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Informacoes Sobre o Manual
INFORMAQOES SOBRE O MANUAL

Este manual fornece a descricao necessaria para a operagdo da Soft-Starter SSW-06 utilizada na aplicagao
multimotores com o auxilio do cartdo de expansado de entradas e saidas digitais I0S6 (opcional) e a fungao
SoftPLC (padrao na SSW-06). Este manual deve ser utilizado em conjunto com o manual do usuario da SSW-
06, do manual da SoftPLC e do software WLP.

ABREVIACOES E DEFINICOES

CLP Controlador Légico Programavel

RAM Random Access Memory

WLP Software de Programacao em Linguagem Ladder
USB Universal Serial Bus

REPRESENTACAO NUMERICA

NUmeros decimais sdo representados através de digitos sem sufixo. NUmeros hexadecimais sao
representados com a letra 'h’ depois do ndmero.



Introducao ao Controle Multimotores JIEE
1 INTRODUQAO AO CONTROLE MULTIMOTORES

O controle multimotores utilizando soft-starter € o acionamento de mais de um motor pela mesma soft-starter.
Ainda é utilizado nas industrias com o intuito de reduzir o custo do sistema de acionamento dos motores. Pode
ser realizado de duas formas, em paralelo ou em cascata.

1.1 MULTIMOTORES EM PARALELO

Todos 0s motores s&o conectados em paralelo, partindo e parando simultaneamente.

S8W-06

B Motor1 H Motor 2 i wotor 3

Figura 1.1: Multimotores em paralelo

A soft-starter deve dimensionada de forma a suportar a soma das correntes dos motores, tanto em regime,
como na partida. Torna-se viavel para aplicagdes de baixa poténcia, onde o custo dos motores & inferior ao
custo da soft-stater. Todas as soft-starters possibilitam este tipo de aplicagéo.

Algumas das protecdes da soft-stater podem ser utilizadas como, falta de fase — se a detecgéo de falta de fase
for realizada por tensdo. Outras como, sobrecarga devem ser realizadas por relés de sobrecarga individuais
para cada motor.

1.2 MULTIMOTORES EM CASCATA
A soft-starter € utilizada para partir individualmente cada motor, sendo logo apds “by-passada” — os motores
s&o conectados diretamente a rede de alimentagéo. A partida em cascata pode ser realizada de duas formas:

em sequéncia — os motores sao acionados em seqUiéncia um apos o outro e desacionados ao mesmo tempo,
ou individualmente — os motores sao acionados ou desacionados individualmente.

@

SSW-06

K7

g Motor 1 } Motor 3

Figura 1.2: Multimores em cascata
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A soft-starter deve dimensionada de forma a suportar 0 regime de partidas dos motores — corrente de partida
por tempo e quantas partidas por hora de todos os motores.

Necessita de contatores auxiliares para o acionamento dos motores, sendo os contatores K2, K4 e K6
utilizados para partir os motores individualmente pela soft-starter e logo apds desconecta-la dos motores. Os
contatores K3, K5 e K7 sao utilizados para conectar os motores a rede de alimentacdo apoés a partida de cada
um deles.

A grande maioria das soft-starter mais avancadas do mercado nao possibilitam mais este tipo de aplicacao,
pois cada vez mais sdo desenvolvidas para a protecao dos motores e da instalagéo elétrica e ndo apenas para
partir motores.

1.2.1 Vantagens

m Reducao do custo do sistema de acionamento, utilizando-se apenas uma soft-starter para a partida de mais
de um motor, quando o custo da soft-starter é significativo em relacdo ao custo de todo o sistema de
acionamento e dos motores.

1.2.2 Desvantagens

m As protegdes dos motores implementadas nas soft-starter ndo sao utlizadas.

m Necessidade da utilizacdo de protecdes para cada motor a ser acionado, como: relés térmicos, relés de falta
de fase, fusiveis...

m Possibilita apenas a partida dos motores. Nao possibilita a parada controlada dos motores utilizada em
aplicagbes com bombas hidraulicas centrifugas.

m Mesmos dados de partidas para todos os motores, o que limita sua aplicagdo a motores idénticos.

m Grande complexidade do sistema de acionamento dos motores, como: fiagdes, contatores, temporizadores
ou CLPs utilizados.
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2 CONTROLE MULTIMOTOR COM A SSW-06

Utilizando a soft-starter SSW-06 com o cartdo 10S6 do Kit K-IOS e o SoftPLC em aplicacbes multimotores em
cascata.

2.1 VANTAGENS

m Possibilita o controle de até trés motores com apenas uma soft-starter SSW-06.

m Partidas e paradas em cascata sequencial ou individual.

m Permite a alteragdo de algumas caracteristicas de partida para cada um dos trés motores. Através da
alteracéo de até trés parametros para cada motor. Como por exemplo: corrente de partida e corrente do

motor. Possibilitando assim a partida de trés motores diferentes dentro de uma escala de 30% a 100% da
corrente nominal da SSW-06.

m Possibilita a partida e parada controlada dos motores acionados, possibilitando assim, a utilizacdo em
aplicacées com bombas hidraulicas centrifugas.

m Reducdo do custo de instalagdo e manutengédo devido a simplicidade do acionamento dos motores
concentrado dentro da Soft-Starter SSW-06, através do cartdo 10S6 e SoftPLC.

m Facilidade de implementacéo e alteragao de funcdes e protecdes através do SoftPLC utilizando o software
de projeto WLP.

2.2 DESVANTAGENS

m Muitas das protecbes dos motores, implementadas nas Soft-Starter SSW-06, n&o sao utlizadas.

m Necessidade da utilizagéo de protegbes para cada motor a ser acionado, como: relés térmicos, relés de falta
de fase, fusiveis...
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3 FUNCAO SOFTWARE PLC - SOFTPLC

A Soft-Starter SSW-06 possui a capacidade de implementacdo de um software de controlador Iégico
programavel em linguagem de contato — “ladder”, o SoftPLC, com uma capacidade de 1k bytes de programa
aplicativo.

Com o SoftPLC podem ser criadas logicas de intertravamento, entre as entradas e saidas digitais, saidas
analdgicas, légicas de acionamento de motores, entre outros. Este SoftPLC é programavel através do software
WLP. O WLP também permite a monitoragdo “on-line” do programa desenvolvido pelo usuario, o que facilita o
seu desenvolvimento.

O software WLP ¢é fornecido gratuitamente em conjunto com a Soft-Stater SSW-06 ou pode ser baixado do site
da Weg. Informacgdes de utilizacao podem ser obtidas no manual do software WLP para a Soft-Starter SSW-
06.

3.1 BLOCO DE FUNGAO MMC - MULTIMOTOR CONTROL

Para o acionamento multimotor foi desenvolvido um bloco de fungdo chamado de MMC - “MultiMotor Control”,
que possibilita, em conjunto com o cartdo I0S6, o acionamento automatico de até trés motores.

EN HIMC: Eni = Entrada:

START  MOTOR1 STARTIMG | $QE0 EN: Habilita o bloco.
STOP BYPRASS [ #QE0 Sal’da

SRC1 osT1 b vpaw ENO: Indica que o bloco esta ativo.

SRz e Propriedades:
SREa DSTZ [ 7300 .

___________________ Motor1, 2 ou 3

FIHD
FIHD
FIHD

Y Y Yy Iy rU€ I
mn
D
[y
(e
-

:gg :;EET HaToR2 ST:E;;;E : ZQXD START: Aciona o motorem 1.
a1xn MFAULT R STOP: Desaciona o motor em 0.
N DSTLI 7800 FAULT: Desaciona o motor em 0.
P s neraly w0 STARTING: Indica motor partindo ou parando.
---------------- BYPASS:  Indica by-pass acionado.
i R i e SRC1: Dado fonte.
71x0 WFAULT SRC2: Dado fonte.
PO s nara A0 SRC3: Dado fonte.
o osTE b sppewn DST1: Dado destino.
"""""""""" DST2: Dado destino.
DST2: Dado destino.

Figura 3.1: Bloco de funcdo MMC

3.1.1 Motores Utilizados

O bloco é dividido em trés sub-blocos: Motor 1, Motor 2 e Motor 3, com as caracteristicas de cada motor.
Inicialmente, os motores nao utilizados devem ser desabilitados dentro do bloco, através das propriedades de
cada motor. Para ter acesso a estas propriedades basta “clicar duas vezes no bloco”.

Motor 1 ] Motor 2 Motar 3 fdator 1 ] Motor 2 Matar 3
v Moator Usada [ Moator Usada
Gira Gira
| %1% Entiada Digital |
i] 3: Tag... 3

Figura 3.2: Motor 3 ndo utilizado

10
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3.1.2 Entradas

A légica de acionamento de cada motor € realizada por trés entradas: Gira, Para e Falha. As quais possibilitam
todo o tipo de légica de acionamento, dois e trés fios.

3.1.2.1 Dois Fios

No exemplo abaixo a entrada digital 7 (DI7=Gira/Péra) do cartao I0S6 aciona (fechada) e desaciona (aberta) o
Motor1. Entradas Gira, Para e Falha sdo programadas para a mesma DI.

MMC

g
Matar 1 lMotorZ] M0t0r3] KRL‘l KRLE K

WV Motar Usado
Gira

[%%: E ntrada Digital | < CARTAO 10S6
T El: Tag..
DF DI DB

Péra 1 2 3
[0 Entrada Digital =l

m Tag...

Falha
[ Entrada Digital =l

m Tag...

Gira/Para M1

Figura 3.3: Acionamento a dois fios

3.1.2.2 Trés Fios

No exemplo abaixo a entrada digital 7 (DI7=Gira) aciona (pulso - fechada) e entrada digital 8 (DI8=Para)
desaciona (pulso - aberta) o Motor 1. Entradas Gira e Falha s&o programadas para a mesma DI.

tater 1 ]Motor2] MotorB] KRLﬂ /RLE KF

v Matar Usada
Gira

[#21%: Entiada Digital | CARTAO j0S6
7 El: Tag..
o7 Dia Dig

Para 1 2 3
[ %1% Entrada Digital =l

m Tag...

Falha

Gira 1
Para 1

| 41 Enirada Digital ~| K]\T -
2 Eli Tag...

Figura 3.4: Acionamento a trés fios

3.1.2.3 Protecao

No exemplo abaixo a entrada digital 9 (DI9=Falha) possibilita a instalagdo de algum tipo de protegéo, que ao
atuar (abrir) desabilitara o motor. Esta entrada de Falha apenas desabilita 0 motor ou ndo possibilita habilitar o
motor, ndo causa falha na Soft-Starter SSW06.

11
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e | g
Fokor 1 ]MotorZ] M0t0l3] /RLd /RLE /F

W Motor Usado

Gira

[240%: Entrada Digital | CARTAO 10S6

T 3: Tag...

- o7 Dis DI
Para 1 2 3

[ 321 Entrada Digital |

8 3: Tag...

Falha

Gira b1
Péra mi
Falha h1

| 21 Enirada Digital | K]\T
g 3: Tag...

Figura 3.5: Entrada de protegdo

Um exemplo de utilizagdo e a colocagdo de um sensor de temperatura no motor, o qual, quando atuar
desaciona o motor e ao esfriar permite o acionamento do motor.

Outro exemplo é a colocacdo de sensores de nivel, bdias, para a utiizacggdo com bombas centrifugas

hidraulicas. Quando o nivel estiver alto ou baixo as bdias irdo atuar desacionando o motor e ao retornar ao nivel
correto permitem o acionamento do motor.

Bomba

Sensor de Temperatura Sensor de Nivel

Figura 3.6: Exemplos de prote¢do

3.1.3 Saidas

Sao utilizadas para acionar os contatores de poténcia que irdo conectar os motores a Soft-Starter SSW-06,
durante suas partidas e paradas €, logo apds, conectar estes motores a rede de alimentacao liberando a soft-
Starter.

3.1.3.1 Saida de Partida e Parada

Utilizada para conectar e desconectar os motores a Soft-Starter SSW-06, durante suas partidas e paradas. No
exemplo da Figura 3.7 a saida digital 4 (RL4=Partindo) aciona o contator K2, responsavel pela conexao da
soft-starter ao motor M1 durante sua partida e parada deste motor.

3.1.3.2 Saida de By-pass

Utilizada para conectar os motores diretamente a rede de alimentacao apds suas partidas. No exemplo da

Figura 3.7 a saida digital 5 (RL5=By-pass) aciona o contator K3, responsavel pela conexao motor M1 a rede de
alimentagéo apds sua partida.

12
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Partindo

| %3 Saida Digital

m Tag...

By Pass

|20 Saida Digital

m Tag...

Figura 3.

3.1.4 Alteracao dos Dados da Partida

7: Saidas de partindo e by-pass

el el
T

O bloco MMC possibilita a alteracao de até trés dados para cada motor. Estes dados sdo carregados da fonte
para o destino (Fonte 1, 2 e 3 para Destino 1, 2 e 3), em toda a partida e parada do respectivo motor. No
exemplo abaixo a corrente do Motor 1 (P401) é carregado com 100,0A (1000) e a limitagdo de corrente é

carregada com 2,7xIn do motor (270).

3.1.4.1

Fonte 1 Desting 1
ZEw: Constante j %PD: Pardmetro do Drive j
1000 401 3:

Fante 2 Desting 2
|°/=KW: Constante j |°/=F'D: Pardmetra do Drive j
270 110 El:

Fonte 3 Desting 3
|°/=KW: Constante j |°/=MW: M arcador de Word j
0 a000 3: Tag ...

Figura 3.8: Alteracdo de dados do Motor 1

Alteracao dos Dados Nao Utilizados

Quando nao houver alteracéo de dados, entre um motor € outro, deve ser reservado um Marcador de Word
como destino. No exemplo abaixo o Marcador de Word %MW 8000 foi reservado. Todos os motores
utilizados podem usar este mesmo Marcador de Word.

Figura 3.9:

Farte 1 Destina 1
|ZKW: Conztante j |ZMW: Marcador de Word ﬂ
0 2000 El: Tag...
Fonte 2 Desting 2
ZEw: Constante ﬂ |‘ZMW: Marcador de Word j
0 2000 EIZ Tag...
Fonte 3 Desting 3
ZKw: Constante j |‘ZM\N’: Marcador de ward ﬂ
0 2000 El: Tag...

Alteracdo de dados néo utilizados

13
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3.1.5 Motor Fixo

Através desta propriedade pode-se determinar se, apds o acionamento do Ultimo motor, a SSW deve ser “by-
passada” através do contator de by-pass ou se deve permanecer acionando este motor. Existem algumas
restricbes para a utilizacdo desta propriedade, como: apenas o Ultimo motor da seqUéncia pode ser fixado;
todos os motores devem ser acionados € ou desacionados no mesmo instante; as entradas de falha devem
desacionar todos os motores. No item 6.3 € mostrado um exemplo de utilizagao.

™ Motar Fisa v Matar Fiko
Partindo Partinda
| %0%%: Safda Digial =] | =] #0¥: Saida Digital -
| 8 =] Tag. KT AN 5 = Ta..
By Pass By Pass
~| | %0%; Saida Digital | | [ =l
J | 33 Tag... El

Figura 3.10: MOTORS fixo
3.1.6 Condicoes Minimas de Funcionamento

A seguir € mostrado um exemplo da partida de dois motores com acionamento a trés fios através das DI7 e
DI8 para o Motor 1 e DI9 e DI10 para o Motor 2.

WS 3003
f )
\
b2 5000
EM HHC EMD { )—
w7 W START MOTOR1 STARTIMG f 2404
Fovell By BYPRSS b wacs
. ) slXE WFALLT
Propriedades Fz| 0 WsRCt DET1f schIWE000
0 WsSRC2 DST2 [ SRIWR000
TE 0 MsRE= DSTE p SahIWE000
4} S e
sy W START MOTORZ  STARTING b s503s
- - 4 HSTOP BYFASS [ o
Tipa |XS><: Marcador de Bit do Sistena ﬂ ;ji}g W FauLT W
0 MsRCL DSTL oohITE000
Enderegn [ %5%3003: 1=Habilita Geral | o Msrez D572 b sprwran0D
. 0 MsRCE DST2 b oMWEOOD
LT N R e
- - START MOTORE  STARTIMG
#5%: Marcador de Bit do Sistema : 3000 ... 3030 =Top BYPASS
FALLT
SREC1 05T1
SRCZ 0572
SROZ 05T
[u]: | Cancelar L e [ e
1

Figura 3.11: Condi¢cbes minimas de funcionamento

Para colocar este exemplo, em funcionamento, basta seguir os seguintes passos:

m Inserir-Bobinas-COIL para Habilita Geral da Soft-Starter via SoftPLC, %SX3003: 1= Habilita Geral.
m Inserir-Bloco de Fungao-MMC.
m Habilitar o bloco MMC na entrada EN.
m Inserir-Bobinas-COIL na saida do bloco MMC — ENO e reservar um Marcador de Bit %MX5000 para esta
bobina.
m Programar as propriedades do bloco MMC.
m Os seguintes parametros devem ser alterados: P140=1, P220=9, P621=0, P950=1 e P951=1. Estes
parémetros sdo detalhados no capitulo seguinte.
m Copilar o projeto e transferir para a Soft-Starter.
14
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3.2 MONITORAGCAO

O WLP possui monitoragéo “on-line” do software aplicativo desenvolvido para o SoftPLC, o que facilita o
desenvolvimento e verificagao de falhas do projeto. Na Figura 3.12 € mostrada a monitoragéo das entradas e

saidas digitais.

WLP Monitoragao de EfS

Entradas
o D2 DIz DI4 DIs DIE
@ @ @ @ @ @

Entradas Expanz3n
DIz Cia (o] (o]} L (o]}

@ @ 90 9 o o

Saidas
RL1 FL2 RL3
@ @ @

Saidaz Expansdo
RL4 RL5 RLE RL7? ALE RL3

@ @ 9@ @ @ 9

Figura 3.12: Monitorac&o das entradas e saidas digitais

Na Figura 3.13 € mostrada a monitoracao de um bloco MMC.

il 1 2 3 4 5 1 7 2
wlE1 003
i} 1 { )
_| I A
M S000
! EM HIFE EMO —
% START MOTORL STARTIMG
2 ° STOP BYPASS 5
5l FALLT
200 | WSRCL 031 T
3 56| WSRCZ 0372 D40l
A B DST3 b SGMWEOOD
4 m START MOTORZ  STARTIMG
\%.a STOF EYPASS 7
wIx FALLT
5 270 | SREL D5T1 53]
i, 0372 Tanl
. il i DST3 b oo WEOOD

START MOTORE  STARTIMG

2 STOP BYPASS
FALLT

SRCL 05T1

& SROZ 0372

SROZ 05T

2
10

Figura 3.13: Monitoragdo de um bloco MMC
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4 PARAMETRIZAQZ\O DA SOFT-STARTER SSW-06

A seguir serao descritos os parametros relacionados com o acionamento multimotores utilizando o cartédo 10S6
do Kit K_IOS da Soft-Starter SSW-06.

4.1 P140- CONTATOR DE BY-PASS EXTERNO

Utilizado nesta aplicagéo para indicar ao SoftPLC que o contator de by-pass sera acionado, 1 = Ativo.

Faixa de valores Padréo Acesso
0 = Inativo 1 = Inativo Leitura/ escrita
1 = Ativo

m 0 — Inativo: Sem contator de By-pass externo.
m 1 — Ativo: Com contator de By-pass externo.

4.2 P220 - SELEGAO DA FONTE LOCAL/REMOTO

Deve ser programada para possibilitar o acionamento dos motores via SoftPLC, 9 = SoftPLC Local.

Faixa de valores Padréo Acesso
0 = Sempre 2=HMI L) Leitura/ escrita
1 = Sempre Remoto
2 =HMI (L)
3 = HMI (R)
4 =Dl4 aDl6
5 = Serial (L)
6 = Serial (R)
7 = Fieldbus (L)
8 = Fieldbus (R)
9 = SoftPLC Local
10 = SoftPLC Remoto

4.3 P621 - CONTATOR DE BY-PASS FECHADO

Utilizado nesta aplicacao para possibilitar a desabilitacdo da protecdo de contator de by-pass fechado — em
curto-circuito. Nesta aplicacdo a protecéo iria atuar devido ao curto-circuito realizado pelo contator de by-pass
externo acionado pelo SoftPLC, que ndo foi aberto no instante em que a Soft-Stater SSW-06 foi retirada do
circuito apds a partida de um dos motores.

Faixa de valores Padréo Acesso
0 = Inativa 1 = Ativa Leitura/ escrita
1 = Ativa

m 0 - Inativa: Possibilita a utilizagao da Soft-Starter SSW-06 em aplicagbes multimotores.
m 1 — Ativa: Protecao ativa, padrao de fabrica.

NOTA!
@ Desabilitar esta protecdo somente para possibilitar a utilizacdo da SSW-06 em aplicacdes
multimotores, ou seja, quando uma SSW-06 aciona mais de um motor.

4.4 P950 - HABILITAGAO DO SOFTWARE PLC

Permite habilitar a execucao do software aplicativo de usuario do SoftPLC, 1 = Sim.

Faixa de valores Padrao Acesso
0 =Nao 0=Nao Leitura/ escrita
1 =Sim

m 0 — N&o: Aplicativo do SofPLC desabilitado.
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Parametrizacao da Soft-Starter SSW-06
m 1 — Sim: Aplicativo do SofPLC habilitado.

4.5 P951 - HABILITAGAO DO CARTAO DE EXPANSAO DE ENTRADAS E SAIDAS DIGITAIS

Sua fungédo é habilitar o cartdo de expansdo de entradas e saidas digitais 10S6 do kit K-IOE. Este cartao
somente pode ser utilizado através do SoftPLC, 1 = Sim.

Faixa de valores Padrao Acesso
0 =Nao 0 =Nao Leitura/ escrita
1=Sim

m 0 — Nao: Cartao I0S6 nao habilitado.
m 1 — Sim: Cartao 10S6 habilitado.

17
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5 CARTAO I0S6 - KIT K-IOE

Cartédo opcional com seis entradas digitais e seis saidas digitais a relé isoladas galvanicamente, conectado
internamente no produto, possibilita expandir a quantidade de entradas e saidas da SSW-06. Utilizado em
conjunto com o SoftPLC permite otimizar todo o sistema de acionamento elétrico, eliminando grande parte das
fiacOes, relés, relés de tempo, contatores e micro CLPs. Reduzindo, assim, os custos de instalagdo e
manutengao.

NOTA!
@ Ao se utilizar este cartdo nao é mais possivel utilizar os cartdes opcionais de comunicagao fieldbus
dos Kits KFB.

51 INSTALAGAO MECANICA

O cartao 10S6 é facilmente instalado dentro da SSW-06, possibilitando robustez mecanica e simplicidades na
instalagéo.

Figura 5.1: Instalacdo mecéanica do cartdo I0S6

5.2 INSTALAGAO ELETRICA

As conexdes de sinal, entradas e saidas digitais, e a alimentacdo externa séo feitas no conector X4 do cartédo
10S6.

Conector X4 Descrigdo Especificagdes
1 DI7

6 entradas digitais isoladas
2 DI8 h o

. Nivel alto minimo: 18Vce

3 DI9 Entradas Digitais . ) co

Nivel baixo maximo: 3Vcc
4 Dio Tens&o maxima: 30Vcc
5 DI11 Corrente de entrada: 11ma@24Vcc
6 DI12
7 DI COM Ponto comum das entradas digitais Utilizar somente para as entradas digitais
8 RL4 NA
9 RL5 NA
10 RL6 NA . - . . )
1 AL7 NA Saidas digitais a relé Capacidade dos contactos: 1A @ 240Vca
12 RL8 NA
13 RL9 NA
14 RL COM Ponto comum das saidas a relé Utilizar somente para as saidas a relé
1‘2 g\Z/g\C/dC Alimentag&o externa do cartao 24\Vce, (20 to 30)Vee / 150mA)

NA = Contacto Normalmente Aberto, COM = Comum
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@ NOTA!
Bitolas dos cabos (0,5 a 1,00mm2. Torque maximo: 0,50N.m (4,50 ibf.in).

5.2.1 Entradas Digitais

As entradas digitais devem ser alimentadas com uma fonte externa de +24Vcc utilizando o OV, ou o +24Vce,
como ponto comum.

B Conector X4 Conector X4
— DI7 — 1 DI7
——2 DI8 ——+————2 |DI8
————3 | DI9 ——13 | DI9
————4 | DI0 ——— 4 | DI0
—— 5 | DI11 —— 5 | DI11
T 6 |DI12 ' 6 |DI12

. = 7 7 | DICcoMm

1
N DICOM 24vde
24Vdc -

Figura 5.2: Esquema de conexdo das entradas digitais

NOTA!
@ As fiacOes das entradas digitais devem ser feitas com cabos blindados e separadas das demais
fiagbes (poténcia, comando em 110V/220V, etc.).

5.2.2 Saidas Digitais a Relé

As saidas digitais s&o a relés com contatos normalmente abertos. Quando acionados fecham os contados.

Conector X4

8 |RLANO | —

9 |RLBNO ——

10 | RLBNO  — RELES

CARGAS| | .. Oi[RONO |— INTERNOS

12 |RLENO  —

13 |RLONO  —

+~(~){ 14 [RLCOM

FONTE

Figura 5.3: Esquema das saidas digitais a relé

NOTA!

@ Relés, contatores, solendides ou bobinas de freios eletromecéanicos conectados as saidas digitais a
relés podem eventualmente gerar interferéncias no circuito de controle. Para eliminar este efeito,
supressores RC devem ser conectados em paralelo com as bobinas destes dispositivos, no caso de
alimentacao CA, e diodos de roda-livre no caso de alimentacédo CC.

5.2.3 Alimentacao Externa do Cartao 10S6

O cartédo 10S6 necessita ser alimentado externamente, tanto para o funcionamento das saidas digitais a relé,
como para as entradas digitais. A alimentacéo deve ser fornecida por uma fonte de 24Vcc com capacidade de
corrente superior a 150mA. A mesma fonte de alimentacdo pode ser utilizada para alimentacdo das entradas
digitais.
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Conector X4
15 | +24\V/cc
16 | OVce

24Vcc l_

Figura 5.4: Alimentacdo externa do cartao I0S6

"
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6 EXEMPLOS DE PROJETOS

Neste item sao apresentados alguns acionamentos sugestivos, 0s quais podem ser usados inteiramente ou em
parte para montar o acionamento desejado.

Estes exemplos de projetos estao disponiveis no WLP relacionados com o mesmo nome descritos neste guia,
conforme mostra a figura abaixo:

Valores dos Pardmetros. ..

Expoarta Projeto coma Aplicagdo
Importa Aplicagdo para o WLP

Projeto 1 - Cascata sequencial 2 motores
Projeto 2 - Cascata sequencial 3 motores
Projeto 3 - Cascata sequencial fixa 3 motores
Projeto 4 - Cascata individual 3 motores
Projeto 5 - Multibornbas

Figura 6.1: Acessando os exemplos no WLP

@O ® @ ® 6 ® 606 ®

NOTAS!
As principais notas de adverténcia, para todos os acionamentos sugestivos, listados abaixo, estao
relacionadas nos esquemas através dos seus respectivos nimeros.

O emprego de fusiveis de acao ultra-rapida nao é necessario para o funcionamento da Soft-Starter
SSW-086, porém a sua utilizacao é recomendada para a completa protecéo dos tiristores.

O transformador “T1” é opcional e deve ser utilizado quando houver diferenca entre a tensédo da
rede de alimentacéo e a tenséo de alimentacao da eletrénica e ventiladores.

Na eventualidade de danos no circuito de poténcia da Soft-Starter SSW-06, que mantenham o
motor acionado por curto-circuito, a protegdo do motor nesta situagéo so6 é obtida com a utilizacdo
do contator (K1). Este contator deve suportar a corrente de partida dos motores utilizados.

X1E (33 e 34) apenas esta disponivel nos modelos com ventilador.

Para a protecdo dos motores é recomendada a utilizagdo de relés de sobrecarga, termistores ou
termostatos para cada motor utilizado. Ao se utilizar termistores ou termostatos estes devem possuir
contatos normalmente fechados e devem ser conectados a entrada de falha do bloco MMC.

Lembre-se que ao utilizar comando por entrada digital a dois fios (chave normalmente aberta com
retencao) sempre que retornar a energia elétrica, apds uma falta, o motor ird partir imediatamente se
a chave permanecer fechada.

Em caso de manutencéo, na Soft-Starter SSW-06 ou nos motores, € necessario seccionar a entrada
de alimentacdo para garantir a completa desconexdo de todos os equipamentos da rede de
alimentagao.

A emergéncia pode ser implementada cortando-se a alimentagcdo de todo o sistema de
acionamento.

Os contatores (K2 até K7) devem suportar a corrente de partida dos motores acionados por eles.

E recomendada a utilizacao de fusiveis de acdo retardada para a protecéo individual dos motores no
caso de curtos-circuitos.

Verificar a capacidade de corrente das saidas digitais a relé ao acionar os contatores de poténcia.
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A alimentac@o deve ser fornecida por uma fonte de 24Vcc com capacidade de corrente superior a
150mA.

E recomendada a utilizacéo de fusiveis de acdo retardada para a protegdo de todo o sistema contra
curtos-circuitos. Estes fusiveis devem suportar a corrente total consumida pelo sistema mais a
corrente de partida do maior motor acionado.

Prever um disjuntor para protecdo do sistema de acionamento e corte da alimentacao do circuito de
acionamento do contator K1.

O contator K1 sera desenergizado quando a SSW-06 indicar algum erro, protegendo assim o
sistema de acionamento. Este contator deve suportar a corrente de partida do maior motor mais a
corrente dos motores acionados ao mesmo instante.

22



Exemplos de Projetos

6.1 PROJETO 1 - CASCATA SEQUENCIAL DOIS MOTORES
Exemplo com acionamento de dois motores em cascata — partida seqlencial um apés o outro.

Possui:

m dois motores;

m comando Unico — aciona sempre os dois motores um apds o outro;

m com desaceleracao controlada — através da entrada de gira/para — desaciona um motor de cada vez;

m sem desaceleracéo controlada — através da entrada de habilita/desabilita geral — desaciona os dois motores
juntos via abertura dos contatores;

m entrada de falha — desaciona o motor que esta com falha.

6.1.1 SoftPLC do Projeto 1

(* Habilita Geral da S5W via SoftPLC *)
SlE2 SSX3003

— | (-

[* Bloco MMC para 2 motores - Partida em cascata de 2 motores )

b A000

EM HHE EMND { )—
¥l MSTART MOTOR1 STARTIMG e 4404
wlEl MSTOR EYFRSS [ 05
IE5 WFAULT
0 MsSRCL DET1 e hIWEOO00
0 MsRCE2 05Tz e SabIWE000
0 MSRC2 OST2 pe tahWRO00
negx] MSTART MOTORZ  STARTING P oqrise
wilx] METOR EYPASS | ST
wiI4 MFALULT
0 MERCL DSTLRe eqpawa000
0 MERC2 DSTE W oopIW2000
o MERz DETE P oM WE000
STRRT MOTORZ  STRARTIMG
STOF EYFASES
FRULT
SRC1 DET1
SRCZ DsTZ2
SRC2 DET2

Figura 6.2: SoftPLC Projeto 1

Descricao:

%IX2 (SSW-06) = entrada digital para habilita geral (fechada) e desabilita geral (aberta);
%SX3003 = Habilita geral via SoftPLC;

%MX5000 = Marcador de Bit reservado para saida do bloco MMC;

%IX1 (SSW-06) = entrada digital de aciona (fechada) e desacioma (aberta);

%IX3, %IX4 (SSW-06) = entradas digitais de falha (fechada sem falha);

%QX4, %QX6 (I0S6), saidas digitais de partida;

%QX5, %QX7 (I0S6), saidas digitais de by-pass;

%MW8000 = Marcador de Word reservado para alteragéo de parédmetros nao utilizados.
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6.1.2 Esquema Elétrico do Projeto 1
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6.2

PROJETO 2 - CASCATA SEQUENCIAL TRES MOTORES

Exemplo com acionamento de trés motores em cascata — partida seqtiencial um apés o outro.

Possui:
m trés motores;

®m comando Unico — aciona sempre os trés motores um apds o outro;

m com desaceleracao controlada — através da entrada de gira/para — desaciona um motor de cada vez;

m sem desaceleragdo controlada — através da entrada de habilita/desabilita geral — desaciona os trés motores

juntos via abertura dos contatores;

m entrada de falha — desaciona o motor que esta com falha.

6.2.1 SoftPLC do Projeto 2
[* Habilita Ceral da 55W via SoftPLC *)
sl Yei3003
| {
— | { M
[* Bloce MMC para 3 motores - Partida em cascata de 3 motores *)
telEs000
EH HHE EHO { )—
“I¥1 METART MOTOR1 STARTIMG B %4054
wlX1 M STOP EVPRSS B 505
X3 MFAULT
0 MSRCL OSTL e oRIWEOO0
0 WSR2 DST2 P Sl WE000
0 MESRCE DST2 e SelWE000
vaxl WSTRRT  MOTORE  STARTINGf sicxs
w11 W ETOR EVPRSS B oonxy
wilwd MFAULT
0 MERCL OSTLR el WRO00
0 MSRCz OSTZ B eop 2000
0 MSRCE DSTS P ol WrE000
a1 M START MOTORS  STARTING b s403s
w1 WSTOR EVYFRSE B 0qmmg
wg]is WFALLT
0 MsERCL OST1 e eoptwrm000
0 MESRCZ DSTZ B el WriE000
0 MERCE DST2 B ol I WrE000
Figura 6.3: SoftPLC Projeto 2
Descricao:
m %IX2 (SSW-06) = entrada digital para habilita geral (fechada) e desabilita geral (aberta);
B %SX3003 = Habilita geral via SoftPLC;
m %MX5000 = Marcador de Bit reservado para saida do bloco MMC;
m %IX1 (SSW-06) = entrada digital de aciona (fechada) e desacioma (aberta);
m %IX3, %IX4, %IX5 (SSW-06) = entradas digitais de falha (fechada sem falha);
B %QX4, %QX6 (1I0S6), saidas digitais de partida;
m %QX5, %QX7 (I0S6), saidas digitais de by-pass;
m %MWB8000 = Marcador de Word reservado para alteragao de parametros nao utilizados.
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6.2.2 Esquema Elétrico do Projeto 2
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6.3 PROJETO 3 - CASCATA SEQUENCIAL FIXA TRES MOTORES

Exemplo com acionamento de trés motores em cascata — partida na seqtiéncia M1, M2 e M3 com motor M3
fixo a SSW sem contator de by-pass externo.

Possui:

m trés motores;

m comando unico — aciona sempre 0s trés motores um apds o outro na sequéncia M1, M2 e M3;

m com desaceleracao controlada — através da entrada de gira/para — desaciona um motor de cada vez, na
sequéncia M3, M2 e M1;

m sem desaceleragao controlada — através da entrada de habilita/desabilita geral — desaciona os trés motores
juntos via abertura dos contatores;

m entrada de falha — desaciona todos os motores quando houver falha em um dos motores.

6.3.1 SoftPLC do Projeto 3

(* Hahilita Geral da S5W via SoftPLC *+)

walE2 Sl S003
| | { )
| L
[(* Bloco MBC para 5 motores - Partida em cascata sequencial com S3W fixa a0 motor 3 no final da partida sem by-pass
externo *)

S S000

EN MHC ENO { )—
wIZ1 MSTRRT MOTOR1 STRARTIMG fe %5034
wlZl METOR EYFASS B 005
SMES001 MFAULT
0 MERCL OET1 pe tlWE000
0 MSRCZ DSTE [ thIWE000
0 MSRCE DETE e “RIWE000
eIl MSTART MOTORZ  STRARTING b 036
wilx]1 METOR EYFRASS [» WET
wiMHS001 MFAULT
0 MSRCL DST1 [ eopgwrz000
0 MERCE DST2 B ecpWwr2000
o MERCE DSTE [ wopwWa000
Izl MSTART MOTORS  STRARTING b soie
szl MSTOF BYPASS
M¥ 5001 MFAULT
0 MsRoL DET1 soprwannn
0 MSRCz DSTZ e w2000
0 MSRCE DSTS e wopIvar2000

(* Entradas de falha dos motores - $4IE5 = DIS = M1, %24 = DI4 = M2, %IE5=DIS=M3+*)

wlE3 walEd lES whES001
| | ] | ] | { )
I 11 11 A

[* Se acontecer falha emum dos motores todos devem ser desacionados *)

Figura 6.4: SoftPLC Projeto 3

Descricao:

%IX2 (SSW-06) = entrada digital para habilita geral (fechada) e desabilita geral (aberta);
%SX3003 = Habilita geral via SoftPLC;

%MX5000 = Marcador de Bit reservado para saida do bloco MMC;

%IX1 (SSW-06) = entrada digital de aciona (fechada) e desacioma (aberta);

%IX3, %lX4, %IX5 (SSW-06) = entradas digitais de falha (fechada sem falha);

% MX5001 = Marcador de Bit reservado para indicacao de falha;

%QX4, %QX6 (I0S6), saidas digitais de partida;

%QX5, %QX7 (I0S6), saidas digitais de by-pass;

%MW8000 = Marcador de Word reservado para alteragéo de par@metros nao utilizados.
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6.3.2 Esquema Elétrico do Projeto 3
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6.4 PROJETO 4 - CASCATA INDIVIDUAL TRES MOTORES

Exemplo com acionamento individual de trés motores, que possibilita o controle individual da partida e parada
de cada motor.

Possui:

m trés motores;

m comando individual a trés fios — via entradas digitais (gira e para separados);

m sem desaceleracao controlada — através da entrada de habilita/desabilita geral — desaciona os trés motores
juntos via abertura dos contatores;

m entrada de falha — desaciona o motor que esta com falha.

6.41 SoftPLC do Projeto 4

(* Hahilita Geral da 88%W via SoftPLC #)
Sl REI003
| | f )
I \
(* Bloco MM para 3 motores - Partida individual de 3 motores *)
bl 5000
f
EH MM EMD 1 )—
WIET WSTART MOTOR1 STARTIMG B %004
wIEE WSTOR EVFASS B 4005
wlE2 WFALLT
0 WsSRC1 DST1 g S WAE000
0 Wsrcz OST2 B whWE000
0 MSRCE DTS P tabdWE000
salxg MSTART MOTORZ  STRARTIMG B 403
w510 W ETOR EYPRASS B 0007
w3 WFALLT
0 HERCL DST1R oI Wan00n
o MERC2 DSTZ B 2o WrE000
0 MESRCE OSTS P <oMWR000
011 WETART MOTORS  STRRTING B 2038
wiIx12 METOR EYPRSS B IS
w134 W FAULT
0 MSRC1 DST1e 4B WR000
0 MERC2 OSTE2 B <chIWE000
0 MERCE OSTE P eopI V2000

Figura 6.5: SoftPLC Projeto 4

Descricao:

%IX1 (SSW-06) = entrada digital para habilita geral (fechada) e desabilita geral (aberta);
%SX3003 = Habilita geral via SoftPLC;

%MX5000 = Marcador de Bit reservado para saida do bloco MMC;

%IX7, %IX9, %IX11 (I0S6), entradas digitais de gira (fechada);

%IX8, %IX10, %IX12 (I0S6), entradas digitais de para (aberta);

%IX2, %IX2, %IX4 (SSW-06), entradas digitais de falha (aberta com falha);

%QX4, %QX6, %QX8 (I0S6), saidas digitais de partida;

%QX5, %QX7, %QX9 (I0S6), saidas digitais de by-pass;

%MWB8000 = Marcador de Word reservado para alteragdo de pardmetros nao utilizados.
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6.4.2 Esquema Elétrico do Projeto 4
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6.5 PROJETO 5- MULTIBOMBAS

Exemplo com acionamento multibombas, que possibilita o controle automatico de trés bombas com rodizio,
para aplicacbes de baixas poténcias.

Possui:

m trés motores, trés bombas centrifugas;

m comando manual e automatico: manual — via trés entradas digitais (aciona e desaciona separados para cada
motor), automatico com rodizio — via entrada digital para sensores de niveis;

m rodizio: no modo automatico a cada acionamento via sensores de nivel aciona duas bombas das trés;

B sele¢do de manual automatico via entrada digital — aberta manual, fechada automatica;

m acionamento manual s6 € permitido em modo manual e com sensores de nivel fechados;

m entrada de desabilita geral — possibilita desacionar todos os motores imediatamente;

m protecao de falta de fase via SoftPLC, EO3, mesmo com os motores “by-passados”;

m restet automatico dos erros programados na soft-starter SSW-06;

6.5.1 Sistema Multibombas

Sensor de
Mivel Superior

Caixa de dgua

Sensor de
Nivel Inferior

& Aberto

I:O Fechado

Bomba1 Bomba 3 Bomba 2

Cisterna

Figura 6.6: Sistema Multibombas
O sistema da Figura 6.6 € muito utilizado em prédios residenciais e comerciais, onde necessita-se manter a
caixa de agua cheia através do acionamento, com rodizio, de duas das trés bombas centrifugas utilizadas.
Neste sistema necessita-se de apenas duas bombas, sendo a terceira uma reserva no caso de alguma falha,
sendo assim ha necessidade do rodizio para se manter esta bomba em prefeitas condigcdes de funcionamento.
6.5.2 SoftPLC do Projeto 5

O software aplicativo deste projeto pode ser visualizado diretamente no WLP devido ao seu tamanho.
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6.5.3 Esquema Elétrico do Projeto 5
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