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FALLAS Y ALARMAS

2 FALLAS Y ALARMAS

Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

FO01/A001:
Desbalceamiento de
Tension en Motor

Cuando la diferencia entre los valores de tension
de linea, R-S, S-V y T-S (en porcentaje de C2.1)
se encuentra por encima del valor programado en
C5.1.3.2, durante un tiempo superior al programado
en C5.1.3.3.

Desb. tension (%) = W %100 %

S1.1.1,81.1.2,51.1.3

- El valor de desbalance de tension de la red de
alimentacion es superior al programado.

- Sistema desequilibrado.

- Falta de una fase en la red de alimentacion.

F002/A002:
Subtension en la
Alimentacién del Motor

Cuando el valor de subtension (en porcentaje
de C2.1) se encuentra por encima del valor
programado en C5.1.1.2, durante un tiempo
superior al programado en C5.1.1.3.

Subtension (%) = 100% — S1.2.5

- El valor de subtension de la red de alimentacion
es superior al programado.

- Caida de tension durante el arranque.

- Transformadores de entrada subdimensionados.
- Falta de fase en la red de alimentacion.

FO0O03:
Falta de Fase Arranque
del Motor

Cuando cualquier valor de voltaje de linea, R-S, S-
V'y T-S (S1.2) esta por debajo del permitido al inicio
del arranque, o PLL no se inicializa debido a un
error de programacion.

SL2L%100% < 62.5%

S1.2.1,81.2.2,51.2.3

- Falta de fase en la red de alimentacion.

- Voltaje del motor programado incorrectamente
(C2.1).

- Problemas con el accionamiento del contactor de
entrada.

- Fusibles de entrada abiertos.

- Problemas de mal contacto en las conexiones con
la red de alimentacion.

- Conexién al motor incorrecta.

F005/A005:
Sobrecarga Clase
Térmica dell Motor

Cuando se excedan los tiempos determinados por
las curvas de las clases térmicas programadas
(S4.2y C5.9).

- Régimen de arranques por encima del permitido.
- Clases térmicas programadas por debajo del
régimen permitido por el motor.

- Tiempo entre desconexidon y reconexion
por debajo del permitido por los tiempos de
enfriamiento (C5.9.1.7).

- Programacion errénea (C5.9).

F010:

Falla CCI Utilizado en la comunicacion entre tarjeta de control | - Reservado.
de interfaz y tarjeta de control del motor.

FO11:

Falla a Tierra por Esto es una indicacion de que la suma de corriente | - Busque deterioro visible de los cables.

Corriente entre las fases es distinta de cero y posiblemente | - Apague el equipo y verifique las conexiones de
se dirige a tierra. puesta a tierra.
Puede ser fatal para el operador al tocar el equipo, | -La falta de tierra puede indicar formacion de arcos.
causar puntos calientes o mal funcionamiento
general del equipo.

FO12:

Falla a Tierra por Voltaje

Esto es una indicacion de que la suma de corriente
entre las fases es distinta de cero y posiblemente
se dirige a tierra.

Puede ser fatal para el operador al tocar el equipo,
causar puntos calientes o mal funcionamiento
general del equipo.

- Busque deterioro visible de los cables.

- Apague el equipo y verifique las conexiones de
puesta a tierra.

- La falta de tierra puede indicar formacién de arcos.

F013:

Fusible Abierto Cuando la entrada digital programada se abre | - Cableado de las entradas abierto, cuando estan
para fusibles en buen estado, programada en las | programadas para fusibles en buen estado.
entradas digitales 1, 2, 4, 5, 8, 9y 10. - Fusibles de media tension abiertos o fundidos.

FO015:

Motor No Conectado

Cuando no ocurre ninguno de los pulsos de
sincronismo de corriente en el momento inicial del
arranque.

- Problemas de mal contacto en las conexiones con
el motor.

- Problemas de cortocircuito en los SCRs o en el
contactor de bypass.

SSW7000 | 2-1



FALLAS Y ALARMAS

Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

F016/A016:
Sobretension en la
Alimentacion del Motor

Cuando el valor de sobretension (en porcentaje
de C2.1) se encuentra por encima del valor
programado en C5.1.2.2, durante un tiempo
superior al programado en C5.1.2.3.

Sobretension (%) = S1.2.5 — 100 %

- El valor de sobretension de la red de alimentacion
es superior al programado (C2.1).

- Tap del transformador seleccionado con tension
muy alta.

- Red capacitiva con poca carga inductiva.

FO18:
Conexion al Motor Cuando el valor de la tension de salida de la SSW | - Problemas de mal contacto en las conexiones al
Incorrecta esté incorrecto con el motor deshabilitado. motor.
- Conexiones incorrectas al motor.
- Conexion dentro del delta del motor programado
indebidamente (C9.2.1).
FO19:

Cortocircuito en
Potencia: Motor Off

Cuando alguna de las corrientes, trifasicas S1.1,
esté con valores superiores a 25 % de la corriente
nominal de la SSW (C9.1.1), por un tiempo mayor
a 50ms.

- Cortocircuito en la potencia de la SSW, en los
SCRs o bypass.

- Problemas con el
corriente.

circuito de medicion de

F020:
Cortocircuito en
Potencia: Motor On

Cuando alguna de las corrientes trifasicas
permanezca por encima de 5 x la corriente
nominal de la SSW por un tiempo mayor a 0,75ms,
con el motor accionado.

- Cortocircuito en la potencia de la SSW.

- Cortocircuito en los cables de la SSW hasta el
motor.

- Cortocircuito en el motor.

- Rotor bloqueado.

- Defectos en el motor.

- Sobrecargas momentaneas o cargas oscilantes.
- Transformadores de corriente incorrectos.

F032/A032:
Sobretemperatura Motor
DI6

Cuando la entrada digital DI6 esté programada para
entrada PTC del motor y el sensor actue.

- Carga en el eje del motor muy alta.

- Ciclo de carga muito elevado, gran nimero de
arranques y paradas por hora.

- Temperatura ambiente alta.

- Mal contacto o cortocircuito (resistencia <100)
en el cableado que llega al borne de la DI6,
proveniente del termistor del motor.

- Programacion indebida de la DI6 para 15, sin el
termistor instalado en el motor.

- Motor trabado, rotor bloqueado.

F040:
Falla Comunicacion Cuando se interrumpe la comunicacién entre la | - Ruido eléctrico en la alimentacién de la electrénica
Serie CCI-CCM tarjeta de control de interfaz y la tarjeta de control | por encima de los niveles permitidos.
del motor. - Falta o problemas como la puesta a tierra en la
Para retirar esta falla es necesario apagar y | alimentacion de la electronica.
reencender la SSW. - Problemas en las tarjetas de control.
F041:

Falla Comunicacion
Serie CCI-FSMT

Cuando se interrumpe la comunicacién entre la
tarjeta de control de interfaz y la tarjeta de
alimentacion.

Para retirar esta falla es necesario apagar y
reencender la SSW.

- Ruido eléctrico en la alimentacion de la electronica
por encima de los niveles permitidos.

- Falta o problemas como la puesta a tierra en la
alimentacion de la electrénica.

- Problemas en las tarjetas relacionadas.

F042:
Falla en CPU Falla de watchdog en el microcontrolador. - Ruido eléctrico en la alimentacion de la electronica
(Watchdog) por encima de los niveles permitidos.
- Falta o problemas como la puesta a tierra en la
alimentacion de la electronica.
F044/A044:

Arco Electrico Detectado

El sensor optico FSMT N11 detectdé un arco
eléctrico en la seccion de media tension.

- Cortocircuito o falla de aislamiento.

- Incluso después de un arco eléctrico, el sistema
puede funcionar durante un periodo. Antes de una
falla catastrofica, haga inspeccionar los brazos.

2-2 | SSW7000



FALLAS Y ALARMAS

Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

F051:
Temperatura Bajo en lo
SCRR-U

F052:
Temperatura Bajo en lo
SCR S-V

F053:
Temperatura Bajo en lo
SCR T-W

Temperatura del disipador por debajo de la
permitida (S4.1 < -20 °C).

- Temperatura ambiente por debajo de la permitida.
- Mal contacto en los cables del NTC del brazo
indicado.

F054:
Sobrecalentamiento en
lo SCR R-U

F055:
Sobrecalentamiento en
lo SCR S-V

F056:
Sobrecalentamiento en
lo SCR T-W

Temperatura del disipador por encima de la
permitida.

- Régimen de arranques superior al soportado por
el modelo del SSW.

- Ventilador deshabilitado o con defecto, si existe en
este modelo del SSW.

- Temperatura ambiente por encima de la permitida.
- Problemas de montaje en los SCRs.

FO57:
Falla en los SCRs R-U

F058:
Falla en los SCRs S-V

F059:
Falla en los SCRs T-W

Cuando no ocurra el accionamiento de los SCRs
por un tiempo mayor a 50ms.

- Uno de los SCRs del brazo indicado esta con el
gate dafiado.

- Defecto en las tarjetas de disparo.

- Mal contacto en los cables de disparo de los SCRs
del brazo indicado.

- Motor con corriente muy baja para garantizar los
disparos de los SCRs.

F061:
Tiempo Entre Arranques

La SSW recibié un comando para accionar el motor
antes de terminar el intervalo minimo de tiempo
entre arranques (C5.7.3).

- Tiempo entre arranques por debajo del permitido.
- Intervalo minimo de tempo entre arranques
programado incorrectamente.

F062:
Exceso Tiempo de
Arranque

Cuando el tiempo de arranque, debido al arranque
con limitacion de corriente, rampa de corriente
o control de par (torque), es superior al tiempo
ajustado en C1.3. Exceso de tiempo en JOG.

- El motor no proporciona el torque necesario para
el arranque.

- Tiempo programado en C1.3 inferior al necesario.
- Valor de la limitacién de corriente programado en
C1.7 muy bajo.

- Valores de la limitacion de corriente programados
en cualquiera de los puntos de la rampa de
corriente muy bajos.

- Valores de la limitacion de torque programados en
cualquiera de los puntos del control de torque muy
bajos.

- Motor trabado, rotor bloqueado.

FO063:
Rotor Tablado

Cuando, en el fin de la rampa de aceleracion, la
corriente no es inferior a 2x la corriente nominal del
motor, (C2.2 x 2) antes del cierre del contactor de
bypass.

- Valor de la corriente nominal del motor
programado en C2.2 incorrectamente.

- Tiempo programado en C1.3 inferior al necesario
para arrancar el motor.

- El transformador que alimenta el motor puede
estar saturando y tomando mucho tiempo para
recuperarse de la corriente de arranque;

- Motor trabado, rotor bloqueado.

- Se puede colocar C5.6.2=0 para motores
especiales que soporten ese régimen de trabajo.

F064:
Sobrecarga en los SCRs

Cuando exceda los tiempos determinados por las
curvas de tiempo x temperatura de los SCRs.

- Régimen de arranques superior al soportado por
el modelo del SSW.

- Corriente de arranque muy alta.

- Tiempo de arranque muy largo.

- Tiempo entre desconexion y reconexion por
debajo del permitido.

- Ventilador deshabilitado o con defecto, si existe en
este modelo del SSW.
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F065/A065:
Subcorriente en lo Motor

Cuando el valor de subcorriente (en porcentaje
de C2.2) se encuentra por encima del valor
programado en C5.2.1.2, durante un tiempo
superior al programado en C5.2.1.3.

Subcorriente (%) = 100 % — S1.1.5

- El valor de subcorriente en el motor es superior al
programado.

- En aplicaciones como bombas hidraulicas puede
estar girando a vacio.

F066/A066:
Sobrecorriente en el
Motor

Cuando el valor de sobrecorriente (en porcentaje de
C2.2) se encuentra arriba del valor programado en
C5.2.2.2, durante un tiempo superior al programado
en C5.2.2.3.

sobrecorriente (%) = S1.1.5 — 100 %

- El valor de sobrecorriente en el motor es superior
al programado.

- Exceso de carga momentanea en el motor.

- Motor trabado, rotor bloqueado.

FO67:
Fase Invertida RST/123

Cuando la secuencia de interrupciones de las
sefiales de sincronismo no sigue la secuencia
R/1L1, S/3L2, T/5L3.

- Secuencia de fase programada sin necesidad.

- Secuencia de fase de la red incorrecta.

- La secuencia de fase puede haber sido modificada
en otro punto de la red de alimentacion.

F068:
Fase Invertida RTS/132

Cuando la secuencia de interrupciones de las
sefiales de sincronismo no sigue la secuencia
R/1L1, S/3L2, T/5L3.

- Secuencia de fase programado sin necesidad.

- Secuencia de fase de la red erronea.

- La secuencia de fase puede haber sido modificada
en otro punto de la red de alimentacion.

F069:

Tension Incorrecta en la
Alimentacion de la
Electrénica

Cuando la tension de la fuente de alimentacion de
la tarjeta de control se esté fuera de lo especificado.

- Tension incorrecta en la alimentacion de la tarjeta
de control.

- Mal contacto en la alimentacion de la tarjeta de
control.

FO070:
Subtension en Circuito
de Control

Cuando la tension de la fuente de alimentacion de
la tarjeta de control se encuentra por debajo de
93,5Vca o0 90 Vcc.

- Falta de fase en la alimentacion de la tarjeta de
control.

- Mal contacto en la alimentacion de la tarjeta de
control.

- Fusible de la fuente de alimentacién de la tarjeta
de control abierto; fusible de vidrio 5x20mm 2A
accion retardada.

FO71:
Contactor de Bypass
Abierto - No Cerrado

Cuando ocurra alguna falla con los contactos del
contactor de bypass, en régimen de tension plena,
luego del arranque.

- Mal contacto en los cables de accionamiento del
contactor de bypass.

- Problemas en la tarjeta de accionamiento del
contactor.

- Problemas en la bobina del contactor.

- Contactos con defectos, debido a alguna
sobrecarga.

FO72:
Sobrecorriente Antes Cuando al final de la rampa de aceleracién, la | - Valor de la corriente nominal de la SSW
del Bypass corriente no sea inferior a 2x la corriente nominal de | programado incorrectamente (C2.2).
la SSW (C9.1.1) antes del cierre del relé de bypass | - Tempo maximo programado para rampa de
interno. aceleracion inferior al necesario para arrancar el
motor por rampa de tension.
- Corriente nominal del motor por encima de la
corriente soportada por la SSW.
- Motor trabado, rotor bloqueado.
FO74/A074:

Desequilibrio de
Corrienteen en Motor

Cuando la diferencia entre los valores de corriente
de fase (en porcentaje de C2.2) se encuentra por
encima del valor programado en (C5.2.3.2), durante
un tiempo superior al programado en C5.2.3.3.

Desb.corriente (%) = % %100 %

S1.1.1,51.1.2,51.1.3

- El valor de desbalance de la corriente entre las
fases es superior al programado.

- Caida de tension en una o mas fases de la red de
alimentacion.

- Falta de una fase en la red de alimentacion.

- Transformadores de entrada subdimensionados.
- Fusibles de entrada abiertos.

- Problemas de mal contacto en las conexiones con
la red de alimentacién y/o motor.
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FO75:
Frecuencia Fuera de
Rango

Cuando la frecuencia se encuentra por encima o
por debajo de los limites de 50Hz +10 % o 60Hz
410 % por mas de 0,5s con el motor accionado.

- Cuando el SSW y el motor son alimentados por
un generador que no esta soportando el régimen
de carga plena o de arranque del motor.

FO76:
Subcorriente en Bypass

Cuando en el fin de la rampa de aceleracién la
corriente es inferior a 0,1x de la corriente nominal
del SSW (C9.1.1x0,1) antes del cierre del relé de
bypass.

- Falla en la tensién de la red de alimentacion o
falla en algun SCR antes del cierre del contactor
de bypass.

- Valor de corriente nominal del SSW programado
en C9.1.1 erréneamente.

- Corriente nominal del motor por debajo de la
corriente minima (C9.1.1 x 0,1).

- Se puede poner C5.6.1=0 para pruebas.

FO77:
Contactor de Bypass
Cerrado - No Abierto

Cuando no ocurre la apertura del circuito del
contacto de bypass.

- Cortocircuito en los cables de accionamiento del
contactor de bypass.

- Contactos con defecto, debido alguna sobrecarga.
- Cortocircuito en paralelo con el contacto de
bypass: SCRs en cortocircuito, cortocircuito
externo, bypass externo.

FO78/A078:
Subtorque en el Motor

Cuando el valor de Subtorque (en porcentaje) se
encuentra arriba del valor programado en C5.3.1.2,
durante un tiempo superior al programado en
C5.3.1.3.

Subtorque (%) = 100 % — S1.7.1

- El valor de subtorque en el motor es superior al
programado.

- En aplicaciones como bombas hidraulicas puede
estar girando a vacio.

FO79/A079:
Sobretorque en el Motor

Cuando el valor de sobretorque(en porcentaje) se
encuentra por encima del valor programado en
C5.3.2.2, durante un tiempo superior al programado
en C5.3.2.3.

sobretorque (%) = S1.7.1 — 100 %

- El valor de sobretorque en el motor es superior al
programado.

- Exceso de carga momentanea en el motor.

- Motor trabado, rotor bloqueado.

F080/A080:
Subpotencia en el Motor

Cuando el valor de subpotencia (en porcentaje)
se encuentra por encima del valor programado en
C5.4.1.2, durante un tiempo superior al programado
en C5.4.1.3.

Subpotencia (%) = €24-51-2-1 %100 %

- El valor de subpotencia en el motor es superior al
programado.

- En aplicaciones como bombas hidraulicas puede
estar girando a vacio.

F081/A081:
Sobrepotencia en el
Motor

Cuando el valor de Sobrepotencia (en porcentaje)
se encuentra por encima del valor programado en
C5.4.2.2, durante un tiempo superior al programado
en C5.4.2.3.

Sobrepotencia ( %) = 2L-21=C2:4 100 %

- El valor de sobrepotencia en el motor es superior
al programado.

- Exceso de carga momentanea en el motor.

- Motor trabado, rotor bloqueado.

F082:
Falla Slot1 - Accesorio Acessorio instalado en el SLOT1 ndo é compativel | - Firmware del SSW obsoleto. Necesidad de
Incompatible con firmware atual da SSW. actualizacion de firmware.

- Problema con el accesorio instalado en el SLOT1.
F083:
Falla Slot2 - Accesorio Acessorio instalado en el SLOT2 néo é compativel | - Firmware del SSW obsoleto. Necesidad de
Incompatible con firmware atual da SSW. actualizacion de firmware.

- Problema con el accesorio instalado en el SLOT2.
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F084:

Falla de Autodiagnéstico

Indica algun problema encontrado durante a
inicializacion del sistema operativo.

Pueden aparecer, en la HMI, los siguientes
mensajes, F084 Init. Error:

1 - Parameter Area.

2 - SPI.

3 - Exernal FLASH.

4 - Incompatible TXT Firmware Package.

5 - Incompatible MOT Firmware Package.

6 - HMI not initialized.

7 - CCM Initialization.

8 - History files not initialized.

- Error en la grabacién del paquete de firmware de
la SSW.

- Error en la generacion del paquete de firmware de
la SSW.

- Problemas con la tarjeta de control de la SSW.
Obs.: El LED de STATUS de la SSW, localizado
encima de los SLOTs de los accesorios, parpadea
en rojo con el numero de la falla de autodiagnosis.

F085:
Falla Slot1 = Slot2

Dos accesorios iguales instalados en la SSW.

- La SSW permite la utilizacion de los accesorios
en cualquier SLOT, no obstante, es permitido
solamente un tipo de cada accesorio.

F086:
Falla Slot1 - El accesorio obligatorio en el SLOT1 no estd | - El accesorio obligatorio en el SLOT1 no esta
Configurado instalado. instalado o fue removido.
- Programacion incorrecta del accesorio obligatorio
(C9.3.1).
- Problema con el accesorio instalado.
F087:
Falla Slot2 - Accesorio obligatorio en el SLOT2 no instalado. - El accesorio obligatorio en el SLOT2 no esta
Configurado instalado o fue removido.
- Programacion incorrecta del accesorio obligatorio
(C9.3.2).
- Problema con el accesorio instalado.
F088:

Falla Slot1 - Conexion

Falla de conexion con el accesorio instalado en el
SLOT1.

- El accesorio en el SLOT1 fue removido.
- Problema con el accesorio instalado en el SLOT1.

F089:
Falla Slot2 - Conexién

Falla de conexion con el accesorio instalado en el
SLOT2.

- El accesorio en el SLOT2 fue removido.
- Problema con el accesorio instalado en el SLOT2.

A090:
Alarma Externa (DI)

Cuando ocurra la apertura de la entrada digital
programada para sin alarma externa, DI1 a DI10.

- Cableado en las entradas DI1 a DI10 abierto,
cuando esté programada para sin alarma externa
(C4.1.1 a C4.1.10).

F091:
Falla Externa (DI)

Cuando ocurra la apertura de la entrada digital
programada para sin error externo, DI1 a DI10.

- Cableado en las entradas DI1 a DI10 abierto,
cuando esté programada para sin error externo
(C4.1.1 a C4.1.10).

F092:
Falla Slot3 - Accesorio Acessorio instalado en el SLOT 3 ndo € compativel | - Firmware del SSW obsoleto. Necesidad de
Incompatible con firmware atual da SSW. actualizacion de firmware.
- Problema con el accesorio instalado en el SLOT
3.
F093:
Falla Slot4 - Accesorio Acessorio instalado en el SLOT 4 nao é compativel | - Firmware del SSW obsoleto. Necesidad de
Incompatible con firmware atual da SSW. actualizacién de firmware.
- Problema con el accesorio instalado en el SLOT
4.
F094:
Falla Slot3 - El accesorio obligatorio en el SLOT 3 no estd | - El accesorio obligatorio en el SLOT 3 no esta
Configurado instalado. instalado o fue removido.
- Programacion incorrecta del accesorio obligatorio
(C9.3.3).
- Problema con el accesorio instalado.
F095:
Falla Slot4 - Accesorio obligatorio en el SLOT 4 no instalado. - El accesorio obligatorio en el SLOT 4 no esta
Configurado instalado o fue removido.

- Programacion incorrecta del accesorio obligatorio
(C9.3.4).
- Problema con el accesorio instalado.
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F096:
Falla Slot3 - Conexién

Falla de conexion con el accesorio instalado en el
SLOT 3.

- El accesorio en el SLOT 3 fue removido.
- Problema con el accesorio instalado en el SLOT
3.

F097:
Falla Slot4 - Conexién

Falla de conexion con el accesorio instalado en el
SLOT 4.

- El accesorio en el SLOT 4 fue removido.
- Problema con el accesorio instalado en el SLOT
4.

F099:
Offset Corriente Invalido

Cuando la lectura de las entradas de corriente esta
fuera del valor aceptable de 2,5V +/- 3 %.

- Mal contacto en los cables de los transformadores
de corriente, mal contacto en los cables de
conexion a las tarjetas de control.

- Alguin SCR o contactor de bypass en cortocircuito.
- Tarjeta de control con problemas.

F126/A126:
Timeout Comunicacion
FSMT

Indica que el SSW dejé de comunicarse con su
tarjeta FSMT por un periodo mayor al permitido.

El conteo de tiempo comienza después de la
primera comunicacion con el SSW FSMT.

- Verifique las conexiones con el FSMT.

F127/A127:
Timeout Comunicacion
HMI

Indica que la SSW paré de comunicarse con su
HMI, por un periodo mayor al programado (C6.6).
El conteo del tiempo es iniciada tras la primera
comunicacion con la HMI de la SSW.

- Verificar las conexiones con la HMI.

F128/A128:
Timeout Comunicacion
Serie

Indica que la SSW paré de recibir telegramas
validos, por un periodo mayor al programado
(C8.2.1.3).

El conteo del tiempo es iniciada tras la recepcion
del primer telegrama valido, con direcion y campo
de verificacion de errores correctos.

- Verificar la instalacién de la red, cable roto, falla o
mal contacto en las conexiones con la red, puesta
a tierra.

- Garantizar que el maestro envie telegramas
al equipo siempre en un tiempo menor que el
programado (C8.2.1.3).

- Deshabilitar esta funcién (C8.2.1.1).

F129/A129:
Anybus Offline

Sefializa interrupcion en la comunicacion del
acessorio Anybus-CC con el maestro de la red.

- El maestro PLC paso al estado ocioso (ldle o
Prog.).

- Error de programacion. La cantidad de palabras
de 1/O programadas en el esclavo es diferente de
lo ajustado en el maestro.

- Perdida de comunicacion con el maestro (cable
partido, conector desconectado, etc.).

F130:
Falta de Acceso a
Anybus

Indica falla en el intercambio de datos entre la SSW
y el accesorio Anybus-CC.

Actua cuando la SSW no logra intercambiar datos
con el accesorio Anybus-CC, cuando el médulo
Anybus identifica alguna falla interna, o cuando
haya incompatibilidad de hardware.

Para retirar esta falla es necesario apagar vy
reencender la SSW.

- Verificar si el accesorio esta correctamente
encajado.

- Verificar si la version de firmware del equipo
soporta el accesorio Anybus.

- Errores de hardware derivados, por ejemplo, de la
manipulacion o instalacion incorrecta del accesorio,
pudiendo causar este error.

- Si es posible, realizar pruebas sustituyendo el
accesorio de comunicacion.

F131/A131:
Timeout Anybus
Modbus TCP

Indica falla en la comunicacion Modbus TCP del
accesorio Anybus-CC.

Actia cuando el equipo ha parado de recibir
telegramas de escritura validos para la Palabra de
Comando del Slot, o Datos de Escritura por un
periodo mayor al programado (C8.3.1.3).

El conteo del tiempo es iniciado luego de la
recepcion del primero telegrama valido.

- Verificar la instalacion de la red, cable roto o
falla/mal contacto en las conexiones con la red,
puesta a tierra.

- Garantizar que el cliente Modbus TCP envie
telegramas al equipo, siempre en un tiempo menor
que el programado (C8.3.1.3).

- Deshabilitar esta funcién (C8.3.1.1).

F132/A132:
Anybus Idle

Sefializa que el maestro de la red paso6 al modo de
programacion (Idle o Prog.).

- La forma para detectar esta condicion depende del
protocolo de comunicacion y del maestro de la red.
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F133/A133:

Sin Alimentacion en el Indica que el interfaz CAN no posee alimentacion | - Medir si hay tensién entre los terminales 1y 5 del

Interfaz CAN entre los terminales 1y 5 del conector. conector del interfaz CAN.
Actlia cuando la interfaz CAN estuviera alimentada | - Verificar si los cables de alimentacion no estan
y si fuera detectada la falta de alimentacién en el | cambiados o invertidos.
interfaz CAN. - Verificar problemas de contacto en el cable o en

el conector de la interfaz CAN.

F134/A134:

Bus Off Detectado error de bus off en el interfaz CAN. - Verificar cortocircuito en los cables de transmisién
Caso el numero de errores de recepcion o | del circuito CAN.
transmision detectados por el interfaz CAN sea | - Verificar si los cables no estan cambiados o
muy alto , el controlador CAN puede ser llevado | invertidos.
al estado de bus off, donde elle interrumpe la | - Verificar si todos los dispositivos de la red utilizan
comunicacion y deshabilita la interfaz CAN. la misma tasa de comunicacion.
Para que la comunicacion sea restablecida es | - Verificar si resistores de terminacion con valores
necesario interrumpir y regresar nuevamente la | correctos fueran colocados solamente en los
alimentaciéon para el producto o interrumpir y | extremos del bus principal.
regresar nuevamente la alimentacion del interfaz | - Verificar si la instalacion de la red CAN fue hecha
CAN; para que la comunicacion sea reiniciada. de manera adecuada.

F135/A135:

CANopen Offline

Actua cuando el estado del nudo CANopen pasa de
operacional para preoperacional.

- Verificar el funcionamiento de los mecanismos de
control de errores (Heartbeat/Node Guarding).

- Verificar si el maestro esta enviando los
telegramas de “guarding”/“heartbeat” en el tiempo
programado.

- Verificar problemas en la comunicacion que
puedan ocasionar perdida de telegramas o retrasos
en la transmision.

F136/A136:
Maestro en Idle

Actua cuando se comunica con el maestro de red
DeviceNet en modo Run y se detecta la transicion
al modo Idle.

- Ajuste la llave que comanda el modo de operacion
del maestro para ejecucién (Run) o entonces el bit
correspondiente en la palabra de configuracién del
software del maestro. En caso de dudas, consulte
la documentacion del maestro en uso.

F137/A137:

Timeout en la Conexién

Sefializa que una o mas conexiones 1/O DeviceNet

- Verificar el estado del maestro de la red.

DeviceNet caducaran. - Verificar instalacion de la red, cable roto o falla/mal
Ocurre cuando, por algun motivo, luego que | contacto en las conexiones con la red.
iniciada la comunicacién ciclica del maestro con el
producto, esta comunicacion fuera interrumpida.

F139:

No és permitida
Conexion Delta

No se permite conectar el motor en triangulo.

- Mudar a conexién del motor delta para ipsilon.

F140: - Cuando no existe ninguno de los pulsos de | - Falta de fase en la red de alimentacion.
Pérdida de fase en sincronismo de tensién durante los testes de los | - Problemas con el accionamiento del contactor de
prueba de TC transformadores de corriente (modo test). entrada.
- Fusibles de entrada abiertos.
- Problemas de mal contacto en las conexiones con
la red de alimentacion.
- Conexioén al motor errénea.
F147/A147: Sefaliza error en la comunicaciéon con el maestro

Comunicacion
EtherNet/IP Offline

EtherNet/IP.

Ocurre cuando, por algun motivo, luego que
iniciada la comunicacién ciclica del maestro con
el producto, esta comunicacion fuera interrumpida.
Esto se detecta en el caso de timeout en la conexion
de 1/0O Exclusive Owner, o si el maestro pasa al
estado IDLE.

m Verificar el estado del maestro de la red.

® Verificar instalacién de la red, cable roto o
falla/mal contacto en las conexiones con la red.
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Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

F149/A149:
Timeout Modbus TCP

Indica que la SSW paré de recibir telegramas
validos, por un periodo mayor al programado en el
C8.5.1.3.

El conteo del tiempo es iniciada tras la recepcién
del primer telegrama valido.

m Verificar instalacién de la red, cable roto o
falla/mal contacto en las conexiones con la red,
puesta a tierra.

B Garantice que el cliente Modbus TCP envie
telegramas hacia el equipamiento siempre en un
tiempo menor que el programado en el C8.5.1.3.

®m Deshabilite esta funcién en el C8.5.1.3.

A181:
Tension Bateria Baja

Alarma de la tensién de la bateria del reloj baja.

- Necesario cambiar la bateria.
- Bateria no instalada o mal conectada.

A182:
Reloj con Valor Invalido

Alarma del reloj con horario incorrecto.

- Necesario ajustar fecha y hora en C6.3.1.
- Bateria descargada, con defecto o no instalada.

F201/A201:
Sobrecalentamiento del
motor Ch1

F202/A202:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch2

F203/A203:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch3

F204/A204:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch4

F205/A205:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch5

F206/A206:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch6

F207/A207:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch7

F208/A208:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch8

F209/A209:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch9

F210/A210:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch10

F211/A211:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch11

F212/A212:
Sobrecalentamiento del
Motor Ch12

Cuando el valor de la temperatura (S4.3) sea igual
o mayor al programado (C5.8).

- Sobretemperatura en el motor.

- Sobrecarga en el motor.

- Régimen de arranques superior al soportado por
el motor.

- El motor no alcanza el torque suficiente para su
arranque.

- Niveles de actuacion de las fallas y alarmas
inferiores al soportado por el motor (clase de
aislamiento del motor).
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Falla/Alarma Descripcion Causas Mas Probables
F231/A231:
Cable partido Ch1 - Detecta la apertura del circuito de los canales de | - Cable partido en el sensor de temperatura del

Temperatura Motor

F232/A232:
Cable partido Ch2 -
Temperatura Motor

F233/A233:
Cable partido Ch3 -
Temperatura Motor

F234/A234:
Cable partido Ch4 -
Temperatura Motor

F235/A235:
Cable partido Ch5 -
Temperatura Motor

F236/A236:
Cable partido Ch6 -
Temperatura Motor

F237/A237:
Cable partido Ch7 -
Temperatura Motor

F238/A238:
Cable partido Ch8 -
Temperatura Motor

F239/A239:
Cable partido Ch9 -
Temperatura Motor

F240/A240:
Cable partido Ch10 -
Temperatura Motor

F241/A241:
Cable partido Ch11 -
Temperatura Motor

F242/A242:
Cable partido Ch12 -
Temperatura Motor

medicién de temperatura, a través de la ruptura de
alguno de los tres cables de cada sensor.

motor.

- Canal de temperatura programado para falla
o alarma sin sensor conectado al accesorio de
PT100.

- Conectores del
desconectados.
Obs.: Programacion de la actuacion de cable
partido como falla o alarma C5.8.2, C5.8.5, C5.8.8,
C5.8.11, C5.8.14, C5.8.17, C5.8.20 y C5.8.23

accesorio de PT100
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Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

F261/A261:
Cortocircuito Ch1 -
Temperatura Motor

F262/A262:
Cortocircuito Ch2 -
Temperatura Motor

F263/A263:
Cortocircuito Ch3 -
Temperatura Motor

F264/A264:
Cortocircuito Ch4 -
Temperatura Motor

F265/A265:
Cortocircuito Ch5 -
Temperatura Motor

F266/A266:
Cortocircuito Ch6 -
Temperatura Motor

F267/A267:
Cortocircuito Ch7 -
Temperatura Motor

F268/A268:
Cortocircuito Ch8 -
Temperatura Motor

F269/A269:
Cortocircuito Ch9 -
Temperatura Motor

F270/A270:
Cortocircuito Ch10 -
Temperatura Motor

F271/A271:
Cortocircuito Ch11 -
Temperatura Motor

F272/A272:
Cortocircuito Ch12 -
Temperatura Motor

Detecta la apertura del circuito del canal, a través
del rompimiento de alguno de los tres cables del
SEensor.

- Cortocircuito en los cables de los sensores de
temperatura del motor.

Obs.: La programacion de la actuacion de cable
partido como falla o alarma esta en el parametro
C5.8.2, C5.8.5, C5.8.8, C5.8.11, C5.8.14, C5.8.17,
C5.8.20 y C5.8.23.

F708/A708:
La Aplicacién de la
SoftPLC No Esta

La aplicacion de la SoftPLC no esta rodando.

- La aplicacion de la SoftPLC esta parada (C11.1 =
Para Aplicativo).

Rodando - Estado de la SoftPLC (S6.1.1) presenta aplicacién
incompatible con la version de firmware del
SSW7000.

F750/A750

a Falla o Alarma del SoftPLC. - Consultar el Manual del Usuario SoftPLC del

F799/A799: SSW7000.

Falla o Alarma del
SofPLC

Actuacioén de las fallas y alarmas.

m Las fallas actuan: indicando en la IHM, en la palabra de estado del SSW7000 (S3.1.1), en el diagnéstico de
falla actual (D1.1), en el Histérico de Fallas (D1.2) y deshabilitando el motor. Son retiradas solamente con el
reset o con la desenergizacion de las tarjetas de control.

m Las alarmas actuan: indicando en la IHM, en la palabra de estado del SSW (S3.1.1), en el diagndstico de
falla actual (D2.1), en el Historico de fallas: (D2.2). Son retiradas automaticamente luego de la salida de la
condicién que origina la alarma.
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3 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Este manual contiene las informaciones necesarias para la programacion correcta del SSW.

El documento fue escrito para ser utilizado por personas con capacitaciéon o cualificacion técnica adecuada
para operar este tipo de equipo.

3.1 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL

En este manual son utilizados los siguientes avisos de seguridad:

iPELIGRO!
A La no consideracion de los procedimientos recomendados en este aviso podra llevar a la muerte,

lesiones graves o dafios materiales considerables.

JATENCION!
La no consideracion de los procedimientos recomendados en este aviso podra llevar a dafos
materiales.

>

iNOTA!
El texto tiene por objetivo suministrar informaciones importantes para la correcta comprension y
el buen funcionamiento del producto.

®

3.2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL PRODUCTO

Los siguientes simbolos estan fijados en el producto, sirviendo como aviso de seguridad:

Tensiones altas presentes.

Componentes sensibles a descarga electrostatica. No tocarlos.

B S

Conexion obligatoria a tierra de proteccion (PE).

Conexion del blindaje a tierra.

3.3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

{PELIGRO!
Solamente personas con cualificacion adecuada y familiaridad con el SSW y los equipos

asociados deben planear o implementar la instalacion, arranque, operacion y mantenimiento de
este equipo.

Estas personas deben seguir todas las instrucciones de seguridad contenidas en este manual y/o
definidas por normativas locales.

No cumplir las instrucciones de seguridad puede resultar en riesgo de vida y/o dafios en el equipo.
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©

iNOTA!

Para los propésitos de este manual, personas cualificadas son aquellas capacitadas de forma de
estar aptas para:

1. Instalar, hacer la puesta a tierra, energizar y operar el SSW, de acuerdo con este manual y con
los procedimientos legales de seguridad vigentes.

2. Usar los equipos de proteccion de acuerdo con las normativas establecidas.

3. Prestar servicios de primeros socorros.

iPELIGRO!

Siempre desconecte la alimentacion general antes de cambiar cualquier componente eléctrico
asociado al SSW.

Altas tensiones pueden estar presentes, incluso luego de la desconexion de la alimentacion.
Aguarde por lo menos 3 minutos para la descarga completa de los condensadores.

Siempre conecte la carcasa del equipo a tierra de proteccion (PE) en el punto adecuado para eso.

JATENCION!

Las tarjetas electrénicas poseen componentes sensibles a descargas electroestaticas. No tocar
directamente los componentes o conectores. En caso necesario, tocar antes la carcasa metalica
puesta a tierra, o utilice pulsera de puesta a tierra adecuada.

No ejecute ningliin ensayo de tension aplicada en el SSW
En caso de que sea necesario, consulte al fabricante.

iNOTA!

i

Los SSW pueden interferir en otros equipos electronicos. Siga los cuidados recomendados en el
capitulo de Instalacion y Conexién, del Manual del Usuario del Arrancador Suave SSW7000, para
minimizar estos efectos.

®

iNOTA!

i

Leer completamente el Manual del Usuario del Arrancador Suave SSW antes de instalar u operar
el SSW7000.
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4 A RESPECTO DEL MANUAL

Este manual presenta las informaciones necesarias para la configuracion de todas las funciones y parametros
del SSW. Este manual debe ser utilizado en conjunto con el Manual del Usuario del Arrancador Suave SSW.

Debido a la gran gama de funciones de este producto, es posible aplicarlo de forma diferente a las presentadas
aqui. No es la intencion de este manual agotar todas las posibilidades de aplicacion del SSW, ni el fabricante
puede asumir ninguna responsabilidad por el uso del SSW que no se base en este manual.

Esta prohibida la reproduccion del contenido de este manual, en todo o en partes, sin la autorizacion por escrito
del fabricante.

4.1 TERMINOLOGIA Y DEFINICIONES
4.1.1 Términos y Definiciones Utilizadas en el Manual

Amp, A: Amperios.

° C: Grados Celsius.
CA: Corriente alterna.
CC: Corriente continua.

CV: Caballo-Vapor = 736 Watts (unidad de medida de potencia, normalmente usada para expresar la potencia
mecanica de motores eléctricos).

HMI: Interfaz Hombre Maquina; dispositivo que permite el control del motor, visualizacién y modificaciones de
los parametros del SSW. Presenta teclas para comando del motor, teclas de navegacion y display LCD grafico.

hp: Horse Power = 746 Watts (unidad de medida de potencia, normalmente usada para sefialar la potencia
mecanica de los motores eléctricos).

Hz: hertz.

mA: Miliamperios = 0,001 Amperios.

Memoria RAM: Memoria volatil “Random Access Memory”.
Memoria FLASH: Memoria no volatil.

h: tiempo.

min: minuto.

s: segundo.

ms: milisegundo = 0,001 segundos.

Nm: newton metro; unidad de medida de torque.

PE: tierra de proteccion; del inglés “Protective Earth”.

PLL: "Phase-Locked Loop”.

RMS: del inglés “Root Mean Square”; valor eficaz.

rpm: rotaciones por minuto; unidad de medida de rotacion.
RTC: Real Time Clock”.

SCR: “Silicon Controlled Rectifier”.

trbc: tiempo de rotor bloqueado a caliente del motor.

trbf: tiempo de rotor bloqueado a frio del motor.
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USB: del inglés “Universal Serial BUS”; tipo de conexién concebida en la filosofia del concepto "Plug and Play”.
V: volts.
WPS: Software de Programaciéon "WEG Programming Suite”.

): ohms.

4.1.2 Simbolos para Descripcion de las Propiedades de los Parametros

stopped: Parametro solamente cambiable con el motor parado.
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5 VERSION DE SOFTWARE

Las versiones de software son importantes, pues definen las funciones y los parametros de programacion del
SSW.

En el SSW esta disponible la visualizacion de todas las versiones instaladas (S3.2), de las versiones de software
de todo el paquete, de las tarjetas de control, de la HMI, e incluso de los accesorios, en caso de estar instalados.

Este manual se refiere a la version de software del control 1 (CCl) y control 2 (CCM), conforme es indicado en
la contratapa. Por ejemplo, la version 1.0X significa de 1.00 a 1.09, donde la “X” representa las evoluciones en
el software que no afectan al contenido de este manual.
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6 A RESPECTO DEL ARRANCADOR SUAVE SSW7000

El Arrancador Suave SSW7000 es un producto de alto rendimiento, que permite el control del arranque, de la
parada, asi como la proteccion de motores de Induccion trifasicos de media tension. De este modo, se evitan
los golpes mecanicos en la carga, picos de corriente en la red de alimentacion, asi como la quema del motor.

Nueva interfaz grafica mas amigable, de facil acceso a los datos, con help online de todos los datos disponibles
y registro de varios estados del SSW, guardaros por eventos.

Una de las principales caracteristicas de este producto es la gran robustez en las técnicas de detecciéon de
fallas y alarmas en la red de alimentacion y en las conexiones, tornando posible que el cliente escoja la mejor
forma de proteger su motor:

- protecciones programables de sobretension, subtension y desbalance de tension entre fases de la
alimentacion;

- protecciones programables de sobrecarga y subcarga en el motor;

- protecciones térmicas del motor;

- actuacion de las protecciones programables entre falla o alarma.

Principales funciones

m Status:
- corrientes del motor trifasicas en varias unidades;
- tensiones trifasicas de la entrada de alimentacion en varias unidades;
- tensiones de alimentacién del motor;
- tensiones de bloqueo de los SCRs en V;
- potencia del motor en kW, kVA 'y kVAry F.P,;
- frecuencia de la red de alimentacion en Hz;
- torque del motor;
- tensiones de alimentacion de la electronica externas e internas en 'V,
- estado de las entradas y salidas digitales;
- valor de las salidas analdgicas en varias unidades;
- estado de todo el SSW7000, como: modelo, versiones de software y accesorios instalados;
- estado de la proteccién de clase térmica;
- temperatura de los disipadores de los SCRs;
- temperatura del motor con la utilizacion del médulo accesorio de medicion de temperatura;
- estado de todas las comunicaciones disponibles en el SSW, con sus respectivos comandos.

= Diagnésticos:
- fallas, con historico de todas las fallas y guardado de varios status del SSW en archivo CSV,;
- alarmas, con histérico de todas las alarmas y guardado de varios status del SSW en archivo CSV;
- histérico de eventos con guardado de varios status del SSW en archivo CSV;
- todos guardados con hora y fecha de RTC;
- corriente maxima y media de arranque, tiempo real de arranque;
- corriente maxima en régimen pleno;
- tensién maxima y minima de la red de alimentacién con el motor accionado;
- frecuencia maxima y minima de la red de alimentacion con el motor accionado;
- numero total de arranques;
- horas energizado, horas en operacién, kWh consumidos;
- temperatura maxima de los SCRs, temperaturas maximas del motor con la utilizacion del mddulo
accesorio;
- parametros alterados.

m Configuraciones:
- puede ser programado practicamente todo el funcionamiento del SSW7000;
- seleccion de varios tipos de control de arranque y parada totalmente flexible;
- seleccion de LOC/REM para varias fuentes de comando;
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- entradas y salidas totalmente programables;

- protecciones totalmente programables con actuacién entre falla o alarma;

- varias protecciones contra fallas en las comunicaciones;

- varios ajustes de las pantallas de la HMI y monitoreo grafico de los Status;

- posibilidad de utilizacion de cuatro modulos accesorios;

- funciones especiales: frenado, cambio de sentido de giro, JOG, Kick Start, CFP.

= Asistente:
- guia de programaciéon minima para poner el SSW en funcionamiento.

= Ofros:
- posibilidad de monitoreo de los Status en un supervisor, a través de la comunicacion Serie o Fieldbus;
- monitoreo grafico y programacion a través de Software en el PC (WPS);
- SoftPLC que permite la implementacion de un software de PLC o funcionamiento especial del propio SSW.
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7 HMI

A través de la HMI gréfica es posible realizar la visualizacién y programacion de todo el SSW. Posee forma
de navegacién semejante a la usada en teléfonos celulares, con acceso a todos los datos a través de grupos
(Menus).

Figura 7.1: Teclas de la HMI

Conector USB para comunicacion con el PC.

“Esc”: Cancela programacion. Vuelve al menu.

“Help”: Muestra texto de ayuda referente al contenido marcado.

Incrementa y Disminuye valores. Navegacion en el sistema de menus.

Altera de pantalla principal. Se mueve dentro de valores. Navegacion en el sistema de menus.

Tecla Enter: Guarda alteracion. Entra en los mendus.

L4 7 Al 4

060

Control del Sentido de Giro del motor, cuando es programado para HMI.
Selecciona comando LOCAL o REMOTO, cuando es programado para HMI.

JOG, cuando es programado para HMI.

\
/

\
7

oo

Para el motor, cuando es programado para HMI. Reset del fallos.

Gira motor, cuando es programado para HMI.
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8 USO DE LA HMI

Todo el uso de la HMI esta basado en menus, en los cuales son dispuestas las variables de lectura y escritura.
Los menus estan divididos en niveles en los cuales estan dispuestos los menus y submenus.

Nivel 0 Nivel 1
0. Principal 0. Status
- 1. Diagnésticos
2. Configuraciones
3. Asistente

Figura 8.1: Pantallas y Menus de la HMI

Nivel 0:

Esta localizada la pantalla principal, en la cual se puede escoger qué variables de lectura (Status) se desea
visualizar.

Nivel 1:

Estan localizados los principales menus de acceso a las variables. Estos, a su vez, estan divididos en
variables de lectura (Status y Diagnoésticos) y variables de escritura o programacion (Configuraciones y
Asistente).

Los Status no pueden ser alterados por la HMI, no obstante, este mismo Status puede ser una Configuracion
para una determinada red de comunicacion. Siendo asi, puede ser alterado por esta red de comunicacion y
solamente visualizado por la HMI.

8.1 PANTALLA PRINCIPAL — NIVEL 0

Luego de la energizacion del SSW, la HMI se inicializa en la pantalla Principal, en la cual se pueden visualizar
variables de lectura (Status).

Existen tres pantallas principales, las cuales se pueden configurar para mostrar hasta nueve variables en cada
una de a telas. Para personalizar estas pantallas principales, consulte el Capitulo 8.6.

Ejemplos: tension, corriente, potencia y factor de potencia del motor...

Listo = Loc 0.0A12:35 Listo = Loc 0.0A12:35 Listo = Loc 0.0A12:35
0.0 a 0.0v , 0.00
0.0a °° 0.0v 00 0.0 kw
0.0 A 0.0v 0.0 kva
g0 oEn oos

Listo "‘-Loco-c;.f:12:35 Lgi;;:i:nt;:t::ﬂ 0.04 0B:32
0.0 A W |ayyamefeses
0.0 a F
iy an

Figura 8.2: Pantallas principales estandar
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Indicacion del Indicacioén de la
sentido de LOC o REM corriente media del

giro del motor motor en A S1.1.4

Status de la ' Listo ~ Log 0.0A 12:35 ' Indicacion del
-SSW S3.1.1 O O A horario
) ¢ Parametros de Status
O - O A { corriente del motor en A }
0.0a
BO0

Pantalla 1, 2, 3 N

Figura 8.3: Datos de la pantalla principal

Para salir de las pantallas principales y tener acceso a los menus, basta presionar la tecla Enter.
8.2 MODO DE ACCESO A LOS MENUS - NIVELES DE LOS MENUS

Cuando es presionada la tecla Enter en una pantalla principal, es permitido el acceso a los menus. En los
menus es posible navegar en los grupos y subgrupos de acceso a las variables, conforme es presentado en el
Capitulo 1.

Cada variable posee codificacion propia, tal codificacién posee la informacioén de su localizacién en la estructura
de menus, asi como su identificacion. Los digitos son separados por un punto.

Ejemplo:
C4.1.3 = Funcién de la Entrada digital DI3
C4.1.3 = Configuraciones\lI/O\Entradas digitales\DI3

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4 Edicion
C C4 C4.1 C4.1.3
Configuraciones I/0 Entradas digitales | DI3 Funcién

8.2.1 Variables de Lectura — Status y Diagnésticos

Todas las variables de lectura para la HMI estan presentadas en dos menus principales: Status y Diagnésticos.

Status — variables de lectura con valores actualizados: corriente, tension y otras.

Listo o Loc 0.0A 09:44 Lista o Loc 0.0A 09:44 Lista o Loc 0.0A 09:44
O 0 A Meni Principal Status
- p 1. Mediciones =
| |
O 0 A Q Diagnésticos e 2.1/0 Q
- Configuracions 3. 55Wo00
O 0 Asistente 4. Temperaturas
UA -
5. Comunicaciones
[ X=ks]
Listo = Loc 0.0A 09:44 Listo = Loc 0.0A 09:44 Listo  Loc 0.0A 09:44
51 Mediciones 51.1 Corriente Corriente
I 1. Corriente p- 1.Fase R 0.0 A o 51.1.4 Media
2. Tensian Alimentacion Q 2 Fazse 5 0.0A - Q
3. Tensidn de Salida 3 FaseT 0.0 A 0
4. Tesién Blogueo SCR 4. Media 0.0 A 0_0 A

Figura 8.4: Lectura de la corriente media del motor en A.

Diagnésticos — variables de lectura con valores guardados como consecuencia de eventos: fallas, alarmas,
arranque y otras.
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Listo = Loc 0.0A10:15 Listo = Loc 0.0A10:16 Listo = Loc 0.0ATD:16

0 O A Menu Principal Diagnésticos
- = Status Q P I L

0 O A Q :' - G 2. Alarmas Q
= Configuracions “ 3. Eventos

0 O A Asistente 4. Motor ON
- 5. Temperaturas

[ Nuls]

Listo o Loc 0.0410:186 o
Logld: 152 Corriente R: 0.0 A I
D Fallas FOD3=Falta de Fase Corriente 5: 0.0 A
1._Actuales o - Arranque del Motor Q Corriente T: 0.0 A
I 2. Historia de Fallas - a 2016-09-15 08:23:41 _ Tension R-5: 0.0V
Corriente R: 0.0 A o Tension 5-T: 0.0V
Corriente 5: 0.0 A Tension T-R: 0.0V
Corriente T: 0.0 A Tension controle: 220.7
Tension R-5: 0.0V

Figura 8.5: Lectura del histérico de faltas.

8.2.2 \Variables de Escritura - Configuraciones

Toda la programacion o configuracion del SSW es realizada a través de este menu, el cual esta dividido en
submenus, grupos o subgrupos de programacion, conforme es presentado en el Capitulo 1.

Listo = Loc 0.0A14:42 Listo = Loc 0.0414:42 Listo = Loc 0.0A14:43
0 O A Menu Principal Configuraciéns
- = Status o = I 1. Arrangue y Parada =
0 O A O Diagndsticos - G 2. Datos Mominales del Mot 0
: ICHrrrr— < 3. Seleccion LOC/REM
0 O A Asistente 4.1/0
- 5. Protecciones
[ N=ls]
Listo o Loc 0.0414:43 Listo o Loc 0.0A14:43
C1 Arranque y Parada Arranque y Parada

2. Tensisn Inicial Arra. Q = Eglg.s Tiempo Maximo Arrang. o p-
20 20

1

Figura 8.6: Programacion del tiempo maximo de arranque.

Indicacién del Indicacién de la
sentido de LOC o REM corriente media del

giro del motor ¢ motor en A S1.1.4

Status del —p [Fete = loc 00A12a35] @—
SSW S3.1.1 Arranque y Parada

C1.3 Tiempo Maximo Arrang.

Indicacién de
horario

Variable de

5959
[ Minimo y Maximo ] —> l 0 2@ S <4+ [ configuracién
: 70 70

siendo alterada

T N

Figura 8.7: Datos de la pantalla de configuracion.

8.2.3 Variables de Escritura — Asistente

En el Asistente, algunas programaciones mas utilizadas estan dispuestas de forma secuencial, para facilitar la
puesta del SSW en funcionamiento. Para mas detalles ver Capitulo: 12.
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8.3 TECLA DE AYUDA

La tecla de ayuda “ ? ” tiene como objetivo presentar mas informaciones sobre el texto seleccionado. Dicha
tecla puede ser usada en cualquier momento.

En caso de que el texto seleccionado sea un parametro, en el momento en que la tecla “?” sea presionada,
sera mostrado un texto informativo a respecto de este parametro.

Las figuras de abajo muestran algunos ejemplos del uso de la tecla ayuda “?“

Listo = Loc 0.04A 15:09 Listo = Loc 0.0A15:10
Corriente Ayuda
51.1.4 Media Indica la corriente media de

las tres fases del S5W,
corriente del motor, en

0 0 A amperios (A).

Listo = Loc 0.04 15:21 Listo o Loc 0.04 15:21
Arranque y Parada Ayuda

C1.3 Tiempe Maximo Arrang. Cuando el SSW esté .

G99 q programado con control de Q

Rampa de Tensgicén, o
0 2@ S Control de Bombas, el
Tiempao Maximo de
1 20 20

Arranque sera el tiempo de

Figura 8.8: Ejemplo del uso de la tecla help.

8.4 AJUSTE DE LA CONTRASENA

Para alterar las configuraciones del SSW es necesario ajustar correctamente la contrasefia en C6.1.1. En caso
contrario, las configuraciones podran ser solamente visualizadas.

En el momento en que es hecho el intento de alguna alteracion, es solicitada la contrasefia de acceso, en caso
de que C6.1.1 esté programado incorrectamente. El valor de fabrica de la contrasena es 5.

Listo = Loc 0.04 15:49 Listo = Loc 0.0A 15:50 Listo o Loc 0.0A 15:50
Menu Principal Configuraciéns | C6 HMI
Status == 2 Datos Mominales del Mot == - p
Diagnaosticos o Q 3. Seleccion LOCSREM o O 2. ldioma G
ICHrrr— < a.vo «@ 3. Fecha y Hora
Asistente 5. Protecciones 4. Pantalla Principal
5. Backlight del LCD

Listo o Loc 0.0A 15:51 Listo ~ Loc 0.0A 15:51 Listo ~ Loc 0.0A 15:51
C6.1 Contrasena Contraseia Contraseia
C6.1.1 Contraseina

j_ 9000 S

1]

1. Contras

6

Activa

I o C6.1.1 Contrasena
° 2999
2. DOpciones de Contrasefa l

0000

1]

Figura 8.9: Contrasena para posibilitar alteracion de parametros

Es posible la personalizacion de la contrasefa a través de C6.1.2. Consulte la descripcion detallada de C6.1
de este manual.

8.5 AJUSTE DE FECHA Y HORARIO

El ajuste de la fecha y horario debe ser iniciado a partir del menu de configuraciones, como es ilustrado a seguir.
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Listo = Loc 0.0A 16:39 Listo o Loc 0.0A 16:39 Listo = Loc 0.0A 16:39
Menu Principal Configuracions C6 HMI
Status == - 2. Datos Mominales del Mot R p 1. Contrasefia P
Diagnaosticos Q O 3. Seleccion LOCSREM Q Q 2. ldioma O
Errrrr— <> 2w o Y|
Asistente 5. Protecciones 4. Pantalla Principal
5. Backlight del LCD
Listo o Loc 0.0416:39 Listo o Loc 0.04 16:40
C6.3 Fecha y Hora Fecha y Hora
| 1. Date and Time p C6.3.1 Date and Time , o8
2016-09-15 16:39:58 -
2. Dia de la Semana ° 2016'09'15 ‘o 0 0
Jueves|
16:EM:01

Figura 8.10: Ajuste de fecha y horario.

8.6 AJUSTE DE LAS PANTALLAS PRINCIPALES

La personalizaciéon de las pantallas principales permite definir lo que siempre sera mostrado al energizar el

SSW. Son puestas a disposicion tres pantallas principales de facil acceso. Cada una de éstas pueden ser
configuradas en los siguientes formatos:

Texto - 3 por Linea
Texto - 1 por Linea
Texto - Pantalla Llena
Numeérico - 1 por Linea
Barra - 1 por Linea
Barra - Pantalla Llena
Grafico - Pantalla Llena

La figura a seguir muestra cémo seleccionar un grafico para una pantalla principal.

Listo o Loc 0.0A07:26 Listo o Loc 0.0A07:26 Lista o Loc 0.0AQ7:27
O O A Menu Principal Configuracions
- Status a = 2. Datos Mominales del Mot
O O A Q Diagndsticos _ @ 3. Seleccidn LOC/REM Q
: | r— 4.1/0
O O A Asiztente 5. Protecciones
[ Ju]a]

Primero se selecciona "Pantalla Principal.e" la "HMI”.

Listo = Loc 0.0AQ7:27 Listo o Loc 0.0A 07:21 Listo = Loc 0.0A 07:21

Ci HMI Pantalla Principal Elija lo Parametro
1. Contrasena ARadir elemento I 1. Mediciones o
2 ldioma e Editar elemento a 2 1/0 - @
3. Fecha y Hora Borrar elemento 3. S5WooD 6
Volwver al inicio 4. Temperaturas
5. Backlight del LCD 5. Comunicaciones

Listo = Loc 0.0A0Q7:22 Listo o Loc 0.0AQ7:22 Listo = Loc 0.0A0Q7:22
Elija lo Parametro Elija lo Parametro Tipo de exhibicion

P 1.FaseR Nimero - 1 por Line e
2. Tension Alimentacion e 2 Fase 5 a Texto - 3 por Line G
3. Tension de Salida 3. FaseT Barra - 1 por Line
4. Tesian Blogueo SCR 4. Media Barra - Pantalla completa
5. Potencia de Salida y P.F.

Después se selecciona el Status que se quiere mostrar en el grafico.
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Listo o Loc DDA D 55

Listo o Loc 0.0AD7:36 Lista o Loc 0.0A07:36

Entonces se escoge en cual de las pantallas principales se mostrara el grafico.

Lista - Loc 0.0A 07:34 Lista o Loc 0.0A 07:34
Min ref. Max ref.
o @ \ A 4 @ — @ <o @
0, y 0, y
l 000.[¢] % «@ T 999.El % «@
oo oo
Lista o Loc 0.0A O7:34 Listo o Loc 0.0A0Q7:37
Sample time Confirmacion Corriente Mataor %ln
999.9
2@00.0 Esta seguro de que desea
guardar esta nuewva
0000 S vigualizacion?
- Si 00
o1 - L
I:I Nu el 12 85

A seguir, se selecciona ’'Grafico - Pantalla Llena’. Al hacer eso, debe seleccionarse el rango de amplitud del graficoy la
tasa de muestreo.

También pueden ser realizados otros ejemplos de pantalla::

Listo ~ Loc 0.0A 22:58 Listo  Loc 0.04 13:49 Listo ~ Loc 0.0A13:49 Listo o Lac 0.04 09:47
Corriente Maotor %in Tenszidn Alimentacidn Media Corriente Fase R

200.0 219.4 0.0 0.0 5124 2200V I o5 I
28 28 28 Corriente Media Corriente Fase S

> =3 3 51.1.4 0.0A I 0% I
28 28 Del Maximo Corriente Fase T

0.0 1zEs o o 25% ] I 0% ]

[ H=k=] EO0 =N i=] oom

Figura 8.11: Ejemplos de pantallas principales.

La primera pantalla es un ejemplo con “Grafico - Pantalla Llena” del arranque de un motor, donde es mostrada:
- la corriente media trifasica de arranque en porcentaje de la corriente nominal del motor (fondo de escala 5 x
In Motor).

La segunda pantalla es un ejemplo con “Texto - 3 por Linea”, donde es mostrado:

- en la primera linea, la tension trifasica media de la red de alimentacion, la tension trifasica media del motor,
la corriente trifasica media del motor;

- en la segunda linea, las temperaturas de los devanados del estator del motor;

- en la tercera linea, las temperaturas de los cojinetes del motor (accesorio PT100).

La tercera pantalla es un ejemplo con “Texto - 1 por Linea” y “Barra - 1 por Linea”, donde es mostrado:
- en la primera linea, la tension trifasica media de la red de alimentacion;

- en la segunda linea, la corriente trifasica media del motor;

- en la tercera linea, el estado de la proteccion de clase térmica del motor.

La cuarta pantalla es un ejemplo “Barra - 1 por Linea”, donde es mostrado:
- en la primera linea, la corriente de la fase R en A;

- en la segunda linea, la corriente de la fase S en A;

- en la tercera linea, la corriente de la fase T en A.
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9 S STATUS

Permite visualizar las variables de lectura del SSW.

S1 MEDICIONES

Permite visualizar las variables medidas en los circuitos del SSW.

S$1.1 Corriente

.1 Fase R 0,0 ... 14544,0 A
.2 Fase S 0,0 ...14544,0 A
3Fase T 0,0 ...14544,0 A
.4 Media 0,0 ... 14544,0 A
.5 Motor %In 0,0 ... 999,9 %
.6 SSW %In 0,0 ... 999,9 %

Descripcion: Sefaliza las corriente con calculo True RMS.

.1 Fase R Indica la corriente de la fase R en amperios (A).

.2 Fase S Indica la corriente de la fase S en amperios (A).

.3 Fase T Indica la corriente de |la fase T en amperios (A)

.4 Media Indica la corriente media de las tres fases del SSW, corriente del motor, en amperios (A).

.5 Motor %lIn Indica la corriente media de las tres fases del SSW en porcentual de la corriente nominal del
Motor.

.6 SSW %lIn Indica la corriente media de las tres del SSW en porcentual de la corriente nominal del SSW.

Precision de = 3% de 10 % a 600 % de la | nominal del SSW.

iNOTA!
@ Cuando es usada la conexion dentro de la conexion delta del motor (C9.2.1=1), las indicaciones
de los valores de corriente ya estan multiplicadas por 1,73.

$1.2 Tension Alimentacion

.1 Linea R-S 0..16383V
.2 Linea S-T 0..16383V
.3 Linea T-R 0..16383V
.4 Media 0...16383V
.5 Motor %Vn 0,0 ... 999,9 %
.6 SSW %Vn 0,0 ... 999,9 %

Descripcion: Indica las tensiones de linea de entrada con calculo True RMS.

.1 Linea R-S Indica la tensién de la linea R-S en Volts (V).

.2 Linea S-T Indica la tension de la linea S-T en Volts (V).

.3 Linea T-R Indica la tension de la linea T-R en Volts (V).

.4 Media Indica la tensién de linea media entre las tres fases de entrada en Volts (V).

.5 Motor %Vn Indica la tensién entre las tres fases de entrada en porcentual de la tension nominal del Motor.
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.6 SSW %VNn Indica la tension media entre las tres fases de entrada en porcentual de la tensién nominal del
SSW.

Precision de +2 % de la tension maxima del SSW (S3.3.2).

iNOTA!

i

@ La tensién sera presentada sélo cuando alcance un valor por encima de 3 % de la tensidon maxima
del SSW (S3.3.2).Por debajo de este valor solamente indicara 0 (cero).

$1.3 Tension de Salida

.1 Media 0...16383V
.2 Motor %Vn 0,0 ... 999,9 %

Descripcion: Indica las tensiones de linea de salida con calculo True RMS.
.1 Media Indica la tensién de linea media de las tres fases de salida en Volts (V).

.2 Motor %Vn Indica la tension de linea media entre las tres fases de salida en porcentual de la Tensién nominal
del Motor.

Precision de +2 % de la tension maxima del SSW (S3.3.2).

iNOTA!

i

@ La tensidn sera presentada sélo cuando alcance un valor pro encima de 3 % de la tensién maxima
del SSW (S3.3.2).Por debajo de este valor solamente indicara 0 (cero).

$1.4 Tensién Bloqueo SCR

.1 Bloqueo R-U 0..16383V
.2 Bloqueo S-V 0..16383V
.3 Blogqueo T-W 0...16383 V

Descripcion: Indica las tensiones del bloqueo, tensiones sobre los SCRs, con calculo True RMS.
.1 Bloqueo R-U Tensién de bloqueo R-U.
.2 Bloqueo S-V Tensién de bloqueo S-V.
.3 Bloqueo T-W Tension de bloqueo T-W.

$1.5 Potencia de Salida y F.P.

.1 Activa 0,0 ... 26214,3 kW
.2 Aparente 0,0 ... 26214,3 kVA
.3 Reactiva 0,0 ... 26214,3 kVAr
A4F P 0,00 ... 1,00

Descripcion: Indica la potencia media de las tres fases de salida del SSW y el factor de Potencia (F.P.).
.1 Activa Indica la potencia activa en kilowatts (kW).

.2 Aparente Indica la potencia aparente en Kilovoltios Amperios (kVA).

.3 Reactiva Indica la potencia aparente en Kilovoltios Amperios Reactivo (kVAr).

.4 F. P. Indica el factor de potencia del motor.
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Precision de + 5% con corriente minima de 50 % de la corriente nominal del motor.

JATENCION!

& El factor de potencia del motor sdélo sera presentado cuando la corriente se encuentre por encima
de 20 % de la corriente nominal del SSW. En caso de que ésta se encuentre por debajo de 20 %
de la corriente nominal del SSW, sera informado 0 (cero).

iNOTA!

@ El factor de potencia del motor sdlo sera presentado cuando la corriente se encuentre pro encima
de 20 % de la corriente nominal del SSW. En caso de que ésta se encuentre por debajo de 20 %
de la corriente nominal del SSW, sera informado 0.00 (cero).

S1.6 P.L.L.

.1 Estado 0..1
.2 Frecuencia 0,0...99,9 Hz
.3 Secuencia 0..2

Descripcion: Indica el estado de funcionamiento y las variables obtenidas con el algoritmo de sincronismo de
la PLL (Phase-Locked Loop).

.1 Estado Indica el estado de operacion del algoritmo de sincronismo de la PLL.

Indicacién Descripcion
0 = Off La PLL esta Offline.
1=0k La PLL esta Ok.

.2 Frecuencia Indica la frecuencia de la red de alimentacién en Hertz (Hz).
.3 Secuencia Indica la secuencia de fase en los terminales de entrada de potencia del SSW.

Precision de + 5% de la frecuencia nominal de la red de alimentacion.

Indicacion Descripcion
0 = Invalida Indica cuando la PLL esta Offline.
1=RST/123 Secuencia de fase R-S-T o L1-L2-L3.
2=RTS /132 Secuencia de fase R-T-S o L1-L3-L2.

iNOTA!
@ El algoritmo de sincronismo de la PLL solamente funcionara con una tension por encima de 62,5 %
de la tensién nominal del motor.

iNOTA!

i

@ La secuencia de fase solo sera indica si las tres tensiones de linea, R-S, S-T y T-R estan por
encima de 62,5 % del valor programado como tensiéon nominal del motor (C2.1). En caso contrario,
sera indicado secuencia invalida.

$1.7 Torque del Motor

.1 Motor %Tn 0,0...999,9%

Descripcion: Indica el torque del motor.

SSW7000 | 9-3



S STATUS

.1 Motor %Tn Indica el torque del motor en porcentual del torque nominal del motor (%Tn del Motor).

El SSW posee un software de estimacion del torque del motor que utiliza los mismos principios presentes en los
Convertidores de Frecuencia WEG. Este software de alta tecnologia posibilita indicar un torque muy préximo
del real.

Precision de 10 % Tn del Motor.

JATENCION!
& Las informaciones referentes al torque nominal y maximo torque de arranque del motor se
encuentran disponibles en el catalogo del fabricante del motor.

iNOTA!

@ Para que sea presentado el torque correcto en S1.7.1, todos los parametros relacionados al motor,
C2.1 a C2.6, deben estar correctamente programados, conforme los datos contenidos en la placa
del motor.

S$1.8 Tension Controle

.1 Entrada 0,0...9999V
.2 +5V 0,00 ...9,99V
.3 +Vbat 0,00...9,99V
4 +20V 0,0...999V

Descripcion: Indica la tensiones de algunas fuentes internas y externas del control del SSW.
.1 Entrada Indica la Tension de entrada de la Red de alimentacion de la electrénica.

.2 +5V Indica la tensién de una Fuente interna de la electronica.

.3 +Vbat Indica la tensién de la bateria de alimentacién del RTC.

.4 +20V Indica la tension de una fuente interna de la electrénica.

JATENCION!
& Los valores limites de las tensiones son monitoreados por los algoritmos de proteccion. Por lo
tanto, si el SSW no indica actuacion de ninguna proteccion, las tensiones estan ok.

S$1.9 Falla a tierra

.1 Tension FT 0,0...1638,3V
.2 Corriente FT 0,000 ... 5,000 A

Descripcion: Indica el valor de voltaje o corriente (dependiendo de la configuracion) que fluye a tierra. El valor
ideal es cero.

.1 Tension FT Indicacion de falla a tierra de voltaje.

iNOTA!
i
@ Para esta funcion, la falla debe estar habilitada y el nivel de voltaje de falla seleccionado.

.2 Corriente FT Indicacion de falla a tierra por corriente.
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iNOTA!
i
@ Para esta funcion, se debe habilitar la falla y ajustar el nivel de corriente de falla.

S2 ENTRADAS/SALIDAS

Informa el estado de la entradas y salidas del control.

S$2.1 Entradas Digitales

.1 Entradas Digitales 0... 15 Bit
Descripcion: Indica el estado de las entradas y salidas digitales del control.

.1 Entradas Digitales Informa el estado de las entradas digitales del control, a través de los numeros 0 (inactiva)
y 1 (activa).

Bit Valor/Descripcion

Bit 0 0: Inactivo.
DI1 1: Activo.
Bit 1 0: Inactivo.
DI2 1: Activo.
Bit 2 0: Inactivo.
DI3 1: Activo.
Bit 3 0: Inactivo.
Di4 1: Activo.
Bit 4 0: Inactivo.
DI5 1: Activo.
Bit 5 0: Inactivo.
DI6 1: Activo.
Bit 6 0: Inactivo.
DI7 1: Activo.
Bit 7 0: Inactivo.
DI8 1: Activo.
Bit 8 0: Inactivo.
DI9 1: Activo.
Bit 9 0: Inactivo.
DI10 1: Activo.
Bit10 ... 15

Reservado

$2.2 Salidas Digitales

.1 Salidas 0 ... 15 Bit

Descripcion: Indica el estado de las salidas digitales.

.1 Salidas Informa el estado de las salidas digitales del control, a través de los numeros 0 (inactiva) y 1 (activa).
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Bit Valor/Descripcion

Bit 0 0: Inactivo.
DO1 1: Activo.
Bit 1 0: Inactivo.
DO2 1: Activo.
Bit 2 0: Inactivo.
DO3 1: Activo.
Bit 3 0: Inactivo.
DO4 1: Activo.
Bit 4 0: Inactivo.
DO5 1: Activo.
Bit 5 0: Inactivo.
DO6 1: Activo.
Bit 6 0: Inactivo.
DO7 1: Activo.
Bit 7 0: Inactivo.
DO8 1: Activo.
Bit8 ... 15

Reservado

S$2.3 Entradas Analdgicas

Indica el valor de la salida analégica en bits, corriente o voltaje segun esté programado.

$2.3.1 Entrada Analégica 1

.1 10 bits 0...1023
.2 Corriente 0,000 ... 20,000 mA
.3 Tension 0,000 ... 10,000 V

Descripcion: Indica el valor de la salida analdgica en bits, corriente o voltaje segun esté programado.

.1 10 bits Indica el valor de la entrada analdgica en 10 bits. Valor maximo: 1023.

iNOTA!
@ Los valores indicados corresponden a la programacion de la entrada analdgica y a la condicion
de que se respeten los valores de carga.
Programacion de la entrada analdgica: C4.3.
Programacion de la entrada analdgica en corriente o tension: C4.3.1.3 (Al1) o C4.3.2.3 (Al2).

.2 Corriente Indica el valor de la entrada analdgica en mA.

.3 Tension Indica el valor de la entrada analdgica en voltios.

S$2.3.2 Entrada Analégica 2

.1 10 bits 0..1023
.2 Corriente 0,000 ... 20,000 mA
.3 Tension 0,000 ... 10,000 V

Descripcion: Indica el valor de la salida analdgica en bits, corriente o voltaje segun esté programado.

.1 10 bits Indica el valor de la entrada analégica en 10 bits. Valor maximo: 1023.

iNOTA!
@ Los valores indicados corresponden a la programacién de la entrada analdgica y a la condicion
de que se respeten los valores de carga.
Programacion de la entrada analdgica: C4.3.
Programacion de la entrada analégica en corriente o tension: C4.3.1.3 (Al1) o C4.3.2.3 (Al2).
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.2 Corriente Indica el valor de la entrada analdgica en mA.
.3 Tension Indica el valor de la entrada analdgica en voltios.

S$2.4 Salidas Analdgicas

Indica el valor de la salida analdgica de la Tarjeta de control en porcentaje, corriente o tension, conforme fue
programada.

S$2.4.1 Salida Analégica 1

.1 AO1 en 10 Bit 0..1023

.2 Corriente 0,000 ... 20,000 mA
.3 Tension 0,000 ... 10,000 V
.4 Porcentaje 0,00 ... 100,00 %

Descripcion: Indica el valor de la salida analégica de la Tarjeta de control en porcentaje, corriente o tension,
conforme fue programada.

.1 AO1 en 10 Bit Indica el valor de la salida analdgicas en 10 bits. Valor maximo del 1023.
.2 Corriente Indica el valor de la salida analégica en mA.
.3 Tension Indica el valor de la salida analégica en V.

.4 Porcentaje Indica el valor de la salida analdgica en porcentaje del maximo.

$2.4.2 Salida Analégica 2

.1 AO2 en 10 bits 0..1023

.2 Corriente 0,000 ... 20,000 mA
.3 Tension 0,000 ... 10,000 V
.4 Porcentaje 0,00 ... 100,00 %

Descripcion: Indica el valor de la salida analdgica de la Tarjeta de control en porcentaje, corriente o tension,
conforme fue programada.

.1 AO2 en 10 bits Indica el valor de la salida analdgicas en 10 bits. Valor maximo del 1023.
.2 Corriente Indica el valor de la salida analégica en mA.
.3 Tension Indica el valor de la salida analdgica en V.

.4 Porcentaje Indica el valor de la salida analdgica en porcentaje del maximo.

S3 SSW7000

Permite visualizar las caracteristicas y los estados del SSW.

S3.1 Estado del SSW

Informa el estado y la fuente de comando actual del SSW.

S$3.1.1 Palabra Estado

.1 SSW 0 ... 15 Bit
.2 Actual 0..14
.3 Fuente Comando Activo 0 ... 11
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Descripcion: Palabra de status del SSW.

.1 SSW Palabra de status del SSW.

Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0: Motor parado.
Girando 1: Motor girando.
Bit 1 0: Cuando estéa deshabilitado general por cualquiera de los medios.
Hab. General 1: Cuando esta habilitado general por todos los medios.
Bit 2 0: Funcién JOG inactiva.
JOG 1: Funcién JOG activa.
Bit 3 0: Nada.
Prueba Inicial 1: Durante las pruebas iniciales, antes del arranque.
Bit 4 0: no esta acelerando.
Rampa Acelera. 1: durante toda la aceleracion.
Bit 5 0: sin tension plena sobre el motor.
Tensién Plena 1: con tension plena sobre el motor.
Bit 6 0: con bypass abierto.
Bypass 1: con bypass cerrado.
Bit 7 0: no esta desacelerando.
Rampa Desacel. 1: durante toda la desaceleracion.
Bit 8 0: Local.
Remoto 1: Remoto.
Bit 9 0: no estéa en frenado CC.
Frenado 1: durante el frenado CC.
Bit 10 0: no esta invirtiendo el sentido de giro.
Sentido Giro 1: durante el proceso de cambio del sentido de giro.
Bit 11 0: horario.
Antihorario 1: antihorario.
Bit 12 0: nada.
Ton 1: tiempo antes del Arranque. (C5.7.2)
Bit 13 0: nada.
Toff 1: tiempo después del arranque. (C5.7.3)
Bit 14 0: sin alarma.
Alarma 1: con alarma activa.

Obs.: los numeros de las alarmas activas pueden ser leidos a través del menu D2.1.

Bit 15 0: Sin falla.
Falla 1: Con falla activa.

Obs.: El numero de la falla activa puede ser leido a través del ment D1.1.

.2 Actual Informa el estado actual del SSW.

Este estado también es indicado en el angulo superior izquierdo del display.

Indicacion Descripcion
0 = Listo El SSW esta listo para accionar el motor.
1 = Test Inicial En prueba inicial de la red de alimentacién y del motor.
2 = Falla Con Falla.

3 = Rampa Aceleracion

En rampa de aceleracion.

4 = Tension Plena

En Tension Plena.

5 = Bypass

Con contactor de bypass accionado.

6 = Reservado

7 = Rampa Desacel.

En rampa de desaceleracion.

8 = Frenado En frenado.
9 = Sentido Giro Cambiando el sentido de giro.
10 = Jog En Jog.

11 = Tiempo Antes

Tiempo antes del arranque.

12 = Tiempo Después

Tiempo después la arranque.

13 = Deshabilitado General

Deshabilita General.

14 = Configuracién

En modo Configuracion:

- inicializacion del sistema;

- firmware download;

- rutina de puesta en marcha orientada;

- funcién copy de la HMI;

- posee incompatibilidad de parametrizacion.
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.3 Fuente Comando Activo Indica la fuente de comandos que esta activa.

Indicacion Descripcion
0 = HMI Teclas LOC Comandos por HMI en Local.
1 = HMI Teclas REM Comandos por HMI en Remoto.
2 =DIxLOC Comandos por Entrada Digital en Local.
3 =DIx REM Comandos por Entrada Digital en Remoto.
4 =USB LOC Comandos por Entrada USB de la HMI en Local.
5=USB REM Comandos por Entrada USB de la HMI en Remoto.
6 = SoftPLC LOC Comandos por SoftPLC en Local.
7 = SoftPLC REM Comandos por SoftPLC en Remoto.
8 =Slot1LOC Comandos por accesorio del Slot 1 en Local.
9 = Slot 1 REM Comandos por accesorio del Slot 1 en Remoto.
10 = Slot 2 LOC Comandos por accesorio del Slot 2 en Local.
11 = Slot 2 REM Comandos por accesorio del Slot 2 en Remoto.

$3.1.2 Modo Configuracion

.1 Estados 0 ... 15 Bit

Descripcion: Indica una condicion especial en la cual el motor no puede ser accionado.

.1 Estados Permite que el usuario identifique el modo de configuraciéon en que se encuentra el SSW.

Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0: Ok.
Inicializacion Sistema 1: esta en inicializacion del sistema.
Bit 1 0: Ok.
Descarga de firmware 1: esta en download de firmware.
Bit 2 0: Ok.
Start-up Orientada 1: esta en puesta en marcha orientada.
Bit 3 0: Ok.
Incompatibles 1: Incompatibilidad entre parametros.
Bit 4 0: Ok.
NecesarioReset 1: necesita Reset.
Bit 5 0: Ok.
Copy HMI 1: copiando datos en/de la HMI.
Bit 6 0: OK.
Modo Prueba 1: Esta en modo de prueba.
Bit7...15
Reservado

En caso de que ocurra alguna de las combinaciones listadas abajo, el SSW entrara en el estado“Config” por
incompatibilidad entre parametros:

m Si la corriente nominal esta fuera del rango del modelo del SSW (C9.1);

m Si tiene mas de un GP programado por DI (C4.1);

m Si tiene mas de un START programado por DI (C4.1);

m Si START programado por DI, entonces debe tener un STOP por DI (C4.1);
m Si STOP programado por DI, entonces debe tener un START por DI (C4.1);
m Si GP con START/STOP por DI (C4.1);

m Si tiene mas de un STOP programado por DI (C4.1);

m Si tiene mas de un LOC/REM programado por DI (C4.1);

m Si tiene mas de un SG programado por DI (C4.1);
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m Si tiene mas de un carga usuario 1/2 programado por DI (C4.1);

= Si tiene Pump Control con Kick Start (C1.1 y C7.2);

m Si tiene Torque Control con Kick Start (C1.1y C7.2);

m Sireset de la alarma de la proteccion Clase Térmica es mayor que el set(C5.9.3.4 y C5.9.3.3);

m Si proteccion de Clase Térmica + PT100 sin accesorios de PT100 (C5.9.3.5);

= Si Reset de la alarma de la proteccion de Temperatura del Motor (PT100) es mayor que el set (C5.8);

m Si el valor limite de corriente del motor (C1.5 0 C1.7)(C2.2) es superior a 5x In del Arrancador Suave (C9.1.1).

iNOTA!
@ Al energizar,accionar el motor, o0 Cambiar una configuracion con el SSW en modo “Config”, por
incompatibilidad entre parametros, sera presentado un mensaje en el display con la causa.

S3.2 Version Software

.1 Paquete 0,00 ... 99,99
.2 Control 1V 0,00 ... 99,99
.3 Control 1 rev. -32768 ... 32767
.4 Control 2 V 0,00 ... 99,99
.5 Control 2 rev. -32768 ... 32767
.6 Bootloader V 0,00 ... 99,99

.7 Bootloader rev.
.8 HMI rev.

-32768 ... 32767
-32768 ... 32767

.9 Acessorio 1V 0,00 ... 99,99
.10 Acessorio 1 rev. -32768 ... 32767
.11 Acessorio 2 V 0,00 ... 99,99
.12 Acessorio 2 rev. -32768 ... 32767
.13 Acessorio 3 V 0,00 ... 99,99
.14 Acessorio 3 rev. -32768 ... 32767
.15 Acessorio 4 V 0,00 ... 99,99

.16 Acessorio 4 rev.

-32768 ... 32767

Descripcion: Informa la version de software contenida en todos los microcontroladores instalados en el SSW.
.1 Paquete Indica la version del paquete, con todos los datos, software, que fueron grabados en el SSW

.2 Control 1 V Informa la version de software contenida en la memoria FLASH del microcontrolador ubicado
en la tarjeta de control 1. La tarjeta de control tiene la funcién de ejecutar la interfaz con el usuario.

.3 Control 1 rev. Informa la revision de software del control 1.

.4 Control 2 V Informa la version de software contenida en la memoria FLASH del microcontrolador ubicado
en la tarjeta de control 2. La tarjeta de control tiene la funcion de efectuar el control del motor.

.5 Control 2 rev. Informa la revision de software del control 2.

.6 Bootloader V Informa la versidon de software contenida en la memoria BootLoader del microcontrolador
ubicado en la tarjeta de control 1.

.7 Bootloader rev. Informa la revision de software de BootLoader del control 1.

.8 HMI rev. Informa la revision de software de la HMI.
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.9 Acessorio 1 V Informa la version de software contenida en la memoria FLASH del microcontrolador en
accesorios 1, si esta disponible.

.10 Acessorio 1 rev. Informa la revision de software del accesorio 1.

.11 Acessorio 2V Informa la versién de software contenida en la memoria FLASH del microcontrolador ubicado
en accesorios 2, si esta disponible.

.12 Acessorio 2 rev. Informa la revision de software del accesorio 2.

.13 Acessorio 3 V Indica la version de software contenida en la memoria FLASH del microcontrolador ubicado
en el accesorio 3, si esta disponible.

.14 Acessorio 3 rev. Indica la revision de software del accesorio 3.

.15 Acessorio 4 V Indica la version de software contenida en la memoria FLASH del microcontrolador ubicado
en el accesorio 4, si esta disponible.

.16 Acessorio 4 rev. Indica la revision de software del accesorio 4.

S$3.3 Modelo SSW

.1 Corriente 0..5
.2 Tension Control 0..3
.3 NUimero de Serie 0 ... 4294967295

Descripcion: Indica los rangos de tensién y corriente del modelo del SSW.

.1 Corriente Indica el rango de corriente en el cual debe ser configurado el modelo de corriente del SSW.

Indicaciéon Descripcion
0=10a60A Solo para pruebas de fabrica.
1=61a100 A Modelo 70 A.
2=120a210 A Modelos: 125 Ay 180 A.
3=220a310A Modelos: 250 Ay 300 A.
4=320a410 A Modelos: 360 Ay 400 A.
5=420a610 A Modelos: 500 A y 600 A.

iNOTA!
@ El modelo de corriente del SSW es programado en C9.1.1

.2 Tension Control Indica el rango de tension de fase-neutro del control del SSW (Control Supply 1-2).

Indicacion Descripcion
0=110a240V 1102240V CA (-15% a+10%)/ 155 a 311 V CC (-15% a +10 %).
1=110a130V 1102130 VCA (-15% a +10%) / 155a 184 V CC (-15% a +10 %).
2=220a240V 2202240V CA(-15% a +10%) /311 a 339 V CC (-15% a +10 %).
3=24V 24V CC.

.3 Numero de Serie Indica el numero de serie del producto.
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S$3.4 Accesorios

.1 Slot 1 0..8
.2 Slot 2 0..8
.3 Slot 3 0..8
4 Slot 4 0..8

Descripcion: Estos parametros identifican los accesorios que se encuentran instalados en los SLOTS de
control.

.1 Slot 1 Accesorio instalado en el SLOT 1 del control.
.2 Slot 2 Accesorio instalado en el SLOT 2 del control.
.3 Slot 3 Accesorio instalado en el SLOT 3.
.4 Slot 4 Accesorio instalado en el SLOT 4.

Indicacién Descripcion
0=Sin Sin accesorio.
1= Anybus-CC Accesorio de comunicacién Anybus-CC.
2 = RS-485 Accesorio de comunicacion RS-485 aislado.
3=PT100 Accesorio de 6 entradas PT100 para temperatura del motor.
4 = Exp. I/Os Accesorio de expansion de entradas y salidas digitales.
5 = Profibus Accesorio de comunicacion Profibus.
6 = CAN Accesorio de comunicacién DeviceNet o CANopen.
7 = Ethernet Accesorio de comunicacion Ethernet.
8 = Adq.Ext.Corrient Accesorio de Aquisicion Externa de Corriente.

iNOTA!
@ Los accesorios de comunicacion deben instalarse en las ranuras 1y 2, y los accesorios de
temperatura (PT100) en las ranuras 3 y 4. Solo se pueden duplicar los accesorios de temperatura.

iNOTA!
@ Los accesorios no se pueden instalar ni extraer con el SSW encendido.

S4 TEMPERATURAS

Indica las temperaturas de la potencia y del motor, si esta disponible.

S$4.1 Temperatura SCRs

.1 Temperatura SCR R-U -20 ... 260 °C
.3 Temperatura SCR T-W -20 ... 260 °C

Descripcion: Indica la temperatura del disipador de la potencia, SCRs.

.1 Temperatura SCR R-U a.3 Temperatura SCR T-W Indica la temperatura del disipador de la potencia, SCRs.

S4.2 Estado Clase.Térm.Motor

.1 Del Maximo 0,0 ... 100,0 %

Descripcion: Indica el estado de la clase de proteccién térmica del motor.
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.1 Del Maximo Indica el estado de la Proteccion de la Clase Térmica del Motor en porcentaje. 0 % seria 0°C.
100 % seria equivalente a la maxima soportada por el motor.

Cuando se utilizan los valores estandar de los parametros, C5.9.1.1 = 3 = Clase F 155 °C, C5.9.1.2=60°C e
C5.9.1.3 =40°C, normalizados na IEC 60947-4-2:

0.0 % seria 0°C.

25.8 % seria motor frio a temperatura ambiente C5.9.1.3 = 40°C.

64.5 % seria motor caliente en trabajo a pleno régimen C5.9.1.3 = 40°C + C5.9.1.2 = 60°C.

100.0 % seria la clase de aislamiento del motor C5.9.1.1 = 3 = Clase F 155°C.

Para mas detalles véase la Figura 11.22.

$4.3 Temperatura del Motor

.1 Canal 1 -20 ... 260 °C
.2 Canal 2 -20 ... 260 °C
.3 Canal 3 -20 ... 260 °C
4 Canal 4 -20 ... 260 °C
.5 Canal 5 -20 ... 260 °C
.6 Canal 6 -20 ... 260 °C
.7 Canal 7 -20 ... 260 °C
.8 Canal 8 -20 ... 260 °C
.9 Canal 9 -20 ... 260 °C
.10 Canal 10 -20 ... 260 °C
.11 Canal 11 -20 ... 260 °C
.12 Canal 12 -20 ... 260 °C

Descripcion: Indica las temperaturas del motor obtenidas por el accesorio de PT100.
.1 Canal 1 Indica la temperatura del Canal 1.
.2 Canal 2 Indica la temperatura del Canal 2.
.3 Canal 3 Indica la temperatura del Canal 3.
.4 Canal 4 Indica la temperatura del Canal 4.
.5 Canal 5 Indica la temperatura del Canal 5.

.6 Canal 6 Indica la temperatura del Canal 6.

iNOTA!
@ Para esta funcion es necesario utilizar el accesorio PT100.

.7 Canal 7 Indica la temperatura del Canal 7.
.8 Canal 8 Indica la temperatura del Canal 8.
.9 Canal 9 Indica la temperatura del Canal 9.
.10 Canal 10 Indica la temperatura del Canal 10.
.11 Canal 11 Indica la temperatura del Canal 11.

.12 Canal 12 Indica la temperatura del canal 12.

iNOTA!
i
@ Para usar los canales del 7 al 12, es necesario instalar el segundo accesorio PT100.
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S5 COMUNICACIONES

Parametros de monitoreo via HMI de la interfaz de comunicacion.

Para una descripcion detallada consulte los Manuales del Usuario Anybus-CC, CANopen, DeviceNet, Ethernet

y Modbus-RTU del SSW, de acuerdo con la interfaz utilizada.

S$5.1 Palabra Estado

.1 SSW

0 ... 15 Bit

Descripcion: Palabra de status del SSW.

.1 SSW Palabra de status del SSW.

Bit
Bit 0
Girando
Bit 1
Hab. General
Bit 2
JOG
Bit 3
Prueba Inicial
Bit 4
Rampa Acelera.
Bit 5
Tension Plena
Bit 6
Bypass
Bit 7

Rampa Desacel.

Bit 8
Remoto

Bit 9
Frenado

Bit 10
Sentido Giro
Bit 11
Antihorario
Bit 12

Ton

Bit 13
Toff

Bit 14
Alarma

Bit 15
Falla

S$5.2 Palabra del Comando

.1 DIx

.2 Teclas HMI
.3 USB

.4 SoftPLC

.5 Slot1

.6 Slot2

Descripcion: Palabra de comando de todas las fuentes del SSW. Los comandos GIRA/PARA y JOG de las

Valor/Descripcion

: Motor parado.
: Motor girando.

: Funcién JOG inactiva.

: Funcién JOG activa.

Nada.

: Durante las pruebas iniciales, antes del arranque.
: no esta acelerando.

: durante toda la aceleracion.

: sin tension plena sobre el motor.

: con tension plena sobre el motor.

: con bypass abierto.
: con bypass cerrado.

: no esta desacelerando.

: durante toda la desaceleracion.
Local.

Remoto.

: no esta en frenado CC.

: durante el frenado CC.

: no esta invirtiendo el sentido de giro.
: durante el proceso de cambio del sentido de giro.
: horario.

: antihorario.

nada.

: tiempo antes del Arranque. (C5.7.2)

nada.
: tiempo después del arranque. (C5.7.3)

: sin alarma.
: con alarma activa.

_ O DO RO RO RO RO RO RO RO RO RO RO O =0

Obs.: los numeros de las alarmas activas pueden ser leidos a través del menu D2.1.

0: Sin falla.
1: Con falla activa.

Obs.: El nimero de la falla activa puede ser leido a través del menu D1.1.

. 15 Bit
. 15 Bit
. 15 Bit
. 15 Bit
. 15 Bit
0 ... 15 Bit

O O O O o

fuentes que no estan activas seran puestos a cero.
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.1 DIx Palabra de comando via Entradas Digitales.

Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0: para motor.
Gira/Para 1: gira motor.
Bit 1 0: deshabilita general.
Hab. General 1: habilita general.
Bit 2 0: sin JOG.
JOG 1: con JOG.
Bit 3 0: Sentido horario.
Sentido Giro 1: Sentido antihorario.
Bit 4 0: Local.
LOC/REM 1: Remoto.
Bit5...6
Reservado
Bit 7 0 — 1: ejecuta reset (caso esté en error).
Reset Obs.: Solamente cuando el comando pasade O a 1.
Bit 8 0: sin frenado.
Frenado 1: con frenado.
Bit 9 0: Nada.
Arranque Emergencia 1: Arranque de emergencia.
Bit 10 0: Se puede conectar el banco de condensadores.
Bloqueo CFP 1: Desconectar el banco de condensadores.
Bit 11 ... 15
Reservado

.2 Teclas HMI Palabra de comando via teclas de la HMI.

.3 USB Palabra de comando via entrada USB de la HMI.

.4 SoftPLC Palavra de comando via SoftPCL.

Palabra de comando via SoftPCL.

.5 Slot1 Palabra de comando via accesorio instalado en SLOT 1.

.6 Slot2 Palabra de comando via accesorio instalado en SLOT 2.

Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0: para motor.
Gira/Para 1: gira motor.
Bit 1 0: deshabilita general.
Hab. General 1: habilita general.
Bit 2 0: sin JOG.
JOG 1: con JOG.
Bit 3 0: sentido horario.
Sentido Giro 1: sentido antihorario.
Bit 4 0: local.
LOC/REM 1: remoto.
Bit5...6
Reservado
Bit 7 0 — 1: ejecuta reset (caso esté en error).
Reset Obs.: Solamente cuando el comando pasade 0 a 1.
Bit8 ... 15
Reservado

iNOTA!

@ Si los comandos GIRA/PARA y JOG estan por una determinada fuente y ésta esta activa,
solamente estos comandos podran ser visualizados en S5.2. Por razones de seguridad, todos
los demas comandos de las otras fuentes que no estan activas seran puestos a cero.

$5.3 Valor para Salidas

Valor para las salidas digitales y analdgicas via comunicacion.
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$5.3.1 Digital

.1 Valor para DO 0 ... 15 Bit

Descripcion: Valor para salidas digitales via comunicacion.

.1 Valor para DO Valor para las salidas digitales via redes de comunicacion.

Bit Valor/Descripcion

Bit 0 0: Inactivo.
DO1 1: Activo.
Bit 1 0: Inactivo.
DO2 1: Activo.
Bit 2 0: Inactivo.
DO3 1: Activo.
Bit 3 0: Inactivo.
DO4 1: Activo.
Bit 4 0: Inactivo.
DO5 1: Activo.
Bit 5 0: Inactivo.
DO6 1: Activo.
Bit 6 0: Inactivo.
DO7 1: Activo.
Bit 7 0: Inactivo.
DO8 1: Activo.
Bit8 ... 15

Reservado

$5.3.2 Valor para AO

.1 AO1 en 10 bits 0..1023
.2 AO2 en 10 bits 0..1023

Descripcion: Valor para las salidas analdgicas via comunicacion.
.1 AO1 en 10 bits Valor para la salida analdgica via comunicacion: 0...1023. 0=0 % y 1023=100 %.
.2 AO2 en 10 bits Valor para la salida analdgica via comunicacion: 0...1023. 0=0 % y 1023=100 %.

S$5.4 Serie RS485

.1 Estado Interfaz 0..2

.2 Telegramas Recibidos 0 ... 65535
0 ... 65535

.4 Telegrama con Error 0 ... 65535

.5 Errores de Recepcién 0...65535

.3 Telegramas Transmitidos

Descripcion: Estado del accesorio de comunicacion RS485 y de los protocolos que usan esta interfaz.

.1 Estado Interfaz Indica cuando el accesorio RS485 esta instalado y cuando la comunicacioén serie presenta
errores.

Indicacién Descripcion
0 = Inactivo Interfaz serie inactiva. Ocurre cuando el equipo no posee el accesorio de interfaz
RS485 instalado.
1 = Activo Accesorio de interfaz RS485 instalado y reconocido.
2 = Error de Timeout Interfaz serie activa, pero detectado error de comunicacion serie — alarma A128 /
falla F128.

.2 Telegramas Recibidos Indica la cantidad de telegramas recibidos.
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.3 Telegramas Transmitidos Indica la cantidad de telegramas transmitidos.
.4 Telegrama con Error Indica la cantidad de telegramas recibidos con errores (CRC, Checksum).

.5 Errores de Recepcion Indica la cantidad de bytes recibidos con errores.

iNOTA!
@ Los contadores son ciclicos, o sea, por encima de 65535 retornan a 0.

$5.5 Anybus-CC

.1 Identificacion 0..25
.2 Estado comunic. 0..8

Descripcion: Estado del accesorio de comunicacion Anybus-CC y los protocolos que usan esta interfaz.

.1 Identificaciéon Permite identificar el médulo Anybus-CC conectado.

Indicacién Descripcion
0 = Inactivo Ningun médulo de comunicacion instalado.
1... 15 = Reservado
16 = Profibus DP Maédulo Profibus DP.
17 = DeviceNet Médulo DeviceNet.
18 = Reservado
19 = EtherNet/IP Médulo EtherNet/IP.
20 = Reservado
21 = Modbus TCP Médulo Modbus TCP.
22 = Reservado
23 = PROFINET 10 Modulo PROFINET IO.
24 = PROFINET S2 Médulo PROFINET S2.
25 = Reservado

.2 Estado comunic. Informa el estado del médulo de comunicacion Anybus-CC.

Indicacion Descripcion

0 = Setup Maodulo identificado, aguardando datos de configuracion (automatico).

1= Init Médulo realizando procedimiento de inicializacién de la interfaz (automatico).

2 = Wait Comm Médulo inicializado, pero sin comunicacion con el maestro de la red.

3 =Idle Comunicacién con el maestro de la red establecida, pero en modo Idle o
programacion.

4 = Data Active Comunicacion establecida con el maestro de la red, y datos de I/O siendo
comunicados exitosamente. "Online”.

5 = Error No disponible.

6 = Reserved

7 = Exception Error grave en la interfaz de comunicacion. Requiere reinicializacion de la interfaz.

8 = Access Error Error en el acceso entre el equipo y la interfaz Anybus. Requiere reinicializacion de
la interfaz.

$5.6 Modo Configuracion

.1 Estados 0 ... 15 Bit
.2 Control 0 ... 15 Bit

Descripcion: Indica una condicién especial en la cual el motor no puede ser accionado.

.1 Estados Permite que el usuario identifique el modo de configuracion en que se encuentra el SSW.
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Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0: Ok.
Inicializacién Sistema 1: esta en inicializacion del sistema.
Bit 1 0: Ok.
Descarga de firmware 1: estad en download de firmware.
Bit 2 0: Ok.
Start-up Orientada 1: esta en puesta en marcha orientada.
Bit 3 0: Ok.
Incompatibles 1: Incompatibilidad entre parametros.
Bit 4 0: Ok.
NecesarioReset 1: necesita Reset.
Bit 5 0: Ok.
Copy HMI 1: copiando datos en/de la HMI.
Bit 6 0: OK.
Modo Prueba 1: Esta en modo de prueba.
Bit7 ... 15
Reservado

En caso de que ocurra alguna de las combinaciones listadas abajo, el SSW entrara en el estado“Config” por
incompatibilidad entre parametros:

m Si la corriente nominal esta fuera del rango del modelo del SSW (C9.1);

m Si tiene mas de un GP programado por DI (C4.1);

m Si tiene mas de un START programado por DI (C4.1);

m Si START programado por DI, entonces debe tener un STOP por DI (C4.1);

m Si STOP programado por DI, entonces debe tener un START por DI (C4.1);

m Si GP con START/STOP por DI (C4.1);

m Si tiene mas de un STOP programado por DI (C4.1);

m Si tiene mas de un LOC/REM programado por DI (C4.1);

= Si tiene mas de un SG programado por DI (C4.1);

m Si tiene mas de un carga usuario 1/2 programado por DI (C4.1);

m Si tiene Pump Control con Kick Start (C1.1 y C7.2);

m Si tiene Torque Control con Kick Start (C1.1y C7.2);

= Sireset de la alarma de la proteccion Clase Térmica es mayor que el set(C5.9.3.4 y C5.9.3.3);
m Si proteccion de Clase Térmica + PT100 sin accesorios de PT100 (C5.9.3.5);

= Sj Reset de la alarma de la proteccion de Temperatura del Motor (PT100) es mayor que el set (C5.8);

= Si el valor limite de corriente del motor (C1.5 0 C1.7)(C2.2) es superior a 5x In del Arrancador Suave (C9.1.1).

iNOTA!
@ Al energizar,accionar el motor, o0 Cambiar una configuracion con el SSW en modo “Config”, por
incompatibilidad entre parametros, sera presentado un mensaje en el display con la causa.

.2 Control Permite que el usuario altere el modo de operacion del SSW via comunicacion.

Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0: No aborta la puesta en marcha orientada.
Aborta Startup 1: Aborta la puesta en marcha orientada.
Bit1...15
Reservado
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$§5.7 CANopen/DeviceNet

.1 Estado Controlador CAN
.2 Telegramas Recibidos

.3 Telegramas Transmitidos .. 65535
.4 Contador de Bus Off .. 65535

0..6
0
0
0.
.5 Mensajes Perdidas 0 ... 65535
0
0
0
0

.. 65535

.6 Estado Com. CANopen
.7 Estado Nudo CANopen
.8 Estado Red DeviceNet

9 Estado Maestro
DeviceNet

- o A~

Descripcion: Estado del accesorio de comunicacion CAN vy los protocolos que usan esta interfaz.

.1 Estado Controlador CAN Permite identificar si la tarjeta de interfaz CAN esta debidamente instalada, y si
la comunicacion presenta errores.

Indicacién Descripcion

0 = Deshabilitado Interfaz CAN inactiva. Ocurre cuando el equipo no tiene protocolo CAN programado
en C8.4.2.1.

1 = Auto-baud Ejecutando funcién para deteccién automatica de la tasa de comunicacién (apenas
para el protocolo DeviceNet).

2 = CAN Activo Interfaz CAN activa y sin errores.

3 = Warning Controlador CAN alcanzo el estado de warning.

4 = Error Passive Controlador CAN alcanzo el estado de error passive.

5 = Bus Off Controlador CAN alcanzo el estado de bus off.

6 = No Alimentado Interfaz CAN no posee alimentacion entre los terminales 1 y 5 del conector.

.2 Telegramas Recibidos Este parametro funciona como un contador ciclico, que es incrementado toda vez
que un telegrama CAN es recibido. Suministra un retorno para el operador si el dispositivo esta consiguiendo
comunicarse con la red.

.3 Telegramas Transmitidos Este parametro funciona como un contador ciclico, que es incrementado toda vez
que un telegrama CAN es transmitido. Suministra un retorno para el operador si el dispositivo esta consiguiendo
comunicarse con la red.

.4 Contador de Bus Off Contador ciclico que indica el nUmero de veces que el equipo ha entrado en el estado
de bus off en la rede CAN.

.5 Mensajes Perdidas Contador ciclico que indica el nimero de mensajes recibidas por la interfaz CAN, mas
que no podran ser procesadas por el equipo. Caso el nUmero de mensajes perdidos sea incrementado con
frecuencia, recomendase disminuir la tasa de comunicacion utilizada para la red CAN.

iNOTA!
@ Este contador es puesto a cero siempre que el equipo es desenergizado, hecho el reset o al
alcanzar el limite maximo del parametro.

.6 Estado Com. CANopen Indica el estado de la tarjeta con relacién a la red CANopen, informando si el
protocolo fue habilitado y si el servicio de control de errores esta activo (Node Guarding o Heartbeat).

Indicacion Descripcion
0 = Deshabilitado Protocolo CANopen deshabilitado.
1 = Reservado
2 = Comunic. Hab. Comunicacion habilitada.
3 = CtrlErroresHab Comunicacién habilitada y control de errores habilitado (Node Guarding/Heartbeat).
4 = Error Guarding Ocurrio error de Node Guarding.
5 = ErrorHeartbeat Ocurri6 error de Heartbeat.
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.7 Estado Nudo CANopen El equipo opera como esclavo de la red CANopen, y como tal posee una maquina
de estados que hace el control de su comportamiento con relacién a la comunicacién. Este parametro indica
en cual estado se encuentra el dispositivo.

Indicacion Descripcion

0 = Deshabilitado Protocolo CANopen deshabilitado.

1 = Inicializacién No es posible se comunicar con el dispositivo en esta etapa, que es concluida
automaticamente.

2 = Parado Solo el objeto NMT esta disponible.

3 = Operacional Todos los objetos de comunicacién estan disponibles.

4 = Preoperacional Ya es posible se comunicar con el esclavo, sin embargo los PDOs todavia no estan
disponibles para operacion.

.8 Estado Red DeviceNet Indica el estado de la red DeviceNet.

Indicacion Descripcion
0 = Offline Sin alimentacién o no online. Comunicacion no puede ser establecida.
1 = OnLine,No Con. Dispositivo online, mas no conectado. Esclavo completdé con suceso el

procedimiento de verificacion del MaclID. Eso significa que la tasa de comunicacién
configurada esta correcta (o fue detectada correctamente en el caso de la utilizacién
del autobaud) y que no hay otros nodos en la red con la misma direccion. Sin
embargo, en esta etapa, todavia no hay comunicacion con el maestro.

2 = OnLine Conect. Dispositivo operacional e em condigbes normais. Mestre alocou um conjunto de
conexdes do tipo 1/0O com o escravo. Nesta etapa ocorre efetivamente a troca de
dados através de conexdes do tipo 1/O.

3 = ConexiénExpird Una o mas conexiones del tipo I/O caducaran.

4 = Falla Conexién Indica que el esclavo no puede entrar en la red debido a problemas de direccién o
entonces debido a la ocurrencia de bus off. Verifique si la direccién configurada ya
no esta siendo utilizada por otro equipamiento, si la tasa de comunicacién elegida
esta correcta o si existen problemas en la instalacion.

5 = Auto-Baud Equipamiento ejecutando rutina del mecanismo de autobaud.

.9 Estado Maestro DeviceNet Indica el estado del maestro de la red DeviceNet. Este puede estar en el modo
de operacion (Run) o en el modo de configuracion (ldle).

Indicacion Descripcion
0=Run Telegramas de lectura y escrita son procesados y actualizados normalmente por el
maestro.
1=Idle Solamente telegramas de lectura de los esclavos son actualizados por el maestro.
La escrita, en este caso, se queda deshabilitada.

iNOTA!
@ Cuando la comunicacion estuviera deshabilitada este parametro no representa el estado real del
maestro.

S$5.8 Ethernet

.1 MBTCP: Estado de 0..3
Comunicacion

.2 MBTCP: Conexiones 0..4
activas

.3 Estado del Maestro EIP 0..1
4 Estado Comunicacion 0...4

EIP
.5 Estado de la Interfaz 0 ... 15 Bit
.6 Direccion IP Actual 0.0.0.0 ... 255.255.255.255
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Descripcion: Parametros para configuracion y operacion de la interfaz Ethernet. Para descripcion detallada,
consulte el manual de la manual de comunicacion Ethernet, disponible para download en el sitio: www.weg.net.

.1 MBTCP: Estado de Comunicacion Permite identificar el estado de la comunicaciéon Modbus TCP del
accesorio SSW900-CETH-W.

Indicacion Descripcion
0 = Inactivo Comunicacion deshabilitada, sin accesorio.
1 = Sin conexién Comunicacién habilitada, pero sin conexion Modbus TCP activa.
2 = Conectado Al menos una conexion Modbus TCP activa.
3 = Error de Timeout El dispositivo detecté timeout en la comunicacion Modbus TCP, programado a
través de C8.5.1.

.2 MBTCP: Conexiones activas Indica la cantidad de conexiones Modbus TCP activas en el producto.

El equipo permite hasta 4 conexiones Modbus TCP simultaneas. Si una conexién esta inactiva durante un
tiempo de aproximadamente 1 minuto, la conexién es cerrada automaticamente por el servidor.

.3 Estado del Maestro EIP Indica el estado del maestro de la red EtherNet/IP.

Indicacion Descripcion
0=Run Telegramas de lectura y escrita son procesados y actualizados normalmente por el
maestro.
1=Idle Solamente telegramas de lectura de los esclavos son actualizados por el maestro.
La escrita, en este caso, se queda deshabilitada.

.4 Estado Comunicacion EIP Indica el estado de la comunicacion EtherNet/IP.

Indicacion Descripcion
0 = Inactivo Sin interfaz, interfaz deshabilitada o sin direccion IP configurada.
1 = Sin conexion Comunicacion activa, pero sin conexion de /O al maestro de red.
2 = Conectado Comunicacién activa con conexién de tipo 1/0O al maestro de red. En este paso el

intercambio de datos ocurre efectivamente a través de conexiones de tipo I/O.

3 =Timeout en la Conexiéon | La conexion de I/O ha excedido el tiempo de espera.
de I/O

4 = |P Duplicado Reservado.

.5 Estado de la Interfaz Parametro para la indicacion de estado de la interfaz Ethernet.

Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0: Sin link en la puerta 1.
Link1 1: Link activo en la puerta 1.
Bit 1 0: Sin link en la puerta 2.
Link2 1: Link activo en la puerta 2.
Bit2...15
Reservado

.6 Direccion IP Actual Permite ver la direccion IP en uso por el accesorio SSW900-CETH-W.

S$5.9 Bluetooth

.1 Direccion MAC 00:00:00:00:00:00 ... FF:FF:FF:FF:FF:FF

Descripcion: Las siguientes configuraciones estan disponibles para productos que poseen interfaz IHM con
tecnologia bluetooth integrada.

.1 Direccién MAC La direccion MAC del dispositivo Bluetooth es un identificador exclusivo de 48 bits atribuido
a cada dispositivo Bluetooth por el fabricante.
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S6 SOFTPLC

Parametros relacionados ao SoftPLC. Para mas detalles, consulte los textos de Help en el software WPS (WEG
Programming Suite).

S$6.1 Estado del SoftPLC

.1 Actual 0..4

Descripcion: Estado en el que se encuentra el SoftPLC. Si no hay aplicacion instalada, los demas parametros
no se mostraran en la HMI.

.1 Actual Status en que el se encuentra el SoftPLC.

Si este parametro presentar la opcion 2 (“Aplic. Incomp.”), indica que la versiéon que fue cargada no es
compatible con el firmware actual del SSW.

En este caso, es necesario que el usuario recompile su proyecto en el WPS, considerando la nueva versién
del SSW y rehacer el “download”.

Indicacién Descripcion
0 = Sin Aplicativo No hay aplicacién grabada.
1 = Instal. Aplic. Instalacién de la aplicacion.
2 = Aplic. Incomp. La versién de la aplicaciéon que se cargd en la memoria no es compatible con el
firmware actual de la SSW.
3 = Aplic. Parado La aplicacion no se esta ejecutando.
4 = Aplic. Rodando Aplicacion en ejecucion.

S$6.2 Tiempo Ciclo de Scan

.1 Actual 0 ... 65535 ms
Descripcion: Tiempo de ejecucion de la aplicacion.

.1 Actual Consiste en el tiempo de ejecucion del software aplicativo. Cuanto mayor sea la aplicacion, mayor
tendera a ser el tiempo de ejecucion.

$6.3 Valor para Salidas

Valor para as saidas digitais e analdgicas via SoftPLC.

$6.3.1 Valores DO para SoftPLC

.1 Valor para DO 0 ... 15 Bit

Descripcioén: Valor para salidas digitales via SoftPLC.

.1 Valor para DO Valor para las salidas digitales via SoftPLC.
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Bit Valor/Descripcion

Bit 0 0: Inactivo.
DO1 1: Activo.
Bit 1 0: Inactivo.
DO2 1: Activo.
Bit 2 0: Inactivo.
DO3 1: Activo.
Bit 3 0: Inactivo.
DO4 1: Activo.
Bit 4 0: Inactivo.
DO5 1: Activo.
Bit 5 0: Inactivo.
DO6 1: Activo.
Bit 6 0: Inactivo.
DO7 1: Activo.
Bit 7 0: Inactivo.
DO8 1: Activo.
Bit8 ... 15

Reservado

S$6.3.2 Valor para AO

.1 AO1 en 10 bits 0...1023
.2 AO2 en 10 bits 0..1023

Descripcion: Valor para las salidas analégicas via SoftPLC.
.1 AO1 en 10 bits Valor para las salidas analégicas via SoftPLC: 0...1023. 0=0 % e 1023=100 %.
.2 AO2 en 10 bits Valor para las salidas analégicas via SoftPLC: 0...1023. 0=0 % e 1023=100 %.

S$6.4 Parametro

.1a.50
.50 Usuario #50 -10000 ... 10000

Descripcion: Consisten en parametros de uso definido por el usuario via software WPS. También es posible
que el usuario configure estos parametros.

.1 Usuario #1 a .50 Usuario #50 Consisten en parametros de uso definido por el usuario via software WPS.
Es posible al usuario configurar estos parametros.

iNOTA!

i

@ Los parametros de usuario configurados como escritura (Configuracions - C11.1.X) siempre
son retentivos. Los parametros de usuario configurados como lectura (Status - S6.4.X) no son
retentivos.
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10 D DIAGNOSTICOS

Permite visualizar variables y eventos que pueden ayudar a diagnosticar problemas o a mejorar el
funcionamiento del SSW.

D1 FALLAS

Fallas ocurridas.

En este grupo estan registradas las fallas ocurridas en el SSW.

D1.1 Actuales

1 Fxxx 0...999

Descripcion: Falla actual. Es indicada si esta actuando alguna falla, de lo contrario, es indicado 0.

Las fallas actuan deshabilitando el motor. Son retiradas solamente con el reset o la desenergizacién del control
del SSW.

.1 Fxxx Falla actual. Es indicada si esta actuando alguna falla.

D1.2 Historia de Fallas

El histérico de fallas registra las fallas ocurridas en el SSW, junto a otras informaciones relevantes para la
interpretacion de la falla, como fecha, hora, corriente del motor, etc...

Estos datos son guardados en formato estandar CSV (Comma-Separated Values). En la HMI estan disponibles
las 15 ultimas fallas. Para tenerse acceso al archivo completo, se debe utilizar el WPS.

iNOTA!

@ En caso de que ocurra una falla simultaneamente con la energizaciéon, seguida de una
desenergizacion del SSW, las informaciones referente a esta falla, como fecha, hora, etc., podran
contener informaciones invalidas.

D2 ALARMAS

Alarmas ocurridas.

En este grupo estan registradas las alarmas ocurridas en el SSW.

D2.1 Actuales

.1 Axxx 1 0...999
.2 Axxx 2 0...999
.3 Axxx 3 0...999
4 Axxx 4 0...999
.5 Axxx 5 0...999

Descripcion: Alarmas actuales. Es indicado si esta actuando alguna alarma, de lo contrario, es indicado 0.

Las alarmas actuan indicando en la IHM y en la palabra de estado del SSW. Son retirados automaticamente
tras la salida de la condicion de alarma.

Las alarmas son puestas en unafila, en la cual pueden ser indicadas hasta 5 alarmas simultaneamente. Siempre
gue actua alguna alarma, ésta entra en la primera posicion (Alarma 5), siendo desplazada hacia las posiciones
de abajo, en caso de que estén vacias.

Visualmente, en la HMI, si ocurre solamente una alarma, ésta estara en la ultima posicion (Alarma 1).
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.1 Axxx 1 Ultima posicién de indicacién de alarma.

.2 Axxx 2 Cuarta posicion de indicacién de alarma.

.3 Axxx 3 Tercera posicion de indicacion de alarma.

.4 Axxx 4 Segunda posicion de indicacion de alarma.

.5 Axxx 5 Primera posicion de indicacion de alarma.

D2.2 Historia de Alarmes

El histérico de alarmas registra las alarmas ocurridas en el SSW, junto a otras informaciones relevantes para
la interpretacion de la falla como fecha, hora, corriente del motor, etc...

Estos datos son guardados en formato estandar CSV (Comma-Separated Values). En la HMI estan disponibles
las 15 ultimas alarmas. Para tenerse acceso al archivo completo, se debe utilizar el WPS.

iNOTA!

@ En caso de que ocurra una alarma simultaneamente con la energizacion, seguida de una
desenergizacion del SSW, las informaciones referentes a esta alarma, como fecha, hora, etc.,
podran contener informaciones invalidas.

D3 EVENTOS

Eventos ocurridos.
En este grupo estan registrados algunos eventos ocurridos en el SSW.

Estos datos son guardaos en formato estandar CSV (Comma-Separated Values). En la HMI estan disponibles
las ultimas alarmas. Para tenerse acceso al archivo completo, se debe utilizar el WPS.

iNOTA!

@ En caso de que ocurra una alarma simultaneamente con la energizacion, seguida de una
desenergizacion del SSW, las informaciones referentes a esta alarma, como fecha, hora, etc.,
podran contener informaciones invalidas.

D4 MOTOR ON

Muestra varios valores guardados con el motor energizado.

D4.1 Corriente Arranque

.1 Maxima 0,0...14544,0 A
.2 Media 0,0...14544,0 A

Descripcion: Guarda los valores de corriente durante el arranque del motor.
.1 Maxima Guarda el valor de la maxima corriente durante el arranque.
.2 Media Guarda el valor de la media de la corriente durante todo el arranque.

Estos valores pasan a cero en el inicio de cada arranque, no siendo mantenidos cuando el SSW es
desenergizado.

No registra corrientes de la funcién Jog.
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D4.2 Tiempo Real Arranque

.1 Actual 0..999s
.2 Final 0..999s

Descripcion: Guarda el tiempo real de arranque.

Guarda el tiempo real del arranque. El tiempo real de arranque es el tiempo necesario para que el motor alcance
su velocidad nominal. Este tiempo depende de los ajustes de los parametros de arranque y de las condiciones
de carga. El tiempo ajustado en C.1.3, inclusive para rampa de tensién, no es el tiempo real de arranque.

Por ejemplo: un motor sin carga puede alcanzar su velocidad nominal con tensiones bajas. De este modo, el
tiempo ajustado en C.1.3 es el tiempo en el SSW aplicara 100 % de la tension de la red de alimentacion sobre
el motor.

.1 Actual Muestra el valor del tiempo actual del arranque. Este valor es guardado en el valor final D.4.2.2, al
llegar al final del arranque, y después pasa a 0.

.2 Final Valor final guardado tras el arranque del motor.

El valor del tiempo real de arranque no es mantenido cuando el SSW es desenergizado. Estos valores pasan
a cero en el inicio de cada arranque.

D4.3 Corriente Regime Pleno

.1 Méxima 0,0 ... 145440 A

Descripcion: Guarda el mayor valor de corriente durante el tiempo que el motor esté en régimen pleno, tensién
plena o con bypass accionado.

.1 Maxima Guarda el mayor valor de corriente durante el tiempo que el motor se encuentra en régimen pleno.

Este valor es mantenido, inclusive cuando el SSW es desenergizado. Ajustando C10.3.1 = 5 este valor pasa a
cero.

D4.4 Tension Alimentacion

.1 Maxima 0...16383 V
.2 Minimo 0..16383V

Descripcion: Guarda los valores de tension con el motor accionado.
.1 Maxima Guarda el mayor valor de tension de la red de alimentacion con el motor accionado.
.2 Minimo Guarda el mayor valor de tension de la red de alimentacion con el motor accionado.

Este valor es mantenido, inclusive cuando el SSW es desenergizado. Ajustando C10.3.1 = 5 el valor pasa a
cero.

D4.5 Frecuencia Alimentacion

.1 Maxima 0,0...99,9 Hz
.2 Minimo 0,0...99,9 Hz

Descripcion: Guarda los valores de frecuencia con el motor accionado.
.1 Maxima Guarda el mayor valor de frecuencia de la red de alimentacion con el motor accionado.

.2 Minimo Guarda el menor valor de frecuencia de la red de alimentacién con el motor accionado.
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Estos valores son mantenidos, inclusive cuando el SSW es desenergizado. Ajustando C10.3.1 = 5 estos valores
pasan a cero.

D4.6 Contador de kWh

.1 Total 0,0 ... 429496729,5 kWh
Descripcion: Indica la energia consumida por el motor en kWh.
.1 Total Indica la energia consumida por el motor en kWh.

Este valor es mantenido, inclusive cuando el SSW es desenergizado. Ajustando C10.3.1 = 5 este valor pasa a

Q
@
=
o

D4.7 Contador de MWh

.1 Total 0,0 ... 429496729,5 MWh

Descripcion: Indica la energia consumida por el motor en MWh.
.1 Total Indica la energia consumida por el motor en kWh.

Este valor es mantenido, inclusive cuando el SSW es desenergizado. Ajustando C10.3.1 = 5 este valor pasa a

(@]
[©]
=
o

D4.8 Numero Arranque

.1 Total 0 ... 65535

Descripcion: Guarda el niumero total de arranques realizado por el SSW.

Para ser considerado un arranque, el motor debe iniciar el arranque tras la prueba inicial, o sea, la red de
alimentacion y las conexiones del motor deben estar correctas.

.1 Total Guarda el numero total de arranques realizado por el SSW.

Este valor es mantenido, inclusive cuando el SSW es desenergizado.

D5 TEMPERATURAS

Guarda las maximas temperaturas medidas.

D5.1 Maxima SCRs

.1 Total -20 ... 260 °C
.3 Total -20 ... 260 °C

Descripcion: Guarda el mayor valor de temperatura de los SCRs.
.1 Total a .3 Total Guarda el mayor valor de temperatura de los SCRs.

Este valor es mantenido, inclusive cuando el SSW es desenergizado. Ajustando C10.3.1 = 6 este valor pasa a
cero.
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D5.2 Maxima Motor

.1 Canal 1 -20 ... 260 °C
.2 Canal 2 -20 ... 260 °C
.3 Canal 3 -20 ... 260 °C
.4 Canal 4 -20 ... 260 °C
.5 Canal 5 -20 ... 260 °C
.6 Canal 6 -20 ... 260 °C
.7 Canal 7 -20 ... 260 °C
.8 Canal 8 -20 ... 260 °C
.9 Canal 9 -20 ... 260 °C
.10 Canal 10 -20 ... 260 °C
.11 Canal 11 -20 ... 260 °C'
.12 Canal 12 -20 ... 260 °C

Descripcion: Guarda los mayores valores de temperatura del motor.

.1 Canal 1 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 1.

.2 Canal 2 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 2.

.3 Canal 3 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 3.

.4 Canal 4 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 4.

.5 Canal 5 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 5.

.6 Canal 6 Guarda el valor de temperatura mas alto del motor registrado en el canal 6.

Estos valores se conservan incluso cuando se interrumpe la alimentacion del SSW. Al configurar C10.3.1 =
"Temperatura”, estos valores se restablecen a cero.

iNOTA!
@ El uso de los canales del 1 al 6 requiere al menos un accesorio PT100.

.7 Canal 7 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 7.

.8 Canal 8 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 8.

.9 Canal 9 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 9.
.10 Canal 10 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 10.
.11 Canal 11 Guarda los mayores valores de temperatura registrados en el Canal 11.
.12 Canal 12 Almacena los valores de temperatura mas altos del canal 12.

Estos valores se conservan incluso cuando el SSW esta desenergizado. Al configurar C10.3.1 = "Temperaturas”,
estos valores se restablecen a cero.

iNOTA!
@ El uso de los canales 7 a 12 requiere el segundo accesorio PT100.
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D6 CONTROL DE HORAS

D6 Control de Horas

.1 Energizado 0...4294967295 s
.2 Habilitado 0 ... 4294967295 s

Descripcion: Guarda el total de horas de algunas condiciones del SSW.
.1 Energizado Indica el total de horas que el SSW ha permanecido energizado.

.2 Habilitado Indica el total de horas que el SSW ha permanecido habilitado.

D7 PARAMETROS ALTERADOS

Todos los parametros con contenidos diferentes del estandar de fabrica pueden ser visualizados en este menu.
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11 C CONFIGURACIONES

Permite alterar todos los parametros de configuracion del SSW.
C1 ARRANQUE Y PARADA

Permite configurar el funcionamiento y el tipo de arranque y de parada del motor.

C1 Arranque y Parada
Rango de valores: 0..6 Estandar: 1
Propiedades: Stopped
Descripcion:
El SSW posee varios tipos de control de arranque para adaptarse mejor a todas las necesidades de su
aplicacion.

Indicacién Descripcion
0 = Rampa Tension Arranque con rampa de tension.
1 =R. Tension + Lim. Corriente Arranque con rampa de tensién y limite de corriente.
2 = Lim. Corriente Arranque con limite de corriente.
3 = Rampa Corriente Arranque con rampa de corriente.
4 = Control Bombas Arranque con control de bombas.
5 = Control Torque Arranque con control de torque.
6=D.O.L. Arranque directo.

Arranque con rampa de tensiéon(A): Este es el método mas comunmente utilizado.

El SSW impone la tension sobre el motor sin ningun tipo de realimentacion de tensién o corriente aplicada al
motor. Aplicado a cargas con Torque inicial mas bajo o Torque cuadratico.

Este tipo de control puede ser utilizado como una prueba inicial de funcionamiento.

Arranque con rampa de tensiéon + limite de corriente(B): EI SSW impone la tensiéon sobre el motor,
inicialmente sin ningun tipo de realimentacion de tension o corriente aplicada al motor, hasta alcanzar el limite
de corriente programado en P0110 y permaneciendo en éste hasta el final del arranque del motor.

Aplicado a cargas con torque inicial mas bajo o torque cuadratico.

Arranque con limite de corriente (B): El maximo nivel de corriente es mantenido durante el arranque, siendo
ajustado de acuerdo con las necesidades de la aplicacion.

Aplicado a cargas con torque inicial mas alto torque constante.

Arranque con rampa de corriente (C): El maximo nivel de corriente también es limitado durante el arranque,
pero, se puede ajustar limites de corrientes menores 0 mayores para el inicio del arranque.

Puede sustituir la funcién kick start para cargas con torque inicial mas elevado.

Puede sustituir totalmente la rampa de tensién, con corriente inicial mas baja y corriente final mas alta, utilizado
para cargas cuadraticas con la ventaja de la corriente controlada durante todo el arranque.

Este tipo de control es utilizado para adecuar el arranque a los limites de capacidad de la red de alimentacion.

Arranque con control de bombas(D): Optimizada para proporcionar el Torque necesario para arrancar y para
parar suavemente bombas hidraulicas centrifugas.

Posee un algoritmo especial para aplicaciones con bombas centrifugas, carga con conjugado cuadratico.
Este algoritmo especial se destina a minimizar los golpes de Ariete, “overshoots” de presion en las tuberias
hidraulicas que pueden provocar rupturas o desgastes excesivos en éstas.

Arranque con control de torque: El Arrancador Suave SSW posee un algoritmo de control de torque de
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altisimo desemperio y totalmente flexible para atender la necesidad de cualquier aplicacion, tanto para arrancar
como para parar el motor y su carga suavemente.

Control de torque con 1 punto de ajuste(B): Permite ajustar una limitacion de torque de arranque constante.

Control de torque con 2 puntos de ajuste (C): Permite ajustar una limitacion de torque de arranque en rampa
lineal.

Control de torque con 3 puntos de ajuste(D): Permite ajustar una limitacion de torque de arranque en tres
puntos de ajuste: inicial, intermediario y final. Posibilita, entre otros, el arranque de cargas cuadraticas.

Arranque con arranque directo en linea (A): El arranque directo en linea se realiza utilizando los contactores
principal y de derivacion, sin usar los brazos de potencia SSW. Las protecciones del motor contintan
funcionando con este método de arranque.

iNOTA!

@ El método de arranque directo en linea puede utilizarse en caso de emergencia cuando los brazos
de potencia SSW estan defectuosos. No es necesario retirar los brazos de potencia SSW para
utilizar el arranque directo, pero se recomienda una inspeccion visual del interior del panel antes
de arrancar.

Grado de dificultad de los tipos de control:

(A) Muy facil de ajustar y programar;

(B) Facil de ajustar y programar;

(C) Necesita conocer el tipo de la carga para ajustar y programar;

(D) Necesita buen conocimiento del tipo de la carga para ajustar y programar.

iNOTA!
@ Los tipos de control son dispuestos conforme el grado de dificultad de utilizacion y programacion.
Por lo tanto, utilice inicialmente los modos de control mas faciles.

La tabla de abajo presenta la relacion entre el tipo de control adoptado para el arranque y el seleccionado
automaticamente para la parada.
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Arranque

PARADA

Rampa de Tensién

Control de bombas

Control de Torque

Para por Inercia

Rampa de Tension

Rampa de Tensién + Limite de Corriente

Limitacion de Corriente

Rampa de Corriente

X | XXX

Control de Bombas

Control de Torque

X

D.O.L.

XXX X[ X]|X]| X

Tabla 11.1: Funcionamiento del arranque en conjunto con la parada.

Corriente” o el “Arranque con Rampa de Corriente”.

iNOTA!
@ Cuando es necesario limitar la corriente de arranque se debe utilizar el “Arranque con Limite de

La Figura 11.1 presenta la secuencia de programacion necesaria para cada tipo de control.

de esta secuencia para accionar el motor.

iNOTA!
@ Para facilitar la programacion y el ajuste del tipo de control, se puede utilizar el Asistente de
Programacion (A.1). Debiéndose recorrer y ajustar, cuando sea necesario, todos los parametros
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Rampa
de Tension +
Lim. Corriente?
C1.1=1

Rampa
de Tension?
[

Limite
de Corriente?
c11

Control
de Bombas?
C11

Control
de Torque?
Cc1.1=5

no

Programar Programar Programar Programar Programar Programar
C1.2 C1.2 C1.3 C1.3 C1.2 C1.3
Programar Programar Programar Programar Programar
C1.3 C1.3 C1.7 C1.5 C1.3
; ; ; ; Torque Torque Torque

Constante? Lineal?
C1.8=

Cuadratico?
C1.8=2 =

Programar Programar Programar Programar
C1.4 C1.4 C1.6 C1.13
v v v

Programar Programar Programar
C1.7 C1.7 C1.14

Programar Programar Programar
C1.9 C1.9 C1.9

Programar

C1.15

Programar Programar
C1.10 C1.10

Lacarga
esbomba?

Torque
Constante?
c1.16=1

Torque
Lineal?
c1.16=2

Torque
Cuadratico?
C1.16=3

Lacarga
esbomba?

Programar Programar Programar
C1.17 C1.17 C1.17

vV vV

Programar Programar
C1.18 C1.18

Programar
C1.19

Programar
C1.14

Programar
C1.15

Figura 11.1: Secuencia de parametros conforme el tipo de control seleccionado.

C1 Arranque y Parada

C1.2 Tension Inicial Arra.

Rango de valores: 25 ...90% Estandar: 30
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Utilizado en el control por Rampa de Tension y Control de Bombas (C1.1 =06 2).

Ajusta el valor inicial de tensién (%Un) que sera aplicado al motor conforme la Figura 11.2.
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u)
< Arranque

C12 -q4--

>:
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

0

! < C1.3 D t(s)
0 Gira

Figura 11.2: Tension inicial.

iNOTA!

i

@ Cuando es seleccionado otro tipo de control diferente del Control de Bombas, el valor de la tension
inicial es atenuado en funcion del limite impuesto por el control.

iNOTA!

@ Cuando es seleccionado Rampa de tensién + limite de corriente, el valor de la tensién inicial es
atenuado en funcién del limite de corriente. No obstante, con valores altos de tension inicial y
valores bajos de limite de corriente podra ocurrir “over shoots” de corriente en el instante inicial
del arranque.

C1 Arranque y Parada

C1.3 Tiempo Maximo Arrang.

Rango de valores: 1...999s Estandar: 20
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Cuando el SSW esté programado con control de Rampa de Tension, o Control de Bombas, el Tiempo Maximo
de Arranque sera el tiempo de la rampa de incremento de tension.

uv)

<]—Arranque—l>; :
1100 %Un 1

Rampade
Tension

o g—c13— . t(s)

0 Gira @ Para

Figura 11.3: Rampa de aceleraciéon por Rampa de Tension.

iNOTA!

i

@ El tiempo programado en (C1.3) no es el tiempo exacto de aceleracion del motor, sino el tiempo
de la rampa de tension o el tiempo maximo para el arranque. El tiempo de aceleracién del motor
dependera de las caracteristicas del motor, asi como de la carga.
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A
I(A)

N 1

<]—Arranque—|>: :
1

: ' I

1

1

1

c17 -o--

ILimitacion \! | Nominal

| <——C13—
i ' Tiempo Maximo '

Q Gira @ Para

Figura 11.4: Rampa de Aceleracion por Limitacion de Corriente.

Cuando el SSW esté programado con control de Limitacién de Corriente, Control de Torque o Rampa de
Corriente, el Tiempo Maximo de Arranque actuara como una proteccion contra rotor bloqueado.

C1 Arranque y Parada

C1.4 Deteccion Fin Arrang.

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Permite aplicar tensién plena al motor asi que el motor alcanza su velocidad nominal, antes del término del
tiempo programado en (C1.3) para arranque por rampa de tension.

El fin de la rampa de aceleracion sera detectado cuando (S1.3.2) alcance 95 % de la tension de la red de
alimentacion. Esta funcién es utilizada para evitar que el motor se mantenga accionado en velocidad nominal
con tension inferior a la nominal, evitando asi posibles quemas de los SCRs debido a la pérdida de sincronismo
en estas condiciones.

Indicacién Descripcion
0 = Tiempo Por tiempo de rampa, Tiempo Maximo de Arranque (C1.3).
1 = Automatica Detecta que el motor arranco.

C1 Arranque y Parada

C1.5 Corriente Inicial

Rango de valores: 150 ... 600 % Estandar: 150
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Posibilita programar una rampa de limite de corriente para auxiliar el arranque de cargas que posean un torque
de arranque mayor, menor o para cargas cuadraticas sustituyendo la rampa de tension.

El valor inicial del limite de corriente es dado por Corriente Inicial (C1.5), el valor final es dado por Limite de
Corriente de Arranque (C1.7) y el tiempo es dado por Tiempo de Rampa de Corriente (C1.6), conforme la Figura
11.5.

iNOTA!
@ El valor maximo programado no debe exceder el 600 % de la corriente nominal del SSW (C9.1.1).
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C1 Arranque y Parada

C1.6 Tiempo Ramp.Corriente

Rango de valores: 1..99% Estandar: 20
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Utilizado en el control por Rampa de Corriente (C1.1 = 3). Posibilita programar un tiempo, en porcentaje del
Tiempo Maximo de Arranque (C1.3), para el final de la Rampa de Corriente.

Después de transcurrido el tiempo programado en (C1.6) entrara en Limitacién de Corriente por (C1.7).

A
IA) | |
<r——— Arranque ———888 > \

! 1
C17 = mmmmecmccmeeaa g ' .
I Limitacion '

| Nominal

C15 ------

- - Rampade
Corriente

0 <——C1.6——D>

1
1
1
1
L
' :
. 1
LS c13 D
O Gira Tiempo Maximo @ Para

Figura 11.5: Limite de Corriente por Rampa de Corriente en el Arranque mas Bajo.

Pequenos valores de Tiempo de Rampa de Corriente (C1.6) en la Figura 11.5 posibilitan suavizar los instantes

iniciales del arranque. Utilizado principalmente para arranques de motores con alimentacion proveniente de
generadores.

Grandes valores de Tiempo de Rampa de Corriente (C1.6) en la Figura 11.5 posibilitan el arranque de cargas
cuadraticas como bombas hidraulicas y ventiladores.

A
I(A)

1
<+———Arranque ———>
C15 --}-

1 | Limitacion
C1.7 -4--H
I Nominal

Rampa de Corriente

<-C1.6-D>

N__t

! <t C1.3
: Tiempo Maximo
O Gira @ Para

Figura 11.6: Limite de Corriente por Rampa de Corriente en el Arranque mas Alto.

El valor de limitacion inicial de corriente (C1.5) de la Figura 11.6es utilizado para proporcionar un torque mas
alto en los instantes iniciales de los arranques, posibilitando asi vencer el torque de cargas resistentes.

C1 Arranque y Parada

C1.7 Limite Corrie.Arrang.

Rango de valores: 150 ... 600 % Estandar: 300
Propiedades: Stopped
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Descripcion:

Define el limite maximo de corriente durante el arranque del motor en porcentaje de la Corriente Nominal del

Motor (C2.2).

Si el limite de corriente es alcanzado durante el arranque del motor, el SSW mantendra la corriente en ese
limite hasta que el motor alcance el final del arranque.

Si el limite de corriente no es alcanzado, el motor arrancara inmediatamente.

A

I(A)

C1.7 -+

l<t+——Arranque—>,
1

1
1
1 1
1 | Limitacion ! 1
1
1
1

I Nominal

Limitacion
de Corriente

0

1
o Gira

iNOTA!

©

C1 Arranque y Parada

; >
3—p ! t(s)

Tiempo Maximo ' ’
@ Para

Figura 11.7: Limite de corriente.

<F——Cf

El valor maximo programado no debe exceder el 600 % de la corriente nominal del SSW (C9.1.1).

C1.8 Tipo Torque Arranque

Rango de valores: 1..3
Propiedades:

Descripcion:

Stopped

Estandar: 1

Posibilita elegir qué perfil de limite de torque el SSW suministrara al motor durante el arranque.

Se encuentran disponibles 3 tipos de perfiles de limite de torque, los que posibilitan arrancar cualquier tipo de
carga: constante o 1 punto, lineal o 2 puntos y cuadratico o 3 puntos.
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A
T(% , T(%
(%) <t+—Arranque —>! : (%) <+————Arranque———>!
1 1 \
c19 -o-- : ! |
! T Nominal !
I I
:
X c19 --f-
1
1
' >
o <——c13— ! (s) 0
T(%)
Arranque > X
: :
1
1
:
\J
C19 --
c111 - - X
1
1 1
0: t-ct.124> : X t(s)>
' c1.3 D '
Figura 11.8: Perfiles de torque Disponibles para el Arranque.
Indicacién Descripcion
1 = Constante 1 punto de ajuste.
2 = Lineal 2 puntos de ajustes.
3 = Cuadratico 3 puntos de ajustes.

iNOTA!

i

@ Elegir el tipo de control de torque mas facil de programar y ajustarlo de acuerdo con sus
conocimientos sobre las caracteristicas da carga utilizada.

C1 Arranque y Parada
Rango de valores: 10 ... 300 % Estandar: 30
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Posibilita la programacion de un limite de torque inicial o constante para el arranque, conforme el tipo de torque
seleccionado en (C1.8)

Programacion del C1.8 Descripcion del C1.9
1 (Constante) limita el torque maximo durante todo el arranque.
2 (Linear) limita el torque inicial para el arranque.
3 (Cuadratico) limita el torque inicial para el arranque.

Tabla 11.2: Funcién de C1.9 conforme C1.8.

C1 Arranque y Parada

C1.10 Torque Final Arranque

Rango de valores: 10 ... 300 % Estandar: 110
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Posibilita la programaciéon de un limite de torque final para el arranque si es seleccionado torque lineal o
cuadratico en C1.8.

Programacion del C1.8 Descripcion del C1.10
1 (Constante) sin funcion.
2 (Linear) limita el torque final para el arranque
3 (Cuadratico) limita el torque final para el arranque

Tabla 11.3: Funcién de C1.10 conforme C1.8.

C1 Arranque y Parada

C1.11 Torque Minimo Arranque

Rango de valores: 10 ... 300 % Estandar: 27
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Posibilita la programacion de un limite de torque intermediario para el arranque, si es seleccionado torque
cuadratico en C1.8.

Programacion del C1.8 Accion C1.11
1 (Constante) sin funcién
2 (Linear) sin funcién
3 (Cuadratico) limita el torque intermediario para el arranque

Tabla 11.4: Funcién de C1.11 conforme C1.8.

C1 Arranque y Parada

C1.12 Tiempo Torqu.Min.Arr.

Rango de valores: 1...99% Estandar: 20
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Posibilita la programacion del tempo para el limite de torque intermediario para el arranque, en porcentaje del
tiempo maximo programado en C1.3, si es seleccionado torque cuadratico en C1.8.

Programacion del C1.8 Descripcion del C1.12
1 (Constante) sin funcion.
2 (Linear) sin funcion.
3 (Cuadratico) limita el torque intermediario para el arranque.

Tabla 11.5: C1.12 tiempo para el limite de torque intermediario para el arranque

C1 Arranque y Parada

C1.13 Tiempo de Parada

Rango de valores: 0..999s Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Utilizado en aplicaciones con bombas hidraulicas, lo que posibilita realizar una desaceleracién controlada.
Habilita y ajusta el tiempo de la rampa de disminucién de tension.

Para mas informaciones de coémo programarlo, asi como su utilizacién, consultar Control de Bombas. Puede
ser utilizado con control por Rampa de Tension, Control de Bombas, Limite de Corriente y Rampa de Corriente.

iNOTA!
Esta funcion es utilizada para prolongar el tiempo de desaceleracion normal de una carga, no para
forzar un tiempo menor que el impuesto por la propia carga.
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C1 Arranque y Parada

C1.14 Escalon Tensidé.Parada

Rango de valores: 60 ... 100 % Estandar: 100
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Utilizado en aplicaciones con bombas hidraulicas. Ajusta el valor de la tension nominal ( %Un) que sera aplicado
al motor instantaneamente cuando el SSW reciba el comando de desaceleracién por rampa.

iNOTA!

i

@ Para que esta funcion actue, debe ser programado un tiempo de rampa de desaceleracion; tiempo
de parada.

C1 Arranque y Parada

C1.15 Tension Final Parada

Rango de valores: 30...55% Estandar: 30
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Utilizado en aplicaciones con bombas hidraulicas. Ajusta el ultimo del valor de la tensiéon nominal ( %Un) que
sera aplicado al motor en el fin de la rampa de desaceleracion.

u) ! i
100%Un  '<——Parada—>

C1.14 -

Figura 11.9: Rampa de desaceleracion por Tension.

C1 Arranque y Parada

C1.16 Tipo Torque de Parada

Rango de valores: 1...3 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Posibilita elegir qué perfil de limite de torque el SSW suministrara al motor durante la parada.

Se encuentran disponibles 3 tipos de perfiles de torque, los que posibilitan mejorar la performance de velocidad
durante la parada.

Indicaciéon Descripcion
1 = Constante 1 punto de ajuste.
2 = Lineal 2 puntos de ajustes.
3 = Cuadratico 3 puntos de ajustes.

SSW7000 | 11-11



C CONFIGURACIONES

A A
T(%) T(%)

. . .
T Nominal :<I—Parada—l>' T Nominal :<I—Parada—l>:

T Nominal

V_o_ |

<t C1.13

Figura 11.10: Perfiles de torque disponibles para la parada.

iNOTA!

i

@ Elegir el tipo de control de torque mas facil de programar y de ajustar, de acuerdo con sus
conocimientos sobre las caracteristicas de la carga utilizada.

C1 Arranque y Parada
C1.17 Torque Final Parada
Rango de valores: 10 ... 100 % Estandar: 20
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Posibilita la programacion de un limite de torque final o constante para la parada, conforme el tipo de torque
seleccionado en C1.16.

Programacion del C1.16 Descripcion del C1.17
1 (Constante) Limita el torque maximo durante todo el arranque.

2 (Linear) Limita el torque final para la parada.

3 (Cuadratico) Limita el torque final para la parada.

Tabla 11.6: Funcién de C1.17 conforme C1.16.

C1 Arranque y Parada

C1.18 Torque Minimo Parada

Rango de valores: 10 ... 100 % Estandar: 50
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Posibilita la programacion del limite de torque inicial o intermediario para la parada, si es seleccionado torque
lineal o cuadratico en C1.16.
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Programacion del C1.16 Descripcion del C1.18
1 (Constante) Sin funcién
2 (Linear) Limita el torque después de desaccionado el motor.
3 (Cuadratico) Limita el torque intermediario para la parada.

Tabla 11.7: Funcién de C1.18 conforme C1.16.

C1 Arranque y Parada
Rango de valores: 1..99% Estandar: 50
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Posibilita la programacién del tiempo para el limite de torque intermediario para la parada, en porcentaje del
tiempo maximo programado en C1.3, si es seleccionado torque cuadratico en C1.16.

Programacion del C1.16 Descripcion del C1.19

1 (Constante) Sin funcioén.

2 (Linear) Sin funcién (tiempo igual a 0).

3 (Cuadratico) Tiempo para el limite de torque intermediario para la parada.

Tabla 11.8: Funcién de C1.19 conforme C1.16.

C2 DATOS NOMINALES DEL MOTOR

En ese grupo se encuentran los parametros relacionados a las informaciones y caracteristicas del Motor

iNOTA!

i

@ Los datos del motor programados en C.2 (de C2.1 a C2.6) deben ser exactamente los presentados
en la placa de identificacion del motor.

C2 Datos Nominales del Motor

C2.1 Tension

Rango de valores: 1...16383V Estandar: 220
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Ajustar de acuerdo con los datos de la placa del motor.

Las protecciones de tension estan basadas en el contenido de este parametro. asi como el sincronismo del
SSW con la red de alimentacion PLL (S1.6).

C2 Datos Nominales del Motor

C2.2 Corriente

Rango de valores: 0,1...24240A Estandar: 37,7
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajustar de acuerdo con los datos de placa del motor.

Las protecciones de corriente y la limitacion de corriente estan basadas en el contenido de este parametro.
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iNOTA!

@ 1. Para que las protecciones basadas en la lectura e indicacién de corriente funcionen
correctamente, la corriente nominal del motor no debera ser inferior a 30 % de la nominal del
SSW.
2. No recomendamos la utilizacion de motores que funcionen en régimen con carga inferior a 50 %
de la nominal.
3. Programar la corriente nominal del motor conforme la tension de alimentacion.

C2 Datos Nominales del Motor
C2.3 Rotacion

Rango de valores: 1 ... 3600 rpm Estandar: 1380
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Ajustar de acuerdo con los datos de placa del motor.

La velocidad debe ser exactamente la que esta escrita en la placa del motor, ya considerando el desplazamiento.

C2 Datos Nominales del Motor

C2.4 Potencia

Rango de valores: 1... 16383 kW Estandar: 10
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajustar de acuerdo con los datos de placa del motor.

Si la potencia solamente esta en CV o HP, bastara multiplicar el valor por 0,74kW.

C2 Datos Nominales del Motor

C2.5 F.P. Factor de Potencia

Rango de valores: 0,01 ... 1,00 Estandar: 0,75
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajustar de acuerdo con los datos de placa del motor.

C2 Datos Nominales del Motor
C2.6 F.S. Factor de Servicio

Rango de valores: 0,01 ... 1,50 Estandar: 1,15
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Ajustar de acuerdo con los datos de placa del motor.

C3 SELECCION LOC/REM

Permite definir la fuente de comandos del SSW.

C3 Selecciéon LOC/REM

C3.1 Modo

Rango de valores: 0..12 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
El modo seleccion LOC/REM define la fuente de origen del mando que seleccionara entre modo LOCAL y modo
REMOTO.
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Indicacién
0 = Siempre LOC
1 = Siempre REM
2 = HMI Tecla LR LOC
3 = HMI Tecla LR REM
4 = DIx
5=USB LOC
6 = USB REM
7 = SoftPLC LOC
8 = SoftPLC REM
9 =Slot 1 LOC
10 = Slot 1 REM
11 =Slot 2 LOC
12 = Slot 2 REM

C CONFIGURACIONES

Descripcion
No puede ser alterado. Fijo en LOCAL.
No puede ser alterado. Fijo en REMOTO.
Alteracion via tecla de IHM. Inicializa en LOCAL.
Alteracion via tecla de IHM. Inicializa en REMOTO.
Alteracion via entrada digital. Depende del estado de la entrada digital (C4.1).
Alteracion via comando de la USB. Inicializa en LOCAL.
Alteracion via comando de la USB. Inicializa en REMOTO.
Alteracion via comando del SoftPLC. Inicializa en LOCAL.
Alteracion via comando del SoftPLC. Inicializa en REMOTO.
Alteracion via comando del accesorio del SLOT1. Inicializa en LOCAL.
Alteracion via comando del accesorio del SLOT1. Inicializa en REMOTO.
Alteracion via comando del accesorio del SLOT2. Inicializa en LOCAL.
Alteracion via comando del accesorio del SLOT2. Inicializa en REMOTO.

En el ajuste estandar de fabrica, la tecla IHM LOC/REM selecciona LOCAL o REMOTO. En la inicializacién el
SSW se iniciara en Local (Default LOCAL).

C3 Seleccion LOC/REM

C3.2 Comando LOC

Rango de valores: 0..5 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Definen el origen de los comandos de GIRA y PARA el motor en modo LOCAL.

Indicacion Descripcion
0 = HMI Teclas Comandos por teclas de la IHM.
1 =DlIx Comandos por entradas digitales.
2=USB Comandos por palabra de comando de la USB.
3 = SoftPLC Comandos por palabra de comando del SoftPLC.
4 =Slot 1 Comandos por palabra de comando del accesorio del SLOT1.
5=Slot 2 Comandos por palabra de comando del accesorio del SLOT2.

C3 Seleccion LOC/REM

C3.3 Comando REM

Rango de valores: 0..5 Estandar: 1
Propiedades:

Descripcion:
Definen el origen de los comandos de GIRA y PARA el motor en modo REMOTO.

Indicacién Descripcion
0 = HMI Teclas Comandos por teclas de la IHM.
1 =DIx Comandos por entradas digitales.
2=USB Comandos por palabra de comando de la USB.
3 = SoftPLC Comandos por palabra de comando del SoftPLC.
4 = Slot 1 Comandos por palabra de comando del accesorio del SLOT1.
5= Slot 2 Comandos por palabra de comando del accesorio del SLOT2.

C3 Seleccion LOC/REM

C3.4 Copiar Comandos

Rango de valores: 0..1
Propiedades:

Estandar: O

SSW7000 | 11-15



C CONFIGURACIONES

Descripcion:
Al cambiar los comandos LOCAL para REMOTO, o REMTO para LOCAL, permite copiar los comandos de la
fuente activa a la nueva fuente.

Indicacion Descripcion
0=No No ejecuta.
1=Si Ejecuta.

Los comandos copiados: GIRA/PARA, HABILITADO GENERAL y SENTIDO DE GIRO..

{PELIGRO!
A Cuando se utiliza la opcion 1 = Si, se debe tener cuidado de que el intercambio de LOC/REM,

o REM/LOC, a una fuente que no esta siendo utilizado, no se puede tener mas el comando de
PARAR el motor.

C4 ENTRADAS/SALIDAS

Permite configurar el funcionamiento de todas las entradas y salidas de la tarjeta de control del SSW.

C4.1 Entradas Digitales

Permite configurar el funcionamiento de las entradas digitales.

Abajo estan presentadas algunas notas referentes a las funciones de las Entradas Digitales:

m Gira/Para = Cerrada (1) / Abierta (0) la entrada digital respectivamente. Para asegurar el correcto
funcionamiento de esta funcion, es necesario programar Comando LOC para DIx (C3.2=1) y/o Comando
REM para DIx (C3.3=1). No programar mas de una entrada digital para funcién Gira/Para.

m Start (3 cables) = Cuando la entrada digital es programada para Start (3 cables), es obligatorio programar
otra entrada digital para Stop (3 cables). Utilizar llave pulsante normalmente abierta.

m Stop (3 Cables) = Cuando la entrada digital es programada para Stop (3 cables), es obligatorio programar
otra entrada digital para Start (3 cables). Utilizar llave pulsante normalmente cerrada.

= Habilita General / Deshabilita General = Cerrada(1)/Abierta(0) la entrada digital respectivamente. Esta
funcién permite accionar el motor cuando esta con Habilita General y desaccionarlo sin hacer la rampa de
desaceleracion cuando es dado el comando de Deshabilita General. No hay necesidad de programarse
Habilita General para accionar el motor via entrada digital. Si se programa Habilita General por entrada
digital, ésta debe estar cerrada para posibilitar el accionamiento del motor, inclusive si los comandos no son
por entradas digitales.

m Local / Remoto = Abierta(0)/Cerrada(1) la entrada digital respectivamente. No programar mas de una
entrada digital para esta funcion.

= Jog = Posibilita accionar el motor en baja velocidad via entrada digital. El Jog es accionado con la entrada
digital cerrada. Utilizar solamente llave pulsante. Si fuera utilizada mas de una entrada digital para esta
funcion, cuando soélo una es accionada, accionara el Jog.

= Sentido de Giro = Entrada digital abierta (0) K1 accionado y K2 desaccionado, entrada digital cerrada (1)
K1 desaccionado y K2 accionado. Esto posibilita el control del cambio del sentido de giro via entrada digital.
No programe mas de una entrada digital para esta funcion. Para mas detalles, ver el Manual del Usuario del
SSW7000 - Accionamientos sugestivos.
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= Sin Error Externo = Estara Sin Error Externo (F091) si la entrada digital esta cerrada(1).

= Sin Alarma Externa = Esta funcién indicara Alarma Externa (A090) en el display de la HMI, cuando la
entrada digital esté abierta (0). Si es cerrada (1)desaparecera automaticamente el mensaje de alarma del
display de la HMI. EI motor continuara trabajando normalmente, independientemente del estado de tal
entrada.

= Frenado = Entrada digital abierta (0) sin frenado, entrada digital cerrada (1) con frenado. En el caso de la
seguridad, posibilita utilizar un sensor de parada en el motor y deshabilitar el frenado inmediatamente. Si es
programada mas de una entrada digital para esta funcién, cuando solamente una es abierta, deshabilitara
inmediatamente el frenado.

= Reset de Errores = Resetea los errores cuando la entrada digital es cerrada(1). Utilizar solamente llave
pulsante. Si la entrada permanece cerrada, no actuara el reset de errores.

m Carga Usuario 1/2 = Esta funcion permite la seleccion de la memoria del usuario 1 6 2, proceso semejante
al de Carga o Guarda Parametros (C10.1.1=1 6 2), con la diferencia de que el usuario es cargado a partir de
una transicién en la DIx programada para esta funcion.

Cuando el estado de la DIx se altere de (0) para (1) (abierta para cerrada), sera cargada la memoria del usuario
1, desde que anteriormente haya sido transferido el contenido de los parametros actuales del SSW a la memoria
de parametros 1 (C10.1.1=4).

Cuando el estado de la DIx se altere de (1) para (0) (cerrada para abierta), sera cargada la memoria del usuario
2, desde que anteriormente haya sido transferido el contenido de los parametros actuales del SSW a la memoria
de parametros 2 (C10.1.1=5).

Parametros
del SSW 17
DIx (1)
B
DIx(1) DIx(0)

C10.1.1=4
—4

DIx(0)

Usuario2
C10.1.1=5 C4.1.1aC4.1.6(DIx)=12

Figura 11.11: Detalles sobre el funcionamiento de la funcion Carga Usuario 1/2.

iNOTA!
Con el motor habilitado no sera posible cargar la memoria de usuario.

= Arranque de Emergencia = “Fire Mode”. hace posible arrancar y parar el motor durante el actuacion de
cualquier error, no respetando las protecciones del SSW o del motor y, también, no respetando la fuente de
los comandos ativa LOC/REM. Esta opcion se utiliza en el accionamiento de las bombas hidraulicas contra
el fuego.

iNOTA!
@ El Arranque de Emergencia se debe utilizar solamente en caso de emergencia, en caso contrario
podra danar el SSW o el motor.

= Bloqueo de correccion del factor de potencia = Esta funcién se utiliza para bloquear los condensadores
de correccion del factor de potencia mediante la entrada digital cuando son controlados por el SSW. Cuando
la entrada digital programada para esta funcion esta cerrada (1), los condensadores de correccién del factor
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de potencia controlados por el SSW se bloquearan, es decir, no se activaran aunque se emita el comando
PFC. Cuando la entrada digital esta abierta (0), los condensadores de correccién del factor de potencia
controlados por el SSW se liberaran para activarse normalmente, pero solo se activaran después del tiempo
minimo definido en C.3.7.5.2, desde el paso de 0 a 1 en la entrada digital.

iNOTA!

@ La entrada configurada como Bloqueo CFP solo funcionara si la funciéon de bloqueo esta habilitada
en C.7.5.1 y si la salida digital DO7 esta configurada como Control CFP.e" (C.4.2.7). Si desea
controlar mas de un arrancador suave o replicar la sefial, DO8 debe configurarse en C.4.2.8 como
“Bloqueo CFP”.

= Fusible abierto = Esta funcion se utiliza para detectar fusibles de media tensién abiertos. No se produce el
fallo “Fusible abierto” (FO13) si la entrada digital esta cerrada.

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.1 DN

Rango de valores:

Propiedades:

Descripcion:

0..15
Stopped

Estandar: O

Funcidn de entrada digital 1. Pin 1 (ED1) del conector XC2.

Indicacién

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 = Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Hablita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0C/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =J0OG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

13 = Reservado

N&o disponivel.

14 = Bloqueo de CFP

Esta funcién se utiliza para bloquear los condensadores de correccion del factor de potencia a través de la
entrada digital cuando son controlados por el SSW. Cuando se configura la funcion de bloqueo CFP en C7.5
y esta entrada esta activada (indicando el arranque de un motor en esta red), otra salida se activa en DO8
(Bloque PFC) para alertar a otros conjuntos de variadores y los condensadores de este arrancador suave se
desconectan a través de la salida DO7 (Bloque PFC).

15 = Fusible Abierto

Esta funcion se utiliza para detectar fusibles de media tension abiertos. No hay falla de "Fusible abierto’(F013)
si la entrada digital esta cerrada.

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.2DI2

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0..15
Stopped

Estandar: O

Funcion de entrada digital 2. Pin 2 (ED2) del conector XC2.
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Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 = Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Hablita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0OC/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =J0OG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

13 = Reservado

Nao disponivel.

14 = Bloqueo de CFP

Esta funcién se utiliza para bloquear los condensadores de correccion del factor de potencia a través de la
entrada digital cuando son controlados por el SSW. Cuando se configura la funcién de bloqueo CFP en C7.5
y esta entrada esta activada (indicando el arranque de un motor en esta red), otra salida se activa en DO8
(Bloque PFC) para alertar a otros conjuntos de variadores y los condensadores de este arrancador suave se
desconectan a través de la salida DO7 (Bloque PFC).

15 = Fusible Abierto

Esta funcién se utiliza para detectar fusibles de media tension abiertos. No hay falla de "Fusible abierto”(F013)
si la entrada digital esta cerrada.

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.3DI3

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0..14 Estandar: 0
Stopped

Funcién de entrada digital 3. Pin 3 (ED3) del conector XC2.

Indicacién

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 = Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Habilita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0OC/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =J0OG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

13 = Arranque Emergencia

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

14 = Reservado

Nao disponivel.

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.4D4

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0..15 Estandar: O
Stopped

Funcion de entrada digital 4. Pin 4 (ED4) del conector XC2.
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Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 = Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Hablita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0OC/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =J0OG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

13 = Reservado

Nao disponivel.

14 = Bloqueo de CFP

Esta funcién se utiliza para bloquear los condensadores de correccion del factor de potencia a través de la
entrada digital cuando son controlados por el SSW. Cuando se configura la funcién de bloqueo CFP en C7.5
y esta entrada esta activada (indicando el arranque de un motor en esta red), otra salida se activa en DO8
(Bloque PFC) para alertar a otros conjuntos de variadores y los condensadores de este arrancador suave se
desconectan a través de la salida DO7 (Bloque PFC).

15 = Fusible Abierto

Esta funcién se utiliza para detectar fusibles de media tension abiertos. No hay falla de "Fusible abierto”(F013)
si la entrada digital esta cerrada.

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.5DI5

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0..15
Stopped

Estandar: 0

Funcién de entrada digital 5. Pin 5 (ED5) del conector XC2.

Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 = Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Hablita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0OC/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =JOG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

13 = Reservado

N&o disponivel.

14 = Bloqueo de CFP

Esta funcién se utiliza para bloquear los condensadores de correccion del factor de potencia a través de la
entrada digital cuando son controlados por el SSW. Cuando se configura la funcién de bloqueo CFP en C7.5
y esta entrada esta activada (indicando el arranque de un motor en esta red), otra salida se activa en DO8
(Bloque PFC) para alertar a otros conjuntos de variadores y los condensadores de este arrancador suave se
desconectan a través de la salida DO7 (Bloque PFC).

15 = Fusible Abierto

Esta funcion se utiliza para detectar fusibles de media tension abiertos. No hay falla de "Fusible abierto”(F013)
si la entrada digital esta cerrada.

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.6 DI6

Rango de valores:
Propiedades:
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Funcion de entrada digital 6. Pin 6 (ED6) del conector XC2.

Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 = Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Habilita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0OC/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =J0OG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.7 DI7

Rango de valores:

Propiedades:

Descripcion:

0..12
Stopped

Estandar: O

Funcién de la entrada digital 7. Pin 7 (ED7) del conector XC2.

Indicacién

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 =Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Habilita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0C/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =J0OG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.8 DI8

Rango de valores:

Propiedades:

Descripcion:

0..15
Stopped

Estandar: 0

Funcion de la entrada digital 8. Pin 8 (ED8) del conector XC2.

SSW7000 | 11-21




C CONFIGURACIONES

Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 = Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Hablita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0OC/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =J0OG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

13 = Reservado

Nao disponivel.

14 = Bloqueo de CFP

Esta funcién se utiliza para bloquear los condensadores de correccion del factor de potencia a través de la
entrada digital cuando son controlados por el SSW. Cuando se configura la funcién de bloqueo CFP en C7.5
y esta entrada esta activada (indicando el arranque de un motor en esta red), otra salida se activa en DO8
(Bloque PFC) para alertar a otros conjuntos de variadores y los condensadores de este arrancador suave se
desconectan a través de la salida DO7 (Bloque PFC).

15 = Fusible Abierto

Esta funcién se utiliza para detectar fusibles de media tension abiertos. No hay falla de "Fusible abierto”(F013)
si la entrada digital esta cerrada.

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.9DI9

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0..15
Stopped

Estandar: 0

Funcién de la entrada digital 9. Pin 9 (ED9) del conector XC2.

Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1 = Gira/ Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Hablita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0OC/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =JOG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

13 = Reservado

N&o disponivel.

14 = Bloqueo de CFP

Esta funcién se utiliza para bloquear los condensadores de correccion del factor de potencia a través de la
entrada digital cuando son controlados por el SSW. Cuando se configura la funcién de bloqueo CFP en C7.5
y esta entrada esta activada (indicando el arranque de un motor en esta red), otra salida se activa en DO8
(Bloque PFC) para alertar a otros conjuntos de variadores y los condensadores de este arrancador suave se
desconectan a través de la salida DO7 (Bloque PFC).

15 = Fusible Abierto

Esta funcion se utiliza para detectar fusibles de media tension abiertos. No hay falla de "Fusible abierto”(F013)
si la entrada digital esta cerrada.

C4.1 Entradas Digitales

C4.1.10 DI10

Rango de valores:
Propiedades:
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Funcion de la entrada digital 10. Pin 10 (ED10) del conector XC2.

Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Solamente es indicada en el status de la entrada.

1=Gira/Para

Cerrada (Gira) / Abierta (Para).

2 = Start (3 Cables)

Cuando Cierra.

3 = Stop (3 Cables)

Cuando Abre.

4 = Hablita General

Cerrada (Habilita General) / Abierta (Deshabilita General).

5=L0OC/REM

Abierta (LOCAL) / Cerrada (REMOTO).

6 =J0OG

Cerrada (con JOG).

7 = Sentido Giro

Abierta (K1 accionado y K2 desaccionado) / Cerrada (K1 desaccionado y K2 accionado).

8 = Sin Falla Externo

Cerrada (Sin Falla Externa) / Abierta (Con Falla Externa).

9 = Sin Alarma Externo

Cerrada (Sin Alarma Externa) / Abierta (Con Alarma Externa).

10 = Frenado

Abierta (Sin Frenado) / Cerrada (Con Frenado).

11 = Reset

Cuando Cierra (Resetea la Falla, en caso de que exista).

12 = Carga Usuario 1/2

Cuando Cierra (Carga Usuario 1) / Cuando Abre (Carga Usuario 2).

13 = Reservado

Nao disponivel.

14 = Bloqueo de CFP

Esta funcién se utiliza para bloquear los condensadores de correccion del factor de potencia a través de la
entrada digital cuando son controlados por el SSW. Cuando se configura la funcion de bloqueo CFP en C7.5
y esta entrada esta activada (indicando el arranque de un motor en esta red), otra salida se activa en DO8
(Blogue PFC) para alertar a otros conjuntos de variadores y los condensadores de este arrancador suave se
desconectan a través de la salida DO7 (Bloque PFC).

15 = Fusible Abierto

Esta funcién se utiliza para detectar fusibles de media tension abiertos. No hay falla de "Fusible abierto”(F013)
si la entrada digital esta cerrada.

C4.2 Salidas Digitales

Permite configurar el funcionamiento de las salidas digitales a relé.

A seguir, algunas notas adicionales referentes a las funciones de las salidas digitales a relé:

m Sin funcidn: significa que las salidas digitales permaneceran siempre en estado de reposo, o sea, DOx =
relé con bobina no energizada.

= En funcionamiento: La salida es accionada instantaneamente con el comando de Acciona del SSW, sélo
desaccionando cuando el SSW reciba un comando de Desacciona, o en el final de la rampa de
desaceleracion, en caso de que ésta esté programada.

= En tensién plena: La salida seré accionada cuando el SSW alcance 100 % Un y desaccionada cuando el
SSW reciba un comando de Desacciona.

m Bypass: Presenta funcionamiento parecido con “En tensién plena”, no obstante, la salida es accionada
cuando el contator de bypass esta accionado.

= Sentido de Giro K1: Presenta funcionamiento semejante al del estado “En operacién”, pero soélo debe ser
usado para accionar el motor en el sentido de giro directo de la rotacion.

= Sentido de Giro K2: Presenta el funcionamiento semejante al del estado “En operacién”, pero solo debe
ser usado para accionar el motor en el sentido de giro reverso de rotacion.

m Frenado CC: La salida sera accionada durante el frenado CC.
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= Sin error: La salida estara accionada mientras el SSW se encuentre sin error, o sea, si el SSW no esta
deshabilitado por cualquier tipo de error.

m Con error: La salida estara accionada mientras el SSW se encuentre con error, o sea, si el SSW esta
deshabilitado por algun tipo de error.

= Sin alarma: La salida estara accionada mientras el SSW se encuentre sin alarma.
m Con Alarma: La salida estara accionada mientras el SSW se encuentre con alarma.

= Sin Falla y Sin Alarma: significa que el SSW no esta deshabilitado por cualquier tipo de falla ni esta en la
condicién de alarma.

m SoftPLC: significa que el estado de la salida digital sera controlado por la programaciéon hecha en el area
de memoria reservada para la funcion softPLC. Para mas detalles, consulte los textos de Help en el
software WPS (WEG Programming Suite).

m Comunicacion: significa que el estado de la salida digital sera controlado por el parametro S5.3.1, el cual
es escrito via red. Por mas detalles referentes a este parametro, consulte el Manual del Usuario del
protocolo de comunicacion utilizado en la SSW7000.

= | motor % > Valor de comparacion: la salida sera accionada cuando el valor de la corriente, en porcentaje
de la corriente nominal del motor, sea mayor que el valor programado en el parametro de Valor de
Comparacion (C2.2) durante el periodo de régimen pleno, tras el arranque del motor y sin desaceleracion.
Esta funcion tiene una histéresis de 10 % del valor programado para desactivar la salida digital.

= Disparo del Disyuntor: Cuando ocurra una de estas fallas: FO15, F018, FO19, F020, FO77, FO84 o F099,
la salida sera accionada. La actuacion de alguna de estas protecciones puede indicar que la SSW presenta
un cortocircuito en el circuito de potencia, tiristores o by-pass. Pueden ser utilizados para abrir el disyuntor
(Q1) de aislamiento de potencia. Para mas informaciones, consulte el Manual del Usuario de la SSW7000 -
Accionamientos Sugeridos.

C4.2 Salidas Digitales

C4.2.1 DO1

Rango de valores: 0..14 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Funcién de salida digital 1. Conector XC3, pines 8 y 9 (normalmente abiertos), pines 5 y 6 (normalmente
cerrados) y pin 7 (comun).
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Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Siempre abierta.

1 = Funcionamiento

En Funcionamiento, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.

2 = Tension Plena

En Tension Plena, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.

3 = Bypass

En Bypass, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.

4 = Sentido Giro K1

Con Sentido Giro directo, cerrada. Con Sentido Giro reverso, abierta.

5 = Frenado CC

En Frenado CC, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.

6 = Sin Falla

Sin Falla, cerrada. Con Falla, abierta.

7 = Con Falla

Con Falla, cerrada. Sin Falla, abierta.

8 = Sin Alarma

Sin Alarma, cerrada. Con Alarma, abierta.

9 = Con Alarma

Con Alarma, cerrada. Sin Alarma, abierta.

10 = Sin Falla / Alarma

Sin Falla ni Alarma, cerrada. Con Falla o Alarma, abierta.

11 = SoftPLC

Controlada via SoftPLC. 0 = abierta, 1 = cerrada.

12 = Comunicacion

Controlada via comunicacion serie. 0 = abierta, 1 = cerrada.

13 = | motor % > Valor

| motor % > Valor cerrada. | motor % < o = Valor abierta.

14 = Disparo del Disyuntor

Con Falla FO15, F018, F019, F020, FO77, FO84 o F099, cerrada. Sin Falla, abierta.

C4.2 Salidas Digitales

C4.2.2 DO2

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0..14
Stopped

Estandar: 0

Funcién de salida digital 2. Conector XC4, pines 3 y 4 (normalmente abiertos), XC3, pin 10 y XC4, pin 1
(normalmente cerrados), y XC4, pin 2 (comun).

Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Siempre abierta.

1 = Funcionamiento

En Funcionamiento, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.

2 = Tension Plena

En Tension Plena, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.

3 = Bypass

En Bypass, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.

4 = Sentido Giro K2

Con Sentido Giro reverso, cerrada. Con Sentido Giro directo, abierta.

5 = Frenado CC

En Frenado CC, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.

6 = Sin Falla Sin Falla, cerrada. Con Falla, abierta.
7 = Con Falla Con Falla, cerrada. Sin Falla, abierta.
8 = Sin Alarma Sin Alarma, cerrada. Con Alarma, abierta.

9 = Con Alarma

Con Alarma, cerrada. Sin Alarma, abierta.

10 = Sin Falla / Alarm

Sin Falla ni Alarma, cerrada. Con Falla o Alarma, abierta.

11 = SoftPLC

Controlada via SoftPLC. 0 = abierta, 1 = cerrada.

12 = Comunicacion

Controlada via comunicacion serie. 0 = abierta, 1 = cerrada.

13 = | motor % > Valor

| motor % > Valor cerrada. | motor % < o = Valor abierta.

14 = Disparo del Disyuntor

Con Falla FO15, F018, F0O19, F020, FO77, FO84 o F099, cerrada. Sin Falla, abierta.

C4.2 Salidas Digitales

C4.2.3 DO3

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0..14
Stopped

Estandar: O

Funcion de salida digital 3. Conector XC4, pin 7 (normalmente abierto), pin 5 (normalmente cerrado) y pin 6

(comun).
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Indicacién Descripcion
0 = Sin Funcion Siempre abierta.
1 = Funcionamiento En Funcionamiento, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
2 = Tensién Plena En Tension Plena, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
3 = Bypass En Bypass, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
4 = Sin Funcién Siempre abierta.
5 =Frenado CC En Frenado CC, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
6 = Sin Falla Sin Falla, cerrada. Con Falla, abierta.
7 = Con Falla Con Falla, cerrada. Sin Falla, abierta.
8 = Sin Alarma Sin Alarma, cerrada. Con Alarma, abierta.
9 = Con Alarma Con Alarma, cerrada. Sin Alarma, abierta.
10 = Sin Falla / Alarm Sin Falla ni Alarma, cerrada. Con Falla o Alarma, abierta.
11 = SoftPLC Controlada via SoftPLC. 0 = abierta, 1 = cerrada.
12 = Comunicacion Controlada via comunicacion serie. 0 = abierta, 1 = cerrada.
13 =1 motor % > Valor | motor % > Valor cerrada. | motor % < o = Valor abierta.
14 = Disparo del Disyuntor Con Falla FO15, FO18, FO19, F020, FO77, FO84 o F099, cerrada. Sin Falla, abierta.

C4.2 Salidas Digitales
Rango de valores: 0..14 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Funcion de salida digital 4. Conector XC4, pin 10 (normalmente abierto), pin 8 (normalmente cerrado) y pin 9
(comun).

Indicacién Descripcion
0 = Sin Funcién Siempre abierta.
1 = Funcionamiento En Funcionamiento, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
2 = Tension Plena En Tensiéon Plena, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
3 = Bypass En Bypass, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
4 = Sin Funcién Siempre abierta.
5 = Frenado CC En Frenado CC, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
6 = Sin Falla Sin Falla, cerrada. Con Falla, abierta.
7 = Con Falla Con Falla, cerrada. Sin Falla, abierta.
8 = Sin Alarma Sin Alarma, cerrada. Con Alarma, abierta.
9 = Con Alarma Con Alarma, cerrada. Sin Alarma, abierta.
10 = Sin Falla / Alarm Sin Falla ni Alarma, cerrada. Con Falla o Alarma, abierta.
11 = SoftPLC Controlada via SoftPLC. 0 = abierta, 1 = cerrada.
12 = Comunicacion Controlada via comunicacion serie. 0 = abierta, 1 = cerrada.
13 = I motor % > Valor | motor % > Valor cerrada. | motor % < o = Valor abierta.
14 = Disparo del Disyuntor Con Falla FO15, F018, FO19, F020, FO77, FO84 o F099, cerrada. Sin Falla, abierta.

C4.2 Salidas Digitales
Rango de valores: 0..4 Estandar: 1
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Funcion de la salida digital 5. Disponible en el conector FSMT XC8, pin 1 (normalmente abierto) y pin 2
(comun).

Indicacién Descripcion
0 = Sin Funcion Siempre abierta.
1 = Bypass En Bypass, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
2 = SoftPLC Controlada via SoftPLC. 0 = abierta, 1 = cerrada.
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C4.2 Salidas Digitales
Rango de valores: 0..4 Estandar: 1
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Funcién de la salida digital 6. Dispuestos sobre el conector FSMT XC8 terminal 3 (normalmente abierto) y 4
(comun).

Indicacién Descripcion
0 = Sin Funcién Siempre abierta.
1 = Funcionamiento En Funcionamiento, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
2 = SoftPLC Controlada via SoftPLC. 0 = abierta, 1 = cerrada.

C4.2 Salidas Digitales

C4.2.7 DO7
Rango de valores: 0..3 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:

Funcién de la salida digital 7. Dispuestos sobre el conector FSMT XC8 terminal 5 (normalmente abierto) y 6
(comun).

Indicacién Descripcion
0 = Sin Funcion Siempre abierta.
1 = General En Funcionamiento, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
2 = SoftPLC Controlada via SoftPLC. 0 = abierta, 1 = cerrada.
3 = Controle CFP Cerrado para activar el banco de condensadores y abierto para desactivarlo.

C4.2 Salidas Digitales

C4.2.8 DO8
Rango de valores: 0..3 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:

Funcion de la salida digital 8. Dispuestos sobre el conector FSMT XC8 terminal 7 (normalmente abierto), 8
(comun) y 9 (normalmente cerrado).

Indicacién Descripcion
0 = Sin Funcion Siempre abierta.
1 = General En Funcionamiento, cerrada. Demas estados del SSW, abierta.
2 = SoftPLC Controlada via SoftPLC. 0 = abierta, 1 = cerrada.
3 = Bloqueo CFP Cuando una entrada del Bloque CFP es alta, desactiva el banco de capacitores a través de la salida digital de

Control CFP e inicia el contador para reactivarlo.

C4.3 Entradas Analdgicas

Parametro para configurar la funcién de las entradas analdgicas.
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C4.3.1 Entrada Analdgica 1

C4.3.1 Entrada Analdgica 1

C4.3.1.1 Funcién

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Define lo que se indicara en la entrada analdgica.

Indicacion Descripcion
0 = Sin Funcion Los valores de las entradas analdgicas no se estan utilizando como informacion.
1 = SoftPLC Los valores de las entradas analdgicas estan disponibles para la SoftPLC.

C4.3.1 Entrada Analogica 1

C4.3.1.2 Ganancia

Rango de valores: 0,000 ... 9,999 Estandar: 1,000
Propiedades:

Descripcion:
Ajusta la ganancia de la salida analégica.

El valor de entrada se puede multiplicar por un factor entre 0,000 y 9,999 antes de que lo utilice el SoftPLC.

C4.3.1 Entrada Analogica 1
Rango de valores: 0..5 Estandar: 0
Propiedades:
Descripcion:
Estos parametros configuran si la sefal de las entradas analdgicas sera en corriente o tension, con referencia
directa o inversa.

Indicacién Descripcion
0=0a20mA Inicio de la escala OmA, fin de la escala 20mA.
1=42a20mA Inicio de la escala 4mA, fin de la escala 20mA. De 0 a <4mA cable partido.
2=20mAao Inicio de la escala 20mA, fin de la escala OmA.
3=20a4mA Inicio de la escala 20mA, fin de la escala 4mA. De <4mA a 0 cable partido.
4=0a10V Inicio de la escala 0V, fin de la escala 10V.
5=10val Inicio de la escala 10V, fin de la escala OV.

C4.3.2 Entrada Analdgica 2

C4.3.2 Entrada Analégica 2

C4.3.2.1 Funcién

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Define lo que se indicara en la entrada analdgica.

Indicacién Descripcion
0 = Sin Funcion Los valores de las entradas analdgicas no se estan utilizando como informacion.
1 = SoftPLC Los valores de las entradas analdgicas estan disponibles para la SoftPLC.
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C4.3.2 Entrada Analdgica 2

C4.3.2.2 Ganancia

Rango de valores: 0,000 ... 9,999 Estandar: 1,000
Propiedades:

Descripcion:
Ajusta la ganancia de la salida analégica.

El valor de entrada se puede multiplicar por un factor entre 0,000 y 9,999 antes de que lo utilice el SoftPLC.

C4.3.2 Entrada Analégica 2
Rango de valores: 0..5 Estandar: 0
Propiedades:
Descripcion:
Estos parametros configuran si la sefal de las entradas analdgicas sera en corriente o tensién, con referencia
directa o inversa.

Indicacion Descripcion
0=0a20mA Inicio de la escala OmA, fin de la escala 20mA.
1=42a20mA Inicio de la escala 4mA, fin de la escala 20mA. De 0 a <4mA cable partido.
2=20mAa0 Inicio de la escala 20mA, fin de la escala OmA.
3=20a4mA Inicio de la escala 20mA, fin de la escala 4mA. De <4mA a 0 cable partido.
4=0a10V Inicio de la escala 0V, fin de la escala 10V.
5=10Va0 Inicio de la escala 10V, fin de la escala OV.

C4.4 Salidas Analégicas

Permite configurar el funcionamiento de la salida analdgica.

C4.4.1 Salida Analégica 1

C4.4.1 Salida Analogica 1

C4.4.1.1 Funcion

Rango de valores: 0...11 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Define lo qué sera indicado en la salida analégica.
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Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Nada.

1 = Corriente SSW %

Corriente actual del motor en porcentaje de la corriente nominal del SSW.

2 = Tensién Alimentacion %

Tension actual de la red de alimentacion en porcentaje de la nominal maxima del
SSW.

3 = Tensién Salida %

Tension de la salida actual en porcentaje de la nominal maxima del SSW.

4 = Factor Potencia

Factor de Potencia actual del motor.

5 = Prot.Clase Térmica

Estado actual de la proteccion de clase térmica del motor en porcentaje de la
maxima.

6 = Potencia Salida W

Potencia actual en kW del motor.

7 = Potencia Aparente VA

Potencia actual en kVA del motor.

8 = Torque Motor %

Torque actual del motor en porcentaje del nominal.

9 = Valor para AO

Contenido escrito via comunicaciones.

10 = Temperatura SCRs

Temperatura media (instantanea) de los disipadores de calor de los SCR.

11 = SoftPLC

Contenido escrito via SoftPLC.

12 = Temperatura SCR_RU

Temperatura instantanea del disipador de calor SCR_RU.

13 = Temperatura SCR_SV

Temperatura instantanea del disipador de calor SCR_SV.

14 = Temperatura SCR_TW

Temperatura instantanea del disipador de calor SCR_TW.

15 = Modo de prueba

Transfiere a la salida analdgica el valor de la entrada analogica.

C4.4.1 Salida Analogica 1

C4.4.1.2 Ganancia

Estandar: 1,000

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0,000 ... 9,999

Ajusta la ganancia de las salidas analégicas

Funcién

C4.3.1
Sin Funcién ~ +—" Val
Corriente (%)  4+—v"o- 8812?2r

Tension de Entrada (%)  4+——"
Tension de Salida (%) — 4+—"
Factor de Potencia 4"
Proteccion Clase Térmica "
Potencia Salida (W)  4——"
Potencia Aparente (VA)  4+——"
Torque (% Tn del Motor)  4——"+

Valor de AO  +—"
Temperatura del SCRs ~ 4—"o—

Soft PLC

Ganancia
— | C4.3.2 [ C4.3.3

AO

Figura 11.12: Diagrama de Bloques de las Salidas Analégicas.
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ESCALA DE LA INDICACION EN LA SALIDA ANALOGICA

Variable Fondo de Escala (")
Corriente SSW % 5xC9.1.1 (3
Tensién de la Alimentacion
Tension en la Salida
Factor de Potencia 1.00 = 100.0 %
Proteccion Clase Térmica del Motor Maxima = 100.0 %
Potencia Salida (W)
Potencia Aparente (VA)

1,5x83.3.2 ()

1,5x v3 x C9.1.1 x $3.3.2 (3)¢%)

Torque Motor % Maximo = 250.0 %
Valor para AO 1023 (10 bits)
Temperatura de SCR_RU, SCR_SV, SCR_TW y promedio de los | 200 °C

SCR.

SoftPLC 1023 (10 bits)

Tabla 11.9: Fondo de escala

() Cuando la sefal es inversa (10 a 0 V, 20 a 0 mA o0 20 a 4 mA) los valores de la tabla se tornan el inicio de
la escala.

(®) C9.1.1 = corriente nominal del SSW (Configuraciones\SSW7000\Datos Nominales\Corriente).

(®) S3.3.2 = Valor maximo de tension del SSW (Status\SSW7000\Modelo del SSW\Tension).

C4.4.1 Salida Analégica 1
Rango de valores: 0..5 Estandar: 0
Propiedades:
Descripcion:
Estos parametros configuran si la sefial de las salidas analdgicas sera en corriente o tensién, con referencia
directa o inversa.

Indicacién Descripcion
0=0a20mA Inicio de la escala OmA, fin de la escala 20mA.
1=42a20mA Inicio de la escala 4mA, fin de la escala 20mA. De 0 a <4mA cable partido.
2=20mAa0 Inicio de la escala 20mA, fin de la escala OmA.
3=20a4mA Inicio de la escala 20mA, fin de la escala 4mA. De <4mA a 0 cable partido.
4=0a10V Inicio de la escala 0V, fin de la escala 10V.
5=10Va0 Inicio de la escala 10V, fin de la escala OV.

C4.4.2 Salida Analdgica 2

C4.4.2 Salida Analogica 2

C4.4.2.1 Funcién

Rango de valores: 0...11 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Define lo qué sera indicado en la salida analégica.
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Indicacion

Descripcion

0 = Sin Funcion

Nada.

1 = Corriente SSW %

Corriente actual del motor en porcentaje de la corriente nominal del SSW.

2 = Tensién Alimentacion %

Tension actual de la red de alimentacion en porcentaje de la nominal maxima del
SSW.

3 = Tensién Salida %

Tension de la salida actual en porcentaje de la nominal maxima del SSW.

4 = Factor Potencia

Factor de Potencia actual del motor.

5 = Prot.Clase Térmica

Estado actual de la proteccion de clase térmica del motor en porcentaje de la
maxima.

6 = Potencia Salida W

Potencia actual en kW del motor.

7 = Potencia Aparente VA

Potencia actual en kVA del motor.

8 = Torque Motor %

Torque actual del motor en porcentaje del nominal.

9 = Valor para AO

Contenido escrito via comunicaciones.

10 = Temperatura SCRs

Temperatura media (instantanea) de los disipadores de calor de los SCR.

11 = SoftPLC

Contenido escrito via SoftPLC.

12 = Temperatura SCR_RU

Temperatura instantanea del disipador de calor SCR_RU.

13 = Temperatura SCR_SV

Temperatura instantanea del disipador de calor SCR_SV.

14 = Temperatura SCR_TW

Temperatura instantanea del disipador de calor SCR_TW.

15 = Modo de prueba

Transfiere a la salida analdgica el valor de la entrada analogica.

C4.4.2 Salida Analogica 2

C4.4.2.2 Ganancia

Estandar: 1,000

Rango de valores:
Propiedades:

Descripcion:

0,000 ... 9,999

Ajusta la ganancia de las salidas analégicas

Funcién

C4.3.1
Sin Funcién ~ +—" Val
Corriente (%)  4+—v"o- 8812?2r

Tension de Entrada (%)  4+——"
Tension de Salida (%) — 4+—"
Factor de Potencia 4"
Proteccion Clase Térmica "
Potencia Salida (W)  4——"
Potencia Aparente (VA)  4+——"
Torque (% Tn del Motor)  4——"+

Valor de AO  +—"
Temperatura del SCRs ~ 4—"o—

Soft PLC

Ganancia
— | C4.3.2 [ C4.3.3

AO

Figura 11.13: Diagrama de Bloques de las Salidas Analégicas.
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ESCALA DE LA INDICACION EN LA SALIDA ANALOGICA

Variable Fondo de Escala (")
Corriente SSW % 5xC9.1.1 (3
Tensién de la Alimentacion
Tension en la Salida
Factor de Potencia 1.00 = 100.0 %
Proteccion Clase Térmica del Motor Maxima = 100.0 %
Potencia Salida (W)
Potencia Aparente (VA)

1,5x83.3.2 ()

1,5x v3 x C9.1.1 x $3.3.2 (3)¢%)

Torque Motor % Maximo = 250.0 %
Valor para AO 1023 (10 bits)
Temperatura de SCR_RU, SCR_SV, SCR_TW y promedio de los | 200 °C

SCR.

SoftPLC 1023 (10 bits)

Tabla 11.10: Fondo de escala

() Cuando la sefal es inversa (10 a 0 V, 20 a 0 mA o0 20 a 4 mA) los valores de la tabla se tornan el inicio de
la escala.

(®) C9.1.1 = corriente nominal del SSW (Configuraciones\SSW7000\Datos Nominales\Corriente).

(®) S3.3.2 = Valor maximo de tension del SSW (Status\SSW7000\Modelo del SSW\Tension).

C4.4.2 Salida Analégica 2
Rango de valores: 0..5 Estandar: 0
Propiedades:
Descripcion:
Estos parametros configuran si la sefial de las salidas analdgicas sera en corriente o tensién, con referencia
directa o inversa.

Indicacién Descripcion
0=0a20mA Inicio de la escala OmA, fin de la escala 20mA.
1=42a20mA Inicio de la escala 4mA, fin de la escala 20mA. De 0 a <4mA cable partido.
2=20mAa0 Inicio de la escala 20mA, fin de la escala OmA.
3=20a4mA Inicio de la escala 20mA, fin de la escala 4mA. De <4mA a 0 cable partido.
4=0a10V Inicio de la escala 0V, fin de la escala 10V.
5=10Va0 Inicio de la escala 10V, fin de la escala OV.

C5 PROTECCIONES

Permite configurar el funcionamiento, los niveles y el tiempo de actuacién de las protecciones del SSW y del
motor.

C5.1 Protecciones Tensién

Permite configurar el funcionamiento de las protecciones de tensién del motor.

C5.1.1 Subtensién Motor

Proteccion de tension incorrecta, subtension o falta de fase en la red de alimentacion.

C5.1.1 Subtension Motor

C5.1.1.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 1
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccion de subtension.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO02 Actta como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A002 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.1.1 Subtension Motor

Rango de valores: 0...30%Vn Estandar: 20
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Nivel para actuacion de la proteccidon de subtension. Significa a qué % por debajo de la nominal debe actuar.
Ej.: 10 % = tension nominal del motor - 10 %.

C5.1.1 Subtension Motor

C5.1.1.3 Tiempo

Rango de valores: 0,1...10,0s Estandar: 0,5
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Tiempo para actuacion de la proteccidon de subtension.

C5.1.2 Sobretension Motor

Proteccion de tension incorrecta, sobretensiones.

C5.1.2 Sobretension Motor

C5.1.2.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccion de sobretension.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO16 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A016 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.1.2 Sobretension Motor

C5.1.2.2 Nivel
Rango de valores: 0...20%Vn Estandar: 15
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Nivel para actuacion de la proteccion de sobretension. Significa qué % por encima de la nominal debe actuar.
Ej.: 10 % = tensién nominal del motor + 10 %.

C5.1.2 Sobretension Motor

C5.1.2.3 Tiempo

Rango de valores: 0,1..10,0s Estandar: 0,5
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Tiempo para actuacion de la proteccion de sobretension.

Los valores de sobre y subtensién son ajustados porcentualmente con relacion a la tensiéon nominal del motor.

Subtension (%) =(100 % — S1.2.5) Sobretension (%) =(51.2.5 — 100 %)

S1.2.5 es el valor actual de la tension de alimentacion en porcentaje de la tension nominal del motor
(Motor %Vn).

C5.1.1.1y C5.1.2.1 programan el modo de funcionamiento de la proteccion de sobre y subtension. En el caso
de estar programado para falla, el motor es desaccionado, sefalizando el mensaje de falla en la HMI. Caso
se encuentre programado para alarma, el eje del motor continuara girando y sera sefializado el mensaje de
alarma en el display de la HMI.

C5.1.2.2 ajusta el nivel de subtension en la red de alimentacion de potencia que el motor puede operar sin
problemas, durante el tiempo ajustado en C5.1.1.3, luego del cual el SSW ejecutara la accion programada en
C5.1.1.1.

C5.1.2.2 ajusta el nivel de sobretension en la red de alimentacién de potencia que el motor permite operar
durante el tiempo ajustado en C5.1.2.3, tras el cual el SSW ejecutara la accion programada en C5.1.2.1.

iNOTA!
@ Estas funciones tienen actuacion durante todo el estado de funcionamiento.

Para ejemplos de programacion, ver el Capitulo 13.8.

Con
rampade
u(v) Zonade Actuacion desaceleraci?;:
En funcionamiento : 1
1
C5.1.22 oo NG b : ................ [
. :
Nominal 1 1
. |
! 1
CBA12 Froerrermm it N prrrrmmeee e e P RERRPRRE
1
. :
! 1
' >
0 ! ! t(s)
0 Gira @ Para
4 4 Actuaciondel
ctuaciondela
uv) u) fallacalarma

1

1 Actuaciondela
, fallaoalarma
]

1
1
! Sobretension
C51.22 - reeeeeend Lo R )
Nominal : Nominal

1

C5.1.1.2

Subtension

- >

Figura 11.14: Niveles de actuacion de la sobre y subtension.

C5.1.3 Desbalance de Tension

Proteccion de falta de fase o falta de alguna de las fases de la red de alimentacion.
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C5.1.3 Desbalance de Tension

C5.1.3.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccion de desbalance de tension.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacién.
1 = Falla FOO1 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A001 Actlia como alarma. Solamente es indicada.

C5.1.3 Desbalance de Tension
Rango de valores: 0...30%Vn Estandar: 15
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Nivel para actuacién de la proteccion de desbalance de sobretensién. Significa a qué % por encima o por debajo
de la nominal debe actuar.

C5.1.3 Desbalance de Tension

C5.1.3.3 Tiempo

Rango de valores: 0,1..10,0s Estandar: 0,5
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Tiempo de actuacion de la proteccion de desbalance de tension.

Los valores de desbalance de tension son ajustados porcentualmente con relacién a la tensién nominal del
motor C2.1.

Vrs(%Vn) — Vsr(%Vn) (Sl 21 _ 51'2'2) x 100 %

C2.1 Cc2.1

VST(%VH) - VTR(%)VN) (Sl 2.2 _ Sl‘2'3) x 100 %

C2.1 C2.1

Vrr(%Vn) — Ves(%Vn) = (5322 — 2121) x 100%

S1.2.1, §1.2.2, S1.2.3 son las tensiones de linea de entrada y C2.1 la tensiéon nominal del motor.

C5.1.3.1 programa el modo de funcionamiento de la proteccién de tension. En caso de estar programado para
falla, el motor es desaccionado, sefializando el mensaje de falla en la HMI. Caso se encuentre programado
para alarma, el eje del motor continuara girando y sera sefializado el mensaje de alarma en el display de la
HMI.

C5.1.3.2 ajusta el valor maximo de diferencia de tension entre las lineas de la red de alimentacion en que el
motor puede operar sin problemas durante el tiempo ajustado en C5.1.3.3, luego de cual, el SSW ejecutara la
acciéon programada en C5.1.3.1.

La proteccion de falta de fase durante el arranque y en régimen pleno es detectada a través de estos ajustes.

iNOTA!
@ Esta funcion tiene actuacion durante todo el estado de funcionamiento.
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C5.1.4 Modo de arco eléctrico
Proteccion contra arco eléctrico en la seccion de media tension mediante sensor 6ptico.

C5.1.4 Modo de arco eléctrico
Rango de valores: 0..2 Estandar: 1
Propiedades:
Descripcion:
El SSW7000 G4 tiene dos sensores Opticos de arco eléctrico conectados a los pines N11 y N12 del FSMT.
Coloque el sensor dentro del compartimento de media tensién y habilite la funcién.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva La deteccién de arco eléctrico esta en modo inactivo.
1 = Falla FO44 La deteccioén de arco eléctrico esta en modo de falla.
2 = Alarma A044 La deteccioén de arco eléctrico esta en modo de alarma.

C5.2 Protecciones Corriente

Permite configurar el funcionamiento de las protecciones de corriente del motor.

C5.2.1 Subcorriente

Proteccion para no permitir que el motor opere con corrientes inferiores a un determinado valor.

C5.2.1 Subcorriente

C5.2.1.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:

Programa el modo de actuacion de la proteccion de subcorriente.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO65 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A065 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.2.1 Subcorriente

C5.2.1.2 Nivel
Rango de valores: 0 ... 99 %In Estandar: 20
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Nivel para actuacion de la proteccion de subcorriente. Significa qué % por debajo de la nominal debe actuar.
Ej.: 10 % = corriente nominal del motor - 10 %.

C5.2.1 Subcorriente
C5.2.1.3 Tiempo

Rango de valores: 1..99s Estandar: 1
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Tiempo para actuacion de la subcorriente.
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C5.2.2 Sobrecorriente
Proteccion de sobrecargas o rotor bloqueado durante el funcionamiento pleno del motor.

C5.2.2 Sobrecorriente

C5.2.2.1 Modo

Rango de valores: 0..6 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccidén de sobrecorriente.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacién
1 = Falla después del | Actua como falla FO66. Deshabilita el motor.
bypass
2 = Alarma después del | Actia como alarma A066. Solamente es indicada.
bypass
3 = Falla antes del bypass Actua como falla FO66. Deshabilita el motor.
4 = Alarma antes del | Actia como alarma A066. Solamente es indicada.
bypass
5 = Falla antes y después | Actua como falla FO66. Deshabilita el motor.
del bypass
6 = Alarma antes y después | Actla como alarma A066. Solamente es indicada.
del bypass

C5.2.2 Sobrecorriente
Rango de valores: 0...99 %In Estandar: 20
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Nivel para actuacién de la proteccién de sobrecorriente. Significa qué % por encima de la nominal debe actuar.
Ej.: 10% = corriente nominal del motor + 10 %. Para la proteccion de arranque, los niveles son los mismos,

pero el calculo es —p. €j., 10 % = (C2.2 (Corriente nominal del motor) x C1.7 (Limite de corriente de arranque))
+10 %.

C5.2.2 Sobrecorriente

C5.2.2.3 Tiempo Después del Bypass

Rango de valores: 0,1...25,0s Estandar: 1,0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Tiempo para actuacion de la proteccion de sobrecorriente.

Los valores de sobre y subcorriente son ajustados porcentualmente con relacion a la corriente nominal del
motor C2.2.

subcorriente (%) =(100 % — S1.1.5) sobrecorriente (%)=(S1.1.5 — 100 %)

S1.1.5 es el valor actual de la corriente en porcentaje de la corriente nominal del motor (Motor %In).

C5.2.1.1 y C5.2.2.1 programan el modo de funcionamiento de la proteccion de sobre y subcorriente. En caso
de estar programado para falla, el motor es desaccionado sefializando el mensaje de falla en la HMI. Caso
se encuentre programado para alarma, el eje del motor continuara girando y sera sefializado el mensaje de
alarma en el display de la HMI.
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C5.2.1.1 e C5.2.2.1 ajusta el nivel de subcorriente que el motor puede operar son problemas, durante el
tiempo ajustado en C5.2.1.3, luego del cual, el SSW ejecutara la accion programada en C5.2.1.1. Utilizado
en aplicaciones de bombas hidraulicas que no pueden operar a vacio.

C5.2.2.2 ajusta el nivel de sobrecorriente que el motor permite operar durante el tiempo ajustado en C5.2.2.3,
luego del cual, el SSW ejecutara la accion programada en C5.2.2.1.

iNOTA!
@ Estas funciones tienen actuacion luego de la condicidn de tension plena; inmediatamente después
del arranque del motor.

Para ejemplos de programacion vea seccion 13.8.

Arranque

1
1
C5212 F---f-cceeeeeniiiiiiiiiaia, O
1
1
1
L
>
0, : t(s)
O Gira
4 1 1 4 | | >
I(A) ! 1 Actuaciéndel I(A) éf_:rtg;amondel
, Error . h
! Sobrecorriente
C5.222 |-vrerrnnneeneenns Lo Y e
Nominal | Nominal
1

C5.2.1.2

Subcorriente

0 \<FC5.2.1.34> ts) 0 \<F-C5.223—> (s)

Figura 11.15: Niveles de actuacion para sobre y subcorriente.

C5.2.2 Sobrecorriente

C5.2.2.4 Nivel Antes del Bypass

Rango de valores: 0 ... 99 %In Estandar: 20
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Nivel para actuacién de la proteccién de sobrecorriente. Significa qué % por encima de la nominal debe actuar.
Ej.: 10% = corriente nominal del motor + 10 %. Para la proteccion de arranque, los niveles son los mismos,
pero el calculo es —p. ej., 10 % = (C2.2 (Corriente nominal del motor) x C1.7 (Limite de corriente de arranque))
+ 10 %.

C5.2.2 Sobrecorriente

C5.2.2.5 Tiempo Antes del Bypass

Rango de valores: 0,1...25,0s Estandar: 1,0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Tiempo para actuacion de la proteccion de sobrecorriente.
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Los valores de sobre y subcorriente son ajustados porcentualmente con relacion a la corriente nominal del
motor C2.2.

subcorriente (%) =(100 % — S1.1.5) sobrecorriente ( %)=(51.1.5 — 100 %)

S1.1.5 es el valor actual de la corriente en porcentaje de la corriente nominal del motor (Motor %In).

C5.2.1.1 y C5.2.2.1 programan el modo de funcionamiento de la proteccion de sobre y subcorriente. En caso
de estar programado para falla, el motor es desaccionado sefializando el mensaje de falla en la HMI. Caso
se encuentre programado para alarma, el eje del motor continuara girando y sera sefializado el mensaje de
alarma en el display de la HMI.

C5.2.1.1 e C5.2.2.1 ajusta el nivel de subcorriente que el motor puede operar son problemas, durante el
tiempo ajustado en C5.2.1.3, luego del cual, el SSW ejecutara la accién programada en C5.2.1.1. Utilizado
en aplicaciones de bombas hidraulicas que no pueden operar a vacio.

C5.2.2.2 ajusta el nivel de sobrecorriente que el motor permite operar durante el tiempo ajustado en C5.2.2.3,
luego del cual, el SSW ejecutara la accion programada en C5.2.2.1.

iNOTA!
@ Estas funciones tienen actuacion luego de la condicidn de tension plena; inmediatamente después
del arranque del motor.

Para ejemplos de programacion vea seccion 13.8.

A
A : Zona de Actuacion :
<t >
C5222 F---ciciifeeiiiiiiiii e L s L
Arranque : :
1 Nominal 1
1
1
05212 ............................. (R PR EEET SR CEE R
1
1
1
L
>
04 ' t(s)
o Gira
4 ! ! 4 ! ' Actuaciondel
I(A) | | éctuacic’)ndel I(A) petue
\ , Error X )
| Sobrecorriente .
C5222 f-rerrerrrennenns L o
Nominal | Nominal
1

C5.2.1.2

Subcorriente

t ' i
0 \G-C5.2.1.34>! (®) 0 \<I—C5.2.2.3—>! )

Figura 11.16: Niveles de actuacion para sobre y subcorriente.

C5.2.3 Desbalance Corriente

Proteccion de falta de fase en el motor o en la red de alimentacion.

C5.2.3 Desbalance Corriente

C5.2.3.1 Modo

Rango de valores: 0..6 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccion de desbalance de corriente entre fases.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Después del bypass | Actia como falla después del bypass. Deshabilita el motor.
(Falla)
2 = Después del bypass | Actla como alarma después del bypass. Solamente es indicada.
(Alarma)
3 = Antes del bypass (Falla) | Actia como falla antes del bypass. Deshabilita el motor.
4 = Antes del bypass | Actua como alarma antes del bypass. Solamente es indicada.
(Alarma)

5 = Antes y después del | Actlua como falla antes y después del bypass. Deshabilita el motor.
bypass (Falla)

6 = Antes y después del | Actlua como alarma antes y después del bypass. Solamente es indicada.
bypass (Alarma)

C5.2.3 Desbalance Corriente

C5.2.3.2 Nivel Despues del Bypass

Rango de valores: 0 ... 30%In Estandar: 15
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Nivel para actuacion de la proteccion de desbalance de corriente. Significa qué % por encima o por debajo de
la nominal debe actuar.

C5.2.3 Desbalance Corriente

C5.2.3.3 Tiempo Despues del Bypass

Rango de valores: 0,1...25,0s Estandar: 1,0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Tiempo de para actuacion del desbalance de corriente.

Los valores de desbalance de corriente son ajustados porcentualmente con relacién a la corriente nominal del
motor C2.2.

Ir(%Vn) —Is(%Vn)

(%23 — %023’) X 100%

Is(%Vn) — Ir(%Vn)

(%023" — %033') X 100%

IT(%VH) _ IR(%Vn) — (5‘141.3 _ S11

cas — o) X 100%

S1.1.1, S1.1.2, S1.1.3 son las corrientes de las fases y C2.2 es la corriente nominal del motor.

C5.2.3.1 programa el modo de funcionamiento de la proteccion de desbalance de corriente entre fases. En caso
de estar programado para falla, el motor es desaccionado sefalizando el mensaje de falla en la HMI. Caso se
encuentre programado para alarma, el motor continuara girando y sera sefializado el mensaje de alarma en el
display de la HMI.

C5.2.3.2 ajusta el valor maximo de diferencia de corriente entre las tres fases del motor en el cual puede operar
sin problemas durante el tiempo ajustado en C5.2.3.3, luego del cual el SSW ejecutara la accion programada
en 5.2.3.1.

La proteccioén de falta de fase en régimen pleno es detectada a través de estos ajustes.

iNOTA!

i

@ Estas funciones tienen actuacion luego de la condicidn de tension plena; inmediatamente después
del arranque del motor.
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C5.2.3 Desbalance Corriente

C5.2.3.4 Nivel Antes del Bypass

Rango de valores: 0...30%lIn Estandar: 15
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Nivel para actuacion de la proteccion de desbalance de corriente. Significa qué % por encima o por debajo de
la nominal debe actuar.

C5.2.3 Desbalance Corriente

C5.2.3.5 Tiempo Antes del Bypass

Rango de valores: 0,1...250s Estandar: 1,0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Tiempo de para actuacion del desbalance de corriente.
Los valores de desbalance de corriente son ajustados porcentualmente con relacién a la corriente nominal del
motor C2.2.

Ir(%Vn) — Is(%Vn) = (355 — 2LL2) % 100%

Is(%Vn) — Ip(%Vn) = (3552 — 2L13) % 100%

I (%Vn) — Ir(%Vn)

(%G55 — “2a’) X 100%

S1.1.1, S1.1.2, S1.1.3 son las corrientes de las fases y C2.2 es la corriente nominal del motor.

C5.2.3.1 programa el modo de funcionamiento de la proteccion de desbalance de corriente entre fases. En caso
de estar programado para falla, el motor es desaccionado sefalizando el mensaje de falla en la HMI. Caso se
encuentre programado para alarma, el motor continuara girando y sera sefializado el mensaje de alarma en el
display de la HMI.

C5.2.3.2 ajusta el valor maximo de diferencia de corriente entre las tres fases del motor en el cual puede operar
sin problemas durante el tiempo ajustado en C5.2.3.3, luego del cual el SSW ejecutara la accion programada
en 5.2.3.1.

La proteccioén de falta de fase en régimen pleno es detectada a través de estos ajustes.

iNOTA!

i

@ Estas funciones tienen actuacion luego de la condicidn de tension plena; inmediatamente después
del arranque del motor.

C5.3 Protecciones Torque

Permite configurar el funcionamiento de las protecciones de torque del motor.

C5.3.1 Subtorque

Proteccion de subcarga o falta de carga en el motor, programada en porcentaje del torque nominal del motor.

C5.3.1 Subtorque

C5.3.1.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccion de subtorque.

Indicaciéon Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 =Falla FO78 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A078 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.3.1 Subtorque

C5.3.1.2 Nivel
Rango de valores: 0...99%Tn Estandar: 30
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Nivel para actuacion de la proteccion de subtorque. Significa qué % por debajo de la nominal debe actuar. Ej.:
10 % = torque nominal del motor - 10 %.

C5.3.1 Subtorque

C5.3.1.3 Tiempo

Rango de valores: 1...99s Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Tiempo para actuacion de la proteccion de subtorque.

C5.3.2 Sobretorque

Proteccion de sobrecarga o rotor bloqueado del motor en régimen de funcionamiento pleno, programado en
porcentaje del torque nominal del motor.

C5.3.2 Sobretorque

C5.3.2.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccion de sobretorque.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 =Falla FO79 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A079 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.3.2 Sobretorque

C5.3.2.2 Nivel
Rango de valores: 0...99%Tn Estandar: 30
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Nivel para actuacion de la proteccion de sobretorque. Significa qué % por encima de la nominal debe actuar.
Ej.: 10 % = torque nominal del motor + 10 %.
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C5.3.2 Sobretorque
Rango de valores: 1...99s Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Tempo para actuacion de la proteccién de sobretorque.

Los valores de sobre y subtorque son ajustados en porcentaje del torque nominal del motor (100 %).

Subtorque (%)=(100 % — S1.7.1) Sobretorque (%)=(S1.7.1 — 100 %)

S$1.7.1 es el torque actual del motor en porcentaje del torque nominal del motor (Motor %Tn).

C5.3.1.2 ajusta el nivel de subtorque instantaneo que el motor permite operar, durante el tiempo ajustado en
C5.3.1.3, luego del cual el SSW ejecutara la accion programada en C5.3.1.1. Puede ser utilizado en aplicaciones
con bombas hidraulicas que no pueden operar a vacio.

C5.3.2.2 ajusta el nivel de sobretorque instantaneo que el motor soporta, durante el tiempo ajustado en C5.3.2.3,
luego del cual el SSW ejecutara la accion programada en C5.3.2.1.

iNOTA!
i
@ Estas funciones tienen actuacion solo en tension plena, luego del arranque del motor.

Para ejemplos de programacion, consulte la seccién 13.8.

A

T(%) Arranque X Region de actuacion

C5322 F---cceiiiii

CB.3.12 F-o e e

T(%)

1
1
1 Sobretorque
C5322----cciiinianann Lo oo .
Nominal : Nominal

1

\J

C5.3.1.2

Subtorque

'} C5.3.1.3—>! ) 0 '<t—C5.3.2.3—>! 1)

Figura 11.17: Niveles de Actuacion para Sobre y Subtorque.

C5.4 Protecciones Potencia

Permite configurar el funcionamiento de las protecciones de potencia del motor.

C5.4.1 Subpotencia

Proteccion subcarga o falta de carga en el motor, programada en porcentaje de la potencia nominal del motor.
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C5.4.1 Subpotencia

C5.4.1.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccion de subpotencia.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO80 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A080 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.4.1 Subpotencia

C5.4.1.2 Nivel
Rango de valores: 0 ...99%Pn Estandar: 30
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Nivel para actuacion de la proteccién de subpotencia. Significa qué % por debajo de la nominal debe actuar.
Ej.: 10 % = potencia nominal del motor - 10 %.

C5.4.1 Subpotencia

C5.4.1.3 Tiempo

Rango de valores: 1...99s Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Tiempo para actuacion de la proteccidén de subpotencia.

C5.4.2 Sobrepotencia

Proteccion de sobrecarga o rotor bloqueado del motor en régimen de funcionamiento pleno, programado en
porcentaje de la potencia nominal del motor.

C5.4.2 Sobrepotencia

C5.4.2.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de actuacion de la proteccion de sobrepotencia.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO81 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A081 Actua como alarma. Solamente es indicada.
C5.4.2 Sobrepotencia
Rango de valores: 0...99 %Pn Estandar: 30
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Nivel para actuacion de la proteccion de sobrepotencia. Significa qué % por encima de la nominal debe actuar.
Ej.: 10 % = potencia nominal del motor + 10 %.

C5.4.2 Sobrepotencia

C5.4.2.3 Tiempo

Rango de valores: 1...99s Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Tiempo para actuacion de la proteccién de sobrepotencia.

Los valores de sobre y subpotencia activa son ajustados en porcentaje de la potencia nominal del motor C2.4.

Subpotencia (%)=(242121) x 100 %

Sobrepotencia ( %)=(21:51-C24) x 100 %

S1.5.1 es la potencia activa actual y C2.4 es la potencia nominal del motor.

C5.4.1.2 ajusta el nivel de subpotencia activa instantanea que el motor permite operar, durante el tiempo
ajustado en C5.4.1.3, luego del cual el SSW ejecutara la accion programada en C5.4.1.1. Puede ser utilizado
en aplicacion con bombas hidraulicas que no pueden operar a vacio.

C5.4.2.2 C5.4.2.2 ajusta el nivel de sobrepotencia activa instantanea que el motor soporta, durante el tiempo
ajustado en C5.4.2.3, luego del cual el SSW ejecutara la accion programada en C5.4.2.1.

iNOTA!
Estas funciones tienen actuacion solo en la condiciéon de tension plena, luego del arranque del
motor.

C5.5 Secuencia Fase

Su funcién es proteger cargas que soélo pueden girar en un unico sentido.
Si es habilitada, la secuencia de fase sera detectada cada vez que el motor sea accionado. Utilizada

normalmente en aplicaciones con bombas hidraulicas que no pueden girar en sentido contrario.

C5.5 Secuencia Fase

C5.5.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Cuando es habilitada sdlo permite la secuencia de fase programada en la alimentacion del SSW.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 =RST - Falla FO67 Actua como falla. Sélo permite la secuencia de fase R/1L1, S/3L2, T/5L3.
2 =RTS - Falla FO68 Actua como falla. Solo permite la secuencia de fase R/1L1, T/5L3, S/3L2.

C5.6 Protecciones del Bypass

Permite configurar el funcionamiento de las protecciones del bypass del SSW.
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C5.6 Protecciones del Bypass

C5.6.1 Subcorriente

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Cuando es habilitada, esta funcion permite la proteccion de subcorriente antes del cierre del bypass.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 =Falla FO76 Acttiia como falla. Deshabilita el motor.

Esta proteccion evita que el bypass se cierre durante una falla en la red de alimentaciéon o en algun SCR.
Cuando es deshabilitada permite el arranque de motores con corriente nominal inferior a 10 % de la corriente
nominal del SSW.

iNOTA!
@ Deshabilitar esta funcién solamente en casos de pruebas con motores de baja corriente.

C5.6 Protecciones del Bypass

C5.6.2 Sobrecorriente

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Cuando es habilitada, esta funcion permite la proteccion contra rotor bloqueado en el fin del arranque.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO63 Actua como falla. Deshabilita el motor.

Esta proteccidn evita que el contator de bypass se cierre con una sobrecorriente de 2 veces la corriente nominal
del motor.

iNOTA!
@ Deshabilitar esta funcion solamente en casos donde el motor soporta regimenes de corriente
superiores.

C5.6 Protecciones del Bypass

C5.6.3 Cerrado

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Su funcién es indicar falla en la apertura del contactor de bypass cuando el motor sea desaccionado.

Indicaciéon Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO77 Actua como falla. Deshabilita el motor.

Esta proteccién actia tanto con bypass interno como externo.
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iNOTA!
@ Deshabilitar esta proteccion solamente para posibilitar la utilizacion del SSW en aplicaciones
multimotores, o sea, cuando un SSW accione mas de un motor.

C5.7 Protecciones Tiempo

Permite configurar algunas protecciones de tiempo de espera para accionar el motor.

C5.7 Protecciones Tiempo

C5.7.1 Antes Arrang.

Rango de valores: 0,5...9999s Estandar: 0,5
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Esta proteccion actua atrasando el arranque del motor en el tiempo programado.

Tras recibir el comando de GIRA, por cualquier fuente de comando, esperara el tiempo programado para
accionar el motor. Por proteccién, el tempo minimo es de 0,5s.

C5.7 Protecciones Tiempo

C5.7.2 Después Parar

Rango de valores: 2,0...9999s Estandar: 2,0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Esta proteccidon no permite el arranque durante un determinado tiempo, luego del comando de desaccionar el
motor, o final de la rampa de desaceleracion, si ésta esta programada.

Los comandos de GIRA, por cualquier fuente de comando, son puestos a cero durante este tiempo. Siendo
asi, deberan ser reenviados luego de este tempo. Por proteccion, el tiempo minimo es de 2s.

e e = B t(s)>
o
0. | <t 7oms 1 t(s)>
1 ©Q00000O0 o

Figura 11.18: Accionamiento via HMI.

Si los comandos estan por entrada digital a tres cables, el comando de GIRA sera puesto a cero. Si esta por 2
cables y la entrada digital permanece accionada hasta el final del tiempo, el motor arrancara.
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Figura 11.19: Accionamiento via entradas digitales a tres cables (DI1 y DI2).
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Figura 11.20: Accionamiento via entrada digital (DI1).
C5.7 Protecciones Tiempo
C5.7.3 Entre Arranques
Rango de valores: 2...9999 s Estandar: 120
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Esta proteccién actua limitando el intervalo minimo de tiempo entre arranques o entre comandos de arranque.

Si el SSW recibe un comando de arranque antes de terminar este intervalo de tiempo, sera presentada una
falla.

iNOTA!

i

@ Reducir este tiempo, del estandar de 120s, solamente en aplicaciones donde el SSW esté
sobredimensionado o con cargas leves.
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Figura 11.21: Tiempo entre arranques.

C5.8 Proteccion Térmica Motor

Su funcién es proteger térmicamente el motor, a través de la lectura de las temperaturas, via accesorio PT100.

Las temperaturas son medidas a través de sensores de tipo PT100. Para utilizar esta funcién de proteccion
térmica del motor es necesario utilizar el accesorio de PT100.

Cada canal posee cuatro parametros de configuracién, descritos a seguir:

Modo:
Los canales no utilizados deben ser programados para 0 = Inactivo. Los canales programados para 0 = inactivo
indicaran cero grados Celsius en el correspondiente parametro de sefializacion de temperatura S4.3.

Ante eventual sobretemperatura, sila proteccion se encuentra programada para falla, el motor es desaccionado
sefalizando el mensaje de falla en la HMI. Caso se encuentre programado para alarma, el eje del motor
continuara girando y sera sefalizado el mensaje de alarma en el display de la HMI. La tercera posibilidad
es el uso de las dos opciones en conjunto, falla y alarma.

Nivel de Falla:
Normalmente se utiliza un valor 10 % por debajo de la clase de aislamiento del motor.

Si la lectura de temperatura del motor sobrepasa el nivel programado, y el correspondiente canal se encuentra
programado para falla, el motor sera desaccionado y sera sefializado mensaje de falla en el display de la HMI.

Nivel de Alarma:
Normalmente se utiliza un valor 20 % por debajo de la clase de aislamiento del motor.

Silatemperatura del motor sobrepasa el nivel programado, y el correspondiente canal se encuentra programado
para alarma, el eje del motor continuara girando y sera sefializado el mensaje de alarma en el display de la
HMI.

iNOTA!
@ El valor programado para la actuacion del alarma de sobretemperatura debe ser mayor que el
valor programado para reset de la alarma.

Reset de Alarma:
Normalmente se utiliza un valor 30 % por debajo de la clase de aislamiento del motor.

Si la alarma de sobretemperatura en el motor se encuentra activa, y la temperatura disminuir a un valor menor
que el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura, la sefalizacion de la alarma sera quitada.
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iNOTA!
El valor programado para el reset de la alarma de sobretemperatura debe ser menor que el valor
programado para la actuacién de la alarma.

C5.8.1 Ch1 Sensor Instalado

Esta funcion permite la proteccion de falla del sensor y la sobretemperatura. También permite identificar si el
sensor se instalo en el estator del motor.

C5.8.1 Ch1 Sensor Instalado
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Habilita la actuaciéon de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.2 Ch1 Fallo del Sensor

Esta funcién detecta sensor en cortocircuito o con cable abierto.

C5.8.2 Ch1 Fallo del Sensor

C5.8.2.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacién de problemas en los sensores de temperatura.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F231 y F261 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A231 y A261 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.3 Ch1 Sobretemperatura

Permite configurar el funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

C5.8.3 Ch1 Sobretemperatura

C5.8.3.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F201 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A201 Actlia como alarma. Solamente es indicada.
2 =F201y A201 Actua como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.
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C5.8.3 Ch1 Sobretemperatura

C5.8.3.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.3 Ch1 Sobretemperatura

C5.8.3.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de actuacion de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.3 Ch1 Sobretemperatura

C5.8.3.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.4 Ch2 Sensor Instalado

Esta funcion permite la proteccion de falla del sensor y la sobretemperatura. También permite identificar si el
sensor se instalé en el estator del motor.

C5.8.4 Ch2 Sensor Instalado

C5.8.4.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:

Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.5 Ch2 Fallo del Sensor

Esta funcidon detecta sensor en cortocircuito o con cable abierto.

C5.8.5 Ch2 Fallo del Sensor

C5.8.5.1 Modo
Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacién de problemas en los sensores de temperatura.
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Indicacién Descripcion
0 = Falla F232 y F262 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A232 y A262 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.6 Ch2 Sobretemperatura
Permite configurar el funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

C5.8.6 Ch2 Sobretemperatura

C5.8.6.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F202 Actlia como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A202 Actua como alarma. Solamente es indicada.
2 =F201y A202 Actua como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.

C5.8.6 Ch2 Sobretemperatura

C5.8.6.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.6 Ch2 Sobretemperatura

C5.8.6.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de actuacién de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.6 Ch2 Sobretemperatura

C5.8.6.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.7 Ch3 Sensor Instalado

Esta funcion permite la proteccion de falla del sensor y la sobretemperatura. También permite identificar si el
sensor se instalé en el estator del motor.

C5.8.7 Ch3 Sensor Instalado

C5.8.7.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.8 Ch3 Fallo del Sensor

Esta funciéon detecta sensor en cortocircuito o con cable abierto.

C5.8.8 Ch3 Fallo del Sensor

C5.8.8.1 Modo
Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacion de problemas en los sensores de temperatura.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F233 y F263 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A233 y A263 Actlia como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.9 Ch3 Sobretemperatura

Permite configurar el funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

C5.8.9 Ch3 Sobretemperatura

C5.8.9.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F203 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A203 Actua como alarma. Solamente es indicada.
2 =F203 y A203 Acttia como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.

C5.8.9 Ch3 Sobretemperatura

C5.8.9.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.9 Ch3 Sobretemperatura

C5.8.9.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Programa el nivel de actuacién de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.9 Ch3 Sobretemperatura

C5.8.9.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.10 Ch4 Sensor Instalado

Esta funcion permite la proteccion de falla del sensor y la sobretemperatura. También permite identificar si el
sensor se instalé en el estator del motor.

C5.8.10 Ch4 Sensor Instalado

C5.8.10.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.11 Ch4 Fallo del Sensor

Esta funcidon detecta sensor en cortocircuito o con cable abierto.

C5.8.11 Ch4 Fallo del Sensor

C5.8.11.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacién de problemas en los sensores de temperatura.

Indicaciéon Descripcion
0 = Falla F234 y F264 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A234 y A264 Actta como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.12 Ch4 Sobretemperatura
Permite configurar el funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

C5.8.12 Ch4 Sobretemperatura

C5.8.12.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F204 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A204 Actta como alarma. Solamente es indicada.
2 =F204 y A204 Actla como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.

C5.8.12 Ch4 Sobretemperatura

C5.8.12.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.12 Ch4 Sobretemperatura
C5.8.12.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Programa el nivel de actuacién de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.12 Ch4 Sobretemperatura

C5.8.12.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.13 Ch5 Sensor Instalado

Esta funcion permite la proteccion de falla del sensor y la sobretemperatura. También permite identificar si el
sensor se instalé en el estator del motor.

C5.8.13 Ch5 Sensor Instalado

C5.8.13.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.14 Ch5 Fallo del Sensor

Esta funcidon detecta sensor en cortocircuito o con cable abierto.
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C5.8.14 Ch5 Fallo del Sensor

C5.8.14.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacion de problemas en los sensores de temperatura.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F235 y F265 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A235 y A265 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.15 Ch5 Sobretemperatura
Permite configurar el funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

C5.8.15 Ch5 Sobretemperatura

C5.8.15.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F205 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A205 Actlia como alarma. Solamente es indicada.
2 =F205y A205 Actua como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.

C5.8.15 Ch5 Sobretemperatura

C5.8.15.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.15 Ch5 Sobretemperatura

C5.8.15.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de actuacién de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.15 Ch5 Sobretemperatura
C5.8.15.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

SSwW7000 | 11-57



C CONFIGURACIONES

C5.8.16 Ch6 Sensor Instalado

Esta funcion permite la proteccion de falla del sensor y la sobretemperatura. También permite identificar si el
sensor se instalo en el estator del motor.

C5.8.16 Ch6 Sensor Instalado

C5.8.16.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.17 Ch6 Fallo del Sensor

Esta funcidon detecta sensor en cortocircuito o con cable abierto.

C5.8.17 Ch6 Fallo del Sensor

C5.8.17.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacién de problemas en los sensores de temperatura.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F236 y F266 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A236 y A266 Actta como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.18 Ch6 Sobretemperatura
Permite configurar el funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

C5.8.18 Ch6 Sobretemperatura

C5.8.18.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F206 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A206 Acttia como alarma. Solamente es indicada.
2 =F206 y A206 Actta como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.
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C5.8.18 Ch6 Sobretemperatura

C5.8.18.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.18 Ch6 Sobretemperatura

C5.8.18.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de actuacion de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.18 Ch6 Sobretemperatura

C5.8.18.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.19 Ch7 Sensor Instalado

Esta funcion permite la proteccion de falla del sensor y la sobretemperatura. También permite identificar si el
sensor se instalé en el estator del motor.

C5.8.19 Ch7 Sensor Instalado
C5.8.19.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.20 Ch7 Fallo del Sensor

Esta funcidon detecta sensor en cortocircuito o con cable abierto.

C5.8.20 Ch7 Fallo del Sensor

C5.8.20.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacién de problemas en los sensores de temperatura.
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Indicacién Descripcion
0 = Falla F237 y F267 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A237 y A267 Actua como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.21 Ch7 Sobretemperatura

Permite configurar el funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

C5.8.21 Ch7 Sobretemperatura

C5.8.21.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F207 Actlia como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A207 Actua como alarma. Solamente es indicada.
2 =F207 y A207 Actua como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.

C5.8.21 Ch7 Sobretemperatura
C5.8.21.2 Nivel de Falla
Rango de valores: 0..250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.21 Ch7 Sobretemperatura

C5.8.21.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de actuacién de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.21 Ch7 Sobretemperatura

C5.8.21.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.22 Ch8 Sensor Instalado

Esta funcion permite la proteccion de falla del sensor y la sobretemperatura. También permite identificar si el
sensor se instalé en el estator del motor.

C5.8.22 Ch8 Sensor Instalado

C5.8.22.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.23 Ch8 Fallo del Sensor

Esta funciéon detecta sensor en cortocircuito o con cable abierto.

C5.8.23 Ch8 Fallo del Sensor

C5.8.23.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacion de problemas en los sensores de temperatura.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F238 y F268 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A238 y A268 Actlia como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.24 Ch8 Sobretemperatura

Permite configurar el funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

C5.8.24 Ch8 Sobretemperatura

C5.8.24.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccion de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F208 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A208 Actua como alarma. Solamente es indicada.
2 =F208 y A208 Acttia como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.

C5.8.24 Ch8 Sobretemperatura

C5.8.24.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.24 Ch8 Sobretemperatura

C5.8.24.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Programa el nivel de actuacién de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.24 Ch8 Sobretemperatura

C5.8.24.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.25 Ch9 Sensor Instalado

C5.8.25 Ch9 Sensor Instalado

C5.8.25.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.26 Ch9 Fallo del Sensor

C5.8.26 Ch9 Fallo del Sensor
C5.8.26.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Programa el modo de funcionamiento de la verificacién de problemas en los sensores de temperatura.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F231 y F261 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A231 y A261 Acttia como alarma. Solamente es indicada.

C5.8.27 Ch9 Sobretemperatura

C5.8.27 Ch9 Sobretemperatura

C5.8.27.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F201 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A201 Actlia como alarma. Solamente es indicada.
2 =F201y A201 Actua como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.
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C5.8.27 Ch9 Sobretemperatura

C5.8.27.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.27 Ch9 Sobretemperatura

C5.8.27.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de actuacion de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.27 Ch9 Sobretemperatura

C5.8.27.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.28 Ch10 Sensor Instalado

C5.8.28 Ch10 Sensor Instalado
C5.8.28.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Habilita la actuacion de las protecciones via sensores de temperatura y permite identificar si el sensor fue
instalado en el estator del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva Sensor no instalado.
1 = Activa Sensor instalado.
2 = Activa Estator Sensor instalado en el estator del motor.

C5.8.29 Ch10 Falho del Sensor

C5.8.29 Ch10 Falho del Sensor

C5.8.29.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la verificacién de problemas en los sensores de temperatura.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F231 y F261 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A231 y A261 Acttia como alarma. Solamente es indicada.
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C5.8.30 Ch10 Sobretemperatura

C5.8.30 Ch10 Sobretemperatura

C5.8.30.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el modo de funcionamiento de la proteccién de sobretemperatura en el motor.

Indicacién Descripcion
0 = Falla F201 Actua como falla. Deshabilita el motor.
1 = Alarma A201 Actlia como alarma. Solamente es indicada.
2 =F201y A201 Acttia como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.

C5.8.30 Ch10 Sobretemperatura

C5.8.30.2 Nivel de Falla

Rango de valores: 0...250°C Estandar: 139
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de temperatura maximo en el que el motor puede operar sin problemas.

C5.8.30 Ch10 Sobretemperatura

C5.8.30.3 Nivel de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 124
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el nivel de actuacién de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.8.30 Ch10 Sobretemperatura
C5.8.30.4 Reset de Alarma

Rango de valores: 0..250°C Estandar: 108
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Programa el nivel de reset de la alarma de sobretemperatura en el motor.

C5.9 Clase Térmica Motor

Esta “Proteccion Térmica” posee curvas que simulan el calentamiento y el enfriamiento del motor.

Todo el calculo es realizado a través de un algoritmo que estima la temperatura del motor a través de la corriente
True RMS suministrada a éste.

Las curvas de proteccion térmica son divididas en dos etapas; entre curvas de arranque y entre las curvas de
calentamiento y enfriamiento del motor:

Las curvas de arranques, o curvas de clase térmica, son basadas en el tiempo de rotor bloqueado que el
motor soporta con determinada corriente (figura 11.29). Estas curvas simulan el calentamiento del motor para
situaciones de sobrecarga, o sea, con corrientes por encima de su corriente nominal y son normalmente
basadas en la normativa IEC 60947-4-2.

Inclusive con la utilizacion de sensores de temperatura, es posible que no se tenga la proteccion total del motor
en las condiciones de arranque o de rotor bloqueado, situacién en la cual, debido a corrientes elevadas, las
temperaturas internas se elevan rapidamente en un intervalo de tiempo que los sensores no responden.
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Las curvas de calentamiento y de enfriamiento, en condiciones nominales de funcionamiento, simulan el
calentamiento y el enfriamiento del motor con corrientes iguales o por debajo de las nominales (figura 11)
o el enfriamiento durante el tiempo que el motor permanezca desaccionado (figura 11).

En la mayoria de los relés térmicos de proteccion estos tiempos de calentamiento y de enfriamiento son fijos y
en el orden de pocos minutos, protegiendo solamente algunos motores de baja potencia.

En el SSW, la proteccion de clase térmica puede ser configurada de dos modos: estandar o personalizado.
El modo personalizado es totalmente flexible, pudiendo ser configurado de forma de proteger y permitir los
arranques de motores especiales que poseen tiempos y corrientes de arranque elevados.

C5.9.1 Datos del Motor

Ajusta la Proteccién de la Clase Térmica de acuerdo con los datos suministrados por el fabricante del motor.

Através de los datos suministrados por el fabricante del motor se puede definir el funcionamiento de la
Proteccion de la Clase Térmica, conforme la capacidad térmica del motor utilizado, principalmente para motores
especiales.

C5.9.1 Datos del Motor

C5.9.1.1 Clase de Aislamiento

Rango de valores: 0..8 Estandar: 3
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Define la Clase de Aislamiento del material aislante utilizado en la fabricacién del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Clase A 105°C Temperatura maxima de 105°C.
1 =Clase E 120°C Temperatura maxima de 120°C.
2 =Clase B 130°C Temperatura maxima de 130°C.
3 =Clase F 155°C Temperatura maxima de 155°C. Normalizado en el modo de programacion estandar.
4 =Clase H 180°C Temperatura maxima de 180°C.
5 = Clase N 200°C Temperatura maxima de 200°C.
6 = Clase R 220°C Temperatura maxima de 220°C.
7 = Clase S 240°C Temperatura maxima de 240°C.
8 = Clase 250°C Temperatura maxima de 250°C.

C5.9.1 Datos del Motor

C5.9.1.2 Variacién Temperatura

Rango de valores: 0..200°C Estandar: 60
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Define la variacion de temperatura, At, del motor cuando es sometida a plena carga.

C5.9.1 Datos del Motor
Rango de valores: 0..200°C Estandar: 40
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Define la temperatura ambiente de operacién para la que el motor fue proyectado.

Los valores estandar de los parametros, C5.9.1.1 = 3 = Clase F 155 °(, C5.9.1.2=60°C y C5.9.1.3 =40 °C
definen los tiempos de actuacion de la Clase térmica conforme la normativa IEC 60947-4-2 presentados en la
Figura 11.22. Estos tiempos se basan en caracteristicas tipicas de motores estandar de mercado, es decir, no
son adecuados para posibilitar el arranque de motores especiales que poseen clases de aislamiento superiores
con elevados tiempos de arranque con corrientes altas y diversos tipos de enfriamiento.
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— Clase de aislamiento
C5.9.1.1

100 % —

Arranque
acaliente

— Variacion de temperatura a la plena carga

Arranque g?.g.mz

afrio

— Temperatura ambiente
C5.9.1.3

0% — — t=0°C

Figura 11.22: Rangos de temperatura del motor dentro de la clase de aislamiento.

C5.9.1 Datos del Motor
C5.9.1.4 Tiempo Rotor Bloquea.

Rango de valores: 1..100s Estandar: 10
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Define el tiempo de rotor bloqueado a caliente que el motor soporta.

C5.9.1 Datos del Motor
C5.9.1.5 Corri.Rotor Bloqueado

Rango de valores: 2,0...10,0 x Estandar: 6,0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Ajusta la corriente de rotor bloqueado del motor.

A través del tiempo de rotor bloqueado a caliente C5.9.1.4 y de la corriente de rotor bloqueado a caliente
C5.9.1.5, se puede utilizar la funcién de calculo automatico de la Clase Térmica de proteccién, C5.9.3.1 =0 =
Automatica, a través de los datos suministrados por el fabricante del motor.
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Figura 11.23: Calentamiento del motor.

La figura 11.23 presenta el calentamiento de un motor accionado por un ciclo de trabajo con varios arranques.
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El primer arranque del motor esta a temperatura ambiente, por lo tanto, soporta un tiempo de rotor bloqueado
mayor (trbf = tiempo de rotor bloqueado a frio).

El segundo arranque ocurre inmediatamente después de la desenergizacion del motor, que estaba operando
en régimen de funcionamiento a plena carga y a una temperatura estabilizada, por lo tanto, el tiempo disponible
para el nuevo arranque es el tiempo de rotor bloqueado a caliente (trbc).

En el tercer arranque, el tiempo disponible para el nuevo arranque es inferior al trbc, debido al calentamiento
ocasionado por el segundo arranque.

Mientras que en el cuarto arranque, ocurre la actuacion de la proteccion térmica, debido al calentamiento
excesivo ocasionado por los arranques anteriores sin el intervalo de tiempo necesario para el enfriamiento del
motor.

iNOTA!

i

@ Para utilizar la Clase Térmica automatica, C5.9.3.1 = 0 = Automatica, es necesario programar
C5.9.1.4 y C5.9.1.5 conforme los datos suministrados por el fabricante del motor.

C5.9.1 Datos del Motor

C5.9.1.6 Const. Calentamiento

Rango de valores: 1 ... 2880 min Estandar: 30
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Define la constante térmica de calentamiento del motor.

C5.9.1 Datos del Motor

C5.9.1.7 Const. Resfriamiento

Rango de valores: 1...8640 min Estandar: 93
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Define la constante térmica de enfriamiento del motor.

Los tiempos de calentamiento y enfriamiento de un motor dependen de varios factores, tales como: masa,
potencia, area total de disipacion, tipo de refrigeracion y temperatura ambiente. Por lo tanto, para tenerse una
imagen térmica proxima a la temperatura real del motor, es necesario programar las constantes térmicas de
calentamiento y enfriamiento, suministradas por el fabricante del motor.

La constante térmica de calentamiento del motor es mostrada en la Figura 11.

A
Variacionde e
- temperaturaa At === -
plenacarga Temperaturacon
C59.1.2 plenacarga
633% 1--- A,
1
1
1
1
1
1
1
= Temperatura ambiente 0 : -
€59.1.3 —> 1<}—C5.9.1.6 {(min)

Figura 11.24: Constante de calentamiento del motor para corriente nominal.

La constante térmica de enfriamiento del motor es mostrada en la Figura 11.
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A
l;/;ﬂé;laoln rdaea At Temperaturacon
- peratu plenacarga
plenacarga
C5.9.1.2
33.6 % - h
1
— Temperatura ambiente 0 : t(min)
C5.9.1.3 —I>! 1<H—C5.9.1.7

Figura 11.25: Constante de enfriamiento del motor desenergizado.

C5.9.2 Imagen Térmica

La imagen térmica es una estimacion de la temperatura del motor, realizada a través del modelado térmico,
totalmente basado en la medicion de corriente.

El valor de la imagen térmica del motor es guardado en la memoria no volatil, cada vez que la alimentacion de
la tarjeta de control es retirada. Cuando la tarjeta de control sea reenergizada, sera realizada una actualizacion
de esta imagen térmica, conforme el enfriamiento del motor, durante el tiempo que permanecié desenergizado,
a través del reloj de tiempo real.

C5.9.2 Imagen Térmica

C5.9.2.1 Reset

Rango de valores: 0 ... 8640 min Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Permite resetear o borrar anticipadamente la imagen térmica del motor.

Define un tiempo para reset de la imagen térmica del motor. Puede ser utilizado para poner a cero la imagen
térmica, después de un tiempo con el motor desaccionado, conforme es mostrado en la Figura 11.26.
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1
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T
[} i
Tiempode
D <t auto-reset

Figura 11.26: Reset de la imagen térmica del motor.

C5.9.3 Proteccion térmica

La proteccion térmica es un conjunto de configuraciones para el modelado térmico, totalmente basado en la
medicion de corriente.
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C5.9.3 Proteccion térmica

C5.9.3.1 Modo de Programacion

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Permite configurar el modo de programacion de la proteccién de clase térmica del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Estandar Estandarizada de acuerdo con la norma IEC 60947-4-2.
1 = Personalizado Necesita los datos del fabricante del motor.

La figura 11.27 muestra la secuencia de programacion que debe ser realizada para el funcionamiento correcto
de la proteccion de clase térmica del motor en el modo de programacioén estandar.

V

| C5.9.3.1=0=Modo Estandar

Utilizar
la proteccion
declase
térmica?

[>>] C5.9.3.2 =0 = Inactiva

Parar
elmotorenla
actuacionde la
proteccion?

[>] C5.9.3.2=2=Alarma

También
indicar
alarma?

C5.9.3.2 =3 =Fallay Alarma

Vv

Programar
C5.9.3.3eC5.9.34

C5.9.3.2=1=Falla

Tieneel
accesorio
PT100?

C59.35=1=C.T+Im.Ter.

C5.9.3.5=0=C.T+PT100

Programar C5.9.3.6 #0
con la Clase Térmica
elegida

V

Figura 11.27: Secuencia de programacion de la Proteccion de Clase Térmica modo estandar.

La figura 11.28 muestra la secuencia de programacion que personaliza el funcionamiento de la proteccion de
clase térmica para atender motores o aplicaciones especiales.
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Figura 11.28: Secuencia de programacion de la Proteccion de Clase Térmica modo personalizado.

Para realizar la correcta programacion en el modo personalizado es necesario tener los datos del fabricante

del motor.

©

C5.9.3 Proteccion térmica

iNOTA!

C5.9.3.2 Modo de Accidon

Estandar: 1

Rango de valores: 0..3
Propiedades: Stopped
Descripcion:
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Programa el modo de actuacion de la proteccion de clase térmica del motor.

Indicaciéon Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO05 Actlia como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A005 Actua como alarma. Solamente es indicada.
3 =F005 y A005 Actlia como alarma en un nivel mas bajo, y en el nivel maximo como falla.

Si se encuentra programado para falla o falla y alarma, el motor sera desaccionado senalizando el mensaje
de falla en la HMI cuando el valor de la proteccién de clase térmica alcance el valor de 100 % de la capacidad
térmica de la clase programada.

Caso se encuentre programado para alarma, el eje del motor continuara girando y sera sefializado el mensaje
de alarma en el display de la HMI, cuando el valor de la proteccion de clase térmica alcance el valor limite,
programado para alarma en C5.9.3.3. La sefializacion sera quitada sdélo cuando el valor de la proteccién de
clase térmica se encuentre por debajo del valor programado para reset en C5.9.3.4.

C5.9.3 Proteccion térmica

C5.9.3.3 Nivel Alarma

Rango de valores: 0...100 % Estandar: 90
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Indicara alarma cuando esté por encima de este valor.

C5.9.3 Proteccion térmica

C5.9.3.4 Reset Alarma

Rango de valores: 0...100 % Estandar: 84
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Retirara la alarma cuando esté por debajo de este valor.

C5.9.3 Proteccion térmica

C5.9.3.5 Temperatura del Motor

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa si la temperatura del motor es obtenida a través de medicion o por imagen térmica.

Indicacién Descripcion
0=C.T. + PT100 Clase Térmica en conjunto con el accesorio de PT100.
1=C.T. + Im.Tér. Clase Térmica en conjunto con la Imagen Térmica del motor.

Clase térmica en conjunto con la medicion de Temperatura del accesorio de PT100: realizan la proteccion
en las situaciones de arranque y sobrecarga, a través de la clase térmica referenciada a las temperaturas
reales del motor, o sea, los tiempos para arranque a caliente son proporcionales a la temperatura real del
motor. El calentamiento y enfriamiento del motor son realizados a través de las temperaturas reales del motor,
provenientes de los canales Ch1 a Ch3 accesorio de PT100.

Clase térmica en conjunto con la Imagen Térmica: realizan la proteccion en las situaciones de arranque
y sobrecarga a través de la clase térmica referenciada a la imagen térmica del motor. El calentamiento y
enfriamiento son realizados a través de la imagen térmica del motor.

La imagen térmica es una estimacion de la temperatura del motor, realizada a través del modelado térmico,
totalmente basado en la medicion de corriente.
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En el modo de programacion estandar, utiliza las constantes de calentamiento y enfriamiento para un motor
estandar y estan basadas en la potencia del motor.

En el modo de programacién personalizado, utiliza las constantes de calentamiento (C5.9.1.6) y enfriamiento
(C5.9.1.7), suministradas por el fabricante del motor.

JATENCION!

& En el modo Clase Térmica y Temperatura del accesorio de PT100 es obligatorio utilizar los canales
del médulo de Ch1 a Ch3 para medicién de la temperatura del estator y los canales Ch4 y Ch5
para medicion de la temperatura de los cojinetes del motor.

C5.9.3 Proteccion térmica

C5.9.3.6 Clase Térmica

Rango de valores: 0..8 Estandar: 5
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Clases Térmicas estandar de proteccion del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Automatica Eleccion automatica de la curva Tiempo x Corriente.
1 =Clase 10 Curva Tiempo x Corriente Clase 10.
2 =Clase 15 Curva Tiempo x Corriente Clase 15.
3 =Clase 20 Curva Tiempo x Corriente Clase 20.
4 = Clase 25 Curva Tiempo x Corriente Clase 25.
5 = Clase 30 Curva Tiempo x Corriente Clase 30.
6 = Clase 35 Curva Tiempo x Corriente Clase 35.
7 = Clase 40 Curva Tiempo x Corriente Clase 40.
8 = Clase 45 Curva Tiempo x Corriente Clase 45.

La figura 11.29 presenta los tiempos de actuacion de la Clase térmica, conforme la normativa IEC 60947-4-2.
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Figura 11.29: Clases Térmicas de Proteccion del Motor estandar.

Clases Térmicas de 10 a 45:
se puede elegir la clase térmica que mas se adapte a la proteccion del motor, permitiendo su arranque, y que
también pueda proteger determinadas partes del sistema de alimentacién del motor.
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Las curvas estandar Arranque a frio, que se muestra en la Figura 11.22, considera la temperatura ambiente
como la temperatura del motor frio, C5.9.1.3 = 40°C. Esto es, el motor frio es en la temperatura ambiente de
40 °C.

JATENCION!

& Los datos a seguir estan disponibles solamente en el modo de programacion personalizado. Utilice
este modo soélo si posee conocimiento, asi como los datos suministrados por el fabricante del
motor.

iNOTA!

i

@ En el modo de programacion personalizado: para utilizar las Clases Térmicas de 10 a 45,
normalizados, se deben mantener los valores estandar de fabrica de los parametros, C5.9.1.1
=3 =Clase F 155 °C, C5.9.1.2=60°C y C5.9.1.3 =40 °C.

Clase Térmica Automatica:

la clase térmica es calculada automaticamente a través de la corriente de rotor bloqueado a caliente (C5.9.1.5)
y tiempo de rotor bloqueado (C5.9.1.4). La clase térmica es calculada aproximadamente 10 % por debajo del
limite térmico del motor. De esa forma, esta clase térmica es tan solo para proteccion del motor, no tomando
en cuenta la capacidad del sistema eléctrico de alimentacion del motor.

iNOTA!

@ Para utilizar la Clase Térmica automatica, C5.9.3.1 = 0 = Automatica, es necesario programar la
constante de calentamiento C5.9.1.6 y la constante de enfriamiento C5.9.1.7 conforme los datos
suministrados por el fabricante del motor.

C5.10 Cortocircuito en la SSW
Su funcién es detectar cualquier cortocircuito en la potencia del SSW, tiristores, bypass, cables o en el motor.

C5.10 Cortocircuito en la SSW

C5.10.1 Motor Off

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Proteccion contra cortocircuito en la potencia del SSW. Actua con el motor desaccionado.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla FO19 Acttia como falla. Deshabilita el motor.

Su funcion es proteger el motor cuando haya un cortocircuito en el circuito de potencia del SSW, tiristores o
bypass, con el motor parado, o sea, sin el comando de Gira.

Esta proteccion actuara cuando alguna de las corrientes, trifasicas RMS, esté con valores superiores a 25 %
de la corriente nominal del SSW C9.1.1, con el motor parado y si en estas mismas fases no hay indicacion de
tension de bloqueo S1.4. por un tiempo mayor a 50ms (0.25 x INSSW @ 50ms).

iNOTA!

i

@ Esta proteccion solo tendra efecto con la utilizacion del contactor (K1) o disyuntor (Q1) principal
de aislamiento de potencia, siendo desaccionado por la salida de error.
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C5.10 Cortocircuito en la SSW

C5.10.2 Motor On

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Proteccion contra cortocircuito en la potencia del SSW, cables o en el motor. Actia con el motor accionado.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacién.
1 = Falla F020 Actua como falla. Deshabilita el motor.

Esta proteccién actua cuando alguna de las corrientes, trifasicas, permanezca por encima de 5 x la corriente
nominal del SSW C9.1.1 por un tiempo mayor a 0,75ms (5 x INSSW @ 0,75ms), con el motor accionado.

Puede actuar por cortocircuito en la potencia del SSW, cortocircuito en los cables del SSW hasta el motor,
cortocircuito en el motor, rotor bloqueado, defectos en el motor, sobrecargas momentaneas, cargas oscilantes.

iNOTA!
@ Esta proteccion sélo debe ser utilizada en aplicaciones con cargas que permanezcan dentro del
régimen de trabajo nominal.

iNOTA!

@ Si el cortocircuito es en la potencia del SSW, esta proteccion solo tendra efecto con la utilizacion
del contator (K1) o disyuntor (Q1) principal de aislamiento de potencia, siendo desaccionado por
la salida de error.

C5.11 Auto-Reset de Falla
Cuando ocurra una falla en el SSW podra provocar un “reset” automaticamente.

C5.11 Auto-Reset de Falla

C5.11.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Permite habilitar el autoreset de fallas.

Indicacién Descripcion
0 = Inactivo Inactivo.
1 = Activo Activo.

C5.11 Auto-Reset de Falla

C5.11.2 Tiempo

Rango de valores: 3..600s Estandar: 3
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Tiempo para que ocurra el autoreset de fallas. Este tiempo comienza a ser contado luego de que ocurre la falla.

Después de ocurrido el “autoreset”, si la misma falla vuelve a ocurrir por tres veces consecutivos, la funcion
de autoreset sera inhibida. Una falla es considerada reincidente si esta misma falla vuelve a ocurrir hasta 30
segundos después ser ejecutado el autoreset.
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Por lo tanto, si una falla ocurre cuatro veces consecutivas, ésta permanecera sefializada en la IHM (y el SSW
deshabilitado) permanentemente hasta ser reenergizado.

C5.12 Falla a Tierra

Permite configurar el funcionamiento de las protecciones de Falla a Tierra, que pueden ser de voltaje o
corriente.

C5.12 Falla a Tierra

C5.12.1 Modo FT

Rango de valores: 0..4 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

EI SSW dispone de dos métodos para medir la fuga a tierra, mediante corriente 0 mediante tension neutro-tierra,
que pueden seleccionarse y programarse segun las necesidades de cada aplicacion.

Indicacién Descripcion

0 = Inactiva La deteccion de fallas a tierra esta desactivada.

1 = Indica corriente Solo indica corriente de falla a tierra en S1.9.2.

2 = Indica voltaje Solo indica el valor de la tensién de falla a tierra en S1.9.1.

3 = Falla por Corriente Fallo FO11 activo. Proteccion contra fallas a tierra e indicacion de corriente en S1.9.2
habilitadas.

4 = Falla por voltaje Fallo FO12 activo. Proteccion contra fallas a tierra e indicacion de voltaje en S1.9.1
habilitadas.

C5.12 Falla a Tierra
C5.12.2 Corriente FT

Rango de valores: 0,010 ... 5,000 A Estandar: 0,300
Propiedades: Stopped
Descripcion:

La proteccién contra corriente de falla a tierra funciona midiendo la corriente del transformador de corriente de
falla a tierra del circuito de alimentacion trifasico del motor. La corriente de falla a tierra debe ser cercana a 0
(cero) si los cables de conexién al motor y el motor tienen un aislamiento perfecto. El nivel de funcionamiento
de esta proteccion debe ajustarse segun la instalacion utilizada.

C5.12 Falla a Tierra

C5.12.3 Tension FT

Rango de valores: 0,1...6553,5V Estandar: 100,0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

La proteccion contra fallas a tierra por tension neutro-tierra actia midiendo la tension entre un neutro creado
artificialmente en el sistema de alimentacion trifasica SSW y la puesta a tierra del sistema.

Para un sistema equilibrado y aislado, esta tensién debe ser cercana a 0 (cero). Normalmente se utiliza para
detectar fallas a tierra en sistemas aislados de tierra. El nivel de activacion de esta proteccion debe ajustarse
segun la instalacion utilizada.

C5.12 Falla a Tierra

C5.12.4 Tiempo FT

Rango de valores: 0,1...10,0s Estandar: 1,0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Valor seleccionado por el usuario para el tiempo en el que la falta a tierra debe permanecer por encima del
valor de tension o corriente estipulado.
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Este valor puede estar entre 100 ms y 10,0 s. El valor predeterminado es 100 ms.

iNOTA!
La proteccion contra fallas a tierra solo se activa después del arranque del motor. Esta proteccién
no reemplaza los relés de falla a tierra utilizados para la proteccion de las personas.

C6 HMI

Permite alterar los parametros relacionados a la presentacion de las informaciones en el display de la HMI.

C6.1 Contrasena
Permite configurar el funcionamiento de la contrasefa.

C6.1 Contrasena

C6.1.1 Contraseiia

Rango de valores: 0 ... 9999 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Permite el acceso a la alteracion de todos los parametros de configuracion del SSW.

C6.1 Contrasena

C6.1.2 Opciones de Contraseia

Rango de valores: 0..2 Estandar: 1
Propiedades:

Descripcion:
Permite alterar el valor de la contrasefa y/o ajustar su status, configurandola como activa o inactiva.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva Sin contrasefa.
1 = Activa Con contrasefia.
2 = Cambiar Contrasefia Permite alterar la contrasena.

Cuando es seleccionada la opcion 2 (Alterar Contrasefa), la HMI abre una ventana para alteracion de la
contrasena, permitiendo la eleccién de un nuevo valor para ésta.

C6.2 Idioma

Determina el idioma en que seran presentadas las informaciones en la HMI.

C6.2 Idioma
C6.2.1 Idioma
Rango de valores: 0..4 Estandar: 0

Propiedades:

Descripcion:
Determina el idioma en que seran presentadas las informaciones en la HMI.
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Indicacién Descripcion
0 = Portugués Portugués.
1 = English Inglés.
2 = Espafiol Espaniol.
3 = Frangais Francés.
4 = Downloaded Paquete de idioma descargado a través del software WPS. Si no se ha descargado

un nuevo archivo, el idioma predeterminado es el Ruso.

C6.3 Fechay Hora
Estos parametros ajustan la fecha y el horario del reloj de tiempo real (RTC) del SSW.

C6.3 Fecha y Hora

C6.3.1 Date and Time

Rango de valores: yy-mm-dd  hh:mm:ss
Propiedades:

Descripcion:
Estos parametros ajustan la fecha y el horario del RTC (Reloj de Tiempo Real) del SSW.

Es importante configurarlo con la fecha y horario correctos para que el registro de fallas y alarmas ocurra con
informaciones reales de fecha y hora.

C6.3 Fecha y Hora

C6.3.2 Dia de la Semana

Rango de valores: 0..6 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Este parametro ajusta el dia de la semana de tiempo real del SSW.

Indicacién Descripcion

0 = Domingo Domingo.

1 =Lunes Lunes.

2 = Martes Martes.

3 = Miércoles Miércoles.

4 = Jueves Jueves.

5 = Viernes Viernes.

6 = Sabado Sabado.

C6.4 Pantalla Principal

Estos parametros permiten programar lo que debera ser mostrado en la pantalla principal de monitoreo.
La programacién es realizada seleccionandose directamente el menu al cual se desea mostrar el contenido.

Solamente son mostrados los parametros de lectura numéricos del Status). Cuando es seleccionado un
parametro en el cual el contenido no puede ser mostrado, la respectiva area sera mostrada vacia.

C6.5 LCD Display

Permite ajustar el nivel de luz de fondo y contraste del display de la HMI.
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C6.5 LCD Display

C6.5.1 Luz de Fondo

Rango de valores: 1...15 Estandar: 10
Propiedades:

Descripcion:
Valores mayores configuran un nivel de luz de fondo del display de la HMI mas alto.

C6.5 LCD Display

C6.5.2 Contraste

Rango de valores: 0...100 % Estandar: 40
Propiedades:

Descripcion:
Valores mayores configuran un nivel de contraste del display de la HMI mas alto.

C6.6 Communicacion Timeout
Permite configurar una proteccion para pérdida de comunicacion con la HMI.

C6.6 Communicacion Timeout

C6.6.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Permite configurar el modo de actuacion de la proteccion de timeout de la comunicacion con la HMI.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 =Falla F127 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A127 Actua como alarma. Accién definida en C6.6.2.

C6.6 Communicaciéon Timeout

C6.6.2 Accion de la Alarma

Rango de valores: 0..4 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Accidn para la alarma de timeout de la comunicacion con la HMI.

Indicacién Descripcion
0 = Indica Solamente No es tomada ninguna accion, el equipo permanece en el estado actual.
1 = Para por Rampa El comando de parada por rampa es ejecutado, y el motor para de acuerdo con la
rampa de desaceleracion programada.
2 = Deshabilita General El equipo es deshabilitado general, y el motor para por inercia.
3 = Vai para LOC El equipo es comandado para el modo local.
4 = Vai para REM El equipo es comandado para el modo remoto.

C6.6 Communicaciéon Timeout

C6.6.3 Tiempo

Rango de valores: 1..999s Estandar: 3
Propiedades:
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Descripcion:
Tiempo maximo sin comunicacion con la HMI.

Normalmente la HMI envia 3 telegramas por segundo.

C7 FUNCIONES ESPECIALES

Permite configurar funciones especiales de funcionamiento del SSW.

C7.1 Sentido Giro
Permite alterar el sentido de giro del motor.

C7.1 Sentido Giro

C7.1.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Habilita y selecciona el tipo de cambio de sentido de giro del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Via Contactor Altera el sentido de giro, a través de los contatores conectados a la entrada de
alimentacién de potencia.
2 = Solo JOG Permite el accionamiento del motor a baja velocidad en las dos direcciones de giro
del motor.

Via Contactor:

Esta opcidn posibilita la modificacion del sentido de giro, a través de los contactores conectados en la entrada
de alimentacion de potencia.

El método implementado en el SSW posibilita la utilizacién de so6lo dos contactores para modificar el sentido
de giro del motor y aislar la potencia de la red de alimentacion al mismo tiempo.

Cuando el motor es desaccionado los dos contactores son desaccionados. Cuando el motor es accionado los
respectivos contactores son accionados.

U (V)

<|—Arranque—l>: 100% Un !

|
1
: @ Para
1
1 :<]—Sent. Gir. K2 Cerrado——>
0 <+——Sent. Gir. K1 Cerrado——L><}——C5.7.2—>)

0 - ®

t(s)

<+—Arranque—> 100% Un

Figura 11.30: Cambio del Sentido de Giro via Contactor.
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iNOTA!
El método utilizado para arrancar el motor nuevamente sera el mismo método de arranque de la
primera vez.

iNOTA!

i

@ El motor arrancara nuevamente solamente después de transcurrido el tiempo programado en
C5.7.2 (intervalo de tiempo luego del arranque del motor).

Solo JOG:
Esta opcion permite el accionamiento del motor en baja velocidad en las dos direcciones de giro del eje del
motor, sin necesidad de utilizacién de contactores.

Para mas informaciones consultar los pardmetros C7.3.1 y C7.3.2.

Figura 11.31: Cambio de Sentido de Giro Sélo para JOG.

C7.2 Pulso en el Arranque

El SSW posibilita la utilizacion de un pulso de torque en el arranque para cargas que presentan gran resistencia
inicial al movimiento.

C7.2 Pulso en el Arranque

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Habilita el pulso de torque en el arranque.

Indicacién Descripcion
0 = Inactivo Inactivo.
1 = Activo Activo.

C7.2 Pulso en el Arranque

Rango de valores: 0,1..20s Estandar: 0,1
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Tiempo del pulso de torque en el arranque.

C7.2 Pulso en el Arranque

C7.2.3 Tension

Rango de valores: 70 ...90 % Estandar: 70
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Nivel del pulso de torque en el arranque, cuando esta con control de rampa de tensién.

C7.2 Pulso en el Arranque

C7.2.4 Corriente

Rango de valores: 300 ... 700 % Estandar: 500
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Nivel del pulso de torque en el arranque, cuando esta con control de limite de corriente o rampa de corriente.

A A
uv) A | ! !
o 1
<< Arranque > 100 %Un - Arranque :>:
. ' I
cr723 - ' '
' I Limitacién X
1
1
c12 -fFfr------ : | Nominal
1
1
1
0 —> e
Q Gira Rampa de Tension Limitacion de Corriente @ Para
A
wl ,
1
<t : Arranque >
I N 1
cr24 -} - , !
1
1
C17 -F-f--=-=--=-Q--"-----=
| Nominal
C1.5 -f4r------
1
0 N 1 : : >
1 1
L <722 O | )

| < c1.3 >

1
1
O Gira Rampa de Corriente @ Para

Figura 11.32: Niveles de Actuacion del Pulso de Torque en el Arranque.

iNOTA!

i

@ 1. Utilizar esta funcion sélo para aplicaciones especificamos donde existe la necesidad.
2. Con el control de torque no hay necesidad de esta funcion.
3. Con el control de bombas no esta disponible esta funcion.

iNOTA!
i
@ El valor maximo programado no debe exceder el 600 % de la corriente nominal del SSW (C9.1.1).

C7.3 Jog

Permite girar el motor a baja velocidad.

C7.3 Jog
Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Este parametro habilita la baja velocidad con el Jog.

Indicacién Descripcion
0 = Inactivo Inactivo.
1 = Activo Activo.

Baja velocidad con el Jog en el sentido directo alrededor de 1/7 de la velocidad nominal.

Baja velocidad con el Jog en el sentido reverso alrededor de 1/11 de la velocidad nominal.

C7.31 C711 Funcionamiento
0 (Inactivo) - Sin Jog.

1 (Activo) 0 (Inactivo) Posibilita la baja velocidad con el Jog solamente en el sentido de giro directo.

1 (Activo) 1 ( Via Contactor) Posibilita la baja velocidad con el Jog en el mismo sentido de giro de la red de
alimentacion y los contactores de sentido de giro posibilitan el cambio del sentido
de giro.

1 (Activo) 2 ( Sélo JOG) Posibilita la baja velocidad con el Jog en los dos sentidos de giro, directo y reverso

sin la utilizacion de contactores.
Tabla 11.11: Jog y Sentido de Giro del Eje del Motor.

C7.3 Jog
Rango de valores: 10 ... 100 % Estandar: 30
Propiedades: Stopped

Descripcion:

Este parametro programa el nivel de la tensién de JOG que sera aplicada al motor.

JATENCION!

& 1. Tenga cuidado con este nivel de tensién de Jog. Programelo de acuerdo con las necesidades
de la aplicacién, desde que el motor y el SSW lo soporten.
2. El motor puede ser accionado durante un periodo de tiempo limitado con el Jog. Utilice
solamente interruptor pulsante.
3. EI SSW no protege el motor durante el Jog, sin la utilizacion de sensores de temperatura en el
motor en conjunto con la tarjeta PT100.

iNOTA!
@ 1. El tiempo maximo de arranque C1.3 es la proteccion de limite de tiempo del Jog. Si este tiempo
es excedido ocurrira F062.
2. Los status: S1.1, S1.5, S1.7 son puestos a cero (sefializando cero) durante el Jog.
3. Los transformadores de corriente no funcionan con corrientes de Jog, ya que se saturan debido
las bajas frecuencias de Jog.
4. Para la utilizaciéon de niveles elevados de Jog se debe sobredimensionar el SSW.
5. Para realizar la correcta medicion de las corrientes durante el Jog es necesaria la utilizacion de
transformadores de efecto hall.

C7.4 Frenado

Estos métodos son utilizados donde existe la necesidad de disminuir el tiempo de parada del eje del motor.

C7.4 Frenado

C7.4.1 Modo

Rango de valores: 0..3 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
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Descripcion:
Habilita y selecciona el tipo de frenado que sera aplicado al motor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactivo Sin frenado.
1 = Reversion Frenado por cambio de sentido de giro, via contatores de entrada.
2 = Optimo Frenado por corriente CC pulsada aplicada al motor.
3=CC Frenado por corriente CC continuamente aplicada al motor.

En el SSW existen tres posibilidades de frenado diferentes.

Torquede
Frenado ' Frenado CC :
I\ —
1 Reversion X
| |
: Frenado 6ptimo X
I —
< C7.4.2 > t(s)

1
. Parado
@ Para

Figura 11.33: Torque de frenado.

Frenado por reversion:
Este es un eficiente método de frenado capaz de parar cargas de alta inercia.

El motor parara debido a un nivel de tensién CA, aplicado en sentido contrario en el motor, hasta cerca de 20 %
de su velocidad nominal, cuando entonces sea accionado el frenado 6ptimo para parar el eje del motor. C7.4.3
programa el nivel de tension CA y el nivel del frenado 6ptimo que seran aplicados al motor.

Son necesarios dos contactores para realizar el cambio del sentido de giro del eje del motor.

A
U (V) !
[<l——Arranque——> 100% Un !
1
1
: I‘<} C7.42 {>:
1 <tSent. Gir. K2 Cerrado—> >
0 <+——Sent. Gir. K1 Cerrado—l>:<]—1s—l>i i(s)
0 Gira @ Para :
1
! ; c743
:4— Arranque

Figura 11.34: Frenado por reversion.

iNOTA!

@ 1. Los contactores deben ser del mismo modelo y soportar la corriente de arranque del motor. Por
seguridad, se debe utilizar los contactos auxiliares para evitar que los dos contactores se cierren
al mismo tiempo.

2. Utilice una entrada digital programada para “Habilita General” a fin de parar el motor sin el
frenado.

3. Por seguridad, utilice una entrada digital programada como “Sin frenado”, para posibilitar la
utilizacion de un sensor de parada en el motor que deshabilite el frenado inmediatamente, evitando
que el eje del motor gire en el sentido contrario.

4. El SSW no protege el motor durante el Frenado, sin la utilizacién de sensores de temperatura
en el motor en conjunto con la tarjeta PT100.
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Frenado Optimo:
Este es un eficiente método para parar cargas de media inercia.

La tension CC es aplicada solamente cuando se puede producir el efecto de frenado. No hay necesidad de
contactores.

<]—Arranque—|>|I 100% Un

L,

< 1sD><t—Cr.42—D> t

0,
0 Gira @ Para

Figura 11.35: Frenado optimo.

©

iNOTA!

1. Utilice una entrada digital programada para “Habilita General” a fin de parar el motor sin el
frenado.

2. Por seguridad utilice una entrada digital programada como “Sin Frenado”, para posibilitar la
utilizacion de un sensor de parada en el motor que deshabilite el frenado inmediatamente.

3. No se recomienda utilizar el frenado éptimo con motores de dos u ocho polos.

4. El SSW no protege el motor durante el Frenado sin la utilizacion de sensores de temperatura
en el motor en conjunto con la tarjeta PT100.

Frenado CC:
Este es un eficiente método para parar rapidamente las cargas con altas inercias.

La corriente CC es aplicada al motor continuamente hasta que el motor pare. La corriente necesaria para parar

el motor es de alta amplitud y aplicada continuamente.

Un contactor es necesario para cortocircuitar las salidas U y V.

u(v) A .
[<+—Arranque—>, 100% Un

1
1
: --C743
1

>

0, < 1s—><t—C7.4.2—> t(s)
] Frenado CC
0 Gira @ Para Cerrado

Figura 11.36: Frenado CC.

iNOTA!
i
1. Utilice una entrada digital programada para “Habilita General” a fin de parar el motor sin el

frenado.

2. Utilice una entrada digital programada como “Sin Frenado” para posibilitar la utilizacion de un
sensor de parada en el motor y deshabilitar el frenado inmediatamente.

3. EI SSW no protege el motor durante el Frenado, sin la utilizacion de sensores de temperatura
en el motor en conjunto con la tarjeta PT100.
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C7.4 Frenado

C7.4.2 Tiempo

Rango de valores: 1..300s Estandar: 10
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa el maximo de tiempo en el que el frenado es aplicado.

JATENCION!

& 1. Esta es la principal proteccion para todos los métodos de frenado. Programe este parametro
de acuerdo con las necesidades de la aplicacion, desde que el motor y el SSW lo soporten.
2. Los Status: S1.1, S1.5y S1.7 son puestos a cero durante el frenado 6ptimo y durante el frenado
CC.
3. Los transformadores de corriente no funcionan con corrientes CC debido a su saturacion.
4. EI SSW no protege el motor durante el Frenado, sin la utilizacion de sensores de temperatura
en el motor, en conjunto con la tarjeta PT100.

C7.4 Frenado

C7.4.3 Nivel

Rango de valores: 30...70% Estandar: 30
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Programa el nivel de tensién CC que sera aplicado al motor.

Este nivel se basa en la tension CA que sera convertida en CC. Este parametro también programa el nivel de
tensién CA que sera aplicado durante el frenado por reversion.

JATENCION!

& 1. Tener cuidado con este nivel de tensién de frenado. Programelo de acuerdo con las necesidades
de la aplicacién, desde que el motor y el SSW lo soporten.
2. Empiece con un valor bajo y auméntelo hasta alcanzar el valor necesario.
3. Los transformadores de corriente no funcionan con corrientes CC, debido a su saturacion.
4. El SSW no protege el motor durante el Frenado, sin la utilizacién de sensores de temperatura
en el motor, en conjunto con la tarjeta PT100.
5. Para la utilizacion de niveles elevados de frenado se debe sobredimensionar el SSW.
6. Para realizar la correcta medicion de las corrientes durante el frenado es necesaria la utilizacion
de transformadores de efecto hall.

C7.4 Frenado

C7.4.4 Final

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Esta funcién posibilita la deteccién de la parada del motor.

Indicacién Descripcion
0 = Inactivo Sin deteccioén de la parada del motor.
1 = Automatico Con deteccion automatica de la parada del motor.

iNOTA!

@ 1. Esta deteccion no funciona con motores de dos u ocho polos.
2. La deteccién de la parada del motor puede variar conforme la temperatura del motor.
3. Siempre utilice el tiempo maximo de frenado, C7.4.2, como principal proteccion.
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C7.5 Activar CFP

Durante el arranque del arrancador suave, debe desactivarse cualquier correccion del factor de potencia. El
SSW7000 es capaz de recibir una sefal para desactivar su banco de condensadores y también para notificar
a otros arrancadores suaves que desactiven los suyos. Para ello, debe activarse la funcion Habilitar CPF en
C3.7.5, configurarse una entrada DI como Bloqueo CPF, una salida como Bloqueo CPF y una salida como
Control CPF, que es la salida conectada al controlador del banco de condensadores. También es posible ajustar
el tiempo durante el cual el banco de condensadores permanece desactivado, que debe ser el tiempo de
arranque mas largo del arrancador suave conectado a la red.

C7.5 Activar CFP

C7.5.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:
null
Indicacion Descripcion
0 = Inactivo Inactivo.
1 = Activo Activo.

C7.5 Activar CFP

C7.5.2 Tiempo

Rango de valores: 60 ... 600 s Estandar: 300
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Definicién del tiempo durante el cual el banco de condensadores permanece apagado después del inicio del
arranque o del comando recibido de la entrada digital del bloque CFP.

C8 COMUNICACIONES

Para el intercambio de informaciones via red de comunicacién, el SSW dispone de varios protocolos
estandarizados.

Se encuentran disponibles los siguientes protocolos y los accesorios necesarios:

Protocolo Accesorio
CANopen SSW900-CAN-W
DeviceNet SSW900-CDN-N, SSW900-CAN-W
EtherNet/IP SSW900-CETH-IP-N, SSW900-CETH-W
Modbus RTU SSW900-CRS485-W
Modbus TCP SSW900-CMB-TCP-N, SSW900-CETH-W
Profibus DP SSW900-CPDP-N
PROFINET IO SSW900-CPN-IO-N
PROFINET S2 SSW900-CPN-S2-N

Para mas detalles referentes a la configuracion del SSW, para operar en estos protocolos, consulte los
Manuales de Comunicacion del SSW.

C8.1 Datos I/0

Configura el area de intercambio de datos ciclicos de las redes de comunicacion.

Utilizada para comunicacién ciclica a través del médulo SSW900-CAN-W (DeviceNet), SSW900-CPDP-
N, SSW900-CDN-N, SSW900-CETH-IP-N, SSW900-CPN-IO-N o SSW900-CETH-W (EtherNet/IP). Para el
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protocolo Modbus RTU usando el accesorio SSW900-CRS485-W o el protocolo Modbus TCP utilizando los
modulos SSW900-CMB-TCP-N o SSW900-CETH-W, puede ser accedida un area continua, utilizando funciones
estandar Modbus.

Lectura de datos Escritura de datos
Slot 1 Palabra #1 = Net Id Slot 1 Palabra #1 = Net Id
1° Palabra = 1 hasta 1° Palabra = 1 hasta
Cantidad = 25 Palabra 425 = Net Id Cantidad =10 Palabra #10 = Net Id
Palabra #26 = Net Id Palabra #11 = Net Id
Slot 2 hasta Slot 2 hasta
1° Palabra =26 1° Palabra =11
Cantidad = 25 Palabra #50 = Net Id Cantidad = 10 Palabra #20 = Net Id

Figura 11.37: Ejemplo de la programacion de los datos

C8.1.1 Datos Lectura
Configura un conjunto de parametros de 16 bits para ser leidos via red de comunicacion.

C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.1 Slot 1 1er Palabra

Rango de valores: 1...50 Estandar: 1
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Configura el indice de la primera palabra de lectura programable para intercambio de datos con la red (entrada
para el maestro de la red).

C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.2 Slot 1 Cantidad

Rango de valores: 1...50 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de lectura programables para intercambio de datos con la red (entrada para el
maestro de la red), a partir de la primera palabra configurada para este SLOT.

C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.3 Slot 2 1er Palabra

Rango de valores: 1...50 Estandar: 26
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Configura el indice de la primera palabra de lectura programable para intercambio de datos con la red (entrada
para el maestro de la red).

C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.4 Slot 2 Cantidad

Rango de valores: 1...50 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de lectura programables para intercambio de datos con la red (entrada para el
maestro de la red), a partir de la primera palabra configurada para este SLOT.
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C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.5 Slot 3 1er Palabra

Rango de valores: 1...50 Estandar: 26
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Configura el indice de la primera palabra de lectura programable para intercambio de datos con la red (entrada
para el maestro de la red).

C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.6 Slot 3 Cantidad

Rango de valores: 1...50 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de lectura programables para intercambio de datos con la red (entrada para el
maestro de la red), a partir de la primera palabra configurada para este SLOT.

C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.7 Slot 4 1er Palabra

Rango de valores: 1...50 Estandar: 26
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Configura el indice de la primera palabra de lectura programable para intercambio de datos con la red (entrada
para el maestro de la red).

C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.8 Slot 4 Cantidad

Rango de valores: 1...50 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de lectura programables para intercambio de datos con la red (entrada para el
maestro de la red), a partir de la primera palabra configurada para este SLOT.

C8.1.1 Datos Lectura
C8.1.1.9 Palabra #1

C8.1.1.9aC8.1.1.58

C8.1.1 Datos Lectura

C8.1.1.58 Palabra #50

Rango de valores: 0...65535 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Selecciona la direccion (Net Id) del parametro cuyo contenido debe ser presentado en el area de lectura para
las interfaces fieldbus (entrada: enviada al maestro de la red).

El tamafo del parametro referenciado debe ser tomado en consideracion. Si el tamafio del dato es mayor que
16 bits, el parametro de configuracion de la préxima palabra programable debera ser configurado con la misma
direccion.
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iNOTA!

@ Solo las ranuras 1y 2 pueden utilizarse para la comunicacion, a pesar de que existen variables
para el control a través de las ranuras 3 y 4.
Esto se desarrollé para permitir futuras implementaciones en estas ranuras.

C8.1.2 Datos Escritura
Configura un conjunto de parametros de 16 bits para ser escritos via red de comunicacion.

C8.1.2 Datos Escritura

C8.1.2.1 Slot 1 1er Palabra

Rango de valores: 1...20 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Configura el indice de la primera palabra de escritura programable para intercambio de datos con la red (salida
para el maestro de la red).

C8.1.2 Datos Escritura

C8.1.2.2 Slot 1 Cantidad

Rango de valores: 1...20 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de escritura programables para intercambio de datos con la red (salida para el
maestro de la red), a partir de la primera palabra configurada para este SLOT.

C8.1.2 Datos Escritura

C8.1.2.3 Slot 2 1er Palabra

Rango de valores: 1...20 Estandar: 11
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Configura el indice de la primera palabra de escritura programable para intercambio de datos con la red (salida
para el maestro de la red).

C8.1.2 Datos Escritura

C8.1.2.4 Slot 2 Cantidad

Rango de valores: 1...20 Estandar: 1
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de escritura programables para intercambio de datos con la red (salida para el
maestro de la red), a partir de la primera palabra configurada para este SLOT.

C8.1.2 Datos Escritura

C8.1.2.5 Slot 3 1er Palabra

Rango de valores: 1...20 Estandar: 11
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Configura el indice de la primera palabra de escritura programable para intercambio de datos con la red (salida
para el maestro de la red).
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C8.1.2 Datos Escritura
Rango de valores: 1...20 Estandar: 1
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de escritura programables para intercambio de datos con la red (salida para el
maestro de la red), a partir de la primera palabra configurada para este SLOT.

C8.1.2 Datos Escritura
Rango de valores: 1...20 Estandar: 11
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Configura el indice de la primera palabra de escritura programable para intercambio de datos con la red (salida
para el maestro de la red).

C8.1.2 Datos Escritura
Rango de valores: 1...20 Estandar: 1
Propiedades: Stopped
Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de escritura programables para intercambio de datos con la red (salida para el
maestro de la red), a partir de la primera palabra configurada para este SLOT.

C8.1.2 Datos Escritura
C8.1.2.9 Retardo de Actualizacién
Rango de valores: 0,0...999,9s Estandar: 0,0
Propiedades:
Descripcion:
Siempre que haya una transicién de off-line (sin datos ciclicos) para online (con dados ciclicos de escritura), los

datos recibidos via red de comunicacion (palabras de escritura) seran ignorados durante el tiempo programado,
permaneciendo en el estado que estaban antes del inicio de la recepcion.

A
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1
1
1
Online Offline Online !
1
I >
1 1 1
1 1 1
1
1
1
1 Atraso
1
; >
1 1 1
1 1 1
1
No actualiza Actualiza palabras
palabras de escritura de escritura
i >
0 ' ! ! t(s)

Figura 11.38: Atraso en la actualizacioén de las palabras de I/0O
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C8.1.2 Datos Escritura
C8.1.2.10 Palabra #1

C8.1.2.10a C8.1.2.29

C8.1.2 Datos Escritura
C8.1.2.29 Palabra #20

Rango de valores: 0 ... 65535 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Selecciona la direccion (Net Id) del parametro cuyo contenido debe ser presentado en el area de escritura para
las interfaces fieldbus (salida: recibido del maestro de la red).

El tamafo del parametro referenciado debe ser tomado en consideracion. Si el tamafo del dato es mayor que
16 bits, el parametro de configuracion de la proxima palabra programable debera ser configurado con la misma
direccion.

C8.2 Serie RS485

Configuracion para el accesorio de comunicacion RS485 y de los protocolos que usan esta interfaz.

Para descripcion detallada, consulte el Manual del Usuario Modbus-RTU del SSW7000, suministrado en
formato electrénico.

C8.2.1 Timeout

Proteccion de falla en la comunicacion RS485.

Caso el producto no reciba telegramas validos por un tiempo mayor al programado, sera reportado un error de
comunicacion, mostrado, en la HMI, la alarma A128 o falla F128, dependiendo de la programacion hecha en el
C8.2.1.1, entonces sera ejecutada la accién programada en el C8.2.1.2.

El conteo del tiempo comenzara a partir del primer telegrama valido recibido.

C8.2.1 Timeout

C8.2.1.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Permite configurar el modo de actuacion de la proteccion de timeout de la comunicacion RS485.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacién.
1 = Falla F128 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A128 Actta como alarma. Accién descrita en C8.2.5.2.

C8.2.1 Timeout

C8.2.1.2 Accién de la Alarma

Rango de valores: 0..4 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Accion para la alarma de timeout de la comunicacién RS485.

Las acciones descritas en este parametro son ejecutadas a través de la escritura de los respectivos bits en la
palabra de control del SLOT donde esta conectado el accesorio RS485. De esta forma, para que los comandos
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tengan efecto, sera necesario que el equipo esté programado para ser controlado por la interfaz de red utilizada.
Esta programacion es hecha a través del menua C3.

Indicacién Descripcion
0 = Indica Solamente No es tomada ninguna accion, el equipo permanece en el estado actual.
1 = Para por Rampa El comando de parada por rampa es ejecutado, y el motor para de acuerdo con la
rampa de desaceleracion programada.
2 = Deshabilita General El equipo es deshabilitado general, y el motor para por inercia.
3 = Vai para LOC El equipo es comandado para el modo local.
4 = Vai para REM El equipo es comandado para el modo remoto.

iNOTA!

i

@ La accion de la alarma sélo tendra funcion si es programado el modo de actuacion del timeout
C8.2.1.1 para Alarma A128.

C8.2.1 Timeout

C8.2.1.3 Timeout

Rango de valores: 0,0...999,9s Estandar: 0,0
Propiedades:

Descripcion:
Tiempo maximo sin comunicacion.

C8.2.2 Direccionamiento RS485

C8.2.2 Direccionamiento RS485

C8.2.2.1 Protocolo Serie

Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Selecciona el protocolo deseado para la interfaz serie RS485.

Indicacién Descripcion
0 ... 1 = Reservado No disponible.
2 = Modbus RTU Protocolo serie Modbus RTU.

C8.2.2 Direccionamiento RS485

C8.2.2.2 Direccion

Rango de valores: 1...247 Estandar: 1
Propiedades:

Descripcion:
Selecciona la direccion utilizada para comunicacion serie.

Es necesario que cada dispositivo en la red tenga una direccion diferente a la del resto.

C8.2.2 Direccionamiento RS485

C8.2.2.3 Tasa

Rango de valores: 0..3 Estandar: 1
Propiedades:

Descripcion:
Seleccione el valor deseado para la tasa de comunicacién de la interfaz serie, en bits por segundo. Esta tasa
debe ser la misma para todos los equipos conectados en la red.
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Indicacién Descripcion
0 = 9600 bits/s Tasa de bits por segundo.
1 =19200 bits/s Tasa de bits por segundo.
2 = 38400 bits/s Tasa de bits por segundo.
3 =57600 bits/s Tasa de bits por segundo.

C8.2.2 Direccionamiento RS485
Rango de valores: 0..5 Estandar: 1
Propiedades:
Descripcion:
Seleccione la configuracion del nimero de bits de datos, paridad y stop bits en los bytes de la interfaz serie.
Esta configuracion debe ser la misma para todos los equipos conectados en la red.

Indicacién Descripcion
0 = 8 bits, sin, 1 8 bits, sin paridad, 1 stop bit.
1 = 8 bits, par, 1 8 bits, con paridad par, 1 stop bit.
2 = 8 bits, imp, 1 8 bits, con paridad impar, 1 stop bit.
3 = 8 bits, sin, 2 8 bits, sin paridad, 2 stop bit.
4 = 8 bits, par, 2 8 bits, con paridad par, 2 stop bit.
5 = 8 bits, imp, 2 8 bits, con paridad impar, 2 stop bit.

C8.3 Anybus-CC

Configuracion para el accesorio de comunicacién Anybus-CC y de los protocolos que usan esta interfaz.

Para descripcion detallada, consulte el Manual del Usuario Anybus-CC del SSW7000 especifico para el
protocolo deseado, suministrado en formato electronico.

C8.3.1 Modbus TCP Timeout

Proteccion de falla en la comunicacién Modbus TCP.

Caso el producto no reciba telegramas Modbus TCP validos para escritura en el area de Datos de 1/0 (C8.1) o en
la palabra de comando del SLOT, por un tiempo mayor al programado, sera reportada una falla de comunicacion,
mostrado en la HMI la alarma A131 o la falla F131, dependiendo de la programacion hecha en el C8.3.1.1 y
sera ejecutada la accion programada en el C8.3.1.2.

El conteo del tiempo comenzara a partir del primer telegrama valido recibido. Este error solamente es generado
para el médulo Anybus-CC Modbus TCP.

C8.3.1 Modbus TCP Timeout

C8.3.1.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Permite configurar el modo de actuacion de la proteccion de timeout de la comunicacion Modbus TCP.

Indicaciéon Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla F131 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A131 Actta como alarma. Accién descrita en C8.3.1.2.
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C8.3.1 Modbus TCP Timeout

C8.3.1.2 Accion de la Alarma

Rango de valores: 0..4 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Accidn para la alarme de timeout de la comunicacion Modbus TCP.

Las acciones descritas en este parametro son ejecutadas a través de la escritura de los respectivos bits en
la palabra de control del SLOT donde esta conectado el accesorio Anybus-CC Modbus TCP. De esta forma,
para que los comandos tengan efecto, es necesario que el equipo esté programado para ser controlado por la
interfaz de red utilizada. Esta programacion es hecha a través del menu C3.

Indicacién Descripcion
0 = Indica Solamente No es tomada ninguna accion, el equipo permanece en el estado actual.
1 = Para por Rampa El comando de parada por rampa es ejecutado, y el motor para de acuerdo con la
rampa de desaceleracion programada.
2 = Deshabilita General El equipo es deshabilitado general, y el motor para por inercia.
3 = Vai para LOC El equipo es comandado para el modo local.
4 = Vai para REM El equipo es comandado para el modo remoto.

iNOTA!

i

@ La accion de la alarma soélo tendra funcion se es programado el modo de actuacién del timeout
C8.3.1.1 para Alarma A131.

C8.3.1 Modbus TCP Timeout

C8.3.1.3 Modbus TCP Timeout

Rango de valores: 0,0...999,9s Estandar: 0,0
Propiedades:

Descripcion:
Tiempo maximo sin comunicacion.

C8.3.2 Off Line Error

Proteccion de interrupcién en la comunicacion con el maestro de la red.

En caso de que por algun motivo haya una interrupcion en la comunicacién entre el producto y el maestro de la
red, sera reportado un error de comunicacion, mostrado en la HMI |la alarma A129 o la falla F129, dependiendo
de la programacion hecha en el C8.3.2.1 y la accion programada en el C8.3.2.2 sera ejecutada.

Ocurre solamente después de que el equipo esté online. Este error es generado para los médulos Anybus-CC
DeviceNet, EtherNet/IP, Profibus DP y PROFINET.

C8.3.2 Off Line Error
C8.3.2.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades:
Descripcion:

Permite configurar el modo de actuacién de la proteccion de interrupcion en la comunicacion con el maestro de
la red.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla F129 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A129 Actta como alarma. Accién descrita en C8.3.2.2.
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C8.3.2 Off Line Error

C8.3.2.2 Accion de la Alarma

Rango de valores: 0..4 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Accion para la alarma de comunicacién Anybus-CC Offline.

Las acciones descritas en este parametro son ejecutadas a través de la escritura de los respectivos bits en la
palabra de control del SLOT donde esta conectado el accesorio Anybus-CC DeviceNet, EtherNet/IP, Profibus
DP o PROFINET. De esta forma, para que los comandos tengan efecto, es necesario que el equipo esté
programado para ser controlado por la interfaz de red utilizada. Esta programacion es hecha a través del menu
C8.3.10.

Indicacion Descripcion
0 = Indica Solamente No es tomada ninguna accion, el equipo permanece en el estado actual.
1 = Para por Rampa El comando de parada por rampa es ejecutado, y el motor para de acuerdo con la
rampa de desaceleracion programada.
2 = Deshabilita General El equipo es deshabilitado general, y el motor para por inercia.
3 = Vai para LOC El equipo es comandado para el modo local.
4 = Vai para REM El equipo es comandado para el modo remoto.

iNOTA!
@ La accion de la alarma solo tendra funcién si es programado el modo de actuacién del error
C8.3.2.1 para Alarma A129.

C8.3.3 Direccionamiento Anybus

C8.3.3 Direccionamiento Anybus

C8.3.3.1 Actualiza Configuracion

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Permite forzar una reinicializacion del médulo de comunicacién Anybus-CC, para que las configuraciones
hechas en los parametros de los menus C8.1 y C8.3 sean aplicadas.

La reinicializacién implica la pérdida de la comunicacion. Luego de concluido el proceso, este parametro
automaticamente volvera a la Operaciéon Normal.

Indicacién Descripcion
0 = Operacién Normal Sin accion.
1 = Actualiza Configuracién | Reinicia el moédulo Anybus.

C8.3.3 Direccionamiento Anybus

C8.3.3.2 Direccion

Rango de valores: 0...255 Estandar: 63
Propiedades:

Descripcion:
Selecciona la direccion utilizada por el médulo Anybus-CC en la red.

Es necesario que cada dispositivo de la red tenga una direccién diferente a la del resto. Esta configuracién
es usada solamente para los modulos Anybus-CC Profibus y DeviceNet. Para DeviceNet, el rango de valores
permitido es de 0 a 63, para Profibus es de 1 a 126.
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iNOTA!

@ Luego de la alteracion de esta configuracion, para que la modificacién tenga efecto, el equipo
debera ser apagado y encendido nuevamente, o debera ser realizada la actualizacion de las
configuraciones a través del C8.3.3.1.

C8.3.3 Direccionamiento Anybus

C8.3.3.3 Tasa

Rango de valores: 0..3 Estandar: 3
Propiedades:

Descripcion:
Selecciona la tasa de comunicacion del médulo Anybus-CC, en bits por segundo.

Esta tasa debe ser igual para todos los equipos conectados en la red. Esta configuracion es usada solamente
para el modulo Anybus-CC DeviceNet.

Indicacién Descripcion
0 =125 kbps Tasa de bits por segundo.
1 =250 kbps Tasa de bits por segundo.
2 =500 kbps Tasa de bits por segundo.
3 = Autobaud Tasa automatica.

iNOTA!

i

@ Luego de la alteraciéon de esta configuracion, para que la modificacion tenga efecto, el equipo
debera ser apagado y encendido nuevamente, o debera ser realizada la actualizacion de las
configuraciones a través del C8.3.3.1.

C8.3.3 Direccionamiento Anybus

C8.3.3.4 Configuracion Direccion IP
Rango de valores: 0..2 Estandar: 1
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar cémo debe ser la configuracién de la direccion IP para los médulos Anybus-CC EtherNet/IP,
Modbus TCP, PROFINET 10 o PROFINET S2.

Indicacién Descripcion
0 = Parametros La programacioén de la direccion IP, configuraciones de la mascara de subred y
gateway, debe ser hecha a través de los parametros C8.3.3.5, C8.3.3.6 y C8.3.3.7.
1=DHCP Habilita la funcion DHCP. La direccion IP y las demas configuraciones de red son
recibidas de un servidor DHCP via red.
2=DCP La direccion IP y las demas configuraciones de red son recibidas via DCP
(PROFINET).

iNOTA!

@ Tras la alteracion de esta configuracion, para que la modificacion tenga efecto, el equipo
debera ser apagado y encendido nuevamente, debera ser realizada la actualizaciéon de las
configuraciones a través del C8.3.3.1.
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C8.3.3 Direccionamiento Anybus

C8.3.3.5 Direccion IP

Rango de valores: 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Estandar: 192.168.0.10

Propiedades:
Descripcion:
Permite programar la direccion IP del mdédulo Anybus-CC EtherNet/IP, Modbus TCP, PROFINET 10 o
PROFINET S2. Solamente tiene efecto si C8.3.3.4 = Parametros.

iNOTA!

@ Luego de la alteracién de esta configuracion, para que la modificacion tenga efecto, el equipo
debera ser apagado y encendido nuevamente, o debera ser realizada la actualizacion de las
configuraciones a través del C8.3.3.1.

C8.3.3 Direccionamiento Anybus
Rango de valores: 0..31 Estandar: 24
Propiedades:
Descripcion:
Permite programar la mascara de subred utilizada por el médulo Anybus-CC EtherNet/IP, Modbus TCP,
PROFINET IO o PROFINET S2. Solamente tiene efecto si C8.3.3.4 = Parametros.

Indicacién Descripcion

0 = Reservado

1=128.0.0.0 Mascara de subred.
2=192.0.0.0 Mascara de subred.
3=224.0.0.0 Mascara de subred.
4 =240.0.0.0 Mascara de subred.
5=248.0.0.0 Mascara de subred.
6 =252.0.0.0 Mascara de subred.
7 =254.0.0.0 Mascara de subred.
8 =255.0.0.0 Mascara de subred.
9=255.128.0.0 Mascara de subred.

10 =255.192.0.0
11 =255.224.0.0
12 = 255.240.0.0
13 =255.248.0.0
14 = 255.252.0.0
15 =255.254.0.0
16 = 255.255.0.0

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

17 = 255.255.128.0

Mascara de subred.

18 = 255.255.192.0

Mascara de subred.

19 = 255.255.224.0

Mascara de subred.

20 = 255.255.240.0

Mascara de subred.

21 =255.255.248.0

Mascara de subred.

22 = 255.255.252.0

Mascara de subred.

23 = 255.255.254.0

Mascara de subred.

24 = 255.255.255.0

Mascara de subred

. Estandar de fabrica.

25 =255.255.255.128
26 = 255.255.255.192
27 = 2565.255.255.224
28 = 255.255.255.240
29 = 255.255.255.248
30 = 255.255.255.252
31 = 255.255.255.254

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.
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iNOTA!

@ Luego de la alteracion de esta configuracion, para que la modificacién tenga efecto, el equipo
debera ser apagado y encendido nuevamente, o debera ser realizada la actualizacion de las
configuraciones a través del C8.3.3.1.

C8.3.3 Direccionamiento Anybus
C8.3.3.7 Gateway

Rango de valores: 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Estandar: 0.0.0.0
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar la direccion IP del gateway estandar utilizado por el médulo Anybus-CC EtherNet/IP, Modbus
TCP, PROFINET IO o PROFINET S2. Solamente tiene efecto si C8.3.3.4 = Parametros.

iNOTA!

i

@ Luego de la alteraciéon de esta configuracion, para que la modificacion tenga efecto, el equipo
debera ser apagado y encendido nuevamente, o debera ser realizada la actualizacion de las
configuraciones a través del C8.3.3.1.

C8.3.3 Direccionamiento Anybus

C8.3.3.8 Sufijo de Station Name

Rango de valores: 0..254 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Ajuste el sufijo para el Station Name PROFINET. El Station Name tiene el formato SSW7000-xxx, donde xxx
es el numero definido en este parametro. Ejemplo: C8.3.3.8 = 42 — Station Name = SSW7000-042.

El valor O (cero) deshabilita la asignacion del Station Name, permitiendo que el Station Name se puede asignar
a través de DCP.

C8.4 CANopen/DeviceNet

Configuracion para el accesorio de comunicacion SSW900-CAN-W y de los protocolos que usan esta interfaz.

C8.4.1 Error CAN

Proteccion de interrupcién en la comunicacion CAN.

En caso de que por algun motivo haya una interrupcion en la comunicacion CAN, sera reportado un error
de comunicacion, mostrado en la HMI la alarma A133...A137 o la falla F133...F137, dependiendo de la
programacion hecha en el C8.4.1.1 y la accién programada en el C8.4.1.2 sera ejecutada.

Ocurre solamente después de que el equipo esté online. Este error solamente es generado para el médulo
SSW900-CAN-W.

C8.4.1 Error CAN

C8.4.1.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Permite configurar el modo de actuacion de la proteccion de interrupcion en la comunicacion CAN.

11-98 | SSW7000



C CONFIGURACIONES

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 =Falla Actta como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma Actua como alarma. Accién descrita en C8.4.1.2.

C8.4.1 Error CAN

C8.4.1.2 Accion de la Alarma

Rango de valores: 0..4 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Accidn para la alarma de interrupcion en la comunicacion CAN.

Las acciones descritas en este parametro son ejecutadas a través de la escritura de los respectivos bits en la
palabra de control del SLOT donde esta conectado el accesorio SSW900-CAN-W. De esta forma, para que los
comandos tengan efecto, es necesario que el equipo esté programado para ser controlado por la interfaz de
red utilizada. Esta programacion es hecha a través del menu C3.

Indicacién Descripcion
0 = Indica Solamente No es tomada ninguna accion, el equipo permanece en el estado actual.
1 = Para por Rampa El comando de parada por rampa es ejecutado, y el motor para de acuerdo con la
rampa de desaceleracion programada.
2 = Deshabilita General El equipo es deshabilitado general, y el motor para por inercia.
3 = Vai para LOC El equipo es comandado para el modo local.
4 = Vai para REM El equipo es comandado para el modo remoto.

iNOTA!

i

@ La accion de la alarma solo tendra funcién si es programado el modo de actuacién del error
C8.4.1.1 para Alarma.

C8.4.2 Direccionamiento

C8.4.2 Direccionamiento

C8.4.2.1 Protocolo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Permite seleccionar el protocolo deseado para el interfaz CAN.

Indicacion Descripcion
0 = Deshabilitado Deshabilita la interfaz CAN.
1 = CANopen Habilita la interface CAN con protocolo CANopen.
2 = DeviceNet Habilita interfaz CAN con protocolo DeviceNet.

C8.4.2 Direccionamiento

C8.4.2.2 Direccion

Rango de valores: 0..127 Estandar: 63
Propiedades:
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Descripcion:

Permite programar la direccién utilizada para la comunicacién CAN del dispositivo. Cada dispositivo en la
red debe tener una direccién diferente. Las direcciones validas para este parametro dependen del protocolo
seleccionado en C8.4.2.1:

m C8.4.2.1 =1 (CANopen): direcciones validas: 1 a 127.
m C8.4.2.2 = 2 (DeviceNet): direcciones validas: 0 a 63.

iNOTA!

i

@ Luego de la alteracion de esta configuracion, la modificacion tendra efecto solamente si la interfaz
CAN no esta intercambiando datos ciclicos con la red.

C8.4.2 Direccionamiento

C8.4.2.3 Tasa Comunicacion

Rango de valores: 0..8 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:

Permite programar el valor deseado para la tasa de comunicacion del interfaz CAN, en bits por segundo.
Esta tasa debe ser la misma para todos los equipamientos conectados en la red. Las tasas de comunicacion
soportadas para el dispositivo dependen del protocolo programado en el C8.4.2.1:

m C8.4.2.1 =1 (CANopen): se puede utilizar cualquier tasa indicada en este parametro, mas no posee la funcién
de deteccion automatica de tasa — autobaud.

m C8.4.2.2 = 2 (DeviceNet): solamente las tasas de 500, 250 y 125 Kbit/s son soportadas. Demas opciones
habilitan la funcién de deteccion automatica de tasa — autobaud.

Luego de una deteccidon con suceso, el parametro de la tasa de comunicacion (C8.4.2.3) modificase
automaticamente para la tasa seleccionada. Para ejecutar nuevamente la funcion de autobaud, es necesario
modificar el parametro C8.4.2.3 para una de las opciones ‘Autobaud’.

Indicacién Descripcion

0 = 1 Mbps/Auto Tasa de comunicacion CAN (deteccion automatica para DeviceNet).
1 = Reservado Reservado

2 =500 Kbps Tasa de comunicacion CAN.

3 =250 Kbps Tasa de comunicacion CAN.

4 =125 Kbps Tasa de comunicacion CAN.

5 =100 Kbps/Auto Tasa de comunicacion CAN (deteccion automatica para DeviceNet).
6 = 50 Kbps/Auto Tasa de comunicacion CAN (deteccion automatica para DeviceNet).
7 = 20 Kbps/Auto Tasa de comunicacion CAN (deteccion automatica para DeviceNet).
8 = 10 Kbps/Auto Tasa de comunicacion CAN (deteccion automatica para DeviceNet).

iNOTA!

i

@ Luego de la alteracion de esta configuracion, la modificacion tendra efecto solamente si la interfaz
CAN no esta intercambiando datos ciclicos con la red.

C8.4.2 Direccionamiento

C8.4.2.4 Reset de Bus Off

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar cual es el comportamiento del convertidor al detectar un error de bus off en el interfaz CAN.
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Indicacién Descripcion

0 = Manual Caso ocurra bus off, sera sefialado en el HMI la alarma A134/F134 vy la
comunicacion sera deshabilitada. En caso de alarma, la accién programada en el
parametro C8.4.1.2 seréa ejecutada. Para que el convertidor vuelva a se comunicar a
través del interfaz CAN, sera necesario deshabilitar y habilitar la interfaz, o reiniciar
el equipo.

1 = Automatico Caso ocurra bus off, la comunicacion sera reiniciada automaticamente y el error
sera ignorado. En este caso, no sera hecha la sefializacion de alarma en el HMI y
el convertidor no ejecutara la acciéon descrita en el C8.4.1.2.

C8.5 Ethernet

Parametros para configuracion y operacion de la interfaz Ethernet utilizando el accesorio SSW900-CETH-
W. Para descripcion detallada, consulte el manual de la manual de comunicacién Ethernet, disponible para
download en el sitio: www.weg.net.

C8.5.1 Error Modbus TCP

Proteccion de interrupcion en la comunicacion Modbus TCP utilizando el accesorio SSW900-CETH-W.

Caso el producto no reciba telegramas Modbus TCP validos por un tiempo mayor al programado en el C8.5.1.3,
sera reportada una falla de comunicacion, mostrado en la HMI |a alarma A149 o la falla F149, dependiendo de
la programacion hecha en el C8.5.1.1 y sera ejecutada la accién programada en el C8.5.1.2.

El conteo del tiempo comenzara a partir del primer telegrama valido recibido.

C8.5.1 Error Modbus TCP
C8.5.1.1 Modo
Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades:
Descripcion:

Permite configurar el modo de actuacion de la proteccién de interrupcidn en la comunicacion con el maestro de
la red.

Indicacién Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacién.
1 = Falla F149 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A149 Actta como alarma. Accién descrita en C8.5.1.2.

C8.5.1 Error Modbus TCP
Rango de valores: 0..4 Estandar: 2
Propiedades:

Descripcion:
Accion para la alarma de interrupcion en la comunicacién Modbus TCP.

Si el modo de actuacion de proteccion esta programado para la opcion de Alarma, esta accién se realiza si,
después de iniciar la comunicaciéon Modbus TCP, el producto no recibe telegramas Modbus TCP validos por
mas tiempo que el tiempo programado.

Las acciones descritas en este parametro son ejecutadas a través de la escritura de los respectivos bits en la
palabra de control del SLOT donde esta conectado el accesorio Ethernet. De esta forma, para que los comandos
tengan efecto, es necesario que el equipo esté programado para ser controlado por la interfaz de red utilizada.
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Indicacién Descripcion
0 = Indica Solamente No es tomada ninguna accion, el equipo permanece en el estado actual.
1 = Para por Rampa El comando de parada por rampa es ejecutado, y el motor para de acuerdo con la
rampa de desaceleracion programada.
2 = Deshabilita General El equipo es deshabilitado general, y el motor para por inercia.
3 = Vai para LOC El equipo es comandado para el modo local.
4 = Vai para REM El equipo es comandado para el modo remoto.

C8.5.1 Error Modbus TCP

C8.5.1.3 Timeout

Rango de valores: 0,0...9999s Estandar: 0,0
Propiedades:

Descripcion:
Tiempo para detectar interrupcion en la comunicacién Modbus TCP.

El conteo del tiempo comenzara a partir del primer telegrama valido recibido. Este error solamente es generado
para el accesorio SSW900-CETH-W.

El valor 0,0 deshabilita esta funcion.

C8.5.2 Error EtherNet/IP

Proteccion de interrupcién en la comunicacion con el maestro de la red EtheNet/IP utilizando el accesorio
SSW900-CETH-W.

En caso de que por algin motivo haya una interrupcion en la comunicacion entre el producto y el maestro de la
red, sera reportado un error de comunicacion, mostrado en la HMI |la alarma A147 o la falla F147, dependiendo
de la programacion hecha en el C8.5.2.1 y la accion programada en el C8.5.2.2 sera ejecutada.

Esta accion se realiza en dos situaciones:

m Si la comunicacion del producto con el maestro de red utilizando el protocolo EtherNet / IP esta activa e
intercambiando datos ciclicos, y esta comunicacion se interrumpe.

= Sila comunicacion del producto con el maestro de red utilizando el protocolo EtherNet/IP esta activa en modo
RUN, y se produce la transicion al modo IDLE.

C8.5.2 Error EtherNet/IP
Rango de valores: 0..2 Estandar: 2
Propiedades:
Descripcion:
Permite configurar el modo de actuacion de la proteccién de interrupcion en la comunicacion con el maestro de
la red.

Indicaciéon Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacion.
1 = Falla F147 Actua como falla. Deshabilita el motor.
2 = Alarma A147 Actta como alarma. Accién descrita en C8.5.2.2.

C8.5.2 Error EtherNet/IP

C8.5.2.2 Accion de la Alarma

Rango de valores: 0..4 Estandar: 2
Propiedades:
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Descripcion:
Accidn para la alarma de comunicacion EtherNet/IP Offline.

Si el modo de actuacion de proteccion esta programado para la opciéon de Alarma, esta accién se realiza si,
después de iniciar la con el maestro, esta comunicacion se interrumpe.

Las acciones descritas en este parametro son ejecutadas a través de la escritura de los respectivos bits en la
palabra de control del SLOT donde esta conectado el accesorio Ethernet. De esta forma, para que los comandos
tengan efecto, es necesario que el equipo esté programado para ser controlado por la interfaz de red utilizada.

Indicacién Descripcion
0 = Indica Solamente No es tomada ninguna accion, el equipo permanece en el estado actual.
1 = Para por Rampa El comando de parada por rampa es ejecutado, y el motor para de acuerdo con la
rampa de desaceleracion programada.
2 = Deshabilita General El equipo es deshabilitado general, y el motor para por inercia.
3 = Vai para LOC El equipo es comandado para el modo local.
4 = Vai para REM El equipo es comandado para el modo remoto.

C8.5.3 Direccionamiento Ethernet

C8.5.3 Direccionamiento Ethernet

C8.5.3.1 Config IP Actual

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar como debe ser la configuracién de la direccion IP para el accesorio SSW900-CETH-W.

Indicaciéon Descripcion
0 = Parametros La programacioén de la direccion IP, configuraciones de la mascara de subred y
gateway, debe ser hecha a través de los otros parametros en el menu C8.5.
1 =DHCP Habilita la funcion DHCP. La direccién IP y las demas configuraciones de red son

recibidas de un servidor DHCP via red.

C8.5.3 Direccionamiento Ethernet

C8.5.3.2 Direccion IP

Rango de valores: 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Estandar: 192.168.0.10
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar la direccion IP del accesorio SSW900-CETH-W. Sdlo tiene efecto si C8.5.3.1 = Parametros.

C8.5.3 Direccionamiento Ethernet

C8.5.3.3 CIDR Sub-red

Rango de valores: 0..31 Estandar: 24
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar la mascara de subred para el accesorio SSW900-CETH-W. Sélo tiene efecto si C8.5.3.1 =
Parametros.

La tabla a seguir muestra los valores permitidos para el CIDR y la notaciéon con separaciéon por puntos
equivalente para la mascara de subred:

SSW7000 | 11-103



C CONFIGURACIONES

Indicacion

Descripcion

0 = Reservado

1=128.0.0.0 Mascara de subred.
2=192.0.0.0 Mascara de subred.
3=224.0.0.0 Mascara de subred.
4 =240.0.0.0 Mascara de subred.
5=248.0.0.0 Mascara de subred.
6 =252.0.0.0 Mascara de subred.
7 =254.0.0.0 Mascara de subred.
8 =255.0.0.0 Mascara de subred.
9 =255.128.0.0 Mascara de subred.

10 =255.192.0.0

Mascara de subred.

11 =255.224.0.0

Mascara de subred.

12 = 255.240.0.0

Mascara de subred.

13 =255.248.0.0

Mascara de subred.

14 = 255.252.0.0

Mascara de subred.

15 =255.254.0.0

Mascara de subred.

16 = 255.255.0.0

Mascara de subred.

17 = 255.255.128.0

Mascara de subred.

18 = 255.255.192.0

Mascara de subred.

19 = 255.255.224.0

Mascara de subred.

20 = 255.255.240.0

Mascara de subred.

21 =255.255.248.0

Mascara de subred.

22 =255.255.252.0

Mascara de subred.

23 = 255.255.254.0

Mascara de subred.

24 = 255.255.255.0

Mascara de subred

. Estandar de fabrica.

25 = 255.255.255.128
26 = 255.255.255.192
27 = 255.255.255.224
28 = 2565.255.255.240
29 = 2565.255.255.248
30 = 255.255.255.252
31 = 255.255.255.254

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

C8.5.3 Direccionamiento Ethernet

C8.5.3.4 Gateway

Rango de valores: 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Estandar: 0.0.0.0

Propiedades:
Descripcion:
Permite programar la direccién IP del gateway padrén para el accesorio SSW900-CETH-W. Sdlo tiene efecto
si C8.5.3.1 = Parametros.

C8.5.3 Direccionamiento Ethernet

C8.5.3.5 MBTCP: Puerto TCP

Rango de valores: 0 ... 65535 Estandar: 502
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar el numero del puerto TCP utilizado para las conexiones Modbus TCP.

El puerto 502 es el puerto TCP predeterminado para conexiones Modbus TCP y esta siempre disponible. Si se
desea algun puerto adicional para establecer conexiones Modbus TCP, se puede programar el nimero de otro
puerto TCP en este parametro.
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iNOTA!

i

@ Luego de la alteracion de esta propiedad, para que la modificacion tenga efecto, el equipo debe
ser apagado y encendido nuevamente.

C8.5.3 Direccionamiento Ethernet
C8.5.3.7 Perfil de Datos EIP
Rango de valores: 0..10 Estandar: 10
Propiedades:
Descripcion:

Permite seleccionar qué instancia de la clase Assembly se usa al intercambiar datos de I/O con el maestro de
red EtherNet/IP.

La instancia de la clase Assembly seleccionada define el formato de los datos ciclicos (I/O) comunicados con
el dispositivo.

Indicacién Descripcion
0 ... 9 = Reservado Reservado
10 = 110/160-1/0 | Programa las instancias de /O 110/160, que contienen de 1 a 50 palabras de lectura
Configurable + 1 a 20 palabras de escritura, configurables a través del menu C8.1.

C8.6 Bluetooth

Las siguientes configuraciones estan disponibles para productos que poseen interfaz IHM con tecnologia
bluetooth integrada.

Para usar este producto con otro dispositivo habilitado para Bluetooth, los dos dispositivos precisan ser
vinculados.

C8.6 Bluetooth
Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades:
Descripcion:
La configuracién del bluetooth esta inactivo de forma estandar. Esta configuracion debe ser activada para usar
la interfaz sin cable Bluetooth.

Indicacién Descripcion
0 = Inactivo Inactivo.
1 = Activo Activo.

C8.6 Bluetooth

C8.6.2 PIN

Padrén: 123456
propiedades:

Descripcion:
Antes de usar el producto con otro dispositivo habilitado para Bluetooth por primera vez, vinculelo usando el
PIN de seis digitos configurado en este parametro.

El PIN debe tener 6 digitos de 0 a 9.
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C8.6 Bluetooth

C8.6.3 Nombre del Dispositivo

Padrén: SSW70x
propiedades:

Descripcion:
Usted puede configurar el nombre del dispositivo bluetooth.

De forma estandar, el nombre del bluetooth del producto es SSW70x mas su numero de serie(e. g.
SSW70x0123456789).

El nombre del dispositivo debe tener de 1 a 16 digitos alfanuméricos.

C9 SSW7000

En este grupo se encuentran las configuraciones necesarias para el correcto funcionamiento del SSW.

C9.1 Datos Nominales
Caracteristicas que identifican el modelo del SSW.

C9.1 Datos Nominales

C9.1.1 Corriente

Rango de valores: 0..9 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Programa la corriente nominal del SSW.

Indicacién Descripcion
0=40A Solo para fines de prueba. Este no es un modelo comercial.
1=70A Modelo de 70 A.
2=125A Modelo de 125 A.
3=180A Modelo de 180 A.
4=250A Modelo de 250 A.
5=300A Modelo de 300 A.

6 =360 A Modelo de 360A.
7 =400 A Modelo de 400 A.
8 =500 A Modelo de 500 A.
9=600 A Modelo de 600 A.

iNOTA!
@ La corriente nominal programada debe ser exactamente la mostrada en la etiqueta de
identificacion del SSW.

C9.1 Datos Nominales

C9.1.2 Tension

Rango de valores: 0..7 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Indica el rango de tension de linea de la potencia del SSW (R/L1, S/L2 y T/L3).
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Indicacién Descripcion
0=220a575V 220 a 575V (-15% a +10 %), o 187 a 632Vac.
1=23kV Para tensién nominal de red de 2,3 kV.
2=3.3kV Para tensiones nominales de red de 3,3 kV.

3 =416 kV Para tensiones nominales de red de 4,16 kV.
4=6.9kV Para tension nominal de red de 6,9 kV.
5=10kV Para tensiones nominales de red de 10 kV.
6=11kV Para tensiones nominales de red de 11 kV.
7=13.8kV Para una tension nominal de red de 13,8 kV.

C9.2 Tipos de Conexiones
Configura el SSW para operar conforme los tipos de conexion realizadas en la instalacién eléctrica.

C9.2 Tipos de Conexiones

C9.2.1 Bypass Externo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Esta funcidn posibilita la instalacion de un contactor de bypass en paralelo con el Arrancador Suave SSW.

Indicacién Descripcion
0=Sin Sin contactor de Bypass externo.
1==Con Con contator de Bypass externo.

Con el bypass externo programado en C9.2.2, el bypass interno no se accionara.

Utilizaciéon de bypass externo:

(1) Cuando sea necesario realizar un arranque directo, en un caso de emergencia. El contactor de Bypass
interno no permite el arranque directo del motor. Estos contactores son accionados solamente tras el arranque
del motor que es realizado por los tiristores.

(2) Para aplicaciones donde el motor pueda presentar rotor bloqueado, frecuentemente durante el régimen
pleno de funcionamiento.

iNOTA!
Para mas informaciones, vea los accionamientos sugeridos en el manual de usuario para mas
informaciones.

iNOTA!
Para que sean mantenidas las protecciones basadas en las lecturas de corriente es necesaria la
utilizacion del accesorio de medicion de corriente externo.

C9.3 Config. Accesorios

Permite forzar la utilizacion de un determinado accesorio.

Si el accesorio no es instalado, o si fue removido, el SSW indicara una falla.

C9.3 Config. Accesorios

C9.3.1 Slot 1

Rango de valores: 0..8 Estandar: 0
Propiedades:
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Descripcion:

Configura el accesorio obligatorio para el Slot 1.

Indicacién Descripcion
0 = Automatica Identificacion automatica. No obliga a utilizar un determinado accesorio.
1 = Anybus-CC Accesorios de comunicacion Anybus-CC. SSW900-xxxxxxx-N.
2 = RS-485 Accesorios de comunicacion RS-485. SSW900-CRS485-W.
3=PT100 Accesorios de entradas PT100 para motor. SSW900-PT100-W.
4 = Exp. I/Os Accesorios de expansion de entradas y salidas digitales. SSW900-EIO-W.
5 = Profibus Accesorios de comunicacién Profibus-DP. SSW900-CPDP-W.
6 = CAN Accesorios de comunicacion DeviceNet o CANopen. SSW900-CAN-W.
7 = Ethernet Accesorio de comunicacion Ethernet. SSW900-CETH-W.
8 = Adq.Ext.Corrient Accesorios de Aquisicion Externa de Corriente. SSW900-ECA.

C9.3 Config. Accesorios

C9.3.2 Slot 2

Rango de valores: 0..8 Estandar: 0

Propiedades:

Descripcion:

Configura el accesorio obligatorio para el Slot 2.

Indicacién Descripcion
0 = Automatica Identificacion automatica. No obliga a utilizar un determinado accesorio.
1 = Anybus-CC Accesorios de comunicacion Anybus-CC. SSW900-xxxxxxx-N.
2 = RS-485 Accesorios de comunicacion RS-485. SSW900-CRS485-W.
3=PT100 Accesorios de entradas PT100 para motor. SSW900-PT100-W.
4 = Exp. I/Os Accesorios de expansion de entradas y salidas digitales. SSW900-EIO-W.
5 = Profibus Accesorios de comunicacion Profibus-DP. SSW900-CPDP-W.
6 = CAN Accesorios de comunicacion DeviceNet o CANopen. SSW900-CAN-W.
7 = Ethernet Accesorio de comunicacion Ethernet. SSW900-CETH-W.
8 = Adq.Ext.Corrient Accesorios de Aquisicion Externa de Corriente. SSW900-ECA.

C9.3 Config. Accesorios

C9.3.3 Slot 3

Rango de valores: 0..8 Estandar: 0

Propiedades:

Descripcion:

Configura el accesorio obligatorio para el Slot 3.

Indicaciéon Descripcion
0 = Automatica Identificacion automatica. No obliga a utilizar un determinado accesorio.
1 = Anybus-CC Accesorios de comunicacion Anybus-CC. SSW900-xxxxxxx-N.
2 = RS-485 Accesorios de comunicacion RS-485. SSW900-CRS485-W.
3=PT100 Accesorios de entradas PT100 para motor. SSW900-PT100-W.
4 = Exp. I/Os Accesorios de expansion de entradas y salidas digitales. SSW900-EIO-W.
5 = Profibus Accesorios de comunicacién Profibus-DP. SSW900-CPDP-W.
6 = CAN Accesorios de comunicacion DeviceNet o CANopen. SSW900-CAN-W.
7 = Ethernet Accesorio de comunicacion Ethernet. SSW900-CETH-W.
8 = Adq.Ext.Corrient Accesorios de Aquisicion Externa de Corriente. SSW900-ECA.
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C9.3 Config. Accesorios

C9.3.4 Slot 4

Rango de valores: 0..8 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:
Configura el accesorio obligatorio para el Slot 4.

Indicacién Descripcion
0 = Automatica Identificacion automatica. No obliga a utilizar un determinado accesorio.
1 = Anybus-CC Accesorios de comunicacion Anybus-CC. SSW900-xxxxxxx-N.
2 = RS-485 Accesorios de comunicacion RS-485. SSW900-CRS485-W.
3=PT100 Accesorios de entradas PT100 para motor. SSW900-PT100-W.
4 = Exp. I/Os Accesorios de expansion de entradas y salidas digitales. SSW900-EIO-W.
5 = Profibus Accesorios de comunicacion Profibus-DP. SSW900-CPDP-W.
6 = CAN Accesorios de comunicacion DeviceNet o CANopen. SSW900-CAN-W.
7 = Ethernet Accesorio de comunicacién Ethernet. SSW900-CETH-W.
8 = Adq.Ext.Corrient Accesorios de Aquisicion Externa de Corriente. SSW900-ECA.

iNOTA!
@ Los accesorios de comunicacion deben instalarse en las ranuras 1y 2, y los accesorios de
temperatura (PT100) en las ranuras 3 y 4. Solo se pueden duplicar los accesorios de temperatura.

iNOTA!
@ No se pueden instalar ni extraer accesorios mientras el SSW esté encendido.

C10 CARGA / SALVA PARAM.

Las funciones de BACKUP del SSW permiten alterar, guardar o cargar el contenido de las configuraciones y/o
diagnodsticos en masa.

C10.1 Carga / Salva Usuario

Permite que guarde el contenido de las configuraciones actuales del SSW en una memoria especifica, o
sobrescribir las configuraciones actuales con el contenido de esta memoria.

C10.1 Carga / Salva Usuario

C10.1.1 Modo

Rango de valores: 0..6 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Selecciona lo qué cargar o guardar en las configuraciones del SSW.

Indicacién Descripcion

0 = Sin Funcién No disponible.

1 = Carga Usuario 1 Carga las configuraciones del SSW con el contenido de la memoria de usuario 1.

2 = Carga Usuario 2 Carga las configuraciones del SSW con el contenido de la memoria de usuario 2.

3 = Reservado Sin Funcion. No utilizar.

4 = Guarda Usuario1 Guarda el contenido de las configuraciones actuales del SSW en la memoria de
usuario 1.

5 = Guarda Usuario2 Guarda el contenido de las configuraciones actuales del SSW en la memoria de
usuario 2.

6 = Reservado Sin Funcion. No utilizar.
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memoria de
usuario 1

C10.1.1=4 lC10.1.1=1

Parametros C10.4.1=1 Ajuste

actuales | €——— | Estandar
del SSW de Fabrica

C10.1.1=5 TC10.1.1=2

Memoria de
usuario 2

Figura 11.39: Guardado y carga de las configuraciones.

Para cargar las configuraciones de Usuario 1, Usuario 2 en el SSW es necesario que estas areas hayan sido
previamente guardadas.

La operacion de cargar una de estas memorias también puede ser realizada via entradas digitales (DIx).
Consulte el Capitulo C4.1.

C10.2 Funcién Copy IHM
La funcion Copy HMI es utilizada para transferir el contenido de las configuraciones de un SSW a otro(s).

C10.2 Funcion Copy IHM

C10.2.1 Modo

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Selecciona la fuente y el destino para la funcion Copy HMI.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva Sin Funcion.
1=8SW -> HMI Guarda el contenido de las configuraciones del SSW en la memoria de la HMI.
2 = HMI -> SSW Carga las configuraciones del SSW con el contenido de la memoria de la HMI.

No es necesario que las SSWs tengan la misma versién de software. En caso de copiar entre SSWs con
diferentes versiones de software, no se copiaran parametros inexistentes o incompatibles.

iNOTA!
@ La funcion Copy HMI no copia las memorias de usuario 1y 2.

Para copiar las configuraciones de un SSW a otro se debe proceder de la siguiente forma:

1. Conectar la HMI en el SSW que se desee copiar los parametros (SSW A).

2. Hacer C10.2.1 = 1 (SSW -> HMI) para transferir las configuraciones del SSW A a la HMI.

3. Presionar la tecla Enter. C10.2.1 volvera automaticamente para 0 (Inactiva), cuando la transferencia sea
finalizada.

4. Desconectar la HMI del SSW.

5. Conectar esta misma HMI en el SSW para el cual se desea transferir las configuraciones (SSW B).

6. Colocar C10.2.1 = 2 (HMI -> SSW) para transferir el contenido de la memoria no volatil de la HMI
(conteniendo las configuraciones del SSW A) al SSW B.

7. Presionar la tecla Enter. Cuando C10.2.1 vuela a 0, la transferencia de las configuraciones sera finalizada.
A partir de ese momento los SSWs A y B estaran con el mismo contenido de las configuraciones.
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SsSW SsSW
A —’ HMI —’ B

SSW -> HMI HMI ->SSW

Figura 11.40: Copia de las configuraciones del "SSW A.al "SSW B”.

iNOTA!

i

@ Mientras la HMI esté realizando el procedimiento de lectura o de escritura, no sera posible
operarla.

C10.3 Borrar Diagnésticos
Permite borrar algunos de los diagnésticos que fueron registrados.

C10.3 Borrar Diagnésticos

C10.3.1 Modo

Rango de valores: 0..8 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Selecciona qué diagnésticos seran borrados.

Indicacién Descripcion
0 ... 1 =Sin Funcion Sin Funcion.
2 = Fallas Borra la falla actual y el histérico de fallas D1.
3 = Alarmas Borra la alarma actual y el historico de alarmas D2.
4 = Eventos Borra el histérico de eventos D3.
5 = Motor ON Borra los registros con el motor accionado D4. Menos D4.7.
6 = Temperaturas Borra las temperaturas registradas D5.
7 = Control de Horas Borra el registro de horas D6.2 y D6.3.

8 = Estado Clase. Térmica Borra la imagen térmica del motor que es una parte del S4.2.1.

C10.4 Carga Estandar Fabrica

Carga el estandar de fabrica, reset para el estandar de fabrica, carga las configuraciones del SSW con los
ajustes de estandar de fabrica.

C10.4 Carga Estandar Fabrica

C10.4.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Cargar el estandar de fabrica.

Indicacion Descripcion
0=No No ejecuta.
1=Si Ejecuta.
Parametros C10.4.1=1 Ajuste
actuales |@—— — | Estandar
del SSW de Fabrica

Figura 11.41: Carga el estandar de fabrica.
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iNOTA!

i

@ No Cargar Estandar, reset para estandar de fabrica, no seran alterados: Fecha, Hora y Dia de la
semana C6.3 y Corriente nominal del SSW C9.1.1.

C10.5 Guardar param. modificados
Guarda manualmente todos las configuraciones que fueron alteradas desde que la electronica fue energizada.

C10.5 Guardar param. modificados

C10.5.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Ejecutar el guardado de las configuraciones alteradas.

Indicaciéon Descripcion
0=No No ejecuta.
1=Si Ejecuta.

En el funcionamiento normal del SSW, todos las configuraciones son alteradas en memoria volatil, RAM. Al
desenergizarse la electrénica, las configuraciones son guardadas en la memoria no volatil, FLASH. Siendo asi,
las configuraciones alteradas son guardadas automaticamente.

En los SSW con alimentacién de la electronica en +24Vcc, no existe tal guardado automatico. Por lo tanto,
siempre, luego de realizar alteraciones de configuracion, se debe guardar los parametros alterados.

iNOTA!
@ Con alimentacioén de la electronica en +24Vcc se debe, obligatoriamente, guardar los parametros
alterados manualmente.

C11 SOFTPLC

La funcion SoftPLC permite que el SSW asuma funciones de CLP (Controlador Légico Programable).
El tamanio total de memoria disponible para el ladder SoftPLC es de 12k bytes.

Para mas detalles referentes a la programacion de tales funciones en el SSW, consulte los textos de Help en
el software WPS (WEG Programming Suite).

C11.1 Parametro

Consisten en parametros de uso definido por el usuario via software WPS. También es posible que el usuario
configure estos parametros.

C11.1 Parametro
C11.1.1 Usuario #1

C11.1.1aC11.1.50

C11.1 Parametro

C11.1.50 Usuario #50

Rango de valores: -10000 ... 10000 Estandar: 0
Propiedades:
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Descripcion:
Consisten en parametros de uso definido por el usuario via software WPS. Es posible al usuario configurar
estos parametros.

iNOTA!

@ Los parametros de usuario configurados como escritura (Configuracions - C11.1.X) siempre
son retentivos. Los parametros de usuario configurados como lectura (Status - S6.4.X) no son
retentivos.

C11.2 Estado de SoftPLC

C11.2 Estado de SoftPLC

C11.2.1 Modo
Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
Permite parar o ejecutar un aplicativo instalado, mas para eso, el motor debe estar deshabilitado.

Indicacién Descripcion
0 = Para Aplicativo Para aplicacion.
1 = Ejecuta Aplicativo Ejecuta la aplicacion.

C11.2 Estado de SoftPLC

C11.2.2 Accion App. No Rodando

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades:

Descripcion:

Define qué accion sera tomada por el producto, en caso de que la condicién de SoftPLC no rodando
sea detectada, pudiendo generar alarma A708, generar falla F708, o ninguna de las acciones anteriores,
permaneciendo Inactivo.

Indicacion Descripcion
0 = Inactiva No hay actuacién.
1 = Alarma A708 Actia como alarma. Solamente es indicada.
2 = Falla F708 Acttiia como falla. Deshabilita el motor.

C11.2 Estado de SoftPLC

C11.2.3 Aplicacién SoftPLC

Rango de valores: 0..2 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

Permite al usuario seleccionar qué aplicacion sera ejecutada.

Indicacién Descripcion
0 = Usuario Define que la aplicacion que funcionara en la SoftPLC es la cargada por el usuario
a través del WPS.
1 = Timer Control Define que la aplicacion que sera ejecutada en la SoftPLC es el Timer Control.
2 = Pump Cleaning Define que la aplicacion que sera ejecutada en la SoftPLC es el Pump Cleaning.
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C12 MODO TESTE
La funcion Modo Test tiene el objetivo de facilitar la verificacion del funcionamiento del hardware del SSW.

C12 Modo Teste

C12.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped

Descripcion:
La funcion Modo Test tiene el objetivo de facilitar la verificacion del funcionamiento del hardware del SSW.

El modo test solamente es ejecutado si no ocurrir la senalizacion de falla en el SSW.
Indicacién Descripcion

0=No No ejecuta.
1=Si Ejecuta.
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12 A ASISTENTE

Asistente para programacion orientada de algunas funciones.
A1 START-UP ORIENTADO

La funcion Puesta en Marcha Orientada posee una secuencia de programacion minima necesaria para poner
el motor en funcionamiento.

A1 Start-up Orientado

A1.1 Modo

Rango de valores: 0..1 Estandar: 0
Propiedades: Stopped
Descripcion:

¢ Ejecutar la Puesta en Marcha Orientada?

Indicaciéon Descripcion
0=No No ejecuta.
1=Si Ejecuta.

Ejecutar
Start-up
Orientado?

Idioma

V si
\/ si

Configurar no

fechay
hora?

V

Fechayhora

V

Tipo de Control
V
V

Figura 12.1: Puesta en Marcha Orientada.
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13 INFORMACIONES Y SUGERENCIAS DE PROGRAMACION

Este capitulo auxilia al usuario a ajustar y programar los tipos de control de arranque conforme su aplicacion.

13.1 APLICACIONES Y PROGRAMACION

JATENCION!
& Consejos y notas importantes para cada tipo de control de arranque.

JATENCION!

& Para saber la correcta programacion del SSW, tenga en manos los datos de la carga accionada
y utilice el Software de Dimensionado WEG (SDW) disponible en la pagina de internet de WEG
(http://www.weg.net). En caso de que no lo pueda usar, en este capitulo seran descritos algunos
principios practicos.

I/In I/In
c/Cn Corriente c/Cn

Corriente

0 25 rpm 0 25 50 75 100%  rpm

Figura 13.1: Curvas Caracteristicas de Torque y de Corriente en un arranque Directo y por Rampa de Tension.

A A
I/In I/In
C/Cn C/Cn
Torque
Corriente L~ o
= Corriente ’
Torque
1
1
0 5550 75 00> 0 550 75 7009 >
' orpm % rpm

Figura 13.2: Curvas caracteristicas de torque y de corriente en un arranque con Limitacién de corriente y por Control de Torque.

A seguir, se presentan las curvas caracteristicas con el comportamiento del torque de arranque, conforme
algunos tipos de carga, asi como los tipos de control recomendados en el accionamiento.
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Bombas Alternativas Compresores a Tornillo
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100 100
80 80
o o 7 Controlde Bombas
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20 20 =,
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10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
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80 80
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& o ) & Rampade Corriente
& Limitacionde Corriente 60 = +K_Starter
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2 20 Corriente +K.Starter
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
S adors dhioders Mezcladoras
100 100
& L ) - IN L Rampade Corriente
60 Limitaciénde Corriente 60 =N +K_Starter
40 Rampade Corriente 40 N N Limitacionde
2 20 Corriente +K.Starter
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Figura 13.3: Caracteristicas Tipicas de la Curva de Torque de arranque de algunos tipos de carga con los tipos de control sugeridos.
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13.2 ARRANCANDO CON RAMPA DE TENSION + LIMITACION DE CORRIENTE (C1.1
= 1)

1. Ajustar el valor de la Tension Inicial de Arranque (C1.2), inicialmente a un valor bajo.

2. Con carga en el motor, tensién inicial de arranque (C1.2) con un valor que haga que el eje del motor gire
suavemente a partir del instante que el Arrancador Suave de Media Tensién sea accionado.

3. Ajustar el Tiempo Maximo del Arranque (C1.3) con el tiempo necesario para el arranque, inicialmente con
tiempos cortos, 20 a 25 segundos, después intentar encontrar la mejor condicion de arranque para la carga.

4. Ajustar C1.7 con el Limite de Corriente conforme las condiciones que su instalacion eléctrica permita
y también con valores que suministren el torque suficiente para arrancar el motor. Inicialmente puede ser
programado con valores entre 3x a 4x de la corriente nominal del motor (In del motor).

5. Parametros relacionados a este ejemplo: C1.1 =1, C1.2, C1.3, C1.4, C1.7, C2.1 e C2.2.

uv)
1

<]—Arranque—|>; \
100 %Un 1

Rampade
Tension

O —c13— | t(s)

0 Gira @ Para

Figura 13.4: Arranque con Rampa de Tension.

iNOTA!

@ 1. Con largos tiempos de arranque, o motor sin carga, pueden ocurrir trepidaciones durante el
arranque del motor, por lo tanto, disminuya el tiempo de arranque.
2. El valor de P0401 debe estar correcto, conforme la corriente del motor utilizado.
3. Valores muy bajos de Limite de Corriente no proporcionan torque suficiente para arrancar el
motor. Mantenga el eje del motor siempre girando a partir del instante que sea accionado.
4. En caso de que ocurran errores durante el arranque, revise todas las conexiones del motor, los
niveles de las tensién de la red de alimentacion, fusibles, disyuntores y seccionadores.

13.3 ARRANCANDO CON LIMITACION DE CORRIENTE (C1.1 = 2)

1. Para arrancar con limitacién de corriente se debe arrancar con carga. Pueden ser ejecutadas pruebas a
vacio con rampa de tension;

2. Ajustar el Tiempo Maximo de Arranque (C1.3) con el tiempo necesario para el arranque, inicialmente con
tiempos cortos, 25s a 30s. Ese tiempo sera utilizado como tiempo de rotor bloqueado. en caso de que el motor
no arranque;

3. Ajustar el Limite de Corriente de Arranque (C1.7) conforme las condiciones que su instalacion eléctrica
permita, asi como con los valores que suministren el torque suficiente para arrancar el motor. Inicialmente
puede ser programado con valores entre 3x a 4x de la corriente nominal del motor (In del motor).

4. Parametros relacionados a este ejemplo: C1.1 =2, C1.3, C1.7, C2.1 e C2.2.
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A
I(A)
l<t+——Arranque —>, :

1 1

| ILimitacion |
C17 -q-- :
1

| Nominal

Limitacion
de Corriente

o >
bt —— 13— ! i(s)

! Tiempo Maximo ' ’
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Figura 13.5: Arranque con Limite de Corriente Constante.

iNOTA!
@ 1. Si el limite de corriente no es alcanzado durante el arranque, el motor arrancara
inmediatamente.
2. El valor de los Datos Nominales del Motor/Corriente (C2.2)debe estar correcto, conforme la
corriente del motor utilizado.
3. Valores muy bajos de Limite de Corriente no proporcionan torque suficiente para arrancar el
motor. Mantenga el eje del motor siempre girando a partir del instante que es accionado.
4. Para cargas que necesiten un torque inicial de arranque mas elevado, se puede utilizar la
funcion kick starter, C7.2 o la rampa de corriente C1.1 = 3.
5. En caso de que ocurran errores durante el arranque,: revise todas las conexiones del SSW a
la red de alimentacion, conexiones del motor, niveles de las tensiones de la red de alimentacion,
fusibles, disyuntores y seccionadores.

13.4 ARRANQUE CON RAMPA DE CORRIENTE INICIAL MAS ALTA (C1.1 = 3)

1. Para arrancar con rampa de corriente se debe arrancar con carga, las pruebas a vacio pueden ser hechas
con rampa de tensién.

2. Utilizar esta funcion para auxiliar en el arranque de cargas que necesiten un par torque de arranque inicial
mas alto, como cintas transportadoras.

3. Al arrancar una carga dese tipo, con limitacion de corriente fija, inicialmente se percebe que el eje del motor
lleva cierto tiempo para iniciar el movimiento y después acelera rapidamente.

4. La solucion es programar una limitacién de corriente inicial, para vencer esa oposicion y hacer que el motor
entre en movimiento, en seguida programar una limitacion de corriente que mantenga la aceleracién hasta el
fin del arranque. De esta manera, se logra mejorar sustancialmente la suavidad del arranque.

5. Ajuste la Corriente Inicial (C1.5) con el valor de corriente necesario para que el eje del motor entre en
movimiento.

6. Ajuste el Tiempo Rampa Corriente (C1.6)inicialmente con 10 % de C1.3 (20s) = 2s y después auméntelo.
7. El motor debera entrar en movimiento cuando sea accionado.

8. Ajuste el Limite de Corriente de Arranque (C1.7) con el limite de corriente que mantenga al eje del motor
acelerando.

9. Parametros relacionados en este ejemplo: C1.1 = 3, C1.3, C1.5, C1.6, C1.7, C1.12, C2.1 e C2.2.
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Figura 13.6: Arranque con Rampa de Corriente, Corriente Inicial méas Baja.

1
1
>

iNOTA!

@ 1. Si los limites de corriente no son alcanzados durante el arranque, el motor arrancara
inmediatamente..
2. El valor de C2.2 debera estar correcto, conforme la corriente del motor utilizado.
3. Valores muy bajos de limite de corriente no proporcionaran torque suficiente para arrancar el
motor. Mantenga el eje del motor siempre girando a partir del instante que es accionado.
4. En caso de que ocurran errores durante el arranque, revise todas las conexiones del Arrancador
Suave a la red de alimentacion, las conexiones del motor, los niveles de las tensiones de la red
de alimentacion, fusibles, disyuntores y seccionadores.

13.5 ARRANQUE CON RAMPA DE CORRIENTE INICIAL MAS BAJA (C1.1 = 3)

1. Para arrancar con rampa de corriente se debe arrancar con carga, las pruebas a vacio pueden ser hechas
con rampa de tension.

2. Utilizar esta funcion para auxiliar los arranques de cargas que posean un torque de arranque inicial mas bajo,
como ventiladores y extractores o para suavizar la corriente inicial del arranque.

3. Al arrancar una carga de ese tipo, con limitacién de corriente fija, inicialmente se notara que el motor entrara
en movimiento acelerando y después parara de acelerar.

4. La solucion es programar una corriente inicial mas baja sélo para que el motor entre en movimiento y después
gradualmente aumentar la limitacién de corriente hasta el fin del arranque. De esta manera, se lograra mejorar
sustancialmente la suavidad del arranque.

5. Ajuste la Corriente Inicial (C1.5)con el valor de corriente necesario sélo para que el eje del motor entre en
movimiento.

6. Ajuste el Tiempo de Rampa de Corriente (C1.6) inicialmente con 75% de C1.3 (20s) = 15s y después
auméntelo.

7. El motor debera entrar en movimiento asi que sea accionado.
8. Ajustelo con el limite de Corriente de Arranque (C1.7) que mantenga el motor acelerando.
9. El motor debera permanecer en aceleracion hasta el fin del arranque.

10. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 = 3, C1.3, C1.5, C1.6, C1.7, C2.1 e C2.2.
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Figura 13.7: Arranque con Rampa de Corriente, Corriente Inicial mas Baja.

1 t(s)

iNOTA!

@ 1. Si los limites de corriente no son alcanzados durante el arranque, el motor arrancara
inmediatamente.
2. El valor de datos Nominales del Motor/Corriente (C2.2) debe estar correcto, conforme la
corriente del motor utilizado.
3. Valores muy bajos de Limite de Corriente no proporcionan torque suficiente para arrancar el
motor. Mantenga el eje del motor siempre girando, a partir del instante que es accionado.
4. En caso de que ocurran errores durante el arranque, revise todas las conexiones del Arrancador
Suave a la red de alimentacion, las conexiones del motor, los niveles de las tensiones de la red
de alimentacion, fusibles, disyuntores y seccionadores.

13.6 ARRANQUE CON CONTROL DE BOMBAS (C1.1 = 4)

1. Para arrancar con control de bombas, se debe arrancar con carga, las pruebas a vacio pueden ser hechas
con rampa de tension.

2. Los ajustes de los parametros de arranque dependen mucho de los tipos de instalaciones hidraulicas, por lo
tanto, siempre sera Util optimizar los valores estandar de fabrica.

3. Verificar el correcto sentido de giro del eje del motor, indicado en la carcasa de la bomba. En caso necesario,
utilice la secuencia de fase (C5.5).

Figura 13.8: Sentido de Giro en una Bomba Hidraulica Centrifuga.

4. Ajustar el valor de la Tension Inicial Arranque (C1.2) con un valor que haga que el motor gire suavemente en
el momento que sea accionado.

5. Ajustar el valor del Tiempo Maximo del Arranque (C1.3) suficiente para su aplicacion, o sea, que torne el
arranque de la bomba suave, pero que no exceda lo necesario. Tiempos largos programados para el arranque
pueden ocasionar trepidaciones o sobrecalentamiento innecesarios para el motor.

6. Utilice siempre un mandmetro en la instalacion hidraulica para verificar el perfecto funcionamiento del
arranque. El aumento de la presidon no debe presentar oscilaciones abruptas y debe ser lo mas lineal posible.
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1
< Arranque 1100 %Un

c12 ---

0

0 Gira Control de Bombas

Figura 13.9: Manoémetro mostrando el Aumento de la Presion.

7. Programar el Escaldon de Tension de Parada (C1.14) sélo cuando sea observado que en el instante inicial de
la desaceleraciéon no hay disminucion de la presion. Con el auxilio del escalén de tension en la desaceleracion
se puede mejorar la linealidad de la caida de la presion de ésta

8. Ajustar el valor del Tiempo de la Parada (C1.13) suficiente para su aplicacion, o sea, que torne la parada
de la bomba suave, pero que no exceda lo necesario. Tiempos largos, programados para la parada, pueden
ocasionar trepidaciones o sobrecalentamiento innecesarios para el motor.

A ! 1
uv) I<+— Parada—F>
100%Un |

Figura 13.10: Manémetro Sefialando la Caida de la Presion.

9. En el fin de la rampa de desaceleracién es comun que la corriente aumente, en ese instante el motor
necesitara mas torque para mantener el flujo de agua para parar suavemente. No obstante, si el eje del motor
ya ha parado de girar y continua accionado, la corriente aumentara mucho, para evitar eso, aumente el valor
de Tensién Final Parada (C1.15) hasta el valor ideal para que en el instante en que el motor pare de girar, sea
desaccionado.

10. Programe la proteccion de Subcorriente (C5.2) con niveles de corrientes y tiempos que puedan proteger su
bomba hidraulica de trabajar a vacio.

11. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =4, C1.2, C1.3, C1.13, C1.14, C1.15, C2.1,C2.2,C5.2.1,
C5.2.2,C5.2.3.
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Figura 13.11: Arranque con Control de Bombas.

iNOTA!

@ 1. Los valores de Datos Nominales del Motor/Tension (C2.1) y Datos Nominales del
Motor/Corriente (C2.2) deben estar correctos, conforme la tensién de la red de alimentacién y
la corriente nominal del motor a ser utilizado.

2. Si no existen mandmetros de observacion en las tuberias hidraulicas, podran ser observados
los Golpes de Ariete, a través de las valvulas de alivio de presion.

3. Recuerde: caidas repentinas de tensién en la red de alimentacion provocan caidas de torque
en el motor, por lo tanto, mantenga las caracteristicas de su red eléctrica dentro de los limites
permitidos por su motor.

4. En caso de que ocurran errores durante el arranque, revise todas las conexiones del SSW
a la red de alimentacion, las conexiones del motor, los niveles de las tensiones de la red de
alimentacion, fusibles, disyuntores y seccionadores.

13.7 ARRANCANDO CON CONTROL DE TORQUE (C1.1 =5)
13.7.1 Cargas con Torque Constante

1. Ajustar el Torque Inicial de Arranque (C1.9) con el porcentaje del torque nominal de su motor, necesario para
poner el conjunto motor + carga en movimiento.

2. Ajustar el Tiempo Maximo de Arranque (C1.3) con el tiempo necesario para el arranque. Programar
inicialmente tiempos cortos, de 25s a 30s.

3. Con el control de torque es posible arrancar la carga suavemente con tiempos cortos de arranque, debido la
buena linealidad de la rampa de velocidad de arranque.

4. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3,C1.8 =1, C1.9, C2.1, C2.2, C2.3, C2.4 e C2.5.

A
0,
n(%) Arranque Velocidad |
<— —|>"., ....................................... 3
e
1 T
1 1
o 1
N " TnNominal .
f ~.Tc‘irque de la Carlga !
1 1
01 J , ) >
< Cc1.3 > ! t(s)

1 1
1 .
o Gira Control de Torque @ Para

Figura 13.12: Arranque con Control de Torque constante, 1 Punto.
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13.7.2 Cargas con Torque Inicial Mas Alto

1. Utilizando esta funcion, se puede obtener una rampa de arranque suave y lineal, una excelente solucién en
el accionamiento de cintas transportadoras.

2. Con el auxilio de la curva de carga se puede ajustar el torque de arranque 10 % a 20 % por encima del torque
de carga, para cada uno de los puntos Torque Inicial Arranque (C1.9), Torque Minimo de Arranque (C1.11),
Torque Final de Arranque (C1.10)y los tiempos en Tiempo Maximo de Arranque (C1.3) y Tiempo Torque Minimo
de Arranque (C1.12).

3. También puede ser utilizado un instrumento para la medicion de la velocidad durante el primer arranque, de
esa forma se puede alcanzar la aceleracién o la curva de velocidad deseada.

4. No existiendo curvas de carga, puede ser utilizado un método parecido con el presentado en rampa de
corriente. También puede ser utilizado el Tipo Torque Arranque (C1.8) = 1, para hacer las primeros arranques
y después evolucionar a esta funcion.

5. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3,C1.8=3, C1.9, C1.11, C1.10,C1.12,C2.1, C2.2,
C2.3,C2.4 e C25.

A
<+——Arranque ———>! Velocidad .

Tn( %)

| 1
c19 --F---g A o
S0 o110 Y

1 [ !
Ct1 --f--- l i TnNominal , )

' Torque de la Carga :

: ! I

‘.“‘ ! : I
0 > i-c112 : : ©
' = c1.3 D

0 Gira Control de Torque @ Para

Figura 13.13: Arranque con Control de Torque Cuadratico, 3 puntos, Carga constante.

13.7.3 Cargas con Torque Constante con Curva S en Velocidad

1. Con el auxilio de la curva de carga se puede ajustar el torque entre 10 % y 20 % por encima del torque de
carga para los puntos inicial y final, Torque Inicial Arranque (C1.9) y Torque Final Arranque (C1.10), y 30% a
40 % por encima del torque de carga para el punto del medio Torque Minimo Arranque (C1.11).

2. Mantenga Tiempo Torque Minimo arranque (C1.12) entre 45% y 55 % y ajuste Tiempo Maximo Arranque
(C1.3) conforme el tiempo de arranque.

3. También puede ser utilizado un instrumento para la medicion de la velocidad durante el primer arranque, de
esa forma se puede alcanzar la aceleracién o la curva de velocidad deseada.

4. No existiendo curvas de carga, pero teniéndose la seguridad de que el torque es constante, se puede utilizar
el Tipo Torque Arranque (C1.8) = 1, para ejecutar los primeros arranques y después evolucionar a esta funcion.

5. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 = 5, C1.3, C1.8 = 3, C1.9, C1.11, C1.10, C1.12, C1.17,
C2.1,C2.2,C2.3,C24 e C2.5.
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A
Tn(%) .
<———Arranque——p>_ Velocidad
-
1 LY
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ClM = =fmmmmmm o < v ro,
& ' .,"Tn Nominal | R
c19 --}-- - ;
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Figura 13.14: Arranque con Control de Torque Cuadratico, 3 puntos, Carga constante.

13.7.4 Cargas con Torque Cuadratico con Curva S en Velocidad

1. Con la rampa lineal de torque se puede obtener una curva de velocidad muy préoxima a una curva en S,
desde que las cargas cuadraticas no sean muy acentuadas.

2. Con el auxilio de la curva de carga se puede ajustar el torque en 10 % a 20 % por encima del torque de carga
para el Torque Inicial Arranque (C1.9), y de 20 % a 30 % por encima del torque de carga para el Torque Final
Arranque (C1.10).

3. No existiendo curvas de carga, es posible seguir algunas sugerencias :

- Ajuste Torque Inicial Arranque (C1.9) con el torque necesario para poner el conjunto motor + carga en
movimiento;

- Ajuste Torque Final Arranque (C1.10) entre 110 % y 130 % del torque nominal del motor;

- Ajuste inicialmente Tiempo Maximo Arranque (C1.3) con valores bajos, de 10s a 15s y después encuentre el
mejor valor.

4. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3, C1.8=2,C1.9,C1.10,C2.1,C2.2,C2.3,C24 e
C2.5.

A

Tn(%) )
1 Arranque 5‘1 Velocidad |

Tn Nominal

C19 -~ -7 Torque de la Carga

(o] |”.

1
I
c1.3 >

1 I<}
1
o Gira Control de Torque @ Para

Figura 13.15: Arranque con Control de Torque Lineal, 2 puntos, Carga Cuadratica.

13.7.5 Cargas con Torque Cuadratico y Curva Lineal en Velocidad

1. Con cargas cuadraticas acentuadas se puede ajustar un punto intermediario para mejorar la linealidad de la
curva de velocidad de arranque.

2. Con el auxilio de la curva de carga se puede ajustar el torque en entre 20 % y 30 % por encima del torque de
carga para todos los puntos, (C1.9, C1.11 y C1.10), y ajustar C1.12 con el porcentual de tiempo para el punto
intermediario.

3. No existiendo curvas de carga, ajuste inicialmente con torque lineal, C1.8 = 2 puntos, y después ajuste el
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torque y el tiempo intermediarios.

4. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3,C1.8=3, C1.9, C1.11, C1.10, C1.12, C2.1, C2.2,
C2.3,C2.4e C25.

<|—Arranque—l>: Velocidad
[ —— N

cr1o

1
: Tn Nominal
1

Torque de la Carga

Ot 112 <—

< c13 D>

1
P
0 Gira Control de Torque @ Para

Figura 13.16: Arranque con Control de Torque Cuadratico, 3 puntos, Carga Cuadrética.

13.7.6 Carga con Torque Cuadratico y Torque Inicial Mas Alto

1. Con cargas cuadraticas acentuadas se puede ajustar un punto intermediario para mejorar la linealidad de la
curva de velocidad de arranque.

2. Con el auxilio de la curva de carga se puede ajustar el torque entre 20 % y 30 % por encima del torque de
carga para todos los puntos, (C1.9, C1.11 y C1.10), y ajustar C1.12 con el porcentual de tiempo para el punto
intermediario.

3. No existiendo curvas de carga, ajuste inicialmente con torque lineal, C1.8 = 2 puntos, y después ajuste el
torque y el tiempo intermediarios.

4. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3,C1.8=3, C1.9, C1.11, C1.10, C1.12, C2.1, C2.2,
C2.3,C2.4e C25.

A

0,
Tn(%) ! Velocidad

<+ Arranque ——>|
B

C1.10

Tn Nominal

C19 -t
C1.11 -

0 <= CT.12 i

S C1.3 >

o Gira Control de Torque @ Para

Figura 13.17: Arranque con Control de Torque Cuadratico, 3 puntos, Carga Cuadratica con Torque Inicial mas Alto.

13.7.7 Carga Tipo Bombas Hidraulicas

Considerando (C1.8 =2 ou C1.8 = 3):
1. Antes, lea los pasos presentados en Arrancando con Control de Bombas, seccion

2. Si el control de bomba no satisface sus necesidades, o si desea tener un control mejor de la performance,
utilice el control de torque.
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3. Con la rampa lineal de torque se puede obtener una curva de velocidad muy préxima a una curva en “S” con

cargas cuadraticas como bombas centrifugas.

4. Con el auxilio de la curva de carga se puede ajustar el torque entre 10 % y 20 % por encima del torque de
carga para el Torque Inicial Arranque (C1.9), y 20 % a 30 % por encima del torque de carga para el Torque Final

Arranque (C1.10).

5. Incluso con el auxilio de la curva de carga, siempre es aconsejable hacer un ajuste en la propia aplicacion.

Pudiéndose seguir algunas sugerencias:

- Ajuste Torque Inicial Arranque (C1.9) con el torque necesario para poner la bomba en movimiento;
- Ajuste Torque Final Arranque (C1.10) para entre 110 % y 130 % del torque nominal del motor;
- Ajuste inicialmente Tiempo Maximo Arranque (C1.3) con valores bajos, de 20s a 25s y después encuentre el

mejor valor.

Tn(%)

0

c19 ---f-

A

< Arranque {>:
1
L
1
1

Torquede
lacarga

Velocidad

Tn Nominal

1
1
1
1
1
1
1
1
1
:
! :<} C1.3 :>:

1
0 Gira  Control de Torque

Figura 13.18: Manémetro Sefalizando el Aumento de Presién, Torque Lineal.

6. Si la carga presenta un torque inicial mas alto, utilice el control de torque cuadratico, Tipo Torque Arranque

(C1.8) = 3.

Velocidad

Tn Nominal

—>! C1.12 1<—

<t C1.3 >
Gira Control de Torque

Figura 13.19: Manémetro Sefialando el Aumento de la Presién, Torque Cuadratico.

7. El principal objetivo, en los dos casos, es mantener la rampa de presion lo mas lineal posible, creciendo

gradualmente, sin que haya ningun tipo de oscilacion abrupta.

8. Como es descrito en el control de bombas, siempre existe la necesidad de un instrumento de medicion de

esta presion para que se pueda realizar un perfecto ajuste.
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9. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3,C1.8 =2 ou 3, C1.9, C1.10, C1.11, C1.12, C2.1,
C2.2,C2.3,C2.4e C25.

Parando (C1.13#0e C1.16 = 1):

1. En la mayoria de las aplicaciones se puede utilizar sélo torque constante para parar la bomba, 1 punto =
constante.

2. Aplicados a columnas de agua no muy altas.

3. Inicialmente se puede ajustar Torque Final Parada (C1.17) con el mismo valor Torque Inicial Arranque (C1.9),
desde que se encuentre correcto.

4. Ajuste Torque Final Parada (C1.17) de forma que también al final de la parada de la bomba, el motor no
contintie accionado por mucho tiempo.

5. Al desaccionar la bomba, se debera notar la disminucion de la presion, gradualmente, sin que haya ningun
tipo de oscilacién abrupta, principalmente en el fin de la parada, cuando la valvula de retencion sea cerrada.

6. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3, C1.8 = 2, C1.9, C1.10, C1.13 # 0, C1.16 =1,
C1.17,C2.1,C2.2,C2.3,C2.4 e C2.5.

A
Tn(%)

C19 --

C1.17

| ~

0 —c1.3—> '—C1.13—>  L(s)
1
1

1
0 Gira Control de Torque @ Para

Figura 13.20: Bomba Hidraulica Parando con Torque Constante, 1 punto.

Parando (C1.13#0 e C1.16 = 2):
1. Torque de desaceleracion lineal, 2 puntos = lineal.
2. Aplicados a columnas de agua altas.

3. Inicialmente se puede ajustar Torque Final Parada (C1.17) con entre 10% y 15 % por debajo del valor de
Torque Inicial Arranque (C1.9),desde que se encuentre correcto.

4. Ajuste Torque Minimo Parada (C1.18) de modo que, al iniciar la parada de la bomba, la presion empiece a
disminuir de modo gradual, sin que ocurra ningun tipo de oscilacion abrupta.

5. Ajuste Torque Final Parada (C1.17) de forma que también, al final de la parada de la bomba, el motor no
continte accionado por mucho tiempo.

6. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3, C1.8 = 2, C1.9, C1.10, C1.13 # 0, C1.16 = 2,
C1.17,C1.18,C2.1,C2.2,C2.3,C2.4 e C2.5.
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Figura 13.21: Bomba Hidraulica Parando con Torque Lineal, 2 Puntos

Parando (C1.13 # 0 ou C1.16 = 3):
1. Torque de desaceleracion Cuadratico, 3 puntos = cuadratico.
2. Aplicados a altas columnas de agua con altas presiones.

3. Se utiliza este control cuando existe la dificultad de mantener la caida de la presion de forma gradual, sin
que se tenga ningun tipo de oscilacion abrupta, principalmente en el inicio de la parada.

4. La mejor forma es basarse en la curva de carga del arranque y ajustar los 3 puntos entre 10% y 15 % por
debajo.

5. Inicialmente se puede ajustar Tiempo Torque Minimo Parada (C1.19) a 50 %.

6. Ajuste Torque Minimo Parada (C1.18) de modo que, al iniciar la parada de la bomba, la presién empiece a
disminuir de modo gradual, sin que ocurra ninguno tipo de oscilaciéon abrupta.

7. Ajuste Torque Final Parada (C1.17) también del modo que, al fin de la parada de la bomba, el motor no
contintie accionado por mucho tiempo.

8. Parametros relacionados con este ejemplo: C1.1 =5, C1.3, C1.8 =2, C1.9, C1.10, C1.13 #0, C1.16 = 3,
C1.17,C1.18,C1.19, C2.1, C2.2,C2.3,C2.4 e C2.5.

A

Tn(%)

1 Arranque > Velocidad .

G107 N

Tn Nominal
C1.18

C191" . TorquedelaCarga  ----- c1.17

0 Gira Control de Torque @ Para

Figura 13.22: Bomba Hidraulica Parando con Torque Cuadratico, 3 Puntos.

9. Si su carga presenta un torque inicial mas alto, utilice el control de torque cuadratico. Tipo Torque Arranque
(C1.8) = 3 puntos.
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Figura 13.23: Manémetro Sefialando la Caida de la Presién, Control de Torque.

iNOTA!

@ 1. El principal objetivo en los tipos de control de torque para parada es mantener la caida de la
rampa de presion lo mas lineal posible, disminuyendo gradualmente, sin que ocurra ningun tipo
de oscilacion abrupta, tanto en el inicio, medio o fin.

2. Como es descrito en el control de bombas, siempre existe la necesidad de un instrumento de
medicidn de esta presion, para que se pueda realizar un perfecto ajuste.

3. Recuerde: el control de torque constante ya cumple con la mayoria de las aplicaciones, no
dificulte su utilizacion sin necesidad.

13.8 PROTECCIONES DE SUB Y SOBRE

Para mayor facilidad, todas las protecciones de sub y sobre del SSW son ajustadas en porcentual del nominal
del motor.

13.8.1 Proteccion de Subtension y Sobretension

Estas protecciones normalmente son utilizadas para la proteccién del motor.

Primeramente son necesarios los siguientes datos:

1. Tension nominal del motor ajustado en C2.1, dato de placa del motor;

2. Variacion de tension soportada por el motor, dato de catalogo del fabricante del motor. Normalmente es de
-15% a +10 % de la tension nominal.

Ejemplo de ajuste:
Tension nominal del motor de 6.9 kV.
Variacion de tension de -15% a +10 %.

Dados Nominales del Motor/Tensién (C2.1) = 6900 V

Protecciones/Subtension en el Motor/Modo (C5.1.1.1) # 0 (Falla o Alarma);;
Protecciones/Subtension en el Motor/Nivel (C5.1.1.2) = 15 %;
Protecciones/Subtension en el Motor/Tiempo (C5.1.1.3) # 0 (3s);

Protecciones/Sobretension en el Motor/Modo (C5.1.2.1) # 0 (Falla o Alarma);
Protecciones/Sobretension en el Motor/Nivel (C5.1.2.2) = 10 %;
Protecciones/Sobretension en el Motor/Tiempo (C5.1.2.3) # 0 (3s);

De esta forma, cuando ocurra una caida mayor a 15%, en la tensién de alimentacién, con relacion a la

tension nominal, actuara la proteccién de subtension. Cuando ocurra un aumento superior a 10% en la
tension de alimentacion, con relacion a la tensién nominal, actuara la proteccion de sobretension.
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13.8.2 Proteccion de Subcarga

Utilizada normalmente para deteccién de bomba a vacio, también puede ser utilizada para deteccion de cargas
por debajo del minimo permitido.

Puede ser configurada conforme las necesidades y conocimientos del usuario entre: Subcorriente, Subtorque
o Subpotencia. Todas estas funciones presentan el mismo modo de proteccion, sin embrago, el Subtorque y la
Subpotencia son mas sensibles y detectan tanto variaciones en la tensién como en la corriente.

Ejemplo de ajuste:

Corriente nominal del motor de 100A.

Existe una oscilacion normal de carga de £10A en la corriente del motor en esta aplicacion.
Sin carga, cae a 60A.

En porcentaje:
Existe una oscilacion normal de carga de +10 % de la corriente nominal del motor.
Existe una caida de 40 % de la corriente nominal del motor para corriente sin carga.

subcarga (%)=1%4-504 % 100 % = 40 %

Para deteccién de poca carga debemos programar la proteccion de subcorriente entre 10% y 40 % (por
ejemplo, 30 %).

Datos Nominales del Motor/Corriente (C2.2) = 100A

Protecciones/Subcorriente en el Motor/Modo (C5.2.1.1) # 0 (falla o alarma);
Protecciones/Subcorriente en el Motor/Nivel (C5.2.1.2) = 30 %;
Protecciones/Subcorriente en el Motor/Tiempo (C5.2.1.3) # 0 (3 s);

De esta forma, cuando haya una caida mayor a 30 %, en la corriente del motor, con relacién a la corriente
nominal, actuara la proteccion.

La misma secuencia presentada arriba es valida para las protecciones de Subtorque y Subpotencia, sin
embargo, los valores y parametros deben ser modificados para la funcién deseada.

13.8.3 Proteccion de Sobrecarga

Puede ser configurada conforme las necesidades y conocimientos del usuario entre: Sobrecorriente,
Sobretorque o Sobrepotencia. Todas estas funciones presentan el mismo modo de proteccion, sin embargo,
el Sobretorque y la Sobrepotencia son mas sensibles y detectan tanto variaciones en la tension como en la
corriente.

Ejemplo de ajuste:

Corriente nominal del motor de 100A.

En esta aplicacion, existe una oscilacion normal de carga de +10A en la corriente del motor.
El Factor de Servicio (F.S.) del motor es 1.15.

En porcentaje:
Hay una oscilacion normal de carga de £10 % de la corriente nominal del motor.
El motor soporta una sobrecarga de 15 % de acuerdo con F.S..

sobrecorriente (%)=1124-1004 100 % = 15 %

Para deteccion de sobrecarga, podemos programar la proteccion de Sobrecorriente por encima de 15 %. Por

ejemplo 20 %.
Datos Nominales del Motor/Corriente (C2.2) = 100A
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Protecciones/Sobretension en el Motor/Modo (C5.2.2.1) # 0 (Falla o Alarma);
Protecciones/Sobrecorriente en el Motor/Nivel (C5.2.2.2) = 20 %;
Protecciones/Sobrecorriente en el Motor/Tiempo (C5.2.2.3) # 0 (3 s);

De esta forma, cuando exista un aumento mayor a 20 %, en la corriente del motor, con relacién a la corriente

nominal, actuara la proteccion.

La misma secuencia presentada arriba es valida para las protecciones de Sobretorque y Sobrepotencia, sin

embargo, los valores y parametros deben ser modificados para la funcién deseada.

13.9 CLASE TERMICA

Aqui son descritas algunas sugerencias de como programar la proteccion de Clase Térmica del Motor en Modo

de Programacion Estandar (C5.9.1 = 0).

13.9.1 Como elegir la clase térmica

1) Arranque el motor inicialmente en la clase térmica estandar de fabrica (Clase 30), algunas veces, pero sin

que el motor se caliente excesivamente;

2) Obtenga la media de la corriente de arranque y el correcto tiempo de arranque.
Los datos del arranque estan disponibles en los Diagndsticos.

- Corriente de Arranque/Media (D4.1.2)

- Tiempo Real de Arranque/Final (D4.2.2)

Por ejemplo:
Arrancando por rampa de tension un motor de 80A.
La corriente inicia en 100A y va hasta 300A, después cae a nominal en 20s.

- Corriente de Arranque/Media (D4.1.2) = 200A
- Tiempo Real de Arranque/Final (D4.2.2) = 20s

200A/80A = 2,5 x In del motor
entonces: 2,5 x In @ 20s.

I(A)
300A

Corriente

>

ol 20s (s)

Rampa de Tension

Figura 13.24: Curva tipica de corriente en un arranque por rampa de tension

3) Utilice ese tiempo para encontrar la minima clase necesaria para arrancar el motor a frio, conforme las

descripciones del Capitulo 11, Figura 11.29.
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Figura 13.25: Verificando la clase minima en las curvas a frio

Por lo tanto, la clase minima necesaria para arrancar el motor es la Clase 10, la Clase 5 tiene tiempo inferior
para esta corriente. Esta clase permite un arranque del motor a frio.

4) Para saber qué clase térmica es necesaria para arrancar el motor a caliente, necesitamos saber cuanto el
motor soporta. Para eso, necesitamos el tiempo de rotor bloqueado a caliente (trbc) y la corriente de arranque
(Ip/In) del motor;

iNOTA!

@ Para programar correctamente la Clase Térmica que protegera su motor es esencial tener en
manos el tiempo de rotor bloqueado a caliente (trbc) y la corriente de arranque (Ip/In) del motor.
Estos datos estan disponibles en el catalogo del fabricante del motor.

Con el tiempo de rotor bloqueado a caliente (trbc) y la corriente de arranque (Ip/In) del motor, allamos la maxima
clase térmica que protegera al motor, conforme las descripciones del Capitulo 11, Figura 11.29.

Por ejemplo:
6,6 x In @ 6s
t(s)
Caliente
6.6 ~—] 0
\ %
0 xIn

6.6 xIn del motor

Figura 13.26: Verificando la clase maxima en las curvas a caliente

Por lo tanto, la maxima clase térmica que protegera al motor es la Clase 35, la Clase 40 tiene tiempo mayor
para esta corriente. Esta clase permite el arranque del motor a caliente, o sea, en cualquier condicion.

iNOTA!
@ Recuerde que esta proteccion adopta como estandar el Motor Trifasico IP55 Standard Weg, por
lo tanto, si su motor es diferente, no programe la clase térmica con la maxima, sino por debajo.

13.9.2 Ejemplo de como programar la Clase Térmica
Datos del motor:

POTENCIA: 1950 cv
Tension: 13800 V
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Corriente nominal (In): 71 A

Factor de Servicio (F.S.): 1,00

Corriente de Arranque (Ip/In) : 6,6

Tiempo de rotor bloqueado a caliente (trbc): 12 s
RPM: 1770

Datos de arranque del motor + carga:
Arranque por Rampa de Tension, media de la Corriente de arranque:
3 x la corriente nominal del motor, durante 25s (3 x In @ 25s).

1) En el grafico, a caliente, verificamos la maxima Clase Térmica, que el motor soporta:
- tiempo de rotor bloqueado a caliente (trbq) = 12s

- corriente de arranque (Ip/In) = 6,6x

Para 6,6 x In @ 12s, adoptamos la mas préxima hacia abajo: Clase 40.

1) En el grafico a frio, verificamos la minima Clase Térmica que posibilitara un arranque con tensién reducida:
- Corriente de Arranque/Media (D4.1.2) = 213A

- Tempo Real de Arranque/Final (D4.2.2) = 25s

Para 3 x In @ 25s, adoptamos la mas préxima hacia arriba: Clase 10.

Sabemos, entonces, que la Clase Térmica 10 posibilita un arranque a frio y la Clase Térmica 40 es el limite
maximo.

Por lo tanto, debemos adoptar una Clase Térmica entre ambas, conforme la cantidad de arranques por hora y
el intervalo de tiempo entre apagar y reencender el motor.

Cuanto mas proxima a la Clase 10, mas protegido estara el motor, menos arranques por hora y mayor debe
ser el intervalo de tiempo entre apagar y reencender el motor.

Cuanto mas proxima a la Clase 40, mas proximo se esta del limite maximo del motor, por lo tanto se puede
tener mas arranques por hora y menor intervalo de tiempo entre apagar y reencender el motor.

Adoptamos entonces la Clase 30. Si existe actuacion de la proteccion indebidamente, sabemos que, aun
podemos colocar por encima.

13.9.3 Reduccién del tiempo de arranque a frio para caliente

Los tiempos de las curvas de clase térmica a frio, estan basados, en tan sélo un arranque con el motor a
temperatura ambiente.

Los tiempos de las curvas de clase térmica a caliente, estdan basados en que el motor esté trabajando a
condiciones nominales y a tiempo suficiente para que alcance su temperatura de trabajo plena.

Por lo tanto, la diferencia entre las dos es controlada automaticamente por la imagen térmica del motor. La cual
simula el calentamiento y enfriamiento del motor basado en la corriente.

Asi como, cuando la corriente del motor, en funcionamiento pleno, sea inferior a nominal. Los tiempos también
seran ajustados automaticamente por la imagen térmica del motor. Proporcionando asi, mas tiempo para el
nuevo arranque del motor.

13.9.4 Factor de servicio

Cuando el Factor de Servicio (F.S.) sea diferente de 1.00 y habiendo necesidad de utilizarlo, existen, en el
propio grafico a frio, los puntos para F.S. = 1.15 y una tabla para F.S = 1.15.

Si desea saber los tiempos de actuacion de la proteccion térmica para otro valor de F.S. basta desplazar
proporcionalmente la linea de xIn hacia la izquierda.
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t(s)
\;\
\\\ 25
[N \\ 20
1 \ 15
0 x5 4x xin
del motor
1" F.S.=1.15
' F.F=1.25

Figura 13.27: Utilizando el F.S. para hallar el nuevo tiempo.
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FreeRTOS Kernel
Copyright (C) 2021 Amazon.com, Inc. or its affiliates. All Rights Reserved.

SPDX-License-Identifier: MIT

Permission is hereby granted, free of charge, to any person obtaining a copy of
this software and associated documentation files (the "Software"), to deal in
the Software without restriction, including without limitation the rights to
use, copy, modify, merge, publish, distribute, sublicense, and/or sell copies of
the Software, and to permit persons to whom the Software is furnished to do so,
subject to the following conditions:

The above copyright notice and this permission notice shall be included in all
copies or substantial portions of the Software.

THE SOFTWARE IS PROVIDED "AS IS", WITHOUT WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR
IMPLIED, INCLUDING BUT NOT LIMITED TO THE WARRANTIES OF MERCHANTABILITY, FITNESS
FOR A PARTICULAR PURPOSE AND NONINFRINGEMENT. IN NO EVENT SHALL THE AUTHORS OR
COPYRIGHT HOLDERS BE LIABLE FOR ANY CLAIM, DAMAGES OR OTHER LIABILITY, WHETHER
IN AN ACTION OF CONTRACT, TORT OR OTHERWISE, ARISING FROM, OUT OF OR IN
CONNECTION WITH THE SOFTWARE OR THE USE OR OTHER DEALINGS IN THE SOFTWARE.

https://www.FreeRT0S.org
https://github.com/FreeRT0S
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1wIP is licenced under the BSD license:

Copyright (c) 2001-2004 Swedish Institute of Computer Science.
A1l rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification,
are permitted provided that the following conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice,
this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice,
this list of conditions and the following disclaimer in the documentation
and/or other materials provided with the distribution.

3. The name of the author may not be used to endorse or promote products
derived from this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE AUTHOR ~“AS IS AND ANY EXPRESS OR IMPLIED
WARRANTIES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF
MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT
SHALL THE AUTHOR BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL,
EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT
OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS
INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN
CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING
IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY
OF SUCH DAMAGE.
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The FreeType Project LICENSE

2006-Jan-27

Copyright 1996-2002, 2006 by
David Turner, Robert Wilhelm, and Werner Lemberg

Introduction

The FreeType Project is distributed in several archive packages;
some of them may contain, in addition to the FreeType font engine,
various tools and contributions which rely on, or relate to, the
FreeType Project.

This 1license applies to all files found in such packages, and
which do not fall under their own explicit 1license. The license
affects thus the FreeType font engine, the test programs,
documentation and makefiles, at the very least.

This 1license was 1inspired by the BSD, Artistic, and IJG
(Independent JPEG Group) licenses, which all encourage inclusion
and use of free software in commercial and freeware products
alike. As a consequence, its main points are that:

o We don't promise that this software works. However, we will be
interested in any kind of bug reports. (“as is' distribution)

o You can wuse this software for whatever you want, in parts or
full form, without having to pay us. (“royalty-free' usage)

o You may not pretend that you wrote this software. If you use
it, or only parts of it, in a program, you must acknowledge
somewhere in your documentation that you have used the
FreeType code. (“credits')

We specifically permit and encourage the inclusion of this
software, with or without modifications, in commercial products.
We disclaim all warranties covering The FreeType Project and
assume no liability related to The FreeType Project.

Finally, many people asked us for a preferred form for a
credit/disclaimer to use in compliance with this license. We thus
encourage you to use the following text:

Portions of this software are copyright © 2014 The FreeType
Project (www.freetype.org). All rights reserved.

Legal Terms
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Throughout this license, the terms “package', “FreeType Project',
and “FreeType archive' refer to the set of files originally
distributed by the authors (David Turner, Robert Wilhelm, and
Werner Lemberg) as the “FreeType Project', be they named as alpha,
beta or final release.

“You' refers to the licensee, or person using the project, where
“using' is a generic term including compiling the project's source
code as well as linking it to form a “program' or “executable'.
This program is referred to as “a program using the FreeType
engine'.

This 1license applies to all files distributed in the original
FreeType Project, including all source code, binaries and
documentation, wunless otherwise stated in the file in its
original, unmodified form as distributed in the original archive.
If you are unsure whether or not a particular file is covered by
this license, you must contact us to verify this.

The FreeType Project is copyright (C) 1996-2000 by David Turner,
Robert Wilhelm, and Werner Lemberg. All rights reserved except as
specified below.

1. No Warranty

THE FREETYPE PROJECT IS PROVIDED “AS IS' WITHOUT WARRANTY OF ANY
KIND, EITHER EXPRESS OR IMPLIED, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO,
WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR
PURPOSE. IN NO EVENT WILL ANY OF THE AUTHORS OR COPYRIGHT HOLDERS
BE LIABLE FOR ANY DAMAGES CAUSED BY THE USE OR THE INABILITY TO
USE, OF THE FREETYPE PROJECT.

2. Redistribution

This 1license grants a worldwide, royalty-free, perpetual and
irrevocable right and license to use, execute, perform, compile,
display, copy, create derivative works of, distribute and
sublicense the FreeType Project (in both source and object code
forms) and derivative works thereof for any purpose; and to
authorize others to exercise some or all of the rights granted
herein, subject to the following conditions:

o Redistribution of source code must retain this license file
("FTL.TXT') unaltered; any additions, deletions or changes to
the original files must be clearly indicated in accompanying

documentation. The copyright notices of the wunaltered,
original files must be preserved in all copies of source
files.

o Redistribution in binary form must provide a disclaimer that
states that the software is based in part of the work of the
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FreeType Team, in the distribution documentation. We also
encourage you to put an URL to the FreeType web page in your
documentation, though this isn't mandatory.

These conditions apply to any software derived from or based on
the FreeType Project, mnot just the unmodified files. If you use
our work, you must acknowledge us. However, no fee need be paid
to us.

3. Advertising

Neither the FreeType authors and contributors nor you shall use
the name of the other for commercial, advertising, or promotional
purposes without specific prior written permission.

We suggest, but do not require, that you use one or more of the
following phrases to refer to this software in your documentation
or advertising materials: “FreeType Project', “FreeType Engine',
"FreeType library', or "FreeType Distribution'.

As you have not signed this license, you are mnot required to
accept it. However, as the FreeType Project is copyrighted
material, only this license, or another one contracted with the
authors, grants you the right to use, distribute, and modify it.
Therefore, by wusing, distributing, or modifying the FreeType
Project, you indicate that you understand and accept all the terms
of this license.

4. Contacts

There are two mailing lists related to FreeType:
o freetype@nongnu.org
Discusses general use and applications of FreeType, as well as
future and wanted additions to the Ilibrary and distribution.
If you are looking for support, start in this list if you
haven't found anything to help you in the documentation.

o freetype-devel@nongnu.org

Discusses bugs, as well as engine internals, design issues,
specific licenses, porting, etc.

Our home page can be found at

https://www.freetype.org
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