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STRUKTURA PARAMETRU

1 STRUKTURA PARAMETRU

Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Strona

|i Status S1 Pomiary S1.1 pradowe 9-1
S1.2 Napiecie linii gtéwnej
S1.3 Napiecie wyjsciowe
S1.4 Napiecie blokujgce SCR
S1.5 Moc wyjsciowa & P.F.
S1.6 PL.L.
S1.7 Moment obrotowy silnika
S1.8 Napiecie sterujgce

S2 110 S2.1 Cyfrowe 9-4
S2.2 Wyjscie analogowe

S3 SSW900 S3.1 Status SSW 9-6
S3.2 Wersja oprogramowania
S3.3 Model SSW
S3.4 Status wentylatora
S3.5 Akcesoria

S4 Temperatury S4.1 Temperatura SCR 9-11
S4.2 Status klasy termicznej
S4.3 Temperatura silnika

S5 Komunikacja S5.1 Stowo statusu 9-12
S5.2 Stowo polecenia
S5.3 Wartos$¢ dla wyjsé
S54 Szeregowy RS485
S5.5 Anybus-CC
S5.6 Tryb konfiguracji
S5.7 CANopen/DeviceNet
S5.8 Ethernet
S5.9 Bluetooth

S6 SoftPLC S6.1 Status SoftPLC 9-20
S6.2 Czas cyklu skanowania
S6.3 Wartos¢ dla wyjsc

S6.4 Parametr

D  Diagnostyka D1 Usterka D1.1 Rzeczywisty 10-1
D1.2 Historia btedéw

D2 Alarmy D21 Rzeczywisty 10-1
D2.2 Historia alarmow

D3 Wydarzenia 10-2
D4 Silnik wigczony D4 .1 Prosze uruchomi¢ prad 10-2
D4.2 Rzeczyw. czas rozpoczec.
D4.3 Prad Petne napiecie
D4.4 Napigcie linii gtéwnej
D4.5 Czestotliwos¢ linii gtéwnej
D4.6 Licznik kWh
D4.7 Liczba Poczatek

D5 Temperatury D5.1 SCR Maksimum 10-4
D5.2 Maksymalny silnik

D6 Kontrola godzin 10-5
D7 Zmienione parametry 10-5
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STRUKTURA PARAMETRU

Poziom 1

|L Konfiguracje c1
C2
C3
C4

C5

Cé

C7

C8

C9

C10

C1

A Asystent

1-2 | SSW900

Poziom 2

Uruchamianie i zatrzymywanie
Dane znamionowe silnika
Wybér LOC/REM

lfe}

Zabezpieczenia

HMI

Funkcje specjalne

Komunikacja

SSW900

Zataduj / Zapisz parametr

SoftPLC

A1 Zorientowany start-up

Ca1
C4.2

C51
C5.2
C5.3

C54
C5.5
C5.6
C5.7
C5.8
C5.9
C5.10
C5.11

C6.1
C6.2
C6.3
C6.4
C6.5

C6.6

C71
C7.2
C7.3

C7.4

C8.1
C8.2
C8.3
C8.4
C8.5

C8.6

C91
C9.2
C9.3

C9.4

C10.1
C10.2
C10.3
C10.4

C10.5

C11.3

C4.3

Poziom 3

Wejscia cyfrowe
Wyjscia cyfrowe
Wyjscie analogowe

Zabezpieczenia napieciowe
Biezace zabezpieczenia

Zabezpi. momentu
obrotowego

Zabezpieczenia zasilania
Sekwencja faz

Obejscie zabezpieczen
Ochrona czasu

Zabezpiecz. termiczne silnika
Klasa termiczna silnika
Zwarcie SSW

Automatyczny reset usterki

Hasto

Jezyk

Data i godzina

Ekran gtéwny
Wyswietlacz LCD

Limit czasu komunikacji

Do przodu/Wstecz
Kick Start

Jog

Hamowanie

Dane we/wy
Szeregowy RS485
Anybus-CC
CANopen/DeviceNet
Ethernet

Bluetooth

Dane nominalne
Rodzaje potaczen
Konfiguracja akcesoriow.
Konfiguracja wentylatora

Zataduj / Zapisz uzytkownika
Funkcja kopiowania HMI
Kasowanie diagnostyki
Zataduj ustawienia fabryczne
Zapisz zmieniony parametr.

Parametr

Strona

11-1

11-12
11-14
11-15

11-24

11-58

11-61

11-68

11-86

11-90

11-93

12-1



USTERKI | ALARMY

2 USTERKI I ALARMY

Usterka/Alarm

Opis

Mozliwe przyczyny

F001/A001:
Brak réwnowagi
napiecia silnika

Gdy réznica migdzy wartosciami napiecia linii R-S,
S-V i T-S (S1.2) (jako procent C2.1) jest wieksza
niz warto$¢ zaprogramowana w C5.1.3.2, dluzsza
niz okres zaprogramowany w C5.1.3.3.

Brak rownowagi Votalge

(%) _ Sl.2.g;€'l.2.y %100 %

S$1.2.1,51.2.2,51.2.3

Niezrownowazenie napiecia linii zasilajgcej jest
wigksze niz zaprogramowana wartos¢.
Niezrownowazony system.

Zanik jednej fazy przy napieciu zasilania.

F002/A002:
Podnapiecie zasilania
silnika

Gdy warto$¢ podnapiecia (jako procent C2.1)
pozostaje wieksza niz warto$¢ zaprogramowana
w C5.1.1.2, diuzej niz okres zaprogramowany w
C5.1.1.3.

Zbyt niskie napiecie (%) = 100 % — S1.2.5

Podnapiecie linii zasilania jest wieksze niz
zaprogramowana wartosc.

Spadek napiecia podczas uruchamiania.

Zbyt maty transformator wejsciowy.

Zanik fazy przy napieciu zasilania.

F003:
Utrata fazy rozruchu
silnika

Gdy dowolna warto$¢ napiecia sieciowego, R-S, S-
ViT-S (S1.2) jest nizsza niz dozwolona na poczatku
rozruchu silnika lub PLL nie zostat zainicjowany z
powodu btedu programowania.

SC1'22"1“” x100% < 62.5%

S1.2.1,51.2.2,51.2.3

Zanik fazy przy napigciu zasilania.

Zle zaprogramowane napiecie silnika (C2.1).
Problemy z uruchomieniem stycznika
wejsciowego.

Otwarte bezpieczniki wejsciowe.

Problemy ze stykami na potgczeniach linii
zasilajgce;j.

Nieprawidtowe podtgczenie silnika.

F005/A005:
Klasa termiczna
przecigzenia silnika

Gdy czas okreslony przez krzywa klasy termicznej
wyzwalania zostanie przekroczony (S4.2 i C5.9).

Rozpoczecie cykli poza dozwolonym.
Zaprogramowana klasa wyzwalania nizsza niz
dopuszczalny cykl pracy silnika.

Okres miedzy zatrzymaniem a ponownym
uruchomieniem jest krotszy niz czas niezbedny
do schtodzenia (C5.9.7.7).

= Nieprawidtowe programowanie (C5.9).
F010: Jest uzywany w komunikacji miedzy kartg sterujgcg | ® Reserved.
Btad CCI interfejsu a karta sterujgca silnika.
FO015: Gdy brakuje ktéregokolwiek z biezgcych impulséw | ® Problemy ze stykami na potgczeniach silnika.
Silnik nie jest synchronizacji w  poczatkowym  momencie | ® Zwarcie SCR lub stycznika obejsciowego.
podtgczony rozruchu.
F016/A016: Gdy warto$¢ przepiecia (jako procent C2.1) | ® Przepiecie linii  zasilania jest wieksze
Przepigcie zasilania pozostaje wigksza niz warto$¢ zaprogramowana niz  zaprogramowana  warto$¢  napiecia

silnika

w C5.1.2.2, diuzej niz okres zaprogramowany w
C5.1.2.3.

Przepiecie (%) = 51.2.5 — 100 %

znamionowego silnika (C2.1).

Odczep transformatora wybrany ze zbyt wysokim
napieciem.

Linia zasilania pojemnosciowego ze zbyt niskim
obcigzeniem indukcyjnym.

F018:
Nieprawidtowe
podtgczenie do silnika

Gdy warto$¢ napiecia wyjsciowego SSW jest
nieprawidtowa przy wytgczonym silniku.

Problemy ze stabymi stykami na potgczeniach
silnika.

Nieprawidtowe potgczenia silnika.
Nieprawidtowo zaprogramowano wewnetrzne
potaczenie silnika w trojkat (C9.2.1).

F019:
Zwarcie zasilania: Silnik
wytgczony

Gdy niektoére z pradéw tréjfazowych S1.1 wykazujg
wartosci 25 % powyzej prgdu znamionowego SSW
(C9.1.1) przez okres dtuzszy niz 50 ms.

Zwarcie w sekcji zasilania SSW, SCR lub
obejsciu.
Problemy z obwodem pomiaru pradu.

F020:
Zwarcie zasilania: Silnik
wigczony

Gdy ktorys z pradow tréjfazowych utrzymuje
sie powyzej pieciokrotnosci prgdu znamionowego
SSW przez okres dluzszy niz 0,75 ms przy
pracujgcym silniku.

Zwarcie w sekgji zasilania SSW.

Zwarcie na kablach tgczacych SSW z silnikiem.
Zwarcie w silniku.

Zablokowany wirnik.

Defective motor.

Chwilowe  przecigzenia lub  obcigzenia
oscylacyjne.

Nieprawidtowe przektadniki prgdowe.

SSW900 | 2-1




USTERKI | ALARMY

Usterka/Alarm

Opis

Mozliwe przyczyny

F032/A032:
DI6 Przekroczenie
temperatury silnika

Gdy wejscie DI6 jest zaprogramowane dla wejscia
PTC silnika i czujnik zadziata.

Obcigzenie watu silnika jest zbyt duze.

Cykl obcigzenia jest zbyt wysoki, duza liczba
uruchomien i zatrzyman na godzine.

Wysoka temperatura otoczenia.

Staby styk lub zwarcie (rezystancja < 100) na
okablowaniu do wejscia DI6, pochodzacego z
termistora silnika.

Nieprawidtowe programowanie DI6 dla 15, bez
termistora zainstalowanego na silniku.

B Zablokowany silnik, zablokowany wirnik.

F040:
Btad komunikacji

szeregowej CCI-CCM

Gdy komunikacja miedzy piyta sterowania
interfejsem a plytg sterowania silnikiem zostanie
przerwana.

Aby usungc¢ ten btad, nalezy wytaczy¢ i ponownie
wigczy¢é SSW.

Szum elektryczny w zasilaczu elektroniki
przekracza dopuszczalne poziomy.

Brak lub uszkodzone uziemienie zasilacza
elektroniki.

Problemy z tablicami kontrolnymi.

Nadmierna temperatura

dopuszczalng wartosc.

F042: Btad watchdoga mikrokontrolera. Szum elektryczny w zasilaczu elektroniki

Btfad procesora przekracza dopuszczalne poziomy.

(Watchdog) Brak lub uszkodzone uziemienie zasilacza
elektroniki.

FO051: Temperatura radiatora SCR jest ponizej Nizsza niz dopuszczalna temperatura otoczenia.

SCR pod wptywem dopuszczalnej wartosci (S4.1.1 < -20 °C). Staby styk na przewodach NTC radiatora.

temperatury

F054: Temperatura radiatora SCR przekracza Cykle rozruchowe ciezsze niz tolerowane przez

model SSW.

Zablokowany wirnik

nizszy niz 2x prad znamionowy silnika (C2.2) przed
zamknigciem przekaznika obejsciowego.

SCR Wytgczony Ilub uszkodzony wentylator, jesli
wystepuje w tym modelu SSW.
Temperatura otoczenia przekracza dozwolong
wartosc.
Problemy z montazem SCR.
F057: Gdy zaden SCR nie zostanie uruchomiony przez | ® Jeden z przekaznikébw SCR wskazanego
Usterka R-U SCR okres diuzszy niz 50 ms. ramienia ma uszkodzong bramke.
Uszkodzony obwod zaptonowy.
F058: Zty styk na przewodach zaptonowych SCR we
Usterka S-V SCR wskazanym ramieniu.
Prad silnika jest niewystarczajacy, aby zapewnic
F059: przewodzenie SCR.
Usterka T-W SCR
F061: SSW otrzymat polecenie uruchomienia silnika Czas miedzy uruchomieniami ponizej dozwolone;j
Czas migdzy przed uptywem minimalnego czasu miedzy wartosci.
uruchomieniami uruchomieniami (C5.7.3). Minimalny odstgp migdzy uruchomieniami jest
zaprogramowany nieprawidtowo.
F062: Gdy maksymalny czas rozruchu zaprogramowany Silnik nie wytworzyt wymaganego momentu
Prosze rozpoczg¢ w C1.3 zostanie przekroczony podczas rozruchu rozruchowego.
nadgodziny z ograniczeniem pradu, rampg pradu lub kontrolg Czas zaprogramowany w C1.3 jest krotszy niz
momentu obrotowego. Nadmiar czasu w JOG. wymagany.
Limit prgdu zaprogramowany w C1.7 jest zbyt
niski.
Wartosci graniczne prgdu w ktérymkolwiek z
punktéw uzywanych z rampg pradu sa zbyt
niskie.
Wartosci graniczne momentu obrotowego w
ktorymkolwiek z punktéw uzywanych z kontrolg
momentu obrotowego sg zbyt niskie.
Zablokowany silnik, zablokowany wirnik.
F063: Gdy na koncu rampy przyspieszania prad nie jest | ® Nieprawidiowy prgd znamionowy  silnika

zaprogramowany w C2.2.

Czas zaprogramowany w C1.3 jest krotszy niz
wymagany do uruchomienia silnika z rampg
napiecia.

Transformator zasilajacy silnik moze by¢
nasycony i wymaga¢ zbyt duzo czasu na
odzyskanie pradu rozruchowego.

Zablokowany silnik, zablokowany wirnik.

C5.6.2 = 0 moze by¢ uzywany ze specjalnymi
silnikami, ktére wytrzymujg te warunki pracy.

F064:
Przecigzenie SCR

Po przekroczeniu limitdbw czasowych okreslonych
przez krzywe czas x temperatura zabezpieczenia
SCR.

Cykle rozruchowe cigzsze niz tolerowane przez
model SSW.

Prad rozruchowy zbyt wysoki.

Zbyt diugi czas uruchamiania.

Okres miedzy zatrzymaniem a ponownym
uruchomieniem jest krotszy niz niezbedny czas.
Wytgczony lub uszkodzony wentylator, jesli
wystepuje w tym modelu SSW.
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F065/A065:
Podprad silnika

Gdy wartos¢ podpradu (jako procent C2.2)
pozostaje wieksza niz warto$¢ zaprogramowana
w C5.2.1.2, diuzej niz okres zaprogramowany w
C5.2.1.3.

Pod prad (%) = 100 % — S1.1.5

Podprad silnika jest wiekszy niz
zaprogramowana wartosc.

W przypadku pomp hydraulicznych pompa moze
obracac¢ sie bez obcigzenia.

F066/A066:
Przecigzenie silnika

Gdy warto$¢ przetezenia (jako procent C2.2)
pozostaje wigksza niz warto$¢ zaprogramowana
w C5.2.2.2, diuzej niz okres zaprogramowany w
C5.2.2.3.

Prad przetezeniowy (%) = S1.1.5 — 100 %

Prad przetezenia silnika jest wigkszy niz
zaprogramowana wartosé.

Chwilowe przekroczenie obcigzenia silnika.
Zablokowany silnik, zablokowany wirnik.

FO067: Gdy sygnaty synchronizacji nie sg zgodne z | ® Niepotrzebna aktywacja sekwencji faz.

Odwrdcenie fazy sekwencjg R/1L1, S/3L2, T/5L3. ® Nieprawidtowa kolejnos$¢ faz linii.

RST/123 m Kolejnos¢ faz mogta zosta¢ zmieniona w innym
punkcie linii zasilajgce;j.

F068: Gdy sygnaty synchronizacji nie sg zgodne z | ®m Niepotrzebna aktywacja sekwencji faz.

Odwrécenie fazy sekwencjg R/1L1, T/5L3, S/3L2. = Nieprawidtowa kolejnos¢ faz linii.

RTS/132 ® Kolejno$é faz mogta zosta¢ zmieniona w innym
punkcie linii zasilajace;j.

F069: Gdy napiecie zasilania ptyty sterujgcej jest poza | ® Nieprawidlowe napiecie w zasilaczu sterowania.

Nieprawidtowe napiecie specyfikacja. B Zty styk na zasilaniu ptyty sterowania.

zasilania sterownika

F070: Gdy napigcie zasilania ptyty sterowania jest nizsze | ® Zanik fazy na zasilaniu sterowania.

Obwdd kontroli niz 93,5 Vac. B Zty styk na zasilaniu ptyty sterowania.

podnapiecia ®m Otwarty bezpiecznik w zasilaczu  piyty
sterowania. Jest to bezpiecznik szklany 5 x
20 mm 2A o powolnym przepalaniu.

FO71: W przypadku wykrycia awarii stykow obejsciowych | ® Zty styk w przewodach sterujgcych stycznika

Styk obejsciowy otwarty przy petnym napieciu po uruchomieniu. obejsciowego.

- niezamkniety

Uszkodzona ptytka sterujgca stycznika.
Uszkodzona cewka stycznika.
Uszkodzone styki z powodu przecigzenia.

F072:
Prad przetezeniowy
przed obejsciem

Gdy na koncu rampy przyspieszania prad nie
jest nizszy niz dwukrotno$¢ pradu znamionowego
SSW (C9.1.1) przed zamknigciem wewnetrznego
przekaznika obejsciowego.

Nieprawidtowe ustawienie pragdu znamionowego
SSW (C2.2).

Maksymalny czas ustawiony dla rampy
przyspieszenia jest krétszy niz konieczny do
uruchomienia silnika przez rampe napiecia.
Prad znamionowy silnika powyzej pradu, ktory
wytrzymuje SSW.

B Zablokowany silnik, zablokowany wirnik.

FO074/A074: Gdy réznica miedzy wartosciami pragdu fazowego | ® Biezgce niewywazenie jest wieksze niz
Niezréwnowazenie (jako procent C2.2) jest wieksza niz wartos¢ zaprogramowana wartosc.
pradu silnika zaprogramowana w C5.2.3.2, dluzsza niz okres | ® Spadek napigcia w jednej lub kilku fazach linii
zaprogramowany w C5.2.3.3. zasilajgce;j.
B Zanik fazy w linii zasilajgcej.
Biezgca nierbwnowaga B Zbyt maty transformator wejsciowy.
(%) = Sl‘l‘ég‘gl‘l‘yxloo% B Otwarte bezpieczniki wejsciowe. o
' B Zte styki w zasilaniu i/lub potgczeniach silnika.

S1.1.1,81.1.2,51.1.3
FO075: Gdy czestotliwo$¢ linii pozostaje poza granicami | ® SSW jest zasilana przez generator, ktéry nie
Czestotliwos¢ poza 50Hz +10 % lub 60Hz +10 %, dtuzej niz 0,5 s przy wytrzymuje pracy przy petnym obcigzeniu lub
zakresem wigczonym silniku. rozruchu silnika.
FO076: Gdy na koncu rampy przyspieszania, przed | ® Awaria napiecia linii zasilajgcej lub SCR przed

Obejscie podpradowe

zamknieciem obejscia, prad jest nizszy niz 0,1 x
prad znamionowy SSW (C9.1.1).

zamknieciem stycznika obej$ciowego.
Nieprawidtowe zaprogramowanie pradu
znamionowego SSW w C9.1.1.

Prad znamionowy silnika ponizej pradu
minimalnego (C9.1.1 x 0,1).

Mozna go wytgczyé do celow testowych,
ustawiajac C5.6.1 = 0.

FO77:
Styk obejsciowy
zamkniety - nie otwarty

Gdy stycznik obejsciowy nie otwiera sie.

Zwarcie w przewodach sterujgcych stycznika
obejsciowego.

Uszkodzone styki z powodu przecigzenia.
Zwarcie rownolegte ze stycznikiem obejsciowym:
Zwarcie SCR, zewnetrzne zwarcie, zewnetrzny
bypass.
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F078/A078:
Zbyt niski moment
obrotowy silnika

Gdy wartos¢ momentu niedomiaru (w procentach)
pozostaje wieksza niz warto$¢ zaprogramowana
w C5.3.1.2, diuzej niz okres zaprogramowany w
C5.3.1.3.

Zbyt niski moment obrotowy
(%) =100% — S1.7.1

Niedomiar momentu obrotowego silnika jest
wigkszy niz zaprogramowana wartosc.

W przypadku pomp hydraulicznych pompa moze
obracac¢ sie bez obcigzenia.

F079/A079:
Nadmierny moment
obrotowy silnika

Gdy warto$¢ nadmiernego momentu obrotowego
(w procentach) pozostaje wieksza niz warto$¢
zaprogramowana w C5.3.2.2, dtuzej niz okres
zaprogramowany w C5.3.2.3.

Nadmierny moment obrotowy
(%) = S51.7.1 — 100 %

Nadmierny moment obrotowy silnika jest wigkszy
niz zaprogramowana wartosc.

Chwilowe przekroczenie obcigzenia silnika.
Zablokowany silnik, zablokowany wirnik.

F080/A080:
Niedostateczna moc
silnika

Gdy wartos$¢ niedostatecznej mocy (w procentach)
pozostaje wieksza niz warto$¢ zaprogramowana
w C5.4.1.2, diuzej niz okres zaprogramowany w
C5.4.1.3.

Underpower (%) = €24=51-5:15100 %

Niedostateczna moc silnika jest wieksza niz
zaprogramowana wartosc.

W przypadku pomp hydraulicznych pompa moze
obracac sie bez obcigzenia.

F081/A081:
Nadmierna moc silnika

Gdy warto$¢ przecigzenia (w procentach) pozostaje
wieksza niz warto$¢ zaprogramowana w C5.4.2.2,
dtuzej niz okres zaprogramowany w C5.4.2.3.

Overpower (%) = 2L21=C24 100 %

Nadmierna moc silnika jest wigksza niz
zaprogramowana wartos¢.

Chwilowe przekroczenie obcigzenia silnika.
Zablokowany silnik, zablokowany wirnik.

F082:
Btad gniazda 1 -
niezgodne akcesorium

Akcesorium zainstalowane w SLOT1 nie jest
kompatybilne z oprogramowaniem sprzetowym
SSW.

Oprogramowanie  sprzetowe  SSW  jest
nieaktualne. Wymagana jest aktualizacja
oprogramowania sprzetowego.

Problem z akcesorium zainstalowanym w
SLOT1.

F083:
Btfad gniazda 2 -
niezgodne akcesorium

Akcesorium zainstalowane w SLOT2 nie jest
kompatybilne z oprogramowaniem sprzetowym
SSW.

Oprogramowanie  sprzetowe  SSW  jest
nieaktualne. Wymagana jest aktualizacja
oprogramowania sprzetowego.

Problem z akcesorium zainstalowanym w
SLOT2.

F084:
Btad autodiagnostyki

Wskazuje problem znaleziony podczas inicjalizacji
systemu operacyjnego.

Na HMI moga pojawi¢ sie nastepujgce komunikaty:
"F084 Init. Error:”

1 - Obszar parametrow.

2 - SPI.

3 - Zewnetrzna lampa FLASH.

4 - Niekompatybilny pakiet oprogramowania
sprzetowego TXT.

5 - Niekompatybilny pakiet oprogramowania
uktadowego MOT.

6 - HMI nie zostat zainicjowany.

7 - Inicjalizacja CCM.

8 - PIliki historii nie zostaty zainicjowane.

Btad zapisu pakietu oprogramowania
sprzetowego SSW.

Btad podczas generowania pakietu
oprogramowania sprzetowego SSW.

Problemy z kartg kontrolng SSW.

Uwaga: Dioda LED STATUS SSW, znajdujgca sie
nad gniazdami akcesoriéw, miga na czerwono wraz
z numerem btedu autodiagnostyki.

F085:
Slot1 = Slot2 Btad

Dwa identyczne akcesoria zainstalowane na SSW.

SSW akceptuje akcesoria w dowolnym SLOT,
ale dozwolony jest tylko jeden typ kazdego
akcesorium.”

F086: Obowigzkowe akcesorium w SLOT1 nie jest | ® Obowigzkowe akcesorium w SLOT1 nie jest
Btad gniazda 1 - zainstalowane. zainstalowane lub zostato usuniete.
skonfigurowane ® Nieprawidtowe programowanie  akcesoriéw
obowigzkowych (C9.3.1).
B Problem z zainstalowanym akcesorium.
FO087: Obowigzkowe akcesorium w SLOT2 nie jest | ® Obowigzkowe akcesorium w SLOT2 nie jest
Btad gniazda 2 - zainstalowane. zainstalowane lub zostato usuniete.
skonfigurowane ® Nieprawidlowe programowanie  akcesoriéw
obowigzkowych (C9.3.2).
B Problem z zainstalowanym akcesorium.
F088: Btad potaczenia z akcesorium zainstalowanym w | ® Akcesorium w SLOT1 zostato usuniete.
Btad gniazda 1 - SLOT1. B Problem =z akcesorium zainstalowanym w
potgczenie SLOT1.
F089: Btad potaczenia z akcesorium zainstalowanym w | ® Akcesorium w SLOT2 zostato usuniete.
Btad gniazda2 - SLOT2. B Problem z akcesorium zainstalowanym w
potgczenie SLOT2.
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A090:
Alarm zewnetrzny (DI)

Gdy wejscie cyfrowe (D11 do DI6) zaprogramowane
na Brak alarmu zewnetrznego jest otwarte.

B Otwarte okablowanie na wejsciach DI1 do DI6,
gdy zaprogramowano brak alarmu zewnetrznego
(C4.1.1iC4.1.6).

F091:
Usterka zewnetrzna (DI)

Gdy wejscie cyfrowe (DI1 do DI6) zaprogramowane
na Brak usterki zewnetrznej jest otwarte.

m Otwarte okablowanie na wejsciach DI1 do DI6,
gdy zaprogramowano brak usterki zewnetrznej
(C4.1.1iC4.1.6).

F099:
Aktualne nieprawidtowe
przesuniecie

Gdy odczyt wejscia pradowego wykracza poza
dopuszczalny zakres 2,5V + 3 %.

Zly styk w kablach tgczacych przektadniki
pradowe z ptytkami sterujgcymi.

Zwarcie SCR lub stycznika obej$ciowego.
Uszkodzona ptytka sterujaca.

F101/A101:
Ch1 Przekroczenie
temperatury silnika

F102/A102:
Ch2 Przekroczenie
temperatury silnika

F103/A103:
Ch3 Przekroczenie
temperatury silnika

F104/A104:
Ch4 Przekroczenie
temperatury silnika

F105/A105:
Ch5 Przekroczenie
temperatury silnika

F106/A106:
Ch6 Przekroczenie
temperatury silnika

Gdy wartos¢ temperatury (S4.3) jest wieksza lub
réwna zaprogramowanej wartosci (C5.8).

Motor overtemperature.

Przecigzenie silnika.

Cykle rozruchu ciezsze niz tolerowane przez
silnik.

Silnik nie wytwarza wystarczajgcego momentu
obrotowego do uruchomienia.

B Poziomy wyzwalania btedu i aktywacji alarmu
nizsze niz tolerowane przez silnik (klasa izolacji
silnika).

F109/A109:
Ch1 - Uszkodzony kabel
temperatury silnika

F110/A110:
Ch2 - Uszkodzony kabel
temperatury silnika

F111/A111:
Ch3 - Uszkodzony kabel
temperatury silnika

F112/A112:
Ch4 - Uszkodzony kabel
temperatury silnika

F113/A113:
Ch5 - Uszkodzony kabel
temperatury silnika

F114/A114:
Ch6 - Uszkodzony kabel
temperatury silnika

Wykrywa otwarcie kanatéw pomiaru temperatury
z powodu zerwania ktéregokolwiek z trzech kabli
czujnika.

®m Uszkodzony kabel czujnika temperatury silnika.

®m Kanat temperatury zaprogramowany na btad lub
alarm bez podigczonego do niego czujnika na
karcie PT100.

B Qdtgczone listwy zaciskowe PT100.

Uwaga: Wybdr miedzy usterkg a alarmem dla

uszkodzonego kabla jest dokonywany w C5.8.2,

C5.8.5,C5.8.8,C5.8.11,C5.8.14i C5.8.17.
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F117/A117:
Ch1 - Zwarcie
temperatury silnika

F118/A118:
Ch2 - Zwarcie
temperatury silnika

F119/A119:
Ch3 - Zwarcie
temperatury silnika

F120/A120:
Ch4 - Zwarcie
temperatury silnika

F121/A121:
Ch5 - Zwarcie
temperatury silnika

F122/A122:
Ch6 - Zwarcie
temperatury silnika

Wykrywa zwarcia kanatu pomiaru temperatury,
poprzez zwarcie migdzy trzema kablami kazdego
czujnika.

B Zwarcie na przewodach czujnika temperatury

silnika.

Uwaga: Wybdr miedzy usterkg a alarmem dla
zwarcia jest dokonywany w C5.8.2, C5.8.5, C5.8.8,
C5.8.11,C5.8.14i C5.8.17.

F127/A127:
Limit czasu komunikacji
HMI

Wskazuje, ze SSW przestat komunikowac sie ze
swoim HMI przez okres dtuzszy niz ustawienie
(C6.6).

Czas zaczyna by¢ liczony dopiero po pierwszej
komunikacji z SSW HMI.

Prosze sprawdzi¢ potgczenia z HMI.

F128/A128:
Limit czasu komunikacji
szeregowej

Wskazuje, ze SSW przestat odbiera¢ wazne
telegramy przez okres dluzszy niz ustawienie
(C8.2.5.3).

Zliczanie czasu rozpoczyna sie, gdy tylko otrzyma
pierwszy wazny telegram, z poprawnym adresem i
polem sprawdzania btedow.

Prosze sprawdzi¢ instalacje sieciowa,
uszkodzony kabel lub btad/staby styk na
potgczeniach z siecig, uziemienie.

Prosze upewni¢ sie, ze urzgdzenie master
wysyta telegramy do urzadzen w odstepach
krétszych niz zaprogramowane (C8.2.5.3).

B Prosze wytgczyc te funkcje (C8.2.5.1).

F129/A129:
Anybus Offline

Wskazuje przerwanie komunikacji akcesorium
Anybus-CC z siecig master.

Gtéwny sterownik PLC przeszedt w stan
bezczynnosci lub programowania.

Bfad programowania, liczba zaprogramowanych
stéw we/wy w urzadzeniu podrzednym rézni sie
od liczby ustawionej w urzgdzeniu nadrzednym.
Utrata komunikacji z urzadzeniem nadrzednym
(uszkodzony kabel, odtgczone ztgcze itp.).

F130:
Btad dostepu do
magistrali Anybus

Wskazuje btad dostepu do modutu
komunikacyjnego Anybus-CC.

Uruchamia sie, gdy SSW nie moze wymienia¢
danych z akcesorium Anybus-CC, gdy modut
Anybus identyfikuje jakis wewnetrzny biad lub gdy
wystepuje niezgodnos¢ sprzetowa.

Aby usunac¢ te usterke, nalezy wytgczyc¢ i ponownie
wigczyé SSW.

Prosze sprawdzi¢, czy
prawidtowo zamontowane.
Prosze sprawdzi¢, czy wersja oprogramowania
sprzetowego obstuguje akcesorium Anybus.
Btedy sprzetowe spowodowane na przyktad
niewtasciwg obstugg lub instalacja akcesorium
mogg powodowac ten btad.

Jesdli to mozliwe, prosze przeprowadzi¢ testy,
wymieniajgc akcesorium komunikacyjne.

akcesorium  jest

F131/A131:
Anybus Modbus TCP
Timeout

Wskazuje btgd w komunikacji Modbus TCP dla
akcesorium Anybus-CC.

Wystepuje, gdy urzadzenie przestato odbiera¢
prawidiowe zadania zapisu do stowa polecenia
gniazda lub stéw zapisu danych przez okres diuzszy
niz zaprogramowany (C8.3.9.3).

Zliczanie czasu rozpoczyna sie w momencie
otrzymania pierwszego waznego zgdania zapisu.

Prosze sprawdzi¢ instalacje sieciowa,
uszkodzony kabel Ilub btad/staby styk na
potgczeniach z siecia, uziemienie.

Prosze upewni¢ sie, ze klient Modbus TCP
wysyta telegramy do urzadzenia w odstepach
krétszych niz zaprogramowane (C8.3.9.3).
Prosze wytgczy¢ te funkcje (C8.3.9.1).

do zasilania i zostanie wykryty brak zasilania.

F132/A132: Wskazuje, ze urzgdzenie nadrzedne sieci przeszto Sposéb wykrywania tego stanu zalezy od
Anybus na biegu w stan bezczynnosci lub programowania. protokotu  komunikacyjnego i urzadzenia
jatowym nadrzednego sieci.

F133/A133: Wskazuje, ze interfejs CAN nie ma zasilania miedzy Prosze zmierzy¢ napiecie migdzy stykami 1i 5
Interfejs CAN bez pinami 1i 5 ztgcza. ztgcza interfejsu CAN.

zasilania Uruchamia sie, gdy interfejs CAN jest podtgczony Prosze sprawdzi¢, czy kable zasilajace nie

zostaty zamienione lub odwrécone.
Prosze upewni¢ sie, ze nie ma problemu ze
stykami w kablu lub ztgczu interfejsu CAN.
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Usterka/Alarm

Opis

Mozliwe przyczyny

F134/A134:
Autobus wytgczony

Wykryto btgd wytgczenia magistrali w interfej
CAN.

sie

Jesli liczba bteddw odbioru lub transmisji wykrytych
przez interfejs CAN jest zbyt wysoka, kontroler CAN

moze przejs¢ do stanu wytgczenia magistrali,

w

ktorym przerywa komunikacje i wylgcza interfejs

CAN.

Aby komunikacja zostata przywrécona, konieczne

bedzie przetgczenie zasilania produktu

lub

odtgczenie zasilania od interfejsu CAN i ponowne

jego podtgczenie,
ponownie zainicjowana.

aby komunikacja zostata

Prosze sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia miedzy
kablami transmisyjnymi obwodu CAN.

Prosze sprawdzi¢, czy kable nie zostaty
zamienione lub odwrécone.

Prosze sprawdzi¢, czy wszystkie urzadzenia
sieciowe uzywajg tej samej szybkosci transmisiji.
Prosze sprawdzi¢, czy rezystory terminujgce o
prawidtowych wartosciach zostaty zainstalowane
tylko na krancach gtéwnej magistrali.

Prosze sprawdzi¢, czy instalacja sieci CAN
zostata przeprowadzona w prawidtowy sposob.

F135/A135:
CANopen Offline

Wystepuje, gdy stan wezta CANopen zmienia si
operacyjnego na przedoperacyjny.

ez

Prosze sprawdzi¢ dziatanie mechanizmow
kontroli btedéw (Heartbeat/Node Guarding).
Prosze sprawdzi¢, czy urzgdzenie master
wysyta telegramy pilnowania/bicia serca w
zaprogramowanym czasie.

Prosze sprawdzi¢ problemy z komunikacja,
ktore moga powodowac utrate telegramu lub
opdznienia transmis;ji.

F136/A136: Uruchamia sie podczas komunikacji z Masterem | ® Prosze ustawi¢ przetgcznik, ktéry nakazuje
Idle Master sieci DeviceNet w trybie Run i wykryciu przejscia tryb pracy mastera do wykonania (Run) lub
do trybu Idle. ustawic¢ odpowiedni bit w stowie konfiguracyjnym
oprogramowania mastera. W razie watpliwosci
prosze odnies$¢ sie do dokumentacji uzywanego
mastera.
F137/A137: Wskazuje, ze jedno lub wiecej potgczen we/wy sieci | ® Prosze sprawdzi¢ status mastera sieci.
Limit czasu potgczenia DeviceNet wygasto. B Prosze sprawdzi¢ instalacje sieciowa,

DeviceNet

Wystepuje, gdy z jakiegokolwiek powodu,
rozpoczeciu cyklicznej komunikaciji

po

urzadzenia

nadrzgdnego z produktem, komunikacja ta zostaje

uszkodzony kabel lub uszkodzony styk w
potgczeniach sieciowych.

przerwana.
F140: Uruchamianie trybu testowego z wewnetrznym | ® Napiecie na zaciskach zasilania powyzej 25 Vac.
Podtgczenie silnika potgczeniem silnika w trojkat jest niedozwolone. B Prosze odtgczy¢ napiecie od zaciskéw zasilania
Delta Inside przed wykonaniem testu stycznika obejsciowego.
F147/A147: Wskazuje btgd komunikacji z urzgdzeniem | ® Prosze sprawdzi¢ status mastera sieci.
Komunikacja nadrzgdnym EtherNet/IP. B Prosze  sprawdzi¢ instalacje  sieciowa,
EtherNet/IP w trybie Wystepuje, gdy z jakiegokolwiek powodu, po uszkodzony kabel lub uszkodzony styk w
offline rozpoczeciu cyklicznej komunikacji urzadzenia potgczeniach sieciowych.

master z produktem, komunikacja ta zostaje

przerwana. Jest to wykrywane, jesli potaczenie

I/0 Exclusive Owner zostanie przerwane lub jesli

urzgdzenie master przejdzie w stan IDLE.

Zidentyfikowano przerwanie komunikacji.
F149/A149: Wskazuje, ze urzgdzenie przestato odbiera¢ wazne | ® Prosze sprawdzi¢ instalacje sieciowa,

Limit czasu Modbus
TCP

telegramy przez okres diuzszy niz ustawiony w

C8.5.9.3.
Zliczanie czasu rozpoczyna sie po otrzyma
pierwszego waznego telegramu.

niu

uszkodzony kabel Ilub btad/staby styk na
potaczeniach z siecia, uziemienie.

Prosze upewni¢ sie, ze klient Modbus TCP
zawsze wysyta telegramy do urzgdzenia w czasie
krétszym niz ustawienie w C8.5.9.3.

Prosze wytgczy¢ te funkcje w C8.5.9.3.

A17T:
Wymiana wentylatora

Alarm wymiany wentylatora (powyzej
godzin).

40000

B Osiggnieto maksymalng liczbe godzin pracy

wentylatora radiatora.

Uwaga: Po wymianie wentylatora licznik D6.3
mozna zresetowac, ustawiajgc C10.3.1=7.

A181: Napiecie baterii zegara jest niskie. B Prosze wymieni¢ baterie.
Niskie napigecie B Nie zainstalowano baterii lub jest ona Zle
akumulatora podigczona.
A182: Nieprawidtowa wartos¢ zegara. ®m Konieczne jest ustawienie daty i godziny
Nieprawidtowa warto$¢ (C6.3.1).

B Roztadowana, uszkodzona lub niezainstalowana

zegara

bateria.

F708/A708:
Aplikacja SoftPLC nie
dziata

Aplikacja SoftPLC nie dziata.

Aplikacja SoftPLC jest zatrzymana (C11.1 =
Zatrzymaj program).

Stan SoftPLC (S6.1.1) przedstawia aplikacje
niezgodng z wersjg oprogramowania
sprzetowego SSW900.
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Usterka/Alarm

Opis

Mozliwe przyczyny

F750/A750

do

F799/A799:

Btad lub alarm SoftPLC

Btad lub alarm SoftPLC.

B Aby uzyskac wiecej informacji, prosze zapoznaé
sie z tekstem pomocy oprogramowania WPS
(WEG Programming Suite).

Obstuga btedéw i alarmow:

m Usterki dzialajg poprzez wskazanie ich wystgpienia na interfejsie HMI, w stowie SSW stanu (S3.1.1), w
biezacych parametrach alarmu (D1.1 i D1.2) i wytgczenie silnika. Mozna je zresetowa¢ tylko za pomocg

polecenia resetowania lub odtgczenia zasilania ptyt sterujgcych.

m Alarmy dziatajg poprzez wskazanie ich wystgpienia na interfejsie HMI, w stowie SSW statusu (S3.1.1),
w biezgcych parametrach alarmu (D2.1 i D2.2). Sg one automatycznie resetowane po ustgpieniu stanu

alarmowego.
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3 UWAGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Niniejsza instrukcja zawiera informacje niezbedne do prawidtowego zaprogramowania SSW900.

Zostata ona przygotowana w taki sposéb, aby mégt z niej korzysta¢ wykwalifikowany personel posiadajgcy
odpowiednie przeszkolenie lub kwalifikacje techniczne w zakresie obstugi tego typu sprzetu.

3.1 UWAGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI
W niniejszej instrukcji zastosowano nastepujgce uwagi dotyczgce bezpieczenstwa:

NIEBEZPIECZENSTWO!
A Nieprzestrzeganie procedur zalecanych w niniejszym ostrzezeniu moze prowadzi¢ do $mierci,

powaznych obrazen i znacznych szkdd materialnych.

UWAGA!
Nieprzestrzeganie procedur zalecanych w niniejszym ostrzezeniu moze prowadzi¢ do szkod
materialnych.

>

UWAGA!
Tekst ma na celu dostarczenie waznych informacji dla prawidlowego zrozumienia i dobrego
dziatania produktu.

®

3.2 UWAGI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA NA PRODUKCIE

Do produktu dotgczone sg nastepujgce symbole, ktére stuzg jako wskazoéwki dotyczgce bezpieczenstwa:

Wysokie napiecia sg obecne.

Obowigzkowe podtgczenie do uziemienia ochronnego (PE).

& Komponenty wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne. Nie dotykaj ich.

Potgczenie tarczy z ziemig.

3.3 ZALECENIA WSTEPNE

NIEBEZPIECZENSTWO!

Tylko wykwalifikowany personel zaznajomiony z SSW900 i powigzanym sprzetem powinien
planowa¢ lub wdrazac instalacje, uruchomienie i pézniejszg konserwacje tego sprzetu.

Personel ten musi przestrzega¢ wszystkich instrukcji bezpieczenstwa zawartych w niniejszej
instrukcji i/lub okreslonych w lokalnych przepisach.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowaé zagrozenie zycia i/lub uszkodzenie
sprzetu.

>
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UWAGA!
@ Dla celdéw niniejszej instrukcji wykwalifikowany personel to osoby przeszkolone w zakresie:
1. Prosze zainstalowaé, uziemi¢, podigczy¢ i obstugiwa¢é SSW zgodnie z niniejszg instrukcjg i
obowigzujgcymi procedurami bezpieczenstwa.
2. Uzywac sprzetu ochronnego zgodnie z ustalonymi standardami.
3. Udzielanie pierwszej pomocy.

NIEBEZPIECZENSTWO!
A Przed dotknieciem jakiegokolwiek elementu elektrycznego zwigzanego z SSW900 nalezy zawsze

odfgczy¢ zasilanie wejsciowe.

Wysokie napiecie i obracajgce sie czesci (wentylatory) mogg by¢ obecne nawet po odtgczeniu
zasilania. Prosze odczeka¢ co najmniej 3 minuty na catkowite roztadowanie kondensatoréw i
zatrzymanie wentylatoréw.

Prosze zawsze podtgcza¢ rame urzgdzenia do uziemienia ochronnego (PE) w odpowiednim
punkcie przytgczeniowym.

UWAGA!

& Plytki elektroniczne zawierajg komponenty wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne. Prosze
nie dotyka¢ bezposrednio komponentéw lub ztgczy. W razie potrzeby nalezy dotkngé uziemionej
metalowej ramy lub uzy¢ odpowiedniego uziemionego paska na nadgarstek.

Prosze nie wykonywac¢ zadnych testéw z wysokim potencjatem za pomocg SSW900! Jesli jest to
konieczne, nalezy skonsultowac¢ sie z producentem.

UWAGA!

@ SSW900 moze zaktdcac prace innych urzgdzen elektronicznych. Aby zminimalizowac¢ te skutki,
nalezy podjg¢ srodki ostroznosci zalecane w rozdziale dotyczgcym instalacji i podigczania
niniejszej instrukciji.

UWAGA!
@ Przed przystgpieniem do instalacji lub obstugi urzgdzenia SSW900 nalezy w catosci przeczytac
instrukcje obstugi Soft-Starter SSW900.
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4 OTYMPODRECZNIKU

Niniejsza instrukcja zawiera informacje niezbedne do konfiguracji wszystkich funkcji i parametréw Soft-Starter
SSW900. Niniejsza instrukcja musi by¢ uzywana razem z instrukcjg obstugi Soft-Starter SSW900.

Ze wzgledu na roznorodnos$¢ funkcji tego produktu, mozliwe jest zastosowanie go w sposéb inny niz
przedstawiony w niniejszej instrukcji. Celem niniejszej instrukcji nie jest wyczerpanie wszystkich mozliwosci
zastosowania SSW, ani tez producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za uzycie SSW w sposob
niezgodny z niniejszg instrukcja.

Powielanie tresci niniejszej instrukcji, w catosci lub we fragmentach, bez pisemnej zgody WEG jest zabronione.
4.1 TERMINOLOGIA | DEFINICJE
4.1.1 Terminy i definicje uzywane w podreczniku

Amp, A: Amper.

° C: Stopnie Celsjusza.
CA: Prad przemienny.
DC: Prad staty.

CV: Cavalo Vapor- 736 W (jednostka pomiaru mocy, zwykle uzywana do okreslenia mocy mechanicznej silnikow
elektrycznych).

HMI: Interfejs cziowiek-maszyna; Jest to urzgdzenie umozliwiajgce sterowanie silnikiem, wizualizacje i
modyfikacje parametréw SSW. Przedstawia klawisze do sterowania silnikiem, klawisze nawigacyjne i
graficzny wyswietlacz LCD.

hp: "Horse Power- 746 W (jednostka pomiaru mocy, zwykle uzywana do wskazania mocy mechanicznej silnikow
elektrycznych).

Hz: hertz.

mA: miliamper = 0,001 amper.

Pamieé RAM: pamiec lotna “Random Access Memory”.
Pamie¢ FLASH: pamie¢ nieulotna.

h: godzina.

min: minuta.

s: drugi.

ms: milisekunda = 0,001 sekund.

Nm: Niutonometr; jednostka pomiaru momentu obrotowego.
PE: Uziemienie ochronne.

PLL: "Phase-Locked Loop”.

RMS: "Srednia kwadratowa”; warto$¢ skuteczna.

rpm: Obroty na minute: jednostka pomiaru predkosci.
RTC: Real Time Clock”.

SCR: “Silicon Controlled Rectifier”.

hrlt: czas gorgcego zablokowanego wirnika.

clrt: czas blokady zimnego wirnika.
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USB: Universal Serial Bus”; jest to rodzaj potgczenia w perspektywie koncepcji "Plug and Play’.
V: woltow.
WPS: Oprogramowanie do programowania "WEG Programming Suite”.

): ohms.

4.1.2 Symbole opisu wlasciwosci parametru

stopped: Parametr, ktdry mozna zmieni¢ tylko przy zatrzymanym silniku.
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5 WERSJE OPROGRAMOWANIA

Wazne jest, aby zwroécié uwage na wersje oprogramowania zainstalowang w SSW, poniewaz okresla ona
funkcje i parametry programowania SSW.

SSW900 umozliwia przeglgdanie wszystkich zainstalowanych wersji (S3.2). Wersje oprogramowania catego
pakietu, ptyt sterujgcych, HMI, a nawet akcesoridw, jesli sg zainstalowane.

Niniejsza instrukcja odnosi sie do wersji oprogramowania sterownika 1 i sterownika 2, jak wskazano na tylnej
oktadce. Na przyktad, wersja 1.0X oznacza od 1.00 do 1.09, gdzie "X.°znacza zmiany w oprogramowaniu, ktére
nie majg wptywu na tres¢ niniejszej instrukcji.
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6 INFORMACJE O SOFTSTARTERZE SSW900

"Soft-Starter SSW9007to wysokowydajny produkt, ktéry umozliwia sterowanie rozruchem/zatrzymaniem i
ochrone tréjfazowych silnikéw indukcyjnych $redniego napiecia, zapobiegajac w ten sposéb wstrzgsom
mechanicznym przy obcigzeniu, skokom pradu w linii zasilajgcej i uszkodzeniu silnika.

Nowy, bardziej przyjazny interfejs graficzny zapewnia fatwy dostep do danych z pomocg online dla wszystkich
dostepnych danych i rejestrowaniem kilku stanéw SSW zapisanych przez zdarzenia.

Jedng z gtéwnych cech tego produktu jest duza niezawodnos¢ technik wykrywania usterek i alarmow
wykorzystywanych do monitorowania linii zasilajgcej i potgczen. Umozliwia to klientowi wybor najlepszej formy
ochrony silnika:

- Programowalne zabezpieczenia przed przepieciem, zbyt niskim napieciem i asymetrig napiecia miedzy
fazami;

- Programowalne zabezpieczenia silnika przed brakiem obcigzenia i duzym obcigzeniem;

- Zabezpieczenia termiczne silnika;

- Programowalny wyboér miedzy wyzwoleniem btedu lub wskazaniem alarmu dla zabezpieczen.

Funkcje specjalne, takie jak

m Status:
- prad tréjfazowy silnika w kilku jednostkach;
- trojfazowe napiecie linii zasilajgcej w kilku jednostkach;
- hapiecie zasilania silnika;
- napiecie blokowania SCR w V;
- moc silnika w kW, kVA i kVAr oraz P.F,;
- czestotliwos¢ linii zasilajgcej w Hz;
- moment obrotowy silnika;
- zewnetrzne i wewnetrzne napiecie zasilania elektroniki w V;
- stan wejsc¢ i wyjs¢ cyfrowych;
- wartos¢ wyjscia analogowego w roznych jednostkach;
- Ogolny status SSW, taki jak: model, wersje oprogramowania, zainstalowany wentylator i akcesoria;
- stan ochrony klasy termicznej;
- Temperatura radiatora SCR;
- temperatury silnika za pomocg modutu akcesoriéw do pomiaru temperatury;
- status wszystkich typow komunikacji dostepnych w SSW wraz z odpowiednimi poleceniami.

= Diagnostyka:
- usterek, z historig wszystkich usterek i przechowywaniem kilku stanéw SSW w pliku CSV;
- alarmy, z historig wszystkich alarmoéw i przechowywaniem kilku stanéw SSW w pliku CSV;
- historia zdarzen z przechowywaniem kilku stanéw SSW w pliku CSV;
- wszystkie zapisane z datg i czasem RTC;
- maksymalny i $redni prad rozruchowy, rzeczywisty czas rozruchu;
- maksymalny prad przy petnym napigciu;
- maksymalne i minimalne napiecie zasilania przy pracujgcym silniku;
- maksymalna i minimalna czestotliwos¢ linii zasilajgcej przy pracujgcym silniku;
- fgczna liczba startow;
- czas zasilania, czas wigczenia, czas wigczenia wentylatora, zuzycie kWh;
- maksymalna temperatura SCR, maksymalna temperatura silnika przy uzyciu modutu akcesoriéw;
- zmieniono parametry.

= Konfiguracje:
- Praktycznie wszystkie operacje SSW900 mozna zaprogramowac;
- Catkowicie elastyczny wyboér typow sterowania uruchamianiem i zatrzymywaniem;
- Wybor LOC/REM dla kilku zrédet polecen;
- w petni programowalne wejscia i wyjscia;
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- w petni programowalne zabezpieczenia z aktywacjg btedu lub alarmu;

- kilka zabezpieczen przed btedami komunikacji;

- kilka ustawien ekranu HMI i graficzne monitorowanie stanu;

- mozliwe jest podtgczenie silnika w tréjkat;

- mozna uzy¢ dwdch modutéw akcesoridw;

- funkcje specjalne: hamowanie, zmiana kierunku obrotéw, JOG, kick start.

= Asystent:
- minimalna sekwencja programowania niezbedna do uruchomienia SSW.

® Inne:
- Monitorowanie stanu za pomoca programu nadzorczego poprzez komunikacje szeregowg lub Fieldbus;
- graficzne monitorowanie i programowanie za pomocg oprogramowania na komputerze PC (WPS);
- SoftPLC, ktéry umozliwia implementacje oprogramowania PLC lub specjalnych trybéw pracy SSW.

6-2 | SSW900



HMI

7 HMI

HMI umozliwia sterowanie SSW, wizualizacje i ustawianie wszystkich parametrow. Nawigacja jest podobna do
telefonéw komdrkowych, z dostepem do wszystkich danych za pomocg grup (menu).
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Rysunek 7.1: Przyciski programowe HMI.

Zigcze USB do komunikacji z komputerem.

.Esc”: Anuluje programowanie. Powr6t do menu.

"Pomoc”: Wyswietla tekst pomocy odnoszgcy sie do zaznaczonej zawartosci.

Zwieksza i zmniejsza wartosci. Nawigacja w systemie menu.

Zmienia ekran gtéwny. Poruszanie sie w obrebie wartosci. Nawigacja w systemie menu.
Przycisk programowy Enter: Zapisuje zmiany. Powoduje przejscie do menu.

Sterowanie kierunkiem obrotéw silnika, jesli zaprogramowano dla HMI.

Wybiera sterowanie LOKALNE lub ZDALNE, jesli zostato zaprogramowane dla panelu HMI.
JOG, jesli zaprogramowano dla panelu HMI.

Zatrzymuije silnik, jesli zostat zaprogramowany w interfejsie HMI. Resetowanie btedow.

Uruchamia silnik, jesli zostat zaprogramowany dla HMI.
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8 OBSLUGA HMI

Cata obstuga HMI opiera sie na menu, ktére zawierajg odczyt i zapis zmiennych. Menu sg podzielone na
poziomy z menu i podmenu.

Poziom 0 Poziom 1
0. Menu gtéwne 0. Status
o 1. Diagnostyka
2. Konfiguracja
3. Asystent

Rysunek 8.1: Ekrany i menu HMI.

Poziom 0:
Zawiera ekran gtéwny, na ktérym mozna wybra¢ zmienne odczytu (Status) do wyswietlenia.

Poziom 1:

Zawiera gtéwne menu dostepu do zmiennych, ktére sg nastepnie podzielone na odczyt zmiennych (Status i
Diagnostyka) oraz zapis lub programowanie zmiennych (Konfiguracje i Asystent).

Nie mozna zmieni¢ Status za posrednictwem HMI; jednak Status moze by¢ Konfiguracja dla okreslonej sieci
komunikacyjnej. W zwigzku z tym mozna go zmieni¢ za posrednictwem tej sieci komunikacyjnej i wyswietlac
tylko w interfejsie HMI.

8.1 EKRAN GLOWNY - POZIOM 0

Po zasileniu SSW, HMI inicjalizuje sie na ekranie Main , gdzie mozna wyswietli¢ zmienne odczytu (Status).

Dostepne sg trzy ekrany gtdéwne, ktére mozna skonfigurowac¢ tak, aby wyswietlaty do dziewieciu zmiennych na
kazdym ekranie. Aby dostosowac te ekrany gtéwne, prosze odniesc¢ sie do Sekcja 8.6 USTAWIENIE EKRANU
GLOWNEGO na stronie 8-5.

Przyktady: napiecie, prad, moc silnika i wspétczynnik mocy...

Ready o Loc 0.0A12:34 Ready o Loc 0.0A12:34 Ready o Loc 0.0A12:34
0.0 a | 0.0v ,, 0.00
0.0a °° 0.0v eo 0.0 kw
0.0 A 0.0v 0.0 kva
[ Auls] [a] Ws] oOom

Ready o Loc 0.0412:34 Ready o Loc 0.04 08:34

Current R Phase

0.0a 51.1.1
i tSPh

0.0a Ll el
G tTPh

0.0 A stz

[ X=ks] [ 1|

Rysunek 8.2: Standardowe ekrany gtéwne.
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Wskazanie
— LOC - - ..
Wskazanie kierunku Sredni prad silnika
obrotéw silnika lub REM wskazanie w A S1.1.4

‘ Staélés1S1SW ’_’Ready ~ Loc n.omz:3a<_[ Wskazanie czasu ]
— 0.0 a
0.0a |<| bmmocey |
0.0
[ Aul=]
N

Ekran 1, 2, 3

Rysunek 8.3: Dane ekranu gtéwnego.

Aby wyj$¢ z ekrandw gtéwnych i uzyskac¢ dostep do menu, prosze nacisng¢ przycisk programowy .Eter”.
8.2 TRYB DOSTEPU DO MENU - POZIOMY MENU

Po nacisnieciu przycisku ekranowego .Fter’na ekranie gtéwnym uzyskuje sie dostep do menu. W menu
mozna porusza¢ sie po grupach i podgrupach, aby uzyska¢ dostep do zmiennych, jak pokazano w
Rozdziat 1 STRUKTURA PARAMETRU na stronie 1-1.

Kazda zmienna ma swoj wtasny kod, zawierajgcy informacje o jej lokalizacji w strukturze menu i jej identyfikacji.
Cyfry oddzielone sg kropka.

Przykfad:
C4.1.3 = Funkcja wejscia cyfrowego DI3
C4.1.3 = Konfiguracje\l/O\Wejscia cyfrowe\DI3

Poziom 1 Poziom 2 Poziom 3 Poziom 4 Wydanie
Cc C4 C4.1 C4.1.3
Konfiguracje 1/0 Wejscia cyfrowe DI3 Funkcja

8.2.1 Odczyt zmiennych - status i diagnostyka

Wszystkie zmienne odczytu dla HMI sg dostepne w dwdch gtéwnych menu: Status i Diagnostyka.

Status - odczyt zmiennych z aktualizacjg zmiennych: prad, napiecie i inne.

Ready © Loc 0.0A 09:46 Ready © Loc 0.0A 09:46 Ready © Loc 0.0A 09:46
O 0 A Main Menu Status
- — I g I 1. Measurements g
O 0 A Q Diagnostics Q 2.1/0 Q
- Configurations 3. 55Wo00
O 0 A Assistant 4. Temperatures
z 5. Communications
[iuls]
Ready ™ Loc 0.0A 09:46 Ready ™ Loc 0.0A 09:47 FReady  Loc 0.0A 09:47
51 Measurements S1.1 Current Current
I 1. Current - 1. R Phase 0.0 Al o p 51.1.4 Average
2. Main Line Voltage Q 2. 5 Phase 0.0 A _ Q
3. Dutput Voltage 3. T Phaze 0.0 A 0
4. SCR Blocking Voltage 4. Average O_O A
5 Motor %in 0.0 %

Rysunek 8.4: Odczyt Sredniego pradu silnika w A

Diagnostyka - odczyt zmiennych z zapisanymi warto$ciami z powodu zdarzen: usterki, alarmy, uruchomienie i
inne.
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Ready o Loc 0.0410:20 Ready o Loc 0.04 10:20 Ready & Loc 0.0A10:20

0 ) O A Main Menu Diagnostics

0.0 A Q |t|-IEL g O Iz.ﬁlarma e

Configurations 3. Events

0 O A Assistant 4. Motor ON
5. Temperatures
[X=ks]

Ready  Loc 0.0410:20 o 0
Logld: 152 Current R: 0.0 A
Dl Fault FOD3=Motor Start Phase Current 5: 0.0 A
1_Actual o - Loss Q Current T: 0.0 A
.'. Fault History - a 2016-09-15 08:23:41 y R-5 Voltage: 0.0 V
v 3 Current R: 0.0 A & | =-TVoltage: 0.0 V
Current 5: 0.0 A T-R Voltage: 0.0 V
Current T: 0.0 A Control voltage: 220.7 VW
R-5 Voltage: 0.0V SCR Temperature: 24 °C

Rysunek 8.5: Odczyt historii btedow.

8.2.2 Zapisywanie zmiennych - konfiguracje

Kazde programowanie lub konfiguracja SSW odbywa sie za posrednictwem tego menu, ktdre jest podzielone

na podmenu programowania, grupy lub podgrupy, jak pokazano w Rozdziat 1 STRUKTURA PARAMETRU na
stronie 1-1.

Ready o Loc 0.04 14:41 Ready o Loc 0.04 14:41 Ready o Loc 0.0A 14:41

0 . O A ,,, Main Menu B Configurations

p Status = - I 1. Starting and Stopping L
0 O A Q Diagnostics Q O 2. Nominal Motor Data O
: I rr— < 3. LOC/REM Selection
0 O A Assistant 4.1/0
— 5. Protections
Ready o Loc 0.04 14:41 Ready ™ Loc 0.0A14:42
C1 Starting and Stopping Starting and Stopping

2. Initial Start Voltage

P C1.3 Maximum Start Time =
3. Maximum Start Time = !h 3 0 I °° 3 0
| _02[s

1

4. Start End Detection

Rysunek 8.6: Programowanie maksymalnego czasu rozruchu.

Wskazanie — -
Wskazanie kierunku LOC Wskazanie §r§dnlego
obrotéw silnika 1 lub REM Pragu sinika
wAS1.14
Status SSW Ready ™ Loc  0.0A14.42 :
—} - 3 4— Wskazanie czasu
‘ S3.1.1 ’ Starting and Stopping [ ]

C1.3 Maximum Start Time
999

Minimum i ) 0 2@ ¢ Zmienna konfiguracyjna
{ maksimum 1 l S zostata zmieniona
] 20 20

= R

Rysunek 8.7: Dane ekranu konfiguracji.

8.2.3 Pisanie zmiennych - asystent

W asystencie niektére z najczesciej uzywanych programow sg utozone sekwencyjnie, aby utatwi¢ uruchomienie
SSW. Aby uzyskac¢ wiecej informaciji, prosze odnies¢ sie do Rozdziat 12 A ASYSTENT na stronie 12-1.
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8.3 MIEKKI PRZYCISK POMOCY

Przycisk programowy pomocy ¢ "dostarcza dalszych informacji na temat wybranego tekstu. Tego przycisku
programowego mozna uzy¢ w dowolnym momencie.

Jesli wybrany tekst jest parametrem, po nacisnieciu przycisku ekranowego ¢’na ekranie zostang wyswietlone
informacje o tym parametrze.

Ponizsze rysunki przedstawiajg kilka przyktadéw uzycia przycisku programowego pomocy ¢”.

Ready o Loc 0.0A15:10 Ready o Loc 0.0415:11
Current Help

S1.1.4 Average It indicates the average
True RMS current of the
three S5SW output phases,

0 0 A in ampere (A).

Ready o Loc 0.0A 15:20 Ready o Loc 0.0A 15:20
Starting and Stopping Help
£1.3 Maximum Start Time When the 55W s

this becomes the time for
the voltage increase.

99 programmed far the Q
controel types Voltage “

J- 02@ S Ramp or Pump Control,

: 70 70

Rysunek 8.8: Przyktad uzycia przycisku programowego pomocy.

8.4 USTAWIENIE HASLA

Aby zmieni¢ konfiguracje SSW, konieczne jest prawidtowe ustawienie hasta w C6.1.1. W przeciwnym razie
konfiguracje mozna tylko przeglgdac.

Gdy probujg Panstwo dokonac jakiejs zmiany, wymagane jest hasto dostepu, w przypadku gdy C6.1.1 jest
nieprawidtowo ustawione. Domysine hasto fabryczne to 5.

Ready o Loc 0.04 15:52 Ready & Loc 0.0A15:52 Ready  Loc 0.0A 15:52
Main Menu Configurations | C6 HMI
Status == 2. Mominal Motor Data 7N - p
Diagnostics o Q 3. LOCSREM Selection o O 2 Language G
I rr— < a.vo «@ 3. Date and Time
Assistant 5. Protections 4. Main Screen
5. LCD Backlight

Ready o Loc 0.0A15:53 Ready & Loc 0.0A 15:53 Ready & Loc 0.0A 15:53
Cb.1 Password Password Password
C6.1.1 Password C6.1.1 Password

1] 1]

6

Rysunek 8.9: Hasto umozliwiajgce zmiane parametrow.

Mozliwe jest dostosowanie hasta za pomocg C6.1.2. Prosze zapoznac¢ sie ze szczegétowym opisem C6.1 w
niniejszej instrukcji.

8.5 USTAWIENIE DATY | GODZINY

Ustawienie daty i godziny nalezy uruchomi¢ z menu konfiguracji, jak pokazano ponize;.
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 Loc
Main Menu
Status

Ready

Assistant

0.0A16:38

Diainostica

&

OBSLUGA HMI

Ready  Loc

Configurations
2. Mominal Motor Data
3. LOC/REM Selection
4.1/0
5. Protections

®

0.0A 16:39

Ready

2. Langua

6

Ready

C6.3 Date and Time
1. Dateand

2016-09-15 16:39:16
2. Day of the Week

o Loc

= Loc

0.0A16:39
Ce HMI

1. Pasaword =
: ©

4. Main Secreen
5. LCD Backlight

0.0416:29 Ready

Time

/a =

Thuraday

C6.3.1 Date and Time

2016-09-15

= Loc 0.0A 16:39
Date and Time

16:EEL19

Rysunek 8.10: Ustawienie daty i godziny.

8.6 USTAWIENIE EKRANU GLOWNEGO

Dostosowanie ekrandw gtéwnych pozwala na zdefiniowanie tego, co bedzie zawsze wyswietlane przy zasilaniu
SSW. Dostepne s3 trzy tatwo dostepne ekrany. Kazdy ekran gtéwny mozna skonfigurowaé w nastepujgcych

formatach:

Tekst - 3 na linie
Tekst - 1 na linie
Tekst - Petny ekran

Numeryczny - 1 na linie

Pasek - 1 na linie
Bar - Full Screen
Grafika - Pelny ekran

Ponizszy rysunek pokazuje, jak wybrac¢ wykres dla ekranu gtdwnego.

Ready o Loc 0.0A 12:44 Ready o Loc 0.04A 12:44 Ready Loc 0.04A 12:44
O O A Main Menu Configurations
- Status a = 2. Maminal Motor Data y
O O A Q Diagnostics _ @ 3. LOC/REM Selection Q
. [ Tr— 4.0
O_O A Assistant 5. Protections
[ Ju]a]
Najpierw prosze wybra¢ .F«ran gtowny’na "HMI”.
Ready Loc 0.04A 12:45 Ready o Loc 0.0A 12:45 Ready  Loc 0.0A 12:45
Ce HMI Main Screen Choose Parameter
1. Password p An:i-:l item p 1. Measurements o ’
2. Language é Edit item é 2. 1/0 _ @
3. Dateand Time Erase item 3. 55Wo00 “
Back to start 4. Temperatures
5. LCD Backlight 5. Communications
Ready o Loc 0.04 12:45 Ready o Loc 0.04A 12:45 Ready o Loc 0.0A 12:46
Choose Parameter Choose Parameter Exhibition type
I 1. Current p 1. R Phaze 4 Mumeric - 1 per Line p
2. Main Line Voltage é 2.5 Phase é Text - 3 per Line é
3. Output Voltage 3. T Phasze Bar - 1 per Line
4. 5CR Blocking Voltage 4. Average Bar - Full Screen

Nastepnie prosze wybrac status, ktory ma by¢ wyswietlany na wykresie.
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Ready  Loc 0.0A12:46 Ready Loc 0.0A13:02 Ready  Loc 0.0A13:02

Nastepnie prosze wybrac¢ ekran gtéwny, na ktérym bedzie wyswietlany wykres..

Ready Loc U.0A 15 us Ready  Loc 0.0A13:03
Min ref. Max ref.
— @@ \ A 4 “ . @ <@ @
0 v I (o) v 3
J_ 000.[¢] % T 999.El %
oo oo
Ready - Loc 0.0A13:02 Ready o Loc 0.0A13:02
Sample time Confirmation Current Motor %in
G009
26000 Are you sure you want to
save this new
0000 S vigualization?
- Yes 00
o1 . ]
I:I Nu el 12 85

Nastepnie prosze wybrac¢ opcje "Wykres - Petny ekran”. W tym celu nalezy wybra¢ zakres amplitudy wykresu i
czestotliwos¢ probkowania.

Mozna réwniez wykonac¢ inne przyktady ekranow:

Feady ™ Loc 0.0A 22:54 Ready ™ Loc 0.04 13:38 Feady ™ Loc 0.0A13:46 Ready ™ Loc 0.0A TG
Current Motor %In Main Line Voltage Average Current R Phase

2000 2169 0.0 D) 51.2.4 217.7V [ 05 I
28 28 28 Current Average Current S Phase

3 =3 3 51.1.4 0.0A I 0% I
28 28 Thermal Class Status Of Current T Phase

0.0 12 5 = o 25% ] [ 0% ]

[ A=kl [ Kak] =N Nl OOm

Rysunek 8.11: Przyktady ekranow gtownych.

Pierwszy ekran to przyktad "Wykres - Peiny ekranrozruchu silnika, pokazujgcy:
. - Sredni tréjfazowy prad rozruchowy w procentach pragdu znamionowego silnika (petna skala 5 x In Motor).

Drugi ekran to przyktad z opcjg "Tekst - 3 w wierszu”:

- w pierwszej linii, Srednie napiecie tréjfazowe linii zasilajgcej, srednie napiecie tréjfazowe silnika, sredni prad
trojfazowy silnika;

- w drugim wierszu, temperatury uzwojenia stojana silnika;

- w trzecim wierszu, temperatury tozysk silnika (akcesorium PT100).

Trzeci ekran to przyktad z "Tekst - 1 na liniei "Stupek - 1 na linie”:
- w pierwszej linii, $rednie napiecie tréjfazowe linii zasilajgce;j;

- w drugim wierszu, Sredni prad tréjfazowy silnika;

- w trzecim wierszu, stan zabezpieczenia klasy termiczne;j silnika.

Czwarty ekran to przyktad z opcjg "Bar - 1 per Line”:
- w pierwszym wierszu, prad fazy R w A,

- w drugim wierszu, prad fazy S w A;

- w trzecim wierszu, pragd fazy T w A.
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9 S STATUS

Umozliwia przegladanie zmiennych odczytu SSW.
S1 POMIARY

Umozliwia przegladanie zmiennych mierzonych na obwodach SSW.

S1.1 pradowe

.1 FazaR 0,0 ...14544,0 A

.2 Faza S 0,0...14544,0 A

3FazaT 0,0 ... 14544,0 A

4 Srednia 0,0...14544,0 A

.5 Silnik %w 0,0 ... 999,9 %

.6 SSW %lIn 0,0 ... 999,9 %
Opis:

Wskazuje prady wyjsciowe z obliczeniem True RMS.

.1 Faza R Wskazuje faze wyjsciowg R Prawdziwy prad RMS w amperach (A).

.2 Faza S Wskazuje faze wyjsciowg S rzeczywisty prgd RMS w amperach (A).

.3 Faza T Wskazuje faze wyjsciowg T rzeczywisty prgd RMS w amperach (A).

.4 Srednia Wskazuje $redni prad True RMS trzech faz wyjéciowych SSW, w amperach (A).

.5 Silnik %w Wskazuje $redni prad True RMS trzech faz wyjsciowych SSW jako procent pragdu znamionowego
silnika.

.6 SSW %In Wskazuje sredni prad True RMS trzech faz wyjsciowych SSW jako procent pradu znamionowego
SSW.

Doktadnos¢ £ 3 % od 10 % do 500 % prgdu znamionowego SSW.

UWAGA!
W przypadku korzystania z potgczenia w tréjkat silnika (C9.2.1=1), wskazania wartosci pragdu bedg
juz pomnozone przez 1,73.

S$1.2 Napiecie linii gtéwnej

.1 Linia R-S 0,0...999,9 V

.2 Linia S-T 0,0...999,9V

.3 Linia T-R 0,0...999,9V

4 Srednia 0,0...999,9V

.5 Silnik %Vn 0,0 ...999,9%

.6 SSW %Vn 0,0 ...999,9%
Opis:

Wskazuje napiecia linii wejsciowej z obliczeniem True RMS.
.1 Linia R-S Wskazuje napiecie linii R-S w woltach (V).
.2 Linia S-T Wskazuje napiecie linii S-T w woltach (V).
.3 Linia T-R Wskazuje napiecie linii T-R w woltach (V).
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.4 Srednia Wskazuije $rednie rzeczywiste napiecie RMS linii miedzy trzema fazami wejéciowymi, w woltach (V).
.5 Silnik %Vn Wskazuje srednig z trzech faz wejsciowych jako procent napiecia znamionowego silnika.
.6 SSW %Vn Wskazuje srednig z trzech faz wejsciowych jako procent napiecia znamionowego SSW.

Doktadnos¢ + 2 % maksymalnego napiecia SSW (S3.3.2).

UWAGA!
@ Napiecie bedzie wskazywane tylko wtedy, gdy osiggnie warto$¢ powyzej 3 % maksymalnego
napiecia SSW (S3.3.2). Ponizej tej wartosci wskazywane bedzie tylko 0O (zero).

S$1.3 Napiecie wyjsciowe

.1 Srednia 0,0...999,9V
.2 Silnik %Vn 0,0 ... 999,9%
Opis:

Wskazuje napiecia linii wyjsciowej z obliczeniem True RMS.
.1 Srednia Wskazuje $rednie rzeczywiste napiecie RMS linii miedzy trzema fazami wyjéciowymi, w woltach (V).
.2 Silnik %Vn Wskazuje $rednig trzech faz wyjsciowych jako procent napiecia znamionowego silnika.

Doktadnos¢ + 2 % maksymalnego napiecia SSW (S3.3.2).

UWAGA!
@ Napiecie bedzie wskazywane tylko wtedy, gdy osiggnie warto$¢ powyzej 3 % maksymalnego
napiecia SSW (S3.3.2). Ponizej tej wartosci wskazywane bedzie tylko 0O (zero).

S1.4 Napiecie blokujace SCR

.1 Blokowanie R-U 0,0...9999V

.2 Blokowanie S-V 0,0...9999V

.3 Blokowanie T-W 0,0...9999V
Opis:

Wskazuje napiecie blokujgce, napiecia na SCR, z obliczeniem True RMS.
.1 Blokowanie R-U Napiecie blokowania R-U.
.2 Blokowanie S-V Napiecie blokowania S-V.
.3 Blokowanie T-W Napiecie blokowania T-W.

$1.5 Moc wyjsciowa & P.F.

.1 Aktywny 0,0 ... 11700,0 kW
.2 Widoczny 0,0 ... 11700,0 kVA
.3 Reaktywny 0,0 ... 11700,0 kVAr
4P.F 0,00 ... 1,00

Opis:

Wskazuje Srednig moc trzech faz wyjsciowych SSW i wspétczynnik mocy.

.1 Aktywny Wskazuje moc czynng w kilowatach (kW).
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.2 Widoczny Wskazuje moc pozorng w kilowoltoamperach (kVA).
.3 Reaktywny Wskazuje moc bierng w kilowoltoamperach biernych (kVAr).
.4 P. F. Wskazuje wspotczynnik mocy silnika.

Doktadnos¢ + 5 % przy co najmniej 50 % prgdu znamionowego silnika.

UWAGA!
& Moc wyjsciowa bedzie wskazywana tylko wtedy, gdy prad przekracza 20 % pradu znamionowego
SSW. Jesli jest ponizej 20 % pradu znamionowego SSW, wskazywane bedzie 0,00 (zero).

UWAGA!

Wspotczynnik mocy silnika bedzie wskazywany tylko wtedy, gdy prad przekracza 20 % pradu
znamionowego SSW. Jesli jest ponizej 20 % pradu znamionowego SSW, wskazywane bedzie 0,00
(zero).

S1.6 P.L.L.

.1 Status 0..1
.2 Czestotliwosé 0,0...99,9 Hz
.3 Sekwencja 0..2

Opis:

Wskazuje stan pracy i zmienne uzyskane za pomoca algorytmu synchronizacji PLL.

.1 Status Wskazuje stan dziatania algorytmu synchronizacji PLL.

Wskazanie Opis
0 = Wiyt PLL jest w trybie offline.
1=0k PLL jest w porzadku.

.2 Czestotliwosé Wskazuje czestotliwos¢ linii w hercach (Hz).

.3 Sekwencja Wskazuje kolejnos¢ faz w zaciskach wejsciowych zasilania SSW.

Doktadnos¢ + 5 % czestotliwosci nominalnej sieci zasilajgcej.

Wskazanie Opis
0 = Nieprawidtowy Wskazuje, kiedy PLL jest w trybie offline.
1=RST/123 Sekwencja faz R-S-T lub L1-L2-L3.
2=RTS/132 Sekwencja faz R-T-S lub L1-L3-L2.

UWAGA!
@ Algorytm synchronizacji PLL bedzie dziatat tylko przy napieciu powyzej 62,5% napiecia
znamionowego silnika.

UWAGA!

@ Kolejnos¢ faz bedzie wskazywana tylko wtedy, gdy napiecia linii R-S, S-T i T-R sg powyzej 62,5 %
napiecia znamionowego silnika zaprogramowanego w (C2.1). W przeciwnym razie wskazana
zostanie nieprawidtowa kolejnosc.
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S$1.7 Moment obrotowy silnika

.1 Silnik %Tn 0,0 ... 999,9 %
Opis:
Wskazuje moment obrotowy silnika.

.1 Silnik %Tn Wskazuje moment obrotowy silnika jako procent znamionowego momentu obrotowego silnika
(Motor Tn %).

SSW posiada algorytm szacowania momentu obrotowego silnika, ktéry wykorzystuje te same zasady, ktére sa
stosowane w przetwornicach czestotliwosci WEG. To zaawansowane technologicznie oprogramowanie pozwala
na wskazanie momentu obrotowego bardzo zblizonego do rzeczywistej wartosci.

Doktadnos¢ + 10 % znamionowego momentu obrotowego silnika.

UWAGA!
& Informacje dotyczgce znamionowego momentu obrotowego silnika i maksymalnego momentu
rozruchowego sg dostepne w katalogu producenta silnika.

UWAGA!

@ Aby moment obrotowy byt prawidlowo wskazywany w S1.7.1, wszystkie parametry zwigzane z
silnikiem, od C2.1 do C2.6, muszg by¢ prawidtowo zaprogramowane zgodnie z danymi na tabliczce
znamionowej silnika.

S1.8 Napiecie sterujace

.1 Wejscie 0,0...999,9V

.2 +5V 0,00...9,99V

3 +12V 0,0...999V

.4 +Vbat 0,00...9,99V

.5 +48V 0,0...999V
Opis:

Wskazuje wewnetrzne i zewnetrzne napiecie zasilania ptyty sterujgcej SSW.
.1 Wejscie Wskazuje zasilanie wejsciowe elektroniki.

.2 +5V Wskazuje napiecie wewnetrznego zasilacza +5V.

.3 +12V Wskazuje napiecie wewnetrznego zasilacza +12V.

.4 +Vbat Wskazuje napiecie baterii zasilacza RTC.

.5 +48V Wskazuje napiecie wewnetrznego zasilacza +48V.

UWAGA!
Wartosci graniczne napiecia sg monitorowane przez algorytmy ochrony. Dlatego, jesli SSW nie
wskazuje zadnego zabezpieczenia, napiecia sg w porzgdku.

S21/0

Wskazuje stan wejs¢ i wyjs¢ sterowania.
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S2.1 Cyfrowe

.1 Wejscia 0 ... 15 Bit
.2 Wyijscia 0 ... 15 Bit
Opis:

Wskazuje stan wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych sterowania.

.1 Wejscia Wskazuje stan cyfrowych wejs¢ sterujgcych za pomocg cyfr 0 (nieaktywne) i 1 (aktywne).

bit Wartos$¢/Opis
Bit 0 0: Nieaktywny.
DI 1: Aktywny.
Bit 1 0: Nieaktywny.
DI2 1: Aktywny.
Bit 2 0: Nieaktywny.
DI3 1: Aktywny.
Bit 3 0: Nieaktywny.
Dl4 1: Aktywny.
Bit 4 0: Nieaktywny.
DI5 1: Aktywny.
Bit 5 0: Nieaktywny.
DI6 1: Aktywny.
Bit6 ... 15 Zarezerwowane.
Rezerwacja

.2 Wyjscia Okresla stan wyjs¢ cyfrowych sterowania za pomocg cyfr 0 (nieaktywne) i 1 (aktywne).

bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: Nieaktywny.
DO1 1: Aktywny.
Bit 1 0: Nieaktywny.
DO2 1: Aktywny.
Bit 2 0: Nieaktywny.
DO3 1: Aktywny.
Bit3...15
Rezerwacja

S$2.2 Wyjscie analogowe

.1 Procent 0,00 ... 100,00 %
.2 pradowe 0,000 ... 20,000 mA
.3 Napiecie 0,000 ... 10,000 V
.4 10 bitéw 0...1023

Opis:

Wskazuje warto$¢ wyjscia analogowego w procentach, prgdzie lub napieciu, zgodnie z zaprogramowaniem.
.1 Procent Wskazuje warto$¢ wyjscia analogowego w procentach wartosci maksymalnej.

.2 pragdowe Wskazuje warto$¢ wyjscia analogowego w mA.

.3 Napiecie Wskazuje warto$¢ wyjscia analogowego w V.

.4 10 bitow Wskazuje warto$¢ wyjscia analogowego w 10 bitach. Maksymalna warto$¢ 1023.

UWAGA!

Wskazane wartosci sg zgodne z programowaniem wyj$cia analogowego i przestrzeganiem
warto$ci obcigzenia silnika.

Programowanie wyjscia analogowego: C4.3.

Programowanie wyjscia analogowego w pradzie lub napieciu: C4.3.3.
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S3 SSW900

Umozliwia przegladanie charakterystyk i stanow SSW.

S3.1 Status SSW

.1 Rzeczywisty 0..14
.2 Aktywne zrodto polecen 0 ... 11

Opis:
Wskazuje obecny status SSW.

.1 Rzeczywisty Wskazuje rzeczywisty stan SSW.

Stan ten jest rowniez wskazywany w lewym gérnym rogu wyswietlacza.

Wskazanie

Opis

0 = Gotowos¢

Gotowy do uruchomienia silnika.

1 = Test poczatkowy

Testowanie potaczen silnika i linii zasilania.

2 = Usterka

Z btedem.

3 =Ramp Up

Podczas rampy przyspieszania.

4 = Pelne napiecie

Przy petnym napigciu.

5 = Obejscie

Stycznik obejsciowy jest zamkniety.

6 = Rezerwacja

7 = Ramp Down

Podczas rampy zwalniania.

8 = Hamowanie

Hamowanie jest aktywne.

9 = FWD/REV

Podczas zmiany kierunku obrotéw.

10 = Jog

Podczas biegu.

11 = Opdznienie startu

Podczas opdznienia startu.

12 = Opodznienie
ponownego uruchomienia

Podczas opdznienia restartu.

13 = Ogdlna
niepetnosprawnos¢

Ogdlne wytgczenie.

14 = Konfiguracja

W trybie konfiguracji:

- inicjalizuje system;

- pobiera oprogramowanie sprzetowe;

- wykonuje zorientowane uruchomienie;
- Funkcja kopiowania HMI w toku;

- z niezgodnoscig miedzy parametrami.

.2 Aktywne zrédio polecen
zatrzymania.

Wskazuje rzeczywiste pochodzenie zrédia polecenia

uruchomienia

Wskazanie

Opis

0 = Klawisze HMI LOC

Aktywnym poleceniem sg klawisze HMI w trybie lokalnym.

1 = Klucze HMI REM

Aktywnym poleceniem sg klawisze HMI w Remote.

2 =DIx LOC Aktywne polecenie to Wejscie cyfrowe w trybie lokalnym.
3 =DIx REM Aktywne polecenie to wejscie cyfrowe w trybie zdalnym.
4 =USB LOC Aktywne polecenie to USB w trybie lokalnym.

5=USB REM Aktywne polecenie to USB w Remote.

6 = SoftPLC LOC

Aktywne polecenie to SoftPLC w trybie lokalnym.

7 = SoftPLC REM

Aktywne polecenie to SoftPLC w Remote.

8 = Gniazdo 1 LOC

Aktywne polecenie to gniazdo 1 w trybie lokalnym.

9 = Gniazdo 1 REM

Aktywne polecenie to Slot 1 w Remote.

10 = Gniazdo 2 LOC

Aktywne polecenie to gniazdo 2 w trybie lokalnym.

11 = Gniazdo 2 REM

Aktywne polecenie to Slot 2 w Remote.
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S$3.1.3 Stowo statusu

.1 SSW
Opis:

Stowo o statusie SSW.

.1 SSW Stowo o statusie SSW.

0 ... 15 Bit

bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: Silnik nie jest wigczony.
Bieganie 1: Silnik jest wiaczony.
Bit 1 0: Kiedy jest ogdlnie wytgczony w jakikolwiek sposéb.
Gener. Wigczony 1: Gdy jest to ogdlnie mozliwe za pomoca wszystkich srodkéw.
Bit 2 0: Funkcja JOG jest nieaktywna.
JOG 1: Funkcja JOG jest aktywna.
Bit 3 0: Brak.
Test poczatkowy 1: Podczas wstepnych testéw przed uruchomieniem silnika.
Bit 4 0: Nie przyspiesza.
Ramp Up 1: Podczas catego przyspieszenia.
Bit 5 0: Do silnika nie jest doprowadzane petne napiecie.
Petne napiecie 1: Do silnika podawane jest petne napigcie.
Bit 6 0: Z otwartym obejsciem.
Obejscie 1: Z zamknietym obejsciem.
Bit 7 0: Nie zwalnia.
Ramp Down 1: Podczas catego zwalniania.
Bit 8 0: Lokalny.
Zdalny 1: Zdalnie.
Bit 9 0: Nie wykonuje hamowania.
Hamowanie 1: Podczas procesu hamowania.
Bit 10 0: Nie powoduje to zmiany kierunku obrotéw.
FWD/REV 1: Podczas procesu odwracania rotacji.
Bit 11 0: Obrét do przodu.
Rewers 1: Odwrotny obrét.
Bit 12 0: Brak.
Ton 1: Czas przed rozpoczeciem (C5.7.2).
Bit 13 0: Brak.
Toff 1: Czas po zatrzymaniu (C5.7.3).
Bit 14 0: SSW nie jest w stanie alarmowym.
Alarm 1: SSW jest w stanie alarmowym.

Uwaga: Aktywne kody alarméw mozna odczyta¢ za pomocg menu D2.1.

Bit 15 0: SSW nie jest w stanie btedu.
Usterka 1: SSW jest w stanie btedu.

Uwaga: Aktywny kod usterki mozna odczyta¢ za pomocg menu D1.1.

S$3.1.4 Tryb konfiguraciji

.1 Status

Opis:

0 ... 15 Bit

Wskazuje specjalny stan, w ktérym nie mozna uruchomic silnika.

.1 Status Pozwala uzytkownikowi zidentyfikowaé zrodto trybu konfiguracii.

bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: OK.
Inicjalizacja systemu 1: Inicjalizuje system.
Bit 1 0: OK.
Pobieranie firmware 1: Pobiera oprogramowanie uktadowe.
Bit 2 0: OK.
Zorientowany start-up 1: Wykonuje zorientowany start-up.
Bit 3 0: OK.
Niekompatybilny 1: Z niezgodnoscig miedzy parametrami.
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bit Wartos¢/Opis
Bit 4 0: OK.
Resetowanie potrzeb 1: Wymaga zresetowania.
Bit 5 0: OK.
Kopiowanie HMI 1: Funkcja kopiowania HMI w toku, przesytanie danych miedzy SSW i HMI.
Bit 6
Tryb testowy
Bit7...15
Rezerwacja

W przypadku wystgpienia niektérych z ponizszych kombinacji, SSW przechodzi do stanu Config”’z powodu
niezgodnosci miedzy parametrami:

m jesli prgd znamionowy wykracza poza zakres modelu SSW (C9.1);

m jesli istnieje wiecej niz jeden GP zaprogramowany przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz START zaprogramowany przez DI (C4.1);

m jesli START zaprogramowany przez DI, musi by¢é STOP przez DI (C4.1);

m jesli STOP zaprogramowany przez DI, to musi by¢ START przez DI (C4.1);

m jesli GP z START/STOP przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz STOP zaprogramowany przez DI (C4.1);

m jedli jest wiecej niz LOC/REM zaprogramowane przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz SG zaprogramowane przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz uzytkownik obcigzenia 1/2 zaprogramowany przez DI (C4.1);

m Jesli dostepne jest sterowanie pompg z funkcjg Kick Start (C1.1 i C7.2);

m jesli dostepna jest funkcja Torque Control with Kick Start (C1.1 e C7.2);

m jesli alarm zresetowat zabezpieczenie klasy termicznej wyzszej niz ustawiona (C5.9.4 i C5.9.3);
m jesli ochrona klasy termicznej + PT100 bez akcesoriéw PT100 (C5.9.5);

m jesli reset alarmu zabezpieczenia temperatury silnika (PT100) jest wyzszy niz ustawiony (C5.8);
= jesli wystepuje hamowanie prgdem statym z wewnetrzng deltg;

m jesli wartos¢ ograniczenia pradu silnika (C1.5 lub C1.7)(C2.2) jest wieksza niz 5x In softstartu (C9.1.1).

UWAGA!

@ Po witaczeniu zasilania, uruchomieniu silnika lub zmianie konfiguracji za pomocg SSW w trybie
Config’w przypadku niezgodnosci miedzy parametrami; na wyswietlaczu pojawi sie komunikat z
przyczyna.

S$3.2 Wersja oprogramowania

.1 Pakiet 0,00 ... 99,99

Opis:
Wskazuje wersje oprogramowania zawarte we wszystkich mikrokontrolerach zainstalowanych na SSW.

.1 Pakiet Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w pamieci FLASH mikrokontrolera znajdujgcego sie na
plycie sterujagcej 1. Ta ptytka sterujgca wykonuje interfejs z uzytkownikiem.
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S3.2.2 Szczegotly

.1 Kontrola 1 V 0,00 ... 99,99
.2 Control 1 rev. -32768 ... 32767
.3 Bootloader V 0,00 ... 99,99
.4 Wersja bootloadera. -32768 ... 32767
.5 HMI rev. -32768 ... 32767
.6 Kontrola 2 V 0,00 ... 99,99
.7 Control 2 rev. -32768 ... 32767
.8 Akcesorium 1V 0,00 ... 99,99
.9 Akcesorium 1 rev. -32768 ... 32767
.10 Akcesorium 2 V 0,00 ... 99,99
.11 Akcesorium 2 rev. -32768 ... 32767
Opis:

Wskazuje szczegoty wersji oprogramowania zawartego we wszystkich mikrokontrolerach zainstalowanych na
SSW. Na przykfad: VX.xX rev.xxxx

.1 Kontrola 1 V Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w pamieci FLASH mikrokontrolera znajdujgcego
sie na ptycie sterujgcej 1. Ta ptytka sterujgca wykonuje interfejs z uzytkownikiem.

.2 Control 1 rev. Wskazuje wersje oprogramowania karty kontrolnej 1.

.3 Bootloader V Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w pamieci BootLoader mikrokontrolera
znajdujgcego sie na ptycie sterujgcej 1.

.4 Wersja bootloadera. Wskazuje wersje oprogramowania BootLoadera karty kontrolnej 1.
.5 HMI rev. Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w HMI.

.6 Kontrola 2 V Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w pamieci FLASH mikrokontrolera znajdujgcego
sie na ptytce sterujgcej 2. Ta ptytka sterujgca ma funkcje sterowania silnikiem.

.7 Control 2 rev. Wskazuje wersje oprogramowania karty kontrolnej 2.

.8 Akcesorium 1V Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w pamieci FLASH mikrokontrolera znajdujgcego
sie na akcesorium 1, jesli jest dostepna.

.9 Akcesorium 1 rev. Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w akcesorium 1.

.10 Akcesorium 2 V Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w pamieci FLASH mikrokontrolera
znajdujgcego sie w akcesorium 2, jesli jest dostepna.

.11 Akcesorium 2 rev. Wskazuje wersje oprogramowania zawartg w akcesorium 2.

S3.3 Model SSW

.1 pradowe 0..6
.2 Napiecie 0..1
.3 Napiecie sterujgce 0..3
.4 Numer seryjny 0 ... 4294967295

Opis:
Wskazuje zakresy napiecia i prgdu modelu SSW.

.1 pradowe Wskazuje biezacy zakres, w ktorym nalezy skonfigurowac¢ biezgcy model SSW.

SSW900 | 9-9



S STATUS

Wskazanie Opis
0=10do 30A Rozmiar obudowy A, modele: 10A, 17A, 24A i 30A.
1=45do 105 A Rozmiar obudowy B, modele: 45A, 61A, 85A i 105A.
2=130do 200 A Rozmiar obudowy C, modele: 130A, 171A i 200A.
3=255do412 A Rozmiar obudowy D, modele: 255A, 312A, 365A i 412A.
4 =480do 670 A Rozmiar obudowy E, modele: 480A, 604A i 670A.
5=820do 950 A Rozmiar obudowy F, modele: 820A i 950A.
6 = 1100 do 1400 A Rozmiar obudowy G, modele: 1100A i 1400A.

UWAGA!
@ Aktualny model SSW jest zaprogramowany w C9.1.1

.2 Napiecie Wskazuje zakres napiecia linii sekcji zasilania SSW (R/L1, S/L2 i T/L3).

Wskazanie Opis
0=220do 575V 220 do 575V (-15% do +10 %) lub 187 do 632 Vac (standard i trojkat).
1=380do 690 V 380 do 690 V (-15 % do +10 %) lub 323 do 759 Vac (standard).

.3 Napiecie sterujace Wskazuje napiecie fazowo-neutralne sterowania SSW (Control Supply 1-2).

Wskazanie Opis
0=110do 240V 110 do 240 V (-15 % do +10 %) lub 93,5 do 264 Vac.
1=110do 130 V 110 do 130 V (-15 % do +10 %) lub 93,5 do 143 Vac.
2=220do 240V 220 do 240 V (-15% do +10 %) lub 176,8 do 264 Vac.
3=24V 24 Vdc

.4 Numer seryjny Wskazuje numer seryjny produktu.

S3.4 Status wentylatora

.1 Rzeczywisty 0..1

Opis:
Wskazuje stan wentylatora zasilania.

.1 Rzeczywisty Wskazuje stan wentylatora zasilania.

Wskazanie Opis

0= Wyt Nieaktywny.

1=Na Aktywny.

S3.5 Akcesoria

.1 Gniazdo 1 0..8
.2 Gniazdo 2 0..8
Opis:

Te parametry identyfikujg akcesoria, ktére zostaty zainstalowane na SLOTACH kontrolnych.

.1 Gniazdo 1 Akcesorium zainstalowane w SLOT 1.

.2 Gniazdo 2 Akcesorium zainstalowane w SLOT 2.

Wskazanie Opis
0 =Bez Bez akcesoriow.
1 = Anybus-CC Z akcesorium komunikacyjnym Anybus-CC.
2 = RS-485 Z izolowanym akcesorium komunikacyjnym RS-485
3=PT100 Akcesorium z 5 wejsciowymi czujnikami PT100 do ochrony silnika przed
przegrzaniem.
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Wskazanie Opis
4 =1/0O Exp. Z cyfrowym wejsciem i wyjSciem rozszerzajgcym.
5 = Profibus Z akcesorium do komunikacji Profibus.
6 = CAN Z akcesorium komunikacyjnym DeviceNet lub CANopen.
7 = Ethernet Z akcesorium do komunikacji Ethernet.
8 = Zewnetr. pobdr pradu. Z zewnetrznym akcesorium do akwizycji pradu.

UWAGA!
@ Akcesoria mozna zainstalowa¢ w dowolnym gniezdzie, ale nie mozna ich powiela¢. Mozna uzywac
tylko jednego z nich.

UWAGA!
@ Akcesoria nie mogg by¢é montowane ani demontowane, gdy SSW jest pod napieciem.

S4 TEMPERATURY

Wskazuje temperature radiatora SCR i temperature silnika, jesli jest dostepna.

S4.1 Temperatura SCR

.1 Rzeczywisty -22 ...260 °C

Opis:
Wskazuje temperature radiatora SCR.

.1 Rzeczywisty Wskazuje temperature radiatora SCR.

S$4.2 Status klasy termicznej

.1 Maksimum 0,0 ... 100,0 %

Opis:
Wskazuje stan klasy termicznej silnika.

.1 Maksimum Wskazuje klase ochrony termicznej silnika w procentach. 0% oznaczatoby 0°C. 100 %
odpowiadatoby maksymalnej wartosci obstugiwanej przez silnik.

W przypadku uzycia domys$lnych wartosci fabrycznych parametréw, C5.9.7.1 = 3 = klasa F 155°C, C5.9.7.2 =
60°C i C5.9.7.3 = 40°C, zgodnie z normg IEC 60947-4-2:

. 0,0 %bytoby 0°C.

25,8 % bytoby silnikiem zimnym w temperaturze otoczenia C5.9.7.3 = 40°C.

64,5 % bedzie gorgcym silnikiem pracujgcym w petnym rezimie C5.9.7.3 = 40°C + C5.9.7.2 = 60°C.

100.0 % powinna by¢ klasg izolacji silnika C5.9.7.1 = 3 = klasa F 155°C.

Aby uzyskac¢ wiecej informaciji, prosze zobaczy¢ Rysunek 11.23 na stronie 11-54.

SSW900 | 9-11



S STATUS

S$4.3 Temperatura silnika

.1 Kanat 1
.2 Kanat 2
.3 Kanat 3
4 Kanat 4
.5 Kanat 5
.6 Kanat 6

Opis:

.. 260 °C
.. 260 °C
.. 260 °C
.. 260 °C
.. 260 °C
.. 260 °C

Wskazuje temperature silnika uzyskang przez akcesorium PT100.

.1 Kanat 1 Wskazuje temperature kanatu 1.

.2 Kanat 2 Wskazuje temperature kanatu 2.

.3 Kanat 3 Wskazuje temperature kanatu 3.

.4 Kanat 4 Wskazuje temperature kanatu 4.

.5 Kanat 5 Wskazuje temperature kanatu 5.

.6 Kanat 6 Wskazuje temperature kanatu 6.

UWAGA!
@ Do tej funkcji nalezy uzy¢ akcesorium PT100.

S5 KOMUNIKACJA

Parametry monitorowania HMI interfejsow komunikacyjnych.

Aby uzyskaé szczegoétowy opis, prosze zapoznac sie z instrukcjami obstugi Anybus-CC, CANopen, DeviceNet,

Ethernet i Modbus RTU SSW w zaleznosci od uzywanego interfejsu.

S5.1 Stowo statusu

.1 SSW 0 ... 15 Bit

Opis:

Stowo o statusie SSW.

.1 SSW Stowo o statusie SSW.

bit Wartos$¢/Opis

Bit 0 0: Silnik nie jest wigczony.
Bieganie 1: Silnik jest wigczony.
Bit 1 0: Kiedy jest ogdlnie wytgczony w jakikolwiek sposob.
Gener. Wigczony 1: Gdy jest to ogélnie mozliwe za pomocg wszystkich srodkow.
Bit 2 0: Funkcja JOG jest nieaktywna.
JOG 1: Funkcja JOG jest aktywna.
Bit 3 0: Brak.
Test poczgtkowy 1: Podczas wstepnych testéw przed uruchomieniem silnika.
Bit 4 0: Nie przyspiesza.
Ramp Up 1: Podczas catego przyspieszenia.
Bit 5 0: Do silnika nie jest doprowadzane petne napigcie.
Petne napigcie 1: Do silnika podawane jest petne napiecie.
Bit 6 0: Z otwartym obejsciem.
Obejscie 1: Z zamknigtym obejsciem.
Bit 7 0: Nie zwalnia.
Ramp Down 1: Podczas catego zwalniania.
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bit Wartos¢/Opis
Bit 8 0: Lokalny.
Zdalny 1: Zdalnie.
Bit 9 0: Nie wykonuje hamowania.
Hamowanie 1: Podczas procesu hamowania.
Bit 10 0: Nie powoduje to zmiany kierunku obrotéw.
FWD/REV 1: Podczas procesu odwracania rotacji.
Bit 11 0: Obrot do przodu.
Rewers 1: Odwrotny obrét.
Bit 12 0: Brak.
Ton 1: Czas przed rozpoczeciem (C5.7.2).
Bit 13 0: Brak.
Toff 1: Czas po zatrzymaniu (C5.7.3).
Bit 14 0: SSW nie jest w stanie alarmowym.
Alarm 1: SSW jest w stanie alarmowym.
Uwaga: Aktywne kody alarméw mozna odczyta¢ za pomocag menu D2.1.
Bit 15 0: SSW nie jest w stanie btedu.
Usterka 1: SSW jest w stanie btedu.
Uwaga: Aktywny kod usterki mozna odczyta¢ za pomocg menu D1.1.

$5.2 Stowo polecenia

. 15 Bit
. 15 Bit
. 15 Bit
. 15 Bit
. 15 Bit
. 15 Bit

.1 DIx

.2 Klucz HMI
.3 USB

.4 SoftPLC
.5 Slot1

.6 Slot2

Opis:

O O O O O O

Stowo polecajgce wszystkich zZrodet SSW. Polecenia RUN/STOP i JOG nieaktywnych Zzrddet zostang

zresetowane.

.1 DIx Stowo polecenia przez wejscia cyfrowe.

bit Wartos$¢/Opis
Bit 0 0: zatrzymujgc sie przy rampie.
Start/Stop 1: rampa startowa.
Bit 1 0: ogolne wytaczenie.
Gener. Wigczony 1: ogdlna mozliwos¢.
Bit 2 0: brak JOG.
JOG 1:z JOG.
Bit 3 0: zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.
FWD/REV 1: w kierunku przeciwnym do ruchu wskazoéwek zegara.
Bit 4 0: lokalny.
LOC/REM 1: na odlegtosé.
Bit5...6
Rezerwacja
Bit 7 0 — 1: wykonac reset btedu (jesli btad jest aktywny).
Reset Uwaga: Tylko w przypadku polecenia przejsciaz 0 na 1.
Bit 8 0: hamowanie jest wytgczone.
Hamowanie 1: hamowanie jest wigczone.
Bit 9 0: zatrzymanie podczas rozruchu awaryjnego.
Uruchomienie awaryjne 1: rozruch w trybie awaryjnym.
Bit 10 ... 15
Rezerwacja

.2 Klucz HMI Stowo polecenia za pomocg przyciskéw HMI.

.3 USB Stowo polecenia przez USB.

.4 SoftPLC Stowo polecenia przez SoftPCL.
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.5 Slot1 Stowo sterujgce za posrednictwem dowolnego akcesorium komunikacyjnego podigczonego do gniazda
1.

.6 Slot2 Stowo polecenia za posrednictwem dowolnego akcesorium komunikacyjnego podtgczonego do gniazda
2.

bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: zatrzymujac sie przy rampie.
Start/Stop 1: zaczynajgc od rampy.
Bit 1 0: ogdlne wytaczenie.
Gener. Wigczony 1: ogdélna mozliwosc¢.
Bit 2 0: brak JOG.
JOG 1:z JOG.
Bit 3 0: zgodnie z ruchem wskazéwek zegara.
FWD/REV 1: w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Bit 4 0: lokalny.
LOC/REM 1: na odlegtosc.
Bit5...6
Rezerwacja
Bit 7 0 — 1: wykonac reset btedu (jesli btad jest aktywny).
Reset Uwaga: Tylko w przypadku polecenia przej$ciaz 0 na 1.
Bit8 ... 15
Rezerwacja

UWAGA!

@ Jesli polecenia RUN/STOP i JOG pochodzg z okreslonego zrédia i jest ono aktywne, tylko te
polecenia mozna wyswietli¢ w S5.2. Ze wzgleddw bezpieczenstwa wszystkie pozostate polecenia
z innych zrodet, ktére nie sg aktywne, zostang zresetowane.

S5.3 Wartosé dla wyjsé

.1 Wartos¢ DO 0 ... 15 Bit

Opis:
Wartos¢ dla wyjsé cyfrowych i analogowych za posrednictwem komunikacji.

.1 Wartos¢ DO Wartosc¢ dla wyjs¢ cyfrowych poprzez interfejsy sieciowe.

bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: Nieaktywny.
DO1 1: Aktywny.
Bit 1 0: Nieaktywny.
DO2 1: Aktywny.
Bit 2 0: Nieaktywny.
DO3 1: Aktywny.
Bit3...15
Rezerwacja

S$5.3.2 Wartos¢ dla AO

.1 AO w 10 bitach 0..1023

Opis:
Wartos$¢ dla wyjscia analogowego przez interfejs sieciowy.

.1 AO w 10 bitach Warto$¢ dla wyjscia analogowego za posrednictwem interfejséw sieciowych: 0...1023. 0=0 %
and 1023=100 %.
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S$5.4 Szeregowy RS485

.1 Status interfejsu 0..2

.2 Otrzymano telegram 0 ... 65535
.3 Przestany telegram 0 ...65535
.4 Telegram z btedem 0 ... 65535
.5 Btedy odbioru 0 ... 65535

Opis:
Status akcesorium RS485 i protokoty korzystajgce z tego interfejsu.

.1 Status interfejsu Prosze okre$li¢, czy karta interfejsu szeregowego RS485 jest prawidtowo zainstalowana i
czy w komunikacji szeregowej wystepujg btedy.

Wskazanie Opis
0 = Wiyt Nieaktywny interfejs szeregowy. Akcesorium interfejsu RS485 nie jest
zainstalowane.
1=Na Akcesorium interfejsu RS485 zostato zainstalowane i wykryte.
2 = Btad przekroczenia Interfejs szeregowy jest aktywny, ale wykryto alarm lub btad komunikac;ji
limitu czasu szeregowej - alarm A128 / btad F128.

.2 Otrzymano telegram Licznik cykliczny, ktory jest zwiekszany za kazdym razem, gdy odbierany jest telegram.
.3 Przestany telegram Licznik cykliczny, ktory jest zwiekszany za kazdym razem, gdy przesytany jest telegram.

.4 Telegram z bledem Pokazuje liczbe otrzymanych wiadomosci z nieprawidtowym polem sprawdzania btedéw
(tj.: CRC, Suma kontrolna).

.5 Btedy odbioru Pokazuje liczbe odebranych bajtow z innymi btedami komunikacji.

UWAGA!
@ Styczniki sg cykliczne, tzn. powyzej 65535 powracajg do 0.

S$5.5 Anybus-CC

.1 Identyfikacja 0..25
.2 Comm. Status 0..8
Opis:

Status akcesorium komunikacyjnego Anybus i protokotéw korzystajgcych z tego interfejsu.

.1 Identyfikacja Umozliwia identyfikacje podigczonego modutu Anybus.

Wskazanie Opis
0 = Wytaczony Modut komunikacyjny nie jest zainstalowany.
1... 15 = Rezerwacja
16 = Profibus DP Modut Profibus DP.
17 = DeviceNet Modut DeviceNet.
18 = Rezerwacja
19 = EtherNet/IP Modut EtherNet/IP.
20 = Rezerwacja
21 = Modbus TCP Modut Modbus TCP.
22 = Rezerwacja
23 = PROFINET IO Modut PROFINET 10.

24 = PROFINET S2
25 = Rezerwacja

.2 Comm. Status Informuje o statusie modutu komunikacyjnego.
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Wskazanie Opis

0 = Konfiguracja Modut zidentyfikowany, oczekuje na dane konfiguracyjne (automatycznie).

1 = Inicjat Modut wykonujacy inicjalizacje interfejsu (automatycznie).

2 = Prosze czeka¢ Comm Modut zainicjowany, ale bez komunikacji z urzgdzeniem gtéwnym sieci.

3 = Bezczynnos¢ Nawigzano komunikacje z urzagdzeniem nadrzednym sieci, ale znajduje sie¢ ono w
trybie bezczynnosci lub programowania.

4 = Dane aktywne Ustanowiono komunikacje z urzgdzeniem nadrzednym sieci i pomyslinie przestano
dane we/wy. .°nline”.

5 = Btad Niedostepne.

6 = Rezerwacja

7 = Wyjatek Powazny btad interfejsu komunikacyjnego. Interfejs wymaga ponownej inicjalizacji.

8 = Btgd dostepu Btad dostepu miedzy urzadzeniem a interfejsem Anybus. Wymaga zresetowania
interfejsu.

$5.6 Tryb konfiguracji

.1 Status 0 ... 15 Bit
.2 Kontrola 0 ... 15 Bit
Opis:

Wskazuje specjalny stan, w ktérym nie mozna uruchomic silnika.

.1 Status Pozwala uzytkownikowi zidentyfikowa¢ zrédto trybu konfiguracji.

bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: OK.
Inicjalizacja systemu 1: Inicjalizuje system.
Bit 1 0: OK.
Pobieranie firmware 1: Pobiera oprogramowanie uktadowe.
Bit 2 0: OK.
Zorientowany start-up 1: Wykonuje zorientowany start-up.
Bit 3 0: OK.
Niekompatybilny 1: Z niezgodnoscig migedzy parametrami.
Bit 4 0: OK.
Resetowanie potrzeb 1: Wymaga zresetowania.
Bit 5 0: OK.
Kopiowanie HMI 1: Funkcja kopiowania HMI w toku, przesytanie danych miedzy SSW i HMI.
Bit 6
Tryb testowy
Bit7...15
Rezerwacja

W przypadku wystgpienia niektérych z ponizszych kombinacji, SSW przechodzi do stanu Config”’z powodu
niezgodnosci miedzy parametrami:

m jesli prgd znamionowy wykracza poza zakres modelu SSW (C9.1);

m jesli istnieje wiecej niz jeden GP zaprogramowany przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz START zaprogramowany przez DI (C4.1);

m jesli START zaprogramowany przez DI, musi by¢é STOP przez DI (C4.1);

m jesli STOP zaprogramowany przez DI, to musi by¢ START przez DI (C4.1);
= jesli GP z START/STOP przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz STOP zaprogramowany przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz LOC/REM zaprogramowane przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz SG zaprogramowane przez DI (C4.1);

m jesli jest wiecej niz uzytkownik obcigzenia 1/2 zaprogramowany przez DI (C4.1);
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= Jesli dostepne jest sterowanie pompg z funkcjg Kick Start (C1.11 C7.2);

m jesli dostepna jest funkcja Torque Control with Kick Start (C1.1 e C7.2);

m jesli alarm zresetowat zabezpieczenie klasy termicznej wyzszej niz ustawiona (C5.9.4 i C5.9.3);
m jesli ochrona klasy termicznej + PT100 bez akcesoriéw PT100 (C5.9.5);

m jesli reset alarmu zabezpieczenia temperatury silnika (PT100) jest wyzszy niz ustawiony (C5.8);
= jesli wystepuje hamowanie prgdem statym z wewnetrzng deltg;

m jesli wartos¢ ograniczenia pradu silnika (C1.5 lub C1.7)(C2.2) jest wieksza niz 5x In softstartu (C9.1.1).

UWAGA!

@ Po wigczeniu zasilania, uruchomieniu silnika lub zmianie konfiguracji za pomocg SSW w trybie
Config’w przypadku niezgodnosci miedzy parametrami; na wyswietlaczu pojawi sie komunikat z
przyczyna.

.2 Kontrola Umozliwia uzytkownikowi zmiane trybu pracy SSW za posrednictwem komunikacji szeregowe;j.

bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: prosze nie przerywac ukierunkowanego rozruchu.
Przerwaé uruchamianie 1: prosze przerwac ukierunkowane uruchamianie.
Bit1...15
Rezerwacja

S$5.7 CANopen/DeviceNet

.1 Status kontrolera CAN
.2 Otrzymano telegram .
.3 Przestany telegram ... 65535
.4 Licznik wytgczeh magistr. .. 65535

0..6
0
0
0.
.5 Zagubione wiadomosci 0 ... 65535
0
0
0
0

.. 65535

.6 CANopen Comm. Status
.7 Stan wezta CANopen

.8 Stan sieci DNet

.9 Status gtéwny DeviceNet

- o A~

Opis:
Status akcesorium komunikacyjnego CAN i protokotéw korzystajgcych z tego interfejsu

.1 Status kontrolera CAN Umozliwia identyfikacje, czy karta interfejsu CAN jest prawidtowo zainstalowana i
czy w komunikacji wystepujg btedy.

Wskazanie Opis

0 = Wytgczony Nieaktywny interfejs CAN. Wystepuje, gdy protokdt CAN nie jest zaprogramowany
w C8.4.1.

1 = Auto-baud Kontroler CAN probuje wykry¢ predkosc¢ transmisji sieci (tylko dla protokotu
komunikacyjnego DeviceNet).

2 = CAN Enabled Interfejs CAN jest aktywny i bez btedow.

3 = Ostrzezenie Kontroler CAN osiggnat stan ostrzegawczy.

4 = Btad Pasywny Kontroler CAN osiggnat stan pasywny btedu.

5 = Autobus wytgczony Kontroler CAN osiggnat stan wytgczenia magistrali.

6 = Brak zasilania Interfejs CAN nie posiada zasilania pomiedzy pinami 1i 5 ztgcza.

magistrali

.2 Otrzymano telegram Ten parametr dziata jako cykliczny licznik, ktéry jest zwiekszany za kazdym razem, gdy
odbierany jest telegram CAN. Informuje on operatora, czy urzgdzenie jest w stanie komunikowac sie z siecia.
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.3 Przestany telegram Ten parametr dziata jako licznik cykliczny, ktory jest zwiekszany za kazdym razem, gdy
przesytany jest telegram CAN. Informuje on operatora, czy urzadzenie jest w stanie komunikowac sie z siecia.

4 Licznik wylaczen magistr. Jest to licznik cykliczny, ktéry wskazuje, ile razy urzadzenie weszto w stan
wytgczenia magistrali w sieci CAN.

.5 Zagubione wiadomosci Jest to cykliczny licznik wskazujgcy liczbe wiadomosci odebranych przez interfejs
CAN, ktére nie mogty zostac przetworzone przez urzadzenie. W przypadku, gdy liczba utraconych wiadomosci
jest czesto zwiekszana, zaleca sie zmniejszenie szybkosci transmisji uzywanej w sieci CAN.

UWAGA!
@ Licznik ten jest zerowany za kazdym razem, gdy urzadzenie jest wytgczane, wykonywany jest
reset lub osiggniety zostat maksymalny limit parametru.

.6 CANopen Comm. Status Wskazuje stan karty w odniesieniu do sieci CANopen, informujgc, czy protokét
zostat wigczony i czy ustuga kontroli bledow jest aktywna (Node Guarding lub Heartbeat).

Wskazanie Opis
0 = Wytgczony Protokét CANopen wytgczony.
1 = Rezerwacja
2 = Komunik. Wigczone Komunikacja wtaczona.
3 = BiadCtrl.Witaczone Komunikacja wigczona i ustuga kontroli btedéw wtgczona (Node
Guarding/Heartbeat).
4 = Btad ochrony Wystapit btad ochrony wezta.
5 = HeartbeatBtad Wystgpit btad pulsu.

.7 Stan wezlta CANopen Dziata jako slave sieci CANopen i jako taki element ma maszyne stanu, ktéra kontroluje
jego zachowanie w zakresie komunikacji. Ten parametr wskazuje, w jakim stanie znajduje sie urzadzenie.

Wskazanie Opis
0 = Wytgczony Protokét CANopen wytgczony.
1 = Inicjalizacja Komunikacja z urzgdzeniem nie jest mozliwa podczas tego etapu, ktory konczy sie
automatycznie.
2 = Zatrzymany Dostepny jest tylko obiekt NMT.
3 = Operacyjny Wszystkie obiekty komunikacyjne sg dostepne.
4 = Przedoperacyjne Komunikacja z urzgdzeniem podrzednym jest juz mozliwa, ale jego PDO nie sg

jeszcze dostepne do dziatania.

.8 Stan sieci DNet Wskazuje stan sieci DeviceNet.

Wskazanie Opis
0 = Offline Urzadzenie nie jest zasilane lub nie jest w trybie online. Nie mozna nawigza¢
komunikacji.
1 = OnLine, NotConn Urzadzenie w trybie online, ale niepodtaczone. Urzadzenie podrzedne pomysinie

zakonczyto procedure weryfikacji MaclD. Oznacza to, ze skonfigurowana
szybkos¢ transmisji jest prawidtowa (lub zostata prawidtowo wykryta w przypadku
automatycznej transmisji) i ze nie ma innych weztéw sieci o tym samym adresie.
Jednak na tym etapie nie ma jeszcze komunikacji z urzgdzeniem master.

2 = OnLine,Conn Urzadzenie dziata w normalnych warunkach. Urzadzenie master przydzielito
zestaw potgczen typu I/O z urzgdzeniem slave. Na tym etapie nastepuje
efektywna wymiana danych za pomoca potaczen typu 1/O.

3 = Conn.Timed-out Jedno lub wigcej potaczen typu I/0 wygasto.

4 = Awaria facza Wskazuje to, ze urzadzenie podrzedne nie mogto wejs¢ do sieci z powodu
probleméw z adresowaniem lub z powodu wytgczenia magistrali. Upewnij sie, ze
skonfigurowany adres nie jest uzywany przez inne urzadzenie, sprawdz, czy
wybrana szybkos$c¢ transmisji jest prawidtowa i upewnij sie, ze nie ma probleméw z
instalacja.

5 = Auto-Baud Urzadzenie uruchamia mechanizm autobaud.

.9 Status gtéwny DeviceNet Wskazuje stan urzgdzenia nadrzednego sieci DeviceNet. Moze by¢ w trybie pracy
(Run) lub w trybie konfiguraciji (Idle).

Wskazanie Opis

0 = Bieg Telegramy odczytu i zapisu sg przetwarzane normalnie i aktualizowane przez
urzgdzenie nadrzedne.
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Wskazanie Opis

1 = Bezczynnos¢ Tylko telegramy odczytu z urzadzen podrzednych sg aktualizowane przez
urzgdzenie nadrzedne. Zapis w tym przypadku pozostaje wytgczony.

UWAGA!
@ Gdy komunikacja jest wylgczona, parametr ten nie reprezentuje rzeczywistego stanu urzadzenia
nadrzednego.

S$5.8 Ethernet

A MBTCP: Status 0...3

komunikacji

2 MBTCP:  Aktywne 0...4

potgczenia

.3 Status gtéwny EIP 0..1

.4 Status komunikacji EIP 0..4

.5 Status interfejsu 0 ... 15 Bit

.6 Biezgcy adres IP 0.0.0.0 ... 255.255.255.255
Opis:

Parametry do konfiguracji i obstugi interfejsu Ethernet. Aby uzyskac szczegdtowy opis, prosze zapoznac sie z
instrukcjg komunikacji Ethernet, dostepng do pobrania na stronie: www.weg.net.

.1 MBTCP: Status komunikacji Ten parametr wskazuje stan komunikacji Modbus TCP akcesorium SSW900-
CETH-W.

Wskazanie Opis
0 = Wytaczony Komunikacja wytaczona, brak akcesoriow.
1 = Brak potgczenia Komunikacja wtaczona, ale brak aktywnego potgczenia Modbus TCP.
2 = Potgczony Co najmniej jedno aktywne potaczenie Modbus TCP.
3 = Btad czasu Urzadzenie wykryto przekroczenie limitu czasu w komunikacji Modbus TCP,
zaprogramowane przez C8.5.9.

.2 MBTCP: Aktywne polaczenia Ten parametr wskazuje liczbe aktywnych potgczen Modbus TCP.

Urzgdzenie umozliwia do 4 jednoczesnych potgczeh Modbus TCP. Jesli potgczenie jest nieaktywne przez okoto
1 minute, jest ono automatycznie zamykane przez serwer.

.3 Status gtéwny EIP Wskazuje status Master sieci EtherNet/IP.

Wskazanie Opis

0 = Bieg Telegramy odczytu i zapisu sg przetwarzane normalnie i aktualizowane przez
urzgdzenie nadrzedne.

1 = Bezczynnos¢ Tylko telegramy odczytu z urzadzen podrzednych sg aktualizowane przez
urzgdzenie nadrzedne. Zapis w tym przypadku pozostaje wytgczony.

.4 Status komunikacji EIP Ten parametr wskazuje status komunikacji EtherNet/IP.

Wskazanie Opis
0 = Wytgczony Brak interfejsu, interfejs wylgczony lub bez skonfigurowanego adresu IP.
1 = Brak potgczenia Komunikacja wtgczona, ale nie ustanowiono zadnych potgczen we/wy z

urzgdzeniem nadrzednym sieci.

2 = Potgczony Komunikacja wigczona i potgczenie I/O ustanowione z urzgdzeniem nadrzednym
sieci. W tym stanie urzgdzenie skutecznie wymienia dane przez sie¢.

3 = Btad potaczenia we/wy Uptynat limit czasu potgczenia we/wy.

4 = Zduplikowany adres IP Zarezerwowane.

.5 Status interfejsu Parametr wskazujacy status interfejsu Ethernet.
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bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: Brak potaczenia na porcie 1.
Link1 1: Lgcze aktywne na porcie 1.
Bit 1 0: Brak potgczenia na porcie 2.
Link2 1: Lgcze aktywne na porcie 2.
Bit2...15
Rezerwacja

.6 Biezacy adres IP Umozliwia wyswietlenie adresu IP uzywanego przez akcesorium SSW900-CETH-W.

S$5.9 Bluetooth

.1 Adres MAC 00:00:00:00:00:00 ... FF:FF:FF:FF:FF:FF

Opis:
Nastepujgce konfiguracje sg dostepne dla produktow, ktére majg interfejs HMI ze zintegrowang technologig
bluetooth.

.1 Adres MAC Adres MAC urzadzenia Bluetooth to unikalny 48-bitowy identyfikator przypisany do kazdego
urzgdzenia Bluetooth przez producenta.

S6 SOFTPLC

Parameters related to SoftPLC. For more details, refer to the Help text of WPS (WEG Programming Suite)
Software.

S6.1 Status SoftPLC

.1 Rzeczywisty 0..4

Opis:
Stan, w ktérym znajduje sie SoftPLC. Jesli nie sg zainstalowane zadne aplikacje, inne parametry nie beda
wyswietlane na HMI.

.1 Rzeczywisty Umozliwia uzytkownikowi wizualizacje statusu SoftPLC.

Jesli ten parametr przedstawia opcje 2 (Incompatible App.), oznacza to, ze zatadowana wersja nie jest
kompatybilna z biezgcym oprogramowaniem sprzetowym SSW.

W takim przypadku nalezy ponownie skompilowa¢ projekt w WPS z uwzglednieniem nowej wersji SSW i pobra¢
go ponownie.

Wskazanie Opis
0 = Brak aplikacji Nie zapisano zadnej aplikaciji.
1 = Instalowanie aplikacji Instalowanie aplikacji.
2 = Aplikacja niezgodna Wersja aplikacji, ktora zostata zapisana w pamieci, nie jest kompatybilna z
aktualnym oprogramowaniem sprzetowym SSW.
3 = Aplikacja. Zatrzymany Aplikacja nie jest uruchomiona.
4 = Aplikacja. Aplikacja jest uruchomiona.

Uruchamianie

S6.2 Czas cyklu skanowania

.1 Rzeczywisty 0...65535 ms

Opis:
Czas wykonania aplikaciji.

.1 Rzeczywisty Jest to czas wykonania aplikacji. Im wieksza aplikacja, tym diuzszy czas wykonania.
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$6.3 Wartosé dla wyjsé

.1 Wartos¢ DO 0 ... 15 Bit

Opis:
Wartos¢ dla wyjsé cyfrowych i analogowych przez SoftPLC.

.1 Wartos¢ DO Warto$¢ dla wyjs¢ cyfrowych przez SoftPLC.

bit Wartos¢/Opis
Bit 0 0: Nieaktywny.
DO1 1: Aktywny.
Bit 1 0: Nieaktywny.
DO2 1: Aktywny.
Bit 2 0: Nieaktywny.
DO3 1: Aktywny.
Bit3...15
Rezerwacja

S6.3.2 Wartos¢ AO

.1 AO w 10 bitach 0..1023

Opis:
Wartosc¢ dla wyjs¢ analogowych przez SoftPLC.

.1 AO w 10 bitach Wartos$¢ dla wyj$¢ analogowych przez SoftPLC: 0...1023. 0=0 % e 1023=100 %.

S6.4 Parametr

.1 Uzytkownik #1 -10000 ... 10000

ra u...do

.50 Uzytkownik #50 -10000 ... 10000
Opis:

Sg to parametry uzytkowania zdefiniowane przez uzytkownika za pomocg oprogramowania WPS. Uzytkownik
moze réwniez skonfigurowac te parametry.

.1 Uzytkownik #1 do .50 Uzytkownik #50 Skitadajg sie one z parametréw z funkcjami zdefiniowanymi przez
uzytkownika za pomocg oprogramowania WPS. Uzytkownik moze skonfigurowac te parametry.

UWAGA!
@ Parametry uzytkownika ustawione na zapis (Configurations - C11.3.X) sg zawsze zachowywane.
Parametry uzytkownika ustawione na Tylko do odczytu (Status - S6.4.X) nie sg zachowywane.
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10 D DIAGNOSTYKA

Umozliwia przeglgdanie zmiennych i zdarzenh, ktére mogg pomoc w diagnozowaniu problemdw lub poprawie
dziatania SSW.

D1 USTERKA

Wystagpity btedy.

Usterki wystepujace na SSW sa rejestrowane w tej grupie.

D1.1 Rzeczywisty

.1 Exxx 0...999

Opis:
Obecna usterka. Jesli jakakolwiek usterka jest aktywna, jest ona wskazywana w aktualnej usterce. Jesli nie jest
aktywna, wskazywane jest 0.

Usterki dziatajg poprzez wytaczenie silnika. Mozna je zresetowac tylko za pomocg polecenia resetowania lub
poprzez odtgczenie zasilania sterowania SSW.

.1 Fxxx Rzeczywista usterka. Jesli jakakolwiek usterka jest aktywna, jest ona wskazywana.

D1.2 Historia btedow

Historia usterek rejestruje usterki wystepujgce w SSW, wraz z innymi istotnymi informacjami dotyczgcymi
interpretacji usterek, takimi jak data, godzina, prad silnika itp.

Dane te sg zapisywane w standardowym formacie CSV (Comma-Separated Values) i mogg by¢ odczytywane
za posrednictwem WPS lub komunikacji szeregowe;j.

UWAGA!
W przypadku wystgpienia usterki jednoczesnie z wigczeniem i wylgczeniem SSW, informacje
dotyczace tej usterki, takie jak data, godzina itp. mogg zawiera¢ nieprawidtowe informacije.

D2 ALARMY

Wystgpity alarmy.

Alarmy wystepujgce na SSW sg rejestrowane w tej grupie.

D2.1 Rzeczywisty

.1 Axxx 1 0...999

.2 AxXxx 2 0...999

3 Axxx 3 0...999

4 Axxx 4 0...999

.5 Axxx 5 0...999
Opis:

Obecne alarmy. Jesli jakikolwiek alarm jest aktywny, jest on wskazywany. Jesli nie jest aktywny, wskazywane
jest 0.

Alarmy dziatajg poprzez wskazywanie ich wystgpienia na interfejsie HMI i w stowie statusu SSW. Sg one
automatycznie resetowane, gdy stan alarmowy przestaje istniec.

Alarmy sg umieszczone w linii, ktéra moze wskazywac do 5 alarméw jednoczesnie. Za kazdym razem, gdy
alarm dziata, jest umieszczany na 5. pozycji i przenoszony na pozycje ponizej, jesli sg puste.
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Wizualnie na HMI, jesli wystapi tylko jeden alarm, bedzie on w ostatniej pozycji (Alarm 1).
.1 Axxx 1 Ostatnia pozycja wskazania alarmu.

.2 Axxx 2 Czwarta pozycja wskazania alarmu.

.3 Axxx 3 Trzecia pozycja wskazania alarmu.

.4 Axxx 4 Druga pozycja wskazania alarmu.

.5 Axxx 5 Pierwsza pozycja wskazania alarmu.

D2.2 Historia alarmow

Historia alarméw rejestruje alarmy wystepujgce w SSW, wraz z innymi istotnymi informacjami dla interpretacji
bteddw, takimi jak data, godzina, prad silnika itp.

Dane te sg zapisywane w standardowym formacie CSV (wartosci oddzielone przecinkami). Mozna je odczytac
za pomocg WPS lub komunikacji szeregowe;.

UWAGA!
W przypadku wystgpienia alarmu jednoczesnie z wigczeniem i wytgczeniem SSW, informacje
dotyczace tego alarmu, takie jak data, godzina itp. mogg zawiera¢ nieprawidtowe informacije.

D3 WYDARZENIA

Zdarzenie miato miejsce.
Zdarzenia majgce miejsce na SSW sg rejestrowane w tej grupie.

Dane te sg zapisywane w standardowym formacie CSV (Comma-Separated Values). HMI pokazuje ostatnie
alarmy. Aby uzyska¢ dostep do petnego pliku, nalezy uzy¢ WPS.

UWAGA!
W przypadku wystgpienia alarmu jednoczesnie z wigczeniem i wylgczeniem SSW, informacje
dotyczace tego alarmu, takie jak data, godzina itp. mogg zawiera¢ nieprawidtowe informacije.

D4 SILNIK WELACZONY

Pokazuje r6zne wartosci zapisane przy wtgczonym silniku.

D4.1 Prosze uruchomi¢ prad

.1 Maksymalny 0,0...14544,0 A
.2 Srednia 0,0 ... 14544,0 A
Opis:

Zapisuje biezgce wartosci podczas rozruchu silnika.
.1 Maksymalny Zapisuje maksymalng warto$¢ prgdu podczas uruchamiania.

.2 Srednia Zapisuje $rednig warto$é pradu rozruchowego. Warto$é jest resetowana na poczatku kazdego
uruchomienia.

Wartosci te sg zerowane na poczatku kazdego rozruchu i nie sg zachowywane po odtgczeniu SSW od zasilania.

Nie rejestruje prgdéw funkcji Jog.
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D4.2 Rzeczyw. czas rozpoczec.

.1 Rzeczywisty 0..999s
.2 Finat 0..999s
Opis:

Przechowuje rzeczywisty czas rozpoczecia.

Rzeczywisty czas rozruchu to czas niezbedny do osiggniecia przez silnik predkosci znamionowej. Czas ten
zalezy od ustawien parametréw rozruchu i warunkéw obcigzenia. Czas ustawiony w C1.3, nawet dla rampy
napiecia, nie jest rzeczywistym czasem rozruchu.

Na przyktad, silnik bez obcigzenia jest w stanie osiagna¢ predkos¢ znamionowg przy nizszym napieciu, a czas
C1.3 to okres potrzebny SSW do przytozenia do silnika 100 % napiecia linii zasilajgce;.

.1 Rzeczywisty Pokazuje wartos¢ aktualnego czasu rozpoczecia. Warto$¢ ta jest zapisywana w wartosci
koncowej D.4.2.2, gdy osiggnie koniec startu; nastepnie przechodzi do 0.

.2 Final Wartos¢ koncowa zapisana po uruchomieniu silnika.

Wartosc¢ rzeczywistego czasu rozruchu nie jest zachowywana po odtgczeniu SSW od zasilania. Wartosci te sg
zerowane na poczgtku kazdego rozruchu.

D4.3 Prad Petne napiecie

.1 Maksymalny 0,0...14544,0 A

Opis:
Zapisuje najwyzszg wartos¢ pragdu, gdy silnik jest na petnym napieciu lub przy zamknietym obejsciu.

.1 Maksymalny Zapisuje najwyzszg wartos¢ prgdu w czasie, gdy silnik jest pod petnym napieciem.

Wartosci te sg utrzymywane nawet po odigczeniu zasilania od SSW. Ustawienie C10.3.1 = 5 powoduje
wyzerowanie tych wartosci.

D4.4 Napiecie linii glownej

.1 Maksymalny 0,0...999,9V
.2 Minimun 0,0...999,9V
Opis:

Zapisuje warto$ci napiecia sieciowego przy pracujgcym silniku.
.1 Maksymalny Zapisuje najwyzszg warto$¢ napiecia sieciowego przy pracujgcym silniku.
.2 Minimun Zapisuje najnizszg wartos¢ napiecia sieciowego przy pracujgcym silniku.

Wartosci te sg utrzymywane nawet po odigczeniu zasilania od SSW. Ustawienie C10.3.1 = 5 powoduje
wyzerowanie tych wartos$ci.

D4.5 Czestotliwosé linii giéownej

.1 Maksymalny 0,0...99,9 Hz
.2 Minimalny 0,0...99,9 Hz
Opis:

Zapisuje warto$ci czestotliwosci linii przy pracujgcym silniku.

.1 Maksymalny Zapisuje najwyzszg wartos¢ czestotliwosci linii przy pracujgcym silniku.
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.2 Minimalny Zapisuje najnizszg wartos¢ czestotliwosci linii przy pracujgcym silniku.

Wartosci te sg utrzymywane nawet po odigczeniu zasilania od SSW. Ustawienie C10.3.1 = 5 powoduje
wyzerowanie tych wartosci.

D4.6 Licznik kWh

.1 Ogoétem 0,0 ... 429496729,5 kWh

Opis:
Wskazuje energie zuzytg przez silnik, w kWh.

.1 Ogoétem Wskazuje energie zuzytg przez silnik, w kWh.

Wartos¢ ta jest utrzymywana nawet po odtgczeniu zasilania od SSW. Ustawienie C10.3.1 = 5 powoduje
wyzerowanie tej wartosci.

D4.7 Liczba Poczatek

.1 Ogodtem 0...65535

Opis:
Zapisuje catkowitg liczbe uruchomien wykonanych przez SSW.

Aby rozruch zostat uznany za prawidtowy, silnik musi zainicjowac rozruch po tescie poczatkowym, tj. potgczenia
miedzy linig a silnikiem musza by¢ prawidtowe.”

.1 Ogétem Zapisuje catkowitg liczbe uruchomien wykonanych przez SSW.

Wartos¢ ta jest utrzymywana nawet po odtgczeniu zasilania od SSW.

D5 TEMPERATURY

Zapisuje najwyzsze temperatury SCR i silnika, jesli sg dostepne.

D5.1 SCR Maksimum

.1 Ogdtem -22 ...260 °C

Opis:
Zapisuje najwyzszg wartos¢ temperatury SCR.

.1 Ogoétem Zapisuje najwyzszg wartos¢ temperatury SCR.

Wartos¢ ta jest utrzymywana nawet po odtgczeniu zasilania od SSW. Ustawienie C10.3.1 = 6 powoduje
wyzerowanie tej wartosci.

D5.2 Maksymalny silnik

.1 Kanat 1 -20 ... 260 °C
.2 Kanat 2 -20 ... 260 °C
.3 Kanat 3 -20 ... 260 °C
.4 Kanat 4 -20 ... 260 °C
.5 Kanat 5 -20 ... 260 °C
.6 Kanat 6 -20 ... 260 °C
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Opis:
Zapisuje najwyzsze wartosci temperatury silnika.

.1 Kanalt 1 Zapisuje najwyzszg wartos¢ temperatury silnika zarejestrowang w kanale 1.
.2 Kanat 2 Zapisuje najwyzszg wartos¢ temperatury silnika zarejestrowang w kanale 2.
.3 Kanat 3 Zapisuje najwyzszg wartos¢ temperatury silnika zarejestrowang w kanale 3.
.4 Kanat 4 Zapisuje najwyzszg warto$¢ temperatury silnika zarejestrowang w kanale 4.
.5 Kanat 5 Zapisuje najwyzszg warto$¢ temperatury silnika zarejestrowang w kanale 5.
.6 Kanat 6 Zapisuje najwyzszg warto$¢ temperatury silnika zarejestrowang w kanale 6.

Wartosci te sg utrzymywane nawet po odigczeniu zasilania od SSW. Ustawienie C10.3.1 = 5 powoduje
wyzerowanie tych wartosci.

UWAGA!
@ Do korzystania z tej funkcji wymagane jest akcesorium PT100.

D6 KONTROLA GODZIN

D6 Kontrola godzin

.1 Zasilany 0 ...4294967295 s

.2 Wigczone 0...4294967295 s

.3 Wentylator wtgczony 0...4294967295 s
Opis:

Zapisuje catkowitg liczbe godzin niektérych warunkéw SSW.

.1 Zasilany Wskazuje catkowitg liczbe godzin, przez ktére SSW byt zasilany.
.2 Wiaczone Wskazuje catkowitg liczbe godzin pracy SSW.

.3 Wentylator wigczony Wskazuje catkowitg liczbe godzin pracy wentylatora.

Wartosci te sg utrzymywane nawet po odtgczeniu zasilania od SSW. Ustawiajgc C10.3.1 =7, wartosci D6.2 i
D6.3 zostang wyzerowane.

D7 ZMIENIONE PARAMETRY

To menu umozliwia wizualizacje wszystkich parametréw, ktérych zawartosc¢ rézni sie od ustawien fabrycznych.
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11 C KONFIGURACJE

To menu umozliwia programowanie wszystkich parametréw konfiguracyjnych SSW.
C1 URUCHAMIANIE | ZATRZYMYWANIE

Umozliwia konfiguracje pracy silnika oraz typu uruchamiania i zatrzymywania.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.1 Rodzaje kontroli

Zakres 0..6 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:
SSW ma siedem typdw sterowania rozruchem, aby lepiej dopasowac sie do wszystkich wymagan aplikaciji.
Wskazanie Opis
0 = Rampa napiecia Poczgwszy od rampy napiecia.
1 = Ramp napiecia + Poczgwszy od rampy napiecia i limitu pradu.
ograni. pradu
2 = Ograniczenie pradu Zaczynajgc od limitu pradu.
3 = Biezgca rampa Zaczynajgc od obecnej rampy.
4 = Sterowanie pompg Zaczynajgc od sterowania pomp3.
5 = Kontrola momentu Zaczynajgc od kontroli momentu obrotowego.
obrotow.
6 =D.0O.L. SCR Poczawszy od bezposrednich na linii (D.O.L.) SCR.

Rozpoczecie od rampy napiecia (A):
Jest to zazwyczaj najczesciej stosowana metoda.

SSW narzuca napiecie na silnik, poczgtkowo bez zadnego rodzaju sprzezenia zwrotnego napiecia lub prgdu
zastosowanego do silnika. Jest on stosowany do obcigzen o nizszym poczatkowym momencie obrotowym lub
z kwadratowym momentem obrotowym.

Ten typ sterowania moze by¢ uzywany jako wstepny test dziatania.
Rozpoczecie od rampy napiecia + ograniczenie pradu (B):

SSW przyktada napiecie do silnika, poczgtkowo bez zadnego rodzaju sprzezenia zwrotnego napiecia lub prgdu
przytozonego do silnika, az do osiggniecia limitu pragdu ustawionego w C1.7, pozostajgc tak do konca rozruchu
silnika.

Jest on stosowany do obcigzen z nizszym poczatkowym momentem obrotowym lub z kwadratowym momentem
obrotowym.

Poczawszy od ograniczenia pradu (B): Maksymalny prad jest ograniczony podczas rozruchu i
dostosowywany do potrzeb aplikacji. Jest on stosowany do obcigzen o wyzszym poczgtkowym momencie
obrotowym lub o statym momencie obrotowym.

Ten typ sterowania stuzy do dostosowania rozruchu do limitdw wydajnosci linii zasilajace;j.

Rozpoczecie od biezacej rampy (C): Maksymalny prad jest réwniez ograniczony podczas rozruchu, jednak
nizsze lub wyzsze wartosci prgdu mozna dostosowac do poczgtku rozruchu.

Jest stosowana do obcigzen o nizszym lub wyzszym poczgtkowym momencie obrotowym. Moze zastgpic
funkcje kick start dla obcigzen o wyzszym poczgtkowym momencie obrotowym.

Moze w petni zastgpi¢ rampe napiecia, z nizszym prgdem poczgtkowym i wyzszym prgdem koncowym, gdy jest
uzywany z obcigzeniem kwadratowym, z zaletg kontrolowanego prgdu podczas rozruchu.

Ten typ sterowania stuzy do dostosowania rozruchu do limitdw wydajnosci linii zasilajace;j.

Rozpoczecie od sterowania pompag (C): Jest on zoptymalizowany w celu zapewnienia momentu obrotowego
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niezbednego do ptynnego uruchamiania i zatrzymywania od$rodkowych pomp hydraulicznych.

Posiada specjalny algorytm dla pomp od$rodkowych, ktére sg obcigzone kwadratowym momentem obrotowym.
Ten specjalny algorytm zostat zaprojektowany w celu zminimalizowania uderzen wodnych i przekroczen
cisnienia, ktére mogtyby spowodowaé uszkodzenie lub nadmierne zuzycie rur hydraulicznych.

Uruchomienie z kontrolg momentu obrotowego: SSW posiada wysokowydajny i bardzo elastyczny algorytm
sterowania momentem obrotowym, aby spetni¢ potrzeby kazdej aplikacji, zarbwno w zakresie ptynnego
uruchamiania, jak i zatrzymywania obcigzenia.

Sterowanie momentem obrotowym z 1 punktem nastawy (B): Umozliwia regulacje statego limitu momentu
rozruchowego.

Kontrola momentu obrotowego z 2 punktami ustawien (C): Umozliwia regulacje poczatkowego limitu
momentu obrotowego w liniowej rampie.

Kontrola momentu obrotowego z 3 punktami ustawien (D): Umozliwia dostosowanie krzywej granicznej
momentu rozruchowego z 3 punktami, poczatkowym, posrednim i koncowym. Umozliwia miedzy innymi
uruchamianie obcigzen kwadratowych.

Poczawszy od Direct on Line D.O.L. SCR (A): SSW naktada napiecie 100 % na silnik bez zadnego rodzaju
sprzezenia zwrotnego napiecia lub prgdu zastosowanego do silnika.

UWAGA!
@ Metoda Direct on Line D.O.L. SCR jest stosowana tylko w szczegdlnych przypadkach, gdy
wymagane jest napiecie 100 % na silniku podczas rozruchu silnika.

Stopien trudnosci typoéw kontroli:

(A) Bardzo tatwa regulacja i programowanie;

(B) Latwa regulacja i programowanie;

(C) Wymaga pewnej wiedzy na temat obcigzenia w celu regulacji i programowania;
(D) Wymaga rozlegtej wiedzy na temat obcigzenia w celu regulacji i programowania.

UWAGA!
@ Typy sterowania sg rozmieszczone zgodnie ze stopniem trudnosci uzytkowania i programowania.
Dlatego prosze zacza¢ uzywac tatwiejszych trybow sterowania.

Kolejna tabela przedstawia zaleznos¢ miedzy przyjetym typem kontroli rozruchu a automatycznie wybrang
kontrolg zatrzymania.
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Rampa napiecia X X
Rampa napiecia + ograniczenie pradu X X
Ograniczenie prgdu X X
Rampa prgdowa X X
Sterowanie pompg X X
Kontrola momentu obrotowego X | X
D.O.L. SCR X

Tabela 11.2: Dostepne metody zwalniania w zaleznosci od techniki uruchamiania.

UWAGA!
@ Gdy istnieje potrzeba ograniczenia prgdu rozruchowego, nalezy zastosowac ograniczenie pradu
lub rampe pradowa.

The Rysunek 11.1 na stronie 11-4 przedstawia sekwencje programowania niezbedng dla kazdego typu
sterowania.

UWAGA!

@ Aby utatwi¢ programowanie i ustawianie typu sterowania, mozna uzy¢ Asystenta programowania
(A.1). Wszystkie parametry tej sekwencji muszg zosta¢ sprawdzone i wyregulowane, jesli to
konieczne, przed uruchomieniem silnika.
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Rysunek 11.1: Sekwencja programowania typu sterowania.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.2 Napiecie poczatkowe
Zakres 25...90% Standard: 30
Wiasciwosci

Opis:

Jest uzywany z typami sterowania Voltage Ramp i Pump Control, C1.1 =0 lub 2.

Dostosowuje poczatkowe napiecie rozruchowe jako procent napiecia znamionowego (%Un), ktére zostanie
przytozone do silnika, zgodnie z Rysunek 11.2 na stronie 11-5.

11-4 | SSW900



u(v)

C1.2 -4

C KONFIGURACJE

Start

D:
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

0

O

<l t(s) >

C1.3

Wigcz

Rysunek 11.2: Napiecie poczgtkowe.

UWAGA!
Po wybraniu typu sterowania

©

zostanie sttumione w zaleznosci od limitu narzuconego przez to sterowanie.

innego niz Sterowanie pompa, poczgtkowe napiecie rozruchowe

UWAGA!

©

poczgtkowym momencie rozru

Po wybraniu opcji Voltage Ramp + Current Limit warto$¢ napiecia poczgtkowego zostanie
zmniejszona z uwzglednieniem limitu pradu. Jednak przy wysokich wartoSciach napiecia
poczatkowego i niskich warto$ciach limitu prgdu moga wystgpi¢ “przekroczenia’pradu w

chu.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.3 Maksymalny czas rozpoczecia

Zakres
Wiasciwosci

Opis:

1..999s

Standard: 20

Gdy SSW jest zaprogramowany dla typéw sterowania Voltage Ramp lub Pump Control, staje sie to czasem

wzrostu napiecia.

A

uv)

0

0 Wigcz

Rysunek 11.

<+ Start—>i
1 100 %Un

Rampa napigcia

P<—c13— .

3: Rampa przyspieszenia przez rampe napiecia.

UWAGA!

©

Czas zaprogramowany w C1.3 nie jest doktadnym czasem przyspieszania silnika, ale czasem
rampy napiecia lub maksymalnym dozwolonym czasem rozruchu. Czas przyspieszania silnika
zalezy od charakterystyki silnika, a takze od charakterystyki obcigzenia.
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Rysunek 11.4: Rampa przyspieszenia wedtug limitu pradu.

Gdy SSW jest zaprogramowany dla typéw sterowania Voltage Ramp + Current Limit, Current Limit, Torque
Control lub Current Ramp, ten parametr ustawia maksymalny czas rozruchu i dziata jako zabezpieczenie przed
zablokowaniem wirnika.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.4 Poczatek Koniec Wykrywanie

Zakres 0..1 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Umozliwia podanie petnego napiecia na silnik, gdy tylko osiggnie on predko$¢ znamionowsg, przed koricem
okresu zaprogramowanego w C1.3, podczas uruchamiania z rampa napiecia.

Koniec przyspieszania jest wykrywany, gdy S1.3.2 osiggnie 95 % napiecia linii zasilajgcej, S1.2.6. Ta funkcja
stuzy do zapobiegania pracy silnika z predko$cig znamionowg przy napieciu nizszym niz znamionowe, unikajgc
w ten sposob mozliwego spalenia SCR z powodu utraty synchronizmu w tym stanie.

Wskazanie Opis
0 = Czas Uzywajac czasu rampy, Maksymalny czas startu C1.3.
1 = Automatyczny Wykrywa, ze silnik osiagnat predko$¢ znamionowa.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.5 Rampa pradu poczatkowego

Zakres 150 ... 600 % Standard: 150
Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia zaprogramowanie rampy ograniczenia pradu, aby umozliwi¢ rozruch obcigzen z wyzszym lub
nizszym momentem rozruchowym lub obcigzen kwadratowych, zastepujgc rampe napiecia.

Warto$¢ poczagtkowa limitu pragdu jest podana przez C1.5, warto$¢ koncowa przez C1.7, a czas przez C1.7,
zgodnie z Rysunek 11.5 na stronie 11-7.

UWAGA!
@ Maksymalna zaprogramowana wartos$¢ nie moze przekracza¢ 500 % prgdu znamionowego SSW
(C9.1.1)..

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.6 Aktualny czas rampy

Zakres 1...99% Standard: 20
Wiasciwosci
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Opis:
Jest uzywany przez kontrole biezgcej rampy, C1.1 = 3. Umozliwia zaprogramowanie czasu do konca biezgcej
rampy, jako procent C1.3.

Po uptywie czasu zaprogramowanego w C1.6, limit prgdu jest ustawiany przez C1.7.

A
1
I(A) 1 1
< Start > 1
1 1
C17 =] mmmmcmmacmeeeaae g ' .
I , | Nominalna !
1
1
1
|
1
C1l5 -4----- -- Biezgca 1
rampa I
1
1
1
1

1
1
1
1
L
:
< c13 D>
0 Wiacz Maksymalny czas @ Wytacz

Rysunek 11.5: Poczawszy od biezgcej rampy i nizszej wartos$ci poczgtkowey.

Mate wartosci C1.6 w Rysunek 11.5 na stronie 11-7 umozliwiajg wygtadzenie poczgtkowych momentéw
rozruchowych. Powszechnie stosowane w silnikach napedowych zasilanych z generatorow.

Duze wartosci C1.6 w Rysunek 11.5 na stronie 11-7 umozliwiajg uruchomienie obcigzen kwadratowych, takich
jak pompy hydrauliczne i wentylatory.

A
I(A)

C15 --
I Limit
C1.7 -H

Biezgca rampa

(o]}
1

! :<} C1.3
: Maksymalny czas
0 Wiacz @ Wytacz

Rysunek 11.6: Poczawszy od biezgcej rampy i wyzszej warto$ci poczgtkowey.

N__|

Poczatkowa wartos¢ prgdu C1.5 zaprogramowana w Rysunek 11.6 na stronie 11-7 stuzy do zapewnienia
wyzszego poczatkowego momentu obrotowego w celu pokonania obcigzen z opornym momentem obrotowym.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.7 Ograniczenie pradu

Zakres 150 ... 600 % Standard: 300
Wiasciwosci

Opis:
Okresla maksymalny prad podczas rozruchu silnika, jako procent prgdu znamionowego silnika ustawionego w
C2.2.

Jesli limit pradu zostanie osiggniety podczas rozruchu silnika, SSW utrzymuje prad w tym limicie, dopoki silnik
nie osiggnie konca rozruchu.

Jesli limit prgdu nie zostanie osiggniety, silnik uruchomi sie natychmiast.

SSwW900 | 11-7



C KONFIGURACJE

A
I(A)

<F——Start——>
1

1
1
1 1
1 I Limit ! 1
1
1
1

c17 -4--

Aktualny
limit

O g———ct13— . t(s)
' ' Maksymalny czas '

0 Wigcz @ Wytacz

Rysunek 11.7: Ograniczenie pradu.

UWAGA!
@ Maksymalna zaprogramowana wartos$¢ nie moze przekracza¢ 500 % prgdu znamionowego SSW
(C9.1.1)..

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.8 Charak. momentu poczatkow.

Zakres 1..3 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Pozwala wybrac profil momentu obrotowego, ktéry SSW bedzie stosowaé podczas rozruchu silnika.

Dostepne sg trzy profile limitu momentu obrotowego, ktére umozliwiajg uruchomienie dowolnego rodzaju
obcigzenia, statego lub 1-punktowego, liniowego lub 2-punktowego oraz kwadratowego lub 3-punktowego.

A
T(%) T(%)
<+——Start——>> !
| : : < Start {>E
c19 -4-- : ! .
! T Nominalna!
:
X €19 --f-
1
1
' >
0 <t—ciz—p ! t(s) 0
A
T(%)
Start > '
1 1
1 1
1
1
:
\J
C1.9 - -1
c1m -~ X
h 1
1 1
0: <C1.12-D> : : t(s)>
S c13 D '
Rysunek 11.8: Dostepne profile rozruchowego momentu obrotowego.
Wskazanie Opis
1 = Staty 1 punkt ustawien.
2 = Liniowy 2 punkty ustawien.
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Wskazanie Opis
3 = Kwadrat 3 punkty ustawien.

UWAGA!
@ Prosze wybrac typ sterowania momentem obrotowym, ktory jest tatwiejszy do zaprogramowania i
wyregulowania oraz zgodny z Panstwa wiedzg na temat charakterystyki uzywanego obcigzenia.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie
Zakres 10 ... 300 % Standard: 30
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie poczgtkowego lub statego rozruchowego momentu obrotowego, zgodnie z
charakterystykg rozruchowego momentu obrotowego wybrang w C1.8.

C1.8 Programowanie C1.9 Opis
1 (Staty) C1.9 ogranicza maksymalny moment obrotowy podczas rozruchu
2 (Liniowy) C1.9 ogranicza poczatkowy rozruchowy moment obrotowy
3 (Kwadratowy) C1.9 ogranicza poczatkowy rozruchowy moment obrotowy

Tabela 11.5: C1.9 funkcja zgodna z C1.8

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie
Zakres 10 ... 300 % Standard: 110
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie limitu kohcowego momentu rozruchowego, jesli w C1.8 wybrano liniowy lub
kwadratowy moment obrotowy.

C1.8 Programowanie C1.10 Opis
1 (Staty) C1.10 nie petni zadnej funkgji
2 (Liniowy) C1.10 ogranicza poczatkowy rozruchowy moment obrotowy
3 (Kwadratowy) C1.10 ogranicza poczatkowy rozruchowy moment obrotowy

Tabela 11.6: C1.10 funkcja zgodna z C1.8

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.11 Minim. moment rozruchowy

Zakres 10 ... 300 % Standard: 27
Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia zaprogramowanie posredniego limitu momentu rozruchowego, jesli w C1.8 wybrano kwadratowy
moment obrotowy.

C1.8 Programowanie C1.11 Opis
1 (Staty) C1.11 nie pemni zadnej funkcji
2 (Liniowy) C1.11 nie pemi zadnej funkcji
3 (Kwadratowy) C1.11 ogranicza posredni moment rozruchowy

Tabela 11.7: C1.11 funkcja zgodna z C1.8
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C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.12 Min.start Torqg. Czas

Zakres 1...99% Standard: 20
Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia zaprogramowanie posredniego czasu ograniczenia momentu rozruchowego, jako procent
maksymalnego czasu okreslonego w C1.3, jesli w C1.8 wybrano charakterystyke momentu kwadratowego.

C1.8 Programowanie C1.12 Opis
1 (Staty) C1.12 nie petni zadnej funkgji
2 (Liniowy) C1.12 nie petni zadnej funkg;ji
3 (Kwadratowy) C1.12 ustawic¢ czas dla posredniego momentu rozruchowego

Tabela 11.8: C1.12 funkcja zgodna z C1.8

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.13 Zatrzyma¢ czas

Zakres 0..999s Standard: 0
Wiasciwosci

Opis:
Jest uzywany w aplikacjach z pompami hydraulicznymi. Umozliwia kontrolowane zwalnianie poprzez wigczenie
i dostosowanie czasu rampy spadku napiecia.

Aby uzyskac wiecej informacji na temat programowania i stosowania, prosze zapoznac sie z sekcjg Sterowanie
pompa. Moze by¢ uzywany z typami sterowania: Voltage Ramp, Pump Control, Current Limit i Current Ramp.

UWAGA!
@ Ta funkcja stuzy do wydtuzenia normalnego czasu zwalniania obcigzenia, a nie do wymuszania
czasu kroétszego niz wymagany przez samo obcigzenie.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.14 Przystanek Obnizenia Napiecia

Zakres 60 ... 100 % Standard: 100
Wiasciwosci

Opis:

Jest uzywany w aplikacjach z pompami hydraulicznymi. Dostosowuje warto$¢ procentowg napiecia
nominalnego (% Un), ktore zostanie przytozone do silnika natychmiast, gdy SSW otrzyma polecenie
zwolnienia przez rampe napigcia.

UWAGA!
@ Aby funkcja ta dziatata, nalezy zaprogramowaé czas rampy zwalniania, czas zatrzymania.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.15 Zatrzym. napiecia koncowego

Zakres 30 ...55% Standard: 30
Wiasciwosci

Opis:
Jest uzywany w aplikacjach z pompami hydraulicznymi. Dostosowuje procent napiecia nominalnego (% Un),
ktére zostanie przytozone do silnika na korncu rampy zwalniania.

11-10 | SSW900



C KONFIGURACJE
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Rysunek 11.9: Rampa zwalniania wedtug napiecia

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.16 Charak. momen. zatrzyman.

Zakres 1..3 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Pozwala wybrac profil momentu obrotowego, ktéry SSW bedzie stosowaé podczas zatrzymywania silnika.

Dostepne sg trzy profile ograniczenia momentu obrotowego, ktére umozliwiajg poprawe wydajnosci predkosci
podczas procesu zatrzymywania.

Wskazanie Opis
1 = Staly 1 punkt ustawien.
2 = Liniowy 2 punkty ustawien.
3 = Kwadrat 3 punkty ustawien.
A A
T(%) X ! T(%) X |
T Nominalna <t— Stop—>! T Nominalna,<t——Stop——>
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1
1
1
1
C1AT- = =
1
1
1
1

1
1
0 [ t(s)’
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<t C1.13

Rysunek 11.10: Dostepne profile momentu zatrzymania.

UWAGA!
@ Prosze wybrac typ sterowania momentem obrotowym, ktéry jest tatwiejszy do zaprogramowania i
wyregulowania oraz zgodny z Panstwa wiedzg na temat charakterystyki uzywanego obcigzenia.
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C1 Uruchamianie i zatrzymywanie

C1.17 Moment obrot. ogranicz. krancow.

Zakres 10 ... 100 % Standard: 20
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie koncowego lub stalego momentu zatrzymania, zgodnie z charakterystykg
momentu wybranego w C1.16.

C1.16 Programowanie

C1.17 Opis

1 (Staty)

C1.17 ogranicza maksymalny moment obrotowy podczas zatrzymania.

2 (Liniowy)

C1.17 ogranicza koncowy moment zatrzymania.

3 (Kwadratowy)

C1.17 ogranicza koncowy moment zatrzymania.

Tabela 11.10: C1.17 dziata zgodnie z C1.16.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie
Zakres 10 ... 100 % Standard: 50
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie poczgtkowego lub posredniego momentu zatrzymania, jesli w C1.16 wybrano
liniowy lub kwadratowy moment obrotowy.

C1.16 Programowanie

C1.18 Opis

1 (Staty)

C1.18 nie petni zadnej funkcji.

2 (Liniowy)

C1.18 ogranicza moment obrotowy wkrétce po komendzie zatrzymania.

3 (Kwadratowy)

C1.18 ogranicza posredni moment zatrzymania.

Tabela 11.11: C1.18 dziata zgodnie z C1.16.

C1 Uruchamianie i zatrzymywanie
Zakres 1...99% Standard: 50
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie posredniego czasu ograniczenia momentu zatrzymania, jako procent
maksymalnego czasu okreslonego w C1.3, jesli w C1.16 wybrano charakterystyke momentu kwadratowego.

C1.16 Programowanie

C1.19 Opis

1 (Staty)

C1.19 nie petni zadnej funkgiji.

2 (Liniowy)

C1.19 nie petni zadnej funkgji (czas = 0).

3 (Kwadratowy)

C1.19 ustawia czas dla posredniego momentu zatrzymania.

Tabela 11.12: C1.19 dziata zgodnie z C1.16.

C2 DANE ZNAMIONOWE SILNIKA

Informacje i charakterystyka tabliczki znamionowej silnika.

UWAGA!
@ Dane silnika zaprogramowane w C.2 (od C2.1 do C2.6) muszg by¢ doktadnie takie same jak te
przedstawione na tabliczce znamionowej silnika.
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C2 Dane znamionowe silnika

C2.1 Napiecie
Zakres 1...999V Standard: 380
Wiasciwosci

Opis:

Prosze ustawi¢ ten parametr zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej silnika.

Wszystkie zabezpieczenia napieciowe sg oparte na zawartosci tego parametru. Podobnie jak synchronizacja
SSW z linig zasilania PLL (S1.6).

C2 Dane znamionowe silnika

C2.2 pradowe

Zakres 0,1...24240A Standard: 10,0
Wiasciwosci

Opis:
Prosze ustawi¢ ten parametr zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej silnika.

Zabezpieczenia prgdowe i limit prgdu sg oparte na zawartosci tego parametru.

UWAGA!

@ 1. Aby zabezpieczenia oparte na odczycie i wskazaniu prgdu dziataty prawidtowo, prad
znamionowy silnika nie moze by¢ mniejszy niz 30 % pradu znamionowego SSW.
2. Nie zalecamy stosowania silnikow, ktore dziatajg w stanie ustalonym przy obcigzeniu mniejszym
niz 50 % ich obcigzenia znamionowego.
3. Prosze zaprogramowac prad znamionowy silnika zgodnie z napieciem sieciowym.

C2 Dane znamionowe silnika

C2.3 Predkos¢

Zakres 1... 3600 rpm Standard: 1780
Wiasciwosci

Opis:
Prosze ustawic ten parametr zgodnie z danymi na tabliczce znamionowe;j silnika.

Zaprogramowana predkos¢ musi by¢ doktadnie taka, jak podano na tabliczce znamionowej silnika, z
uwzglednieniem poslizgu.

C2 Dane znamionowe silnika

C2.4 Moc:

Zakres 0,1 ... 1950,0 kW Standard: 7,5
Wiasciwosci

Opis:
Prosze ustawi¢ ten parametr zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej silnika.

Jesli moc jest wyrazona w CV lub HP, wystarczy pomnozy¢ wartos¢ przez 0,74, aby przeliczy¢ na kW.

C2 Dane znamionowe silnika

C2.5 P.F. Wspoétczynnik mocy

Zakres 0,01 ... 1,00 Standard: 0,89
Wiasciwosci

Opis:
Prosze ustawi¢ ten parametr zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej silnika.
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C2 Dane znamionowe silnika

C2.6 S.F. Service Factor

Zakres 0,01...1,50 Standard: 1,00
Wiasciwosci

Opis:

Prosze ustawi¢ ten parametr zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej silnika.

C3 WYBOR LOC/REM

Ustawienia zrédta polecen SSW.

C3 Wybér LOC/REM
Zakres 0..12 Standard: 3
Wiasciwosci

Opis:

Okresla poczatek polecenia, ktére wybierze miedzy trypbem LOKALNYM a trybem ZDALNYM.

Wskazanie Opis
0 = Zawsze LOC Nie mozna zmieni¢. Naprawiono w LOCAL.
1 =Zawsze REM Nie mozna zmieni¢. Naprawiono w REMOTO.
2 =HMI LR Key LOC Wybér za pomoca klucza IHM. Zainicjowane w LOCAL.
3 = HMI LR Klucz REM Wybér za pomoca klucza IHM. Zainicjowane w REMOTE.
4 = DIx Wybor poprzez wejscie cyfrowe. Zalezy od stanu wejscia cyfrowego (C4.1).
5=USB LOC Wybér za pomocg polecenia USB. Zainicjowany w LOCAL.
6 = USB REM Wybor za pomoca polecenia USB. Zainicjowany w REMOTE.
7 = SoftPLC LOC Wybér za pomoca polecenia SoftPLC. Zainicjowane w LOCAL.
8 = SoftPLC REM Wybor za pomoca polecenia SoftPLC. Inicjowany w REMOTE.
9=Slot1LOC Wybodr za pomoca polecenia akcesoriow SLOT1. Zainicjowane w LOCAL.
10 = Gniazdo 1 REM Wybér za pomocg polecenia akcesoriow SLOT1. Inicjowane w REMOTE.
11 = Gniazdo 2 LOC Wybor za pomocg polecenia akcesoriow SLOT2. Inicjowane w LOCAL.
12 = Gniazdo 2 REM Wybér za pomoca polecenia akcesoriow SLOT2. Inicjowane w REMOTE.

Przy ustawieniach fabrycznych przycisk LOC/REM umozliwia wybor miedzy trybem LOKALNYM i ZDALNYM.
SSW uruchomi sie w trybie ZDALNYM (domysinie REMOTE) po wigczeniu zasilania.

C3 Wyb6r LOC/REM
Zakres 0..5 Standard: 0
Wiasciwosci

Opis:

Okresla pochodzenie polecen uruchomienia i zatrzymania SSW w trybie LOKALNYM.

Wskazanie Opis
0 = Klawisze HMI Polecenia za pomoca przyciskow HMI.
1 =DIx Polecenia przez wejscia cyfrowe.
2=USB Polecenia wedtug stowa sterujacego USB.
3 = SoftPLC Polecenia za pomoca stowa sterujgcego SoftPLC.
4 = Gniazdo 1 Polecenia za pomoca stowa sterujgcego akcesorium SLOT1.
5 = Gniazdo 2 Polecenia za pomocg stowa sterujgcego akcesorium SLOT2.
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C3 Wybér LOC/REM
Zakres 0..5 Standard: 1
Wiasciwosci
Opis:
Okresla pochodzenie polecen uruchomienia i zatrzymania SSW w trybie REMOTE.
Wskazanie Opis
0 = Klawisze HMI Polecenia za pomoca przyciskow HMI.
1 =DIx Polecenia przez wejscia cyfrowe.
2=USB Polecenia wedtug stowa sterujgcego USB.
3 = SoftPLC Polecenia za pomoca stowa sterujgcego SoftPLC.
4 = Gniazdo 1 Polecenia za pomocg stowa sterujgcego akcesorium SLOT1.
5 = Gniazdo 2 Polecenia za pomoca stowa sterujgcego akcesorium SLOT2.
C3 Wybér LOC/REM
Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci

Opis:
Podczas zmiany zrodta polecen LOKALNE na ZDALNE lub ZDALNE na LOKALNE, umozliwia skopiowanie
polecen aktywnego zrédta do nowego zrodta.”

Wskazanie Opis
0 = Nie Nie wykonywac.
1 =Tak Wykonac.

Skopiowane polecenia to: START/STOP, GENERAL ENABLE i FORWARD/REVERSE.

NIEBEZPIECZENSTWO!
W przypadku korzystania z opcji 1=Yes nalezy zachowac ostroznos¢, poniewaz przy zmianie

LOC/REM lub REM/LOC na zrédto, ktére nie jest uzywane, nie mozna wydac wiecej polecen silnika
STOP.

C41/0
Parametry umozliwiajgce konfiguracje wszystkich wejs¢ i wyjs¢ karty sterujgcej SSW.
C4.1 Wejscia cyfrowe

Parametry do konfiguracji funkcji wejs¢ cyfrowych, zgodnie z wymienionymi opcjami.

Ponizej przedstawiono kilka uwag dotyczacych funkcji wejs¢ cyfrowych:

= Start/Stop = odpowiednio Zamkniete (1) / Otwarte (0) wejscie cyfrowe. Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie
tej funkcji, konieczne jest zaprogramowanie polecenia LOC z DIx (C3.2=1) i/lub polecenia REM z DIx
(C3.3=1). Prosze nie programowac wiecej niz jednego wejscia dla funkcji Start/Stop.

m Start (3 przewody) = Gdy jedno wejscie cyfrowe jest zaprogramowane dla Start (3 przewody),
obowigzkowe jest zaprogramowanie innego wejscia cyfrowego dla Stop (3 przewody). Prosze uzywaé
przyciskow normalnie otwartych.

m Stop (3 przewody) = Gdy jedno wejscie cyfrowe jest zaprogramowane dla Stop (3 przewody), obowigzkowe
jest zaprogramowanie innego wejscia cyfrowego dla Start (3 przewody). Prosze uzywac przyciskow
normalnie zamknietych.
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= General Enable / General Disable = odpowiednio Closed (1) / Opened (0) wejscie cyfrowe. Funkcja ta
umozliwia uruchomienie silnika, gdy aktywne jest ogdlne zezwolenie, a takze zatrzymanie go bez rampy
zwalniania, gdy wydane zostanie polecenie ogdlnego wytgczenia. Nie ma potrzeby programowania General
Enable, aby méc uruchomié silnik. Jesli jednak zostanie zaprogramowane, wejscie musi by¢ zamkniete, aby
uruchomienie silnika stato sie mozliwe, nawet jesli polecenia nie sg wydawane za posrednictwem wejs¢
cyfrowych.

m Lokalne / Zdalne = odpowiednio Otwarte (0) / Zamkniete (1) wejscie cyfrowe. Prosze nie programowac
wiecej niz jednego wejscia dla tej funkciji.

m Jog = Umozliwia wigczenie wolnej predkosci za posrednictwem wejscia cyfrowego. JOG jest aktywowany,
gdy wejscie jest zamkniete. Do tej funkcji nalezy uzywaé wytgcznie przyciskow. Jesli dla tej funkciji
zaprogramowano wiecej niz jedno wejscie cyfrowe, kazde z nich, ktére zostanie zamkniete, aktywuje funkcje
JOG.

m Forward / Reverse = Wejscie cyfrowe otwarte (0) K1 zamkniete i K2 otwarte, wejscie cyfrowe zamkniete (1)
K1 otwarte i K2 zamkniete. Umozliwia sterowanie zmiang kierunku obrotéw. Prosze nie programowac wiece;j
niz jednego wejscia dla tej funkcji. Aby uzyska¢ wiecej informacji, prosze zapoznacé sie z instrukcjg obstugi
SSW900 - Zalecane ustawienia.

= Brak usterki zewnetrznej = Brak usterki zewnetrznej Usterka zewnetrzna”’(F091 ), jesli wejscie cyfrowe jest
zamkniete (1).

m Brak alarmu zewnetrznego = Ta funkcja wskaze .Alarm zewnetrzny”’(A090) na wyswietlaczu HMI, gdy
wejscie cyfrowe zaprogramowane dla tej funkcji jest otwarte (0). Jesli jest zamkniete (1), komunikat
alarmowy zniknie automatycznie z wyswietlacza HMI. Silnik pracuje normalnie, niezaleznie od stanu tego
wejscia.

= Braking Off = Wejscie cyfrowe otwarte (0) bez hamowania, wejscie cyfrowe zamkniete (1) z hamowaniem.
W przypadku kwestii bezpieczenstwa umozliwia uzycie czujnika zatrzymania w celu natychmiastowego
wytgczenia hamowania. Jesli dla tej funkcji zaprogramowano wiecej niz jedno wejscie, otwarcie tylko
jednego z nich spowoduje natychmiastowe wytgczenie hamowania. Aby umozliwi¢ aktywacje hamowania,
wejscie cyfrowe musi by¢ zamkniete.

m Reset = Resetuje btedy, gdy wejscie cyfrowe jest zamkniete (1). Nalezy uzy¢ przycisku, poniewaz jesli
wejscie pozostanie zamkniete, nie nastgpi dalsze resetowanie.

m Load User 1/2 = Ta funkcja umozliwia wybér pamieci uzytkownika 1 lub 2, w podobnym procesie jak C10.1.1=1
lub 2, z tg réznicg, ze pamie¢ uzytkownika jest tadowana z przejscia DIx zaprogramowanego dla tej funkciji.

Gdy stan DIx zmieni sie z niskiego poziomu (0) na wysoki poziom (1), pamie¢ uzytkownika 1 zostanie
zatadowana, pod warunkiem, ze zawartos¢ rzeczywistych parametrow SSW zostata wczesniej przestana do
pamieci parametrow 1 (C10.1.1=4).

Gdy stan DIx zmienia sie z wysokiego poziomu (1) na niski poziom (0), pamie¢ uzytkownika 2 jest tadowana, pod
warunkiem, ze zawarto$¢ rzeczywistych parametrow SSW zostata wczesniej przestana do pamieci parametréw
2 (C10.1.1=5).
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SSW
parametry 17

Dix(1)
Uzytkownik 1 A
C10.1.1=4 Dix(1) Dix(0)
i
DIx(0)
Uzytkownik 2
C10.1.1=5 C4.1.1aC4.1.6(DIx)=12

Rysunek 11.11: Szczegbétowe informacje na temat dziatania funkcji Load User 1/2.

UWAGA!
@ Nie bedzie mozliwe zatadowanie pamieci uzytkownika z wigczonym silnikiem.

= Emergency Start = "Fire Mode”. Umozliwia uruchomienie i zatrzymanie silnika podczas dowolnej akcji btedu,
nie respektujgc zabezpieczen SSW lub silnika, a takze nie respektujgc zrédta aktywnych polecen LOC/REM.
Ta opcja jest uzywana dla pomp hydraulicznych z ochrong przeciwpozarowa.

UWAGA!
@ Funkcja rozruchu awaryjnego moze by¢ uzywana tylko w sytuacjach awaryjnych, w przeciwnym
razie moze doj$¢ do uszkodzenia SSW lub silnika.

= Termistor silnika = Wejscie cyfrowe DI6 jest powigzane z wejsciem termistora silnika (PTC). Dziata, jesli
wartos¢ jest wieksza niz 3900Q. Zwalnia, jesli wartos¢ wynosi od 100Q do 1600Q. Mniej niz 100Q oznacza
zwarcie.

Jesli chcg Panstwo uzywac DI6 jako normalnego wejscia cyfrowego, nalezy ustawi¢ parametr DI6 (C4.1.6) z
zgdang funkcjg i zewrzec lub rozewrze¢ bezposrednio piny 4 (PTCB) i 5 (PTCA). Wejscie cyfrowe otwarte (0),
wejscie cyfrowe zamkniete (1).

C4.1 Wejscia cyfrowe

C4.1.1 D1

Zakres 0..16 Standard: 2
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Funkcja wejscia cyfrowego 1. Piny 6 i 13 (24 V) lub 11 (0 V).
Wskazanie Opis
0 = Nieuzywany Wskazane tylko w statusie wejscia cyfrowego.
1 = Start / Stop Zamkniety (Start) / Otwarty (Stop).
2 = Start (3 przewody) Kiedy zostanie zamkniety.
3 = Stop (3 przewody) Kiedy zostanie otwarty.
4 = Ogolne witgczenie Zamkniety (ogdlne wigczenie) / Otwarty (ogolne wytgczenie).
5=LOC/REM Otwarty (LOKALNIE) / Zamkniety (ZDALNIE).
6 =JOG Zamkniete (za pomoca JOG).
7=FWD/REV Otwarte (K1 zamkniete i K2 otwarte) / Zamkniete (K1 otwarte i K2 zamkniete).
8 = Brak usterki Zamkniety (bez usterki zewnetrznej) / Otwarty (z usterkg zewnetrzng).
zewnetrznej
9 = Brak alarmu Zamkniety (bez alarmu zewnetrznego) / Otwarty (z alarmem zewnetrznym).
zewnetrznego
10 = Hamowanie Otwarty (bez hamowania) / Zamkniety (z hamowaniem).
11 = Reset Po zamknieciu (jesli btad jest aktywny, btad jest resetowany).
12 = Zataduj uzytkownika Po zamknieciu (Zataduj uzytkownika 1) / Po otwarciu (Zataduj uzytkownika 2).
12
13 ... 16 = Rezerwacja Nie uzywac.
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C4.1 Wejscia cyfrowe

C4.1.2 DI2

Zakres 0..16 Standard: 3
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Funkcja wejscia cyfrowego 2. Piny 7 i 13 (24V) lub 11 (0V).
Wskazanie Opis
0 = Nieuzywany Wskazane tylko w statusie wejscia cyfrowego.
1 = Start / Stop Zamkniety (Start) / Otwarty (Stop).
2 = Start (3 przewody) Kiedy zostanie zamkniety.
3 = Stop (3 przewody) Kiedy zostanie otwarty.
4 = Ogolne wigczenie Zamkniety (ogdlne wigczenie) / Otwarty (ogolne wytgczenie).
5=LOC/REM Otwarty (LOKALNIE) / Zamkniety (ZDALNIE).
6 =JOG Zamkniete (za pomocag JOG).
7=FWD/REV Otwarte (K1 zamkniete i K2 otwarte) / Zamknigte (K1 otwarte i K2 zamkniete).
8 = Brak usterki Zamkniety (bez usterki zewnetrznej) / Otwarty (z usterka zewnetrzng).
zewnetrznej
9 = Brak alarmu Zamkniety (bez alarmu zewnetrznego) / Otwarty (z alarmem zewnetrznym).
zewnetrznego
10 = Hamowanie Otwarty (bez hamowania) / Zamkniety (z hamowaniem).
11 = Reset Po zamknieciu (jesli btad jest aktywny, btad jest resetowany).
12 = Zataduj uzytkownika Po zamknieciu (Zataduj uzytkownika 1) / Po otwarciu (Zataduj uzytkownika 2).
12
13 ... 16 = Rezerwacja Nie uzywac.

C4.1 Wejscia cyfrowe

C4.1.3DI3

Zakres 0..16 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Funkcja wejscia cyfrowego 3. Piny 8 i 13 (24V) lub 11 (0V).
Wskazanie Opis
0 = Nieuzywany Nie uzywac.
1 = Start / Stop Zamkniety (Start) / Otwarty (Stop).
2 = Start (3 przewody) Kiedy zostanie zamkniety.
3 = Stop (3 przewody) Kiedy zostanie otwarty.
4 = Ogolne wigczenie Zamkniety (ogdlne wigczenie) / Otwarty (ogolne wytgczenie).
5=LOC/REM Otwarty (LOKALNIE) / Zamkniety (ZDALNIE).
6 =JOG Zamkniete (za pomocg JOG).
7=FWD/REV Otwarte (K1 zamkniete i K2 otwarte) / Zamkniete (K1 otwarte i K2 zamkniete).
8 = Brak usterki Zamkniety (bez usterki zewnetrznej) / Otwarty (z usterkg zewnetrzng).
zewnetrznej
9 = Brak alarmu Zamkniety (bez alarmu zewnetrznego) / Otwarty (z alarmem zewnetrznym).
zewnetrznego
10 = Hamowanie Otwarty (bez hamowania) / Zamkniety (z hamowaniem).
11 = Reset Po zamknieciu (jesli btad jest aktywny, btad jest resetowany).
12 = Zataduj uzytkownika Po zamknieciu (Zataduj uzytkownika 1) / Po otwarciu (Zataduj uzytkownika 2).
12
13 = Rezerwacja Nie uzywac.
14 = Uruchomienie Zamkniety (Start) / Otwarty (Stop).
awaryjne
15 ... 16 = Rezerwacja Nie uzywac.
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C4.1 Wejscia cyfrowe

C4.1.4Dl4

Zakres 0..16 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Funkcja wejscia cyfrowego 4. Piny 9 13 (24V) lub 11 (0V).
Wskazanie Opis
0 = Nieuzywany Wskazane tylko w statusie wejscia cyfrowego.
1 = Start / Stop Zamkniety (Start) / Otwarty (Stop).
2 = Start (3 przewody) Kiedy zostanie zamkniety.
3 = Stop (3 przewody) Kiedy zostanie otwarty.
4 = Ogolne wigczenie Zamkniety (ogdlne wigczenie) / Otwarty (ogolne wytgczenie).
5=LOC/REM Otwarty (LOKALNIE) / Zamkniety (ZDALNIE).
6 =JOG Zamkniete (za pomocag JOG).
7=FWD/REV Otwarte (K1 zamkniete i K2 otwarte) / Zamkniete (K1 otwarte i K2 zamkniete).
8 = Brak usterki Zamkniety (bez usterki zewnetrznej) / Otwarty (z usterka zewnetrzng).
zewnetrznej
9 = Brak alarmu Zamknigty (bez alarmu zewnetrznego) / Otwarty (z alarmem zewnetrznym).
zewnetrznego
10 = Hamowanie Otwarty (bez hamowania) / Zamkniety (z hamowaniem).
11 = Reset Po zamknieciu (jesli btad jest aktywny, btad jest resetowany).
12 = Zataduj uzytkownika Po zamknieciu (Zataduj uzytkownika 1) / Po otwarciu (Zataduj uzytkownika 2).
12
13 ... 16 = Rezerwacja Nie uzywac.

C4.1 Wejscia cyfrowe

C4.1.5DI5

Zakres 0..16 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Funkcja wejscia cyfrowego 5. Piny 10 i 13 (24V) lub 11 (OV).
Wskazanie Opis
0 = Nieuzywany Wskazane tylko w statusie wejscia cyfrowego.
1 = Start / Stop Zamkniety (Start) / Otwarty (Stop).
2 = Start (3 przewody) Kiedy zostanie zamkniety.
3 = Stop (3 przewody) Kiedy zostanie otwarty.
4 = Ogolne witgczenie Zamkniety (ogdlne wigczenie) / Otwarty (ogolne wytgczenie).
5=LOC/REM Otwarty (LOKALNIE) / Zamkniety (ZDALNIE).
6 = JOG Zamkniete (za pomocg JOG).
7=FWD/REV Otwarte (K1 zamkniete i K2 otwarte) / Zamkniete (K1 otwarte i K2 zamkniete).
8 = Brak usterki Zamkniety (bez usterki zewnetrznej) / Otwarty (z usterkg zewnetrzng).
zewnetrznej
9 = Brak alarmu Zamkniety (bez alarmu zewnetrznego) / Otwarty (z alarmem zewnetrznym).
zewnetrznego
10 = Hamowanie Otwarty (bez hamowania) / Zamkniety (z hamowaniem).
11 = Reset Po zamknieciu (jesli btad jest aktywny, btad jest resetowany).
12 = Zataduj uzytkownika Po zamknieciu (Zataduj uzytkownika 1) / Po otwarciu (Zataduj uzytkownika 2).
12
13 ... 16 = Rezerwacja Nie uzywac.

C4.1 Wejscia cyfrowe

C4.1.6 DI6

Zakres 0..16 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
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Funkcja wejscia cyfrowego 6. Piny 4 i 5.

Wskazanie

Opis

0 = Nieuzywany

Wskazane tylko w statusie wejscia cyfrowego.

1 = Start / Stop

Zamkniety (Start) / Otwarty (Stop).

2 = Start (3 przewody)

Kiedy zostanie zamkniety.

3 = Stop (3 przewody)

Kiedy zostanie otwarty.

4 = Ogolne wigczenie

Zamkniety (ogdlne wigczenie) / Otwarty (ogolne wytgczenie).

5=L0OC/REM Otwarty (LOKALNIE) / Zamkniety (ZDALNIE).

6 =JOG Zamkniete (za pomocg JOG).

7=FWD/REV Otwarte (K1 zamkniete i K2 otwarte) / Zamkniete (K1 otwarte i K2 zamkniete).
8 = Brak usterki Zamkniety (bez usterki zewnetrznej) / Otwarty (z usterkg zewnetrzng).
zewnetrznej

9 = Brak alarmu
zewnetrznego

Zamkniety (bez alarmu zewnetrznego) / Otwarty (z alarmem zewnetrznym).

10 = Hamowanie

Otwarty (bez hamowania) / Zamkniety (z hamowaniem).

11 = Reset

Po zamknieciu (jesli btad jest aktywny, btad jest resetowany).

12 = Zataduj uzytkownika
1/2

Po zamknieciu (Zataduj uzytkownika 1) / Po otwarciu (Zataduj uzytkownika 2).

13 ... 14 = Rezerwacja

Nie uzywac.

15 = Termistor ruchu A032

Dziata jak alarm.

16 = Termistor ruchu F032

Dziata jako btad.

C4.2 Wyjscia cyfrowe

Parametry do konfiguracji funkcji wyj$¢ cyfrowych, zgodnie z wymienionymi opcjami. Gdy warunek
zadeklarowany przez funkcje jest prawdziwy, wyjscie cyfrowe zostanie aktywowane.

Nastepnie przedstawiono kilka dodatkowych uwag na temat funkcji wyjscia cyfrowego przekaznika:

= Nieuzywane: oznacza, ze wyjscia cyfrowe pozostang zawsze w stanie spoczynku, tj. DOx = przekaznik z
cewka bez zasilania.

= Bieganie: wyjscie zostanie wigczone natychmiast po komendzie SSW Start i zostanie wytgczone dopiero po
odebraniu przez SSW komendy Stop lub po osiggnieciu konca rampy zwalniania, jesli zostata
zaprogramowana.

m Pelne napiecie: wyjscie zostanie aktywowane, gdy SSW osiggnie 100 %Un, i zostanie wyigczone, gdy
SSW otrzyma polecenie wytgczenia.

m Bypass: dziatanie z funkcjami takimi jak "Petne napiecie”, ale wyjscie jest aktywowane, gdy stycznik
obejscia jest wigczony.

= FWD/REV-K1: Ta operacja jest podobna do Running”, ale musi by¢ wigczona z kierunkiem obrotéw silnika
do przodu.

= FWD/REV-K2: Ta operacja jest podobna do Running”, ale musi by¢é wtgczona z odwrotnym kierunkiem
obrotow silnika.

= Hamowanie pradem statym: wyjscie jest aktywowane podczas hamowania prgdem statym.

m Bez usterki: wyjscie pozostanie aktywowane tak dtugo, jak dlugo SSW pozostaje bez usterki, {j. jesli SSW
nie zostanie wytgczony przez zaden rodzaj usterki.
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m Z usterka: wyjscie pozostanie aktywowane tak dtugo, jak diugo SSW pozostaje usterka, tj. jesli SSW
zostanie wytgczony przez jakis rodzaj usterki.

m Bez alarmu: oznacza, ze SSW nie jest w stanie alarmu.

m Z alarmem: oznacza, ze SSW jest w stanie alarmu.

= Brak btedu i brak alarmu: oznacza, ze SSW nie jest wylgczony przez zaden rodzaj usterki i nie jest w
stanie alarmu.

m SoftPLC: oznacza, Ze stan wyjscia cyfrowego bedzie kontrolowany przez programowanie wykonane w
obszarze pamieci zarezerwowanym dla funkcji SoftPLC. Aby uzyskaé wiecej informacji, prosze zapoznaé
sie z tekstem pomocy oprogramowania WPS (WEG Programming Suite).

m Komunikacja: oznacza, ze stan wyjscia cyfrowego bedzie kontrolowany przez parametr S5.3.1, ktéry jest
zapisywany za posrednictwem komunikacji sieciowej. Aby uzyskaé¢ wiecej informacji na temat tego
parametru, prosze zapoznac sie z instrukcjg obstugi protokotu komunikacyjnego SSW9O00.

= | silnik % > DO Comparison Value: wyjscie zostanie aktywowane, gdy warto$¢ pradu w procentach pradu
znamionowego silnika jest wieksza niz wartos¢ zaprogramowana w parametrze DO Comparison Value
(C4.2.4) podczas petnego napiecia, po uruchomieniu silnika i bez zwalniania. Ta funkcja ma histereze 10 %
zaprogramowanej wartosci do dezaktywacji wyjscia cyfrowego.

m Wylacznik bocznikowy: Gdy wystapi jeden z nastepujgcych btedow: FO015, F018, FO19, F020, FO77, FO84
lub F099, aktywowane jest wyjscie. Zadziatanie ktéregokolwiek z tych zabezpieczehh moze wskazywaé, ze
SSW ma zwarcie w obwodzie zasilania, tyrystorach lub obejsciu. Mozna ich uzy¢ do otwarcia wytgcznika
izolacyjnego zasilania (Q1). Aby uzyskac wiecej informacji, prosze zapoznac sig z instrukcja obstugi SSW900
- Zalecane konfiguracje.

C4.2 Wyjscia cyfrowe
Zakres 0..14 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Funkcja wyjscia cyfrowego 1. Piny 14 i 15 (normalnie otwarte).
Wskazanie Opis
0 = Nieuzywany Zawsze otwarte.
1 = Bieganie Zamkniete w dziataniu. Inny status otwartego SSW.

2 = Petne napigcie

Zamkniety przy petnym napieciu. Inny status otwartego SSW.

3 = Obejscie

Zamkniete w Bypass. Inny status otwartego SSW.

4 =FWD /REV K1

Zamknigte z kierunkiem obrotu do przodu. Otwarty z odwrotnym kierunkiem
obrotu..

5 = Hamowanie pradem
statym

Zamkniety przy hamowaniu prgdem statym. Inny status otwartego SSW.

6 = Bez winy

Zamknigte bez usterki. Otwarte z usterka.

7 = Z usterka

Zamknigte z usterkg. Otwarte bez btedu.

8 = Bez alarmu

Zamkniete bez alarmu. Otwarte z alarmem.

9 = Z alarmem

Zamkniete z alarmem. Otwarte bez alarmu.

10 = Brak btedu / alarmu

Zamkniete bez btedu i alarmu. Otwarte z usterkg lub alarmem.

11 = SoftPLC

Sterowane przez SoftPLC. 0 = otwarty, 1 = zamkniety.

12 = Komunikacja

Sterowane przez komunikacje szeregowg. 0 = otwarte, 1 = zamknigte.

13 = I silnik % > Warto$¢

Zamkniete, jesli silnik % > Wartos¢. Otwarte, jesli silnik % < lub = Wartos¢.
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Wskazanie Opis
14 = Wytgcznik bocznikowy g:?rglliniety z usterkg F015, F018, FO19, F020, FO77, FO84 lub F099. Otwarte bez
C4.2 Wyjscia cyfrowe
Zakres 0..14 Standard: 3
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Funkcja wyjscia cyfrowego 2. Piny 16 i 17 (normalnie otwarte).
Wskazanie Opis
0 = Nieuzywany Zawsze otwarte.
1 = Bieganie Zamknigte w dziataniu. Inny status otwartego SSW.

2 = Petne napigcie

Zamkniety przy petnym napieciu. Inny status otwartego SSW.

3 = Obejscie

Zamkniete w Bypass. Inny status otwartego SSW.

4 =FWD/REV K2

Zamkniety z odwrotnym kierunkiem obrotu. Otwarty z kierunkiem obrotu do przodu.

5 = Hamowanie pradem
statym

Zamkniety przy hamowaniu pragdem statym. Inny status otwartego SSW.

6 = Bez winy

Zamknigte bez usterki. Otwarte z usterka.

7 = Z usterkg

Zamkniete z usterka. Otwarte bez btedu.

8 = Bez alarmu

Zamkniete bez alarmu. Otwarte z alarmem.

9 = Z alarmem

Zamkniete z alarmem. Otwarte bez alarmu.

10 = Brak btedu / alarmu

Zamkniete bez btedu i alarmu. Otwarte z usterkg lub alarmem.

11 = SoftPLC

Sterowane przez SoftPLC. 0 = otwarty, 1 = zamkniety.

12 = Komunikacja

Sterowane przez komunikacje szeregowa. 0 = otwarte, 1 = zamkniete.

13 = I silnik % > Wartos¢

Zamkniete, jesli silnik % > Wartos¢. Otwarte, jesli silnik % < lub = Wartos¢.

14 = Wytgcznik bocznikowy

Zamkniety z usterkg F015, F018, F019, F020, FO77, FO84 lub F099. Otwarte bez
btedu.

C4.2 Wyjscia cyfrowe
Zakres 0..14 Standard: 7
Wiasciwosci Stopped

Opis:

Funkcja wyjscia cyfrowego 3. Piny 18 i 19 (normalnie otwarte), 20 i 19 (normalnie zamkniete).

Wskazanie Opis
0 = Nieuzywany 18-19 Zawsze otwarte.
20-19 Odwrocony.
1 = Bieganie 18-19 Zamkniete w eksploataciji. Inny status otwartego SSW.

20-19 Odwrocony.

2 = Petne napigcie

18-19 Zamkniety przy petnym napieciu. Inny status otwartego SSW.
20-19 Odwrdcony.

3 = Obejscie 18-19 Zamkniete w obwodnicy. Inny status otwartego SSW.
20-19 Odwrocony.
4 = Nieuzywany Nie uzywac.

5 = Hamowanie prgdem
statym

18-19 Zamkniete przy hamowaniu prgdem statym. Inny status otwartego SSW.
20-19 Odwrdcony.

6 = Bez winy 18-19 Zamkniete bez btedu. Otwarte z usterka.
20-19 Odwrdcony.
7 = Z usterkg 18-19 Zamkniete z usterkg. Otwarte bez usterki.

20-19 Odwrdcony.

8 = Bez alarmu

18-19 Zamkniete bez alarmu. Otwarte z alarmem.
20-19 Odwrdcony.

9 = Z alarmem

18-19 Zamkniete z alarmem. Otwarte bez alarmu.
20-19 Odwrocony.

10 = Brak btedu / alarmu

18-19 Zamkniete bez btedu i alarmu. Otwarte z usterkg lub alarmem.
20-19 Odwrdcony.
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Wskazanie Opis
11 = SoftPLC 18-19 Sterowane przez SoftPLC. 0 = otwarty, 1 = zamkniety.
20-19 Odwrdcony.
12 = Komunikacja 18-19 Sterowane przez komunikacje szeregowg. 0 = otwarte, 1 = zamkniete.
20-19 Odwrdcony.
13 =1 silnik % > Wartos¢ 18-19 Zamkniete, jesli silnik % > Wartos¢. Otwarte, jesli silnik % < lub = Warto$¢.

20-19 Odwrdcony.

14 = Wytgcznik bocznikowy | 18-19 Zamknigty z usterkg FO15, F018, FO19, F020, FO77, FO84 lub F099.
Otwarty bez usterki.
20-19 Odwrocony.

C4.2 Wyjscia cyfrowe
C4.2.4 Wartos¢ poréwnawcza DO
Zakres 10,0 ... 500,0 % Standard: 100,0

Wiasciwosci

Opis:
Warto$¢ poréwnawcza dla aktywacji wyjscia cyfrowego. | silnik % > Wartos¢.

C4.3 Wyjscie analogowe
Parametry do konfiguracji funkcji wyj$¢ analogowych.

C4.3 Wyjscie analogowe

C4.3.1 Funkcja

Zakres 0..11 Standard: 0
Wiasciwosci
Opis:
Okresla, co bedzie wskazywane na wyjsciu analogowym.
Wskazanie Opis

0 = Nieuzywany Nic.

1= SSW Aktualny % Aktualny prad silnika w procentach prgdu znamionowego SSW.

2 = Napigcie linii % Aktualne napiecie linii zasilania w procentach maksymalnego napiecia
znamionowego SSW.

3 = Napiecie wyjsciowe % Aktualne napiecie wyjsciowe w procentach maksymalnego napiecia
znamionowego SSW.

4 = Wspotczynnik mocy Obecny wspotczynnik mocy silnika.

5 = Klasa termiczna Prot. Aktualny stan ochrony klasy termicznej silnika w procentach wartosci
maksymailnej.

6 = Moc wyjsciowa W Aktualna moc silnika w kW.

7 = Moc wyjsciowa VA Aktualna moc silnika w kVA.

8 = Moment obroto. Aktualny moment obrotowy silnika w procentach wartosci znamionowe;j.

silnika %

9 = Wartos¢ dla AO Tres¢ napisana za posrednictwem komunikacji.

10 = Temperatura SCR Biezgca temperatura radiatora SCR SSW.

11 = SoftPLC Tres$¢ napisana przez SoftPLC.

C4.3 Wyjscie analogowe

C4.3.2 Wzmocnienie

Zakres 0,000 ... 9,999 Standard: 1,000
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia wzmocnienie wyjscia analogowego.
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Funkcja
C4.3.1
Brak funkcji =~ ——"on W ==
artosc
pradowe (%)  4——o"o- S2.2
Zasilanie (%)  4——"°~ " : 3 *
Napiecie wyjsciowe (%) +—"% [ VYZmocnienjg oSygna AO
Wspétczynnik mocy ~ 4—o"o- C4.3.2 C4.3.3
Klasa ochrony termicznej ~——c"o
Moc wyjsciowa (W)  4+——"o
Moc pozorna (VA) 44—
Moment obrotowy (% Tn silnika) ~ 4——"o+
Warto$¢ dla AO "o
Temperatura SCR =~ 4——"o-
Soft PLC "o
Rysunek 11.12: Schemat blokowy wyjscia analogowego.
SKALA WSKAZAN WYJSCIA ANALOGOWEGO
Zmienna Petna skala (")
Prad SSW. % 5xC9.1.1 (?)
Napiec?e Iinii.’ . 15x 5332 ()
Napiecie wyjsciowe.
Wspétczynnik mocy. 1.00 = 100.0 %
Klasa termiczna silnika Status ochrony. Maksymalny = 100.0 %

Moc wyjsciowa. (W)

2\(3
Wyjsciowa moc pozorna. (VA) 15xV3xC9.1.1x833.2()()

Moment obrotowy silnika. % Maksymalny = 250.0 %
Wartos¢ AO. 1023 (10 bity)
Temperatura SCR. 200 °C

SoftPLC. 1023 (10 bity)

Tabela 11.27: Petna skala.

(") Gdy sygnat jest odwrotny (10 do 0 V, 20 do 0 mA lub 20 do 4 mA), wartosci w tabeli stajg sie poczgtkiem
skali.

(®) C9.1.1 = Pragd znamionowy SSW (Konfiguracje\SSW900\Dane nominalne\Aktualny).

(®) S3.3.2 = Maksymalna wartos¢ napiecia SSW (Status\SSW900\Model SSW\Napiecie).

C4.3 Wyjscie analogowe
Zakres 0..5 Standard: 0
Wiasciwosci
Opis:
Te parametry konfigurujg, czy analogowy sygnat wyjsciowy bedzie pradowy czy napieciowy oraz z bezposrednim
lub odwrotnym odniesieniem.

Wskazanie Opis

0 =0 do 20mA Poczatek skali OmA, koniec skali 20mA.

1=4do 20mA Poczatek skali 4mA, koniec skali 20mA. Od 0 do <4mA uszkodzony kabel.
2=20mA do 0 Poczatek skali 20mA, koniec skali OmA.

3=20do4mA Poczatek skali 20mA, koniec skali 4mA. Od <4mA do 0 uszkodzony kabel.
4 =0do 10V Poczatek skali 0V, koniec skali 10V.

5=10Vdo 0 Poczatek skali 10V, koniec skali OV.

C5 ZABEZPIECZENIA

Umozliwia konfiguracje trybu pracy, pozioméw i czasu zadziatania SSW i zabezpieczenia silnika.
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C5.1 Zabezpieczenia napieciowe

Umozliwia konfiguracje zabezpieczen napiecia silnika.

C5.1.1 Podnapiecie silnika

Nieprawidtowe zabezpieczenie napieciowe, zbyt niskie napiecie lub brak fazy na linii zasilajgce;.

C5.1.1 Podnapiecie silnika

C5.1.1.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis: , . . _—
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia podnapieciowego.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1 = Usterka F002 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A002 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.1.1 Podnapiecie silnika

C5.1.1.2 Poziom

Zakres 0...30%Vn Standard: 20
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia podnapieciowego. Oznacza to, ile % ponizej napiecia znamionowego musi
zadziataé. Na przyktad: 10 % = napiecie znamionowe silnika - 10 %.

C5.1.1 Podnapiecie silnika

C5.1.1.3 Czas

Zakres 0,1...10,0s Standard: 0,5
Wiasciwosci

Opis:
Czas zadziatania zabezpieczenia podnapieciowego.

C5.1.2 Przepiecie silnika
Nieprawidtowa ochrona napiecia, przepiecia.

C5.1.2 Przepiecie silnika

C5.1.2.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis: . . . —
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia przepieciowego.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Usterka FO16 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A016 Wigcza sig jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
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C5.1.2 Przepiecie silnika

C5.1.2.2 Poziom

Zakres 0...20%Vn Standard: 15
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia przepigciowego. Oznacza to, ile % powyzej wartodci 1 musi zadziata¢. Na
przyktad: 10 % = napiecie znamionowe silnika + 10 %.

C5.1.2 Przepiecie silnika

C5.1.2.3 Czas

Zakres 0,1...10,0s Standard: 0,5
Wiasciwosci

Opis:
Czas zadziatania zabezpieczenia przepieciowego.

Wartosci przepiecia i podnapiecia sg regulowane jako procent napiecia znamionowego silnika.
podnapiecie (%) =(100 % — S1.2.5) przepiecie (%) =(S51.2.5 — 100 %)

S1.2.5 to aktualne napiecie zasilania w procentach napiecia znamionowego silnika (Motor %Vn).

C5.1.1.1i1 C5.1.2.1 prosze zaprogramowac dziatanie zabezpieczen nadnapieciowych i podnapieciowych. Jesli
jest zaprogramowany na btad, silnik jest dezaktywowany, a komunikat o btedzie jest wyswietlany na interfejsie
HMI. Jesli zaprogramowano alarm, silnik pracuje dalej, a komunikat alarmowy jest wyswietlany na wyswietlaczu
HMI.

C5.1.1.2 dostosowuje poziom podnapiecia zasilania, ktory silnik moze wytrzymaé w okresie ustawionym w
C5.1.1.3, po ktérym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.1.1.1.

C5.1.2.2 dostosowuje poziom przepiecia zasilania, ktory silnik moze wytrzymaé w okresie ustawionym w
C5.1.2.3, po ktérym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.1.2.1.

UWAGA!
@ Funkcje te sg aktywne przez caty czas pracy silnika.

Przyktady programowania mozna znalezé w Sekcja 13.8 ZABEZPIECZENIA PONIZEJ | POWYZEJ na
stronie 13-15.
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Rysunek 11.13: Poziomy wyzwalania przepiecia i podnapiecia.

C5.1.3 Brak rownow. napiec. silnika
Zabezpieczenie przed zanikiem fazy lub brak jakiej$ fazy linii zasilania.

C5.1.3 Brak réwnow. napiec. silnika

C5.1.3.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis: . . . . .
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia przed asymetrig napiecia.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Usterka FO01 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A001 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.1.3 Brak rownow. napiec. silnika

C5.1.3.2 Poziom

Zakres 0...30%Vn Standard: 15
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia przed asymetrig napiecia. Oznacza, o ile % ponizej wartosci znamionowe;j
musi zadziafac.

C5.1.3 Brak réwnow. napiec. silnika

C5.1.3.3 Czas

Zakres 0,1...10,0s Standard: 0,5
Wiasciwosci

Opis:
Czas zadziatania zabezpieczenia przed asymetrig napiecia.
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Wartosci niezrownowazenia napiecia sg regulowane jako procent napiecia znamionowego silnika C2.1.

Vrs(%Vn) — Ver(%Vn) = (2321 — 8L22) % 100 %

Ver(%Vn) — Ver(%Vn) = (2522 — SE23) x 100 %

Vrr(%Vn) — Ves(%Vn) = (2322 — 31L21) % 100 %

S1.2.1, §1.2.2, S1.2.3 to napiecie wejsciowe linii gtdwnej, a C2.1 to napiecie znamionowe silnika..

C5.1.3.1 programuje dziatanie zabezpieczenia przed asymetrig napiecia. Jesli jest zaprogramowany na usterke,
silnik jest dezaktywowany, a komunikat o usterce jest wyswietlany na interfejsie HMI. Jesli jest zaprogramowany
na alarm, silnik nadal pracuje, a komunikat alarmowy jest prezentowany na wyswietlaczu HMI.

C5.1.3.2 ustawia maksymalng nieréwnowage napiecia miedzy trzema liniami zasilania, ktérg silnik moze
wytrzymac w okresie ustawionym w C5.1.3.3, po ktérym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.1.3.1.

Zanik fazy, zarowno podczas rozruchu, jak i podczas pelnego napiecia, jest wykrywany za pomocg tych
ustawien.

UWAGA!
@ Funkcja ta jest aktywna przez caty czas pracy silnika.

C5.2 Biezgce zabezpieczenia

Umozliwia konfiguracje zabezpieczen prgdowych silnika.

C5.2.1 Podprad silnika

Zabezpieczenie zapobiegajgce pracy silnika z prgdem ponizej okreslonej wartoSci.

C5.2.1 Podprad silnika

C5.2.1.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis: . S
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia podprgdowego.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1 = Btad F065 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A065 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.2.1 Podprad silnika

C5.2.1.2 Poziom

Zakres 0 ...99 %In Standard: 20
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia podprgdowego. Oznacza to, ile % ponizej pradu znamionowego musi
zadziataé. Na przyktad: 10 % = prad znamionowy silnika - 10 %.
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C5.2.1 Podprad silnika

C5.2.1.3 Czas
Zakres 1...99s Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:

Czas zadziatania podprgdu.

C5.2.2 Przeciazenie silnika
Ochrona przed przecigzeniem lub zablokowaniem wirnika, gdy silnik pracuje przy petnym napieciu.

C5.2.2 Przeciazenie silnika

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia nadprgdowego.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Bfad FO66 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A066 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.2.2 Przecigzenie silnika

C5.2.2.2 Poziom

Zakres 0...99 %In Standard: 20
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia nadpradowego. Oznacza to, ile % powyzej prgdu znamionowego musi
zadziata¢. Na przyktad: 10 % = pragd znamionowy silnika + 10 %.

C5.2.2 Przeciazenie silnika

C5.2.2.3 Czas

Zakres 1...99s Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Czas zadziatania zabezpieczenia nadprgdowego.

Wartosci nad- i podprgdowe sg regulowane jako procent prgdu znamionowego silnika C2.2.

pod prad (%) =(100 % — S1.1.5) przetezenie (%)=(S51.1.5 — 100 %)

S1.1.5 to biezgca wartos¢ pradu w procentach prgdu znamionowego silnika (Motor %In).

C5.2.1.1 i C5.2.2.1 programujg dziatanie zabezpieczen nad- i podprgdowych. Jesli jest zaprogramowane na
btad, silnik jest dezaktywowany, a komunikat o btedzie jest wysSwietlany na interfejsie HMI. Jesli
zaprogramowano alarm, silnik pracuje dalej, a komunikat alarmowy jest wyswietlany na wyswietlaczu HMI.

C5.2.1.2 dostosowuje poziom podpradu, ktéry silnik moze wytrzymac¢ w okresie ustawionym w C5.2.1.3, po
ktorym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.2.1.1. Jest on uzywany w aplikacjach z pompami
hydraulicznymi, gdzie pompa nie moze pracowa¢ bez obcigzenia.

C5.2.2.2 dostosowuje poziom przetezenia, ktéry pozwala na prace silnika przez okres ustawiony w C5.2.2.3,
po ktorym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.2.2.1.
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UWAGA!
@ Funkcje te sg aktywne tylko przy petnym napieciu, po uruchomieniu silnika.

Przyktady programowania mozna znalezé w Sekcja 13.8 ZABEZPIECZENIA PONIZEJ | POWYZEJ na
stronie 13-15.
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Rysunek 11.14: Poziomy wyzwalania nad- | podprgdowego.

C5.2.3 Biezaca nierbwnowaga
Ochrona przed zanikiem fazy na silniku lub linii zasilajgce;j.

C5.2.3 Biezaca nierbwnowaga

C5.2.3.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia przed asymetrig pradu miedzy fazami.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Usterka FO74 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A074 Wigcza sig jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.2.3 Biezaca nierownowaga

C5.2.3.2 Poziom

Zakres 0...30%In Standard: 15
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia przed asymetrig pragdowg. Oznacza, o ile % powyzej lub ponizej wartosci
znamionowej musi zadziatac.
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C5.2.3 Biezaca nierbwnowaga

C5.2.3.3 Czas

Zakres 1...99s Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Czas zadziatania niezréownowazenia pradu.

Wartosci niezrbwnowazenia pradu sg regulowane jako procent prgdu znamionowego silnika C2.2.

Ir(%Vn) — Is(%Vn) = (355 — 2112) % 100%

Is(%Vn) — Ip(%Vn) = (8552 — 22L3) x 100%

Ip(%Vn) — Ig(%Vn) = (2352 — SLLLY » 100 %

S1.1.1, $1.1.2, S1.1.3 to prady fazowe, a C2.2 to prgd znamionowy silnika..

C5.2.3.1 programuje dziatanie zabezpieczenia przed asymetrig prgdu. Jesli jest zaprogramowany na btad, silnik
jest dezaktywowany, a komunikat o btedzie jest wyswietlany na HMI. Jesli zaprogramowano alarm, silnik pracuje
dalej, a komunikat alarmowy jest wyswietlany na wyswietlaczu HMI.

C5.2.3.2 dostosowuje maksymalng nieréownowage pradu miedzy trzema fazami, ktérg silnik moze wytrzymacé w
okresie ustawionym w C5.2.3.3, po ktérym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.2.3.1.

Zanik fazy przy pracy z petnym napieciem jest wykrywany za pomocg tych ustawien.

UWAGA!
@ Ta funkcja jest aktywna tylko przy petnym napieciu, po uruchomieniu silnika.

C5.3 Zabezpi. momentu obrotowego
Umozliwia konfiguracje zabezpieczeh momentu obrotowego silnika.
C5.3.1 Zbyt niski moment obrotowy

Ochrona przed niedocigzeniem lub brakiem obcigzenia silnika, zaprogramowana w procentach znamionowego
momentu obrotowego silnika.

C5.3.1 Zbyt niski moment obrotowy

C5.3.1.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis: . . . L
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia przed zbyt niskim momentem obrotowym.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1 =Btad FO78 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A078 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
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C5.3.1 Zbyt niski moment obrotowy

C5.3.1.2 Poziom

Zakres 0..99%Tn Standard: 30
Wiasciwosci

Opis:
Poziomy zadziatania zabezpieczenia przed zbyt niskim momentem obrotowym. Oznacza to, ile % ponizej
momentu znamionowego musi zadziata¢. Na przyktad: 10 % = znamionowy moment obrotowy silnika - 10 %.

C5.3.1 Zbyt niski moment obrotowy

C5.3.1.3 Czas

Zakres 1...99s Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Czas zadziatania zabezpieczenia przed zbyt niskim momentem obrotowym.

C5.3.2 Nadmierny moment obrotowy

Zabezpieczenie przed przecigzeniem lub zablokowaniem wirnika silnika pracujgcego przy petnym napieciu,
zaprogramowane w procentach momentu znamionowego silnika.

C5.3.2 Nadmierny moment obrotowy

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje czas zadziatania zabezpieczenia przed nadmiernym momentem obrotowym.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1 =Btad FO79 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A079 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.3.2 Nadmierny moment obrotowy

C5.3.2.2 Poziom

Zakres 0..99%Tn Standard: 30
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia przed nadmiernym momentem obrotowym. Oznacza to, ile % powyzej
momentu znamionowego musi zadziata¢. Na przyktad: 10 % = znamionowy moment obrotowy silnika + 10 %.

C5.3.2 Nadmierny moment obrotowy

C5.3.2.3 Czas

Zakres 1..99s Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Czas zadziatania zabezpieczenia przed nadmiernym momentem obrotowym.
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Wartosci nadmiernego i zbyt niskiego momentu obrotowego sg regulowane jako procent znamionowego
momentu obrotowego silnika (100 %).

zanizony moment obrotowy ( %)=(100 % — S1.7.1) nadmierny moment obrotowy
(%)=(S1.7.1 — 100 %)

S$1.7.1 to aktualny moment obrotowy silnika w procentach momentu znamionowego silnika (Motor %Tn).

C5.3.1.2 reguluje poziom podmomentu obrotowego, ktory silnik moze wytrzymaé w okresie ustawionym w
C5.3.1.3, po ktorym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.3.1.1. Moze by¢ uzywany w aplikacjach
z pompami hydraulicznymi, ktére nie mogg pracowac bez obcigzenia.

C5.3.2.2 dostosowuje poziom nadmiernego momentu obrotowego, ktory silnik moze wytrzymac¢ w okresie
ustawionym w C5.3.2.3, po ktérym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.3.2.1.

UWAGA!
@ Funkcje te sg aktywne tylko przy petnym napieciu, po uruchomieniu silnika.

Przyktady programowania mozna znalez¢é w Sekcja 13.8 ZABEZPIECZENIA PONIZEJ | POWYZEJ na
stronie 13-15.
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Rysunek 11.15: Poziomy zadziatania zbyt wysokiego i zbyt niskiego momentu obrotowego.

C5.4 Zabezpieczenia zasilania
Umozliwia konfiguracje zabezpieczen zasilania silnika.

C5.4.1 Underpower

Zabezpieczenie przed niedocigzeniem lub brakiem obcigzenia silnika, zaprogramowane w procentach mocy
znamionowe;j silnika.
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C5.4.1 Underpower

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia przed zbyt niskg moca.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1 = Btad F080 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A080 Wiacza sig jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.4.1 Underpower

C5.4.1.2 Poziom

Zakres 0...99 %Pn Standard: 30
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia przed zbyt niskg mocg. Oznacza to, ile % ponizej mocy znamionowej musi
zadziataé. Na przyktad: 10 % = moc znamionowa silnika - 10 %.

C5.4.1 Underpower

C5.4.1.3 Czas
Zakres 1..99s Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:

Czas zadziatania zabezpieczenia przed zbyt niskg moca.

C5.4.2 Overpower

Zabezpieczenia przed przecigzeniem lub zablokowaniem wirnika silnika pracujgcego przy petnym napieciu,
zaprogramowane w procentach mocy znamionowej silnika.

C5.4.2 Overpower

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia przed przecigzeniem.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak dziatania.
1 = Btad F081 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A081 Wiacza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.4.2 Overpower

C5.4.2.2 Poziom

Zakres 0...99 %Pn Standard: 30
Wiasciwosci

Opis:
Poziom zadziatania zabezpieczenia nadprgdowego. Oznacza to, ile % powyzej mocy znamionowej musi
zadziata¢. Na przyktad: 10 % = moc znamionowa silnika + 10 %.
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C5.4.2 Overpower

C5.4.2.3 Czas

Zakres 1...99s Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Czas zadziatania zabezpieczenia przed przecigzeniem.

Aktywne wartosci nadmiaru i niedoboru mocy sg regulowane jako procent mocy znamionowej silnika C2.4.
underpower ( %)=(24=5151) « 100 %

obezwiadnienie ( %)=(21:31=C24) x 100 %

S1.5.1 to rzeczywista moc czynna, a C2.4 to moc znamionowa silnika.

C5.4.1.2 dostosowuje aktywny poziom niedocigzenia, ktory silnik moze wytrzymac w okresie ustawionym w
C5.4.1.3, po ktérym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.4.1.1. Moze by¢ uzywany w aplikacjach
z pompami hydraulicznymi, ktére nie mogg pracowac bez obcigzenia.

C5.4.2.2 dostosowuje aktywny poziom przecigzenia, ktory silnik moze wytrzymac¢ w okresie ustawionym w
C5.4.2.3, po ktérym SSW wykonuje dziatanie zaprogramowane w C5.4.2.1.

UWAGA!
@ Funkcje te sg aktywne tylko przy petnym napieciu, po uruchomieniu silnika.

C5.5 Sekwencja faz

Jego funkcjg jest ochrona tadunkéw, ktére mogg obracac sie tylko w jednym kierunku.

Jesli funkcja jest wigczona, kolejnos¢ faz jest wykrywana przy kazdym uruchomieniu silnika. Jest to zwykle
uzywane w aplikacjach z pompami hydraulicznymi, ktére nie mogg obracac sie w przeciwnym kierunku.

C5.5 Sekwencja faz

C5.5.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Po wigczeniu pozwala tylko na zaprogramowang sekwencje faz na linii zasilania SSW.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1 =RST - Usterka FO67 Wyzwala jako btgd. Pozwala tylko na sekwencje faz R/1L1, S/3L2, T/5L3.
2 =RTS - Usterka F068 Wyzwala jako btad. Pozwala tylko na sekwencje faz R/1L1, T/5L3, S/3L2.

C5.6 Obejscie zabezpieczen
Umozliwia konfiguracje zabezpieczen obejscia SSW.

C5.6 Obejscie zabezpieczen

C5.6.1 Pod prad

Zakres 0..1 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Ta funkcja, gdy jest wigczona, zapewnia ochrone przed zbyt niskim pradem przed zamknieciem obejscia.
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Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 =Bfad FO76 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.

Zabezpieczenie to zapobiega zamknieciu bypassu w przypadku awarii linii zasilajgcej lub awarii tyrystora.
Gdy ta funkcja jest wytgczona, silnik mozna uruchomi¢ przy prgdzie znamionowym nizszym niz 10 % pradu
znamionowego SSW.

UWAGA!
@ Ta funkcja powinna by¢ wytgczona tylko wtedy, gdy testowane sg silniki o niskim natezeniu prgdu.

C5.6 Obejscie zabezpieczen

C5.6.2 Prad przetezeniowy

Zakres 0..1 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Gdy ta funkcja jest wigczona, zapewnia ochrone przed zablokowaniem wirnika po zakonczeniu rozruchu.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Usterka F063 Wyzwala sie jako btgd. Wytgczy¢ silnik.

Zabezpieczenie to zapobiega zamknieciu bypassu w przypadku wykrycia przetezenia dwukrotnie
przekraczajgcego prgd znamionowy silnika.

UWAGA!
@ Prosze wytgczy¢ te funkcje tylko wtedy, gdy silnik moze wytrzymacé obcigzenia o wyzszym prgdzie.

C5.6 Obejscie zabezpieczen

C5.6.3 Zamkniete

Zakres 0..1 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Jego funkcjg jest wskazywanie niedoskonato$ci otwarcia stycznika obejsciowego po wytgczeniu silnika.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 =Bfad FO77 Wyzwala sie jako btgd. Wytgczy¢ silnik.

Zabezpieczenie to dziata z obejSciem wewnetrznym lub zewnetrznym.

UWAGA!
@ Prosze wytgczy¢ to zabezpieczenie tylko w celu umozliwienia uzycia SSW w aplikacjach
wielosilnikowych, tzn. gdy SSW uruchamia wigcej niz jeden silnik.

C5.7 Ochrona czasu

Umozliwia skonfigurowanie zabezpieczen czasu oczekiwania na uruchomienie silnika.
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C5.7 Ochrona czasu

C5.7.1 Przed rozpoczeciem

Zakres 0,5...9999s Standard: 0,5
Wiasciwosci

Opis:

Zabezpieczenie to dziata poprzez opdznienie rozruchu silnika o zaprogramowany czas.

Po otrzymaniu polecenia RUN z dowolnego zrodta, odczekuje zaprogramowany czas, aby uruchomi¢ silnik. Dla
ochrony minimalny czas wynosi 0,5s.

C5.7 Ochrona czasu

C5.7.2 Po zatrzymaniu

Zakres 2,0...9999s Standard: 2,0
Wiasciwosci

Opis:
To zabezpieczenie nie pozwala na uruchomienie przez okreslony czas po poleceniu zatrzymania silnika lub
zakonczeniu rampy zwalniania, jesli jest zaprogramowana.

Polecenia RUN, z dowolnego zrédta polecen, sg resetowane w tym czasie. W zwigzku z tym nalezy je wystac
ponownie po uptywie tego czasu. Dla ochrony, minimalny czas to 2s.

S e o I t(s,)>
1]
o! i S e I t(s)>
1] © 00 0o 0 1)

Rysunek 11.16: Prosze uruchomic¢ przez HMI.

Jesli polecenia sg wydawane za posrednictwem trojprzewodowego wejscia cyfrowego, polecenie RUN zostanie
zresetowane. Jesli polecenie jest wydawane za posrednictwem dwdch przewoddw, a wejscie cyfrowe pozostaje
aktywne do konca czasu, silnik zostanie uruchomiony.
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Rysunek 11.17: Uruchomienie za pomocg tréjprzewodowych wejsc¢ cyfrowych (DI1 i DI2).
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Rysunek 11.18: Uruchomienie przez wejscie cyfrowe (DI1).

C5.7 Ochrona czasu

C5.7.3 Miedzy poczatkiem

Zakres 2...9999 s Standard: 120
Wiasciwosci

Opis:
To zabezpieczenie dziata poprzez ograniczenie minimalnego odstepu miedzy uruchomieniami lub miedzy
poleceniami uruchomienia.

Jesli SSW otrzyma polecenie uruchomienia przed zakonczeniem tego interwatu, wystgpi btad.

UWAGA!
@ Prosze skroci¢ ten czas, ponizej standardowych 120 sekund, tylko w zastosowaniach, w ktérych
SSW jest przewymiarowany lub przy niewielkich obcigzeniach.
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Rysunek 11.19: Czas miedzy uruchomieniami.

C5.8 Zabezpiecz. termiczne silnika

Jego funkcjg jest ochrona termiczna silnika poprzez odczyt jego temperatury za pomocg akcesorium PT100.

Temperatura jest mierzona za pomocg czujnikow PT100. Aby moc korzysta¢ z zabezpieczenia termicznego
silnika za pomocg czujnikéw PT100, konieczne jest uzycie akcesorium PT100.

Kazdy kanat ma cztery parametry konfiguracyjne, opisane ponizej:

Tryb:
Nieuzywane kanaly muszg byé zaprogramowane jako Nieaktywne (0). Kanaty zaprogramowane jako
Nieaktywne pokazujg zero stopni Celsjusza w odpowiednim parametrze wskazujgcym temperature S4.3.

W przypadku przekroczenia temperatury, jesli zabezpieczenie jest zaprogramowane na usterke, silnik jest
dezaktywowany, a komunikat o usterce jest wyswietlany na interfejsie HMI. Jesli zabezpieczenie jest
zaprogramowane na alarm, silnik nadal pracuje, a komunikat alarmowy jest prezentowany na wyswietlaczu
HMI. Trzecig mozliwoscig jest uzycie obu opciji, btedu i alarmu.

Poziom btedu:
Zazwyczaj stosuje sie wartos¢ 10 % ponizej klasy izolacji silnika.

Jesli odczyt temperatury silnika przekroczy zaprogramowany poziom, a odpowiedni kanat jest zaprogramowany
na btad, silnik zostanie wytgczony, a komunikat o btedzie zostanie wyswietlony na interfejsie HMI.

Poziom alarmu:
Zazwyczaj stosowana jest wartos¢ 20 % ponizej klasy izolacji silnika.

Jesli temperatura silnika przekroczy zaprogramowany poziom, a odpowiedni kanat jest zaprogramowany na
alarm, silnik nadal pracuje, a komunikat alarmowy jest prezentowany na wyswietlaczu HMI.

UWAGA!
Wartos¢ zaprogramowana dla aktywacji alarmu przekroczenia temperatury musi by¢ wyzsza niz
wartos¢ zaprogramowana dla kasowania alarmu.

Reset alarmu:
Zazwyczaj stosowana jest wartos¢ 30 % ponizej klasy izolacji silnika.

Jesli alarm nadmiernej temperatury silnika jest aktywny, a temperatura spadnie do warto$ci nizszej niz poziom
resetowania alarmu nadmiernej temperatury, wskazanie alarmu zostanie usuniete.

UWAGA!
Warto$¢ zaprogramowana dla resetowania alarmu przekroczenia temperatury musi by¢ nizsza niz
wartos¢ zaprogramowana dla aktywacji alarmu.
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C5.8.1 Ch1 Zainstalowany czujnik

Ta funkcja umozliwia zabezpieczenie przed btedem czujnika i nadmierng temperaturg. Umozliwia rowniez
identyfikacje, czy czujnik zostat zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.1 Ch1 Zainstalowany czujnik

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Umozliwia aktywacje zabezpieczen za pomocg czujnikdw temperatury i pozwala zidentyfikowac, czy czujnik
zostat zainstalowany w stojanie silnika.

Wskazanie Opis
0 = Wiyt. Czujnik nie jest zainstalowany
1=Na Czujnik zainstalowany.
2 = Na stojanie Czujnik zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.2 Usterka czujnika Ch1
Ta funkcja wykrywa zwarcie lub rozwarcie czujnika.

C5.8.2 Usterka czujnika Ch1

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania wykrywania awarii w czujnikach temperatury.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F109 i F117 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
1= Alarm A109 i A117 Wiacza sig jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.8.3 Ch1 Przekroczenie temperatury
Umozliwia konfiguracje zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.

C5.8.3 Ch1 Przekroczenie temperatury

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F101 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
1= Alarm A101 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
2=F101iA101 Wyzwala jako alarm na nizszym poziomie i jako btgd na maksymalnym poziomie.

C5.8.3 Ch1 Przekroczenie temperatury

C5.8.3.2 Poziom bledu

Zakres 0...250°C Standard: 139
Wiasciwosci

Opis:
Programuje maksymalny poziom temperatury, przy ktérym silnik moze pracowac bez problemow.
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C5.8.3 Ch1 Przekroczenie temperatury

C5.8.3.3 Poziom alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 124
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom wyzwalania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.3 Ch1 Przekroczenie temperatury

C5.8.3.4 Reset alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 108
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom resetowania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.4 Ch2 Zainstalowany czujnik

Ta funkcja umozliwia zabezpieczenie przed btedem czujnika i nadmierng temperaturg. Umozliwia rowniez
identyfikacje, czy czujnik zostat zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.4 Ch2 Zainstalowany czujnik

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Umozliwia aktywacje zabezpieczen za pomocg czujnikdw temperatury i pozwala zidentyfikowaé, czy czujnik
zostat zainstalowany w stojanie silnika.

Wskazanie Opis
0 = Wiyt Czujnik nie jest zainstalowany
1=Na Czujnik zainstalowany.
2 = Na stojanie Czujnik zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.5 Usterka czujnika Ch2
Ta funkcja wykrywa zwarcie lub rozwarcie czujnika.

C5.8.5 Usterka czujnika Ch2

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania wykrywania awarii w czujnikach temperatury.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F110i F118 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
1=Alarm A110i A118 Wiacza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.8.6 Ch2 Przekroczenie temperatury

Umozliwia konfiguracje zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
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C5.8.6 Ch2 Przekroczenie temperatury

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F102 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
1 = Alarm A102 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
2=F102iA102 Wyzwala jako alarm na nizszym poziomie i jako btgd na maksymalnym poziomie.

C5.8.6 Ch2 Przekroczenie temperatury

C5.8.6.2 Poziom bledu

Zakres 0...250°C Standard: 139
Wiasciwosci

Opis:
Programuje maksymalny poziom temperatury, przy ktérym silnik moze pracowac bez problemow.

C5.8.6 Ch2 Przekroczenie temperatury

C5.8.6.3 Poziom alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 124
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom wyzwalania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.6 Ch2 Przekroczenie temperatury

C5.8.6.4 Reset alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 108
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom resetowania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.7 Ch3 Zainstalowany czujnik

Ta funkcja umozliwia zabezpieczenie przed btedem czujnika i nadmierng temperaturg. Umozliwia rowniez
identyfikacje, czy czujnik zostat zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.7 Ch3 Zainstalowany czujnik

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Umozliwia aktywacje zabezpieczen za pomocg czujnikdw temperatury i pozwala zidentyfikowac, czy czujnik
zostat zainstalowany w stojanie silnika.

Wskazanie Opis
0 = Wyt Czujnik nie jest zainstalowany
1=Na Czujnik zainstalowany.
2 = Na stojanie Czujnik zainstalowany w stojanie silnika.

11-42 | SSW900



C KONFIGURACJE

C5.8.8 Usterka czujnika Ch3
Ta funkcja wykrywa zwarcie lub rozwarcie czujnika.

C5.8.8 Usterka czujnika Ch3

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania wykrywania awarii w czujnikach temperatury.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F111 i F119 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
1= Alarm A111i A119 Wigcza sig jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.8.9 Ch3 Przekroczenie temperatury
Umozliwia konfiguracje zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.

C5.8.9 Ch3 Przekroczenie temperatury

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
Wskazanie Opis
0 = Btgd F103 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
1 = Alarm A103 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
2=F103iA103 Wyzwala jako alarm na nizszym poziomie i jako btgd na maksymalnym poziomie.

C5.8.9 Ch3 Przekroczenie temperatury

C5.8.9.2 Poziom bledu

Zakres 0...250°C Standard: 139
Wiasciwosci

Opis:
Programuje maksymalny poziom temperatury, przy ktérym silnik moze pracowac bez problemow.

C5.8.9 Ch3 Przekroczenie temperatury

C5.8.9.3 Poziom alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 124
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom wyzwalania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.9 Ch3 Przekroczenie temperatury

C5.8.9.4 Reset alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 108
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom resetowania alarmu przekroczenia temperatury silnika.
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C5.8.10 Ch4 Zainstalowany czujnik

Ta funkcja umozliwia zabezpieczenie przed btedem czujnika i nadmierng temperaturg. Umozliwia rowniez
identyfikacje, czy czujnik zostat zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.10 Ch4 Zainstalowany czujnik

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Umozliwia aktywacje zabezpieczen za pomocg czujnikdw temperatury i pozwala zidentyfikowac, czy czujnik
zostat zainstalowany w stojanie silnika.

Wskazanie Opis
0 = Wiyt. Czujnik nie jest zainstalowany
1=Na Czujnik zainstalowany.
2 = Na stojanie Czujnik zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.11 Usterka czujnika Ch4
Ta funkcja wykrywa zwarcie lub rozwarcie czujnika.

C5.8.11 Usterka czujnika Ch4

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania wykrywania awarii w czujnikach temperatury.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F112i F120 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
1= Alarm A112i A120 Wiacza sig jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.8.12 Ch4 Przekroczenie temperatury
Umozliwia konfiguracje zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.

C5.8.12 Ch4 Przekroczenie temperatury

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
Wskazanie Opis
0 = Btgd F104 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
1 = Alarm A104 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
2=F104iA104 Wyzwala jako alarm na nizszym poziomie i jako btgd na maksymalnym poziomie.

C5.8.12 Ch4 Przekroczenie temperatury

C5.8.12.2 Poziom btedu

Zakres 0...250°C Standard: 139
Wiasciwosci

Opis:
Programuje maksymalny poziom temperatury, przy ktérym silnik moze pracowac bez problemow.
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C5.8.12 Ch4 Przekroczenie temperatury

C5.8.12.3 Poziom alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 124
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom wyzwalania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.12 Ch4 Przekroczenie temperatury

C5.8.12.4 Reset alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 108
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom resetowania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.13 Ch5 Zainstalowany czujnik

Ta funkcja umozliwia zabezpieczenie przed btedem czujnika i nadmierng temperaturg. Umozliwia rowniez
identyfikacje, czy czujnik zostat zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.13 Ch5 Zainstalowany czujnik

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Umozliwia aktywacje zabezpieczen za pomocg czujnikdw temperatury i pozwala zidentyfikowaé, czy czujnik
zostat zainstalowany w stojanie silnika.

Wskazanie Opis
0 = Wiyt Czujnik nie jest zainstalowany
1=Na Czujnik zainstalowany.
2 = Na stojanie Czujnik zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.14 Usterka czujnika Ch5
Ta funkcja wykrywa zwarcie lub rozwarcie czujnika.

C5.8.14 Usterka czujnika Ch5

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania wykrywania awarii w czujnikach temperatury.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F113 i F121 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
1 =Alarm A113i A121 Wiacza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.8.15 Ch5 Przekroczenie temperatury

Umozliwia konfiguracje zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
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C5.8.15 Ch5 Przekroczenie temperatury

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F105 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
1 = Alarm A105 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
2=F105iA105 Wyzwala jako alarm na nizszym poziomie i jako btgd na maksymalnym poziomie.

C5.8.15 Ch5 Przekroczenie temperatury

C5.8.15.2 Poziom btedu

Zakres 0...250°C Standard: 139
Wiasciwosci

Opis:
Programuje maksymalny poziom temperatury, przy ktérym silnik moze pracowac bez problemow.

C5.8.15 Ch5 Przekroczenie temperatury

C5.8.15.3 Poziom alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 124
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom wyzwalania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.15 Ch5 Przekroczenie temperatury

C5.8.15.4 Reset alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 108
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom resetowania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.16 Ch6 Zainstalowany czujnik

Ta funkcja umozliwia zabezpieczenie przed btedem czujnika i nadmierng temperaturg. Umozliwia rowniez
identyfikacje, czy czujnik zostat zainstalowany w stojanie silnika.

C5.8.16 Ch6 Zainstalowany czujnik

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Umozliwia aktywacje zabezpieczen za pomocg czujnikdw temperatury i pozwala zidentyfikowac, czy czujnik
zostat zainstalowany w stojanie silnika.

Wskazanie Opis
0 = Wyt Czujnik nie jest zainstalowany
1=Na Czujnik zainstalowany.
2 = Na stojanie Czujnik zainstalowany w stojanie silnika.
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C5.8.17 Usterka czujnika Ch6
Ta funkcja wykrywa zwarcie lub rozwarcie czujnika.

C5.8.17 Usterka czujnika Ch6

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania wykrywania awarii w czujnikach temperatury.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F114 i F122 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
1=Alarm A114 i A122 Wigcza sig jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.

C5.8.18 Ch6 Przekroczenie temperatury
Umozliwia konfiguracje zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.

C5.8.18 Ch6 Przekroczenie temperatury

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje tryb wyzwalania zabezpieczenia silnika przed przegrzaniem.
Wskazanie Opis
0 = Usterka F106 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
1 = Alarm A106 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
2=F106iA106 Wyzwala jako alarm na nizszym poziomie i jako btgd na maksymalnym poziomie.

C5.8.18 Ch6 Przekroczenie temperatury

C5.8.18.2 Poziom btedu

Zakres 0...250°C Standard: 139
Wiasciwosci

Opis:
Programuje maksymalny poziom temperatury, przy ktérym silnik moze pracowac bez problemow.

C5.8.18 Ch6 Przekroczenie temperatury

C5.8.18.3 Poziom alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 124
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom wyzwalania alarmu przekroczenia temperatury silnika.

C5.8.18 Ch6 Przekroczenie temperatury

C5.8.18.4 Reset alarmu

Zakres 0..250°C Standard: 108
Wiasciwosci

Opis:
Programuje poziom resetowania alarmu przekroczenia temperatury silnika.
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C5.9 Klasa termiczna silnika

To zabezpieczenie termiczne ma krzywe, ktére symulujg nagrzewanie i chtodzenie silnika.

Wszystkie obliczenia sg wykonywane za pomocg algorytmu, ktéry szacuje temperature silnika na podstawie
rzeczywistej warto$ci RMS dostarczanego do niego pradu.

Krzywe zabezpieczenia termicznego sg podzielone na dwie grupy: krzywe rozruchu oraz krzywe ogrzewania i
chtodzenia silnika:

Krzywe rozruchu lub krzywe wyzwalania sg oparte na czasie blokady wirnika, ktéry silnik wytrzymuje przy
okreslonym pradzie (Rysunek 11.22 na stronie 11-52). Krzywe te symulujg nagrzewanie sie silnika w sytuacjach
przecigzenia, tj. przy pragdzie przekraczajgcym jego prgd znamionowy i sg zwykle oparte na normie IEC 60947-
4-2.

Nawet przy uzyciu czujnikéw temperatury, silnik moze nie by¢ catkowicie chroniony podczas rozruchu lub w
warunkach zablokowanego wirnika, w ktorej to sytuacji, ze wzgledu na wysokie prady, temperatura wewnetrzna
gwattownie wzrasta w okresie, w ktérym czujniki nie sg w stanie zareagowac.

Krzywe grzania i chtodzenia dla normalnych warunkéw pracy symulujg grzanie i chtodzenie silnika przy prgdach
réwnych lub nizszych od wartosci znamionowej (Rysunek 11.25 na stronie 11-56) lub chtodzenie w okresie, gdy
silnik pozostaje wytgczony (Rysunek 11.26 na stronie 11-56).

W wigkszosci przekaznikdéw termicznych te czasy nagrzewania i chtodzenia sg state i wynoszg kilka minut,
chronigc tylko niektére silniki o niskiej mocy.

Zabezpieczenie klasy termicznej mozna skonfigurowa¢ na dwa sposoby: standardowy lub niestandardowy. Tryb
niestandardowy jest catkowicie elastyczny i mozna go skonfigurowac¢ w celu ochrony i umozliwienia rozruchu
specjalnych silnikow, ktére charakteryzujg sie dtugimi czasami rozruchu i wysokimi prgdami rozruchowymi.

C5.9 Klasa termiczna silnika

C5.9.1 Tryb programowania

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie trybu zadziatania zabezpieczenia termicznego silnika.
Wskazanie Opis
0 = Standardowy Znormalizowany zgodnie z norma |IEC 60947-4-2.
1 = Niestandardowe Wymaga danych producenta silnika.

The Rysunek 11.20 na stronie 11-49 przedstawia sekwencje programowania niezbedng do prawidtowego
dziatania zabezpieczenia termicznego silnika w standardowym trybie programowania.
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Prosze
wskazac réwniez
alarm?

C5.9.2 = 3 = Usterka i alarm

Vv

Program
C5.9.3eC5.9.4

Czyistnieje
modut PT100? .
nie

C5.9.5 =1 = C.T + Obraz termiczny

C5.9.5=0=C.T+PT100

v

Program C5.9.6 #0
wybrana
klasa termiczna

V

Rysunek 11.20: Sekwencja programowania zabezpieczenia klasy termicznej - tryb standardowy.

The Rysunek 11.21 na stronie 11-50 Pokazuje sekwencje programowania w celu dostosowania wyzwalania

klasy termicznej do specjalnych zastosowan lub silnikow.
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Rysunek 11.21: Sekwencja programowania zabezpieczenia klasy termicznej - tryb niestandardowy.

Aby prawidiowo zaprogramowacé w trybie niestandardowym, konieczne jest posiadanie danych producenta
silnika.

UWAGA!

@ Za kazdym razem, gdy zmienig Panstwo tryb programowania z niestandardowego na
standardowy, wszystkie zaprogramowane dane poza standardem ustanowionym przez |IEC
60947-4-2 zostang zmodyfikowane.

C5.9 Klasa termiczna silnika

C5.9.2 Tryb dziatania

Zakres 0..3 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
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gr%ssz'e zaprogramowac tryb zadziatania zabezpieczenia termicznego silnika.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1 = Btad FO05 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A005 Wigcza sie jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
3 =FO005 i AO05 Wyzwala jako alarm na nizszym poziomie i jako btgd na maksymalnym poziomie.

Jesli jest zaprogramowany na usterke lub usterke i alarm, silnik jest dezaktywowany, a komunikat o usterce jest
wyswietlany na interfejsie HMI, gdy zabezpieczenie przecigzeniowe osiggnie warto$¢ 100 % zaprogramowanej
pojemnosci cieplnej klasy wyzwalania.

Jesli zaprogramowano alarm, silnik pracuje dalej, a komunikat alarmowy jest wyswietlany na wyswietlaczu HMI,
gdy wartos¢ przecigzenia osiggnie limit alarmowy zaprogramowany w Alarm Level C5.9.3. Wskazanie alarmu
jest usuwane tylko wtedy, gdy warto$¢ przecigzenia spadnie ponizej warto$ci zaprogramowanej do resetowania,
w Alarm Reset C5.9.4.

C5.9 Klasa termiczna silnika

C5.9.3 Poziom alarmu

Zakres 0...100 % Standard: 90
Wiasciwosci

Opis:
Sygnalizuje alarm, gdy jest powyzej tej wartosci.

C5.9 Klasa termiczna silnika

C5.9.4 Reset alarmu

Zakres 0..100% Standard: 84
Wiasciwosci

Opis:
Resetuje alarm, gdy jest ponizej tej wartoSci.

C5.9 Klasa termiczna silnika
C5.9.5 Temperatura silnika

Zakres 0..1 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Programuje, czy temperatura silnika jest uzyskiwana poprzez pomiar lub obraz termiczny.
Wskazanie Opis
0=T.C.+PT100 Klasa termiczna razem z PT100.
1=T.C. + Th.Im. Klasa termiczna wraz z obrazem termicznym silnika.

Klasa termiczna wraz z pomiarem temperatury PT100: ochrona w sytuacjach rozruchu i przecigzenia za
pomocg klasy termicznej odniesionej do rzeczywistych temperatur silnika, tzn. czasy gorgcego rozruchu sg
proporcjonalne do rzeczywistej temperatury silnika. Ogrzewanie i chtodzenie silnika odbywa sie poprzez
rzeczywiste temperatury silnika od Ch1 do Ch3 PT100.

Klasa termiczna wraz z obrazem termicznym: ochrona w sytuacjach rozruchu i przecigzenia poprzez klase
termiczng odniesiong do obrazu termicznego silnika. Ogrzewanie i chtodzenie odbywa sie za posrednictwem
obrazu termicznego silnika.

Obraz termiczny to oszacowanie temperatury silnika uzyskane za pomoca modelowania termicznego na
podstawie biezgcego pomiaru.

Standardowy tryb programowania wykorzystuje state ogrzewania i chtodzenia dla standardowego silnika i sg
one oparte na mocy silnika.
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Tryb programowania niestandardowego wykorzystuje state ogrzewania (C5.9.7.6) i chtodzenia (C5.9.7.7)
dostarczone przez producenta silnika.

UWAGA!
W trybie Thermal Class i PT100 Temperature nalezy uzy¢ kanatéw modutu od Ch1 do Ch3 do
pomiaru temperatury stojana oraz kanatéw Ch4 i Ch5 do pomiaru temperatury fozyska silnika.

C5.9 Klasa termiczna silnika

C5.9.6 Klasa termiczna

Zakres 0..8 Standard: 5
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Standardowe klasy termiczne silnika.
Wskazanie Opis
0 = Automatyczny Automatyczny wybor krzywej Czas x Prad.
1 =Klasa 10 Klasa 10 Czas x Krzywa pradu.
2 =Klasa 15 Klasa 15 Czas x Krzywa pradu.
3 = Klasa 20 Klasa 20 Czas x Krzywa pradu.
4 = Klasa 25 Klasa 25 Czas x Krzywa pradu.
5 = Klasa 30 Klasa 30 Czas x Krzywa pradu.
6 = Klasa 35 Klasa 35 Czas x Krzywa pradu.
7 = Klasa 40 Klasa 40 Czas x Krzywa pradu.
8 = Klasa 45 Klasa 45 Czas x Krzywa pradu.

Wartos¢ Rysunek 11.22 na stronie 11-52 przedstawia czasy klasy termicznej zgodnie z norma IEC 60947-4-2.
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Rysunek 11.22: Standardowe klasy termiczne silnika.

Klasy termiczne od 10 do 45:
Mozna wybrac¢ klase termiczng, ktora lepiej dostosowuje sie do ochrony silnika, umozliwiajgc jego uruchomienie,
a takze ochrone niektorych czesci uktadu zasilania silnika.

Standardowe krzywe rozruchu zimnego silnika, pokazane w Rysunek 11.23 na stronie 11-54, uwzgledniajg
temperature zimnego silnika jako temperature otoczenia, C5.9.7.3 = 40°C. Oznacza to, ze temperatura zimnego
silnika to temperatura otoczenia wynoszgca 40°C.
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UWAGA!

& Ponizsze dane sg dostepne tylko w trybie programowania niestandardowego. Prosze uzywac tego
trybu tylko wtedy, gdy sg Panstwo wykwalifikowani i posiadajg dane dostarczone przez producenta
silnika.

UWAGA!

@ W trybie programowania niestandardowego: aby korzysta¢ z klas termicznych od 10 do 45,
standardowych, nalezy zachowa¢ ustawienia fabryczne parametréw, C5.9.7.1 = 3 = klasa F 155
°C, C5.9.7.2=60°CiC5.9.7.3 =40 °C.

Automatyczna klasa termiczna:

Klasa termiczna jest obliczana automatycznie na podstawie prgdu gorgcego zablokowanego wirnika (C5.9.7.5)
i czasu gorgcego zablokowanego wirnika (C5.9.7.4). Klasa termiczna jest obliczana okoto 10 % ponizej limitu
termicznego silnika. W zwigzku z tym ta klasa wyzwalania jest przeznaczona wytgcznie do ochrony silnika, nie
bioragc pod uwage pojemnosci uktadu elektrycznego zasilajgcego silnik.

UWAGA!

@ Aby méc korzystaé z Automatycznej Klasy Termicznej, C5.9.6 = 0 = Automatyczna, konieczne
jest zaprogramowanie statej czasowej ogrzewania C5.9.7.6 i statej czasowej chtodzenia C5.9.7.7
zgodnie z danymi dostarczonymi przez producenta silnika.

C5.9.7 Dane silnika

Ustawia klase termiczng zgodnie z danymi dostarczonymi przez producenta silnika.

Za pomocg danych dostarczonych przez producenta silnika mozna zdefiniowac dziatanie klasy termicznej,
zgodnie z pojemnoscig cieplng uzywanego silnika, gtéwnie w przypadku silnikéw specjalnych.

C5.9.7 Dane silnika

C5.9.7.1 Klasa izolacji

Zakres 0..8 Standard: 3
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Okresla klase izolacji materiatu izolacyjnego uzytego do produkgiji silnika.
Wskazanie Opis
0 =Klasa A 105°C Maksymalna temperatura 105°C.
1 =Klasa E 120°C Maksymalna temperatura 120°C.
2 =Klasa B 130°C Maksymalna temperatura 130°C.
3 =Klasa F 155°C Maksymalna temperatura 155°C. Standaryzowany w standardowym trybie
programowania.
4 =Klasa H 180°C Maksymalna temperatura 180°C.
5 = Klasa N 200°C Maksymalna temperatura 200°C.
6 = Klasa R 220°C Maksymalna temperatura 220°C.
7 = Klasa S 240°C Maksymalna temperatura 240°C.
8 = Klasa 250°C Maksymalna temperatura 250°C.

C5.9.7 Dane silnika

C5.9.7.2 Wzrost temperatury

Zakres 0...200°C Standard: 60
Wiasciwosci

Opis:
Okresla zmiane temperatury silnika, At, przy petnym obcigzeniu.
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C5.9.7 Dane silnika

C5.9.7.3 Temperatura otoczenia

Zakres 0..200°C Standard: 40
Wiasciwosci

Opis:
Okresla temperature roboczg, dla ktérej silnik zostat zaprojektowany.

Ustawienia fabryczne parametréw, C5.9.7.1 = 3 = klasa F 155 °C, C5.9.7.2 = 60 °C i C5.9.7.3 = 40 °C, definiujg
czasy zadziatania pokazane w ponizszej tabeli Rysunek 11.23 na stronie 11-54. dla klas termicznych zgodnie z
normg IEC 60947-4-2. Czasy te sg oparte na typowych charakterystykach standardowych silnikéw rynkowych,
a zatem nie sg wystarczajgce, aby umozliwi¢ rozruch silnikéw specjalnych, ktére majg wyzsze klasy izolacji,
dtuzsze czasy rozruchu przy wysokich prgdach i rozne typy uktadéw chtodzenia.

100 % — — Kilasa izolacji

C5.9.7.1

Warm
start

— Zmiana temperatury przy petnym obcigzeniu
Cold C5.9.7.2
start At
Stafus
S4.2.1
— Temperatura otoczenia
C5.9.7.3
0% — — t=0°C

Rysunek 11.23: Obszary temperatury silnika w obrebie klasy izolacji.

C5.9.7 Dane silnika

C5.9.7.4 Czas zablokowanego wirnika

Zakres 1..100s Standard: 10
Wiasciwosci

Opis:
Reguluje czas blokady gorgcego wirnika, ktéry wytrzymuje silnik.

C5.9.7 Dane silnika

C5.9.7.5 Prad zablokowanego wirnika

Zakres 2,0...10,0 x Standard: 6,0
Wiasciwosci

Opis:

Reguluje prad zablokowanego wirnika silnika.

Poprzez czas gorgcego zablokowanego wirnika C5.9.7.4 i prad gorgcego zablokowanego wirnika C5.9.7.5,
mozna uzy¢ funkcji automatycznego obliczania klasy termicznej, C5.9.6 = 0 = Automatycznie, wykorzystujgc
dane dostarczone przez producenta silnika.”
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Rysunek 11.24: Ogrzewanie silnika.

The Rysunek 11.24 na stronie 11-55 pokazuje nagrzewanie sie silnika spowodowane cyklem roboczym z
kilkoma rozruchami.

Przy pierwszym uruchomieniu silnik ma temperature otoczenia, dzieki czemu wytrzymuje dtuzszy czas blokady
wirnika (clrt = czas blokady zimnego wirnika).

Drugi rozruch nastepuje wkrotce po wytgczeniu silnika, ktéry pracowat juz przy petnym obcigzeniu i
ustabilizowanej temperaturze. Dlatego dostepny czas na nowy rozruch to czas gorgcego zablokowanego
wirnika (hirt).

Przy trzecim uruchomieniu dostepny czas jest krotszy niz hirt z powodu nagrzewania spowodowanego drugim
uruchomieniem.

Jednak z powodu nadmiernego nagrzania spowodowanego poprzednimi rozruchami, ktore nastgpity bez
zapewnienia niezbednego czasu na schtodzenie silnika, przy czwartym rozruchu zadziatato zabezpieczenie
przecigzeniowe.

UWAGA!
@ Aby moc korzysta¢ z Automatycznej Klasy Termicznej, C5.9.6 = 0 = Automatyczna, konieczne jest
zaprogramowanie C5.9.7.4 i C5.9.7.5 zgodnie z danymi dostarczonymi przez producenta silnika.

C5.9.7 Dane silnika

C5.9.7.6 Stala czasu ogrzewania

Zakres 1 ... 2880 min Standard: 30
Wiasciwosci

Opis:
Okresla statg termiczng ogrzewania silnika.

C5.9.7 Dane silnika

C5.9.7.7 Stala czasu chtodzenia

Zakres 1 ... 8640 min Standard: 93
Wiasciwosci

Opis:

Okresla statg termiczng chtodzenia silnika.
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Czasy nagrzewania i chtodzenia silnika zalezg od kilku czynnikow, takich jak jego masa, moc, catkowity obszar
rozpraszania ciepta, rodzaj chtodzenia i temperatura pomieszczenia. Dlatego, aby uzyskac¢ obraz termiczny
zblizony do rzeczywistej temperatury silnika, konieczne jest zaprogramowanie statych czaséw ogrzewania i
chtodzenia dostarczonych przez producenta silnika.

Stata nagrzewania silnika jest pokazana w Rysunek 11.25 na stronie 11-56.
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Rysunek 11.25: Stata nagrzewania silnika dla pradu znamionowego.

Stata chtodzenia silnika jest pokazana w Rysunek 11.26 na stronie 11-56.
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Rysunek 11.26: State chtodzenie silnika bez zasilania.

C5.9.8 Obraz termiczny

Obraz termiczny to oszacowanie temperatury silnika uzyskane za pomocg modelowania termicznego,
catkowicie oparte na biezgcym pomiarze.

Warto$¢ obrazu termicznego silnika jest zapisywana w pamieci nieulotnej za kazdym razem, gdy zasilanie
karty sterowania jest odtgczone. Po ponownym wigczeniu zasilania karty sterowania obraz termiczny jest
aktualizowany zgodnie z chtodzeniem silnika w czasie, gdy sterowanie pozostawato wytgczone, za pomocg
informacji zegara czasu rzeczywistego.

C5.9.8 Obraz termiczny

C5.9.8.1 Reset

Zakres 0 ... 8640 min Standard: 0
Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia resetowanie lub kasowanie obrazu termicznego silnika z wyprzedzeniem.

Okresla czas resetowania obrazu termicznego silnika. Mozna go uzy¢ do zresetowania obrazu termicznego po
okresie z wytgczonym silnikiem, jak pokazano w Rysunek 11.27 na stronie 11-57.
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Rysunek 11.27: Resetowanie obrazu termicznego silnika.

C5.10 Zwarcie SSW
Jego funkcjg jest wykrywanie zwarcia w sekcji zasilania SSW, tyrystorach, obejsciu, kablach lub silniku.

C5.10 Zwarcie SSW
C5.10.1 Silnik wytaczony

Zakres 0..1 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Zabezpieczenie przed zwarciem w sekcji zasilania SSW. Zadziata przy zatrzymanym silniku.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 =Bfad FO19 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.

Jego funkcjg jest ochrona silnika w przypadku wystgpienia zwarcia w obwodzie zasilania SSW, tyrystorach lub
obejsciu przy zatrzymanym silniku, tj. bez komendy Run.

Zabezpieczenie to zadziata, gdy wartos¢ RMS pradu tréjfazowego przekroczy 25 % prgdu znamionowego SSW
C9.1.1 przy zatrzymanym silniku. | jesli te same fazy nie prezentujg napiecia blokujgcego S1.4. przez okres
dtuzszy niz 50ms (0,25 x INSSW @ 50ms).

UWAGA!
@ Ta ochrona bedzie skuteczna tylko przy uzyciu stycznika (K1) lub wytgcznika gtéwnego (Q1) do
odciecia zasilania, kierowanego przez wyjscie btedu.

C5.10 Zwarcie SSW

C5.10.2 Silnik wiaczony

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Zabezpieczenie przed zwarciem w sekcji zasilania SSW, kablach lub silniku. Wyzwala sie przy pracujgcym
silniku.
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Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 =Bfad F020 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.

Zabezpieczenie to wytgcza sie, gdy niektore z prgdow trojfazowych pozostajg powyzej 5 x prad znamionowy
SSW C9.1.1 przez okres dtuzszy niz 0,75 ms (5 x InNSSW @ 0,75 ms) przy pracujgcym silniku.

Zadziatanie moze by¢ spowodowane zwarciem w sekcji zasilania SSW, zwarciem w kablach SSW, zwarciem w
silniku, zablokowanym wirnikiem, uszkodzonym silnikiem, obcigzeniem chwilowym, obcigzeniem oscylacyjnym.

UWAGA!
@ Zabezpieczenie to moze by¢ uzywane tylko w aplikacjach z obcigzeniami, ktére pozostajg w
nominalnych warunkach pracy.

UWAGA!

@ Jesli zwarcie wystgpi w sekcji zasilania SSW, ochrona ta bedzie skuteczna tylko przy uzyciu
stycznika (K1) lub wytgcznika gtéwnego (Q1) w celu odciecia zasilania, kierowanego przez wyjscie
btedu.

C5.11 Automatyczny reset usterki
W przypadku wystgpienia usterki SSW jest w stanie zresetowac sie automatycznie.

C5.11 Automatyczny reset usterki

C5.11.1 Tryb

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Umozliwia wigczenie automatycznego resetowania btedu.
Wskazanie Opis
0 = Wyt Nieaktywny.
1=Na Aktywny.

C5.11 Automatyczny reset usterki

C5.11.2 Czas

Zakres 3...600s Standard: 3
Wiasciwosci

Opis:
Czas automatycznego resetowania usterki. Czas ten rozpoczyna sie po wystgpieniu btedu.

Jesli po automatycznym resetowaniu ta sama usterka wystgpi ponownie trzy razy z rzedu, funkcja
automatycznego resetowania zostanie zablokowana. Bfgd jest uwazany za kolejny, jesli wystgpi ponownie w
ciggu 30 sekund po wykonaniu automatycznego resetowania.

W zwigzku z tym, jesli usterka wystgpi cztery razy z rzedu, bedzie sygnalizowana (a SSW wytgczone) w sposéb
ciggtly, az do ponownego wigczenia zasilania.

C6 HMI

Umozliwia zmiane parametrow zwigzanych z prezentacjg informacji na wyswietlaczu HMI.
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C6.1 Hasto

Pozwala skonfigurowac¢ dziatanie hasta.

C6.1 Hasto
C6.1.1 Hasto
Zakres 0 ... 9999 Standard: 0

Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia dostep do zmiany wszystkich parametrow konfiguracyjnych SSW.

C6.1 Hasto
C6.1.2 Opcje hasta
Zakres 0..2 Standard: 1

Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia zmiane wartosci hasta i/lub ustawienie jego statusu, skonfigurowanie go jako aktywnego lub
nieaktywnego.

Wskazanie Opis
0 = Wyt Brak hasta.
1=Na Z hastem.
2 = Zmiana hasta Umozliwia zmiane hasta.

Po wybraniu opcji 2 (Change Password), HMI otworzy okno do zmiany hasta, umozliwiajgc wybor nowej wartosci
dla hasta.

C6.2 Jezyk

Okresla jezyk, w ktérym informacje bedg wyswietlane na HMI.

C6.2 Jezyk
Zakres 0..4 Standard: 1
Wiasciwosci
Opis:
Okresla jezyk, w ktérym informacje bedg wyswietlane na HMI.
Wskazanie Opis
0 = Portugués Portugalski.
1 = English Angielski.
2 = Espafiol Hiszpanski.
3 = Frangais Francuski.
4 = Pobrano Pakiet jezykowy pobrany przez oprogramowanie WPS. Jesli nowy plik nie zostat
pobrany, domysinym jezykiem jest rosyjski.

C6.3 Data i godzina

Te parametry ustawiajg date i godzine zegara czasu rzeczywistego SSW.
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C6.3 Data i godzina
C6.3.1 Data i godzina

Zakres yy-mm-dd  hh:mm:ss
Wiasciwosci

Opis:
Te parametry ustawiajg date i godzine SSW RTC (zegara czasu rzeczywistego).

Wazne jest, aby ustawi¢ prawidiowg date i godzine, aby zarejestrowaé usterke z rzeczywistg datg i godzing.

C6.3 Data i godzina
C6.3.2 Dzien tygodnia

Zakres 0..6 Standard: 0
Wiasciwosci
Opis:
Ten parametr ustawia dzien tygodnia w czasie rzeczywistym SSW.
Wskazanie Opis
0 = Niedziela Niedziela.
1 = Poniedziatek Poniedziatek.
2 = Wtorek Whtorek.
3 = Sroda Sroda.
4 = Czwartek Czwartek.
5 = Pigtek Piatek.
6 = Sobota Sobota.

C6.4 Ekran gtéwny

Parametry te pozwalajg zaprogramowac, co bedzie wyswietlane na gtdwnym ekranie monitorowania.
Programowanie odbywa sie poprzez wybranie bezposrednio w menu, ktérego zawartos¢ ma by¢ wyswietlana.

Wyswietlane sg tylko parametry odczytu numerycznego statusu. Po wybraniu parametru, ktérego zawarto$¢ nie
moze zosta¢ wyswietlona, odpowiedni obszar bedzie pusty.

C6.5 Wyswietlacz LCD
Umozliwia ustawienie poziomu podswietlenia i kontrastu wyswietlacza HMI.

C6.5 Wyswietlacz LCD

C6.5.1 Podswietlenie

Zakres 1...15 Standard: 10
Wiasciwosci

Opis:
Wyzsze wartosci konfigurujg wieksze podswietlenie wyswietlacza HMI.

C6.5 Wyswietlacz LCD

C6.5.2 Kontrast

Zakres 0...100 % Standard: 40
Wiasciwosci

Opis:
Wyzsze warto$ci konfigurujg wyzszy poziom kontrastu wyswietlacza HMI.
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C6.6 Limit czasu komunikacji
Umozliwia skonfigurowanie zabezpieczenia przed utratg komunikacji z HMI.

C6.6 Limit czasu komunikacji

Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Umozliwia konfiguracje trybu zadziatania zabezpieczenia przed przekroczeniem czasu komunikacji z HMI.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Usterka F127 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A127 Wyzwala jako alarm. Dziatanie zdefiniowane w C6.6.2.

C6.6 Limit czasu komunikacji
C6.6.2 Akcja alarmowa

Zakres 0..4 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Akcja dla alarmu przekroczenia limitu czasu komunikacji z HMI.
Wskazanie Opis
0 = Wskazuje tylko Nie sg podejmowane zadne dziatania; sprzet pozostaje w biezgcym stanie.
1 = Rampa Stop Wykonywane jest polecenie zatrzymania przez rampe, a silnik zatrzymuije sie
zgodnie z zaprogramowang rampg zwalniania.
2 = Ogdlne wytgczenie Urzadzenie jest ogdlnie wytgczone, a silnik zatrzymuje sie bezwtadnie.
3 =Zmiana na LOC Urzadzenie przechodzi w tryb lokalny.
4 = Zmiana na REM Urzadzenie przechodzi w tryb zdalny.

C6.6 Limit czasu komunikacji

C6.6.3 Czas

Zakres 1...999s Standard: 3
Wiasciwosci

Opis:
Maksymalny czas bez komunikacji z HMI.

Normalnie HMI wysyta 3 telegramy na sekunde.

C7 FUNKCJE SPECJALNE

Umozliwia konfiguracje specjalnych funkcji operacyjnych SSW.
C7.1 Do przodu/Wstecz

Umozliwia sterowanie zmiang kierunku obrotow.

C7.1 Do przodu/Wstecz

C7.1.1 Tryb
Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped

Opis:
V\ﬁacza i wybiera typ zmiany kierunku obrotow silnika.
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Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Przez Contactor Zmienia kierunek obrotéw za pomocg stycznikéw podtgczonych do wejscia
zasilania.
2 = Tylko dla JOG Umozliwia uruchomienie silnika przy niskiej predkosci w obu kierunkach obrotow.

Przez Kontaktora:
Opcja ta umozliwia zmiane kierunku obrotdw za pomocg stycznikow podtgczonych do linii zasilajgce;j.

Metoda zaimplementowana w SSW pozwala na uzycie tylko dwoch stycznikow do jednoczesnej zmiany kierunku
obrotow i odizolowania sekcji zasilania od linii zasilajgce;.

Gdy silnik jest zatrzymany, oba styczniki pozostajg otwarte. Gdy silnik zostanie uruchomiony, odpowiedni
stycznik zostanie zamkniety.
u ()
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Rysunek 11.28: Zmiana kierunku obrotow silnika za pomocg stycznikéw.

UWAGA!
@ Metoda uzywana do ponownego uruchomienia silnika jest taka sama, jak w przypadku
uruchamiania go w innym kierunku obrotow.

UWAGA!
@ Silnik uruchomi sie ponownie dopiero po uptywie czasu zaprogramowanego w C5.7.2 (Odstep
czasu po zatrzymaniu silnika).

Tylko JOG:

Opcja ta umozliwia aktywacje silnika przy niskiej predkosci w obu kierunkach obrotéw bez koniecznosci
stosowania stycznikow.

Aby uzyska¢ wiecej informacji, prosze odnies¢ sie do parametréw C7.3.1i C7.3.2.

)
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Rysunek 11.29: Zmiana kierunku obrotéw silnika tylko za pomocg JOG.
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C7.2 Kick Start

SSW900 umozliwia wykorzystanie impulsu momentu obrotowego do uruchamiania obcigzen, ktére stawiajg
duzy poczatkowy opor ruchowi.

C7.2 Kick Start

C7.21 Tryb
Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped

Opis:
V\ﬁacza impuls rozruchowego momentu obrotowego.

Wskazanie Opis

0 = Wiyt. Nieaktywny.

1=Na Aktywny.

C7.2 Kick Start

C7.2.2 Czas
Zakres 0,1..20s Standard: 0,1
Wiasciwosci

Opis:

Czas impulsu rozruchowego momentu obrotowego.

C7.2 Kick Start

C7.2.3 Napiecie

Zakres 70 ...90 % Standard: 70
Wiasciwosci

Opis:
Poziom impulsu rozruchowego momentu obrotowego przy sterowaniu rampg napiecia.

C7.2 Kick Start

C7.2.4 pradowe

Zakres 300 ... 700 % Standard: 500
Wiasciwosci

Opis:
Poziom impulsu rozruchowego momentu obrotowego przy sterowaniu ograniczeniem pradu lub rampg pradu.
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Rysunek 11.30: Impuls momentu rozruchowego - kick start - ustawienia.

Vo).

UWAGA!

@ 1. Prosze uzywac tej funkgji tylko w okreslonych zastosowaniach, w ktorych jest ona niezbedna.
2. Funkcja ta nie jest konieczna w przypadku sterowania momentem obrotowym.
3. Ta funkcja nie jest dostepna w przypadku sterowania pompa.

UWAGA!
@ Maksymalna zaprogramowana warto$¢ nie moze przekracza¢ 500 % prgdu znamionowego SSW
(C9.1.1)..

C7.3 Jog

Umozliwia prace silnika z niskg predkoscia.

C7.3 Jog
Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Ten parametr wtgcza niskg predkosé Jog.
Wskazanie Opis
0 = Wyt Nieaktywny.
1=Na Aktywny.

Niska predkos¢ przy Jog w kierunku obrotéw do przodu wynosi okoto 1/7 predkosci nominalne;.

Niska predkosc¢ z funkcjg Jog w odwrotnym kierunku obrotéw wynosi okoto 1/11 predkosci nominalnej.
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C7.31 C7.141 Dziatanie
0 (Nieaktywny) - Bez Jog.
1 (Aktywny) 0 (Nieaktywny) Sprawia, ze niska predkos$¢ Jog jest mozliwa tylko w kierunku obrotéw do przodu.
1 (Aktywny) 1 ( Przez Contactor) | Umozliwia to prace z niska predkoscig Jog, w tym samym kierunku obrotu linii.
Styczniki kierunku obrotéw umozliwiajg zmiane kierunku obrotow.
1 (Aktywny) 2 ( Tylko JOG) Umozliwia to prace z niskg predkoscig w obu kierunkach bez uzycia stycznikow.

Tabela 11.77: Jog i kierunek obrotéw silnika.

C7.3 Jog
C7.3.2 Poziom
Zakres 10 ... 100 % Standard: 30

Wiasciwosci

Opis:
Ten parametr dostosowuje poziom napiecia Jog, ktdry zostanie przytozony do silnika.

UWAGA!

& 1. Prosze uwazac¢ na poziom napiecia Jog. Prosze zaprogramowac go zgodnie z potrzebami
aplikaciji, jesli silnik i SSW sg w stanie go wytrzymad.
2. Silnik moze by¢ obstugiwany tylko przez ograniczony czas za pomocg funkcji Jog, prosze uzy¢
przycisku.
3. SSW nie chroni silnika podczas funkcji Jog bez uzycia czujnikéw temperatury wraz z ptytkg
PT100.

UWAGA!

@ 1. Parametr C1.3 to zabezpieczenie limitu czasu Jog. Jesli czas ten zostanie przekroczony, pojawi
sie F062.
2. Parametry S1.1, S1.51 S1.7 sg zerowane (wskazujg zero) podczas funkcji Jog.
3. Przektadniki prgdowe nie dziatajg z prgdami Jog, poniewaz nasycajg sie z powodu niskich
czestotliwosci Jog.
4. Aby korzystac z wysokich pozioméw Jog, SSW musi by¢ przewymiarowany.
5. Aby wykona¢ prawidtowe pomiary pradu podczas Jog, konieczne jest uzycie przektadnikow
pradowych z efektem Halla.

C7.4 Hamowanie
Metody te sg stosowane, gdy istnieje potrzeba skrécenia czasu zatrzymania silnika.

C7.4 Hamowanie

C7.4.1 Tryb

Zakres 0..3 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped

Opis:
V\ﬁqcza i wybiera typ hamowania, ktory zostanie zastosowany do silnika.

Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak hamowania.
1 = Rewers Hamowanie wsteczne za pomocg stycznikdw wejsciowych.
2 = Optymalny Impulsowe hamowanie pradem statym zastosowane do silnika.
3=DC Ciagte hamowanie prgdem statym zastosowane do silnika.

SSW ma trzy r6zne metody hamowania.
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Rysunek 11.31: Moment hamowania.

Hamowanie wsteczne:
Jest to skuteczna metoda hamowania, zdolna do zatrzymywania duzych obcigzen bezwtadnosciowych.

Silnik zatrzyma sie z powodu poziomu napiecia AV, przeciwnego do kierunku obrotéw, przytozonego do silnika,
az do osiggniecia okoto 20 % predkosci znamionowej, kiedy optymalne hamowanie zostanie aktywowane w
celu zatrzymania silnika. C7.4.3 programuje poziom napigcia AC i optymalny poziom hamowania, ktére zostang
przytozone do silnika.

Do odwrdcenia kierunku obrotéw silnika potrzebne sg dwa styczniki.
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Rysunek 11.32: Hamowanie do tytu.

UWAGA!

@ 1. Oba styczniki muszg by¢ tego samego modelu i muszg wytrzymac prad rozruchowy silnika.
Ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy uzy¢ stykow pomocniczych, aby zapobiec jednoczesnemu
zamknieciu dwoch stycznikow.

2. Prosze uzy¢ wejscia cyfrowego zaprogramowanego na General Enable, aby zatrzymac¢ silnik
bez hamowania.

3. Ze wzgledoéw bezpieczenstwa nalezy uzy¢ wejscia cyfrowego zaprogramowanego na
Wytaczenie hamowania, aby umozliwi¢ uzycie czujnika zatrzymania silnika, ktory wytgcza silnik,
uniemozliwiajgc jego obracanie sie w przeciwnym kierunku.

4. SSW nie chroni silnika podczas procesu hamowania bez uzycia czujnikdéw temperatury wraz z
ptytkg PT100.

Optymalne hamowanie:
Jest to skuteczna metoda zatrzymywania obcigzen o $redniej bezwtadnosci.

Napiecie DC jest stosowane tylko tak dtugo, jak dtugo jest w stanie wywota¢ efekt hamowania. Nie ma potrzeby
stosowania stycznikow.
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Rysunek 11.33: Optymalne hamowanie.

L1,

UWAGA!

@ 1. Prosze uzy¢ wejscia cyfrowego zaprogramowanego na General Enable, aby zatrzymac¢ silnik
bez hamowania.
2. Ze wzgledow bezpieczenstwa nalezy uzy¢ wejscia cyfrowego zaprogramowanego na
Wytgczenie hamowania, aby umozliwi¢ uzycie czujnika zatrzymania silnika, ktéry natychmiast
wytgcza silnik.
3. Optymalne hamowanie nie jest zalecane dla silnikéw dwu- i oSmiobiegunowych.
4. SSW nie chroni silnika podczas procesu hamowania bez uzycia czujnikdéw temperatury wraz z
ptytkg PT100.

Hamowanie pradem statym:
Jest to stara i skuteczna metoda, umozliwiajgca szybkie zatrzymanie obcigzen o duzej bezwtadnosci.

Prad staty jest podawany do silnika w sposéb ciggly, az do jego zatrzymania. Prad potrzebny do zatrzymania
silnika jest wysoki i jest podawany w sposob ciggty.

Niezbedny jest stycznik zwierajacy fazy wyjsciowe U i V.

Uv) A \
<——Start—>  100% Un

1
1
: --C743
1

>
0, ' 1s—>r<t—C7.4.2—> t(s)
amulec pradu statego
0 Wiacz @ Wytac; zamkniety

Rysunek 11.34: Hamowanie pragdem statym

UWAGA!

@ 1. Prosze uzy¢ wejscia cyfrowego zaprogramowanego na General Enable, aby zatrzymac¢ silnik
bez hamowania..
2. Prosze uzy¢ wejscia cyfrowego zaprogramowanego na Wytgczenie hamowania, aby umozliwi¢
uzycie czujnika zatrzymania silnika i natychmiastowe wytgczenie hamowania.
3. SSW nie chroni silnika podczas procesu hamowania bez uzycia czujnikéw temperatury wraz z
ptytkg PT100.

C7.4 Hamowanie

C7.4.2 Czas

Zakres 1...299s Standard: 10
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia maksymalny czas hamowania.
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UWAGA!

& 1. Jest to gtdwne zabezpieczenie wszystkich metod hamowania. Prosze zaprogramowac jg
zgodnie z potrzebami aplikaciji, jesli silnik i SSW sg w stanie jg wytrzymac.
2. Stan parametréw: S1.1, S1.5 e S1.7 sg zerowane (wskazujg zero) podczas hamowania
optymalnego i hamowania pragdem statym.
3. Przektadniki prgdowe nie dziatajg z prgdem statym ze wzgledu na ich nasycenie.
4. SSW nie chroni silnika podczas procesu hamowania bez uzycia czujnikdéw temperatury wraz z
ptytkg PT100.

C7.4 Hamowanie

C7.4.3 Poziom

Zakres 30...70% Standard: 30
Wiasciwosci

Opis:
Dostosowuje poziom napiecia DC, ktére zostanie przytozone do silnika.

Ten poziom jest oparty na napieciu AC, ktére bedzie konwertowane na DC. Ten parametr reguluje rowniez
poziom napiecia AC, ktére bedzie stosowane podczas hamowania wstecznego.

UWAGA!

& 1. Prosze uwazac na ten poziom napiecia hamowania. Prosze zaprogramowac¢ go zgodnie z
potrzebami aplikaciji, jesli silnik i SSW sg w stanie go wytrzymad.
2. Prosze zaczgé od niskiej wartosci i zwiekszac jg az do osiggniecia wymaganego poziomu.
3. Przektadniki prgdowe nie dziatajg z prgdem statym ze wzgledu na ich nasycenie.
4. SSW nie chroni silnika podczas procesu hamowania bez uzycia czujnikdéw temperatury wraz z
ptytkg PT100.
5. Aby korzysta¢ z wysokich pozioméw hamowania, SSW musi by¢ przewymiarowany.
6. Aby wykonac¢ prawidtowe pomiary pradu podczas hamowania, konieczne jest zastosowanie
przektadnikéw prgdowych z efektem Halla.

C7.4 Hamowanie

C7.4.4 Koniec

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Ta funkcja umozliwia wykrywanie zatrzymania silnika.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak wykrywania zatrzymania silnika.
1 = Automatyczny Z automatycznym wykrywaniem zatrzymania silnika.

UWAGA!
@ 1. Ta detekcja nie dziata z silnikami dwubiegunowymi lub osmiobiegunowymi.
2. Wykrywanie zatrzymania silnika moze sie rézni¢ w zaleznosci od temperatury silnika.
3. Prosze zawsze uzywa¢ maksymalnego czasu hamowania, C7.4.2, jako gtéwnego
zabezpieczenia.

C8 KOMUNIKACJA

Aby zmieni¢ informacje za posrednictwem sieci komunikacyjnej, SSW ma kilka standardowych protokotow.

Dostepne sg nastepujgce niezbedne akcesoria i protokoty:
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Protokot Akcesoria
CANopen SSW900-CAN-W
DeviceNet SSW900-CDN-N, SSW900-CAN-W
EtherNet/IP SSW900-CETH-IP-N, SSW900-CETH-W
Modbus RTU SSW900-CRS485-W
Modbus TCP SSW900-CMB-TCP-N, SSW900-CETH-W
Profibus DP SSW900-CPDP-N
PROFINET 10 SSW900-CPN-IO-N
PROFINET S2 SSW900-CPN-S2-N

Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat konfiguracji SSW do obstugi tych protokotdéw, prosze zapoznac sie z
instrukcjg komunikacji SSW.

C8.1 Dane we/wy

Prosze skonfigurowac obszar wymiany danych sieciowych.

Prosze uzywac tego do cyklicznej komunikacji przez modut SSW900-CAN-W (DeviceNet), SSW900-CPDP-N,
SSW900-CDN-N, SSW900-CETH-IP-N, SSW900-CPN-IO-N i SSW900-CETH-W (EtherNet/IP). W przypadku
SSW900-CRS485-W korzystajacego z protokotu Modbus RTU lub modutéw SSW900-CMB-TCP-N i SSW900-
CETH-W korzystajgcych z protokotu Modbus TCP, dostep do ciggtego obszaru rejestrow przechowywania
(@1500-@1549 i @1600-@1619) mozna uzyskac¢ za pomocg standardowych funkcji Modbus.

Odczyt danych Zapis danych

Slot 1 stowo #1 = Net Id Slot 1 Stowo #1 = Net Id

1° stowo = 1 do 1° Stowo = 1 do
llos¢ = 25 stowo #25 = Net Id llos¢ =10 Stowo #10 = Net Id
stowo #26 = Net Id Stowo #11 = Net Id

Slot 2 do Slot 2 do

1° stowo =26 1° Stowo =11

llo$¢ = 25 stowo #50 = Net Id llo$¢ = 10 Stowo #20 = Net Id

Rysunek 11.35: Przyktad ustawienia danych

C8.1.1 Odczyt danych
Prosze skonfigurowac¢ zestaw 16-bitowych parametrow do odczytu przez siec.

C8.1.1 Odczyt danych

C8.1.1.1 Gniazdo 1 1. stowo

Zakres 1...50 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia indeks pierwszego programowalnego stowa odczytu dla komunikacji danych (wejscia dla urzgdzenia
master).

C8.1.1 Odczyt danych

C8.1.1.2 Gniazdo 1 llosé

Zakres 1..50 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia liczbe odczytanych stow dla komunikacji danych (wejscia dla mastera), od pierwszego stowa.
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C8.1.1 Odczyt danych

C8.1.1.3 Gniazdo 2 1. stowo

Zakres 1...50 Standard: 26
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia indeks pierwszego programowalnego stowa odczytu dla komunikacji danych (wejscia dla urzgdzenia
master).

C8.1.1 Odczyt danych

C8.1.1.4 Gniazdo 2 llos¢

Zakres 1...50 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia liczbe odczytanych stow dla komunikacji danych (wejscia dla urzadzenia master), od pierwszego stowa.

C8.1.1 Odczyt danych
C8.1.1.5 Stowo nr 1

C8.1.1.5do C8.1.1.54

C8.1.1 Odczyt danych

C8.1.1.54 Stowo nr 50

Zakres 0 ... 65535 Standard: 0
Wiasciwosci

Opis:
Prosze wybra¢ adres sieciowy innego parametru, ktérego zawartos¢ bedzie dostepna jako dane do odczytu dla
interfejsow fieldbus (wejscia: wysytane do urzgdzenia master).

Nalezy wzig¢ pod uwage rozmiar danych przywotywanego parametru. Jesli rozmiar danych jest wiekszy niz 16
bitéw, nastepna konfiguracja stowa odczytu danych musi by¢ ustawiona na ten sam adres sieciowy.

C8.1.2 Zapis danych
Prosze skonfigurowac zestaw 16-bitowych parametrow do zapisu przez siec¢.

C8.1.2 Zapis danych

C8.1.2.1 Gniazdo 1 1. stowo

Zakres 1...20 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia indeks pierwszego programowalnego stowa zapisu dla komunikacji danych (wyjscia dla urzgdzenia
master).

C8.1.2 Zapis danych

C8.1.2.2 Gniazdo 1 llos¢

Zakres 1...20 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia liczbe stéw zapisu dla komunikacji danych (wyjscia dla mastera), od pierwszego stowa.

11-70 | SSW900



C KONFIGURACJE

C8.1.2 Zapis danych

C8.1.2.3 Gniazdo 2 1. stowo

Zakres 1...20 Standard: 11
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia indeks pierwszego programowalnego stowa zapisu dla komunikacji danych (wyjscia dla urzgdzenia
master).

C8.1.2 Zapis danych

C8.1.2.4 Gniazdo 2 llos¢é

Zakres 1...20 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Ustawia liczbe stow zapisu dla komunikacji danych (wyjscia dla mastera), od pierwszego stowa.

C8.1.2 Zapis danych

C8.1.2.5 Opoéznienie aktualizaciji
Zakres 0,0...9999s Standard: 0,0
Wiasciwosci

Opis:

Za kazdym razem, gdy nastepuje przejscie z trybu offline (bez danych cyklicznych) do trybu online (z cyklicznymi
danymi zapisu), dane odebrane za posrednictwem sieci komunikacyjnych (stowa zapisu) sg ignorowane w tym
zaprogramowanym czasie, pozostajgc w stanie, w jakim znajdowaty sie przed rozpoczeciem odbioru.

A
1 1 1
1 1 1
1 1 1
1
1
1
Online Offline Online :
I >
1 1 1
1 1 1
1
1
: Opodznienie
1
: >
1 1 1
1 1 1
1
Nie zaktualizowane Aktualizacje
pisanie stow pisanie stow
I >
0 1 1 1 t(s)

Rysunek 11.36: Opd6znienie w aktualizacji stow we/wy

C8.1.2 Zapis danych
C8.1.2.6 Stowo nr 1

C8.1.2.6 do C8.1.2.25

C8.1.2 Zapis danych

C8.1.2.25 Stowo nr 20

Zakres 0 ...65535 Standard: 0
Wiasciwosci
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Opis:
Prosze wybrac¢ adres sieciowy innego parametru, ktérego zawartos¢ bedzie dostepna jako dane do zapisu dla
interfejsow fieldbus (wyjscia: odbierane z urzgdzenia master).

Nalezy wzig¢ pod uwage rozmiar danych parametru, do ktérego sie odwotujemy. Jesli rozmiar danych jest
wiekszy niz 16 bitow, nastepna konfiguracja stowa zapisu danych musi by¢ ustawiona na ten sam adres
sieciowy.

C8.2 Szeregowy RS485

Konfiguracja akcesorium RS485 i protokotéw korzystajacych z tego interfejsu.

Aby uzyskac¢ szczegoétowy opis, prosze zapoznac sie z instrukcjg obstugi SSW900 Modbus-RTU, dostarczong
w formacie elektronicznym.

C8.2 Szeregowy RS485
Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Prosze wybra¢ zgdany protokét dla interfejsu szeregowego.
Wskazanie Opis
0 ... 1 = Rezerwacja Niedostepne.
2 = Modbus RTU Protokét szeregowy Modbus RTU.
C8.2 Szeregowy RS485

C8.2.2 Adres
Zakres 1...247 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Prosze wybra¢ adres uzywany do komunikacji szeregowe;.

Konieczne jest, aby kazde urzadzenie w sieci miato adres inny niz wszystkie pozostate.

C8.2 Szeregowy RS485

C8.2.3 Szybkos¢ transmisji

Zakres 0..3 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:
Prosze wybra¢ szybkos¢ transmisji dla szeregowego interfejsu komunikacyjnego, w bitach na sekunde. Ta
konfiguracja musi by¢ identyczna dla wszystkich urzgdzen podtgczonych do sieci.

Wskazanie Opis
0 =9600 bits/s Szybkos$¢ transmisji na sekunde.
1 =19200 bits/s Szybkos$¢ transmisji na sekunde.
2 = 38400 bits/s Szybkos$¢ transmisji na sekunde.
3 =57600 bits/s Szybkos$¢ transmisji na sekunde.
C8.2 Szeregowy RS485
Zakres 0..5 Standard: 1
Wiasciwosci
Opis:

Prosze wybrac liczbe bitéw danych, parzystos¢ i bity stopu bajtow interfejsu szeregowego. Ta konfiguracja musi
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by¢ identyczna dla wszystkich urzgdzen podtgczonych do sieci.

Wskazanie Opis
0 = 8 bitow, nie, 1 8 bitéw, bez parzystosci, 1 bit stopu.
1 = 8 bitéw, parzyste,1 8 bitéw, parzystos¢, 1 bit stopu.
2 = 8 bitdw, nieparzyste, 1 8 bitéw, z nieparzystg parzystoscia, 1 bit stopu.
3 = 8 bitow, nie, 2 8 bitdéw, bez parzystosci, 2 bity stopu.
4 = 8 bitéw, parzyste,2 8 bitéw, parzystos¢, 2 bity stopu.
5 = 8 bitéw, nieparzyste, 2 8 bitéw, z nieparzystg parzystoscia, 2 bity stopu.

C8.2.5 Limit czasu

Zabezpieczenie przed usterkg w komunikacji RS485.

W przypadku, gdy produkt nie odbiera waznych telegraméw przez okres dtuzszy niz ustawiony, zostanie
zasygnalizowany btad komunikacji, na panelu HMI zostanie wyswietlony alarm A128 lub usterka F128, w
zaleznosci od programowania C8.2.5.1, i zostanie wykonane dziatanie zaprogramowane w C8.2.5.2.

Czas zacznie by¢ liczony od pierwszego odebranego waznego telegramu.

C8.2.5 Limit czasu

C8.2.5.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia skonfigurowanie trybu zadziatania zabezpieczenia dla limitu czasu komunikacji RS485.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1 = Usterka F128 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A128 Wyzwala sie jako alarm. Dziatanie opisane w C8.2.5.2.

C8.2.5 Limit czasu

C8.2.5.2 Akcja alarmowa

Zakres 0..4 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Dziatanie dla alarmu przekroczenia limitu czasu komunikacji RS485.
Dziatania opisane w tym parametrze sg wykonywane poprzez zapis odpowiednich bitdw w stowie sterujgcym
SLOT, do ktérego podtgczony jest RS485. Tak wiec, aby polecenia byty skuteczne, urzgdzenie musi by¢

zaprogramowane do sterowania przez uzywany interfejs sieciowy. Programowanie to odbywa sie poprzez menu
C3.

Wskazanie Opis
0 = Wskazuje tylko Nie sg podejmowane zadne dziatania; sprzet pozostaje w biezgcym stanie.
1 = Rampa Stop Wykonywane jest polecenie zatrzymania przez rampe, a silnik zatrzymuje sie
zgodnie z zaprogramowang rampg zwalniania.
2 = Ogdlne wytgczenie Urzadzenie jest ogdlnie wytgczone, a silnik zatrzymuje sie bezwtadnie.
3 =Zmiana na LOC Urzadzenie przechodzi w tryb lokalny.
4 = Zmiana na REM Urzadzenie przechodzi w tryb zdalny.

UWAGA!
@ Akcja alarmowa bedzie dziata¢ tylko wtedy, gdy dla alarmu A128 zaprogramowano tryb wyzwalania
limitu czasu C8.2.5.1.

SSW900 | 11-73



C KONFIGURACJE

C8.2.5 Limit czasu

C8.2.5.3 Limit czasu

Zakres 0,0...9999s Standard: 0,0
Wiasciwosci

Opis:
Maksymalny czas bez komunikacji.

C8.3 Anybus-CC

Konfiguracja komunikacji Anybus-CC i protokotéw korzystajgcych z tego interfejsu.

Aby uzyskaé szczegoétowy opis, prosze zapoznac sie z instrukcjg obstugi SSW900 Anybus-CC specyficzng dla
zgdanego protokotu, dostarczong w formacie elektronicznym.

C8.3 Anybus-CC
C8.3.1 Konfiguracja aktualizacji

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Umozliwia wymuszenie ponownej inicjalizacji modutu komunikacyjnego Anybus-CC w celu zastosowania
konfiguracji dokonanych w parametrach menu C8.1 i C8.3.

Ponowna inicjalizacja oznacza utrate komunikacji. Po zakonczeniu procesu parametr ten automatycznie
powraca do trybu normalnej pracy.

Wskazanie Opis
0 = Normalne dziatanie Brak dziatan.
1 = Prosze zaktualizow. Ponownie inicjalizuje modut Anybus.
konfig.

C8.3 Anybus-CC

C8.3.2 Adres
Zakres 0..255 Standard: 63
Wiasciwosci

Opis:

Prosze wybra¢ adres uzywany dla modutu anybus w sieci.

Konieczne jest, aby kazde urzgdzenie w sieci miato adres inny niz wszystkie pozostate. Ta konfiguracja jest
uzywana tylko dla modutéw Anybus-CC Profibus i DeviceNet. Dla DeviceNet zakres wynosi od 0 do 63, a dla
Profibus od 1 do 126.

UWAGA!
@ Po zmianie tej konfiguracji, aby modyfikacja byta skuteczna, urzadzenie musi zosta¢ wytaczone, a
nastepnie ponownie wigczone lub konfiguracje muszg zosta¢ zaktualizowane za pomocg C8.3.1.

C8.3 Anybus-CC

C8.3.3 Szybkos¢ transmisji

Zakres 0..3 Standard: 3
Wiasciwosci

Opis:
Prosze wybra¢ szybkos¢ transmisji dla modutu Anybus, w bitach na sekunde.

Ta konfiguracja musi by¢ identyczna dla wszystkich urzgdzen podtgczonych do sieci. Ta konfiguracja jest
uzywana tylko dla modutu Anybus-CC DeviceNet.
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Wskazanie Opis
0=125kb/s Szybkos$¢ transmisji na sekunde.
1 =250 kb/s Szybkos$¢ transmisji na sekunde.
2 =500 kb/s Szybkos$¢ transmisji na sekunde.
3 = Autobaud Automatyczna szybkos$¢ transmisji.

UWAGA!
@ Po zmianie tej konfiguracji, aby modyfikacja byta skuteczna, urzgdzenie musi zosta¢ wytgczone, a
nastepnie ponownie wtgczone lub konfiguracje muszg zostac¢ zaktualizowane za pomocag C8.3.1.

C8.3 Anybus-CC
Zakres 0..2 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:

Pozwala wybrac¢ sposéb ustawienia adresu IP dla modutéw Anybus-CC EtherNet/IP, Modbus TCP, PROFINET
IO lub PROFINET S2.

Wskazanie Opis
0 = Parametry Programowanie adresu IP, konfiguracje maski podsieci i bramy nalezy wykona¢ za
pomoca parametrow C8.3.5, C8.3.6 i C8.3.7.
1=DHCP Wiacza funkcje DHCP. Adres IP i inne konfiguracje sieciowe sg odbierane z
serwera DHCP za posrednictwem sieci.
2 =DCP Adres IP i inne konfiguracje sieciowe sg odbierane przez DCP (PROFINET).

UWAGA!
@ Po zmianie tej konfiguracji, aby modyfikacja byta skuteczna, urzgdzenie musi zosta¢ wytgczone, a
nastepnie ponownie wtgczone lub konfiguracje muszg zosta¢ zaktualizowane za pomocg C8.3.1..

C8.3 Anybus-CC

C8.3.5 Adres IP

Zakres 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Standard: 192.168.0.10
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie adresu IP modutu Anybus-CC EtherNet/IP, Modbus TCP, PROFINET 10 lub
PROFINET S2. Dziata tylko wtedy, gdy C8.3.4 = Parametry.

UWAGA!
@ Po zmianie tej konfiguracji, aby modyfikacja byta skuteczna, urzgdzenie musi zosta¢ wytgczone, a
nastepnie ponownie wigczone lub konfiguracje muszg zosta¢ zaktualizowane za pomocg C8.3.1..

C8.3 Anybus-CC
Zakres 0..31 Standard: 24
Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia zaprogramowanie maski podsieci uzywanej przez modut Anybus-CC EtherNet/IP, Modbus TCP,
PROFINET IO lub PROFINET S2. Dziata tylko wtedy, gdy C8.3.4 = Parametry.
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Wskazanie

Opis

0 = Rezerwacja

1=128.0.0.0 Maska podsieci.
2=192.0.0.0 Maska podsieci.
3=224.0.0.0 Maska podsieci.
4 =240.0.0.0 Maska podsieci.
5=248.0.0.0 Maska podsieci.
6 =252.0.0.0 Maska podsieci.
7 =254.0.0.0 Maska podsieci.
8 =255.0.0.0 Maska podsieci.
9=255.128.0.0 Maska podsieci.

10 =255.192.0.0

Maska podsieci.

11 =255.224.0.0

Maska podsieci.

12 = 255.240.0.0

Maska podsieci.

13 =255.248.0.0

Maska podsieci.

14 = 255.252.0.0

Maska podsieci.

15 =255.254.0.0 Maska podsieci.
16 = 255.255.0.0 Maska podsieci.
17 = 255.255.128.0 Maska podsieci.
18 = 255.255.192.0 Maska podsieci.
19 = 255.255.224.0 Maska podsieci.
20 = 255.255.240.0 Maska podsieci.
21 =255.255.248.0 Maska podsieci.
22 = 255.255.252.0 Maska podsieci.
23 = 255.255.254.0 Maska podsieci.
24 = 255.255.255.0 Maska podsieci. Ustawienie fabryczne.
25 = 255.255.255.128 Maska podsieci.
26 = 255.255.255.192 Maska podsieci.
27 = 255.255.255.224 Maska podsieci.
28 = 255.255.255.240 Maska podsieci.
29 = 255.255.255.248 Maska podsieci.
30 = 255.255.255.252 Maska podsieci.
31 =255.255.255.254 Maska podsieci.

UWAGA!
@ Po zmianie tej konfiguracji, aby modyfikacja byta skuteczna, urzgdzenie musi zosta¢ wytgczone, a
nastepnie ponownie wigczone lub konfiguracje muszg zosta¢ zaktualizowane za pomocg C8.3.1.

C8.3 Anybus-CC

C8.3.7 Gateway

Zakres 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Standard: 0.0.0.0
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie adresu IP standardowej bramki uzywanej przez modut Anybus-CC EtherNet/IP,
Modbus TCP, PROFINET 1O lub PROFINET S2. Dziata tylko wtedy, gdy C8.3.4 = Parametry.

UWAGA!
@ Po zmianie tej konfiguracji, aby modyfikacja byta skuteczna, urzgdzenie musi zosta¢ wytgczone, a
nastepnie ponownie wtgczone lub konfiguracje muszg zosta¢ zaktualizowane za pomocg C8.3.1.
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C8.3 Anybus-CC

C8.3.8 Sufiks nazwy stacji

Zakres 0..254 Standard: 0
Wiasciwosci

Opis:
Pozwala zdefiniowa¢ sufiks nazwy stacji PROFINET. Nazwa stacji ma format SSW900-xxx, gdzie xxx to numer
ustawiony w tym parametrze. Przyktad: C8.3.8 = 42 — Station Name = SSW900-042.

Warto$¢ 0 (zero) wytgcza przypisanie nazwy stacji, umozliwiajgc przypisanie nazwy stacji za posrednictwem
DCP.

C8.3.9 Limit czasu Modbus TCP

Ochrona przed btedem w komunikacji Modbus TCP.

W przypadku, gdy produkt nie odbiera waznych telegraméw Modbus TCP do zapisu w obszarze danych
I/0O (C8.1) lub w stowie komendy SLOT przez okres dtuzszy niz ustawiony, zostanie zasygnalizowany btgd
komunikacji, alarm A131 lub btgd F131 zostanie wyswietlony na interfejsie HMI, w zaleznosci od programowania
C8.3.9.1 i zostanie wykonane dziatanie zaprogramowane w C8.3.9.2.

Czas zacznie byc¢ liczony od pierwszego odebranego waznego telegramu. Ten btad jest generowany tylko dla
modutu Anybus-CC Modbus TCP.

C8.3.9 Limit czasu Modbus TCP

C8.3.9.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia konfiguracje trybu zadziatania zabezpieczenia dla limitu czasu komunikacji Modbus TCP.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec.
1 = Usterka F131 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A131 Wyzwala sie jako alarm. Dziatanie opisane w C8.3.9.2.

C8.3.9 Limit czasu Modbus TCP

C8.3.9.2 Akcja alarmowa

Zakres 0..4 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Dziatanie dla alarmu przekroczenia limitu czasu komunikacji Modbus TCP.
Dziatania opisane w tym parametrze sg wykonywane poprzez zapis odpowiednich bitow w stowie sterujgcym
SLOT, do ktérego podtgczone jest akcesorium Anybus-CC Modbus TCP. W zwigzku z tym, aby polecenia

byly skuteczne, urzgdzenie musi by¢ zaprogramowane do sterowania przez uzywany interfejs sieciowy.
Programowanie to odbywa sie poprzez menu C3.

Wskazanie Opis
0 = Wskazuje tylko Nie sg podejmowane zadne dziatania; sprzet pozostaje w biezgcym stanie.
1 = Rampa Stop Wykonywane jest polecenie zatrzymania przez rampe, a silnik zatrzymuje sie
zgodnie z zaprogramowang rampg zwalniania.
2 = Ogdlne wytgczenie Urzadzenie jest ogdlnie wytgczone, a silnik zatrzymuje sie bezwtadnie.
3 =Zmiana na LOC Urzadzenie przechodzi w tryb lokalny.
4 = Zmiana na REM Urzadzenie przechodzi w tryb zdalny.
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UWAGA!
@ Akcja alarmowa bedzie dziata¢ tylko wtedy, gdy tryb wyzwalania limitu czasu C8.3.9.1 jest
zaprogramowany dla alarmu A131..

C8.3.9 Limit czasu Modbus TCP

C8.3.9.3 Limit czasu Modbus TCP

Zakres 0,0...999,9s Standard: 0,0
Wiasciwosci

Opis:

Maksymalny czas bez komunikac;ji.

C8.3.10 Btad poza linig

Ochrona przed przerwami w komunikacji z urzgdzeniem nadrzednym sieci.

Jesli z jakiego$ powodu wystgpi przerwa w komunikacji miedzy produktem a urzgdzeniem nadrzednym sieci,
zostanie zasygnalizowany btgd komunikacji, na interfejsie HMI zostanie wyswietlony alarm A129 lub usterka
F129, w zaleznosci od programowania C8.3.10.1, i zostanie wykonane dziatanie zaprogramowane w C8.3.10.2.

Wystepuje on tylko wtedy, gdy urzgdzenie jest w trybie online. Btagd ten generowany jest dla modutéw Anybus-
CC DeviceNet, EtherNet/IP, Profibus DP i PROFINET..

C8.3.10 Btad poza linig

C8.3.10.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia konfiguracje trybu zadziatania zabezpieczenia przed przerwaniem komunikacji z siecig nadrzedna.
Wskazanie Opis
0..2= Wyzwala sie jako alarm. Dziatanie opisane w C8.3.10.2.

C8.3.10 Btad poza linig

C8.3.10.2 Akcja alarmowa

Zakres 0..4 Standard: 2
Wiasciwosci

Opis:
Dziatanie dla alarmu komunikacji Anybus-CC Offline.

Dziatania opisane w tym parametrze sg wykonywane poprzez zapis odpowiednich bitdw w stowie sterujgcym
SLOT, do ktérego podtgczone jest akcesorium Anybus-CC DeviceNet, EtherNet/IP, Profibus DP lub PROFINET.
Aby polecenia byty skuteczne, urzgdzenie musi by¢ zaprogramowane do sterowania przez uzywany interfejs
sieciowy. Programowanie to odbywa sie poprzez menu C8.3.10.

Wskazanie Opis
0 = Wskazuje tylko Nie sg podejmowane zadne dziatania; sprzet pozostaje w biezgcym stanie.
1 = Rampa Stop Wykonywane jest polecenie zatrzymania przez rampe, a silnik zatrzymuje sie
zgodnie z zaprogramowang rampg zwalniania.
2 = Ogolne wytgczenie Urzadzenie jest ogdlnie wytgczone, a silnik zatrzymuje sie bezwtadnie.
3 =Zmiana na LOC Urzadzenie przechodzi w tryb lokalny.
4 = Zmiana na REM Urzadzenie przechodzi w tryb zdalny.
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UWAGA!
@ Akcja alarmowa bedzie dziata¢ tylko wtedy, gdy tryb wyzwalania btedu C8.3.10.1 jest
zaprogramowany dla alarmu A129.

C8.3 Anybus-CC

C8.3.11 Konfiguracja serwera WWW

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia wtgczenie/wytgczenie serwera WWW w celu ograniczenia ekspozycji softstartera w sieci.
Wskazanie Opis
0 = Wytgczony Protokot wytgczony.
1 = Wiaczone Protokét wigczony.
C8.4 CANopen/DeviceNet

Konfiguracja akcesorium komunikacyjnego SSW900-CAN-W i protokotdw korzystajgcych z tego interfejsu.

C8.4 CANopen/DeviceNet
Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia wybdr zgdanego protokotu dla interfejsu CAN.
Wskazanie Opis
0 = Wytgczony Disable CAN interface.
1 = CANopen Enable CAN interface with CANopen protocol.
2 = DeviceNet Enable CAN interface with DeviceNet protocol.
C8.4 CANopen/DeviceNet
Zakres 0..127 Standard: 63
Wiasciwosci
Opis:

Umozliwia zaprogramowanie adresu uzywanego do komunikacji CAN. Konieczne jest, aby kazdy element sieci
miat adres inny niz pozostate. Prawidtowe adresy dla tego parametru zalezg od protokotu zaprogramowanego
w P0700:

m P0700 = 1 (CANopen): prawidtowe adresy: 1 do 127.
m P0700 = 2 (DeviceNet): prawidtowe adresy: 0 do 63.

UWAGA!
@ Po zmianie tej konfiguracji, aby modyfikacja byta skuteczna, zmiana wchodzi w zycie tylko wtedy,
gdy interfejs CAN nie wymienia cyklicznych danych z siecia.

SSW900 | 11-79



C KONFIGURACJE

C8.4 CANopen/DeviceNet
C8.4.3 Szybkos¢ transmisji
Zakres 0..8 Standard: 0

Wiasciwosci

Opis:

Umozliwia zaprogramowanie zgdanej szybkosci transmisji dla interfejsu CAN, w bitach na sekunde. Szybkos$¢
ta musi by¢ taka sama dla wszystkich urzadzen podtgczonych do sieci. Obstugiwane szybkosci transmisji dla
urzgdzenia zalezg od protokotu zaprogramowanego w parametrze C8.4.1:

m C8.4.1 =1 (CANopen): Mozliwe jest uzycie dowolnej szybkosci okreslonej w tym parametrze, ale nie posiada
on funkcji automatycznego wykrywania szybkosci transmisji - autobaud.

m C8.4.1 = 2 (DeviceNet): obstugiwane sg tylko predkosci 500, 250 i 125 Kbit/s. Inne opcje wigcza funkcje
automatycznego wykrywania predkosci - autobaud. Inne opcje wtgcza funkcje automatycznego wykrywania
szybkosci transmisji - autobaud.

Po pomysinym wykryciu, parametr szybkosci transmisji (C8.4.3) zmienia sie¢ automatycznie na wykrytg
szybkos¢. Aby ponownie uruchomi¢ funkcje autobaud, nalezy zmieni¢ parametr C8.4.3 na jedng z opcji
Autobaud”.

Wskazanie Opis

0 =1 Mb/s/Auto CAN baud rate (automatic detection for DeviceNet).
1 = Rezerwacja Reserved

2 =500 Kbps CAN baud rate.

3 =250 Kbps CAN baud rate.

4 =125 Kbps CAN baud rate.

5 =100 Kb/s/Auto CAN baud rate (automatic detection for DeviceNet).
6 = 50 Kb/s/Auto CAN baud rate (automatic detection for DeviceNet).
7 = 20 Kb/s/Auto CAN baud rate (automatic detection for DeviceNet).
8 = 10 Kb/s/Auto CAN baud rate (automatic detection for DeviceNet).

UWAGA!
@ Po zmianie tej konfiguracji, aby modyfikacja byta skuteczna, zmiana wchodzi w zycie tylko wtedy,
gdy interfejs CAN nie wymienia cyklicznych danych z siecia.

C8.4 CANopen/DeviceNet
C8.4.4 Reset wylaczonej magistrali
Zakres 0..1 Standard: 1

Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia zaprogramowanie zachowania falownika w przypadku wykrycia btedu wytgczenia magistrali na
interfejsie CAN.

Wskazanie Opis

0 = Recznego Jesli wystgpi wytgczenie magistrali, alarm A134/F134 zostanie zasygnalizowany
na interfejsie HMI, a komunikacja zostanie wytaczona. W przypadku alarmu
zostanie wykonane dziatanie zaprogramowane w parametrze C8.4.5.2. Aby
falownik ponownie komunikowat sie przez interfejs CAN, konieczne bedzie
wylgczenie i wigczenie interfejsu lub ponowne uruchomienie urzgdzenia.

1 = Automatyczny Jesli wystgpi wytgczenie magistrali, komunikacja zostanie wznowiona
automatycznie, a btad zostanie zignorowany. W takim przypadku alarm nie
zostanie zasygnalizowany na interfejsie HMI, a falownik nie wykona akcji
zaprogramowanej w C8.4.5.2.

C8.4.5 Btad CAN

Ochrona przed przerwaniem komunikacji CAN.
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Jesli z jakiegos powodu wystgpi przerwa w komunikacji CAN, zostanie zasygnalizowany btgd komunikacji, alarm
A133...A137 lub usterka F133...F137 zostang wyswietlone na HMI, w zaleznosci od programowania C8.4.5.1 i
zostanie wykonane dziatanie zaprogramowane w C8.4.5.2.

Pojawia sie on tylko wtedy, gdy urzadzenie jest w trybie online. Ten btad jest generowany tylko dla modutu
SSW900-CAN-W.

C8.4.5 Btad CAN
Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia konfiguracje trybu wyzwalania zabezpieczenia przed przerwaniem komunikacji CAN.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Usterka Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm Wyzwala sig jako alarm. Dziatanie opisane w C8.4.5.2.
C8.4.5 Btad CAN
Zakres 0..4 Standard: 2

Wiasciwosci

Opis:
Dziatanie dla alarmu przerwania komunikacji CAN.

Dziatania opisane w tym parametrze sg wykonywane poprzez zapis odpowiednich bitdw w stowie sterujgcym
SLOT, do ktérego podigczone jest akcesorium SSW900-CAN-W. W zwigzku z tym, aby polecenia byty
skuteczne, sprzet musi by¢ zaprogramowany do sterowania przez uzywany interfejs sieciowy. Programowanie
to odbywa sie poprzez menu C3.

Wskazanie Opis
0 = Wskazuje tylko Nie sg podejmowane zadne dziatania; sprzet pozostaje w biezgcym stanie.
1 = Rampa Stop Wykonywane jest polecenie zatrzymania przez rampe, a silnik zatrzymuje sie
zgodnie z zaprogramowang rampg zwalniania.
2 = Ogdlne wytgczenie Urzadzenie jest ogdlnie wytgczone, a silnik zatrzymuje sie bezwtadnie.
3 =Zmiana na LOC Urzadzenie przechodzi w tryb lokalny.
4 = Zmiana na REM Urzadzenie przechodzi w tryb zdalny.

UWAGA!
@ Akcja alarmowa bedzie dziata¢ tylko wtedy, gdy tryb wyzwalania btedu C8.4.5.1 jest
zaprogramowany na Alarm.

C8.5 Ethernet

Parametry konfiguracji i obstugi interfejsu Ethernet przy uzyciu akcesorium SSW900-CETH-W. Aby uzyskac
szczegotowy opis, prosze zapoznac¢ sie z instrukcjg komunikacji Ethernet, dostepng do pobrania na stronie:
www.weg.net.

C8.5 Ethernet
Zakres 0..1 Standard: 1
Wiasciwosci

Opis:

Pozwala wybra¢ sposéb ustawienia adresu IP dla akcesorium SSW900-CETH-W.
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Wskazanie Opis
0 = Parametry Programowanie adresu IP, konfiguracje maski podsieci i bramy nalezy wykonac za
pomoca innych parametréw w menu C8.5.
1=DHCP Wigcza funkcje DHCP. Adres IP i inne konfiguracje sieciowe sg odbierane z
serwera DHCP za posrednictwem sieci.
C8.5 Ethernet

C8.5.2 Adres IP

Zakres 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Standard: 192.168.0.10

Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia zaprogramowanie adresu IP dla akcesorium SSW900-CETH-W. Jest wazne tylko wtedy, gdy C8.5.1
= Parametry.

C8.5 Ethernet

C8.5.3 Podsie¢ CIDR

Zakres 0..31 Standard: 24
Wiasciwosci
Opis:
Ten parametr umozliwia zaprogramowanie maski podsieci dla akcesorium SSW900-CETH-W. Jest wazny tylko
wtedy, gdy C8.5.1 = Parametry.

Ponizsza tabela przedstawia dozwolone wartosci dla notacji CIDR i rownowaznej notacji kropkowej dla maski
podsieci:

Wskazanie Opis

0 = Rezerwacja

1=128.0.0.0 Maska podsieci.
2=192.0.0.0 Maska podsieci.
3=224.0.0.0 Maska podsieci.
4 =240.0.0.0 Maska podsieci.
5=248.0.0.0 Maska podsieci.
6 =252.0.0.0 Maska podsieci.
7 =254.0.0.0 Maska podsieci.
8 =255.0.0.0 Maska podsieci.
9 =255.128.0.0 Maska podsieci.

10 =255.192.0.0

Maska podsieci.

11 =255.224.0.0

Maska podsieci.

12 =255.240.0.0

Maska podsieci.

13 =255.248.0.0

Maska podsieci.

14 = 255.252.0.0

Maska podsieci.

15 =255.254.0.0

Maska podsieci.

16 = 255.255.0.0

Maska podsieci.

17 = 255.255.128.0
18 = 255.255.192.0
19 = 255.255.224.0
20 = 255.255.240.0
21 =255.255.248.0
22 = 255.255.252.0
23 = 255.255.254.0
24 = 255.255.255.0
25 = 255.255.255.128
26 = 255.255.255.192
27 = 255.255.255.224

Maska podsieci.

Maska podsieci.

Maska podsieci.

Maska podsieci.

Maska podsieci.

Maska podsieci.

Maska podsieci.

Maska podsieci. Ustawienie fabryczne.

Maska podsieci.

Maska podsieci.

Maska podsieci.
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Wskazanie Opis
28 = 255.255.255.240 Maska podsieci.
29 = 255.255.255.248 Maska podsieci.
30 = 255.255.255.252 Maska podsieci.
31 =255.255.255.254 Maska podsieci.
C8.5 Ethernet

C8.5.4 Gateway

Zakres 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Standard: 0.0.0.0
Wiasciwosci
Opis:
Te parametry umozliwiajg zaprogramowanie adresu IP bramy domysinej dla akcesorium SSW900-CETH-W.
Jest wazny tylko wtedy, gdy C8.5.1 = Parametry.

C8.5 Ethernet

C8.5.5 MBTCP: port TCP

Zakres 0 ... 65535 Standard: 502
Wiasciwosci

Opis:

Ten parametr umozliwia zaprogramowanie portu TCP dla potgczen Modbus TCP.

Port 502 jest domysinym portem TCP dla potgczen Modbus TCP i jest zawsze dostepny. Jesli wymagany jest

jakikolwiek dodatkowy port do nawigzywania potgczen Modbus TCP, mozna zaprogramowa¢ numer innego
portu TCP w tym parametrze.

UWAGA!
@ Aby zmiany tego parametru byly skuteczne, urzgdzenie musi zosta¢ wytgczone i ponownie
wigczone.

C8.5 Ethernet

C8.5.7 Profil danych EIP

Zakres 0..10 Standard: 10
Wiasciwosci

Opis:
Pozwala wybrac, ktéra instancja klasy Assembly jest uzywana podczas wymiany danych /O z urzgdzeniem
nadrzednym sieci EtherNet/IP.

Instancja wybranej klasy Assembly definiuje format danych cyklicznych (1/0) do komunikacji z urzgdzeniem.

Wskazanie Opis
0 ... 9 = Rezerwacja Reserved
10 =110/160 Instancje We/Wy programu 110/160, zawierajace od 1 do 50 stéw odczytu + od 1
wejscia/wyjscia Konf. do 20 stéw zapisu, konfigurowalne poprzez menu C8.1.

C8.5.9 Btad Modbus TCP

Ochrona przed przerwaniem komunikacji Modbus TCP przy uzyciu akcesorium SSW900-CETH-W.

W przypadku, gdy produkt nie odbiera waznych telegraméw Modbus TCP przez okres diuzszy niz ustawiony
w C8.5.9.3, zostanie zasygnalizowany btgd komunikacji, na panelu HMI zostanie wyswietlony alarm A149 lub
btad F149, w zaleznosci od zaprogramowania w C8.5.9.1, i zostanie wykonane dziatanie zaprogramowane w
C8.5.9.2.
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Czas zacznie by¢ liczony od pierwszego odebranego waznego telegramu.

C8.5.9 Btad Modbus TCP

C8.5.9.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia konfiguracje trybu zadziatania zabezpieczenia przed przerwaniem komunikacji z siecig nadrzedna.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Usterka F149 Wyzwala jako btad. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A149 Wyzwala jako alarm. Dziatanie opisane w C8.5.9.2.

C8.5.9 Btad Modbus TCP

C8.5.9.2 Akcja alarmowa

Zakres 0..4 Standard: 2
Wiasciwosci

Opis:
Dziatanie w przypadku btedu komunikacji Modbus TCP.

Po zaprogramowaniu trybu wyzwalania zabezpieczenia dla opcji Alarm, dziatanie to jest wykonywane, jesli po
uruchomieniu komunikacji Modbus TCP produkt nie odbiera waznych telegraméw Modbus TCP przez czas
diuzszy niz zaprogramowany.

Dziatania opisane w tym parametrze sg wykonywane poprzez zapis odpowiednich bitdw w stowie sterujgcym
SLOT, do ktérego podtgczone jest akcesorium Ethernet. W zwigzku z tym, aby polecenia byly skuteczne,
urzgdzenie musi by¢ zaprogramowane do sterowania przez uzywany interfejs sieciowy.

Wskazanie Opis
0 = Wskazuje tylko Nie sg podejmowane zadne dziatania; sprzet pozostaje w biezgcym stanie.
1 = Rampa Stop Wykonywane jest polecenie zatrzymania przez rampe, a silnik zatrzymuje sie
zgodnie z zaprogramowang rampg zwalniania.
2 = Ogolne wytgczenie Urzadzenie jest ogdlnie wytgczone, a silnik zatrzymuje sie bezwtadnie.
3 =Zmiana na LOC Urzadzenie przechodzi w tryb lokalny.
4 = Zmiana na REM Urzadzenie przechodzi w tryb zdalny.

C8.5.9 Btad Modbus TCP

C8.5.9.3 Limit czasu

Zakres 0,0...9999s Standard: 0,0
Wiasciwosci

Opis:
Czas do wykrycia przerwy w komunikacji Modbus TCP.

Czas zacznie byc¢ liczony od pierwszego odebranego waznego telegramu. Ten btad jest generowany tylko dla
akcesoriow SSW900-CETH-W.

Wartos¢ 0.0 wytgcza te funkcije.

C8.5.10 Btad EtherNet/IP

Ochrona przed przerwami w komunikacji z urzgdzeniem nadrzednym sieci EtherNet/IP przy uzyciu akcesorium
SSW900-CETH-W.

Jesli z jakiego$ powodu wystgpi przerwa w komunikacji miedzy produktem a urzgdzeniem nadrzednym sieci,
zostanie zasygnalizowany btagd komunikacji, na interfejsie HMI zostanie wy$wietlony alarm A147 lub usterka
F147, w zaleznosci od programowania C8.5.10.1, i zostanie wykonane dziatanie zaprogramowane w C8.5.10.2.
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Ta czynnos¢ jest wykonywana w dwoch sytuacjach:

= Jesli komunikacja miedzy produktem a urzgdzeniem nadrzednym sieci przy uzyciu protokotu EtherNet/IP jest
aktywna i z cykliczng wymiang danych, a komunikacja ta zostanie przerwana.

= Jesli komunikacja miedzy produktem a urzgdzeniem nadrzednym sieci przy uzyciu protokotu EtherNet/IP jest
aktywna w trybie RUN i nastgpi przejscie do trybu IDLE.

C8.5.10 Btad EtherNet/IP

C8.5.10.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Umozliwia konfiguracje trybu zadziatania zabezpieczenia przed przerwaniem komunikacji z siecig nadrzedna.
Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potknigc.
1 = Usterka F147 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.
2 = Alarm A147 Wyzwala sig jako alarm. Dziatanie opisane w C8.5.10.2.

C8.5.10 Btad EtherNet/IP
Zakres 0..4 Standard: 2
Wiasciwosci

Opis:

Dziatanie dla alarmu komunikacji EtherNet/IP Offline.

Po zaprogramowaniu trybu wyzwalania zabezpieczenia dla opcji Alarm, akcja ta jest wykonywana, jesli po
rozpoczeciu komunikacji z siecig nadrzedng komunikacja ta zostanie przerwana.

Dziatania opisane w tym parametrze sg wykonywane poprzez zapis odpowiednich bitow w stowie sterujgcym
SLOT, do ktérego podtgczone jest akcesorium Ethernet. W zwigzku z tym, aby polecenia byly skuteczne,
urzgdzenie musi by¢ zaprogramowane do sterowania przez uzywany interfejs sieciowy.

Wskazanie Opis
0 = Wskazuje tylko Nie sg podejmowane zadne dziatania; sprzet pozostaje w biezgcym stanie.
1 = Rampa Stop Wykonywane jest polecenie zatrzymania przez rampe, a silnik zatrzymuje sie
zgodnie z zaprogramowang rampg zwalniania.
2 = Ogdlne wytgczenie Urzadzenie jest ogdlnie wytgczone, a silnik zatrzymuje sie bezwtadnie.
3 =Zmiana na LOC Urzadzenie przechodzi w tryb lokalny.
4 = Zmiana na REM Urzadzenie przechodzi w tryb zdalny.

C8.5 Ethernet

C8.5.11 Konfiguracja serwera WWW

Zakres 0..1 Standard: O
Wiasciwosci

Opis:
Umozliwia wigczenie/wytgczenie serwera WWW w celu ograniczenia ekspozyciji softstartera w sieci.
Wskazanie Opis
0 = Wytaczony Protokét wytgczony.
1 = Wigczone Protokét wigczony.

C8.6 Bluetooth

Nastepujgce konfiguracje sg dostepne dla produktow, ktére majg interfejs HMI ze zintegrowang technologig
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bluetooth.

Aby uzywac tego produktu z innym urzgdzeniem obstugujgcym Bluetooth, oba urzgdzenia muszg byc¢
sparowane.

C8.6 Bluetooth

C8.6.1 Tryb

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci

Opis:
Ustawienie bluetooth jest domyslnie wytagczone. To ustawienie musi by¢ wigczone, aby korzystaé z
bezprzewodowego interfejsu bluetooth.

Wskazanie Opis

0 = Wiyt. Nieaktywny.

1=Na Aktywny.

C8.6 Bluetooth
C8.6.2 PIN

Standard: 123456
Wiasciwosci

Opis:
Przed pierwszym uzyciem produktu z innym urzgdzeniem obstugujgcym technologie Bluetooth nalezy sparowac
go przy uzyciu szesciocyfrowego kodu PIN skonfigurowanego w tym parametrze.

Kod PIN musi sktadac¢ sie z 6 cyfr od 0 do 9.

C8.6 Bluetooth
C8.6.3 Nazwa urzadzenia

Standard: SSW9x
Wiasciwosci

Opis:
Mozna skonfigurowac¢ nazwe urzgdzenia bluetooth.

Domyslnie nazwa bluetooth produktu to SSW9x plus numer seryjny produktu (np. SSW9x0123456789).
Nazwa urzgdzenia musi zawiera¢ od 1 do 15 cyfr alfanumerycznych.

C9 SSW900

Ta grupa zawiera konfiguracje niezbedne do prawidtowego dziatania SSW.

C9.1 Dane nominalne
Charakterystyka identyfikujgca model SSW.

C9.1 Dane nominalne

C9.1.1 pradowe

Zakres 0..21 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Programuje prad znamionowy SSW.
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Wskazanie Opis
0=10A Model pragdowy 10A. Rama A.
1=17A Model prgdowy 17A. Rama A.
2=24A Model prgdowy 24A. Rama A.
3=30A Model pradowy 30A. Rama A.
4=45A Model pradowy 45A. Rama B.
5=61A Aktualny model 61A. Rama B.
6=85A Model prgdowy 85A. Rama B.
7=105A Model prgdowy 105A. Rama B.
8=130A Model pragdowy 130A. Rama C.
9=171A Biezacy model 171A. Rama C.
10 =200 A Model prgdowy 200A. Rama C.
11=255A Model prgdowy 255A. Rama D.
12=312A Aktualny model 312A. Rama D.
13=365A Model pradu 365A. Rama D.

14 =412 A Aktualny model 412A. Rama D.
15=480 A Model prgdowy 480A. Rama E.
16 =604 A Aktualny model 604A. Rama E.
17 =670 A Model prgdowy 670A. Rama E.
18 =820 A Model pragdowy 820A. Rama F.
19=950 A Model prgdowy 950A. Rama F.
20=1100 A Model prgdowy 1100A. Rama G.
21=1400 A Model prgdowy 1400A. Rama G.

UWAGA!
@ Zaprogramowany prad znamionowy musi by¢ dokfadnie taki, jak wskazany na etykiecie
identyfikacyjnej SSW.

C9.2 Rodzaje potaczen
Konfiguruje SSW do pracy zgodnie z typami potgczen wykonanymi w instalacji elektryczne;.

C9.2 Rodzaje potaczen

C9.2.1 Delta Inside

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Umozliwia wtgczenie operacji SSW w ramach potgczenia Motor Delta.
Wskazanie Opis
0 = Wyt Nieaktywny.
1=Na Aktywny.

SSW oferuje dwa tryby pracy: Potgczenie standardowe lub Potgczenie wewnatrz silnika Delta.

Gdy uzywane jest Standardowe potaczenie (0 = nieaktywne), silnik jest podtgczony szeregowo do SSW za
pomocg trzech kabli.

Gdy uzywane jest potgczenie Wewnetrzne potaczenie Delta (1=Aktywny), SSW jest poditgczone oddzielnie
w kazdym uzwojeniu za pomocg szesciu kabli (patrz instrukcja obstugi). W tym typie potgczenia, prad
przeptywajgcy przez SSW jest tylko prgdem wewnetrznego potaczenia silnika w tréjkat, innymi stowy, 58 %
nominalnego pradu silnika. Ta charakterystyka zmienia relacje miedzy prgdami znamionowymi SSW a prgdami
znamionowymi silnika. W tym potgczeniu SSW moze by¢ uzywany z pragdem znamionowym zwymiarowanym
w nastepujgcy sposob:

- 1,5 razy mniej niz nominalny prad silnika podczas rozruchu;
- 1,73 razy mniej niz nominalny prad silnika przy petnym napieciu.
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Podczas rozruchu zaleznos$c ta jest nizsza ze wzgledu na charakterystyke wspdlng dla tego typu potgczenia
(wewnatrz trojkata), tyrystory SSW muszg przewodzi¢ ten sam prad przez krétszy okres czasu, zwiekszajgc
tym samym straty w tyrystorze podczas rozruchu.

Potgczenie Inside Delta Motor Connection wymaga podwdjnego okablowania, ale w przypadku krétkich
odlegtosci bedzie to tansza opcja dla zestawu SSW + silnik + okablowanie.

UWAGA!
@ Prosze nie uruchamia¢ silnika z niewtasciwym podtgczeniem. Je$li ten parametr zostanie
nieprawidtowo zaprogramowany, SSW moze ulec uszkodzeniu.

C9.2 Rodzaje potaczen

C9.2.2 Obejscie zewnetrzne

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Ta funkcja jest wtgczona, gdy wymagana jest instalacja zewnetrznego stycznika obejsciowego, ktéry musi by¢
podtgczony rownolegle do SSW.

Wskazanie Opis
0=Bez Bez zewnetrznego stycznika obejsciowego.
1=2 Z zewnetrznym stycznikiem obejsciowym.

Przy zewnetrznym obejsciu zaprogramowanym w C9.2.2, wewnetrzne obejscie nie zostanie wigczone.
Uzywany jest zewnetrzny stycznik obejsciowy:

(1) Na przyktad, gdy wymagany jest bezposredni rozruch w sytuacji awaryjnej. Wewnetrzne styczniki obejsciowe
nie pozwalajg na bezposredni rozruch. Styczniki te mozna witgczy¢é dopiero po uruchomieniu silnika przez

tyrystory;
(2) Jedli silnik czesto zatrzymuje sie w stanie obejscia.

UWAGA!
@ Aby uzyska¢ wiecej informaciji, prosze zapoznaé sie z zalecang konfiguracjag w podreczniku
uzytkownika.

UWAGA!
@ Aby utrzymaé zabezpieczenia w oparciu o odczyty pradu, konieczne jest uzycie zewnetrznego
akcesorium do pomiaru pradu.

C9.3 Konfiguracja akcesoriow.

Umozliwia korzystanie z okreslonego akcesorium.

Jesli akcesorium nie jest zainstalowane lub jest usuniete, SSW zasygnalizuje biad.

C9.3 Konfiguracja akcesoriow.

C9.3.1 Gniazdo 1

Zakres 0..8 Standard: O
Wiasciwosci

Opis:
Kgnfiguruje obowigzkowe akcesorium dla gniazda 1.
Wskazanie Opis
0 = Automatyczny Automatyczna identyfikacja. Nie wymaga uzycia okreslonego akcesorium.
1= Anybus-CC Akcesorium komunikacyjne Anybus-CC. SSW900-xxxxxxx-N.
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Wskazanie Opis
2 = RS-485 Akcesorium komunikacyjne RS-485. SSW900-CRS485-W.
3=PT100 Akcesorium wejsciowe PT100 silnika. SSW900-PT100-W.
4 =1/O Exp. Akcesoria do rozszerzen wejsé i wyjsé cyfrowych. SSW900-EIO-W.
5 = Profibus Akcesorium komunikacyjne Profibus-DP. SSW900-CPDP-W.
6 = CAN Akcesorium komunikacyjne DeviceNet lub CANopen. SSW900-CAN-W.
7 = Ethernet Akcesorium do komunikacji Ethernet. SSW900-CETH-W.
8 = Zewnetrzny pobor Akcesorium do zewnetrznej akwizycji pragdu. SSW900-ECA.
pradu.

C9.3 Konfiguracja akcesoriow.

C9.3.2 Gniazdo 2

Zakres 0..8 Standard: 0
Wiasciwosci
Opis:
Konfiguruje obowigzkowe akcesorium dla gniazda 2.
Wskazanie Opis
0 = Automatyczny Automatyczna identyfikacja. Nie wymaga uzycia okreslonego akcesorium.
1 = Anybus-CC Akcesorium komunikacyjne Anybus-CC. SSW900-xxxxxxx-N.
2 = RS-485 Akcesorium komunikacyjne RS-485. SSW900-CRS485-W.
3=PT100 Akcesorium wejsciowe PT100 silnika. SSW900-PT100-W.
4 =1/O Exp. Akcesoria do rozszerzen wejsé i wyjs¢ cyfrowych. SSW900-EIO-W.
5 = Profibus Akcesorium komunikacyjne Profibus-DP. SSW900-CPDP-W.
6 = CAN Akcesorium komunikacyjne DeviceNet lub CANopen. SSW900-CAN-W.
7 = Ethernet Akcesorium do komunikacji Ethernet. SSW900-CETH-W.
8 = Zewnetrzny pobor Akcesorium do zewnetrznej akwizycji pragdu. SSW900-ECA.
pradu.

UWAGA!
@ Akcesoria mozna zainstalowa¢ w dowolnym gniezdzie, ale nie mozna ich powiela¢. Mozna uzywaé
tylko jednego z nich.

UWAGA!
@ Akcesoria nie mogg by¢ montowane ani demontowane, gdy SSW jest pod napieciem.

C9.4 Konfiguracja wentylatora
Umozliwia konfiguracje pracy wentylatora.

C9.4 Konfiguracja wentylatora

C9.4.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 2
Wiasciwosci
Opis:
Okresla dziatanie sterowania wentylatorem.
Wskazanie Opis
0 = Zawsze wytgczone Wentylator pozostaje stale wytgczony.
1 = Zawsze wigczony Wentylator pozostaje stale wigczony.
2 = Kontrolowane Wentylator jest kontrolowany przez temperature radiatora zasilania.
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C10 ZALADUJ /| ZAPISZ PARAMETR

Funkcje SSW BACKUP umozliwiajg zmiane, zapisanie lub zatadowanie zawartosci konfiguracji i/lub
diagnostyki.

C10.1 Zataduj / Zapisz uzytkownika

Umozliwia zapisanie zawartosci biezacych konfiguracji SSW w okreslonej pamieci lub nadpisanie biezgcych
konfiguracji zawartoscig tej pamieci.

C10.1 Zataduj / Zapisz uzytkownika

C10.1.1 Tryb

Zakres 0..6 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Wybiera, co zatadowac lub zapisa¢ w konfiguracji SSW.
Wskazanie Opis

0 = Nieuzywany Nieuzywany: brak dziatania.
1 = Zataduj uzytkownika 1 taduje konfiguracje SSW z zawartoscig pamigci uzytkownika 1.
2 = Zataduj uzytkownika 2 taduje konfiguracje SSW z zawartoscig pamieci uzytkownika 2.
3 = Rezerwacja Nie uzywany. Prosze nie uzywac.
4 = Zapisz uzytkownika 1 Zapisuje zawarto$¢ biezacej konfiguracji SSW w pamiegci uzytkownika 1.
5 = Zapisz uzytkownika 2 Zapisuje zawarto$¢ biezacej konfiguracji SSW w pamiegci uzytkownika 2.
6 = Rezerwacja Nie uzywany. Prosze nie uzywac.

Pamigé

uzytkownika
1
C10.1.1=4 lc1o.1.1:1
Biezace C10.4.1=1 Dostosowanig
parametry | ¢——— ustawien
SSW fabrycznych
C10.1.1=5 TC10.1.1:2
Pamieé
uzytkownika
2

Rysunek 11.37: Zapisywanie i wczytywanie konfiguracji.

Aby zatadowac¢ konfiguracje uzytkownika 1, uzytkownika 2 do SSW, obszary te muszg by¢ wczes$niej zapisane.

Operacje tadowania jednej z tych pamieci mozna rowniez wykonac za pomocg wejs¢ cyfrowych (DIx). Prosze
odnies¢ sie do Sekcja 11 C4.1 Wejscia cyfrowe na stronie 11-15.

C10.2 Funkcja kopiowania HMI
Funkcja Copy HMI stuzy do przenoszenia zawartosci konfiguracji z jednego SSW do drugiego (lub innych).

C10.2 Funkcja kopiowania HMI

C10.2.1 Tryb

Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:

Wybiera zrodio i miejsce docelowe dla funkcji Copy HMI.
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Wskazanie Opis
0 = Wyt Nieuzywany.
1=S8SW -> HMI Zapisuje zawartos¢ konfiguracji SSW w pamieci HMI.
2 = HMI -> SSW taduje konfiguracje SSW z zawartoscig pamieci HMI.

Nie jest konieczne, aby SSW miaty te samg wersje oprogramowania. W przypadku kopiowania miedzy
urzgdzeniami SSW z réznymi wersjami oprogramowania, nieistniejgce lub niekompatybilne parametry nie
zostang skopiowane.

UWAGA!
@ Funkcja kopiowania HMI nie kopiuje pamieci uzytkownika 1i 2.

Aby skopiowac¢ konfiguracje jednego SSW do drugiego, nalezy wykonaé nastepujgce czynnosci:

. Prosze podtgczy¢ HMI do SSW, z ktérego majg zosta¢ skopiowane parametry (SSW A);

. Prosze ustawi¢ C10.2.1 = 1 (SSW -> HMI), aby przenies¢ konfiguracje z SSW A do HMI;

. Prosze nacisng¢ Enter. C10.2.1 automatycznie powraca do 0 (Nieaktywne) po zakonczeniu transferu;

. Prosze odtgczy¢é HMI od SSW;

. Prosze podigczy¢ interfejs HMI do SSW, do ktérego majg zosta¢ przestane konfiguracje (SSW B);

. Prosze ustawi¢ C10.2.1 = 2 (HMI -> SSW), aby przenie$¢ zawartos¢ nieulotnej pamieci HMI (zawierajacej
konfiguracje SSW A) do SSW B;

7. Prosze nacisng¢ Enter. Po zakonczeniu przesytania konfiguracji wartos¢ C10.2.1 powréci do 0. Od tego
momentu SSW A i B bedg miaty te samg zawartos¢ konfiguracji.

OO WN =

ssw ssw
A —> HMI —> 5

SSW -> HMI HMI ->SSW

Rysunek 11.38: Prosze skopiowac konfiguracje "SSW A”do "SSW B’.

UWAGA!
@ Podczas gdy HMI wykonuje procedure odczytu lub zapisu, nie jest mozliwa jego obstuga.

C10.3 Kasowanie diagnostyki
Umozliwia usuniecie niektérych zapisanych danych diagnostycznych.

C10.3 Kasowanie diagnostyki

C10.3.1 Tryb

Zakres 0..8 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis: , , .
ybiera, ktére dane diagnostyczne zostang usuniete.
Wskazanie Opis

0 ... 1 = Nieuzywany Nieuzywany.
2 = Usterka Usuwa biezacg usterke i historie usterek D1..
3 = Alarmy Kasuje biezacy alarm z historii alarméw D2..
4 = Wydarzenia Kasuje historie zdarzen D3.
5 = Silnik wtgczony Kasuje rekordy przy pracujgcym silniku D4. Minus D4.7.
6 = Temperatury Kasuje zarejestrowane temperatury D5.
7 = Kontrola godzin Usuwa zapis godzin D6.2 i D6.3.
8 = Status klasy termicznej Usuwa obraz termiczny silnika, ktéry jest czescig S4.2.1.
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C10.4 Zataduj ustawienia fabryczne

taduje ustawienia fabryczne, resetuje do ustawien fabrycznych, taduje konfiguracje SSW z ustawieniami
fabrycznymi.

C10.4 Zataduj ustawienia fabryczne

C10.4.1 Tryb

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
taduje ustawienia fabryczne.
Wskazanie Opis
0 = Nie Nie wykonywac.
1 =Tak Wykonaé.
Biezace C10.4.1=1 Dostosowanig
parametry |[€————— | ustawien
SSW fabrycznych

Rysunek 11.39: Zatadowac ustawienia fabryczne

UWAGA!

W oknie Load Factory Settings, reset do ustawien fabrycznych, nie zostang wprowadzone zadne
zmiany w: Data, Godzina i Dzien tygodnia C6.3, silnik wewnatrz potgczenia w tréjkat C9.2.1 i prad
znamionowy SSW C9.1.

C10.5 Zapisz zmieniony parametr.
Recznie zapisuje wszystkie konfiguracje, ktére zostaty zmienione od momentu odtgczenia zasilania elektroniki.

C10.5 Zapisz zmieniony parametr.

C10.5.1 Tryb

Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Zapisuje zmienione konfiguracje.
Wskazanie Opis
0 = Nie Nie wykonywac.
1 =Tak Wykonaé.

Podczas normalnej pracy SSW wszystkie konfiguracje sg zmieniane w pamieci lotnej RAM. Po odtgczeniu
zasilania elektroniki konfiguracje sg zapisywane w nieulotnej pamieci FLASH. W ten sposdb zmienione
konfiguracje sg automatycznie zapisywane.

W przypadku SSW z elektronikg zasilang napieciem +24Vdc takie automatyczne zapisywanie nie jest dostepne.
Dlatego za kazdym razem, gdy dokonujg Panstwo jakichkolwiek zmian w konfiguraciji, nalezy zapisa¢ zmienione
parametry.

UWAGA!
W przypadku zasilania elektroniki napieciem +24Vdc, zmienione parametry nalezy zapisac
recznie.
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C11 SOFTPLC

Funkcja SoftPLC umozliwia SSW wykonywanie funkcji PLC (programowalny sterownik logiczny).
Catkowity rozmiar pamieci dostepny dla drabinki SoftPLC wynosi 12k bajtow.

Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat programowania tych funkcji na SSW, prosze zapozna¢ sie z tekstem
pomocy oprogramowania WPS (WEG Programming Suite).

C11 SoftPLC
Zakres 0..1 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Umozliwia zatrzymanie lub uruchomienie zainstalowanej aplikacji. Dlatego silnik musi by¢ wytgczony.
Wskazanie Opis
0 = Prosze zatrzymaé Zatrzymuje aplikacje.
program
1 = Uruchomi¢ program Uruchamia aplikacje.
C11 SoftPLC

C11.2 Aplikacja Action. Nie dziata
Zakres 0..2 Standard: O
Wiasciwosci

Opis:
Okresla, jakie dziatanie zostanie podjete przez produkt w przypadku wykrycia stanu braku dziatania SoftPLC, i
moze wygenerowac alarm A708, btagd F708 lub zadne z poprzednich dziatan, pozostajgc nieaktywne.

Wskazanie Opis
0 = Nieaktywny Brak potkniec¢.
1= Alarm A708 Wigcza sig jako alarm. Jest to tylko sygnalizowane.
2 = Usterka F708 Wyzwala jako btgd. Wytgcza silnik.

C11.3 Parametr

Sg to parametry uzytkowania zdefiniowane przez uzytkownika za pomocg oprogramowania WPS. Uzytkownik
moze réwniez skonfigurowac te parametry.

C11.3 Parametr
C11.3.1 Uzytkownik #1

C11.3.1 do C11.3.50

C11.3 Parametr

C11.3.50 Uzytkownik #50

Zakres -10000 ... 10000 Standard: 0
Wiasciwosci
Opis:
Sktadajg sie one z parametrow z funkcjami zdefiniowanymi przez uzytkownika za pomocg oprogramowania
WPS. Uzytkownik moze skonfigurowac te parametry.

UWAGA!
@ Parametry uzytkownika ustawione na zapis (Configurations - C11.3.X) sg zawsze zachowywane.
Parametry uzytkownika ustawione na Tylko do odczytu (Status - S6.4.X) nie sg zachowywane.
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C KONFIGURACJE

C11 SoftPLC
Zakres 0..2 Standard: 0
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Pozwala uzytkownikowi wybrac¢ aplikacje do uruchomienia.
Wskazanie Opis
0 = Uzytkownik Okresla, ze aplikacja pobrana przez uzytkownika za posrednictwem WPS jest tg,
ktora bedzie dziata¢ na SoftPLC.
1 = Sterowanie zegarem Okresla, ze Timer Control jest aplikacja, ktéra bedzie dziata¢ na SoftPLC.
2 = Czyszczenie pompy Okresla, ze Pump Cleaning jest aplikacja, ktéra bedzie dziata¢ na SoftPLC.
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A ASYSTENT

12 A ASYSTENT

Asystent do zorientowanego programowania niektérych funkciji.
A1 ZORIENTOWANY START-UP

Funkcja zorientowanego rozruchu jest przedstawienie minimalnej sekwencji programowania, niezbednej do
uruchomienia silnika.

A1 Zorientowany start-up

A1.1 Tryb

Zakres 0..1 Standard: 1
Wiasciwosci Stopped
Opis:
Prosze wykonac¢ lub opusci¢ ukierunkowane uruchomienie.
Wskazanie Opis
0 = Nie Nie wykonywac.
1=Tak Wykonac.

Wykona¢
zorientowany
rozruch?

Ustawi¢
datei
godzing?

V
Dataigodzina

V
Rodzaje sterowania
V
V

Rysunek 12.1: Zorientowana sekwencja programowania rozruchu.
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13 INFORMACJE | SUGESTIE DOTYCZACE PROGRAMOWANIA

Ten rozdziat pomaga uzytkownikowi w dostosowaniu i zaprogramowaniu typéw sterowania rozruchem w
zalezno$ci od zastosowania.

13.1 APLIKACJE | PROGRAMOWANIE

UWAGA!
Wazne wskazowki i uwagi dotyczace kazdego typu sterowania.

UWAGA!

W celu prawidtowego ustawienia parametréw nalezy mie¢ pod rekg dane obcigzenia i uzy¢
oprogramowania WEG Sizing Software - SDW - dostepnego na stronie internetowej WEG
(http://www.weg.net). Jesli jednak nie mogg Panstwo z niego skorzystac, niniejszy rozdziat opisuje
pewne praktyczne zasady.

I/ I/
C/Cn pradowe C/Cn

pradowe

0 25 rpm 0 25 50 75 100% rpm

Rysunek 13.1: Charakterystyki momentu obrotowego i pradu dla rozruchu bezposredniego i rozruchu z rampg napieciowa.

A A
I/In I/In
C/Cn C/Cn
Moment obrotowy
pradowe L~ \Cn
= prgdowe . ’
Moment obrotowy :
, I
| 1
1
0 25 50 75 0> 0 75 50 75 Tr00% o>
100 %rpm ° pm

Rysunek 13.2: Charakterystyki momentu obrotowego i prgdu dla rozruchu z ograniczeniem prgdu i rozruchu z kontrola momentu
obrotowego.

Nastepnie przedstawiono kilka charakterystycznych krzywych z zachowaniem momentu rozruchowego w
zaleznosci od rodzaju obcigzenia i zalecanych typéw sterowania.
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Pompy alternatywne Sprezarki Srubowe
100 NI T T T T T T T T T T T ] 100 T T T T T T I T I T T T T TTT]
80 = 80 3-punktowa kontrola
60 3-punktowa kontrola 60 momentu obrotowego
W0 momentu obrotowego 4 = Ograniczenie
20 20 pradu +kickstarter
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Ta$my przenosnikowe Wentylatory osiowe
100 100 Ograniczenie prgdu
80 = 3-punktowa kontrola 80 Biezacarampa
60 momentu obrotowego 60 / 2-punktowa kontrola
s Ograniczenie pradu + s 7 momentu obrotowego
20 Rozrusznik kopnikowy 20 g 5 3-punktowa kontrola
momentu obrotowego
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Pmnow";’{n"fyf‘zya;‘;skowe Wentylatory odérodkowe
Obieraczka do drewna Weniylatory wyciagowe
100 100
80 = 3-punktowa kontrola 80
60 momentu obrotowego 60 Ograniczenie pragdu
40 Ograniczenie pragdu + 40 Rampapradu
20 Rozrusznik kopigcy 20 < T
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Ttokowa pompa prézniowa Pompy odsrodkowe
Sprezarki tokowe topatkowa pompa prézniowa
100 100 .
o s Sterowanie pompa
60 Kontrola statego 60 - 2-punkttowg kctmtrola
w0 momentu obrotowego 40 momentu obrotowego
2 2 ~ 3-punktowa kontrola
o momentu obrotowego
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Obier: a*gz‘falggkgr owna Zatapialne pompy odsrodkowe
100 100
80 80
60 Ograniczenie pradu 60 3-punktowa kontrola
40 Rampapradu 40 momentu obrotowego
20 20 h =
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
M‘yr}’)‘,’ oK e Miyny kulowe - Ceramika
100 100
80 ’ - 80 Biezgcarampa
Ograniczenie pradu 4 P
60 60 = +Kick Starter
2Punktowakontrola e}
“ momentu obrotowego “ graniczenie
20 2 pradu +kKickstarter
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
e
100 100
80 80
B . N iez +Ki
o Ograniczenie pradu w0 1IN / Blezac%rampga Kick Starter
w0 Rampa pradu w0 TN B graniczenie
" " pradu +kickstarter
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Rafinery celulozy
100 Momentobrotowy ( %
80
60 3-punktowa kontrola
4 momentu obrotowego
2 Obrot
10 20 30 40 50 60 70 80 90 100

Rysunek 13.3: Typowe krzywe charakterystyki momentu obrotowego niektorych obcigzen wraz z sugerowanymi typami sterowania.
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13.2 URUCHOMIENIE Z RAMPA NAPIECIA + OGRANICZENIE PRADU (C1.1 =1)

1. Ustawi¢ napiecie poczatkowe (C1.2) poczgtkowo na niskg wartos¢.

2. Po przytozeniu obcigzenia do silnika nalezy wyregulowaé C1.2 tak, aby silnik zaczat sie ptynnie obracaé¢ w
momencie uruchomienia.

3. W C1.3 prosze ustawi¢ niezbedny czas rozruchu silnika, poczatkowo z krétkimi czasami, od 20 do 25 sekund,
a nastepnie okresli¢ najlepsze warunki dla obcigzenia.

4. Zaprogramowa¢ C1.7 z wartosdcig limitu prgdu dozwolong przez linie zasilajgcg i zapewniajgcg
wystarczajgcy moment obrotowy do uruchomienia silnika. Poczgtkowo mozna ustawi¢ warto$¢ od
trzykrotnosci do czterokrotnosci prgdu znamionowego silnika (Motor In).

5. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 =1, C1.2, C1.3, C1.4, C1.7, C2.1 e C2.2.

uv)

O g—c13— . t(s)

0 Wiacz @ Wytacz

Rysunek 13.4: Poczagwszy od rampy napiecia.

UWAGA!

@ 1. W przypadku dtugich czaséw rozruchu lub braku obcigzenia silnika mogg wystgpi¢ wibracje
podczas rozruchu silnika, dlatego nalezy skréci¢ czas rozruchu.
2. Warto$¢ C9.1.1 musi by¢ prawidtowa, zgodnie z uzywanym prgdem znamionowym silnika.
3. Zbyt niskie wartosci limitu pradu nie zapewniajg wystarczajgcego momentu obrotowego
do uruchomienia silnika. Prosze upewni¢ sie, ze silnik zaczyna sie obraca¢ od momentu
uruchomienia.
4. Jesli podczas uruchamiania wystgpig btedy, nalezy sprawdzi¢ wszystkie potgczenia SSW
z linig zasilajgcy, potgczenia silnika, poziomy napiecia linii zasilajgcej, bezpieczniki, wytgczniki
automatyczne i roztgczniki.

13.3 POCZAWSZY OD OGRANICZENIA PRADU (C1.1 =2)
1. W przypadku rozruchu z ograniczeniem prgdu, obcigzenie musi by¢ podigczone do silnika. Testy bez
obcigzenia mozna wykonac¢ z rampg napiegcia;

2. W C1.3 prosze ustawi¢ czas niezbedny do uruchomienia silnika, poczgtkowo z krétkimi czasami od 25 do 30
sekund. Czas ten zostanie wykorzystany jako czas blokady wirnika, jesli silnik sie nie uruchomi;

3. Zaprogramowac C1.7 z wartoscig limitu prgdu dozwolong przez linie zasilajgcg i zapewniajgcg wystarczajgcy
moment obrotowy do uruchomienia silnika. Poczgtkowo mozna zaprogramowac wartosci od 3 do 4 razy wieksze
od prgdu znamionowego silnika (Motor In).

4. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 =2, C1.3, C1.7, C2.1 e C2.2.
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I(A)
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limit
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' Maksymalny czas '

0 Wigcz @ Wytacz

Rysunek 13.5: Zaczynajgc od limitu pradu.

UWAGA!

@ 1. Jesli limit prgdu nie zostanie osiggniety, silnik natychmiast przyspieszy do petnej predkosci.
2. Wartos¢ C2.2 musi by¢ prawidtowa, zgodnie z uzywanym pragdem znamionowym silnika.
3. Zbyt niskie wartosci graniczne pradu nie zapewniajg wystarczajgcego momentu obrotowego
do uruchomienia silnika. Prosze upewnic¢ sie, ze silnik zaczyna sie obraca¢ od momentu
uruchomienia.
4. W przypadku obcigzen, ktére wymagajg wyzszego poczatkowego momentu rozruchowego,
mozna uzy¢ funkc;ji kick start (C7.2) lub rampy pradowej (C1.1 = 3).
5. Jesli podczas uruchamiania wystgpig btedy, nalezy sprawdzi¢ wszystkie potgczenia SSW z
linig zasilajgca, potaczenia silnika, poziomy napiecia linii zasilajgcej, bezpieczniki, wytgczniki i
roztgczniki.

13.4 ROZPOCZECIE Z RAMPA PRADU | WYZSZA WARTOSCIA POCZATKOWA (C1.1
= 3)

1. W przypadku rozruchu z rampg prgdowg obcigzenie musi by¢ podtgczone do silnika. Testy bez obcigzenia
mozna wykonac z rampg napiecia.

2. Prosze uzywac tego typu sterowania do uruchamiania obcigzen, ktére wymagajg wysokiego poczgtkowego
momentu rozruchowego, jak na przyktad przenosniki tasmowe.

3. Uruchamiajac ten typ obcigzenia ze statym limitem pradu, mozna zaobserwowac, ze silnik potrzebuje troche
czasu, aby zaczg¢ sie obraca¢, a nastepnie gwattownie przyspiesza.

4. Rozwigzaniem bytoby zaprogramowanie poczgtkowego limitu prgdu, aby pokonaé ten opo6r i rozpoczg¢ ruch
silnika, a nastepnie zaprogramowanie wartosci limitu pradu, ktéra utrzyma przyspieszenie do konca rozruchu.
W ten sposéb mozna poprawic¢ ptynnos¢ rozruchu.

5. W C1.5 prosze ustawi¢ warto$¢ prgdu niezbedng do uruchomienia silnika.

6. Ustawi¢ C1.6 poczgtkowo na 10 % z C1.3 (20 s) = 2 s, a nastepnie zwiekszyc.
7. Silnik musi zaczg¢ sie poruszac¢ natychmiast po uruchomieniu.

8. W C1.7 prosze ustawic limit prgdu, ktéry utrzymuje przyspieszenie silnika.

9. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 = 3, C1.3, C1.5, C1.6, C1.7, C1.12, C2.1 e C2.2.
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I Limit

| Nominalna

Biezgca rampa

0 creD

! :<} C1.3
: Maksymalny czas
0 Wigcz @ Wytacz

Rysunek 13.6: Poczagwszy od biezgcej rampy i wyzszej warto$ci poczatkowey.

1
1
{>: 1

UWAGA!

@ 1. Jesli limity pradu nie zostang osiggniete, silnik natychmiast przyspieszy do petnej predkosci.
2. Warto$¢ C2.2 musi by¢ prawidtowa, zgodnie z uzywanym prgdem znamionowym silnika.
3. Zbyt niskie wartosci graniczne pradu nie zapewniajg wystarczajgcego momentu obrotowego
do uruchomienia silnika. Prosze upewni¢ sie, ze silnik zaczyna sie obraca¢ od momentu
uruchomienia.
4. Jesli podczas uruchamiania wystgpig btedy, nalezy sprawdzi¢ wszystkie potgczenia SSW z
linig zasilajaca, potgczenia silnika, poziomy napiecia linii zasilajgcej, bezpieczniki, wytaczniki i
roztgczniki.

13.5 ROZPOCZECIE Z RAMPA PRADU | NIZSZA WARTOSCIA POCZATKOWA (C1.1
= 3)

1. W przypadku rozruchu z rampg prgdowg, obcigzenie musi by¢ podtgczone do silnika. Testy bez obcigzenia
mozna przeprowadzi¢ z rampg napieciowq.

2. Ten typ sterowania nalezy stosowac¢ w przypadku obcigzen rozruchowych, ktére charakteryzujg sie nizszym
poczatkowym momentem rozruchowym, takich jak wentylatory lub wentylatory wyciggowe, lub w celu
wygtadzenia poczatkowego pradu rozruchowego.

3. Uruchamiajgc ten typ obcigzenia ze statym limitem pradu, mozna zaobserwowac, ze silnik rozpoczyna ruch
przyspieszajac, a nastepnie zatrzymuje sie.

4. Rozwigzaniem bytoby zaprogramowanie nizszego poczgtkowego limitu prgdu tylko w celu umozliwienia
silnikowi rozpoczecia ruchu, a nastepnie stopniowe zwiekszanie limitu prgdu az do konca rozruchu. W ten
sposOb mozna poprawi¢ ptynnos¢ rozruchu.

5. W C1.5 prosze ustawi¢ warto$¢ prgdu niezbedng do uruchomienia silnika.

6. Ustawi¢ C1.6 poczatkowo na 75 % z C1.3 (20 s) = 15 s, a nastepnie zwiekszyc.
7. Silnik musi zaczg¢ sie poruszac¢ natychmiast po uruchomieniu.

8. W C1.7 prosze ustawic limit prgdu, ktory utrzymuje przyspieszenie silnika.

9. Silnik musi pozosta¢ w stanie przyspieszenia do konhca startu.

10. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 = 3, C1.3, C1.5, C1.6, C1.7, C2.1 e C2.2.
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Rysunek 13.7: Poczgwszy od biezgcej rampy i nizszej wartosci poczgtkowey.

UWAGA!

@ 1. Jedli limity prgdu nie zostang osiggniete, silnik natychmiast przyspieszy do petnej predkosci.
2. Warto$¢ C2.2 musi by¢ prawidtowa, zgodnie z uzywanym pradem znamionowym silnika.
3. Zbyt niskie wartosci graniczne pradu nie zapewniajg wystarczajgcego momentu obrotowego
do uruchomienia silnika. Prosze upewni¢ sie, ze silnik zaczyna sie obraca¢ od momentu
uruchomienia.
4. Jesli podczas uruchamiania wystgpig btedy, nalezy sprawdzi¢ wszystkie potgczenia SSW z
linig zasilajgca, potaczenia silnika, poziomy napiecia linii zasilajgcej, bezpieczniki, wytgczniki i
roztgczniki.

13.6 ROZPOCZECIE OD STEROWANIA POMPA (C1.1 =4)

1. W przypadku rozruchu ze sterowaniem pompg obcigzenie musi by¢ sprzezone z silnikiem. Testy bez
obcigzenia mozna wykonac¢ z rampg napigcia.

2. Ustawienia parametrow poczatkowych zalezg w duzej mierze od typu instalacji hydraulicznej, dlatego zawsze
wygodnie jest zoptymalizowac¢ ustawienia fabryczne.

3. Sprawdzi¢ prawidtowy kierunek obrotéw silnika, wskazany na ramie pompy. W razie potrzeby prosze uzy¢
zabezpieczenia kolejnosci faz (C5.5).

Rysunek 13.8: Kierunek obrotow odsrodkowej pompy hydraulicznej.

4. Wyregulowa¢ napiecie poczatkowe (C1.2) tak, aby silnik zaczat sie ptynnie obracaé w momencie
uruchomienia.

5. Ustawi¢ czas przyspieszania (C1.3) wystarczajgco dtugi dla danego zastosowania, tj. umozliwiajgcy ptynny
rozruch pompy, bez przekraczania koniecznego czasu. Dtugie zaprogramowane czasy przyspieszania mogg
powodowac wibracje lub niepotrzebne przegrzanie silnika.

6. Zawsze nalezy uzywa¢ manometru w instalacji hydraulicznej, aby zweryfikowaé prawidtowe zachowanie
podczas uruchamiania silnika. Wzrost ci$nienia nie moze wykazywac¢ oscylacji i musi by¢ mozliwie liniowy.
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Rysunek 13.9: Manometr pokazujgcy wzrost ci$nienia.

7. Prosze zaprogramowac krok napiecia zwalniania (C1.14) tylko wtedy, gdy zauwazysz, ze nie ma spadku
cisnienia w pierwszym momencie zwalniania. Krok napiecia zwalniania moze poprawi¢ liniowos¢ spadku
cisnienia.

8. Ustawi¢ czas zwalniania (C1.13) wystarczajgco diugi dla danego zastosowania, tj. umozliwiajgcy ptynne
zatrzymanie pompy, bez przekraczania koniecznego czasu. Diugie zaprogramowane czasy zwalniania mogg
powodowac wibracje lub niepotrzebne przegrzanie silnika.

UV !
W 4o09un <E——Stop——>

Rysunek 13.10: Manometr pokazujgcy spadek cisnienia.

9. Czesto zdarza sie, ze prad wzrasta pod koniec czasu zwalniania, w tym momencie silnik wymaga wiekszego
momentu obrotowego, aby utrzymac ptynne zmniejszanie przeptywu wody. Jednakze, jesli silnik juz sie
zatrzymal i pozostaje wigczony, prad znacznie wzrosnie i aby tego uniknagé, nalezy zwiekszy¢ wartos¢ C1.15
do wartosci idealnej, tak aby po zatrzymaniu silnik zostat wytgczony.

10. Prosze zaprogramowac C5.2 z aktualnym poziomem i czasem, ktdry zapobiega pracy pompy hydrauliczne;j
bez obcigzenia.

11. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 = 4, C1.2, C1.3, C1.13, C1.14, C1.15, C2.1, C2.2, C5.21,
C5.2.2,C5.2.3.
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Rysunek 13.11: Zaczynajgc od sterowania pompa.

UWAGA!

@ 1. Wartosci C2.1 i C2.2 musza by¢ prawidtowe, zgodnie z napieciem sieci zasilajgcej i uzywanym
pradem znamionowym silnika.
2. Jesli w instalacji rurowej nie ma manometrow, efekty uderzenia wodnego mozna zaobserwowac
na zaworach bezpieczenstwa.
3. Prosze zauwazy¢, ze nagte spadki napiecia w linii zasilajgcej powodujg zmniejszenie momentu
obrotowego silnika, dlatego nalezy utrzymywac¢ charakterystyke linii zasilajgcej w dopuszczalnych
granicach dla danego silnika.
4. Jesli podczas uruchamiania wystgpig btedy, nalezy sprawdzi¢ wszystkie potgczenia SSW z
linig zasilajgca, potaczenia silnika, poziomy napiecia linii zasilajgcej, bezpieczniki, wytgczniki i
roztgczniki.

13.7 ROZRUCH Z KONTROLA MOMENTU OBROTOWEGO (C1.1 = 5)
13.7.1 Obcigzenia statym momentem obrotowym

1. Wyregulowa¢ C1.9 za pomocg wartosci procentowej znamionowego momentu obrotowego silnika, ktory jest
niezbedny do wprawienia w ruch grupy silnik+obcigzenie.

2. W C1.3 prosze ustawi¢ czas niezbedny do uruchomienia silnika, poczatkowo krétkie czasy od 25 do 30
sekund.

3. Dzieki sterowaniu momentem obrotowym mozliwe jest ptynne uruchamianie obcigzenia przy krétkich czasach
rozruchu ze wzgledu na dobrg liniowos¢ przyspieszania predkosci.

4. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 =5, C1.3, C1.8 =1, C1.9, C2.1, C2.2,C2.3, C2.4 e C2.5.

A
Tn( %) s
< Start i Predkose
1 [
1 1
c19 -}-- S Y
' "1 Tn Nominalna
f Moment obrotowy obclziazenia :
1 1
01 - , . >
< Cc1.3 > ! t(s)

o WigcKontrola momentu obrotowego @ Wytacz

Rysunek 13.12: Uruchamianie z kontrolg statego momentu obrotowego - 1 punkt.
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13.7.2 Obcigzenia o wyzszym poczatkowym momencie obrotowym

1. Dzieki zastosowaniu tego typu sterowania mozna uzyskaé bardzo ptynng i liniowg rampe przyspieszenia, co
jest dobrym rozwigzaniem do uruchamiania przenosnikéw tasmowych.

2. Korzystajgc z krzywej obcigzenia, poczatkowy moment obrotowy dla kazdego z punktéw C1.9, C1.11i C1.10
mozna regulowac od 10 % do 20 % powyzej poczatkowego momentu obrotowego, a czasy w C1.3i C1.12.

3. Przyrzad moze byc¢ rowniez uzywany do pomiaru predko$ci podczas pierwszego uruchomienia, upewniajgc
sie, ze pozgdane przyspieszenie lub krzywa predkosci sg spetnione.

4. Jesli nie sg dostepne krzywe obcigzenia, mozna zastosowa¢ metode podobng do opisanej dla rampy
prgdowej. Mozna réwniez zastosowaé ograniczenie momentu obrotowego (C1.8 = 1) dla pierwszych prob
rozruchu, a nastepnie przejsc¢ na ten typ sterowania.

5. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 = 5, C1.3, C1.8 = 3, C1.9, C1.11, C1.10, C1.12, C2.1, C2.2,
C2.3,C2.4eC2.5.
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Rysunek 13.13: Poczagwszy od kwadratowej kontroli momentu obrotowego (3 punkty) wyzsze obcigzenie poczatkowe.

13.7.3 Obcigzenia statym momentem obrotowym z krzywa predkosci S

1. Korzystajac z krzywej obcigzenia, moment obrotowy mozna ustawi¢ na 10 % do 20 % powyzej momentu
obcigzenia dla punktu poczatkowego i koricowego, Poczgtkowy moment rozruchowy (C1.9) i Koricowy moment
rozruchowy (C1.10) oraz 30% do 40% powyzej momentu obcigzenia dla punktu Srodkowego, Minimalny
moment rozruchowy (C1.11).

2. Prosze utrzymywac C1.12 w zakresie od 45 % do 55 % i ustawi¢ C1.3 zgodnie z wymaganym czasem
rozpoczecia.

3. Przyrzad moze by¢ rowniez uzywany do pomiaru predkosci podczas pierwszego uruchomienia, upewniajgc
sie, ze pozagdane przyspieszenie lub krzywa predkosci sg spetnione.

4. Jesli nie ma dostepnych krzywych obcigzenia, ale istnieje pewnos¢, ze moment obrotowy obcigzenia jest
staty, limit momentu obrotowego (C1.8=1) moze by¢ uzyty do pierwszych prob rozruchu, a nastepnie ulepszony
do tego typu sterowania.

5. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 =5, C1.3, C1.8 = 3, C1.9, C1.11, C1.10, C1.12, C1.17, C2.1,
C2.2,C2.3,C24 e C2.5.
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Rysunek 13.14: Poczawszy od kwadratowego sterowania momentem obrotowym (3 punkty) przy statym obcigzeniu.

13.7.4 Kwadratowe obcigzenia momentem obrotowym z krzywa predkosci S
1. Przy liniowej rampie momentu obrotowego mozna uzyskac krzywg predkosci bardzo zblizong do krzywej S,
o ile obcigzenia kwadratowe nie sg bardzo zaakcentowane.

2. Korzystajac z krzywej obcigzenia, poczgtkowy moment rozruchowy (C1.9) mozna regulowac od 10 % do 20 %
powyzej momentu obcigzenia, a koncowy moment rozruchowy (C1.10) od 20 % do 30 % powyzej momentu
obcigzenia.

3. Jesli nie ma dostepnych krzywych obcigzenia, mozna zastosowac sie do nastepnych sugestii:

- ustawi¢ C1.9 z momentem obrotowym, ktéry jest niezbedny do wprawienia w ruch grupy silnik+obcigzenie;
- wyregulowa¢ C1.10 z 110 % do 130 % znamionowego momentu obrotowego silnika;
- Prosze poczatkowo ustawi¢ krotkie czasy w C1.3, od 10 s do 15 s, a nastepnie okresli¢ najlepszg wartosc.

4. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1=5,C1.3,C1.8=2,C1.9,C1.10,C2.1,C2.2,C2.3,C2.4 e C2.5.
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Rysunek 13.15: Poczgwszy od liniowej kontroli momentu obrotowego (2 punkty) obcigzenia kwadratowego.

13.7.5 Kwadratowe obcigzenia momentem obrotowym z liniowa krzywg predkosci

1. W przypadku obcigzen silnie kwadratowych mozna dostosowac punkt posredni, aby poprawi¢ liniowos¢
krzywej predkosci poczgtkowej.

2. Korzystajac z krzywej obcigzenia, moment obrotowy dla wszystkich punktéw (C1.9, C1.11 i C1.10) mozna
ustawi¢ 20 % do 30 % powyzej momentu obcigzenia, a C1.12 ustawi¢ z procentowym czasem rozruchu dla
punktu posredniego.

3. Jesli nie ma dostepnych krzywych obcigzenia, prosze zaprogramowacé poczgtkowo liniowe sterowanie
momentem obrotowym, C1.8 = 2 punkty, a nastepnie dostosowaé posredni moment obrotowy i czas.

4. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 = 5, C1.3, C1.8 = 3, C1.9, C1.11, C1.10, C1.12, C2.1, C2.2,
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C2.3,C2.4eC2.5.

A
Tn(%)
< Start :>: Predkos¢ .
L :
R [V RY
C1M -{------=-= !
c19 --f- ; 0
. | \
1 | 1
1 | 1
O > c112 '<— I : t(s)
1

1 <l C1.3 :>‘|

0 Wigkontrola momentu obrotowego @ Wytacz

Rysunek 13.16: Poczgwszy od kwadratowego sterowania momentem obrotowym (3 punkty) obcigzenie kwadratowe.

13.7.6 Obcigzenia kwadratowe z wyzszym poczatkowym momentem obrotowym

1. W przypadku bardzo duzych obcigzeh kwadratowych charakteryzujgcych sie bardzo wysokim poczgtkowym
momentem obrotowym mozna dostosowacC punkt posredni, aby poprawi¢ liniowos¢ krzywej predkosci
poczagtkowe;.

2. Korzystajgc z krzywej obcigzenia, moment obrotowy dla wszystkich punktéw (C1.9, C1.11 i C1.10) mozna
ustawi¢ 20 % do 30 % powyzej momentu obcigzenia, a C1.12 ustawi¢ z procentowym czasem rozruchu dla
punktu posredniego.

3. Jesli nie ma dostepnych krzywych obcigzenia, prosze zaprogramowacé poczgtkowo liniowe sterowanie
momentem obrotowym, C1.8 = 2 punkty, a nastepnie dostosowaé posredni moment obrotowy i czas.

4. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 = 5, C1.3, C1.8 = 3, C1.9, C1.11, C1.10, C1.12, C2.1, C2.2,
C2.3,C2.4eC2.5.
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Rysunek 13.17: Poczgwszy od kwadratowego sterowania momentem obrotowym (3 punkty) obcigzenie kwadratowe z wyzszym
poczgtkowym momentem obrotowym.

13.7.7 Obcigzenia typu pompy hydraulicznej

Rozpoczecie (C1.8 =2 ou C1.8 = 3):
1. Najpierw prosze przeczyta¢ kroki Rozpoczynanie pracy ze sterowaniem pompa.

2. Jesli sterowanie pompa nie spetnia potrzeb Panstwa aplikacji lub jesli chcg Panstwo uzyskac lepszg kontrole
wydajnosci, nalezy uzy¢ sterowania momentem obrotowym.

3. Przy liniowej rampie momentu obrotowego i obcigzeniach kwadratowych jak w pompach odsrodkowych,
mozna uzyskac krzywga predkosci bardzo zblizong do krzywej S.
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4. Korzystajgc z krzywej obcigzenia, poczatkowy moment rozruchowy (C1.9) mozna regulowac od 10 % do 20 %
powyzej momentu obcigzenia, a koncowy moment rozruchowy (C1.10) od 20 % do 30 % powyzej momentu
obcigzenia.

5. Nawet przy uzyciu krzywej obcigzenia zaleca sie precyzyjne dostrojenie w aplikacji. Sugestie:

- Wyregulowaé¢ C1.9 momentem obrotowym niezbednym do wprawienia w ruch grupy silnik+obcigzenie;
- Wyregulowaé C1.10 z 110 % do 130 % znamionowego momentu obrotowego silnika;
- Poczgtkowo prosze ustawic¢ krétkie czasy w C1.3, od 20 s do 25 s, a nastepnie okresli¢ najlepszg wartos¢.
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Rysunek 13.18: Manometr pokazujgcy wzrost ci$nienia z liniowym momentem obrotowym.

6. Jesli obcigzenie wykazuje wyzszy poczagtkowy moment obrotowy, nalezy uzy¢ kwadratowego sterowania
momentem obrotowym (C1.8 = 3).

Predkosc¢
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Rysunek 13.19: Manometr pokazujgcy wzrost cisnienia z kwadratowym momentem obrotowym.

7. Gtéwnym celem w obu przypadkach jest utrzymanie rampy cisnienia tak liniowej, jak to mozliwe, rosnacej
stopniowo i bez zadnych nagtych oscylaciji.

8. Jak opisano w sekcji sterowania pompg, manometr mierzacy to cisnienie jest zawsze niezbedny do
optymalizacji ustawien.

9. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1=5,C1.3,C1.8=20u 3, C1.9,C1.10, C1.11,C1.12,C2.1, C2.2,
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C2.3,C24 e C25.

Zatrzymanie (C1.13#0e C1.16 =1):

1. W wiekszosci zastosowan konieczne jest jedynie uzycie statego momentu obrotowego do zatrzymania pompy.
2. Metoda ta jest stosowana w przypadku niezbyt wysokich stupow wody.

3. C1.17 mozna poczgtkowo ustawi¢ na takg samg wartosc¢ jak C1.9, jesli ta wartos¢ jest prawidiowa.

4. C1.17 nalezy réwniez wyregulowac tak, aby po zatrzymaniu pompy silnik nie pozostawat pod napieciem przez
dtugi czas.

5. Podczas zatrzymywania pompy nalezy obserwowac stopniowy spadek cisnienia, bez gwattownych oscylacji,
zwtaszcza gdy zawoér retencyjny zamyka sie na koncu zatrzymania.

6. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 =5, C1.3,C1.8=2,C1.9, C1.10,C1.13#0,C1.16 =1, C1.17,
C2.1,C2.2,C2.3,C24 e C2.5.
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Rysunek 13.20: Zatrzymanie pompy hydraulicznej ze stalym momentem obrotowym (1 punkt).

Zatrzymanie (C1.13#0e C1.16 = 2):
1. Liniowy moment zwalniajgcy, 2 punkty = liniowy.
2. Metoda ta jest stosowana w przypadku wysokich stupow wody.

3. C1.17 mozna poczatkowo wyregulowa¢ od 10% do 15% ponizej wartosci C1.9, jesli ta wartos¢ jest
prawidiowa.

4. Wyregulowa¢ C1.18 tak, aby po rozpoczeciu zatrzymywania pompy cisnienie spadato stopniowo, bez
gwattownych oscylacji.

5. C1.17 nalezy rowniez wyregulowac tak, aby po zatrzymaniu pompy silnik nie pozostawat pod napieciem przez
dtugi czas.

6. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 =5, C1.3,C1.8 =2, C1.9, C1.10, C1.13#0, C1.16 =2, C1.17,
C1.18,C2.1,C2.2,C2.3,C2.4 e C2.5.
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Rysunek 13.21: Zatrzymanie pompy hydraulicznej z liniowym momentem obrotowym (2 punkty).

Zatrzymanie (C1.13 # 0 ou C1.16 = 3):
1. Kwadratowy moment zwalniajgcy (3 punkty = kwadratowy).
2. Metoda ta jest stosowana w przypadku kolumn wodnych pod wysokim cisnieniem.

3. Ta kontrola jest uzywana, gdy trudno jest utrzymac stopniowy spadek cisnienia, bez gwattownych oscylacji,
szczegolnie na poczatku zwalniania.

4. Najlepszym sposobem regulacji jest oparcie sie na krzywej poczgtkowej, ustawiajac 3 punkty od 10 % do
15 % ponizej.
5. C1.19 mozna poczatkowo ustawi¢ na 50 %.

6. Wyregulowa¢ C1.18 tak, aby po rozpoczeciu zatrzymywania pompy cisnienie spadato stopniowo, bez
gwattownych oscylaciji.

7. C1.17 nalezy rowniez wyregulowac tak, aby po zatrzymaniu pompy silnik nie pozostawat pod napieciem przez
dtugi czas.

8. Parametry zwigzane z tym przyktadem: C1.1 =5, C1.3,C1.8 =2, C1.9, C1.10, C1.13#0, C1.16 = 3, C1.17,
C1.18,C1.19, C2.1,C2.2,C2.3,C2.4 e C2.5.
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Rysunek 13.22: Zatrzymanie pompy hydraulicznej z kwadratowym momentem obrotowym (3 punkty).

0

9. Jesli obcigzenie wykazuje wyzszy poczatkowy moment obrotowy, nalezy uzy¢ kwadratowego sterowania
momentem obrotowym C1.8 = 3 punkty.
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Rysunek 13.23: Manometr pokazujgcy spadek ci$nienia z kontrola momentu obrotowego.

UWAGA!

@ 1. Gtéwnym celem metod kontroli momentu zatrzymania jest utrzymanie spadku rampy cisnienia
tak liniowo, jak to mozliwe, zmniejszajgc sie stopniowo i bez gwattownych oscylacji na poczatku,
w srodku lub na koncu zwalniania.
2. Jak opisano w sekcji sterowania pompa, manometr mierzacy to cisnienie jest zawsze niezbedny
do optymalizacji ustawien.
3. Prosze zauwazy¢, ze sterowanie statym momentem obrotowym sprawdza sie w wiekszosci
zastosowan, jest proste i tatwe do zaprogramowania.

13.8 ZABEZPIECZENIA PONIZEJ | POWYZEJ

Dla uproszczenia, wszystkie zabezpieczenia przed zbyt niskimi i zbyt wysokimi wartosciami SSW sg regulowane
jako procent wartosci znamionowych silnika.

13.8.1 Zabezpieczenia podnapieciowe i przepieciowe

Funkcje te sg zwykle uzywane do ochrony silnika.

Na poczatku niezbedne sg nastepujgce informacje:

1. Napiecie znamionowe silnika dostosowane w C2.1, informacje na tabliczce znamionowej silnika;

2. Tolerancja napiecia wytrzymywanego przez silnik, informacje katalogowe silnika. Zwykle wynosi ona od -15 %
do +10 % napiecia znamionowego.

Przyklad ustawien:
Napiecie znamionowe silnika 440 V.
Tolerancja napiecia od -15 % do +10 %.

Konfiguracja/Nominalne dane silnika/Napiecie (C2.1) = 440V

Configuration/Protections/Voltage Protection/Motor Undervoltage/Mode (C5.1.1.1) # 0 (usterka lub alarm);
Konfiguracja/Zabezpieczenia/Ochrona przed przepieciami/Podnapiecie silnika/Poziom (C5.1.1.2) = 15 %;
Konfiguracja/Zabezpieczenia/Ochrona przed przepieciami/Podnapiecie silnika/Czas (C5.1.1.3) # 0 (3s);

Configuration/Protections/Voltage Protection/Motor Overvoltage/Mode (C5.1.2.1) # 0 (usterka lub alarm);
Konfiguracja/Zabezpieczenia/Ochrona przed przepigeciem/Poziom silnika (C5.1.2.2) = 10 %;
Konfiguracja/Zabezpieczenia/Ochrona przeciwprzepieciowa/Przepiecie silnika/Czas (C5.1.2.3) # 0 (3s);

W zwigzku z tym, gdy spadek napiecia zasilania silnika jest wiekszy niz 15% w stosunku do napiecia

znamionowego, zadziata zabezpieczenie podnapieciowe. W przypadku wzrostu napiecia zasilania silnika o
wiecej niz 10 % w stosunku do napiecia znamionowego, zadziata zabezpieczenie przepieciowe.
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13.8.2 Ochrona przed niedocigzeniem

Zabezpieczenie to jest zwykle uzywane do wykrywania suchej pompy, ale moze by¢ rowniez uzywane do
wykrywania obcigzen ponizej minimalnej dozwolonej wartosci.

Moze by¢ skonfigurowany, zgodnie z potrzebami i wiedzg uzytkownika, jako Undercurrent, Undertorque lub
Underpower. Wszystkie te funkcje zapewniajg te samg forme ochrony, jednak Undertorque i Underpower sg
bardziej czute i wykrywajg zaréwno zmiany pradu, jak i napiecia.

Przyktad ustawienia podpradu:

Prad znamionowy silnika 100 A.

W tym zastosowaniu wystepuje normalna oscylacja obcigzenia +10A w pradzie silnika.
Bez obcigzenia prad spada do 60A.

Procentowo:
Wystepuje normalna oscylacja obcigzenia £10 % pradu znamionowego silnika.
Musi wystgpi¢ spadek o 40 % pradu znamionowego silnika, ktéry nalezy uwzglednic¢ bez obcigzenia.

Niedocigzenie ( %)=12%4=804 > 100 % = 40 %

Aby zapewni¢ wykrywanie braku obcigzenia, nalezy zaprogramowa¢ wykrywanie podpradu w zakresie od
10 % do 40 % (np. 30 %).

Konfiguracja/Nominalne dane silnika/prad (C2.2) = 100A.

Konfiguracja/Zabezpieczenia/Zabezpieczenie prgdowe/Silnik podpragdowy/Tryb (C5.2.1.1) # 0 (usterka lub
alarm);

Konfiguracja/Zabezpieczenia/Zabezpieczenie prgdowe/Silnik podprgdowy/Poziom (C5.2.1.2) = 30 %;
Konfiguracja/Zabezpieczenia/Zabezpieczenie prgdowe/Silnik podprgdowy/Czas (C5.2.1.3) # 0 (3 s);

W zwigzku z tym, gdy nastgpi spadek pradu wiekszy niz 30 % w pradzie silnika, w odniesieniu do jego pradu
znamionowego, zabezpieczenie wytgczy sie.

Ta sama sekwencja przedstawiona powyzej jest rowniez wazna dla zabezpieczen Undertorque i Underpower,
ale programowanie wartosci i parametréw dla odpowiedniej funkciji.

13.8.3 Ochrona przed przecigzeniem

Moze by¢ skonfigurowany, zgodnie z potrzebami i wiedzg uzytkownika, jako Overcurrent, Overtorque lub
Overpower. Wszystkie te funkcje zapewniajg te samg forme ochrony, jednak Overtorque i Overpower sg bardziej
czute i wykrywajg zaréwno zmiany pradu, jak i napiecia.

Przyktad ustawienia przetezenia:

Prad znamionowy silnika 100 A.

W tym zastosowaniu wystepuje normalna oscylacja obcigzenia +10A w pragdzie silnika.
Wspoitczynnik serwisowy silnika (S.F.) wynosi 1,15.

Procentowo:
Wystepuje normalna oscylacja obcigzenia £10 % pradu znamionowego silnika.
Silnik jest w stanie wytrzymac przecigzenie 15 % zgodnie ze wspotczynnikiem serwisowym, S.F..

Prad przetezeniowy ( %)=124-1004 5 100 % = 15%

Aby wykry¢ duze obcigzenie, zabezpieczenie nadprgdowe mozna zaprogramowac powyzej 15 %. Na przyktad
20 %.
Konfiguracja/Nominalne dane silnika/prad (C2.2) = 100A
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Konfiguracja/Zabezpieczenia/Zabezpieczenie pradowe/Silnik (C5.2.2.1) # 0 (Podprgdowy/Czas);
Konfiguracja/Zabezpieczenia/Zabezpieczenie prgdowe/Nadprgdowe silnika/Poziom (C5.2.2.2) = 20 %;
Konfiguracja/Zabezpieczenia/Zabezpieczenie prgdowe/Zabezpieczenie nadprgdowe silnika/Czas (C5.2.2.3) #
0(3s);

W zwigzku z tym, gdy nastgpi wzrost prgdu wiekszy niz 20% pradu silnika, w odniesieniu do pradu
znamionowego, zabezpieczenie wytgczy sie.

Ta sama sekwencja przedstawiona powyzej jest rowniez wazna dla zabezpieczen Overtorque i Overpower, ale
programowanie wartosci i parametrow dla odpowiedniej funkciji.

13.9 KLASY TERMICZNE

Sugestie dotyczace ustawiania klasy termicznej w trybie ustawien fabrycznych (C5.9.1 = 0) opisano ponizej.
13.9.1 Jak wybra¢ klase termiczng

1) Prosze uruchomic¢ silnik kilka razy w standardowej klasie termicznej (klasa 30), ale bez nadmiernego
nagrzewania;

2) Uzyskac¢ sredni prad rozruchowy i prawidtowy czas rozruchu.
Dane rozruchu silnika sg dostepne w menu diagnostycznym.

- Prad rozruchowy/$redni (D4.1.2)

- Rzeczywisty czas rozpoczecia/koncowy (D4.2.2)

Na przyktad:
Gdy silnik 80A jest uruchamiany przez rampe napiecia.
zaczyna sie od 100A i wzrasta do 300A, a po 20s spada do pradu nominalnego.

- Prad rozruchowy/$redni (D4.1.2) = 200A
- Rzeczywisty czas rozpoczecia/koncowy (D4.2.2) = 20s

200A/80A = 2,5 x In silnika
nastepnie: 2,5 x In @ 20s.

I(A)
300A

pradowe

>

ol 20s (s)

Rampa napiecia

Rysunek 13.24: Typowa krzywa prgdu po uruchomieniu przez rampe napiecia.

3) Prosze uzy¢ tego czasu, aby znalez¢ minimalng klase niezbedng do uruchomienia zimnego silnika zgodnie
z opisami Sekcja 11 C5.9 Klasa termiczna silnika na stronie 11-48, Rysunek 11.22 na stronie 11-52.
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t(s)

20s

15
10

5

0

xIn
2.5 xIn silnika

Rysunek 13.25: Okre$lanie minimalnej klasy termicznej przy zimnym silniku.

Dlatego minimalng wymagang klasg termiczng do uruchomienia silnika jest klasa 10. Klasa 5 wymaga krétszego
czasu dla tego pradu. Ta klasa termiczna umozliwia rozruch zimnego silnika.

4) Aby okresli¢ klase termiczng dla rozruchu gorgcego silnika, nalezy znaé klase termiczng silnika. W tym celu
nalezy okresli¢ dopuszczalny czas blokady wirnika (hrlt) i prad rozruchowy (Ip/In) silnika.

UWAGA!

@ Aby zaprogramowac klase termiczng, ktorg wytrzyma Panstwa silnik, musi by¢ dostepny
dopuszczalny czas zablokowania wirnika (hrlt). Aby uzyskaé te dane, prosze odnies¢ sie do
katalogu producenta.

Majgc czas blokady wirnika (hrlt) i prgd znamionowy (Ip/In) silnika, mozemy znalez¢ maksymalng klase
termicznag, ktéra ochroni silnik przed gorgcym rozruchem, zgodnie z opisami w Sekcja 11 C5.9 Klasa termiczna
silnika na stronie 11-48, Rysunek 11.22 na stronie 11-52.

Na przyktad:

6,6 x In @ 6s
t(s)
Goracy
6.6 ~—] 0
\ %
0 xIn

6.6 xIn silnika

Rysunek 13.26: Okreslanie maksymalnych klas termicznych za pomocg krzywych gorgcego rozruchu.

Tak wiec maksymalna klasa termiczna, ktéra ochroni silnik to klasa 35, klasa 40 ma zbyt dtugi czas dla tego
pradu. Ta klasa termiczna pozwala na uruchomienie gorgcego silnika, innymi stowy, mozna go uruchomié¢ w
kazdych warunkach.

UWAGA!

@ Prosze wzig¢ pod uwage, ze ta ochrona przyjmuje standardowy tréjfazowy silnik WEG IP55 jako
standard. W zwigzku z tym, jesli Panstwa silnik jest inny, prosze nie programowaé maksymalnej
dozwolonej klasy termicznej, ale zaprogramowac klase termiczng zblizong do minimalnej klasy
termicznej wymaganej do uruchomienia.
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13.9.2 Przykiad programowania klasy Thermal

Dane silnika:

Moc: 50cv

Napiecie: 380V

Prad nominalny (In): 71A
Wspoitczynnik serwisowy (F.S.): 1,00
Prad rozruchowy (Ip/In) : 6,6

czas zablokowanego wirnika (hrlt): 12s
RPM: 1770

Dane dotyczgce silnika + obcigzenie Uruchomienie:
Rozruch przez rampe napiecia, sredni prgd rozruchowy:
3 x nominalny prad silnika przez25s (3 xIn @ 25 s).

1) Na wykresie, na gorgco, mozemy znalez¢ maksymalng temperature, jakg wytrzyma silnik:
- czas goragcego zablokowanego wirnika (hrlt) = 12s

- prad rozruchowy (Ip/In) = 6,6x

Dla 6,6 x In @ 12s wybieramy najblizszg nizszg klase: Klasa 40.

1) Na wykresie, w stanie zimnym, mozemy znalez¢ minimalng wymagang klase termiczng, ktéra pozwala na
uruchomienie silnika przy obnizonym napieciu:

- Prad rozruchowy/s$redni (D4.1.2) = 213A

- Rzeczywisty czas rozpoczecia/koncowy (D4.2.2) = 25s

Dla 3 x In @ 25s, wybieramy najblizszy wyzszy: Klasa 10.

Teraz wiadomo, ze klasa termiczna 10 pozwala na jeden rozruch na zimno, a klasa termiczna 40 jest gérng
granica.

W zwigzku z tym nalezy wybrac¢ klase termiczng pomiedzy tymi dwiema klasami termicznymi, biorgc pod uwage
liczbe uruchomien na godzine i odstep czasu miedzy procedurami wytgczania i wigczania silnika.

Im blizej klasy 10 Panstwo wybiorg, tym bardziej chroniony bedzie Panstwa silnik, dozwolona bedzie mniejsza
liczba rozruchoéw na godzine i wymagane bedg dtuzsze odstepy czasu miedzy procedurami wytgczenia silnika.

Im blizej klasy 40 Panstwo wybiorg, tym blizej gornego limitu silnika, a zatem dozwolona jest wieksza liczba
rozruchéw na godzine i mozna stosowac krétsze odstepy czasu miedzy procedurami wytgczania i wtgczania
silnika.

Wybrali§my klase termiczng 30. Jesli dojdzie do niewtasciwego uruchomienia zabezpieczenia, wiemy, ze nadal
mozemy ustawi¢ powyze;.

13.9.3 Skrocenie czasu przy zmianie z rozruchu na zimno na rozruch na goraco

Czasy krzywych zimnej klasy termicznej sg oparte na jednym uruchomieniu silnika w temperaturze otoczenia.

Czasy gorgcych krzywych klasy termicznej uwzgledniajg silnik pracujgcy w warunkach nominalnych
wystarczajgco diugo, aby osiggng¢ petng temperature roboczg.

Dlatego roznica miedzy nimi jest automatycznie kontrolowana przez obraz termiczny silnika, ktéry symuluje
nagrzewanie i chtodzenie silnika w oparciu o prad.

Jak réwniez, gdy prad silnika przy petnym napieciu jest ponizej pradu znamionowego. Czasy sg rowniez
automatycznie dostosowywane przez obraz termiczny silnika, zapewniajgc w ten sposob wiecej czasu na nowy
rozruch silnika.

13.9.4 Wspébtczynnik ustugi

Jesli wspotczynnik serwisowy (S.F.) rozni sie od 1,00, ale jego uzycie jest wymagane, mozna znalez¢ na
wykresie, na zimno, punkty dla S.F. = 1,15 i tabele dla S.F. = 1,15.

Jesli chcg Panstwo poznac czas aktywacji zabezpieczenia termicznego dla innego wspétczynnika serwisowego
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(S.F.), prosze przesung¢ linie xIn proporcjonalnie w lewo.

\_

§\

t(s)

\\ 25

1 \\ 20

1

1 \ 15
0 2x | ;3x 4x xIn

silnika
1" F.S.=1.15
' F.F=1.25

Rysunek 13.27: Uzywanie S.F. do znajdowania nowych czasow.
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FreeRTOS Kernel
Copyright (C) 2021 Amazon.com, Inc. or its affiliates. All Rights Reserved.

SPDX-License-Identifier: MIT

Permission is hereby granted, free of charge, to any person obtaining a copy of
this software and associated documentation files (the "Software"), to deal in
the Software without restriction, including without limitation the rights to
use, copy, modify, merge, publish, distribute, sublicense, and/or sell copies of
the Software, and to permit persons to whom the Software is furnished to do so,
subject to the following conditions:

The above copyright notice and this permission notice shall be included in all
copies or substantial portions of the Software.

THE SOFTWARE IS PROVIDED "AS IS", WITHOUT WARRANTY OF ANY KIND, EXPRESS OR
IMPLIED, INCLUDING BUT NOT LIMITED TO THE WARRANTIES OF MERCHANTABILITY, FITNESS
FOR A PARTICULAR PURPOSE AND NONINFRINGEMENT. IN NO EVENT SHALL THE AUTHORS OR
COPYRIGHT HOLDERS BE LIABLE FOR ANY CLAIM, DAMAGES OR OTHER LIABILITY, WHETHER
IN AN ACTION OF CONTRACT, TORT OR OTHERWISE, ARISING FROM, OUT OF OR IN
CONNECTION WITH THE SOFTWARE OR THE USE OR OTHER DEALINGS IN THE SOFTWARE.

https://www.FreeRT0S.org
https://github.com/FreeRT0S
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1wIP is licenced under the BSD license:

Copyright (c) 2001-2004 Swedish Institute of Computer Science.
A1l rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification,
are permitted provided that the following conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice,
this list of conditions and the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice,
this list of conditions and the following disclaimer in the documentation
and/or other materials provided with the distribution.

3. The name of the author may not be used to endorse or promote products
derived from this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE AUTHOR ~“AS IS AND ANY EXPRESS OR IMPLIED
WARRANTIES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED WARRANTIES OF
MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE ARE DISCLAIMED. IN NO EVENT
SHALL THE AUTHOR BE LIABLE FOR ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL,
EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES (INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT
OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES; LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS
INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED AND ON ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN
CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING
IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE, EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY
OF SUCH DAMAGE.
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The FreeType Project LICENSE

2006-Jan-27

Copyright 1996-2002, 2006 by
David Turner, Robert Wilhelm, and Werner Lemberg

Introduction

The FreeType Project is distributed in several archive packages;
some of them may contain, in addition to the FreeType font engine,
various tools and contributions which rely on, or relate to, the
FreeType Project.

This 1license applies to all files found in such packages, and
which do not fall under their own explicit 1license. The license
affects thus the FreeType font engine, the test programs,
documentation and makefiles, at the very least.

This 1license was 1inspired by the BSD, Artistic, and IJG
(Independent JPEG Group) licenses, which all encourage inclusion
and use of free software in commercial and freeware products
alike. As a consequence, its main points are that:

o We don't promise that this software works. However, we will be
interested in any kind of bug reports. (“as is' distribution)

o You can wuse this software for whatever you want, in parts or
full form, without having to pay us. (“royalty-free' usage)

o You may not pretend that you wrote this software. If you use
it, or only parts of it, in a program, you must acknowledge
somewhere in your documentation that you have used the
FreeType code. (“credits')

We specifically permit and encourage the inclusion of this
software, with or without modifications, in commercial products.
We disclaim all warranties covering The FreeType Project and
assume no liability related to The FreeType Project.

Finally, many people asked us for a preferred form for a
credit/disclaimer to use in compliance with this license. We thus
encourage you to use the following text:

Portions of this software are copyright © 2014 The FreeType
Project (www.freetype.org). All rights reserved.

Legal Terms
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Throughout this license, the terms “package', “FreeType Project',
and “FreeType archive' refer to the set of files originally
distributed by the authors (David Turner, Robert Wilhelm, and
Werner Lemberg) as the “FreeType Project', be they named as alpha,
beta or final release.

“You' refers to the licensee, or person using the project, where
“using' is a generic term including compiling the project's source
code as well as linking it to form a “program' or “executable'.
This program is referred to as “a program using the FreeType
engine'.

This 1license applies to all files distributed in the original
FreeType Project, including all source code, binaries and
documentation, wunless otherwise stated in the file in its
original, unmodified form as distributed in the original archive.
If you are unsure whether or not a particular file is covered by
this license, you must contact us to verify this.

The FreeType Project is copyright (C) 1996-2000 by David Turner,
Robert Wilhelm, and Werner Lemberg. All rights reserved except as
specified below.

1. No Warranty

THE FREETYPE PROJECT IS PROVIDED “AS IS' WITHOUT WARRANTY OF ANY
KIND, EITHER EXPRESS OR IMPLIED, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO,
WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR
PURPOSE. IN NO EVENT WILL ANY OF THE AUTHORS OR COPYRIGHT HOLDERS
BE LIABLE FOR ANY DAMAGES CAUSED BY THE USE OR THE INABILITY TO
USE, OF THE FREETYPE PROJECT.

2. Redistribution

This 1license grants a worldwide, royalty-free, perpetual and
irrevocable right and license to use, execute, perform, compile,
display, copy, create derivative works of, distribute and
sublicense the FreeType Project (in both source and object code
forms) and derivative works thereof for any purpose; and to
authorize others to exercise some or all of the rights granted
herein, subject to the following conditions:

o Redistribution of source code must retain this license file
("FTL.TXT') unaltered; any additions, deletions or changes to
the original files must be clearly indicated in accompanying

documentation. The copyright notices of the wunaltered,
original files must be preserved in all copies of source
files.

o Redistribution in binary form must provide a disclaimer that
states that the software is based in part of the work of the
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FreeType Team, in the distribution documentation. We also
encourage you to put an URL to the FreeType web page in your
documentation, though this isn't mandatory.

These conditions apply to any software derived from or based on
the FreeType Project, mnot just the unmodified files. If you use
our work, you must acknowledge us. However, no fee need be paid
to us.

3. Advertising

Neither the FreeType authors and contributors nor you shall use
the name of the other for commercial, advertising, or promotional
purposes without specific prior written permission.

We suggest, but do not require, that you use one or more of the
following phrases to refer to this software in your documentation
or advertising materials: “FreeType Project', “FreeType Engine',
"FreeType library', or "FreeType Distribution'.

As you have not signed this license, you are mnot required to
accept it. However, as the FreeType Project is copyrighted
material, only this license, or another one contracted with the
authors, grants you the right to use, distribute, and modify it.
Therefore, by wusing, distributing, or modifying the FreeType
Project, you indicate that you understand and accept all the terms
of this license.

4. Contacts

There are two mailing lists related to FreeType:
o freetype@nongnu.org
Discusses general use and applications of FreeType, as well as
future and wanted additions to the Ilibrary and distribution.
If you are looking for support, start in this list if you
haven't found anything to help you in the documentation.

o freetype-devel@nongnu.org

Discusses bugs, as well as engine internals, design issues,
specific licenses, porting, etc.

Our home page can be found at

https://www.freetype.org
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