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1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Este manual contiene las informaciones necesarias para el uso correcto del convertidor de frecuencia CFW-11M G2.

Fue desarrollado para ser utilizado por personas con capacitacion o cualificacion técnica adecuada para operar
este tipo de equipo.

1.1 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL

En este manual son utilizados los siguientes avisos de seguridad:

{PELIGRO!
No considerar los procedimientos recomendados en este aviso puede llevar a la muerte, heridas

graves o dafos materiales considerables.

{ATENCION!
No considerar los procedimientos recomendados en este aviso puede llevar a danos materiales.

iNOTA!

i

@ El texto tiene el objetivo de suministrar informaciones importantes para el correcto entendimiento y
el buen funcionamiento del producto.

1.2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL PRODUCTO

Los siguientes simbolos estan fijados al producto, sirviendo como aviso de seguridad:

Tensiones elevadas presentes.

Componentes sensibles a descarga electrostaticas. No tocarlos.

B[

Conexioén obligatoria al tierra de proteccion (PE).

Conexion del blindaje al tierra.

Superficie caliente.

B
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1.3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

{PELIGRO!
Solamente personas con cualificacion adecuada y familiaridad con el convertidor CFW-11M G2 y
equipos asociados deben planear o realizar la instalacidn, arranque, operacion y mantenimiento de
este equipo.
Estas personas deben seguir todas las instrucciones de seguridad contenidas en este manual y/o

definidas por las normas locales.
No seguir las instrucciones de seguridad puede resultar en riesgo de vida y/o dafos en el equipo.

iNOTA!
@ Para los propdsitos de este manual, personas cualificadas son aquellas capacitadas, de forma de
estar aptas para:
1. Instalar, poner a tierra, energizar y operar el CFW-11M G2, de acuerdo con este manual, asi como
con los procedimientos legales de seguridad vigentes.
2. Ultilice los equipos de proteccion, de acuerdo con las normas establecidas.
3. Prestar servicios de primeros auxilios.

iPELIGRO!
]
Siempre desconecte la alimentacion general antes de tocar cualquier componente eléctrico asociado

al convertidor.

Muchos componentes pueden permanecer cargados con altas tensiones y/o en movimiento
(ventiladores), incluso después que la entrada de alimentacion CA sea desconectada o apagada.
Aguarde por lo menos 10 minutos para garantizar la total descarga de los condensadores.
Siempre conecte la carcasa del equipo al tierra de proteccion (PE) en el punto adecuado para eso.

JATENCION!

& Las tarjetas electrénicas poseen componentes sensibles a descargas electroestaticas. No toque
directamente los componentes o conectores. En caso necesario, toque antes la carcasa metdlica
puesta a tierra, o utilice pulsera de puesta a tierra adecuada.

iNo ejecute ningun ensayo de tensién aplicada en el convertidor!
En caso de que eso sea necesario, consulte a WEG.

iNOTA!

@ Los convertidores de frecuencia pueden interferir en otros equipos electronicos. Siga los cuidados
recomendados en el Capitulo 3 INSTALACION Y CONEXION en la pagina 3-1, para minimizar
tales efectos.

iNOTA!
]
@ Lea completamente este manual antes de instalar u operar este convertidor.

{PELIGRO!
Riesgo de aplastamiento
Para garantizar la seguridad en aplicaciones de eleVcaién de carga, se deben instalar dispositivos de

seguridad eléctricos y/o mecanicos, externos al convertidor, para proteccion contra caida accidental
de carga.

1-2 | CFW-11M G2
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iPELIGRO!

Este producto no fue proyectado para ser utilizado como elemento de seguridad. Para evitar danos
materiales y a la vida humana, se deben implementar medidas adicionales.

El producto fue fabricado siguiendo un riguroso control de calidad, no obstante, si es instalado
en sistemas donde su falla ofrezca riesgo de danos materiales, 0 a personas, los dispositivos de
seguridad adicionales externos deben garantizar una situacion segura, ante la eventual falla del
producto, evitando accidentes.

JATENCION!

En operacion, los sistemas de energia eléctrica, como transformadores, convertidores, motores y
cables utilizados, generan campos electromagnéticos (CEM). De esta forma, existe riesgo para las
personas portadoras de marcapasos o de implantes, que permanezcan en las cercanias inmediatas
de tales sistemas. Por lo tanto, es necesario que dichas personas se mantengan a una distancia de
un minimo de 2 m de estos equipos.

CFW-11M G2 | 1-3
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2 INFORMACIONES GENERALES
2.1 SOBRE EL MANUAL

Este manual presenta las informaciones de como instalar, poner en funcionamiento en modo de control V/f
(escalar), las principales caracteristicas técnicas, y de como identificar y corregir los problemas mas comunes
de los convertidores CFW-11M G2.

Es posible, también, operar el CFW-11M G2 en los modos de control VVW, Vectorial Sensorless y Vectorial con
Encoder. Para mas detalles sobre la puesta en funcionamiento en otros modos de control, consulte el manual
de programacion.

JATENCION!

& La operacion de este equipo requiere instrucciones de instalaciéon y operacion detalladas,
suministradas en el manual del usuario y en los manuales/guias para kits y accesorios. Solamente
el manual del usuario es suministrado impreso. Los demas manuales pueden ser obtenidos en el
sitio web de WEG - www.weg.net. Puede ser solicitada una copia impresa de esta informacion, a
través de su representante local WEG.

Para obtener informaciones sobre otras funciones, accesorios y condiciones de funcionamiento, consulte los
manuales a seguir:

m Manual de programacion, con la descripcion detallada de los parametros y funciones avanzadas del convertidor
CFW-11.

m Manual de los mddulos de interfaz para encoder incremental.
= Manual de los mddulos de expansion de I/0.

= Manual de la comunicacion serial RS-232/RS-485.

m Manual de la comunicacién CANopen Slave.

m Manual de la comunicacion Anybus-CC.

Estos manuales pueden ser obtenidos en el sitio web de WEG - www.weg.net.

2.2 TERMINOS Y DEFINICIONES USADOS EN EL MANUAL

Régimen de Sobrecarga Normal (ND): el llamado Uso Normal o del inglés "Normal Duty" (ND); régimen de
operacion del convertidor que define los valores de corriente maxima para operacion continua I,,,,-ND y sobrecarga
de 110 % por 1 minuto. Es seleccionado programando P0298 (Aplicacion) = 0 (Uso Normal (ND)). Debe ser utilizado
para accionamiento de motores que no estén sujetos, en la aplicacion, a torques elevados con relacion a su
torque nominal, cuando opere en régimen permanente, en el arranque, en la aceleracion o en la desaceleracion.

lhom-np: COrriente nominal del convertidor para uso con régimen de sobrecarga normal (ND = Normal Duty).
Sobrecarga: 1,1 X lomno/ 1 Minuto.

Régimen de Sobrecarga Pesada (HD): el llamado Uso Pesado o del inglés "Heavy Duty" (HD); régimen de
operacion del convertidor que define el valor de corriente maxima para operacion continua |,,,-HD y sobrecarga
de 150 % por 1 minuto. Es seleccionado programando P0298 (Aplicacion) = 1 (Uso Pesado (HD)). Debe ser usado
para accionamiento de motores que estén sujetos, en la aplicacion, a torques elevados de sobrecarga con relacion
a su torque nominal, cuando opere a velocidad constante, en el arranque, en la aceleracion o desaceleracion.
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lhom-Hp: COrriente nominal del convertidor para uso con régimen de sobrecarga pesada (HD = Heavy Duty).
Sobrecarga: 1,5 X lyom.rp / 1 minuto.

Desbalance de Corriente (%):

lYX - IYAVG

100

Desbalance unidad de potencia X - fase Y = I
YAVG

Ivi+ o+ - + vy
Ivave = N

Donde:

N = numero de unidades de potencia.

lyn = corriente de lafase Y (U, V o W) de la unidad de potencia N (P0815 a P0829).
lvave = corriente media de la fase Y.

Rectificador: circuito de entrada de los convertidores que transforma la tension CA de entrada en CC. Formado
por tiristores o diodos de potencia.

Circuito de Precarga: carga los condensadores del Link CC con corriente limitada, evitando picos elevados de
corriente en la energizacion del convertidor.

Link CC: circuito intermediario de los convertidores; tension en corriente continua, obtenida por la rectificacion
de la tension alterna de alimentacion, o a través de fuente externa; alimenta el puente inversor de salida de los
convertidores, formado por IGBTs.

DC+: Terminal positivo del Link CC.

DC-: Terminal negativo del Link CC.

Brazo U, V y W: conjunto de dos IGBTs de las fases U, V y W de salida del convertidor.

IGBT: delinglés "Insulated Gate Bipolar Transistor"; componente basico de los convertidores de salida. Funcionan
como llave electronica en los modos: saturado (llave cerrada) y cortado (llave abierta).

IGBT de Frenagem: funciona como llave para encendido de los resistores de frenado. Es comandado por el
nivel del Link CC.

PTC: resistor cuyo valor de la resistencia en ohms aumenta proporcionalmente con la temperatura; usado como
sensor de temperatura en motores.

NTC: resistor cuyo valor de la resistencia en ohms disminuye proporcionalmente con el aumento de la temperatura;
usado como sensor de temperatura en modulos de potencia.

HMI: interfaz Hombre-Maquina; dispositivo que permite el control del motor, visualizacion y alteracion de los
parametros del convertidor. La HMI del CFW-11M G2 presenta teclas para comando del motor, teclas de navegacion
y display LCD grafico.

Memoria FLASH: memoria no volatil que puede ser eléctricamente escrita y borrada.

Memoria RAM: memoria volétil de acceso aleatorio; del inglés "Random Access Memory".

USB: del inglés "Universal Serial Bus"; tipo de protocolo de comunicacion serial, concebido para funcionar de
acuerdo con el concepto "Plug and Play".

PE: tierra de proteccion; del inglés "Protective Earth".
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Filtro RFI: filtro para reduccion de interferencia en el rango de radiofrecuencia; del inglés "Radio Frequency
Interference Filter".

PWM: del inglés "Pulse Width Modulation"; modulacién por ancho de pulso; tension pulsada generada por el
convertidor de salida que alimenta el motor.

Frecuencia de Conmutacioén: frecuencia de conmutacion de los IGBTs del puente inversor, dada normalmente
en kHz.

Habilita General: funcion del convertidor que, cuando esta activada, acelera el motor por rampa de aceleracion.
Cuando esta desactivada los pulsos PWM son bloqueados inmediatamente. Puede ser comandada por entrada
digital programada para esta funcién o via serial.

Gira/Para: funcion del convertidor que, cuando esta activada (gira), acelera el motor por rampa de aceleracion

hasta la velocidad de referencia y, cuando esta desactivada (para), desacelera el motor por rampa de desaceleracion
hasta su parada, y en ese momento son bloqueados los pulsos PWM. Puede ser comandada por entrada digital

programada para esta funcion, o via serial. Las teclas (Gira) y 0 (Para) de la HMI funcionan de forma similar.
Disipador: pieza de metal proyectada para disipar el calor generado por semiconductores de potencia.
UP11 G2: unidad de Potencia del CFW-11M G2.

UC11 G2: unidad de Control del CFW-11M G2.

CLP: controlador l6gico programable.

Amp, A: amperios.

°C: grados Celsius.

CA: corriente alterna.

CC: corriente continua.

CFM: del inglés "cubic feet per minute"; pies cubicos por minuto; medida de flujo.

cm: centimetro.

CV: Caballo-Vapor = 736 Watts; unidad de medida de potencia, normalmente usada para indicar potencia
mecanica de motores eléctricos.

ft: del inglés "foot"; pie; unidad de medida de longitud.

hp: Horse Power = 746 Watts; unidad de medida de potencia, normalmente usada para indicar potencia mecanica
de motores eléctricos.

Hz: hertz.

in: del inglés "inch"; pulgada; unidad de medida de longitudo.
kg: kilogramo = 1000 gramos.

kHz: kilohertzio = 1000 Hertz.

I/min: litros por minuto.

Ib: libra; unidad de medida de masa.

m: metro.
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mA: miliamperio = 0.001 amperio.

min: minuto.

mm: milimetro.

ms: milisegundo = 0,001 segundos.

Nm: Newton metro; unidad de medida de torque.

rms: del inglés "Root mean square"; valor eficaz.

rpm: rotaciones por minuto; unidad de medida de rotacion.
s: segundo.

V: volts.

Q: ohms.

2.3 SOBRE EL CFW-11M G2

El convertidor CFW-11M G2 es la segunda generacion de la linea de convertidores CFW-11M. Las principales
diferencias con relacién a la generacion anterior son las siguientes:

m Mayor compactacion. El CFW-11M G2 es mas bajo y mas fino que el CFW-11M, permitiendo la instalacion de
3 UP11 G2 en un tablero con columna de 800 mm de ancho y 2000 mm de altura.

m Mas moderno. Fueron utilizados componentes de Ultima generacion, lo que permitié el aumento de la potencia
del convertidor.

El CFW-11M G2 es un producto de alta performance que permite el control de velocidad y torque de motores
de induccion trifasicos. La caracteristica central de este producto es la tecnologia "Vectrue", la cual presenta las
siguientes ventajas:

m Alta compactacion y densidad de potencia.

m Control Vectorial, Escalar (V/f) o V V W programables en el mismo producto.

m El control vectorial puede ser programado como "sensorless” (lo que significa motores estandares, sin necesidad
de encoder) o como control vectorial con encoder en el motor.

m El control vectorial "sensorless” permite alto torque y rapidez en la respuesta, incluso a velocidades muy bajas
o en el arranque.

m El control vectorial con encoder posibilita alto grado de precision en el accionamiento, para todo rango de
velocidad (hasta motor parado).

= Funcién "Frenado Optimo" para el control vectorial, permitiendo el frenado controlado del motor, eliminando,
en algunas aplicaciones, el uso del resistor de frenado.

m Funcion "Autoajuste” para el control vectorial: Permite el ajuste automatico de los reguladores y parametros de
control, a partir de la identificacion (también automatica) de los parametros del motor y de la carga utilizada.

La linea de convertidores CFW-11M G2 presenta una estructura modular, con configuraciones de una a cinco
unidades de potencia (UP11 G2), una unidad de control (UC11 G2) y cables de interconexion. El montaje modular
aumenta la confiabilidad del convertidor y facilita su mantenimiento. La unidad de control (UC11 G2) es unica y
puede controlar hasta 5 UP11s G2.
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Las UP11s y UC11 G2 son alimentadas a través de una fuente de +24 Vcc. En la Figura 2.1 en la pagina 2-5 es
presentado el esquema general del convertidor, considerando la configuracion con tres UP11s conectadas en

paralelo.

El control de las unidades de potencia es hecho por la unidad de control UC11 G2. La unidad de control contiene
el rack de control de la linea CFW-11 y la tarjeta ICUP. Esta tarjeta envia sefales a todas las UP11 G2 (PWM,
sefales de control, etc.) y recibe sefales de éste (realimentaciones de tension, corriente, etc.).

220 Vca externo alimentacion

HMI (remota)

Entradas

digitales
(D11 a DIB)

Entradas
analdgicas

(Al a AlB)

Maodulo
memoria
FLASH

ccn

Cartao de

controle

com CPU
32 bits
"RISC"

Acessorios
C e - o~ !
Expanséo I/0 I
|
C:(): (slot 1 - blanco) |
®: Interface encoder |
! (slot 2 - amarilo) |
' coMMi
A (slot 3 - verde) |
\_ o _____
! COMM 2 I
I (anybus) (slot 4) |
N
N él_rk

ventiladores
24 \Vcc externo alimentacion
electrénica UP11 1
Wi ®
m Ventiladores
UP11 @ IGBTs
-0
ﬂ:Q\ Ventiladores  |_| _,(F
IGBTs Vo)
| uP11 @ i 0
70 Ventiladores 0 » U
IGBTs —-r(r\ » V' Motor
l? » W
DC+pp — * A
Alimentacion J 7o)
CC TI\
DC- > -——---:.L- [k
Bancode i—= E Convertidor
condensadores |_—®—_! con transistores
(capacitares) = IGBT
PE Filtro RFI
PWM
v
Realimentaciones:
- tension
- corriente
. ICUP
Potencia Fuentes para electronica y
PC Controle interfaces entre potencia y control
et 1 mentaci
24 \/cc externo alimentacion
[—< electrénica UC11
Software SuperDrive USB
G2 software WLP

Salidas analégicas
(AO1 y AO2)

Salidas digitales DO1
(RL1) a DOS (RL3)

Figura 2.1: Diagrama de bloques del CFW-11M G2
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Figura 2.2: Unidad de Potencia (UP11)

VA

/7

Figura 2.3: Unidad de Control (UC11)
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iNOTA!

@ Para el montaje del accionamiento completo son necesarios diversos items adicionales, tales como
rectificador de entrada, fusibles en la alimentacion CC de cada unidad de potencia UP11, circuito
de precarga externo y reactancia de entrada con impedancia minima de entrada en 3 %, cuando
se trate de rectificador de 6 pulsos.

iNOTA!
@ No es necesaria la inclusion de transformador de corriente (TC) en el accionamiento, para proteccion
de cortocircuito en la salida contra la tierra, ya que cada UP11 tiene su propia proteccion interna.

2.4 ETIQUETA DE IDENTIFICACION UC11 G2

La etiqueta de identificacion de la UC11 esta ubicada en el rack de control.

Material WEG

ﬁ MAT.:13353028  OP.: 50044173
J CONJ CONTROLE UC11 G2 » Modelo de la UC11

Ve SERIAL#:1029218630 —FRrrTroyror—> N° de serie
© 301 S ><

Fecha de fabricacion
(80 corresponde a la
semanay L al afo)

Figura 2.4: Etiqueta de identificacion de la UC11

r
1
E
r
u
z
u
]
r

CFIN-T

R ——————m"

*

Etiqueta de ‘ s )

Identificacion

Figura 2.5: Ubicacion de la etiqueta de identificacion
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2.5 ETIQUETA DE IDENTIFICACION UP11 G2

La etiqueta de identificacion esta ubicada en la parte frontal de la UP11 G2.

Modelo de la UP1t+—»
Numero material (WEG) —¥»

Peso liquido del convertidor
Datos nominales de entrada (tension,

[

- MOD.: UP11-01 G2

~N
T

L]

Fecha de fabricacion (48 corresponde

P MAT.: 13353741 MAX. TA: 40

°c (104°F) <4&—a la semanay H al afio)

OP.: 8888888888

SERIAL#: 8888888888 <+#— N° de serie

P PESO/WEIGHT: 94 kg (42,6 Ib)

120 49— Temperatura ambiente maxima

corrientes nominales para uso con régimen
de sobrecarga ND y HD, frecuencia)

Especificaciones de corriente para uso —»
con régimen de sobrecarga normal (ND)
Especificaciones de corriente para uso —»
con régi-men de sobrecarga pesada (HD)

‘ OUTPUT alrededor del convertidor
P> LINK DC SALIDA . . .z o
saipa Datos nominales de salida (tension, n
sr.970vDG | 0-071"Veo de fases, corrientes nominales para uso
Vea 8- con régimen de sobrecarga normal (ND)
| oo 50A | e hoh A y pesada (HD), corrientes de sobrecarga
A (D) 380 A para 1 miny 3 sy rango de frecuencia)
+| 60s/3s 43TA 570 A/ 760 A
0-0,71*Vee
758-1150 V DC Vea 3~
A (HD) 439 A
60s/3s 5054 483 A/ 744 A
A (HD) 340 A
60s/3s 390A 570A/680 A
Hz 50/60 Hz 0-200 Hz

FABRICADO NO BRASIL
HECHO EN BRASIL
MADE IN BRAZIL

WEG, CP420 - 89256-900
Jaragua do Sul - Brazil

UP11-01 G2
13353741

SERIAL#: 8888888888

120

J

Figura 2.6: Etiqueta de identificacion de la UP11 G2

° ®
®®
O°
L)

Etiqueta de
identificacion

Figura 2.7: Ubicacion de las etiquetas de identificacion
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2.6 COMO ESPECIFICAR EL MODELO DE CFW-11M G2 (CODIGO INTELIGENTE)

Para especificar el modelo de CFW-11M G2 es necesario sustituir los valores de tension y corriente deseados, en

los campos respectivos de tension nominal de alimentacion y corriente nominal de salida, para la utilizacion en

2-9.

agina

de sobrecarga normal (ND) del codigo inteligente, conforme el ejemplo de la Tabla 2.1 en la pa

régimen
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Ej.. CFW11MG21205T40YZ corresponde a un convertidor CFW-11M G2 de 1205 A trifasico, con tension de
alimentacion de entrada de 380 V a 480 V, con opcional parada de seguridad. Las opciones posibles para la
corriente nominal del convertidor en régimen de sobrecarga normal (ND) se encuentran en la Tabla 2.2 en la
pagina 2-10, de acuerdo con la tensién nominal de salida del convertidor.

Tabla 2.2: Corrientes nominales en régimen de sobrecarga normal (ND)

380-480 V 500-600 V 660-690 V
0634 =634 A 0496 = 496 A 0439 =439 A
12056 = 1205 A 0942 =942 A 0834 = 834 A
1807 = 1807 A 1414 = 1414 A 1251 = 1251 A
2409 = 2409 A 1885 = 1885 A 1668 = 1668 A
3012 = 3012 A 2356 = 2356 A 2085 = 2085 A

2.7 RECEPCION Y ALMACENAMIENTO
Las unidades de potencia del CFW-11M G2 son suministradas embaladas en caja de madera.
Las unidades de control del CFW-11M G2 son suministradas embaladas en caja de carton.

En la parte externa del embalaje existe una etiqueta de identificacion, igual a la que esta fijada en la lateral del
convertidor.

Para abrir el embalaje:

1. Remueva la tapa frontal del embalaje.

2. Retire la proteccion de telgopor.

Verifique si:

1. Las etiquetas de identificacion corresponden a los modelos comprados.

2. Ocurrieron danos durante el transporte.

En caso de que sea detectado algun problema, contacte inmediatamente a la transportadora.

Si los productos no fueran instalados de inmediato, almacénelos en un lugar limpio y seco (temperatura entre
-25 °C y 60 °C) con resguardo, para evitar la entrada de polvo a su interior.

Figura 2.8: No inclinar las unidades de potencia
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3 INSTALACION Y CONEXION

Este capitulo describe los procedimientos de instalacion eléctricay mecanica del CFW-11M G2. Deben ser seguidas
las orientaciones y sugerencias, con el objetivo de preservar la seguridad de personas, de equipos, asi como del
correcto funcionamiento del convertidor.

3.1 INSTALACION MECANICA
Las unidades de potencia deben ser fijadas, de forma adecuada, en el tablero del accionamiento, posibilitando su

facil extraccion y recolocacion en caso de mantenimiento. La fijacion debe también evitar dafos en el transporte
del tablero.

3.1.1 Condiciones Ambientales

Evitar:

m Exposicion directa a rayos solares, lluvia, humedad excesiva o brisa marina.
m Gases o liquidos explosivos 0 corrosivos.

= Vibracion excesiva.

m Polvo, particulas metalicas o aceite suspendido en el aire.

Condiciones ambientales permitidas para funcionamiento:

m Temperatura ambiente: 0 °C a 45 °C - condiciones nominales (medida alrededor del convertidor). De 45 °C a
55 °C - reduccion de la corriente de 2 % para cada grado Celsius por encima de 45 °C.

m Altitud maxima: hasta 1000 m — condiciones nominales.
= De 1000 m a 4000 m — reduccion de la corriente de 1 % por cada 100 m por encima de 1000 m de altitud.

m De 2000 m a 4000 m — aplicar reduccion de la tension maxima (480 V para modelos 380...480 V' y 690 V para
modelos 500...690 V) de 1,1 % por cada 100 m por encima de 2000 m.

m Altitud maxima de hasta 4000 m.
m Humedad relativa del aire: de 5 % a 95 % sin condensacion.

m Grado de contaminacion: 2 (conforme EN50178 y UL508C), con contaminacion no conductiva. La condensacion
no debe causar conduccion de los residuos acumulados.

3.1.2 Lista de Componentes

Para el montaje del CFW11M G2 en tablero son necesarios: conjunto de control, unidades de potencia UP11 G2y
juegos de cables necesarios para la conexion entre UC11 G2 y UP11 G2. La Tabla 3.1 en la pagina 3-1, Tabla 3.2
en la pagina 3-2 y Tabla 3.3 en la pagina 3-2 presentan la lista de componentes del convertidor CFW-11M G2.

Tabla 3.1: Lista de Componentes Accionamientos CFW-11M G2 380 - 480 V

Cant. Corriente Nominal [A] Cant. Cant Juego de A Cant Juego de | Cant Juego de
UP11-02 G2 ND HD UcCi1 G2 Cables 2,5m Cables 3,0 m Cables 3,6 m
1 634 515 1 1 - -
2 1205 979 1 2 -
3 1807 1468 1 1 2
4 2409 1957 1 2 1 1
5 3012 2446 1 - 8 2
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Tabla 3.2: Lista de Componentes Accionamientos CFW-11M G2 500 - 600 V

Cant. Corriente Nominal [A] Cant. Cant Juego de A Cant Juego de | Cant Juego de
UP11-02 G2 ND HD uUci1 G2 Cables 2,5m Cables 3,0 m Cables 3,6 m
1 496 380 1 1 - -
2 942 722 1 2 - -
3 1414 1083 1 - 1 2
4 1885 1444 1 2 1 1
© 2356 1805 1 = 3 2
Tabla 3.3: Lista de Componentes Accionamientos CFW-11M G2 660 - 690 V
Cant. Corriente Nominal [A] Cant. Cant Juego de A Cant Juego de | Cant Juego de
UP11-02 G2 ND HD uUci1 G2 Cables 2,5m Cables 3,0 m Cables 3,6 m
1 439 340 1 1 - =
2 834 646 1 2 - -
3 1251 969 1 - 1 2
4 1668 1292 1 2 1 1
) 2085 1615 1 - 3 2

Tabla 3.4: ltems juegos de cables

item WEG Juego de Cables
13555095 Cables 2,5 m
13555150 Cables 3,0 m
13555151 Cables 3,6 m

Los demas componentes del accionamiento son de responsabilidad del integrador. Entre estos componentes
podemos destacar el rectificador de entrada, barramientos de potencia, circuito de precarga, ventiladores del
tablero, fusibles de proteccion, reactancia de entrada, etc.
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3.1.3 Izamiento

La Figura 3.1 en la pagina 3-3 presenta la posicion de los ojales de izamiento.
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© ©
b = o
Vista frontal Vista trasera

Figura 3.1: Ojales de izamiento UP11 G2
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3.1.4 Ventilacion del Tablero

La eficiencia de la ventilacion del tablero depende de todos los equipos instalados en su interior, como ventiladores,
entradas de aire y filtros. El ventilador interno de la UP11 no es suficiente para enfriar todo el tablero.

Ventilador del tablero (cuando
sea necesario)

[ [ee—m=————] ] Salidas de aire

lawawe 1111

© ©
© o
© o, ® G

° 0 0

[10,0] 250

= ° [
e = o o T
L ]
o

o
bEe Be  me  mEe).

ﬁs ﬁ@ He RQD
e me me  me)
’ ®

o 9
O o
© g

H
T
v

berturas de ventilacion en la
uperficie frontal del tablero

9
56 o ® T _o®
o O _— O o

Entrada de aire

Figura 3.2: Espacios libres para ventilacion en mm [pul]
El flujo total de aire de los ventiladores de la unidad de potencia es de 1150 m3/h (320 I/s; 677 CFM).
3.1.5 Instalacion de las UP11 G2 en el Tablero
Para la instalacion de las UP11 G2 en el tablero son necesarios los siguientes accesorios de fijacion mecanica:
m El Rack 2 G2 permite la fijacion de 1 0 2 médulos, lado a lado, en tableros con 600 mm de ancho.

m El Rack 3 G2 permite la fijacion de 1, 2 o 3 mddulos, lado a lado, en tableros con 800 mm de ancho.
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Figura 3.4: Dimensiones del Rack 3 G2 en mm [pul]
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Figura 3.5: Insercion de los mddulos de potencia en el Rack 3 G2

3.1.6 Tablero

De acuerdo con la cantidad de UP11 G2 del accionamiento, son necesarias dimensiones minimas para los
tableros. La Figura 3.6 en la pagina 3-7, Figura 3.7 en la pagina 3-8, Figura 3.8 en la pagina 3-8, Figura 3.9
en la pagina 3-8 y Figura 3.10 en la pagina 3-8 presentan el dimensional minimo del tablero, de acuerdo con

la cantidad de UP11 G2 utilizada.

[

T

Ancho del Tablero

Minimo de 600 mm

Altura del Tablero

Minimo de 2000 mm

Profundidad del Tablero

Minimo de 800 mm

Capacidad de Peso

118 kg

Figura 3.6: Datos del tablero para el accionamiento con 1 UP11 G2
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Ancho del Tablero Minimo de 600 mm
5 Altura del Tablero Minimo de 2000 mm
Profundidad del Tablero | Minimo de 800 mm
Capacidad de Peso 212 kg

Figura 3.7: Datos del tablero para el accionamiento con 2 UP11 G2

 —
[ ]
Ancho del Tablero Minimo de 800 mm
3 Altura del Tablero Minimo de 2000 mm

Profundidad del Tablero Minimo de 800 mm
Capacidad de Peso 310 kg

Figura 3.8: Datos del tablero para el accionamiento con 3 UP11 G2

Ancho del Tablero Minimo de 600 mm (Columna A) + 600 mm (Columna B)
> 5 Altura del Tablero Minimo de 2000 mm

Profundidad del Tablero Minimo de 800 mm

Capacidad de Peso 212 kg (Columna A) + 212 kg (Columna B)

Figura 3.9: Datos del tablero para el accionamiento con 4 UP11 G2

Ancho del Tablero Minimo de 600 mm (Columna A) + 800 mm (Columna B)
5 3 Altura del Tablero Minimo de 2000 mm

Profundidad del Tablero | Minimo de 800 mm

Capacidad de Peso 212 kg (Columna A) + 310 kg (Columna B)

Figura 3.10: Datos del tablero para el accionamiento con 5 UP11 G2
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Figura 3.11: Columna con 3 UP11 G2 instaladas

Montaje de la UC11 G2 en la puerta del tablero: rack de control con montaje tipo brida y blindaje tarjeta ICUP

montado en la parte interior de la puerta. El rack de control es fijado con cuatro tornillos M3 (torque recomendado:
0.5 N.m).
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Figura 3.12: Ejemplo de montaje del rack de control en el tablero
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05.2 (4X)
(0.20)

(11.42)

Figura 3.13: Fijacion del rack de control y aberturas necesarias en mm (pul)

- [11,2] >
B 283,6

[11,5]
292

Figura 3.14: Fijacion de la base del mddulo ICUP1 en mm [pul]

El blindaje de la tarjeta ICUP es fijado con cuatro tornillos M6 (torque recomendado: 8.5 N.m).

3-10 | CFW-11M G2



JI'I—'IE Instalacion y Conexion

3.2 INSTALACION ELECTRICA

iPELIGRO!
Las informaciones a seguir tienen la intencion de servir como guia para obtenerse una instalacion
correcta. Siga también las normas de instalaciones eléctricas aplicables.

iPELIGRO!
Antes de iniciar las conexiones asegurese de que la red de alimentacion esté desconectada.

JATENCION!
El CFW-11M G2 puede ser conectado en circuitos con las siguientes capacidades de corto-circuito
de hasta 100000 A, simétricos (maximo 480 V/690 V).

JATENCION!

La proteccion de cortocircuito del convertidor no proporciona proteccion de cortocircuito del circuito
alimentador. La proteccidn de cortocircuito del circuito alimentador debe ser prevista conforme las
normas locales aplicables.

> > b P

3.2.1 Rectificador de Entrada

Para la generacion de la tension CC, para la alimentacion de potencia de las UP11 G2, es necesaria la utilizacion de
un rectificador. El rectificador puede ser un Active Front End (AFE), rectificador a diodo de 6, 12, 18 pulsos o mas.

En los items a seguir son presentadas orientaciones generales para el dimensionamiento de un rectificador de 6
pulsos. Para mas informaciones sobre rectificadores multipulsos o AFE consulte a WEG.

3.2.1.1 Dimensionamiento

El puente rectificador principal es dimensionado para atender la potencia nominal del accionamiento. Debe
ser tomada en cuenta la disipacion de calor causada por las pérdidas en el puente rectificador, tanto en el
dimensionamiento del disipador del puente como en el calentamiento del aire interno del tablero.

JATENCION!
Se recomienda que los diodos del puente tengan una tension reversa = 2200 V.

3.2.1.2 Reactancia de Red

El rectificador a diodos mas el banco de condensadores de las UP11 G2 drenan de la red eléctrica una corriente
con forma de onda no senoidal, conteniendo armaonicas de la frecuencia fundamental. Estas corrientes armonicas
circulando en las impedancias de la red de alimentacion provocan caidas de tension armaonicas, distorsionando
la tensidn de alimentacion del propio convertidor o de otros consumidores. Como efecto de estas distorsiones
armonicas de corriente y tension podemos tener el aumento de pérdidas eléctricas en las instalaciones con
sobreca-lentamiento de sus componentes (cables, transformadores, bancos de condensadores, motores, etc.)
asi como un bajo factor de potencia.

Las armonicas de la corriente de entrada son dependientes de los valores de las impedancias presentes en el
circuito de entrada/salida del rectificador. La adicidon de una reactancia de red reduce el contenido armoénico de
la corriente, proporcionando las siguientes ventajas:

m Aumento del factor de potencia en la entrada del convertidor.

m Reduccion de la corriente eficaz de entrada.

CFW-11M G2 | 3-11
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= Disminucion de la distorsion de la tension en la red de alimentacion.
= Aumento de la vida util de los condensadores del Link CC.

Para el calculo del valor de la reactancia de red necesaria para obtener la caida de tensién porcentual deseada,
utilizar:

Queda [%] . Tension de Rede [V]
N3.2 . 1. Freqrede [HZ . lnomina [Al

rede =

jATENCION!
Se recomienda una reactancia de red de un minimo de 3 % en la entrada del rectificador de 6 pulsos
a diodos.

3.2.1.3 Precarga

Los resistores del circuito de precarga deben ser dimensionados conforme los siguientes criterios:
= Tension maxima.

m Energia maxima.

m Capacidad de sobrecarga de potencia de los resistores durante el periodo de precarga (capacidad de disipacion
de energia).

Tabla 3.5: Dimensionamiento de la precarga

Corriente de Pico Durante la Precarga (A) 0,82.(Vlinha/R)
UP11-02 G2 | N.0,012.Viina?
UP11-01 G2 | N.0,006.Vinna®
UP11-02 G2 0,031.N.R
UP11-01 G2 0,015.N.R

Energia Almacenada en el Banco de Condensadores (J)

Duracion de la Precarga

Siendo R el valor shmico del resistor empleado en cada fase y N el nimero de unidades de potencia.
Ejemplo:

En un accionamiento compuesto por tres unidades de potencia, cuya tension de linea en la entrada del rectificador
fuese 690 V, s (UP11-01 G2), los valores obtenidos serian los siguientes:

m Energia almacenada en el banco de condensadores: 3.0,006.6902 = 8569,8 J.
m Utilizando 3 resistores de 10 Q (uno por fase), cada resistor debera soportar 2856,6 J.
m El fabricante del resistor puede informar la energia soportada por el componente.

m La corriente de pico durante la precarga seria de 56,6 Ay la duracién de la precarga seria de 0,45 s.
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Figura 3.15: Ejemplo de circuito de accionamiento de la precarga

La alimentacion del Rectificador de Entrada del CFW-11M G2 puede ser hecha por contactor o por disyuntor
motorizado (representado por K1), donde el comando de éste debe ser enclavado con el comando del contactor
de precarga KPCR. La Figura 3.15 en la pagina 3-13 presenta un ejemplo de circuito de precarga recomendado
para el convertidor CFW-11M G2, con los diagramas simplificados de fuerza y de comando. La salida digital a
relé DO1 de la tarjeta CC11 debe ser configurada con la funcion "precarga OK" (P0275 = 25). Este relé debe ser
usado para comandar el contactor de precarga y el contactor (disyuntor motorizado) principal. Ademas de eso, la
duracion de la precarga debe ser temporizada para proteccion de los componentes del circuito auxiliar (resistores,
contactor). Esta funcion es realizada por un relé temporizador con retardo en la energizacion, representado en la
Figura 3.15 en la pagina 3-13 por RT1.
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3.2.1.4 Armodnicas del Rectificador de 6 Pulsos

En la Tabla 3.6 en la pagina 3-14, Figura 3.16 en la pagina 3-14 y Figura 3.17 en la pagina 3-14 son presentados
los valores tipicos del contenido armdnico de las corrientes, factor de potencia y THD(l) en la red eléctrica,
considerandose el rectificador 6 pulsos.

Tabla 3.6: Armonicas individuales, factor de Potencia y THD(I) tipicos para carga nominal en la salida, rectificador 6 pulsos

Orden de la

Arménica 1 (%) FP THD(l)
1 100,0 %
5 38,7 %
7 141 %
11 6,79
3 33 Of 0,89 42 %

s (o]

17 2,9 %
19 1,9 %
23 1,4 %

40 %

N30 % /

25 % =52 Armonica
=72 Armonica
20 % —112 Armdnica

-=132 Armonica
--172 Armonica

Amplitud de la armodnica normalizada

15 % o
/ 192 Arménica
232 Armdbnica
10 %
5%
0% : \ : : :
0% 20 % 40 % 60 % 80 % 100 % 120 %

Porcentaje de carga

Obs: Amplitud de las armdnicas normalizadas en funcién de la fundamental con 100 % de carga. Rectificador 6 pulsos

[

Figura 3.16: Valores tipicos de las armdnicas de la corriente de entrada con la variacion de la potencia de salida.

0.9 90 %

0.88

80 %
0.86
o i 70 %
0 0.84 ~THD
Q
g o
o 0.82 60 % T
ke =
S
S 08
i 50 %
0.78
40 %
0.76
0.74 i i i : 30 %
0% 20 % 40 % 60 % 80 % 100 % 120 %

Porcentaje de carga

Figura 3.17: Factor de Potencia (FP) y THD(l) con la variacion de la potencia de salida rectificador 6 pulsos
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3.2.1.5 Armoénicas del Rectificador de 12 Pulsos

En la Tabla 3.7 en la pagina 3-15, Figura 3.18 en la pagina 3-15 y Figura 3.19 en la pagina 3-15 son presentados
los valores tipicos del contenido armoénico de las corrientes, Factor de Potencia y THD(l) en la red eléctrica,
considerandose el rectificador 12 pulsos.

Tabla 3.7: Armonicas individuales, Factor de Potencia y THD (1) tipicos para carga nominal en la salida rectificador 12 pulsos

Orden de la
Arménica I iz L)
1 100,0 %
5 0,0 %
7 0,0 %
1 6,0 9
3 3.2 ;) 0,96 71 %
y (o]
17 0,0 %
19 0,0 %
23 11 %
7%
6 %
©
©
©
N
g 5%
o
© . - 52 Armbnica
% 4% - 72 Armonica
2 — 112 Armdnica
§ 3% _— - 13% Armonica
= —~ 172 Armonica
2 - 192 Arménica
22% P———— 23% Armoénica
o
£
1% -
0% = T = T = !
0% 20 % 40 % 60 % 80 % 100 % 120 %

Porcentaje de carga
Obs: Amplitud de las armdnicas normalizadas en funcién de la fundamental con 100 % de carga. Rectificador 12 pulsos

Figura 3.18: Valores tipicos de las armdnicas de la corriente de entrada con la variacion de la potencia de salida

0.97 12 %
0.968 11 %
©0.966 ~FP 10 %
8 -=THD
[0)
3
: a
20964 9% T
I
()
&
0.96 7%
0.958 ‘ ‘ ‘ 6%
0% 20 % 40 % 60 % 80 % 100 % 120 %

Porcentaje de carga

Figura 3.19: Factor de Potencia (FP) y THD (I) con la variacion de la potencia de salida rectificador 12 pulsos
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3.2.1.6 Armodnicas del Rectificador de 18 Pulsos

En la Tabla 3.8 en la pagina 3-16, Figura 3.20 en la pagina 3-16 y Figura 3.21 en la pagina 3-16 son presentados
los valores tipicos del contenido armdnico de las corrientes, Factor de Potencia y THD(l) en la red eléctrica,
considerandose el rectificador 18 pulsos.

Tabla 3.8: Armonicas individuales, Factor de Potencia y THD (1) tipicos para carga nominal en la salida rectificador 18 pulsos

Orden de la
Armonica 12 77 Ut L2
1 100,0 %
5 0,2 %
7 0,0 %
11 0,19
3 0.0 0//0 0,97 3,2 %
, (o}
17 2,5 %
19 1,9 %
23 0,0 %
3,0%
K 2,5 %
(]
N
g
5 20%
C
[
ke}
S
£15%
S
©
8
- 1,0%
2
£
IS
<0,5%
-
0,0 % ‘ ‘ ‘ :
0% 20 % 40 % 60 % 80 % 100 %

Porcentaje de carga

120 %

Obs: Amplitud de las armdnicas normalizadas en funcién de la fundamental con 100 % de carga. Rectificador 18 pulsos

- 52 Armdnica
- 7% Armonica
— 112 Armonica
-~ 132 Armdnica
-~ 172 Armbnica
192 Armdnica
232 Armdnica

Figura 3.20: Valores tipicos de las armdnicas de la corriente de entrada con la variacion de la potencia de salida

0.971 6.0 %
0.97 55%
0.969 o 50%

8 -=-THD

[0}

5

[oX

0 0.968 4.5 %

©

g

(@]

(o]

- 0.967 4.0 %
0.966 3.5%
0.965 : ; S 3.0%

0% 20 % 40 % 60 % 80 % 100 % 120 %

Porcentaje de carga

Figura 3.21: Factor de Potencia (FP) y THD (I) con la variacion de la potencia de salida rectificador 18 pulsos
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iNOTA!

@ Las armdnicas presentadas en los ltem 3.2.1.4 Armdnicas del Rectificador de 6 Pulsos en la pagina
3-14, item 3.2.1.5 Armdnicas del Rectificador de 12 Pulsos en la pagina 3-15 e tem 3.2.1.6 Arménicas
del Rectificador de 18 Pulsos en la pagina 3-16 son valores tipicos, pudiendo variar de aplicacion
en aplicacion. Los datos presentados son validos para la siguiente condicion:

m Corriente de cortocircuito del transformador de 100000 Arms simétricos.
m Reactancia de red de 3 %.

3.2.2 Barramientos

Los barramientos del tablero deben ser dimensionados conforme la corriente de salida del rectificador y la corriente
de salida del accionamiento. Se recomienda la utilizacidn de barramientos de cobre. En caso de que sea necesario
utilizar barramientos de aluminio es necesario limpiar los contactos y utilizar compuesto antioxidante. Si no fuera
utilizado el compuesto, cualquier juncidn de cobre y aluminio resultara en corrosién acelerada en el local.

3.2.3 Fusibles

Se recomienda la utilizacion de fusibles adecuados para la operacion en corriente continua en la alimentacion
CC de las UP11 G2. La tension maxima en el Link CC, en la UP11-01 G2, es 1200 Vcc, en la UP11-02 G2 es de
800 Vcce (nivel de apagado de los IGBTs por sobretension). Los fusibles utilizados en redes CA también pueden
ser utilizados, no obstante, debe ser aplicado un derating en la tension CA especificada. Para obtener el factor
de derating consulte al fabricante del fusible.

Ejemplos de fusibles:
= UP11-01 G2: PC73UD13C630TF (Mersen).

= UP11-02 G2: PC73UD12C900TF (Mersen).

3.2.4 Esquema General de Conexion

En la Figura 3.22 en la pagina 3-18 es presentado el esquema general para un convertidor con cinco unidades
de potencia (UP11). Son representadas las conexiones entre la unidad de control UC11 y las UPs (Conectores
DB25 XC40 y Fibras Opticas), conexiones de potencia de las UPs (DC+, DC-, U, V, W y GND), y las conexiones
auxiliares de alimentacion de la ventilacion (220 V), de la UP11 (24 Vcce) y de la UC11 (24 Vcce). Para un numero
reducido de UP11, conectarlas en orden creciente (1, 2, 3, etc.), dejando las ultimas posiciones sin conexion.
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Figura 3.22: Esquema general de conexion
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3.2.5 Conexiones de Potencia

Alimentaciont©
CC -0
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Figura 3.23: Conexiones de potencia y puesta a tierra

{ATENCION!
El tierra de proteccion del motor debe ser conectado al tierra del tablero.

La fijacion de las conexiones DC+ y DC- de la UP11 G2 son hechas con 4 tornillos M12X35 (torque recomendado:
60 N.m), consulte la Figura 3.24 en la pagina 3-20.
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Figura 3.24: Bornes de alimentacion CC
DC+: Polo positivo de la tension de alimentacion CC.
DC-: Polo negativo de la tension de alimentacion CC.

Las conexiones U, V' y W son hechas a través de 3 tornillos M12X45 (torque recomendado: 60 N.m, consulte la
Figura 3.25 en la pagina 3-21.

El tornillo utilizado para fijar el cable de puesta a tierra de la UP11 G2 es M12X25 (torque recomendado: 60 N.m).
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Figura 3.25: Bornes de salida U, V, W'y puesta a tierra

U, Vy W: conexiones para el motor.

(D Conexion del cable de puesta a tierra.

Para una mejor distribucidn de corriente entre las UP11 es recomendado que las conexiones de salida de éstas
sean interconectadas a través de un barramiento unico de paralelismo. La longitud de los cables entre las UP11
y el barramiento de paralelismo debe ser lo mas corta posible.

JATENCION!
Los cables de salida U, Vy W de las UP11 deben tener la misma longitud.
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jATENCION!

& Los cables del motor deben ser distribuidos lo mas uniformemente posible, en la conexion con el
barramiento de paralelismo, conforme el ejemplo ilustrado en la Figura 3.26 en la pagina 3-22. La
distancia "' debe ser mantenida constante.

Alimentacion © I

ol

T e

=3

v ]wlelu]v]w]e][u]v VVICT>|

Barramiento de

puesta a tierra é'—g
Fase U || @ @
Fase V [l ﬂ CL ©® J @ Barramientos de
L @ @ paralelismo

Fase W ||

Figura 3.26: Distribucion recomendada para los cables del motor

3.2.6 Conexiones de Entrada

{PELIGRO!
Prever un dispositivo para seccionamiento de la alimentacion del convertidor. El dispositivo debe

impedir la alimentacién del convertidor siempre que sea necesario (por ejemplo: durante trabajos
de mantenimiento).

jATENCION!

& Un contactor u otro dispositivo que frecuentemente seccione la alimentacion del convertidor, para
accionar y parar el motor, puede causar danos al circuito de potencia del convertidor. El convertidor
es proyectado para usar sefales de control para accionar y parar el motor. Siendo utilizado, el
dispositivo en la entrada no puede exceder una operacion cada 5 minutos, de lo contrario podra
ser danado el convertidor.
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iATENCION!
La tension de alimentacion no debe exceder los valores nominales del convertidor (ver Tabla 8.1 en
la pagina 8-2).

Las interconexiones entre el Link CC y cada UP11 G2 pueden ser hechas con alambres trenzados flexibles,
conforme el ejemplo de la Figura 3.27 en la pagina 3-23, dimensionados para soportar la corriente del Link CC,
de acuerdo con la Tabla 8.1 en la pagina 8-2. La Figura 3.28 en la pagina 3-23 presenta un ejemplo de alambres
trenzados utilizados por WEG, utilizando un fusible en el DC+ y otro en el DC-.

o

~
~

»£00000000O0[@F

\ooooooooo@_:

Figura 3.27: Vista lateral de las conexiones de los alambres trenzados y fusibles
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Dimensiones del cable trenzado: AWG-40 (0,08 mm)

Figura 3.28: Ejemplo de alambre trenzado — mm (pul)

NOTA!

i

@ Es importante que todos los alambres trenzados presenten la misma longitud (definida por la cuota
"E") que dependera de la construccion del tablero.

3.2.7 Conexiones de Salida

iATENCION!

m El convertidor tiene proteccion electronica de sobrecarga del motor, la que debe ser ajustada de
acuerdo con el motor usado. Cuando sean conectados varios motores al mismo convertidor, utilice
relés de sobrecarga individuales para cada motor.
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JATENCION!
& La proteccion de sobrecarga del motor disponible en el CFW-11M G2 esté de acuerdo con las normas
IEC609047-4-2 y UL508C, observe las informaciones a seguir:
m Corriente de "trip" igual a 1.25 veces la corriente nominal del motor (P0401) ajustada en el menu
"Puesta en Marcha Orientada".
m El valor maximo del parametro PO398 (Factor Servicio Motor) es 1.15.
m Los parametros P0156, P0O157 y P0O158 (corriente de sobrecarga a 100 %, 50 % y 5 % de la
velocidad nominal, respectivamente) son automaticamente ajustados cuando los parametros
P0401 (corriente nominal del motor) y/o P0406 (ventilacion del motor) son ajustados en el menu
"Puesta en Marcha Orientada". Si P0156, P0157 y PO158 son ajustados manualmente, el valor
maximo permitido es 1,05 x P0O401.

JATENCION!
Si son insertados, en la alimentacion del motor, una llave aisladora o un contactor, nunca los opere
con el motor girando o con tension en la salida del convertidor.

Utilice dos cables en paralelo con el calibre indicado en la Tabla 3.8 en la pagina 3-16 para interconectar las
conexiones U, Vy W de la UP11 con el barramiento de paralelismo (alimentacion del motor).

Tabla 3.9: Cables de conexion U, Vy W

Corriente (A) Tension (V) Régimen sli‘;céil::;n(i;‘;g)e
634 ND 2X) 300
515 880-480 HD sz; 185
496 ND 2X) 185
380 500-600 HD sz; 120
o CE

JATENCION!
Los cables U, Vy W de todas las fases de todas las UP11 deben poseer la misma longitud, para asf
evitar desequilibrio de corriente.

Las caracteristicas del cable utilizado para conexiéon del convertidor al motor, asi como su interconexion y
localizacion fisica, son de extremada importancia para evitar interferencia electromagnética en otros dispositivos,
ademas de afectar la vida util del aislamiento de las bobinas y de los rodamientos de los motores accionados
por los convertidores.

Instrucciones para los cables del motor:

Cables sin Blindaje:

m Pueden ser utilizados cuando no sea necesario el cumplimiento de la directiva europea de compatibilidad
electromagnética (2014/30/EU).

m Mantenga los cables del motor separados de los demas cables (cables de senal, cables de sensores, cables
de comando, etc.), conforme la Tabla 3.9 en la pagina 3-24.

m La emision de los cables puede ser reducida instalandolos dentro de un electroducto metalico, el cual debe
ser puesto a tierra por 1o menos en los dos extremos.

m Conecte un cuarto cable entre el tierra del motor y el tierra del convertidor.

iNOTA!

@ El campo magnético creado por la circulacion de corriente en estos cables puede inducir corrientes
en piezas metalicas proximas, calentandolas y causando pérdidas eléctricas adicionales. Por eso,
mantenga los 3 cables (U, V, W) siempre juntos.
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Cables Blindados:

m Son obligatorios cuando hay necesidad de cumplimiento de la directiva de compatibilidad electromagnética
(89/336/EEC), conforme es definido por la norma EN 61800-3 "Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems".
Actua principalmente reduciendo la emision irradiada por los cables del motor en el rango de radiofrecuencia.

m En cuanto a los tipos y detalles de instalacion, siga las recomendaciones de la IEC 60034-25 "Guide For Design
and Performance of Cage Induction Motors Specifically Designed For Converter Supply" consulte el resumen en
la Figura 3.29 en la pagina 3-25. Consulte la norma para mas detalles y eventuales modificaciones relacionadas
a las nuevas revisiones.

m Mantenga los cables del motor separados de los demas cables (cables de sehal, cables de sensores, cables
de comando, etc.), conforme la Tabla 3.10 en la pagina 3-25.

m El sistema de puesta a tierra debe presentar una buena interconexion entre los diversos locales de la instalacion,
como por ejemplo, entre los puntos de puesta a tierra del motor y del convertidor. Diferencias de tension o
impedancia entre los diversos puntos pueden provocar circulacion de corrientes parasitas entre los equipos
conectados al tierra, llevando a problemas de interferencia electromagnética.

Tabla 3.10: Distancia minima de separacion entre los cables del motor y los demas

Longitud del Distancia Minima
Cableado de Separacion
<30m >10cm
>30m >25cm

PE

SCu PEs

Cables blindados simétricos: tres conductores concéntricos, con o sin conductores de tierra, siendo construidos de forma simétrica, y
un blindaje externo de cobre o aluminio.
Nota:
(1) SCu = blindaje externo de cobre o aluminio.
(2) AFe = acero o hierro galvanizado.
(3) PE = conductor de tierra.
(4) El blindaje de los cables debe ser puesto a tierra en ambos lados, convertidor y motor. Deben ser hechas conexiones de 360° para una baja impedancia
para altas frecuencias.
(5) Para que el blindaje actie como tierra de proteccion, éste debe tener por lo menos 50 % de la conductibilidad de los conductores de fase. En caso
contrario, utilice conductor de tierra adicional externamente al cable blindado, quedando el blindaje como proteccién de EMC.
(6) La conductibilidad del blindaje, para altas frecuencias, debe ser de por lo menos 10 % de la conductibilidad de los conductores de fase.

Figura 3.29: Cables recomendados por la IEC 60034-25 para conexion del motor

3.2.8 Conexiones de Puesta a Tierra

iPELIGRO!
No comparta el cableado de puesta a tierra con otros equipos que operen con altas corrientes (gj.:
motores de alta potencia, maquinas de soldar, etc.).

JATENCION!
El conductor neutro de la red que alimenta el convertidor debe ser solidamente puesto a tierra, no
obstante, éste no debe ser utilizado para puesta a tierra del convertidor.
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iPELIGRO!
A El convertidor debe ser obligatoriamente conectado a un tierra de proteccion (PE).
Observe lo siguiente:
m Conecte los puntos de puesta a tierra del convertidor a una varilla de puesta a tierra especifica,
o al punto de puesta a tierra especifico, o al punto de puesta a tierra general (resistencia < 10 Q).
m Use un calibre minimo, del cable para conexion al tierra, igual al indicado en la Tabla 3.10 en la
pagina 3-25. En caso de que existan normas locales que exijan calibres diferentes, éstas deberan
ser seguidas.
m Para compatibilidad con la norma IEC 61800-5-1 utilice como minimo un cable de cobre
de 10 mmz2 para conexion del convertidor al tierra de proteccion, ya que la corriente de fuga es
mayor a 3.5 mA CA

Utilice los cables con calibre indicado en la Tabla 3.10 en la pagina 3-25 para efectuar la puesta a tierra de las
unidades de potencia UP11.

Tabla 3.11: Cables de puesta a tierra

Corriente (A) Tension (V) Régimen slizcéilm;n::;ge
634 ND 300
515 880-480 HD 185
4 ND 1
SZS 500-600 HD 122
439 ND 150
340 660-690 HD 120

3.2.9 Redes IT

iNOTA!

|

@ La proteccion de falta a tierra (FO74) se destina a la proteccion de IGBT, no pudiendo ser activada
cuando la salida del convertidor esté en corto con el tierra, cuando sea alimentado por redes IT.
Para monitorear fallas del sistema deben ser usados dispositivos de monitoreo externo del aislamiento.

3.2.10 Terminales Recomendados para los Cables de Potencia

Tabla 3.12: Terminales de cable recomendados para conexiones de potencia

Calibre del . . Terminal Anillo Tubular, Herramienta para Crimpado, Referencia Numero de
Tornillo | Fabricante . . . .
Cable [mm?] Referencia Comercial Comercial Crimpados
Hollingsworth RM120-12 Herramienta hidraulica H6-500
120 Herramienta sin matriz: MY29-3 o Y644 o Y81
Burndy (FC) YAZBL Herramienta+matriz: Y35 o Y750 / U29RT
Hollingsworth RM150-12 Herramienta hidraulica H6-500
150 Herramienta sin matriz: Y644 o Y81
o Burndy (FC1) YASOL Herramienta+matriz: Y35 o Y750 / USORT 1
Hollingsworth RM185-12 Herramienta hidraulica H6-500
185 Herramienta sin matriz: Y644 o Y81
Burndy (FCI) YASTL Herramienta+matriz: Y35 o Y750 / U31RT
Hollingsworth RM300-12 Herramienta hidraulica H6-500
300 Herramienta sin matriz: Y644 o Y81
Burndy (FCI) YA3BL2 Herramienta+matriz: Y35 o Y750 / U36RT

3.2.11 Frenado Reostatico

El conjugado de frenado, obtenido a través de la aplicacion de convertidores de frecuencia sin resistores de
frenado reostatico, varia de 10 % a 35 % del conjugado nominal del motor.

Para obtenerse conjugados frenantes mayores, utilice resistores para el frenado reostatico. En este caso, la energia
regenerada en exceso es disipada en un resistor montado externamente al convertidor.
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Este tipo de frenado es utilizado en los casos en que son deseados tiempos de desaceleracion cortos, o cuando
sean accionadas cargas de elevada inercia.

Para el modo de control vectorial, existe la posibilidad de utilizar el “Frenado Optimo" elimindndose, en muchos
casos, la necesidad de utilizacion de frenado reostatico.

{ATENCION!
Para el CFW-11M G2 utilizar solamente el médulo de frenado auténomo DBW-04. Para mas
informaciones, consultar el manual del accesorio.

3.2.12 Conexiones de Control

3.2.12.1 Conexiones UP11 G2

|
L
[
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Alimentacion
Control UP11

o
<

XC6

Cone(;tores
Fibra Optica

<

OPTICAL FIBERS

FLEDECEOELED F28 ()
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Figura 3.30: Puntos de conexion de los cables de control en la UP11 G2
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XC6: Alimentacion 24
Ve (control UP11 G2)

Conectores de fibra éptica
(conexiones con la tarjeta ICUP)

XC40: Conector DB25
(conexion con la tarjeta ICUP)

Figura 3.31: Identificacion de las conexiones de control de la UP11 G2

La alimentacion de la electronica de las UP11 G2 es realizada a través del conector XC6, ubicado en la tarjeta
IUP, éste es descrito en la Tabla 3.12 en la pagina 3-26.

Tabla 3.13: Descripcion del conector XC6

XC6 Funcion Especificaciones
1 +24 Vcc | Polo positivo de la fuente de alimentacion +24 Vcc
5 NG No conectado Fuente 24 Vce (= 3 %)
. - — Consumo: 750 mA por UP11 G2
3 GND Referencia de la fuente de alimentacion +24 Vcc
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Figura 3.32: Bornes para alimentacion de los ventiladores

Tabla 3.14: Especificacion de la alimentacion de los ventiladores

Tension Frecuencia Corriente
220 Vca 50/ 60 Hz 4 Aca
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3.2.12.2 Conexiones UC11 G2

Las entradas digitales DIM1 y DIM2, localizadas en la tarjeta ICUP1 (Tabla 3.14 en la pagina 3-29), pueden ser
programadas respectivamente, a través de los parametros P0832 y P0O833.

Tabla 3.15: Funcidn de las sefales en el conector XC5

Conector XC5 Funcién Estandar de Fabrica Especificaciones

Entrada digital DIM1 aislada, programable en (P0832). | Nivel alto = 18 V

1 DIM1 - . )
Consulte el manual de programacion Nivel bajo < 3V

5 DIMo | Entrada digital DIM2 aislada, programable en (P0833). Tension de entrada maxima: 30 V
Consulte el manual de programacion Corriente de entrada: 11 mA @ 24 Vcc

3 COM Punto comun de las entradas digitales de la tarjeta
ICUP1

4 +24 'V | Fuente 24 Vicc Fuente aislada 24 Vicc + 8 %

Capacidad: 600 mA

Nota 1: Esta fuente puede ser usada para alimentacion de
las entradas digitales DIM1 (ISOL) y DIM2 (ISOL) de la tarjeta
5 GND_24 | Referencia 0 V para la fuente de 24 Vicc ICUP1

Nota 2: Esta fuente es aislada de la entrada 24 Vcc, utilizada
para alimentar la ICUP1

Nota 3: Esta es la misma fuente disponible en la tarjeta CC11

Conectores de fibra
optica (conexion con
UPTM)

Conectores DB25
XC40A a XC40E
(conexion con UP11)

XC5: Entradas
Digitales DIM1 y DIM2

XC9: Alimentacion
24 Nce

XC6B0: Conexion  XC67: Conexidn con DIP Conectores fibra
con Rack de Rack de Control switches Optica reservados
Control (parada de seguridad) S1vy S2 uso WEG

Figura 3.33: Puntos de conexion de la tarjeta ICUP

La alimentacion del rack de control es realizada a través del conector XC9, ubicado en la tarjeta ICUP, éste es
descrito en la Tabla 3.15 en la pagina 3-30.

Tabla 3.16: Descripcion del conector XC9

XC9 Funcién Especificaciones
1 +24 Vcc | Polo positivo de la fuente de alimentacion +24 Vicc
2 NC No conectado
3 GND Referencia de la fuente de alimentacion +24 Vcc

Fuente 24 Vce (+ 3 %)
Consumo: 1,25 A

Las DIP switches S1 y S2, Figura 3.34 en la pagina 3-31, tienen la funcion de, respectivamente, seleccionar el
nivel de la tensidn de alimentacion alterna del convertidor y el nimero de UP11 conectadas.
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S S2
Figura 3.34: Detalle DIP switches S1y S2
Tabla 3.17: Configuracion DIP switch S1:1 - S1:3
s1:3 st:2 S1:1 Tension Alterna
de Alimentacion
ON OFF ON 380 - 480V
ON OFF OFF 500 - 690 V

Tabla 3.18: Configuracion DIP switch S1:4

S1:4 Modo de Operacion
OFF Normal
ON Potencia Reducida

El modo de operacién con potencia reducida es detallado en el Seccién 5.7 OPERACION CON UN NUMERO
REDUCIDO DE UNIDADES DE POTENCIA en la pagina 5-11.

Tabla 3.19: Configuracion DIP switch S2

$2:4 $2:3 s2:2 s2:1 pFCDUgh
Conectadas

OFF OFF OFF OFF 1

OFF OFF OFF ON 2

OFF OFF ON ON 3

OFF ON ON ON )

ON ON ON ON 5

La puesta a tierra de la UP11 mas UC11 debe ser realizada conforme el esquema presentado en la Figura 3.35
en la pagina 3-32.
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Figura 3.35: Esquema de puesta a tierra de la UP11 mas UC11, para el caso de solamente una UP11

Los tornillos de fijacion del blindaje de la ICUP, en el tablero, deben garantizar el contacto eléctrico entre el blindaje
y el tablero, para fines de puesta a tierra.
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Figura 3.36: Blindaje de la ICUP fijada en el tablero

La puesta a tierra del rack de control debe ser hecha con alambre trenzado tipo plano con ancho minimo de 5
mm y seccion minima de 3 mm2, con terminal FASTON tipo estandar 6.35 mm (Ej.: TYCO 735075-0y 180363-2)
y terminal ojal M4, vea la Figura 3.37 en la pagina 3-33.

——— Cable trenzado

Figura 3.37: Puesta a tierra del rack de control

La puerta del tablero debe ser puesta a tierra con alambre trenzado.

Figura 3.38: Puesta a tierra de la puerta del tablero
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3.2.12.3 Conexiones CC11

Las conexiones de control (entradas/salidas analdgicas, entradas/salidas digitales), deben ser hechas en el
conector XC1 de la tarjeta electrénica de control CC11.

Las funciones y conexiones tipicas son presentadas en las Figura 3.39 en la pagina 3-34 y Figura 3.40 en

a

pagina 3-35.
.......... . Conector Funcién Padrén Especificaciones
Xc1 de Fabrica P
CW / PN 1 | RER: Referencia positiva para el | Tension de salida: +5.4 V, £5 %
P potenciometro Corriente maxima de salida: 2 mA
<« ~— 2 | All+ |Entrada analdgica 1: Diferencial
25 kO Consigna de velocidad Resolucion: 12 bits
— ; 3 Al- | (remoto) Sefial: 0a 10V (RIN =400 kQ)/0a 20 mA /4 a20 mA (RIN =500 Q)
Tension maxima: +30 V
\ 4 | REF- Referencia negativa para el | Tensién de salida: - 4.7 V, +5 %
CCW _f_ potenciémetro Corriente maxima de salida: 2 mA
= 5 | Al2+ |Entrada analdgica 2: Diferencial
Sin funcion Resolucion: 11 bits + sefal
6 | Al2- Sefal: 0a+10V (RIN=400kQ)/0a20 mA /4 a 20 mA (RIN = 500 Q)
Tension maxima: +30 V
Salida analdgica 1: Aislamiento Galvanico
AOT Velocidad Resolucion: 11 bits
Sefal: 0a10V(RL=10kQ)/0a20mA/4a20mA (RL <500 Q)
Proteccion contra cortocircuito
AGND | Referencia 0 V para salidas | Conectado a tierra (carcasa) via impedancia: resistor de 940 Q en
(24 V) |analdgicas paralelo con un condensador de 22 nF
A Salida analdgica 2: Aislamiento Galvanico
A AO2 | Corriente del motor Resolucion: 11 bits. a 20 mA /4 a 20 mA (RL < 500 Q)
ol Proteccion contra cortocircuito
{ AGND | Referencia 0 V para salidas | Conectado a tierra (carcasa) via impedancia: resistor de 940 Q en
T (24 V) |analdgicas paralelo con un condensador de 22 nF
_i_ 11 | DGND* Referencia 0 V de la fuente | Conectado a tierra (carcasa) via impedancia: resistor de 940 Q en
— de 24 Vcc paralelo con un condensador de 22 nF
Punto comun de las
12| COM entradas digitales
13 | 24 Ve Fuente 24 Vcc Fuente de alimentacion 24 Vcc, +8 %
Capacidad: 500 mA
Punto comun de las
14| COM entradas digitales
Entrada digital 1: 6 entradas digitales aisladas
_/_'_'_— B BN Gira/Para Nivel alto > 18 V
i i I Nivel bajo <3V
L P Entrada digital 2: - 3
i o 161 D2 sentido de giro (remoto) éenglontdgentr?dec\j mi‘;‘ =§%V24 v
- o 1 os Entrada digital 3: orriente de entrada: 11 m cc
Sin funcién
- . | 1g| pu |Entrada digital 4
' o Sin funcién
,_/_,_,_._ 19| pis |Entrada digital 5:
: Jog (remoto)
i | e |Entradadigital6:
; Vi 22 rampa
""" _L_ 21 | NF1 [Salida digital 1 DO1 (RL1): | Capacidad de los contactos:
- 20| ©c1 |sinfalla Tension maxima: 240 Vca
23 | NAT Corriente maxima: 1 A
24| NF2_|Salida digital 2 DO2 (RL2): |y comacto normalmente cerrado
25| G2 II;‘O>26'3\‘E§< - Velocidad > NA — contacto normalmente abierto
26 | NA2
27 | NF3 |Salida digital 3 DO3 (RL3):
28| ©3 |N*>NX-referencia de
29 | NA3 velocidad > P0288
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.......... " Conector Funcién Padrén Especificaciones
VAN XC1 de Fabrica P
CW ¢ R Referencia positiva para el | Tension de salida: +5.4 V, +5 %
; / 1 | REF+ I ) . !
; i | potenciometro Corriente maxima de salida: 2 mA
J: T 2 | All+ |Entrada analdgica 1: Diferencial
1510 i Consigna de velocidad Resolucion: 12 bits
- : — 3 | All- |(remoto) Sefal: 0a 10 V (RIN =400 kQ) /0a20 mA /4 a 20 mA (RIN = 500 Q)
Voo Tension maxima: +30 V
Vo Referencia negativa para el | Tension de salida: -4.7 V, +5 %
L 4 | REF- I ) s :
CCW ... _f_ potenciometro Corriente maxima de salida: 2 mA
= 5 | Al2+ |Entrada analdgica 2: Diferencial
Sin funcion Resolucion: 11 bits + sefal
6 | Al2- Sefal: 0a+10V (RIN =400 kQ) /0a20 mA /4 a20 mA (RIN =500 Q)
Tension maxima: +30 V
Salida analdgica 1: Aislamiento Galvanico
7 | aoy | Velocidad Resolucion: 11 bits
. 4 Sefal: 0a 10V (RL=10kQ)/0a20mA /4 a20mA (RL <500 Q)
[ Proteccion contra cortocircuito
Loy 8 AGND | Referencia 0 V para salidas | Conectado a tierra (carcasa) via impedancia: resistor de 940 Q en
L (24 V) |analdgicas paralelo con un condensador de 22 nF
— Salida analdgica 2: Aislamiento Galvanico
T 9 | AO2 Corriente del motor Resolucion: 11 bits
P Sefal: 0a 10V (RL=10kQ)/0a20mA /4 a20mA (RL <500 Q)
P Proteccion contra cortocircuito
| 10 AGND | Referencia 0 V para salidas | Conectado a la tierra (carcasa) via impedancia: resistor de 940 Q en
T (24 V) |analégicas paralelo con un condensador de 22 nF
; 11 | DGND* Referencia 0 V de la fuente | Conectado a tierra (carcasa) via impedancia: resistor de 940 Q en
de 24 Vce paralelo con un condensador de 22 nF
Punto comun de las
12| COM entradas digitales
13 | 24 Ve Fuente 24 Vicc Fuente de alimentacion 24 Vce, +8 %
Capacidad: 500 mA
14 | com Punto comun de las
________ R entradas digitales
—/—,—‘-.— 15| DN Entrada digital 1: 6 entradas digitales aisladas
i Gira/Para Nivel alto = 18 V
S B S S 16| plo |Entrada digital 2: Nivel bajo < 3V
; Sentido de giro (remoto) Tension de entrada <30 V
' P . Corriente de entrada: 11 mA @ 24 Vcc
- 17| pig |Entrada digital 3:
Sin funcion
- 18 DI4 Eptrada Id'|g|tal 4.
' b Sin funcion
Entrada digital 5:
. T 19 DI Jog (remoto)
[ Entrada digital 6:
—/—-—*—-— 20| D6 |5 rampa
""" ¥ | 21| NFt |Salidadigital 1 DO1 (RL1): |Capacidad de los contactos:
20 ct1 | Sinfalla Tension maxima: 240 Vca
23 | NAT Corriente maxima: 1 A
24| NF2 | Salida digital 2 DO2 (RL2): 'SF 'C%fn”;ioto normalments cerrado
25 c2 EO>25'3\1§< - Velocidad > NA - Contacto normalmente abierto
26 | NA2
27 | NF3 | Salida digital 3 DO3 (RL3):
28 | ©3 |N*>NX- Referencia de
29 | NA3 velocidad > P0288
Figura 3.40: Seriales en el conector XC1 - Entradas digitales como activo bajo
iNOTA!

Para utilizar las entradas digitales como activo bajo es necesario remover el jumper entre XC1:
12 y pasarlo para XC1:12 y 13.

My
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Figura 3.41: Conector XC1 y llaves para seleccion del tipo de sehal en las entradas y salidas analégicas

Como estandar de fabrica, las entradas y salidas analégicas son seleccionadas en el rango de 0 a 10V, pudiendo
ser alteradas usando la llave S1.

Tabla 3.20: Configuraciones de las llaves para seleccion del tipo de sefial en las entradas y salidas analdgicas

Senal | Funcién Estandar de Fabrica Elem_ento Seleccion Ajl.fst? e
de Ajuste Fabrica
) . OFF: 0 a 10 V (estandar de fabrica)
Al | Referencia de Velocidad (remoto) S1.4 ON: 4220 mA /0 a20 mA OFF
A2 | Sin Funcion S1.3 OFF: 0 a +10 V (estandar de fabrica) OFF

ON:4a20mA/0a20 mA

. OFF: 4220 mA/ 0 a 20 mA
AO1 | Velocidad St ON: 0 a 10 V (estandar de fabrica) ON

) OFF: 4220 mA/0a?20 mA
HOZ | Caieinies el v eter $1.2 | oN:0a 10 V (esténdar de fabrica) o

Los parametros relacionados a Al1, Al2, AO1 y AO2 también deben ser ajustados de acuerdo con la seleccion
de las llaves y los valores deseados.

Para la correcta instalacion del cableado de control, utilice:

1. Calibre de los cables: 0.5 mmz2 (20 AWG) a 1.5 mmz (14 AWG,).

2. Torque maximo: 0.5 N.m (4.50 Ibf.in).

3. Cableados en XC1 con cables blindados y separados de los demas cableados (de potencia, comando en
110 V / 220 Vca, etc.), conforme la Tabla 3.21 en la pagina 3-36. En caso de que el cruce de estos cables

con los demas sea inevitable, éste debera ser hecho de forma perpendicular entre ellos, manteniendo un
alejamiento minimo de 5 cm en este punto.

Tabla 3.21: Distancias de separacion entre cableados

Longitud del Distancia Minima
Cableado de Separacion
<30m >10cm
>30m >25cm
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La correcta conexion del blindaje de los cables es presentada en la Figura 3.43 en la pagina 3-37.
Aislar con cinta

Lado del
convertidor -~ :

No poner a tierra

Figura 3.42: Conexion del blindaje

Figura 3.43: Ejemplo de conexion del blindaje de los cables de control

4. Relés, contactores, solenoides o bobinas de frenos electromecanicos, instalados préoximos a los convertidores,
podran eventualmente generar interferencias en el circuito de control. Para eliminar este efecto, deben ser
conectados en paralelo supresores RC, con las bobinas de estos dispositivos, en caso de alimentacion CA,

y diodos de rueda libre en caso de alimentacion CC.
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3.2.12.4 Accionamientos Tipicos

Accionamiento 1 - Funcion Gira/Para con comando via HMI (Modo Local).

Con la programacion estandar de fabrica es posible la operacidn del convertidor en modo local. Se recomienda
este modo de operacion para usuarios que estén utilizando el convertidor por primera vez, como forma de
aprendizaje, sin conexiones adicionales en el control.

Para puesta en funcionamiento en este modo de operacién, seguir el Capitulo 5 ENERGIZACION Y PUESTA EN
FUNCIONAMIENTO en la pagina 5-1.

Accionamiento 2 - Funcion Gira/Para con comando a dos cables (Modo Remoto).

Vélido para programacion estandar de fabrica y convertidor operando en modo remoto. En el estandar de fabrica,
la seleccidn del modo de operacion (local/remoto) es hecha por la tecla @ (default local).

Para pasar la programacion default de la tecla % a remoto, hacer P0220 = 3.

Conector XC1
1 + REF
25 kQ 2 A+
3 All-
4 - REF
AH T = 5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
|: 11 DGND+
12 COM
13 24 \cc
14 COM
Gira/Para —___ [ 15 DI
16 DI2
Sentido de Giro — 17 DI3
18 DI4
Jog /| 19 DI5
20 DI6
21 NF1 DO
22 C1 (RL1)
23 NAT1
24 NF2 DO2
25 C2 (RL2)
26 NA2
27 NF3 .
28 C3 (RL3)
29 NA3

Figura 3.44: Conexiones en XC1 para Accionamiento 2
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Accionamiento 3 - Funcion Start/Stop con comando a tres cables.

Habilitacion de la funcion Gira/Para con comando a 3 cables.
Parametros a programar:;

m Programar DI3 para START.

= P0265 = 6.

m Programar DI4 para STOP.

= P0266 = 7.

m Programe P0224 = 1 (DIx) en caso de que desee el comando a 3 cables en modo Local.

m Programe P0227 = 1 (DIx) en caso de que desee el comando a 3 cables en modo Remoto.

m Programar Sentido de Giro por la DI2.

m Programe P0223 = 4 para Modo Local o P0226 = 4 para Modo Remoto.

S1y S2 son botoneras pulsantes enciende (contacto NA) y apaga (contacto NF) respectivamente.

La referencia de velocidad puede ser via entrada analégica Al (como en el accionamiento 2), via HMI (como en
el Accionamiento 1) u otra fuente.

Conector XC1
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
|: 11 DGND+
12 COM
13 24 \/cc
14 COM
15 DN
Sentido de Giro S3 0_}; 16 DI2
(Horario/Antihorario) ,_J/ 17 DI3
Start S1 — 18 Dia
_;‘J_ 19 DI5
Stop S2 20 Di6
21 NF1 0O
22 C1 (RLY)
23 NA1
24 NF2 D2
25 c2 (RL2)
26 NA2
27 NF3 D03
28 C3 (RL3)
29 NA3

Figura 3.45: Conexiones en XC1 para Accionamiento 3
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Accionamiento 4 - Avance/Retorno.

Habilitacion de la funcion Avance/Retorno.
Parametros a programar:

= Programar DI3 para AVANCE.

= P0265 = 4.

m Programar DI4 para RETORNO.

m P0O266 = 5.

Cuando la funcion Avance/Retorno sea programada, ésta estara activa, tanto en modo local como remoto.

Al mismo tiempo, las teclas @ y o quedaran siempre inactivas (aunque P0224 = 0 o P0227 = Q).

El sentido de giro es definido por las entradas avance y retorno.

Rotacién horaria para avance y antihoraria para retorno.

La referencia de velocidad puede ser proveniente de cualquier fuente (como en el Accionamiento 3).

Conector XC1
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
1 DGND+
I: 12 COM
13 24 Ncc
14 COM
15 DN
16 DI2
Para/Avanza S1 . = o3
18 Dl4
Para/Retorno S2 I 19 DI5
20 D6
21 NF1 ey
22 C1 (RLY)
23 NA1
24 NF2 DO2
25 c2 RL2)
26 NA2
27 NF3 DO3
28 C3 (RL3)
29 NA3

Figura 3.46: Conexiones en XC1 para Accionamiento 4
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3.3 FUNCION PARADA DE SEGURIDAD

Los convertidores CFW11MG2...0...Y... poseen la tarjeta SRB que implementa la funcion Parada de Seguridad.
A través de esta tarjeta es posible controlar dos relés de seguridad (K1 y K2) que actuan directamente sobre el
circuito de potencia, mas especificamente sobre la alimentacion de las fibras dpticas de accionamiento de los
IGBTs. Los relés de seguridad garantizan que los IGBTs permanezcan apagados cuando la funcion Parada de
Seguridad es activada, incluso en caso de una falla interna Unica. La posicion de la tarjeta SRB y de los terminales
XC25 (terminales de control de la Parada de Seguridad) en el convertidor, es mostrada en la Figura 3.47 en la
pagina 3-41.

La funcién Parada de Seguridad evita que el motor se encienda accidentalmente.

Tarjeta SRB €—

XC25

Figura 3.47: Ubicacion de la tarjeta SRB en el rack de control

iPELIGRO!
La actiVcaion de la funcion Parada de Seguridad no garantiza la seguridad eléctrica de los terminales

del motor (que no son aislados de la alimentacion en esta condicion).

jATENCION!

& En el caso de multiples fallas en el circuito de potencia del convertidor, el eje del motor puede girar
hasta 360/(numero de polos) grados, incluso con la actiVcaion de la funcion Parada de Seguridad.
Esto debe ser considerado en la aplicacion.

iNOTA!

@ La funcion Parada de Seguridad del convertidor es solamente un componente del sistema de
control de seguridad de una maquina y/o del proceso. Cuando el convertidor y su funcion Parada de
Seguridad son usados correctamente, y con otros componentes de seguridad, es posible cumplir
las exigencias de la norma EN 954-1 /1ISO 13849-1, Categoria 3 (seguridad de la maquina) e IEC/EN
61508, SIL2 (control/sefalizacion de seguridad aplicada a procesos y sistemas).
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El parametro PO029 muestra si el convertidor identificd correctamente la tarjeta SRB. Para mas detalles vea el
Bit 9 en la Tabla 3.21 en la pagina 3-36.

Tabla 3.22: Contenido del parametro PO029

Bits

15| 14 | 13 | 12 1110 9 8 7 6 5 4 3|21 0
0 = convertidor sin Tension del
opcion de parada de convertidor:

1 1 0 0 o 1 seguridad 0 01 =380..480V Corriente nominal de salida del
1 = convertidor con 10 = 500..600 V convertidor
opcion de parada de 11 =500..690 V
seguridad 0 660/690 V

Hexadecimal digito #4 | Hexadecimal digito #3 Hexadecimal digito #2 Hexadecimal digito #1

3.3.1 Instalacion

iNOTA!
El convertidor debe ser instalado dentro de un tablero IP54 (minimo).

Tabla 3.23: Seriales de los terminales XC25 (terminales de la Parada de Seguridad)

Conector XC25 Funcién Especificaciones
1 STO1 | Terminal 1 de la bobina del relé 1 Tension nominal de la bobina: 24 V, rango de 20 a 30 Vcc
2 GND1 | Terminal 2 de la bobina del relé 1 Resistencia de la bobina: 960 Q +10 % @ 20 °C (68°F)
3 STO2 |Terminal 1 de la bobina del relé 2 Tension nominal de la bobina: 24 V, rango de 20 a 30 Vcc
4 GND2 | Terminal 2 de la bobina del relé 2 Resistencia de la bobina: 960 Q +10 % @ 20 °C (68°F)
iNOTA!

Seguir las recomendaciones del item 3.2.12 Conexiones de Control en la pagina 3-27.

Para cableado de control XC25, considerar:
m Usar calibre de 0,5 mm?2 (20 AWG) a 1,5 mmz2 (14 AWG) y torque de apriete maximo de 0,50 N.m (4,50 Ibf.in).

m Use cables blindados conectados al tierra solamente en el lado del convertidor. Use las piezas metdlicas
suministradas, como es mostrado en la Figura 3.48 en la pagina 3-44.

m Pase los cables separados de los otros circuitos (potencia, control 110 V / 220 Vca, etc.).
3.3.2 Operacion

3.3.2.1 Tabla Real

Tabla 3.24: Operacion de la funcion Parada de Seguridad

Nivel Légico STO1 (tension Nivel Légico STO2 (tension | Funcion Parada Comportamiento del Convertidor
entre los terminales XC25:1-2) | entre los terminales XC25:3-4) | de Seguridad P
El convertidor permanece en estado STO y no
00V 00V) Activada acepta comandos. Para salir de esta condicion
(habilitada) es necesario tener STO1 = 1 y STO2 = 1
simultaneamente
oV 1(24V) El convertidor es desarmado por la falla F160 (falla
Falla relacionada a la funcion Parada de Seguridad)
1(24V) (ON(OAY)] Para salir de esta condicion es necesario hacer el
reset del convertidor
1(24V) 1(24V) Deshabilitada El convertidor acepta comandos normalmente
iNOTA!

Retardo maximo entre las sefales STO1 y STO2: 100 ms (en caso contrario ocurrird la falla F160).
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La funcién Parada de Seguridad tiene prioridad sobre todas las otras funciones del convertidor.

Esta funcion no debe ser utilizada como control para iniciar y/o parar el convertidor.

3.3.2.2 Estado del Convertidor, Falla y Alarma

Tabla 3.25: Estado del convertidor, falla y alarma relacionadas a la funcion Parada de Seguridad

Estado/Falla/Alarma Descripcion Causa

Tension entre los terminales 1 y 2 (bobina K1 del relé) y entre los

terminales 3y 4 (bobina K2 del relé) de XC25 por debajo de 17 V

Es aplicada tension en la bobina K1 del relé (STO1) pero no es
. aplicada tension en la bobina K2 del relé (STO2) o viceversa, o

Falla de la funcion Parada de . . -

Falla F160 . existe un retardo de mas de 100 ms entre una senal y la otra. Para

Seguridad . " o -
solucionarlo, corrija el circuito externo que genera las sefiales STO1
y STO2

Estado STO Parada de Seguridad activada

3.3.2.3 Indicacion de Status STO
El estado del convertidor es mostrado en el angulo superior izquierdo de la pantalla y en el parametro PO006.

Estados posibles del convertidor: pronto, run (convertidor habilitado), subtension, falla, autoajuste, configuracion,
frenado CC y STO (funcién Parada de Seguridad activada).

Es posible definir una o mas salidas digitales a relé del convertidor, para indicar que la funcion Parada de
Seguridad esta activada (estado del convertidor = STO) si el convertidor esta o no en un estado de falla y, mas
especificamente, si el convertidor fue desarmado por la falla F160 (falla de la funcién Parada de Seguridad). Para
eso, usar los parametros P0275 (DO1), P0276 (DO2), P0277 (DO3), P0278 (C4) y P0279 (DO5), de acuerdo con
la Tabla 3.26 en la pagina 3-43.

Tabla 3.26: Opciones P0275...P0279 para indicacion del estado del convertidor o fallas en las salidas digitales DOx

Valor a ser Ajustado

Funcioén de la Salida Digital DOx en P0275...P0279 Comentario
Estado del convertidor = STO 33 Funcién Parada de Seguridad deshabilitada:
(funcién Parada de Seguridad activada) relé/transistor apagado

funcion Parada de Seguridad activada:
relé/transistor encendido

Falla F160 34 Sin falla F160: relé/transistor apagado
(convertidor desarmado por actuacion de falla de la Con falla F160: relé/transistor encendido
funcion Parada de Seguridad)

Falla 13 Sin falla F160: relé/transistor apagado
(convertidor desarmado por la actuacion de cualquier Con falla F160: relé/transistor encendido
falla)

Sin falla 26 Con falla: relé/transistor apagado

(el estado del convertidor no es falla) Sin falla: relé/transistor encendido

Consulte el manual de programacion del convertidor para una lista completa de opciones para los parametros
P0275...P0279.

3.3.2.4 Prueba Periodica

La funcion Parada de Seguridad, alternativamente entradas de parada de seguridad (STO1 y STO2), debe ser
activada por lo menos una vez por ano para fines de mantenimiento preventivo. La fuente de alimentacion del
convertidor debe ser apagada y encendida nuevamente antes de realizarse tal mantenimiento preventivo. Si
durante la prueba, la fuente de alimentacion para el motor no esta apagada, la integridad de la seguridad no
serd garantizada, para la funcion Parada de Seguridad. El accionamiento debe, por lo tanto, ser sustituido para
garantizar la seguridad operacional de la maquina o del proceso del sistema.
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3.3.2.5 Ejemplos de Diagramas de Cableado de la Senal de Control del Convertidor

Es recomendado el uso de las entradas digitales DI1 y DI2 del convertidor, definidas como comandos Gira/Para

a 3 cables, y los esquemas de conexion de la sefal de control del convertidor, conforme la Figura 3.48 en la
pagina 3-44.

XC1:1 - DGND*

XC1:12 - COM >
XC25:2 - GND (R1-) >
XC25:4 - GND (R2-)

XC1:13 - 424 V * A S

Start
XC1:15 -DHo——o0—— |

| I
Stop I | | |
XC1:16 - DI2 I | | I
| |
XC25:1 - STO1 (R1+) - pL
XC25:3 - STO2 (R2+) L/ Le

f Parada de seguridad

CFW-11 —

(a) Funcion de seguridad STO o SSO (sin un relé de seguridad externo)

XC1:11 - DGND*

XC1:12 - COM
XC25:2 - GND (R1-)
XC25:4 - GND (R2-)

XCA:13 - +24 V A7
\ I\
I I

| Relé de seguridad

| | [ externo

Start | [

XC1A5-DH b o— | - Al A2

| | N o—o°
Stop : /7 [
XC1:16 - DI2 - ~/ //\ -
XC25:1 - STO1 (R14) ——

XC25:3 - STO2 (R2+)

CFW-11

(b) Funcion de seguridad SS1 con un relé de seguridad externo
Nota:

(*) Para especificaciones de relé de seguridad externo, que es necesario para realizar SS1 (categoria de parada 1), consulte el item 3.3.3 Especificaciones
Técnicas en la pagina 3-45.

Figura 3.48: (a) y (b) Elemplos de cableado de control del convertidor (terminales XC1 y XC25) para realizar STO (o SSO, o sea, categoria
de parada 0) y SS1 (categoria de parada 1) funciones de seguridad de acuerdo con las normas IEC/EN 61800-5-2 e IEC/EN 60204-1 -
entradas DI1 y DI2 ajustadas como comandos Gira/Para a tres cables

Operacion del circuito de la funcién SS1 de la Figura 3.48 en la pagina 3-44:

En este caso, cuando el comando de actiVcaidon es dado para el relé de seguridad externo, el relé de seguridad
abre la senal DI2 del convertidor (a través de los terminales 23 a 24) y el motor es desacelerado primero por el
convertidor (via rampa de desaceleracion). Cuando el retardo establecido en el relé de seguridad externo expire
(este retardo debe ser mayor que el tiempo necesario para parar el motor, tomando en cuenta el tiempo de
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desaceleracion definido en el convertidor y la inercia de la carga del motor), los contactos con retardo del relé
de seguridad (terminales 47 a 48 y 57 a 58) abriran las sehales STO1 y STO2 del convertidor y la funcion Parada
de Seguridad sera activada. El motor parara, de acuerdo con la categoria 1 (SS1) de la norma IEC/EN 60204-1.

Para accionar el motor nuevamente es necesario aplicar las senales STO1 y STO2 nuevamente (cerrar los terminales
13 a 238y 28 a 24)y aplicar un pulso en la entrada DI1 del convertidor (START).

3.3.3 Especificaciones Técnicas
3.3.3.1 Caracteristicas del Control Eléctrico

Tabla 3.27: Caracteristicas del control eléctrico

Entradas de lafuncion Parada de Seguridad | XC25:1-2, XC25:3-4 | 2 entradas independientes para funcion Parada de Seguridad
Alimentacion: 24 Vcc (max. 30 V)
Impedancia: 960 Q
Estado Osi<2V, estado 1si> 17V
Para especificaciones del relé de Exigencias IEC 61508 y/0 EN 954-1 y/0 ISO 13849-1
seguridad externo (solamente cuando la generales
funcion SS1 sea exigida de acuerdo con | Exigencias de salida | Nimero de caminos de corriente: 2 caminos independientes (uno para
las normas IEC/EN 61800-5-2 e IEC/EN cada camino STO)
60204-1) consulte la Figura 3.48 en la Capacidad de tension de conmutacién: 30 Vce por contacto
pagina 3-44 Capacidad de corriente de conmutacion: 100 mA por contacto
Retardo de conmutacion maxima entre contactos: 100 ms
Ejemplo Tipo/fabricante: WEG/ Instrutech CPt-D

3.3.3.2 Caracteristicas de la Seguridad Operacional

Tabla 3.28: Caracteristicas de la seguridad operacional

Funcién Parada de Seguridad que fuerza la parada y/o evita que el motor sea accionado accidentalmente,

Delamaquina | ot rme EN 954-1 /1SO 13849-1 categoria 3, IEC/EN 61800-5-2 & IEC/EN 60204-1

Proteccion

Del proceso | Funcidon Parada de Seguridad que fuerza la parada y/o evita que el motor sea accionado accidentalmente,
del sistema | conforme IEC/EN 61508 nivel SIL2 e IEC/EN 61800-5-2
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3.3.3.3 Certificacion

s prior app-oval.

10/222 12, 12 E A4 ® TUV, TUEV and TUV are -egistered trademerxs. Utilisation and apolication reguir

EC Type-Examination Certificate

Reg.-No.: 01/205/5135.01/17

Product tested Safety Function "Safe Torque Off Certificate WEG Equipamentos
(STO)" within Frequency Inverters  holder Elétricos S.A. - Automacgéo
AV. PREF. Waldemar
Grubba, 3000
89259-900 Jaragua do Sul
/SC
Brazil

Type designation Frequency Inverter Types:
CFW11, CFW70x, CFW11M Series

Codes and standards EN 61800-5-2:2007 IEC 62061:2015 + AC:2015
EN 61800-3:2004 + A1:2012 IEC 61508 Parts 1-7:2010
EN 61800-5-1:2007 (in extracts) EN 60204-1:2006 + A1:2009 + AC:2010
EN ISO 13849-1:2015 (in extracts)

Intended application The safety function STO complies with the requirements of the relevant standards

(Cat.3/PL d acc. to EN ISO 13849-1, SIL CL 2 acc. to EN 61800-5-2 / IEC 62061 /
IEC 61508) and can be used in applications up to Cat. 3/ PL d acc. to EN ISO
13849-1 and SIL 2 acc. to IEC 62061 / [EC 61508.

Specific requirements The instructions of the associated Installation and Operating Manual shall be
considered.

It is confirmed, that the product under test complies with the requirements for machines defined in Annex | of the EC
Directive 2006/42/EC.

Valid until 2022-05-23

The issue of this certificate is based upon an examination, whose results are documented in
Report No. 968/M 313.01/17 dated 2017-05-23. >
This certificate is valid only for products which arey@"rﬁ(ﬂ.r “tmhe‘product tested. It becomes invalid at any change of
the codes and standards forming the basis of te,f m‘,g/f/r thf\unteﬂwed appllcat|on

E

Berlin, 2017-05-23

Notified Body for Machinery, NB 0035 Dipl.-Ing. Eberhard Frejno

www.fs-products.com

=

r. 56, 12103 Berlin / Germany

TUV Rheinland Industie Service GmbH, Alboinst

www.tuv.com A TUVRheinIand®

Precisely Right.
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3.4 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPEA DE COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA

Los convertidores CFW-11M G2, cuando son correctamente instalados, cumplen los requisitos de la directiva de
compatibilidad electromagnética "EMC Directive 2014/30/EU".

La serie de convertidores CFW-11M G2 fue desarrollada solamente para aplicaciones profesionales. Por eso no
se aplican los limites de emisiones de corrientes armodnicas definidas por las normas IEC/EN 61000-3-2 e IEC/EN
61000-3-12.

3.4.1 Instalacion Conforme

Para la instalacion conforme, utilice:

m Convertidor CFW-11M G2 estandar para niveles de emision de acuerdo con IEC/EN 61800-3 "Adjustable Speed
Electrical Power Drive Systems", categoria C4.

m Cables de salida (cables del motor) blindados y con el blindaje conectado en ambos lados, motor y convertidor,
con conexion de baja impedancia para alta frecuencia. Mantenga la separacion de los demas cables conforme
la Tabla 3.21 en la pagina 3-36.

m Cables de control blindados y mantenga la separacién de los demés cables conforme el item ftem 3.2.12.3
Conexiones CC11 en la pagina 3-34.

= Puesta a tierra del convertidor conforme las instrucciones de los item 3.2.8 Conexiones de Puesta a Tierra en
la pagina 3-25.

3.4.2 Definiciones de las Normas

IEC/EN 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems".

Ambientes:

Primer Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluyen instalaciones residenciales, como
establecimientos conectados sin transformadores intermediarios a la red de baja tension, la cual alimenta
instalaciones de uso residenciale.

Ejemplo: casas, apartamentos, instalaciones comerciales u oficinas localizadas en edificios residenciales.

Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluyen todos los establecimientos que no estan
conectados directamente a la red de baja tension, la cual alimenta instalaciones de uso doméstico.

Ejemplo: éreas industriales, areas técnicas de cualesquiera edificios alimentados por un transformador dedicado.
Categorias:

Categoria C1: convertidores con tensiones menores a 1000 V, para uso en el "Primer Ambiente".

Categoria C2: convertidores con tensiones menores a 1000 V, que no estan provistos de plugs o de instalaciones

moviles. Cuando sean utilizados en el "Primer Ambiente" deberan ser instalados y puestos en funcionamiento
por un profesional.

Nota: por profesional, se entiende una persona u organizacion con conocimiento en instalacion y/o puesta en funcionamiento
de los convertidores, incluyendo sus aspectos de EMC.

Categoria C3: convertidores con tensiones menores a 1000 V, desarrollados para uso en el "Segundo Ambiente"
no proyectados para uso en el "Primer Ambiente".

Categoria C4: convertidores con tensiones iguales o mayores a 1000 V, o corriente nominal igual o mayor a
400 A, o desarrollados para uso en sistemas complejos en el "Segundo Ambiente".
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3.4.3 Niveles de Emision e Inmunidad Cumplidos

Tabla 3.29: Niveles de emision e inmunidad cumplidos

Fenémeno de EMC |

Norma Basica

Nivel

Emision

Emision Conducida ("Mains Terminal Disturbance
Voltage" Rango de Frecuencia: 150 kHz a 30 MHz)

Emision Radiada ("Eletromagnetic Radiation
Disturbance" Rango de Frecuencia: 30 kHz a 1 GHz

IEC/EN61800-3

Consulte la Tabla 3.29 en la pagina 3-48

Inmunidad:

Descarga Electrostatica (ESD)

IEC/EN61000-4-2

4 kV descarga por contacto y 8 kV descarga por el aire

Transientes Rapidos ("Fast Transient-Burst")

IEC/EN61000-4-4

2 kV/5 kHz (acoplador capacitivo) cables de entrada
1 kV/5 kHz cables de control
2 kV/5 kHz (acoplador capacitivo) cables del motor

Inmunidad Conducida ("Conducted Radio-Frequency
Common Mode")

IEC/EN61000-4-6

0.15a 80 Mhz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)
Cables del motor y de control

Sobrecargas

IEC/EN61000-4-5

1.2/50 ps, 8/20 ps
1 kV acoplamiento linea-linea
2 kV acoplamiento linea-tierra

Campo Electromagnético de Radiofrecuencia

IEC/EN61000-4-3

80 a 1000 MHz
10 V/m
80 % AM (1 kHz)

Tabla 3.30: Niveles de emision conducida y radiada

Emision conducida -
Modelo de Convertidor Lco:g::u;iemr::tl::a Emision Radiada
Categoria C3 Categoria
CFW11IM 0634 T 4 100 m C4
CFW11M 1205 T 4 100 m C4
CFW11M 1807 T 4 100 m C4
CFW11IM 2409 T 4 100 m C4
CFW11M 3012 T 4 100 m C4
CFW11M 0496 T 6 100 m C4
CFW11M 0942 T 6 100 m C4
CFW11IM 1414 T 6 100 m C4
CFW11M 1885 T 6 100 m C4
CFW11M 2356 T 6 100 m C4
CFW1IM 0496 T 6 100 m C4
CFW11M 0942 T 6 100 m C4
CFW11IM 1414 T 6 100 m C4
CFW11M 1885 T 6 100 m C4
CFW11M 2356 T 6 100 m C4
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4 HMI

En este capitulo estan descritas las siguientes informaciones:

m Teclas de la HMI y funciones.
m Indicaciones en el display.

m Estructura de parametros.

4.1 INTERFAZ HOMBRE-MAQUINA HMI-CFW11M G2

A través de la HMI es posible el comando del convertidor, la visualizacion y el ajuste de todos los parametros.
Tiene forma de navegacion semejante a la usada en teléfonos celulares, con opcién de acceso secuencial a los
parametros, o a través de grupos (Menu).

Soft key izquierda: funcion definida por el
texto en el display luego arriba.

Soft key derecho: funcidn definida por el
texto en el display luego arriba.

1. Incrementa el contenido de parametros.
2. Aumenta la velocidad.

3. Selecciona grupo anterior del listado
de Grupo de Parametro.

1. Decrementa el contenido de parametro.
2. Disminui la velocidad.
3. Selecciona proximo grupo del listado de

Grupo de Parametro. )

Control del sentido de giro del motor.
Activa cuando:

P0223 =2 0 3 en LOC y/o

P0226=2 0 3 en REM.

Acelera motor con tiempo determinado por
la rampa de aceleracion.

Activa cuando:

P0224 =0en LOC o

P0227 = 0 en REM.

Selecciona modo LOCAL o REMOTO.
Activa cuando:

Desacelera motor con tiempo determinado
por la rampa de desaceleracion, hasta su

P0220 =203, parada.

Activa cuando:
P0224 =0 en LOC o
P0227 = 0 en REM. )

Acelera motor con tiempo determinado por la rampa de aceleracion hasta

la velocidad definida por PO122.

Mantiene el motor en esta velocidad mientras este presionadaza. Cuando

liberada desacelera el motor con tiempo determinado por la rampa de

desaceleracion, hasta su parada.

Activa cuando todas las condiciones abajo fueren satisfechas:

1. Gira/Para = Parg;

2. Habilita General = Activo;

3. P0225 =1 en LOC y/o P0228 = 1 en REM.

Figura 4.1: Teclas de la HMI
Bateria:

@ iNOTA!

La bateria es necesaria solamente para mantener la operacion del reloj interno cuando el convertidor
es desenergizado. En caso de que la bateria esté descargada, o no esté instalada en la HMI, la
hora del reloj sera invalida y ocurrira la indicacion de "A181- Reloj con valor invalido", cada vez que
el convertidor sea energizado.

La expectativa de vida de la bateria es de aproximadamente 10 anos. Sustituir la bateria, cuando sea necesario,
por otra del tipo CR2032.
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Ubicacion de la tapa de acceso Posicionar y girar la tapa en el sentido Quite la tapa
a la bateria, eléctrica antihorario

Quite la bateria con el auxilio HMI sin la bateria Colocar la nueva bateria posicionandola
de un destornillador plano primero en el canto izquierdo
posesionandole en el canto
derecho

Presionar la bateria para el encaje Colocar la tapa y girar en el sentido horario

Figura 4.2: Sustitucion de la bateria de la HMI

jOBSERVCAION!
Al final de su vida util, no depositar la bateria en la basura comun, sino en el local apropiado para
descarte de baterfas.
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Instalacion:
La HMI puede ser instalada o retirada del convertidor con el éste energizado o sin tension.

Siempre que el convertidor es energizado, el display pasa al modo monitoreo. Para la programacion estandar
de fabrica sera mostrada una pantalla semejante a la Figura 4.3 en la pagina 4-3 (a). A través del ajuste de
los parametros adecuados, pueden ser mostradas otras variables, en el modo monitoreo, o ser mostrado el
contenido de los parametros, en forma de grafico de barras o caracteres mayores, conforme la Figura 4.3 en la
pagina 4-3 (b)y (c).

Indicacién modo:

- LOC: modo local.
- REM: Tn%d% %Crioto. [Indicacién de la velocidad]

Indicacion del sentido
de giro del motor.

del motor en rpm.

e . N\
Status del convertidor: Parametros de monitoreo:

- Run , 4 - Velocidad del motor en rpm.
Rumn G LOC 12686 e™ ]

- Ready - Corriente del motor en Amps.
- Config 1888 rew - Frecuencia de salida en Hz (default).

. . A P0205, P0206 y P0207: seleccion de los
- Adjuste E8.8 H=

parametros que seran presentados en el modo
de monitoreo.

P0208 a P0212: unidad de ingenieria para
(indicacion de velocidad.

- Ultima falla: FXXX
- Ultima alarma: AXXX

- etc.
N

J/

J

(Funcion de la soft key izquierda. ) (Funcion delasoft key derecha. )

Ajuste en:

Indicacion de la hora.
P0197, P0O198 y PO199.J

(a) Ejemplo de ventana en el modo monitoreo padrén de fabrica

[Parémetros de monitoreo:
- Velocidad del motor en rpm.
- Corriente del motor en Amps.
- Frecuencia de salida en Hz (default).

" Run ¢ Lo 1SEEr e

P0205, P0206 y P0O207: seleccion de los parametros que seran
presentados en el modo de monitoreo por graficas de barras.

12:3% S =]

P0208 a P0212: unidad de ingenieria para indicacion de
\velocidad.

J/

(b) Ejemplo de ventana en el modo monitoreo por graficas de barras

Fumn c Lo 1288 =™

1=

Contenido de un de los parametros definido en P0205,
P0206 o P0207 representados por nimeros mayores.
Parametros no presentados deben ser programados
con "0" en P0205, P0206 o P0207.

(c) Ejemplo de ventana en el modo monitoreo por caracteres mayores

Figura 4.3: (a) a (c) Modos de monitoreo del display de la HMI
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4.2 ESTRUCTURA DE PARAMETROS

Cuando es presionada la tecla soft key derecha, en el modo monitoreo ("MENU"), son mostrados, en el display,
los 4 primeros grupos de parametros. La estructura de grupos de parametros es presentada en la Tabla 4.1 en
la pagina 4-4. Para mas detalles de los grupos existentes en la version de software en uso, consulte el manual
de programacion.

Tabla 4.1: Grupos de parametros

Nivel 0 Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3
Monitoreo 00 | TODOS PARAMETROS
01 | GRUPOS PARAMETROS 20 | Rampas
21 | Refer. Velocidad
22 | Limites Velocidad
23 | Control V/f
24 | Curva V/f Ajust.

25 | Control VVW

26 | Lim. Corriente V/f
27 | Lim. Link CC V/f

28 | Frenado Reostatico
29 | Control Vectorial 90 |Regulador Veloc.
91 | Regulador Corrente
92 | Regulador Fluxo

93 | Controle I/F

94 | Autoajuste

95 | Lim. Corr. Torque
96 | Regulador Link CC

30 | HMI

31 | Comando Local

32 |Comando Remoto
33 [ Comando a 3 Cables
34 | Com. Avance/Retorno
35 |Ldgica de Parada

36 | Multispeed

37 | Potenc. Electronico
38 | Entradas Analdgic.

39 | Salidas Analdgicas
40 | Entradas Digitales

41 | Salidas Digitales

42 | Datos del Convertidor
43 | Datos del Motor

44 | FlyStart/RideThru

45 | Protecciones

46 | Regulador PID

47 | Frenado CC

48 | Saltear Velocidad

49 | Comunicacion 110 | Config. Local/Rem
111 | Estados/Comandos
112 | CANopen/DeviceNet
113 | Serial RS$232/485
114 | Anybus

115 | Profibus DP

50 | SoftPLC
51 |PLC
52 | Funcioén Trace

02 | PUESTA EN MARCHA

ORIENTADA

03 | PARAM. ALTERADOS

04 | APLICACION BASICA

05 | AUTOAJUSTE

06 | PARAMETROS BACKUP
07 | CONFIGURACION I/O 38 | Entradas Analdgicas
39 | Salidas Analdgicas
40 | Entradas Digitales

41 | Salidas Digitales

08 | HISTORICO FALLAS
09 | PARAMETROS LECTURA

4-4 | CFW-11M G2



JI'I—'IE Energizacion y Puesta en Funcionamiento

5 ENERGIZACION Y PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

Este capitulo explica:
m Como verificar y preparar el convertidor antes de la energizacion.
m Como energizar y verificar el éxito de la energizacion.

m Como programar el convertidor para funcionamiento en modo V/f, utilizando la rutina de Puesta en Marcha
Orientada y el grupo Aplicacion Basica.

iNOTA!
Para programar el convertidor en modo Vectorial o VVW y otras funciones existentes, consultar el
manual de programacion del CFW-11.

5.1 PREPARACION Y ENERGIZACION

El convertidor ya debe haber sido instalado, de acuerdo con el Capitulo 3 INSTALACION Y CONEXION en la
pagina 3-1. En caso de que el proyecto del accionamiento sea diferente a los accionamientos tipicos sugeridos,
también podran ser seguidos los pasos a continuacion.

iPELIGRO!
Siempre desconecte la alimentacion general antes de efectuar cualesquiera conexiones.

1. Configurar la DIP switch S1 ubicada en la tarjeta ICUP, conforme la tensién nominal de las UP11 G2 utilizadas
en el accionamiento, Tabla 3.16 en la pagina 3-30.

2. Configurar el numero de UP11 G2 conectadas en paralelo, a través de la DIP switch S2 ubicada en la tarjeta
ICUP, conforme la Tabla 3.18 en la pagina 3-31.

3. \Verifique si las conexiones de potencia, de puesta a tierra y de control estan correctas y firmes.

4. Retire todos los restos de materiales del interior del convertidor o accionamiento.

5. Verifique las conexiones del motor y si la corriente y tension del motor estan de acuerdo con el convertidor.
6. Energice el control (fuente de +24 Vcc).

7. Cierre las puertas del tablero.

8. LaHMI debe indicar subtension con la electronica energizada y las unidades de potencia desenergizadas. El
parametro PO004 (Tension en el Link CC) indicara aproximadamente 15 Vcc.

9. Midalatension delared y,verifique si esta dentro del rango permitido, conforme es presentado en el Capitulo
8 ESPECIFICACIONES TECNICAS en la pagina 8-1.

10. Verifique si la identificacion automatica de hardware reconocié correctamente la corriente del convertidor
CFW-11M G2, parametro P0295. La corriente del convertidor debe ser compatible con el nimero de unidades
de potencia instaladas.

11. Ajustar el parametro P0296 de acuerdo con la tensién nominal de la red de entrada.
12. Desacople mecanicamente el motor de la carga.
Si el motor no puede ser desacoplado, asegurese de que el giro en cualquier direccidn (horario o antihorario)

no causara danos a la maquina ni riesgo de accidentes.

13. Comande el accionamiento, efectue la precarga del enlace y cierre el contactor/disyuntor principal.
CFW-11M G2 | 5-1
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14. Verifique el éxito de la energizacion.

15. El display debe mostrar en la pantalla del modo monitoreo estandar (Figura 4.3 en la pagina 4-3 (a)), el led
de estado debe encenderse y permanecer encendido con el color verde.

5.2 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

La puesta en funcionamiento en modo V/f es explicada de forma simple en 3 pasos, usando las facilidades de
programacion con los grupos de parametros existentes Puesta en Marcha Orientada y Aplicacién Basica.

Secuencia:

1. Ajuste de la contrasena para alteracion de parametros.

2. Ejecucion de la rutina de Puesta en Marcha Orientada.

3. Ajuste de los parametros del grupo Aplicacién Basica.

5.2.1 Ajuste de la Contraseina en P0O000

ficesso a los Parametros

| Salir 15:45  |Guardar )

Sec. Accion/Resultado Indicacion en el Display ||Sec. Accion/Resultado Indicacion en el Display

1 |- Modo monitoreo (Ready cLOC G ) 6 |- Sielajuste fue (Ready CLOC G |
- Presione "Menu" 8 remwm correctamente realizado,

(soft key derecho) B.0 & el display debe presentar
* 7 "Acceso Parametro Referencia Welocidad
B.8 H= P0000:5" FEEEL : S8 e
L 1% : 4% MeTi ) - Presione "Salir" (SOft key L Salir 15: 45 [Sslec. )
2 |- Elgrupo "00 TODOS (Readu  cLOC Brem ) izquierdo)
PARAMETROS" ya esta 55 TODOS PARAME TROS 7 |- Presione "Salir" (Readuy c Lo By |
seleccionado 81 GRUPOS PARAMETROS G5 TOD0S PARAME TROS
_ Presione "Selec." G2 START-UF ORIEMTADD 81 GRUPDS PARAME TROS
B3 RARAM AL TERADDS 82 START-UF ORIEMTADO
[ Salir 15145 [S=lec. ] B2 FARAM. ALTERADOS
” Sali 15:45 [Selec.

3 |- El'parametro "Acceso (Readu CLOC B ) =2 ehlob )
Parametro P0000:0" ya = 8 |- El display regresa para el (Reacy CLOC ST |
esta seleccionado modo monitoreo =

) - : B rem
- Presione "Selec." Referenc ia Veloc idad
PEEEL : 28 ren .8 A
| Salir | 15:45 [Selec. | H.8 H=
p 15:45 [ M

4 |- Paraayustar la contrasena, |(Ready ¢ LoC Brem ) L AL
presione % hasta el T
numero 5 apareter en el F UUBU
displ FAcesso a los Paranetros

'spiay
| Salir 1%5:4%  |Guardar |

5 |- Cuando el nimero 5 (Readu  cLOC Brem

aparecer, presione "'Salvar" —
FEEEE

Figura 5.1: Secuencia para liberacion de la alteracion de parametros por POO0OO

5.2.2 Puesta en Marcha Orientada

Para facilitar el ajuste del convertidor existe un grupo de parametros llamado de Puesta En Marcha Orientada.
Dentro de este grupo existe el parametro P0317, a través del cual se puede entrar en la rutina de Puesta En
Marcha Orientada.

La rutina de Puesta En Marcha Orientada presenta, en la HMI, los principales parametros en una secuencia logica,
de forma que el ajuste de éstos, de acuerdo con las condiciones de funcionamiento, prepare el convertidor para
operacion conforme la tensién de alimentacion y el motor utilizados.

Para entrar en la rutina de Puesta En Marcha Orientada siga la secuencia presentada en la Figura 5.2 en la pagina
5-4, primeramente alterando PO317 = 1y luego ajustando los otros parametros, a medida que éstos van siendo
mostrados en el display de la HMI.
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El ajuste de los parametros presentados en este modo de funcionamiento resulta en la modificacion automatica
del contenido de otros parametros y/o variables internas del convertidor.

Durante la rutina de Puesta En Marcha Orientada sera indicado el estado “Config” (Configuracion) en el angulo

superior izquierdo de la HMI.

LeE ] Mao

Salir | 13 :48 [Saluvar

Sec. Acciéon/Resultado Indicacion en el Display Sec. Accion / Resultado Indicacion en el Display
1 | - Modo Monitoreo Feacuy  CLOC B 11 | - Si necesario, cambie Config cLOC BT
- Presione “Menu” B rem el contenido de P0298 Tersien Neninad e

(soft key derecho) .8 A de acuerdo con la PRA25E: 586 _ 525 W
B.8 Hz aplicacion del convertidor Pl IEEE d e i
de frecuencia. Para eso . =
1348 e presione “Selec.”. Esta Feszet | 13:48 |Selec.
modificacion afectara PO156,
P0157, P0O158, P0401,
P0404 y P0O410 (este ultimo
solamente si P0202 =0, 1
0 2 — modos V/f). El tiempo
y el nivel de actuacion de la
proteccion de sobrecarga
en los IGBTs seran también
afectados
-

2 |- Elgrupo “00 TODOS Ready  CLOC BrEm 12 | - Sinecesario, ajuste el Config cLOC Brem
PARAMETROS” ya esta 5o TODOS PARAME TROS contenido de PO398 de Arlicacion
seleccionado 81 GRUPOS PARAME TROS acuerdo con el factor de PBz232: Uso esdo

52 START-UF ORIEMTADO . ic

v\\/ B2 PARAM. ALTERADOS servicio d“eén:oto:. Para eso, 1.15
: presione “Selec.

Salir | 13:48 [Selec. Esta modificacion afectara el Feszet | 13:48 |Selec.
valor de corriente y el tiempo
de actuacion de la funcion
de sobrecarga del motor

-

3 |- Elgrupo “01 GRUPOS Ready  cLOC Brpem 13 |- Sinecesario, ajuste el Config CLOC Brem
PARAMETROS” es @8 TOD0S PARAME TROS contenido de PO400 de Factor Seruicio Motor
seleccionado 51 GRUFDS PARAME TROS acuerdo con la tension FEZSE: il

B2 START-LUF ORIEMTADO . 1 Motar
L VN 83 PARAM. AL TERADOS nominal del motor. Para : S
(N = 1248 [Bo1 eso, presione “Selec.”. Focot | 12 :48 (501
2110 : Sk Esta modificacién corrige == : SIS
la tension de salida por el
factor x = P0400 / P0296
Nl

4 |- Elgrupo “02 START-UP Reads  CLOC Brpem 14 | - Sinecesario, ajuste PO401 | (Confia c LOC Brem
ORIENTADO” es entonces 58 TODOS PAREME TROS de acuerdo con la corriente Tenzion Mominal Motor
seleccionado 21 GRUPDS PARAME TROS nominal del motor. Para Pa4EE : 4484

. “ ” B2 STERT-UF OR IEMT&DO . “ ” Corriente Mom. Motor
- Presione “Selec. B3 PARAM. ALTERADDS esoc,jlr?re&lolne fSetIeg F')OE%Z PE4pl:  39.2A
: modificacién afectara ,
Salir [13:48 (Selec. P0O157, PO158 y P0O410 Feset | 12:48 |Selec.
i N,

5 |- El parametro “Start-up Reacduy  CLOC G 15 | - Sinecesario, ajuste P0402 | (Canfiz ¢ LOC BrEm
Orientado P0317: No” ya T reeE de acuerdo con la rotacion Berricmes Meme Nesar
esta seleccionado : Mao nominal del motor. Para Pa4aL: 30.2 A8
- Presione “Selec.” eso, presione “Selec.”. Esta ‘i f"*fjﬁ';r:“':'t":'f"

g e H Lol rEm
=1 1348 [5oT modificacion afecta P0122 Foeot | 13 148 :
L : SIEE: a P0131, P0133, P0134, =52 : bl
P0135, PO182, P0208,
P0288 y P0289
N

6 |- El contenido de “P0317 = Reacu  CLOC BT 16 |- Sinecesario, ajuste P0403 | (Canfiz cLOC BT
[000] No” es presentado F.ﬁ-:: E i de acuerdo con la frecuencia | | patac i an Mam. Mator
% i ', nominal del motor. Para PE4E2 : 17SE e

Start-Ue Orientado o

eso, presione “Selec.”. Esta
modificacion afecta P0402

bt

Rset 3 148 (Selec.
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P0153, P0O185, P0321,
P0322, P0323 y PO400

-5

Sec. Accion/Resultado Indicacion en el Display Sec. Accion / Resultado Indicacion en el Display
7 |- Elcontenido del parametro | (Readu ¢ Lo B 17 | - Si necesario, cambie el Config CLOC BT
es modifiQado para “P0317 F:,El.:, l.—. contenido de P0O404 dg Fresusne de Nema Fees
=[001] Si” s U acuerdo con la potencia PE483: 58 Hz
- Presione "Salvar" : CFAETIEEE nominal del motor. Para o it
S—— eso, presione “Selec.”. Esta ey
 Salir | 13:48 [Guardar modi?icacién afecta PO410 | Reset | 13:48 [Selec. |
N
8 |- Eneste momento se Config CLOC B 18 |- Este parametro solamente | (Caonfia  cLoc BrEm
empieza la rutina de Start- estara visible sila tarjeta de EariemE fe Mem . Herber
up Orientado y el estado : Espanal encoder ENC1 se encuentra || FEdE4:  S@he 22k
“Config” es presentado en || TiFo de Control conectada al convertidor de | | iR
el corner superior izquierdo PEZAZ: VAP B8 Ha frecuencia ackiEr -———
de la HMI Fesst | 13:48 [Sslec. - Si tiene encoder conectado Resst | 13:48 |Sslec.
- El parametro “Idioma al motor, ajuste PO405 de
P0201: Espafol” ya esta acuerdo con el nimero de
seleccionado pulsos por rotaciéon de este.
- Si necesario, cambie Para eso, presione “Selec.”
el idioma presionando v\
“Selec.”, en seguida ~
o
para seletcionar el idioma y
después presione "Salvar"
N
9 |- Sinecesario, cambie el Config CLOC Brem 19 |- Si necesario, modificar Config CLOC BrEm
contenido de PQ202 de Idiona PO406 de apute_rfjo con el Munere Fuilses Bre asler
acuerdo con el tipo de FEzEl: Espancl tipo de ventilacion del motor. 1E24 e
control. Para eso, presione "_,__ i Para eso, presione “Selec.”
“Selec.” P - Para finalizar la rutina de
- Esta rutina solamente ResetM|bi-loN|Senech Start-up Orientado, presione | F=58% [ 13:48 |Selsc.
demostrara la secuencia de “Reset” (soft key izquierdo)
ajuste para P0202 = 0 (V/f 0®
60 Hz) 0 P0202 = 1 (V/f 50
Hz). Para otros valores (V/f
Ajustable, VVW o modos
vectoriales), consulte el
manual de programacion
N
10 |- Sinecesario, cambie el Confia CLOC Brem 20 | - Luego de algunos Readu  CLOC Brem
contenido de P0296 de Tipo de Controle segundos el display vuelve B e
acuerdo con la tensién Pazaz: WP SE HE para el modo de monitoreo H.8 /A
de red usada. Para eso i inel Feee 5.8 Hx
presione “Selec.”. Esta
modificacion afectara PO151, Fesst | 13:48 [Selec. 1342 MeTi

Figura 5.2: Puesta en marcha orientada

5.2.3 Ajuste de los Parametros de Aplicacion Basica

Luego de ejecutada la rutina de Puesta En Marcha Orientada y de ajustados correctamente los parametros, el

convertidor estara pronto para operacion en modo V/A.

El convertidor tiene una serie de otros parametros que permiten su adaptacion a las mas diversas aplicaciones. En
este manual son presentados algunos parametros basicos, cuyo ajuste es necesario en la mayoria de los casos.
Para facilitar esta tarea, existe un grupo llamado de Aplicacion Basica. Para ajustes de los parametros contenidos
en el grupo Aplicacion Basica, siga la secuencia de la Figura 5.6 en la pagina 5-12. Para mas detalles consulte
el manual de programacion del CFW-11.

Luego del ajuste de estos parametros, estara finalizada la puesta en funcionamiento en modo V/f.
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Sec. Accion/Resultado Indicacion en el Display Sec. Accion/Resultado Indicacion en el Display
- Modo Monitoreo Reacu  CLOC BrpEm 6 |- Elgrupo “04 APLICACION | (Rezdg CLOC [=ar=a
- Presione “Menu” B e BASICA” es seleccionado 51 GRUPDS PARAME TROS
(soft key derecha) B.E ® - Presione “Selec.” B2 START-UP ORIEMTADO
B3 PARAM. ALTERADDS
H.8 H= 100 ]
1% : 45 M Salir 1%:45 |Selec.
- El grupo “00 TODOS Ready G LoC BT 7 |- El parametro “Tiempo

PARAMETROS” ya esta
seleccionado

o,

@ TODOS FARAR

21 GRUFDS PﬁRﬁHETRDS
B2 START-UP ORIEMTADD
82 PARAM. AL TERADODS

Salir [ 15:4% (Selec.

Aceleracion P0100: 20.0s”
ya esta seleccionado

- Si necesario, ajustar PO100
de acuerdo con el tiempo de
aceleracion deseado. Para
eso, presione “Selec.”

- Proceda de forma
semejante hasta ajustar
todos los parametros
contenidos en el grupo “04
APLICACION BASICA”.
Luego presione “Salir”. (soft
key izquierda)

Tiemeo Desace leracion

FE161: zZ8.8s

Salir | 15:45 |Selec.

- El'grupo “01 GRUPOS Feacu  CLOC B 8 |- Presione “Salir” Readd  CLOC Brem
PARAMETROS” es @1 GRUPDS PARAME TROS
seleccionado 2 2 82 START-UP ORIENTADO
B2 START-LUF OR IEMTADO 83 PARAM. ALTERADDS
@3 PARAM. AL TERADDS C
ns b Salir 15:4% |Selec. Salir | 15:45 |Selec.
- El grupo “02 START-UP Ready C Loz Gr-em 9 |- Eldisplay vuelve para Ready ¢ LOC BT
ORIENTADO” es BE TODOS PEREME TROS el modo monitoreo, Yy el = T
seleccionado a1 GRUF'DS FARAME TROS convertidor esta listo para H.E8 O®
UF OR IEMTALDD operar
a3 PﬁRF\M HL TERADOS p 8.8 H=
n s 3 Salir 15:4% |Selec. 15:45 M

- El grupo

“03 PARAMETROS
ALTERADOS” es
seleccionado

-y

Feady cLoc B

a8 TODOS PARAMETROS
21 GRUFDS PARAMETROS
ez STHRT LIF DRIENTHDD

Salir | 15:4% [Selec.

Figura 5.3: Ajuste de los parametros de aplicacion basica
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Tabla 5.1: Parametros contenidos en el grupo aplicacion basica

. L . . Rango de Ajuste de | Ajuste Del
Parametro, Descripcion Funcionamiento s .
Valores Fabrica Usuario
P0100 | Tiempo - Define el tiempo para acelerar linealmente de 0 hasta la| 0,0 2999,0 s 20,0s
aceleracion velocidad maxima (P0134)
- Ajuste 0.0 s significa sin rampa de aceleracion
P0101 Tiempo - Define el tiempo para desacelerar linealmente la velocidad | 0,0 2 999,0 s 20,0s
desaceleracion maxima (P0134) hasta “0” (cero)
- Ajuste 0.0 s significa sin rampa de desaceleracion
P0133 | Velocidad minima | - Define los valores minimos y maximos de la consigna de| 0a 18000 90 rpm
velocidad cuando el convertidor de frecuencia es habilitado rom (motor 60 Hz)
- Valido para cualquier tipo de sefial de consigna (referencia) 75 rpm
Consigna (motor 50 Hz)
P0134 | Velocidad 1800 rpm
méxima PO134 (motor 60 Hz)
1500 rpm
(motor 50 Hz)
P0O133
0 Sefal Alx
P0135 | Corriente méaxima | - Evita el tumbamiento del motor durante sobrecarga de torque | 0,2 x1 . ~a | 1,5xI -
de salida (par) en la aceleracion o desaceleracion 2% oo
(limitacion de - Programado en padron de fabrica para “Hold de Rampa”: si
corriente para el la corriente del motor ultrapasar el valor ajustado en P0O135
modo de durante la aceleracion o desaceleracion, la velocidad no sera
control V/f) mas aumentada (aceleracion) o disminuida (desaceleracion).
Cuando la corriente del motor alcanzar valor por debajo del valor
programado en P0135 el motor vuelve a acelerar o desacelerar
- Esposible programar otros modos de actuacion de la limitacion
de corriente. Consultar manual de programacion del CFW-11
Corriente del motor Corriente del motor
P0135 o P0135 o
Tiempo Tiempo
Velocidgd P Velogidad
/ Desaceleracién/'
Aceleracion L — DOQ,Q%TOF’; _\
por rampa—|
(PO100) Tiempo — \ Tiempo
Durante la Durante la
aceleracion aceleracion
P0136 Boost de torque |- Actua en bajas velocidades, modificando la curva de tension 0a9 1

manual

de salida x frecuencia del convertidor de frecuencia, de modo
a mantener el torque (par) constante

- Compensa la caida de tension en la resistencia estatérica del
motor. Actlia en bajas velocidades, aumentando la tension
de salida del convertidor de frecuencia de modo a mantener
el torque (par) en la operacion V/f

- El ajuste éptimo es el menor valor de P0O136 que permita el
arranque satisfactorio del motor. Valor mayor que el necesario
iréd incrementar demasiado la corriente del motor en bajas
velocidades, pudiendo llevar el convertidor a una condicion
de fallo (FO48, FO51, FO71, FO72, FO78 o F183) o0 alarma (A046,
A047, AO50 o A110)

Tension de salida

Nominal

PO136 = 9
(’

1/2 Nominal
FQ136 =0

S~

Velocidad
m

Nnom/2  Nno
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Tabla 5.2: Principales parametros de lectura

Parametro Descripcion Rango de Valores Parametro Descripcion Rango de Valores
P0001 Referencia Velocidad [0 a 18000 rpm P0064 |Ano Cuarta Falla 00 a99
P0002 |Velocidad Motor 0a 18000 rpm P0065 |Hora Cuarta Falla 00:00 a 23:59
P0003 | Corriente Motor 0,0 a4500,0 A P0066 |Quinta Falla 0a999
P0004 |Tensién Link CC 0a 2000V P0067 |Dia/Mes Quinta Falla 00/00 a 31/12
P0005 |Frecuencia Motor 0,0 2 1020,0 Hz P0068 | Afo Quinta Falla 00a99
P0006 |Estado Convertidor 0 = Ready (Pronto) P0069 |Hora Quinta Falla 00:00 a 23:59
1 = Run (Ejecucién) P0070 |Sexta Falla 0a999
2 = Subtension P0071 Dia/Mes Sexta Falla 00/00 a 31/12
3 = Falla P0072 [Afo Sexta Falla 00 a 99
4 = Autoajuste P0073 |Hora Sexta Falla 00:00 a 23:59
5 = Configuracion P0074 | Séptima Falla 0a 999
6 = Frenado CC P0075 [Dia/Mes Séptima Falla |00/00 a 31/12
7 =STO P0076 |Afo Séptima Falla 00 a99
P0007 |Tensién Salida 0a 2000V P0077 |Hora Séptima Falla 00:00 a 23:59
P0009 |Torque en el Motor -1000,0 a 1000,0 % P0078 |Octava Falla 02999
P0010 |Potencia Salida 0,0 a 6553,5 kW P0079 |Dia/Mes Octava Falla  |00/00 a 31/12
P0012 |Estado DI8 a DI1 0000h a O0FFh P0080 |Afo Octava Falla 00299
P0013 |Estado DO5 a DO1 0000h a 001Fh P0081 |Hora Octava Falla 00:00 a 23:59
P0018 | Valor de Al -100,00 a 100,00 % P0082 |Novena Falla 02999
P0019 |Valor de AI2 -100,00 a 100,00 % P0083 |Dia/Mes Novena Falla  |00/00 a 31/12
P0020 |Valor de AI3 -100,00 a 100,00 % P0084 | Ario Novena Falla 00299
P0021 Valor de Al4 -100,00 a 100,00 % P0085 |Hora Novena Falla 00:00 a 23:59
P0023 |Version Software 0,00 a 655,35 P0086 |Décima Falla 0a999
P0027 [Config. Accesorios 1 |Cddigo en hexadecimal de P0087 |Dia/Mes Décima Falla_|00/00 a 31/12
P0028 |Config. Accesorios 2  |acuerdo con los accesorios P0088 | Ao Décima Falla 00299
identificados. Consulte el P0089 Hora Décima Falla 00:00 a 23:59
Capitulo 7 ACCESORIOS en P0090 |Corriente Ult. Falla 0,0a24000,0A
la pagina 7-1 P0091 [Link CC Ult. Falla 0a 2000V
P0029 |Config. HW Potencia | Cddigo en hexadecimal de P0092 | Velocidad Ult. Falla 0218000 rpm
acuerdo con el modelo y P0093 |Referencia Ult. Falla 0 a 18000 rpm
opcionales existentes P0094 |Frecuencia Ult. Falla 0,0a2300,0 Hz
Consulte manual de P0095 | Tensién Mot.Ult.Falla 0a 2000V
programacién para el listado P0096 |Estado DIx Ult. Falla 0000h a 00FFh
de los codigos P0097 |Estado DOx Ult. Falla  |0000h a 001Fh
P0030 | TemperaturaIGBTs U__|-20,0 a 150,0 °C P0800 | Temper. Fase U Book 1 |-20 8 150 °C
P0031 | TemperaturaIGBTs V__|-20,0 2 150,0 °C P0801__ | Temper. Fase V Book 1 |-20 8 150 °C
P0032 | Temperatura IGBTs W_|-20,0 a 150,0 °C P0802  Temper. Fase W Book 1/-20 2 150 °C
P0033 | Temper. Rectificador _|-20,0 a 150,0 °C P0803 | Temper. Fase U Book 2 20 8 150 °C
P0034 | Temper. Aire Interno__|-20,0 a 150,0 °C P0804 | Temper. Fase V Book 2 1-20 8 150 °C
P0036 |Velocidad Ventilador |0 a 15000 rpm P0805 | Temper. Fase W Book 21-20 8 150 °C
P0037 | Sobrecarga del Motor |02 100 % P0806 | Temper. Fase U Book 8 |-20 2 150 °C
P0038 | Velocidad del Encoder |0 a 65535 rpm P0807 | Temper. Fase V Book 3 |-20 a 150 °C
P0040__|Variable Proceso PID__|0,0a 100,0 % P0808 _ Temper. Fase W Book 31-20 2 150 °C
P0041__|Valor Setpoint PID 0.0a 1000 % P0809 _ Temper. Fase U Book 4 |-20 2 150 °C
P0042 Horas Energizado 0a65535h P0810 Temper. Fase V Book 4 |-20 a 150 OC
P0043 | Horas Habilitado 0,0 2 6553,5 h PO811 | Temper. Fase W Book 4|-20 a 150 °C
P0044 Contador kWh 0 a 65535 kWh P0812 Temper. Fase U Book 5 |-20 a 150 °C
P0045 |Horas Ventil. Ligado |0 a 65535 h P0813 | Temper. Fase V Book 6 |-20 a 150 °C
P0048 | Alarma Actual 02999 P0814 | Temper. Fase W Book 5|-20 a 150 °C
P0049 Falla Actual 0a999 P0815 Corr. Fase U Book 1 -1000 a 1000 A
P0050 Ultima Falla 0a999 P0816 Corr. Fase V Book 1 -1000 a 1000 A
P0051 | Dia/Mes Ultima Falla__|00/00 a 31/12 P0817 |Corr. Fase W Book 1 |-1000 & 1000 A
P0052 Afo Ultima Falla 00 a 99 P0818 Corr. Fase U Book 2 -1000 a 1000 A
P0053 | Hora Ultima Falla 00:00 a 23:59 P0819 |Corr. Fase VBook2  |-1000a 1000 A
P0054 Segunda Falla 0a999 P0820 Corr. Fase W Book 2 -1000 a 1000 A
P0055 | Dia/Mes Segunda Falla |00/00 a 31/12 P0821 _ |Corr. Fase U Book 3 |-1000 a 1000 A
P0056 Afo Segunda Falla 00a99 P0822 Corr. Fase V Book 3 -1000 a 1000 A
P0057 |Hora Segunda Falla __ |00:00 a 23:59 P0823 |Corr. Fase W Book 3 |-1000 a 1000 A
P0058 Tercera Falla 0a999 P0824 Corr. Fase U Book 4 -1000 a 1000 A
P0059 | Dia/Mes Tercera Falla_|00/00 a 31/12 P0825 |Corr. FaseVBook4  |-1000a 1000 A
P0060 Afo Tercera Falla 00a99 P0826 Corr. Fase W Book 4 -1000 a 1000 A
P0061 | Hora Tercera Falla 00:00 a 23:59 P0827 |Corr. Fase U Book 5 |-1000 a 1000 A
P0062 Cuarta Falla 0a999 P0828 Corr. Fase V Book 5 -1000 a 1000 A
P0063 | Dia/Mes Cuarta Falla__|00/00 a 31/12 P0829 |Corr. Fase W Book 5 [-1000 a 1000 A
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5.3 AJUSTE DE FECHA Y HORARIO

Sec. Accion/Resultado Indicacion en el Display Sec. Accion/Resultado Indicacion en el Display
1 | Modo monitoreo Ready  CLOC Brem 7 | - Terminado el ajuste de Ready  CLOC Brem
- Presione “Menu” B e P0199, e,I Reloj de Tiempo -
(soft key derecha) B.8 O/ Real esta ajustado FE195: 11
B.8 H= - Presione “Salir” ‘ S
soft key izquierdo) =
1&:18 MeTiu ( y1zq ) Salir | 18:11 |Selec.
2 |- Elgrupo “00 TODOS Readu  CLOC B 8 |- Presione “Salir” Ready cLoc B
PARAMETROS” ya esta G5 TODOS PARAME TROS 27 Lim. Barram.Co WoF
seleccionado 81 GRUFPDS PARAME TROS 28 Frenag. Reostatica
82 START-UP ORIEMTADD 29 Controle Wetorial
A B3 PARAM. ALTERADDS
Salir 15:18 |Selec. Salir | 18:11 |Selec.
3 |- Elgrupo “01 GRUPOS Ready CLOC Brpem 9 | - Presione “Salir” Ready  CLOC Brpm
PARAMETROS” es B8 TODOS PARAME TROS B8 TODOS PARAME TROS
seleccionado 21 GRUPOS PARAME TROS E1 GRUFPDS PARAME TROS
) . « » 82 START-UF ORIEMTADO 82 START-UF ORIEMTADO
Presione “Selec. BS PARAM. AL TERADDS B2 PARAM. AL TERADDS
Salir 16:18 |Selec. Salir 12:11 |Selec.
4 |- Un nuevo listado de grupo Ready CLOC B 10 |- El display vuelve para el Feadu  CLOC BrEm
es presentado en el display, : modo monitoreo B remw
teniendo el grupo “20 SLporen. velecidad B.8 ®
” . 1mites ve lol 14a
Rampas” seleccionado 23 Control WoF 6.8 H=
_ Presionev\\/ hasta Salir | 16:18 |Selec. 1Z:11 MeTin
el grupo “30 HMI” ser
seleccionado
5 |- Elgrupo “30 HMI” es Ready  CLOC Brem
seleccionado 27 Lim. Barram.CC WoF
- Presione “Selec.” 28 Frenagy. Reostatica
29 Controle Vetorial
ZE HMI
Salir [ 16:18 |Selec.
6 |- El parametro “Dia P0194” Ready  CLOC Brem
ya esta seleccionado
- Si necesario, ajuste P0194 {5}
de acuerdo con el dia actual. | | Mes
Para eso, presione “Selec.” FE1eS: a
- Para modificar el contenido | L321ir | 18:18 [Sel=c.
de P0194
Q o w\
-
- Proceda de modo
semejante hasta ajustar
también los parametros
“Mes P0195” a “Segundos
P0199”

Figura 5.4: Ajuste de fecha y horario

5.4 BLOQUEO DE ALTERACION DE LOS PARAMETROS

En caso de que se quiera evitar la alteracion de parametros por personas no autorizadas,, cambiar el contenido
de PO0O0O a un valor diferente de 5. Seguir basicamente el mismo procedimiento del ltem 5.2.1 Ajuste de la
Contrasena en POOOO en la pagina 5-2.

5-8 | CFW-11M G2



JI'I—'IE Energizacion y Puesta en Funcionamiento

5.5 COMO CONECTAR UNA COMPUTADORA PC

iNOTA!
@ m Utilice siempre cable de interconexion USB blindado, “standard host/device shielded USB cable”.
Cables sin blindaje pueden provocar errores de comunicacion.
m Ejemplo de cables: Samtec:
- USBC-AM-MB-B-B-S-1 (1 metro).
- USBC-AM-MB-B-B-S-2 (2 metros).
- USBC-AM-MB-B-B-S-3 (8 metros).

m La conexion USB es aislada galvanicamente de la red eléctrica de alimentacion y de otras
tensiones elevadas internas al convertidor. La conexion USB, sin embargo, no es aislada del tierra
de proteccion (PE). Usar laptop aislado para conexion al conector USB o desktop con conexion
al mismo tierra de proteccion (PE) del convertidor.

Para controlar la velocidad del motor, a través de un microcomputador del tipo PC, o para visualizacion y progra-
macion del convertidor por éste, es necesario instalar el software SuperDrive G2 en el PC.

Procedimiento basico para transferencia de datos del PC al convertidor:

1. Instale el software SuperDrive G2 en el PC.

2. Conecte el PC al convertidor a través de cable USB.

3. Inicie el SuperDrive G2.

4. Seleccione “Abrir” y seran mostrados los archivos almacenados en el PC.
5. Seleccione el archivo apropiado.

6. Ultilice la funcion “Escribir Parametros Para el Drive”.

Todos los parametros seran transferidos al convertidor.

Para mas detalles y otras funciones relacionadas al SuperDrive G2, consulte el Manual del SuperDrive.
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5.6 MODULO DE MEMORIA FLASH

Ubicacién conforme Figura 5.5 en la pagina 5-10.

Mddulo de memoria FLASH

Figura 5.5: Detalle de la ubicacion del mddulo de memoria FLASH

Funciones:

m Almacena la imagen de los parametros del convertidor.

m Permite transferir parametros almacenados en el médulo de memoria FLASH al convertidor.
m Permite transferir el firmware almacenado en el mddulo de memoria FLASH al convertidor.
= Almacena el programa generado por el SoftPLC.

Siempre que el convertidor es energizado, transfiere este programa a la memoria RAM, ubicada en la tarjeta de
control del convertidor, y ejecuta el programa.

Para mas detalles, consulte el manual de programacion y el manual SoftPLC del CFW-11.

JATENCION!
Para conexion o desconexion del modulo de memoria FLASH, desenergice primero el convertidor
y aguarde el tiempo de descarga de los condensadores.
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5.7 OPERACION CON UN NUMERO REDUCIDO DE UNIDADES DE POTENCIA

El CFW-11M G2 tiene la posibilidad de operar con un numero reducido de UP11 y potencia reducida durante un
corto intervalo de tiempo. Dicho modo de operacién se llama “Modo Potencia Reducida”. Este modo puede ser
aplicado en procesos criticos en que no se desea parar una maquina entera, cuando una UP11 falla, posibilitando
la operacion con potencia reducida hasta que se tenga una UP11 para sustitucion.

El esquema general de un accionamiento con 5 UP11 es presentado en la Figura 3.22 en la pagina 3-18. El modo
de potencia reducida funciona con un accionamiento de hasta 2 UP11.

Suponiendo que en el accionamiento de la Figura 3.22 en la pagina 3-18, compuesto por 5 UP11, la UP11 numero
4 falle. Para restablecer el funcionamiento del accionamiento con potencia reducida (Modo Potencia Reducida)
se debe proceder de la siguiente forma:

1. Desenergizar el accionamiento.

2. ldentificar la UP11 con defecto, en ese caso la de ndmero

3. Deshacer las conexiones de potencia y control de la UP11 nuimero 4, conforme la Figura 5.7 en la pagina
5-13.

4. Desplazar las conexiones de control en la tarjeta ICUP, conforme la Figura 5.7 en la pagina 5-13. Conectar los
cables de control de la UP11 ndmero 5 en la posicidn 4 de la tarjeta ICUP. De esa forma, la que era UP11 5 se
torna UP11 4.

5. Configurar el nuevo nimero de UP11 a través de las DIP switch S2 ubicada en la tarjeta ICUP, conforme la
Tabla 3.18 en la pagina 3-31.

6. Pasar la DIP switch S1:4 a ON, de esa forma sera informado al control que el accionamiento CFW-11M G2
esta operando con un ndmero reducido de UP11,

JATENCION!
Es recomendado que el accionamiento opere con un maximo de una UP11 a menos.

7. Reencender solamente la alimentacion del control del accionamiento.

8. Seraindicada la alarma A420 (Modo de Potencia Reducida), informando que el CFW-11M G2 esta operando
en modo de potencia reducida.

9. \Verificar silos parametros P0295 (Corr. Nom. ND/HD Conv.) y P0296 (Tension Nominal Red) estan conforme
la tension y el nimero de UP11 conectadas.

10. Ajustar los siguientes parametros de control:

11. PO169: Maxima Corriente de Torque +.

12. P0O170: Maxima Corriente de Torque -.

13. Los parametros P0169 y PO170 deben ser ajustados para que la maxima corriente de torque no sobrepase
la corriente maxima del convertidor. Los valores de tales parametros son referenciados a la corriente nominal
del motor, conforme puede ser observado en el item 11.8.6 - Limitacion Corriente de Torque del manual de

programacion del CFW-11.

14. Encender la fuente de potencia del accionamiento.
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Figura 5.6: Desconexion de los cables de potencia y de control de la UP11 nimero 4

JATENCION!
No se permitira la realizaciéon de autoajuste cuando el convertidor esté operando en Modo Potencia
Reducida.
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Figura 5.7: Desplazamiento de las conexiones de control en la tarjeta ICUP
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6 DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS Y MANTENIMIENTO

Este capitulo presenta:

m Lista de todas las fallas y alarmas que pueden ser presentadas.
m Causas mas probables para cada falla y alarma.

m Lista de problemas mas frecuentes y acciones correctivas.

m Instrucciones para inspecciones periddicas en el producto y mantenimiento preventivo.

6.1 FUNCIONAMIENTO DE LAS FALLAS
Cuando es identificada la falla (FXXX) ocurre:

m Bloqueo de los pulsos del PWM.

m Indicacion en el display del cddigo y descripcion de la falla.

m El led “STATUS” pasa a rojo parpadeante.

m Apagado del relé que esté programado para “SIN FALLA”.

m Grabacién de algunos datos en la memoria EEPROM del circuito de control:
- Referencia de velocidad via HMI'y P.E. (Potencidmetro Electrénico), en caso de que la funcion “Backup de las
referencias” en P0120 esté activa.
- El cdédigo de la falla o alarma ocurrida (desplaza las nueve Ultimas fallas anteriores).
- El estado del integrador de la funcién de sobrecarga del motor.
- El estado de los contadores de horas habilitado (P0043) y energizado (P0O042).

m Para que el convertidor vuelva a operar normalmente, luego de una falla, es preciso resetearlo, 1o que puede
ser hecho de la siguiente forma:
- Apagando la alimentacion y encendiéndola nuevamente (power-on reset).

- Presionando la tecla @ (manual reset).
- Via soft key "Reset".
- Automaticamente, a través del ajuste de P0340 (auto-reset).
- Via entrada digital: DIx = 20 (P0263 a P0270).
Cuando es identificada la alarma (AXXX) ocurre:
m Indicacion en el display del codigo y descripcion de la alarma.

m EI LED "STATUS" pasa a amarillo.

= No ocurre blogueo de los pulsos PWM, el convertidor permanece en operacion.
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6.2 FALLAS, ALARMAS Y POSIBLES CAUSAS

Tabla 6.1: Fallas, alarmas y causas mas probables

Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

Subtension Link CC

F020: Falla de subtensién en la fuente de 24 Vcc que m Tension en la fuente de 24 Vcc por debajo de
Subtensién Fuente 24 Vcc alimenta el control. 22,8 \Vcc.
FO21: Falla de subtension en el circuito intermediario. = Tension de alimentacion muy baja, ocasionando

tension en el Link CC menor que el valor minimo
(leer el valor en el Parametro PO004):
— Ud < 385V - Tension de alimentacion 380 V
(P0296 = 1).
- Ud < 405 V - Tension de alimentacion
400-415 V (P0296 = 2).
- Ud < 446 V - Tension de alimentacion
440-460 V (P0296 = 3).
— Ud < 487 V - Tension de alimentacion 480 V
(P0O296 = 4).
- Ud < 530 V - Tension de alimentacion
500-525 V (P0296 = 5).
- Ud < 580 V - Tension de alimentacion
550-575 V (P0296 = 6).
— Ud < 605 V - Tension de alimentacion 600 V
(P0296 = 7).
- Ud < 696 V - Tension de alimentacion
660-690 V (P0296 = 8).
= Falta de fase en la entrada.
Falla en el circuito de precarga.
m Parametro P0296 seleccionado para usar por
encima de la tension nominal de la red.

FO22:
Sobretension Link CC

Falla de sobretension en el circuito intermediario.

= Tension de alimentacion muy alta, resultando en
una tension en el Link CC por encima del valor
maximo:
- Ud > 800 V - Modelos 380 - 480 V
(P0O296 =1, 2,3y 4).
-Ud > 1000 V -
(P0296 =5,6Y 7).
— Ud > 1200V - Modelos 660-690 V (P0296 = 8).
= |nercia de la carga accionada muy alta o rampa
de desaceleracion muy rapida.
m Ajuste de PO151 0 PO153 o P0O185 muy alto.

Modelos 500-600 V

Carga Alta en el Motor

FO30: Falla de desaturacién en los IGBTs del brazo U. = Cortocircuito entre las fases Uy Vo Uy W del
Falla Brazo U motor.
F034: ™ Falla de desaturacion en los IGBTs del brazo V. m Cortocircuito entre las fases Vy U o Vy W del
Falla Brazo V motor.
F038: M Falla de desaturacion en los IGBTs del brazo W. m Cortocircuito entre las fases Wy U o Wy V del
Falla Brazo W motor.
A046: Alarma de sobrecarga en el motor. m Ajuste de P0156, P0157 y P0158 bajo para el

Obs.:
- Puede ser deshabilitado ajustando P0348 =0 0 2.

motor utilizado.
m Carga alta en el eje del motor.

A04T:
Carga Alta en los IGBTs

Alarma de sobrecarga en los IGBTs.
Obs.:
- Puede ser deshabilitado ajustando PO350 =0 o 2.

= Corriente alta en la salida del convertidor.

Cableado Invertido Encoder/
Motor

F048: Falla de sobrecarga en los IGBTs. = Corriente muy alta en la salida del convertidor.
Sobrecarga en los IGBTs
FO67: Falla relacionada a la relacion de fase de las sefales | m  Cableado U, V, W para el motor invertido.

del encoder, si P0202 =4y P0408 =2, 30 4.
Obs.:

- Este error solamente puede ocurrir durante el
auto-ajuste.

- No es posible el reset de esta falla.

- En este caso desenergizar el convertidor, resolver
el problema y reenergizarlo.

m Canales Ay B del encoder invertidos.
= Error en la posicion de montaje del encoder.

Sobrecorriente en la Salida

FO70: Sobrecorriente o cortocircuito en la salida, Link CC | m  Cortocircuito entre dos fases del motor.
Sobrecorriente/ o resistor de frenado. = Cortocircuito de los cables de conexién del
Cortocircuito resistor de frenado reostatico.

= Modulos de IGBT en corto.
FO71: Falla de sobrecorriente en la salida. ® Inercia de carga muy alta o rampa de aceleracion

muy rapida.
= Ajuste de P0135 0 P0169, P0O170, PO171 y PO172
muy alto.
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Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

FO72: Falla de sobrecarga en el motor. m  Ajuste de PO156, PO157 y PO158 muy bajo para
Sobrecarga en el Motor Obs.: el motor.

- Puede ser deshabilitada ajustando P0348 =0 0 3. | m Carga muy alta en el eje del motor.
FO74: Falla de sobrecorriente para el tierra. m Corto para el tierra en una o mas fases de salida.
Falta a Tierra Obs.: m Capacitancia de los cables del motor elevada

- Puede ser deshabilitada ajustando P0343 = 0. ocasionando picos de corriente en la salida. @
FO76: Falla de desequilibrio de las corrientes del motor. | m Mal contacto o cableado interrumpido en la
Corriente Desequilibrio Motor | Obs.: conexion entre el convertidor y el motor.

- Puede ser deshabilitada ajustando P0342 = 0. = Controle vectorial con pérdida de orientacion.

m Controle vectorial con encoder, cableado del
encoder 0 conexion con el motor invertidos.
FO77: Falla de sobrecarga en el resistor de frenado ®m Inercia de la carga muy alta o rampa de
Sobrecarga Resistor Frenado | reostatico. desaceleracién muy rapida.
m Carga muy alta en el eje del motor.
= Valores de P0154 y P0O155 programados
incorrectamente.

FO78: Falla relacionada al sensor de temperatura tipo PTC | m  Carga muy alta en el eje del motor.

Sobretemperatura Motor instalado en el motor. m Ciclo de carga muy elevado (gran numero de

Obs.: arranques y paradas por minuto).
- Puede ser deshabilitada ajustando P0351 =0 0 3. | m Temperatura ambiente alta alrededor del motor.
- Necesario programar entrada y salida analdgica | m Mal contacto o cortocircuito (resistencia < 60 Q)
para funcion PTC. en el cableado conectado al termistor del motor.
m Termistor del motor no instalado.
= Eje del motor trabado.
FO79: Falla de ausencia de senales del encoder. Cableado interrumpido entre el encoder y el
Falla Sefales Encoder accesorio de interfaz para encoder.
Encoder con defecto.

FO80: Falla de watchdog en el microcontrolador. = Ruido eléctrico.

Falla en la CPU (Watchdog)

F082: Falla en la copia de parametros. ®m Intento de copiar los parametros de la HMI

Falla en la Funcion Copy al convertidor con versiones de software
incompatible.

F084: Falla de Autodiagndstico. m Defecto en los circuitos internos del convertidor.

Falla de Autodiagnéstico

A088: Falla de comunicacion de la HMI con la tarjeta de | m  Mal contacto en el cable de la HMI.

Comunicacion Perdida control. m Ruido eléctrico en la instalacion.

Communication Lost

A090: Alarma externa via DI. m Cableado abierto en las entradas DI1 a DI8

Alarma Externa Obs.: (programadas para “s/ Alarma Externa”).

- Necesario programar DI para "sin alarma externa”.
FO91: Falla externa via DI. m Cableado abierto en las entradas DI1 a DI8
Falla Externa Obs.: (programadas para “s/ Falla Externa”).

- Necesario programar DI para "sin falla externa”.

F099: Circuito de medicion de corriente presenta valor m Defecto en los circuitos internos del convertidor.

Offset Corriente Invalido fuera del normal para corriente nula.

A110: Alarma relacionada al sensor de temperatura tipo | ® Carga alta en el eje del motor.

Temperatura Motor Alta PTC instalado en el motor. m Ciclo de carga elevado (gran numero de

Obs.: arranques y paradas por minuto).
- Pode ser deshabilitado ajustando PO351 =00 2. |m Temperatura ambiente alta alrededor del
- Necesario programar entrada y salida analdgica convertidor.
para funcion PTC. m Termistor del motor no instalado.
= Eje del motor trabado.
A128: Indica que el convertidor pard de recibir telegramas | m  Verificar instalacion de los cables y puesta a tierra.
Timeout Comunicacion Serial | validos dentro de un determinado periodo de|m Asegurarse de que el maestro envid un nuevo
tiempo. telegrama en un tiempo inferior al programado
Obs.: en el PO314.
- Puede ser deshabilitada ajustando P0314 = 0,0 s.

A129: Alarma que indica Interrupcién en la comunicacion | m PLC paso a estado ocioso (Idle).

Anybus Offline Anybus-CC. m  Error de programacion. La cantidad de palabras
de I/O programadas en el esclavo difiere de lo
ajustado en el maestro.

m Pérdida de comunicacion con el maestro (cable
roto, conector desconectado, etc.).

A130: Alarma que indica error de acceso al médulo de = Moddulo Anybus-CC con defecto, no reconocido

Error Acceso Anybus comunicacion Anybus-CC. o incorrectamente instalado.

Conflicto con la tarjeta opcional WEG.

A133: Alarma de falta de alimentacion en el controlador m Cable roto o desconectado.

Sin Alimentacion CAN CAN. m Fuente de alimentacion apagada.
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Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

A134: El periférico CAN del convertidor pasé a estado m Tasa de comunicacion incorrecta.
Bus Off de bus off. = Dos esclavos en la red con misma direccion. Error
en el montaje del cable (sefiales cambiadas).
A135: Alarma que indica error de comunicacion. ® Problemas en la comunicacion. Programacion
Error Comunicacién CANopen incorrecta del maestro.
m Configuraciéon incorrecta de los objetos de
comunicacion.
A136: Maestro de la red pasoé a estado ocioso (Idle). m Llave del PLC en la posicion Idle.
Maestro en Idle m Bitdelregistrador de comando del PLC en cero (0).
A137: Alarma de timeout en las conexiones I/0 del ® Una o mas conexiones de tipo I/O asignadas
Timeout Conexion DNet DeviceNet. pasaron a estado de timeout.
A138: @ Indica que el convertidor recibié el comando del m Verificar el estado del maestro de la red,
Interfaz Profibus DP en Modo | maestro de la red Profibus DP para entrar en asegurando que este se encuentre en modo de
Clear modo Clear ejecucion (RUN).
= Por mayores informaciones consultar el manual
de la comunicacion Profibus DP.
A139: @ Indica interrupcion en la comunicacion entre el m \Verificar si el maestro de la red esta configurado
Interfaz Profibus DP Offline maestro de la red Profibus DP y el convertidor. correctamente y operando normalmente.
m Verificar lainstalacion de la red de manera general
— pasaje de los cables, puesta a tierra.
m  Por mayores informaciones consultar el manual
de la comunicacion Profibus DP.
A140: @ Indica error en el acceso a los datos del médulo m Verificar si el médulo profibus DP esta
Error de Acceso al Médulo de comunicacion Profibus DP. correctamente encajado en el slot 3.
Profibus DP = Por mayores informaciones consultar el manual
de la comunicacion Profibus DP.
F150: Falla de sobrevelocidad. = Ajuste incorrecto de PO161 y/o PO162.
Sobrevelocidad Motor Activada cuando la velocidad real sobrepase el valor
de P0134 x (100 % + P0132) por mas de 20 ms.
F151: Falla en el Médulo de Memoria Flash (MMF-01). m Defecto en el médulo de memoria Flash.
Falla Mddulo Memoria FLASH ® El mdédulo de memoria Flash no esta
correctamente encajado.
A152: Alarma de temperatura alta del aire interno. = Temperatura ambiente, alrededor del convertidor,
Temperatura Aire Interno Alta | Temperatura medida por encima de 75 °C. alta (> 40 °C).
Obs.: = Temperatura alta en el interior del tablero (> 40 °C).
- Puede ser deshabilitada ajustando P0O353 =1 0 3.
F153: Falla de sobretemperatura del aire interno.
Sobretemp. Aire Interno Temperatura medida por encima de 80 °C.
A156: Solamente 1 sensor indica temperatura por debajo | ® Temperatura ambiente alrededor del convertidor
Subtemperatura de -30 °C. <-30°C.
F156: Falla de subtemperatura medida en los sensores | m Temperatura ambiente alrededor del convertidor
Subtemperatura de temperatura de los IGBTs. <-30 °C.
F160: Falla en los relés de la Parada de Seguridad. ®m Uno de los relés esta defectuoso o sin la tension
Relés Parada de de +24 Vcc en la bobina.
Seguridad
F161:
Timeout PLC11 CFW-11 Consultar el manual de programacion del médulo PLC11-01 disponible en el sitio WEG -
A162: www.weg.net.
Firmware PLC Incompatible
A163: Senaliza que la referencia en corriente (4-20 mA m Cable de la Al1 roto.
Cable Partido Al1 0 20-4 mA) de la Al1 esta fuera del rango de 4 a = Mal contacto en la conexion de la sefal en los
20 mA. bornes.
A164: Senfaliza que la referencia en corriente (4-20 mA = Cable de la Al2 roto.
Cable Partido Al2 0 20-4 mA) de la Al2 esta fuera del rango de 4 a = Mal contacto en la conexion de la sefial en los
20 mA. bornes.
A165: Senaliza que la referencia en corriente (4-20 mA = Cable de la Al3 roto.
Cable Partido AI3 0 20-4 mA) de la AI3 esta fuera del rango de 4 a = Mal contacto en la conexion de la sefal en los
20 mA. bornes.
A166: Senfaliza que la referencia en corriente (4-20 mA m Cable de la Al4 roto.
Cable Partido Al4 0 20-4 mA) de la Al4 esta fuera del rango de 4 a = Mal contacto en la conexion de la sefial en los
20 mA. bornes.
A17T7: Alarma para sustitucion del ventilador (P0O045 >|m Numero de horas maximo, de operacion del
Sustitucion Ventilador 50000 horas). ventilador del disipador, excedido.
Obs.:
- Puede ser deshabilitada ajustando P0354 = 0.
A181: Alarma del reloj con horario incorrecto. = Necesario ajustar fechay horaen P0194 a P0199.
Reloj con Valor Incorrecto m Bateria de la HMI descargada, con defecto o

no instalada.
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Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

F182:
Falla Realimentacion de
Pulsos

Falla en la realimentacion de los pulsos de salida.

Defecto en los circuitos internos del convertidor.

Alarma Temperatura Sensor 1

F183: Sobretemperatura relacionada a la proteccion de Temperatura ambiente alta alrededor del
Sobrecarga sobrecarga en los IGBTs. convertidor. Operacion en frecuencia < 10 Hz
IGBTs+Temperatura con sobrecarga.

F186: @ Falla de temperatura en el sensor 1. Temperatura alta en el motor.

Falla Temperatura

Sensor 1

F187: @ Falla de temperatura en el sensor 2. Temperatura alta en el motor.

Falla Temperatura

Sensor 2

F188: @ Falla de temperatura en el sensor 3. Temperatura alta en el motor.

Falla Temperatura

Sensor 3

F189: @ Falla de temperatura en el sensor 4. Temperatura alta en el motor.

Falla Temperatura

Sensor 4

F190: @ Falla de temperatura en el sensor 5. Temperatura alta en el motor.

Falla Temperatura

Sensor 5

A191: @ Alarma de temperatura en el sensor 1. Temperatura alta en el motor.

Problema en el cableado que interconecta el
Modulo IOE-01 (02 o 03) al sensor.

A192: @
Alarma Temperatura Sensor 2

Alarma de temperatura en el sensor 2.

Temperatura alta en el motor.
Problema en el cableado que interconecta el
Mdédulo IOE-01 (02 o 03) al sensor.

A193: @
Alarma Temperatura Sensor 3

Alarma de temperatura en el sensor 3.

Temperatura alta en el motor.
Problema en el cableado que interconecta el
Modulo IOE-01 (02 o 03) al sensor.

A194: @
Alarma Temperatura Sensor 4

Alarma de temperatura en el sensor 4.

Temperatura alta en el motor.
Problema en el cableado que interconecta el
Mddulo IOE-01 (02 o 03) al sensor.

A195: @
Alarma Temperatura Sensor 5

Alarma de temperatura en el sensor 5.

Temperatura alta en el motor.
Problema en el cableado que interconecta el
Modulo IOE-01 (02 o 03) al sensor.

modo Clear.

A196: @ Alarma de cable roto en el sensor 1. Sensor de temperatura en corto.
Alarma Cable Sensor 1

A197: @ Alarma de cable roto en el sensor 2. Sensor de temperatura en corto.
Alarma Cable Sensor 2

A198: @ Alarma de cable roto en el sensor 3. Sensor de temperatura en corto.
Alarma Cable Sensor 3

A199: @ Alarma de cable roto en el sensor 4. Sensor de temperatura en corto.
Alarma Cable Sensor 4

A200: @ Alarma de cable roto en el sensor 5. m Sensor de temperatura en corto.
Alarma Cable Sensor 5

F228: Consultar el manual de la comunicacion Serial RS-232 / RS-485.

Timeout Comunicacion Serial

F229: Consultar el manual de la comunicacion Anybus-CC.

Anybus Offline

F230:

Error Acceso Anybus

F233: Consultar el manual de la comunicacion CANopen y/o consultar el manual de la comunicacion
Sin Alimentacion CAN DeviceNet.

F234:

Bus Off

F235: Consultar el manual de la comunicacion CANopen.

Error Comunicacién CANopen

F236: Consultar el manual de la comunicacion DeviceNet.

Maestro en Idle

F237:

Timeout Conexion DeviceNet

F238:@ Indica que el convertidor recibié el comando del Verificar el estado del maestro de la red,
Profibus Modo Clear maestro de la red Profibus DP para entrar en certificando que éste se encuentra en modo de

ejecucion (RUN).

La indicacion de falla ocurrira si P0O313 = 5.

Por mas informaciones consultar el manual de la
comunicacion Profibus DP.
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Descripcion
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F239: @ Indica interrupcion en la comunicacion entre el m Verificar si el maestro de la red esta configurado
Profibus Offline maestro de la red Profibus DP y el convertidor. correctamente y operando normalmente.
m \Verificar la instalacion de la red, de manera
general — pasaje de los cables, puesta a tierra.
® Laindicacion de falla ocurrira si P0313 = 5.
= Por mas informaciones consultar el manual de la
comunicacion Profibus DP.
F240: @ Indica error en el acceso a los datos del médulo m Verificar si el Médulo Profibus DP esta
Error Acceso Interf. de comunicacion Profibus DP. correctamente encajado en el slot 3.
Profibus ®m Laindicacion de falla ocurrira si PO313 = 5.
= Por mas informaciones consultar el manual de la
comunicacion Profibus DP.
A300: Alarma de temperatura alta, medida en el sensor de
Temperatura Alta temperatura (NTC) del IGBT de la fase U del book 1.
IGBT U B1 Temperatura medida, por encima de 110 °C.
F301: Falla de sobretemperatura medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase U del book
IGBT U B1 1. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A303: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT V B1 V del book 1. Temperatura medida, por encima de
110 °C.
F304: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase V del book
IGBT V B1 1. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A306: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT W B1 W del book 1. Temperatura medida, por encima
de 110 °C.
F307: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase W del book
IGBT W B1 1. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A309: Alarma de temperatura elevada medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT U B2 U del book 2. Temperatura medida por encima de
110 °C.
F310: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase U del book | m Temperatura ambiente alta (> 45 °C) y corriente
IGBT U B2 2. Temperatura medida, por encima de 115 °C. de salida elevada.
A312: Alarma de temperatura elevada, medida en el = Ventilador blogueado o defectuoso.
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de lafase | ® Aletas del disipador de calor del book muy sucias,
IGBT V B2 V del book 2. Temperatura medida, por encima de perjudicando el flujo de aire en éste.
110 °C.
F313: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase V del book
IGBT V B2 2. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A315: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT W B2 W del book 2. Temperatura medida, por encima
de 110 °C.
F316: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase W del book
IGBT W B2 2. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A318: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT U B3 U del book 3. Temperatura medida, por encima de
110 °C.
F319: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase U del book
IGBT U B3 3. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A321: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT V B3 V del book 3. Temperatura medida, por encima de
110 °C.
F322: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase V del book
IGBT VB3 3. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
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Temperatura Alta IGBT U B4

Falla/Alarma Descripcion
A324: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT W B3 W del book 3. Temperatura medida, por encima

de 110 °C.

F325: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase W del book
IGBT W B3 3. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A327: Alarma de temperatura elevada, medida en el

sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
U del book 4. Temperatura medida, por encima de
110 °C.

Sobretemperatura IGBT
W B5

F328: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase U del book
IGBT U B4 4. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A330: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT V B4 V del book 4. Temperatura medida, por encima de
110 °C.
F331: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase V del book
IGBT V B4 4. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A333: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT W B4 W del book 4. Temperatura medida, por encima
de 110 °C.
F334: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase W del book
IGBT W B4 4. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A336: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT U B5 U del book 5. Temperatura medida, por encima de
110 °C.
F337: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase U del book
IGBT U B5 5. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
AB39: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT V B5 V del book 5. Temperatura medida, por encima de
110 °C.
F340: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de
Sobretemperatura temperatura (NTC) del IGBT de la fase V del book
IGBT V B5 5. Temperatura medida, por encima de 115 °C.
A342: Alarma de temperatura elevada, medida en el
Temperatura Alta sensor de temperatura (NTC) del IGBT de la fase
IGBT W B5 W del book 5. Temperatura medida, por encima
de 110 °C.
F343: Falla de sobretemperatura, medida en el sensor de

temperatura (NTC) del IGBT de la fase W del book
5. Temperatura medida, por encima de 115 °C.

m Temperatura ambiente alta (> 45 °) y corriente
de salida elevada.

m Ventilador bloqueado o defectuoso.

m  Aletas del disipador de calor del book muy sucias,
perjudicando el flujo de aire en éste.

Sobrecarga en el IGBT U B1

A345: Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
Carga Alta IGBT U B1 book 1.
F346: Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase U del

book 1.

A348:
Carga Alta IGBT V B1

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
book 1.

F349:
Sobrecarga en el IGBT V B1

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
book 1.

A351:
Carga Alta IGBT W B1

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
book 1.

F352:
Sobrecarga en el IGBT W B1

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
book 1.

A354:
Carga Alta IGBT U B2

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
book 2.

F355:
Sobrecarga en el IGBT U B2

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
book 2.

A357:
Carga Alta IGBT V B2

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
book 2.

F358:
Sobrecarga en el IGBT V B2

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
book 2.

m Corriente alta en la salida del convertidor (consulte
la Figura 8.1 en la pagina 8-3).
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Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

A360:
Carga Alta IGBT W B2

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
ook 2.

F361:
Sobrecarga en el IGBT W B2

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
book 2.

A363:
Carga Alta IGBT U B3

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
book 3.

F364:
Sobrecarga en el IGBT U B3

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
book 3.

A366:
Carga Alta IGBT V B3

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
book 3.

F367:
Sobrecarga en el IGBT V B3

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
book 3.

A369:
Carga Alta IGBT W B3

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
book 3.

F370:
Sobrecarga en el IGBT W B3

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
book 3.

A372:
Carga Alta IGBT U B4

Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
book 4.

F373:

Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
book 4.

Fase V B1

la distribucion de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A392:
Desequilibrio de Corriente
Fase W B1

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
W book 1. Indica un desequilibrio de 20 % en
la distribucion de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A393:
Desequilibrio de Corriente
Fase U B2

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
U book 2. Indica un desequilibrio de 20 % en
la distribucion de corriente entre esta fase, vy la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

Sobrecarga en el IGBT U B4 = Corriente alta en la salida del convertidor (consulte
A375: Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase V del la Figura 8.1 en la pagina 8-3).
Carga Alta IGBT V B4 book 4.
F376: Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
Sobrecarga en el IGBT V B4 book 4.
A378: Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
Carga Alta IGBT W B4 book 4.
F379: Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
Sobrecarga en el IGBT W B4 | book 4.
A381: Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
Carga Alta IGBT U B5 book 5.
F382: Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase U del
Sobrecarga en el IGBT UB5 | book 5.
A384: Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
Carga Alta IGBT V B5 book 5.
F385: Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase V del
Sobrecarga en el IGBTV B5 | book 5.
A387: Alarma de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
Carga Alta IGBT W B5 book 5.
F388: Falla de sobrecarga en el IGBT de la fase W del
Sobrecarga en el IGBT W B5 | book 5.
A390: Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
Desequilibrio de Corriente U book 1. Indica un desequilibrio de 20 % en
Fase U B1 la distribucion de corriente entre esta fase y la

menor corriente de la misma fase en otro book,

solamente cuando la corriente en esta fase es

mayor a 75 % de su valor nominal. » o .
A391: Alarma de desequilibrio de corriente de la fase " Me}Ia conexion ellectrlca entre el Link CC y la
Desequilibrio de Corriente V book 1. Indica un desequilibrio de 20 % en unidad de p‘?Fe”C"”}- . )

® Mala conexion eléctrica entre la salida de la

unidad de potencia y el motor.

Obs.: En caso de aceleraciones y frenados
rapidos, esta alarma podra ser indicada
momentaneamente,  desapareciendo  tras
algunos segundos. Esto no es indicativo de
anomalia en el convertidor. En caso de que esta
alarma persista, cuando el motor se encuentra
operando a velocidad constante, sera un
indicativo de anomalia en la distribucion de
corrientes entre las unidades de potencia.
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Falla/Alarma

Descripcion

Causas Mas Probables

A394:
Desequilibrio de Corriente
Fase V B2

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
V book 2. Indica un desequilibrio de 20 % en

la distribucion de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A395:
Desequilibrio de Corriente
Fase W B2

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
W book 2. Indica un desequilibrio de 20 % en
la distribucién de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A396:
Desequilibrio de Corriente
Fase U B3

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
U book 3. Indica un desequilibrio de 20 % en
la distribucion de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A397:
Desequilibrio de Corriente
Fase V B3

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
V book 3. Indica un desequilibrio de 20 % en

la distribucién de corriente entre esta fase, y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A398:
Desequilibrio de Corriente
Fase W B3

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
W book 3.Indica un desequilibrio de 20 % en

la distribucion de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A399:
Desequilibrio de Corriente
Fase U B4

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
U book 4. Indica un desequilibrio de 20 % en
la distribucién de corriente entre esta fase, y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A400:
Desequilibrio de Corriente
Fase V B4

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
V book 4. Indica un desequilibrio de 20 % en

la distribucion de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A401:
Desequilibrio de Corriente
Fase W B4

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
W book 4. Indica un desequilibrio de 20 % en
la distribucion de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A402:
Desequilibrio de Corriente
Fase U B5

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
U book 5. Indica un desequilibrio de 20 % en
la distribucion de corriente entre esta fase, y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A403:
Desequilibrio de Corriente
Fase V B5

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
V book 5. Indica un desequilibrio de 20 % en

la distribucion de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

A404:
Desequilibrio de Corriente
Fase W B5

Alarma de desequilibrio de corriente de la fase
W book 5. Indica un desequilibrio de 20 % en
la distribucién de corriente entre esta fase y la
menor corriente de la misma fase en otro book,
solamente cuando la corriente en esta fase es
mayor a 75 % de su valor nominal.

m Mala conexion eléctrica entre el Link CC y la
unidad de potencia.

= Mala conexion eléctrica entre la salida de la
unidad de potencia y el motor.
Obs.: En caso de aceleraciones y frenados
réapidos, esta alarma podra ser indicada
momentaneamente,  desapareciendo  tras
algunos segundos. Esto no es indicativo de
anomalia en el convertidor. En caso de que esta
alarma persista, cuando el motor se encuentra
operando a velocidad constante, sera un
indicativo de anomalia en la distribucion de
corrientes entre las unidades de potencia.
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Falla/Alarma Descripcion Causas Mas Probables
F406: Esta falla / alarma esta asociada a la configuracion | m  Falla en la refrigeracion del médulo de frenado.
Sobretemperatura en el de los parametros P0832 y P0833. m Inercia de la carga muy alta o rampa de
Maédulo de Frenado - Funcion de la entrada DIM 1. desaceleracion muy rapida.
- Funcion de la entrada DIM 2. = Carga muy alta en el eje del motor.
F408: m Falla en las bombas (accionamientos con
Falla en el Sistema de refrigeracion a agua).
Refrigeracion m Falla en la ventilacién del tablero.
Obs.: Verificar el accionamiento usado en la
aplicacion.
F410: m Entrada DIM1 o DIM2 abierta. Verificar el
Falla Externa accionamiento usado en la aplicacion.
F412: m Temperatura ambiente alta alrededor del
Sobretemperatura en el rectificador (>45 °C) y corriente de salida elevada.
Rectificador = Problema de refrigeracion del rectificador.
m Disipador de calor del rectificador muy sucio.
F414: = Subtension o falta de fase en la entrada del
Falla en el Rectificador rectificador.
Externo
A415: m Temperatura ambiente alta alrededor del
Temperatura Elevada en el rectificador y corriente de salida elevada.
Rectificador m Disipador de calor del rectificador muy sucio.
A700: ® Alarma o Falla asociada a la desconexion de la m El blogue de funcion RTC fue activado en
HMI Desconectada HMI. la aplicaciéon de la SoftPLC y la HMI esta
F701: ® desconectada del convertidor.
HMI Desconectada
A702: ® Alarma indica que el comando de Hab. General ® El comando de Gira/Para de la aplicacién de la
Convertidor Deshabilitado esta Inactivo. SoftPLC igual a Gira, o el bloco de movimiento
fue habilitado con el convertidor deshabilitado
general.
A704: ® Dos movimientos habilitados. = Qcurre cuando dos 0 mas blogues de movimiento
Dos Movimientos Habilitados estan habilitados simultaneamente.
A706: © Referencia no programada para SoftPLC. ® Ocurre cuando algun bloque de movimiento
Referencia no Programada fue habilitado y la referencia de velocidad no
para SoftPLC esta configurada para SoftPLC (verificar P0221
y P0222).

Modelos donde pueden ocurrir:

(1) En el caso del CFW11M G2, no es indicado en la HMI en cudl UP11 G2 ocurrid la falla. La indicacion de cudl UP11 fue la causadora de la falla, es hecha
por LEDs en la tarjeta ICUP, Figura 6.1 en la pagina 6-10. Cuando es efectuado el RESET, los LEDs son apagados, volviendo a encenderse en caso de que
la falla persista.

= ¢
ke il })
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Figura 6.1: LEDs indicadores de falla en los brazos de las unidades de potencia (desaturacion)

(2) Con médulo Profibus DP conectado en el slot 3 (XC43).

(8) Con médulo I0E-01(02 o 03) conectado en el slot 1 (XC41).

(4) Un cable de conexion del motor muy largo, con més de 100 metros, presentara una alta capacitancia parasita al tierra. La circulacion de corrientes
parésitas por estas capacitancias puede provocar la actiVcaion del circuito de falta a la tierra y, consecuentemente, bloqueo por FO74, inmediatamente
después de la habilitaciéon del convertidor.

(5) Todos los modelos con aplicacion de la SoftPLC.

iNOTA!
@ El rango de PO750 a P0O799 es destinado a las fallas y alarmas del usuario de la aplicacion de la
SoftPLC.
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6.3 SOLUCION DE LOS PROBLEMAS MAS FRECUENTES

Tabla 6.2: Soluciones de los problemas mas frecuentes

Problema

Punto a Ser Verificado

Accion Correctiva

El motor no gira

Cableado incorrecto

1. Verificar todas las conexiones de potencia y comando. Por
Ejemplo, las entradas digitales DIx programadas como
gira/para, habilita general, o sin error externo deben estar
conectadas al 24 Vcc o al DGND* (consulte la Figura 3.39 en
la pagina 3-34 y Figura 3.40 en la pagina 3-35)

Referencia analdgica (si es
utilizada)

-

. Verificar si la sefal externa esta conectada apropiadamente
2. Verificar el estado del potenciometro de control (si es utilizado)

Programacion incorrecta

1. Verificar si los parametros estan con los valores correctos para
la aplicacion

Falla

1. Verificar que el convertidor no esté bloqueado debido a una
condicion de falla

2. Verificar que no exista cortocircuito entre los bornes XC12:13
y 11 (corto en la fuente de 24 Vcce)

Motor caido ("'motor stall")

ey

. Reducir la sobrecarga del motor
2. Aumentar PO136, PO137 (V/f) o PO169/P0170 (control vectorial)

La velocidad del motor varia
(fluctua)

Conexiones flojas

1. Bloguear el convertidor, desconectar la alimentacion y apretar
todas las conexiones

2. Verificar el apriete de todas las conexiones internas del
convertidor

Potenciometro de referencia con
defecto

1. Sustituir el potenciometro

Variacion de la referencia
analdgica externa

1. Identificar el motivo de la variacion. Si el motivo es ruido
eléctrico, utilice cables blindados o apartelo del cableado de
potencia o comando

Parametros mal ajustados
(control vectorial)

1. Verificar parametros P0410, P0412, PO161, PO162, PO175 y
P0O176
2. Consultar manual de programacion

Velocidad del motor muy alta o
muy baja

Programacion incorrecta (limites
de la referencia)

1. Verificar si el contenido de P0133 (velocidad minima) y de P0O134
(velocidad maxima) estan de acuerdo con el motor, asi como
con la aplicacion

Senfal de control de la referencia
analdgica (si es utilizada

1. Verificar el nivel de la sehal de control de la referencia
2. Verificar la programacion (ganancias y offset) en P0232 a P0249

Datos de la placa del motor

1. Verificar si el motor utilizado esta de acuerdo con el necesario
para la aplicacion

El motor no alcanza la velocidad
nominal, o la velocidad comienza
a oscilar cuando se aproxima

a la velocidad nominal (Control
Vectorial)

Programacion

1. Verificar PO410

Display apagado

Conexiones de la HMI

1. Verificar las conexiones de la HMI externa al convertidor

Tension de alimentacion de
24 \Vce de la ICUP

1. Verificar las conexiones de la fuente de alimentacion de 24 Vcc
del control

2. Verificar silos limites de la fuente estan de acuerdo con la Tabla
3.15 en la pagina 3-30

Velocidad del motor baja y

P0O009 = P0O169 o PO170 (motor
en limitacion de torque), para
P0202 = 4 - vectorial con encoder

Senales del encoder invertidas
0 conexiones de potencia
invertidas

1. Verificar las sefiales A-A, B-B, consulte el manual de la interfaz
para encoder incremental. Si las sefiales estan correctas,
cambie la conexion de las dos fases de salida entre si. Por
ejemploUyV

6.4 DATOS PARA CONTACTO CON LA ASISTENCIA TECNICA

iNOTA!

©

= Modelo de convertidor.

= NUumero de serie, fecha de fabricacion y revision de hardware disponibles en la placa de identificacion
del producto (consulte el Capitulo 2 INFORMACIONES GENERALES en la pagina 2-1).

m Version de software instalada (consulte PO023).

m Datos de la aplicacion y de la programacion efectuada.

Para consultas o solicitud de servicios, es importante tener en manos los siguientes datos:
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6.5 MANTENIMIENTO PREVENTIVO

{PELIGRO!

m Siempre desconecte la alimentacion general antes de tocar cualquier componente eléctrico
asociado al convertidor.

m Altas tensiones pueden estar presentes, incluso luego de la desconexion de la alimentacion.

m Aguarde por lo menos 10 minutos para la descarga completa de los condensadores de la potencia.

m Siempre conecte la carcasa del equipo al tierra de proteccion (PE) en el punto adecuado para eso.

{ATENCION!

Las tarjetas electronicas poseen componentes sensibles a descargas electrostaticas.
No toque directamente los componentes 0 conectores. En caso necesario, toque antes la carcasa
metalica puesta a tierra, o utilice pulsera de puesta a tierra adecuada.

iNo ejecute ningun ensayo de tensidén aplicada en el convertidor!
En caso de que eso sea necesario, consulte a WEG.

Cuando instalados en ambiente y condiciones de funcionamiento apropiados, los convertidores requieren pequenos
cuidados de mantenimiento. La Tabla 6.3 en la pagina 6-12 presenta un listado de los principales procedimientos
y intervalos de tiempo para la rutina de mantenimiento. La Tabla 6.4 en la pagina 6-13 presenta un listado de las
inspecciones sugeridas para el producto a cada 6 meses, luego de la puesta en marcha.

Tabla 6.3: Mantenimiento preventivo

Mantenimiento

Intervalo

Instrucciones

Cambio de la bateria de la HMI

Cada 10 afios

Consulte el Capitulo 4 HMI en la pagina
4-1

Cambio del ventilador

Tras 50000 horas de operacién @

Procedimiento de cambio del ventilador
indicado en la Figura 6.2 en la pagina 6-12

(1) Los convertidores son programados en fabrica para control automatico de los ventiladores (P0352 = 2), de forma que éstos solamente sean accionados
cuando haya aumento de la temperatura del disipador. El nimero de horas de operacion de los ventiladores dependera, por lo tanto, de las condiciones de
operacion (corriente del motor, frecuencia de salida, temperatura del aire de refrigeracion, etc.). EI convertidor registra, en el parametro P0045, el nimero de
horas que el ventilador permanecié encendido. Cuando sean alcanzadas 50000 horas de operacién del ventilador, sera indicada, en el display de la HMI, la

alarma A177.
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Tabla 6.4: Inspecciones periddicas cada 6 meses

Componente Anormalidad Accion Correctiva
Terminales, conectores Tornillos Flojos Apriete

Conectores Flojos

Ventiladores / Sistema de ventilacion | Suciedad en los ventiladores Limpieza
Ruido acustico anormal Sustituir el ventilador. Consulte la
Ventilador parado Figura 6.2 en la pagina 6-12. Verificar

Vibracion anormal las conexiones de los ventiladores

Polvo en los filtros de aire del tablero | Limpieza o sustitucion

Tarjetas de circuito impreso Acumulacion de polvo, aceite, Limpieza
humedad, etc.
Olor Sustitucion
Maodulo de potencia / Conexiones de | Acumulacion de polvo, aceite, Limpieza
potencia humedad, etc.
Tornillos de conexidn flojos Apriete
Resistores de potencia Decoloracion Sustitucion
Olor
Disipador Acumulacion de polvo Limpieza
Suciedad

6.5.1 Instrucciones de Limpieza

Cuando sea necesario limpiar el convertidor, siga las instrucciones de abajo:

Sistema de ventilacion:

1. Seccione la alimentacion del convertidor y aguarde 10 minutos.

2. Remueva el polvo depositado en las entradas de ventilacidn, utilizando un cepillo plastico o una franela.

3. Remueva el polvo acumulado sobre las aletas del disipador, asi como sobre las paletas del ventilador, utilizando
aire comprimido.

Tarjetas electrénicas:
1. Seccione la alimentacion del convertidor y aguarde 10 minutos.

2. Remueva el polvo acumulado sobre las tarjetas, utilizando un cepillo antiestatico o una pistola de aire
comprimido ionizado (Ejemplo: Charges Burtes lon Gun (non nuclear) referencia A6030-6DESCO).

3. Siendo necesario, retire las tarjetas de dentro del convertidor.

4. Utilice siempre pulsera de puesta a tierra.
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Accesorios

7 ACCESORIOS

Este capitulo presenta:
m Los accesorios que pueden ser incorporados a los convertidores.

m Los detalles de instalacion, operacion y programacion de los accesorios son presentados en los respectivos
manuales, no estando incluidos en este capitulo.

7.1 OPCIONALES

7.1.1 Funcion de Parada de Seguridad

Convertidores con la siguiente codificacion CFW11MG2...0...Y.... Consulte la Seccién 3.3 FUNCION PARADA DE
SEGURIDAD en la pagina 3-41.

7.2 ACCESORIOS

Los accesorios son incorporados de forma simple y rapida a los convertidores, usando el concepto "Plug and
Play". Cuando un accesorio es conectado alos slots, el circuito de control identifica el modelo e informa el cédigo
del accesorio conectado, en PO027 o PO028. El accesorio debe ser instalado con el convertidor sin tension.

El cédigo vy los modelos disponibles de cada accesorio son presentados en la Tabla 7.1 en la pagina 7-1. Estos
pueden ser solicitados separadamente, y seran enviados en embalaje propio, conteniendo los componentes y
manuales con instrucciones detalladas para instalacion, operacion y programacion de éstos.

JATENCION!
Solamente un mdédulo puede ser usado por vez en cada slot 1, 2, 3, 4 0 5.

Tabla 7.1: Modelos de los accesorios

item WEG Parametros de
(n° de Nombre Descripcion Slot | Identificacién
material) P0027 | P0028
Accesorios de control para instalacion en los Slots 1,2y 3
Modulo 10A: 1 entrada analdgica de 14 bits en tension y corriente; 2
11008162 IOA-01 entradas digitales; 2 salidas analdgicas de 14 bits en tension y corriente; 2 1 FD--
salidas digitales tipo colector abierto
Mddulo IOB: 2 entradas analdgicas aisladas en tension y corriente; 2
entradas digitales; 2 salidas analdgicas aisladas en tension y corriente
TGOS [O1E50, (misma programacion de las salidas del CFW-11 estandar); 2 salidas ! s
digitales tipo colector abierto
11126674 I0C-01 Modulo con 8 entradas digitales y 4 salidas digitales a relé (uso con SoftPLC) 1 C1
Modulo con 8 entradas digitales y 8 salidas digitales de tipo colector abierto
11126730 10C-02 NPN (uso con SoftPLC) 1 Ch5
11820111 10C-03 ,\PAISSUD IOC con 8 entradas digitales y 7 salidas digitales de colector abierto ’ c6 L
11126732 IOE-01 Mddulo de entrada para 5 sensores de tipo PTC 1 25-- ----
11126735 IOE-02 Mddulo de entrada para 5 sensores de tipo PT100 1 23-- ----
11126750 IOE-03 Mddulo de entrada para 5 sensores de tipo KTY84 1 27--
11008100 ENG-01 l\/Ié~dqu encoder incremental 5 a 12 Vcc, 100 kHz, con repetidor de las 5 —Co L
sefiales del encoder
11008101 ENC-02 Mddulo encoder incremental 5 a 12 Vee, 100 kHz 2 --C2 ----
11008102 RS485-01 Modulo de comunicacion serial RS-485 (Modbus) 3 ---- CE--
11008103 RS232-01 Médulo de comunicacion serial RS-232C (Modbus) 8 CC--
11008104 RS232-02 Mddulo dg comunicacic’)q serial RS-232C con llaves para programacion de 3 L cC--
la memoria FLASH del microcontrolador
11008105 CAN/RS485-01 Maodulo de interfaz CAN y RS-485 (CANopen / DeviceNet / Modbus) 3 CA--
11008106 CAN-01 Maddulo de interfaz CAN (CANopen / DeviceNet) 3 CD--
11045488 | PROFIBUS DP-01 | Mddulo de comunicacion Profibus DP 3 C9
11008911 PLC11-01 Modulo PLC 1,2y3| ---- --xxME)
11094251 PLC11-02 Mddulo PLC 1,2y3| -—-- | --xx®
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Accesorios
item WEG Parametros de
(n° de Nombre Descripcion Slot | Identificacion
material) P0027 P0028
Accesorios Anybus-CC para instalacion en el Slot 4
11008158 DEVICENET-05 Médulo de interfaz DeviceNet 4 - | -xx@@
10933688 | ETHERNET/IP-05 | Mddulo de interfaz Ethernet/IP 4 - | -xx@®)
115650476 | MODBUSTCP-05 | Mddulo de interfaz Modbus TCP 4 e e S
11550548 PROFINETIP-05 | Mddulo de interfaz PROFINET IO 4 - | -xx@®
11008107 PROFDP-05 Maodulo de interfaz Profibus DP 4 - | -xxP®
11008161 RS485-05 Mdédulo de interfaz RS-485 (pasivo) (Modbus) 4 --- | -xx@@
11008160 RS232-05 Mdédulo de interfaz RS-232 (pasivo) (Modbus) 4 - | -xx@@
Moddulo de Memoria Flash para instalacion en el Slot 5 - Incluido Estandar de Fabrica
11719952 MMF-03 | Médulo de Memoria FLASH [ 5 | — | -xx®
HMI individual, tapa ciega y marco para HMI externa
11008913 HMI-01 HMI individual @ HMI - -
11010521 RHMIF-01 Kit marco para HMI remota (grado de proteccion IP56) - - -
11010298 HMID-01 Tapa ciega para slot de la HMI HMI - -
10950192 HMI CAB-RS-1M | Cable serial para HMI remota 1 m - - -
10951226 HMI CAB-RS-2M | Cable serial para HMI remota 2 m - - -
10951223 HMI CAB-RS-3M | Cable serial para HMI remota 3 m - - -
Diversos
10960846 CONRA-01 Rack de control (conteniendo la tarjeta de control CC11) - - -
10960847 CCS-01 Kit para blindaje de los cables de control (suministrado con el producto) - - -
13555095 CabosZF;br:?/Sinal Cj Cables Fibra'y Senal CFW1IM G2 - 2,5 m ) ) )
13555150 CabosSF(i)brr:\/SinaI Cj Cables Fibra'y Sefial CFW11IM G2 - 3,0 m ) ) }
13555151 CabosSFGib;:/Sinal Cj Cables Fibra y Sefial CFW11M G2 - 3,6 m ) ) )
13353317 RACK G2 2 Rack para montaje de 2 unidades UP11 G2 en tablero © - - -
13353316 RACK G2 3 Rack para montaje de 3 unidades UP11 G2 en tablero © - - -
13166838 |DBW040250D5069SZ| Médulo de frenado reostatico DBWO04 - - -

(1) Consulte el manual del médulo PLC.
(2) Consulte el manual de la comunicacién Anybus-CC.
(3) Consulte el manual de programacion.

(4) Utilizar cable para conexion de la HMI al convertidor, con conectores D-Sub9 (DB-9) macho y hembra, con conexiones perno a perno (tipo extensor de
mouse) o Null-Modem estandares de mercado. Largo maximo 3 m.

Ejemplos:

- Cable extensor de mouse - 1.80 m; Fabricante: Clone.

- Belkin pro series DB9 serial extension cable 5 m; Fabricante: Belkin.

- Cables Unlimited PCM195006 cable, 6 ft DB9 m/f; Fabricante: Cables Unlimited.
(5) Consulte la guia de montaje del rack.
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8 ESPECIFICACIONES TECNICAS

Este capitulo describe las especificaciones técnicas (eléctricas y mecanicas) del CFW-11M G2.

8.1 DATOS DE LA POTENCIA

Fuente de alimentacion:

= Tolerancia de tension: -15 % a +10 %.

m Tension nominal de red maxima: 480 V para modelos con alimentacion CC de 436...750 Vcc, 600 V para
modelos con alimentacion CC de 574...970 Vcc y 690 V para modelos con alimentacion CC de 758...1150 Vcc,
para altitud hasta 2000 m. Para altitud mayor a la reduccion de la tension nominal de la red seré de 1,1 % para
cada 100 m por encima de 2000 m - altitud maxima: 4000 m.

m Frecuencia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

m Desbalance de fase: < 3 % de la tension de entrada fase a fase nominal.

m Sobretensiones de acuerdo con la Categoria Ill (EN 61010/UL 508C).

m Tensiones transientes de acuerdo con la Categoria lll.

m Maximo de 12 conexiones por hora (1 cada 5 minutos).

= Rendimiento tipico: = 98 %.

iNOTA!
En los datos de la fuente de alimentacion presentados, se considera que el inversor es alimentado
por un puente rectificador a diodos.
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Nota:
(1) Corriente nominal en régimen permanente en las siguientes condiciones:
- Frecuencia de conmutacion indicada. No es posible utilizar el convertidor CFW-11M G2 con frecuencias de conmutacion de 2,5 kHz, 5 kHz y 10 kHz.
- Temperatura del ambiente alrededor del convertidor, conforme lo especificado en el Capitulo 3 INSTALACION Y CONEXION en la péagina 3-1. Para
temperaturas mayores, limitadas a 55 ° C, la corriente de salida debe ser reducida en 2 % por cada ° C por encima de la temperatura maxima especificada.
- Humedad relativa del aire: 5 % a 95 % sin condensacion.
- Altitud: 1000 m. Por encima de 1000 m hasta 4000 m, la corriente de salida debe ser reducida en 1 % para cada 100 m por encima de 1000 m.
- Ambiente con grado de contaminacion 2 (de acuerdo con EN50178 y UL508C).
- Para la operacion del convertidor en régimen permanente con frecuencias de salida entre 0y 10 Hz, aplicar derating de 35 % en la corriente nominal de
salida.
(2) Una sobrecarga cada 10 minutos. La Tabla 8.1 en la pagina 8-2 presenta solamente dos puntos de la curva de sobrecarga (tiempo de actiVcaion de 1 min
y 3s). Las curvas de sobrecarga completa de los IGBTs para Régimen de Sobrecarga Normal (ND) y Régimen de Sobrecarga Pesada (HD) son presentadas
en la Figura 8.1 en la pagina 8-3. Dependiendo de las condiciones operacionales del convertidor, tales como temperatura del aire alrededor del convertidor
y frecuencia de salida, el tiempo maximo para la operacién del convertidor con sobrecarga puede ser reducido.
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(a) Curva de sobrecarga de los IGBTs para régimen de sobrecarga normal (ND)
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(b) Curva de sobrecarga de los IGBTs para régimen de sobrecarga pesada (HD)
Figura 8.1: (a) y (b) Curvas de sobrecarga de los IGBTs para uso con sobrecarga normal (ND) y uso con sobrecarga pesada (HD)
(3) Las potencias de los motores son solamente orientativas, siendo especificadas para motor WEG 4 polos, 440 V para modelos con alimentacion CC de
436...750 Vce; 575 V para modelos con alimentacion CC de 574...970 Vcc y 690 V para modelos con alimentacion CC de 758...1150 Vcc. El dimensionamiento
correcto debe ser hecho en funcion de las corrientes nominales de los motores utilizados.

(4) Todas las potencias disipadas fueron obtenidas utilizandose la maxima tensiéon de entrada, corriente nominal (ND o HD), maxima tension de salida y
frecuencia de conmutacion de 2,0 kHz. Todas las pérdidas indicadas son para el peor caso.
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8.2 DATOS DE LA ELECTRONICA/GENERALES

Tabla 8.2: Datos generales referentes al control y a la electrdnica del convertidor

Control

Método

= Tension impuesta
m Tipos de control:
- V/f (Escalar)
- VVW: Control Vectorial de tension
- Control vectorial con encoder
- Control vectorial sensorless (sin encoder)
- Control vectorial para motores de imanes permanentes (PMSM)
» PWM SVM (Space Vector Modulation)
Reguladores de corriente, flujo y velocidad en software (full digital)
m Tasa de ejecucion:
- Reguladores de corriente: 0.25 ms (frecuencia de conmutacion = 2 kHz)
- Regulador de flujo: 0.5 ms (frecuencia de conmutacion = 2 kHz)
- Regulador de velocidad / medicion de velocidad: 1.2 ms

Frecuencia de
Salida

= 0a3.4xfrecuencia nominal (P0403) del motor. Esta frecuencia nominal es ajustable de 0 Hz a 300
Hz en el modo escalar y de 30 Hz a 120 Hz en el modo vectorial
Limite de frecuencia de salida en funcion de la frecuencia de conmutacion:
- De 125 Hz (frecuencia de conmutacion = 1,25 kHz)
- De 200 Hz (frecuencia de conmutacion = 2 kHz)

Performance

Control de
Velocidad

V/f (Escalar):
= Regulacion (con compensacion de deslizamiento): 1 % de la velocidad nominal
= Rango de variacion de la velocidad: 1:20
VVW:
= Regulacion: 1 % de la velocidad nominal
m Rango de variacion de la velocidad: 1:30
Sensorless (P0202 = 3 motor de induccion):
= Regulacion: 0,5 % de la velocidad nominal
m Rango de variacion de la velocidad: 1:100
Vectorial con Encoder (P0202 = 4 motor de induccién o P0202 = 6 iman permanente):
m Regulacion:
- £0,01 % de la velocidad nominal con entrada analdgica 14 bits (I0OA)
- +0,01 % de la velocidad nominal con referencia digital (teclado, serial, Fieldbus, Potenciometro
Electronico, multispeed)
- 0,05 % de la velocidad nominal con entrada analdgica 12 bits (CC11)
- Rango de variacion de velocidad: 1:1000

Control de
Torque

m Rango: 10 a 180 %, regulacion: +5 % del torque nominal (P0202 = 4,6 07)
Rango: 20 a 180 %, regulacion: +10 % del torque nominal (P0202 = 3, por encima de 3 Hz)

Entradas
(tarjeta CC11)

Analégicas

m 2 entradas diferenciales aisladas por amplificador diferencial; resolucion de la Al1:12 bits, resolucion
de la Al2: 11 bits + sefal, (0 a 10) V, (0 a 20) mA o (4 a 20) mA, Impedancia: 400 kQ para (0 a 10) V,
500 Q para (0 a 20) mA o (4 a 20) mA, funciones programables

Digitales

m 6 entradas digitales aisladas, 24 Vcc, funciones programables

Salidas
(tarjeta CC11)

Analdgicas

2 salidas, aisladas, (0 a 10) V, RL = 10 kQ (carga max.), 0 a 20 mA / 4 a 20 mA (RL < 500 Q)
resolucion: 11 bits, funciones programables

Relé

3 relés con contactos en la/NF (NO/NC), 240 Vca, 1 A, funciones programables

Seguridad

Proteccion

Sobrecorriente/cortocircuito en la salida
Sub./sobretension en la potencia

Falta de fase

Sobretemperatura

Sobrecarga en el resistor de frenado
Sobrecarga en los IGBTs

Sobrecarga en el motor

Falla / alarma externa

Falla en la CPU o memoria
Cortocircuito fase-tierra en la salida

Interfaz

Hombre

Maquina
HMI

HMI Estandar

9 teclas: Gira/Para, Incrementa, Disminuye, Sentido de giro, Jog, Local/Remoto, Soft key derecha
y Soft key izquierda

Display LCD grafico

Permite acceso/alteracion de todos los parametros

Exactitud de las indicaciones:

- Corriente: 5 % de la corriente nominal

- Resolucion de la velocidad: 1 rpm

u Posibilidad de montaje externo

Grado de
Proteccion

1PO0

m Estandar

Conector
USB para
Programacion

Conector USB

= USB standard Rev. 2.0 (velocidad basica)
®m USB plug tipo B “dispositivo”
m Cable de interconexion: cable USB blindado, “standard host/device shielded USB cable”
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8.2.1 Normas Atendidas

Normas de Seguridad

UL 61800-5-1 — Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems — Part 5-1: Safety Requirements — Electrical,
Thermal and Energy

IEC/EN 61800-5-1 - Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems — Part 5-1: Safety Requirements —
Electrical, Thermal and Energy

Normas de
Compatibilidad
Electromagnética
(EMC)

IEC/EN 61800-3 - Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC product standard including
specific test methods

IEC/EN 61000-4-2 - Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: Testing and measurement techniques -
Section 2: Electrostatic discharge immunity test

IEC/EN 61000-4-3 - Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: Testing and measurement techniques -
Section 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

IEC/EN 61000-4-4 - Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: Testing and measurement techniques -
Section 4: Electrical fast transient/burst immunity test

IEC/EN 61000-4-5 - Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: Testing and measurement techniques -
Section 5: Surge immunity test

IEC/EN 61000-4-6 - Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: Testing and measurement techniques -
Section 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

Normas de Seguridad
de la Maquina @

EN ISO 13849-1:2015 - Safety of machinery — Safety-related parts of control systems — Part 1: General
principles for design

EN 62061:2005+A1:2013+AC:2010+A2:2015 / IEC 62061:2005+A1:2012+A2:2015* - Safety of machinery —
Functional safety of safety-related electrical, electronic and programmable control systems

EN 61800-3:2004+A1:2012 / IEC 61800-3:2004+AMD1:2011* - Adjustable speed electrical power drive
systems Part 3: EMC requirements and specific test methods

EN 60204-1:2006+A1:2009+AC:2010 - Safety of machinery — Electrical equipment of machines Part 1:
General requirements

EN 61800-5-2:2007 / IEC 61800-5-2:2007 - Adjustable speed electrical power drive systems Part 5: Safety
Requirements / Section 2: Functional

IEC/EN 61508 Parts 1-7:2010 - Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-
related systems

Normas de
Construccion
Mecanica

IEC/EN 60529 - Degrees of protection provided by enclosures (IP code)
UL 50 - Enclosures for electrical equipment

(1) Estas normas solo se aplican a los inversores con la opcién de parada de seguridad.
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8.3 DATOS MECANICOS

El mdédulo UP11 G2 tiene una masa total de 94 Kg. Sus dimensiones estan presentadas en la Figura 8.2 en la
pagina 8-6.
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Figura 8.2: Dimensiones mecanicas en mm [in]
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