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TERMINOLOGIE

1 TERMINOLOGIE

Echilibrare: procedura prin care se verifica distributia masei unui rotor si, daca este necesar, se ajusteaza
pentru a se asigura ca dezechilibrul rezidual sau vibratia jurnalelor si/sau fortele exercitate asupra rulmentilor
la o frecventa corespunzéatoare vitezei de functionare se incadreaza in limitele specificate in standardele
internationale.

[ISO 1925:2001, definitia 4.1]

Gradul de calitate al echilibrarii: indica amplitudinea vitezei de varf a vibratiei, exprimata in mm/s, a unui rotor
care functioneaza liber in spatiu si este produsul unui dezechilibru specific si al vitezei unghiulare a rotorului
la viteza maxima de functionare.

Piesa legata la pamant: piesa metalica conectata la sistemul de legare la pamant.

Piesa sub tensiune: conductor sau piesa conductiva destinata sa fie alimentata cu energie in conditii normale
de functionare, inclusiv un conductor neutru.

Personal autorizat: personal autorizat.

Personal calificat: angajat care indeplineste simultan urmatoarele conditii:

= Primeste instruire sub ihdrumarea si responsabilitatea unui profesionist calificat si autorizat.
= Lucreaza sub responsabilitatea unui profesionist calificat si aprobat.

Personal calificat: angajat calificat anterior si inregistrat la consiliul de clasa competent.

Personal calificat: angajat care dovedeste absolvirea unui curs specific Th domeniul electric de catre sistemul
oficial de invatamant.

NOTA!
@ Calificarea este valabila numai pentru compania care a instruit angajatul in conditiile stabilite de
profesionistul autorizat si calificat responsabil cu instruirea.
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RECOMANDARI INITIALE P

2 RECOMANDARI INITIALE P

ATENTIE!

& Motoarele electrice au circuite sub tensiune, piese rotative expuse si suprafete fierbinti care pot
provoca leziuni grave persoanelor in timpul functionarii normale. Prin urmare, se recomanda ca
transportul, depozitarea, instalarea, operarea si intretinerea sa fie efectuate intotdeauna de personal
calificat. De asemenea, trebuie luate in considerare procedurile aplicabile si standardele relevante
ale tarii in care va fi instalata masina.

Nerespectarea procedurilor recomandate Tn acest manual si a altor referinte de pe site-ul web
WEG poate provoca leziuni personale grave si/sau daune materiale substantiale si poate anula
garantia produsului.

Din motive practice, nu este posibil sa se includa in acest manual informatii detaliate care sa acopere toate
variabilele de constructie si nici toate alternativele posibile de asamblare, functionare sau intretinere.

Acest manual contine numai informatiile necesare care permit personalului calificat si instruit sa isi desfasoare
activitatea. Imaginile produsului sunt prezentate numai in scop ilustrativ.

Este esential ca intregul proces de instalare si manipulare a motorului sa fie efectuat de un profesionist calificat.
Motoarele sunt furnizate cu numarul de componente specificat in documentatie. Utilizarea componentelor sau
uneltelor suplimentare care nu sunt furnizate de WEG, chiar daca sunt mentionate ih manual, trebuie evaluata
si asiguratd de instalator. Responsabilitatea pentru orice adaptare sau utilizare a elementelor suplimentare
revine persoanei sau companiei responsabile de instalare.

Pentru aplicatii si conditii de functionare speciale (manualul 50026367 pentru motoare de extractie a fumului,
manualul 50021973 pentru motoare cu frana, manualul 50078700 pentru motoare comutate electronic, 14629920
manual pentru motoare pentru mese cu role, 50106963 manual pentru motoare WEG Lift Gearless) consultati
manualul aplicabil pe site-ul web www.weg.net sau contactati WEG.

Pentru motoarele furnizate cu senzor WEG Motor Scan, consultati instructiunile de instalare Prezentare generala
a manualului de receptie si utilizare (10008475131) disponibil pe www.weg.net.

Pentru informatii despre sarcinile radiale si axiale admise ale arborelui, consultati catalogul tehnic al produsului.

ATENTIE!
& Utilizatorul este responsabil pentru definirea corectd a mediului de instalare si a caracteristicilor aplicatiei.

ATENTIE!
In perioada de garantie, toate serviciile de reparatie, revizie si reconditionare trebuie efectuate de
centrele de service autorizate WEG pentru a mentine valabilitatea garantiei.

2.1 AVERTISMENT SIMBOLUL
ATENTIE!
& Avertisment privind siguranta si garantia.

2.2 PRIMIREA INSPECTIEI

Toate motoarele sunt testate in timpul procesului de fabricatie.

La receptie, motorul trebuie verificat pentru a se constata eventualele deteriorari survenite in timpul
transportului. Toate deteriorarile trebuie raportate nh scris companiei de transport, companiei de asigurari si
WEG. Nerespectarea acestor proceduri va duce la anularea garantiei produsului.
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RECOMANDARI INITIALE P

Trebuie sa inspectati produsul:
= Verificati daca datele de pe placuta de identificare corespund cu comanda de achizitie.

= Scoateti dispozitivul de blocare a arborelui (daca exista) si rotiti arborele cu ména pentru a va asigura ca se
roteste liber. Arborele s-ar putea s&@ nu se roteasca liber in motoarele W23 Sync+, WMagnet si WQuattro,
din cauza cuplului de aliniere generat de magneti. Ar putea fi necesar sa utilizati o parghie.

ATENTIE!
Céand rotiti arborele, este necesar sa va asigurati ca terminalele sunt izolate pentru a elimina riscul
de electrocutare din cauza tensiunii induse.

= Verificati daca motorul nu a fost expus la praf si umiditate excesive in timpul transportului.

Nu indepartati vaselina de protectie de pe arbore sau dopurile de la intrarile cablurilor. Aceste protectii trebuie
sa ramana la locul lor pana la finalizarea instalarii.

2.3 PLACUTE DE IDENTIFICARE

Placuta de identificare contine informatii care descriu caracteristicile de constructie si performantele motorului.
Figura 2.1 de la pagina 2-2, Figura 2.2 de la pagina 2-3 si Figura 2.3 de la pagina 2-4 prezinta exemple
de dispunere a placutelor de identificare.
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Figura 2.1: Placuta de identificare a motorului IEC
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Figura 2.2: Placuta de identificare a motoarelor pompelor de combustibil
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Figura 2.3: Placuta de identificare a motorului NEMA
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3 E DE SIGURANTA INSTRUCTIUNI

ATENTIE!

Motorul trebuie deconectat de la sursa de alimentare si oprit complet inainte de a efectua orice
proceduri de instalare sau intretinere. Trebuie luate méasuri suplimentare pentru a evita pornirea
accidentala a motorului.

ATENTIE!

Profesionistii care lucreaza cu instalatii electrice, fie Tn cadrul asamblarii, exploatarii sau intretinerii,
trebuie sa utilizeze unelte adecvate si sa fie instruiti cu privire la aplicarea standardelor si cerintelor
de siguranta, inclusiv utilizarea echipamentului individual de protectie (EIP), care trebuie respectat cu
atentie pentru a reduce riscul de vatamare corporala in timpul acestor servicii.

ATENTIE!

Motoarele electrice au circuite sub tensiune, piese rotative expuse si suprafete fierbinti care pot
provoca leziuni grave persoanelor in timpul functionarii normale. Se recomanda ca serviciile de
transport, depozitare, instalare, operare si intretinere sa fie intotdeauna efectuate de personal
calificat.

ATENTIE!
Utilizatorii de stimulatoare cardiace si personalul necalificat nu trebuie s& deschida motoarele W23
Sync+, WMagnet si WQuattro, deoarece acestea utilizeazd magneti de mare putere.

> P P P

Respectati intotdeauna instructiunile de siguranta, instalare, intretinere si inspectie in conformitate cu
standardele aplicabile in fiecare tara.
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4 MANIPULARE S| TRANSPORT

Motoarele ambalate individual nu trebuie ridicate niciodata de ax sau de ambalaj. Acestea trebuie ridicate numai
cu ajutorul suruburilor cu ochi, atunci cand sunt furnizate. Utilizati intotdeauna dispozitive de ridicare adecvate
pentru a ridica motorul. Suruburile cu ochi de pe cadru sunt proiectate pentru a ridica greutatea masinii numai
asa cum este indicat pe placuta de identificare a motorului. Motoarele livrate pe paleti trebuie ridicate de baza
paletului cu dispozitive de ridicare care sustin in totalitate greutatea motorului. Ambalajul nu trebuie niciodata
scapat pe jos. Manipulati-I cu atentie pentru a evita deteriorarea rulmentilor.

ATENTIE!

& Suruburile cu ochi prevazute pe cadru sunt destinate exclusiv ridicarii masinii. Nu utilizati aceste

suruburi cu ochi pentru ridicarea motorului cu echipamente cuplate, cum ar fi baze, scripeti, pompe,
reductoare etc.
Nu utilizati niciodata suruburi cu ochi deteriorate, indoite sau crapate. Verificati intotdeauna starea
suruburilor cu ochi inainte de a ridica motorul. Suruburile cu ochi montate pe componente, cum
ar fi scuturile de capat, kiturile de ventilatie fortata etc., trebuie utilizate numai pentru ridicarea
acestor componente. Nu le utilizati pentru ridicarea intregului set de masini.

Manipulati motorul cu atentie, fara lovituri bruste, pentru a evita deteriorarea rulmentilor si pentru a preveni
solicitari mecanice excesive asupra suruburilor cu ochi, care ar putea duce la ruperea acestora.

ATENTIE!
Nu manipulati motoarele de componentele polimerice: capacul ventilatorului, capacul de scurgere,
cutia de borne si/sau capacul cutiei de borne.

ATENTIE!

& Pentru a muta sau transporta motoarele cu rulmenti cilindrici sau rulmenti cu bile cu contact
unghiular, utilizati intotdeauna dispozitivul de blocare a arborelui furnizat impreuna cu motorul.
Toate motoarele HGF, W50, W51 HD si W60, indiferent de tipul rulmentului, trebuie transportate
cu dispozitivul de blocare a arborelui montat.
Motoarele montate vertical cu rulmenti lubrifiati cu ulei trebuie transportate in pozitie verticala.
Daca este necesar sa mutati sau sa transportati motorul in pozitie orizontala, instalati dispozitivul
de blocare a arborelui pe ambele parti (capatul de actionare si capatul neactionat) ale motorului.

4.1 RIDICARE

ATENTIE!

& Tnainte de a ridica motorul, asigurati-va ca toate suruburile cu ochi sunt strAnse corespunzator
si ca umerii suruburilor cu ochi sunt in contact cu baza care urmeaza sa fie ridicata, asa cum se
arata in Figura 4.1 de la pagina 4-1. Figura 4.2 de la pagina 4-2 arata o strangere incorecta a
surubului cu ochi.

Asigurati-va ca masina de ridicat are capacitatea de ridicare necesara pentru greutatea indicata pe placuta
de identificare a motorului.

Figura 4.1: Strangerea corecta a surubului cu ochi
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Figura 4.2: Stréngere incorectd a surubului cu ochi

ATENTIE! A
Centrul de greutate poate varia in functie de modelul motorului si de accesorii. In timpul procedurilor

de ridicare, unghiul maxim de inclinare permis nu trebuie depasit niciodata, conform specificatiilor
de mai jos.

4.1.1 Motoare Orizontale Cu Un Singur Surub Cu Ochi

Pentru motoarele orizontale echipate cu un singur surub cu ochi, unghiul maxim de Tnclinare permis in timpul

procesului de ridicare nu trebuie sa depaseasca 30° in raport cu axa verticald, asa cum se arata in Figura 4.3
de la pagina 4-2.

Figura 4.3: Unghiul maxim de inclinare admis pentru motoarele cu un singur surub cu ochi
4.1.2 Motor Orizontal Cu Doua Suruburi Cu Ochi

Cand motoarele sunt echipate cu doua sau mai multe suruburi cu ochi, toate suruburile cu ochi furnizate trebuie
utilizate simultan pentru procedura de ridicare.

Exista doua posibilitati de dispunere a suruburilor cu ochi (verticala si inclinata), dupa cum se arata mai jos:
= Pentru motoarele cu inele de ridicare verticale, asa cum se arata in Figura 4.4 de la pagina 4-3, unghiul
maxim de ridicare admis nu trebuie sa depaseasca 45° in raport cu axa verticala. Recomandam utilizarea

unei grinzi de ridicare pentru mentinerea elementelor de ridicare (lant sau cablu) in pozitie verticala si, astfel,
pentru a preveni deteriorarea suprafetei motorului.
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45° max. —»

Figura 4.4: Unghiul maxim rezultat pentru motoarele cu doua sau mai multe inele de ridicare

m Pentru motoarele HGF, W40, W50 si W51 HD, asa cum se arata in Figura 4.5 de la pagina 4-3, unghiul
maxim rezultat nu trebuie sa depaseasca 30° in raport cu axa verticala.

<¢—— 30° max.

Figura 4.5: Unghiul maxim rezultat pentru motoarele orizontale HGF, W40, W50 si W51 HD
= Pentru motoarele W60, asa cum se arata in Figura 4.6 de la pagina 4-4, este necesara utilizarea unei grinzi

de ridicare pentru mentinerea elementelor de ridicare (lant sau cablu) in pozitie verticala si, astfel, pentru a
preveni deteriorarea suprafetei motorului.
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Figura 4.6: Ridicarea motoarelor W60 cu lanturi paralele

= Pentru motoarele echipate cu suruburi cu ochi inclinate, asa cum se arata in Figura 4.7 de la pagina 4-4, este
necesara utilizarea unei grinzi de ridicare pentru mentinerea elementelor de ridicare (lant sau franghie) in pozitie
verticala si, astfel, pentru a preveni deteriorarea suprafetei motorului.

Figura 4.7: Utilizarea unei grinzi de ridicare pentru ridicare
4.1.3 Motoare Cu Montare Verticala

Pentru motoarele montate vertical, asa cum se arata in Figura 4.8 de la pagina 4-5, este necesara utilizarea

unei grinzi de ridicare pentru mentinerea elementului de ridicare (lant sau cablu) in pozitie verticala si, astfel,
pentru a preveni deteriorarea suprafetei motorului.
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Figura 4.8: Ridicarea motoarelor montate vertical

ATENTIE!
Utilizati Tntotdeauna suruburile cu ochi montate pe partea superioara a motorului, diametral opuse,
tindnd cont de pozitia de montare. A se vedea Figura 4.9 de la pagina 4-5.

Figura 4.9: Ridicarea motoarelor HGF

4.1.3.1 Proceduri Pentru Amplasarea Motoarelor W22/WEG De Uz General/WIN in
Pozitie Verticala

Din motive de siguranta in timpul transportului, motoarele montate vertical sunt de obicei ambalate si livrate
in pozitie orizontala.

Pentru a plasa motoarele W22 echipate cu suruburi cu ochi (vezi Figura 4.7 de la pagina 4-4) in pozitie
verticald, procedati dupa cum urmeaza:

1. Asigurati-va ca suruburile cu ochi sunt strAnse corespunzator, asa cum se arata in Figura 4.1 de la pagina 4-1.

2. Scoateti motorul din ambalaj, folosind suruburile cu ochi montate in partea superioara, asa cum se arata
in Figura 4.10 de la pagina 4-6.
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Figura 4.10: Scoaterea motorului din ambalaj

3. Instalati a doua pereche de suruburi cu ochi, asa cum se arata in Figura 4.11 de la pagina 4-6.

Figura 4.11: Instalarea celei de-a doua perechi de suruburi cu ochi

4. Reduceti sarcina pe prima pereche de suruburi cu ochi pentru a porni rotatia motorului, asa cum se arata in Figura
412 de la pagina 4-6. Aceasta procedura trebuie efectuata incet si cu atentie

Figura 4.12: Rezultatul final: motorul plasat in pozitie verticala

Aceste proceduri va vor ajuta s& mutati motoarele proiectate pentru montare verticala. Aceste proceduri sunt
utilizate si pentru a plasa motorul din pozitia orizontala in pozitia verticala si din pozitia verticala in pozitia orizontala.
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Pentru motoarele cu cadru IEC 112 pana la 200 (si NEMA echivalent), WEG dispune de un kit de dispozitive
care faciliteaza inclinarea motorului Th pozitie verticald, cu varful in sus sau Tn jos (asa cum se arata in Figura
413 de la pagina 4-7 si Figura 4.14 de la pagina 4-7).

=

Figura 4.13: Surub cu ochi pentru asezarea motorului in pozitie verticala, cu capatul arborelui in sus (V6/V36)

Figura 4.14: Suruburi cu ochi cu extensie fixate pe partea NDE pentru a pozitiona motorul in pozitie verticala, cu capatul arborelui in jos
(V5/V35)

4.1.3.2 Proceduri Pentru Agsezarea Motoarelor HGF, W50 Si W51 HD in Pozitie Verticala
Motoarele HGF sunt prevazute cu opt puncte de ridicare: patru la capatul de actionare si patru la capatul
neactionat. Motoarele W50 si W51 HD sunt prevazute cu noua puncte de ridicare: patru la capétul de actionare,
unul in partea centrald si patru la capatul neactionat. Motoarele sunt transportate de obicei in pozitie orizontala,
insa pentru instalare trebuie asezate in pozitie verticala.

Pentru a aseza aceste motoare Tn pozitie verticala, procedati dupa cum urmeaza:

1. Ridicati motorul folosind cele patru suruburi cu ochi laterale si doué dispozitive de ridicare, vezi Figura 4.15 de
la pagina 4-7.

Figura 4.15: Ridicarea motoarelor HGF, W50 si W51 HD cu doué dispozitive de ridicare
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2. Coborati dispozitivul de ridicare fixat la capatul de actionare al motorului, in timp ce ridicati dispozitivul de
ridicare fixat la capatul neactionat al motorului, pana cand motorul ajunge in echilibru, vezi Figura 4.16 de
la pagina 4-8.

Figura 4.16: Plasarea motoarelor HGF, W50 si W51 HD in pozitie verticalad

3. Scoateti carligele palanului din suruburile cu ochi de la capatul de actionare si rotiti motorul cu 180° pentru
a fixa carligele scoase in cele doua suruburi cu ochi de la capatul neactionat al motorului, vezi Figura 4.17
de la pagina 4-8.

Figura 4.17: Ridicarea motoarelor HGF, W50 si W51 HD cu ajutorul suruburilor cu ochi de la capatul fara transmisie
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4. Fixati céarligele de ridicare scoase in celelalte doua suruburi cu ochi de la capatul fara transmisie si ridicati
motorul pana cand ajunge in pozitie verticald, vezi Figura 4.18 de la pagina 4-9.

Figura 4.18: Motoare HGF, W50 si W51 HD in pozitie verticala
Aceste proceduri va vor ajuta sa mutati motoarele proiectate pentru montare verticald. Aceste proceduri sunt

utilizate si pentru a plasa motorul din pozitia orizontala in pozitia verticala si din pozitia verticald in pozitia
orizontala.

4.2 PROCEDURI DE MONTARE A MOTOARELOR W22 CU MONTARE VERTICALA
iN POZITIE ORIZONTALA

Pentru a monta motorul W22/WEG General Purpose/WIN cu montare verticala in pozitie orizontala, procedati
dupa cum urmeaza:

1. Asigurati-va ca toate suruburile cu ochi sunt strAnse corespunzator, asa cum se arata in Figura 4.1 de la
pagina 4-1.

2. Instalati prima pereche de suruburi cu ochi si ridicati motorul, asa cum se arata in Figura 4.19 de la pagina 4-9.

Figura 4.19: Instalati prima pereche de suruburi cu ochi
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3. Instalati a doua pereche de suruburi cu ochi, asa cum se arata in Figura 4.20 de la pagina 4-10.

Figura 4.20: Instalati a doua pereche de suruburi cu ochi

4. Reduceti sarcina pe prima pereche de suruburi cu ochi pentru rotirea motorului, asa cum se arata in Figura
4.21 de la pagina 4-10. Aceasta procedura trebuie efectuata incet si cu atentie.

Figura 4.21: Motorul este rotit in pozitie orizontala

5. Scoateti prima pereche de suruburi cu ochi, asa cum se arata in Figura 4.22 de la pagina 4-10.

Figura 4.22: Rezultatul final: motorul plasat in pozitie orizontala

Pentru IEC 112 pana la 200 (si echivalentele NEMA), WEG ofera un kit de dispozitive care faciliteaza procedura
de inclinare a motorului pentru instalarea intr-o pozitie verticalé cu axul in sus sau in jos.

Pentru intretinere usoara, motoare cu frana, motoare cu ventilatie fortata, encoder sau plan de vopsire 212
sau 213, va rugam sa contactati WEG.
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5 DEPOZITARE

Daca motoarele nu sunt instalate imediat, se recomanda depozitarea lor intr-un loc uscat, cu o umiditate relativa
de pana la 60 % si o temperatura ambianta cuprinsa intre -25 °C si 60 °C (permitand temperaturi de pana la
70 °C pentru perioade de pana la 24 de ore). Mediul trebuie sa fie lipsit de praf, vibratii, gaze si agenti corozivi,
sa aiba o temperatura uniforma si sa permita motoarelor sa ramana in pozitia normald, fara obiecte asezate
deasupra lor. Motorul trebuie depozitat in pozitie orizontald, cu exceptia cazului in care este proiectat special
pentru functionare verticala, fara a aseza obiecte pe el. Nu indepartati vaselina de protectie de pe capatul
arborelui pentru a preveni ruginirea.

Daca motoarele sunt echipate cu incalzitoare de spatiu, acestea trebuie sa fie intotdeauna pornite in timpul
perioadei de depozitare sau cand motorul instalat nu functioneaza. incalzitoarele de spatiu vor preveni
condensarea apei in interiorul motorului si vor mentine rezistenta izolatiei bobinajului la niveluri acceptabile.
Depozitati motorul intr-o pozitie care sa permita scurgerea usoara a apei condensate. Daca sunt montate,
demontati scripetele sau cuplajele de la capatul arborelui (mai multe informatii sunt furnizate in Capitolul 6
INSTALARE, la pagina 6-1). Daca motorul are incalzitor de spatiu pentru rulmenti, temperatura acestuia nu
trebuie sa fie mai mica de 10 °C sau mai mare de 60 °C.

ATENTIE!
Incalzitoarele nu trebuie niciodata alimentate cu energie electricd cand motorul este in functiune.

5.1 SUPRAFETE EXPUSE ALE MASINILOR

Toate suprafetele prelucrate expuse (cum ar fi capatul arborelui si flansa) sunt protejate din fabrica cu un
inhibitor temporar de rugina. O pelicula protectoare trebuie reaplicata periodic (cel putin o data la sase luni)
sau atunci cand a fost indepartata si/sau deteriorata.

5.2 DEPOZITARE

Tnéltimea de stivuire a ambalajului motorului in timpul perioadei de depozitare nu trebuie sa depaseasca 5 m,
tinand cont intotdeauna de criteriile indicate in Tabelul 5.1 de la pagina 5-1:

Tabelul 5.1: Indltimea maxim& recomandata de stivuire

Tip Ambalaj Dimensiuni Cadru Cantitate Maxima de Stivuire

IEC 56 pana la 132
NEMA 143 pana la 215

IEC 56 pana la 315
NEMA 48 péana la 504/5

IEC 355
NEMA 586/7 si 588/9

W40 / W50 / W60 / W51 HD / HGF IEC
315 pana la 630

W40 / W50/ W51 HD / HGF NEMA
5000 pana la 9600

Cutie de Carton Indicata pe partea superioara a cutiei de carton

06

03

Lada de Lemn

Indicata pe ambalaj

Nota:
(1) Nu stivuiti niciodata ambalaje mai mari peste ambalaje mai mici.
(2) Aliniati ambalajele corect (a se vedea Tabelul 5.1 de la pagina 5-1 si Tabelul 5.2 de la pagina 5-4).
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i

Figura 5.1: Stivuire corecta Figura 5.2: Stivuire incorecta

3) Picioarele lazilor de deasupra trebuie sa fie intotdeauna sprijinite de sipci de lemn adecvate (Tabelul 5.3 de la
pagina 5-5) si nu trebuie sa stea niciodata pe banda de otel sau fara sprijin (Tabelul 5.4 de la pagina 5-5).

i

Figura 5.3: Stivuire corecta Figura 5.4: Stivuire incorecta

4) Atunci cand stivuiti 1azi mai mici pe 1azi mai lungi, asigurati-va intotdeauna ca sunt prevazute suporturi din lemn
adecvate pentru a suporta greutatea (consultati Tabelul 5.4 de la pagina 5-5). Aceasta situatie apare de obicei
in cazul ambalajelor pentru motoare cu dimensiuni ale cadrului mai mari decat IEC 225S/M (NEMA 364/5T).

Figura 5.5: Utilizarea de sipci suplimentare pentru stivuire
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5.3 RULMENTI

5.3.1 Rulmenti Lubrifiati Cu Unsoare

Recomandam rotirea arborelui motorului cel putin o daté pe luna (cu mana, cel putin cinci rotatii, oprind arborele
intr-o pozitie diferita de cea initiald). Arborele s-ar putea sa nu se roteasca liber in motoarele W23 Sync+, WMagnet
si WQuattro, din cauza cuplului de aliniere provenit de la magneti. Ar putea fi necesara utilizarea unei parghii.

ATENTIE!
La rotirea arborelui, este necesar sa se certifice ca terminalele sunt izolate pentru a elimina riscul
de electrocutare din cauza tensiunii induse.

Daca motorul este echipat cu un dispozitiv de blocare a arborelui, indepartati-I inainte de a roti arborele si
reinstalati-l inainte de a efectua orice procedura de manipulare.

Motoarele verticale pot fi depozitate Tn pozitie verticala sau orizontala. Daca motoarele cu rulmenti deschisi
sunt depozitate mai mult de sase luni, rulmentii trebuie relubrifiati conform Sectiunii 8.2 LUBRIFIERE de la
pagina 8-2 inainte de punerea in functiune a motorului.

Daca motorul este depozitat mai mult de 2 ani, rulmentii trebuie nlocuiti sau indepartati, spalati, inspectati si
relubrifiati conform Sectiunii 8.2 LUBRIFIERE de la pagina 8-2.

5.3.2 Rulmenti Lubrifiati Cu Ulei

Motorul trebuie depozitat in pozitia sa originala de functionare si cu ulei in rulmenti. Trebuie asigurat un nivel
corect al uleiului. Acesta trebuie sa se afle in centrul vizorului.

In timpul perioadei de depozitare, indepartati dispozitivul de blocare a arborelui si rotiti arborele manual in
fiecare luna, cu cel putin cinci rotatii, pentru a obtine o distributie uniforma a uleiului in interiorul rulmentului si
pentru a mentine rulmentul in bune conditii de functionare. Reinstalati dispozitivul de blocare a arborelui de
fiecare data cand motorul trebuie mutat.

Daca motorul este depozitat pentru o perioada egala sau mai lunga decat intervalul de schimbare a uleiului, uleiul
trebuie nlocuit conform Sectiunii 8.2 LUBRIFIERE de la pagina 8-2, inainte de a incepe functionarea. Daca
motorul este depozitat pentru o perioada mai mare de doi ani, rulmentii trebuie inlocuiti sau indepartati, spalati
conform instructiunilor producatorului, verificati si relubrifiati conform Sectiunii 8.2 LUBRIFIERE de la pagina
8-2. Uleiul motoarelor montate vertical este indepartat pentru a preveni scurgerile de ulei in timpul transportului.
Dupa receptionarea motorului, ruimentii trebuie lubrifiati.

5.3.3 Rulmenti Lubrifiati Cu Ceata De Ulei

Motorul trebuie depozitat in pozitie orizontala. Lubrifiati rulmentii cu ulei mineral ISO VG 68 in cantitatea indicata
in Tabelul 5.2 de la pagina 5-4 (acest lucru este valabil si pentru rulmentii cu dimensiuni echivalente). Dupa
umplerea cu ulei, rotiti arborele manual, cu cel putin cinci rotatii.

in timpul perioadei de depozitare, indepartati dispozitivul de blocare a arborelui (daca exista) si rotiti arborele
manual in fiecare saptamana, cu cel putin cinci rotatii, oprindu-I intr-o pozitie diferitd de cea initiala. Reinstalati
dispozitivul de blocare a arborelui de fiecare data cand motorul trebuie mutat. Daca motorul este depozitat
pentru o perioadad mai mare de doi ani, rulmentii trebuie Tnlocuiti sau indepartati, spalati conform instructiunilor
producatorului, verificati si relubrifiati conform Sectiunii 8.2 LUBRIFIERE de la pagina 8-2.
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Tabelul 5.2: Cantitatea de ulei per rulment

Dimensiune_a Cantitatea de Ulei (ml) | Dimensiunea Rulmentului | Cantitatea de Ulei (ml)

Rulmentului
6201 15 6309 65
6202 15 6311 90
6203 15 6312 105
6204 25 6314 150
6205 25 6315 200
6206 85 6316 250
6207 35 6317 300
6208 40 6319 350
6209 40 6320 400
6211 45 6322 550
6212 50 6324 600
6307 45 6326 650
6308 55 6328 700

Uleiul trebuie intotdeauna indepartat atunci cand motorul trebuie manipulat. Daca sistemul de ceata de uleinu
functioneaza dupa instalare, umpleti rulmentii cu ulei pentru a preveni ruginirea acestora. in timpul perioadei de
depozitare, rotiti arborele cu mana, cel putin cinci rotatii, oprindu-I intr-o pozitie diferiti de cea initiala. inainte
de pornirea motorului, tot uleiul de protectie al rulmentilor trebuie scurs din rulmenti, iar sistemul de ceata de
ulei trebuie pornit.

5.3.4 Rulment Cu Manson

Motorul trebuie depozitat in pozitia sa originald de functionare si cu ulei in rulmenti. Trebuie asigurat un nivel
corect al uleiului. Acesta trebuie s& se afle in mijlocul vizorului. n timpul perioadei de depozitare, scoateti
dispozitivul de blocare a arborelui si rotiti arborele manual in fiecare luna, cu cel putin cinci rotatii, la 30 rpm,
pentru a obtine o distributie uniformé& a uleiului Tn interiorul rulmentului si pentru a mentine rulmentul in bune
conditii de functionare. Reinstalati dispozitivul de blocare a arborelui de fiecare data cand motorul trebuie mutat.

Daca motorul este depozitat pentru o perioada egala sau mai lunga decat intervalul de schimbare a uleiului,
uleiul trebuie Tnlocuit, conform Sectiunii 8.2 LUBRIFIERE de la pagina 8-2, inainte de a incepe functionarea.

Daca motorul este depozitat pentru o perioada mai lunga decéat intervalul de schimbare a uleiului sau daca nu

este posibila rotirea manuala a arborelui motorului, uleiul trebuie scurs si trebuie aplicate protectie impotriva
coroziunii si dezumidificatoare.

5.4 A REZISTENTEI DE IZOLATIE

Recomandam masurarea rezistentei izolatiei bobinajului la intervale regulate pentru a urmari si evalua conditiile
sale de functionare electrica. Daca se inregistreaza o reducere a valorilor rezistentei izolatiei, conditiile de
depozitare trebuie evaluate si corectate, daca este necesar.

5.4.1 Masurarea Rezistentei I1zolatiei

ATENTIE!
Rezistenta izolatiei trebuie méasurata intr-un mediu sigur.

Rezistenta izolatiei trebuie masuratad cu un megohmmetru. Masina trebuie sé fie in stare rece si deconectata de la
sursa de alimentare.
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ATENTIE!

& Pentru a preveni riscul de electrocutare, legati la paméant terminalele nainte si dupa fiecare
masuratoare. Legati la pamant condensatorul (daca exista) pentru a va asigura ca este complet
descarcat inainte de efectuarea masuratorii.

Se recomanda izolarea si testarea separata a fiecarei faze. Aceasta procedura permite compararea rezistentei de
izolare intre fiecare faza. In timpul testarii unei faze, celelalte faze trebuie impamantate. Testarea simultana a tuturor
fazelor evalueaza numai rezistenta de izolare la impamantare, dar nu evalueaza rezistenta de izolare intre faze.

Cablurile de alimentare, comutatoarele, condensatoarele si alte dispozitive externe conectate la motor pot
influenta considerabil masurarea rezistentei de izolatie. Prin urmare, toate dispozitivele externe trebuie
deconectate si impamantate in timpul masurarii rezistentei de izolatie.

Masurati rezistenta de izolatie la un minut dupa aplicarea tensiunii la infasurare. Tensiunea aplicatéa trebuie sa
fie cea indicata in Tabelul 5.3 de la pagina 5-5.

Tabelul 5.3: Tensiune pentru rezistenta de izolatie

Tensiune Nominala a Bobinajului (V) | Tensiune de Testare Pentru Masurarea Rezistentei de Izolatie (V)
<1000 500
1000 - 2500 500 - 1000
2501 - 5000 1000 - 2500
5001 - 12000 2500 - 5000
> 12000 5000 - 10000

Valoarea rezistentei de izolatie trebuie corectata la 40 °C, conform tabelului 5.4 de la pagina 28.

Tabelul 5.4: Factor de corectie pentru rezistenta de izolatie corectata la 40 °C

Temperatura de Masurare Factorul de Corectie al Rezistentei de
Rezistentei de Izolatie (°C) Izolatie Corectat la 40 °C
10 0,125
1 0,134
12 0,144
13 0,154
14 0,165
15 0,177
16 0,189
17 0,203
18 0,218
19 0,233
20 0,250
21 0,268
22 0,287
23 0,308
24 0,330
25 0,354
26 0,379
27 0,406
28 0,435
29 0,467
30 0,500
31 0,536
32 0,574
88 0,616
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Temperatura de Masurare Factorul de Corectie al Rezistentei de
Rezistentei de Izolatie (°C) Izolatie Corectat la 40 °C

34 0,660

85 0,707

36 0,758

37 0,812

38 0,871

39 0,933

40 1,000

41 1,072

42 1,149

43 1,231

44 1,320

45 1,414

46 1,516

47 1,625

48 1,741

49 1,866

50 2,000

Starea izolatiei motorului trebuie evaluata prin compararea valorii masurate cu valorile indicate in Tabelul 5.5 de
la pagina 5-6 (corectate la 40 °C):

Tabelul 5.5: Evaluarea sistemului de izolatie

Valoare Limita Pentru L .
. . s oA x Valoare Limita Pentru Tensiunea . .
Tensiunea Nominala Péna la Nominali Peste 1,1 kV (MQ) Situatie
1,1 kV (MQ) !
A s A Periculos
Pand la 5 Pand la 100 Motorul nu poate fi utilizat in aceasta stare
5 panala 100 100 pana la 500 Normal
100 péana la 500 Mai mare de 500 Bun
Mai mare de 500 Mai mare de 1000 Excelent

Valorile indicate n Tabelul 5.5 de la pagina 5-6 trebuie considerate doar ca valori de referinta. Este recomandabil
sa inregistrati toate valorile masurate pentru a obtine o imagine de ansamblu rapida si usoara asupra rezistentei
de izolatie a masinii.

Daca rezistenta izolatiei este scazuta, este posibil s& existe umiditate in infasurarile statorului. In acest caz,
motorul trebuie demontat si transportat la un centru de service autorizat WEG pentru evaluare si reparatii
corespunzatoare (acest serviciu nu este acoperit de garantie). Pentru a imbunatati rezistenta izolatiei prin
procesul de uscare, consultati Sectiunea 8.4 USCAREA INFASURARII STATORULUI IZOLATIE de la pagina
8-16.
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6 INSTALARE

ATENTIE!
Rezistenta de izolatie trebuie masurata intr-un mediu sigur.

Verificati cateva aspecte inainte de a continua instalarea:

1. Rezistenta izolatiei: trebuie s& se ihcadreze in limitele acceptabile. Consultati Sectiunea 5.4 A REZISTENTEI
DE IZOLATIE de la pagina 5-4.

2. Rulmenti: daca motorul este instalat fara a fi pus imediat in functiune, procedati conform descrierii din
Sectiunea 5.3 RULMENTI de la pagina 5-3.

3. Conditii de functionare ale condensatoarelor de pornire: daca motoarele monofazate sunt depozitate pentru
o perioada mai mare de doi ani, se recomanda schimbarea condensatoarelor de pornire inainte de pornirea
motorului, deoarece acestea isi pierd caracteristicile de functionare.

4. Cutie de borne:
a. Interiorul cutiei de borne trebuie sa fie curat si uscat.

b. Contactele trebuie sa fie conectate corect si s& nu prezinte urme de coroziune. Consultati Sectiunea 6.9
CONEXIUNE ELECTRICA de la pagina 6-11 si Sectiunea 6.10 CONEXIUNEA DISPOZITIVELOR DE
PROTECTIE TERMICA de la pagina 6-16.

c. Intrarile cablurilor trebuie sa fie etansate corect, iar capacul cutiei de borne trebuie sa fie montat
corespunzator, pentru a asigura gradul de protectie indicat pe placuta de identificare a motorului.

5. Racire: aripioarele de racire, orificiile de admisie si evacuare a aerului trebuie sa fie curate si neobstructionate.
Distanta dintre orificiile de admisie a aerului si perete nu trebuie sa fie mai mica de % (un sfert) din diametrul
orificiului de admisie a aerului. Asigurati-va ca exista suficient spatiu pentru efectuarea operatiunilor de
curatare. Consultati Capitolul 7 PUNA IN FUNCTIUNE, la pagina 7-1.

6. Cuplare: indepartati dispozitivul de blocare a arborelui (acolo unde este montat) si vaselina de protectie
impotriva coroziunii de pe capatul arborelui, inclusiv din zona periei de impamantare, si flansa imediat inainte
de instalarea motorului. Consultati Sectiunea 6.4 CUPRANTI de la pagina 6-7.

7. Orificiu de scurgere: motorul trebuie pozitionat intotdeauna astfel incéat orificiul de scurgere sa se afle in
pozitia cea mai joasa (daca pe orificiul de scurgere exista o sageata indicatoare, acesta trebuie instalat astfel
incat sageata sa fie orientata in jos).

Motoarele cu scurgere automata nu necesita interventie manuala pentru scurgerea apei; cu toate acestea,
trebuie verificat periodic daca labirinturile sunt obstructionate si, daca este necesar, trebuie efectuata curatarea/
deblocarea.

Motoarele prevazute cu scurgere din cauciuc, scurgere filetata sau orice alt tip de dopuri de scurgere cu
deschidere/inchidere trebuie deschise periodic pentru a permite evacuarea apei condensate. Pentru medii cu
niveluri ridicate de condensare a apei si motoare cu grad de protectie IP55, dopurile de scurgere pot fi montate
in pozitie deschisa (vezi Figura 5.5 de la pagina 5-2).

Pentru motoarele cu grad de protectie IP56, IP65 sau IP66, dopurile de scurgere trebuie sa ramana in pozitie
inchisa (vezi Figura 5.5 de la pagina 5-2), fiind deschise numai in timpul procedurilor de intretinere a motorului.

Sistemul de scurgere al motoarelor cu sistem de lubrifiere cu ceata de ulei trebuie conectat la un sistem de
colectare specific (vezi Figura 5.5 de la pagina 5-2).
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Pozitie inchisa Pozitie deschisa
Figura 6.1: Detaliu al dopului de scurgere din cauciuc Figura 6.2: Detaliu al scurgerii automate, care nu
montat in pozitie inchisa si deschisa necesita interventie manuala

8. Recomandari suplimentare:
a. Verificati sensul de rotatie al motorului, pornind motorul fara sarcina inainte de a-I cupla la sarcina.

b. Motoarele montate vertical cu capatul arborelui in jos trebuie sa fie echipate cu un capac de protectie
impotriva picaturilor pentru a le proteja de lichide sau solide care ar putea cadea pe motoare.

c. Motoarele montate vertical cu capatul arborelui in sus trebuie sa fie echipate cu un inel de protectie
impotriva apei pentru a impiedica patrunderea apei in interiorul motorului.

d. Elementele de fixare montate in orificiile filetate din carcasa motorului (de exemplu, flansa) trebuie sa fie
etansate corespunzator.

ATENTIE!
Scoateti sau fixati cheia arborelui inainte de a porni motorul.

ATENTIE!

& Modificarile aduse constructiei motorului (caracteristici), cum ar fi instalarea de nipluri de ungere
extinse sau modificarea sistemului de lubrifiere, instalarea de accesorii in locatii alternative etc.,
pot fi efectuate numai dupa acordul prealabil scris al WEG.

6.1 FUNDATII

Fundatia este structura, elementul structural, baza naturala sau pregatita, proiectata pentru a rezista la solicitarile
produse de echipamentul instalat, asigurand o functionare sigura si stabila in timpul exploatarii. Proiectarea
fundatiei trebuie sa tind seama de structurile adiacente pentru a evita influentele altor echipamente instalate
si pentru ca nici o vibratie sa nu fie transferata prin structura.

Fundatia trebuie sa fie plana, iar alegerea si proiectarea acesteia trebuie s tina cont de urmatoarele caracteristici:

a) Caracteristicile masinii care urmeaza sa fie instalata pe fundatie, sarcinile antrenate, aplicatia, deformarile
maxime admise si nivelurile de vibratii (de exemplu, motoare cu niveluri de vibratii reduse, planeitate a
picioarelor, concentricitate a flanselor, sarcini axiale si radiale etc. mai mici decéat valorile specificate pentru
motoarele standard).
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b) Cladirile adiacente, starea de conservare, estimarea sarcinii maxime aplicate, tipul de fundatie si fixare si
vibratiile transmise de aceste constructii.

Daca motorul este furnizat cu suruburi de nivelare/aliniere, acest lucru trebuie luat in considerare in proiectarea bazei.

ATENTIE!
& Varugam sa luati in considerare pentru dimensionarea fundatiei toate solicitarile generate in timpul
functionarii sarcinii antrenate.
Utilizatorul este responsabil pentru proiectarea si constructia fundatiei.

Solicitarile fundatiei pot fi calculate utilizdnd urmatoarele ecuatii (a se vedea Figura 6.3 de la pagina 6-3):

F1=05*g"m-@4*T,/A)
F,=05*g"m+@4*T,/A)

Unde:

Fi si F, = tensiuni laterale (N).

g = acceleratia gravitationala (9,8 m/s2).

m = greutatea motorului (kg).

Ty, = cuplul de rupere (Nm).

A = distanta dintre axele orificiilor de montare n picioare sau baza masinii (vedere frontala) (m).

Motoarele pot fi montate pe:

= Baze din beton: sunt utilizate cel mai frecvent pentru motoarele de dimensiuni mari (vezi Figura 6.1 de la
pagina 6-2).

m Baze metalice: sunt utilizate in general pentru motoare de dimensiuni mici (vezi Figura 6.3 de la pagina 6-3).

Figura 6.3: Motor instalat pe o bazé de beton Figura 6.4: Motor instalat pe o baza metalica
Bazele metalice si din beton pot fi echipate cu un sistem glisant. Aceste tipuri de fundatii sunt utilizate in general
in cazul in care transmisia de putere se realizeaza prin curele si scripeti. Acest sistem de transmisie a puterii
este mai usor de asamblat/dezasamblat si permite reglarea tensiunii curelei. Un alt aspect important al acestui
tip de fundatie este amplasarea suruburilor de blocare a bazei, care trebuie sa fie diagonal opuse. Sina cea
mai apropiata de roata de transmisie este amplasata astfel incat surubul de pozitionare sa se afle intre motor
si masina actionata. Cealalta sina trebuie amplasata cu surubul pe partea opusa (diagonal opusa), asa cum
se arata in Figura 6.4 de la pagina 6-3.
Pentru a facilita asamblarea, bazele pot avea urmatoarele caracteristici:
= Umar si/sau adancituri.

= Suruburi de ancorare cu placi detasabile.

= Suruburi turnate Tn beton.
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= Suruburi de nivelare.
= Suruburi de pozitionare.

= Blocuri din otel si fonta, placi cu suprafete plane.

Figura 6.5: Motor instalat pe o baza glisanta

Dupa finalizarea instalarii, se recomanda ca toate suprafetele prelucrate expuse sa fie acoperite cu un inhibitor
de rugina adecvat.

6.2 MONTAREA MOTORULUI

Figura 6.6: Detaliu dispozitive de transport pentru motoare faré picioare

6.2.1 Motoare Montate Pe Picioare

Desenele cu dimensiunile orificiilor de montare pentru motoarele NEMA sau IEC pot fi consultate in catalogul
tehnic corespunzator.

Motorul trebuie sa fie aliniat si nivelat corect cu masina actionata. Alinierea si nivelarea incorecta pot duce la
deteriorarea rulmentilor, pot genera vibratii excesive si chiar deformarea/ruperea arborelui.

Pentru mai multe detalii, consultati Sectiunea 6.3 ECHILIBRARE de la pagina 6-7 si Sectiunea 6.6 ALINIERE de
la pagina 6-9. Lungimea de angrenare a filetului surubului de montare trebuie sa fie de cel putin 1,5 ori diametrul
surubului. Aceasta lungime de angrenare a filetului trebuie evaluata in aplicatii mai severe si marita in consecinta.

Figura 6.6 de la pagina 6-4 prezinta sistemul de montare al unui motor montat pe picior, indicand lungimea
minima necesara a filetului.
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Figura 6.7: Sistem de montare a unui motor montat pe picior

6.2.2 Motoare Montate Pe Flansa

Desenele dimensiunilor de montare a flanselor, flansele IEC si NEMA, pot fi verificate in catalogul tehnic.
Cuplarea echipamentului actionat la flansa motorului trebuie sé fie dimensionata corespunzator pentru a asigura
concentricitatea necesard a ansamblului. in functie de tipul flansei, montarea poate fi efectuata de la motor
la flansa echipamentului actionat (flansa FF (IEC) sau D (NEMA)) sau de la flansa echipamentului actionat la
motor (flansa C (DIN sau NEMA)). Pentru procesul de montare de la flansa echipamentului actionat la motor,
trebuie sa luati in considerare lungimea surubului, grosimea flansei si adancimea filetului flansei motorului.

ATENTIE!

m In cazul utilizarii flanselor din polimer cu piulitd incorporata sau a flansei din aluminiu cu orificiu
hexagonal, lungimea surubului de fixare a motorului nu trebuie sa depaseasca lungimea orificiului,
evitdndu-se astfel alinierea incorecta si jocul cuplajului.

ATENTIE!
Daca flansa motorului are orificii filetate, lungimea suruburilor de montare nu trebuie sa depaseasca
lungimea orificiului filetat al flansei motorului, pentru a preveni deteriorarea capului de infasurare.

Motoarele cu cadru si/sau flansa din aluminiu pot fi furnizate cu orificii hexagonale pentru montarea flansei.
Aceste orificii sunt adecvate pentru suruburi cilindrice compatibile cu dimensiunile standardizate ale cuplajului,
tindnd cont de clasa minima de rezistenta a surubului conform catalogului de produse.

Pentru montarea flansei, lungimea de angrenare a filetului surubului de montare trebuie sa fie de cel putin
1,5 ori diametrul surubului. In aplicatii severe, poate fi necesara o lungime mai mare de angrenare a filetului.

Figura 6.8: Metoda de montare a motoarelor cu flansa cu suport de baza al cadrului
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in aplicatii severe sau daca motoarele mari sunt montate pe flans&, poate fi necesara o montare pe picior sau
pe tampon in plus fatd de montarea pe flansa (Figura 6.7 de la pagina 6-5). Motorul nu trebuie niciodata
sprijinit pe aripioarele de racire.

Cuplurile de strangere indicate in Tabelul 6.1 de la pagina 6-6 trebuie respectate atunci cand:

= Fixarea unui picior si/sau a unei flanse din polimer la echipamentul clientului pentru motoarele W12/WEG
de uz general.

= Instalarea capacelor polimerice pentru ventilatoare pentru motoarele WEG de uz general si WIN si/sau
schimbarea/rotirea pozitiei cutiei de borne pentru motoarele W12/WEG de uz general.

Pentru instalarea motoarelor W12/WEG de uz general in dimensiuni de cadru IEC56, W63 si W71 in pozitie
verticala cu axul in sus, piciorul trebuie blocat axial prin fixarea unui surub cu cap plat, asa cum este indicat.

Gaurile hexagonale din flansele C-DIN ale motoarelor W12/WEG de uz general cu dimensiuni ale cadrului
IEC56/W63/W71 sunt potrivite pentru suruburile indicate in Tabelul 6.1 de la pagina 6-6.

Tabelul 6.1: Cuplu de stréngere si specificatii suruburi pentru motoarele de uz general W12/WEG

Cadru Componenta Specificatii Surub/Bolt Cuplu (Nm)
IEC56 M5x12 8
Wo3/WT1 Picior din polimer V516 5
Flansa polimerica - 8
IEC56/W63/ W71 C-80 M5 5
C-105 M6 6
160/180/200/W225/225/250/\W280 Capac ventilator M8/ M10 6 panala8
IEC 56/W63/W71 Cutie de borne/Impamantare M5 1,8 panala24
71/W80/90/W100/112/132 Cutie de borne/impamantare M5 5

Nota: Cand este posibil ca lichidul (de exemplu uleiul) sd intre in contact cu garnitura arborelui, va rugdm sa contactati reprezentantul local WEG.

Pentru motoarele WFL, flansa are orificii hexagonale adecvate pentru suruburi M6 (cuplu maxim 8 Nm), iar
suruburile trebuie sa aiba cel putin clasa de rezistenta 5,6. Lungimea suruburilor care vor fi utilizate in aplicatie
pentru fixarea motorului la echipament nu trebuie sa depaseasca grosimea peretelui scutului de capat pe care
sunt montati, pentru a nu risca deteriorarea capului bobinei motorului si provocarea unui soc electric. Surubul
de aplicatie trebuie incastrat in scutul de capat la o adancime minima de 7 mm si maxima de 9 mm.

6.2.3 Motoare Montate Pe Suport

De obicei, aceasta metoda de montare este utilizata la ventilatoarele axiale. Motorul este fixat cu ajutorul gaurilor
filetate din cadru. Dimensiunile acestor gauri filetate pot fi verificate in catalogul de produse corespunzator. La
selectarea tijelor/suruburilor de montare a motorului trebuie sa se tind cont de dimensiunile carcasei ventilatorului,
de baza de instalare si de adancimea filetului din cadrul motorului.

Tijele de montare si peretele carcasei ventilatorului trebuie sa fie suficient de rigide pentru a preveni transmiterea
vibratiilor excesive catre ansamblul masinii (motor si ventilator). Figura 6.7 de la pagina 6-5 prezinta sistemul
de montare cu tampoane.

Figura 6.9: Montarea motorului in interiorul conductei de réacire
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6.3 ECHILIBRARE

Masinile dezechilibrate genereaza vibratii care pot duce la deteriorarea motorului. Motoarele WEG sunt
echilibrate dinamic cu ,jumatate de cheie” si fara sarcina (decuplate). Nivelul special de calitate al echilibrarii
trebuie specificat in comanda de achizitie.

ATENTIE!
Elementele de transmisie, cum ar fi scripetele, cuplajele etc., trebuie echilibrate cu ,jumatate de

cheie” Thainte de a fi montate pe arborele motorului.

Gradul de calitate al echilibrarii respecta standardele aplicabile pentru fiecare linie de produse.

Abaterea maxima de echilibrare trebuie inregistrata in raportul de instalare.

6.4 CUPRANTI

Cuplajele sunt utilizate pentru a transmite cuplul de la arborele motorului la arborele masinii antrenate. La
instalarea cuplajelor trebuie luate in considerare urmatoarele aspecte:

= Utilizati scule adecvate pentru asamblarea si dezasamblarea cuplajelor, pentru a evita deteriorarea motorului
si a rulmentilor.

= Ori de céte ori este posibil, utilizati cuplaje flexibile, deoarece acestea pot absorbi eventualele dezaliniere
reziduale in timpul functionarii masinii.

= Sarciniile maxime si limitele de viteza indicate in cataloagele producatorului cuplajului si motorului nu pot fi depasite.

= Nivelati si aliniati motorul conform specificatiilor din Sectiunea 6.5 NIVELARE de la pagina 6-9 si, respectiv,
din Sectiunea 6.6 ALINIERE de la pagina 6-9.

ATENTIE!
Scoateti sau fixati bine cheia arborelui atunci cand motorul functioneaza fara cuplaj, pentru a
preveni accidentele.

ATENTIE!
Daca un dispozitiv metalic de aruncare a apei este furnizat separat, poate fi necesar sa fie incalzit
pentru instalarea pe arbore.

6.4.1 Cuplaj Direct

Cuplarea directa se caracterizeaza prin faptul ca arborele motorului este cuplat direct la arborele masinii
actionate, fara elemente de transmisie. Ori de cate ori este posibil, utilizati cuplarea directa, datorita costului
mai mic, spatiului mai redus necesar pentru instalare si sigurantei sporite impotriva accidentelor.

ATENTIE!
Nu utilizati rulmenti cu role pentru cuplarea directa, cu exceptia cazului in care se preconizeaza
o sarcina radiala suficienta.

6.4.2 Cuplaj Direct Cu Cutie De Viteze
Cuplajul cu cutie de viteze este utilizat de obicei in cazul in care este necesara reducerea vitezei.

Asigurati-va ca arborii sunt perfect aliniati si strict paraleli (in cazul angrenajelor drepte cu dinti drepti) si ca
unghiul de angrenare este corect (in cazul angrenajelor conice si elicoidale).
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6.4.3 Cuplaj Cu Roata Si Curea

Scripetele si curelele sunt utilizate atunci cand este necesara cresterea sau reducerea vitezei intre motor,
arbore si sarcina actionata.

ATENTIE!
Tensiunea excesiva a curelei va deteriora rulmentii si va provoca accidente neasteptate, cum ar
fi ruperea arborelui motorului.

6.4.4 Cuplarea Rulmentului Cu Manson Al Motoarelor

ATENTIE!
Motoarele proiectate cu rulmenti cu manson trebuie sa functioneze cu cuplare directa la masina actionata
sau la o cutie de viteze. Scripetele si curelele nu pot fi utilizate pentru motoarele cu rulmenti cu manson.

Motoarele proiectate cu lagare cu manson au 3 (trei) marcaje pe capatul arborelui. Marcajul central indica centrul
magnetic, iar cele 2 (doua) marcaje exterioare indica limitele admise ale miscarii axiale a rotorului, asa cum se arata
in Figura 6.8 de la pagina 6-5. Motorul trebuie cuplat astfel incat, in timpul functionarii, sdgeata de pe cadru sa fie
plasata peste marcajul central care indica centrul magnetic al rotorului. in timpul pornirii sau chiar in timpul functionarii,
rotorul se poate misca liber intre cele doua marcaje exterioare atunci cand masina actionatéa exercita o sarcina axiala
pe arborele motorului. Cu toate acestea, in niciun caz motorul nu poate functiona continuu cu forte axiale pe rulment.

Joc axial

Figura 6.10: Joc axial al motorului proiectat cu lagdr cu manson

ATENTIE!
& Pentru evaluarea cuplajului, luati in considerare jocul axial maxim al rulmentului, asa cum se arata in
Tabelul 6.2 de la pagina 6-8.
Jocul axial al masinii antrenate si al cuplajului influenteaza jocul maxim al ruimentului.

Tabelul 6.2: Joc utilizat pentru lagéarele cu manson

Dimensiunea Rulmentului Joc Axial Total (mm)
90 3+3=6
110 4+4=8
140 5+5=10
18 75+75=15

(*) Pentru motoarele conforme cu API 541, jocul axial total este de 12,7 mm.

Lagarele cu manson utilizate de WEG nu au fost proiectate pentru a suporta sarcini axiale in mod continuu.
In niciun caz motorul nu trebuie s& functioneze in mod continuu la limitele sale de joc axial.
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6.5 NIVELARE

Motorul trebuie nivelat pentru a corecta orice abateri de planeitate rezultate din procesul de fabricatie si
rearanjarea structurii materialului. Nivelarea poate fi efectuata cu ajutorul unui surub de nivelare fixat pe piciorul
motorului sau pe flansa sau cu ajutorul unor saibe de compensare subtiri. Dupa procesul de nivelare, inaltimea
de nivelare intre baza de montare a motorului si motor nu poate depasi 0,1 mm. Daca se utilizeaza o baza
metalica pentru a nivela Tnhaltimea capatului arborelui motorului si capatul arborelui masinii antrenate, nivelati
numai baza metalica in raport cu baza de beton.

Inregistrati abaterile maxime de nivelare in raportul de instalare.

6.6 ALINIERE

Alinierea corecta intre motor si masina actionata este una dintre cele mai importante variabile care prelungesc
durata de viata utila a motorului. Alinierea incorecta a cuplajului genereaza sarcini si vibratii ridicate, reducand
durata de viata utila a rulmentilor si putdnd duce chiar la ruperea arborelui. Figura 6.10 de la pagina 6-8
ilustreaza nealinierea dintre motor si masina actionata.

Maxim Arborele masinii
Arborele decalaj antrenate
motorului
4/ — !
—
Masina
actionata (mm)
\ Decalaj motor 7/

(mm)

Figura 6.11: Conditie tipica de nealiniere

Procedurile de aliniere trebuie efectuate utilizand instrumente si dispozitive adecvate, cum ar fi comparator
cu cadran, instrumente de aliniere cu laser etc. Arborele motorului trebuie aliniat axial si radial cu arborele
masinii antrenate.

Excentricitatea maxim& admisa pentru o rotatie completa a arborelui nu trebuie sa& depaseasca 0,03 mm, atunci
cand alinierea se face cu ajutorul indicatoarelor cu cadran, asa cum se arata in Figura 6.11 de la pagina 6-9.
Asigurati-va ca exista un spatiu intre cuplaje pentru a compensa dilatarea termica dintre arbori, conform specificatiilor
producatorului cuplajului.
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Manometru o)
S ©
— ]-: 1 Linie de referinta — I_

—>»| l«— DISTANTA

Aliniere paralela Aliniere unghiulara

Figura 6.12: Aliniere cu comparator cu cadran

Daca alinierea se realizeaza cu un instrument laser, va rugam sa respectati instructiunile si recomandarile
furnizate de producatorul instrumentului laser.

Alinierea trebuie verificata la temperatura ambianta, cu masina la temperatura de functionare.

ATENTIE!
Alinierea cuplajului trebuie verificata periodic.

Cuplajele cu roti dintate si curele trebuie aliniate astfel incat centrul rotii dintate motrice sa se afle in acelasi
plan cu centrul rotii dintate conduse, iar arborele motorului si arborele masinii conduse sa fie perfect paralele.

Dupa finalizarea procedurilor de aliniere, asigurati-va ca dispozitivele de montare nu modifica alinierea si
nivelarea motorului si a masinii, ceea ce ar putea duce la deteriorarea masinii in timpul functionarii.

Se recomanda inregistrarea deviatiei maxime de aliniere in Raportul de instalare.

6.7 CONECTAREA MOTOARELOR LUBRIFICATE CU ULEI SAU CU PARATI DE ULEI

Cand sunt instalati motoare lubrifiate cu ulei sau cu ceata de ulei, conectati tuburile de lubrifiere existente
(tuburile de admisie si evacuare a uleiului si tubul de scurgere al motorului), asa cum se arata in Figura 6.12
de la pagina 6-10. Sistemul de lubrifiere trebuie sa asigure un flux continuu de ulei prin rulmenti, conform
specificatiilor producatorului sistemului de lubrifiere instalat.

<— |Intrare

—— Scurgeri

Ie$irel

Figura 6.13: Sistemul de alimentare cu ulei si de scurgere al motoarelor lubrifiate cu ulei sau cu ceata de ulei
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6.8 CONEXIUNEA SISTEMULUI DE RACIRE CU APA

Cand sunt instalate motoare racite cu apa, conectati tuburile de intrare si iesire a apei pentru a asigura racirea
corespunzatoare a motorului.

Conform Sectiunii 7.2 CONDITII DE FUNCTIONARE E de la pagina 7-3, asigurati-va ca debitul si temperatura
apei de racire din sistemul de racire al motorului sunt corecte.

6.9 CONEXIUNE ELECTRICA

Luati Tn considerare curentul nominal al motorului, factorul de serviciu, curentul de pornire, conditiile de mediu
si de instalare, caderea maxima de tensiune etc. pentru a selecta cablurile de alimentare si dispozitivele de

comutare si protectie adecvate.

Toate motoarele trebuie instalate cu sisteme de protectie la suprasarcina. Motoarele trifazate trebuie echipate
cu sisteme de protectie la defect de faza.

A

ATENTIE!
Inainte de conectarea motorului, verificati daca tensiunea si frecventa sursei de alimentare sunt

conforme cu datele indicate pe placuta de identificare a motorului. Toate cablajele trebuie realizate
conform schemei de conectare de pe placuta de identificare a motorului. Va rugam sa luati in
considerare schemele de conectare din Tabelul 6.3 de la pagina 6-11 si Tabelul 6.5 de la pagina
6-12 ca valori de referinta.

Pentru a preveni accidentele, verificati daca motorul a fost impamantat corespunzator, in

conformitate cu standardele aplicabile.

Tabelul 6.3: Schema tipica de conectare pentru motoarele trifazate

Configuratie Numar de Cabluri Tipul Conexiunii Schema de Conectare
1 2 3
3 : TTOT
L1 L2 L3
6 54 55| 08 o4 o5
6 A-Y I1 IZ IS o1 02 03
L1 L2 L3 L1 L2 L3
A Y
4 5 6 4 5 6
7 o8 oo | 7 I8 To
YY-Y 1 Iz is o1 02 03
L1 L2 L3 | L1 L2 L3
YY Y
Viteza unica 9
4 5 16 4 5 o6
70809 7 & I
AA-A 1 b2 13 ol 92 o3
L1 L2 L3 L1 L2 L3
M A
11012610 511&12&10 11012610 £11$12l10
5486 64 | 5586 &4 Eﬁzs I4 ISIS 24
AA-YY-A-Y 2311 (380801 | G3R8LT |38
L2 L3 L1 L2 L3 L1 L2 L3 L1 |L2L3L1
M Y'Y A Y
12 infasurare partiala Y-A
A - PWS Pornire  Functionare [ Functionare ~ Pornire
Pornire partiala a PR \FEE ERE R
bobinarii REG(FRE|FER|NES

L1213 L1213 L1 L2138 L1L21L3
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Configuratie Numar de Cabluri Tipul Conexiunii Schema de Conectare
4 5 6 4 5 6
o O O
_ 1.2 3 1 2 3
Cu Y|UY va\r(iabil ? ?
p L1 L2 L3 U112 13
Y Viteza redusa YY  viteza mare
4 5 8 4 5 6
O O O
6 A-YY 1 ?2 ?3 Isz 3
Cuplu constant L2 s U1 2 153
Vltezé dublé A Viteza redusa YY Viteza mare
Dahlander 4 5 6 4 5 6
o O O
- 1 2 3 1 2 3
e boratanta EME‘ P i
utere constanta [1 12 13 U112 L3
Y'Y Viteza redusa A Viezamare
7 8 .9 7.8.9 7 8 9
1 2 |3 1 3 1 .23
9 A-Y-YY [I;HG K Et‘ﬁsE"
ALT L2 L yyL1L2L3 |y L1L2L3
Viteza Viteza Numai pentru
redusa mare pornire
. 123 6 4 5
Viteza dubla 6 . 2979 2979
Bobinare dubla L1 L2 L3 L1 L2 L3
Viteza redusa Viteza mare

Tabelul 6.4: Tabel echivalent pentru identificarea plumbului

Tabel Echivalent Pentru Identificarea Cablurilor

Identificarea Cablurilor Pe Schema Electrica 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1 12
NEMAMG1Partea2 | T1 |T2 | T3 | T4 |T5| 76 | T7 | T8 | T9 | T10 | T11 | T12

Viteza unica
IEC 60034-8 Ut vt |wit|u2|v2|w2|u3|v3d | w3| us|vs | wa
Viteza dubla (Dahlander / NEMA MG 1 Partea2® | 1U |1V |1W | 2U | 2V | 2W | 3U | 3V [ 3w | 4V | 4V | 4w
bobinare dubla) IEC 60034-8 U |1V | 1W | 2U [ 2V | 2W | 3U | 3V | 3W | 4V | 4V | 4W

(1) NEMA MG 1 Partea 2 defineste T1 pana la T12 pentru doua sau mai multe infasurari, insd WEG adopta 1U pana la 4W.

Tabelul 6.5: Schema tipica de conectare pentru motoarele monofazate

Tensiune Dlrecgla! de Prote«::l,:lve Tip Schema de Conectare
Rotatie Termica
T1 T4
CW sau CCW Cu sau fara
L1 L2
T5 T8
Fara IT1 IT4 Pentru a inversa rotatia,
Condensatoare inversati T5 cu T8
. N de functionare/ L1 L2
Simpla t dous
permanenle cu doua 15 7P2 T8
Protector termic valori o Pentru a inversa rotatia,
Ambele . T1 T4 ; . ’
fenolic g inversati T5 cu T8
L1 L2
75 7P2 T8
T at —e Pentru a inversa rotatia,
ermosta ot T4 inversati T5 cu T8
L1 L2
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Tensiune D|rect,|a_ de Prote?;[e Tip Schema de Conectare
Rotatie Termica
oo T3 T2 T3 T2 [N
g8 *—e Sa
Fara 2 E I ra | ™ ,T4 2 £
©
CE 1 L2 Il 2 @F
Condensatoare © s 1 o o
i 'S T3 T2 c 5
Protector termic de functionare/ SE e 2 g
CW sau CCW fenolic permanente [ 7p2?74 ?T1.7P2 ’74 @ =
doua valori sau faza RS M |d4 L Qe
divizata
© ® o o
S g 72 3 g2 S &
>
=2 € *—o =]
Termostat £F g I7PZI4 T1g7P2q74 2
O < ® ® o3
= 1 L1 L2 FE
Pentru a inversa  Pentru a inversa
rotatia, schimbati rotatia, schimbati
T6cuT8 T7cuTh
Faza divizata (fara , o Q
condensator) glg 15 o8al’ a0 | aoa’ T3 T8 =
= E 1 E
a = 3 V4| & 1eld T2 T6 2 -
8 g L (12 ©E
Fara
Pentru a inversa rotatia,
Condensatoare inversati T5cu T8 o o
de functionare/ g S 5 o8 S g
permanente cudoua | @ E T1 13 T4 I a4 @
Dublu valori g g , R E
Pentru ainversa  Pentru a inversa
rotatia, schimbati rotatia, schimbati
T7cuT5siT6 T7cuT5
Faza divizatd (fard | . Y10 oo
condensator) S g 15,1817 T6 | T5 T7 T3_T8 3 g
w = I'E:Tii T2 T9 T4| IT1IT9LZIT6 T4 C %
S s ? ? o
. S £ = E
Ambele Protector termic =
fenolic
Pentru a inversa rotatia,
Condensatoare © o inversati T5 cu T8 © ©
de functionare/ SS 15 5Gc
permanente cu doud | @ E 1'B'I I v? 2 .g
valori Ko \ 7P27T4 PZQT Qe
Pentru ainversa  Pentru a inversa
rotatia, schimbati rotatia, schimbati
T7cuT5siT6 T7cuT5
Faza divizats (fara o CUT8 0o
condensator) 5¢ d8gl5g7|  gogigig’ S &
25 ¢ IT::Ta Ii;m ITQITQBSIM g5
= E U L2 1 = E
Termostat
Pentru a inversa rotatia,
Condensatoare © inversati T5 cu T8 o o
de functionare/ S8 5 T3 T2 51372 S8
permanente cu dous | @ E I_' I % E
valori o g T1 T4 T1 /8 T4 T
FE N R ©E
ATENTIE!

Motoarele W12/WEG de uz general cu capacul cutiei de borne din polimer au schema de conectare
imprimata pe interiorul acesteia. Pentru a conecta cablurile, verificati pe placuta de identificare

codul schemei care trebuie utilizat.
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Pentru motoarele cu capacul ventilatorului din polimer asamblat prin fixare prin clip, pentru a indeparta capacul
ventilatorului din polimer, utilizati doua surubelnite sau un instrument similar pozitionat in apropierea zonei de
fixare prin clip si indepartati o parte ridicand cu atentie, repetati pentru celelalte parti pana la indepartarea
completa a capacului ventilatorului.

Asigurati-va ca motorul este conectat corect la sursa de alimentare prin contacte sigure si permanente.

ATENTIE!
AVERTISMENT - Standardele locale au prioritate Tn definirea standardelor de conectare.

Conexiunile prezentate mai jos sunt o referintd pentru conectarea cablurilor de alimentare ale clientului la
motoarele de joasa tensiune cu bloc de borne. Blocurile de borne prezentate mai jos sunt standard pentru
fiecare linie de produse, insa pot aparea variatii. Se recomanda utilizarea bornelor din cupru electrolitic sau
alama, similare cu bornele utilizate la cablurile motoarelor.

Bloc de Borne KIM*

L r rminal .
Surub te a ) <¢— Surub terminal bloc
bloc de borne Terminal de ’
Terminal de alimentare <—— Piulita alimentare fuis <+—Piulita
<¢— Punte Terminal cablu motor
Terminal cablu motor
Conexiune triunghiulara Conexiune in stea

Figura 6.14: Conexiune pentru blocuri terminale K1M*

Blocuri Terminale KWLV* si KWMV*

| |

<+— Pin bloc terminal <¢—— Pin bloc terminal

Piulita h— Piulita
Punte Terminal de alimentare
Terminal cablu motor Terminal cablu motor

Aliment are terminal ...’

rea == rFem =
n n
Conexiune triunghiulara Conexiune in stea

Figura 6.15: Conexiune pentru blocurile de borne KWLV* si KWMV*

Daca motoarele sunt furnizate fara blocuri terminale, izolati terminalele cablurilor cu un material izolant adecvat,
care sa corespunda tensiunii de alimentare si clasei de izolatie indicate pe placuta de identificare a motorului.

Asigurati-va ca cuplul de strédngere pentru cablul de alimentare si conexiunile de impamantare este corect,
conform specificatiilor din Tabelul 6.6 de la pagina 6-15.

Distanta de siguranta (vezi Figura 6.15 de la pagina 6-14) intre partile sub tensiune neizolate intre ele si intre
partile impamantate trebuie sa fie cea indicata in Tabelul 6.4 de la pagina 6-12.
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Distanta de siguranta

™

Distanta de

Separang Distanta de

\degajare

Distanta de siguranta

Figura 6.16: Distanta minima de sigurantd (mm) x tensiunea de alimentare

Tabelul 6.6: Distanta minima de siguranta (mm) x tensiunea de alimentare

Tensiune Distanta Minima De Siguranta (mm)
Us<440V 4
440<U <690V 55
690 < U <1000V 8
1000 < U <6900 V 45
6900 < U < 11000 V 70
11000 < U < 16500 V 105

ATENTIE!

& Chiar si cand motorul este oprit, pot exista tensiuni periculoase in cutia de borne utilizata pentru alimentarea

incalzitorului de spatiu sau pentru alimentarea bobinajului, atunci cand bobinajul este utilizat ca element
de incalzire.
Condensatoarele motorului vor pastra incarcarea chiar si dupa intreruperea alimentarii cu energie electrica.
Nu atingeti condensatoarele si/sau bornele motorului inainte de a descarca complet condensatoarele. in
cazul motoarelor W23 Sync+, WMagnet si WQuattro, chiar si atunci cand motorul este deconectat de la
sursa de alimentare, poate exista tensiune in bornele motorului dacé rotorul se misca.

ATENTIE!
Dupa finalizarea conectarii motorului, asigurati-va ca nu a ramas niciun instrument sau corp strain
in cutia de borne.

ATENTIE!

& Luati masurile necesare pentru a asigura gradul de protectie indicat pe placuta de identificare a motorului:
- Orificiile de intrare a cablurilor neutilizate din cutiile de borne trebuie inchise corespunzator cu dopuri
filetate.

- Componentele furnizate separat (de exemplu, cutii de borne montate separat) trebuie inchise si sigilate
corespunzator.
Intrarile de cablu utilizate pentru alimentarea cu energie electrica si control trebuie sa fie echipate cu
componente (de exemplu, presetupe si conducte) care respecta standardele si reglementarile aplicabile
in fiecare tara.

ATENTIE!

& Daca motorul este echipat cu accesorii, cum ar fi frAne si sisteme de racire fortata, aceste
dispozitive trebuie conectate la sursa de alimentare conform informatiilor furnizate pe placutele
lor de identificare si cu o atentie speciala, asa cum s-a indicat mai sus.
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ATENTIE!
In cazul motoarelor cu cutie de borne polimerica si/sau capacul acesteia, asigurati-va ca fitingurile si
dispozitivele de blocare ale acestor componente sunt asamblate corect dupa efectuarea conexiunii cablului.

ATENTIE!

& La unele motoare, garnitura de cauciuc dintre cutia de borne si capacul acesteia poate fi fixata pe
una dintre fete pentru a impiedica caderea sau instalarea incorecta a acesteia atunci cand capacul
este reasamblat de catre client.

Acest proces ajuté la asigurarea protectiei impotriva patrunderii prafului sau a apei in cutie. Este
important sa nu indepartati cauciucul pentru a evita deteriorarea vopselei si/sau a garniturii.

Pentru motoarele cu cutii de borne cu orificii, este necesar sa utilizati o surubelnita cu cap plat sau un instrument
similar si un ciocan pentru a detasa orificiul, lovind surubelnita de mai multe ori pana cand orificiul este
indepartat. Mai intai, spargeti orificiul interior, apoi, daca este necesar, cel exterior, in functie de dimensiunea
presetupasului care urmeaza sa fie utilizat. Pentru orificiile polimerice ale cutiei T, poate fi necesar sa utilizati
o lama sau un burghiu pentru a prelucra orificiul si pentru a nu deteriora cutia T auxiliara. Atentie, nu loviti in
interiorul cutiei de borne si indepartati toate materialele desprinse din partea interioara a cutiei T.

Toate dispozitivele de protectie, inclusiv protectia impotriva supracurentului, trebuie setate in functie de conditiile
nominale ale masinii. Aceste dispozitive de protectie trebuie sa protejeze masina Timpotriva scurtcircuitelor,
defectelor de faza sau blocarii rotorului. Dispozitivele de protectie a motorului trebuie setate in conformitate
cu standardele aplicabile.

Verificati sensul de rotatie al arborelui motorului. Daca nu exista restrictii privind utilizarea ventilatoarelor
unidirectionale, sensul de rotatie al arborelui poate fi modificat prin inversarea oricaror doua conexiuni de faza.
Pentru motoarele monofazate, verificati schema de conectare indicata pe placuta de identificare a motorului.

6.10 CONEXIUNEA DISPOZITIVELOR DE PROTECTIE TERMICA

Daca motorul este echipat cu dispozitive de monitorizare a temperaturii, cum ar fi termostat, termistoare, protectii
termice automate, Pt-100 (RTD) etc., acestea trebuie conectate la dispozitivele de control corespunzatoare,
conform specificatiilor de pe placutele de identificare ale accesoriilor. Nerespectarea acestei proceduri poate
duce la anularea garantiei produsului si poate provoca daune materiale grave.

ATENTIE!
Nu aplicati o tensiune de testare mai mare de 25 V pe termistoare si un curent mai mare de 1 mA
pe RTD-uri (Pt-100) conform standardului IEC 60751.

Figura 6.17 de la pagina 6-17 si Figura 6.18 de la pagina 6-17 prezinta schema de conectare a protectorului
termic bimetalic (termostate) si, respectiv, a termistorilor.
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(¢ , N )
Mqtor protejat Motor protejat
impotriva Motor protejat termic impotriva

supraincalzirii cu : IR
termistoare cu termistoare supraincalzirii cu
termistoare

Motor protejat
termic cu
termistoare

Motor termisch Motor termicamente

durch thermistoren . Motor protejat Silnik chroniony
huetzt proteglfio com termic cu termicznie za
geschuetz termistori ; ;
termistoare pomoca termistoréw

L1 L2 L3
\6 :“ :‘ % ‘ Comutator de oprire z f z

Tensiune Curent

nominala (V) (A)
110-120 3,00

>

220-240 1,50 3x
) 440-480 0,75 ;£ Dispozitiv de eliberare
\Cablun termostate 550-600 0,60 / Cabluri termistori P

Figura 6.17: Conectarea protectiilor termice bimetalice (termostate) Figura 6.18: Conectarea termistorului

Limitele de temperatura ale alarmei si opririle protectiei termice pot fi definite in functie de aplicatie; cu toate
acestea, aceste limite de temperatura nu pot depasi valorile din Tabelul 6.7 de la pagina 6-17.

Tabelul 6.7: Temperatura maxima de activare a protectiilor termice

Temperatura Maxima de Setare a Protectiei (°C)
Componenta Clasa de lzolatie
Alarma Declansare
B - 130
infasurare F 130 155
H 155 180
Rulment Toate 110 120

Nota:

(1) Numarul si tipul dispozitivelor de protectie instalate sunt indicate pe placuta de identificare a accesoriilor motorului.

(2) Daca motorul este alimentat cu rezistenta calibrata (de exemplu, Pt-100), sistemul de protectie al motorului trebuie setat in conformitate
cu temperaturile de functionare indicate in Tabelul 6.5 de la pagina 6-12.

6.11 DETECTORI DE TEMPERATURA CU REZISTENTA (PT-100)

Termocuplurile Pt-100 sunt fabricate din materiale a caror rezistenta depinde de variatia temperaturii, proprietate
intrinseca a unor materiale (de obicei plating, nichel sau cupru), rezistenta calibrata. Functionarea sa se bazeaza
pe principiul ca rezistenta electrica a unui conductor metalic variaza liniar cu temperatura, permitand astfel o
monitorizare continud a Tncalzirii motorului prin afisajul controlerului, asigurand un nivel ridicat de precizie si
stabilitate a raspunsului. Aceste dispozitive sunt utilizate pe scara larga pentru masurarea temperaturilor in
diverse sectoare industriale.

In general, aceste dispozitive sunt utilizate in instalatii Tn care este necesar un control precis al temperaturii,
de exemplu, in instalatii cu functionare neregulata sau intermitenta. Acelasi detector poate fi utilizat pentru
alarma si declansare. Tabelul 6.8 de la pagina 6-18 si Figura 6.17 de la pagina 6-17 arata echivalenta dintre
rezistenta Pt-100 si temperatura. Figura 6.15 de la pagina 6-14 arata conexiunea unui Pt-100 infasurat.
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4 Detector de temperatura no enrolamento N
Detector de temperatura in bobina
PT-100 Q
%, %) %,
o Y Y
1RT1 1RT2 1RT2 2 RT1 2 RT2 2 RT2 3RT1 3 RT2 3 RT2
%, D %
Y1 Y Y
4 RT1 4 RT2 4 RT2 5RT1 5RT2 5RT2 6 RT1 6 RT2 6 RT2
- /
Figura 6.19: Conectarea bobinei Pt-100
Tabelul 6.8: Echivalenta intre rezistenta Pt-100 si temperatura

°C Q °C Q °C Q °C Q °C Q
-29 88,617 17 106,627 63 124,390 109 141,908 155 159,180
-28 89,011 18 107,016 64 124,774 110 142,286 156 159,553
-27 89,405 19 107,404 65 125,157 1M1 142,664 157 159,926
-26 89,799 20 107,793 66 125,540 112 143,042 158 160,298
-25 90,193 21 108,181 67 125,923 113 143,420 159 160,671
-24 90,587 22 108,570 68 126,306 114 143,797 160 161,043
-23 90,980 23 108,958 69 126,689 115 144,175 161 161,415
-22 91,374 24 109,346 70 127,072 116 144,552 162 161,787
-21 91,767 25 109,734 71 127,454 117 144,930 163 162,159
-20 92,160 26 110,122 72 127,837 118 145,307 164 162,531
-19 92,553 27 110,509 73 128,219 119 145,684 165 162,903
-18 92,946 28 110,897 74 128,602 120 146,061 166 163,274
-17 93,339 29 111,284 75 128,984 121 146,438 167 163,646
-16 93,732 30 111,672 76 129,366 122 146,814 168 164,017
-15 94,125 31 112,059 77 129,748 123 147,191 169 164,388
-14 94,517 32 112,446 78 130,130 124 147,567 170 164,760
-13 94,910 33 112,833 79 130,511 125 147,944 171 165,131
-12 95,302 34 113,220 80 130,893 126 148,320 172 165,501
-1 95,694 35 113,607 81 131,274 127 148,696 173 165,872
-10 96,086 36 113,994 82 131,656 128 149,072 174 166,243
-9 96,478 37 114,380 83 132,037 129 149,448 175 166,613
-8 96,870 38 114,767 84 132,418 130 149,824 176 166,984
-7 97,262 39 115,153 85 132,799 131 150,199 177 167,354
-6 97,653 40 115,539 86 133,180 132 150,575 178 167,724
-5 98,045 41 115,925 87 133,561 133 150,950 179 168,095
-4 98,436 42 116,311 88 133,941 134 151,326 180 168,465
-3 98,827 43 116,697 89 134,322 135 151,701 181 168,834
-2 99,218 44 117,083 90 134,702 136 152,076 182 169,204
-1 99,609 45 117,469 91 135,083 137 152,451 183 169,574
0 100,000 46 117,854 92 135,463 138 152,826 184 169,943
1 100,391 47 118,240 93 135,843 139 153,200 185 170,313
2 100.781 48 118,625 94 136,223 140 153,575 186 170,682
3 101,172 49 119,010 95 136,603 141 153,950 187 171,051
4 101,562 50 119,395 96 136,982 142 154,324 188 171,420
5 101,953 51 119,780 97 137,362 143 154,698 189 171,789
6 102,343 52 120,165 98 137,741 144 155,072 190 172,158
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°C Q °C Q °C Q °C Q °C Q
7 102,733 53 120,550 99 138,121 145 155,446 191 172,527
8 103,123 54 120,934 100 138,500 146 155,820 192 172,895
9 103,513 55 121,319 101 138,879 147 156,194 193 173,264
10 103,902 56 121,703 102 139,258 148 156,568 194 173,632
" 104,292 57 122,087 103 139,637 149 156,941 195 174,000
12 104,681 58 122,471 104 140,016 150 157,315 196 174,368
13 | 105,071 59 | 122,865 105 | 140,395 151 | 157,688 197 | 174,736
14 105,460 60 123,239 106 140,773 152 158,061 198 175,104
15 105,849 61 123,623 107 141,152 153 158,435 199 175,472
16 106,238 62 124,007 108 141.530 154 158,808 200 175,840
175
P
170 L]
165
160 =
L~
155 /,/
£ ~
Q 1w L]
S 135 ]
3 10 %
® A
5 1S -
& 120 -
15
110 __,-’f
105 L]
100
95 =
90 _..—//
3
80

Temperatura (°C)

Figura 6.20: Rezistenta ohmicéd a Pt-100 x temperatura

6.12 CONEXIUNEA INCALZITOARELOR SPATIALE

Tnainte de a porni incalzitoarele de spatiu, verificati daca conexiunile incalzitoarelor de spatiu au fost realizate
conform schemei de conexiuni indicate pe placuta de identificare a incalzitorului de spatiu. Pentru motoarele
furnizate cu incalzitoare de spatiu cu tensiune dubla (110-127/220-240 V), consultati Figura 6.20 de la pagina 6-19.

( INCALZITOR DE SPATIU / STILLSTANDHEIZUNG \
RESISTENCIA CALEFACTORA / AQUECIMENTO

110-127 V

1HE1
L1

1HE2 2HE1

2HE2
L2

1HE1 1HE2 2HE1 2HE2 220-240V

L1

INCALZITORUL DE CAMERA TREBUIE OPRIT CAND MOTORUL FUNCTIONEAZA
\_ DESLIGAR RESISTENCIA AO LIGAR O MOTOR -/

Figura 6.21: Conexiunea incalzitorului de camera cu tensiune dubla

ATENTIE!
Incalzitoarele nu trebuie niciodata alimentate cu energie electrica cand motorul este in functiune.
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6.13 METODE DE PORNIRE A ULUI

Ori de céate ori este posibil, pornirea motorului trebuie sa se faca direct la tensiune nominala (DOL). Aceasta
este cea mai simpla si mai fezabila metoda de pornire. Cu toate acestea, ea trebuie aplicatd numai atunci cand
curentul de pornire nu afecteaza sursa de alimentare. Va rugam sa tineti cont de reglementarile locale privind
utilitatile electrice atunci cand instalati un motor.

Curentul de pornire ridicat poate avea ca rezultat:

a) Cadere mare de tensiune in linia de alimentare, creadnd perturbari inacceptabile in sistemul de distributie.

b) Necesita un sistem de protectie supradimensionat (cabluri si contactor), ceea ce creste costurile de instalare.

Daca pornirea DOL nu este permisa din motivele mentionate mai sus, se poate utiliza o metoda de pornire
indirecta compatibila cu sarcina si tensiunea motorului pentru a reduce curentul de pornire.

Daca pentru pornire se utilizeaza dispozitive de pornire cu tensiune redusa, cuplul de pornire al motorului va
fi, de asemenea, redus.

Tabelul 6.9 de la pagina 6-20 prezintd metodele de pornire indirecta posibile care pot fi utilizate in functie de
numarul de cabluri ale motorului.

Tabelul 6.9: Metoda de pornire x numarul de cabluri ale motorului

Numar De Clienti Potentiali Metode Posibile De incepere
3 cabluri Autotransformator
Soft-Starter
. Autotransformator stea-triunghi
6 cabluri
Soft-starter
. Autotransformator cu bobinare n serie/paralel
9 cabluri
Soft-Starter
Autotransformator
12 conductoare soft-starter cu

infasurare in serie/paraleld stea-triunghi

Tabelul 6.10 de la pagina 6-20 prezinta exemple de metode posibile de pornire indirecta care pot fi utilizate in
functie de tensiunea indicata pe placuta de identificare a motorului si de tensiunea de alimentare.

Tabelul 6.10: Metode de pornire x tensiune

Tensiune Pe Pornire Prin FEIE
o Tensiune de Stea- Pornire Cu . Pornire Cu Prin
Placuta de . . . Comutator Serie/ .. .
P Functionare | Triunghi Autotransformator Bobina Partiala Soft-
Identificare ’ Paralel ’
Starter
220V DA DA NU NU DA
220/380V 380 V NU DA NU NU DA
220 V NU DA DA DA DA
ZENY U 440V NU DA NU NU DA
230V NU DA DA DA DA
230 /460 V 460V NU DA NU NU DA
380/660V 380V DA DA NU NU DA
220V DA DA DA DA DA
220/380/440V 380V NU DA DA DA DA
440V DA DA NU NU DA

O alta metoda posibila de pornire care nu suprasolicita reteaua de alimentare este utilizarea unui invertor de
frecventa. Pentru mai multe informatii despre motoarele alimentate de un invertor de frecventa, consultati
Sectiunea 6.14 MOTOARE ALIMENTATE DE UN INVERTOR DE FRECVENTA de la pagina 6-21.
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6.14 MOTOARE ALIMENTATE DE UN INVERTOR DE FRECVENTA

Invertorul de frecventa utilizat pentru actionarea motoarelor de pana la 690 V trebuie sa fie echipat cu modulare
prin impulsuri (PWM).

Cand un motor este actionat de un convertizor de frecventa la frecvente mai mici decét frecventa nominala,
trebuie sa reduceti cuplul motorului pentru a preveni supraincalzirea acestuia. Reducerea cuplului (cuplul de
derating) poate fi gasita la punctul 6.4 din ,Ghidul tehnic pentru motoare cu inductie actionate de convertizoare
de frecventa PWM” disponibil pe site-ul www.weg.net.
Dacéa motorul functioneaza la o frecventad mai mare decét frecventa nominala, va rugam sa retineti:
= Motorul trebuie sa functioneze la o putere constanta.
= Motorul poate furniza max. 95 % din puterea nominala.
= Nu depasiti viteza maxima si luati in considerare:

= Frecventa maxima de functionare indicata pe placuta de identificare suplimentara.

= Limitarea mecanica a vitezei motorului.
Pentru motoarele W23 Sync+ si WMagnet actionate de invertoare non-WEG, pe langa limita de viteza specificata

in fisa tehnica a motorului, trebuie verificata limita maxima de viteza permisa pentru a evita arderea invertorului
in cazul unei intreruperi de curent. Aceasta trebuie luata in considerare conform ecuatiei de mai jos:

RPM,,2x = 0.9 * V,msmax ¥ 1000
ke

Fiind,

RPM.,,..— Viteza maxima permisa pentru a evita arderea invertorului in cazul unei intreruperi de curent in [RPM].
V,msmax — TENSIUNEA Maxima de intrare rms a invertorului, conform informatiilor furnizate de producatorul invertorului in [V].
ke — Parametru indicat pe placuta de identificare si in fisa tehnicd a motorului in [V / KRPM].

Informatii privind selectarea cablurilor de alimentare intre convertizorul de frecventa si motor pot fi gasite

in Sectiunea 6.4 CUPRANTI de la pagina 6-7 din ,Ghidul tehnic pentru motoare cu inductie actionate de
convertizoare de frecventa PWM?” disponibil la www.weg.net.

6.14.1 Utilizarea Filtrului dV/dt

6.14.1.1 Motor Cu Sarma Rotunda Emailata De

Motoarele proiectate pentru tensiuni nominale de pana la 690 V, atunci cand sunt actionate de un convertizor de
frecventa, nu necesita utilizarea filtrelor dV/dT, cu conditia sa respecte criteriile din Tabelul 6.1 de la pagina 6-6.

Tabelul 6.11: Criterii pentru selectarea motoarelor cu sdrméa emailata rotunda atunci cand sunt actionate de un convertizor de frecventa

Tensiunea Nominala a | Tensiune de Varf la Bornele CLALY Cor.lvertlzor Timp de Crestere MTBP @ Timp
. . lesire - = L
Motorului ® Motorului (max.) (m’ax) Invertor @ (min) Intre Impulsuri (min)
Vnom <460V <1600V <5200 V/us
460 <Vnom <575V <2000V <6500 V/us 20,1 us 26 us
575 <Vnom <1000 V <2400V <7800 V/us

Nota:
(1) Pentru utilizarea motoarelor cu tensiune dubla, de exemplu 380/660 V, luati in considerare tensiunea mai mica (380 V).
(2) Informatii furnizate de producatorul invertorului.
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6.14.1.2 Motor Cu Bobine Preinfagurate

Motoarele cu bobine preinfasurate (motoare de tensiune medie si inalta, indiferent de dimensiunile cadrului, si
motoare de joasa tensiune de la cadrul IEC 500 / NEMA 800 in sus), proiectate pentru utilizarea cu invertoare
de frecventd, nu necesita utilizarea de filtre, cu conditia sa respecte criteriile din Tabelul 6.12 de la pagina 6-22.

Tabelul 6.12: Criterii care trebuie luate in considerare la utilizarea motoarelor cu bobine preinfasurate care urmeaza sé fie actionate de
convertizoare de frecventa

Izolatie intre Spire (Fazi-Faza) Izolatie Faza-Masa
Tensiunea Nominala Tipul De
A Motorului Modulatie | Tensiune De VarfLa | dV/dtLaBornele | Tensiune De VarfLa | dV/dtLaBornele
’ Bornele Motorului Motorului Bornele Motorului Motorului
Sinusoidal <5900V <500 Vius <3400V <500 Vius
690 < Vnom <4160 V
PWM <9300V <2700 V/us <5400V <2700 V/us
Sinusoidal <9300V <500 V/us <5400V <500 V/us
4160 < Vnom < 6600 V
PWM < 14000 V <1500 V/us <8000V <1500 V/us

6.14.2 Ul Rulmentului lzolatie

Daca motorul trebuie actionat de un convertizor de frecventa, rulmentii motorului trebuie protejati impotriva
curentilor de rulment.

Consultati Tabelul 6.13 de la pagina 6-22 pentru solutia standard WEG in functie de dimensiunea cadrului.

Tabelul 6.13: Protectie standard a rulmentilor pentru motoarele actionate de convertizor

Dimensiunea Cadrului Recomandare
IEC 315 si 355 m Scutizolat NDE (standard) sau rulment izolat NDE impamantat intre
NEMA 445/7 pana la L5810/11 arbore si cadru prin perie de impamantare
IEC 400 si superior = Rulment NDE izolat
NEMA 680 si superior ® Impamantare intre arbore si cadru prin perie de impamantare

ATENTIE!

& Cand motoarele sunt furnizate cu sistem de impamantare a arborelui, monitorizati constant peria
de Tmpamantare in timpul functionarii si, cand ajunge la sfarsitul duratei de viata utile, trebuie
nlocuita cu o alta perie cu aceleasi specificatii.

Daca un motor este furnizat cu o perie de impamantare interna, indicata printr-o eticheta pe produs,
aceasta trebuie verificata de fiecare data cand se efectueaza intretinerea rulmentilor sau a oricarei
parti interne a motorului.

Motoarele cu dimensiuni ale cadrului IEC 315, NEMA 445/7 si mai mari, atunci cand sunt alimentate
de invertor, trebuie sa fie echipate cu kituri de impamantare a arborelui.

Pentru motoarele din zone sigure si in scopuri de verificare, se pot instala pini de contact pe ambele parti ale
izolatiei rulmentului, astfel incat sa se poata efectua masuratori de tensiune pe rulment sau, daca pinii sunt conectati
printr-un cablu sau un fir metalic (scurtcircuitand izolatia rulmentului), ale curentului care trece prin rulment. Trebuie
remarcat, insa, ca in timpul functionarii normale a motorului, izolatia rulmentului nu trebuie scurtcircuitata.

Figura 6.22: Impletitura metalica flexibila
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6.14.3 Frecventa de Comutatie a Inver Ului

Frecventa minima de comutare a invertorului nu trebuie sa fie mai mica de 2 kHz si nu trebuie sa depaseasca 5 kHz.

ATENTIE!
Nerespectarea criteriilor si recomandarilor indicate Tn acest manual poate duce la anularea garantiei
produsului.

6.14.4 Limitarea Vitezei Mecanice A E Ului

Tabelul de mai jos prezinta vitezele maxime admise pentru motoarele actionate de convertizorul de frecventa.
Pentru motoarele W23 Sync+ si WMagnet, consultati fisa tehnicd a motorului sau contactati WEG.

Tabelul 6.14: Viteza maxima a motorului W40 (em RPM)

Dimensiunea Cadrului
Polaritate Viteza Maxima Pentru Motoarele Standard
NEMA IEC

2
254 160 4 5.200

6
2 4.800

284 180 4
4.400

6

2

324/6 200L 4
3.700

6

2

364/5 225 4
3.600

6
2 3.700

404/5 250 4
3.200

6
2 3.700

4445 - 447/9 280 4
2.400

6
2 3.600
5010/11 315 4 2.400
2 3.600
L5010/11 355 4 2.000
2 3.600

L5810/11 400

4 1.800
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Tabelul 6.15: Viteza maxima a motorului W60 (em RPM)

3600

5810/11 315

2000

3600

L5810/11 355

1800

3600
1800
1700

6810/11 400

oI/ |BM|DN

Tabelul 6.16: Viteza maxima a motorului W22 (em RPM)

2
- 63 4 12.300
6
2
- 7 4 11.300
6
2
- 80 4 10.300
6
2
143/5 908 4 8.600
6
2
- 100L 4 7.800
6
2 7.600
182/4 112 4
5 7100
2 6.000
213/5 132 4
5 5.900
2 5.300
254/6 160 4
5 5.000
2
284/6 180 4 4.400
6
2 4.200
324/6 200L 4
p 4.000
2 3.600
364/5 225 4
5 3.200
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2 3.600
404/5 250 4
3.200
6
2 3.600
444/5 - 445/7 280 4
3.200
6
2
447/9 - L44T/9 - 4 -
6
2 3.600
504/5 315 4
2.300
6
2 3.600
586/7 - 588/9 355 4
; 1.900

Tabelul 6.17: Viteza maxima a motorului W01 (em RPM)

W56

13600

13600

12000

12000

13600

56H

12000

12000

10900

143/5T

10400

10400

10400

182/4T

8800

8800

8800

213/5T

6800

6800

6800

254/6T

5300

5300

oMM/ ]|OAIMDNOO|MAINO|(MINIO|A[IND|IADN

5300
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Tabelul 6.18: Viteza maxima a motorului W50 (em RPM)

Dimensiunea Cadrului Viteza Maximi Pentru
Polaritate
NEMA IEC Motoarele Standard
2 3600
5009/10 315 4
6
2 3600
5809/10 355 4
1900
6
2 3600
6806/07-6808/09 400 4 1800
6 1700

Nota:

Cand motorul are garnituri cu buza sau garnituri Inproseal, contactati WEG.

Pentru viteze peste cea nominala, masurati vibratia si temperatura rulmentului; daca temperatura si nivelurile de vibratie
depasesc limitele specificate, contactati WEG.

Verificati modelul rulmentului DE pe placa motorului.

Pentru conditii diferite de cele descrise in Tabelul 6.13 de la pagina 6-22, Tabelul 6.14 de la pagina 6-23, Tabelul 6.15 de
la pagina 6-24, Tabelul 6.16 de la pagina 6-24 si Tabelul 6.17 de la pagina 6-25, consultati WEG.

Pentru mai multe informatii privind aplicarea convertizoarelor de frecventa, contactati WEG sau consultati ,Ghidul
tehnic pentru motoare cu inductie actionate de convertizoare de frecventa PWM” disponibil la www.weg.net.

6.14.5 Cablare Pentru impamantare, Legare Si Esantionare

Asigurati siguranta, minimizati interferentele si reduceti tensiunile pe arbori si cadre pentru a proteja rulmentii
si echipamentele auxiliare.

a. Implementare - dimensionati cablurile de impaméantare in conformitate cu standardele locale de siguranta
si cerintele EMC.

Utilizati benzi metalice sau curele impletite din cupru intre cadrul masinii electrice si cutia de borne, asa cum se arata
in Figura 1 (cu un raport lungime-latime mai mic de cinci) pentru o legare eficienta. Pentru motoarele alimentate
de convertizoare de frecventa, legati cadrul motorului la echipamentul actionat pentru a egaliza potentialele.

Figura 6.23: Banda de legéatura de la terminalul masinii electrice
b. Cabluri de alimentare pentru convertoare cu frecventa de comutatie ridicata:
Pentru motoarele cu inductie de peste 30 kW si toate motoarele cu magneti permanenti, utilizati cabluri cu

conductori de alimentare si de impamantare cu un singur nucleu dispusi simetric pentru a reduce curentii de
inalta frecventa, asa cum se arata in Figura 6.20 de la pagina 6-19.
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Figura 6.24: Cablare simetrica paralela a convertorului de mare putere si a masinii electrice

Pentru motoare cu inductie de putere mai mica (pana la 30 kW si dimensiunea cablului de 10 mm?), se pot
utiliza cabluri ecranate multifilare sau asimetrice cu ecran din folie, cu conditia sa fie instalate cu atentie.

c. Terminatii de cablu:
La instalarea cablului masinii electrice, asigurati-va ca ecranul este conectat la Tnhalta frecventa (HF) atéat la
convertizor, cét si la carcasa masinii electrice. Conexiunile ecranului trebuie sa utilizeze terminatii de 360°

pentru a asigura o impedanta scazuta pe o gama larga de frecvente (de la curent continuu la 70 MHz), reducéand
tensiunile pe arbore si cadru si imbunatatind performanta EMC.
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7 PUNA iN FUNCTIUNE

7.1 PORNIRE INITIALA - UP

Dupa finalizarea procedurilor de instalare si inainte de pornirea motorului pentru prima data sau dupa o perioada
lunga de nefunctionare, trebuie verificate urmatoarele elemente:

= Daca datele de pe placuta de identificare (tensiune, curent, schema de conectare, grad de protectie, sistem
de racire, factor de serviciu etc.) corespund cerintelor aplicatiei.

= Daca ansamblul masinii (motor + masina actionata) a fost montat si aliniat corect.

m Daca sistemul de actionare al motorului asigura ca turatia motorului nu depaseste turatia maxima admisa
indicata in Tabelul 6.13 de la pagina 6-22, Tabelul 6.14 de la pagina 6-23, Tabelul 6.15 de la pagina 6-24,
Tabelul 6.16 de la pagina 6-24 si Tabelul 6.17 de la pagina 6-25.

= Masurati rezistenta izolatiei bobinajului, asigurandu-va ca respecta valorile specificate in Sectiunea 5.4 A
REZISTENTEI DE IZOLATIE de la pagina 5-4.

= Verificati sensul de rotatie al motorului.

= Verificati daca cutia terminalelor motorului prezinta deteriorari si asigurati-va ca este curata si uscata, ca
toate contactele sunt lipsite de rugina, ca garniturile sunt in stare perfecta de functionare si ca toate orificiile
filetate neutilizate sunt inchise corespunzator, asigurand astfel gradul de protectie indicat pe placuta de
identificare a motorului.

= Verificati daca conexiunile cablurilor motorului, inclusiv legarea la pamant si conexiunea echipamentelor auxiliare,
au fost realizate corect si sunt in conformitate cu recomandarile din Sectiunea 6.9 CONEXIUNE ELECTRICA
de la pagina 6-11.

= Verificati conditiile de functionare ale dispozitivelor auxiliare instalate (frana, codificator, dispozitiv de protectie
termica, sistem de racire fortata etc.).

= Verificati conditiile de functionare ale rulmentilor. Daca motoarele sunt depozitate si/sau instalate timp de mai
mult de doi ani fara a fi puse in functiune, se recomanda schimbarea rulmentilor sau demontarea, spalarea,
inspectarea si relubrifierea acestora inainte de pornirea motorului. Daca motorul este depozitat si/sau instalat
conform recomandarilor descrise in Sectiunea 5.3 RULMENTI de la pagina 5-3, lubrifiati rulmentii conform
descrierii din Sectiunea 8.2 LUBRIFIERE de la pagina 8-2. Pentru evaluarea starii rulmentilor, se recomanda
utilizarea tehnicilor de analiza a vibratiilor: analiza invelisului sau analiza demodularii.

= Pentru motoarele cu rulmenti cu lubrifiere cu ulei, asigurati-va ca:
m Nivelul uleiului sa fie in centrul vizorului (vezi Figura 6.21 de la pagina 6-19).

m Daca motorul este depozitat pentru o perioada egala sau mai lunga decéat intervalul de schimbare a
uleiului, uleiul trebuie schimbat Thainte de pornirea motorului.

= Cand motoarele sunt echipate cu rulmenti cu manson, asigurati-va ca:

= Nivelul corect al uleiului pentru lagarul cu manson. Nivelul uleiului trebuie sa se afle in centrul vizorului
(vezi Figura 8.3 de la pagina 8-13).

= Motorul nu trebuie pornit sau utilizat cu sarcini axiale sau radiale.

m Daca motorul este depozitat pentru o perioada egala sau mai lunga decat intervalul de schimbare a uleiului,
uleiul trebuie schimbat Tnhainte de pornirea motorului.

= Verificati starea de functionare a condensatorului, daca exista. Daca motoarele sunt instalate de mai mult de
doi ani, dar nu au fost niciodata puse Tn functiune, se recomanda schimbarea condensatoarelor de pornire,
deoarece acestea Tsi pierd caracteristicile de functionare.
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= Asigurati-va ca orificile de admisie si evacuare a aerului nu sunt blocate. Distanta minima fata de peretele
cel mai apropiat (L) trebuie sa fie de cel putin 2 din diametrul capacului ventilatorului (D), a se vedea Figura
6.20 de la pagina 6-19. Temperatura aerului de admisie trebuie sa fie la temperatura ambianta.

Figura 7.1: Distanta minima fata de perete

Va rugam sa luati in considerare distantele minime indicate in Tabelul 7.1 de la pagina 7-2 ca valori de referinta:

Tabelul 7.1: Distanta minima intre capacul ventilatorului si perete

Dimensiunea Cadrului Distanta Dintre Capacul Ventilatorului Si Perete (L)
IEC NEMA mm Cale
63 - 25 0,96
71 - 26 1,02
80 - 30 1,18
90 143/5 33 1,30
100 - 36 1,43
112 182/4 41 1,61
132 213/5 50 1,98
160 254/6 4l 2,79
180 284/6 72 2,83

200/ W225 324/6 83 3,27
o o
444/5
280 445/7 108 4,23
447/9
L447/9
315 e 122 4,80
5009/10/11
586/7
355 5853%/5?/9 136 5,35
5810/11/12
450 7006/10 159 6,26
500 8006/10 171 6,73
560 8806/10 185 7,28
630 9606/10 200 7,87
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m Asigurati-va ca debitul si temperatura apei sunt corecte atunci cand utilizati motoare racite cu apa. Consultati
Sectiunea 7.2 CONDITII DE FUNCTIONARE E de la pagina 7-3.

m Asigurati-va ca toate piesele rotative, cum ar fi scripetii, cuplajele, ventilatoarele externe, arborele etc. sunt
protejate Tmpotriva contactului accidental.

in functie de instalarea specifica, aplicatia si/sau caracteristicile motorului, pot fi necesare alte teste si inspectii
care nu sunt incluse Th manual.

Dupa efectuarea tuturor inspectiilor anterioare, procedati dupa cum urmeaza pentru a porni motorul:

= Porniti motorul fara sarcina (daca este posibil) si verificati sensul de rotatie al motorului. Verificati daca exista
zgomote anormale, vibratii sau alte conditii de functionare anormale.

= Asigurati-va ca motorul porneste lin. Daca se observa o conditie de functionare anormala, opriti motorul,
verificati sistemul de asamblare si conexiunile inainte de a porni din nou motorul.

m Daca se observa vibratii excesive, verificati daca suruburile de fixare ale motorului sunt bine stranse sau daca
vibratiile nu sunt generate si transmise de echipamentele instalate in apropiere. Verificati periodic vibratiile
motorului si asigurati-va ca limitele de vibratii sunt conforme cu cele specificate la Punctul 7.2.1 Severitatea
Vibratiilor in Conditii De Functionare F&ra Sarcina la pagina 7-5.

= Porniti motorul la sarcina nominala pentru o perioada scurta de timp si comparati curentul de functionare cu
curentul nominal indicat pe placuta de identificare.

= Continuati s& masurati urmatoarele variabile ale motorului pana la atingerea echilibrului termic: curent,
tensiune, temperatura rulmentului si a cadrului motorului, nivelurile de vibratii si zgomot.

= Inregistrati valorile curentului si tensiunii masurate in raportul de instalare pentru comparatii ulterioare.

Deoarece motoarele cu inductie au curenti de pornire mari la pornire, accelerarea sarcinii cu inertie mare
necesita un timp de pornire prelungit pentru a atinge viteza maxima, ceea ce duce la o crestere rapida a
temperaturii motorului. Pornirile succesive la intervale scurte vor duce la cresterea temperaturii bobinajului si
pot provoca deteriorarea izolatiei fizice, reducand durata de viata utila a sistemului de izolatie. Daca ciclul de
functionare S1/ CONT. este specificat pe placuta de identificare a motorului, aceasta inseamna ca motorul a
fost proiectat pentru:

= Doua porniri succesive: prima pornire din stare rece, adica bobinele motorului sunt la temperatura camerei,
iar a doua pornire imediat dupa oprirea motorului.

= O pornire din stare calda, adica bobinele motorului sunt la temperatura nominala.

Tabelul de depanare din Capitolul 10 TABEL DE DEPANARE X SOLUTII, la pagina 10-1 ofera o lista de
baza a cazurilor neobisnuite care pot aparea in timpul functionarii motorului, impreuna cu masurile corective
corespunzatoare.

7.2 CONDITII DE FUNCTIONARE E

Cu exceptia cazului in care se specifica altfel In comanda de achizitie, motoarele electrice sunt proiectate si
construite pentru a functiona la altitudini de pana la 1000 de metri deasupra nivelului marii si intr-un interval
de temperatura cuprins intre -20 °C si +40 °C. Orice abatere de la conditile normale de functionare a
motorului trebuie mentionata pe placuta de identificare a motorului. Anumite componente trebuie schimbate
daca temperatura ambianta este diferitd de cea specificata. Va rugam sa contactati WEG pentru a verifica
caracteristicile speciale necesare. Pentru temperaturi si altitudini de functionare diferite de cele de mai sus,
factorii indicati in Tabelul 7.2 de la pagina 7-4 trebuie aplicati la puterea nominala a motorului pentru a
determina puterea disponibild redusa (Pn.x = P.om X factor de corectie).
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Tabelul 7.2: Factori de corectie pentru altitudine si temperatura ambianta

T¢0) Altitudine (m)

1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000 4500 5000
10 0,97 0,92 0,88
15 0,98 0,94 0,90 0,86
20 1,00 0,95 0,91 0,87 0,83
25 1,00 0,95 0,93 0,89 0,85 0,81
30 1,00 0,96 0,92 0,90 0,86 0,82 0,78
35 1,00 0,95 0,93 0,90 0,88 0,84 0,80 0,75
40 1,00 0,97 0,94 0,90 0,86 0,82 0,80 0,76 0,71
45 0,95 0,92 0,90 0,88 0,85 0,81 0,78 0,74 0,69
50 0,92 0,90 0,87 0,85 0,82 0,80 0,77 0,72 0,67
55 0,88 0,85 0,83 0,81 0,78 0,76 0,73 0,70 0,65
60 0,83 0,82 0,80 0,77 0,75 0,73 0,70 0,67 0,62
65 0,79 0,76 0,74 0,72 0,70 0,68 0,66 0,62 0,58
70 0,74 0,71 0,69 0,67 0,66 0,64 0,62 0,58 0,53
75 0,70 0,68 0,66 0,64 0,62 0,60 0,58 0,53 0,49
80 0,65 0,64 0,62 0,60 0,58 0,56 0,55 0,48 0,44

Motoarele instalate Tn interiorul carcaselor (cabine) trebuie sa asigure o rata de reinnoire a aerului de aproximativ
un metru cub pe secunda pentru fiecare 100 kW putere instalata sau fractiune din puterea instalata. Motoarele
cu racire totald cu aer - TEAO (ventilator si evacuare / extractie fum) sunt furnizate fara ventilator de racire,
iar producatorul masinii actionate este responsabil pentru racirea suficientd a motorului. Daca pe placuta de
identificare a motorului nu este indicata viteza minima necesara a aerului intre aripioarele motorului, asigurati-
va ca este asigurata viteza aerului indicata in Tabelul 6.16 de la pagina 6-24. Valorile indicate in Tabelul 7.3
de la pagina 7-4 sunt valabile pentru motoarele de 60 Hz. Pentru a obtine viteza minima a aerului pentru
motoarele de 50 Hz, inmultiti valorile din tabel cu 0,83.

Tabelul 7.3: Viteza minima necesara a aerului intre aripioarele motorului (metri/secunda)

Cadru Poli
IEC NEMA 2 4 6 8
56 panala 90 143/5 13 4
100 la 132 182/4 pana la 213/5 18 12 6
160 la 200 254/6 pana la 324/6 20 15 10 7
2251a 280 364/5 pana la 444/5 22 20 15 12
315 la 450 445/7 pana la 7008/9 25 25 20 15

Variatiile de tensiune si frecventa pot afecta caracteristicile de performanta si compatibilitatea electromagnetica
a motorului. Variatiile sursei de alimentare nu trebuie sa depaseasca valorile specificate in standardele
aplicabile. Exemple:

= ABNT NBR 17094 - Partile 1 si 2. Motorul a fost proiectat pentru a furniza cuplul nominal pentru o variatie
combinata variatie combinata de tensiune si frecventa:

m  Zona A: =5 % din tensiunea nominala si 2 % din frecventa nominala.

= Zona B: £10 % din tensiunea nominala si +3 % -5 % din frecventa nominala.
Atunci cand functioneaza continuu in zona A sau B, motorul poate prezenta variatii de performanta, iar temperatura
de functionare poate creste considerabil. Aceste variatii de performanta vor fi mai mari in zona B. Prin urmare,
nu se recomanda functionarea motorului in zona B pe perioade indelungate.
= [EC 60034-1. Motorul a fost proiectat pentru a furniza cuplul nominal pentru variatii combinate de tensiune

si frecventa.
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= Zona A: £5 % din tensiunea nominala si +2 % din frecventa nominala.
= Zona B: 10 % din tensiunea nominala si +3 % -5 % din frecventa nominala.

Cand functioneaza continuu in zona A sau B, motorul poate prezenta variatii de performanta, iar temperatura
de functionare poate creste considerabil. Aceste variatii de performanta vor fi mai mari in zona B. Prin urmare,
nu se recomanda functionarea motorului in zona B pe perioade indelungate. Pentru motoarele multitensiune
(de exemplu, 380-415/660 V), este permisa o variatie de tensiune de +5 % fata de tensiunea nominala.

= NEMA MG 1 Partea 12. Motorul a fost proiectat pentru a functiona in una dintre urmatoarele variati:

= +10 % din tensiunea nominald, cu frecventa nominala.

= +5 % din frecventa nominal&, cu tensiunea nominala.

= Ovariatie combinata a tensiunii si frecventei de £10 %, cu conditia ca variatia frecventei sa nu depaseasca 5 %.
Daca motorul este racit cu aerul ambiant, curatati la intervale regulate orificiile de admisie si evacuare a aerului
si aripioarele de racire pentru a asigura un flux liber de aer peste suprafata cadrului. Aerul cald nu trebuie sa
se Intoarca niciodata la motor. Aerul de racire trebuie sa fie la temperatura camerei, limitata la intervalul de
temperatura indicat pe placuta de identificare a motorului (daca nu este specificata temperatura camerei, luati
in considerare un interval de temperatura intre -20 °C si +40 °C).
Tabelul 6.17 de la pagina 6-25 prezinta debitul minim necesar de apa pentru motoarele racite cu apa, tinand

cont de diferitele dimensiuni ale cadrului si de cresterea maxima admisa a temperaturii apei de racire dupa
circulatia prin motor. Temperatura apei la intrare nu trebuie sa depaseasca 40 °C.

Tabelul 7.4: Debitul minim necesar de apé si cresterea maxima admisa a temperaturii apei de récire dupa circulatia prin motor

Dimensiunea Cadrului e Cresterea Maxima Admisa a
IEC NEMA Debit (Litri/Minut) Temperaturii Apei (°C)
180 284/6 12 5
200 324/6 12 5
225 364/5 12 5
250 404/5 12 5
444/5

280 445/7 15 6
447/9

315 504/5 16 6
586/7

355 588/9 25 6

Pentru motoarele W60, consultati placuta de identificare de pe schimbatorul de caldura. Motoarele echipate cu
sisteme de lubrifiere cu ceata de ulei pot functiona continuu timp de maximum o ora dupa defectarea sistemului
de pompare a uleiului. Avand in vedere ca lumina soarelui creste temperatura de functionare a motorului, se
recomanda ca motoarele instalate in exterior sa fie protejate de expunerea directa la razele soarelui. Daca
radiatia asupra motorului este ridicata, trebuie consultata WEG.

ATENTIE!
Nerespectarea criteriilor si recomandarilor prezentate Th acest manual poate duce la anularea
garantiei produsului.

7.2.1 Severitatea Vibratiilor in Conditii De Functionare Fara Sarcina
Severitatea vibratiilor este valoarea maxima a vibratiilor constatata intre toate punctele si directiile recomandate.

Tabelul 7.5 de la pagina 7-6 indica valorile admisibile ale severitatii vibratiilor recomandate in standardul IEC
60034-14 pentru dimensiunile cadrului IEC 56 si mai mari, pentru gradele de vibratie A si B.
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Limitele de vibratie din tabel sunt prezentate in termeni de valoare medie patratica (= valoare RMS sau valoare
efectiva) a vitezei de vibratie in mm/s, in intervalul 10 Hz - 1000 Hz, masurata in conditii de suspensie libera
(baza elastica).

Tabelul 7.5: Limite recomandate pentru severitatea vibratiilor conform IEC 60034-14

in&ltimea Arborelui [mm] 56 <H <132 H > 132
Gradul de Vibratie Severitatea Vibratiilor Pe Baza Elastica [mm/s RMS]
A 2.8 2,8
B 11 1,8
Nota:

(1) Valorile din Tabelul 7.5 de la pagina 7-6 sunt valabile pentru masuratorile efectuate cu motorul decuplat si fara sarcina,
functionand la frecventa si tensiunea nominal&, in suspensie liberd sau pe o baza elastica, cu o jumatate de cheie care
umple canelura arborelui.

(2) Conditia de suspensie libera sau baza elastica pentru testarea aprobarii vibratiilor este obtinuta la instalatiile producatorului,
conform specificatiilor standardului IEC 60034-14.

(3) Valorile din Tabelul 7.5 de la pagina 7-6 sunt valabile indiferent de sensul de rotatie al motorului.

(4) Tabelul 7.5 de la pagina 7-6 nu se aplica motoarelor trifazate cu comutator, motoarelor monofazate, motoarelor trifazate cu
alimentare monofazata sau masinilor fixate la locul de instalare, cuplate la sarcinile lor de actionare sau la sarcinile actionate.

Motoarele NEMA trebuie sa respecte limitele de vibratii ale standardului NEMA MG1-7 enumerate in Tabelul
7.6 de la pagina 7-6, cu valori de vibratii de varf in in/s (inci pe secundd) masurate n intervalul de frecventa
de la 10 Hz la 1000 Hz, fiind aplicabile aceleasi note din Tabelul 7.5 de la pagina 7-6.

Tabelul 7.6: Limite recomandate de vibratii pentru severitatea vibratiilor conform NEMA MG1-7

inél;imea Arborelui [mm] 56 <H <132 | H> 132
Gradul de Vibratie Severitatea Vibratiilor Pe Baza Elastica [in/s PICO]
A 0,15 0,15
B 0,06 0,10

7.2.2 Limite de Vibratii in Conditii de Sarcina

Se recomanda utilizarea standardului ISO 20816-3 pentru evaluarea limitelor de severitate a vibratiilor motorului
in conditii normale de functionare cu sarcina. In conditii de sarcina, vibratiile motorului vor fi influentate de
diversi factori, printre care: tipurile de sarcina cuplata, conditiile de montare a motorului, conditiile de aliniere
cu sarcina, vibratiile structurii sau bazei datorate altor echipamente etc.

ISO 20816-3 defineste zonele de functionare a vibratiilor clasificate ca A, B, C si D. Pentru o functionare
normala si fara restrictii, severitatea vibratiilor trebuie sa se ihcadreze in limita superioara a zonei B. Limita de
alarma, pentru care trebuie investigata cauza vibratiilor excesive, este stabilita pe baza experientei acumulate
de utilizator. Aceasta limité nu trebuie sa& depaseasca de 1,25 ori limita superioara a zonei B si trebuie stabilita
in functie de cunostintele privind functionarea vibratiilor de baza ale motorului (25 % din limita superioara a
zonei B peste linia de baza).

Zona de vibratii D reprezintda o zona critica in care nivelurile de vibratii pot provoca deteriorarea masinii.
Functionarea motorului peste 1,25 ori limita superioara a zonei de vibratii C (nivelul de vibratii la oprirea
motorului) trebuie evitata.

Tabelul 7.7 de la pagina 7-7 prezinta valorile de referinta ale vitezei RMS de vibratie pentru functionarea
normala (in verde), pentru alarma (in galben) si pentru oprirea motorului (in rosu), ludnd in considerare valori de
alarma si oprire cu 25 % mai mari decét limitele de vibratie ale zonelor B si C, respectiv, conform ISO 20816-3.
Nivelurile definite in standard sunt pentru punctele de pe lagarele motorului sau ale masinii cuplate. Definitia
trebuie sa tina cont de tipul bazei de montare a motorului: rigida sau flexibila.
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Tabelul 7.7: Viteze RMS de vibratie pentru functionare normala, alarmé si oprire (niveluri critice) ale motorului

Putere de lesire < 300 kW Putere de lesire > 300 kW
1SO 20816-3 Grupa 2 1SO 20816-3 Grupa 1

Baza Rigida

Baza Flexibila Baza Rigida Baza Flexibila

Viteza Vibratiei
RMS [mm/s]

NORMAL: functionare fara restrictii

ALARMA: investigati si remediati

CRITIC: functionare nerecomandata

Nota:

(1) Cand valoarea ALARMA pentru vibratii este setat& la o valoare egal& sau mai mica decét valoarea din Tabelul 7.7 de la pagina 7-7, valorile vibratiilor
sub aceasta valoare sunt considerate acceptabile pentru functionarea continua.

(2) Valorile vibratiilor peste ALARMA si sub CRITIC permit functionarea pentru investigare pana cand cauza vibratiilor excesive este corectata.

(3) Nu se recomanda functionarea motorului daca nivelul vibratiilor este peste valoarea CRITICA.

(4) Nivelurile de alarma si oprire din tabel pot fi redefinite de utilizator, in functie de nivelul de baza al functionarii motorului in aplicatie si/sau de experienta
acumulata de utilizator.
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8 INTRETINERE

Scopul intretinerii este de a prelungi durata de viata utila a echipamentului. Nerespectarea unuia dintre aceste
puncte anterioare poate provoca defectiuni neasteptate ale masinii. Daca motoarele cu rulmenti cilindrici sau cu
rulmenti cu contact unghiular trebuie transportate in timpul procedurilor de intretinere, dispozitivul de blocare
a arborelui trebuie sa fie intotdeauna montat. Toate motoarele HGF, W50, W51 HD si W60, indiferent de tipul
rulmentului, trebuie transportate intotdeauna cu dispozitivul de blocare a arborelui montat. Toate reparatiile,
serviciile legate de demontare si asamblare trebuie efectuate numai de personal calificat si bine instruit, utilizand
unelte si tehnici adecvate. Asigurati-va ca masina s-a oprit si ca este deconectata de la sursa de alimentare,
inclusiv dispozitivele accesorii (incalzitor spatial, frana etc.), inainte de a efectua orice operatiune de intretinere.
Compania nu fsi asuma nicio responsabilitate sau raspundere pentru serviciile de reparatii sau operatiunile
de intretinere executate de centre de service neautorizate sau de personal de service necalificat. Compania
nu are nicio obligatie sau raspundere fata de cumparator pentru orice pierdere sau dauna indirecta, speciala,
consecventa sau incidentala cauzata sau rezultata din neglijenta doveditd a companiei.

ATENTIE!
& Utilizatorii de stimulatoare cardiace si personalul necalificat nu trebuie sa deschida motoarele W23
Sync+, WMagnet si WQuattro, deoarece acestea utilizeaza magneti de mare putere.

8.1 UL GENERAL INSPECTIE

Intervalele de inspectie depind de tipul motorului, de aplicatie si de conditiile de instalare. n timpul inspectiei,
procedati dupa cum urmeaza:

= Inspectati vizual motorul si cuplajul. Verificati daca se observa zgomote anormale, vibratii, incalzire excesiva,
semne de uzura, aliniere incorecta sau piese deteriorate. Inlocuiti piesele deteriorate, dupa cum este necesar.

= Masurati rezistenta izolatiei conform Sectiunii 5.4 A REZISTENTEI DE IZOLATIE de la pagina 5-4.

= Curatati carcasa motorului. Tndepérta’;i petele de ulei siacumularile de praf de pe suprafata cadrului motorului
pentru a asigura un transfer mai bun al caldurii catre mediul inconjurator.

= Verificati starea ventilatorului de racire si curatati orificiile de admisie si evacuare a aerului pentru a asigura
un flux liber de aer peste motor.

= Verificati starea actuala a garniturilor si inlocuiti-le, daca este necesar.

= Drenati apa condensata din interiorul motorului. Dupa drenare, reinstalati dopurile de scurgere pentru a asigura
gradul de protectie indicat pe placuta de identificare a motorului. Motorul trebuie sa fie intotdeauna pozitionat
astfel incat orificiul de scurgere sa se afle in pozitia cea mai joasa (consultati Capitolul 6 INSTALARE, la
pagina 6-1).

= Verificati conexiunile cablurilor de alimentare, asigurandu-va ca distanta de siguranta intre partile sub tensiune
si cele impamantate este corecta, conform specificatiilor din Figura 6.3 de la pagina 6-3.

= Verificati daca cuplul de strangere al conexiunilor cu suruburi si al suruburilor de montare corespunde cuplului
de strangere specificat in Tabelul 8.16 de la pagina 8-15.

= Verificati starea trecerilor de cabluri, a garniturilor de etansare ale presetupelor si a garniturilor din interiorul
cutiei de borne si inlocuiti-le, daca este necesar.

= Verificati conditiile de functionare ale rulmentilor. Verificati daca exista zgomote anormale, vibratii sau alte
conditii de functionare anormale, cum ar fi cresterea temperaturii motorului. Verificati nivelul uleiului, starea
uleiului de lubrifiere si comparati orele de functionare cu durata de viata informata.

= Inregistrati si arhivati toate modificarile efectuate la motor.
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8.2 LUBRIFIERE

Lubrifierea corespunzatoare joaca un rol esential in performanta motorului. Utilizati numai tipurile, cantitatile si
intervalele de lubrifiere recomandate pentru rulmenti. Aceste informatii sunt disponibile pe placuta de identificare
a motorului, iar procedurile de lubrifiere trebuie efectuate in functie de tipul de lubrifiant (ulei sau unsoare).

Cand motorul este echipat cu dispozitive de protectie termica pentru controlul temperaturii rulmentilor, luati in
considerare limitele de temperatura de functionare indicate in Tabelul 6.7 de la pagina 6-17.

Temperatura maxima de functionare a motoarelor utilizate in aplicatii speciale poate diferi de cea indicata in
Tabelul 8.12 de la pagina 8-9. Eliminarea unsorii si a uleiului trebuie efectuata in conformitate cu legislatia
aplicabila in fiecare tara.

ATENTIE!
Va rugam sa contactati WEG atunci cand motoarele urmeaza sa fie instalate in medii speciale sau
utilizate pentru aplicatii speciale.

8.2.1 Rulmenti Cu Rulmenti Lubrifiati Cu Unsoare

ATENTIE!
Excesul de unsoare provoaca supraincalzirea rulmentului, ducand la defectarea acestuia.

Intervalele de lubrifiere specificate in Tabelul 8.1 de la pagina 8-3, Tabelul 8.2 de la pagina 8-4, Tabelul 8.3
de la pagina 8-5, Tabelul 8.4 de la pagina 8-5, Tabelul 8.5 de la pagina 8-6, Tabelul 8.6 de la pagina 8-6,
Tabelul 8.7 de la pagina 8-7, Tabelul 8.8 de la pagina 8-7, Tabelul 8.9 de la pagina 8-7, Tabelul 8.10 de
la pagina 8-8 si Tabelul 8.11 de la pagina 8-8 iau in considerare o temperatura absoluta a rulmentului de
70 °C (pana la dimensiunea cadrului IEC 200 / NEMA 324/6) si 85 °C (pentru dimensiunea cadrului IEC 225/
NEMA 364/5 si mai mare), motorul functionand la viteza nominala, un motor montat in pozitie orizontala si uns
cu unsoare Mobil Polyrex EM. Orice variatie a parametrilor enumerati mai sus trebuie evaluata.
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Tabelul 8.1: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu bile

INTRETINERE

Intervale de Lubrifiere (Ore)

Cantitate
Cadru . Denumirea de ODP (Rezistent la BV ERS P2 R CLTES
Poli Rulmentulul Unsoare Picurare) (Complet inchis (Complet inchis
@ Racit Cu Ventilator) | Racit Cu Ventilator)
IEC NEMA 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz 50 Hz 60 Hz
2
4
90 143/5 5 6205 4
8
2
4
100 - 6 6206 5 20000
8
- - 20000
2
4
112 182/4 6 6207/ 6307 9
8
2 18400
4
132 213/5 6308 11 25000 25000
6 20000
8
2 18100 15700
4
160 254/6 6309 13
6 20000 20000
8
2 13700 11500
4
180 284/6 6311 18 20000 20000
6 20000 20000
8
2 11900 9800
4
200 324/6 6312 21
6 20000 20000
8
2 18000 14400 4500 3600 5000 4000
4 11600 9700 8800 8800
6314 27
6 20000 20000 16400 14200 13200 13200
8 19700 17300 13200 13200
364/5 1, 14000 | Lacerere® | 3500 | [2Cerere | 4599 | Lacerere
.| 4045 o “
2250
250 ) 444/5
Wogo© | 4457 4 6316 34 10400 8500 8800 8800
280 34417’?9 6 20000 | 20000 | 14900 | 12800 | 13200 | 8800
8
Wg::g 504/5 8 18700 15900 13200 13200
355 5008 2 La cerere )
5010/11
586/7 4 9000 7000 8800 8800
588/9 6319 45
6 13000 11000 13200 8800
8 17400 14000 13200 13200
20000 20000
4 7200 5100 9000 6000
6 6322 60 10800 9200 13000 11000
8 15100 11800 19000 11000

(*) Dimensiunea cadrului corespunde liniei W22 Prime (actualizare tehnologica a liniei W22).
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Tabelul 8.2: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu role cilindrice

2 19600 13300 | 9800 | 16000 | 12000
4
160 254/6 NU309 13 20000
6 20000 | 20000 | 20000 | 25000 | 25000
8
2 18400 12800 9200 6400 | 11000 | 8000
4 19100
180 284/6 NU311 18
6 20000 | 20000 | 20000 25000 | 25000
20000
8
2 15200 10200 7600 5100 | 9000 6000
4 17200 21000
200 324/6 NU312 21
6 20000 | 20000 | 20000 25000
. 20000 25000
4 17800 14200 8900 7100 | 8800 8800
6 NU314 27 13100 | 11000 | 13200 | 8800
20000 | 20000
232;2 8 16900 | 15100 | 13200 | 13200
2050 | 444/5 4 15200 12000 7600 6000 | 8800 6600
2500 | 445/7 6 NU316 34 19000 11600 9500 | 8800 8800
W280 ) | 447/9 20000
280 | L447/9 8 20000 15500 | 13800 | 8800 8800
Wg]g"’ 5;%%/85 4 12000 9400 6000 4700 | 6600 5000
355 | 5010/11 | © NU319 45 19600 15200 9800 7600 | 8800 8800
gggg 8 20000 20000 13700 12200 | 8800 8800
4 8800 6600 4400 3300 | 5000 | 4000
6 NU322 60 15600 11800 7800 5900 | 9000 7000
8 20000 | 20000 11500 | 10700 | 14000 | 13000

(*) Dimensiunea cadrului corespunde liniei W22 Prime (actualizare tehnologica a liniei W22).
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Tabelul 8.3: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu bile - linia HGF

315L/A/B 5006/7/8T 2 6314 2 3100 | 2100
Y 4 4-8 6920 % 4500 | 4500
315C/DIE | 5009/10/11T 5316 ”
355L/A/B 5807/8/9T 2 6314 2 3100 | 2100
4 A 4-8 boz2 o0 4500 | 4500
355C/D/E | 5810/11/12T 6319 25
400L/A/B 6806/7/8T 2 6315 %0 2700 | 1890
A A 4-8 6324 I 4500 | 4500
400C/D/E | 6809M0/11T 6319 25
2 6220 31 2500 | 1400
, 6328 93 3300
450 7006/10 6322 60
4500
6328 93 4500
6-8
6322 60
, 6330 104 4200 | 2800
6324 72
500 8006/10
.s 6330 104 4500 | 4500
6324 72
560 8806/10
4-8 La cerere
630 9606/10

Tabelul 8.4: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu role cilindrice - linia HGF

i i 4 4300 2900
i R e NU320 50 w00 | 4500
i i 4 3500 2200
3:?55;_3?(38/;' 2?3(1)(7)//{1;4?12 6-8 NU322 60 4500 4500
priti gl e NUs24 72 w00 [ s300
4 2000 1400

450 7006/10 6 NU328 93 4500 3200

8 4500 4500

4 1700 1000

500 8006/10 6 NU330 104 4100 2900

8 4500 4500

560 8806/10 4 NU228 + 6228 75 2600 1600
6-8 106 4500 4500

92 1800 1000

630 9606/10 6 NU232 + 6232 120 4300 3100

8 140 4500 4500
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Tabelul 8.5: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu bile - linia W50

2 6314 27 3500 6314 27 3500
315H/G | 5009/10
4-8 6320 50 4500 6316 34 4500
4500 4500
2 6314 27 3500 6314 27 3500
355J/H | 5809/10
4-8 6322 60 4500 6319 45 4500
400 LK si 6808(?/07 2 6218 24 3800 2500 6218 24 3800 | 1800
400JH | gaig/09 | 4-8 6324 72 4500 4500 6319 45 4500 | 4500
| 700607 6220 31 3000 2000 6220 31 3000 | 2000
450 L/K si X
450 J/H : 4 6328 93 4500 3300 6322 60 4500 | 4500
7008/09 [ o 4500
7314 27 2500 1700 6314 27 2500 | 1700
315H/G | 5009/10 4 4200 3200
6320 50 6316 34 4500 | 4500
6-8 4500 4500
7314 27 2500 1700 6314 27 2500 | 1700
355J/H | 5809/10 4 3600 2700 3600
6322 60 6319 45 4500
6-8 4500 4500 4500
2 7218 24 2000 1300 6218 24 2000 | 1300
400 L/K s | 6806/07 4 3200 | 2300 3600
400 JH i 6 7324 72 4300 6319 45 4500
6808/09 4500 4500
8 4500
2 7220 31 1500 1000 6220 31 1500 | 1000
450 L/K si | 7006/07 4 2400 1700 3500 | 2700
450 JH o 6 7328 93 4100 3500 6322 60
7008/09 4500 | 4500
8 4500 4500

Tabelul 8.6: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu role cilindrice - linia W50

4 4300 2900
315 H/IG 5009/10 NU320 50 6316 34
6-8 4500 4500
4 3500 2200
355 J/H 5809/10 NU322 60
6-8 4500 4500
1 4
. | 6806/07 4 2900 1800 6319 5
400 L/K si ;
400 J/H si NU324 72
6808/09 6-8 4500 4500
450 LK o1 7006/07 4 2000 1400
450 J/H, si NU328 93 3200 6322 60
7008/09 4500 4500

4500

4500
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Tabelul 8.7: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu bile - linia W40

INTRETINERE

Cadru Polonieni | _ D-E- | Cantitatede | o\ | | NDE. | Cantitatede | 50 Hz | 60 Hz
IEC NEMA Rulment | Unsoare (g) Rulment | Unsoare (g) (h) (h)
160M/L 254/6 6309 13 6209 9
180M/L 284/6 2-8 6311 18 20000 | 20000
6211 11
200M/L 324/6 6312 21
[} 2
@ | 225S/M | 364/5
£ 4-8 6314 27 18000 | 14400 20000 | 20000
19 6212 13
N 2
& | 250S/M | 404/5
s 4-8 6316 34 20000 | 20000
N
‘E 2 6314 27 18000 | 14400
6 280S/M 444/5
= 4-8 6319 45 20000 | 20000
'g 2 6314 27 18000 | 14400 18000 | 14400
o 280L 44719 6314 27
g 4-8 6319 45 20000 | 20000 20000 | 20000
X
IS 2 6314 27
X | 315G/F | 5010/11 4500 | 4500 4500 | 4500
g 4-8 6319 45
n
& 2 6218 24 2200 2200 2200 | 2200
© | 355J/H | L5010/11 6218 24
~ 4-8 6224 43 4500 4500 4500 | 4500
2 6220 31 2200 2200 2200 | 2200
400J/H | L5810/11
4-8 6228 52 4500 4500 4500 | 4500
6220 31
2 6220 31 2200 2200 2200 | 2200
450K/J | L6808/09
4-8 6228 52 4500 | 4500 4500 | 4500
Tabelul 8.8: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu role cilindrice - linia W40
Cadru . D.E. | Cantitate de NDE | cantitate | g5 | 6oHz
Poli 50 Hz | 60 Hz de Unsoare
o IEC NEMA Rulment | Unsoare (g) Rulment (@) (h) (h)
]
5 225S/M 364/5 NU314 27
= 20000
3 250S/M 404/5 NU316 34
£ 20000 20000 | 20000
o ® | 280S/M 444/5 6314 27
o e 18800
o 280L 44719 NU319 45
o c 4-8
s O | 315G/F | 5010/11
o 4500
= 355J/H | L5010/11 NU224 43 6218 24
4500 4500 | 4500
dg’ 400J/H | L5810/11
= NU228 52 3300 6220 31
[ 450K/J | L6808/09
Tabelul 8.9: Intervale de lubrifiere pentru rulmenti cu bile si rulmenti cu role cilindrice - linia W60
Cadru . D.E. Cantitate de N.D.E. Cantitate de | 50 Hz | 60 Hz
Poli 50 Hz | 60 Hz
= IEC NEMA Rulment | Unsoare (g) Rulment | Unsoare (9) (h) (h)
* m
T 2 6218 24 2300 1500 2300 | 1500
o =  355H/G | 5810/11 6218 24
29 4/8 6224 43 4500 4500 4500 | 4500
o
S0 2 6220 31 1800 1200 1800 | 1200
O o | 400J/H |L5810/11
b=l 4/8 6228 52 4500 | 4500 4500 | 4500
3 € 6220 31
= § 2 6220 31 1800 1200 1800 | 1200
= 400G/F | 6810/11
'3 4/8 6228 52 4500
o 4 4500 4500
8 5 | 355H/G | 5810/11 NU224 43 24
4 6/8 6218
23 4 1500 4500 | 1500
O .| 400J/H | L5810/11 4500
©5 6/8 4500 4500
S g NU228 52 31
c 5 4 1500 6220 1500
S &  400G/F | 6810/11
= 6/8 4500 4500
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Tabelul 8.10: Intervalul de lubrifiere pentru rulmentii cu bile - linia W51 HD

Cadru Cantitate Cantitate
. D.E. de N.D.E. de
IEC NEMA Stalpi Rulment | Unsoare S0Hz | 60Hz Rulment | Unsoare S0Hz | 60 Hz
(9) (9)
280J/H L447/9 2 6314 27 3500 6314 27 3500
3 315 G/F | 5010/11 412 6320 50 4500 6316 34 4500
T o 4500 4500
S g 315E/D | L5012/13 2 6314 27 3500 6314 27 3500
2 8 385HIG | B810/11 | 442 6322 60 4500 | 6319 45 4500
5O 2 6220 24 2700 2000 6220 24 2700 2000
O o | 400H/G | 6809/10
=g 4-12 6324 72 4500 3800 6319 45 4500 4500
o S
E E° 2 6220 31 3500 - 6220 31 3500 -
=]
(2 450H/G | 7009/10 4 3800
6328 93 4500 6322 60 4500 4500
6-12 4500
2 7314 27 Dupa consultare 6314 27 La cerere
315G/F 5010/11 4 2700 2100 4200
L 7320 50 6316 34 4500
i 6-12 4500 4500 4500
E 2 7314 27 Dupa consultare 6314 27 Dupa consultare
o 4 1600 1600 3500 | 3500
8 355H/G 5810/11
c 6 7322 60 3900 2900 6319 45
E° 4500 4500
S 8-12 4500 4500
£ 2 7220 24 La cerere 6220 24 La cerere
(]
5 4 1700 1200 3500
= 400H/G | 6809/10
o 6 7324 72 3300 2500 6319 45 4500
= 4500
o 8-12 4500 | 4500
s 2 7220 31 La cerere 6220 31 La cerere
=
S 4 2900 2000 4300 3200
12 450H/G | 7009/10
6 7328 93 4200 6322 60
4500 4500 | 4500
4500
Tabelul 8.11: Intervalul de lubrifiere pentru rulmentii cu role - linia W51 HD
Cadru Cantitate Cantitate
Poli D.E. de 50 Hz | 60 Hz N.D.E. de 50 Hz | 60 Hz
IEC NEMA Rulment Unsoare (h) (h) Rulment | Unsoare (h) (h)
(C)] C)]
4 4500 | 4200
2BOH | ol NU320 50 6316 34
3 315G/ 5010/ 6-12 4500 | 4500
T
o © 4 3300 3300
F E a59H1G | S0 o2 | ° 4500 | 4500
o 6319 45
30 4 3500 | 2400 4500 | 4500
_‘-_’ ® | 400H/G | 6809/10 NU324 72
=8 6-12 4500 4500
o S
E ‘E’ 4 1100 600
=]
'3 450H/G | 7009/10 6 NU328 93 2900 | 2000 6322 60
8-12 4500 4500

Motoarele GOST utilizeaza standard unsoarea Mobiltemp SHC 32, adecvata pentru functionarea la temperaturi
scazute, cu temperatura ambiantd cuprinsa intre -45 °C si +40 °C. Tabelul 8.12 de la pagina 8-9 indica
intervalele de lubrifiere pentru aceste motoare.
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Tabelul 8.12: Intervalul de lubrifiere pentru rulmentii cu bile - linia WGOST

INTRETINERE

50 Hz Cadru 50 Hz Cadru Cadru 50 Hz
Poli Poli Poli 50 Hz (h Poli
IEC (h) IEC (h) IEC ® IEC (h)
2 2 2 2 7.000
4 4 4 4 18.000
71 112 200 20.000 315
6 6 6 6
20.000
8 8 8 8
2 2 2 9.000 2 6.000
4 4 4 4 14.000
80 132 225 355
6 6 6 20.000 6
5 5 5 5 20.000
20.000 20.000
2 2 2 9.000
4 4 4
90 160 250
6 6 6 20.000
8 8 8
2 2 2 7.000
4 4 4 18.000
100 180 280
6 6 6
20.000
8 8

Intervalele de lubrifiere specificate in Tabelul 8.13 de la pagina 8-9 iau in considerare viteza nominala a
motorului, instalarea orizontala si unsoarea Mobil Polyrex EM. Orice variatie a parametrilor indicati mai sus
trebuie evaluata periodic.

Tabelul 8.13: Interval de lubrifiere pentru rulmenti cu bile - linii WEG de uz general si WIN

Cadru Cantitate Cantitate Temperatura Temperatura
. 50 Hz de NDE Temperatura 40 °C Ambianta 50 °C
Poli de Unsoare
(h) Unsoare Rulment
IEC (@) (9) 50 Hz (h) | 60 Hz (h) 50 Hz (h) | 60 Hz (h)
2 8800 6600 6600 4400
225S/M
4 13200 13200 13200 8800
6214 15
2 8800 6600 6600 4400
250S/M 6212 12
4 13200 13200 13200 8800
2 6314 26 6600 4400 4400 3000
W280S/M
4 6316 33 13200 8800 8800 6600
2 6314 26 6600 4400 4400 3000
280S/M 4 8800 8800 6600
6316 33 13200
6 13200 8800 8800
2 6314 26 6314 26 6600 4400 4400 3000
W315S/M 4 8800 8800 6600 4400
6319 45
6 13200 13200 8800 6600
2 6314 26 6600 4400 4400 3000
315S8/M 4 8800 8800 6600 4400
6319 45 6316 33
6 13200 13200 8800 6600
2 6314 26 6314 26 4400 3000 3000 3000
315L 4 6600 4400 4400
6319 45 6316 33 8800
6 8800 6600 6600
2 6316 33 6314 26 4400 3000 3000 3000
355M/L 4 6600 4400 4400
6322 60 6319 45 8800
6 8800 6600 6600
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Gama de motoare WEG General Purpose si WIN cu sistem de relubrifiere (niplu de ungere si rulmenti deschisi)
in dimensiunile 225S/M, 250S/M si W280S/M este prevazuta cu o camera de stocare a unsorii in interiorul
motorului si nu are o deschizatura pentru iesirea acesteia. Volumul intern destinat stocarii vaselinei vechi are
capacitatea de a ajunge la 7 (sapte) relubrifieri, limitate la 5 ani de functionare, fiind necesara indepartarea
vaselinei dupa aceasta perioada.

Pentru fiecare crestere de 15 °C peste temperatura rulmentului, intervalele de relubrifiere indicate Tn tabel
trebuie reduse la jumatate. Intervalul de relubrifiere al motoarelor proiectate de producator pentru montare in
pozitie orizontald, dar instalate in pozitie verticala (cu autorizatia WEG), trebuie redus la jumatate.

Pentru aplicatii speciale, cum ar fi: temperaturi ridicate si scazute, medii agresive, actionate de convertizor de

frecventa (VFD - convertizor de frecventa) etc., va rugam sa contactati WEG pentru a afla cantitatea necesara
de unsoare si intervalele de relubrifiere.

8.2.1.1 Motor Fara Racord De Ungere
Motoarele fara racorduri de ungere trebuie lubrifiate in conformitate cu Planul de intretinere existent. Demontarea
motorului trebuie efectuatd conform specificatiilor din Sectiunea 8.3 ASAMBLAREA MOTORULUI Sl

DEZASAMBLAREA ULUI de la pagina 8-13. Daca motoarele sunt echipate cu rulmenti ecranati (de exemplu,
ZZ,DDU, 2RS, VV), acesti rulmenti trebuie Tnlocuiti la sfarsitul duratei de viata a unsorii.

8.2.1.2 Motor Cu Racord De Ungere

Pentru a lubrifia rulmentii cu motorul oprit, procedati dupa cum urmeaza:

= [nainte de lubrifiere, curatati bine niplul de ungere si zona din imediata apropiere.
= Ridicati protectia orificiului de alimentare cu unsoare.

= Scoateti dopul de evacuare a unsorii (nu este necesar pentru motoarele cu dispozitive automate de evacuare
a unsorii, cum ar fi IEEE Std 841).

= Pompati aproximativ jumatate din cantitatea totala de unsoare indicata pe placuta de identificare a motorului
si porniti motorul timp de aproximativ 1 (un) minut la viteza nominala.

= Opriti motorul si pompati restul de unsoare.

= Coborati din nou protectia orificiului de alimentare cu unsoare si reinstalati dopul orificiului de evacuare a unsoarei.
= Pentru a lubrifia motorul in timpul functionarii, procedati dupa cum urmeaza:

= [nainte de lubrifiere, curéatati bine niplul de ungere si zona din imediata apropiere.

= Ridicati protectia orificiului de alimentare cu unsoare.

= Daca este sigur si posibil, scoateti dopul de evacuare a unsorii.

= Pompati cantitatea totald de unsoare indicata pe placuta de identificare a motorului.

= Coboréti din nou protectia orificiului de alimentare cu unsoare si reinstalati dopul orificiului de evacuare a
unsoarei (daca a fost indepartat).

ATENTIE!
Pentru lubrifiere, utilizati numai o pompa manualad de unsoare.
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ATENTIE!

& Datorita jocurilor interne din motor, este posibil ca, la prima relubrifiere a rulmentilor, unsoarea sa
nu iasa din orificiul de iesire a unsoarei. Prin urmare, nu aplicati unsoare in exces asteptand ca
aceasta sa iasa.

ATENTIE!
& Daca motoarele sunt prevazute cu un dispozitiv cu arc pentru indepartarea grasimii, excesul de grasime
trebuie Tndepartat tragand tija si curatand arcul pana cand acesta nu mai indeparteaza grasime.

8.2.1.3 Compatibilitatea Unsorii Mobil Polyrex Em Cu Alte Unsori D

Unsoarea Mobil Polyrex EM contine un agent de ingrosare pe baza de poliuree si ulei mineral si nu este
compatibila cu alte unsori. Daca aveti nevoie de un alt tip de unsoare, contactati WEG.

Nu se recomanda amestecarea diferitelor tipuri de unsori. In acest caz, curatati rulmentii si canalele de lubrifiere
inainte de a aplica unsori noi.

Unsoarea utilizata trebuie sa contina in compozitia sa inhibitori de coroziune si oxidare.

8.2.1.4 Rulmenti Lubrifiati Cu Ulei D

Pentru a schimba uleiul motorului lubrifiat cu ulei, procedati dupa cum urmeaza:
= Opriti motorul.

= Scoateti dopul filetat de scurgere a uleiului.

= Deschideti supapa si scurgeti uleiul.

= Inchideti din nou supapa de scurgere.

= Reinstalati dopul filetat de scurgere a uleiului.

= Umpleti cu tipul si cantitatea de ulei specificate pe placuta de identificare.

= Verificati nivelul uleiului. Nivelul uleiului este corect atunci cand lubrifiantul poate fi vazut aproximativ in centrul
vizorului.

= Reinstalati dopul de admisie a uleiului.

= Verificati daca exista scurgeri de ulei si asigurati-va ca toate dopuirile filetate neutilizate sunt inchise cu dopuri.

Motoare electrice | 8-11



INTRETINERE

Admisie ulei

Intrare ulei

Vizor ulei —»

lesire ulei —» Vizor ulei —»

Supapa
iesire ulei
lesire ulei —»

Figura 8.1: Rulment lubrifiat cu ulei - montare verticald  Figura 8.2: Rulment lubrifiat cu ulei - montare orizontala

Uleiul de lubrifiere al rulmentului trebuie inlocuit conform specificatiilor de pe placuta de identificare sau ori de
cate ori se observa modificari ale proprietatilor uleiului. Vascozitatea si pH-ul uleiului trebuie verificate periodic.
Nivelul uleiului trebuie verificat zilnic si trebuie mentinut n centrul vizorului.

Va rugam sa contactati WEG in cazul in care trebuie utilizate uleiuri cu vascozitati diferite.

Nota: Motoarele verticale cu fortd de impingere mare sunt furnizate cu rulmenti DE lubrifiati cu unsoare si cu rulmenti
NDE lubrifiati cu ulei. Rulmentii DE trebuie lubrifiati conform recomandarilor din Sectiunea 8.2.1 Rulmenti Cu Rulmenti
Lubrifiati Cu Unsoare de la pagina 8-2. Tabelul 8.10 de la pagina 8-8 specifica tipul de ulei si cantitatea de ulei necesara
pentru lubrifierea acestui motor.

Tabelul 8.14: Proprietatile uleiului pentru motoarele verticale cu impingere mare

Cadru -
o Poli Denumire Rulment U.Ie'. Interval Lubrifiant Specificatii Lubrifiant
= IEC NEMA (Litri) (h)
s®| 315 50XX 29322
5 5 FUCHS
5 o 355 58XX 29324 RENOLIN DTA Ulei n)i.nfaral ]SO VG159
=9 4-12 22 8000 cu aditivi antispumant si
c ISC.) Ve1so/ antioxidant ’
E‘ 400 68XX 29324 Mobil SHC 629
450 70XX 29324

8.2.1.5 Rulmenti Lubrifiati Cu Ceata De Ulei

Verificati starea de functionare a garniturilor si, daca este necesara inlocuirea, utilizati numai componente
originale. Curatati componentele garniturii inainte de asamblare (capace de rulment, scuturi de capat etc.).

Aplicati etansant pentru imbinari intre capacele rulmentilor si scuturile de capat. Etansantul pentru imbinari

trebuie sa fie compatibil cu uleiul lubrifiant utilizat. Conectati tuburile de lubrifiere cu ulei (tuburile de intrare si
iesire a uleiului si tubul de scurgere al motorului), asa cum se arata in Figura 6.12 de la pagina 6-10.

8.2.1.6 Rulmenti Cu Manson

Uleiul de lubrifiere al rulmentilor cu manson trebuie schimbat la intervalele specificate in Tabelul 43. Pentru a
nlocui uleiul, procedati dupa cum urmeaza:

= Rulment NDE: scoateti placa de protectie de pe capacul ventilatorului.

= Drenati uleiul prin orificiul de scurgere situat in partea inferioara a rulmentului (a se vedea Figura 8.2 de la
pagina 8-12).
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= Inchideti orificiul de scurgere a uleiului.

= Scoateti dopul de admisie a uleiului.

INTRETINERE

= Umpleti rulmentul cu uleiul specificat si cu cantitatea de ulei specificata in Tabelul 8.15 de la pagina 8-13.

= Verificati nivelul uleiului si asigurati-va ca acesta este mentinut aproape de centrul vizorului.

= Instalati dopul de admisie a uleiului.

= Verificati daca exista scurgeri de ulei.

Vizor de ulei

lesire ulei

Figura 8.3: Lagar cu manson

Admisie ulei

Tabelul 8.15: Proprietatile uleiului pentru lagérele cu manson

Cadru i
Poli | Denumirea Rulmentului U.Ie'. Interval Lubrifiant Specificatii Lubrifiant
IEC NEMA (Litri) (h)
315 5000
FUCHS Ulei mineral ISO VG32
355 5800 2 9-80 8000 RENOLIN DTA | cu aditivi antispumant si
ISO VG32 antioxidant
400 6800 3,6
450 7000
315 5000 9-90
355 5800 9-100
FUCHS Ulei mineral ISO VG46
400 6800 4-8 11-110 8000 RENOLIN DTA | cu aditivi antispumant si
ISO VG46 antioxidant
450 7000 4,7
11-125
500 8000

Uleiul lubrifiant trebuie Tnlocuit conform specificatiilor de pe placuta de identificare sau ori de céate ori se observa
modificari ale proprietatilor uleiului. Vascozitatea si pH-ul uleiului trebuie verificate periodic. Nivelul uleiului
trebuie verificat zilnic si mentinut in centrul vizorului.

Va rugam sa contactati WEG atunci cand se utilizeaza uleiuri cu vascozitati diferite.

8.3 ASAMBLAREA MOTORULUI S| DEZASAMBLAREA ULUI

A

ATENTIE!
Toate serviciile de reparatii ale motoarelor trebuie efectuate intotdeauna de personal calificat si
in conformitate cu legile si reglementarile aplicabile in fiecare tara. Utilizati intotdeauna scule si
dispozitive adecvate pentru demontarea si asamblarea motorului.
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ATENTIE!
& Serviciile de dezasamblare si asamblare pot fi efectuate numai dupa ce motorul a fost deconectat
de la sursa de alimentare si este complet oprit.
La bornele motorului din interiorul cutiei de borne pot exista tensiuni periculoase, deoarece
condensatoarele pot retine sarcina electrica pentru perioade lungi de timp, chiar si atunci cand nu
sunt conectate direct la o sursa de alimentare sau cand incalzitoarele de spatiu sunt conectate la
motor sau cand infasurarile motorului sunt utilizate ca incalzitoare de spatiu.
La bornele motorului pot exista tensiuni periculoase atunci cadnd acestea sunt actionate de un
convertizor de frecventa, chiar si atunci cand sunt complet oprite.

Inainte de a incepe procedurile de demontare, inregistrati conditiile de instalare, cum ar fi schema de conectare a
terminalelor, conditiile de aliniere/nivelare. Aceste Tnregistrari trebuie luate in considerare pentru asamblarea ulterioara.

Dezasamblati motorul cu atentie, fara a zgaria suprafetele prelucrate sau a deteriora filetele.

Asamblati motorul pe o suprafata plana, asigurandu-va ca are o baza de sprijin buna. Motoarele fara picioare
trebuie fixate/blocate pe baza pentru a preveni accidentele.

Manipulati motorul cu atentie pentru a nu deteriora componentele izolate, cum ar fi bobinele, rulmentii izolati,
cablurile de alimentare etc.

Elementele de etansare, cum ar fi garniturile de imbinare si garniturile de rulment, trebuie inlocuite intotdeauna
atunci cand se observa uzura sau deteriorare.

Motoarele cu grad de protectie mai mare de IP55 sunt furnizate cu garnituri de etansare pentru Tmbinari si
suruburi Loctite 5923 (Henkel). Curatati componentele si aplicati un strat nou de Loctite 5923 pe suprafete
inainte de asamblare.

ATENTIE!

& Pentru motoarele cu rotor cu magneti permanenti (motoarele W23 Sync+, Wmagnet si WQuattro),
asamblarea si dezasamblarea motorului necesita utilizarea unor dispozitive adecvate, datorita
fortelor de atractie sau respingere care apar intre piesele metalice. Aceasta operatiune trebuie
efectuatd numai de un centru de service autorizat WEG, special instruit pentru o astfel de operatiune.
Persoanele cu stimulatoare cardiace nu pot manipula aceste motoare.

Magnetii permanenti pot provoca, de asemenea, perturbéri sau deteriorari ale altor echipamente
si componente electrice in timpul intretinerii.

ATENTIE!

& Pentru liniile de motoare W40, W50, W51 HD si HGF prevazute cu ventilatoare axiale, motorul
si ventilatorul axial au marcaje diferite pentru indicarea sensului de rotatie, pentru a preveni
asamblarea incorecta. Ventilatorul axial trebuie asamblat astfel incat sageata indicativa pentru
sensul de rotatie sa fie intotdeauna vizibila, privind partea opusa capatului de actionare. Marcajul
indicat pe paleta ventilatorului axial, CW pentru directia de rotatie in sensul acelor de ceasornic
sau CCW pentru directia de rotatie in sens invers acelor de ceasornic, indica directia de rotatie a
motorului, privind partea cu angrenaj.

ATENTIE!
Pentru motoarele cu encoder, este necesar sa se verifice excentricitatea radiald a suportului
encoderului. Excentricitatea nu trebuie sa depaseasca limita specificatd de producatorul encoderului.

Pentru motoarele cu capac de ventilator din polimer asamblat prin fixare prin clip, pentru a indeparta capacul
de ventilator din polimer, utilizati doua surubelnite sau un instrument similar pozitionat in apropierea zonei de
fixare prin clip si indepartati o parte ridicand cu atentie, repetati pentru celelalte parti pana la indepartarea
completa a capacului de ventilator.
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INTRETINERE

La asamblarea componentelor polimerice, trebuie respectate cuplurile de strangere specificate in Tabelul 6.1
de la pagina 6-6.

Tn cazul motoarelor cu ventilatoare fixate numai prin interferenta pe arbore, daca sunt dezasamblate, componenta
trebuie Tnlocuita cu una noua. Pentru motoarele care au capace din aluminiu turnat fara prelucrare, este necesar
sa se incalzeasca capacele pentru asamblare si dezasamblare.

8.3.1 Cutie de Terminale

Procedati dupa cum urmeaza pentru a scoate capacul cutiei de borne si pentru a deconecta/conecta cablurile
de alimentare si cablurile dispozitivelor accesorii:

m Asigurati-va ca, in timpul demontarii suruburilor, capacul cutiei de borne nu deterioreaza componentele
instalate in interiorul cutiei de borne.

= Daca capacul cutiei de borne este prevazut cu un surub cu ochi de ridicare, ridicati capacul cutiei de borne
intotdeauna cu ajutorul surubului cu ochi de ridicare.

= Daca motoarele sunt furnizate cu blocuri de borne, asigurati-va ca cuplul de strangere corect al bornelor
motorului este specificat in Tabelul 8.16 de la pagina 8-15.

ATENTIE!
In cazul motoarelor cu cabluri libere, nu impingeti cablurile prea lungi Th motor pentru a evita
contactul cu rotorul.

= Asigurati-va céa cablurile nu intra in contact cu margini ascutite.

= Asigurati-va ca gradul de protectie IP original nu este modificat si este mentinut conform indicatiilor de pe
placuta de identificare a motorului. Cablurile de alimentare si cablurile de control trebuie sa fie intotdeauna
echipate cu componente (presetupe, conducte) care respecta standardele si reglementarile aplicabile Tn
fiecare tara.

= Asigurati-va ca dispozitivul de eliberare a presiunii este in stare perfecta de functionare, daca este prevazut.
Garniturile din cutia de borne trebuie sa fie n stare perfectd pentru reutilizare si trebuie reinstalate corect
pentru a asigura gradul de protectie specificat.

= Asigurati-va ca cuplul de strangere al suruburilor de fixare ale capacului cutiei de borne este corect, conform
specificatiilor din Tabelul 8.16 de la pagina 8-15.

Tabelul 8.16: Cuplu de strangere pentru suruburile de fixare [Nm]

Tip Surub si Garnitura M4 M5 M6 M8 M10 M12 M14 M16 M20
s”r“bcgexﬁg;:agzglr ub cu ) 2:;3 6pana | 14pana | 28 pana | 45pana | 75pana | 115pana | 230 pana
cap hexagonal P la9 la 20 la 40 la 70 la 110 la 170 la 330
(fmbinare rigida) lab

Surub cu fanta combinat 1,5péna | 3pana | 5pana | 10 pana
(imbinare rigida) la3 lab la 10 la 18

Surub hexagonal/surub cu A x A x A x A x A x A x A x
cap hexagonal ) 3pana | 4pana | 8pana | 18 pana | 25pana 30 pana 35 pana )

(imbinare flexibil3) la5 la8 la15 la 30 la 40 la 45 la 50
Surub cu fantd combinata ) 3 pana | 4pana | 8pana ) } ) ) :
(fmbinare flexibila) la5 la 8 la 15
. . 1panala | 2pana | 4 pana | 6,5pana | 10 pana | 15,5 pana ) 30 pana 50 pana
Blocuriterminale 15 | la4®™ | 1a65 | la9 la 18 la 30 la 50 la 75
. PO 1,5péna | 3pana | 5pana | 10 pana | 28 pana | 45pana ) 115 pana }
Terminale de impamantare | '3 la5 | 1a10 | la18 | la40 la 70 la 170

Nota: (1) Pentru blocul terminal cu 12 pini, aplicati un cuplu minim de 1,5 Nm si un cuplu maxim de 2,5 Nm.
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INTRETINERE

8.4 USCAREA INFASURARII STATORULUI IZOLATIE

Demontati complet motorul. indepértati scuturile de capét, rotorul cu arborele, capacul ventilatorului, ventilatorul
si cutia de borne inainte ca statorul infasurat cu cadrul sa fie transferat in cuptor pentru procesul de uscare.
Plasati statorul infasurat in cuptorul incalzit la max. 120 °C timp de doué ore. Pentru motoarele mai mari poate
fi necesar un timp de uscare mai lung. Dupa Tncheierea procesului de uscare, |asati statorul sa se raceasca
la temperatura camerei. Masurati din nou rezistenta de izolatie, asa cum este descris in Sectiunea 5.4 A
REZISTENTEI DE IZOLATIE de la pagina 5-4. Repetati procesul de uscare a statorului dacéa rezistenta
de izolatie necesara nu corespunde valorilor specificate in Tabelul 5.3 de la pagina 5-5. Daca rezistenta
de izolatie nu se Tmbunatateste in ciuda mai multor procese de uscare, evaluati cu atentie cauzele scaderii
rezistentei de izolatie si poate fi necesara inlocuirea bobinajului motorului. Daca aveti dubii, contactati WEG.

ATENTIE!

Pentru a preveni electrocutarea, descarcatiimediat bornele motorului inainte si dupa fiecare masuratoare.
Daca motorul este echipat cu condensatoare, acestea trebuie descarcate inainte de a incepe orice
reparatie.

ATENTIE!
Utilizatorii de stimulatoare cardiace si personalul necalificat nu trebuie sa deschida motoarele W23
Sync+, WMagnet si WQuattro, deoarece acestea utilizeaza magneti de mare putere.

8.5 PIESE DE SCHIMB PENTRU

Cand comandati piese de schimb, furnizati intotdeauna denumirea completa a motorului, indicand tipul motorului,
numarul de cod si numarul de serie, care sunt mentionate pe placuta de identificare a motorului.

Piesele de schimb trebuie achizitionate intotdeauna de la centrele de service autorizate WEG. Utilizarea pieselor
de schimb neoriginale poate provoca defectarea motorului, scaderea performantei si anularea garantiei produsului.

Piesele de schimb trebuie depozitate intr-o incapere curata, uscata si bine ventilata, cu umiditate relativa a
aerului care sa nu depaseasca 60 %, cu temperatura ambianta intre 5 °C si 40 °C, fara praf, vibratii, gaze,
fumuri corozive si la temperatura constanta. Piesele de schimb trebuie depozitate in pozitia lor normala de
montare, fara a se aseza alte componente pe ele.

Cutie de borne capac

Suport cutie de borne

Cutie de borne

Capac ventilator =
Surub cu

Placuta de .
ochi

identificare

Scut DE

Rulment

Capac rulment DE

.
\ /0 Inel W
Ventilator . : ‘
Capac rulment A 0 —
NDE . T 0 -~
Scut NDE -~
—~—

Stator bobinat

Figura 8.4: Vedere explodatd a componentelor unui motor W22
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9 INFORMATII DESPRE MEDIU

9.1 AMBALARE

Motoarele electrice WEG sunt livrate in ambalaje din carton, plastic sau lemn. Aceste materiale pot fi reciclate
si trebuie eliminate Tn conformitate cu legile si reglementarile aplicabile in fiecare tara. Tot lemnul utilizat in
ambalarea motoarelor WEG provine din programul de reimpadurire al companiei si nu este supus niciunui
tratament chimic de conservare.

9.2 PRODUS

Motoarele electrice sunt compuse in principal din metale feroase (placi de otel si fonta), metale neferoase
(cupru si aluminiu) si materiale plastice.

in general, motoarele electrice au o durat& de viata relativ lunga. Cu toate acestea, atunci cand trebuie eliminate,
WEG recomanda demontarea motorului, sortarea diferitelor materiale si trimiterea acestora la reciclare.

Materialele nereciclabile trebuie eliminate in depozite industriale de deseuri, in conformitate cu legile si
reglementarile de mediu aplicabile in fiecare tara, sau co-procesate in cuptoare de ciment sau incinerate.

Furnizorii de servicii de reciclare, depozitarea in depozite industriale de deseuri, coprocesarea deseurilor sau

procesul de incinerare trebuie sa fie autorizati In mod corespunzator de agentia de mediu a statului pentru a
desfasura aceste activitati.
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10 TABEL DE DEPANARE X SOLUTII

Acest tabel de depanare ofera o lista de baza a problemelor care pot aparea in timpul functionarii motorului, cauzele
posibile si actiunile corective recomandate. In caz de dubii, va rugam sa contactati Centrul de service WEG.

Problema

Cauza Posibila

Actiune Corectiva

Motorul nu porneste, nici
cuplat, nici decuplat

Cablurile de alimentare sunt intrerupte

Verificati panoul de control si cablurile de alimentare ale
motorului

Sigurante arse

Tnlocuiti sigurantele arse

Conexiune incorecta a motorului

Corectati conexiunea motorului conform schemei de
conexiune

Rotor blocat

Verificati arborele motorului pentru a va asigura ca se
roteste liber

Motorul porneste

fara sarcina, dar nu
functioneaza cand este
aplicata sarcina. Porneste
foarte incet si nu atinge
viteza nominala

Cuplul de sarcina este prea mare la
pornire

Nu porniti motorul sub sarcina

Cadere de tensiune prea mare in cablurile
de alimentare

Verificati dimensionarea instalatiei (transformator, sectiune
transversala a cablului, relee, intrerupatoare de circuit etc.)

Zgomot anormal/excesiv

Componenta de transmisie defecta sau
masina actionata defecta

Verificati forta de transmisie, cuplajul si alinierea

Baza nealiniata/neegalizata

Aliniati/nivelizati motorul cu masina actionata

Componente dezechilibrate sau masina
actionata dezechilibrata

Echilibrati din nou setul de masini

Diferite metode de echilibrare utilizate
pentru echilibrarea motorului si a cuplajului
(cheie pe jumatate, cheie completa)

Echilibrati din nou motorul

Directia de rotatie incorecta a motorului

Inversati directia de rotatie

Suruburi slabite

Strangeti din nou suruburile

Rezonanta fundatiei

Verificati proiectarea fundatiei

Rulmenti deteriorati

Tnlocuiti rulmentii

Supraincalzirea motorului

Racire insuficienta

Curatati orificiul de admisie si evacuare a aerului si
aripioarele de racire

Verificati distanta minima necesara intre capacul
ventilatorului si peretii cei mai apropiati. Consultati Capitolul
7 PUNA IN FUNCTIUNE, la pagina 7-1

Verificati temperatura aerului la intrare

Supraincarcare

Masurati curentul motorului, evaluati aplicatia motorului si,
daca este necesar, reduceti sarcina

Numarul de porniri pe ora este prea mare
sau momentul de inertie al sarcinii este
prea mare

Reduceti numarul de porniri pe ora

Tensiunea de alimentare prea mare

Verificati tensiunea de alimentare a motorului. Tensiunea de
alimentare nu trebuie sa depaseasca toleranta specificata in
Sectiunea 7.2 CONDITII DE FUNCTIONARE E de la pagina 7-3

Tensiunea de alimentare prea mica

Verificati tensiunea de alimentare a motorului si caderea
de tensiune. Tensiunea de alimentare nu trebuie sa depasi
toleranta specificata in Sectiunea 7.2 CONDITII DE
FUNCTIONARE E de la pagina 7-3

Alimentare intrerupta

Verificati conexiunea cablurilor de alimentare

Dezechilibru de tensiune la bornele
motorului

Verificati daca exista sigurante arse, comenzi eronate,
dezechilibru de tensiune in linia de alimentare, defect de
faza sau cabluri de alimentare intrerupte

Directia de rotatie nu este compatibila cu
ventilatorul unidirectional

Verificati daca directia de rotatie corespunde sagetii de
rotatie indicate pe scutul de capat

Supraincalzirea
rulmentului

Exces de unsoare/ulei

Imbétranirea unsorii/uleiului

Unsoarea/uleiul utilizat nu corespunde
celui specificat

Curatati rulmentul si lubrifiati-l conform recomandarilor
furnizate

Lipsa de unsoare/ulei

Lubrifiati rulmentul conform recomandarilor furnizate

Forte axiale sau radiale excesive datorate
tensiunii curelei

Reduceti tensiunea curelei

Reduceti sarcina aplicata motorului
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