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Podsumowanie zmian

|

Ponizsza tabela zawiera zmiany wprowadzone w niniejszej instrukcji.

Wersja Aktualizacja Opis

R0O Wydanie pierwsze

A

UWAGA!

Parametry P0296 (Napiecie znamionowe przewodu), P0400 (Napiecie

znamionowe silnika) i P0403 (Czestotliwo$¢ znamionowa silnika) zostaty

ponownie ustawione na:

m 200...240 V /220 / 230 V (S2, B2 i T2) modele: P0296 = 0 (200 / 240 V),
P0400 =220 V i P0403 = 60 Hz.

m 380...480 V (T4) modele: P0296 = 3 (440 / 460 V), P0400 = 440 V i P0403
=60 Hz.

= 500...600 V (T5) modele: P0296 = 6 (550 / 575 V), P0400 = 575 V i P0403
=60 Hz.

Aby zmieni¢ wartosci napiecia znamionowego linii i/lub napigcia silnika lub

czestotliwosci, nalezy wprowadzi¢ te parametry za pomocg MENU STARTUP,

zgodnie ze wskazdwkami instrukcji obstugi Sekcja 5.2 ROZRUCH na stronie 2.
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Zasady Bezpieczenstwa

1 ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

Niniejsza instrukcja zawiera informacje niezbedne do prawidtowej instalacji i obstugi
przemiennika czestotliwosci CFW700.

Wyitacznie przeszkoleni i odpowiednio wykwalifikowani pracownicy, zapoznani z obstugg
tego typu urzgdzen i wyposazenia powigzanego powinni zajmowac sie projektowaniem i
przeprowadzeniem montazu, rozruchu oraz obstugg i konserwacjg urzgdzenia. Pracownicy
powinni przestrzega¢ wszystkich instrukcji bezpieczenstwa opisanych w niniejszej instrukgji
i/lub okreslonych w przepisach lokalnych. Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczehstwa moze
spowodowac $mieré, powazne obrazenie i uszkodzenie urzadzenia.

1.1 OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA W INSTRUKCJI

A

OSTRZEZENIE!
Procedury zalecane w ostrzezeniu stuzg temu, aby uchroni¢ uzytkownika przed
Smiercig, powaznymi obrazeniami i zapobiec znacznym szkodom materialnym.

A

UWAGA!
Procedury zalecane w niniejszym ostrzezeniu stuzg temu, aby zapobiec
powstaniu szkdd materialnych.

©

UWAGA!
Podane tutaj informacje stuzg udostepnieniu waznych informacji niezbednych
do prawidtowego zapoznania sie z produktem i jego prawidtowej obstugi.

1.2 OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA UMIESZCZONE W LUB
NA PRODUKCIE

Nastepujgce symbole moga by¢ dotgczone produktu jako komunikaty bezpieczenstwa.

B Ok >

Wystepowanie wysokiego napiecia.

Elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne.
Nie dotykac.

Obowigzkowe potgczenie z zabezpieczajacym przewodem uziemiajgcym (PE).

Podtgczenie ostony do przewodu uziemiajgcego.

Goragca powierzchnia.

CFW?700 | 1
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Zasady Bezpieczenstwa

T

1.3 ZALECENIA WSTEPNE

OSTRZEZENIE!

Zawsze odtgcz zasilanie gtéwne przed dotknigciem ktoregokolwiek elementu
elektrycznego potgczonego z falownikiem. Wiele elementéw moze pozostawacé
nadal pod wysokim napieciem i/lub by¢ w ruchu (wentylatory), nawet po
odtgczeniu lub wytgczeniu przewodu zasilajgcego AC. Nalezy odczekaé
przynajmniej 10 minut, aby upewnic¢ sig, ze kondensatory sg catkowicie
roztadowane. Rama urzgdzenia powinna by¢ caly czas podtgczona do
zabezpieczajgcego przewodu uziemiajgcego (PE).

©

UWAGA!

= Przemienniki czgstotliwosci mogg powodowac zaktdcenia innych urzadzen
elektronicznych. Nalezy zapozna¢ sie z zaleceniami zamieszczonymi w
Rozdziale 3 INSTALACJA | POLACZENIE na stronie 2, aby zminimalizowac¢
ich wptyw.

® Przed przystapieniem do instalacji i obstugi falownika, nalezy zapoznac sig
z cafg instrukcje.

OSTRZEZENIE!

Zagrozenie zmiazdzeniem

W celu zapewnienia bezpieczenstwa w zastosowaniach do podnoszenia
tadunku, urzadzenia elektryczne i/lub mechaniczne musza by¢ instalowane
poza falownikiem do ochrony przed przypadkowym upadkiem fadunku.

OSTRZEZENIE!

Produkt ten nie byt przeznaczony do stosowania jako element zabezpieczajacy.
Aby unikng¢ szkdd rzeczowych i osobistych nalezy podjg¢ dodatkowe Srodki.
Produkt zostat wyprodukowany pod Scistg kontrolg jakosci. Mimo to po
zainstalowaniu w obwodach, gdzie jego awaria powoduje zagrozenia powstania
szkod rzeczowych lub obrazen, nalezy zainstalowa¢ dodatkowe urzgdzenia
zewnetrzne, ktoére zapewnig odpowiedni stan bezpieczenstwa w razie awarii
produktu i bedg zapobiega¢ wypadkom.

UWAGA!

W trakcie dziatania obwody energii elektrycznej - takie jak transformery,
konwertery, silniki i przewody - wytwarzajg pola elektromagnetyczne (EMF),
stanowigce zagrozenie dla 0s6b majgcych rozruszniki lub implanty, mogacych
przebywac w bliskiej odlegtosci. Z tego wzgledu osoby te powinny przebywac
przynajmniej 2 metry z dala od takich urzadzen.

2 | CFW700
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Zalecenia ogodlne

2 ZALECENIA OGOLNE
2.1 O INSTRUKCJI
Niniejsza instrukcja stuzy temu, aby przekaza¢ podstawowe informacje niezbedne do

zainstalowania, rozruchu w trybie sterowania V/f (skalarnego) i udzieli¢ wskazéwek dotyczacych
najczestszych probleméw zawigzanych z serig przekaznikéw czestotliwosci CFW700.

UWAGA!

& Do korzystania z urzgdzenia niezbedne sg szczegdtowe wskazéwki dotyczgce
instalacji i obstugi, zawarte w instrukcji obstugi, podreczniku programowania
i podrecznikach/instrukcjach do zestawdw i wyposazenia. Instrukcja obstugi
i parametry szybkich ustawien zostaty dotgczone w formie drukowanej do
falownika. Instrukcje dla uzytkownikéw sg tez dostepne w wersji papierowej
wraz z wszystkimi zestawami/czgsciami wyposazenia. Pozostate isntrukcje
dostepne s3 na stronie www.weg.net. Wydrukowang kopig plikéw dostepnych
na stronie WEG mozna otrzymac¢ od lokalnego dostawcy WEG.

Niektére rysunki i tabele dostepne sg w zatagcznkach. ZALACZNIK A - WYKRESY | RYSUNKI
na stronie 3 zawiera rysunki, a ZALACZNIK B - SPECYFIKACJE TECHNICZNE na stronie 3
podaje specyfikacje techniczne. Informacje podane sg w trzech jezykach.

Aby uzyskac bardziej szczegétowe informacje nalezy zapoznac¢ sie z:

m Podrecznik programowania CFW700.

Podrecznik dotyczgcy komunikacji DeviceNet.

Podrecznik dotyczacy komunikacji CAN open.

Podrecznik dotyczacy komunikacji Profibus DP.

Podrecznik dotyczgacy komunikacji Modbus.

m Podrecznik SoftPLC.

2.2 INFORMACJE O CFW700

Przemiennik czestotliwosci CFW700 jest produktem o najwyzszej jakosci stworzonym do
sterowania predkoscig i momentem obrotowym tréjfazowych silnikéw indukcyjnych. Produkt

ten jest szczegdlny ze wzgledu na technologie ,wektorowa”, ktéra ma nastepujace zalety:

= Mozliwo$¢ ustawienia w tym samym produkcie sterowania skalarnego (V/f), VVW lub
sterowania wektorowego.

= Mozliwos$¢ ustawienia ,bezczujnikowego” sterowania wektorowego (co wigze sie z uzyciem
zwyktych silnikéw bez koniecznosci korzystania z enkoderéw) lub ustawienia ,sterowania
wektorowego” z enkoderem.

m Sterowanie ,bezczujnikowe” pozwala osiggng¢ wysoki moment obrotowy i szybka reakcje,
nawet przy bardzo niskich predkosciach lub przy starcie.

m Sterowanie ,wektorowe z enkoderem” pozwala osiagng¢ duzg doktadno$¢ pomiaru predkosci

CFW700 | 3
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w catym zakresie dozwolonych predkosci (nawet przy nieuruchomionym silniku).

= Funkcja ,optymalnego hamowania” przy sterowaniu wektorowym umozliwia sterowanie

hamowaniem silnika i pozwala unikngé¢ uzycia zewnetrznego rezystora hamowania dla tych
samych aplikaciji.

= Funkcja ,samoregulacji” dla sterowania wektorowego. Umozliwia automatyczne ustawienie

regulatoréw i parametréw sterujgcych na podstawie identyfikacji (rowniez automatycznej) i
wprowadzenie parametréw silnika.

Gtéwne komponenty CFW700 sg przedstawione na Rysunku A.1 na stronie 4.

4 | CFW700



|

Zalecenia ogodlne

®+DC+

= potgczenie obwodu

posredniego DC

HONO) @ = podiaczenie rezystora

fBR 4 pec- hamowania
C3 filtr RFI(*)
(dostepny w
m CFW700...C3...
—-— = = falownikach)
R/L1/L T adowanje um
Gléwne zrodtag o/ wstepne vIT2 ..
zasilania N ] J e Sinik
TIL3 S MISEY
_-gg
- 20 w50 27T = Falownik 3
> Prostownik o = :
tréjfazowy § 2z e § ‘g E‘g tranzystorami
25 95395 = IGBT
S0 £090 g Filtr RFI
PE 59 3oE 83
5855828 PE
289k E
88830 Komunikaty
L3S TS5 - napiecie
@ 29 - prad:
S X
Es
® S
Ts
STEROWANIE
STEROWANIE -
PC
b
Oprogramowanie WPS Sterowanie zrédtem zasilania i interfejsy
Oprogramowanie WLP| RS-485 pomigdzy zasilaniem a sterowaniem
Panel z przyciskanii @
(obstuga zdalng) .
przyciskam| @
Wejécia cyfrowe
DI1-DI8 CC700 !
Akcesoria
ol IR T
sterujac! !
Wejscia 2 32]?)ity ® | (Przewdd 3 - zielony) |
analogowe; :ZD RISC” e !
Al1iAI2 CcPU
Wyjscia
Modut
ogu - | e— :D_ analogowe
parvec AO1iAO2
FLASH
(wejscie 5) | Wyjscie cyfrowe
DO1 (RL1)

.H_

Wyjscie cyfrowe

¢
A

® = Panel z przyciskami (HMI)

DO2 - DO5

(*) Kondensator z uziemieniem filtra C3 RFI (wymogi moze tez spetnia¢ kategoria
C2 z filtrem dla mechanicznych modeli A) powinien by¢ odtgczony od sieci IT i
uziemionych przewodéw zasilajacych delta. Nalezy kierowac si¢ wskazéwkami
zamieszczonymi w Punkcie 3.2.3.1 Potgczenia wejsciowe na stronie 5.

Rysunek 2.1: Schemat blokowy CFW700
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Zalecen

2.3 IDENTYFIKACJA

Oznaczenie falownika CFW700

Tabela 2.1
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Tabela 2.2: Opcje dostepne dla kazdego modelu w zaleznosci od rozmiaru, zasilacza, prgdu i napiecia
znamionowego w falowniku

D opcje dla

L Kody falownikow

Wielkosé z‘:‘vzr’;‘:::’y prad Liczba Napiech (produkt y jest pogrubiona
ramy prze ciq‘zevr‘:szNr:)y faz pradu znamionowe Obudowa

Hamulec (poziom

y)

A (IP20) 06P0 =6.0A B = prad jednofazowy _ 20, 21, N1

B(P55) | 07P0=7,0A lub tréjfazowy 2=200..240V DB ub 55

06P0=6.0A

A(IP20) 07P0=7.0A = prad -
B (IP55) - S = prad jednofazowy | 2=200...240 V DB

Dezaktywacja Poziom emisji

Brak

20,21, N1 c3
lub 55
10P0 =10A Brak Brak lub C3

07P0=7,0A
A (IP20) 10P0=10A 20,21, N1
B (IP55) 13P0 = 13A lub 55
16P0 = 16 A
24P0 = 24 A
B 28P0 = 28 A
39P5 =335 2=200...240 V DB 20,21 N1 Brak Iub C3
. el Blank lub DS
45P0 =45A T = prad tréjfazowy lub 55
c 54P0 = 54 A
70P0 = 70 A
86P0 = 86 A
D 21, N1 lub 55
0105=105A
0142 =142A Brak lub DS
E 0180 = 180 A 2=220.230v | MBI | 50 N1 b5 c3
0211 =211 A
03P6 =3,6A
06P0=50A
07P0=70A
10P0 = 10A
13P5 = 13,5A
17P0=17A
B 24P0 = 24 A DB Brak Iub C3
31P0=31A 20,21, N1
38P0 =38 A T = prad trojfazowy 4=380/480V lub 55
c 45P0 = 45 A
58P5 = 58,5 A
70P5=70,5A
D 21, N1 lub 55
88P0 = 88 A
0105= 105 A
Brak lub DS
E o142= 142 NBIUb | 90, N1 1ub 55 c3
0180 = 180 A DB
0211 =211 A
02P9=29A
04P2=42A
07P0=7,0A
10P0 = 10A
12P0 = 12A
17P0=17A
22P0 = 22A
27P0 =27 A
32P0=32A
44P0 = 44 A
22P0 = 22 A
27P0 = 27A
D 21 1ub N1
32P0=32A
44P0 = 44 A
53P0 = 53 A NB lub
63P0 = 63 A DB
80P0 = 80 A
E 20 lub N1 c3
0107 = 107 A
0125=125A
0150 = 150 A

A (IP20)
B (IP55)

20,21, N1

lub 55 Brak

Brak lub DS

DB 20, 21 lub N1

Brak lub C3

T = prad tréjfazowy 5=500...600 V Brak

CFW700 | 7
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2.4 LISTADOSTEPNYCH MODELI

Dostepne modele falownikéw zostaty wymienione w Tabeli B.1 na stronie 8, Tabeli B.2 na

stronie 8 i Tabeli B.3 na stronie 8.
2.5 ETYKIETY IDENTYFIKACYJNE
Na falowniku CFW700 znajduja sie dwie tabliczki znamionowe: jedna tabliczka znamionowa z
zawierajgca kompletne informacje przymocowana jest na boku falownika, a druga uproszczona
znajduje sie pod panelem sterowania. Umiejscowienie wskazanych etykiet na produkcie,
przedstawia Rysunek A.2 na stronie 8. Tabliczka umieszczona pod panelem sterowania
pozwala na identyfikacje najwazniejszych wtasciwosci falownika, nawet jesli falowniki stojg
jeden obok drugiego. W przypadku korzystania z wiekszej liczby falownikéw nalezy uwazac,
zeby nie doszto do zamiany obudowy falownikéw (obudowy przedniej w przypadku falownikow
z ramami w rozmiarach A, B lub C i obudowy szafy sterowniczej w przypadku falownikéw z
ramami w rozmiarach D i E), poniewaz wyposazone sa w indywidualne etykiety informacyjne
odpowiednie dla kazdego falownika, znajdujace sig¢ pod panelem sterowania.
CFW700E0211T4NBN1C3 <——— Model CFW700
Numer parti WEG ———» 11546085 03H - Data produkgcji
Numer seryjny ——»GER|AL#:1234567890
(a) Tabliczka znamionowe znajduje sie pod panelem sterowania
-
r H aiti]
JE i
Model CFW700 — 110D.: CFW700E0211T4NBN1C3 034 4 Data produkdji
Numer partii WEG ——3» MAT.: 11546085 SERIAL#: 1234567890 <—— Numer seryjny
. OP.: 12345678 MAX. TA: 45°C(113°F) w Maksymalna temperatura
Waga netto falownika —— 3! PESO/WE\GHTWGSkg (143Ib) — otoczenia (bez obnizania wartosci
Wejsciowe wartosci znamionowe - bp}EA ngU oA znamionowych) dla przecigzenia
(napigcie, liczba faz, prad REDE SAIDAW ND przy falowniku stojacym dia
Znamionowy przy pracy w VAC 380-480V 0-REDE !epszej Wentylallql,w oddalenlq ’od
cyklach przecigzeniowych ND i /3~ 3~ innych przedmiotéw (sprawdzi¢
HD i czestotliwose) A(ND) |211A 1A w zalezn950| od rozmiaru ramy
. -A, B, CiD naRysunku B.3 na
Aktualne wskazania do / 60s/3s 232A 1 316A stronie 8)
pracy w normalnym cyklu A (HD) |180A 180A . L.
przecigzeniowym (ND) / 60s/3s 270A /360A Wyjsciowe WTHOSF' .
A = znamionowe (napiecie,
Aktualne wskazania do iz 20IG0R2 0-300 Hz liczba faz, prad znamionowy
pracy w cyklu znacznego FABRICADO NO BRASIL przy pracy w cyklach
przecigzenia (HD) ;i%;ﬂﬁ’égiﬁ”- przecigzeniowych ND i HD,
prady przecigzeniowe od 1 min
. - do 3 s i zakres czestotliwosci)
—_—
c us =3 Maksymalna czestotliwo$¢
LISTED ES wyjéciowa zalezy od ustawien
i c € znamionowej czestotliwosci
B silnika, trybu sterowania i

czestotliwosci przetaczania
falownika. Szczegdtowe
informacje podano w Tabeli 8.1 na
stronie 8.

(b) Tabliczka znamionowa zamocowana na bocznej scianie falownika

Rysunek 2.2: Tabliczki znamionowe (a) i (b)

8 | CFW700
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2.6 DOSTAWA | PRZECHOWYWANIE

CFW?700 dostarczany jest w opakowaniu w kartonowym pudle w przypadku modeli z ramami w
rozmiarach C. Wieksze modele pakowane sa w drewiniane skrzynie. Na zewnatrz opakowania
naklejona jest etykieta identyfikacyjna, taka sama jak ta umieszczona na boku falownika
CFW?700.

Podczas rozpakowywania modeli z ramami w rozmiarze C lub wiekszym, nalezy postepowac

zgodnie z ponizszymi wskazoéwkami:

1. Umiesci¢ opakowanie przeznaczone do transportu na ptaskiej i stabilnej powierzchni,
korzystajgc z pomocy dwéch innych oséb

2. Otworzy¢ drewniang skrzynie.

3. Usuna¢ caty materiat wyscietajacy (ochrone papierowg lub styropianowa) przed wyjeciem
falownika.

Po otrzymaniu falownika sprawdzi¢ nastepujace kwestie:

m Sprawdzi¢, czy tabliczka znamionowa CFW700 zgadza sie z numerem modelu na
zamowieniu.

= Obejrze¢ CFW700 pod katem uszkodzen zewnetrznych powstatych w trakcie transportu.

Wszelkie nieprawidtowosci powinny by¢ niezwlocznie zgtoszone przewoznikowi, ktéry
dostarczyt falownik CFW700.

W przypadku, gdy CFW700 ma by¢ przechowywany przez jaki$ czas przed uzyciem, upewnic
sie, ze pomieszczenie, w ktorym bedzie przechowywany jest czyste i suche, co odpowiada
wskazanej temperaturze przechowywania (miedzy -25 °C a 60 °C (-13 °F a 140 °F)). Przykry¢
falownik zabezpieczajgc go przez gromadzeniem sie w jego wnetrzu kurzu.

UWAGA!

& Jezeli urzgdzenie ma by¢ przechowywane przez dtuzszy okres czasu
bez zasilania, niezbedny jest kondensator normalizujgcy. Postepowac
zgodnie ze wskazéwkami zamieszczonymi w Sekcji 6.4 KONSERWACJA
ZAPOBIEGAWCZA na stronie 9.

CFW700 | 9
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Instalacja i podtaczenie

3 INSTALACJA | PODLACZENIE

3.1 INSTALACJA MECHANICZNA

3.1.1 Warunki niezbedne do instalacji
Unika¢ instalowania falownika w miejscach:

m Bezposredniego wystawienia na dziatanie promieni stonecznych, deszczu, duzej wilgotnosci
lub morskiego powietrza.

= Wystepowania tatwopalnych lub zrgcych gazéw lub ciecz.
= Wystepowania nadmiernych wibraciji.
= Wystepowania kurzu, czgstek metalicznych lub mgty olejowej.

Wskazane warunki otoczenia dla pracy falownika:

= Temperatura otoczenia falownika: od -10 °C do poziomu temperatury zgodnie z Tabelg B.5
na stronie 10.

= Konieczne jest obnizenie prgdu o 2% na kazdy stopien Celsjusza powyzej limitu temperatury
w wysokosci:
- 60 °C w przypadku modeli z ramami A, B, C i D ze stopniem ochrony IP2X i Nema1.
- 55 °C w przypadku modeli z ramg E ze stopniem ochrony IP2X i Nema1.
- 50 °C dla wszystkich modeli ze stopniem ochrony IP55.

= Wilgotnos¢ powietrza: od 5 % do 95 % bez zraszania.

= Wysokosé: do 1000 m (3 300 ft) - standardowe warunki (bez koniecznosci obnizania wartosci).

= Na wysokosci od 1000 m do 4000 m (3 300 ft - 13 200 ft) - obnizenie prgdu o 1 % na kazde
100 m (lub 0,3 % na kazde 100 ft) powyzej 1000 m (3,300 ft) wysokosci.

= Od 2000 m do 4000 m (6 600 ft do 13 200 ft) nad poziomem morza — maksymalne obnizenie
napiecia (240 V dla modeli 200...240 V, 230 V dla modeli 220...230 V, 480 V dla modeli
380...480 Vi 600 V dla modeli 500...600V) o 1,1 % na kazde 100 m (330 ft) powyzej 2000
m (6 600 ft).

m Stopien zanieczyszczenia: 2 (zgodnie z normg EN 50178 i UL 508C) przy zanieczyszczeniu
nieprzewodzgcym. Kondensacja niepowinna powodowac przewodnictwa przez
nagromadzone pozostatosci.

3.1.2 Wytyczne dotyczace montazu
Wymiary zewnetrzne, umiejscowienie otworéw mocujgcych i waga netto falownika ukazuje
Rysunek B.2 na stronie 10 i Rysunek B.3 na stronie 10. Nalezy zapozna¢ sie z rysunkami od

B.4 na stronie 10 do B.11 na stronie 10, aby uzyskac¢ wigcej szczegotdéw dla danego rozmiaru
falownika.

10 | CFW700
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Zainstalowac falownik w pozycji pionowej na ptaskiej powierzchni. W pierwszej kolejnosci w
miejscu, gdzie umieszczony zostanie falownik zainstalowaé Sruby, nastgpnie zamontowac
urzgdzenie i dokreci¢ sruby.

Falowniki z ramg w rozmiarze E z opcjg N1 (CFW700E...N1...):

= Po zamocowaniu falownika, zainstalowa¢ gérny zestaw Nema 1 do falownika przy uzyciu
dwdch $rub M8 bedacych w zestawie z produktem.

Zachowac¢ wskazany przeswit podany na Rysunku B.3 na stronie 11, aby umozliwi¢ cyrkulacje
powietrza w celu chtodzenia. Falowniki z ramami w rozmiarach A, B i C ze stopniem ochrony
IP20 (CFW?700... 20...) mozna montowac jeden obok drugiego bez odstepéw po bokach, np.
z odstepem D przedstawionym na Rysunku B.3 na stronie 11 rénym zero.

Nie nalezy instalowac elementéw wrazliwych na ciepto tuz nad falownikiem.

UWAGA!
m Podczas montazu dwoch lub wiecej falownikéw w pionie zachowac

minimalny odstep A + B (Rysunek B.3 na stronie 11) i zainstalowac piyty
odbijajgce strumien powietrza tak, aby ciepto unoszgce si¢ nad dolnym
falownikiem nie zaktécato pracy gornego falownika.

= Przeprowadzi¢ potgczenie w celu fizycznego oddzielenia przewodow
sygnatu, sterowania i mocy (zapoznac¢ sie z Sekcjg 3.2 INSTALACJA
ELEKTRYCZNA na stronie 11).

Wiecej informacji dotyczgcych powierzchni i wskazéwek dotyczacych montazu kotnierza
dostepnych jest na Rysunku B.3 na stronie 11. Rozproszona moc falownika w warunkach
znamionowych falownika pokazana zostata w Tabeli B.5 na stronie 11. Usung¢ wsporniki
mocujgce do montazu kotnierza. Stopien ochrony falownika poza panelem to IP55 przy
montazu kotnierza. Nalezy przeprowadzi¢ odpowiednie uszczelnienie wejscia, przy ktorym
ma by¢ zainstalowany falownik, aby zapewni¢ odpowiedni stopier ochrony panelu. Przyktad:
uszczelnienie silikonowe.

Wiecej informacji dotyczacych dostepu do terminali sterowania i mocy dostepnych jest na
Rysunku A.4 na stronie 11.

3.2 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

OSTRZEZENIE!
= Ponizsze informacje stanowig jedynie wskazowki dla prawidtowego montazu.
S3 zgodne z obowigzujgcymi lokalnymi przepisami dotyczacymi instalaciji
elektrycznych.
= Upewnij sie, ze zasilanie jest odtgczone przed rozpoczeciem instalaciji.

CFW700 | 11
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3.2.1 Oznaczenie zaciskow mocy i uziemienia
R/L1 S/L2 T/L3 DC-BR DC+ U/T1 V/T2 W/T3

Uziemienie Uziemienie
(a) Ramy w rozmiarze A,Bi C

R/L1 S/L2 T/L3 DC- BR DC+ U/T1 V/T2 W/T3

R/L1, S/L2, T/L3: zasilanie AC.

i i DC-: biegun ujemny zasilania tgcza

® obwodu posredniego DC.

@\ BR: podtgczenie rezystora hamowania.
DC+: biegun dodatni zasilania facza

° e\ o obwodu posredniego DC.

UIT1, VIT2, WIT3: podigczenie silnika.

R/IL1/S/L2/ TIL3, Uziemienie
(b) Ramy w rozmiarze B i C ze stopniem ochrony IP55 i
roztacznikiem

R/L1 S/L2 T3 DC- BR DC+  U/M1 V/T2 W/T3
= [

]
|

Uziemienie Uziemienie
(c) Rama w rozmiarze D

12 | CFW700
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DC-BR DC+ U/T1 V/T2 W/T3

i

P sl ©
1 @
R s L
o |[0]
N
R/L1/S/L2/ TIL3, Uziemienie

(d) Rama w rozmiarze D ze stopniem ochrony IP55

ziemieni

(4xM8, 4xM5)

(e) Rama w rozmiarze E

R/L1, S/L2, T/L3: kabel zasilajacy AC.
U/T1, VIT2, W/T3: podtgczenie silnika.
DC+: biegun dodatni zasilania tgcza

obwodu posredniego DC.

BR: podtgczenie rezystora hamowania.
DC-: biegun ujemny zasilania tgcza

obwodu posredniego DC.

CFW700 | 13
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i

DC- BR DC+

e

o

1

| W/T3
L VIT2

u/im

R/L1 S/L2 T/L3 Uziemienie

(d) Rama w rozmiarze E ze stopniem ochrony IP55

Rysunek 3.1: (a) - (f) Zaciski mocy i punkty uziemienia - ramy w rozmiarach A - E

3.2.2 Przewody mocy i uziemienia oraz bezpieczniki

UWAGA!

Nalezy uzyé odpowiednich koncowek kabli do okablowania zasilania i
uziemienia.

A
A

UWAGA!

Wytagcznik réznicowo-prgdowy (RCD):

m Podczas instalacji wytgcznika roznicowo-pradowego RCD aby zabezpieczy¢
przed porazeniem elektrycznym, tylko urzadzenia z prgdem wyzwalajacym
300 mA powinny by¢ stosowane po stronie zasilajgcej falownika.

m Zaleznie od instalacji (dtugos$¢ kabla silnika, typ kabla, konfiguracja
multisilnika, itd.), wytgcznik réznicowo-prgdowy RCD moze by¢ aktywowany.
Skontaktowac sie z producentem wytgcznika réznicowo-pragdowego RCD
w celu wyboru najbardziej odpowiedniego urzadzenia do stosowania z
falownikami.

Wiecej informacji dotyczacych zalecanego okablowania i bezpiecznikow dostgpnych jest w
Tabeli B.1 na stronie 14, Tabeli B.2 na stronie 14 i Tabeli B.3 na stronie 14. Tabela B.6 na
stronie 14 przedstawia wtasciwosci zacisku mocy.

©

UWAGA!

Wskazniki podane w Tabeli B.1 na stronie 14, Tabeli B.2 na stronie 14 i
Tabeli B.3 na stronie 14 podane zostaty wytgcznie jako odniesienie. Warunki
instalacyjne i dozwolony maksymalny spadek napigecia nalezy wzigé pod uwage
w celu prawidtowego doboru okablowania.

14 | CFW700
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Bezpieczniki wejscia

m Przy wejsciu nalezy uzy¢ bezpiecznikéw typu HS (High-Speed) z 1%t o wartosci rownej lub
mniejsze niz ta podana w Tabeli B.1 na stronie 15, Tabeli B.2 na stronie 15 i Tabeli B.3
na stronie 15 (uwzgledni¢ warto$¢ gasniecia zimnego pradu (nie warto$¢ topnienia)), aby
chroni¢ wejsciowe diody prostownicze falownika i okablowanie wejsciowe.

= Aby urzadzenie spetniato wymogi normy UL, uzywac do zasilania falownika bezpiecznikéw
klasy J przy pradzie nie przekraczajgcym wartosci wskazanych w Tabeli B.1 na stronie 15,
Tabeli B.2 na stronie 15 i Tabeli B.3 na stronie 15.

= Opcjonalnie przy przewodzie wejsciowym mozna uzy¢ bezpiecznikdow bezwtadnosciowych.
Powinny by¢ dobrane dla 1,2 x wartosci wej$ciowego pragdu znamionowego falownika.
Instalacja jest wowczas chronione przed zwarciem obwodu, ale prostownik wejsciowy. W
razie wiekszej awarii jednego z elementéw wewnetrznych, moze to spowodowac powazne
uszkodzenia falownika.

3.2.3 Potaczenia Zasilania

p—
Ostona

e
R O — =
S 0O ' o —
T O —— =
Zasilanie Roztacznik Bezp ieczniki

Rysunek 3.2: Przewody mocy i uziemienia

= W falowniku z opcjonalng pozycjg DS (z roztgcznikiem) nie jest potrzebny dodatkowy
roztgcznik.

3.2.3.1 Polaczenia wyjsciowe

OSTRZEZENIE!
Zapewni¢ urzgdzenie odtgczajgce wejsciowego zasilania falownika.
Urzadzenie powinno w razie potrzeby odtgczy¢ wejsciowe zasilanie falownika

(na przyktad podczas przeprowadzania napraw).

CFW700 | 15
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UWAGA!
Zrédto pradu falownika powinno posiada¢ odpowiedni uziemiony punkt zerowy.
W przypadku sieci IT kierowac si¢ instrukcjami zamieszczonymi ponize;j.

UWAGA!

& Aby maoc korzysta¢ z CFW700 z wbudowanym filtrem RFi (ramy w rozmiarach
A, B, C i D z opcjonalnym filtrem RFI i wszystkie modele falownikéw z
ramami w rozmiarze E - CFW700...C3...) w sieciach IT (neutralny konduktor
nieuziemiony lub uziemiony za pomoca rezystora o duzej warto$ci omowej) lub
w systemach delta z uziemieniem roznym, nalezy usung¢ niektore elementy
filtra RFI (kondensator w przypadku ram A, B, C i D i kondensator i zawér MOV
w przypadku ramy E) potgczone z uziemieniem, odkrecajgc sruby pokazane na
Rysunku A.8 na stronie 16, w przypadku falownikéw z ramami w rozmiarach
A, B, C i D i zmieniajgc pozycje zworki J1 na tablicy PRT1 z @ (XE1) na
“NC” (XIT), zgodnie z Rysunkiem A.8 na stronie 16, w przypadku falownika z
ramg w rozmiarze E.

3.2.3.2 Wydajnos¢ zrédta zasilania
Odpowiednie do obwoddw, ktére sg w stanie dostarczy¢ nie wiecej niz:

= 100 kA, co odpowiada 240 V, 480 V lub 600 V podczas gdy falownik jest chroniony za
pomoca bezpiecznikow.

m 65 kA, co odpowiada 240 V lub 480 V podczas gdy falownik jest chroniony przez rewersyjne
wytgczniki obwodu.

= 14 kA, co odpowiada 600 V podczas gdy falownik jest chroniony przez rewersyjne wytgczniki
obwodu.

Wymogi normy UL oraz wiasciwosci uzywanych bezpiecznikow i wytgcznika obwodu podane
zostaty w tabelach odB.1 na stronie 16 do B.3 na stronie 16.

W przypadku, gdy cFW700 jest zainstalowany do zasilania z wydajnoscig pradu powyzej
100.000 Ams, konieczne jest zapewnienie niezbednych obwodéw zabezpieczajacych takich,
jak bezpieczniki lub wytgczniki.

3.2.3.3 Hamowanie dynamiczne (standardowe wyposazenie wbudowane w
falownikach z ramami w rozmiarach A, B, C i D oraz opcjonalne wyposazenie
w falownikach z ramg w rozmiarze E - CFW700...DB...)

Tabela B.1 na stronie 16, Tabela B.2 na stronie 16 i Tabela B.3 na stronie 16 podajg wiecej
informacji dotyczacych nastepujgcych wiasciwosci hamowania dynamicznego: maksymalny
prad, izolacja, prgd RMS(*) i wskaznikoéw dotyczgcych kabli.

Moc rezystora hamowania dynamicznego zalezy od czasu opdznienia, bezwtadnosci i momentu
obrotowego.
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Procedura instalacji dynamicznego hamulca:

® Podtgczy¢ rezystor hamowania pomiedzy zaciski zasilania DC+ i BR.

m Uzy¢ skretki do podigczenia. Oddzieli¢ przewody od okablowania sygnalizacji i sterowania.
= Wymierzy¢ kable zgodnie z zastosowaniem, biorgc pod uwage maksymalny i aktualny prad.

m Jezeli rezystor hamowania zainstalowany jest wewnagtrz obudowy falownika, nalezy braé¢
pod uwage dodatkowg rozpraszang energie przy wymiarowaniu wentylacji obudowy.

= Ochrona termiczna rezystora hamowania dynamicznego powinna sktada¢ sie z zewnetrznego
przekaznika cieplnego potagczonego szeregowo z rezystorem i/lub termostatem potgczonym
z ramg rezystora, podtgczonym w ten sposéb rowniez do przetacznika zasilania wejsciowego
falownika, jak pokazano na Rysunku 3.3 na stronie 17.

m Ustawi¢ w P0151 i P0185 wartosci maksymalne (400 V lub 800 V) przy korzystaniu z
hamulca dynamicznego.

= Poziom uruchomienia napiecia potgczenia DC hamowania dynamicznego ustawia sie za
pomoca parametru P0153 (poziom hamowania dynamicznego).

CFW700
P U
=N —
. E
tycznik
| PS8
e
Zasilanie :
—_— -
| S|
Przekaznik
cieplny oo foan
Sterowanie f
zrédiem
zasilania

Termostat f' %
Rezystor
hamowania

Rysunek 3.3: Podtgczenie rezystora hamowania.

(*) Czynny prad hamujacy oblicza sie w nastepujacy sposdb:

_max . Vtor (Min)
Ieﬁect\ve - 5
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3.2.3.4 Lacza wyjsciowe

UWAGA!

& u Falownik posiada elektroniczne zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika,
ktore nalezy dostosowac do napgdzanego silnika. Gdy kilka silnikow jest
podtgczonych do tego samego falownika, nalezy zainstalowa¢ pojedyncze
przekazniki przecigzeniowe dla kazdego silnika.

u Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem dostgpne w CFW700 spetnia
norme UL508C zgodnie z ponizszymi informacjami:

- ,Prad wyzwalajgcy” na poziomie 1,25 wielokrotnosci prgdu znamionowego
silnika (P0401) ustawiany za pomocg menu ,ukierunkowany rozruch”.

- Maksymalna warto$¢ P0398 (czynnik serwisowy silnika) wynosi 1,15.

- Parametry P0156, P0157 i P0158 (prad przecigzeniowy odpowiednio przy
100 %, 50 % i 5 % predkosci znamionowej) sg regulowane automatycznie
przy zmianie parametrow P0401 (znamionowy prad silnika) i/lub P0406
(wentylacja silnika) w menu ,ukierunkowany rozruch”. Parametry P0156,
P0157 i P0158 sg wpisywane recznie, maksymalna dozwolona wartos¢
to 1,05 x P0401.

UWAGA!
Jesli roztacznik lub stycznik jest zainstalowany miedzy falownikiem a silnikiem,
nigdy nie uzywac go przy wtgczonym silniku lub napieciu na wyjsciu falownika.

Wiasciwosci kabla uzywanego do potgczenia falownika z silnikiem, jak réwniez jego fizyczne
potozenie, majg bardzo istotne znaczenie dla uniknigcia zaktocen elektromagnetycznych
innych urzadzen i zachowania okresu uzytkowania uzwojen i fozysk silnikow sterowanych
przez falowniki.

Kable silnika przechowywa¢ z dala od pozostatych kabli (przewodéw sygnatu, czujnikéw i
sterowania itd.) zgodnie z Punktem 3.2.6 Odstepy kabli na stronie 18.

Potaczy¢ czwarty przewod migedzy uziemieniem silnika a uziemieniem falownika.
Podczas uzycia kabli ekranowych do podtaczenia silnika:
= Nalezy stosowac sie do zalecen IEC60034-25.

= Do podtgczenia ekranu kabla z uziemieniem uzywac przewodu o niskiej impedancji dla
wysokich czestotliwosci. Uzywaé czesci dostarczonych wraz z urzgdzeniem. Patrz ponizszy
punkt.

= W przypadku falownikow z ramami w rozmiarach A, B i C niezbedne jest wyposazenie o
nazwie ,Zestaw ekranowy do kabli zasilania PCSx-01" (patrz Sekcja 7.2 AKCESORIA na
stronie 18), ktére moze zosta¢ zamontowane na wierzchniej czesci obudowy - Rysunek 3.4
na stronie 18 ukazuje przyktad. Zestaw ekranowy do kabli zasilania PCSx-01 prowadzony jest
razem z opcjonalnym kablem wewnetrznym filtra C3 RFI (CFW700...C3...). Uziemienie do
silnikowego kabla ekranowego w falownikach w rozmiarach D i E zostato juz poprowadzone
w standardowej obudowie falownika. Zostato tez poprowadzone dla ,Zestawu Nema1 (KN 1x-
01)” w falownikach w rozmiarach A, Bi C.
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® Dla ram w

rozmiarach B i C ze stopniem ochrony IP55, wyposazenie zwane ,zestawem

ekranowym kabla zasilania PCSC-03” jest dostepne, natomiast dla ram w rozmiarach D i E
ze stopniem ochrony IP55 korzysta sie ze standardowego wyposazenia ekranowego. Zestaw
ekranowy PCSC-03 dodawany jest do falownika jako element opcjonalny 55.

Rysunek 3.4: Ekranowy przewdd potgczenia silnika z wyposazeniem PCSx-01

3.2.4 Podia

czenia uziemienia

OSTRZEZENIE!

= Falownik powinien byé¢ podtgczony do uziemienia ochronnego (PE).

m Uzy¢ przewoddw o jak najmniejszej $rednicy zgodnie ze wskazéwkami
zawartymi w Tabeli B.1 na stronie 19, Tabeli B.2 na stronie 19 i Tabeli B.3
na stronie 19.

®m Podtgcz przewody uziemiajgce falownika do szyny uziemienia, do
pojedynczego punktu uziemienia albo do wspdlnego punktu uziemienia
(impedancja < 10 Q).

= Przewdd neutralny sieci powinien by¢ solidnie uziemiony; przy czym tego
samego przewodu nie mozna uzywac do uziemienia falownika.

® Nalezy uzy¢ kabla miedzianego o minimalnej srednicy 10 mm? lub 2 kabli o
takiej samej $rednicy zgodnie ze wskazéwkami podanymi w Tabeli B.1 na
stronie 19, Tabeli B.2 na stronie 19 i Tabeli B.3 na stronie 19 do podtgczenia
falownika do zabezpieczajgcego przewodu uziemiajgcego, spetniajgc w
ten spos6b wymogi normy IEC61800-5-1 dla pradu odptywowego powyzej
3,5 mAAC.

3.2.5 Potaczenia Sterujace

Kable sterujgce (analogowe i cyfrowe wejscia/wyjscia), powinny by¢ zarzgdzane przy pomocy
ztgcza XC1 panelu sterowania CC700. Dziatanie i typowe potgczenia pokazuje Rysunek 3.5

na stronie 20.

CFW700 | 19
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Enkoder zasilany za pomoca przewodu

' - Q]
lub kablem do systeméw push-pull . Wejscia cyfrowe 2 W}lsokq
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(1) Potgczenie enkodera za pomocg otwartego kolektora przedstawia Rysunek 3.5 na stronie 20 (b).

(2) Potgczenie wejs¢ cyfrowych z niskag aktywnoscig przedstawia Rysunek 3.5 na stronie 20 (b).

(a) Zasilany za pomoca przewodu enkoder lub kablem do systeméw push-pull i wejscia cyfrowe
z wysoka aktywnoscia
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Wejscia cyfrowe z niskg

Otwarty kolektor enkodera ;
aktywnoscig
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(b) Enkoder z wyj$ciowym otwartym
kolektorem
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(c) Wejscia cyfrowe z niska
aktywnoscia

Rysunek 3.5: (a) - (c) XC1 zaciski przytgczeniowe
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Rysunek 3.6: Sekwencja sygnatow enkodera

Wigcej informacji dotyczacych tablicy sterowania, kabla XC1 (sygnaty kontrolne), przetgcznikow
DIP S1 (stuzgcych do wyboru sygnatu przy wejsciach i wyjsciach analogowych) i S2 (za
konczenie sieci RS-485) i przewody 3 i 5 do akcesoriéw znajduje sig¢ na Rysunku A.3 na stronie
21 (patrz Sekcja 7.2 AKCESORIA na stronie 21).
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T

Falowniki CFW700 zasilane sg za pomoca wej$¢ cyfrowych ustawionych na wysokg aktywnos¢

i wejscia i wyjscia analogowe ustawione na sygnat napigcia na poziomie 0...10 V.

©

UWAGA!

Aby moc korzystac z analogowych wejsé i/lub wyjsc¢ jako sygnatéw pradowych,
nalezy zmienic¢ rozigcznik S1 lub potgczone parametry zgodnie z Tabelg 3.1
na stronie 22. Aby ustawi¢ wejscia analogowe na sygnat napiecia z dwoma
biegunami (-10...10 V), nalezy ustawi¢ P0233 i P0238 zgodnie z wytycznymi
zamieszczonymi w Tabeli 3.1 na stronie 22. Aby uzyska¢ wiecej informacji,
zapoznac z instrukcjg programowania CFW700.

Tabela 3.1: Konfiguracja roztgcznika dla sygnatu wejscia i wyj$cia analogowego

Wejscie/ S Zakres
. ygna stawienia stawienia parametru
Wyjscle s t| Ustawleni sygnatu S en i
I przetacznika v9
0..10V® P0233 = 0 (bezposrednia warto$¢ referencyjna) lub 2
Napiecie| S1.2=0FF 0 " (odwrotna warto$¢ referencyjna).
-10..10V |P0233 =4
Al1 0..20mA |P0233 =0 (bezposrednia wartos¢ referencyjna) lub 2
Prad S12=0N (odwrotna warto$¢ referencyjna).
a ' 420 mA P0233 = 1 (bezposrednia wartos¢ referencyjna) lub 3
(odwrotna warto$¢ referencyjna).
0..10V® P0238 = 0 (bezposrednia warto$¢ referencyjna) lub 2
Napiecie| S1.1=0FF | ~" (odwrotna warto$¢ referencyjna).
-10..10V |P0238 =4
Al2 0.20ma |P0238 =0 (bezposrednia wartos¢ referencyjna) lub 2
Prad S1.1=0N (odwrotna wartos¢ referencyjna).
I A=
a 4..20 mA P0238 = 1 (bezposrednia warto$¢ referencyjna) lub 3
(odwrotna warto$¢ referencyjna).
. _ . + |P0253 = 0 (bezposrednia warto$¢ referencyjna) lub 2
= ¢ ©
Napiecie| $1.3 = ON 0..10V (odwrotna warto$¢ referencyjna).
AO1 0..20 mA P0253 = 0 (bezposrednia wartos¢ referencyjna) lub 2
Prad $13 = OFF (odwrotna warto$¢ referencyjna).
a ' 420 mA P0253 = 1 (bezposrednia warto$¢ referencyjna) lub 3
(odwrotna warto$¢ referencyjna).
Napiecie| S14=0N® | 010V ©® P0256 = 0 (bezposrednia warto$¢ referencyjna) lub 2
ple ’ (odwrotna warto$¢ referencyjna).
P0256 = 0 (bezposrednia warto$¢ referencyjna) lub 2
AO2 Prad S14 = OFF 0...20 mA (odwrotna warto$¢ referencyjna).
r R =
a 4..20 mA P0256 = 1 (bezposrednia warto$¢ referencyjna) lub 3
(odwrotna warto$¢ referencyjna).

(*) Ustawienia fabryczne.

©

UWAGA!
Ustawienia przetgcznika S2:

m S2.1=0NiS2.2=0N: RS-485 jest WL.
m S2.1=0NiS2.2 = ON: RS-485 jest WYL.
We wstepnych ustawieniach fabrycznych przetgczniki S2.11S2.2 sg w pozycji

OFF.

Inne ustawienia dla przetgcznika S2 nie sg dopuszczalne.
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Dane techniczne enkodera i przewodu enkodera zawarte sg w Tabeli 3.2 na stronie 23.

Tabela 3.2: Dane techniczne enkodera i kabla enkodera

Wiasciwosci Specyfikacje
Zasilanie 5V
2 kanaty kwadraturowe (90°) + zero impulséw w dodatkowych
Kanaty wejséciach
(dyferencjatach) w otwartym kolektorze.
A A BB ziZ o
Dostepne dla 2 kanatow: A, A B, B.

Enkoder Sygnaty W przypadku, gdy nie wykorzystywany jest kanat zis, pozostawié
zaciski XC1: 6 i 7 nie sg podtgczone. Nie potrzebne sg zadne
dodatkowe ustawienia.

Obwod Zasilany za pomocg przewodu, kablem do systeméw push-pull lub
wyjsciowy otwarty kolektor. Maksymalne napigcie 12 V.
I1zolacja Obwadd elektryczny jest odizolowany od ramy enkodera.
Impulsy Zalecana liczba impulséw na obrét = 1024 impulséw na obrot.
Czestotliwosé | Dozwolone maksimum = 100 kHz.
Rodzaj kabla | Zréwnowazony ekran kabla (do prowadzenia sygnatdéw réznicowych).
Polaczenie Kabel ekranowany powinien by¢ podtgczony do uziemienia za pomocag
Kabel a urzadzen do tablicy kontrolnej ekranu (patrz Rysunek 3.5 na stronie 23).
enkodera Odstep > 25 cm od drugiego kabla.
I1zolacja Uzywa¢ metalowego przepustu.
Diugosce Maksymalnie = 10 m.

Aby prawidlowo zainstalowa¢ przewodd sterujacy, postepowaé zgodnie z ponizszymi

instrukcjami:

1. Parametry kabla: 0,5 mm? (20 AWG) - 1.5 mm? (14 AWG).

2. Maksymalny moment obrotowy 0,50 N.m (4,50 Ibf.in).

3. Uzywac kable ekranowe do potgczen w XC1 i przeprowadza¢ kable oddzielnie od
pozostatych obwoddéw (moc, 110 V / 220 V sterowanie itd.) zgodnie ze wskazéwkami
zamieszczonymi w Punkcie 3.2.6 Odstepy kabli na stronie 23. W przypadku, gdy przewody
sterowania musza krzyzowac sie z pozostatymi kablami (np. z przewodami mocy), powinno
przeprowadzic je pod katem prostym do drugiego okablowania i zapewni¢ minimalny odstep
5 cm (1,9 in) w miejscu krzyzowania sie kabli.

Wiecej informacji dotyczacych prawidtowych odlegtosci kabli znajduje sie w Punkcie 3.2.6
Odstepy kabli na stronie 23.

Odizolowa¢ za pomocg tasmy

Bok
falownika

——]
——]
——]

(a) Podtaczenie ekranowe kabla

A

Nie nalezy uziemia¢

(b) Przyktad podtaczenia ekranu do
przewodu uziemiajacego.
Rysunek 3.7: (a) i (b) Podigczenie ekranowe
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4. Przekazniki, styczniki, cewki lub zwoje elektromechanicznego hamulca zainstalowanego
w poblizu falownikéw mogg czasami generowac zakiécenia w obwodach sterowania. Aby
tego unikngg, ttumiki RC (z zasilaniem AC) lub diody jednokierunkowej (z zasilaniem DC)
powinny by¢ podtgczone rownolegle do zwojéw tych urzadzen.

3.2.6 Odstepy kabli

Przewody zasilania i sterowanie powinny by¢ oddzielone od siebie (zacisk kabli wyjscia i
pozostate kable sterujgce) zgodnie ze wskazoéwkami zawartymi w Tabeli 3.3 na stronie 24.

Tabela 3.3: Ostepy kabli

Wyjsciowy prad -
Znamionowy Dlugos¢ kabla/-i M|n|m;1(|;;¥ iRy
Prad falownika P
<24 A <100 m (330 ft) 210 cm (3.94 in)
- > 100 m (330 ft) 225 cm (9.84 in)
>928A <30 m (100 ft) 210 cm (3.94 in)
B > 30 m (100 ft) 225 cm (9.84 in)

3.3 MONTAZ ZGODNY Z EUROPEJSKA DYREKTYWA ZGODNOSCI
ELEKTROMAGNETYCZNEJ

Falowniki z opcjg C3 (CFW?700...C3...) majg wewnetrzny filtr RFI stuzgcy do zmniejszenia
oddziatywania elektromagnetycznego. Prawidtowo zainstalowane falowniki spetniajg wymogi
dyrektywy o kompatybilnosci elektromagnetycznej (2014/30/UE).

Seria falownikow CFW?700 zostata stworzona wytgcznie od uzytku w przemysle. W zwigzku z
tym, limity emisji pradéw harmonicznych, do ktérych odnoszg sie normy EN 61000-3-2 i EN
61000-3-2 / 14 nie majg zastosowania.

3.3.1 Instalacja konforemna
1. Falowniki z wbudowanym filtrem C3 RFI CFW700...C3...

2. Falowniki z ramami w rozmiarach A - D z wbudowanym filtrem C3 RFI, kondensatorami,
Srubami uziemiajgcymi oraz z ramg w rozmiarze E z przewodem J1 w @ pozycji (XE1).
Szczegotowe informacje pokazuje Rysunek A.8 na stronie 24.

3. Ekranowe kable wyjsciowe (przewody silnika) i potaczy¢ z ekranem obu koncowek
(silnika i falownika) za pomocg przytacza o niskiej impendacji do wysokiej czestotliwosci.
Uzy¢ zestawu PCSx-01 dostarczonego wraz z falownikami z ramami w rozmiarach A, B
i C. Dla ram w rozmiarach B i C ze stopniem ochrony IP55, uzy¢ zestawu PCSC-03. W
przypadku falownikéw z ramami w rozmiarach D i E, uzy¢ zaciskéw dostarczonych wraz
z produktem. Upewni¢ sie, ze potgczenie miedzy ekranem kabla a zaciskiem jest solidne.
Postepowac¢ zgodnie ze wskazéwkami zamieszczonymi na Rysunku 3.4 na stronie 24 i
zachowac odpowiednig odlegto$¢ z pozostatymi kablami zgodnie z Punktem 3.2.6 Odstepy
kabli na stronie 24. Maksymalng dtugos$c¢ kabli i przewodow silnika oraz poziomy emisji
promieniowania przedstawia Tabela B.7 na stronie 24. Uzy¢ zewnetrznego filtra RFI przy
wejsciu do falownika, w razie koniecznosci obnizenia poziomu emis;ji i/lub diuzszego kabla
silnika. Aby uzyska¢ wiecej informacji (handlowe odnosniki dla filtra RFI, dtugo$¢ kabla
silnika i poziomy emisji), nalezy zapoznac¢ sie z Tabelg B.7 na stronie 24.

4. Szczegotowe dane dotyczgce ekranowych kabli sterujgcych i pozostatych kabli dostepne
sg w Punkcie 3.2.6 Odstepy kabli na stronie 24.
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5. Szczegdtowe instrukcje dotyczace podigczenia uziemienia dostepne sg w Punkcie 3.2.4
Przewody uziemienia na stronie 24.

6. Uziemione zrodto zasilania.
3.3.2 Poziomy emisji i odpornosci

Tabela 3.4: Poziomy emisji i odporno$ci

Zjawisko kompatybilnosci Podstawowe

elektromagnetycznej standardy EHET
emisji:
Zaktécenia napiecia zacisku sieciowego
Zakres czestotliwosci: 150 kHz do 30
MHz) Zalezy od modelu falownika i dlugosci kabla
Zaktécenia promieniowania [IEC/EN61800-3 | silnika.
elektromagnetycznego Patrz Tabela B.7 na stronie 25.
Zakres czestotliwosci: 30 MHz do 1000
MHz)
Odpornos¢:

4 kV dla wytadowan kontaktowych i 8 kV dla

Wytadowania elektrostatyczne (ESD) IEC 61000-4-2 b )
wytadowan do powietrza.

2 kV / 5 kHz (kondensator sprzegajacy)
przewody wejsciowe;

1 kV / 5 kHz kable sterujgce i kable zdalnego
HMI;

2 kV / 5 kHz (kondensator sprzegajacy)
przewody silnika.

0,15 - 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz).
IEC 61000-4-6 | Kabel zasilania, silnika, sterujacy i zdalnego

Szybkie wyladowanie elektryczne IEC 61000-4-4

Tryb zwykly przewodzonej czestotliwosci

radiowej panelu z przyciskami (HMI).
1,2/50 ps, 8/20 ps;

Odporno$¢ przepieciowa IEC 61000-4-5 | 1 kV sprzezenie linia z ling;
2 kV sprzgzenie linia z uziemieniem.
80 - 1000 MHz;

Pole elektromagnetyczne czestotliwosci

o IEC 61000-4-3 | 10 V/m;
radiowej

80 % AM (1 kHz).

Nalezy zapoznac¢ sie z Tabelg B.7 na stronie 25 zawierajgcej poziomy emisji przewodzonej
i emitowanej osigganej z i bez uzycia zewnetrznego filtra RFI. Dostepny jest rowniez model
referencyjny zewnetrznego filtra.
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4 PANEL Z PRZYCISKAMI (HMI) | PODSTWOWE USTAWIENIA
4.1 WBUDOWANY PANEL Z PRZYCISKAMI - HMI-CFW700

Wbudowany panel z przyciskami moze by¢ uzywany do obstugi i wprowadzania ustawien
(widok / zmieni¢ wszystkie parametry) falownika CFW700. Na panelu sg dwa tryby obstugi:
monitorowanie i wprowadzanie ustawien. Dziatanie przyciskow i wskazéwki wyswietlacza
panelu mogg zmienia¢ sie w zaleznosci od trybu pracy. Tryb ustawien sktada sie z trzech
poziomow.

- W trybie monitorowania: wcisnac¢ ten przycisk,

aby zmniejszy¢ predkosé.

- W trybie monitorowania: wcisng¢ ten - W trybie wyboru ustawien, poziom 1: wcisngé
przycisk, aby zwigkszy¢ predkos¢. ten przycisk, aby przej$¢ do nastepnej grupy.

- W trybie wprowadzania ustawien, poziom 1: -USB o - W trybie wyboru ustawien, poziom 2: wcisnaé
weisngé ten przycisk, aby wroci¢ do ten przycisk, aby przej$é do poprzedniego
poprzedniej grupy. parametru..

- W trybie wprowadzania ustawien, poziom 2: - W trybie wyboru ustawien, poziom 3: wcisnaé
weisngc ten przycisk, aby przejs¢ do ten przycisk, aby zmniejszy¢ wartos¢
kolejnego parametru. parametru.

- W trybie wprowadzania ustawien, poziom 3:
wecisnac ten przycisk, aby zwigkszy¢ wartos¢
parametru.

- W trybie monitorowania: wcisna¢ ten przycisk,
aby wejs¢ w tryb wyboru ustawien.

- W trybie wyboru ustawien, poziom 1: wcisnaé
ten przycisk, aby wybra¢ wymagang grupe
parametrow - pokaze sie wybrana grupa
parametrow.

- W trybie wyboru ustawien, poziom 2: wcisngé
ten przycisk, aby wyswietlic parametr -
pokaze sig wartos¢ dla danej zmiany.

- W trybie wyboru ustawien, poziom 3: wcisngé
ten przycisk, aby zachowac¢ nowg wartosé
parametru - nastapi przekierowanie do
poziomu 2 trybu wyboru ustawien.

W trybie wyboru ustawien, poziom 1:
weisnac ten przycisk, aby powrdcic do trybu
monitorowania.

W trybie wyboru ustawien, poziom 2:
weisnac ten przycisk, aby powrdci¢ do
poziomu 1.

W trybie wyboru ustawien, poziom 3:
weisnac ten przycisk, aby anulowac¢ nowg
warto$¢ (nowa wartosé nie zostanie
zachowana) i powrdci¢ do poziomu 2 trybu
wyboru ustawien.

Wcisna¢ ten przycisk, aby wskaza¢
obroty silnika.
Opcja ta jest aktywna, kiedy:

- Weisnaé ten przycisk, aby przyspieszy¢
prace silnika zgodnie z czasem rampy

P0223 = 2 lub 3 w LOC i/lub przyspieszania. )

P0226 = 2 lub 3 w REM. Opdja ta jest aktywna, kiedy:
P0224 =0 w LOC ilub
P0227 = 0w REM.

Wecisng¢ ten przycisk, aby przetgczy¢
miedzy trybem LOCAL a REMOTE.
Opcja ta jest aktywna, kiedy:

P0220 =2 lub 3.

- Weisna¢ ten przycisk, aby zwolni¢ prace
silnika zgodnie z czasem rampy hamowania.
Opcja ta jest aktywna, kiedy:

P0224 =0 w LOC i/lub
P0227 = 0 w REM.

- Weisna¢ ten przycisk, aby przyspieszy¢ prace silnika do poziomu w ustawieniach P0122 Predkos¢ silnika jest
zachowana, gdy klawisz jest przytrzymany. Po wyjeciu kluczyka silnik zwalnia az do catkowitego zatrzymania.
Niniejsza funkcja jest aktywna, gdy ponizsze warunki sg spetnione:

1. Start/Stop = Stop.

2. Aktywacja ogdlna = Aktywny.

3.P0225 = 1w LOC ilubP0228 = 1 w REM.

(1) Dostepny od numeru seryjnego 1024003697.

Rysunek 4.1: Przyciski operatora
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UWAGA!

W razie potrzeby wprowadzi¢ hasto w PO000 w celu zmiany parametréw. W
przeciwnym razie zawarto$¢ parametrow jest jedynie do odczytu.

Hasto domysine dla PO000 to 5. Hasto mozna zmieni¢ wybierajgc P0200.
Szczegoty sg dostepne w instrukcji programowania CFW700.

Menu (parametry
wyboru grupy) -
za kazdym razem
wyswietla sie
tylko jedna grupa
parametru

Tryb miejscowy/

zdalny (polecenia

i zrodto wartosci Status
Obroty silnika referencyjnych) falownika

'-_ -' § ]\ o Dodatkowy
(0 w wyswietlacz
- e D .

Jednostka zmienna

<€— (wskazuje wartos¢
na wyswietlaczu
gtéwnym)

T~ Zmienny monitorujacy
wskaznik graficzny

Gtéwny wyswietlacz

Rysunek 4.2: Sekcje wyswietlacza

Grupy parametrow dostepnych w Menu:

= PARAM: wszystkie parametry.

= READ: parametry tylko do odczytu.

MODIF: tylko parametry, ktére zostaty zmienione w stosunku do ustawien fabrycznych.

BASIC: parametry aplikacji podstawowej.

MOTOR: parametry zwigzane z kontrolg danych silnika.

1/0: parametry zwigzane z wejsciami/wyjsciami cyfrowymi i analogowymi.

= NET: parametry zwigzane z protokotem komunikacyjnym.

HMI: parametry do konfigurowania panelu.

= SPLC: parametry zwigzane funkcjg SoftPLC.

CFW700 | 27

j- angielski



pisjeibue °f

HMI (Klawiatura) i Podstawowe Oprogramowanie

=

= STARTUP: parametry zwigzane z ukierunkowanym rozruchem.

Status falownika:

m LOC: obstuga miejscowa.

= REM: obstuga zdalna.

= obroty silnika zgodnie ze strzatkami.

= CONF: konfiguracja. Wskazuje, ze falownik jest wykonuje dziatanie ukierunkowanego
rozruchu lub gdy parametry ustawien nie sg kompatybilne. Sprawdzi¢ w sekcji Brak
kompatybilnos$ci parametréow w instrukcji programowania CFW700.

= SUB: Podnapiecie potaczenia DC.

= RUN: falownik nieaktywny i/lub wigczone hamowanie DC.

Tryb monitorowania

- 30
n
Ufﬂm

= W poczatkowym stanie panelu z przyciskami po uruchomieniu zasilanie
i ekranu rozruchu, z domys$inymi ustawieniami fabrycznymi.

= Menu nie jest aktywne w tym trybie.

= Gléwny wyswietlacz, wyswietlacz pomocniczy i stupkowy wskaznik
graficzny pokazujg wartosci trzech parametréw zdefiniowanych w P0205,
P0206 i P0207.

0 P w ) | ®m W trybie monitorowania, po naci$nieciu przycisku ENTER/MENU
przechodzi sie do trybu wprowadzania ustawien.
Tryb wprowadzania ustawien
Poziom 1:
PARAM LOC = Jest to pierwszy poziom trybu ustawien. Grupe parametréw wybiera sie
~ za pomoca przyciskow M | @Y.
= Wyswietlacz gtowny, wyswietlacz pomocniczy, stupkowy wskaznik
graficzny nie sg pokazane na tym poziomie.
= Nacisng¢ przycisk ENTER/MENU aby przej$¢ do poziomu 2 trybu
0 P 100 ustawien - wybor parametrow.
= Nacisng¢ przycisk BACK/ESC, aby wréci¢ do trybu monitorowania.
Poziom 2:
PARAM LOC all" Numer parametru wyswietla si¢ na wyswietlaczu gtéwnym, a jego wartosci
~ o na wyswietlaczu pomocniczym.
n n n n = Wyszukiwanie parametrow odbywa sig za pomoca przycisku 45 | &
PU U U U = Nacisng¢ przycisk ENTER/MENU aby przej$¢ do poziomu 3 trybu
ustawien - zmiana warto$ci parametrow.
0 P w ) | ®m Nacisng¢ przycisk BACK/ESC, aby wréci¢ do poziomu 1 trybu
wprowadzania ustawien.
Poziom 3:
= Wartosci parametru wyswietlajg sie na wyswietlaczu gtébwnym, a numer
PARAM LOC pnnnn parametru na wyswietlaczu pomocniczym.
~ vuuug Zmiana wartosci wybranego parametru odbywa sie za pomoca przycisku
n} anw
U = Nacisng¢ przycisk ENTER/MENU, aby zatwierdzi¢ zmiane (zapisa¢
, " - nowa warto$¢) lub BACK/ESC, aby anulowa¢ zmiane (bez zapisywania

nowej wartosci). W obu przypadkach, panel powréci do poziomu 2 trybu
wprowadzania ustawien.
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Panel moze by¢ zainstalowany lub usuniety z falownika za pomocg lub bez podigczonego
kabla AD.

Panel HMI dostarczony wraz z produktem moze by¢ tez wykorzystany do zdalnego sterowania
falownikiem. W takim wypadku nalezy uzy¢ kabla z meskim i zenskim ztgczem D-Sub9 (DB-9)
typu ztgcze do zigcza (rodzaj myszki) lub dostepny w sprzedazy kabel Null-Modem. Maksymalna
dtugosc 50 m (164 ft). Zaleca sig korzysta¢ z Ms x 5,8 trzpieni dystansujacych dostarczonych
z produktem. Zalecany moment obrotowy: 0,5 N.m (4,5 Ibf.in).

Aby zamocowac¢ panel do drzwi lub tablicy sterowania mozna uzy¢ ramy do panelu (patrz
Sekcja 7.2 AKCESORIA na stronie 29 lub wkreci¢ jg do obudowy Rysunek A.5 na stronie 29).

UWAGA!

@ Lista parametrow dostarczana jest z produktem. Dodatkowe informacje
dotyczgce kazdego z parametrow znajdujg sie w instrukcji programowania
CFW?700 dostepnej do Sciggniecia na stronie: www.weg.net.

4.2 APLIKACJE

CFW?700 posiada niektére funkcje, ktére pozwalajg lepiej dopasowaé polecenia falownika
do aplikacji. Funkcje sg pogrupowane w zbior aplikacji i mogg by¢ proste, jak na przyktad
ruch w przdd i bieg wsteczny, ale rowniez moga by¢ bardziej skomplikowane, jak kontroler
PID. Aplikacje zostaty opracowane przy uzyciu funkcji SoftPLC, innymi stowy wbudowane;j
do falownika CFW700 praktycznej drabiny programowania. Umozliwia ona uzytkownikowi
posiadajgcemu WLP i wbudowane, wdrozone, praktyczne do wprowadzania zmian i uzycia
zgodnie z preferencjami uzytkownika.

Parametr P1003 pozwala wybraé aplikacje i wprowadzi¢ jag do CFW700. CFW700 ma
wbudowane nastepujgce aplikacje:

= Regulator PID.

= Potencjometr elektroniczny (E.P.)

= Multispeed.

m 3-Kabel Start/Stop.

= W przéd/Bieg wsteczny Aktywacja.

4.2.1 Aplikacja regulatora PID

CFW700 wyposazony jest w aplikacje REGULATORA PID, ktéra moze by¢ uzywane do
sterowania systemem z obiegiem zamknietym. Aplikacja ustawia proporcjonalne, catkowite
i zréznicowane regulatory, ktére zostajg uzyte regularnego sterowania predkoscig falownika
CFW?700.

CFW?700 poréwna warto$¢ zadang ze zmienng procesowg i bedzie sterowat predkoscia silnika
starajgc sie wyeliminowac¢ wszelkie btedy i utrzymujgc zmienng procesowg na takim samym

poziomie jak warto$¢ zadana. Ustawienia wzrostow P, | i D okresla, jak szybko falownik bedzie
reagowat w celu usunigcia btedu.
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Przyktady aplikaciji:

m Sterowanie przeptywem i ci$nieniem w uktadzie przewoddéw rurowych.

® Temperatura pieca.

= Dozowanie $rodkéw chemicznych w zbiornikach.

Ponizej podano definicja terminéw uzywanych przez kontrolera PID.

Pompa uzywana jest w systemach pompowania wody, kiedy niezbedne jest kontrolowanie
ci$nienia w rurze. Przetwornik réznicy cisnien jest zainstalowany w rurze i dostarcza analogowy
sygnat zwrotny do CFW700, ktory odpowiada cisnieniu wody. Sygnat zwany jest zmienng
procesowa i moze by¢ wyswietlany w parametrze P1012. Warto$¢ zadana programowana jest
w CFW700 za pomocg panelu z przyciskami (P0125), wejscia analogowego (sygnat 0-10 V
lub 4-20 mA) oraz sieci komunikacji. Warto$¢ zadana to idealna warto$¢ cisnienia wody, jaka
powinna osiggng¢ woda, bez wzgledu na zmiany zuzycia przy wyj$ciu pompy w dowolnym

momencie.

Aby aplikacja potencjometru elektronicznego zaczeta dziata¢, nalezy ustawi¢ P0221 lub P0222
na 7 = SoftPLC.

Definicje:
®m Funkcja 1 aplikacji parametréw P0231 lub P0236 oznacza warto$¢ zadang PID.
m Funkcja 2 aplikacji parametréw P0231 lub P0236 oznacza warto$¢ pobrang PID.

m Funkcja 1 aplikacji parametréw P0251 lub P0254 oznacza warto$¢ zadang PID.

Funkcja 2 aplikacji parametréw P0251 lub P0254 oznacza warto$¢ pobrang PID.

= Funkcja 1 aplikacji parametrow P0263 lub P0270 oznacza warto$¢ Polecenia w trybie
manualnym/automatycznym.

m Funkcja 1 aplikacji parametréw P0275 lub P0279 oznacza warunek logiczny VP>VPx.
®m Funkcja 2 aplikacji parametréw P0275 lub P0279 oznacza warunek logiczny VP>VPy.

Warto$¢ zadana PID moze otrzymac analogowy sygnat wejsciowy (Al1 lub Al2). Nalezy ustawic
P1016 na 1 =Alx i wybra¢, ktére wejscie analogowe zostanie uzyte. Wejscia analogowe ustawia
sie w P0231 (Al1) lub P0236 (Al2) i nalezy jest ustawi¢ na 5 = funkcja 1 aplikacji, aby wigczy¢
dziatanie wejs¢ analogowych. Nastepujgcy komunikat ostrzegajgcy zostanie wyswietlony w
przypadku nieprawidtowego wprowadzenia: ,A770: Ustawi¢ Al1 lub A2 dla funkcji 1 aplikacji”.

Warto$¢ zadana PID moze by¢ wyswietlona za pomoca wyjscia analogowego AO1 lub AO2.
Nalezy wprowadzi¢ P0251 (AO1) lub P0254 (AO2) dla 17 = funkcji 1 aplikacji. Petna skala
wartosci zmiennej wynosi 100,0% i odpowiada wartosci 10 V lub 20 mA.

Warto$¢ pobrana PID moze otrzyma¢ analogowy sygnat wejsciowy (Al1 lub Al2). Nalezy
wprowadzi¢ P0231 (Al1) lub P0236 (Al2) dla 6 = funkcji 2 aplikacji w celu aktywacji dziatania
wej$¢ analogowych. Nastepujacy komunikat ostrzegajgcy zostanie wyswietlony w przypadku
nieprawidtowego wprowadzenia:

LAT72: Ustawi¢ Al1 lub A2 dla funkcji 2 aplikacji”.
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W przypadku, gdy wejscia analogowe (Al1 i Al2) zaprogramowane zostaly z takg sama
funkcjg, wartoscig zadang PID lub wartoscig pobrang, nastepujgca wiadomos¢ ostrzegawcza
powinna zosta¢ wyswietlona, a aplikacja nie powinna by¢ aktywna: ,A774: W AL1iAL2 zostata
wprowadzona taka sama wartos$¢”.

Warto$¢ pobrana PID moze by¢ wyswietlona za pomoca wyjscia analogowego AO1 lub AO2.
Nalezy wprowadzi¢ P0251 (AO1) lub P0254 (AO2) dla 18 = funkcji 2 aplikacji. Petna skala
wartosci zmiennej wynosi 100,0% i odpowiada wartosci 10 V lub 20 mA.

Sterowanie manualne/automatyczne odbywa sie za pomoca wejscia cyfrowego (DI1 - DI8).
Nalezy wprowadzi¢ jeden z parametréw DI (P0263 - P0270) dla 20 = funkcji 1 aplikacji. Jezeli
wiecej niz jedno wejscie cyfrowe ustawione jest na te funkcje, operacja logiczna wezmie pod
uwage wytgcznie polecenie o duzym stopniu priorytetowym wejscia cyfrowego, przy czym:
DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7> DI8. Jezeli ktéres z wejs¢ cyfrowych jest ustawione, kontroler
PID bedzie dziatat tylko w trybie automatycznym.

Wejscie manualne/automatyczne jest aktywne jezeli przy 24 V wskazuje sterowanie
automatyczne, a nieaktywne, jezeli przy 0 V wskazuje tryb manualny.

Wejscia cyfrowe (DO1 - DO5) moga zosta¢ zaprogramowane na uzycie wyzwalacza
poréwnawczego uktadu logicznego ze zmienng procesowg (PV). W tym celu, nalezy ustawi¢
jeden z parametréw DO (P0275 - P0279) na 34 = funkcja 1 aplikacji (VP>VPx) lub 35 = funkcja
2 aplikacji (VP<VPy).
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Schemat blokowy regulatora PID

Rysunek 4.4.
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4.2.1.1 Spekulatywny PID

Kontroler PID uzyty w CFW700 ma charakter spekulatywny. Obliczenia charakterystyczne dla
Spekulatywnego PID, bedace podstawg tego algorytmu zostaty przedstawione ponizej. Rola
funkcji przenoszenia w regulatorze czestotliwosci Spekulatywnego PID to:

y(s) =Kp x e(s) x [1 ﬁ +sTd]

Poprzez zamiane integratora na sume, a pochodnej na stopniowy iloraz, otrzymujemy warto$¢
zblizong poszczegdinych przenoszonych wyliczen (warto$¢ rekursywng), ktéra wyglada tak:

y(k) = y(k-1) + Kp[(1 + Ki.Ta + Kd/Ta).e(k) - (Kd/Ta).e(k-1)]

Gdzie:

y(k): aktualne wejscie PID, moze zmienia¢ sie od 0,0 do 100,0 %;

y(k-1): PID poprzednie wejscie;

Kp (proporcjonalny wzrost): Kp = P1020;

Ki (wzrost catkowity): Ki = P1021 x 100 = [1/Ti x 100];

Kd (réznica): Kd = P1022 x 100 = [Td x 100];

Ta = 0,05 s (czas badania regulatora PID);

e(k): aktualny btad [SP*(k) - X(k)];

e(k-1): poprzedni btad [SP*(k-1) - X(k-1)];

SP*: wartos¢ referencyjna, moze zmienia¢ sie¢ w przedziale od 0,0 do 100,0 %;
X: zmienna procesowa (lub pobrana), odczytywana za pomocg jednego z wej$¢ analogowych
(Alx), moze miescic sie w zakresie od 0,0 do 100,0%.

Parametry powigzane z tg aplikacjg to:

P1010 - Wersja aplikacji regulatora PID

Z regulacja 0,00 - 10,00 Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

za pomocg HMI:

Opis:
Parametr tylko do odczytu, ktory przestawia wersje oprogramowania aplikacji kontroler PID
rozwinietej dla SoftPLC CFW700.

P1011 - aktualna kontrola wartosci zadanej PID

Z regulacja 0,0 - 3000,0 Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI:

Opis:
Parametr tylko do odczytu, ktéry przestawia, w formie wxy.z bez jednostki inzynieryjnej,
warto$¢ zadang kontrolera PID zgodnie ze skalg okreslong w P1018.
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P1012- PID Zmienna procesowa

Z regulacja 0,0 - 3000,0 Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI:

Opis:
Parametr tylko do odczytu, ktory przestawia, w formie wxy.z bez jednostki inzynieryjnej,
warto$¢ zadang kontrolera PID zgodnie ze skalg okreslong w P1018.

P1013 - Wyjscie kontrolera PID

Z regulacja 0,0-100,0 % Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI:
Opis:

Parametr tylko do odczytu, ktéry przestawia warto$¢ wyjsciowg kontrolera PID w procentach
(%).

P1016 - Wybor wartosci zadanej kontrolera PID

Z regulacja 0 =HMI Ustawienia 0
Zakres: 1 =Alx fabryczne:

2 = szeregowy/USB

3 = CO/DN/DP
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

zapomocg HMI: —— —
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Opis:
Wskazuje zrédio sterujgcej wartosci zadanej kontrolera PID.

Uwagi:

= HMI” oznacza, ze sterujgca warto$¢ zadana kontrolera PID bedzie wartoscig parametru
P1025.

m ,Al” oznacza, ze sterujgca wartos¢ zadana kontrolera PID bedzie pochodzi¢ z wejscia
analogowego. Nalezy wprowadzi¢ P0231 (Al1) lub P0236 (Al2) dla 5 = funkcji 1 aplikacji
w celu aktywacji dziatania. Nastepujgcy komunikat ostrzegajacy zostanie wyswietlony
w przypadku nieprawidtowego wprowadzenia: ,A0770: Ustawi¢ Al1 lub Al2 dla funkc;ji 1
aplikacji”.

=, Serial/USB” oznacza, ze sterujgca wartos$¢ zadana kontrolera PID bedzie wartoscig P0683
proporcjonalng do wartosci procentowej z jednym miejscem po przecinku, np. 100,0 %
odpowiada 1000 w P0683.

m ,CO/ DN/USB” oznacza, ze warto$¢ zadana kontrolera PID bedzie wartoscig P0685
proporcjonalng do wartosci procentowej z jednym miejscem po przecinku, np. 100,0 %
odpowiada 1000 w P0685.

P1018 - PID zakres wartosci pobranych

Z regulacja 0,0 - 3000,0 Ustawienia 100,0
Zakres: fabryczne:

Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -

Opis:

Okresla, w jaki sposob warto$é pobrana PID lub zmienna procesowa zostang przedstawione
w P1012 (podobnie jak warto$¢ zadana w P1011), np. peten zakres zmiennych procesowych
kontrolera PID, ktéry odpowiada 100,0 % w wejsciu analogowym, uzyty jako zmienna
procesowa kontrolera PID.

Zmienna bedzie zawsze miata jedno miejsce po przecinku ,wxy.z".

Np.: Przetwornik réznicy cisnien jest 4-20 mA dla zakresu 0-25 bar. Ustawi¢ P1018 na 25,0.
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P1020- PID Proporcjonalny wzrost

P1021- PID Wzrost catkowity

P1022- PID Zréznicowany wzrost

Z regulacja 0,000 - 30,000 Ustawienia P1020 = 1,000
Zakres: fabryczne: P1021 = 0,430

P1022 = 0,000
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI:

Opis:
Wskazane parametry okreslajg wzrost dla aplikacji kontrolera PID i powinny by¢ ustawione
zgodnie z tym, jak kontrolowana byta aplikacja.

Przyktady ustawien poczatkowych dla niektorych aplikacji zostaty przedstawione w Tabeli
4.1 na stronie 35.
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Tabela 4.1: Zalecane ustawienia dla wzrostu kontrolera PID

Wzrost
Zmienna Proporcjonalny Catkowity Zréznicowany

P1020 P1021 P1022
Cisnienie uktadu 1 0.430 0.000
pneumatycznego ' '
Przeptyw uktadu 1 0,370 0,000
pneumatycznego ’ !
Ciénienje uktadu 1 0.430 0.000
hydraulicznego ’ ’
Przepty_w uktadu 1 0.370 0.000
hydraulicznego ’ !
Temperatura 2 0,040 0,000

Patrz na ponizsza

Poziom 1 uwage 0,000

UWAGA!

@ Dla poziomu kontroli, ustawienia wzrostu catkowitego beda zaleze¢ od czasu,
ktory potrzebny jest, aby zbiornik napetnit sie z poziomu minimalnego do
poziomu docelowego, w nastepujgcych warunkach:

1. Czas na dziatanie bezposrednie powinien by¢ mierzony dla maksymalnego
przeptywu wejsciowego i minimalnego przeptywu wyjsciowego.

2. Czas na dziatanie odwrotne powinien by¢é mierzony dla minimalnego
przeptywu wejsciowego i maksymalnego przeptywu wyjsciowego.

Roéwnanie stuzace do wyliczenia poczgtkowej wartosci P1021 jako funkcja czasu reakcji
uktadu przestawia si¢ nastepujgco:

P1021 =5,00/t,

Gdzie: t = czas (w sekundach)

P1023 - filtr do sterujgcej wartosci zadanej PID

Z regulacja 0,00 do 650,00 s Ustawienia 0,25 s
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

zapomocg HMI: — -

Opis:
Parametr ten stuzy do ustawienia wartosci statego czasu wartosci zadanej filtra regulatora
PID i ma za cel redukcje nagtych zmian warto$ci zadanych PID.

P1024 - Rodzaj dziatania regulatora PID

Z regulacja 0 = Bezposredni Ustawienia 0
Zakres: 1 = Odwrotny fabryczne:

Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -
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Opis:

Typ dziatania kontrolera PID powinien zosta¢ ustawiony jako ,bezposredni”, wtedy gdy
nalezy zwiekszy¢ predkos¢ silnika w celu podniesienia zmiennej procesowej. W przeciwnym
wypadku nalezy wybraé¢ ,,Odwrotny”.

Tabela 4.2: Wybor rodzaju dziatania PID

Predkosc. Zhamionowa Zmienna procesowa Wybér
silnika
Wzrosty Bezposrednie
Wzrosty ; :
Spadki Bieg wsteczny

Wiasciwos$¢ ta zmienia sie wraz z rodzajem procesu, ale uzyta powinna by¢ bezposrednia
wartos¢ pobrana.

W przypadku sterowania temperaturg i poziomem procesu, wyboér rodzaju dziatania bedzie
zalezat od ustawien.

Przyktad: falownik wprawia w ruch silnik, ktéry usuwa ciecz ze zbiornika w kontrolowanym
zakresie, rodzaj dziatania jest odwrotny, poniewaz falownik powinien zwiekszy¢ predko$¢
silnika, aby zmniejszy¢ poziom cieczy. W przypadku, gdy falownik wprawia w ruch silnik,
ktory napetnia zbiornik cieczg, rodzaj akcji jest bezposredni.

P1025 - Wartos¢ zadana PID za pomocg przycikéw panelu (HMI)

Z regulacja 0,0-100,0 % Ustawienia 0,0 %
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -

Opis:

Parametr ten umozliwia dopasowanie sterujgcej wartosci zadanej kontrolera PID za pomocg
panelu z przyciskami, kiedy P1016 = 0 i dziata w trybie automatycznym. Przy manualnym
trybie obstugi, warto$¢ referencyjna panelu z przyciskami ustawiana jest w P0121.

Wartos¢ P1025 przechowywana jest z ostatnig wprowadzong wartoscig (backup) nawet po
wytgczeniu lub zresetowaniu falownika (przy P1027 = 1 - Aktywny).

P1026 - Automatyczne ustawienie wartosci zadanej PID za pomoca panelu z

Z regulacja 0 = Nieaktywny Ustawienia 1
Zakres: 1 = Aktywny fabryczne:
Wiasciwosci: cfg

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -
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Opis:

Przy wprowadzonej sterujgcej wartosci zadanej Kontrolera PID za pomocg panelu (P1016
=0) i P1026 wynosi 1 (aktywacja) i przetgczeniu z trybu recznego na automatyczny, wartos$¢
procentowa manualnie wprowadzonej wartos$ci zadanej odpowiadajgcej wartosci wyjsciowej
kontrolera PID w zakresie od 0,00 do 100,05 zostanie zatadowane do P1025. Zapobiega
wahaniom PID przy przetgczaniu z trybu manualnego na automatyczny.

P1027 - Zapisana wartos¢ zadana PID za pomocg panelu z przyciskami (P1025)

Z regulacja 0 = Nieaktywny Ustawienia 1
Zakres: 1 = Aktywny fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI:

Opis:
Parametr ten ustawia sie bez wzgledu na to, czy funkcja backup sterujgcej wartosci zadanej
kontrolera PID za pomoca panelu jest aktywna, czy tez nieaktywna.

Jezeli P1027 = 0 (nieaktywna), falownik nie zachowa sterujgcej wartosci zadanej kontrolera

PID jezeli jest wytgczony. Z tego wzgledu, po ponownym wigczeniu falownika, sterujgca
warto$¢ zadana kontrolera PID wynosi 0,0%.

P1028 - PID Wyjscie N = 0

Z regulacja 0,0 - 100,0 % Ustawienia 0,0 %
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

zapomocg HMI: -

Opis:

Parametr P1028 dziata razem z parametrem P0218 (warunek do opuszczenia dezaktywacji
predkosci zerowej), wskazujgc dodatkowe wymagania do opuszczenia tego warunku.
Dlatego konieczne jest, aby btad kontrolera PID (réznica miedzy sterowang wartoscig
zadang a zmienng procesowsq) byt wiekszy niz zaprogramowana wartos¢ w P1028, zeby
falownik ponownie zaczat obstugiwac silnik. Stan taki nazywany jest ,wybudzaniem”.

P1031- X Wartos¢ zmiennej procesowej
P1032- Y Wartos¢é zmiennej procesowej

Z regulacja 0,0 - 100,0 % Ustawienia P1031 = 90,0 %
Zakres: fabryczne: P1032 = 10,0 %
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC
za pomoca HMI:
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Opis:

Wskazane parametry sg wykorzystane przy funkcjach wejs¢ cyfrowych do sygnalizacji/
ostrzegania i bedg wskazywac:

Zmienng procesowg > VPx (funkcja 1 aplikacji) i zmienng procesowg < VPy (funkcja 2
aplikacji).

4.2.2 Aplikacja elektronicznego potencjometru (E.P.)

CFW700 ma funkcje elektronicznego potencjometru (E. P.), ktéra pozawala wyregulowac
wartos¢ referencyjng za pomocg dwoch wejsé cyfrowych, jednego do przyspieszania, a
drugiego do hamowania silnika.

Kiedy falownik jest wigczony, a cyfrowe wejscie DIx ustawione na ,funkcje 1 aplikacji
(przyspieszenie)”, silnik przyspiesza zgodnie z zaprogramowang rampg przyspieszenia az
do osiaggniecia predkosci maksymalnej. Kiedy falownik jest witgczony, a cyfrowe wejscie DIx
ustawione na ,funkcje 2 aplikacji (hamowanie)”, silnik hamuje zgodnie z zaprogramowang
rampg hamowania az do osiggniecia predkosci minimalnej. Oba wejscia sg aktywne, silnik
bedzie zwalniat z przyczyn bezpieczenstwa. Kiedy falownik jest wytaczony, a cyfrowe wejscia
zostaty pominigte, dopdki nie sg aktywne, wartos¢ referencyjna predkosci ustawiona jest na
0 rpm. Ponizszy rysunek przedstawia te zaleznos¢.

o Spadek
Wejscie Przyspieszenig [ Wa I‘IOS(.:
cyfrowe Wzrost Zwolnienie referencyjna

predkosci
] & Reset
Aktywacja —
Predkos¢
Predkos$¢ minimaina T
wyjéciowa : ; c
! zas
24 otw?arty
Dix Wzrost ; Czas
Reset { 24V
DIx Spadek Czas
24V
DIx = Praca/
Stop otwarty Cras

Rysunek 4.5: Dziatanie aplikacji potencjometru elektronicznego (E.P.)

Aby aplikacja potencjometru elektronicznego zaczeta dziata¢, nalezy ustawi¢ P0221 lub P0222
na 7 = SoftPLC.

Definicje:
® Funkcja 1 aplikacji parametrow P0263 lub P0270 oznacza polecenie przyspieszenia.

= Funkcja 2 aplikacji parametrow P0263 lub P0270 oznacza polecenie hamowania.

Polecenie przyspieszenia przeprowadzane jest za pomocg jednego z wejs¢ cyfrowych (DI1 -
DI8). Nalezy wprowadzi¢ jeden z parametréow DI (P0263 - P0270) dla 20 = funkcja 1 aplikacji.
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Jezeli wiecej niz jedno wejscie cyfrowe ustawione jest na te funkcje, operacja logiczna wezmie
pod uwage wytgcznie polecenie o duzym stopniu priorytetowym wejscia cyfrowego, przy
czym: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Jezeli jedno z wejs¢ cyfrowych jest ustawione,
wyswietli sie nastepujacy komunikat ostrzegawczy: ,A0750: Ustawi¢ DI dla funkcji 1 aplikaciji
(Przyspieszenie)” i dziatanie aplikacji nie zostanie uruchomione.

Polecenie hamowania rowniez przeprowadza sie za pomocg jednego z wejs¢ cyfrowych (DI1
- DI8). Nalezy wprowadzi¢ jeden z parametrow DI (P0263 - P0270) dla 21 = funkcje 2 aplikaciji.
Jezeli wiecej niz jedno wejscie cyfrowe ustawione jest na te funkcje, operacja logiczna wezmie
pod uwage wytgcznie polecenie o duzym stopniu priorytetowym wejscia cyfrowego, przy
czym: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Jezeli jedno z wejs¢ cyfrowych jest ustawione,
wyswietli sie nastepujacy komunikat ostrzegawczy: ,A0752: Ustawi¢ DI dla funkcji 2 aplikaciji
(Hamowanie)” i dziatanie aplikacji nie zostanie uruchomione.

Wejscie przyspieszenia jest aktywne dla wartosci 24 V, a nieaktywne - dla wartosci 0 V.
W przeciwnym razie wejscie hamowania jest aktywne dla wartosci 0 V, a nieaktywne - dla
wartosci 24 V.

Parametr P1011 ukazuje aktualng warto$¢ wartosci referencyjnej predkosci w rpm i pozwala
utrzymaé wartos$¢ referencyjng predkosci, kiedy nie ma polecenia przyspieszenia ani
hamowania.

Parametr P1012 ustawia sie, jezeli zapasowa wartos$¢ referencyjna predkosci jest dostepna
lub jezeli po ponownym wigczeniu falownika zmieni sie ona na 0 rpm.

UWAGA!

@ Jezeli wskazano, ze aplikacja potencjometru elektronicznego ma dziata¢
w trybie lokalnym i DI1 (P0263) zostata wybrana do wydawania polecen
przyspieszenia i hamowania, falownik moze przej$¢ do statusu ,konfiguracja
(CONF)”. W takim wypadku, w razie potrzeby nalezy zmieni¢ domysine
ustawienia parametru P0227.

P1010 - Wersja aplikacji potencjometru elektronicznego (E.P.)

Z regulacja 0,00 - 10,00 Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

zapomocg HMI: -
Opis:

Parametr tylko do odczytu, ktéry przedstawia wersje oprogramowania aplikacji
potencjometru elektronicznego rozwinietej dla SoftPLC CFW700.
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P1011 - E.P. Wartos¢ referencyjna predkosci

Z regulacja 0 - 18000 rpm Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

zapomoca HMI: -
Opis:

Parametr tylko do odczytu, ktéry przestawia, w rpm, wartos¢ referencyjng predkosci pradu
aplikacji potencjometru elektronicznego.

P1012 - E.P. Kopia zapasowa wartosci referencyjnej predkosci

Z regulacja 0 = Off Ustawienia 1
Zakres: 1=0n fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -

Opis:
Parametr ten ustawia sie bez wzgledu na to, czy funkcja backup wartosci referencyjnej
potencjometru elektronicznego jest aktywna, czy tez nieaktywna.

Jezeli P1012 = 0 (nieaktywna), falownik nie zachowa wartosci referencyjnej jezeli jest
wytgczony. Dlatego, po ponownym wigczeniu falownika, warto$¢ referencyjna predkosci
bedzie minimalng predkoscig ustawiong w P0133.

4.2.3 Aplikacja Multispeed

CFW700 ma aplikacje Multispeed, pozwalajgca na wprowadzanie wartosci referencyjnej
predkosci za pomoca wartosci zdefiniowanych w parametrach P1011 - P1018 przy uzyciu
uktadu logicznego wejs¢ cyfrowych DI4, DI5 i DI6, posiadajaca limit odmiu wstepnie ustawionych
wartosci referencyjnych predkosci. Jej zalety to stato$é, polegajgca na pewnych wstepnie
zaprogramowanych wartosciach referencyjnych i odporno$¢ na hatas (izolowane wejscia
cyfrowe DIx).

Wybodr wartosci referencyjnej predkosci odbywa sie poprzez logiczne potgczenie wejsc
cyfrowych DI4, DI5 i DI6. Ich odpowiednie parametry (P0266, P0267 i P0268) powinny by¢
ustawione na ,funkcja 2 aplikacji (Multispeed)”. Jezeli jedno z wej$¢ cyfrowych jest ustawione
na ,funkcja 1 aplikacji’, wyswietli sie nastepujacy komunikat ostrzegawczy ,A0750: Ustawi¢
DI dla Multispeed” i wartos$¢ referencyjna predkosci falownika nie zostawnie aktywowana.
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Predkos¢
wyjsciowa
» P1018
Rampa
przyspieszenia
P
P1011
»Czas
i N 24V
DI6— — 0V (otwarty)
: : | : | 24V
DS L L ——1 ' 0V (otwarty)
—24 \V

SR I N I I o O

Rysunek 4.6: Dziatanie funkcji Multispeed
Aby wigczy¢ aplikacje Multispeed, nalezy ustawi¢ parametr P0221 lub P0222 na 7 = SoftPLC.
Definicja:
= Funkcja 1 aplikacji parametréw P0266 lub P0268 oznacza polecenie Multispeed.

Wybér wartosci referencyjnej predkosci dziata zgodnie z ponizszg tabela:
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Tabela 4.3: Wartosc referencyjna Multispeed

DI6 DI5 DI4 Wa”°§fe:f|:§’s,i'i‘°yj“a
ov ov ov P1011
ov ov 24V P1012
ov 24V ov P1013
ov 24V 24V P1014
24V ov ov P1015
24V ov 24V P1016
24V 24V ov P1017
24V 24V 24V P1018

Jezeli ktére$ z wejé¢ cyfrowych zostato wybrane dla Multispeed, powinno by¢ uznane za 0 V.

Parametry P1011 i P1018 okres$lajg warto$¢ referencyjng predkosci podczas dziatania
Multispeed.

P1010 - Wersja aplikacji Multispeed

Z regulacja 0,00 - 10,00 Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

zapomocg HMI: -
Opis:

Parametr tylko do odczytu, ktory przedstawia wersje oprogramowania aplikacji Multispeed,
stworzonej dla SoftPLC CFW700.

P1011 - Wartos¢ referencyjna Multispeed 1

Z regulacja 0 do 18000 rpm Ustawienia 90 rpm
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -

Opis:
Wprowadza ustawienia wartosci referencyjnej predkosci 1 dla aplikacji Multispeed.

P1012 - Wartos¢ referencyjna Multispeed 2

Z regulacja 0 do 18000 rpm Ustawienia 300 rpm
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -

44 | CFW700



g

HMI (Klawiatura) i Podstawowe Oprogramowanie

Opis:
Wprowadza ustawienia wartosci referencyjnej predkosci 2 dla aplikacji Multispeed.

P1013 - Wartos¢ referencyjna Multispeed 3

Z regulacja 0 - 18000 rpm Ustawienia 600 rpm
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

zapomocg HMI: -

Opis:
Wprowadza ustawienia wartosci referencyjnej predkosci 3 dla aplikacji Multispeed.

P1014 - Wartos¢ referencyjna Multispeed 4

Z regulacja 0 do 18000 rpm Ustawienia 900 rpm
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -

Opis:
Wprowadza ustawienia wartosci referencyjnej predkosci 4 dla aplikacji Multispeed.

P1015 - Wartos¢ referencyjna Multispeed 5

Z regulacja 0 do 18000 rpm Ustawienia 1200 rpm
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomoca HMI: -

Opis:
Woprowadza ustawienia wartosci referencyjnej predkosci 5 dla aplikacji Multispeed.

P1016 - Wartos¢ referencyjna Multispeed 6

Z regulacja 0 do 18000 rpm Ustawienia 1500 rpm
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

za pomocg HMI: -

Opis:
Woprowadza ustawienia wartosci referencyjnej predkosci 6 dla aplikacji Multispeed.
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P1017 - Wartos¢ referencyjna Multispeed 7

Z regulacja 0 do 18000 rpm Ustawienia 1800 rpm
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

zapomocga HMI: -

Opis:
Wprowadza ustawienia wartosci referencyjnej predkosci 7 dla aplikacji Multispeed.

P1018 - Wartos¢ referencyjna Multispeed 8

Z regulacja 0 do 18000 rpm Ustawienia 1650 rpm
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: -

Grupy dostepne | SPLC

zapomocg HMI: -

Opis:
Wprowadza ustawienia wartosci referencyjnej predkosci 8 dla aplikacji Multispeed.

4.2.4 3-Kabel Start/Stop aplikacja wydajaca plecenia

CFW700 ma aplikacje 3-Kabel Start/Stop, umozliwiajgcej wydawanie polecenia Start/Stop w
formie bezposredniego startu online za pomoca przycisku alarmowego i styku zatrzymujgcego.

W ten sposoéb, wejscie cyfrowe (DIx) z ustawieniem ,funkcja 1 aplikacji (Start)” bedzie w stanie
aktywowa¢ falownik za pomoca pojedynczego impulsu, jezeli ustawienie DIx na ,funkcja 2
aplikacji (Stop)” jest aktywne. Falownik dezaktywuje rampe, kiedy wejscie cyfrowe Stop nie
jest aktywne. Ponizej pokazano zasade dziatania.

Dix - Start HZ“ v
Otwarty | Cras

24V : :
DIx - Stop Otwarty
; : T " »Czas
Predkos¢ silnika |/ \ /_\
redkos¢ silnika > Czas

Rysunek 4.7: Dziatanie aplikacji 3-Kabel Start/Stop

Aby aplikacja 3-Kabel Start/Stop zaczeta dziata¢, nalezy ustawi¢ P0224 lub P0227 na 4 =
SoftPLC.

Definicje:
= Funkcja 1 aplikacji parametréw P0263 lub P0270 oznacza polecenie Start.

®m Funkcja 2 aplikacji w parametrach P0263 lub P0270 przedstawia polecenie Stop.
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Polecenie Start przeprowadzane jest za pomocg wejscia cyfrowego (DI1 - DI8). Nalezy
wprowadzi¢ jeden z parametréow DI (P0263 - P0270) dla 20 = funkcja 1 aplikacji. Jezeli
wiecej niz jedno wejscie cyfrowe ustawione jest na te funkcje, operacja logiczna wezmie pod
uwage wytgcznie polecenie o duzym stopniu priorytetowym wejscia cyfrowego, przy czym: DI
1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Jezeli jedno z wejs¢ cyfrowych jest ustawione, wyswietli
sie nastepujgcy komunikat ostrzegawczy: ,A0750: Ustawi¢ DI dla funkcji 1 aplikacji (Start)” i
dziatanie aplikacji nie zostanie uruchomione.

Polecenie Stop réwniez jest przeprowadzane za pomocg jednego z wejé¢ cyfrowych (DI1 - DI8).
Nalezy wprowadzi¢ jeden z parametréw DI (P0263 - P0270) dla 21 = funkcje 2 aplikacji. Jezeli
wiecej niz jedno wejscie cyfrowe ustawione jest na te funkcje, operacja logiczna wezmie pod
uwage wytgcznie polecenie o duzym stopniu priorytetowym wejscia cyfrowego, przy czym: DI
1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Jezeli jedno z wejs¢ cyfrowych jest ustawione, wyswietli
sie nastepujgcy komunikat ostrzegawczy: ,A0752: Ustawi¢ DI dla funkcji 2 aplikacji (Stop)” i
dziatanie aplikacji nie zostanie uruchomione.

Zaréwno Start, jak tez Stop sg aktywne dla wartosci 24 V, a nieaktywne - dla wartosci 0 V.

Polecenie ,Aktywacja ogdlna” jest wykonywane w falowniku podczas aktywacji trybu
miejscowego lub zdalnego, w przypadku braku usterek, braku podnapiecia, braku alarmu
A0750 i A0752. W przypadku, gdy jedno z wej$¢ cyfrowych jest ustawione na ,Aktywacje
0goéing”, falownik bedzie skutecznie aktywowat pod warunkiem, ze dwa zrédta sg aktywne.

UWAGA!

@ Jezeli wskazano, ze aplikacja 3-Kabel wydajgca polecenia (Start/Stop) ma
dziata¢ w trybie lokalnym i DI1 (P0263) zostata wybrana do wydawania polecen
Start i Stop, falownik moze przejs$¢ do statusu ,konfiguracja (CONF)”. W takim
wypadku, w razie potrzeby nalezy zmieni¢ domysine ustawienia parametru

P0227.
P1010 - Wersja aplikacji 3-Kabel Start/Stop
Z regulacja 0,00 - 10,00 Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne ‘ SPLC
za pomoca HMI:

Opis:

Parametr tylko do odczytu, ktéry przedstawia wersje oprogramowania aplikacji kontroler
PID, stworzonej dla SoftPLC CFW700.

4.2.5 Ruch w przéd/Bieg wsteczny

CFW?700 ma aplikacje Ruch w przéd/Bieg wsteczny, umozliwiajgca tgcznie dwoch polecen
falownika (W przod/Bieg wsteczny i Start/Stop) w jednym wejsciu cyfrowym.

W ten sposéb, wejscie cyfrowe (DIx) z ustawieniem ,funkcja 1 aplikacji (W przéd)” taczy obroty

w przod z poleceniem Start/Stop, a wejscie (DIx) z ustawieniem na ,funkcja 2 aplikacji (Bieg
wsteczny)” taczy obroty wstecz z poleceniem Start / Stop. Ponizej pokazano zasade dziatania.
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24V

Dix - W Otwarly_| R
przéd : : "Czas
24
: : Vo
DIx - Bieg Otwatty : R
wsteczny I : : " Czas
Predkos¢ L

silnika Bieg§ Czas
wsteczily

Rysunek 4.8: Dziatanie aplikacji Ruch w przéd/Bieg wsteczny

Nalezy ustawi¢ parametr P0223 na 9 = SoftPLC (CW) lub 10 = SoftPLC (CCW) oraz P0224 na
4 = SoftPLC lub tez nalezy ustawi¢ P0226 na 9 = SoftPLC (CW) lub 10 = SoftPLC (CCW) oraz
P0227 na 4 = SoftPLC, aby uruchomi¢ aplikacje Ruch w przéd/Bieg wsteczny. Wyswietli sie
nastepujacy komunikat ostrzegawczy w przypadku braku ustawienia miejscowego FWD/REV
(P0223): ,,A0760: Ustawi¢ miejscowe FWD/REV dla SoftPLC” i dziatanie aplikacji nie zostanie
wigczone, jezeli wybdér miejscowe Wigczanie/Wytgczanie (P0224) zostato ustawione d;a
SoftPLC. To samo dotyczy zdalnego FWD/REV (P0226), wyswietli sie nastepujgcy komunikat
ostrzegawczy: ,A0762: Ustawi¢ zdalne FWD/REYV dla SoftPLC” i dziatanie aplikacji nie zostanie
wigczone, jezeli wybdr zdalne Wiaczanie/Wytaczanie (P0227) zostato ustawione dla SoftPLC.

Definicje:
= Funkcja 1 aplikacji parametrow P0263 lub P0270 oznacza polecenie poruszania sie w przéd.
= Funkcja 2 aplikacji w parametrach P0263 lub P0270 przedstawia polecenie biegu wstecznego.

Polecenie Ruch w przéd przeprowadzane jest za pomocg wejscia cyfrowego (DI1 - DI8). Nalezy
wprowadzi¢ jeden z parametréw DI (P0263 - P0270) dla 20 = funkcja 1 aplikacji. Jezeli wiecej
niz jedno wejscie cyfrowe ustawione jest na te funkcje, operacja logiczna wezmie pod uwage
wytgcznie polecenie o duzym stopniu priorytetowym wejscia cyfrowego, przy czym: DI1>DI
2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Jezeli jedno z wejs¢ cyfrowych jest ustawione, wyswietli sie
nastepujacy komunikat ostrzegawczy: ,A0750: Ustawi¢ DI dla funkcji 1 aplikacji (W przéd)” i
dziatanie aplikacji nie zostanie uruchomione. Ustalone zostato, ze polecenie obrotow w przod
bedzie zawsze oznaczato ruch zgodny ze wskazéwkami zegara.

Polecenie Bieg wsteczny réwniez jest przeprowadzane za pomocg jednego z wej$¢ cyfrowych
(DI1 - DI8). Nalezy jednak wprowadzi¢ jeden z parametréw DI (P0263 - P0270) dla 21 = funkcje 2
aplikacji. Jezeli wiecej niz jedno wejscie cyfrowe ustawione jest na te funkcje, operacja logiczna
wezmie pod uwage wytacznie polecenie o duzym stopniu priorytetowym wejécia cyfrowego, przy
czym: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Jezeli jedno z wejs¢ cyfrowych jest ustawione,
wyswietli sie nastepujgcy komunikat ostrzegawczy: ,A0752: Ustawi¢ DI dla funkcji 2 aplikacji
(Bieg wsteczny)” i dziatanie aplikacji nie zostanie uruchomione. Ustalone zostato, ze polecenie
obrotéw w przéd bedzie zawsze oznaczato ruch zgodny ze wskazéwkami zegara.

Zarowno ruch w przod, jak tez bieg wsteczny sg aktywne dla wartosci 24 V, a nieaktywne - dla
wartosci 0 V.
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Polecenie ,Aktywacja ogolna” jest wykonywane w falowniku podczas aktywacji trybu
miejscowego lub zdalnego, w przypadku braku usterek, braku podnapiecia, braku alarmu A0750,
A0752,A0750iA0762. W przypadku, gdy jedno z wej$c¢ cyfrowych jest ustawione na ,Aktywacje
0goéing”, falownik bedzie skutecznie aktywowat pod warunkiem, ze dwa zrédta sg aktywne.

Przy aktywnym przednim wejsciu cyfrowym i nieaktywnym tylnym wejsciu cyfrowym, polecenia
LW przod” i start” sg wykonywane. Jezeli tylne wejscie cyfrowe jest aktywne, nic sie nie zmieni
w pracy falownika. Jezeli oba polecenia sg nieaktywne, polecenie ,start” zostanie usuniete
i silnik zostanie wyhamowany do O rpm. Jednak przy aktywnym tylnym wejsciu cyfrowym i
nieaktywnym przednim wejsciu cyfrowym, polecenia ,wstecz” i ,start” sg wykonywane. Jezeli
przednie wejscie cyfrowe jest aktywne, nic sie nie zmieni w pracy falownika. Jezeli oba
polecenia sg nieaktywne, polecenie ,start” jest usuniete i silnik zostanie wyhamowany do 0
rpm. W przypadku, gdy oba wejscia cyfrowe: przednie i tylne sg aktywne w tym samym czasie,
zostanie utworzone polecenie ,w przéd”.

UWAGA!

@ Jezeli wskazano, ze polecenie Ruch w przod/Bieg wsteczny ma dziata¢ w
trybie lokalnym i DI1 (P0263) zostata wybrana do wydawania polecen w przod
lub bieg wsteczny, falownik moze przejs¢ do statusu ,konfiguracja (CONF)”.
W takim wypadku, w razie potrzeby nalezy zmieni¢ domysine ustawienia
parametru P0227.

P1010 - Wersja aplikacji Ruch w przéd/Bieg wsteczny

Z regulacja 0,00 - 10,00 Ustawienia -
Zakres: fabryczne:
Wiasciwosci: ro

Grupy dostepne | SPLC

zapomocg HMI: -
Opis:

Parametr tylko do odczytu, ktéry przedstawia wersje oprogramowania aplikacji aktywacji
ruchu w przéd/biegu wstecznego, stworzonej dla SoftPLC CFW700.
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5 PIERWSZE WLACZENIE | URUCHOMIENIE
5.1 PRZYGOTOWANIE DO ROZRUCHU

Falownik powinien by¢ uprzednio zainstalowany zgodnie ze wskazéwkami okreslonymi w
Rozdziale 3 INSTALACJA | POLACZENIE na stronie 49.

OSTRZEZENIE!
Zawsze odigczac gtéwne zrddto zasilania przed przystapieniem do instalacji
potgczen.

1. Sprawdzi¢ czy moc, uziemienie i sterowanie sg wtasciwe i odpowiednio chronione.

2. Usung¢ z wnetrza falownika wszystkie znajdujgce sie w nim materiaty do instalacji.

3. Sprawdzi¢ podtgczenie silnika i zweryfikowac¢, czy napiecie i prad silnika jest na poziomie
wartos$ci znamionowej falownika.

4. Mechanicznie odtagczy¢ silnik od obcigzenia:
Jezeli silnik nie moze by¢ odtgczony, upewnij sie, ze wybrany kierunek obrotéw (do przodu
lub wstecz) nie moze przyczynic¢ sie do obrazen ciata os6b obstugujgcych i/lub uszkodzi¢
urzgdzenie .

5. Potozy¢ z powrotem ostone falownika.

6. Zmierz napiecie zasilania i sprawdz, czy miesci sie w przedziale wskazanym w Rozdziale
8 SPECYFIKACJA TECHNICZNA na stronie 49.

7. Podtaczy¢ moc do wejscia:
Odtgczy¢ roztgcznik wejscia.

8. Sprawdzi¢ dziatanie po pierwszym podtgczeniu:
Wyswietlacz powinien pokazywac tryb monitorowania i lampka LED powinna sie $wieci¢
sie na zielono.

5.2 ROZRUCH

Postepowanie podczas rozruchu dla V/f opisane zostato za pomoca trzech prostych krokéw
korzystajgcych z grupy parametrow STARTUP i BASIC.

Etapy:

1 - Wprowadzi¢ hasto w celu zmiany parametrow.

2 - Przeprowadzi¢ dziatanie Ukierunkowanego rozruchu (grupa STARTUP).
3 - Ustawi¢ parametry grupy aplikacji podstawowej (BASIC).

CFW700 | 51

j- angielski



pisjeibue °f

Pierwsze wiaczenie i uruchomienie JmE

5.2.1 Menu Ukierunkowany rozruch

Etap Wskazanie Dziata¢/Wyswietli¢ Etap Wskazanie Dziata¢/Wyswietli¢
Loc gn PARAM LOC
~ o ~

n
u..

1 (] 50 100 2 0 50 100
= Tryb monitorowania. = Gdy grupa PARAM jest wybrana, wcisng¢
= Wybra¢ ENTER/MENU, aby wejs¢ w przycisk 43 lub & az zostanie wybrana
pierwszy poziom trybu wprowadzania grupa STARTUP.
ustawien.
Loc Loc n
~ ~ o
P ] 3 17
(] [
3 STAR‘I’UPo = 100 4 STARTUPD = 100

Wecisng¢é ENTER/MENU kiedy grupa

Ustawiony jest woéwczas parametr ,,P0317

zostanie wybrana. — Ukierunkowany Rozruch”, wcisng¢
ENTER/MENU, aby przej$¢ do szczegotow
ustawien.
Loc Loc
Nl n A
~ PU3 [ ] ~ PU3 ]

c2

STARTUPo = 100 STARTUP l) = 100

® Zmieni¢ parametr P0317 na ,,1 - Tak” za
pomoca MM przycisku.

Wecisngé ENTER/MENU, aby zapisac.

LOC CONF

nnnn
uuuu

S LOC CONF

~ 3
0296

STARTUP | . STARTUP | ©
= W tym momencie rozpocznie sie dziatanie = Jesli to konieczne, zmieni¢ ,,P0296 -
7 Ukierunkowanego rozruchu i status| 8. Napigcie znamionowe linii”. Zmiana
,»CONF” wyswietla sie na panelu (HMI). ta wplynie na parametry P0151, P0153,
= Parametr ,P000 - Dostep do parametrow” P0185, P0321, P0322, P0323 i P0400.
zostat wybrany. Zmieni¢ hasto w celu = Wcisngé przycisk, M3 aby przej$é do
ustawienia pozostatych parametréw w nastepnego parametru.

razie potrzeby. Domys$ine ustawienie
robocze to 5.

= Wecisng¢ przycisk, M3 aby przej$é¢ do
nastepnego parametru.
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Etap Wskazanie Dziata¢/Wyswietli¢ Etap Wskazanie Dziata¢/Wyswietli¢
LOC CONF LOC CONF
P“E’BB P“c"”
U
STARTUP | STARTUP |

g |® Jesli to konieczne, zmieni¢ parametr 10. Jesli to konieczne, zmieni¢ parametr
,»,P0298 - Aplikacja”. Zmiana ta wptynie ,»P0202 - Rodzaj sterowania”. Instrukcja ta
na P0156, P0157, P0158, P0401, P0404 i pokaze tylko ustawienia dla P0202 = 0 (V/f
P0410 (ten ostatni tylko wtedy, gdy P0202 60 Hz) lub P0202 = 1 (V/f 50 Hz). Wigcej
=0, 11lub 2 - tryb V/f). Czas i poziom ustawien dostgpnych jest w instrukcji
ochrona przed przecigzeniem IGBT réwniez programowania CFW700 (V/f z regulacja,
zostanie dotknieta. VVW lub tryby wektorowe).

= Wecisng¢ przycisk, M3 aby przej$é do Wcisngé przycisk, M aby przej$é do
nastepnego parametru. nastepnego parametru.

LOC CONF LOC CONF
W00 '-:'-fB
0398 POy
STA.RTUP STARTUP
1 12.

= Jesli to konieczne, zmieni¢ parametr Jesli to konieczne, zmieni¢ parametr
»,P0398 - Czynnik serwisowy silnika”. ,»P0400 - Napigcie znamionowe silnika”.
Zmiana ta wptynie na prad i czas dziatania Zmiana ta na nowo ustawia napigecie
ochrony przed przecigzeniem silnika. wyjsciowe za pomocg wspotczynnika ,x =

= Wecisng¢ przycisk, @ aby przej$é do P0400/P0296".
nastepnego parametru. Wecisngé przycisk, M3 aby przej$é¢ do

nastepnego parametru.
LOC CONF nn LOC CONF
g
POYG P“q"q
Ul U
STA.RTUP STARTUP
13 14.

= Jesli to konieczne, zmieni¢ parametr Jesli to konieczne, zmieni¢ ,,P0404 - Moc
»,P0401 - Prad znamionowy silnika”. znamionowa silnika”. Zmiana ta wptynie
Zmiana ta wptynie na P0156, P0157, na P0410.

P0158 i P0410. Wcisngé przycisk, M aby przej$é do
= Wecisng¢ przycisk, M3 aby przej$é do nastepnego parametru.
nastepnego parametru.
LOC CONF LOC CONF
- I'DS
Pﬂq POYS
U Llu
STA.RTUP STARTUP
15 16.

m Jesli to konieczne, zmieni¢ ,,P0403 - Jesli to konieczne, zmieni¢ ,,P0402 -
Czestotliwos¢ znamionowa silnika”. Predkos¢ znamionowa silnika”. Zmiana
Zmiana ta wptynie na P0402. ta wptynie na P0122 - P0131, P0133,

= Wecisng¢ przycisk, a aby przejs¢ do P0134, P0135, P0182, P0208, P0288 i
nastepnego parametru. P0289.

Wcisngé przycisk, M3 aby przejsé do
nastepnego parametru.
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IR

= Jesli to konieczne, zmieni¢ w zaleznosci
od modelu enkodera ,,P0405 - Liczba
impulséw enkodera”

= Wecisng¢ przycisk, M aby przej$¢ do
nastepnego parametru.

Etap Wskazanie Dziata¢/Wyswietli¢ Etap Wskazanie Dziata¢/Wyswietli¢
LOC CONF LOC CONF
1n n
~ n e L‘ ~ (A
STARTUP STARTUP
1 7 L] 50 100 1 8 0 50 100

m Jesli to konieczne, zmieni¢ ,,P0406 -
Wentylacja silnika”.

= Wecisngé przycisk, M aby przej$é do
nastgpnego parametru.

= Parametry pojawiajgce sie po wyborze
P0406 mogg by¢ rozne, w zaleznosci od
rodzaju sterowania ustawionego w P0202.

19

LOC CONF

n
~ U
PO408

= Jesli to konieczne, zmieni¢ parametr
,»,P0408 - Wigczanie samoregulacji”.

= Wecisng¢ przycisk, M aby przej$é¢ do
nastepnego parametru.

= Uruchomi¢ tryb samoregulacji przy

aktywnym trybie VVW i wektorowym.

20.

Loc

- 30
n
Umm

o Y 100

= Wcisng¢ przycisk BACK/ESC, aby
zakonczy¢ dziatanie ukierunkowanego
rozruchu.

= Ponownie wcisng¢ przycisk BACK/ESC,
aby wroéci¢ do trybu monitorowania.

Rysunek 5.1: Ukierunkowany rozruch

5.2.2 Menu aplikacji podstawowej.

Etap Wskazanie Dziataé/Wys$wietli¢ Etap Wskazanie Dziataé/Wyswietli¢
Loc gn PARAM LOC
~ o ~
u..
1 . e - 2 . oa -
= Tryb monitorowania. = Gdy grupa PARAM jest wybrana, wcisngé
= Wybra¢ ENTER/MENU, aby wej$¢ w przycisk 43 lub & az zostanie wybrana
pierwszy poziom trybu wprowadzania grupa BASIC.
ustawien.
Loc Loc enn
~ ~ oy
BASIC IC
nimnn
Uiy
3 0 = 10 4 o ® w0
= Wecisng¢ ENTER/MENU kiedy grupa = W tym momencie rozpocznie sie dziatanie
zostanie wybrana. Aplikacji podstawowej. Jesli to konieczne,
zmieni¢ parametr ,,P0100 - Czas
przyspieszenia”.
= Nacisng¢ przycisk, @ aby przej$¢ do
nastgpnego parametru.

54 | CFW700



T

Usuwanie usterek i konserwacja

Etap Wskazanie Dziata¢/Wyswietli¢ Etap Wskazanie Dziata¢/Wyswietli¢
Loc nn Loc 9n
BASIC BASIC
aimna P ni 3 3
Ui ul
5 6.
o » 10 0 ® 100
= Jeslito niezbedne, zmieni¢ ,,P0101 - Czas Jesli to konieczne, zmieni¢ parametr
hamowania”. ,»P0133 - Minimalna predkos¢”.
= Wocisngé przycisk M3 lub W, aby przej$é Woisnaé przycisk 43 lub 43 aby przej$é
do nastepnego parametru. do nastepnego parametru.
Loc Loc
nann icn
~ lBUU ~ 'S.U
BASIC BASIC
P n L‘ P n
U U
7 8.
= Jesdli to konieczne, zmieni¢ parametr Jesli to konieczne, zmieni¢ parametr
,,P0134 - Maksymalna predkos¢”. ,,P0135 - Maksymalny prad wyjsciowy”.
= Wcisngé przycisk 43 [ub 43 aby przejsé Weisnag¢ przycisk M3 lub M3 aby przej$é
do nastepnego parametru. do nastepnego parametru.
Loc Loc
n
Asic ~ : ~ gU
BASI
N f
u i u..
9 0 P 100 10. * * il
m Jesli to konieczne, zmieni¢ ,,P0136 Wcisnag¢ przycisk BACK/ESC, aby
- Rgczne wzmocnienie momentu zakonczy¢ dziatanie Aplikacji podstawowe;.
obrotowego”. Ponownie wcisngé przycisk BACK/ESC,
= Wcisngé przycisk M3 lub MW aby przej$é aby wréci¢ do trybu monitorowania.
do nastepnego parametru.

Rysunek 5.2: Podstawowa grupa aplikacji
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5

6 USUWANIE USTEREK | KONSERWACJA

6.1 USTERKI | ALARMY

©

UWAGA!
Szczegotowe informacje w temacie bteddéw i alarméw znajduja sie w szybkiej
instrukcji dotyczgcej wartosci referencyjnych oraz instrukcji programowania
CFW?700.

6.2 ROZWIAZANIA NAJCZESTSZYCH PROBLEMOW

Tabela 6.1: Rozwigzania dla najczestszych probleméw

Problem

Punkt do
weryfikacji

Dziatania poprawcze

Silnik nie startuje

Nieprawidtowe
potgczenie kabli

1.

Sprawdzi¢ tgcza zasilania i sterowania.

Odniesienia 1. Sprawdzi¢ czy zewnetrzny sygnat jest poprawnie

analogowe (jezeli podtgczony.

uzywane) 2. Sprawdzi¢ stan potencjometru sterujgcego (jesli jest
stosowany).

Niewtasciwe 1. Sprawdzi¢ czy wartosci parametréw sg poprawnie

ustawienia wprowadzone dla aplikaciji.

Btad 1. Sprawdzi¢ czy falownik jest nie jest zablokowany w

N

wyniku usterki.

. Sprawdzi¢ w zaciskach XC1:15i 16 i/lub XC1:34 i 36 nie

doszto do zwarcia (zwarcie w przewodzie zasilajgcym
24 Vdc).

Blokada silnika

1.

N

Zmniejszy¢ obcigzenie silnika.

. Podnies¢ wartosci P0136, P0137 (V/f), lub P0169/P0170

(sterowanie wektorowe).

Oscylacja predkosci
silnika

Poluzowane kable

1.

Zatrzymac falownik, wylaczy¢ zasilanie i sprawdzi¢ i
dokreci¢ wszystkie potgczenia zasilania.

analogowe;j (jezeli
jest)

2. Sprawdzi¢ wszystkie przewody wewnetrzne falownika.
Btedna warto$¢ 1. Wymieni¢ potencjometr.
referencyjna
potencjometru
Oscylacja 1. Zidentyfikowac¢ przyczyne oscylacji. Jesli przyczynag jest
zewnetrznego hatas elektryczny, uzy¢ kabli ekranowych lub oddzieli¢ je
sygnatu od przewodoéw zasilania i sterowania.
analogowego
Niewtasciwe 1. Sprawdzi¢ parametry P0410, P0412, P0161, P0162,
ustawienia P0175i P0176.
(sterowanie 2. Zapoznaj sig z instrukcjg programowania CFW700.
wektorowe)
Zbyt duza lub zbyt Niewtasciwe 1. Sprawdzi¢ czy zawarto$¢ P01333 (minimalna predkos$¢) i
mata predko$¢ silnika |ustawienia P0134 (maksymalna predkos$¢) sa poprawnie ustawione
(odniesienia dla silnika i uzywanej aplikacji.
limitow)
Sygnat kontrolny | 1. Sprawdzi¢ poziom sygnatu sterujgcego odniesienia.
referenciji 2. Sprawdzi¢ ustawienia (wzrost i offset) parametrow P0232

- P0240.

Tabliczka silnika

1

. Sprawdz czy silnik jest odpowiednio dopasowany z

aplikacja.
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predkosci znamionowe;j
lub predkosc silnika
wahac sie na poziomie
zblizonym do wartosci
zZnamionowe;j.
(sterowanie
wektorowe)

Problem Punk.t do" Dziatania poprawcze
weryfikacji
Silnik nie osigga Ustawienia 1. Obnizy¢ P0180.

2. Sprawdzi¢ P0410.

Wyswietlacz off

Potgczenia panelu
z przyciskami

1.

Sprawdzi¢ potaczenia panelu w przyciskami

Napigcie zasilania

1.

Wartos$ci znamionowe powinny miesci¢ sie w ponizszych
zakresach:

200...240 V zasilanie: (Ramy w rozmiarach od A do D)
Minimum: 170 V; Maksimum: 264 V

220/ 230 V zasilanie: (Rama w rozmiarze E) Minimum:
187 V; Maksimum: 253 V

380...480 V zasilanie: Minimum: 323 V; Maksimum: 528 V
500...600 V zasilanie: Minimum: 425 V; Maksimum:

660 V

silnika z zakresem
momentu obrotowego),
dla P0202 =5 - wektor
z enkoderem

zasilania jest
pozamieniane

Otwarty 1. Wymieni¢ bezpieczniki.
bezpiecznik
zasilania
sieciowego
Silnik nie dziata w Ustawienia 1. Obnizy¢ P0180.
predkosci ostabienia
pola (sterowanie
wektorowe)
Niska predkos¢ silnika |Sygnaty enkodera (1. Aby sprawdzi¢ sygnaty, A-A, B-B zapoznaé sie z
i PO009 = PO169 lub  |sg odwrécone Rysunkiem 3.6 na stronie 55. Jezeli sygnaty sg prawidtowo
P0170 (dziatanie i potgczenie zainstalowane, wymieni¢ dwie fazy wejciowe. Na przyktad

UiVv.

Kabel enkodera
jest zerwany

1.

Wymienic¢ kabel.

6.3 INFORMACJE NIEZBEDNE W PRZYPADKU KONTAKTOWANIA SIE ZE
WSPARCIEM TECHNICZNYM

W razie kontaktowania si¢ ze wsparciem techniczno-naprawczym, nalezy mie¢ pod rekag

nastepujgce informacje:

® Model falownika.

= Numer serii i data produkcji podane sg na tabliczce znamionowej produktu (patrz Sekcja

2.5 ETYKIETY IDENTYFIKACYJNE na stronie 55 i Rysunek A.2 na stronie 55).

® Zainstalowana wersja oprogramowania (sprawdz parametr P0023).

= Dane aplikacji i ustawienia falownika.
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6.4 KONSERWACJA ZAPOBIEGAWCZA

OSTRZEZENIE!
& Przed dotykaniem jakiegokolwiek komponentu elektrycznego powigzanego z
falownikiem nalezy za kazdym razem odtgczy¢ zasilanie ogodlne.
Wysokie napiecie moze wystepowac nawet po oditgczeniu zasilania.
Odczekac¢ przynajmniej 10 minut do catkowitego roztadowania kondensatorow
mocy.
Zawsze taczy¢ rame urzgdzenia do uziemienia ochronnego (PE) w
odpowiednim punkcie.

UWAGA!

Karty elektroniczne majg elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne.
Nie dotyka¢ bezposrednio komponentow itgcznikow. W razie potrzeby, najpierw
dotkng¢ uziemionej metalowej ramy lub uzy¢ odpowiednig tasme uziemiajaca.

Tabela 6.2: Konserwacja zapobiegawcza

Konserwacja Okres Instrukcje
Postgpowanie podczas wymiany
Wymiana wentylatora Po 50.000 godzin pracy. pokazuje Rysunek 6.1 na stronie

56 i Rysunek 6.2 na stronie 56.

Wiaczy¢ zasilanie falownika o
napieciu od 220 do 230 Vac,

Jesli Wkazda_l_ rocznice datyl jednofazowe i trojfazowe, 50 lub
. produkcji wydrukowanej N
falownik jest ) . . 60 Hz, przez przynajmniej jedng

na tabliczce znamionowe;j ) h -
magazynowany godzing. Nastepnie, odigczy¢

falownika (patrz Rozdziat 2

Elektrolityozne | (nie W U2yciu): | 7| £ cENIA OGOLNE na
kondensatory | ,Usprawnianie

zasilanie i odczeka¢ co najmniej 24
godziny przed ponownym uzyciem

stronie 56). falownika ( " .
ponownym wigczeniu
zasilania).
Uzywany Skontaktuj sie z techniczng
falownik: co 10 lat. pomocg WEG, aby zaaranzowac¢
wymienia¢ proces wymiany.

(1) Falownik zostat wyregulowany fabrycznie w taki sposéb, aby automatycznie sterowat wentylatorami (P0352 = 2), ktére
uruchamiajg sie jak tylko temperatura radiatora wzrasta. Dlatego liczba godzin dziatania wentylatoréow bedzie zaleze¢
od warunkoéw pracy (prad silnika, czestotliwo$¢ wyjsciowa, temperatura powietrza chiodzacego itd.). Przy niskich
wartoséciach liczby godzin w P0045, wentylator bedzie pozostawat wigczony. Kiedy wentylator osiggnie 50 000 godzin
pracy, na wyswietlaczu HMI ukaze sie ostrzezenie A0177.
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Tabela 6.3: Przeglad okresowy co 6 miesigcy

Element

Nieprawidlowos¢

Dziatania poprawcze

Zaciski, tgczniki

Obluzowane $ruby

Luzne potaczenia.

Dokrecenie

Zabrudzone wentylatory

Czyszczenie

Nieprawidtowy akustyczny hatas

Wymieni¢ wentylator. Patrz
Rysunek 6.1 na stronie 57

Z\rl]?gctéf:]?;y /Uktad i Rysunek 62 na stronig
Zablokowany wentylator 57. Sprawdzi¢ potgczenia
Nieprawidiowe wibracje wentylatora
Kurz w filtrach powietrza Czyszczenie i wymiana
Plytki obwodu Nagromadzenie kurzu, oleju, wilgoci, itp. | Czyszczenie
drukowanego Odor Wymiana

Modut zasilania/Ztgcza
zasilania

Nagromadzenie kurzu, oleju, wilgoci, itp.

Czyszczenie

Obluzowane $ruby fgczace Dokrecanie
Przebarwienia / zapach / wyciek
Kondensatory potgczenia | &lektrolitu
DC (tacze obwodu Rozszerzony lub uszkodzony zawor Wymiana
posredniego) bezpieczenstwa
Rozszerzenie ramy
- Przebarwienia .
oporniki mocy " Wymiana
Odoér
. Nagromadzenie kurzu .
Radiator Czyszczenie
Brud
6.5 ZASADY CZYSZCZENIA

W razie potrzeby czyszczenia falownika, nalezy przestrzegac nastepujacych zasad:

= System wentylacyjny:
- Odtgczy¢ zasilanie falownika i odczeka¢ 10 minut.
- Usung¢ kurz nagromadzony w otworze wentylacyjnym za pomocg szczotki z tworzywa
sztucznego lub tkaniny.

= Usun nagromadzony kurz z zeberek radiatora i ostrzy wentylatora przy uzyciu sprezonego
powietrza.

m Karty elektroniczne:
- Odtgczy¢ zasilanie falownika i odczeka¢ 10 minut.

= - Usung¢ nagromadzony kurz na kartach uzywajgc antystatycznej szczotki i/lub pistoletu
na sprezone powietrze z systemem jonizacji (np. tadowany pistolet (niepalny) o numerze
referencyjnym A6030-6DESCO).

W razie koniecznosci nalezy usung¢ karty z falownika.
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Zawsze uzywac tasmy uziemiajgce;j.

M

Poluzowaé zamknigcia . . .
obudowy wentylatora Demontaz wentylatora Odtaczenie przewodow

(a) Modele z ramami w rozmiarach A, B, C, D i modele 105 A/ 380 /480 V

Wyja¢ sruby siatki wentylatora Demontaz wentylatora Odtaczenie przewodow

(b) Modele 142 A, 180 Ai211 A/ 220 /230 Vi 380 / 480 V oraz wszystkie modele 500 / 600 V

Rysunek 6.1: (a) i (b) Demontaz wentylatora radiatora

@

taczenie za pomoca przewodu Podtaczenie wentylatora

(a) Modele z ramami w rozmiarach A, B, C, D i modele 105 A/ 380 /480 V

Laczenie za pomoca przewodu Mocowanie wentylatora i
4 P ap dokrecanie siatki

(b) Modele 142 A, 180 Ai 211 A/ 220/ 230 V i 380 / 480 V oraz wszystkie modele 500 / 600 V

Rysunek 6.2: (a) i (b) Demontaz wentylatora radiatora
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7 ZESTAWY OPCJONALNE | AKCESORIA
7.1 ZESTAWY OPCJONALNE

Niektére modele nie moga pomiesci¢ wszystkich dostepnych zestawdw opcjonalnych.
Szczegotowy opis zestawdw opcjonalnych dla kazdego modelu dostepny jest dla kazdego
modelu falownika w Tabeli 2.2 na stronie 59.

7.1.1 Wbudowany filtr RFI (tylko ramy w rozmiarach A, B, C i D) - CFW700...C3...

Redukuje hatas elektryczny przekazywany przez falownik do zasilacza (emisje przewodzone)
przy wysokiej czestotliwosci (> 150 kHz), niezbedny do osiggniecia maksymalnych wartosci
emisji przewodzonej wskazanych w normach kompatybilnosci elektromagnetycznej (EN
61800-3 i EN 55011). Wiecej szczegdtéw dostepnych jest w Sekcji 3.3 INSTALACJAZGODNA
Z EUROPEJSKA DYREKTYWA ZGODNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ na stronie 59.

7.1.2 Hamowanie dynamiczne IGBT (tylko dla ram w rozmiarach E w modelach
220/ 230 Vi 380...480 Vi ram w rozmiarach D i E w modelach 500...600 V) -
CFW700...DB...

Wiecej szczegdtéw dotyczacych hamowania dynamicznego zamieszczonych jest w Punkcie
3.2.3.3 Hamowanie dynamiczne (standardowe wyposazenie wbudowane w falownikach z
ramami w rozmiarach A, B, C i D oraz opcjonalne wyposazenie w falownikach z ramg w
rozmiarze E - CFW700...DB...).

7.1.3 Stopien ochrony Nema1 (tylko dla ram w rozmiarach A, B, C E) - CFW700...
N1...

Falownik z obudowg Nema1. Patrz Tabela B.2 na stronie 59. Falowniki te majg zestaw KN1X-
02 (patrz Sekcja 7.2 AKCESORIA na stronie 59).

7.1.4 Stopien ochrony IP55 (tylko dla ram w rozmiarach B - C) - CFW700...55...

Falownik z obudowa IP55. Patrz Tabela A.10 na stronie 59. Falowniki te majg zestaw PCSC-03
(patrz Sekcja 7.2 AKCESORIA na stronie 59).

7.1.5 Stopien ochrony IP21 (tylko dla ram w rozmiarach A, B i C) - CFW700...21...

Falownik z obudowa IP21. Patrz Tabela A.9 na stronie 59. Falowniki te majg zestaw KIP21X-01
(patrz Sekcja 7.2 AKCESORIA na stronie 59).

7.1.6 Funkcja STO - CFW700...Y1...

Funkcja STO spetnia wymogi kategorii 3 (PL d) zgodnie z normag EN ISO 13849-1, SIL CL 2
zgodnie z norma IEC 61800-5-2 / IEC 62061 / IEC 61508 i moze by¢ uzywana w aplikacjach
az do kategorii 3 (PL d) zgodnie z normag EN ISO 13849-1 i SIL 2 zgodnie z norma IEC 62061
/ IEC 61508. Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji dotaczonej do produktu.

UWAGA!

@ Nie jest mozliwe umocowanie gornej pokrywy na falownikach Az opcjonalnym
wytgcznikiem bezpieczenstwa. Dlatego nie da sie podnies¢ poziomu ochrony
takich falownikéw do IP21 lub Nema1.
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7.1.7 24 Vdc Zewnetrzne sterowanie zrodtem zasilania - CFW700...W1...

Uzycie tego opcjonalnego zestawu zalecane jest z sieciami komunikacji (Profibus, DeviceNet
itd.), pod warunkiem, ze obwdd sterujacy i sie¢ komunikacji pozostajg aktywne (z przewodem
zasilajgcym i reagujg na polecenia sieci komunikacji) nawet jesli gléwne zrodto zasilania
zostato przerwane.

Falowniki z tg opcjg majg wbudowany konwerter DC/DC z 24 Vdc wejsciem, ktéry zapewnia
odpowiednie wyjscia dla obwodu sterujgcego. Dlatego tez zrédio zasilania obwodu sterujgcego
jest zbedne, tj. moze byé zapewnione w inny sposéb dzieki zewnetrznemu zrédtu zasilania
24 Vdc (potaczenie zostato przedstawione na Rysunku 7.1 na stronie 60 a) lub b)) lub tez za
pomoca wtgczonego standardowego trybu zasilania wewnetrznego falownika.

Nalezy pamigtac, ze falowniki z opcjg zewnetrznego zrédta zasilania 24 Vdc uzywajg zaciskow
XC1:34 i 36 lub XC1:15 i 16 jako wejscia dla zewnetrznego zrédta zasilania i nie dtuzej niz
wyjscia jak w standardowym falowniku (Rysunek 7.1 na stronie 60).

W razie zatrzymania zewnetrznego zrédta zasilania 24 VVdc cyfrowe i analogowe wejscia/wyjscia
nie beda dalej zasilane, nawet jezeli sie¢ zasilania jest wtaczona. Z tego wzgledu zaleca sig
trzymac zrodta zasilania 24 Vdc zawsze podigczone do zaciskéw XC1:34 i 36 lub XC1:15i 16.

24 Vce

b) Zaciski przytaczeniowe dla b) Zaciski przytaczeniowe dla
XC1:34i 36 XC1:15i 16

Rysunek 7.1: Wydajno$c¢ i zaciski wewnetrznego zroédfa zasilania 24 Vdc

7.2 AKCESORIA

Instalacja akcesoriéw w falownikach przebiega w tatwy i szybki sposoéb dzieki opcji ,Podtacz i
Odtwarzaj” (,Plug and Play”). Natychmiast po podtaczeniu urzadzenia do przewoddéw, obwdéd
sterujgcy automatycznie rozpoznaje model urzgdzenia i jego kod zostaje wprowadzony w
parametrze P0028. Instalacja urzgdzen powinna przebiegac przy odtgczonym zrodle zasilania.

Kod i model kazdego dostepnego urzagdzenia przestawiony zostat w Tabeli 7.1 na stronie 60.
Akcesoria mogg by¢ zamawiane oddzielnie i sg wysytane w ich wlasnym opakowaniu, ktére
zawiera czesci i instrukcje ze szczegoétowymi informacjami dotyczacymi ich instalacji, obstugi
i ustawien.
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Tabela 7.1: Modele akcesoriow

WEG Oznaczenie
(numer Nazwa Opis Przewéd| Parametry
partii) - P0028
Akcesoria sterowania
11511558.| USB-RS-485/RS-422 |USB-RS-485/RS-422 Zestaw interfejsu. - -
11008106 CAN-01 CAN modut interfejsu (CANopen / 3 CD--
DeviceNet).
11045488 | PROFIBUS DP-01 |Profibus DP modut interfejsu. 3 C9--
Modut pamigci flash
11355980. | MMF-02 |FLASH modut pamieci [ 5 [ —xx®
Modut rozszerzajacy
11402038 | CCK-01 | Modut zaciskow wyjscia. [ - ] -
Oddzielny panel z przyciskami, pokrywa ochronna i fama do klawiatury zdalnego sterowania
11401784 HMI-02 (C|:-|FMV\|I)7?2()) oddzielny panel z przyciskami HMI )
11342535 RHMIF-02 Zestaw do zdalnej pracy na panelu (IP56). - -
10950192 1 m kabel HMI Zestaw szeregowego zdalnego HMI z ) )
1-metrowym kablem.
10951226 2 m kabel HMI Zestaw szeregowego zdalnego HMI z : :
2-metrowym kablem.
10951223 3 m kabel HMI Zestaw szeregowego zdalnego HMI z } }
3-metrowym kablem.
10951227 5 m kabel HMI Zestaw szeregowego zdalnego HMI z : :
5-metrowym kablem.
10951240 7.5 m kabel HMI Zestaw szeregowego zdalnego HMI z : :
3-metrowym kablem.
10951239 10 m kabel HMI Zestaw szeregowego zdalnego HMI z : :
5-metrowym kablem.
11010298 HMID-01 Pokry.wa othonna przewodu panelu z HMI }
przyciskami.
Rézne
11401877 KN1A-02 Zestgw Nema1 do falownikéw z ramg w } }
rozmiarze A. ©
11401938 KN1B-02 Zestqw Nema1 do falownikéw z ramg w } }
rozmiarze B. ®
11401857 KN1C-02 Zestqw Nema1 do falownikéw z ramg w } }
rozmiarze C. @
10960842 KN1E-01 Zestavy Nema1 do modeli j05A| 142 A : }
falownikéw z ramg w rozmiarze E. @
10960850 KN1E-02 Zestavy Nema1 do modeli 180 i211A } }
falownikdéw z ramg w rozmiarze E. @
11401939 KIP21A-01 Zest;w IP21 do falownika z ramg w : }
rozmiarze A.
11401941 KIP21B-01 Zestgw IP21 do falownikéw z ramg w } }
rozmiarze B.
11401940 KIP21C-01 Zesta}w IP21 do falownikéw z ramg w : :
rozmiarze C.
11010264 KIP21D-01 Zeste_lw IP21 do falownikéw z ramg w } )
rozmiarze D.
11010265 PCSA-01 Ze;taw_ do ekrar_10wego okablowania } )
zasilania - rozmiar ramy A.
11010266 PCSB-01 Zesltaw_ do ekrar)owego okablowania ) )
zasilania - rozmiar ramy B.
11010267 PCSC-01 Zes_taw_ do ekrar_10wego okablowania } :
zasilania - rozmiar ramy C.

CFW700 | 63



Opcjonalne zestawy i akcesoria

i

11119781

PCSD-01

Zestaw do ekranowego okablowania
zasilania - rozmiar ramy D (dotgczony do
produktu podstawowego).

10960844

PCSE-01

Zestaw do ekranowego okablowania
zasilania - rozmiar ramy E (dotaczony do
produktu podstawowego).

12705234

PCBC-01

Zestaw do ekranowego okablowania
zasilania - rozmiary ramy B i C ze stopniem
ochrony IP55

13231750

PCSD-02

Zestaw zasilajgceg kabla ekranowego do
ramy w rozmiarze D ze stopniem ochrony
IP55.

10960847

CCs-01

Zestaw do ekranowego okablowania
zasilania (dotgczony do produktu
podstawowego).

11401942

CONRA-02

CFW700 Obudowa urzadzenia sterujgcego
(miesci panel sterujgcy CC700.CDE i jest
dostarczana wraz z produktem).

10790788 | DBW030380D3848SZ

380...480 Vac modut hamowania
dynamicznego.

10794631 | DBW030250D5069SZ

500...690 Vac modut hamowania
dynamicznego.

Uwagi:

(1) Modut MMF-02 wyswietla sie w wartosci 6 bit w parametrze P0028. Szczegdly sa dostepne w instrukcji programowania

CFW700.

(2) Uzy¢ pierscienia DB-9, z meskim i zeriskim ztaczem, kabla prostego (szeregowe rozszerzenie typu mysz) do podtaczenia
panelu z przyciskami do falownika lub standardowego kabla Null-Modem. Maksymalna dtugosc kabla: 10 m (33 ft).

Przykfady:

- Kabel rozszerzajacy z myszka - 1,80 m (6 ft); Producent: Clone.
- serie Belkin pro DB9 szeregowy kabel rozszerzajacy 5 m (17 ft); Producent: Belkin.
- Kabel Cables Unlimited PCM195006, 6 ft DB9 m/f; Producent: Cables Unlimited.

(3) Patrz Rysunek B.2 na stronie 61.
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8 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

8.1 INFORMACJE DOTYCZACE ZASILANIA

Zasilanie:

= Maksymalne napiecie znamionowe: 240 V dla modeli 200...240 V, 230 V dla modeli 220 /
230V i 480 V dla modeli 380...480 V i 600 V dla modeli 500...600 przy wysokosci powyzej
2000 m. Nalezy zastosowa¢ zmniejszenie napiecia o 1,1 % na kazde 100 m (328 ft) powyzej
2000 m (6562 ft), maksymalnie do 4000 m (13123 ft).

= Pozotate wytyczne zgodnie z instrukcjg obstugi.

= Tolerancja napiecia: od -15 % do +10 % napiecia nominalnego.

m Czestotliwosé: 50 / 60 Hz (48 Hz to 62 Hz).

® Faza niezrébwnowazona: < 3 % znamionowe migdzyfazowe napiecie wejsciowe.

= Nadnapiecie wedtug Kategorii Ill (EN 61010/UL 508C).

= Napigcie przejsciowe wg Kategorii Il

= Maksymalnie 60 potaczen na godzine (1 na minute).

= Wydajnos¢: zgodnie z klasg IE2 wedtug normy EN 50598-2.

= Typowy wejsciowy wspotczynnik mocy:
- 0,94 dla modeli tréjfazowego przewodu zasilajgcego w warunkach znamionowych.
- 0,70 dla modeli jednofazowego przewodu zasilajgcego w warunkach znamionowych.

- cos ¢ (wskaznik przesunigcia): > 0,98.

Wiecej informacji dotyczgcych specyfikacji technicznych dostepnych jest w ZALACZNIK B -
SPECYFIKACJA TECHNICZNA na stronie 62.
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8.2 SPECYFIKACJE ELEKTRYCZNE/OGOLNE

Tabela 8.1:

Specyfikacje elektryczne/ogdine

METODA

STEROWANIA

m Zrédio napiecia.
= Rodzaj sterowania:
- VIf (skalarne).
- VVW: Sterowanie wektorem napiecia
- Sterowanie wektorowe z urzadzeniem kodujgcym.
- Sterowanie wektorowe bez czujnika (bez enkodera).
= PWM SVM (Modulacja szerokosci impulséw Modulacja
odstepdw wektoréw)
= W pehi cyfrowe (dziatajgce za pomocg oprogramowania)
regulatory pradu, przeptywu i predkosci.
Wskaznik wykorzystania:
- regulatory pradu: 0,2 ms (5 kHz).
- regulator przeptywu 0,4 ms (2,5 kHz).
- regulator predkosci / pomiar predkosci: 1,2 ms.

WYJSCIE
CZESTOTLIWOSC

= od 0 do 3,4 x znamionowa czestotliwo$¢ silnika (P0403)
Znamionowg czestotliwos¢ silnika mozna zaprogramowac of
0 Hz do 300 Hz dla modeli V/f i VVW oraz od 30 Hz do 120
Hz dla trybu wektorowego.

m Zakresy maksymalnej czgstotliwosci wyjsciowej w zaleznosci
od przetgczanej czestotliwosci:
- 125 Hz (czestotliwo$¢ przetaczania = 1,25 kHz).
- 250 Hz (czestotliwosé przetaczania = 2,5 kHz).
- 500 Hz (czestotliwos¢ przetaczania = 5 kHz).

WYDAJNOSC

PREDKOSC
STEROWANIE

VIf (skalarne):

= Regulacja (z kompensacjg poslizgu): 1 % predkosci
Znamionowej.

= Zakres zmiany predkosci: 1:20.

VVW:

= Regulacja: 1 % predkosci znamionowe;j.

m Zakres zmiany predkosci: 01:30.

Bez czujnika:

= Regulacja: 0,5 % predkosci znamionowe;j.

m Zakres zmiany predkosci: 1:100.

Wektor bez urzadzenia kodujacego:

= Regulacja:

10,1 % predkosci znamionowej za pomoca techniki cyfrowej
(klawiatura, seria, fieldbus, elektroniczny potencjometr,
Multispeed)

- 0.2 % predkosci znamionowej za pomocg 12-bitowego

wejscia analogowego.

WYDAJINOSC

MOMENT
OBROTOWY
STEROWANIE

= Zakres: od 10 do 180 %, regulacja: +5 % znamionowego
momentu obrotowego (z urzadzeniem kodujgcym).

= Zakres: od 20 do 180 %, regulacja: £10 % +5 % znamionowego
momentu obrotowego (bez czujnika powyzej 3 Hz).

ZRODLA
ZASILANIA
UZYTKOWNIKA
(tablica CC700)

REF
(XC1:21-24)

= 10V =10 % przewdd zasilajgcy do uzycia z potencjometrem
w wejsciach analogowych.
Maksymalny prad wyjsciowy: 2 mA.

+5V-ENC
(XC1:1-8)

5V x5 % przewdd zasilajgcy do enkodera.
Maksymalny prad wyjsciowy: 160 mA.

+24V

24 V + 10 % przewodd zasilajgcy do uzycia z wejsciami
cyfrowymi.
= Maksymalny prad wyjsciowy: 500 mA.

66 | CFW700



[ueq

Specyfikacja techniczna

WEJSCIA
(tablica
CC700)

ANALOGOWE

2 wejscia roznicowe.

Rozdzielczos¢: 11 bity + sygnat.

Poziomy wejscia: (0 - 10) V, (-10 - 10) V, (0 - 20) mA lub
(4 - 20) mA.

Impedancja: 400 kQ dla wejécia napieciowego, 500 Q dla
wejscia pragdowego

Maksymalne napigcie wejsciowe: + 15 V.

Funkcje z mozliwoscig programowania.

CYFROWE

8 izolowane wejscia cyfrowe.

24 V/dc (Wysoki poziom = 10 V, Niski poziom <2 V).
Maksymalne napiecie wejsciowe: + 30 Vdc.

Impendacja wejsciowa: 2 kQ.

Aktywna wysoka lub aktywna niska wejsciowa wybierana za
pomoca ztgcza (jednoczesny wybor dla wszystkich wejsé).

WEJSCIA
(tablica
CC700)

ANALOGOWE

= Rozdzielczo$¢: 10 bit.

2 nieizolowane wejscia.

Napigcie (0 - 10 V) lub prad (0/4 mA - 20 mA) wyjsciowe.
Maksymalne obcigzenie: RL 2 10 kQ (napigcie) or RL < 500
Q (prad).

Funkcje z mozliwoscig programowania.

PRZEKAZNIKOWE

1 zacisk (NO/NC).

Maksymalne napigcie: 240 Vac / 30 Vdc.
Maksymalny prad: 0,75 A.

Funkcje z mozliwoscig programowania.

TRANZYSTOR

4 otwarte kolektory izolowanych wyj$¢ cyfrowych (z takg
sama wartoscig referencyjng jak przewod zasilajacy 24 V).
Maksymalny prad: 80 mA.

Maksymalne napigcie: 30 Vdc.

Funkcje z mozliwo$cig programowania.

Uwaga: Kiedy wyjscie cyfrowe jest zasilane z zewnetrznego
zrodla, status wyjscia nie jest rozpoznawalny az do
osiggniecia stabilnej wartosci zasilania 24 V.

OCHRONNE

ZABEZPIECZENIA

Nadmiar pradu wyjsciowego/zwarcie.

Pod-/Nadnapiecie

Zanik fazy.

Zbyt wysoka temperatura w radiatorze/powietrze wewnetrzne.
Przecigzenie IGBT.

Przecigzenie silnika.

Zewnetrzna usterka / alarm.

CPU lub usterka pamieci.

Zwarcie uziemienia na wyjsciu.

WBUDOWANY
PANEL Z
PRZYCISKAMI
(HMI)

STANDARDOWY
PANEL Z
PRZYCISKAMI

9 przyciskdw operatora: Start/Stop, Strzatka do gory, Strzatka
na dét, Kierunek obrotéw, Posuw, Lokalny/Zdalny, BACK/
ESC i ENTER/MENU.

Wyswietlacz LCD.

Wyswietli¢/edytowaé parametry.

Doktadnos$¢ wskazan:

- napigcie pradu: 5 % pragdu znamionowego.

- rozdzielczo$¢ predkosci: 1 rpm.

Mozliwos¢ instalacji zdalnej.

port komunikacji USB. ™
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OBUDOWA 1P20

= Falowniki zramamiw rozmiarach A, B i C bez gérnej pokrywy
i z zestawem Nema1.

= Falowniki z ramg w rozmiarze E do 150 A bez zestawu
Nema1.

NEMA1/IP20

= Falowniki z ramg w rozmiarze D do 150 A bez zestawu IP21.
= Falowniki zramg w rozmiarze E z zestawem Nema1 (KN1E-
01 lub KN1E-02).

P21

= Falowniki z ramg w rozmiarze A, B i C z pokrywa gérna.

NEMA1/IP21

= Falowniki zramamiw rozmiarach A, B i C bez gérnej pokrywy
i z zestawem Nema1.
= Falowniki z ramg w rozmiarze D z zestawem IP21.

IP54

= Tylna czes$¢ falownika (zewnetrzna cze$¢ do montazu
kotnierza).

= Tylna czes¢ falownika ze stopniem ochrony IP20 (zewnetrzna
cze$¢ do montazu kotnierza). @

IP55

= Ramy w rozmiarach B, C, D i E.

(1) Dostepny od numeru seryjnego 1024003697.
(2) Modele 180 Ai 211 Az zasilaniem 220/ 230 Vi 380...480 V oraz modele 125 Ai 150 A z zasilaniem 500...600 V wymagajg

specjalnego sprzetu H1.

8.3 KODY | NORMY

Tabela 8.2: Kody i Normy

NORMY (]
BEZPIECZENSTWA

UL 508C — przetwornik mocy.

Uwaga: Nadaje sie do instalacji w zbiorniku zawierajacym schtodzone
powietrze.

UL 840 — Dopasowanie odstepdw izolacyjnych w powietrzu i po
powierzchni dla urzadzen elektrycznych.

EN 61800-5-1 - Wymagania dotyczace bezpieczenstwa - elektryczne,
cieplne i energetyczne.

EN 50178 —Urzadzenia elektroniczne do uzytku w instalacjach mocy.
EN 60204-1 — Bezpieczenstwo maszyn. Wyposazenie elektryczne
maszyn. Czegs$¢ 1: Ogdlne wymagania:

Uwaga: Uwaga: osoba, ktéra montuje ostatnie elementy maszyny
ponosi odpowiedzialno$¢ za prawidiowe zainstalowanie wytacznika
bezpieczenstwa i urzadzenia odigczajgcego zasilanie.

EN 60146 (IEC 146) — Konwertery potprzewodnikowe.

EN 61800-2 - Elektryczne uktady napgdowe mocy z regulacjg — cze$¢
2: Wymagania ogdlne -- Dane znamionowe niskonapigciowych uktadow
napedowych mocy pradu przemiennego o regulowanej czestotliwosci.
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KOMPATYBILNOSC

(EMC)

ELEKTROMAGNETYCZNA

EN 61800-3 - Elektryczne uktady napedowe mocy z regulacjg — cze$¢
3: Norma produktu zgodnego z EMC obejmujaca okreslone metody
badania.

CISPR 11 - Aparaty radiowe do celéw przemystowych, naukowych i
medycznych (ISM) - charakterystyka zaburzen elektromagnetycznych
- Zakresy i metody liczenia.

EN 61000-4-2 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Cze$¢
4: Metody badan i pomiaréw - Rozdziat 2: Badanie odpornosci na
wyladowania elektrostatyczne.

EN 61000-4-3 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Cze$¢
4: Metody badan i pomiaréw - Rozdziat 3: Badanie odpornosci na
promieniowane pole elektromagnetyczne o czgstotliwosci radiowe;j.
EN 61000-4-4 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Cze$¢ 4:
Metody badan i pomiaréw - Rozdziat 4: Badanie odpornosci na szybkie
wytadowanie elektryczne / serie szybkich stanéw przejsciowych.

EN 61000-4-5 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czes$¢ 4:
Metody badan i pomiaréw - Rozdziat 5: Badanie odpornosci na udary.
EN 61000-4-6 - Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna (EMC) - Cze$¢
4: Metody badan i pomiaréw - Rozdziat 6: Odporno$¢ na zaburzenia
przewodzone, indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej.

NORMY
MECHANICZNE

EN 60529 — Stopnie ochrony zapewnione przez obudowy (kod IP).
UL 50 — Obudowy do urzadzen elektrycznych.

8.4 NORMY

Normy (*)

Uwagi

ULicUL

E184430

CE

IRAM

C-Tick

EAC

Bezpieczenstwo
dziatania

Funkcja Sto z certyfikatem wystawionym przez TUV Rheinland

(*) W celu uzyskania aktualnych informacji na temat spetnionych norm nalezy skontaktowac si¢ z WEG.
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ZALACZNIK A - SCHAMATY | RYSUNKI

/ 2 Ramy w rozmiarach A, B i C / Tamafio A, By C / Mecanicas A,Be C
1. '

Ramy w rozmiarach D i E/ Tamafios Dy E /
Mecanicas D e E

1 - Wsporniki do montazu (na catg
dtugos¢ sciany)

2 - Tylna czg$¢ falownika (zewnetrzna
czg$¢ montaz kotnierza)

3 — Wentylator ze wspornikiem
montazowym

4 - Modut urzadzenia kontrolnego
(patrz Sekcja 7.2 AKCESORIA
na stronie 206)

5 - modut pamigci FLASH (poza
zestawem)

6 - Przednia ostona (rama A, B i C)

7 - Obudowa urzgdzenia sterujgcego
(rama DiE)

8 - Panel z przyciskami

9- Czujnik LED

10 - Tablica kontrolna CC700

11 - Gérna przednia ostona (rama D i
E

12 - Uchwyt mocujacy (tylko rama E)
Rysunek A.1: Gtéwne elementy CFW700
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1 - Tabliczka umieszczona na bocznej $cianie radiatora
2 - Tabliczka pod panelem z przyciskami

P

Przewod 5

Przewod 3:
zielony

XC1

Rysunek A.3: Umieszczenie tablicy sterujgcej, terminala paskowego XC1 (sygnaty kontrolne) i S1 (wybér
rodzaju sygnatu analogowych wejsé i wyjsc) i S2 (RS-485 zakoriczenie potgczenia), przetaczniki DIP.

CFW700 | 71



Zalacznik A

i

Dostegp do zaciskéw sterowania i
mocy

Dostep do zaciskéw sterowania

Dostep do zaciskéw mocy
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Ramy w rozmiarach A,Bi C

©) ) ©)

Uwaga: Sekwencja dokrecania przy montazu przedniej ostony:
1-2-3-4-5-6. Moment obrotowy: 2,5 Nm.

Ramy w rozmiarach D i E
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> é}@”, 5y %\\)'
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(a | '66.
9 i 71‘
5 1& -2
A , \Q& ;
. e
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Uwaga: Aby uzyskac¢ dostep do zaciskow
mocy  Nema1 (zestaw  KN1E-02)
falownikéw 180 i 211 A (rama w rozmiarze
E), nalezy réwniez usungé¢ przednig
ostone goérnej czesci zestawu Nema1.

35,0 [1,38]

=
©
=)
o
©
I | o
g S &
< =5
o @ S
© S 3 |_—@4,0[0,16] (3X)
-~ ) —IJ
e

L 650 [2.56] —

Akcesorium do ramy panelu moze tez by¢ wykorzystane do zamocowania HMI, jak wskazano w Sekcji 7.2
AKCESORIA na stronie 210.

Rysunek A.5: Dane do instalacji HMI na ostonie drzwi i panelu sterowania - mm [in]
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Rama w rozmiarze A Rama w rozmiarze B

Odtaczenie
uziemienia
kondensatorow
filtrujgcych

Odtaczenie
uziemienia

XE1 > - XE2

Uziemienie

Uziemienie

Falownik bez przedniej pokrywy Falownik bez przedniej pokrywy

Rama w rozmiarze C Rama w rozmiarze D

Odtgczenie

uziemienia Odtgczenie
kondensatoréw uziemienia
filtrujgcych kondensatoréw

filtrujgcych

~\

XE1,
i I XE2
XE1 2600 %@T@ﬂb
( polcy U
~" Uziemienie
Uziemienie
Falownik bez przedniej pokrywy Falownik bez przedniej gornej pokrywy

Rysunek A.6: Punkty uziemienia i miejsce punktéw odtgczenia uziemienia kondensatoréw filtrujigcych -
odfgczenie za pomocg $rub
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Rama w rozmiarze B i C IP55

Odtaczenie uziemienia
kondensatorow filtrujgcych

Falownik bez przedniej pokrywy

Rama w rozmiarze D IP55

Odtgczenie uziemienia
kondensatoréw filtrujgcych

XE1 7]

Uziemienie

Falownik bez przedniej pokrywy

Rysunek A.7: Punkty uziemienia i miejsce punktéw odfgczenia uziemienia kondensatoréw filtrujgcych -
odfgczenie za pomocg $rub - ramy w rozmiarach B i C IP55
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Rama w rozmiarze E Rama w rozmiarze E IP55
|
Tablica PRT1
~
Tablica PRT1
Uziemienie
o
Umiejscowienie tablicy PRT1 (falownik
bez przedniej gornej pokrywy)
Falownik bez przedniej pokrywy
® @ 8

Sposoéb postepowania podczas odigczania filtra RFI i MOV podtgczonego do uziemienia - niezbedne do
uzycia falownika z siecig lub sieciami delta z uziemieniem naroznym.

Rysunek A.8: Punkty uziemienia i miejsce punktéw odtgczenia uziemienia kondensatoréw filtrujgcych -
odfgczenie za pomocg zworki J1
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Rama w rozmiarze B

Rama w rozmiarze A

V dluzoktez

Rama w rozmiarze D

Rama w rozmiarze C

A«
\

W

N\

ramy w rozmiarach A - D

Rysunek A.9: IP21 stopieri ochrony falownika -
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Rysunek A.10: Falownik z obudowg IP55 - rama w rozmiarach B i C

Rama w rozmiarze D IP55

Rysunek A.11: Falownik z obudowg IP55 - rozmiar ramy D
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Rama w rozmiarze E IP55

Rysunek A.12: Falownik z obudowg IP55 - rozmiar ramy E
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Zatacznik B /

ZALACZNIK B - SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Lista modeli serii CFW700, podstawowe specyfikacje elektryczne - modele 200 V

.1
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Zalacznik B

Lista modeli serii CFW700, podstawowe specyfikacje elektryczne - modele 400 V
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ie elektryczne - modele 600 V

j

Lista modeli serii CFW700, podstawowe specyfika

Tabela B.3;
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Tabela B.4: Hamowanie dynamiczne

78 | 51| 52 | 15(16) | 667 | 12 | 317 10@©) | 364 | 33 | 31,9 6(8)
121 | 33| 7.0 | 15(16) | 667 | 12 | 429 106) | 364 | 33 | 31,9 6(8)
148 | 27| 108 | 25(14) | 120 | 62 | 634 25(4) | 364 | 33 | 319 6(8)
78 | 51| 52 | 15(16) | 186 | 43 | 105 50(1) | 364 | 33 | 319 6(8)
121 33| 70 | 15(16) | 267 | 30 | 142 | 2x25(2xd) | 364 | 33 | 319 6(8)
78 | 51| 52 | 15(16) | 267 | 30 | 180 | 2x35(2x2) | 364 | 33 | 31,9 6(8)
121 | 33| 70 | 15(16) | 364 | 22 | 1917 | 2x50 (2x1) | 455 | 264 | 455 10 (6)
148 | 27| 85 | 25(14) | 364 | 33 | 319 6(8) | 455 | 264 | 455 10 (6)
200 | 20| 144 | 4(12) | 364 | 33 | 31,9 6(8) | 455 | 264 | 455 10 (6)
267 | 15| 192 | 6(10) | 364 | 33 | 319 6(8) | 455 | 264 | 455 10 (6)
308 | 13| 182 | 6(10) | 364 | 33 | 319 6(8) | 455 | 264 | 455 10 (6)
308 | 13| 167 | 6(10) | 364 | 33 | 319 6(8) | 455 | 264 | 455 10 (6)
440 | 91| 333 10(8) | 364 | 33 | 319 6(8) | 455 | 264 | 455 10 (6)
488 | 82| 322 10(8) | 455 | 264 | 455 10(6) | 455 | 264 | 455 10 (6)
488 | 82| 264 6(8) | 455 | 264 | 455 10(6) | 1818 | 66 | 1520 | 95(3/0)
133 | 30| 907 | 35(2) | 455 | 264 | 455 10(6) | 1818 | 66 | 1520 | 95(3/0)
133 | 30| 909 | 35(2) | 455 | 264 | 455 106) | 1818 | 66 | 1520 | 95(3/0)
267 | 15| 142 | 2x25(2xd) | 455 | 264 | 455 10(6) | 1818 | 66 | 1520 | 95(3/0)
267 | 15| 180 | 2x35(2x2) | 455 | 264 | 455 106) | 2727 | 44 | 1520 (22)’(‘ 15,%)
333 (12| 211 | 2x50 (2x1) | 455 | 264 | 455 106) | 2727 | 44 | 1520 (22 x 15,%)
80 |100] 35 | 15(16) | 455 | 264 | 455 10 (6) - . - -
80 |100] 52 | 15(16) | 1818 | 66 | 1520 | 95(3/0) - R - -
80 |100] 52 | 15(16) | 1818 | 66 | 1520 | 95(3/0) - E - -
143 | 56| 86 | 25(14) | 1818 | 66 | 1520 | 95(300) - - - -
143 | 56| 104 | 25(14) | 1818 | 66 | 1520 | 95(30) - - - -
143 |56 | 126 | 25(14) | 2727 | 44 | 1520 (22 x 15,%) - : - -
364 |22 166 4010) | 2727 | 44 | 1520 (22 X 15/%) - . - -
400 | 20| 205 | 6(10) - g . . . : . .
400 | 20 | 261 6(8) - . - . . ; . :
667 | 12 | 40,0 10 (8) - - - - - ; - -
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Uwagi:

(1) Prad znamionowy uwzgledniajgcy czestotliwos¢ przetaczania i temperature otaczajgca falownik oraz warunki niezbedne do
instalacji przedstawione za pomoca tabeli oraz warunki otoczenia podaje Punkt 3.1.1 Warunki niezbedne do instalacji na
stronie 221.

(2) Wartos¢ orientacyjna uwzgledniajgca 230 V lub 460 V, IV biegun silnik WEG. Wymiarowanie falownika powinno przebiega¢ w
oparciu o prad zuzyty przez silnik w ruchu.

(3) Stosowac tylko kable miedziane z minimalng wytrzymatoscig termiczng 75 °C. Wigcej informaciji dotyczacych zaciskéw mocy
zawartych jest w Tabeli B.6 na stronie 221.

(4) Falownik powinien zawiera¢ w nazwie roszerzenie DB (smart code).

(5) Pierwsza cyfra odnosi sie do zasilania tréjfazowego, a druga - do jednofazowego W przypadku zasilania jednofazowego,
uzywac kabla o wigkszej $rednicy wytacznie z zaciskami R/L1/L i S/L2/N.

(6) Pierwsza cyfra odnosi sig do aplikacji ND, a druga - do aplikacji HD.

(7) Pierwsza cyfra odnosi sie do przewodéw uzywanych na zaciskach R/L1/L i S/L2/N, a druga - do innych przewodéw zasilania.

(8) Pierwsza liczba odnosi sie do aplikacji ND, a druga - do aplikacji HD.

(9) X =Adla modeli IP20, IP21, UL rodzaj 1 (N1) i B dla modeli IP55/UL rodzaj 12.
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Zatacznik B

Uwagi:

(1) Prad znamionowy uwzgledniajgcy czestotliwos¢ przetaczania i temperature otaczajgcg falownik oraz warunki niezbedne do
instalacji przedstawione za pomocg tabeli oraz warunki otoczenia podaje Punkt 3.1.1 Warunki niezbedne do instalacji na
stronie 228.

(2) Czestotliwos¢ przetgczania moze by¢ automatycznie zredukowana do 2,5 kHz, w zalezno$ci od warunkéw pracy falownika,
jezeli P0350 =0 lub 1.

(3) Straty dla znamionowych warunkéw pracy, tj. warto$ci znamionowego pradu wyjéciowego i czestotliwosci przetaczania.

(4) Moc rozproszona wskazana dla montazu kotnierza to taczne straty minus straty modutu zasilania (IGBT lub prostownik) i straty
potaczenia DC.

Tabela B.5 na stronie 228 przedstawia tylko dwa punkty na krzywej przecigzenia (czas aktywacji 1 min i 3 s). Kompletne informacje

dotyczace przecigzenia IGBT cykli zwyktego i duzego obcigzenia przestawiono ponizej. W zaleznosci od warunkéw pracy

falownika (otaczajgca temperatura powietrza, czestotliwo$¢ wyjsciowa, mozliwo$é¢ lub brak mozliwosci redukcji czestotliwosci

nosnej itd.), maksymalny czas pracy falownika z przecigzeniem moze zosta¢ zredukowany.

|

Inom ND A
2,0
T T Sib

o

Uwagal!
1,8 Jedno przecigzenie na 10 minut.
1,7 e B

1,6
1 [\

1:4 \

1,3 N
1,2

— - - —» At(s)
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120

(a) krzywa przeciazenia IGBT dla cyklu normalnego obcigzenia (ND).

Uwagal!
Jedno przecigzenie na 10 minut.

1,0 — ; —
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120

(a) krzywa przeciazenia IGBT dla cyklu duzego obcigzenia (HD).
Rysunek B.1: (a) i (b) Krzywe przecigzenia IGBT
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Zalecane okablowanie - stosowac tylko kable miedziane (75 °C)

Tabela B.6.
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(1) Z przodu zacisku DC jest plastikowa ostona. Ostone nalezy przetamac, aby mie¢ dostgp do zacisku.

Uwag

(2) Z przodu zaciskéw DC -, DC+ i BR jest plastikowa ostona. Ostone nalezy przetamac, aby mie¢ dostep do zaciskéw.
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Poziomy emisji przewodzonych i wypromieniowanych i dodatkowe informacje

Tabela B.7:
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Uwagi:

(1) Filtry zewnetrzne RFI przedstawione w Tabeli B.7 na stronie 237 zostaly wybrane na podstawie wejsciowego pradu
znamionowego falownika wskazanego dla ND (cyklu normalnego obcigzenia) i temperatury otoczenia falownika w wysokosci
50 °C. W celu ich optymizacji, nalezy wzig¢ pod uwage prad wejsciowy falownika i temperature otaczajgcego powietrza w
aplikaciji, aby zdefiniowa¢ prad znamionowy do uzycia dla zewnetrznego filtra RFI. Aby uzyska¢ wigcej informacji, skontaktowac
sig z EPCOS.

2) Mozna uzy¢ wigkszej diugosci pod warunkiem przeprowadzenia testu wstepnego.

3) Standardowa ostona bez dodatkowych srodkéw zapobiegawczych EMC. Moze spetnia¢ wymogi kategorii C1 emisja
wypromieniowanej pod warunkiem dodania akcesoriow EMC do ostony. W takim wypadku wymagane jest przeprowadzenie
specjalnego testu w celu weryfikacji poziomu emisji.

(4) Przy temperaturze otaczajacej falownik i filtr 45 °C i pradzie statym powyzej 172 A, nalezy korzystac z filtra B84143B0250S020

(5) Przy temperaturze otaczajacej falownik i filtr 40 °C, cyklu duzego obcigzenia (HD, prad wyjsciowy < 180 A), mozna korzysta¢
z filtra B84143B0180S020 .

(6) Nalezy uzy¢ metalowej ostony i rdzen toroidalny Wiirth Elektronik WE74270191 do fazy przy wejsciu falownika

(7) X =Adla modeli IP20, IP21, UL rodzaj 1 (N1) i B dla modeli IP55/UL rodzaj 12.

Ramy w rozmiarze A, B, C, D i E - standardowy Ramy w rozmiarze A, B i C z zestawem Nema1
falownik

B1

B1

- E1

Ramy w rozmiarze D i E ze stopniem ochrony IP55
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Ramy w rozmiarze E do 150 A z zestawem
Nema1

L E

Ramy w rozmiarze E 180 i 211 A z zestawem

A

Nema1

rfC14>
E—

| |
l
T
L
o
o
—|:
Rozmiar Al B1 c1 D1 E1 F1 G1 H1 Masa falownika = Conduit Kit Weight
Model
ramy
mm mm mm mm mm mm mm mm kg kg
@n) | Gn) | (m) | (n) | () | (n) | (n) | (n) (1b) (1b)
145 | 245 | 227 | 70 | 270 | 305 | 584 63 08
A CFWT00A-.. | (571 | (965) | (8:94) | 275) | (10,60)| (12,02)| (2.30) (139" (18)
190 | 200 | 227 | 71 | 316 | 351 | 612 104 09
. CFWT700B-.. | (745) | (11.43)| (8.94) | (2.78) | (12.43)| (13.82)| (2.41) (229" 20)
273 | 4974 | 237 | 529 | 2791 17,0
CFW700B..55... |10 75)| (19,58)| (9.33) | (20,83)| (10,99)] - (37.4) -
220 | 377 | 202 | 136 | 405 | 48,1 | 708 , 0.9
. CFWT00C... | (3'67) |(14.86)| (11.51) | (5:36) | (15,95)| (17.64)| (2,78) (452) " 20
307 | 6164 | 306 | 670 | 3481 30,0
CFWT00C..85... | (15 00) | (24,27) | (12.05) | (26,38)| (13.7) |~ . (66.1) :
300 | 504 | 305 | 135 | 550 32,6
5 CFWTO00D-. | (41,81) | (19.84) | (12.00)| (5:32) |21,63)| ~ . 718" :
a75 | 707 | 3013 | 754 | 3386 49,0
CFWT00D..85... | (14 76)| (27,83) | (11.86) | (29.69) | (13,33)| . (108,02) .
CFW700E0105T4... 735 | | e2 2,12
CFW700E0142... (28,94) (3.23) 467)
CFW700E0180.. | 335 | 620 | 358 | 168 | 675 | 8289 | 1118 | 82 65,0 43
¢ | CPWIOOEORM... | (132) | 244) | (141) | (66) | (266) |(3263) (440) | (328) | (1433)™ (9.48)
735 82 2,12
CFW700E...T5... (28,94) -~ (3,23) (4,67)
430 | 955 | 3888 | 1000 | 419
CRWTO0E..55... | oon | 3a) | Sasn aoan| (o) | - - 96,0 (211,64) -

Tolerancja wymiaréw: +1.0 mm (+0.039 in)

(1) Wartos¢ wskazuje najwyzszg wage dla danej wielkosci ramy.
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. Praspnpont

(a) Montaz elementéw zewnetrznych - (a) Montaz kotnierza - standardowy falownik
standardowy falownik

e owietrza
ﬁrz Py Max 3 mm
(0,121n)

I
il
l

T nimm
(TR0 Wi

(c) Minimalne wentylacyjne wolne przestrzenie

(d) Montaz elementéw zewnetrznych (e) Montaz elementéw zewnetrznych
-IP55 - IP55
- Ramy w rozmiarach B, CiD - Rama w rozmiarze E
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Moment
Wielkosé Model a2 b2 c2 a3 b3 c3 d3 e3 A B c D obrotowy
ramy Par !
mm (in))mm (in)) M /mm (in) mm (in), M /mm (in) mm (in) | mm (in) | mm (in) mm (in) mm (in) N.m (Ibf.in)

115 | 250 130 | 240 135 | 225 25 10 30 5,0

A CRWTO0A- | (4.53) | (9.85) | M| (5.12) | 9.45) | M| (532 | (8.86) | (0.98) [2° @) (039) [(1.18)®] (aa)

150 | 300 175 | 285 179 | 271 40 45 10 30 5,0

5 CFWT00B... (5,91) | (11,82) s (6,89) | (11,23) s @.05) | (1065) | (1.57) | (1.77) | ©.39) [(118)®] (a4

200 | 505 40 45 10 30 5,0

CFW700B...85... (7,87) | (19,88) M8l - ) ) ) ) (1,57) | (1,77) | (0,39) | (1,18) (44)

150 | 375 195 | 365 205 | 345 110 130 10 30 8,5

c CFWTO0C-.. | 5.91) | (14,77) | M8 | (7.68) | (12.38) | M® | (©.08) | (13.59) | (433) | B.12) | (0.39) |(1.18)@|  (75)

200 | 645 110 130 10 30 8,5

CFW700C...85... (7,87) | (25,39) M8l - B ° ° ° 433) | (5,12) | (0,39) | (1,18) (75)

200 | 525 275 | 517 287 | 487 110 130 10 30 20,0

5 CFWTO0D-.. | 7 88) | (2067) | ™8| (10,83) | (20,36) | & | (11,30) | (19.17)| @.33) | (512) | 0.39) | (1.18) | (177)

250 | 725 110 130 10 30 20,0

CFWT00D...55. | (9 84) | (28,50) | VB[ - : ) ) ) (4,33) | (512) | (0,39) | (1,18) | (177)

Cgmsgsgg?i?“ 200 | 650 || 275 | 635 || 317 | 617 100, | 130 20 40 20,0

3.9 5,12) @

CrWT00E. 5. | 78) | (258) (10,8) | (25) (12,48)| (24,29)| 3.9 (512)®| (0,78) | (1,57) | (177)

E 150 | 975 150 | 250 20 80 20,0

CFWT00E...85 | 5 o1) | (asa0) | ME| - ) ) ) ) (591) | (984) | (0,78) | (3,15) | (177)

CFW700E0180... [ 200 | 650 |\ | 275 | 635 | | 317 | 617 150 | 250 20 80 20,0

CFW700E0211... | (7,8) | (256) (10,8) | (25) (12,48)| (24,29)| (591) | (9,84) | (0,78) | (3,15) | (177)

Tolerancja rozmiaréw d3 i e3: +1,0 mm (+0,039 in). Tolerancja pozostatych rozmiaréw: * 1,0 mm (+ 0,039 in).
(1) Zalecany moment obrotowy do mocowania falownika (obowigzuje dla c2 i c3).

(2) Odstepy dla modeli 142 A/ 380 /480 V s3 takie same jak dla modeli 180211 A.
(3) Falowniki mozna instalowa¢ bez gérnej ostony jeden obok drugiego - bez bocznego odstepu (D = 0).

Przyplyw powietrza chtodzacego

L] CFM | Us | m¥min
CFW700A 18 8 0.5
CFW700B 2 | 20 12
CFW700C 9% | 45 27
CFW700D 132 | 62 37

CFW700E0142T2 138 | 65 3.9
CFW700E0180T2

CFW700E0211T2 A i [
CFW700E0105T4 138 | 65 39
CFW700E0142T4 180 | 95 5,1
CFW700E0180T4

CFW700E0211T4 265 | 125 7.5

Rysunek B.3: (a) - (e) Informacje dot. instalacji mechanicznej (montaz do powierzchni i minimalne odstepy do
wentylacji)
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Rysunek B.4: Wymiary falownika w mm [in] — Rama A
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Rysunek B.5: Wymiary falownika w mm [in] - Rama B
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Rysunek B.6: Wymiary falownika w mm [in] — Rama B ze stopniem ochrony IP55

CFW?700 | 105




E

Zatacznik B
A
m m
4
o 8 j
[oz'ol 0's % .
% [6_9'0] g T :
< BRI LA L
S 6 ||| CLCCCCCCCEERCERRME: DU
< £ 7| [T PG
IR
[ser0l 06 g T %
g 7 R
- logol g1z o p1] b 125 3F
15991 0'69}—~ [0211] v'262 =2
me 0B W
i {Ir’ \‘\% Log = © o§§: é ;
\\‘\/’7; §r‘ < i 39833
S22 - 3 SBY
® § f E ————08L M=D ﬁ%—‘ ‘
_ L lesal ! N
[eval oSt [6s0l 0'G1 -
L0b~ vozl 029 [v6's11 0501

106 | CFW700

Rysunek B.7: Wymiary falownika w mm [in] — Rama C
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Rysunek B.8: Wymiary falownika w mm [in] — Rama C ze stopniem ochrony IP55
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Rysunek B.9: Wymiary falownika w mm [in] — Rama D
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Rysunek B.10: Wymiary falownika w mm [in] - Rama D ze stopniem ochrony IP55
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Rysunek B.11: Wymiary falownika w mm [in] — Rama E
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Rysunek B.12: Wymiary falownika w mm [in] — Rama E ze stopniem ochrony IP55
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