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Instrukcja Bezpieczenstwa

1 INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

Ninigjsza instrukcja zawiera informacje dotyczgce prawidtowe;j
instalacji i obstugi przetwornicy czestotliwosci CFW-11.

Tylko przeszkolony i wykwalifikowany personel powinien probowac
instalowac, uruchamiac i rozwigzywac problemy z tego typu urzadzeniami.

1.1 OSTRZEZENIA BEZPIECZENSTWA ZAWARTE W INSTRUKCJI

W niniejszej instrukciji zastosowano nastepujace ostrzezenia dotyczgce bezpieczenstwa:

NIEBEZPIECZENSTWO! )
Procedury zalecane w niniejszym ostrzezeniu maja na celu ochrone uzytkownika przed smiercia,
powaznymi obrazeniami i znacznymi szkodami materialnymi. )
N
UWAGA!
& Procedury zalecane w tym ostrzezeniu majg na celu unikniecie szkdd materialnych.
N J
L B\
WSKAZOWKA!
Tekst ma na celu dostarczenie waznych informacji dla prawidtowego zrozumienia i dobrego
L dziatania produktu. )

1.2 OSTRZEZENIA BEZPIECZENSTWA ZAWARTE W PRODUKCIE

Ponizsze symbole sg dotgczone do produktu i wymagaja szczegolnej uwagi:

Wysokie napiecia.

B [

Elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne. Nie dotykac.

Obowigzkowe podtaczenie do uziemienia ochronnego (PE).

Potgczenie ekranu z ziemia.

Gorgca powierzchnia.

B O

CFW-11 | 1-1



Instrukcja Bezpieczenstwa

1.3 ZALECENIA WSTEPNE
e . B\
NIEBEZPIECZENSTWO!
Tylko wykwalifikowany personel zaznajomiony z przetwornicg czestotliwosci CFW-11 i powigzanym
sprzetem powinien planowac lub wdraza¢ instalacje, uruchomienie i pdzniejszg konserwacje
tego sprzetu. Personel ten musi przestrzegac¢ wszystkich instrukciji bezpieczenstwa zawartych w
niniejszej instrukgiji i/lub okreslonych w lokalnych przepisach.
Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze spowodowac smierc¢, powazne obrazenia ciata i
uszkodzenie sprzetu.
N J
s . B\
Uﬁ: WSKAZOWKA!
Dla celéw niniejszej instrukcji wykwalifikowany personel to osoby przeszkolone i zdolne do:
1. Zainstaluj, uziem, wigcz zasilanie i uzywaj CFW-11 zgodnie z niniejsza instrukcja i obowigzujgcymi
procedurami bezpieczenstwa.
2. Uzywac sprzetu ochronnego zgodnie z ustalonymi przepisami.
L 3. Udzielenie pierwszej pomocy. )
s B B\
NIEBEZPIECZENSTWO!
Zawsze odigczaj gtowne zasilanie przed dotknieciem jakiegokolwiek elementu elektrycznego
podtaczonego do falownika.
Niektore elementy moga pozostawac pod wysokim napieciem lub w ruchu (wentylatory) nawet
po odtaczeniu lub wytaczeniu zasilania prgdem przemiennym.
Odczekaj co najmnigj dziesie¢ minut, aby zapewni¢ petne roztadowanie kondensatordw.
Zawsze podigczaj rame urzadzenia do uziemienia ochronnego (PE) w odpowiednim punkcie
L potgczenia. )
s B\
UWAGA!
& Ptytki elektroniczne posiadajg elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne. Nie dotykac
bezposrednio elementéw ani ztaczy. W razie potrzeby dotknij uziemionej metalowej ramy przed
L lub uzyj odpowiedniego uziemionego paska na nadgarstek. )
4 2
Nie przeprowadza¢ nalezy zadnego testu napiecia wytrzymywanego (testu Hi-Pot)!
W razie potrzeby nalezy skonsultowac sie z WEG.
\ J
s S B\
gﬁ: WSKAZOWKA!
Przetwornica czestotliwosci moze zakidcac prace innego sprzetu elektronicznego. Aby ograniczy¢
te skutki nalezy podjac srodki ostroznosci zalecane w Rozdziat 3 INSTALACJA | PODEACZENIE
L na stronie 3-1. )
s , B\
iﬁ: WSKAZOWKA!
Przed przystgpieniem do instalacji lub obstugi falownika nalezy w catosci przeczytac instrukcje
L obstugi. )

1-2 | CFW-11
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NIEBEZPIECZENSTWO!

Zagrozenie zmiazdzeniem

W celu zapewnienia bezpieczenstwa podczas podnoszenia tadunku, poza falownikiem nalezy
zainstalowac elektryczne i/lub mechaniczne urzadzenia zabezpieczajace przed przypadkowym
upadkiem fadunku.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Ten produkt nie zostat zaprojektowany do stosowania jako element bezpieczenstwa. Nalezy podjac
dodatkowe srodki, aby unikng¢ szkdd materialnych i urazow.

Produkt zostat wyprodukowany pod Scista kontrolg jakosci, jednakze w przypadku montazu w
instalacjach, w ktérych jego awaria powoduje ryzyko szkdd materialnych lub urazéw, dodatkowe
zewnetrzne urzadzenia zabezpieczajgce muszg zapewnia¢ stan bezpieczenstwa w przypadku
awarii produktu, zapobiegajac wypadkom.

UWAGA!

Podczas pracy systemy energii elektrycznej - takie jak transformatory, konwertery, silniki i kable -
generuja pola elektromagnetyczne (EMF), stwarzajac zagrozenie dla osdb z rozrusznikami serca
lub implantami, ktére przebywajg w ich poblizu. W zwigzku z tym osoby te musza znajdowac sie
w odlegtosci co najmniej 2 metrow od takiego sprzetu.

CFW-111-3
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Informacje Ogdlne

2 INFORMACJE OGOLNE
2.1 NA TEMAT INSTRUKCJI

Ninigjsza instrukcja przedstawia sposdb instalacji, uruchamiania
w trybie V/f (skalarnym), gtdwne cechy i pokazuie, jak
rozwigzywac najczestsze problemy z falownikami serii CFW-11
o rozmiar ramy F, G i H.

Mozliwe jest rowniez dziatanie CFW-11 w trybach VVW, Vector bez czujnika i Vector z enkoderem. Wiecej
informacji na temat uruchamiania w innych trybach sterowania mozna znalez¢ w instrukciji programowania.

4 )

UWAGA!

& Obstuga tego urzadzenia wymaga instrukcji instalacji i szczegotowej obstugi zawartych w
podreczniku uzytkownika, podreczniku programowania oraz podrecznikach/przewodnikach
dotyczacych zestawodw i akcesoriow.

Instrukcja obstugi i skrocona instrukcja parametrow sa dostarczane w wersji papierowej wraz z
falownikiem.

Podreczniki uzytkownika sg réwniez dostarczane w wersji papierowej wraz z zestawem/
akcesoriami.

Pozostate podreczniki sa dostepne pod adresem www.weg.net.

Drukowang kopie plikéw dostepnych na stronie internetowej WEG mozna zamowic u lokalnego

dealera WEG.
N Y,

Informacje na temat innych funkcji, akcesoriow i warunkéw pracy mozna znalez¢ w ponizszych instrukcjach:
Instrukcja programowania ze szczegdtowym opisem parametréw i zaawansowanych funkcji CFW-11.
Instrukcja obstugi modutu interfejsu enkodera inkrementalnego.

Instrukcja obstugi modutu rozszerzen we/wy.

Podrecznik komunikaciji szeregowej RS-232/RS-485.

Podrecznik komunikacji CANopen Slave.

Podrecznik komunikacji Anybus-CC.

Podrecznik komunikacji DeviceNet.

Podrecznik komunikacji Ethercat.

Podrecznik komunikacji Profibus.

Podrecznik komunikacji Symbinet.

Instrukcja obstugi sterownika SoftPLC.

Podreczniki dostepne na stronie www.weg.net.

CFW-11 | 2-1
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2.2 TERMINY | DEFINICJE UZYTE W INSTRUKCJI

Normalny cykl pracy (ND): praca falownika, ktéra okresla maksymalne wartosci pradu dla pracy ciadtej | ..o
i przecigzenia 110% w ciggu 1 minuty. Jest on wybierany przez zaprogramowanie P0298 (Zastosowanie) =0
(Normalny cykl pracy (ND)). Musi by¢ uzywany do napedzania silnikdw, ktdre w tym zastosowaniu podlegaja
wysokim momentom przecigzeniowym w stosunku do ich znamionowego momentu obrotowego, podczas
pracy ze stata predkoscig, podczas rozruchu, przyspieszania lub zwalniania.

| : prad znamionowy falownika do stosowania przy normalnym cyklu pracy (ND = Normalny cykl pracy).

nom-ND*

Przecigzenie: 1,1 X | ;.o / 1TMin.

CyKlu pracy w trudnych warunkach (HD): obcigzenie falownika, ktdre okresla maksymalne wartosci pradu
dla pracy ciagtej ..o | Przecigzenia 150 % w ciggu 1 minuty. Jest on wybierany poprzez zaprogramowanie
P0298 (Zastosowanie) = 1 (Cykl pracy w trudnych warunkach - HD). Musi by¢ uzywany do napedzania
silnikdw, ktére w tym zastosowaniu podlegaja wysokim momentom obrotowym w odniesieniu do ich
znamionowego momentu obrotowego, podczas pracy ze statg predkosciag, podczas rozruchu, przyspieszania
lub zwalniania.

| : Prad znamionowy falownika do uzytku w cyklu ciezkim (HD = Cykl pracy w trudnych warunkach).

nom-HD*

Przecigzenie: 1,5 X | ..o / TMinute.

Prostownik: Obwadd wejsciowy falownikéw, ktdry przeksztatca wejsciowe napiecie AC w DC, sktada sie z
tyrystordw i diod mocy.

Obwdd tadowania wstepnego: taduje kondensatory obwodu posredniego prgdem o ograniczonym
natezeniu, unikajac w ten sposdb wyzszych wartosci szczytowych pradu podczas zasilania falownika.

DC Link: obwdd posredni falownika; napiecie DC uzyskane z prostowania napiecia wejsciowego AC lub z
zewnetrznego zrodta zasilania. Zasilajg one wyjsciowy mostek IGBT falownika.

Ramiona U, V i W: zestaw dwdch tranzystorow IGBT tworzgcych fazy wyjsciowe falownika U, Vi W.
IGBT: "Tranzystor bipolarny z izolowana bramka"; jest to podstawowy element wyjsciowego mostka inwertera,
dziatajgcy jako przefgcznik elektroniczny w trybie nasycenia (przetacznik zamkniety) lub w trybie odciecia

(przetacznik otwarty).

Hamowanie IGBT: dziafa jako przefgcznik do aktywacji rezystancji hamowania; jest kontrolowany przez
poziom napiecia na tgczu DC.

Sterownik bramki: obwod uzywany do wigczania i wytgczania tranzystoréw IGBT.
PWM: "Modulacja szerokosci impulsu”. Impulsowe napiecie zasilajgce silnik.

Czestotliwos¢ przetaczania: Czestotliwos¢ przetgczania tranzystorow IGBT mostka falownika, zwykle
wyrazana w kHz. Znana rowniez jako czestotliwos¢ nosna.

Radiator: to metalowa czes¢ zaprojektowana do rozpraszania ciepta generowanego przez potprzewodniki
mocy.
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Informacje Ogdlne

PE: Uziemienie ochronne.
Warystor: Warystor z tlenku metalu.

Filtr RFI: "Filtr zaktocen o czestotliwosci radiowej". Filtr zapobiegajgcy zaktdceniom w zakresie czestotliwosci
radiowych.

PTC: jest to rezystor, ktérego wartos¢ rezystancji w omach wzrasta proporcjonalnie do wzrostu temperatury,
stosowany jako czujnik temperatury w silnikach.

NTC: jest to rezystor, ktdrego wartos¢ rezystancji w omach maleje proporcjonalnie do wzrostu temperatury,
stosowany jako czujnik temperatury w modutach mocy.

HMI: "Human-Machine Interface" to urzadzenie, ktdére umozliwia sterowanie siinikiem, wizualizacje i
modyfikacje parametrow falownika. Interfejs CFW-11 HMI zawiera przyciski do sterowania silnikiem, przyciski
nawigacyjne i graficzny wyswietlacz LCD.

Pamie¢ flash: jest to pamie¢ nieulotna, ktdrg mozna zapisywac i kasowac elektrycznie.

Pamie¢ RAM: PamieC o dostepie swobodnym (lotna).

USB: "Universal Serial Bus"; jest to standard magistrali szeregowej, ktéry umozliwia podtgczanie urzadzen
przy uzyciu koncepcji "Podtgcz i uzywaj".

Ogolne wiaczenie: po aktywacji przyspiesza silnik za pomoca rampy przyspieszenia. Po dezaktywacii
funkcja ta natychmiast blokuje impulsy PWM. Funkcja ogdlnego zezwolenia moze by¢ sterowana poprzez
wejscie cyfrowe zaprogramowane dla tej funkcji lub poprzez komunikacje szeregowa.

Uruchom / Zatrzymaj: Funkgja falownika, ktéra po aktywacji (Run) przyspiesza silnik z rampa przyspieszenia
az do osiggniecia wartosci zadanej predkosci, a po dezaktywaciji (Stop) zwalnia silnik z rampa zwalniania az
do zatrzymania. Moze by¢ sterowany za pomocg wejscia cyfrowego zaprogramowanego dla tej funkcji lub
za posrednictwem komunikacji szeregowej. Przyciski HMI @ (Run) i Q (Stop) dziatajg w podobny sposdb.
STO: funkcja bezpieczenstwa dostepna jako opcja w linii falownikéw CFW-11.

Gdy funkcja STO jest wtgczona, falownik zapewnia brak ruchu watu silnika. W dokumentacji CFW-11 jest
on rowniez okreslany jako Zatrzymanie bezpieczenstwa.

PLC: Programowalny Sterownik Logiczny.

TBD: wartos¢ do zdefiniowania.

AC: Prad zmienny.

DC: Prad staly.

Amp, A: ampery.

°C: celsjusza.
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CFM: "Stopy szescienne na minute"; Jest to jednostka pomiaru przeptywu.
cm: centymetr.

°F: fahrenheit.

Hz: herc.

CV: "cheval-vapeur" = 736 W; jednostka pomiaru mocy, zwykle uzywana do wskazywania mocy mechaniczne;
silnikow elektrycznych.

ft: stopa.

hp: "Moc konia" = 746 watdw; jednostka pomiaru mocy, zwykle uzywana do wskazania mocy mechanicznej
silnikdw elektrycznych.

in: cal.

kg: kilogram = 1000 gramdw.

kHz: kiloherc = 1000 hercow.

I/s: litrdw na sekunde.

Ib: funt.

m: metr.

mA: miliamper = 0,001 ampera.

min: minuta.

mm: milimetr.

ms: milisekunda = 0,001 sekundy.

N.M.: niutonometr; jednostka pomiaru momentu obrotowego.
rms: "Srednia kwadratowa"; warto$é skuteczna.
rpm: obroty na minute: jednostka pomiaru predkosci.
s: drugi.

V: woltow.

Q: om.
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Informacje Ogdlne

2.3 INFORMACJE O CFW-11

CFW-11 to wysokowydajny naped o zmiennej czestotliwosci, ktory umozliwia sterowanie predkoscig i
momentem obrotowym tréjfazowych silnikdw indukcyjnych pradu przemiennego. Gtéwna cechg tego
produktu jest technologia "Vectrue", ktéra ma nastepujace zalety:

(V/1), V VW lub sterowanie wektorowe programowalne w tym samym produkcie.

Sterowanie wektorowe mozna zaprogramowac jako "bezczujnikowe" (co oznacza standardowe silniki,
bez potrzeby stosowania enkodera) lub sterowanie wektorowe z enkoderem silnika.

"Bezczujnikowe" sterowanie wektorowe zapewnia wysoki moment obrotowy i szybka reakcje, nawet
przy bardzo niskich predkosciach lub podczas rozruchu.

"Sterowanie wektorowe z enkoderem" umozliwia bardzo wysoka doktadnosc predkosci i kontrole w
calym zakresie predkosci (kontrola predkosci do 0 obr./min).

Funkcja "Optymalne hamowanie" dla sterowania wektorowego umozliwia kontrolowane hamowanie
silnika, eliminujac w niektorych zastosowaniach rezystor hamujgcy.

Funkcja sterowania wektorowego "Samodostrajanie” umozliwia automatyczne ustawianie regulatorow i
parametréw sterowania na podstawie identyfikacji (rdwniez automatycznej) parametréw silnika i obcigzenia.
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Informacje Ogdine

Rezystor
hamujacy ¢
Zewnetrzny
modut hamowania
(akcesorium) ¢
DC+ DC-
RFI filter / MOVs ©)
Trzyfazowy
] prostownik
R/LA | e U/Tt,
Zasilanie >S/12 ﬁg’_g’i = K b2y sinik
T/L3 W /T3,
L . f
G Falownik A
£ 58 3
Q - T IGBT
D] e £8 |2 fa
PE on rog [a) & 8 o L
|:| [] [] tadowania é % Filtr RFI PE
Wétggn1e1go 5N Sprzezenie
% © zwrotne:
2 - napiecie
- 3¢ :
_ Zasilanie Zasilanie sterowania i interfejsy miedzy
PC Kontrola sekcjami zasilania i sterowania
O)e—+—
Oprogramowanie
SuperDrive G2 uss
Oprogramowanie WLP
Akcesoria
r--———=—>7"™>7>"7™"77— |
: Rozszerzenie we/wy |
| (gniazdo 1 - biate) }
Klawiatura Klawiatura 'r________________________“
(edaina) CO11 |( | Interfes enkodera |
L | (gniazdo 2 - zotte) |
Wejscia Piyta [
cyfrowe sterujgca z [m- T e I
(D1 do DI) 32-bitowym| ¢y | COMM T |
procesorem | (gniazdo 3 - zielone) |
Wejscia j > RISC e |
analogowe © : COMM 2 }
(A1 AI2) | (anybus) (gniazdo 4),
Modut Wyjscia
pamieci | o - |- |— 1 > analogowe
,\;,\'-AAFSOHS (AO1 i AO2)
E‘ ‘%‘ Wyjscia cyfrowe
DO1 (RL1) do
DO3 (RL3)

(*) Kondensator filtra RFI i MOV podtaczony do uziemienia musi by¢ odtaczony za pomoca sieci [T, sieci uziemiajacej o wysokiej impedancii i sieci
tréjkatnej z uziemieniem naroznym. Patrz Pozycja 3.2.3.1.2 Sieci IT na stronie 3-23.
(**) Zaciski do podtaczenia pradu statego moga by¢ uzywane do zasilania pradem statym lub do podfaczenia modutu hamowania.

(a) Modele standardowe o rozmiarze ramy F i G z zasilaniem prqdem przemiennym
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Zasilanie prgdem statym

DC+ DC-
YARN
V/T2) Qi
i ) > Inik
. J< W /T3 Silni
‘9 v
2 fv
8o IGBT f
$a |75 7| falownik @
T ®©
< N
2y = PE
O
Q
[}
N Sprzezenie
zwrotne:
- napiecie
- prad
_ Kontrola_ | Zasilanie sterowania i interfejsy miedzy sekcjami
PC Zasilania zasilania i sterowania
O)e—+F—
o .
programowanie
SuperDrive G2 usB
Oprogramowanie WLP
77777777777777 Akcesoria
« s | Rozszerzenie we/wy |
| (gniazdo 1 - biate) |
Klawiatura o i
(zdalna) Klawiatura | Interfejs enkodera }
| (gniazdo 2 - zétte) |
Wejscia = K CC11 LEg 777777777 )7J
cyfrowe T T T [
(D1 do DI6) Piyta | COMM1 |
sterujgca z L(gnlazdo 3 - Zielone) |
32-bitowym| T T T T T T T T T
Wejscia E:D procesorem ‘ COMM 2 }
analogowe RISC" |&) | b iazdlo 4) |
(A1 T AI2) | (anybus) (gniazdo 4)
Modut B Wyjscia
ﬁ’:aLrK'S@ﬁ' «—> *B‘% analogowe
MMEF-03 (AO1iAO2)
%* ‘% Wyjscia cyfrowe
DO1 (RL1) do
DO3 (RL3)

(b) Modele z zasilaniem DC (specjalny osprzet DC)

Rysunek 2.1: (a) i (b) Schemat blokowy CFW-11 - rozmiary ramy Fi G

CFW-11 ] 2-7



Informacje Ogdine

_:'1 Rezystor
hamujacy

Zewnetrzny
modut hamowania | ¢
(akcesorium)

DC+ DC-

Filtr RFI / MOVs ©

i’rzyfazowy
»] _ prostownik

R1/L1-1 R U/ T
Zasilanie S1/12-1 J V /12 Sinik
1703 T oW /s
® 1S) Falownik i i I v
ol | | || 8™ | 1
Kontrola )
PE . o =
[ [ tdowania > Filtr RFI PE
wstepnego e Y
CPC 11 S Sprzezenie
T 2 zwrotne:
J X9 - napiecie
= §‘§ 5 - prad
X
2
Filtr RFI / MOVs ©) 2
N
'Fzyfazowy
R /L1-2 | prostownik
Zasilanie S2 /L2-2
T2/L3-2 .
i CPC 11-2
PE [] [] [] Kontrola
tadowania
vvstepnego
Kontrola Zasilanie sterowania i interfejsy miedzy
PC ~ "~ Zasilania sekcjami zasilania i sterowania T
D)e—kr—
o .
programowanie
SuperDrive G2 usB
Oprogramowanie WLP
Akcesoria
&y | Rozszerzenie we/ny|
. I (gniazdo 1 - biate) |
Klawiatura [,
(zdalna) " Interfejs enkodera |
¥ o | (gniazdo 2 - zotte) :
Wejscia K Lo ittt
D|c1yf(;ow§|6 Piyta | COMM 1 |
s sorugeaz| | (griazdo 3 zlong)
[ -bitowym|
Wejscia procesorem| , ! COMM 2 I
analogowe "RISC" ' b iazdo 4 I
(A1 AI2) | (anybus) (gniazdo 4)| L
Modut Wyjscia
pamieci sl =] — s analogowe
FLASH < > B (AO1 i AO2)
MMF-03 | Wyjscia cyfrowe
é% DO1 (RL1) do
DOS (RL3)

(*) Kondensator filtra RFI i MOV podtaczony do uziemienia musi by¢ odtaczony za pomoca sieci IT, sieci uziemiajacej o wysokiej impedanciji i sieci
tréjkatnej z uziemieniem naroznym. Patrz Pozycja 3.2.3.1.2 Sieci IT na stronie 3-23.
(**) Zaciski do podtaczenia pradu statego moga by¢ uzywane do zasilania pradem statym lub do podtaczenia modutu hamowania.

Rysunek 2.2: Schemat blokowy standardowych modeli CFW-11 o rozmiarze ramy H z pradem przemiennym
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Informacje Ogdlne

pPC

Zasilanie pradem statym

DC+

DC-

Kontrola

Zasilania

2,

Oprogramowanie
SuperDrive G2
Oprogramowanie WLP

USB

111

U/t

V/ T2 Sinik

W /T3

X

Falownik

Zespot kondensatoréw tacza DC

L L IGBT

Filtr RFI

Sprzezenie
zwrotne:

- napiecie
- prad

Zasilanie sterowania i interfejsy miedzy -
sekcjami zasilania i sterowania

Klawiatura
(zdalna) Klawiatura
Wejscia * K
cyfrowe _CC11
(DI1 do DIB)
Ptyta
o sterujgca z
Wejécia = 32-bitowym
analogowe procesorem
(A1 i AI2) "RISC"

Modut
pamieci
FLASH

MMF-03

Akcesoria

\Rozszerzenie we/wy |
(gniazdo 1 - biate) |

\
L
} Interfejs enkodera
(gniazdo 2 - zotte)

|
L=

| COMM 1
Ugniazdo 3 - zielone)

‘ |
& | (anybus) (gniazdo 4) |
L

E

PE

Wyjscia

analogowe
(AO1i1AO2)

Wyjscia cyfrowe
DO1 (RL1) do

DO3 (RL3)

Rysunek 2.3: Schemat blokowy standardowych modeli CFW-11 o rozmiarze ramy H (specjalny osprzet DC)
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Informacje Ogdine

A - HMI

B - pokrywa szafy sterowniczej

C - plytka sterujgca CC11

D - modut pamieci FLASH MMF-03

E - modut akcesoridw sterujacych

F - modut akcesoriow Anybus-CC

G - dolna przednia pokrywa

H - wentylator radiatora

| - wsporniki montazowe (do montazu powierzchniowego)
J - ucho do podnoszenia

K - tylna czes¢ falownika (czes¢ zewnetrzna do montazu kotierzowego)
L - ptytka bezpieczeristwa SRB3

M - plastikowe ostony zaciskow DC+ i DC-

N - dolna ptyta umozliwiajgca dostep do zaciskow zasilania

Rysunek 2.4: Gtowne komponenty CFW-11 - rozmiary ramy F i G
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Informacje Ogdlne

A - klawiatura

B - pokrywa szafy sterowniczej

C - plytka sterujgca CC11

D - modut pamieci FLASH MMF-03

E - modut akcesoriéw sterujgcych

F - modut akcesoriow Anybus-CC

G - dolna przednia pokrywa

H - wentylator radiatora

| - wsporniki montazowe (do montazu powierzchniowego)
J - ucho do podnoszenia

K - tylna czes¢ falownika (czes¢ zewnetrzna do montazu kotnierzowego)
L - ptytka bezpieczeristwa SRB3

M - ekran dla kabli sterujacych

N - dolna ptyta umoZzliwiajaca dostep do zaciskow zasilania
O - plastikowe ostony zaciskow DC+ i DC-

Rysunek 2.5: Gidwne komponenty CFW-11 - rozmiar ramyy H
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Informacje Ogdine

@ Ztacze USB

@ DIODA LED USB
Wyt.: bez potgczenia USB
Witgczony/migajacy: komunikacja USB aktywna

@ Dioda LED stanu
Zielony: normalna praca bez btedu lub alarmu
Z6tty: w stanie alarmu
Miga na czerwono: w stanie btedu

Rysunek 2.6: Diody LED | ztagcze USB

2.4 ETYKIETY IDENTYFIKACYJNE CFW-11

Istnieja dwie etykiety identyfikacyjne, jedna kompletna tabliczka znamionowa jest umieszczona z boku
falownika, a uproszczona etykieta znajduije sie pod klawiatura. Etykieta pod klawiaturg umozliwia identyfikacje
najwazniejszych cech falownika, nawet jesli sg one zamontowane obok siebie.

Model CFW-11 wu i
Numer czesci WEG L CRW11 Maksymalna temperatura otoczenia falownika
. \. MOD..: BRCFW110007T 40FAZ

MAT..: 10234068 MAX. TA 50 °C (122 °F)4
Masa netto falownika > C )
OP.: 123345678912 SERIAL#: 1133256589 40— NUMEr seryjny

Znamionowe dane wejsciowe (napiecie, liczba M~ PESO/WEIGHT: 6.750 ki 11R « . . -
faz zasilania, prady zjnamiono(wepgo uzytku z > s : T | e~ Data produkeji (11 odpowiada tygodniowi, a
. ! X  ReDE SADA I\ R rokowi)
cyklami Normalny cykl pracy (ND) i Cykl pracy VAC | 380,480V |0~ REDE '\
w trudnych warunkach (HD), czestotliwosd) AN A A Znamionowe dane wyjsciowe (napiecie, liczba
o _ () BTy T faz zasilania, prady znamionowe do uzytku
Specyfikacje pradowe do uzytku w 605/3 : 8.25A/11A

T 50760 T o800 Hz z cyklami Normalny cykl pracy (ND) i Cyk|
pracy w trudnych warunkach (HD), prady
przecigzeniowe dla 1 min i 3 s oraz zakres
czestotliwosci)

cyklu Normalny cykl pracy (ND)
Aktualne specyfikacie dla cyklu Cykl feoomvamat - R
pracy w trudnych warunkach (HD) WAZE B

MANUFACTURER: "WEG DRIVES & =
CONTROLS - AUTOMACAO LTDA*

AV, PREFEITO WALDEMAR GRUBBA, 3000
CP420, CEP 89256-900

JARAGUA DO SUL - SC

(a) Tabliczka znamionowa umieszczona z boku falownika

Data produkgii (11
Model GFW-11 —— BRCFW110007T 40FAZ Odpo\'?viada tngédniowi

Numer czesci WEG — 10234068 MR <e———— a R rokowi)
SERIAL#: 1133256589 <e———— Numer seryjny
J

(b) Etykieta znajdujgca sie pod klawiaturg
Rysunek 2.7: (a) i (b) - Etykiety identyfikacyjne
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(1) Tabliczka znamionowa umieszczona
z boku falownika

(2) Etykieta pod klawiaturg

Rysunek 2.8: Lokalizacja etykiet identyfikacyjnych
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Informacje Ogdlne

2.6 ODBIOR | PRZECHOWYWANIE
Falowniki CFW-11 z modeli o rozmiarach ramyy F, G i H sg dostarczane w drewnianych skrzyniach.

Na zewnatrz opakowania znajduje sie etykieta identyfikacyjna, identyczna z etykietg umieszczong z boku
falownika CFW-11.

Aby otworzy¢ opakowanie:

1. Zdejmij przednig pokrywe opakowania.

2. Wyjac styropianowe zabezpieczenie.

Sprawdz:

1. Tabliczka znamionowa CFW-11 odpowiada zakupionemu modelowi.

2. Wszelkie uszkodzenia powstate podczas transportu.

W przypadku wykrycia jakichkolwiek problemow nalezy natychmiast skontaktowac sie z przewoznikiem.

Jesli urzadzenie CFW-11 nie zostanie wkrotce zainstalowane, nalezy przechowywac je w czystym i suchym
miejscu (w temperaturze od -25 °C do 60 °C), pod przykryciem, aby zapobiec gromadzeniu sie w nim kurzu.

UWAGA!

& Gdy falownik jest przechowywany przez dtugi czas, konieczne staje sie ponowne wykonanie
kondensatora. Patrz procedura w Sekcja 6.5 KONSERWACJA ZAPOBIEGAWCZA na stronie
6-9 na stronie Tabela 6.3 na stronie 6-9.
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Instalacja i Podfaczenie

3 INSTALACJA | PODLACZENIE

3.1 INSTALACJA MECHANICZNA

3.1.1 Warunki Srodowiskowe

W tym rozdziale opisano procedury instalacji elektrycznej
i mechanicznej CFW-11. Wytyczne i sugestie musza byc¢
przestrzegane w celu zapewnienia bezpieczenstwa personelu i
sprzetu, a takze prawidtowego dziatania falownika.

E

WSKAZOWKA! ]

Falownik jest przeznaczony wytgcznie do uzytku w pomieszczeniach.

Nalezy unika¢:

Bezposrednia ekspozycja na swiatto stoneczne, deszcz, wysoka wilgotnose lub morskie powietrze.

tatwopalnych lub zracych gazdw lub cieczy.

Nadmiernych wibragciji.

Pyt, czastki metaliczne i mgta olejowa.

Warunki sSrodowiskowe dla dziatania falownika:

Temperatura (warunki standardowe (mierzone wokadt falownika), niedozwolony mrdz):
- 10 °C do 45 °C dla ramy o rozmiarach F i G (z wyjatkiem modeli 720 A'i 760 A).
- 10 °C do 40 °C dla ramy o rozmiarach G (tylko modele 720 Ai 760 A) i H.

0Od 40 °C do 45 °C dla rozmiaru ramy G (tylko model 720 A): 2 % obnizenia wartosci znamionowej pradu
na kazdy stopien Celsjusza powyzej maksymalnej temperatury okreslonej w punkcie powyze;.

Od 40 °C do 45 °C dla ramy o rozmiarach G (tylko model 760 A) i H: 1 % obnizenia wartosci znamionowe;
pradu na kazdy stopien Celsjusza powyzej maksymalnej temperatury okreslonej w punkcie powyze;.

0Od 45 °C do 55 °C dla ramy o rozmiarach F, G i H: 2 % obnizenia wartosci znamionowej pradu na kazdy
stopien Celsjusza powyzej maksymalnej temperatury okreslonej w punkcie powyzej.

Maksymalna wysokos¢: do 1000 m (3,300 ft) - warunki znamionowe.

Od 1000 m do 4000 m (od 3300 ft do 13 200 ft) - 1 % obnizenia wartosci pradu na kazde 100 m (330
ft) (lub 0,3 % na kazde 100 ft) powyzej 1000 m (3300 ft) wysokosci.
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Od 2000 m do 4000 m n.p.m. - obnizenie wartosci znamionowej maksymalnego napiecia o 1,1% na
kazde 100 m (330 stép) powyzej 2000 m (6600 stdp).

Wilgotnosé: od 5 % do 95 % bez kondensacii.

Stopien zanieczyszczenia: 2 (zgodnie z EN50178 i UL508C) z nieprzewodzacymi zanieczyszczeniami.
Kondensacja nie moze powodowac przewodzenia przez nagromadzone pozostatosci.

3.1.2 Ustawianie i Montaz

Sprawdzi¢ wage falownika przy Tabela 8.1 na stronie 8-2, Tabela 8.2 na stronie 8-3 i Tabela 8.3 na
stronie 8-5

Zamontyj falownik w pozyciji pionowej na pfaskiej i pionowej powierzchni.

Wymiary zewnetrzne i potozenie otwordw mocujacych zgodnie z Rysunek 3.1 na stronie 3-3. Aby uzyskac
wiecej informaciji, patrz Sekcja 8.5 DANE MECHANICZNE na stronie 8-9 .

Najpierw zaznacz punkty montazowe i wywier¢ otwory montazowe. Nastepnie umies¢ falownik i mocno
dokre¢ sruby we wszystkich czterech rogach, aby zabezpieczy¢ falownik.

Minimalne wymagania dotyczgce odstepdw montazowych dla prawidtowej cyrkulaciji powietrza chtodzacego
sg okreslone w Rysunek 3.2 na stronie 3-4.

Nie instalowac elementéw wrazliwych na ciepto bezposrednio nad falownikiem.

UWAGA!

& Ustawiajgc dwa lub wiecej falownikdw pionowo, nalezy zachowacé minimalny odstep A + B (Rysunek
3.2 na stronie 3-4) i zapewni¢ ptyte odchylajaca powietrze, aby ciepto unoszace sie z dolnego
falownika nie wptywato na gérny falownik.

N J
e B\
UWAGA!
Zapewnic¢ kanat kablowy do fizycznego oddzielenia przewoddw sygnatowych, sterujgcych i
L zasilajgcych (patrz Sekcja 3.2 INSTALACJA ELEKTRYCZNA na stronie 3-7). )
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Przeptyw
powietrza

@ c2

(a) Montaz na powierzchni

powietrza

(b) Montaz kotnierzowy

430 | 1156 | 360 | 169 | 1234 | 150 | 1200 | m10 | 350 | 1185 | m10 | 391 | 1146 | 35.0
(16.93) | 45.51) | (14.17) | (6.65) | (48.58) | (5.91) | (47.24) (13.78) | 46.61) (15.39) | 45.12) | (309.8)
535 | 1190 | 426 | 202 | 1264 | 200 | 1225 | M10 | 400 | 1220 | m10 | 495 | 1182 | 35.0
(21.06) | (46.85) | (16.77) | (7.95) | (49.76) | (7.87) | 48.23) (15.75) | (48.03) (19.49) | (46.53) | (309.8)
686.0 | 1319.7 | 420.8 | 171.7 | 1414 | 175 | 1350 | mM10 | 595 | 1345 | mM10 | 647 | 1307 | 35.0
(27.00) | (51.95) | (16.56) | (6.75) | (55.66) | (6.88) | (53.14) (23.42) | (52.95) (25.47) | (51.45) | (309.8)

Tolerancja dla wymiaréw d3 i e3: +1,0 mm (+0,039 cala).
Tolerancja dla innych wymiaréw: £1,0 mm (+0,039 cala).

(*) Zalecany moment obrotowy do montazu falownika (dotyczy c2 i c3).

Rysunek 3.1: (a) i (b) - Szczegdty instalacji mechanicznej - mm (in)
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B>

|
M

D
A B € D
mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in)
150 250 20 80
(5.91) (9.84) (0.78) (3.15)

Tolerancja: £1,0 mm (£0,039 cala).

Rysunek 3.2: Wolna przestrzen wokot falownika na potrzeby wentylacji
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3.1.3 Montaz Szafy

Falowniki mozna montowa¢ na dwa sposoby, albo na powierzchni montazowej, albo z radiatorem
zamontowanym na zewngtrz obudowy, tak aby powietrze chtodzgce radiator mocy byto utrzymywane na
zewnatrz obudowy (montaz kotnierzowy). W takich przypadkach nalezy rozwazyc:

Montaz powierzchniowy:

Zapewni¢ odpowiednie odprowadzanie spalin, tak aby temperatura wewnatrz obudowy miescita sie w
dopuszczalnym zakresie dla warunkdéw pracy falownika.

Moc rozpraszana przez falownik w stanie znamionowym, jak okreslono w Tabela 8.1 na stronie 8-2 w
kolumnie "Moc rozpraszana w watach, montaz powierzchniowy".

Przeptyw powietrza chtodzgcego zgodnie z Tabela 3.1 na stronie 3-5.
Potozenie i srednica otworow montazowych zgodnie z Rysunek 3.1 na stronie 3-3.

Montaz kotnierzowy:

UWAGA!
& Gdy te plastikowe ostony zostang zdjete, stopien ochrony falownika zostanie obnizony do IPOO.
Czes¢ na zewnatrz panelu wszystkich falownikow CFW11 z ramami F, G i H ma stopien ochrony
IP20 - wyjatek: czes¢ na zewnatrz panelu falownikow CFW11 ze specjalng rama H1 HW ma
stopien ochrony IP54. Patrz Sekcja 8.2 ELEKTRONIKA/DANE OGOLNE na stronie 8-6.

Moc okreslona w Tabela 8.1 na stronie 8-2 bedzie rozpraszana wewngtrz obudowy. Pozostate straty
(moduty mocy) beda rozpraszane w zewnetrznym kanale wentylacyjnym.

Nalezy zdemontowac wsporniki montazowe falownika i ucha do podnoszenia. Patrz Rysunek 2.4 na
stronie 2-10, pozycje | i J.

Wymiary otworu montazowego kotnierza i Srednice otwordw mocujgcych muszg by¢ zgodne z Rysunek
3.1 na stronie 3-3.

Tabela 3.1: Przeplyw powietrza wentylacyjnego (radiator)

Model Rozmiar ramy CFM I/s m3/min
CFW110242T4 250 118 7,1
CFW110312T4 £ 320 151 9,1
CFW110370T4 380 180 10,8
CFW110477T4 460 217 13.0
CFW110515T4
CFW110601T4 G 680 321 19.3
CFW110720T4
CFW110760T4 1020 481 28,9
CFW110795T4
CFW110877T4
CPW111062T4 H 1100 520 31.2
CFW111141T4
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3.1.4 Dostep do Terminali Sterowania i Zasilania

Aby uzyskac dostep do zaciskdw sterujgcych, konieczne jest zdjecie panelu HMI i pokrywy szafy sterowniczej,
jak pokazano na Rysunek 3.3 na stronie 3-6.

Rysunek 3.3: Demontaz panelu HMI i pokrywy szafy sterowniczej

Aby uzyskac dostep do zaciskow zasilania, konieczne jest zdjecie dolnej przedniej pokrywy, jak pokazano
na Rysunek 3.4 na stronie 3-6.

Rysunek 3.4: Zdejmowanie dolnej pokrywy przedniej w celu uzyskania dostgpu do zaciskdw zasilania i podigczenia silnika

Aby podtgczy¢ kable zasilajgce (linia i silnik), zdejmij dolng ptyte, jak pokazano na Rysunek 3.5 na stronie
3-6. W takim przypadku stopiert ochrony dolnej czesci falownika zostanie zmniejszony do IPOO.

Rysunek 3.5: Zdejmowanie dolnej ptyty w celu uzyskania dostepu do zaciskow zasilania
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3.1.5 Instalacja Interfejsu HMI na Drzwiach Szafy Lub Panelu Sterowania (Zdalny
Interfejs HMI)

28,5[1.12]

235
0.
0.90] 35,0 [1.38] .
g D S
o
©
g S o | |
3 5 o
Q o 2
e 8 § ] | | 24.0(0.16] (3X)
l — ]
N 4

- 65,0[2.56]

Rysunek 3.6: Dane dla instalacji HMI na drzwiach szafy lub panelu sterowania - mm [in]

Akcesoria ramowe moga by¢ réwniez uzywane do instalowania HMI, jak wspomniano w Rysunek 7.1 na
stronie 7-2 modeli akcesoriow.

3.2 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

( NIEBEZPIECZENSTWO! A

Ponizsze informacje stanowig jedynie wskazowki dotyczace prawidtowej instalacji. Nalezy

L przestrzegac¢ obowigzujgcych lokalnych przepisow dotyczacych instalacji elektrycznych. )
4 - N
NIEBEZPIECZENSTWO!

Przed rozpoczeciem instalacji upewnij sig, ze zasilanie pradem przemiennym jest odfgczone.

- J
e p\
UWAGA!

& Zintegrowane potprzewodnikowe zabezpieczenie przed zwarciem nie zapewnia ochrony
odgatezienia obwodu. Obwodd odgateziony nalezy zabezpieczy¢ zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami lokalnymi.

- J
e p\
UWAGA!

& Aby uzy¢ zaciskow DC+ i DC-, nalezy zdja¢ plastikowe ostony z zaciskow DC+ i DC- na gorze
falownika (czes¢ N w Rysunek 2.4 na stronie 2-10 i Rysunek 2.5 na stronie 2-11). Aby uzyskac¢
wiecej informacji na temat zdejmowania plastikowych oston, patrz Rysunek 3.13 na stronie 3-26.

N J
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Vs

(&

NIEBEZPIECZENSTWO!
Jedli falownik jest zasilany bez oston ochronnych na zaciskach DC+ i DC-, istnigje ryzyko porazenia

pradem elektrycznym.

Podobnie, jesli falownik jest zasilany bez dolnej przedniej pokrywy (czes¢ G w Rysunek 2.4 na
stronie 2-10i Rysunek 2.5 na stronie 2-11) lub bez dolnej ptyty umozliwiajgcej dostep do zaciskow
zasilania (cze$¢ N w Rysunek 2.4 na stronie 2-10 i Rysunek 2.5 na stronie 2-11), istnieje ryzyko
porazenia prgdem.

3.2.1 Identyfikacja Zaciskow Zasilania i Uziemienia

R/L1 - R1/L1,1 - R2/11,2 - S/L.2 - S1/L2,1 - S2/L.2,2 - T/L3 - T1/L3,1 - T2/L3,2: Zasilanie pradem
przemiennym.

U/T1 - V/T2 - W/T3: podtaczenie silnika.
DC+: Zacisk dodatni fgcza DC.

DC-: Zacisk ujemny obwodu posredniego.

® © o

(a) Rozmiar ramy F, zaciski zasilania i punkty uvziemienia
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oy O Oy O O
iy Y VY Y

(c) Rozmiar ramy G, zaciski zasilania i punkty uvziemienia
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(d) Rozmiar ramy G Zaciski przytqczeniowe DC

Rysunek 3.7: (a) do (d) - Zaciski uziemienia i zasilania ramy o rozmiarach F i G

O O O O|fj© O O OJf|©O O O O

© uim VIT2 W/T3

LI I | ICICH {1 [

o O ofllle & aflle O oflle O ofile < ofile C» @
OOO OO OO Ol © Ol O O

[CaCE)

o | IR [R2ru1.2] [[s17121] |[s2122| T3 T2/L32
) ©0:0 0 ©®:0 o )
o
f@é S R S R,
N N A

(a) Zaciski vziemienia i zasilania ramy o rozmiarze H
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(b) Koncéwki mocy o rozmiarze ramy H

Rysunek 3.8: (a) i (b) - Zaciski uziemienia i zasilania ramy o rozmiarze H

3.2.2 Okablowanie Zasilania/Uziemienia i Bezpieczniki

UWAGA!

Uzywaj odpowiednich koncéwek kablowych do kabli zasilajgcych i uziemiajgcych.

UWAGA!

Czute urzadzenia, takie jak sterowniki PLC, regulatory temperatury i przewody termoparowe, muszg
by¢ utrzymywane w minimalnej odlegtosci 0.25 m (9.84 cala) od przetwornicy czestotliwosci i od
przewodow tgczgcych przetwornice z silnikiem.
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NIEBEZPIECZENSTWO!
Nieprawidtowe potfgczenia kablowe:
- Falownik zostanie uszkodzony, jesli zasilanie zostanie podtgczone do zaciskdw wyjsciowych
(U/T1, V/T2 lub W/T3).
- Przed wigczeniem zasilania falownika nalezy sprawdzi¢ wszystkie potaczenia.

- W przypadku wymiany istniejacego falownika na falownik CFW-11 nalezy sprawdzi¢, czy instalacja
i okablowanie sg zgodne z instrukcjami podanymi w niniejszym podreczniku.

UWAGA!
Urzadzenie réznicowoprgdowe (RCD):

- Podczas instalowania wytgcznika RCD w celu ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym,
po stronie zasilania falownika nalezy stosowac wytacznie urzadzenia o pradzie wyzwalajgcym
300 mA.

- W zaleznosci od instalacji (dtugos¢ kabla silnika, typ kabla, konfiguracja wielosilnikowa itp.) moga

wystgpic ucigzliwe wytgczenia RCD. Skontaktuj sie z producentem wytgcznika RCD, aby wybrac
najbardziej odpowiednie urzgdzenie do uzytku z falownikami.

Vs

gﬁy’f@ WSKAZOWKA!
Srednice drutu podane w Tabela 3.2 na stronie 3-13 sg wartosciami orientacyjnymi. Warunki
instalacji i maksymalny dopuszczalny spadek napiecia muszg by¢ brane pod uwage przy
prawidtowym doborze okablowania.

Bezpieczniki wejsciowe:

Nalezy stosowac szybkie bezpieczniki (typu pdtprzewodnikowego) na wejsciu w celu ochrony prostownika
falownika i okablowania. Patrz Tabela 3.2 na stronie 3-13 w celu wybrania odpowiedniej wartosci
znamionowej bezpiecznika (I?musi by¢ rowna lub nizsza niz wskazana w Tabela 3.2 na stronie 3-13,

nalezy wzig¢ pod uwage wartos¢ wygaszania pradu zimnego (a nie termojadrowego).

Aby spetic¢ wymagania UL, nalezy stosowac bezpieczniki zgodnie z Tabela 3.5 na stronie 3-20.
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Tabela 3.2: Zalecany przekrdj przewodu i bezpieczniki dla modeli standardowych - nalezy uzywac wytacznie przewodu miedzianego [75 °CJ.

o Zalecane Zalecane przez WEG
. — . T} bezpieczniki WEG | bezpieczniki FNHFE
E. Zaciski Zasilania Okablowanie g ENH aR Kontakt aR z koricéwka
= 8 * . dtynk
§ = Cyki L nozowy podtynkowa
s E ) Zalecany | Pracy o s < 5 5
o : Sruba (Klucz/ | Moment . £ 8§ [EE WEG €& W  WEG
e« Terminale Gtowica sruby) Obrotowy L e E S S8 WAl peference N & [A] |Reference
N.m (Ibf.in) g2 o« o
ALT-si2-Tas| M12 ek | gy | HD |2x50(2x1/0]
R - =
E U/T1 - /T2 - W/T3 szedciokgtnym) (5631.00) ND |2x70l2x2/0 IS
S M12 (krzyzak 2
o 60 HD / 3 FNH2- FNH3FEM-
=) - o
- DC+, DC lz.’rbem (531.00) ND 2x95(2x3/0 & 320000 | 2 | 450 A50K-A 3 | 450 450Y-A
E szesciokatnym) _~<Q
O M8 (krzyzak HD / =
@ z them 10889 | \p 70 | 2/0 |&
|| szesciokatnym)
R/L1-S/L2-T/ | M12 (krzyzak 60 HD |2x70/2x1/0
L3-U/T1-V/T2 - z tbem (531.00) g
E W/T3 szesciokatnym) : ND |2x95|2x4/0|8
5 M12 (krzyzak 2
3 60 HD/ 3 FNH2- FNH3FEM-
=) - 2
- DC+, DC 'z.’fbem (531.00) ND 2 x 120(2 x 4/0 & 414000 | 2 | 630 B30K-A 3 | 450 450Y-A
E szesciokatnym) g-
& M8 (krzyzak HD / =
& zfoem 10(885) | o | 120 | 4/0 | %
e szesciokatnym)
R/ -S/L2-T/ | M12 (krzyzak 60 HD |2 x 120 2 x 4/0
L3 - U/T1 - V/T2 - z1bem 531.00) 2
g W/T3 szesciokatnym) ' ND |2x120/2x4/0| 9
P M12 (krzyzak 2
8 60 HD/ 3 FNH2- FNH3FEM-
= - 14
- DC+, DC ,zlfbem (531.00) ND 2x 1502 x 300| & | 414000 | 2 | 710 710K-A 3 | 500 500Y-A
E szesciokatnym) il
&) M8 (krzyzak HD / &
& z tbem 1085 | \p | 120 | 4/0 <z
| szesciokatnym)
R -S/L2-T/ | M12 (krzyzak 60 HD |2 x 120 2 x 4/0
L3-U/M1-V/T2 - z toem (531.00) g
E W/T3 szesciokatnym) : ND |2 x185/2x 350/ 2
~ M12 (krzyzak 2
S 60 HD/ 3 FNH2- FNH3FEM-
=] - 1
- DC+, DC ,z I’rbem (531.00) ND 2 x 240[2 x 500 & 1051000/ 3 | 900 900K-A 3 |630 630Y-A
E szesciokatnym) _3
&) M8 (krzyzak I
& zthem 10 (88.5) F,'\‘%/ 185 | 350 |
szesciokatnym)
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o Zalecane Zalecane Przez WEG
. — . 4 bezpieczniki WEG | Pezpieczniki FNHFE
N
g Zaciski Zasilania Okablowanie ® FNH aR Kontakt aR z Koricwka
g g Cykl ?;_"' @ nozowy Podtynkowa
s E Zalecany | FTacY g g < 5 5
2 . Sruba (klucz/ | Moment £ 9o = WEG € & W WEG
o 2 = £ =
WCTELD Glowica $ruby)| Obrotowy i || A s ﬁ RS o] Reference| § © [A] Reference
N.m (Ibf.in) 2 o o« c
R/L1-S/L2-T/ | M12 (krzyzak 60 HD [3x120 3 x 4/0 .
L3-U/T1-V/T2 - z tbem
E—; W/T3 szedciokatnym) (531.00) | ND [3x 1203 x 4/0 2
= M12 (krzyzak 2
9 60 HD/ |76 mm| 5 4 |- FNH2- FNH3FEM-
= DC+, DC- z fbem 531.00) | ND | @ |30n@ | §|1445000| 3 11000 | 4o a | 3 | 700 000
% szesciokatnym) ' g-
o M8 (krzyzak =
& 2 tbemn 10 (88.5) 'LDD/ 120 | 470 | 8
| szesciokatnym)
R/LT1-S/L2-T/ | M12 (krzyzak 60 HD [3x120 3 x 4/0 .
L3 - U/T1 - V/T2 - z foem
h W/T3 szesciokatnym) (631.00) | ND [3x 150/3 x 300 2
3 M12 (krzyzak 2
S 60 HD/ |76 mm| . 3 2 X FNH2- FNH3FEM-
= DC+, DC- Zl{bem (531.00) ND @ 3in® _8 1445000, 3 630 | 630K-A 3 1800 800Y-A
% szesciokatnym) ' _C;
&) M8 (krzyzak &
@ z toem 10 (88.5) '?\PD/ 150 | 300 |
g szesciokatnym)
RL1-S/L2-T/ | M12 (krzyzak 60 HD [3x120 3 x 4/0 .
L3-U/T1 -V/T2 - z tbem
% W/T3 szesciokatnym) (631.00) | ND |3 185/3x 350 2
N M12 (krzyzak 3
5 60 HD/ 102 ) N 2 X FNH2- FNH3FEM-
2 DG+, DC- 2 fbem (631.00) | ND |mm@|4N® | 5|14480001 3 | 245 | 790xa | 3 [990] goov.A
= szesciokgtnym) _fcl
o) M8 (krzyzak D / >
) z1bem 10885) | \p | 185 | 350 )
|| szesciokatnym)
R/L1-S/L2-T/ | M12 (krzyzak 60 HD |3 x 150|3 x 300
L3-U/T1-V/T2 - z tbem g
© M12 (krzyzak 2
5 60 HD/ | 102 . . 2 X FNH2- FNH3FEM-
e DC+, DC- zibem 53100 | ND |mm@|40n @ 811445000 3 | 500 | 2ioka | 3 990 gogva
% szesciokatnym) :xl
M8 (krzyzak 2
O N
D 2 tbem 10 (88.5) 'LDD/ 185 | 500 | &
szesciokatnym)
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1o Zalecane Zalecane Przez WEG
s — . 2 bezpieczniki WEG | Pezpieczniki FNHFE
> N
% Zaciski Zasilania Okablowanie ® FNH aR Kontakt aR z Koricwka
g % Cykl f‘:? nozowy Podtynkowa
O.= =<
= E Zalecany A % ﬁ e &
) . Sruba (klucz/ | Moment c| @ E 2 WEG €2 W WEG
o 2 = 2 € E € E
D Gtowica $ruby)| Obrotowy il || A fe) E| & 5 LA Reference| § © [A] Reference
N.m (Ibf.in) e 8 i &
R1/11,1 -R2/L1,2 HD |4 x120[4 x 4/0
-S1/L2,1-82/ | M12 (krzyzak 60
12,2 - T1/L3,1 - z1ibem 531.00) 2
E T2/L3,2 szesciokatnym) ' ND 14 x150/4 x 300/ 2
| /T - VT2 - WIS = 2 FNH2 FNH3FEM
o B D X - |
- or po. | ekl g0 | hDs | 102 |, | 8]0 2 | s0o | sooka | 2199 s000v-A
z , szesciokatnym) (631.00) | ND |mm @ <
O N
M8 (krzyzak HD / <
& ztbem 10(885) | \p [2x70(2x2/0
|| szesciokatnym)
R1/L1.1-R2/11.2 HD |4 x 120|4 x 4/0
-S1/2,1-82/ | M12 (krzyzak 60
2,2 -T1/L3,1 - z foem (631.00) g
E T2/L3,2 szedciokatnym) : ND 14 x 15014 x 300| 9
p| [T -V/T2-WITS o ox | FNH2 FNH3FEM
(@] - D X - -
- or po. | ekemrakcl g0 | hps | 2X | ax | g[1091000) 3 Fgao | gooka | ° 19 s000v-A
= ’ =z (631.000 | ND |7, 3in® | ¢
& szesciokgtnym) =
M8 (krzyzak D/ L
@ z tbem 10(88.5) | \p [2X12012x4/0
| szesciokatnym)
H R1/é_11/,|12- 1Rz{s|_21/,2 HD |4 x 150[4 x 300
12,2 -T1/31 - M1§ fg;zrfak 60 _
£ T2/L3,2 o (531.00) g
< Szesmokatnym) ND 4 x 240[4 x 500 ke
§ U/t - ¥éT2 - W/ 5
ks 2x | FNH2- FNH3FEM-
=} 2
r M12 (krzyzak 2 x ©| 14450001 3 | 905 | gook-a | 2 1299 1250v-A
z DC+, DC- zibem 60 HD /g m| 2X3 | 2
% szesoiokatnym)| 63100 | ND [T ine :
M8 (krzyzak HD / -
& z tbem 10(88.5) | \p [2X120/2x4/0
szesciokgtnym)
R1/L1,1 -R2/L1,2 HD |4 x185/4 x 350
-S1/L2,1-82/ | M12 (krzyzak 0
< 12,2 - T1/L3,1 - z1{bem (531.00) z
= T2/L3,2 szesciokatnym) : ND 14 x 24014 x 500/ 2
| WTL-VT2 - WS 3 2x | FNH2 FNHSFEM
I ; R X - -
= or po. | etk a0 | HD/ | 2% | 2xa | 8)"**°0%) 8 o0 | gooka | 3 (149 1400v-A
% ’ szesciokgtnym) (681.00) | ND | | IN® | x
N
O M8 (krzyzak "y <
& ztbem 10(88.5) | \p [2x150[2x300
szesciokatnym)

(1) W tych zastosowaniach bezpieczniki nie moga by¢ instalowane na roztacznikach FSW i RPW - tylko na indywidualnych podstawach montazowych
BNH.
(2) Szyna miedziana 6,4 mm (1/4 cala) musi mie¢ szerokos$¢ okreslong w Tabela 3.2 na stronie 3-13.
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Tabela 3.3: Zalecane okablowanie/bezpieczniki dla modeli z zasilaniem DC (specjalny sprzet DC) - uzywac wylgcznie okablowania mied-
zianego (75 °C)

Zaciski Zasilania

Okablowanie

> < 3 e
g < Zalecan (o} E E o in
5 $ruba (Klucz/ Y| Cyk T 5§ S
Model K] . h Moment c| O oA
£ Terminale Gtowica Pracy | mm? AWG | £ 2 S g .2
N 5 Obrotowy N.m € o N & 0
o Sruby) . o N QI @
o (Ibf.in) = 3 m~ N
M12 (krzyzak HD 2x50 | 2x1/0
U/T1 - V/T2 -W/T3|  ztbem 60 (531.00) g
szes’ciokatnym) ND 2x70 2x1/0 g
M12 (krzyzak 2
CFW110242T4DC DC+, DC- z tbem 60 (531.00) |HD/ND| 2x95 | 2x3/0 g 420 |Zobacz uwage @
szesciokatnym) E
M8 (krzyzak <
& z tbem 10(88.5) |HD/ND| 70 1/0 | &
szesciokatnym)
M12 (krzyzak HD 2x70 | 2x1/0
U/T1 - V/T2 - W/T3 z tbem 60 (531.00) =
Szes'ciokatnym) ND 2x120 2x4/0 g
M12 (krzyzak 2
CFW110312T4DC DC+, DC- z tbem 60 (5631.00) [HD/ND| 2x120 | 2x4/0 \g 540 |Zobacz uwage @
szesciokatnym) '_:3
M8 (krzyzak N
& z tbem 10(88.5) |HD/ND| 120 4/0 | 8
F szesciokatnym)
M12 (krzyzak HD | 2x120 | 2x4/0
U/T1 - V/T2 - W/T3 z tbem 60 (531.00) g‘
szesciokatnym) ND 2x120 | 2x4/0 _g
M12 (krzyzak 2
CFW110370T4DC DC+, DC- z tbem 60 (5631.00) [HD/ND| 2x150 | 2 x 300 ‘% 640 |Zobacz uwage @
szesciokatnym) 'S
M8 (krzyzak &
& z tbem 10(88.5) |HD/ND| 120 4/0 | 8
szesciokatnym)
M12 (krzyzak HD | 2x120 | 2x4/0
U/T1 -V/T2-W/T3|  ztbem 60 (531.00) g
szesciokatnym) ND 2x185 | 2x350 _g
M12 (krzyzak 2
CFW110477T4DC DC+, DC- z tbem 60 (5631.00) [HD/ND|76 mm®| 3in® \g 830 |Zobacz uwage @
szesciokatnym) ‘S
M8 (krzyzak 'S
& z tbem 10(88.5) |HD/ND| 185 350 |
szesciokatnym)
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Zaciski zasilania Okablowanie _ ® 7
g < £ <
g . o | = xz
. $ruba (Kiucz/| 231803V | gy 5| § c2
Model S| : ) Moment €| 9 S 8
= Terminale Glowica Pracy | mm? | AWG | € | 2 23
N z Obrotowy N.m £ a 2
o Sruby) ; G | N 20
o (Ibf.in) = (0] R
m m &
M12 (krzyzak HD | 83x120 | 3x4/0
U/T1 - V/T2 - W/T3 z tbem 60 (531.00) §‘
Szes'ciokatnym) ND 3x120 3x4/0 g
M12 (krzyzak 2
CFW110515T4DC DC+, DC- z tbem 60 (5631.00) |HD/ND|76 mm®| 3in® ‘g 890 |Zobacz uwage @
szesciokatnym) 'c_zz
M8 (krzyzak '
& 7 foem 10(88.5) |HD/ND| 120 4/0 | %
szesciokatnym)
M12 (krzyzak HD | 3x120 | 3x4/0
U/T1 - V/T2 -W/T3|  ztbem 60 (531.00) g
Szes'ciokatnym) ND 3x 150 3 x 300 g
M12 (krzyzak 2
CFW110601T4DC DC+, DC- z tbem 60 (531.00) |HD/ND|76 mm®| 3in® g 1035|Zobacz uwage @
szesciokatnym) 'i;l
M8 (krzyzak <
S, z tbem 10(88.5) |HD/ND| 150 30 | %
o szesciokgtnym)
M12 (krzyzak HD | 3x120 | 3x4/0
U/T1 - V/T2 - W/T3 z tbem 60 (531.00) §
Szeécioka‘tnym) ND 3x185 | 3x350 g
M12 (krzyzak 2
CFW110720T4DC DC+, DC- z tbem 60 (631.00) |[HD/ND[102 mm® 4in® ‘% 1245|Zobacz uwage @
szesciokatnym) '_C;l
M8 (krzyzak N
S, ztbem 10(88.5) |HD/ND| 185 350 |8
szesciokatnym)
M12 (krzyzak HD 3x 150 | 3x300
U/T1 -V/T2-W/T3|  ztbem 60 (531.00) g
szesciokatnym) ND | 3x185 | 3x500 3
M12 (krzyzak 2
CFW110760T4DC DC+, DC- z tbem 60 (531.00) |HD/ND|102 mm @ 4in ® ‘g 1245|Zobacz uwage M
szesciokatnym) a
M8 (krzyzak =
S, z tbem 10(88.5) |HD/ND| 185 500 | %
szesciokatnym)
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Zaciski zasilania

Okablowanie _ 7
£ S £
o X o | E x =
Model 5 $ruba (Klucz/ Zhjl"c';‘i::}c’ Cyk =R g2
€ Terminale Glowica | o Pracy mm? | AWG | § @ 29
N 2 rotowy N.m £ 2 2
o Sruby) Ibf.i > N 20
o (Ibf.in) 8 NS
o g
M12 (krzyzak HD | 83x150 | 3x300
U/T1 - V/T2 -W/T3[  ztbem 60 (531.00) z
Szes'ciokatnym) ND 3x 185 3 x 400 g
M12 (krzyzak 2 o x
CFW110795T4DC DC+, DC- z tbem 60 (531.00) |[HD/ND[102mm® 4in® | & 800 Zobacz uwage @
szesciokatnym) ‘S_
M8 (krzyzak 9
& z tbem 10(88.5) |HD/ND| 185 400 |
szesciokatnym)
M12 (krzyzak HD | 4x120 | 4x4/0
U/T1 - V/T2-W/T3[  ztbem 60 (531.00) z
Szes'ciokatnym) ND 4 x 150 4 x 300 g
M12 (krzyzak oy 76 2 ox
CFW110877T4DC DC+, DC- z tbem 60(531.00) |HD/ND| ="y [2x3in® 2 500 |Zobacz uwage @
szesciokatnym) 3
M8 (krzyzak R
@ z tbem 10(88.5) |HD/ND| 4x120 | 4x4/0 | &
H szesciokatnym)
M12 (krzyzak HD | 4x150 | 4x300
U/T1 - V/T2 -W/T3[  ztbem 60 (531.00) z
szesciokatnym) ND 4x240 | 4x500 _g
M12 (krzyzak 0% 76 S oy
CFW111062T4DC @ DC+, DC- z tbem 60(631.00) |HD/ND| ="y [2x3in® 2 00 |Zopacz uwage @
szesciokatnym) '_C;L
M8 (krzyzak R
& z tbem 10(88.5) |HD/ND| 2x120 | 2x4/0 | &
szesciokatnym)
M12 (krzyzak HD | 2x120 | 2x4/0
U/T1 - V/T2 -W/T3[  ztbem 60 (531.00) z
szesciokatnym) ND 4x185 | 4x350 _g
M12 (krzyzak %102 2 o x
CFW111141T4DC @ DC+, DC- ztbem 60 (631.00) |HD/ND 2x4inm 2 Zobacz uwage @
mm @ @ | 900
szesciokatnym) '_(3.
M8 (krzyzak R
& z tbem 10(88.5) |HD/ND| 2x150 | 2x300 | &
szesciokatnym)

(1) Szyna miedziana 6,4 mm (1/4 cala) musi mie¢ szerokos$c okreslong w Tabela 3.3 na stronie 3-16.
(2) Stosowac bezpieczniki o wartosci It mniejszej lub réwnej wartosci okreslonej w Tabela 3.2 na stronie 3-13 oraz napiecie i zdolno$¢ wytaczania dla

800 Vdc.

(8) W tych zastosowaniach bezpieczniki nie moga by¢ instalowane na roztacznikach FSW i RPW - tylko na indywidualnych podstawach montazowych

BNH.
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Tabela 3.4: (a) i (b) - Zalecane zaciski do podigczenia zasilania

(a) Kable o wymiarach w mm?

Rozmiar ; A .
pr[zng‘mc;]du Sruba Producent wtyﬁgsx:;kkod Kod narzedzia do zaciskania zla_::ci:szll(ogw
Narzedzie bez matrycy: MY29-3 lub Y644 lub Y81
5 " Burndy (FC) YATCL | qoolidie: Y46 Iub Y35 lub Y750 / UTCRT 1
Tco 36916 Narzedzie reczne: 1490748-1 Jaw: 1490413-5 +
v 1490414-3
Hollingsworth RM 70-8 H 6.500
Narzedzie bez matrycy: MY29-3 lub Y644 lub Y81
M8 Burndy (FC) YAZEL Tool+die: Y46 lub Y35 lub Y750 / U26RT 1
Narzedzie reczne: 1490748-1 Jaw: 1490413-6 +
70 Tyco 321870 1490414-3
Hollingsworth RM70-12 H 6.500
M12 Reczne hydrauliczne narzedzie do Sciskania (pozycja TE: 1
Tyeo 7100285 11490749-1) Forma: 1583098-1
Hollingsworth RM 120-8 H 6.500
M8 Reczne hydrauliczne narzedzie do $ciskania (pozycja TE: 1
Tyeo 7098201 11490749-1) Forma: 1583098-1
120 Hollingsworth RM120-12  |H 6.500
M12 Reczne hydrauliczne narzedzie do Sciskania (pozycja TE: 1
Tyco 709820-3 1490749-1) Forma: 1583098-1
M8 Hollingsworth RM 150-8 H 6.500
150 Hollingsworth RM150-12 H 6.500
M12 Tco 209821-3 Reczne hydrauliczne narzedzie do Sciskania (pozycja TE: 1
v 1490749-1) Forma: 1752868-1 + 46751-2
Hollingsworth RM185-12 Narzedzie hydrauliczne: H6-500 1
185 M12 Narzedzie bez matrycy: Y644 lub Y81 Narzedzie +
Burndy (FC) YASIL matryca: Y35 lub Y750 / U31RT !
Hollingsworth RM240-12 Narzedzie hydrauliczne: H6-500 1
240 M12 Narzedzie bez matrycy: Y644 lub Y81 Narzedzie +
Burndy (FC) YASALE | ihatryca: Y35 lub Y750 / U34RT !
(b) Kable o rozmiarze w AWG
Rozmiar . q .
: l{)vrvzgykodq” Sruba Producent Zamskkvgg(kowy, Kod narzedzia do zaciskania z:la-clz‘i:szl?gw
cmi
Hollingsworth R 10516 H 6.500
Narzedzie bez matrycy: MY29-3 lub Y644 lub Y81
1/0 M8 Burnay (FCI) YA2SL | o0lidie: Y46 Iub Y35 lub Y750 / U25RT 1
Narzedzie reczne: 1490748-1 Jaw: 1490413-5 +
Tyeo 86916 1490414-3
Hollingsworth 20516 H 6.500
Narzedzie bez matrycy: MY29-3 lub Y644 lub Y81
M8 Burndy (FCI) YABL | Toolidie: Y46 ub Y35 lub Y750 / U26RT 1
Narzedzie reczne: 1490748-1 Jaw: 1490413-6 +
2/0 Tyco 321870 1490414-3
Hollingsworth R 4038 H 6.500
M12 Reczne hydrauliczne narzedzie do $ciskania (pozycja TE: 1
Tyeo 7098208 |1490749-1) Forma: 1583098-1
Hollingsworth R 2038 H 6.500
M8 Reczne hydrauliczne narzedzie do Sciskania (pozycja TE: 1
"0 Tyeo 7098201 11490749-1) Forma: 1583098-1
Hollingsworth R 4038 H 6.500
M12 Reczne hydrauliczne narzedzie do Sciskania (pozycja TE: 1
Tyco 709820-3 | 4490749-1) Forma: 1583008-1
Hollingsworth RM150-12 H 6.500
300 M12 Reczne hydrauliczne narzedzie do $ciskania (pozycja TE: 1
Tyeo 7098218 | 1490749-1) Forma: 1752868-1 + 46751-2
Hollingsworth R 35012 Narzedzie hydrauliczne: H6-500 1
350 M12 Narzedzie bez matrycy: Y644 lub Y81 Narzedzie +
Burndy (FCI) YASTL matryca: Y35 lub Y750 / U31RT !
Hollingsworth R 50012 Narzedzie hydrauliczne: H6-500 1
M12 i : i
500 Burndy (FC) YA34LG Narzedzie bez matrycy: Y644 lub Y81 Narzedzie + 1

matryca: Y35 lub Y750 / U34RT
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Tabela 3.5: Specyfikacja bezpiecznikdw i wytqcznikdw zgodna z normami UL i IEC

Ochrona falownika z bezpiecznikami ® SR fa[o_w_n ika za pomoca wylgcznika
réznicowopradowego
Maksymalny Maksym.alny IEE
. . Maksymalny zZnamionowy L .
Model prad Typ bezpiecznika rad tacznika Minimalne wymiary Maksymalny
znamionowy / numer zwgrcqio Vv\cy; . du, obudowy (gtebokosé X | prad zwarciowy
bezpiecznikow referencyjny relowy o pra wysokosé X szerokos¢) zasilacza
e h zasilacza zZnamionowego

Wepeiowye silnika (FLA) ©
CFW11 0242 T 4 300 %
CFW110312T 4 ) ) 250 % 600 x 2000 x 800 mm
CFW110370T 4 700A - |Bezpiecznik Kasy J 200 % (23,6 x 78,7 x 31,5 cala)
CFW11 0477 T4 150 %
CFW110515T 4 225 %
CFW11 0601 T4 ) ) 100 KA przy 200 % 600 x 2000 x 1400 mm
CFW110720 T 4 00A Bezplecznikkesy J| g0 v 167 % (23,6 x 78,7 x 55,1 cala) | 65 KA przy 480V
CFW110760T 4 158 %
CFW110795T 4 WEG high speed 200 %
CFW11 0877 T 4 FINHS-900K-A / 175 % 600 x 2000 x 1400 mm
CFWT11062T 4 | 2X900A  Bussmann FBP-900 150 % (23,6 x 78,7 x 55,1 cala)

/ Mersen Ferraz

CFW11 1141 T 4 A070URD32KI0900 140 %

(1) Wartosci te zostaly okreslone z uwzglednieniem wymagan UL (bezpieczenstwo i uszkodzenie catej instalacji), a nie limitu, aby nie zniszczy¢
wewnetrznych elementéw falownika (np. modutu prostownika). W takim przypadku wymagane jest uzycie bezpiecznikow pdtprzewodnikowych o
wartosci I’t rownej lub nizszej niz okreslona w Tabela 3.2 na stronie 3-13 (tylko odpowiednie bezpieczniki potprzewodnikowe moga zapewnic¢ ochrone
elementow wejsciowych, takich jak prostowniki).

(2) W takim przypadku nalezy zainstalowac¢ falownik wewnatrz metalowego panelu lub uzy¢ falownika z akcesorium UL typu 1 (zestaw) (dostepne tylko
dlaramy FiG).

3.2.3 Pofaczenia Zasilania

Akcesoria
DC- DC+
Zewnetrzny jE————
modut
hamowania
Rezystor
hamowania
oc+ (D) B
=
—I-—‘ 3 .
PE o—9 Dr[s|T]u]v]w|D] [|re[w]v]y]
o) .
Ro > =
So > e
To D NS R B -
Zasilanie EOs DO Bé_z_b]é_c_ih_iki Tarcza
Odtacznik

(a) Modele z zasilaniem AC
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Zasilacz DC ™

D [ e

i =
eyt

A1 FE FEyy ]

(b) Modele z zasilaniem prgdem statym

Rysunek 3.9: (a) i (b) - Polaczenia zasilania i uziemienia - rozmiary ramy Fi G

Akcesoria

hamowanie
modut

Hamowanie
rezystor

B

@PE o—e |@|R1|R2|Sv1|82|T1|T2|UV|V|W|@|
I |

Ro e =

So S N . A :

To— > lelte=— .

o | | |Bezpiecznii T Tarcza
Zasilanie Odiacznik Line reactor M

Bezpieczniki Reaktor liniowy @
(a) Modele z zasilaniem AC - rozmiar ramy H
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Zasilanie prgdem statym

|:| |:| Bezpieczniki
DC- DC+
=
=
|D]r1|r2[st[s2|T1][T2|U [V [W]D|  [PE[W]V]U]

@PE

Tarcza

(b) Modele z zasilaniem prgdem statym - rozmiar ramy H

(1) W przypadku modeli o rozmiarze ramy H wymagane sa dwie reaktancje linii przy minimalnym spadku napiecia wynoszacym 3 % w warunkach
znamionowych falownika.
L =919 [uH] . AV 6] Vi V]

fa [Hz] . 1A]

AV = Procentowy spadek napiecia.

V,, = Napigcie zasilania falownika.

fr = Czestotliwosc linii.

| = prad reaktora. Jest to rowne wartosci skutecznej pradu wejsciowego dla modeli 584T6 i 625T6. W modelach 758T6 i 804T6, poniewaz uzywane
sg 2 ditawiki na falownik, prad dtawika stanowi potowe catkowitego pradu wejsciowego rms - w przypadku projektowania termicznego i nasycenia
dfawikow liniowych w tym przypadku nalezy rowniez wzig¢ pod uwage niezrownowazenie pradu wynoszace 15 % miedzy dtawikami, jak okreslono w
uwadze (2) ponizej.

(2) W przypadku modeli 758T6 i 804T6 o rozmiarze ramy H konieczne sa dwa dtawiki liniowe o minimalnym spadku napiecia 3 % kazdy. Uzyj réwnania
podanego w uwadze (1), aby obliczy¢ wartos¢ indukcyjnosci L. Na przyktad dla modelu 804T6 z zasilaniem 690 Vac / 50 Hz L = 108 uH. W przypadku
projektowania dtawikdw liniowych pod katem temperatury i nasycenia nalezy wzig¢ pod uwage potowe catkowitego pradu skutecznego falownika i
asymetrie pradowa wynoszaca 15 % miedzy dtawikami. Na przyktad w modelu 758T6 z zasilaniem 575 Vac maksymalny prad w kazdym dtawiku wynosi
1.15.(758 /2) = 436 A.

Rysunek 3.10: (a) i (b) - Potgczenia zasilania i uziemienia - rozmiar ramy H

3.2.3.1 Potaczenia Wejsciowe

Ve

NIEBEZPIECZENSTWO!

Zapewni¢ urzadzenie oditgczajgce zasilanie wejsciowe falownika.

Urzadzenie to musi odtaczac linie zasilania od wejscia falownika (przy niskim napieciu), gdy jest
to konieczne (na przyktad: podczas prac konserwacyjnych).

UWAGA!

Stycznik lub inne urzgdzenie, ktére czesto odtgcza i ponownie podtgcza zasilanie AC do
falownika w celu uruchomienia i zatrzymania silnika, moze spowodowac uszkodzenie sekcji
zasilania falownika. Naped zostat zaprojektowany tak, aby wykorzystywac sygnaty sterujgce do
uruchamiania i zatrzymywania silnika. Jesli urzadzenie wejsciowe jest uzywane w tym celu, nie
moze ono wykonywac wiecej niz jedng operacje na minute; w przeciwnym razie moze dojs¢ do
uszkodzenia falownika.
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-

UWAGA! )
& Zasilanie falownika musi mie¢ uziemiony przewdd neutralny. W przypadku sieci IT nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami opisanymi w Pozycja 3.2.3.1.2 Sieci IT na stronie 3-23. )
, B\
f WSKAZOWKA!
Napiecie wejsciowe zasilania musi by¢ zgodne z napieciem znamionowym falownika. )
L B\
@ WSKAZOWKA!
Kondensatory korekgji wspdtczynnika mocy nie sg potrzebne na wejsciu falownika (R, S, T) i nie
moga byc¢ instalowane na wyjsciu (U, V, W). )
, B\
Eﬁ: WSKAZOWKA!
W przypadku modeli ze specjalnym sprzetem DC nalezy zapewni¢ zewnetrzny obwadd tadowania
wstepnego. Wiecej informaciji mozna uzyskac od producenta. )

3.2.3.1.1 Pojemnos¢ Zasilacza

Odpowiedni dla obwoddw o wydajnosci nie wiekszej niz:
- 100 KA symetrycznie przy 240 V lub 480 V, gdy falownik jest zabezpieczony bezpiecznikami;
- 65 kA symetrycznie przy 240 V lub 480 V, gdy falownik jest zabezpieczony wytgcznikiem czasowym.

Zgodnos¢ z norma UL - patrz Tabela 3.5 na stronie 3-20.

3.2.3.1.2 Sieci IT

Ve

A

UWAGA!

Aby uzywac falownikdw o rozmiarach ram F, G i H w sieciach IT (z neutralnym przewodem
nieuziemionym lub uziemionym poprzez rezystor o wysokiej rezystanciji), lub w sieciach tréjkatnych
Z uziemieniem naroznym, konieczne jest odtgczenie kabla z koncdowka pierscieniowa od szyny
uziemiajgcej i podigczenie go do izolowanego punktu na bloku zaciskéw zasilajgeych, jak pokazano
na rysunku. Rysunek 3.11 na stronie 3-24 i Rysunek 3.12 na stronie 3-24.

Jest to konieczne, aby unikna¢ uszkodzen podczas pracy z wejsciem liniowym zwartym z masa.

WSKAZOWKA!

Zabezpieczenie przed zwarciem doziemnym (FO74) jest przeznaczone do ochrony IGBT i nie
moze by¢ aktywowane, gdy wyjscie falownika jest zwarte do masy, gdy jest zasilane z sieci IT.
Zewnetrzne urzadzenia monitorujgce izolacje powinny by¢ uzywane do monitorowania usterek

systemu.
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Usunac¢

Pofaczenie
(a) Pozycja poczgtkowa

(b) Pozycja koncowa (IT)
Rysunek 3.11: (a) i (b) - Potaczenia uziemiajace - lokalizacja i procedura dostosowania do sieci IT lub naroznych sieci uziemiajacych

J

A\ ‘
FPTTERTRLON

\

Pofaczenie
(b) Pozycja koncowa (IT)

Pofaczenie
(c) Pozycja koncowa (IT)
Rysunek 3.12: Potgczenia uziemiajgce - lokalizacja i procedura dostosowania do sieci IT lub sieci z uziemieniem w trojkat - rozmiar ramy H

(a) Pozycja poczgtkowa

3.2.3.1.3 Bezpieczniki Sterujace Obwodu Ladowania Wstepnego

Specyfikacje uzywanego bezpiecznika pomochiczego:
Bezpiecznik topikowy 4 A/ 690 V.

Producent: Ferraz Shawmut.

Referencje handlowe: 17019-G.

Numer czesci WEG 10411508.

3.2.3.2 Hamowanie Dynamiczne

C UWAGA! )

Modele o rozmiarach ramy F, G i H nie sa wyposazone w wewnetrzny uktad hamulcowy IGBT.

W razie potrzeby nalezy zainstalowa¢ moduty hamujgce i rezystory zewnetrzne, jak pokazano na
Rysunek 3.13 na stronie 3-26.

& WSKAZOWKA! )

Ustaw P0151 i PO185 na warto$¢ maksymalng (800 V) podczas hamowania dynamicznego.

Moment hamowania, ktéry mozna uzyska¢ za pomoca przetwornic czestotliwosci bez hamowania
dynamicznego, waha sie w granicach 10 % do 35 % znamionowego momentu obrotowego silnika.

Aby uzyska¢ wyzsze momenty hamowania, nalezy zastosowac rezystory do hamowania dynamicznego. W

tym przypadku energia zregenerowana w nadmiarze jest rozpraszana na rezystorze zamontowanym poza
falownikiem.
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Ten typ hamowania jest uzywany w przypadkach, gdy wymagane sa krotkie czasy zwalniania lub gdy
napedzane sg duze obcigzenia bezwtadnosciowe.

W trybie sterowania wektorowego istnieje mozliwosé korzystania z "Optymalnego hamowania", co w wielu
przypadkach eliminuje potrzebe stosowania hamowania dynamicznego.
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(a) Rozmiary ramy Fi G

Zdejmij pokrywe ]

(b) Rozmiar ramy H

Rysunek 3.13: (a) i (b) - Kolejnos¢ podiaczania przewoddw DC+ i DC- w celu podtaczenia zewnetrznego modutu hamujacego do falownika
CFW-11
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3.2.3.3 Pofaczenia Wyjsciowe

4 M\

UWAGA!

& Falownik posiada elektroniczne zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika, ktére nalezy
dostosowac do napedzanego silnika. W przypadku podfgczenia kilku silnikow do tego samego
falownika nalezy zainstalowac indywidualne zabezpieczenia przed przecigzeniem. przekazniki dla
kazdego silnika.

UWAGA!

m Zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem dostepne w CFW-11 jest zgodne z normami IEC60947 -

4-2 i UL508C, nalezy zwrdci¢ uwage na nastepujgce informacie:

"Prad wyzwalajgcy rowny 1,25-krotnosci prgdu znamionowego silnika (P0401) ustawionego
w zorientowanym menu rozruchu.

Maksymalna wartos¢ dla PO398 (Wspdtczynnik serwisowy silnika) wynosi 1,15.

Parametry PO156, PO157 i PO158 (Prad przecigzeniowy przy odpowiednio 100 %, 50 % i 5 %
predkosci znamionowej) sa regulowane automatycznie, gdy parametry P0401 (Prad znamionowy
silnika) i/lub PO406 (Wentylacja silnika) sg regulowane w ukierunkowanej procedurze rozruchu.
Jesdli parametry PO156, P0157 i PO158 sa regulowane recznie, maksymalna dopuszczalna
wartos¢ wynosi 1,05 x P0401.

UWAGA!
Jesli miedzy falownikiem a silnikiem zainstalowany jest odtacznik lub stycznik, nigdy nie nalezy go
uruchamiac z obracajgcym sie silnikiem lub napieciem na wyjsciu falownika.

Charakterystyka kabla uzywanego do podtaczenia silnika do falownika, a takze jego utozenie, sg niezwykle
wazne, aby unikng¢ zakidcen elektromagnetycznych w innych urzadzeniach i nie wptywac na zywotnosé
uzwojen i tozysk sterowanych silnikéw.

Zalecenia dotyczace kabli silnika:

Kable nieekranowane:

Moze by¢ uzywany, gdy nie jest konieczne spemienie europejskiej dyrektywy dotyczacej kompatybilnosci
elektromagnetycznej (2014/30/UE).

® Kable silnika nalezy trzymac z dala od innych kabli (kable sygnatowe, kable czujnikow, kable sterujgce
itp.), zgodnie z Tabela 3.6 na stronie 3-28.

Emisje kabli mozna zmniejszy¢, instalujgc je w metalowym kanale, ktéry musi by¢ uziemiony na obu
koncach.

Podtgcz czwarty przewdd miedzy masa silnika a masa falownika.
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Hﬁ? WSKAZOWKA!
Pole magnetyczne wytwarzane przez cyrkulacje pradu w tych kablach moze indukowac prady
w pobliskich czesciach metalowych, nagrzewajac je i powodujgc dodatkowe straty elektryczne.
Dlatego trzy kable (U, V, W) nalezy zawsze trzymac razem.

Kable Ekranowane:

Sg obowiazkowe w przypadku koniecznosci spetnienia wymogow dyrektywy w sprawie kompatybilnosci
elektromagnetycznej (2014/30/UE), zgodnie z norma EN 61800-3 "Adjustable Speed Electrical Power Drive
Systems". Kable te dziatajg gtdwnie poprzez redukcje emisji promieniowania w zakresie czestotliwosci
radiowych.

Jesli chodzi o typy i szczegdty instalacii, nalezy postepowac zgodnie z zaleceniami normy IEC 60034-25
"Guide for Design and Performance of Cage Induction Motors Specifically Designed for Converter Supply”,
sprawdzi¢ podsumowanie na rysunku Rysunek 3.14 na stronie 3-28. Dalsze szczegdty i ewentualne
modyfikacje zwigzane z nowymi zmianami mozna znalezé w normie.

Kable silnika nalezy trzymac z dala od innych kabli (kable sygnatowe, kable czujnikéw, kable sterujgce
itp.), zgodnie z Tabela 3.6 na stronie 3-28.

System uziemienia musi by¢ dobrze potgczony miedzy kilkoma miejscami instalacji, takimi jak punkty
uziemienia silnika i falownika. Réznica napiecia lub impedancija miedzy kilkkoma punktami moze powodowac
przeptyw praddw pasozytniczych miedzy urzadzeniami podtaczonymi do uziemienia, powodujac problemy
z zaktdceniami elektromagnetycznymi.

Tabela 3.6: Minimalna odlegtosc migdzy kablami silnika i wszystkimi innymi kablami

Dtugos$é¢ Kabla Minimalna Odlegto$¢ Separacyjna
<30 m (100 ft) >10cm (3.94 in)
>30m (100 ft) > 25 cm (9.84 in)

PE

SCu PEs

(a) Symetryczne kable ekranowane: trzy koncentryczne zyly z zytq uziemiajgcq lub bez, wykonane symetrycznie, z
zewnetrznym ekranem z miedzi lub aluminium

@4

O,
O,

(b) Alternatywy dla przewodéw do 10 mm?
(1) SCu = miedziane lub aluminiowe ekranowanie zewnetrzne.
(2) AFe = stal ocynkowana lub zelazo.
(3) PE = przewdd uziemiajacy.
(4) Ekran kabla musi by¢ uziemiony na obu koricach (falownik i silnik). Uzyj potaczen 360° dla niskiej impedancji do wysokich czestotliwosci.
(5) W przypadku uzywania ekranu jako uziemienia ochronnego, musi on mie¢ co najmniej 50 % przewodnosci kabli zasilajgcych. W przeciwnym razie
nalezy dodac¢ zewnetrzny przewdd uziemiajacy i uzy¢ ekranu jako zabezpieczenia EMC.
(6) Przewodnosc¢ ekranowania przy wysokich czestotliwosciach musi wynosi¢ co najmniej 10 % przewodnosci fazowego kabla zasilajacego.

SCu

Rysunek 3.14: (a) i (b) - Kable pofgczeniowe silnika zalecane przez norme IEC 60034-25
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3.2.4 Pofaczenia Uziemiajace

Ve

NIEBEZPIECZENSTWO!

Nie nalezy dzieli¢ przewoddw uziemiajgcych z innymi urzadzeniami pracujgcymi przy wysokich
natezeniach pradu (np. silniki o duzej mocy, lutownice itp.). W przypadku instalaciji kilku falownikdw
nalezy postepowac zgodnie z procedurami przedstawionymi na Rysunek 3.15 na stronie 3-29
dotyczacymi podtaczenia uziemienia.

A

UWAGA!
Przewdd neutralny sieci musi by¢ solidnie uziemiony; jednakze przewdd ten nie moze by¢ uzywany
do uziemienia falownika.

>

NIEBEZPIECZENSTWO!

Falownik musi by¢ obowigzkowo podfgczony do uziemienia ochronnego (PE).

Nalezy przestrzega¢ nastepujacych zasad:

- Do podtaczenia uziemienia nalezy uzy¢ przewodu o minimalnym przekroju rdwnym wskazanemu
w Tabela 3.2 na stronie 3-13 lub Tabela 3.3 na stronie 3-16. W przypadku, gdy wymagany
jest inny przekrdj przewodu, nalezy postepowac zgodnie z lokalnymi przepisami i/lub normami
elektrycznymi.

- Podtacz potgczenia uziemienia falownika do szyny uziemiajgcej, do pojedynczego punktu
uziemienia lub do wspodlnego punktu uziemienia (impedancja < 10 Q).

- Aby zachowac zgodnos¢ z norma IEC 61800-5-1, nalezy podtgczy¢ falownik do uziemienia za
pomoca pojedynczego kabla miedzianego o minimalnym przekroju zyty 10 mm2, poniewaz
prad uptywowy jest wiekszy niz 3.5 mAac.

CFW-11 n°1 CFW-11 n°2 CFW-11 n°N

CFW-11 n°1 CFW-11 n°2

Wewnetrzna szyna uziemiajaca

szafy

Rysunek 3.15: Potgczenia uziemiajace z wieloma falownikami

3.2.5 Ztacza Stuzace do Sterowania

Potaczenia sterujgce (wejscia/wyjscia analogowe, wejscia/wyjscia cyfrowe) nalezy wykonacé na listwie
zaciskowej XC1 karty sterowania CC11.

Funkcje i typowe potgczenia przedstawiono na Rysunek 3.16 na stronie 3-31.
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Listwa . .
; Funkcja Ustawien o
____________ ) zaciskowa Fabrycznych Specyfikacje
A XCA
cw SN 1 | +REF | Dodatnie odniesienie Napiecie wyjsciowe: +5.4 V, £ 5 %
dla potencjometru Maksymalny prad wyjsciowy: 2 mA
< Al1+ | Wejscie analogowe 1: | Réznica
J : 3 Al Referencja predkosci Rozdzielczos¢: 12 bitow
25 kQ : " | (zdalna) Sygnat: 0 do 10V (R, = 400 kQ) / 0 do 20 mA / 4 do 20 mA (R, = 500
" H Q)
Maksymalne napiecie: + 30 V
v 4 REF- | Ujemne odniesienie dla | Napiecie wyjsciowe: -4.7 V, £ 5 %
CCwW Wi potencjometru Maksymalny prad wyjsciowy: 2 mA
--------- _f_ A2+ | Wejécie analogowe 2: | Réznica
= brak funkcji Rozdzielczosé: 11 bitéw + sygnat
6| A2- Sygnat: 0 do +10 V (R, = 400 kQ) / 0 do 20 mA / 4 do 20 mA (R, =
500 Q)
Maksymalne napiecie: + 30 V
7 | AO1 | Wyjscie analogowe 1: | Izolacja galwaniczna
predkosé Rozdzielczos¢: 11 bitow
Sygnat: 0 do 10V (R, = 10 kQ) / 0 do 20 mA / 4 do 20 mA (R, < 500 Q)
Ochrona przed zwarciem
8 | AGND | Odniesienie (0 V) dla Podtaczony do uziemienia (ramy) poprzez impedancje: rezystor 940
(24 V) | wyjscia analogowe kQ réwnolegle z kondensatorem 22 nF. Takie samo odniesienie jak w
przypadku DGND *
- 9 AO2 | Wyjscie analogowe 2: |zolacja galwaniczna
"' \ prad silnika Rozdzielczos¢: 11 bitow
P Sygnat: 0 do 10V (R, = 10 kQ) / 0 do 20 mA / 4 do 20 mA (R, < 500 Q)
P Ochrona przed zwarciem
{110 | AGND | Odniesienie (0V)dla Podtaczony do uziemienia (ramy) przez rezystor o impedancji 940 kQ.
£ (24 V) | wyjscia analogowe rownolegle z kondensatorem 22 nF. Takie samo odniesienie jak w
..... ‘L przypadku DGND *
11 | DGND+ | Odniesienie (0 V) dla Podtaczony do uziemienia (ramy) przez rezystor o impedanciji 940 kQ.
zasilania 24 Vdc rownolegle z kondensatorem 22 nF. Takie samo odniesienie jak w
przypadku AGND (24 V)
12 | COM | Punkt wspdlny wejsc
cyfrowych
13 | 24 Vdc | Zasilanie 24 Vdc Zasilanie 24 Vdc, + 8 %
Pojemnosé: 500 mA
Wskazéwki: W modelach z zewnetrznym zasilaniem sterujgcym 24
Vdc (CFW11...0...W...) pin 13 o XC1 jest traktowany jako wejscie, tzn.
uzytkownik musi zapewni¢ zasilanie dla falownika (dalsze szczegodty
mozna znalezé w Pozycja 7.1.4 Zewnetrzne Zasilanie Sterowania 24 \/dc na
stronie 7-1). We wszystkich innych modelach ten terminal jest wyjsciem,
1j. uzytkownik ma tam dostepne zasilanie 24 Vdc
14 | COM | Punkt wspdlny wejsc
.- cyfrowych
_/ 15 Di Wejdcie cyfrowe 1: 6 wejs¢ cyfrowych z izolacjg galwaniczna
H i Start/Stop Poziom wysoki = 18 V
- § i % |16 D2 | Wejscie cyfrowe 2: Niskipoziom<3V ~
—— Kierunek obrotéw Maksymalne napiecie wejsciowe = 30 V
i P (zdalny) Prad wejsciowy: 11 mA przy 24 V DC
- {1 17| D3 | wejscie cyfrowe 3:
: brak funkciji
- . 18| Dl4 | Wejscie cyfrowe 4:
H i ! brak funkciji
s L |19 DI5 | Wejscie cyfrowe 5:
Jog (zdalny)
L L 20| DI6 | Wejscie cyfrowe 6:
! ¥ 2" ramp
—l— 21 NF1 Wyjscie cyfrowe 1 DO1 | Ocena kontaktu:
20 C1 (RL1): Brak winy Maksymalne napiecie: 240 Vac
53 | NAT Maksymalny prad: 2 A
— NF - styk normalnie zamknigty
24 | NF2 | Wyjscie cyfrowe 2 DO2 | G - wspdiny
o5 c2 |(RL2: NA - styk normalnie otwarty
o6 | NA2 N > N, - predkos¢ >
P0288
27 | NF3 | Wyjscie cyfrowe 3
28 c3 DOS (RL3): N* > Ny - s
wartos¢ odniesienia
29 | NAS | hredkosci > P0O288

(a) Sygnaty na ztqczu XC1 - Wejscia cyfrowe pracujgce jako "aktywne wysokie"
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. Funkcja Ustawien
Listwa F Specyfikacje
] abrycznych
_zaciskowa
cw ST ey 1 +REF | Dodatnie odniesienie | Napiecie wyjsciowe: + 5.4V, + 5 %
dla potencjometru Maksymalny prad wyjsciowy: 2 mA
P i 2 | A1+ | Wejscie analogowe 1: | Réznica
o Referencja predkosci | Rozdzielczosc: 12 bitow
=5 ko i 3 All- | (zdalna) Sygnat: 0 do 10 V (Ry = 400 kQ) / 0 do 20 mA / 4 do 20 mA (R, = 500 Q)
4 i Maksymalne napiecie: = 30 V
4 REF- | Ujemne odniesienie Napiecie wyjsciowe: -4.7 V, + 5 %
CCW Moo _1‘_ dla potencjometru Maksymalny prad wyjsciowy: 2 mA
= 5 Al2+ | Wejscie analogowe 2: | Rdznica
brak funkgii Rozdzielczos¢: 11 bitéw + sygnat
6 Al2- Sygnat: 0 do £10 V (R, = 400 kQ) / 0 do 20 mA / 4 do 20 mA (R, = 500
Q)
Maksymalne napiecie: + 30 V
AO1 | Wyjscie analogowe 1: | Izolacja galwaniczna
predkoscé Rozdzielczos¢: 11 bitdw
Sygnat: 0 do 10V (R = 10 kQ) /0 do 20 mA / 4 do 20 mA (R_=< 500 Q)
Ochrona przed zwarciem
AGND | Odniesienie (0 V) dla Podtaczony do uziemienia (ramy) poprzez impedancie: rezystor 940
(24 V) | wyjs¢ analogowych kQ réwnolegle z kondensatorem 22 nF. Takie samo odniesienie jak w
przypadku DGND *
AO2 | Wyjscie analogowe 2: | Izolacja galwaniczna
prad silnika Rozdzielczos¢: 11 bitdw
Sygnat: 0 do 10 V (RL = 10 kQ) / 0 do 20 mA / 4 do 20 mA (RL < 500 Q)
Ochrona przed zwarciem
AGND | Odniesienie (0 V) dla Podtaczony do uziemienia (ramy) poprzez impedancje: rezystor 940
(24 V) | wyjs¢ analogowych kQ réwnolegle z kondensatorem 22 nF. Takie samo odniesienie jak w
przypadku DGND *
11 | DGND+ | Odniesienie (0 V) dla Podtaczony do uziemienia (ramy) poprzez impedancie: rezystor 940
zasilania 24 Vdc kQ réwnolegle z kondensatorem 22 nF. Takie samo odniesienie jak w
przypadku AGND (24 V)
12| COM | Punkt wspdlny wejs¢
cyfrowych
13 | 24 Vdc | Zasilanie 24 Vdc Zasilanie 24 Vdc, + 8 %
Pojemnosé: 500 mA
Wskazéwki: W modelach z zewnetrznym zasilaniem sterujgcym 24
Vdc (CFW11...0..W...) pin 13 o XC1 jest traktowany jako wejscie, tzn.
uzytkownik musi zapewni¢ zasilanie falownika (dalsze szczegdty mozna
znalez¢ w Pozycja 7.2.1 Korzystanie z Zewnetrznego Zodutu Zamowania
Zynamicznego DBWOS3 i DBWO04 na stronie 7-4). We wszystkich innych
modelach ten terminal jest wyjsciem, tj. uzytkownik ma tam dostepne
zasilanie 24 Vdc
---------- 14 | COM [ Punkt wspdlny wejs¢
._/_,__\_ cyfrowych
15 DI Wejscie cyfrowe 1: 6 wejs¢ cyfrowych z izolacja galwaniczna
e Start / Stop Poziom wysoki = 18 V
; 16 | DI2 | Wejscie cyfrowe 2: Niski poziom < 3 V
: Kierunek obrotéw Maksymalne napiecie wejsciowe = 30 V
L (zdalny) Prad wejsciowy: 11 mA przy 24 V DC
: 17 DI3 Wejscie cyfrowe 3:
— — brak funkji
L 18] D4 | Wejscie cyfrowe 4:
g S S B brak funkgj
' Vi 19| DI5 | Wejscie cyfrowe 5:
I W S Jog (zdalny)
S —l— 20| DI6 W;ajécie cyfrowe 6:
= 2" ramp
21 NF1 | Wejscie cyfrowe 1 Ocena kontaktu:
20 Ci DO1 (RL1): brak btedu | Maksymalne napiecie: 240 Vac
23 | NAT Maksymalny prad:l 2A '
24| NF2 | Wejscie cyfrowe 2 gF - styk normalnie zamkniety
. - wspalny
25| co |DO2(RL2 » NA - styk normalnie otwarty
N > Ny - predkos¢ >
26| NA2 |pooss
27 NF3 | Wejscie cyfrowe 3
- wartos¢ odniesienia
29 | NA3 | predkosci > P0288

(b) Wejscia cyfrowe pracujqce jako "aktywny niski"
Rysunek 3.16: (a) i (b) - Sygnaly na ztaczu XC1
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WSKAZOWKA!

Aby uzywac wejs¢ cyfrowych jako aktywnego stanu niskiego, usun zworke miedzy XC1:11 i 12
i zainstaluj jg miedzy XC1:12i 13.

Gniazdo 5

Slot 1 (biaty)

Gniazdo 2
(zotte)

Gniazdo 3
(zielone)

Gniazdo 4

Rysunek 3.17: Listwa zaciskowa XC1 i przefaczniki DIP do wyboru typu sygnatu wejsc¢ i wyjsc¢ analogowych

Zgodnie z ustawieniem fabrycznym, wejscia i wyjscia analogowe sg dostosowane do pracy w zakresie od
0 do 10V, ale mozna je zmieni¢ za pomoca przetacznika DIP S1.

Tabela 3.7: Konfiguracja przetacznikéw DIP do wyboru typu sygnatu wejsc i wyjs¢ analogowych

Sygnat Fu:l;gj;élzsnt;g‘len Przetacznik DIP Wybér Ustawienie Fabryczne
Al Referencja predkosci (zdalna) S1.4 OFF: 0 do 10V (ustawienie fabryczne) OFF
ON: 4 do 20 mA / 0 do 20 mA
Al2 Brak funkgii S1.3 OFF: 0 do +£10 V (ustawienie fabryczne) OFF
ON: 4 do 20 mA / 0 do 20 mA
AO1 | Predkos¢ S1.1 OFF: 4 do 20 mA / 0 do 20 mA ON
ON: 0 do 10V (ustawienie fabryczne)
AO2 |Prad silnika S1.2 OFF: 4 do 20 mA /0 do 20 mA ON
ON: 0 do 10 V (ustawienie fabryczne)

Parametry zwigzane z wejsciami i wyjsciami analogowymi (Al1, Al2, AO1 i AO2) nalezy zaprogramowac
zgodnie z ustawieniami przefgcznikdw DIP i zgdanymi wartosciami.

Postepuj zgodnie z ponizszymi instrukcjami, aby prawidtowo zainstalowac okablowanie sterowania:

. Przekrdj przewodu: 0,5 mm2 (20 AWG) do 1,5 mm2 (14 AWG).

Maksymalny moment dokrecania: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

Uzyj ekranowanych kabli do potgczen w XC1 i poprowadz kable oddzielone od pozostatych obwoddw
(zasilanie, sterowanie 110V /220 VAC itp.), jak przedstawiono w Tabela 3.8 na stronie 3-34. Jesli kable
sterujgce musza przecinac inne kable, nalezy to zrobi¢ prostopadle miedzy nimi, zachowujgc odlegtosc
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XC25

s
=

[ g
|

a Al

Rozmiary ramy F, G i H falownikdw - ptyta SRB3.00
Rysunek 3.18: Potgczenia karty SRBXX (funkcja zatrzymania bezpieczeristwa)

WSKAZOWKA!

Funkcja Safety Stop: falowniki z opcjg funkcji Safety Stop (CFW11...0...Y...) sg dostarczane z
potgczeniami sterujgcymi do wytgczania funkcji Safety Stop zgodnie z Rysunek 3.19 na stronie
3-34. Informacje na temat korzystania z funkcji Safety Stop znajdujg sie w Sekcja 3.3 FUNKCJA
ZATRZYMANIA BEZPIECZENSTWA na stronie 3-38.
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SRBXX (plytka ,
bezpieczeristwa) CC11 (ptyta sterowania)

r QLETON  @4vig 13 |
3(STO2) XCt
XC25 § ] 2(GND1) (DGNDY) 11 o
D \
L 4 (GND2)

Rysunek 3.19: Wewnetrzne potaczenia sterujgce do wytaczania funkcji Safety Stop

Tabela 3.8: Minimalne odlegtosci miedzy przewodami

Dtugosé Kabla Minimalna separacja Odlegtos¢
<30 m (100 ft) > 10 cm (3.94 in)
> 30 m (100 ft) >25cm (3.94 in)

4. Prawidtowe podtaczenie ekranu kabla pokazano na Rysunek 3.20 na stronie 3-34 i Rysunek 3.21 na
stronie 3-35.

Zaizolowac tasma

Przetwornica strona l
Nie uziemia¢

Rysunek 3.20: Podfgczenie ekranu
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Rysunek 3.21: Przyktad podifgczenia ekranu okablowania sterujgcego

5. Przekazniki, styczniki, solenoidy lub cewki hamulcow elektromechanicznych zainstalowane w poblizu
falownika moga czasami generowac¢ zaktdcenia w obwodach sterowania. Aby wyeliminowac ten
efekt, rownolegle do cewek tych urzadzen nalezy podtgczy¢ ttumiki RC (przy zasilaniu AC) lub diody
jednokierunkowe (przy zasilaniu DC).

3.2.6 Typowe Potaczenia Sterowania

Potaczenie sterujgce 1 - Funkcja Run/Stop sterowana z klawiatury (tryb lokalny).

Dzieki temu potfaczeniu sterujgcemu mozliwe jest uruchomienie falownika w trybie lokalnym z domysinymi
ustawieniami fabrycznymi.

Ten tryb pracy jest zalecany dla poczatkujacych uzytkownikéw, poniewaz nie sa wymagane zadne dodatkowe
potgczenia sterujace.

W celu uruchomienia w tym trybie pracy nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami wymienionymi w Rozdziat
5 PIERWSZE WrACZENIE | URUCHOMIENIE na stronie 5-1.

Potaczenie sterowania 2 - Funkcja 2-przewodowego uruchamiania/zatrzymywania (tryb zdalny).

Ten przyktad okablowania jest wazny tylko dla domysinych ustawien fabrycznych i jesli falownik jest ustawiony
na tryb zdalny.

Przy domysinych ustawieniach fabrycznych wybdr trybu pracy (lokalny/zdalny) odbywa sie za pomoca

przycisku HMI % (tryb lokalny jest domysiny). Ustaw P0220 = 3, aby zmieni¢ domysine ustawienie
rzycisku HMI £B8 na tryb zdalny.

przy @ ry Yy
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Listwa Zaciskowa XC1
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
I: 11 DGND+
12 COM
13 24 Vdc
14 COM
Tryb pracy / Zatrzymaj — | 15 DI
Do przodu / do tytu _l_ 1(73 8:523
(FWD / REV) 18 Dia
Jog 19 DI5
20 Dl6
21 NF1 0O1
22 C1 (@RL1)
23 NA1
24 NF2 D02
25 C2 (RL2)
26 NA2
27 NF3 503
28 C3 (RL3)
29 NA3

Rysunek 3.22: Okablowanie XC1 dla pofaczenia sterowania 2
Przytacze sterowania 3 - Funkcja 3-przewodowego start/stop.
Wigczanie funkcji Run / Stop za pomocag sterowania 3-przewodowego.

Parametry do ustawienia:
Ustaw DI3 na START.

P0265 = 6.
Ustaw DI4 na STOP.
P0266 = 7.

Ustaw P0224 = 1 (DIx) dla sterowania 3-przewodowego w trybie lokalnym.
Ustaw P0227 = 1 (DIx) dla sterowania 3-przewodowego w trybie zdalnym.

Ustaw wybodr do przodu/do tytu za pomoca wejscia cyfrowego 2 (DI2).

Ustaw P0223 = 4 dla trybu lokalnego lub P0226 = 4 dla trybu zdalnego.

S1i S2 to odpowiednio przyciski Start (styk zwierny) i Stop (styk rozwierny).

Odniesienie predkosci moze by¢ dostarczane przez wejscie analogowe (jak w potgczeniu sterujgcym # 2),
przez kKlawiature (jak w potgczeniu sterujgcym # 1) lub przez inne dostepne zrodto.
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Listwa Zaciskowa XC1
1 + REF
2 A+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
I: 11 DGND*
12 COM
13 24 \Vdc
14 COM
Do przodu/do tytu S3 15 DH
i (FWD};REV) — |16 Di2
Startsi 4T 7 DI
18 Di4
Stop S2 19 DI5
20 DI6
21 NF1 0O1
22 CA L)
23 NA1
24 NF2 bOp
25 C2 RL2)
26 NA2
27 NF3 D03
28 C3 (RL3)
29 NA3

Rysunek 3.23: Okablowanie XC1 dla potaczenia sterowania 3
Ztacze sterujace 4 - Do przodu / Wstecz.
Wigczanie funkcji przewijania do przodu / do tytu.

Parametry do ustawienia:
Ustaw DI3 na FORWARD RUN.

P0265 = 4.
Ustaw DI4 na REVERSE RUN.
P0266 = 5.

Po ustawieniu funkgji przewijania do przodu/do tytu bedzie ona aktywna w trybie lokalnym lub zdalnym.
Jednoczesnie przyciski HMI @ i o pozostang zawsze nieaktywne (nawet jesli P0224 = 0 lub P0227 = 0).

Kierunek obrotéw jest okreslany przez wejscia Forward run i Reverse run.

Kierunek zgodny z ruchem wskazéwek zegara dla biegu do przodu i przeciwny do ruchu wskazowek zegara
dla biegu do tytu.

Wartos¢ zadana predkosci moze by¢ dostarczona z dowolnego zrodta (jak w przypadku potgczenia Control 3).

CFW-11 | 3-37



Instalacja i Podfaczenie

Listwa Zaciskowa XC1
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
I: 11 DGND*
12 COM
13 24 \Vdc
14 COM
15 DI
. 16 DI2
Stop/Przéd St — = oi3
18 D4
Stop/Reverse S2 —I_ 19 DI5
20 Dl6
21 NF1 0O1
22 C1 @RL1)
23 NA1
24 NF2 D02
25 C2 (RL2)
26 NA2
27 NF3 D03
28 C3 (RL3)
29 NA3

Rysunek 3.24: Okablowanie XC1 dla potaczenia sterowania 4

3.3 FUNKCJA ZATRZYMANIA BEZPIECZENSTWA

Przetwornice czestotliwosci wyposazone w opcjonalng karte SRBXX realizujg funkcje bezpieczenstwa STO
(Safe Torque Off). Szczegdtowe informacje mozna znalez¢ w Przewodniku instalacji, konfiguracji i obstugi

funkciji zatrzymania bezpieczenstwa.

3.4 INSTALACJA ZGODNA Z EUROPEJSKA DYREKTYWA KOMPATYBILNOSCI

ELEKTROMAGNETYCZNEJ

Falowniki CFW-11 z ramami o rozmiarach F, G i H sg wyposazone w wewnetrzny filtr RFI redukujacy

zaktocenia elektromagnetyczne.

Falowniki te, gdy sa prawidtowo zainstalowane, spetniaja wymagania dyrektywy dotyczacej kompatybilnosci

elektromagnetycznej "EMC Directive 2014/30/EU".

Seria falownikow CFW-11 zostata zaprojektowana wytacznie do zastosowan przemystowych. W zwigzku
z tym limity emisji pradéw harmonicznych okreslone w normach EN 61000-3-2 i EN 61000-3-2 / A14 nie

majg zastosowania.

UWAGA!
W przypadku korzystania z modeli z wewnetrznymi filtrami RFI w sieciach IT nalezy postepowac

zgodnie z instrukcjami w Pozycja 3.2.3.1.2 Sieci IT na stronie 3-23.
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3.4.1 Konformalna Instalacja
Do instalacji konforemnej uzyj:

1. Ekranowane kable wyjsciowe (kable silnika) z ekranem podtgczonym na obu koricach, silnika i falownika,
za pomoca potgczenia o niskiej impedancji z wysokimi czestotliwosciami.

Zachowac odstep od innych kabli zgodnie z Tabela 3.6 na stronie 3-28 Wskazdwki znajduja sie w Pozycja
3.2.3 Potaczenia Zasilania na stronie 3-20, aby uzyskac wiecej informacii.

Maksymalna dtugos¢ kabla silnika oraz poziomy emisji przewodzonej i promieniowanej zgodnie z Tabela
3.9 na stronie 3-40.

Jesli wymagana jest nizsza kategoria poziomu emisji przewodzonej, na wejsciu falownika nalezy
zastosowac zewnetrzny filtr RFIl. Aby uzyskac¢ wiecej informaciji (referencje handlowe filtra RFI, dtugos¢
kabla silnika i poziomy emisji), patrz Tabela 3.9 na stronie 3-40.

2. Ekranowane kable sterujace, zachowujac odstep od innych kabli zgodnie z Pozycja 3.2.5 Ztacza Stuzace
do Sterowania na stronie 3-29.

3. Uziemienie falownika zgodnie z Pozycja 3.2.4 Pofgczenia Uziemiajgce na stronie 3-29.

3.4.2 Standardowe Definicje

IEC/EN 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems"

- Srodowisko:

Pierwsze srodowisko: obejmuije lokale mieszkalne, obejmuje réwniez zaktady bezposrednio podtaczone
bez transformatora posredniego do sieci niskiego napiecia, ktéra zasila budynki wykorzystywane do celéw
domowych.

Przykfad: domy, mieszkania, instalacje komercyjne lub biura znajdujace sie w budynkach mieszkalnych.

Drugie srodowisko: obejmuje wszystkie zaktady inne niz te bezposrednio podtgczone do sieci niskiego
napiecia, ktéra zasila budynki wykorzystywane do celéw domowych.

Przykfad: obszar przemystowy, obszar techniczny dowolnhego budynku zasilany przez dedykowany
transformator.

- Kategorie:

Kategoria C1: przetwornice o napieciu znamionowym mniejszym niz 1000 V i przeznaczone do stosowania
w Srodowisku pierwszym.

Kategoria C2: falowniki o napieciu znamionowym mniejszym niz 1000 V, przeznaczone do uzytku w

pierwszym srodowisku, niewyposazone w ztgcze wtykowe lub ruchome instalacje oraz zainstalowane i
uruchomione przez profesjonaliste.
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Uwaga: profesjonalista to osoba lub organizacja zaznajomiona z instalacjg i/lub uruchomieniem falownikdw,
w tym aspekty EMC.

Kategoria C3: przetwornice o napieciu znamionowym mniejszym niz 1000 V i przeznaczone do uzytku
wyfgcznie w drugim srodowisku (nie przeznaczone do uzytku w pierwszym srodowisku).

Kategoria C4: falowniki 0 napieciu znamionowym réwnym lub wyzszym niz 1000 V lub o pradzie
znamionowym rownym lub wyzszym niz 400 A lub przeznaczone do uzytku w ztozonych systemach w
Drugim Srodowisku.

EN 55011: "Wartosci progowe i metody pomiaru zaktécen radiowych powodowanych przez

przemystowe, naukowe i medyczne (ISM) urzadzenia wysokiej czestotliwosci"

Klasa B: sprzet przeznaczony do uzytku w niskonapieciowej sieci zasilajgcej (Srodowisko mieszkalne,
komercyjne i lekko uprzemystowione).

Klasa A1: urzadzenia przeznaczone do uzytku w niskonapieciowe; sieci zasilajgcej. Ograniczona dystrybucja.
Uwaga: musi by¢ zainstalowany i uruchomiony przez profesjonaliste, gdy jest stosowany w sieci niskiego

napiecia.

Klasa A2: sprzet przeznaczony do uzytku w srodowisku przemystowym.

3.4.3 Poziomy Emisji i Odpornosci

Tabela 3.9: Poziomy emisji i odpornosci

Zjawisko EMC

| Standard Podstawowy |

Poziom

Emisja:

Napiecie zaktdcajace na zaciskach sieciowych
Zakres czestotliwosci: Od 150 kHz o 30 MHz

IEC/EN61800-3 (2004) +
A1 (2011)

Zakiocenia promieniowania elektromagnetycznego
Zakres czestotliwosci: Od 30 MHz o 1000 MHz

Zalezy to od modelu falownika i dtugosci kabla silnika.
Patrz Tabela 3.10 na stronie 3-41

QOdpornosé:

Wytadowania elektrostatyczne (ESD)

IEC 61000-4-2 (2008)

4 kV dla wytadowania kontaktowego i 8 kV dla
wyfadowania powietrznego

Szybki impuls przejsciowy

IEC 61000-4-4 (2012)

Kable wejsciowe zasilania 2 kV / 5 kHz (kondensator
sprzegajacy)

Kable sterujace 1 kV / 5 kHz i kable zdalnej klawiatury
Kable wyjsciowe silnika 2 kV / 5 kHz (kondensator

sprzegajacy)

Tryb wspdlny przewodzonej czestotliwosci radiowej

IEC 61000-4-6 (2013)

0,15 do 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)
Kable silnika, kable sterowania i kable zdalnej klawiatury

Odpornos¢ na przepiecia

IEC 61000-4-5 (2014)

1,2/50 ps, 8/20 ps
Sprzezenie miedzyfazowe 1 kV
Sprzezenie linia-ziemia 2 kV

Pole elektromagnetyczne o czestotliwosci radiowe;j

IEC 61000-4-3 (2010)

80 MHz do 1000 GHz
10 V/m

1,4 GHz do 2 GHz
3V/m

2 GHz do 2,7 GHz
1V/m

80 % AM (1 kHz)
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Tabela 3.10: Poziomy emisji przewodzonej i promieniowanej

Bez zewnetrznego Filtra RFI Z zewnetrznym Filtrem RFI
Emisja Przewodzona - Emisja Emisja Przewodzona - Emisja
Maksymalna Dtugos$é . Numer Czesci Maksymalna Diugos¢é .
Model Przetwornicy Kabla Silnika PRI e Kabla Silnika Promieniowana
Kategoria bez Filtra RFI (Epcos Kategoria z
Kategoria C3 Metalowej Producenta) Kategoria C2 Metalowa
Obudowy Obudowa
CFW110242T4 100 m c3m B84143-B0250-S020 50 m®@ C3
CFW110312T4 100 m c3m B84143-B0320-S020 50 m® C3
CFW110370T4 100 m c3m B84143-B0400-S020 50 m®@ C3
CFW110477T4 100 m c3m B84143-B0600-S020 50 m @ C3
CFW110515T4 100 m c3m B84143-B0600-S020 50 m®@ C3
CFW110601T4 100 m c3m B84143-B0600-S020 50 m® C3
CFW110720T4 100 m c3m B84143-B1000-S020 50 m®@ C3
CFW110760T4 100 m C4@ B84143-B1000-S020 - -
CFW110795T4 100 m C4@ - -
CFW110877T4 100 m ca®@ B84148-81000-S80 - -
CFW111062T4 100 m C4@ - -
CFW111141T4 100 m C4 @ B84148-81250-S80 - -

(1) Z rdzeniem toroidalnym w trzech przewodach zasilajacych (trzy przewody podtaczone do R/L1, S/L2 i T/L3 musza przechodzi¢ przez jeden rdzen
toroidalny). Przyktad: TDK PN: PC40U120x160x20 ironxclube PN: U126x91x20-3F3. Jesli instalacja falownika odbywa sie wewnatrz szafy z tumieniem
10 dB w zakresie czestotliwosci [30; 50] MHz, rdzen toroidalny nie jest konieczny.
(2) Aby uzyskac wiecej informacii, skontaktuj sie z WEG.
(8) Minimalna czestotliwos¢ robocza 2,5 Hz.
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4 HMI

Ten rozdziat zawiera nastepujgce informacije:

Przyciski HMI i ich funkcje.

Wskazania wyswietlacza.

Struktura parametrow.

4.1 KLAWIATURA ZINTEGROWANA - HMI-CFW-11

Zintegrowana klawiatura moze by¢ uzywana do obstugi i programowania (przegladania / edycji wszystkich

parametréw) falownika CFW-11.

Nawigacja po klawiaturze falownika jest podobna do tej uzywanej w telefonach komarkowych, a dostep do
parametrow mozna uzyska¢ w kolejnosci numerycznej lub poprzez grupy (Menu).

Lewy "przycisk programowy": funkcja
okreslona przez tekst bezposrednio
powyzej na wyswietlaczu.

(1. Nacisnij ten przycisk, aby przejs¢ do
nastepnego parametru lub zwiekszy¢
jego wartosc.

2. Zwigksza predkosé.

3. Wybiera poprzednia grupe z listy grup

parametrow.
- J

(" Kontroluje kierunek predkosci silnika.
Aktywny, gdy:

P0223 = 2 lub 3 w LOC i/lub

L P0226 = 2 lub 3 w REM.

J

Wybiera pomiedzy sytuacja LOKALNA lub
ZDALNA.

Aktywny, gdy:

P0220 =2 lub 3.

Prawy "przycisk programowalny": funkcja
okreslona przez powyzszy tekst na
wyswietlaczu.

1. Nacisnij ten przycisk, aby wrdci¢ do
poprzedniego parametru lub zmniejszy¢
wartos¢ parametru.

2. Zmniejsza predkosc.

3. Wybiera nastepna grupe z listy grup
parametrow.

/Przyspiesza silnik zgodnie z rampa
przyspieszenia.

Aktywny, gdy:

P0224 =0 w LOC i/lub

\_ P0227= 0 w REM.

("Zwalnia silnik zgodnie z rampa zwalniania,
az do zatrzymania.

Aktywny, gdy:

P0224 =0 w LOC i/ lub

| P0227 = 0 w REM.

Przyspiesza silnik zgodnie z rampa przyspieszenia do predkosci zdefiniowanej w PO122.
Utrzymuije silnik na tej predkosci tak dtugo, jak jest nacisniety.
Po zwolnieniu zwalnia silnik zgodnie z rampg zwalniania az do zatrzymania.
Aktywna, gdy spetnione sg wszystkie ponizsze warunki:

1. Run / Stop = Zatrzymaj.

2. Ogdlne wigczenie = Aktywne.
3. P0225 =1 w LOC i/ lub P0228 = 1 w REM.

Rysunek 4.1: Klawisze interfejsu HMI
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Bateria:

WSKAZOWKA! )

Bateria jest niezbedna tylko do podtrzymania dziatania wewnetrznego zegara, gdy falownik
pozostaje bez zasilania. Jesli bateria jest catkowicie roztadowana lub nie jest zainstalowana w
klawiaturze, wyswietlany czas zegara bedzie nieprawidtowy, a stan alarmowy "A181 - Nieprawidtowy
L czas zegara" bedzie sygnalizowany przy kazdym witgczeniu zasilania falownika.

Przewidywana zywotnos¢ baterii wynosi okoto 10 lat. W razie potrzeby nalezy wymienic¢ baterie na inng
baterie typu CR2032.

O

Oktadka

Lokalizacja pokrywy dostepu do Nacisnij pokrywe i obréé Zdejmij pokrywe
akumulatora japrzeciwnie do ruchu wskazéwek
zegara

Wyjmij baterie za pomocq HMI bez akumulatora Zainstaluj nowq baterig, umieszczajqc
srubokreta umieszczonego po ja najpierw po lewej stronie
prawej stronie.
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Nacisnij akumulator, aby go Zatéz pokrywe z powrotem i obréé
wilozyé ja zgodnie z ruchem wskazéwek
zegara

Rysunek 4.2: Wymiana baterii HMI
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WSKAZOWKA!
Po zakonczeniu okresu uzytkowania baterii nie nalezy wyrzucac ich do pojemnika na odpady,
lecz skorzystac z punktu utylizacji baterii.

Instalacja:

Klawiatura moze by¢ instalowana lub usuwana z falownika z podtgczonym do niej zasilaniem AC lub bez
niego.

Dostarczony z produktem interfejs HMI moze by¢ rowniez uzywany do zdalnego sterowania falownikiem.
W takim przypadku nalezy uzy¢ kabla z meskimi i zeriskimi zlgczami D-Sub9 (DB-9) podtgczonymi pin do
pinu (typ rozszerzenia myszy) lub standardowego kabla Null-Modem. Maksymalna dtugos¢ 10 m (33 ft).
Zaleca sie stosowanie wspornikdw M3 x 5.8 dostarczonych z produktem. Zalecany moment obrotowy:
0.5 N.m (4,50 Ibf.in).

Gdy falownik jest pod napieciem, wyswietlacz przechodzi w tryb monitorowania. W przypadku ustawien
fabrycznych zostanie wyswietlony ekran podobny do Rysunek 4.3 na stronie 4-5 . Ustawiajgc odpowiednie
parametry, inne zmienne moga by¢ wyswietlane w trybie monitorowania lub zawartos¢ parametréw moze
by¢ prezentowana jako wykresy stupkowe lub wigksze znaki, jak pokazano na Rysunek 4.3 na stronie 4-5.

Wskazanie Loc./Rem:
- LOC: Sytuacja lokalna.
- REM: Zdalna sytuacja.

[Wskazanie kierunku J

Wskazanie predkosci
predkosai silnika. .

obrotowej silnika w rpm

( oo Parametry monitorowania:

Stan falownika: 2, oy
R - Predkos¢ obrotowa silnika w rpm.

- nun ) " - Prad silnika w amperach.
- Ready » Run  CcLOC  1868ren | - Czestotliwos¢ wyjéciowa w Hz (domysinie).
- Config 1206
- Self-tuning 1.8 P0205, P0206 i P0207: wybdr parametréw,
- Last fault: FXXX ktére beda wyswietlane w trybie monitorowania.
- Last alarm: AXXX
- DC braking POiOS dg POZ;E: J;eclinostka inzynieryjna dla
- sTO-STO wskazania predkosci.

Funkcja prawego przy-
cisku ekranowego.

Funkcja lewego przycisku
ekranowego.

Wskazanie godziny.
Ustawienie na:
P0197, PO198 i PO199.

(a) Ekran monitorowania z domysinymi ustawieniami fabrycznymi
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KLAWIATURA (HMI)

Parametry monitorowania:

- Predkos¢ obrotowa silnika w rpm.

((Run  cLOC  1888rem - Prad silnika w amperach.

- Czestotliwosé wyjsciowa w Hz (domysinie).

P0205, P0206 i PO207: wybdr parametrow, ktdre bedag
wyswietlane w trybie monitorowania.

P0208 do P0212: jednostka inzynieryjna dla predkosci
wskazanie.

(b) Przyktad ekranu monitorowania z wykresami stupkowymi

( Run C Lo 18E8-E™ )

1=

=T

Wartos¢ jednego z parametréow zdefiniowanych w P0205, P0O206
lub PO207 wyswietlana z wigkszym rozmiarem czcionki.
Parametry, ktdre nie majg by¢ wyswietlane, musza by¢ zaprogra-
mowane na 0 w P0205, PO206 lub P0O207.

(c) Przyktad ekranu monitorowania wyswietlajgcego parametr z wiekszym rozmiarem czcionki
Rysunek 4.3: (a) do (c) - Tryby monitorowania klawiatury

4.2 STRUKTURA PARAMETRU

Po nacisnieciu prawego przycisku ekranowego ("MENU") w trybie monitorowania, na wyswietlaczu pojawig
sie pierwsze 4 grupy parametrow. Przyktad organizacji grup parametrow przedstawiono w Tabela 4.1 na
stronie 4-6. Liczba i nazwy grup moga ulec zmianie w zaleznosci od uzywanej wersji oprogramowania
sprzetowego. Wiecej informaciji na temat istniejacych grup dla uzywanej wersji oprogramowania sprzetowego
mozna znalez¢ w instrukciji programowania.
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KEYPAD (HMI)

Tabela 4.1: Grupy parametrow

Poziom 0

Poziom 1

Poziom 2

Poziom 3

Monitorowanie

00

WSZYSTKIE PARAMETRY

01

GRUPY PARAMETROW

20

Rampy

21

Referencje predkosci

22

Ograniczenia predkosci

23

Sterowanie U/f

24

Dostosuj. Krzywa V/f

25

Kontrola VVW

26

Ograniczenie pradu U/,

27

V/f Limit napiecia pradu statego

28

Hamowanie Dynamiczne

29

Sterowanie wektorowe

90

Regulator predkosci

91

Regulator pradu

92

Regulator pradu

93

Kontrola wejscia/wyjscia

94

Autotuning

95

Moment obrotowy. Limit.

96

Regulator obwodu posredniego

30

HMI

31

Polecenie LOKALNE

32

Polecenie ZDALNE

33

Polecenie 3-PRZEWODOWE

34

Polecenie START PRZOD/TYt.

35

Logika zerowej predkosci

36

Wielobiegowy

37

Elektr. potencjometr

38

Wejscia analogowe

39

Wyjscia analogowe

40

Wejscia cyfrowe

41

Wyjscia cyfrowe

42

Dane falownika

43

Dane silnika

44

FlyStart/Ride-Thru

45

Zabezpieczenia

46

Regulator PID

47

Hamowanie pradem statym

48

Pominiecie predkosci

49

Komunikacja

110

Konfiguracja LOKALNY/ZDALNY

111

Status/polecenia

12

CANopen/DeviceNet

113

Szeregowy RS-232/485

114

Anybus

115

Profibus DP

50

SoftPLC

51

PLC

52

Funkcja Sledzenia

02

ZORIENTOWANY START-UP

03

ZMIENIONE PARAMETRY

04

PODSTAWOWA APLIKACJA

05

SAMOSTROJENIE

06

PARAMETRY KOPII
ZAPASOWEJ

o7

KONFIGURACJA WEJSCIA/
WYJSCIA

38

Wejscia analogowe

39

Wyjsécia analogowe

40

Wejscia cyfrowe

41

Wyijscia cyfrowe

08

HISTORIA BEEDOW

09

PARAMETRY TYLKO DO
ODCZYTU
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Pierwsze Uruchomienie i Uruchomienie

5 PIERWSZE WLACZENIE | URUCHOMIENIE

W tym rozdziale opisano, jak
- Sprawdz i przygotuj falownik przed wtgczeniem zasilania.

- Wiacz zasilanie falownika i sprawdz wynik.

- Ustaw falownik do pracy w trybie U/f na podstawie informacji o zasilaniu i silniku, korzystajac z procedury
Zorientowanego rozruchu i grupy aplikacji podstawowych.

Uﬁ? WSKAZOWKA!
Aby uzywac falownika w trybie VVW lub sterowania wektorowego, a takze w celu uzyskania
informacji o innych dostepnych funkcjach, nalezy zapoznac sie z instrukcja programowania
CFW-11.

UWAGA!

& Wersja oprogramowania sprzetowego V5.00 lub wyzsza NIE MOZE byé uzywana w falownikach
z wersja ptyty sterowania wczesniejsza niz "D".
Kazda wersja oprogramowania sprzetowego wczesniejsza niz V5.00 NIE MOZE by¢ uzywana
na falownikach z wersjg ptyty sterowania "D" lub wyzsza.

5.1 PRZYGOTOWANIE DO URUCHOMIENIA

Falownik musi by¢ juz zainstalowany zgodnie z zaleceniami wymienionymi w Rozdziat 3 INSTALACJA |
PODEACZENIE na stronie 3-1. Ponizsze zalecenia majg zastosowanie nawet wtedy, gdy projekt aplikacii
rézni sie od sugerowanych potgczen sterujgcych.

NIEBEZPIECZENSTWO!
Przed przystagpieniem do podtaczania falownika nalezy zawsze odtgczy¢ gtdwne zasilanie.

1. Sprawdz, czy potaczenia zasilania, uziemienia i sterowania sg prawidtowe i dobrze zamocowane.

2. Usunac¢ z wnetrza falownika lub obudowy wszystkie materiaty pozostate po pracach instalacyjnych.

3. Sprawdz potgczenia silnika oraz czy jego napiecie i prad mieszcza sie w zakresie wartosci znamionowych
falownika.

4. Mechanicznie odtgcz silnik od obciazenia:
Jegli silnika nie mozna odtgczy¢, nalezy upewnic sie, ze jakikolwiek kierunek predkosci (do przodu lub
do tytu) nie spowoduje obrazen personelu i/lub uszkodzenia sprzetu.

5. ZamknaC¢ pokrywy przetwornicy lub szafy.

6. Zmierz napiecie zasilania i sprawdz, czy miesci sie w dozwolonym zakresie, zgodnie z Rozdziat 8
SPECYFIKACJA TECHNICZNA na stronie 8-1.
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7. Podtacz zasilanie do wejscia:
Zamknij odfgcznik wejscia.

8. Sprawdzi¢ wynik pierwszego uruchomienia:

Klawiatura powinna wyswietla¢ standardowy tryb monitorowania (Rysunek 4.3 na stronie 4-5), a dioda
LED stanu powinna $wiecic¢ stale na zielono.

5.2 URUCHOMIENIE

Procedura uruchamiania V/f jest opisana w trzech prostych krokach przy uzyciu Zorientowanego
uruchamiania procedury i Podstawowej aplikacji grupy.

Kroki:
1. Ustawienie hasta do modyfikacji parametrow.
2. Wykonaj procedure uruchamiania zorientowanego.

3. Ustaw parametry grupy Aplikacja podstawowa.

5.2.1 P0O000 Ustawienie hasta
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Krok

Dziatanie / rezultat

Wskazanie wyswietlacza

1 | - Tryb monitorowania (Ready  CcLOC & rem )
- Prasa "Menu" B e
(prawy przycisk ekranowy) 5.8 /A

H.8 H=
1% 4% T
2 |- Grupa "00 ALL (Readu cLoc & e |

PARAMETERS" jest juz
wybrana
- Prasa "Select"

EE ALL PRRAMETERS
81 PARAMETER GROUFS
B2 ORIEMTED START-UP

82 CHAMGED PARAMETERS

(Feturn | 15:45 [Select |

3 |- Parametr "Access to
Parameters P0000: 0" jest
juz wybrany

- Prasa "Select" FEsay REfNRTce o ren
PEBEL : 98 rem

[ J

to Parameters

=]

4 | - Aby ustawi¢ hasto,
nacisnij przycisk , % e —
do momentu, gdy liczba ﬁ_"‘ff&ltgﬁ-_‘f .

pojawia sie na wyséwietlaczu ﬁ% eiaE =t Fen
L J

5 |- Gdy pojawi sie numer 5 , (
nacisnij "Save" W‘"-’T =
BIEIEE s

W*‘ (ke el 1S
A )

6 | - Jesli ustawienie zostato
wykonane prawidtowo, na
wyswietlaczu pojawi sie - i
"Access to Parameters Refer o
P000O: 5". BEEL SR eren
- Nacisnij "Return" (lewy | ]

przycisk ekranowy)
7 |- Prasa "Return"

FeTurm R = lecT

8 | - Wyswietlacz powrdei do B3 CHANGED PARAME TERS
trybu monitorowania Return 18 450k8E et
B.B A

Ready 5 SO = B e

L 15: 4% Mera )

Rysunek 5.1: Kroki umoZliwiajace modyfikacje parametrow za pomoca POO00

5.2.2 Wstepne Uruchomienie Napedu

Istnieje grupa parametrow o nazwie "Zorientowany rozruch", ktéra utatwia ustawienia falownika. Parametr
P0317 z tej grupy umozliwia wejscie do procedury uruchamiania zorientowanego.

Procedura Oriented Start-Up przedstawia gtéwne parametry na interfejsie HMI w logicznej sekwenciji, dzieki
czemu ich ustawienie, zgodnie z warunkami pracy, przygotowuje falownik do pracy z uzywana linig i silnikiem.

Aby przejs¢ do procedury zorientowanego rozruchu, postepuj zgodnie z sekwencja przedstawiong na

Rysunek 5.2 na stronie 5-5, najpierw zmieniajgc PO317 = 1, a nastepnie ustawiajgc inne parametry tak,
jak sg wyswietlane na interfejsie HMI.
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Ustawienie parametrow w procedurze Oriented Start-Up powoduje automatyczng modyfikacje zawartosci
innych parametréw i/lub zmiennych wewnetrznych falownika.

Podczas procedury uruchamiania zorientowanego w lewym gérnym rogu interfejsu HMI zostanie wyswietlony
komunikat "Config" (Konfiguracja) wyswietlacz.

wartos¢ P0298 zgodnie z
zastosowaniem falownika
Aby to zrobic¢, nacisnij
"Select"

Ta modyfikacja wptynie na
P0156, PO157, PO158,
P0401, P0404 i PO410
(ten ostatni tylko wtedy,
gdy P0202 =0, 1 lub 2 -
sterowanie V/f). Wptynie to
rowniez na czas i poziom
aktywaciji zabezpieczenia

przed przecigzeniem v\
2

Line Rated Voltaoes
FPEZ96: 448 — 468 W

| Reset | 13:48 |Select |

wartos¢ P0O398 zgodnie

ze wspotczynnikiem
serwisowym silnika

Aby to zrobi¢, nacisnij
"Select"

Ta modyfikacja wptynie

na wartos¢ pradu i czas
aktywaciji funkcji przecigzenia

silnika v\
N

Krok Dziatanie / rezultat Wskazanie wyswietlacza Krok Dziatanie / rezultat Wskazanie wyswietlacza
1 | - Tryb monitorowania Feady  CLOC B rem 2 |- Grupa "00 ALL Feady  CLOC 8 rem
- NaCIénlj "Menu" (praWy = o PARAMETERS" jest JUZ G5 BLL PARAME TERS
rzycisk ekranow bran “ 81 PARAME TER GROUPS
Py Y) 2.8 A W Y > @2 ORIEMTED START-LF
H.8 H= B3 CHAMGED PARAME TERS
L 12 :48 Memu Feturn | 12:42 |Sslect )
3 | Grupa "01 PARAMETER (Readu  cLoC B e ) 4 | - Nastepnie wybierana jest Readu  CLOC & e )
GROUPS" zostaje wybrany | |ag ALL PRRAMETERS grupa "02 ORIENTED 88 ALL PARAMETERS
51 FARAME TER GROUPS START-UP" jest nastepnie 1 PARAME TER GROUFS
N 52 ORIEMTED START-LUP bieran Ez ORIEMTED START-LF
53 CHANGED PARAME TERS W?j’ “é oot B3 CHANGED PARAME TERS
- Prasa "Selec
L Feturn [ 12:42 |Select ) Return [ 12:428 |Select )
5 | - Parametr "Oriented Readd  CLOC B e ) 6 |- Zawartosc¢ "P0317 = [000] Readw  CLOC B rem )
Start-up P0317: No" jest juz Or i No" jest pokazywana -
wybrarny EFJ: Hf djétl. +
" " ™ 1eTT e S=X e | =)
- Prasa "Select AT
‘Retur‘n 13:48 [Select ) Feturn | 12:48 |Sslect )
7 | - Zawartos¢ parametru jest (Ready  CLOC & rem ) 8 |- W tym momencie Config  CLOC B e
zmieniana na "P0317 = [001] S — zainicjowana zostanie
Yes" FeE=ly procedura zorientowanego F : Enclizh
_ " " Oriented Start—ue Tupe of Control
(Return | 13 :48 Sauve wyswietlony zostanie status Reset | 13:48 |Select )
"Config" (Konfiguracja).
- Parametr "Lenguage
P0201: English" jest juz
wybrany
- W razie potrzeby zmien
jezyk, naciskajac "Select",
nastepnie lub
do wybierz jezyk, a
wQ/. wy ! ezy!
nastepnie nacisnij "Save"
9 |- W razie potrzeby zmien [ConFia  cLOC E 10 | - W raZie potrzeby zmien Config  CLOC B e
wartos¢ P0202 zgodnie z Lanauage wartos¢ P0296 zgodnie z T o Eemrarmil
typem sterowania. Aby to Paz@i: Enalish napigciem znamionowym linii | | FE282: W.-F £68 HZ
zrobi¢, nacisnij "Select" Aby to zrobi¢, nacisnij
- Wymienione tutaj ustawienia "Select"
sa wazne tylko dla. Ta modyfikacja bedzie miata
P0202 = 0 (V/f 60 Hz) lub wptyw na P0151, P0O153,
P0202 =1 (V/f 50 Hz). W P0185, P0321, P0322,
przypadku innych opaji P0323 i PO400. Y~
(regulowane V/f. VVWIlub ~
tryby wektorowe) nalezy
zapoznac sie z instrukcja
programowania W\
.
11 | - W razie potrzeby zmien (Confia CLOC B rem ) 12 | - W razie potrzeby zmien Config CLOC B e )

Apelication
PE292: Heawy Duty
actor

Feset | 13:48 |Select )

54|
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napieciem znamionowym
silnika. Aby to zrobi¢, nacisnij
"Select". Ta modyfikacja
dostosowuje napiecie
wyjsciowe o wspodtczynnik x

= P0400/P0296 v\
-

PE398: 1.15

| Reset | 13:48 |Select

pradem znamionowym silnika
Aby to zrobi¢, nacisnij
"Select". Ta modyfikacja
bedzie miata wptyw na
P0156, PO157, PO158 i

PO410.v\
N

Krok Dziatanie / rezultat Wskazanie wyswietlacza Krok Dziatanie / rezultat Wskazanie wyswietlacza
13 | - W razie potrzeby zmien Confim  CLOC Brem 14 | - W razie potrzeby zmien (Confia  CLOC Brem)
wartos¢ P0400 zgodnie z Motor Seruvice Factor wartos¢ P0401 zgodnie z Motor Rated Yoltage

FPE406: 448

| Reset | 13:48 |Select |

15

- W razie potrzeby ustawic¢
P0402 zgodnie z predkoscia
znamionowa silnika. Aby to
zrobi¢, nacisnij "Select". Ta
modyfikacja dotyczy P0122
do PO131, PO133, P0134,
P0135, PO182, P0208,

P0288 i PO289. v\
N

(Confia CLOC BT

Motor Rated Cureent
FEd4El: 13 .5 A

| Feset [ 13:48 [Select

- W razie potrzeby

ustaw P0403 zgodnie z
czestotliwoscig znamionowa
silnika. Aby to zrobi¢, nacisnij
"Select". Ta modyfikacja

wptywa na PO402w\
Ny

(Comfig BT |

cLoC

Motor Rated Spead
PE482: 1758 ren

| Feset | 153:45 [Select )

17

- W razie potrzeby zmien
wartos¢ P0404 zgodnie z
moca znamionowa silnika
Aby to zrobi¢, nacisnij

(Comfig cLOC B

Motor Rated Freguency
FE4E3 @ &6 H=

- Ten parametr bedzie

widoczny tylko wtedy, gdy
karta enkodera ENC1 jest
zainstalowana w falowniku

(Comfia cLOC G

Motor Rated Fowsr
FE4@d s 4 Sl

"Reset" (lewy przycisk
ekranowy) lub

"Select" . - Jesli do silnika podtgczony — .
Ta modyfikacja wptywa na SElleEy jest enkoder, ustaw P0405 Ll | [Eibs | EStSmns )
P0410 v\ zgodnie z liczbg impulséw
2 enkodera. Aby to zrobic,
nacisnij “Select"“
NV
19 | - W razie potrzeby ustaw Confia CcLOC B 20 | - Po kilku sekundach Confim  CLOC Brpm
P0406 zgodnie z wentylacja Ereerer Rers MUnles wyswietlacz powrdci do trybu B rem
silnika. Aby to zrobi¢, nacisnij | | FE4E5: 1624 per monitorowania B.E 8
"Select". . B . = HZ
- Aby zakoniczy¢ procedure -
Oriented Start-Up, naciéni | Feset | 153:45 |Select L 1z :42 Memu

Rysunek 5.2: Zorientowany start-up

5.2.3 Podstawowe Sstawienia Parametrow Aplikacji

Po uruchomieniu procedury zorientowanego rozruchu i prawidtowym ustawieniu parametrow falownik jest
gotowy do pracy w trybie U/f.

Falownik posiada szereg innych parametréw, ktére umozliwiajg jego dostosowanie do najrozniejszych
zastosowan. Niniejsza instrukcja przedstawia kilkka podstawowych parametrdw, ktdrych ustawienie jest
konieczne w wigkszosci przypadkdéw. Aby utatwi¢ to zadanie, istnieje grupa o nazwie Aplikacja podstawowa.
Podsumowanie parametrow zawartych w tej grupie przedstawiono w Tabela 5.1 na stronie 5-7. Réwniez
grupa parametrow tylko do odczytu pokazuje wartos¢ najwazniejszych zmiennych falownika, takich jak
napiecie, prad itp. Gtdwne parametry zawarte w tej grupie sg wymienione w Tabela 5.2 na stronie 5-8.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji programowania CFW-11.

Wykonaj czynnosci opisane w Rysunek 5.3 na stronie 5-6 w celu ustawienia parametrow grupy Basic
Application.
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Procedura uruchamiania w trybie pracy V/f jest zakoriczona po ustawieniu tych parametréw.

15:45 Meru

5-6 |

CFW-11

Rysunek 5.3: Ustawianie parametrow podstawowej grupy aplikacji

Krok Dziatanie / rezultat Wskazanie wyswietlacza Krok Dziatanie / rezultat Wskazanie wyswietlacza
1 | - Tryb monitorowania Confia  CLOC Brem 2 |- Grupa"00 ALL Config  CLOC Brem
- Nacisnij "Menu" (prawy B e PARAMETERS" jest B8 ALL PARAME TERS
przycisk ekranowy) B.E 5 nastepnie wybierana 81 PARAMETER GROUPS
: 82 ORIEMTED START-UF
.8 H= B2 CHAMGED PARAME TERS
L 15: 45 Memu Return | 15:45 [Select
3 |- Grupa "01 PARAMETER [Confia CLOC G ) 4 |- Grupa "02 ORIENTED ([Confia  CLOC B |
GROUPS" jest nastepnie B8 ALL PARAMETERS START-UP" jest nastepnie @8 ALL PARAMETERS
51 FARAME TER GROUPS wybierana 81 FARAME TER GROUFPS
wybierana 52 ORIEMTED START-LP 52 ORIEMTED START—LIF
B3 CHAMGED PARAME TERS B3 CHAMGED PARAME TERS
ARE-'tur‘n 1%: 4% [Select ) ARe‘tur‘n 1%: 4% [Select )
5 |- Grupa "03 CHANGED (Confio  CLOC G ) 6 |- Grupa "04 BASIC Comfia  CLOC Ea
PARAMETERS" jest B8 ALL PARAME TERS APPLICATION" jest wybrana | | @1 paraMETER GROUPS
wybrana 81 PARAME TER GROUFPS - Prasa "Select" B2 ORIEMTED START-UP
B2 ORIEMTED START-LF B2 CHAMGED PARAME TERS
52 CHAMNGED FARAME TERS 54 EASIC APFLICAT IOM
Feturn | 15:45 [Select Feturn | 15:4% [Select
7 |- Parametr "Acceleration Config CLOC Brem 8 |- Prasa "Return" Config CLOC B
Time P0100: 20.0 s" zostat 51 PARAME TER GROUFPS
juz wybrany G2 ORIEMTED START-UP
. Deceleration Time B2 CHAMGED PARAMETERS
;:g\g Cr)::(l)me pgtr_zeby ujtaw PELEL: 2. B 54 EASIC AFFLICATION
zgodnie z zadanym
czasem przyspieszania. Aby | Return | 15:45 [Select ) |Return | 15:45 [Select )
to zrobi¢, nacisnij "Select"
- Postepuj podobnie, az
wszystkie parametry grupy
"04 BASIC APPLICATION"
zostang ustawione. Po
zakoriczeniu nacisnij "Return”
(lewy przycisk ekranowy)
9 | - Wyswietlacz powrdci do (Comfia CLOC B
trybu monitorowania, a B ren
falownik bedzie gotowy do .8 &
pracy 5.8 Hz




Pierwsze Uruchomienie i Uruchomienie

Tabela 5.1: Parametry zawarte w podstawowej grupie aplikacji

Parametr Nazwa Obpis Regulowany | Ustawienie | Ustawienia
P Zakres Fabryczne | Uzytkownika
P0100 |Czas - Okresla czas liniowego przyspieszania od 0 do predkosci 0,0 do 20,0s
Przyspieszenia | maksymalnej (P0134). 999,0s
- Ustawienie 0,0 s oznacza brak rampy przyspieszenia
P0101 | Czas - Okresla czas liniowego zwalniania od predkosci maksymalnej 0,0 do 20,0s
Zwalniania (PO134) do O 999,0 s
- Ustawienie 0,0 s oznacza brak rampy zwalniania
P0133 | Predkosc - Definiujg one minimalne i maksymalne wartosci odniesienia 0 do 90 obr./min
minimalna predkosci, gdy naped jest wiaczony 18000 obr./min | (silnik 60 Hz)
- Wartosci te sg wazne dla kazdego zrédta odniesienia 75 obr./min
(silnik 50 Hz)
Odniesienie
PO134
P0134 | Predkosc P0133 1800 obr./
maksymalna min
(silnik 60 Hz)
0 Sygnat Alx 1500 obr./
010V )
020 mA . min
4 mA 20 mA (silnik 50 Hz)
10V0
20 mA 0
20 mA 4 mA
P0135 |Maks. Prad - Zapobiega zgasnieciu silnika w warunkach przecigzenia | 0,2x1 . do | 1,5xI .-
wyjsciowy momentem obrotowym podczas przyspieszania lub zwalniania. 2% o
(ograniczenie - DomysInym ustawieniem fabrycznym jest "Ramp Hold": jesli
pradu w trybie | prad silnika przekroczy wartos¢ ustawiong w P0135 podczas
sterowania U/f) | przyspieszania lub zwalniania, predkosc¢ silnika nie bedzie juz
zwigkszana (przyspieszanie) lub zmniejszana (zwalnianie). Gdy
prad silnika osiagnie warto$¢ ponizej zaprogramowanej w
P0135, predkos¢ silnika zostanie ponownie zwigkszona lub
zmniejszona
- Dostepne sa inne opcje dla biezgcego ograniczenia. Patrz
instrukcja programowania CFW-11
Prad silnika Prad silnika
P0135 - PO135 -
Czas Czas
» Predkos¢
Predkosc P
Przyspieszenie / Ramp deceleration—] "N\
rampy (PO100)/, p— (PO101) \
i . Czas L Czas
Podczas przyspieszania Podczas zwalniania
P0136 |Reczne - Dziata przy niskich predkosciach, modyfikujac krzywa 0do9 1
zwigkszenie napigcia wyjsciowego x czestotliwos¢, aby utrzymac staty
momentu moment obrotowy
obrotowego - Kompensuje spadek napiecia na rezystancji stojana silnika.
Funkcja ta dziata przy niskich predkosciach, zwiekszajac
napigcie wyjéciowe falownika w celu utrzymania statego
momentu obrotowego w trybie U/f
- Optymalnym ustawieniem jest najmniejsza wartos¢ P0O136,
ktéra pozwala na zadowalajace uruchomienie silnika.
Nadmierna warto$¢ znacznie zwigkszy prad silnika przy niskich
predkosciach i moze spowodowaé btad (FO48, FO51, FO71,
FO72, FO78 lub F183) lub alarm (A046, A047, A050 lub A110).
Napiecie wyjsciowe
Oceniony
P0136 =9
1/2 Ocena
P0136 = O
~
0 Nnom/2 ~ Nnom Predkosc
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Tabela 5.2: Gtéwne parametry tylko do odczytu

5-8 | CFW-11

Parametr Opis Regulowany Zakres Parametr Opis Regulowany Zakres
P0001 | Predkos¢ odniesienia 0 do 18000 obr./min P0050 | Ostatnia usterka 0 do 999
P0002 | Predkos¢ silnika 0 do 18000 obr./min P0051 Ostatnia usterka Dzierl/ 00/00do31/12
P0003 | Prad silnika 0,0 do 4500,0 A miesiac
P0004 | Napiecie obwodu 0-2000V P0052 | Ostatnia usterka Rok 00 do 99
posredniego (Ud) P0053 Czas ostatniej usterki 00:00 do 23:59
P0005 | Czestotliwosc silnika 0,0 do 1020,0 Hz P0054 | Drugi usterka 0 do 999
P0006 | Status VFD 0 = Gotowosé P0055 | Drugi usterka Dzien/ 00/00do31/12
1 =Tryb pracy miesigc
2 = Zbyt niskie napigcie P0056 | Drugi rok usterka 00 do 99
j - g:tnigﬁrojeme PO057 | Drugi czas usterka 00:00 do 23:59
5 = Konfiguracja P0058 Trzeci usterka 0 do 999
6 = Hamowanie pradem P0059 | Trzecia usterka Dzier/ 00/00do31/12
stalym miesigc
7 =8TO P0060 | Trzeci rok usterka 00 do 99
P0007 | Napiecie silnika 0-2000V P0061 Trzeci czas usterka 00:00 do 23:59
P0009 | Moment obrotowy silnika | -1000,0 do 1000,0 % P0062 Czwarty usterka 0 do 999
P0010 | Moc wyjsciowa 0,0 do 6553,5 kW P0063 Czwarty usterka Dzieri/ 00/00do31/12
P0012 |DI8 do DI1 Status 0000h do O0FFh miesigc
P0013 | DO5 do DO1 Status 0000h do 001FL P0064 | Czwarty rok usterka 00 do 99
P0018 | Wartosé Al -100,00 do 100,00 % P0065 Czwarty czas usterka 00:00 do 23:59
P0019 | Wartosé Al2 -100,00 do 100,00 % P0066 | Piaty usterka 0.do 999
P0020 | Wartosé A3 -100,00 do 100,00 % P0067 Pif’:;ty. usterka Dziert/ 00/00do31/12
P0021 | Wartosc Al4 -100,00 do 100,00 % miesige
P0023 | Wersja oprogramowania | 0,00 do 655,35 P0068 Pigty rok usterka 00 do 99
P0027 | Konfiguracja akcesoriow. 1 | Kod szesnastkowy P0069 Pigty czas usterka 00:00 do 23:59
P0028 | Konfiguracja akcesoriéw. 2 | reprezentujacy P0070 | Szdsty usterka 0 do 999
zidentyfikowane akcesoria P0071 Szosty usterka Dziert/ 00/00do31/12
Patrz Rozdziat 7 miesigc
ZESTAWY OPCJONALNE P0072 | Szdsty rok usterka 00 do 99
| AKCESORIA na stronie P0073 | Szosty czas usterka 00:00 do 23:59
— & P0074 | Siodmy usterka 0 do 999
P0029 | Konfiguracja sprzetu Kod szesnastkowy P0075 | Siodmy usterka Dzier/ |00/ 00 do 31/ 12
zasilajgcego. zgodnie z dostepnymi o
modelami i zestawami Miesiae
opcjonalnymi. Peina P0076 Siodmy rok usterka 00 do 99
lista koddéw znajduje P0077 Siodmy czas usterka 00:00 do 23:59
sie w podreczniku P0078 | Osmy usterka 0 do 999
oprogramowania P0079 | Eighth usterka Dzieri/ 00/00do31/12
P0030 |IGBT Temperatura U -20,0 do 150,0 °C miesigc
P0031 |IGBT Temperatura V -20,0 do 150,0 °C P0080 | Osmy Rok Usterki 00 do 99
P0032 |IGBT Temperatura W -20,0 do 1560,0 °C P0081 Osmy czas usterka 00:00 do 23:59
P0033 | Temperatura prostownika |-20,0 do 150,0 °C P0082 Dziewigty usterka 0 do 999
P0034 | Wewnetrzna temperatura |-20,0 do 150,0 °C P0083 | Dziewiaty usterka Dzier/ |00 /00 do 31/12
powietrza. miesigc
P0036 | Predkos¢ radiatora 0 do 15000 obr./min P0084 | Dziewigty Rok Usterki 00 do 99
wentylatora P0085 | Dziewiaty czas usterka | 00:00 do 23:59
P0037 | Status przecigzenia silnika | 0 do 100 % P0086 | Dziesiaty usterka 0 do 999
P0038 | Predkosc enkodera 0 do 65535 obr./min P0087 |Dziesiata usterka Dzier/ |00 /00 do 31/ 12
P0040 | Zmienna Procesowa PID | 0,0 do 100,0 % miesigc
P0041 | Warto$¢ zadana PID 0,0 do 100,0 % P0088 | Dziesiaty Rok Usterki 00 do 99
P0042 | Czas pracy od podania 0 do 65535 h P0089 Dziesiaty czas usterka 00:00 do 23:59
napiecia P0090 | Biezace przy ostatnim 0,0 do 4000,0 A
P0043 | Czas wigczony 0,0 do 6553,5 h usterce
P0044 | Energia wyjsciowa w kWh |0 do 65535 kWh P0091 tacze DC przy ostatniej 0-2000V
P0045 | Czas wiaczenia 0 do 65535 h usterce
wentylatora P0092 | Predkos$¢ przy ostatnim 0 do 18000 obr.
P0048 | Obecny alarm 0 do 999 btedzie
P0049 | Obecny btad 0 do 999 P0093 | Odniesienie Ostatnia 0 do 18000 obr.
usterka
P0094 | Czestotliwosé Ostatni btad | 0,0 do 300,0 Hz
P0095 Ostatni btad napiecia 0-2000V
silnika
P0096 | DIx Status Ostatni btad 0000h do 00FFh
P0097 | Status DOx Ostatni btad | 0000h do 001Fh
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5.3 USTAWIENIE DATY | GODZINY

Krok Dziatanie / rezultat Wskazanie wyswietlacza
1 |- Tryb monitorowania Config CLOC BT
n n
- Prasa Mepu B ren
(prawy przycisk ekranowy) B8 5
H.8 H=
15:18 Memu
2 |- Grupa "00 ALL (Config CLOC Erpem)
PARAMETERS" jest juz G5 ALL PARAME TERS
wybrana w 81 FARAMETER GROUFS
N 82 ORIEMTED START-UP
82 CHAMGED PARAME TERS
(Feturn | 16:18 |Select )
3 |- Grupa "01 PARAMETER (Confis  CLOC Brem)
GROUPS" jest wybrana 68 ALL PARAMETERS
- Nacisnij "Select" 21 FERAMETER GROUPS
82 ORIEMTED START-LUP
83 CHANGED PARAME TERS
(Feturn [ 16:18 [Select
4 | - Wyswietlana jest nowa lista | Eanfiag  cLoc Brem
grup i grupa "20 Ramps" :
zostaje wybrany
v 22 SpeedlLimits
- Naciskaj ) az 23 WF Control
dojdziesz do grupy "30 HMI" | [Return | 16:18 [Select |
5 |- Grupa "30 HMI" jest [Comfia CLOC Brpem
wybrana 27 WoF Do Wolt. Limit.
- Nacisnij "Select" 28 Dunamic Braking
29 Vector Control
ZE HMI
Feturn | 16:18 [Select
6 |- Parametr "Day P0194" jest
juz wybrany
- W razie potrzeby ustaw
P0194 zgodnie z aktualnym p - |
. L. - Config cLoc e
dniem. Aby to zrobi¢, nacisnij
"Select" a nastepnie
lub W‘\ aby zmieni¢
N9 4 PB195: 16
wartos¢ PO194 . (Return | 16:18 [Select |
- Wykonaj te same kroki, aby
ustawi¢ parametry "Month
P0195" do "Seconds
P0199"
7 |- Po zakonczeniu ustawiania | (Config  CLOC B )
P0199, zegar czasu T —
rzeczywistego jest teraz FE135: i1
aktualizowany -
- Nacignij "Return" (lewy =
przyoisk ekranowy) (Feturn | 18:11 |Select |
8 |- Prasa "Return" (Corfig  CLOC B )
27 W/F DCWolt. Limit.
22 Dunanic Braking
29 Vector Control
ZE HMI
(Return [ 15:11 [Select
9 |- Prasa "Return" (Confia CLOC B
88 ALL PARAMETERS
51 PARAME TER GROUFS
82 ORIEMTED START-LF
83 CHANGED PARAME TERS
(Return [ 15:11 [Select
10 |- Wyswietlacz powrdci do (Config CLOC i)
trybu monitorowania B ren
H.8 A
H.8 H=
L 15:11 Mera

Rysunek 5.4: Ustawienie daty i godziny
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5.4 MODYFIKACJA PARAMETROW BLOKOWANIA

Aby zapobiec nieautoryzowanej lub niezamierzonej modyfikacji parametrow, parametr POO00 powinien
by¢ ustawiony na wartos¢ inng niz 5. Postepuj zgodnie z procedurami opisanymi w Pozycja 5.2.1 PO000
Ustawienie hasta na stronie 5-2.

5.5 JAK PODLACZYC KOMPUTER

4 N\

ﬁ: NOTES!
- Zawsze uzywaj standardowego ekranowanego kabla USB hosta/urzadzenia. Nieekranowane
kable mogag prowadzi¢ do bteddw komunikaciji .
- Zalecane kable: Samtec:
USBC-AM-MB-B-S-1 (1 metr).
USBC-AM-MB-B-S-2 (2 metry).
USBC-AM-MB-B-S-3 (3 metry).

- Ztacze USB jest galwanicznie odizolowane od zasilania sieciowego i innych wewnetrznych
wysokich napie¢ falownika. Potgczenie USB nie jest jednak odizolowane od uziemienia
ochronnego (PE).

Uzyj oddzielnego notebooka do potgczenia USB lub komputera stacjonarnego podtaczonego do

tej samej sieci ochronnej. uziemienie (PE) falownika.

Zainstaluj oprogramowanie SuperDrive G2, aby sterowac predkoscig silnika i wyswietla¢ lub edytowac
parametry falownika za pomoca komputera osobistego (PC).

Podstawowe procedury przesytania danych z komputera do falownika:
1. Zainstaluj oprogramowanie SuperDrive G2 na komputerze.
2. Podfgcz komputer do falownika za pomoca kabla USB.
3. Uruchom SuperDrive G2.
4. Wybierz "Open" (Otwadrz), aby wyswietli¢ pliki zapisane na komputerze.
5. Wybierz plik.
6. Uzyj polecenia "Write Parameters to the Drive".
- Wszystkie parametry sg teraz przesytane do falownika.

Wiecej informacji na temat oprogramowania SuperDrive G2 mozna znalez¢ w instrukcji obstugi urzadzenia
SuperDrive.
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5.6 MODUL PAMIECI FLASH
Lokalizacja zgodna z Rysunek 2.4 na stronie 2-10.
Funkcje:
- Zapisywanie kopii parametrow falownika.
- Przesytanie parametrow zapisanych w pamieci FLASH do falownika.
- Przestanie oprogramowania uktadowego zapisanego w pamieci FLASH do falownika.
- Zapisz program utworzony za pomoca SoftPLC.

Za kazdym razem, gdy falownik jest zasilany, program ten jest przesytany do pamieci RAM znajdujgcej sie
na ptycie sterowania falownika i wykonywany.

Wiecej informaciji mozna znalez¢ w podreczniku programowania CFW-11 i podreczniku SoftPLC.

UWAGA!
Przed zainstalowaniem lub wyjeciem modutu pamieci FLASH nalezy odtgczy¢ zasilanie falownika
i poczekac na catkowite roztadowanie kondensatorow.
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Rozwigzywanie Problemow i Konserwacja

6 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW | KONSERWACJA

Niniejszy rozdziat przedstawia:

- Lista wszystkich usterek i alarmdw, ktére mogag wystgpic.

- MoZzliwe przyczyny kazdego btedu i alarmu.
- Lista najczestszych problemdw i dziatari naprawczych.

- Instrukcje dotyczace przegladow okresowych i konserwaciji zapobiegawczej
na urzadzeniu.

6.1 OBSLUGA BLEDOW | ALARMOW

Po wykryciu btedu (FXXX):

=

Impulsy PWM sg zablokowane.

Klawiatura wyswietla kod btedu i opis.

Dioda LED "STATUS" zaczyna miga¢ na czerwono.

Przekaznik wyjsciowy ustawiony na "NO FAULT" otwiera sie.

Niektore dane sa zapisywane w pamieci EEPROM obwodu sterujgcego:

- Klawiatura i odniesienia predkosci EP (Electronic Pot), w przypadku gdy funkcja "Kopia zapasowa
odniesienia” jest wtgczona w P0120.

- Kod "FAULT" lub alarmu potencjometru, ktdry wystagpit (przesuwa dziewie¢ ostatnich bteddw i alarmdw).
- Stan integratora funkcji przecigzenia silnika.
- Stan licznika godzin pracy (P0043) i licznika godzin zasilania (P0042).

Aby falownik powrdécit do normalnej pracy zaraz po wystagpieniu usterki, nalezy go zresetowac, co mozna
zrobi¢ w nastepujacy sposob:

"Odtgczenie zasilania i ponowne jego podtaczenie (reset po wigczeniu zasilania).
Nacisniecie przycisku HMI Q (reset reczny).

Poprzez przycisk programowy "Reset".

Automatycznie przez ustawienie PO340 (automatyczny reset).

Poprzez wejscie cyfrowe: DIx = 20 (P0263 do P0270).
CFW-11] 6-1
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Po wykryciu sytuacji alarmowej (AXXX):

Klawiatura wyswietla kod alarmu i opis.

Dioda LED "STATUS" zmieni kolor na zdtty.

Impulsy PWM nie sg blokowane (falownik nadal dziata).

6.2 BLEDY, ALARMY | MOZLIWE PRZYCZYNY

Tabela 6.1: Usterki, alarmy i moZlive przyczyny

Usterka/Alarm Opis Mozliwe Przyczyny
F006 Zbyt wysokie napiecie sieciowe Iub brak fazy Brak fazy na wejéciu zasilania falownika.
Brak rownowagi lub na wejsciu zasilania. Nierownowaga napigcia wejsciowego > 5 %.
utrata fazy wejsciowej | Wskazowka: Btad obwodu tadowania wstepnego.
- Jedli silnik jest nieobcigzony lub pracuje ze
zmniejszonym obciazeniem, usterka ta moze
nie wystapic.
- Opd&znienie bfedu jest ustawiane w
parametrze PO357.
PO357 = 0 wytgcza btad.
F021 Wystgpit stan podnapigcia szyny DC. Napiecie wejsciowe jest zbyt niskie i napiecie szyny DC
Podnapiecie szyny DC spadto ponizej minimalnej dozwolonej wartosci (monitoruj
wartos¢ w parametrze PO004):
Ud < 385V - dla napiecia zasilania 380 V (P0296 = 1).
Ud < 405 V - dla napiecia zasilania 400-415 V (P0296 = 2).
Ud < 446 V - dla napiecia zasilania 440-460 V (P0296 = 3).
Ud < 487 V - dla napiecia zasilania 480 V (P0296 = 4).
Zanik fazy na wejsciu zasilania.
Awaria obwodu tadowania wstepnego.
Parametr P0296 zostat ustawiony na wartos¢ powyzej

napiecia znamionowego zasilacza.

F022
Przepiecie szyny DC

Wystapito przepigcie szyny DC.

=

=

Napiecie wejsciowe jest zbyt wysokie, a napiecie szyny DC
przekroczyto maksymalna dozwolong wartosc:
Ud > 800 V - dla modeli 380-480 V (P0296 = 1, 2, 3 lub 4).
Bezwtadnos¢ napedzanego obcigzenia jest zbyt duza lub
czas zwalniania jest zbyt krotki.

Parametry PO151 lub PO153 lub PO185 ustawione na
wysokie.

Wysokie obcigzenie
silnika

silnika.

Wskazéwka:

Mozna go wytaczyé, ustawiajac P0348 = 0
lub 2.

F030 Desaturacja modutéw mocy U IGBT. Zwarcie miedzy fazami silnika Ui V lub U i W.
Usterka modutu

zasilania U

F034 Desaturacja modutow mocy V IGBT. Zwarcie miedzy fazami silnika Vi U lub Vi W.
Usterka modutu

zasilania V

F038 Desaturacja modutu mocy W IGBT. Zwarcie miedzy fazami silnika Wi U lub Wi V.
Usterka modutu

zasilania W

F042 Nastapita desaturacja IGBT dynamicznego Zwarcie miedzy przewodami potaczeniowymi rezystora
Usterka DB IGBT hamowania. hamowania dynamicznego.

A046 Obcigzenie jest zbyt duze dla uzywanego Ustawienia P0156, PO157 i PO158 sg zbyt niskie dla

uzywanego silnika.
Obcigzenie watu silnika jest nadmierne.

A047
Alarm przecigzenia
IGBT

Wystapit alarm przecigzenia IGBT.
Wskazoéwka:

Mozna go wytaczyc¢, ustawiajac PO350 = 0
lub 2.

Prad wyjsciowy falownika jest zbyt wysoki.

F048
Btad przecigzenia IGBT

Wystapit btad przeciazenia IGBT.

Prad wyjsciowy falownika jest zbyt wysoki.
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Usterka/Alarm Opis Mozliwe Przyczyny
A050 Czujniki temperatury IGBT NTC wykryty alarm Wysoka temperatura powietrza otaczajacego falownik
Faza U IGBT Wysoka wysokiej temperatury. (> 50 °C).
temperatura Wskazéwka: i wysoki prad wyjsciowy.

Mozna go wytgczy¢, ustawiajgc PO353 = 2 Zablokowany lub uszkodzony wentylator.
lub 3. Bardzo brudny radiator.
FO051 Czujniki temperatury IGBT NTC wykryty bfad
Nadmierna temperatura | nadmiernej temperatury.
faza U IGBT
A053 Czujniki temperatury IGBT NTC wykryty alarm
V Faza IGBT Wysoka wysokiej temperatury.
temperatura Wskazoéwka:
Mozna go wytaczyé, ustawiajac PO353 = 2
lub 3.
F054 Czujniki temperatury IGBT NTC wykryty btad

V Przekroczenie
temperatury fazy IGBT

nadmiernej temperatury.

A056
W Faza IGBT Wysoka

Czujniki temperatury IGBT NTC wykryty alarm
wysokiej temperatury.

temperatura Wskazéwka:
Mozna go wytaczyc, ustawiajac PO353 = 2
lub 3.
F057 Czujniki temperatury IGBT NTC wykryty bfad
W Nadmierna nadmiernej temperatury.

temperatura faza IGBT

F062 ™
Brak réwnowagi

Btad nieréwnowagi temperatury modutu
zasilania.

=

Rdéznica temperatur pomiedzy modutami IGBT tej samej fazy

(U, V, W) wynosita ponad 15 °C.

termicznej Rdéznica temperatur pomiedzy modutami IGBT tej samej fazy
(U, V, W) przekraczata 20 °C.
Rdéznica temperatur pomiedzy modutami prostownika
réznych faz (RiS, Ri T, SiT) wynosita powyzej 15 °C.
F067 Btad zwigzany z relacja faz sygnatéw enkodera, Wyjsciowe kable silnika U, V, W sa odwrdcone.
Okablowanie enkodera/ | jesli P0202 = 4 i P0408 = 2, 3 lub 4. Kanaly A i B enkodera sg odwrdcone.
silnika jest odwrécone | Wskazowka: Enkoder nie zostat prawidtowo zamontowany.
- Nie jest mozliwe zresetowanie tego btedu
podczas autotuningu.
- Zresetowanie tego btedu nie jest mozliwe.
- W takim przypadku nalezy wytgczy¢ zasilacz,
rozwigzac problem, a nastepnie wigczy¢ go
ponownie.
FO71 Btad przetezenia wyjscia. Nadmierna bezwtadnosé obcigzenia lub zbyt krétki czas
Przetezenie wyjscia przyspieszania.
Ustawienia P0O135 lub P0169, PO170, PO171 i P0172 sa
zbyt wysokie.
FO72 Btad asymetrii pradu silnika. Ustawienia P0156, P0157 i P0O158 sg zbyt niskie dla
Przeciazenie silnika Wskazoéwka: uzywanego silnika.
Mozna go wytaczyc, ustawiajgc P0O348 = 0 Nadmierne obcigzenie watu silnika.
lub 3.
F074 Usterka przetezenia doziemnego. Zwarcie do masy w jednej lub kilku fazach wyjsciowych.
Uziemienie Wskazoéwka: Pojemnos¢ kabla silnika jest zbyt duza, co powoduje
Mozna go wytaczyé, ustawiajac P0343 = 0. szczytowe wartosci pradu na wyjsciu. ©
F076 Btad asymetrii pradu silnika. LuZne potaczenie lub przerwane okablowanie miedzy
Prad silnika Wskazéwka: silnikiem a falownikiem.
Brak réwnowagi Mozna go wytaczyc, ustawiajac P0342 = 0. Kontrola wektorowa stracita orientacje.
Sterowanie wektorowe z odwréconym okablowaniem
enkodera lub odwréconym podtaczeniem silnika.
FO77 Zadziatato zabezpieczenie przed przecigzeniem Nadmierna bezwtadnos¢ obcigzenia lub zbyt krétki czas
Przeciazenie rezystora | rezystora hamowania dynamicznego. zwalniania.
DB Nadmierne obcigzenie watu silnika.
Nieprawidtowe ustawienie parametrow PO154 i PO155.
FO78 Usterka zwigzana z czujnikiem temperatury Nadmierne obcigzenie watu silnika.
Nadmierna temperatura | PTC zainstalowanym w silniku. Zbyt intensywny cykl pracy (zbyt wiele uruchomier//
silnika Wskazéwka: zatrzyman na minute).
- Mozna go wytgczyc, ustawiajgc P0351 = 0 Zbyt wysoka temperatura powietrza wokdt silnika.
lub 3. Luzne potgczenie lub zwarcie (rezystancja < 60 Q) w
- Konieczne jest ustawienie wejscia/wyjscia okablowaniu podtaczonym do termistora silnika.
analogowego dla funkcji PTC. Termistor silnika nie jest zainstalowany.
Zablokowany wat silnika.
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Usterka/Alarm

Opis

Mozliwe Przyczyny

FO79
Btad sygnatu enkodera

Brak sygnatéw enkodera.

=

Przerwane przewody migdzy enkoderem silnika a opcja i
ptyta interfejsu enkodera.

=

Uszkodzony koder.
FO080 Btad watchdoga mikrokontrolera. Hatas elektryczny.
Watchdog CPU
F082 Btad podczas kopiowania parametrow. Problem z komunikacjg z HMI.
Btad funkcji kopiowania
F084 Btad autodiagnostyki. Usterka wewnetrznego obwodu falownika.
Btad autodiagnozy
A088 Awaria komunikaciji miedzy interfejsem HMI a Luzne potaczenie kabla klawiatury.
Utracona komunikacja | kartg sterowania. Hatas elektryczny w instalacji.
A090 Alarm zewnetrzny poprzez wejscie cyfrowe. Otwarte okablowanie na wejsciach cyfrowych (DI1 do DI8)
Alarm zewnetrzny Wskazéwka: zaprogramowanych na "brak alarmu zewnetrznego".
Konieczne jest ustawienie wejscia cyfrowego
na "brak alarmu zewnetrznego".
F091 Usterka zewnetrzna przez wejscie cyfrowe. Otwarte okablowanie na wejsciach cyfrowych (DI1 do DI8)
Usterka zewngtrzna Wskazéwka: zaprogramowanych na "brak usterki zewnegtrznej".
Konieczne jest ustawienie wejscia cyfrowego
na "brak btedu zewnetrznego".
F099 Obwdd pomiaru pradu mierzy nieprawidiowa Wada w obwodzie wewnetrznym falownika.
Nieprawidtowe wartos¢ pradu zerowego.
przesuniecie pradu
A110 Alarm zwigzany z czujnikiem temperatury PTC Nadmierne obcigzenie watu silnika.
Wysoka temperatura zainstalowanym w silniku. Zbyt intensywny cykl pracy (zbyt wiele uruchomier/
silnika Wskazéwka: zatrzyman na minute).
- Mozna go wytgczyc, ustawiajgc PO351 =0 Zbyt wysoka temperatura powietrza wokoét silnika.
lub 2. Termistor silnika nie jest zainstalowany.
- Konieczne jest ustawienie wejscia/wyjscia Zablokowany wat silnika.
analogowego dla funkcji PTC.
A128 Wskazuije, ze falownik przestat odbiera¢ wazne Sprawdz okablowanie i instalacje uziemiajaca.
Limit czasu dla telegramy w okreslonym przedziale czasu. Upewnij sie, ze falownik wystat nowy telegram w przedziale
komunikacji szeregowej | Wskazéwka: czasu ustawionym w P0314.
Mozna go wytaczy¢, ustawiajac P0314 = 0,0 s.
A129 Alarm wskazujgcy przerwanie komunikacii Sterownik PLC przeszedt w stan bezczynnosai.
Anybus jest offline Anybus-CC. Btad programowania. Zestaw master i slave z rézna liczbg

stow we/wy.
Komunikacja z urzadzeniem nadrzednym zostata utracona
(uszkodzony kabel, odtaczone ztacze itp.).

A130
Btad dostepu do
magistrali Anybus

Alarm wskazujacy btad dostepu do modutu
komunikacyjnego Anybus-CC.

=

Uszkodzony, nierozpoznany lub nieprawidtowo
zainstalowany modut Anybus-CC.
Konflikt z kartg opcji WEG.

A133 Alarm wskazujacy, ze zasilanie nie zostato Uszkodzony lub luzny kabel.
CAN Nie zasilany podtaczone do kontrolera CAN. Zasilanie jest wylaczone.
A134 Interfejs CAN falownika wszedt w stan Nieprawidfowa szybkosc¢ transmisji.
Autobus wytgczony wytgczenia magistrali. Dwa wezty skonfigurowane z tym samym adresem w sieci.
Nieprawidtowe potaczenie kablowe (odwrdcone sygnaty).
A135 Alarm wskazujgcy na bfgd komunikacii. Problemy z komunikacja.
Btad komunikacii Nieprawidfowa konfiguracja/ustawienia urzadzenia
CANopen gtéwnego.
Nieprawidtowa konfiguracja obiektow komunikacyjnych.
A136 Urzadzenie gidwne sieci przeszio w stan PLC w trybie IDLE.
|dle Master bezczynnosci. Bit rejestru polecert PLC ustawiony na zero (0).
A137 Alarm przekroczenia limitu czasu pofaczenia Jedno lub wiecej przydzielonych potaczen we/wy weszto w
Limit czasu potaczenia | we/wy sieci DeviceNet. stan limitu czasu.
DNet
A138 ™ Wskazuje, ze falownik otrzymat polecenie od Zweryfikuj stan urzadzenia gtéwnego sieci, upewniajac sie,
Interfejs Profibus DP w | mastera sieci Profibus DP, aby przejs¢ do trybu ze jest ono w trybie wykonywania (Run).
trybie wyczyszczonym | wyczyszczenia. Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku komunikacii
Profibus DP.
A139 ™ Wskazuje on na przerwanie komunikacji Sprawdz, czy urzadzenie gldwne sieci jest prawidiowo
Interfejs offline Profibus | pomiedzy Profious DP-Master i falownikiem. skonfigurowane i czy dziata normalnie.
DP Ogdlna weryfikacja instalaciji sieciowej - prowadzenie kabli,
uziemienie.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku komunikacii

Profibus DP.

A140 ™
Modut Profibus DP
Btad dostepu

Wskazuje btad w dostepie do danych modutu
komunikacyjnego Profibus DP.

=

=

Sprawdz, czy modut Profibus DP jest prawidtowo
zamontowany w gniezdzie 3.

Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku komunikacii
Profibus DP.
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Usterka/Alarm Opis Mozliwe Przyczyny
F150 Btad nadmiernej predkosci. Nieprawidtowe ustawienia PO161 i/lub PO162.
Nadmierna predkosc Jest on aktywowany, gdy rzeczywista Problem z obcigzeniem typu wciagnik.
silnika predkos¢ przekracza wartosé P0134 x (100 %
+ P0132) przez ponad 20 ms.
F151 Btad modutu pamieci FLASH (MMF-03). Uszkodzony modut pamigci FLASH.
Usterka modutu Modut pamieci FLASH nie jest prawidtowo podtaczony.
pamieci FLASH
A152 Alarm wskazujgcy, ze temperatura powietrza Wadliwy wentylator wewnetrzny (jesli istnieje) i wysoki prad
Wysoka temperatura wewnetrznego jest zbyt wysoka. WyjSCiowy.
powietrza Wskazoéwka: Wysoka temperatura wewnatrz obudowy (> 45 °C).
wewnetrznego Mozna go wytaczyé, ustawiajac PO353 = 1
lub 3.
F153 Btad nadmiernej temperatury powietrza
Nadmierna wewnetrznego.
temperatura powietrza
wewnetrznego
A156 @ Tylko 1 czujnik wskazuje temperature ponizej Temperatura otaczajgcego powietrza < -30 °C.

Zanizona temperatura

-30 °C.

F156
Zanizona temperatura

Btad zbyt niskiej temperatury (ponizej -30
°C ®) w tranzystorach IGBT lub prostowniku
zmierzony przez czujniki temperatury.

Temperatura otaczajacego powietrza < -30 °C @),

F160 Btad przekaznika zatrzymania bezpieczenstwa. Jeden z przekaznikow jest uszkodzony lub jego cewka nie
Przekazniki zatrzymania jest zasilana napieciem +24 Vdc.

bezpieczerstwa

F161 Patrz instrukcja programowania modutu PLC11-01.

Limit czasu PLC11
CFW-11

A162
Niekompatybilne
oprogramowanie
sprzetowe sterownika
PLC

A163 Wskazuije, ze sygnat pradowy Al1 (4-20 mA Uszkodzony kabel Al1.

Przerwany przewdd Al | lub 20-4 mA) jest poza zakresem od 4 do 20 Zly styk na potaczeniu sygnatu z listwa zaciskowa.
mA.

A164 Wskazuje, ze sygnat pradowy Al2 (4-20 mA Uszkodzony kabel Al2.

Przerwany przewdd Al2 | lub 20-4 mA) jest poza zakresem od 4 do 20 Zty styk na potgczeniu sygnatu z listwg zaciskowa.
mA.

A165 Wskazuje, ze sygnat pradowy Al3 (4-20 mA Uszkodzony kabel Al3.

Przerwany przewdd Al3 | lub 20-4 mA) jest poza zakresem od 4 do 20 Zly styk na potaczeniu sygnatu z listwa zaciskowa.
mA.

A166 Wskazuje, ze sygnat pradowy Al4 (4-20 mA Uszkodzony kabel Al4.

Przerwany przewdd Al4 | lub 20-4 mA) jest poza zakresem od 4 do 20 Zly styk na potaczeniu sygnatu z listwa zaciskowa.
mA.

F174 ® Blad predkosci lewego wentylatora radiatora. Brud na fopatkach i w tozyskach wentylatora.

Btad predkosci lewego Wadliwy wentylator.

wentylatora Wadliwe potaczenie zasilania wentylatora.

F175 @ Btad predkosci wentylatora centralnego Brud na fopatkach i w tozyskach wentylatora.

Usterka predkosci radiatora. Wadliwy wentylator.

Srodkowego Wadliwe potgczenie zasilania wentylatora.

wentylatora

F176 Btad predkosci obrotowej prawego wentylatora Brud na fopatkach i w tozyskach wentylatora.

Usterka prawej radiatora. Wadliwy wentylator.

predkosci wentylatora Wadliwe potgczenie zasilania wentylatora.

A177 Alarm wymiany wentylatora radiatora Osiagnieto maksymalng liczbe godzin pracy wentylatora

Wymiana wentylatora | (PO045 > 50000 godzin). radiatora.
Wskazéwka:
Funkcje te mozna wytaczy¢, ustawiajac P0354
=0.

F179 Btad sprzezenia zwrotnego predkosci Brud na fopatkach i w tozyskach wentylatora.

Btad predkosci wentylatora radiatora. Wadliwy wentylator.

wentylatora radiatora Wskazéwka: Wadliwe potgczenie zasilania wentylatora.

Funkcje te mozna wytaczy¢, ustawiajac P0354
=0.

A181
Nieprawidtowa wartos¢
zegara

Alarm nieprawidtowej wartosci zegara.

Konieczne jest ustawienie daty i godziny w parametrach od

=

P0194 do PO199.
Bateria klawiatury jest roztadowana, uszkodzona lub nie
zostata zainstalowana.
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Usterka/Alarm

Opis

Mozliwe Przyczyny

F182
Btad impulsowego
sprzezenia zwrotnego

Wskazuje usterke w sprzezeniu zwrotnym od
impulsy wyjsciowe.

&

&

Brak podtgczonego silnika lub silnik podtaczony do wyjscia
falownika jest zbyt maty.

Mozliwa usterka w obwodach wewnetrznych falownika.
Mozliwe rozwigzania:

Btad dostepu do
magistrali Anybus

Zresetuj falownik i sprobuj ponownie.
Ustaw P0356 = 0 i sprébuj ponownie.
F183 Nadmierna temperatura zwigzana z Wysoka temperatura otaczajgcego powietrza.
Przeciazenie IGBT + przecigzeniem tranzystoréw IGBT Praca z przecigzeniem przy czestotliwosciach ponizej 10 Hz.
temperatura ochrona.
F185 Wskazuije btad stycznika tadowania Usterka obwodu tadowania wstepnego.
Usterka stycznika wstepnego.
tadowania wstepnego
F186® Wskazuje bfad temperatury czujnika 1. Wysoka temperatura silnika.
Bfad temperatury
czujnika 1
F187 ® Wskazuje btad temperatury czujnika 2. Wysoka temperatura silnika.
Btad temperatury
czujnika 2
F188 @ Wskazuje bfad temperatury czujnika 3. Wysoka temperatura silnika.
Btad temperatury
czujnika 3
F189 ® Wskazuje btad temperatury czujnika 4. Wysoka temperatura silnika.
Btad temperatury
czujnika 4
F190 @ Wskazuje btad temperatury czujnika 5. Wysoka temperatura silnika.
Btad temperatury
czujnika 5
A191 ® Wskazuje alarm temperatury na czujniku 1. Wysoka temperatura silnika.
Alarm temperatury Problem z okablowaniem faczacym czujnik z IOE-01 (02 lub 03).
czujnika 1
A192 @ Wskazuje alarm temperatury czujnika 2. Wysoka temperatura silnika.
Alarm temperatury Problem z okablowaniem fgczacym czujnik z IOE-01 (02 lub 03).
czujnika 2
A1930 Wskazuje alarm temperatury na czujniku 3. Wysoka temperatura silnika.
Czujnik 3 Alarm Problem z okablowaniem faczacym czujnik z IOE-01 (02 lub 03).
temperatury
A194 @ Wskazuje alarm temperatury na czujniku 4. Wysoka temperatura silnika.
Czujnik 4 Alarm Problem z okablowaniem taczacym czujnik z IOE-01 (02 lub 03).
temperatury
A195 @ Wskazuje alarm temperatury na czujniku 5. Wysoka temperatura silnika.
Czujnik 5 Alarm Problem z okablowaniem taczacym czujnik z IOE-01 (02 lub 03).
temperatury
A196 @ Alarm kabla czujnika temperatury 1. Zwarcie czujnika temperatury.
Alarm kabla czujnika 1
A197 ® Alarm kabla czujnika temperatury 2. Zwarcie czujnika temperatury.
Alarm kabla czujnika 2
A198 @ Alarm kabla czujnika temperatury 3. Zwarcie czujnika temperatury.
Alarm kabla czujnika 3
A199 @ Alarm kabla czujnika temperatury 4. Zwarcie czujnika temperatury.
Czujnik 4 Alarm
kablowy
A200 @ Alarm kabla czujnika temperatury 5. Zwarcie czujnika temperatury.
Czujnik 5 Alarm
kablowy
F228 Patrz instrukcja obstugi komunikacji szeregowej RS232/RS485.
Komunikacja
szeregowa
Limit czasu
F229 Patrz podrecznik komunikacji Anybus-CC.
Anybus Offline
F230

F233
Awaria zasilania
magistrali CAN

F234
Autobus wytgczony

Patrz podrecznik komunikacji CANopen i/lub podrecznik komunikacji DeviceNet.
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Usterka/Alarm Opis Mozliwe Przyczyny
F235 Patrz podrecznik komunikaciji CANopen.
Btad komunikacii
CANopen
F236 Patrz podrecznik komunikacji DeviceNet.
Master Idle
F237

Limit czasu pofaczenia
DeviceNet

F238™ Wskazuje, ze falownik otrzymat polecenie od Zweryfikuj stan urzadzenia giéwnego sieci, upewniajac sie,
Interfejs Profibus DP w | mastera sieci Profibus DP, aby przejs¢ do trybu Ze jest ono w trybie wykonywania (Run).
trybie wyczyszczonym | wyczyszczenia. Wskazanie btedu pojawi sig, jesli P0313 = 5.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku komunikacji
Profibus DP.
F239™ Wskazuje on na przerwanie komunikacii Sprawdz, czy urzadzenie giéwne sieci jest prawidtowo
Interfejs offline Profibus | pomigdzy Profibus DP-Master i falownikiem. skonfigurowane i czy dziata normalnie.
DP Ogdlna weryfikacja instalacji sieciowej - prowadzenie kabli,
uziemienie.
Wskazanie btedu pojawi sig, jesli P0313 = 5.
Wiecej informacji mozna znalez¢ w podreczniku komunikacii
Profibus DP.
F240 ® Wskazuje btgd w dostepie do danych modutu Sprawdz, czy modut Profibus DP jest prawidtowo
Btad dostepu do komunikacyjnego Profibus DP. zamontowany w gniezdzie 3.
modutu Profibus DP Wskazanie btedu pojawi sig, jesli PO313 = 5.
Wiecej informacji mozna znalezé w podreczniku komunikacii

Profibus DP.

F416 ™
Prad IGBT Imb. Usterka

Usterka zwigzana z brakiem réwnowagi
pradowej na tranzystorach IGBT.

=

IGBT tej samej fazy wykazywaty asymetrie pradowa powyzej
15%.

A417 ™
Brak rownowagi

Roznica temperatur pomiedzy modutami IGBT
tej samej fazy (U, V, W) wynosita ponad 10°C.

Rdéznica temperatur pomiedzy modutami IGBT réznych faz (U
iV, UiW, ViW)wynosita ponad 10°C. Réznica temperatur

termicznej pomiedzy modutami prostownika réznych faz (RiS, Ri T, Si
T) wynosita ponad 10 °C.
F418 ™ Usterka nadmiernej temperatury powietrza Temperatura powietrza wewnatrz ptyty sterowania

Nadmierna temperatura
sterowania powietrzem

wewnetrznego na
tablica kontrolna.

przekracza 85°C.

A419 ™

Alarm wysokiej
temperatury powietrza
sterujgcego

Alarm nadmiernej temperatury powietrza
wewngtrznego na
tablica kontrolna.

Gdy temperatura powietrza wewnatrz ptyty sterowania
przekracza 70 °C.

A700 @
Odtgczony interfejs HMI

F701 @
Odtgczony interfejs HMI

Alarm lub btad zwigzany z odtgczeniem HMI.

Blok funkcyjny RTC zostat aktywowany w aplikacji SoftPLC,
a interfejs HMI jest odtaczony od falownika.

A702@

Alarm wskazujacy, ze funkcja General Enable

Polecenie SoftPLC Run/Stop jest rowne Run lub blok

Wytgczony falownik nie jest aktywne. ruchu zostat wiaczony, podczas gdy falownik jest ogdlinie
wytaczony.

A704@ Wtaczono dwa ruchy. Wystepuje, gdy dwa lub wiecej blokdw ruchu jest

Dwa wigczone ruchy wigczonych jednoczesnie.

A706 @ Referencja predkosci nie zostata Wystepuije, gdy blok ruchu zostat aktywowany, a odniesienie

Referencja zaprogramowana dla SoftPLC. predkosci nie zostato skonfigurowane dla SoftPLC (sprawdz

predkosci nie zostata
zaprogramowana dla
SoftPLC

P0221 i P0222).

Modele, w ktérych moga wystapi¢ i dodatkowe uwagi:

(1) Z modutem Profibus DP podtaczonym do gniazda 3 (XC43).

(2) Wszystkie rozmiary ram modeli G i H.

(3) Z modutem IOE-01 (02 lub 03) podtaczonym do gniazda 1 (XC41).
(4) Wszystkie modele z aplikacja SoftPLC.

(5) Bardzo dtugie kable silnikowe (dtuzsze niz 100 metréw) maja wysoka pojemnos¢ pasozytnicza wzgledem ziemi. Obieg praddw pasozytniczych
przez te pojemnosci moze spowodowac aktywacje obwodu zwarcia doziemnego, a tym samym wytaczenie falownika za pomoca FO74, natychmiast

po wigczeniu falownika.

(6) CFW110370T4, CFW110477T4 oraz wszystkie modele o rozmiarze ramy G i H.

(7) Tylko rozmiar ramy H.

(8) Ponizej -20 °C dla rozmiaru ramy H.
(9) Tylko dla modeli o rozmiarze ramy F i G.

WSKAZOWKA!
Zakres od PO750 do P0O799 jest przeznaczony dla bteddw i alarméw uzytkownika aplikacji SoftPLC.
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6.3 ROZWIAZANIA NAJCZESTSZYCH PROBLEMOW

Tabela 6.2: Rozwigzania najczestszych problemow

Problemoéw

Punkt do Weryfikaciji

Dziatania Naprawcze

Silnik nie uruchamia sie

Nieprawidtowe okablowanie

-

. Sprawdz wszystkie potaczenia zasilania i sterowania. Na przyktad wejscia

cyfrowe ustawione na start / stop, ogdlne zezwolenie lub brak btedu
zewnetrznego musza by¢ podtaczone do zaciskow 24 Vdc lub DGND* (patrz
Rysunek 3.16 na stronie 3-31)

Wartos¢ zadana analogowa
(jesli jest uzywana)

. Sprawdzi¢, czy sygnat zewnetrzny jest prawidtowo podtaczony
. Sprawdzi¢ stan potencjometru sterujacego (jesli jest uzywany)

Nieprawidtowe ustawienia

. Sprawdzi¢ czy wartosci parametrow sa prawidtowe dla aplikacji

Usterka

. Sprawdzi¢, czy przetwornica nie zostata wytaczona z powodu usterki
. Upewnij sie, ze zaciski XC1:13 i XC1:11 nie sg zwarte (zwarcie przy zasilaniu

24 V/do).

Zablokowany silnik

. Zmniejszy¢ przeciazenie silnika
. Zwigkszenie P0136, PO137 (V /1) lub PO169/P0170 (sterowanie wektorowe)

Predkos¢ silnika oscyluje

LuZne potaczenia

. Zatrzymac przetwornice, wytaczy¢ zasilanie, sprawdzi¢ i dokreci¢ wszystkie

potaczenia zasilajgce

. Sprawdzi¢ wszystkie potaczenia wewnetrzne przetwornicy

Wadliwy potencjometr
predkosci odniesienia

. Wymieni¢ potencjometr

Oscylacja zewnetrznego
analogowego zrodta
odniesienia

. Zidentyfikowac przyczyne oscylaciji. Jesli jest to spowodowane szumem

elektrycznym, nalezy uzy¢ ekranowanych kabli lub oddzieli¢ je od
przewodow zasilajacych i sterujacych

Nieprawidtowe ustawienia
(sterowanie wektorowe)

N —

. Sprawdz parametry P0410, P0O412, P0O161, PO162, PO175 i PO176.
. Patrz podrgcznik programowania

Za wysoka lub za niska
predkos¢ obrotowa
silnika

Nieprawidtowe ustawienia
(limity referencyjne)

—_

. Sprawdzi¢, czy wartosci P0133 (predkos¢ minimalna) i PO134 (predkosc

maksymalna) sg prawidtowo ustawione dla uzywanego silnika i
zastodowania

Sygnat sterujacy z
analogowego uktadu
odniesienia (jesli jest
uzywany)

N —

. Sprawdzi¢ poziom referencyjnego sygnatu sterujgcego
. Sprawdz ustawienia (wzmocnienie i przesuniecie) parametrow od P0232 do

P0249.

Tabliczka znamionowa silnika

e

. Sprawdzi¢, czy zastosowany silnik pasuje do zastosowania

Silnik nie osiaga
predkosci znamionowej
lub predkosé silnika
zaczyna oscylowacé wokaot
predkosci znamionowej
(sterowanie wektorowe)

Ustawienia

—_

. Zmniejszenie PO180

2. Sprawdz P0410

Wyswietlacz jest
wytgczony

Potgczenia klawiatury

1.

Sprawdz podtaczenie klawiatury falownika

Napiecie zasilania

1.

Wartosci znamionowe musza miesci¢ sie w granicach okreslonych ponizej:

Zasilanie 380-480 V: - Minimum: 323 V

- Maksymalnie: 528 V

Bezpieczniki zasilania sg
otwarte

. Wymieni¢ bezpieczniki

i PO009 = PO169 lub
P0170 (silnik pracujacy z
ograniczeniem momentu
obrotowego), dla P0202 =
4 - wektor z enkoderem

odwrdcone lub potaczenia
zasilania sg odwrécone

Silnik nie dziata w Ustawienia 1. Zmniejszenie PO180

obszarze ostabienia pola

(sterowanie wektorowe)

Niska predkos¢ silnika Sygnaty enkodera sg 1. Sprawdz sygnaty A - A, B - B, patrz instrukcja interfejsu enkodera

inkrementalnego. Jesli sygnaty sa prawidtowo podtaczone, odwrddé dwie fazy
wyjsciowe. Na przyktad U i V
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6.4 INFORMACJE NIEZBEDNE DO KONTAKTU Z POMOCA TECHNICZNA

( . WSKAZOWKA! )
Aby uzyskac pomoc techniczng i serwisowa, wazne jest, aby mie¢ pod reka nastepujace informacije:
Model przetwornicy.
Numer seryjny, data produkcji i wersja sprzetu wymienione na tabliczce znamionowej produktu
(patrz Sekcja 2.4 ETYKIETY IDENTYFIKACYJNE CFW-11 na stronie 2-12).
Zainstalowana wersja oprogramowania (sprawdz parametr P0023).

L Dane aplikacji i ustawienia falownika. )

6.5 KONSERWACJA ZAPOBIEGAWCZA

s B N

NIEBEZPIECZENSTWO!
Zawsze odtgczajé gtéwne zasilanie przed dotknieciem jakiegokolwiek elementu elektrycznego
podtaczonego do falownika.
Wysokie napiecie moze by¢ obecne nawet po odtaczeniu zasilania.
Aby zapobiec porazeniu pradem, po wytgczeniu zasilania nalezy odczeka¢ co najmniej 10
minut w celu catkowitego roztadowania kondensatorow.
Zawsze podigczaj rame urzadzenia do uziemienia ochronnego (PE). Uzy¢ odpowiedniego
L zacisku przytaczeniowego na przetwornicy. )
s N
UWAGA!
& Piytki elektroniczne zawierajg elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne.
Nie dotykac¢ bezposrednio elementdw ani ztgczy. W razie potrzeby nalezy najpierw dotknacé
L uziemionej metalowej ramy lub zatozy¢ pasek uziemiajacy. )
s N\
Nie nalezy przeprowadzacé zadnych testéw wytrzymatosci napieciowej!

L W razie potrzeby nalezy skonsultowac sie z WEG. )
Przetwornicr wymagaja niewielkiej konserwadiji, jesli sg prawidtowo zainstalowane i obstugiwane. Tabela 6.3
na stronie 6-9 przedstawia gtéwne procedury i odstepy czasowe dla konserwacji zapobiegawczej. Tabela
6.4 na stronie 6-10 zapewnia zalecane przeglady okresowe, ktére nalezy przeprowadzac co 6 miesiecy po
uruchomieniu falownika.

Tabela 6.3: Konserwacja zapobiegawcza
Konserwacja Odstepy Miedzy Konserwacjami Instrukcje
Wymiana wentylatora Po 50000 godzinach pracy M Procedura wymiany pokazana w RysunekRysunek 6.1
na stronie 6-11

Wymiana baterii klawiatury Co 10 lat Patrz Rozdziat 4 HMI na stronie 4-1.

Kondensatory Jegli przetwornica | Co rok od daty produkcji wydrukowanej na | Zasilanie falownika napieciem znamionowym i

elektrolityczne @ |jest w magazynie | etykiecie identyfikacyjnej falownika (patrz czestotliwosciag znamionowa przez co najmniej

(nie jest uzywana): | Sekcja 2.4 ETYKIETY IDENTYFIKACYJNE | godzine. Nastepnie nalezy odtaczy¢ zasilanie i
"Reformowanie" | CFW-11 na stronie 2-12) odczekac co najmniej 24 godziny przed uzyciem
przetwornicy (ponownie wigczy¢ zasilanie)

Przetwornica jest | Co 10 lat Skontaktowac sie z pomoca techniczng WEG, aby
zuzyta: wymienic uzyskac procedury wymiany

(1) Falowniki sa fabrycznie ustawione na automatyczne sterowanie wentylatorem (P0352 = 2), co oznacza, ze beda wiaczane tylko wtedy, gdy
temperatura radiatora przekroczy wartos¢ odniesienia. Dlatego czas pracy wentylatora bedzie zalezat od warunkéw uzytkowania falownika (prad
silnika, czestotliwosé wyjsciowa, temperatura powietrza chtodzacego itp.) Falownik zapisuje liczbe godzin pracy wentylatora w parametrze PO045. Gdy
parametr ten osiagnie 50000 godzin pracy, na wyswietlaczu klawiatury pojawi sie alarm A177.
(2) Dotyczy tylko ramek w rozmiarze F i G.
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Tabela 6.4: Zalecane przeglady okresowe - co 6 miesiecy

Czesc Nieprawidtowos¢ Dziatania Naprawcze
Zaciski, ztacza LuzZne sruby Dokreci¢
Luzne zlacza
Wentylatory/system chtodzenia Zanieczyszczone wentylatory Czyszczenie

Nienormalny odgtos

Zablokowany wentylator

Nienormalne wibracje

Wymien wentylator. Patrz RysunekRysunek 6.1 na
stronie 6-11 w celu wymontowania wentylatora.
Zamontuj nowy wentylator w odwrotnej kolejnosci do
demontazu

Sprawdz potaczenia wentylatora

Kurz w filtrze powietrza w szafie

Czyszczenie lub wymiana

Ptytki drukowane Nagromadzenie kurzu, oleju, wilgoci itp Czyszczenie
Zapach Wymiana
Modut zasilania/potaczenia Nagromadzenie kurzu, oleju, wilgoci itp Czyszczenie
zasilania Poluzowane $ruby faczace Dokrecié
Kondensatory szyny DC Przebarwienia/zapach/wyciek elektrolitow Wymiana
(tacze DC) Rozszerzony lub uszkodzony zawdr
bezpieczenstwa
Rozszerzenie ramki
Rezystory mocy Odbarwienie
Zapach
Radiator Akumulacja pytu Czyszczenie
Brudny

6.5.1 Instrukcje Czyszczenia

Jezeli konieczne jest oczyszczenie przetwornicy, postepowac nalezy zgodnie z ponizszymi instrukcjami:

System wentylacji:

Odfgcz zasilanie falownika i odczekaj co najmniej 10 minut.

Usun kurz z wlotu powietrza chtodzgcego za pomoca miekkiej szczotki lub flaneli.

Usun kurz z zeber radiatora i topatek wentylatora za pomoca sprezonego powietrza.

Ptyty elektroniczne:

Odfgcz zasilanie falownika i odczekaj co najmniej 10 minut.

Usuna¢ kurz z ptytki elektronicznej za pomocg szczotki antystatycznej lub pistoletu jonowego (Charges

Burtes lon Gun - numer referencyjny A6030-6DESCO).

W razie potrzeby wyjmij ptytki z falownika.

Zawsze zaktadaj pasek uziemiajgcy.
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Usuwanie srub zabezpieczajgcych Demontaz wentylatora Odtqgczenie kabla
wentylator

Rysunek 6.1: Demontaz wentylatordw radiatora
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7 ZESTAWY OPCJONALNE | AKCESORIA

Niniejszy rozdziat przedstawia:

Zestawy opcjonalne, ktére mozna zintegrowac z falownikiem f
abrycznie:

- Przystanek bezpieczenstwa.

- Zewnetrzne zasilanie 24 VVdc do sterowania i klawiatury.
Instrukcje dotyczace prawidtowego korzystania z zestawdw opcjonalnych.
Akcesoria, ktére mozna zintegrowac z falownikami.

Instrukcje dotyczace instalacii, obstugi i programowania akcesoridow sg opisane w ich wtasnych instrukcjach
i nie sg zawarte w tym rozdziale.

7.1 ZESTAWY OPCJI
7.1.1 Zasilanie Pradem Zmiennym

Falowniki z nastepujgcym kodowaniem CFW11...0...DC.... Tylko falowniki z opcja zasilania obwodu
posredniego.

7.1.2 Stopien Ochrony H1
Falowniki z nastepujgcym kodowaniem CFW11...0...H1.... Falowniki z panelem tylnym o stopniu ochrony IP54.
7.1.3 Funkcja Zatrzymania Bezpieczenstwa

Falowniki z nastepujgcym kodowaniem CFW11...0...Y.... Patrz Sekcja 3.3 FUNKCJA ZATRZYMANIA
BEZPIECZENSTWA na stronie 3-38.

7.1.4 Zewnetrzne Zasilanie Sterowania 24 Vdc
Falowniki z kodem CFW11X0XXXXXOW.

Korzystanie z tego zestawu opcjonalnego jest zalecane w przypadku sieci komunikacyjnych (Profibus,
DeviceNet itp.), poniewaz obwod sterowania i interfejs komunikacji sieciowej pozostajg aktywne (z zasilaniem
i odpowiadajgc na polecenia komunikaciji sieciowej) nawet w przypadku przerwy w zasilaniu gtéwnym.

Falowniki z tg opcja majg wbudowany konwerter DC / DC z wejsciem 24 Vdc, ktéry zapewnia odpowiednie
wyjscia dla obwodu sterowania. Dlatego zasilanie obwodu sterowania bedzie redundantne, tzn. moze by¢
dostarczane albo przez zewnetrzne zasilanie 24 Vdc (pofaczenie pokazane na Rysunek 8.1 na stronie 8-4),
albo przez standardowe wewnetrzne zasilanie impulsowe falownika.

Nalezy pamietac, ze falowniki z opcjg zewnetrznego zasilania 24 Vdc uzywaja zaciskow XC1:11 i 13 jako

wejscia dla zewnetrznego zasilania, a nie jako wyjscia, jak w standardowym falowniku. (Rysunek 7.1 na
stronie 7-2).
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W przypadku przerwania zewnetrznego zasilania 24 Vdc, wejscia/wyjscia cyfrowe i wyjscia analogowe nie
bedag zasilane, nawet jesli zasilanie sieciowe jest wigczone. Dlatego zaleca sie, aby zasilanie 24 Vdc byto
zawsze podtgczone do zaciskow XC1:11 i 13.

Na klawiaturze wyswietlane sg ostrzezenia wskazujgce stan falownika: czy podfgczone jest zrédto zasilania
24 Vdc, czy podtaczone jest zrédio zasilania sieciowego itp.

Listwa Zaciskowa XC1
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AOT
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
11 DGND=
24 \Vdc 12 COM
+10 % T 13 24 Vce
@154 14 COM
15 DI
16 DI2
17 DI3
18 Di4
19 DI5
20 DI6
21 NF1 e
22 CH RL1)
23 NA1
24 NF2
DO2
25 Cc2 (RL2)
26 NA2
27 NF3 DO3
28 C3 (RL3)
29 NA3

Rysunek 7.1: Wydajnosc¢ zewnetrznego zasilania 24 \/dc i zaciski przytaczeniowe

gﬁb WSKAZOWKA!

Aby zachowac zgodnos¢ z normg UL508C, nalezy uzy¢ zasilacza klasy 2.

7.2 AKCESORIA

7

. Akcesoria sg instalowane w falowniku tatwo i szybko dzieki koncepciji “Plug and Play". Po wiozeniu akcesorium
do gniazda obwdd sterujacy identyfikuje jego model i wyswietla kod zainstalowanego akcesorium w PO027
lub P0O028. Akcesoria nalezy instalowac przy wytaczonym zasilaniu falownika.

Numer czesci i model kazdego dostepnego akcesorium przedstawiono w Tabela 7.1 na stronie 7-3. Akcesoria

mozna zamowi¢ oddzielnie i zostang one wystane w osobnych opakowaniach zawierajgcych komponenty i
instrukcje obstugi ze szczegdtowymi instrukcjami dotyczgcymi instalacji, obstugi i programowania produktu.
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A

UWAGA!

W kazdym gniezdzie (1, 2, 3, 4 lub 5) mozna zamontowac tylko jeden modut naraz.

Tabela 7.1: Modele akcesoriow

Numer Parametry
Czesci Nazwa Opis Slot | Identyfikacyjne
WEG P0027 | P0028
Akcesoria sterujagce do instalacji w gniazdach 1, 2i 3
11008162 IOA-01 Modut IOA: 1 wejscie analogowe napieciowe / pradowe (14 bitdw); 2 wejscia 1 FD-- ----
cyfrowe; 2 wyjscia analogowe napieciowe/pradowe (14 bitdw); 2 wyjscia cyfrowe
typu otwarty kolektor
11008099 I0B-01 Modut IOB: 2 izolowane wejscia analogowe (napiecie/prad); 2 wejscia cyfrowe; 1 FA-- ----
2 izolowane wyjscia analogowe (napiecie / prad) (programowanie wyjsc jest
identyczne jak w standardowym CFW-11); 2 wyjscia cyfrowe typu otwarty
kolektor
11126674 |IOC-01 Modut I0C z 8 wejsciami cyfrowymi i 4 wyjsciami przekaznikowymi (do uzytku z 1 C1 ----
SoftPLC)
11126730 |0C-02 Modut IOC z 8 wejsciami cyfrowymi i 8 wyjsciami cyfrowymi NPN z otwartym 1 C5 ----
kolektorem (do uzytku z SoftPLC)
11820111 I0C-03 Modut I0C z 8 wejsciami cyfrowymi i 7 wyjsciami cyfrowymi PNP z otwartym 1 C6 ----
kolektorem
11126732 IOE-01 Modut wejdciowy z 5 czujnikami typu PTC 1 25— ===
11126735 IOE-02 Modut wejsciowy z 5 czujnikami typu PT100 1 23--
11126750 IOE-03 Modut wejsciowy z 5 czujnikami typu KTY84 1 2=
11008100 ENC-01 Modut enkodera inkrementalnego 5-12 Vdc, 100 kHz, z repeaterem sygnatu 2 --C2 -
enkodera
11008101 ENC-02 Modut enkodera przyrostowego 5-12 Vdc, 100 kHz 2 --C2
11008102 RS485-01 Modut komunikagji szeregowej RS485 (Modbus) 3 ---- CE--
11008103 RS232-01 Modut komunikaciji szeregowej RS232C (Modbus) 3 CC--
11008104 RS232-02 Modut komunikacji szeregowej RS232C z przetgcznikami DIP do programowania 3 ---- CC--
pamieci FLASH mikrokontrolera
11008105 | CAN/RS485-01 | Modut interfejsu CAN i RS485 (CANopen / DeviceNet/Modbus) 3 CA--
11008106 CAN-01 Modut interfejsu CAN (CANopen/DeviceNet) 3 CD--
11045488 | PROFIBUS DP-01 | Modut komunikacyjny Profibus DP 3 ---- C9
11008911 PLC11-01 Modut PLC 1,208 - |--xxM@
11094251 PLC11-02 Modut PLC 1,208 ---- [--xx0@
Akcesoria Anybus-CC do instalacji w gniezdzie 4
11008158 | DEVICENET-05 | Modut interfejsu DeviceNet 4 - |-xx @@
10933688 | ETHERNET/IP-05 | Modut interfejsu Ethernet/IP 4 - XX @@
11550476 | MODBUSTCP-05 | Modut interfejsu Modbus TCP 4 - |-xx @@
11550548 | PROFINETIP-05 | Modut interfejsu PROFINET IO 4 - [exx @@
11008107 PROFDP-05 Modut interfejsu Profibus DP 4 - |-xx @@
14926615 | ETHERCAT-05 | Modut komunikacyjny EtherCAT 4 - |-xx @@
11008161 RS485-05 Modut interfejsu RS485 (pasywny) (Modbus) 4 - [--xx @@
11008160 RS232-05 Modut interfejsu RS232 (pasywny) (Modbus) 4 - |-xx @@
Modut pamigci flash do instalacji w gniezdzie 5 - dotaczone ustawienia fabryczne ©
11719952 | MMF-03 | Modut pamieci FLASH | 5 e | xx @
Samodzielny interfejs HMI, zaslepka i ramka do zdalnie montowanego interfejsu HMI
11008913 HMI-01 Stand-alone HM| @ HMI - -
11010521 RHMIF-01 Zestaw zdalnej ramki HMI IP65 - - -
11010298 HMID-01 Pusta pokrywa gniazda HMI HMI - -
10950192 | HMI CAB-RS-1M | Zestaw kabli zdalnej klawiatury szeregowej 1 m - - -
10951226 | HMI CAB-RS-2M | Zestaw kabli zdalnej klawiatury szeregowej 2 m - - -
10951223 | HMI CAB-RS-3M | Zestaw kabli zdalnej klawiatury szeregowej 3 m = - -
10951227 | HMI CAB-RS-5M | Zestaw kabli zdalnej klawiatury szeregowej o dtugosci 5 m - - -
10951240 |HMI CAB-RS-7.5M| 7,5 m zestaw kabli zdalnej klawiatury szeregowej = = =
10951239 |HMI CAB-RS-10M | Zestaw 10-metrowego kabla zdalnej klawiatury szeregowej - - -
Rézne
10960846 CONRA-01 Kaseta sterujaca (zawierajaca ptyte sterujaca CC11) - - -
10960847 CCS-01 Zestaw ekranowania kabla sterujgcego (dostarczany z produktem) - - -
11417558 KN1F-01 Zestaw Nema dla rozmiaru ramy F - - -
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Numer Parametry
czesci Nazwa Opis Slot | identyfikacyjne
WEG P0027 | P0028
11417559 KN1G-01 Zestaw Nema1i dla rozmiaru ramy G - - -
11337634 KMF-01 Zestaw ruchowy rozmiaru ramy F - - -
11837714 KMG-01 Zestaw ruchowy o rozmiarze ramy G - - -
10794631 DBWO030380 Modut hamowania dynamicznego DBWO03 - - -
D3848Sz2
13166838 DBWO040380 | Modut hamowania dynamicznego DBW04 - - -
D3848SZ2

(1) Patrz instrukcja obstugi modutu PLC.

(2) Patrz instrukcja komunikacji Anybus-CC.

(3) Patrz instrukcja programowania.

(4) Do podiaczenia klawiatury do falownika Iub standardowego kabla Null-Modem nalezy uzyé kabla DB-9, mesko-zeriskiego, przelotowego (typ
rozszerzenia myszy szeregowej). Maksymalna dtugosc kabla: 10 m (33 ft).

Przykfady:

- Przedtuzacz myszy - 1,80 m (6 ft); Producent: Klon.

- Przediuzacz szeregowy DB9 Belkin pro series 5 m (17 ft); Producent: Belkin.

- Kabel Cables Unlimited PCM1950086, 6 ft DB9 m/f; Producent: Cables Unlimited.

(5) Falowniki o numerze seryjnym ponizej 1011361739 uzywaja karty sterujacej MMF-01.

(6) Modut MMF-03 posiada zarezerwowane miejsce dla uzytkownika (na przyktad: zapis wersji oprogramowania aplikacyjnego SoftPLC).

7.2.1 Korzystanie z Zewnetrznego Zodutu Zamowania Zynamicznego DBWO03 i DBW04

Modut hamowania mozna dodac zewnetrznie do dowolnego modelu, a zwtaszcza do modeli o rozmiarach
ramy F, G i H, ktére nie majg wbudowanego hamowania IGBT.

Modut ten jest podtgczony do zaciskow obwodu posredniego, a rezystor hamowania musi by¢ podtaczony
do zaciskéw modutu hamowania.

Patrz przyktad schematu elektrycznego dla ram o rozmiarach F, G i H na rysunku Rysunek 3.9 na stronie
3-21 i Rysunek 3.10 na stronie 3-22.

Szczegotowe informacije znajduja sie rowniez w instrukcjach DBWO03 i DBWO4.
W przypadku ram o rozmiarach F i G zaleca sie stosowanie modelu DBWO3.

W przypadku rozmiaru ramy H zaleca sie stosowanie modelu DBWOA4.

gfy?b WSKAZOWKA!
Dynamiczne hamowanie w modelach z ramami w rozmiarach F, G i H:

- Aby uzyskac¢ dostep do potaczen obwodu posredniego, nalezy zdjg¢ gorng pokrywe. See
Rysunek 3.13 na stronie 3-26.

- Maksymalne wartosci skuteczne prgdéw hamowania na zaciskach obwodu posredniego
standardowych modeli o rozmiarach ramy F, G i H sa nastepujace:

Rozmiar ramy F: 143 A-rms

Rozmiar ramy G: 216 A-rms

Rozmiar ramy H: prad znamionowy DC zgodnie z Tabela 8.2 na stronie 8-3.
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8 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

W niniejszym rozdziale opisano specyfikacje techniczne (elektryczne
i mechaniczne) ram o rozmiarach F, G i H linii falownikéw CFW-11.

8.1 DANE MOCY

Zasilanie:

Tolerancja napiecia: -15 % do +10 % napiecia znamionowego.
Maksymalne napiecie znamionowe: 480 V dla modeli 380...480 V dla wysokosci do 2000 m (6600 stop).
W przypadku wiekszych wysokosci, obnizenie napiecia bedzie wynosi¢ 1,1 % na kazde 100 m (330 stop)
powyzej 2000 m (6600 stdp) - maksymalna wysokosé: 4000 m (13.200 ft).

Czestotliwosc: 50 / 60 Hz (48 Hz - 62 Hz).

Nieréwnowaga faz: < 3 % znamionowego napiecia wejsciowego miedzyfazowego.

Przepiecie zgodnie z kategorig Ill (EN 61010/UL 508C/IEC/EN 61800-5-1).

Napiecie przejsciowe zgodnie z kategorig Ill.

Maksymalnie 60 potgczen na godzine (1 na minute).

Sprawnos¢: typowa wartos¢ w stanie nominalnym = 98 %; klasa IE2 zgodnie z IEC61800-9-2.

Typowy wspdtczynnik mocy wejsciowej:

- 0,94 dla modeli z wejsciem trojfazowym w stanie znamionowym.

Cos ¢ (wspotczynnik przemieszczenia): > 0,98.
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Specyfika

Dane techniczne serii falownikdw CFW-11 o rozmiarach ram F, G i H przy znamionowych czestotlivosciach przetgczania

Tabela 8.1
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Specyfikacje techniczne ram o rozmiarach F, G i H w wersji DC zasilanych napigeciem od 436 do 713 Vdc (odpowiednik wypros-

Tabela 8.2.

towanego napiecia trojfazowego 380 do 480 Vac) do przetgczania
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Specyfikacja Techniczna

(1) Prad znamionowy przy pracy ciagtej w nastepujacych warunkach:
- Zalecane czestotliwosci przetaczania.
- W przypadku pracy z czestotliwoscig przetaczania 2,5 kHz do wartosci pradu okreslonych w Tabela 8.1 na stronie 8-2 nalezy zastosowac
obnizenie wartosci znamionowej 0 10 %.
- W przypadku pracy z czestotliwoscia przetaczania 5 kHz (dotyczy tylko modeli 242...760 A), znamionowy prad wyjsciowy musi by¢ obnizony
zgodnie z Tabela 8.3 na stronie 8-5.
Nie mozna uzywac¢ modeli falownikdw CFW-11 z ramkami F, G i H o czestotliwosci przetaczania 10 kHz.
- Temperatura otoczenia wokdt falownika: -10 °C do 45 °C dla modeli 242 A... 601 Ai-10 °C do 40 °C dla modeli 720 A.... 1141 A. W przypadku
pracy falownika w $rodowisku o wyzszych temperaturach otoczenia wokét falownika, patrz Pozycja 3.1.1 Warunki Srodowiskowe na stronie 3-1.
- Wilgotnos$¢ wzgledna powietrza: od 5 % do 90 % bez kondensacii.
- Wysokos¢: 1000 m; powyzej 1000 m do 4000 m, prad wyjsciowy obnizany o 1 % na kazde 100 m powyzej 1000 m.
- Srodowisko o stopniu zanieczyszczenia 2 (zgodnie z EN50178 i UL508C).
(2) Jedno przeciazenie co 10 minut. Tabela 8.1 na stronie 8-2 zawiera tylko dwa punkty krzywej przeciazenia (czas aktywacji 1 min i 3 s). Ponizej
przedstawiono petne krzywe przeciazenia tranzystorow IGBT dla ND i HD.
W zaleznosci od warunkéw pracy falownika, takich jak temperatura otaczajacego powietrza i czestotliwosé wyjsciowa, maksymalny czas pracy
falownika z przecigzeniem moze ulec skréceniu.
(3) Wyjscia silnika stuza wytacznie do celdw orientacyjnych dla silnika WEG 460 V, 4-biegunowego. Wiasciwy dobdr wielkosci musi by¢ przeprowadzony
zgodnie z pradem znamionowym uzywanych silnikow.
(4) Podane moce rozpraszane obowigzuja dla znamionowych warunkdw pracy, tj. dla znamionowego pradu wyjsciowego i czestotliwosci przetaczania.”
(5) Moc rozpraszana w przypadku montazu kotnierzowego odpowiada catkowitym stratom falownika pomniejszonym o straty modutéw mocy (IGBT i
prostownika).
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(b) Krzywa przecigzenia IGBT dla cyklu Heavy Duty (HD)
Rysunek 8.1: (a) i (b) - Krzywe przecigzenia dla tranzystorow IGBT
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Specyfikacja Techniczna

Tabela 8.3: Dane techniczne serii falownikow CFW-11 o rozmiarach ram F i G przy czestotliwosci przelaczania 5 kHz

Model CFW11 | CFW11 | CFW11 | CFW11 | CFW11 | CFW11 | CFW11 | CFW11
0242T4 | 0312T4 | 0370T4 A 0477T4 | 0515T4 | 0601T4 | 0720T4 | 0760T4
Rozmiar Ramy F G
Liczba Faz Zasilania 3¢
; e i
Z"am'°"°ﬁaﬁ?:ngy's°'°wy 175 205 266 343 | 343 | 390 | 468 494
Prad 1 Min 193 248 293 377 377 429 515 543
Przeciazenia
[Ram?:na] 3s 263 338 399 515 515 585 702 741
Uzywanie Z Znamionowa Czestotliwosé 5 5 5 5 5 5 5 5
Normalnym PrZeIQCZania [Khz]
Cyklem Pracy |Maksymalna moc silnika @ [Hp / Kw]| 150/110 | 175/132 | 200/150 | 270/200 | 270/200 | 300/220 | 400/300 | 400/300
Nd . Yo
(Nd) Z"am'°"°["R":’l rﬁi'gga‘]”e‘sc'm"’y 175 205 266 343 | 343 | 390 | 468 494
Moc powie“fz(::r::if)wy @ 2154 2770 3274 4222 4222 4801 5761 6081
Rozpraszana i
zpraszana [W] oooowanie | 819 | 1053 | 1245 | 1605 | 1605 | 1825 | 2190 | 2312
; . i
Z"am'°"°"{;a':;?:ngy's°'°wy 152 175 205 266 | 318 | 335 364 390
Prad 1 Min 228 263 338 400 477 503 546 585
P el
;zfr:?:ﬁ;]'a 3s 304 | 350 | 450 | 532 | 636 | 670 | 728 | 780
Uzywaj Z Czestotliwos¢ Przetgczania [Khz] 5 5 5 5 5 5 5 5
Cyklem Heavy | Maksymalna moc silnika ® [Hp/Kw] | 125/90 | 150/110 | 175/132 | 200/150 | 250/185 | 270/200 | 300/220 | 300/220
Du Hd . o]
ty (Ho) Z"am'°"°m‘”{; zirgga‘]”e’sc'm"’y 152 | 175 | 225 | 266 | 318 | 335 | 3684 | 390
Moc powiel\lflz(::r::izowy @ 1871 2154 2770 3274 3914 4124 4481 4801
Rozpraszana [W] kms;‘r’;’:;r,‘;% 711 819 | 1053 | 1245 | 1488 | 1568 | 1703 | 1825
Temperatura Otaczajacego Powietrza [°C] -10...40 °C
Filtr Rfi Whbudowany
Waga [Kg (Lb)] 130 132 135 140 | 204 | 207 215 215
Dostepnosé Przystanek Bezpieczenstwa Tak
Zestawow
Opcjonalnych,
Ktére Mozna
Zintegrowac
Z Produktem
(Patrz z Zasilanie S .
Inteligentny Kod ewnetrzne 2a4$|V ane terowania Tak
W Sekcja 2.5 c
JAK OKRESLIC
MODEL
CFW-11 (KOD
INTELIGENTNY)
na stronie 2-14)
(1) Prad znamionowy w stanie ustalonym w nastepujacych warunkach:

- Czestotliwos¢ przetaczania 5 kHz.

- Temperatura otaczajgcego powietrza okreslona w tabeli. W przypadku wyzszych temperatur, ograniczonych do 50 °C, prad wyjsciowy musi by¢
obnizany o0 2 % na kazdy °C powyzej maksymalnej okreslonej temperatury.
- Wilgotno$¢ wzgledna powietrza: od 5 % do 90 % bez kondensacii.

- Wysokosc¢: 1000 m (3300 stop). Powyzej 1000 m (3300 stép) do 4000 m (13 200 stop) prad wyjsciowy musi by¢ obnizany o 1 % na kazde 100
m (330 stép) powyzej 1000 m (3300 stop).

- Otoczenie o stopniu zanieczyszczenia 2 (zgodnie z EN50178 i UL508C).

(2) Wyjscia silnika stuza wytacznie do celdw orientacyjnych dla silnika WEG 460 V, 4-biegunowego. Wiasciwy dobdr wielkosci musi by¢ przeprowadzony
zgodnie z prgdem znamionowym uzywanych silnikow.

(3) Moce rozpraszane sa wazne dla znamionowych warunkéw pracy, tj. dla znamionowego pradu wyjsciowego i czestotliwosci przetaczania.
(4) Moc rozpraszana w przypadku montazu kotnierzowego odpowiada catkowitym stratom falownika pomniejszonym o straty modutéw mocy (IGBT i

prostownika).
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Specyfikacja Techniczna

8.2 ELEKTRONIKA/DANE OGOLNE

Kontrola

Metoda
sterowania

Zrédio napiecia

Rodzaj kontroli:

- V/f (skalarne)

- VVW: Sterowanie wektorem napiecia

- Sterowanie wektorowe z enkoderem

- Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (bez enkodera)

PWM SVM (modulacja wektora przestrzennego)

W petni cyfrowe (programowe) regulatory pradu, strumienia i predkosci

Wskaznik wykonania:

- regulatory pradu: 0,2 ms (czestotliwos¢ przetaczania 2,5 kHz i 5 kHz), 0,25 ms (czestotliwose
przetaczania = 2 kHz)

- regulator strumienia: 0,4 ms (czestotliwosc¢ przetgczania 2,5 kHz i 5 kHz), 0,5 ms (czgstotliwose
przetaczania = 2 kHz)

- regulator predkosci / pomiar predkosci: 1,2 ms

Y

Czestotliwose
wyjsciowa

0 do 3,4 x czestotliwos¢ znamionowa silnika (P0403). Czestotliwosé znamionowa jest
programowalna w zakresie od 0 Hz do 300 Hz w trybie skalarnym i od 30 Hz do 120 Hz w trybie
wektorowym

Limity czestotliwosci wyjsciowej jako funkcja czestotliwosci przetaczania:

- 125 Hz (czestotliwos¢ przetgczania = 1,25 kHz)
- 200 Hz (czestotliwos¢ przetaczania = 2 kHz)

- 250 Hz (czestotliwosc¢ przetgczania = 2,5 kHz)
- 500 Hz (czestotliwosé przetaczania = 5 kHz)

Wydajnosc

Kontrola
predkosci

V/f (skalarne):

Regulacja (z kompensacja poslizgu): 1 % predkosci znamionowej
Zakres zmiany predkosci: 1:20

VVW:

Regulacja: 1 % predkosci znamionowej

Zakres zmiany predkosci: 1:30

Bez czujnika (P0202 = 3 silnik indukcyjny):
Regulacja: 0,5% predkosci znamionowej
Zakres zmiany predkosci: 1:100

Wektor z enkoderem (P0202 = 4 silnik indukeyjny lub PO202 = 6 magnes trwaty):
Rozporzadzenie:

+0,01% predkosci znamionowej z 14-bitowym wejsciem analogowym (IOA)

+0,01 % predkosci znamionowej z cyfrowym odniesieniem (klawiatura, szeregowy, magistrala
Fieldbus),

Potencjometr elektroniczny, wiele predkosci)

+0,05 % predkosci znamionowej za pomocg 12-bitowego wejscia analogowego (CC11)
Zakres zmiany predkosci: 1:1000

=

Kontrola
momentu
obrotowego

Zakres: 10 do 180 %, regulacja: +5 % znamionowego momentu obrotowego (P0202 = 4, 6 lub 7)
Zakres: 20 do 180 %, regulacja: +10 % znamionowego momentu obrotowego (P0202 = 3,
powyzej 3 Hz)

HE

Wejscia (ptyta
CC11)

Analogowe

=

2 izolowane wejscia roznicowe; rozdzielczos¢ All: 12 bitdw, rozdzielczos¢ Al2: 11 bitdw + sygnat,
(0 do 10) V, (0 do 20) mA lub (4 do 20) mA, impedancija: 400 kQ dla (0 do 10) V, 500 Q dla (0 do
20) mA lub (4 do 20) mA, programowalne funkcje

Cyfrowe

6 izolowanych wejs¢ cyfrowych, 24 Vdc, programowalne funkcje

Wyjscia (ptyta
CC11)

Analogowe

N E

2 izolowane wyjscia, (0 do 10) V, Rl = 10 kQ (maksymalne obciazenie), rozdzielczos¢ 0 do 20 mA /
4 do 20 mA (Rl = 500 Q): 11 bitdw, funkcje programowalne

Przekaznik

3 wyjscia przekaznikowe z NA/NF (NO/NC), 240 Vac, 1 A, programowalne funkcje

Bezpieczenstwo

Ochrona

Przeciazenie/zwarcie wyjscia
Pod/przepiecie

Utrata fazy

Przekroczenie temperatury
Przecigzenie rezystora hamowania
Przecigzenie tranzystorow IGBT
Przecigzenie silnika

Zewnetrzny btad/alarm

Btad procesora lub pamigci
Zwarcie faza-uziemienie na wyjsciu

Zintegrowana
klawiatura (HMI)

Standardowa
klawiatura

N ERNRRRRREE E

9 przyciskow operatora: Start/Stop, Strzatka w gore, Strzatka w dat, Kierunek obrotu, Jog,
Lokalny/zdalny, Prawy przycisk programowy i Lewy przycisk programowy

Graficzny wyswietlacz LCD

Wyswietlanie/edycja parametrow

Doktadnosc wskazan:

- prad: 5 % pradu znamionowego

- Rozdzielczos$¢ predkosci: 1 obr./min

Mozliwos¢ zdalnego montazu

REE

&
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Specyfikacja Techniczna

Obudowa IP20

Falownik zasilany pradem przemiennym z zamontowanymi ostonami G, x i y Rysunek 2.4 na
stronie 2-10 i Rysunek 2.5 na stronie 2-11. Tylna czgs$¢ falownikéw CFW11 z ramami F, G i H bez
specjalnego osprzetu H1

IPOO

Falowniki wykorzystujgce zewnetrzny modut hamujacy lub zasilacz DC, czyli aplikacje wymagajace
zdjecia plastikowych oston z zaciskéw DC+ i DC-. Falownik z zasilaczem AC bez dolnej pokrywy
przedniej (cze$¢ G w Rysunek 2.4 na stronie 2-10 i Rysunek 2.5 na stronie 2-11) lub bez dolnej
ptyty umozliwiajacej dostep do zaciskéw zasilania (czes¢ N w Rysunek 2.4 na stronie 2-10 i
Rysunek 2.5 na stronie 2-11)

P54

Tyt falownika (tylna czes¢ falownikow CFW11 z ramami F, G i H ze specjalnym osprzetem H1)

Ztacze PC do Ztacze USB
programowania
falownika

Standard USB Rev. 2.0 (podstawowa predkosc)
Wtyczka USB typu B (urzadzenie)
Kabel potaczeniowy: standardowy ekranowany kabel USB hosta/urzadzenia

HEE "

8.3 KODEKSY | NORMY

Standardy bezpieczenstwa

&

BRAE

B A

UL 508C - power conversion equipment

Uwaga: nadaje sie do montazu w pomieszczeniach z klimatyzacja.

UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment
EN61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy

EN 50178 - electronic equipment for use in power installations

EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general requirements
Uwaga: Ostateczny monter maszyny jest odpowiedzialny za zainstalowanie urzadzenia
zatrzymujgcego maszyne w razie awarii orazurzadzenia odtgczajacego zasilanie.

EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters

EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements -
rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems

Kompatybilnos¢
elektromagnetyczna (EMC)

=

=

=

=

=

=

=

=

EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard
including specific test methods

CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment — electromagnetic
disturbance characteristics - Limits and methods of measurement

EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques -
section 2: electrostatic discharge immunity test

EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques -
section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques -
section 4: electrical fast transient / burst immunity test

EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques -
section 5: surge immunity test

EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and measurement techniques

- section 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

EN 61000-4-11 - Testing and measurement techniques - Voltage dips, short interruptions and
voltage variations immunity tests

Standardy mechaniczne

BEE™

EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)

UL 50 - enclosures for electrical equipment

|IEC 61800-5-1 — adjustable speed electrical power drive systems - part 5-1: safety requirements
electrical, thermal and energy

Level 10 Hz to 57 Hz — 0,075 mm of range 57 Hz to 150 Hz - 1g

CFW-11 | 8-7
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8.4 CERTYFIKATY

Certyfikaty (*) Wskazéwki

UL icUL E£184430

CE

IRAM

C-Tick

EAC

Link: http://ww2.eagle.org/en/rules-and-resources/type-approval-database.html
Po uzyskaniu dostepu do linku Kliknij "Wybierz opcje" i wybierz "Wyszukiwanie danych".

W nowym oknie nalezy wprowadzi¢ numer certyfikatu w polu "Numer certyfikatu": 15-RJ2890495.
Kliknij "Szukaj".

ABS

Bezpieczenstwo

funkcjonalne STO Funtion, z certyfikatem wydanym przez TUV Rheinland.

(*) Aby uzyskac aktualne informacije na temat certyfikatow, prosimy o kontakt z WEG.
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8.5 DANE MECHANICZNE
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Rozmiar Ramy G
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Rozmiar Ramy H
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