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INSTRUGOES DE SEGURANGCA

1 INSTRUGOES DE SEGURANGA

Este manual contém as informacdes necessarias para o uso correto do inversor de frequéncia CFW900.

Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificagao técnica adequadas para
operar este tipo de equipamento.

1.1 AVISOS DE SEGURANCA NO MANUAL

Neste manual sdo utilizados os seguintes avisos de seguranca:

PERIGO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o usuario contra morte,

ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

ATENCAO!
& Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

NOTA!
@ As informagdes mencionadas neste aviso sdo importantes para o correto entendimento e bom
funcionamento do produto.

1.2 AVISOS DE SEGURANGCA NO PRODUTO

Os seguintes simbolos estéo afixados ao produto, servindo como aviso de seguranca:

Tensdes elevadas presentes.

Componentes sensiveis a descarga eletrostatica. Nao toca-los.

Conexao obrigatoria ao terra de protecao (PE).

R

Conexao da blindagem ao terra.

& Superficie quente. Nao tocar.

1.3 RECOMENDAGOES PRELIMINARES

NOTA!
Leia completamente o manual antes de instalar ou operar o produto.

8 | CFW900



INSTRUCOES DE SEGURANGA

PERIGO!

Somente pessoas com qualificagdo adequada devem planejar ou implementar a instalagao, a
partida, a operagcéo e a manutencdo do CFW900 e seus acessorios. Para tal, deve-se seguir
todas as instru¢des de seguranga contidas no manual em conjunto com as definidas por normas
locais. Nao seguir as instru¢des de seguranga recomendadas pode resultar em risco material ou
perigo de morte.

NOTA!

Para os propésitos deste manual, pessoas qualificadas sdo aquelas treinadas de modo que

estejam aptas a:

m Instalar, energizar e operar o CFW900 de acordo com este manual e os procedimentos legais
de seguranca vigentes.

m Prestar primeiros socorros.

m Utilizar os equipamentos de prote¢céo de acordo com as normas vigentes.

PERIGO!

Apods desligar a alimentacao geral do inversor, aguarde pelo menos dez minutos antes de tocar
em qualquer parte interna, ja que alguns componentes podem armazenar energia elétrica ou se
manter em inércia mecanica mesmo apos o desligamento.

Além disso, lembre-se sempre de conectar o ponto de aterramento do inversor ao terra de protegéo
(PE).

NOTA!
Inversores de frequéncia podem interferir em outros equipamentos eletronicos. Siga os cuidados
recomendados no Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO na péagina 18 para minimizar esses
efeitos.

Nao execute nenhum ensaio de tensédo aplicada no inversor!
Caso seja necessario consulte a WEG.

>

ATENGAO!
Os cartbes eletrénicos deste produto possuem componentes sensiveis a descargas eletrostaticas.
Nao toque diretamente sobre componentes ou conectores.

>

PERIGO!

Risco de esmagamento

Em aplicagbes de elevacao de carga € necessario que se instale dispositivos de seguranca auxiliares
(elétricos, mecanicos ou ambos) de modo que se evite a ocorréncia de acidentes.

>

PERIGO!

Este produto nao foi projetado para ser utilizado como elemento de seguranga. Sendo assim,
medidas adicionais devem ser implementadas para evitar danos materiais e a vidas humanas.
O produto foi fabricado seguindo rigoroso controle de qualidade, todavia, se instalado em sistemas
em que sua falha oferega riscos de danos materiais ou a pessoas, dispositivos de seguranca
adicionais externos devem garantir situacao segura, evitando acidentes.

CFW900 | 9



INFORMAGOES GERAIS

2 INFORMAGOES GERAIS
2.1 SOBRE O MANUAL

Este manual apresenta informacdes para a adequada instalagdo e operagédo do inversor, colocacdo em
funcionamento, principais caracteristicas técnicas e como identificar e corrigir os problemas mais comuns
dos diversos modelos de inversores da linha CFW900.

ATENCAO!

A A operagao deste equipamento requer instrugdes da instalagao e operagao detalhadas, fornecidas
no guia de instalagdo rapida, manual do usuario, manual de programacao e manuais de
comunicagao. Os guias sao fornecidos impressos junto com seu respectivo acessorio, ou podem
ser obtidos no site da WEG www.weg.net. Uma cdpia impressa dos arquivos pode ser solicitada
por meio do seu representante local WEG.

NOTA!

@ N&o € a intencao deste manual esgotar todas as possibilidades de aplicagao do CFW900, nem a
WEG pode assumir qualquer responsabilidade pelo uso do CFW900 que n&o seja baseado neste
manual.

Para mais informacdes a respeito de outras funcdes, acessorios e comunicagao, consultar os seguintes manuais:
m Manual programacéo do CFW900.

m Acessorio de encoder - CFW900-ENC-01.

m Acessorios de entradas e saidas analégicas - CFW900-10AI-01.

m Acessorios de entradas e saidas digitais - CFW900-10D-01.

m  Acessorios de relés - CFW900-REL-01.

m Acessorio de medigdo de temperatura - CFW900-TEMP-01.

m Acessorio de comunicagédo - CFW900-CCAN-W.

m Acessorio de comunicagédo - CFW900-CECAT-N.

m Acessorio de comunicagédo - CFW900-CPNT-IRT-N.

m Acessorio de comunicagédo - CFW900-CPDP-N.

2.2 TERMOS E DEFINIGOES

°C: graus Celsius.

°F: grau Fahrenheit.

A: ampeéres.

Barramento CC (Link DC) : circuito intermediario do inversor, no qual encontra-se tensdo em corrente continua
obtida pela retificagdo da rede alternada de alimentagéo ou por fonte externa. Alimenta a ponte inversora
formada pelos IGBTs de saida.

U, V, W Arms: conjunto de dois IGBTs das fases U, V e W de saida do inversor.

CA: corrente alternada.
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INFORMAGCOES GERAIS

CC: corrente continua.
CFM: do inglés "cubic feet per minute", indica pés cubicos por minuto.

Circuito de Pré-Carga: carrega os capacitores do barramento CC com corrente limitada, evitando danos ao
equipamento no momento da energizacgéao.

CLP: controlador loégico programavel.

cm: centimetro.

CV: Cavalo-Vapor, corresponde a 736 watts.

Dissipador: peca metalica projetada para dissipar o calor gerado pelos semicondutores de poténcia.

Filtro RFI: do inglés "Radio Frequency Interference Filter", € um filtro usado para redugao de interferéncia na
faixa de radiofrequéncia.

Frequéncia de Chaveamento: frequéncia de comutacio dos IGBTs da ponte inversora.

ft: do inglés "foot", indica pés. E uma unidade de medida de comprimento.

Gate Driver: circuito usado para ligar e desligar os IGBTs de forma controlada e segura.

Gira/Para: fungdo do inversor que, quando ativada (Gira), aciona o motor por rampa de aceleracao até a
velocidade de referéncia e, quando desativada (Para), desacelera o motor por rampa até a parada, quando
entdo sao bloqueados os pulsos PWM.

Habilita Geral: Quando ativado, habilita o inversor, permitindo que o motor acelere por meio de uma rampa de
aceleracao, desde que Gira/Para = Gira. Quando desativado, os pulsos PWM s&o imediatamente bloqueados.
Pode ser comandado através de entrada digital programada para essa funcéo, via redes de comunicagao ou

via SoftPLC.

HMI: do inglés "Human Machine Interface", Interface Homem-Maquina, dispositivo que permite o controle dos
parametros do inversor.

hp: Horse Power, corresponde a 746 watts.

Hz: hertz.
1’5 ) Inom—HD
| .o+ COrrente nominal do inversor para uso com regime de sobrecarga pesada. Sobrecarga: 1 min
1’1 ) Ino.m—ND
| mnp: COrrente nominal do inversor para uso com regime de sobrecarga normal. Sobrecarga: 1 min

IGBT de Frenagem: funciona como um interruptor para ativar o resistor de frenagem e é controlado pelo nivel
de tensdo do Link DC.

IGBT: do inglés "Insulated Gate Bipolar Transistor", componente basico da ponte inversora de saida.
in: do inglés "inch", indica polegada.

k: kilo (10%).

kg: quilograma = 1000 grams.

I: litros.

Ib: libra.

m: se isolado, indica metro; em conjunto com outra unidade de medida, indica mili (10-?).
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Mecanica: denominacao relacionada ao dimensional do produto que atende a uma faixa de poténcia.
Memoria FLASH: memoria ndo-volatil que pode ser eletricamente escrita e apagada.

min: minuto.

N.m: Newton-metro.

NTC: do inglés "Negative Temperature Coefficient", se trata de um componente que diminui sua resisténcia
elétrica com o0 aumento da temperatura.

PE: do inglés "Protective Earth", terra de protegao.

PTC: do inglés "Positive Temperature Coefficient", se trata de um componente que eleva sua resisténcia
elétrica com o aumento da temperatura.

PWM: do inglés "Pulse Width Modulation", modulagao por largura de pulso.

Regime de Sobrecarga Normal (ND): o chamado Uso Normal, ou do inglés "Normal Duty (ND)", diz respeito
ao regime de operagao do inversor com valores maximos de corrente em operagéo continua iguais a Inom-ND
e sobrecarga de 110 % por 1 minuto. Pode ser configurado em C3.9.3 e deve ser usado para acionamento de
motores que, na aplicagao, nao estejam sujeitos a torques elevados de sobrecarga em relagao ao seu torque
nominal ao operar em velocidade constante, partida, aceleragdo ou desaceleragao.

Regime de Sobrecarga Pesada (HD): o chamado Uso Pesado, ou do inglés "Heavy Duty"(HD), diz respeito
ao regime de operagao do inversor com valores maximos de corrente em operagéao continua iguais a Inom-HD
e sobrecarga de 150 % por 1 minuto. Pode ser configurado em C3.9.3 e deve ser usado para acionamento
de motores que, na aplicagao, estejam sujeitos a torques elevados de sobrecarga em relagao ao seu torque
nominal ao operar em velocidade constante, partida, aceleragdo ou desaceleragao.

Retificador: circuito de entrada dos inversores que transforma a tensdo CA de entrada em CC, formado por
tiristores e/ou diodos de poténcia.

rms: do inglés "Root mean square", indica valor eficaz.
rpm: rotagdes por minuto.
s: segundo.

STO: origem do inglés "Safe Torque Off". Quando a fungéo STO é habilitada o inversor assegura que nao
havera torque gerado pelo inversor no eixo do motor.

S$81-t: origem do inglés "Safety Stop 1". Quando a fungéo SS1-t é habilitada o inversor inicia a desaceleragao
do motor e ativa a fungdo STO apds um tempo especificado.

TBD: do inglés "To Be Defined", valor a ser definido.

USB: do inglés "Universal Serial Bus", € um tipo de protocolo de comunicagéo serial concebido para funcionar
de acordo com o conceito "Plug and Play".

V: volts.
Varistor: varistor de 6xido metalico.
Q: ohms.

Mz micro (10-5).
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2.3 SOBRE O CFW900

O inversor de frequéncia CFW900 & um produto de alta performance que permite o controle de velocidade
e torque de motores trifasicos de baixa tensdo. As principais caracteristicas deste produto sdo a tecnologia
embarcada, que permite de forma flexivel atender diversos tipos de aplicagao, e sua conectividade. Para tanto,
apresenta as seguintes funcionalidades:

Controle vetorial (Sensorless e Encoder) para motor de indugéo, controle escalar (V/F ou VVW+) para
motor de indugao e controle escalar VVW+ para motor a imas permanentes (PM).

Interfaces de comunicacao Ethernet e RS485 built-in. Outras interfaces de comunicagéo disponiveis através
de acessorios.

Funcao Economia de Energia Avangada que permite reduzir as perdas no motor e melhorar o rendimento
do sistema.

Funcao Gerenciamento Térmico que atua no inversor de modo a proteger a integridade do equipamento,
bem como sua funcionalidade.

Fungao de Modulagdo PWM especifica para utilizagdo com Cabos Longos na saida do inversor até o motor.

Funcao Frenagem CC para otimizar a parada do inversor. Pode também ser utilizada como fung¢ao de pré-
aquecimento do motor em casos especificos.

Funcdo Frenagem Reostéatica e controle vetorial Frenagem Otima. A Frenagem Otima permite a frenagem
controlada do motor, eliminando em algumas aplicagdes o resistor de frenagem.

Funcao Flying Start que permite o acionamento do motor que esta em giro livre, acelerando-o a partir da
rotacdo que se encontra.

Funcado Ride-Through que possibilita a recuperagcédo do inversor, sem bloqueio por subtensdo, quando
ocorrer uma queda na rede de alimentagao por um curto instante de tempo.

Funcéo (Assistente) Start-Up Orientado agrupa e permite o ajuste dos principais parametros para
funcionamento do inversor.

Funcgéo (Assistente) Auto-Ajuste para o controle vetorial, permite o ajuste automatico dos reguladores e
parametros de controle, a partir da identificagéo (ftambém automatica) dos parametros do motor e da carga
utilizada.

Através da navegacao pela HMI do CFW900 é possivel ajustar os parametros através dos grupos de navegacgao:
Status, Diagnosticos e Configuragdes. A partir destes trés grupos, é possivel ter acesso a identificagdo do
produto, medi¢bes realizadas (tensdes, correntes, temperaturas, etc.), diagndsticos de protegdes e alarmes
(protecao/alarme atual, controle de horas, etc.) e configuragdes do inversor (tenséo de alimentagéo, dados do
motor, controle utilizado, comandos e referéncias, etc).

CFW900 | 13
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(1) Todos os modelos possuem filtro RFI integrado.

(2) As mecanicas F, G e H ndo possuem IGBT de frenagem.
Figura 2.1: Blocodiagrama do CFW900
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iy
ip

- -

A - Suportes de montagem em superficie

B - Dissipador/parte traseira do inversor

C - Ventilador com suporte de montagem

D - Conector XC1 (CFW900-10S)

E - Backplane CFW900-4SLOTS

F - Médulo de cartdo acessorio CFW900-REL
G - Tampa frontal

H - HMI

Figura 2.2: Principais componentes

2 1

1 - Conector USB
2 - LED comunicacao
Apagado: comunicacao inativa
Acesol/piscante: comunicagao ativa
3 - LED Status
Verde: operagéo normal
Amarelo: condigéo de alarme
Vermelho: condicao de atuacéo de protecédo

Figura 2.3: LEDs e conector USB
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2.3.1 Etiquetas de Identificagao

Existem duas etiquetas de identificagdo no CFW900: uma completa, localizada na lateral do inversor e outra
resumida, sob a HMI. A etiqueta sob a HMI permite a identificagdo das caracteristicas mais importantes mesmo
em inversores montados lado a lado.

151312 101114 22 2

r FREQUENCY INVERTER .., v

i CFW900 Vnom 380-480 V <— A

; Eg 6 4 3 3 LINE ‘ UK ’\ :! < 3

; o s «—— 20

- > CA :
1 —PI CFW900E0242T4DB20Y28B REDE |- f”;’SIHD 2520 /i G/g:ozA @ ( g

H N nom (2]

— | MATERIAL: 15006109 | ——tTY —> c.us A ol

2 : | OP 1234567891 SERIAL: 1234567890 | ouTpUT v 0-~LINE/LINEA/REDE < w78 £l P
5 —PIWEIGHT /PESO: 63.5kg (1401)) FRAME /TAM./MEC.E | ga 0n e o —3 = g vi 4
7_". P20 > Tamb @ Inom: 45 °C (113 °F) X f 0-250 Hz 4—46@ goy

i F1388 | SAIDA [nom ND/HD 242AT190A €—1_jiiNi SSd

i | MADE IN BRAZIL 8 7= E-F

| | HECHO EN BRASIL WEG, CP420 - 89256-900  OVERLOAD / SOBRECARGA ND / HD (1 min): 110 % / 150 % <——18 E3u

i |FABRICADONOBRASIL ~ JARAGUA DO SUL - BRAZIL EIFZEIFURTHER INFORMATION G

| A ECO |CDMEFF. P oo 1.5 % —— TEZEEHINFORMACIONES ADICIONALES

E |||m| | "” ” "|||I“|| DESIGN | IE2 A [ MANUFACTURING YEAR: 2021 4 INFORMACOES ADICIONAIS
MAC ADDRESS: AA{BB-CC-DD-EE-FF N
11234567 || 890005 <_| A
I
U
9 19 24 21 20 23 23

1 - Caddigo inteligente do inversor

2 - Item de estoque WEG

3 - Semana e ano de fabricagéo (codificado)

4 - Numero de série do inversor
5 - Peso liquido do inversor

6 - Mecanica (tamanho) do inversor
7 - Grau de protecgéo do inversor
8 - Temperatura nominal de operacao

9 - Enderego do fabricante

10 - Faixa de tensdo nominal de entrada em CA

11 - Namero de fases da entrada
12 - Frequéncia nominal de entrada

16 | CFW900

13 - Corrente nominal de entrada do inversor (regime de sobrecarga ND e HD)
14 - Faixa de tenséo de saida

15 - Numero de fases de saida

16 - Faixa de frequéncia de saida (considerando-se ajustes de fabrica)

17 - Corrente nominal de saida do inversor (regime de sobrecarga ND e HD)

18 - Especificagao de sobrecarga do inversor para ND e HD
19 - Classe de eficiéncia conforme Diretiva EcoDesign

20 - Perdas do inversor na condi¢cdo nominal (90,100)

21 - Ano de fabricagéo do inversor

22 - Certificacdes do inversor
23 - QR code do inversor

24 - Endereco MAC do inversor

Figura 2.4: Descrigdo da etiqueta de identificacdo no CFW900
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Tabela 2.1: Identificagdo do cédigo inteligente do CFW900

CFW900 D 90P0 T 4 DB 20 Y2 B _ _ _
| Il 11} \Y, \Y VI Vi VI IX X Xl Xl
Item Descrigao
| Identificagdo da série do produto:
CFW900
Mecanica:

I A, B,C D,E F GouH

Valor nominal de corrente ND:
02P8=2,8A
03P6 =3,6 A

]
0110 =110A
0135=135A

Numero de fases na alimentagao:

\% B = Monofasica ou trifasica

T = Apenas trifasica

Tensao de alimentagéao:

2 =200 a 240 Vca (mecanicas A, B e C), 208 a 240 Vca (mecanicas D, E e F)
\Y 4 =380 a 480 Vca

5 =500 a 600 Vca

6 =500 a 690 Vca

Frenagem:

VI NB = Sem IGBT de frenagem (mecanicas D, E, F, G e H)
DB = Com IGBT de frenagem (mecanicas A, B, C, D e E)
Grau de protegéo:

20 = 1P20
Vil 21 =1P21
N1 = UL type 1
Vil Seguranca funcional:
Y2 = Com fungdes STO e SS1-t
HMI:
IX Em branco = HMI sem Bluetooth

B = HMI com Bluetooth

Produto com versao de hardware especial:

Em branco = Hardware padréo

X HEC = Produto com cartées extra-coating

H1 = Alteragdo nas dimensdes da mecanica

Hx, Hxx ou Hxxx = Qutros tipos de hardware especial
Produto com versao de software/firmware especial:
XI Em branco = Software/firmware padrao

Sx, Sxx ou Sxxx = Software/firmware especial

Sufixo da fabrica:

Em branco = padréo

-Ul = inversor fornecido sem embalagem (embalagem retornavel)
-Gx = ltem agrupador x

Xl

2.3.2 Recebimento e Armazenamento

O CFW900 é fornecido embalado em caixa de papeldo até os modelos da mecanica C e os demais em caixa
de madeira.

Na parte externa da embalagem existe uma etiqueta de identificagao, que deve serigual a da lateral do inversor.
Ao receber o produto, verifique se:

m A etiqueta de identificagdo do CFW900 corresponde ao modelo solicitado.
m  Ocorreram danos durante o transporte.

Caso seja detectado algum problema, contate imediatamente a transportadora.

Se o CFW900 nao for logo instalado, armazene-o em local limpo e seco (temperatura entre -25 °C e +70 °C)
com uma cobertura para evitar a entrada de poeira no interior do produto.

ATENCAO!

& Quando o inversor for armazenado por longos periodos de tempo é necessario fazer o "reforming"
dos capacitores. Consulte o procedimento recomendado na Segdo 6.6 MANUTENCAO
PREVENTIVA na pagina 110 deste manual.
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3 INSTALAGCAO E CONEXAO
Este capitulo descreve os procedimentos de instalagao elétrica e mecanica do CFW900. As orientagdes e

sugestbes listadas neste manual devem ser seguidas visando a seguranga de pessoas, equipamentos e o
correto funcionamento do inversor.

3.1 INSTALAGAO MECANICA

3.1.1 Condig6es Ambientais

NOTA!
Este produto é projetado apenas para uso em locais abrigados.

Evitar:
m  Exposicéo direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
m  Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.
m Vibragdo excessiva.
m Poeira, particulas metalicas ou 6leo suspensos no ar.
Condi¢cdes ambientais permitidas para funcionamento:
m A temperatura ambiente nominal maxima na parte traseira do inversor (entorno do dissipador) é de:
-10 °C a 45 °C para os modelos das mecénicas E, F, G e H.
~ -10°C a 30 °C para as demais mecanicas.
E possivel operar com temperaturas acima da nominal; porém, nestes casos, deve ser aplicada redugao

da corrente de saida, conforme Secéo 8.2 DEFINICOES DE FATORES DE REDUCAO na péagina 127.

m A temperatura ambiente nominal maxima na parte frontal do inversor é de 60 °C para todos os modelos,
exceto para os modelos apresentados no ltem 8.1.4 Caracteristicas Ambientais e Mecanicas na pagina 118.

m Umidade relativa do ar: 5 % a 95 % sem condensacao.

= Altitude maxima: de até 1000 m em condi¢cdes nominais. E possivel operar com altitude de até 4000 m
porém, nestes casos, devem ser aplicadas redugdes na corrente nominal de saida e tensao de alimentagao
conforme Secéo 8.2 DEFINICOES DE FATORES DE REDUCAO na pagina 127.

m  Grau de poluigéo: 2 (conforme EN50178 e UL61800-5), com poluigdo ndo condutiva. A condensagao nao
deve causar condugao dos residuos acumulados.

3.1.2 Posicionamento e Fixagao
Consultar o peso do inversor na Segao 8.5 DADOS MECANICOS na pagina 138.

Instalar o inversor na posigao vertical em uma superficie plana. As mecanicas A ... C podem ser instaladas
na horizontal desde que sejam seguidas as recomendacdes da Figura 3.3 na pagina 21.

Dimensbes externas e posi¢cao do§ furos de fixacdo conforme Figura 3.1 na pagina 19. Para mais detalhes
consultar Secao 8.5 DADOS MECANICOS na pagina 138.

Marcar os pontos de fixagéo e fazer os furos de instalagao. Em seguida, posicione o inversor e aperte firmemente
os parafusos em todos os quatro cantos para fixa-lo.

Para permitir a circulagao do ar de refrigeracdo do inversor, € necessario deixar no minimo os espacgos livres
especificados na Figura 3.2 na pagina 21 e Tabela 3.3 na pagina 21.

E possivel montar os inversores das mecanicas A ... D lado a lado sem espaco entre eles. Nestes casos os
rasgos de ventilagao superiores devem estar livres para circulagéo de ar, ou seja, ndo é possivel utilizar os
kits IP21 e UL type 1.
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Nao instale componentes sensiveis ao calor logo acima do inversor.

ATENGAO!

= Quando um inversor for instalado acima de outro, usar distancia minima A + B, conforme a
Figura 3.2 na pagina 21, e desviar do inversor superior o ar quente proveniente do inversor
de baixo.

m Prever eletroduto ou calhas independentes para a separagéo fisica dos condutores de sinal,
controle e poténcia (consulte a Segdo 3.2 INSTALACAO ELETRICA na péagina 27).

A1 C1

E1
B1

F1
I
I

(a) Dimensées externas

Parte Parte
- traseirado _ frontal do
ﬁ I a2 —(L mversc% inversor I%T
— | —_— |
=== || === i
=== === ™
E=e= === A
— 2 = 3
== ==
== = ™
== == P r——d3—
i o zz: | —
ﬁ Fluxo 3c2 /) Fluxo ﬁ szJp
(/] de ar dear —>f«Max.3 mm
(b) Montagem em superficie (c) Montagem em flange

Figura 3.1: (a) a (c) Dimensbes externas dos inversores
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Torque
N.m [Ibf.in]

Parafusos para os furos de fixaca

Tabela 3.2

5[44.2]

5 [44.2]
8,5[75.2]

20 [177]
20 [177]
35 [309.78]
35 [309.78]
35 [309.78]

3
M

M5

M5

M6

M8

M8
M10
M10
M10

c2
M

M5

M5

M6

M8

M8
M10
M10
M10

Model

A
B

Mecanica
Meca
Mecanica C

anica

D
E
F
G
H

anica

Mec
Mec:
Mec:
Mec:

Mec
(1) Torque recomendado para fixagéo do inversor.

anica

anica

anica

anica

20 | CFW900



INSTALAGCAO E CONEXAO

\ 7
<

r e i

@

it =0 |
=11
==
=10

I
m
Tz

i 7,

Figura 3.2: Espacos livres para ventilagdo

Tabela 3.3: Espacos livres para ventilagdo

Al - A B C D

Mecanica Grau de Protegao M (o] I mmifin] M0

A IP20 251[0.98] 25[0.98] 10 [0.39] 0 [0]
IP21 / UL type 1 25[0.98] 25[0.98] 10 [0.39] 30[1.18]

B IP20 40 [1.57] 45[1.77] 10 [0.39] 0 [0]
IP21 / UL type 1 40 [1,57] 45 [1.77] 10 [0.39] 30[1.18]

c IP20 110 [4.33] 130 [5.12] 10 [0.39] 0 [0]
IP21 / UL type 1 110 [4.33] 130 [5.12] 10 [0.39] 30[1.18]

D IP20 110 [4.33] 130 [5.12] 10 [0.39] 0 [0]
IP21 / UL type 1 110 [4.33] 130 [5.12] 10 [0.39] 30[1.18]
E IP20 150 [5.9] 250 [9.84] 20 [0.79] 80 [3.15]
IP21 / UL type 1 150 [5.9] 250 [9.84] 20 [0.79] 113 [4.45]
E IP20 150 [5.9] 250 [9.84] 20[0.79] 80 [3.15]
IP21 150 [5.9] 250 [9.84] 20[0.79] 113 [4.45]
G IP20 150 [5.9] 250 [9.84] 20[0.79] 80 [3.15]
P21 150 [5.9] 250 [9.84] 20 [0.79] 113 [4.45]
H IP20 150 [5.9] 250 [9.84] 20[0.79] 80 [3.15]
P21 150 [5.9] 250 [9.84] 20 [0.79] 113 [4.45]

3.1.3 Montagem Horizontal

As mecanicas A ... C podem ser montadas na horizontal sem reducao da corrente de saida. A posi¢ao correta
de montagem ¢é apresentada na Figura 3.3 na pagina 21.

7
7N
z m@
£ 2t
H b
/=
7=\ %
7

Figura 3.3: Montagem na horizontal (Ver Tabela 3.3 na pagina 21)

3.1.4 Montagem em Painel

E possivel a montagem dos inversores: em superficie ou em flange. Para isso, devem ser levadas em conta
as seguintes consideracdes:
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3.1.4.1 Montagem em Superficie

m Prever exaustdo adequada, de modo que a temperatura interna do painel fique dentro da faixa permitida
para as condi¢gbdes de operagao do inversor.

m A poténcia dissipada pelo inversor na condigdo nominal € a \iazéo dp ventilador do dissipador no ponto de
operacgao estao especificadas no Capitulo 8 ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 116.

m Posicao e didmetro dos furos de fixagdo conforme Figura 3.1 na pagina 19.

ATENCAO!
& Os inversores UL type 1 somente podem ser montados em superficie.

3.1.4.2 Montagem em Flange

Na montagem tipo flange, a parte traseira do inversor (que contém o dissipador de calor e ventilador) € montada
fora do painel. Com isso, o ar de refrigeracdo do médulo de poténcia € mantido fora do gabinete.

= Os suportes de montagem devem ser removidos e reposicionados como ilustrado na Figura 3.4 na pagina 23.

m Dimensobes da abertura para encaixe da parte traseira do produto, posi¢cao e diametro dos furos de fixacao,
conforme Figura 3.1 na pagina 19.

m  Aparte doinversor que esta localizada fora do painel tem grau de protecao IP55/ UL type 12. Para assegurar
que o grau de protecao do gabinete seja mantido, deve-se garantir vedagdo adequada entre a abertura
do painel e o flange do inversor. Para isso, pode-se utilizar o kit para montagem em flange (ver Tabela 7.1
na pagina 113).
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Figura 3.4: Reposicionamento dos suportes de montagem

3.1.4.3 Montagem com Dutos Flexiveis

Os inversores CFW900 mecanicas E, F, G e H podem ser montados com o kit de dutos flexiveis KDF-01
(conjunto de admisséo) e KDF-02 (conjunto de exaustao). Deste modo, tanto a entrada quanto a saida do ar
de refrigeragdo do moédulo de poténcia sdo canalizados, ndo se misturando com o ar interno do gabinete. As
principais vantagens deste tipo de montagem sao a possibilidade de admissao de um ar mais frio (externo ao
gabinete) e a redugéo da ventilagéo do préprio gabinete, ja que o ar quente de exaustdo ndo se mistura ao ar
interno do gabinete.

Possiveis alternativas de montagem estao ilustradas na Figura 3.5 na pagina 24. Dimensdes da abertura
para fixagado ao painel, conforme ilustrado na Figura 3.6 na pagina 25.

Os dutos sao flexiveis, podendo ser curvados e esticados, porém ndo devem ser torcidos.
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Figura 3.5: Exemplo de montagem com dutos flexiveis
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Figura 3.6: Perfuragdo do painel para montagem com dutos flexiveis

Para as mecanicas F, G e H a montagem com o kit de dutos flexiveis confere grau de protegéo IP55/ UL
type 12 ao conjunto, de uma extremidade a outra. Na mecénica E o ar € canalizado, porém sem grau de
protecao. De modo alternativo, é possivel montar apenas o kit de exaustédo, canalizando assim apenas o ar
quente para fora do gabinete. A tomada de ar continuaria sendo interna ao gabinete e o grau de protegéo
nao se aplica.

Para mais informagdes sobre a instalagao e uso do kit, veja o guia disponivel no site da WEG: www.weg.net.
3.1.5 Acesso aos Bornes de Controle e Poténcia

Nos inversores CFW900 mecanicas A, B, C e D é necessario retirar a HMI e a tampa frontal para acessar os
bornes de controle e de poténcia, conforme apresentado na Figura 3.7 na pagina 25.
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Figura 3.7: Remocgéao da HMI e tampa frontal
No caso dos inversores das mecanicas E, F, G e H € necessario retirar a HMI e a tampa do rack de controle

para ter acesso aos bornes de controle (ver Figura 3.8 na pagina 26). Para ter acesso aos bornes de
poténcia, remova a tampa frontal inferior, conforme Figura 3.9 na pagina 26.
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Figura 3.8: Remogao da HMI e da tampa do rack de controle

Figura 3.9: Remogéao da tampa frontal inferior

As mecénicas F, G e H também contém bornes de poténcia na parte superior, sendo necessario retirar as
duas tampas superiores para acessa-los, conforme Figura 3.10 na pagina 26.

Figura 3.10: Remogé&o das tampas superiores
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3.1.6 Montagem da HMI na Porta do Painel ou Mesa de Comando (HMI Remota)

As medidas necessarias para realizar a montagem da HMI na porta do painel ou mesa de comando séo
apresentadas na Figura 3.11 na pagina 27. Caso prefira, também pode ser usado o acessorio moldura para
fixagcdo da HMI nesses locais.

35,0 [1.38]
—25,9 [1.02] P .
20,0 [0.79]
= T I )
g gz
= < &« 1 35,0 [1.38]
o _— O o
] . S o~
- A § 1) % Parafuso auto atarraxante para plastico:
Y l (c\:“ @3 mm /7 mm de comprimento maximo
v : L)
—
65,0 [2.56] L )

@40 [O.16]|-/

Figura 3.11: Dados para instalacdo da HMI na porta do painel ou mesa de comando - mm [in]

3.2INSTALAGAO ELETRICA

PERIGO!

m As informagdes a seguir tem a intengdo de servir como guia para se obter uma instalagédo
correta. Siga também as normas de instalagdes elétricas aplicaveis.

m Certifique-se que a rede de alimentagao esta desconectada antes de iniciar as ligagoes.

>

ATENCAO!
A protegao de curto-circuito do inversor ndo proporciona prote¢gao de curto-circuito do circuito
alimentador. A protecao de curto-circuito do circuito alimentador deve ser prevista conforme normas

locais aplicaveis.

ATENCAO!

Para utilizagdo dos bornes DC+ e DC- nos inversores das mecéanicas F, G e H é necessaria a
retirada das tampas plasticas dos bornes DC+ e DC- na parte superior do inversor (ver Figura 3.10
na pagina 26). Ao remover essas tampas plasticas o grau de protecéo do inversor é reduzido
para IP0O.

> P

PERIGO!

Se o inversor das mecanicas F, G e H for energizado sem as tampas de prote¢do dos bornes
DC+ e DC- existe risco de choque elétrico. Da mesma forma, se o inversor das mecénicas E, F,
G e H for energizado sem a tampa frontal inferior (ver Figura 3.9 na pagina 26) existe o risco
de choque elétrico.

>

3.2.1 Identificagdo dos Bornes de Poténcia e Pontos de Aterramento

NOTA!

@ Os modelos CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 e CFW900A10P0B2 podem
operar com alimentagao monofasica sem redugédo da corrente nominal de saida. A tensao de
alimentagéo CA, nesse caso, pode ser conectada em dois de quaisquer dos bornes de entrada.
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Os bornes de poténcia podem ser de diferentes tamanhos e configuragdes, dependendo do modelo do inversor.
A localizagdo das conexdes de poténcia e aterramento pode ser visualizada na Figura 3.12 na pagina 30
e Figura 3.29 na pagina 62.

Descricao dos bornes de poténcia:

R/L1, S/L2, T/L3: conexao dos cabos da rede de alimentacado CA.
DC-/-UD: polo negativo da tenséo para alimentacao CC.

BR: conexao do resistor de frenagem.

DC+/+UD: polo positivo da tensao para alimentagédo CC.

U, V e W: conexao dos cabos do motor.

O torque maximo de aperto dos bornes de poténcia e pontos de aterramento deve ser verificado na Tabela
3.5 na pagina 35.

PERIGO!
Observar a correta conexao de alimentagado CC, polaridade e posi¢do dos bornes.

RIL1 S/L2 T3 DC- BR DC+ U/T1 V/T2 W/T3

(a) Mecéanicas A,Be C

DC- DC+ BR

| | I |
R/L1 S/L2  T/L3 UMt VI/T2 WI/T3
(b) Mecénica D (T2 e T4)
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DC- BR DC+

R/L1 S/L2 T/L3 Um1 vim2 Wim3
(c) Mecénica D (T6)

R/L1 S/L2 T/L3 u/Tt vim2 WIT3

DC+ BR DC-
(d) Mecénica E

R/L1 S/L2 T/A3 UM V/T2 WIT3

ool

DC- DC+

IS

(e) Mecénica F (parte inferior) (f) Mecéanica F (parte superior)
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U/T1 VIT2 WIT3

| | )

 R|L1 | sz
lo | [so ¢ o4 | ofi
‘o,

S

1 I 1
R/L1 S/L2 T/L3

(g) Mecéanica G (parte inferior)

U/ VIT2 WIT3
1 [

=== n - |

= [ g Flld [O] [-|i |
RO OO NONORORO 000“. 0|

|

o

N e

o
‘/ N

T I
R/L1 S/L2 TIL3

(i) Mecanica H (parte inferior)

(h) Mecénica G (parte superior)

(j) Mecénica H (parte superior)
Figura 3.12: (a) a (j) Bornes de poténcia

Para garantir o grau de protecao IP20 na mecanica C (linhas T2, T4 e T5) e na mecéanica D (linha T6) quando
alimentadas pelo barramento CC sem o uso do resistor de frenagem, quebre as abas da tampa que protege
os terminais DC+, DC- e BR e insira esta nova tampa para selar o terminal BR, conforme mostrado na Figura
3.13 na pagina 31 e na Figura 3.14 na pagina 31. Neste caso, a tampa dos terminais R/L1, S/L2 e T/L3

deve ser mantida.
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Figura 3.13: Protecéo do terminal BR para alimentagéo pelo Link DC - mecénica C

(a) Modelos CFW900D80P0T6 e CFW900D85P0T6

(b) Outros modelos
Figura 3.14: (a) e (b) Protegédo do terminal BR para alimentac&o pelo Link DC - mecénica D T6

Para garantir o grau de protegao IP20 na mecénica G deve-se realizar as seguintes adaptagdes nos bornes
de poténcia e pontos de aterramento, conforme Tabela 3.4 na pagina 32 e Figura 3.16 na pagina 33 a
Figura 3.18 na pagina 34.
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Tabela 3.4: Adaptagbes na mecénica G para manter grau de prote¢do IP20

RI/L1; S/L2; T/L3; UIT1; VI PE 0
Corrente de T2; WiT3 @
Modelo . . o o . o o Montagem
Saida (A) | Namero | Fiagio | Fiagdo | Numero | Fiagdo | Fiagio
de Fios | (AWG) | (mm?) | de Fios | (AWG) | (mm?)
HD | 370 | 2 250 | 120 2 3 35 1Fi' Sr‘;rgﬁgtizarg mg’gg; knockout (Ver
CFW900G0430T4 290 o pag T —
ND | 430 2 300 | 150 2 2 5 || 20 CEmE RS, I GEE G ey
Figura 3.16 na pagina 33)
HD | 430 | 2 300 | 150 2 2 35 ii' azngﬁgti’;a“; mzr‘;g; knockout (Ver
CFW900G0480T4 490 o Pag PRy
ND | 480 2 350 185 2 1 50 - Com anteparo, quebrar knockou (Ver
Figura 3.17 na pagina 33)
HD | 480 2 350 185 9 1 50 '5:i- l(;zn; :;\r;tizarg, ?nuaeg;a;r knockout (Ver
CFW900G0540T4 690 - pag e —
ND | 540 3 4/0 95 2 1/0 50 - Com anteparo, quebrar knockou (Ver
Figura 3.17 na pagina 33)
HD | 515 3 4/0 95 2 1 50 '7:i- LCJ)rc;r'r;3 a;t;ti;;arg, ?nuaeg;a;r knockout (Ver
CFW900G0601T4 sgs o P gv s
ND | 601 3 250 | 150 2 200 | 70 |8 Sem anteparo (Ver Figura 3.18 na
pagina 34)
a2 | 2 | 1 | s | 2 | s | 10 |3 Comanemmo aetr oot e
CFW900G0242T6 109 e pag pE—
ND@ | 242 2 2/0 70 2 6 16 0 - Com anteparo, quebrar knockou (Ver
Figura 3.16 na pagina 33)
HD @ | 242 2 2/0 70 2 6 16 |1:? Lgo;n%n::;pa;o,ig;%tgir knockout (Ver
CFW900G0289T6 129 e P9 e T—
ND @ | 289 2 30 5 2 4 25 2 - Com anteparo, quebrar knockou (Ver
Figura 3.17 na pagina 33)
HD @| 289 9 3/0 95 9 4 25 '1: I3 [‘ Igoggnrtzpa;oi,nlugg)rar knockout (Ver
CFW900G0336T6 149 o pag ———
ND®| 336 2 4/0 120 2 4 25 4 - Com anteparo, quebrar knockou (Ver
Figura 3.17 na pagina 33)
HD @ | 167 2 2 35 2 3 10 |1=|5 ; rC;‘o:;n1z:snrt;]paar'lo,i rc\]:zt;r)ar knockout (Ver
CFW900G0242T6 169 P pag mESTTTE——
ND @ | 215 2 1/0 50 2 6 16 6 - Com anteparo, quebrar knockou (Ver
Figura 3.16 na pagina 33)
HD @ | 215 2 1/0 50 2 6 16 |1=|7 ;JrC;o;%n:-;pa;o,ig;%%r)ar knockout (Ver
CFW900G0289T6 189 oot pag P —
ND @ | 265 2 200 70 2 4 25 8 - Com anteparo, quebrar knockou (Ver
Figura 3.16 na pagina 33)
HD @ | 264 2 2/0 70 2 4 25 '1:? :JrC;o:r,’nfénrtzlpa;o,ir?:%k;r)zar knockout (Ver
CFW900G0336T6 209 e a9 P —
ND @ | 326 2 4/0 120 2 4 25 0 - Com anteparo, quebrar knockou (Ver
Figura 3.17 na pagina 33)

(1) Os valores das bitolas sdo apenas orientativos. Para o correto dimensionamento da fiagdo, deve-se levar em conta as condi¢des de instalagdo e a
maxima queda de tensdo permitida.

(2) Especificagédo de corrente para tenséo de alimentagéo de 500 a 600 Vca.

(3) Especificagédo de corrente para tenséo de alimentagéo de 660 a 690 Vca.

Dependendo da quantidade de fios utilizados deve-se deslocar o anteparo de modo a vedar o borne de poténcia,
conforme Figura 3.15 na pagina 33.
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Figura 3.15: Deslocamento do anteparo para vedagdo do borne de poténcia

Anteparo ) S

Figura 3.16: Montagem 1, 2 e 3

Anteparo

Figura 3.17: Montagem 4, 5, 6 e 7
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Figura 3.18: Montagem 8

3.2.2 Fiagao de Poténcia e Aterramento

A

ATENCAO!
Quando as conexdes de poténcia e aterramento forem feitas com cabos flexiveis € necessario
que se utilize terminais adequados.

=

ATENCAO!

Equipamentos sensiveis, como por exemplo CLPs, controladores de temperatura e cabos de
termopar, devem ficar a uma distancia de no minimo 0,25 m dos inversores de frequéncia e dos
cabos que conectam o inversor ao motor.

PERIGO!

Conexao incorreta dos cabos:

m O inversor sera danificado caso a alimentac&o seja conectada nos terminais de saida (U/T1,
VIT2, ou W/T3).

m Verifique todas as conexdes antes de energizar o inversor.

m No caso de substituicdo de um inversor existente por um CFW900, verifique se a instalagcao e
a fiagdo conectada a ele esta de acordo com as instrugdes deste manual.

NOTA!

Os valores das bitolas da Tabela 3.5 na pagina 35 sdo apenas orientativos. Para o correto
dimensionamento da fiagao, deve-se levar em conta as condi¢des de instalagdo e a maxima queda
de tensao permitida.
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Tabela 3.5: Fiagdo recomendada - Utilize somente fiagao de cobre (75 °C)

Borne de Poténcia Fiagao
Modelo Ueliz 12
Terminais Parafuso (tipo) Recomendado | mm? | AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in)
. M4 . /
Q)
Poténcia (phillips/ fenday) Forquilha '
CFW900A04P6B2 1,2 (10.6) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 ) /
& ™
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFW900A06P0B2 1,2 (10.6) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 ) /
& Q) ©) @)
Poténcia (phillips/ fenda) 2,5/4®) 114/12 Forquilha '
CFW900A07P5B2 1,2 (10.6)
Aterramento @ M4 4,0 12 Olhal
(phillips)
. M4 ) ‘
) (3) (3)
Poténcia (phillips/ fenda) 2,5/6® | 14/10 Forquilha '
CFW900A10P0B2 1,2 (10.6)
Aterramento @ M4 6,0 10 Olhal
(phillips)
. M4 . /
)
Poténcia (phillips/ fenday) Forquilha '
CFW900A04P6T2 1,2 (10.6) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 ) /
& ™
Poténcia (phillips/ fenday) Forquilha '
CFWO900A06P0T2 1,2 (10.6) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 ) /
Q)
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFW900A07P5T2 1,2 (10.6) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 ) /
& ™)
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFWO900A10P6T2 1,2 (10.6) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 ) ‘
Q)
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFWO900A13P0T2 1,2 (10.6) 4,0 12
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)

(1) R/IL1; S/L2; TIL3; U/T1; VIT2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

(2) PE.

(3) O primeiro valor é para alimentagao trifasica e conexado do motor e o segundo valor é para alimentagdo monofasica.
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Borne de Poténcia Fiacao
Modelo Torque
Terminais Parafuso (tipo) Recomendado | mm? | AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in)
N M4 . /
Q)
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFW900A19P0T2 1,2 (10.6) 4,0 10
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
o M4 i
)
Poténcia (phillips/ fenday) Ilhés (
CFW900B26P0T2 1,2 (10.6) 6,0 8
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
: M4
R a .
Poténcia (ohillips/ fenda) llhés ‘
CFW900B34P0T2 1,2 (10.6) 10,0 8
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4
R " .
Poténcia (phillips/ slotted) lihds '/
CFW900B45P0T2 1,2 (10.6) 16,0 6
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 .
)
Poténcia (ohillips/ fenda) 250 | 4 IIhos ‘
CFW900C56P0T2 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 16,0 4 Olhal
(phillips)
) M4
R (1) .
Poténcia (ohillips/ fenda) 250 | 4 IIhos (
CFW900C70P0T2 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 16,0 4 Olhal
(phillips)
: M4
R o .
Poténcia (ohillips/ fenda) 350 | 3 llhés '/
CFW900C80P0T2 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 16,0 4 Olhal
(phillips)
Poténcia (Parafuso sex'\t/I:vado/ hillips) 15(132.8) 50 170 >
CFW900D0110T2 = LS Olhal ﬁ
@
Aterramento @ | b 2fuso sextavado phillips) 5(44.2) 3% | 3
; M8
Poténcia - 15(132.8) 70 2/0 N
CFW900D0135T2 (Parafuso sex'\tllagvado/ phillips) Olhal ﬁ
@
Aterramento (Parafuso sextavado/ phillips) 5(44.2) 35 3

(1) RIL1; S/L2; T/L3 ; UIT1; VIT2 ; WIT3 ;

(2) PE.
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Borne de Poténcia Fiacao
Modelo Torque
Terminais Parafuso (tipo) Recomendado mm? AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in)
M8
Poténcia® | (Parafuso sextavado/ 15(132.8) 95 3/0 .
hilli
CFW900D0150T2 P ,'w'gs) Olhal ﬁ
Alerramento | parafuso sextavado/ | 5 (44.2) 35 3
phillips)
R M10 HD: 95 ou 2x25 | HD: 3/0 ou 2x3
)
Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 95 ou 2x35 | ND: 4/0 ou 2x2 >
CFW900E0172T2 M5 e M8 Olhal 7
M5: 3,5 (31.0) ﬁ
@
Aterramento (Parafupsr:)”ﬁz:;[avado/ M8: 15 (132.8) 50 1/0
. M10 HD: 95 ou 2x35 | HD: 3/0 ou 2x3
)
Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 120 ou 2x50 | ND: 250 ou 2x1 >
CFW900E0195T2 M5 e M8 Olhal 7
MS5: 3,5 (31.0) ﬁ
@
Aterramento (Parafupsr(])i”si,s;(;avado/ M8: 15 (132.8) 70 2/0
M10 HD: 150 ou HD: 250 ou
Poténcia® (Parafuso sextavado) 30 (265.5) 2x50 2x1 \
ND: 2x7 ND: 2x2
CFW900E0250T2 e oE x70 x2/0 Olhal ﬁ
. e M5: 3,5 (31.0)
Aterramento @ | (Parafuso sextavado/ . 95 3/0
phillips) M8: 15 (132.8)
. M12 HD: 2x70 HD: 2x 2/0
@
Poténcia® | parafuso sextavado) | 00 (331:0) ND: 2x85 ND: 2x 3/0
. M10 HD: 2x95 HD: 2x 3/0 N
5 ®
CFWO00F0315T2 | FOeNci@® | oo afuso sextavado) | 20 (269:9) ND: 2x120 ND: 2x 4/0 Olhal ﬁ
M5 e M8
M5: 3,5 (31.0)
@
Aterramento (Parafupsr?”ﬁs:;[avado/ M8: 15 (132.8) 95 4/0
o M12 HD: 2x85 HD: 2x 3/0
@
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x120 ND: 2x 250
- M10 HD: 2x120 HD: 2x 4/0 N
®
CFW00F0370T2 | POeNia® | oo rafuso sextavado) | S0 (265-9) ND: 2x150 ND: 2x 300 Olhal ﬁ
M5 e M8
M5: 3,5 (31.0) HD: 1x95 HD: 1x4/0
@
Aterramento @ | (Parafuso sextavadol | \a" 15" (130 8) | ND: 1x120 ND: 1x250
phillips)
. M4
Poténcia .
hill f
CFW900A02P8T4 (phillips/ fenda) 1,2 (10.6) 25 14 Forquilha '
M4 Y 4
Aterramento @ .
(phillips)
. M4
Poténcia @ .
hill f
CFW900A03P6T4 (phillips/ fenda) 1,2 (10.6) 25 14 Forquilha :
M4 Y 4
Aterramento @ .
(phillips)
. M4
Poténcia .
hillips/ fend
CFW900A04P8T4 (phillips/ fenda) 1,2 (10.6) 25 14 Forquilha :
M4 P 4
Aterramento @ .
(phillips)

(1) R/IL1; S/L2; T/L3 ; U/T1; V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

(2) PE.

(4) R/L1; S/L2; T/L3 ; UIT1 ; VIT2 ; WIT3.

(5) DC+; DC-.
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Borne de Poténcia Fiacao
Modelo Torque
Terminais Parafuso (tipo) Recomendado | mm? | AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in)
- M4 . /
™)
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFW900A06P5T4 1,2 (10.6) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 . /
& ™
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFW900A09P6T4 1,2 (10.6) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 . /
& )
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFW900A14P0T4 1,2 (10.6) 4,0 12
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 . /
& 0
Poténcia (phillips/ fenda) Forquilha '
CFW900A17P0T4 1,2 (10.6) 4,0 10
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
) M4
R (1) .
Poténcia (ohillips/ fenda) IIhos (
CFW900B26P0T4 1,2 (10.6) 6,0 8
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
- M4 )
™
Poténcia (ohillips/ fenda) IIhos ‘
CFW900B33P0T4 1,2 (10.6) 10,0 8
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
’ M4
R o .
Poténcia (phillips/ fenda) Ilhos /
CFW900B39P0T4 1,2 (10.6) 10,0 8
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia MS IIhos '/
(pozidriv)
CFW900C50P0T4 3,7 (32.8) 16,0 6
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia MS 250 | 4 lihés ‘/
(pozidriv)
CFW900C62P0T4 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 16,0 4 Olhal
(phillips)
Poténcia MS 250 | 3 lIhos '/
(pozidriv)
CFW900C74P0T4 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 16,0 4 Olhal
(phillips)

(1) R/L1; S/L2 ; T/IL3 ; U/T1; VIT2 ; WIT3;

(2) PE.
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Borne de Poténcia Fiacao
Modelo Torque
Terminais Parafuso (tipo) Recomendado mm? AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in)
M8
Poténcia ™ | (Parafuso sextavado/ 15(132.8) 50 1/0 .
CFW900D96P0T4 ph"\'/'lg’s) Olhal ﬁ
Aterramento @ | (Parafuso sextavado/ 5(44.2) 35 3
phillips)
M8
Poténcia ™ | (Parafuso sextavado/ 15(132.8) 70 2/0 .
CFW900D0124T4 ph"\'/'lg’s) Olhal ﬁ
Aterramento @ | (Parafuso sextavado/ 5(44.2) 35 3
phillips)
M8
Poténcia " | (Parafuso sextavado/ 15 (132.8) 70 3/0 \
CFW900D0146T4 phl'\'/'l'gs) Olhal ﬁ
Aterramento @ | (Parafuso sextavado/ 5(44.2) 35 3
phillips)
- M10 HD: 95 ou 2x25 | HD: 2/0 ou 2x3
) <
CFW900E0172T4 Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 95 ou 2x35 | ND: 4/0 ou 2x2 Olhal ﬁ
Aterramento @ M5 e M8 (Parafuso M5: 3,5 (31.0) 50 110
sextavado/ phillips) | M8: 15 (132.8)
N M10 HD: 95 ou 2x35 | HD: 3/0 ou 2x3
Q) <
CPWO00E0203T4 Poténcia (Parafuso sextavado) | <0 (?859) | ND: 120 ou 2x50 | ND: 250 ou 2x1 Ol ﬁ
Aterramento @ M5 e M8 (Parafuso | M5: 3,5 (31.0) 70 200
sextavado/ phillips) | M8: 15 (132.8)
L M10 HD: 120 ou 2x35 | HD: 4/0 ou 2x1
Q) <
CFW900E0242T4 Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 2x70 ND: 2x 1/0 Olhal ﬁ
Aterramento @ M5 e M8 (Parafuso M5: 3,5 (31.0) 95 20
sextavado/ phillips) | M8: 15 (132.8)
- M12 HD: 2x70 HD: 2x 2/0
@
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x85 ND: 2x 3/0 \
. M10 HD: 2x95 HD: 2x 3/0
®) 3
CFW900F0315T4 | Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 2x120 ND: 2x 4/0 Olhal ﬁ
M5 e M8 (Parafuso M5: 3,5 (31.0)
@
Aterramento sextavado/ phillips) | M8: 15 (132.8) 95 4/0
- M12 HD: 2x85 HD: 2x 3/0
@
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x120 ND: 2x 250 \
- M10 HD: 2x120 HD: 2x 4/0 5
®)
CFWS0O0F0370T4 | Poténcia ® | o ¢ 60 sextavado) | <0 (265-9) ND: 2x150 ND: 2x300 | ©ha ﬁ
Aterramento @ M5 e M8 (Parafuso | M5: 3,5 (31.0) HD: 1x95 HD: 1x4/0
sextavado/ phillips) | M8: 15 (132.8) ND: 1x120 ND: 1x250

(1) R/IL1; S/L2 ; TIL3 ; U/T1; VIT2 ; WIT3 ; DC+ ; DC-.

(2) PE.

(4) R/IL1; S/IL2; T/IL3 ; UIT1; VIT2 ; WITS.

(5) DC+ ; DC-.
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Borne de Poténcia Barramento Fiacao
Modelo Torque Largura x
Terminais Parafuso (tipo) |Recomendado| Espessura mm? AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in) (in)
. M12 HD: 2x120 | HD: 2x 250
a @ -
Poténcia ® | parafuso sextavado)| 80 (431-0) ND: 2x150 | ND: 2x 300 )
L M10 HD: 2x1/4 ;
®) - -
CFW900G0430T4 | Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (625.5) ND: 3x1/4 Olhal ﬁ
M8 HD: 2x3
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10 (88.5) 2x 35 ND: 2x2
A M12 HD: 2x150 | HD: 2x 300
@ -
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x185 | ND: 2x 350 .
- M10 HD: 3x1/4 ;
®) - -
CFW900G0480T4 | Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 3x1/4 Olhal ﬁ
M8 HD: 2x35 HD: 2x2
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10(88.5) ND: 2x50 ND: 2x1
o M12 HD: 2x185 | HD: 2x 350
@ -
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 3x95 ND: 3x 4/0 .
. M10 HD: 3x1/4
®) - R >
CFW900G0540T4 | Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 3x1/4 Olhal ﬁ
M8 HD: 2x1
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10 (88.5) 2x50 ND: 2x1/0
. M12 HD: 3x95 HD: 3x 4/0
@ -
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 3x150 | ND: 3x 250 .
. M10 HD: 3x1/4
®) - - >
CFW900G0601T4 | Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND- 3x1/4 Olhal ﬁ
M8 HD: 2x50 HD: 2x1
@ -
Aterramento | 4 sextavada) | 1 ° (88-9) ND: 2x70 | ND: 2x2/0
) M12 HD: 3x150 | HD: 3x250
& @ -
Poténcia ® | b rafuso sextavado)| 80 (°31-0) ND: 3x185 | ND: 3x400 )
. M12 HD: 3x1/4
. ) ) ) 5
CFW900H0760T4 | Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND- 4x1/4 Olhal ﬁ
M8 HD: 2x70 HD: 2x3/0
@ -
Aterramento | b 4 sextavada) | ° (88-9) ND: 2x95 | ND: 2x3/0
. M4
. o .
Poténcia (phillips/ fenda) IIhos {
CFW900B02P9T5 1,2 (10.6) - 2,5 14 P
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4
N o .
Poténcia (phillips/ fenda) Ilhos (
CFW900B04P2T5 1,2 (10.6) - 2,5 14 P
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4 .
™
Poténcia (ohillips/ fenda) IIhos (
CFW900B07P0T5 1,2 (10.6) - 2,5 14 P
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
. M4
. “) .
Poténcia (ohilips/ fenda) IIhos {
CFW900B10P0T5 1,2 (10.6) - 2,5 14 P
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
(1) R/L1; S/L2; T/L3 ; U/T1; VIT2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

(2) PE.
(4) RIL1;S/L2; TIL3;
(5) DC+ ; DC-.
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Borne de Poténcia Fiacao
Modelo Torque
Terminais Parafuso (tipo) Recomendado | mm? | AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in)
: M4
. " .
Poténcia (phillips/ fenda) llhos (
CFW900B12P0T5 1,2 (10.6) 4,0 12
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
o M4 )
™)
Poténcia (phillips fenda) llhos ‘
CFW900B17P0T5 1,2 (10.6) 4,0 10
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
) M4
R o .
Poténcia (philips fenda) lIhos /
CFW900B22P0T5 1,2 (10.6) 6,0 8
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
: M4
N " .
Poténcia (phillips/ fenda) lIhos (
CFW900B27P0T5 1,2 (10.6) 6,0 8
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia ® MS lihés '/
(pozidriv)
CFW900C32P0T5 3,7 (32.8) 10,0 8
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia MS llhds ‘/
(pozidriv)
CFW900C44P0T5 3,7 (32.8) 16,0 6
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia MS llhos '/
(pozidriv)
CFW900C54P0T5 3,7 (32.8) 16,0 6
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia MS llhos '/
(pozidriv)
CFW900D02P9T6 3,7 (32.8) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia ® MS. lihés ‘/
(pozidriv)
CFW900D04P2T6 3,7 (32.8) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)

(1) R/L1; S/L2 ; T/L3 ; U/T1; V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

(2) PE.
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Borne de Poténcia Fiacao
Modelo Torque
Terminal Parafuso (tipo) Recomendado | mm? | AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in)
Poténcia ® MS lIhés '/
(pozidriv)
CFW900D07P0T6 3,7 (32.8) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia ™ MS llhés '/
(pozidriv)
CFW900D10P0T6 3,7 (32.8) 2,5 14
Aterramento @ M4 Olhal
(phillips)
Poténcia ® MS 40 | 12 llhés ./
(pozidriv)
CFW900D12P0T6 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 2,5 14 Olhal
(phillips)
Poténcia MS 60 | 10 lIhos '/
(pozidriv)
CFW900D17P0T6 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 2,5 14 Olhal
(phillips)
Poténcia MS 100 | 8 llhos '/
(pozidriv)
CFW900D22P0T6 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 2,5 14 Olhal
(phillips)
Poténcia MS 100 | 8 lIhos ‘/
(pozidriv)
CFW900D27P0T6 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 2,5 14 Olhal
(phillips)
Poténcia MS 100 | 8 llhos '/
(pozidriv)
CFW900D32P0T6 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 4,0 12 Olhal
(phillips)
Poténcia MS 160 | 6 lihés ‘/
(pozidriv)
CFW900D44P0T6 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 6,0 10 Olhal
(phillips)
Poténcia MS 250 | 4 llhés '/
(pozidriv)
CFW900D54P0T6 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 6,0 10 Olhal
(phillips)
Poténcia ® MS 350 | 3 lihés ‘/
(pozidriv)
CFW900D64P0T6 3,7 (32.8)
Aterramento @ M4 10,0 8 Olhal
(phillips)

(1) RIL1; S/L2; T/IL3 ; UIT1; VIT2 ; WIT3 ;

(2) PE.
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Borne de Poténcia Barramento Fiacao
Modelo Torque Largura x
Terminais Parafuso (tipo) Recomendado | Espessura mm? AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in) (in)
Poténcia Ms - 35,0 2 Ihos ./
(pozidriv)
CFW900D80P0T6 3,7 (32.8) .
Aterramento @ M4 10,0 8 Olhal .
(phillips)
Poténcia ® MS - 35,0 2 Ihos '/
(pozidriv)
CFW900D85P0T6 3,7 (32.8) e
7
Aterramento @ M4 10,0 8 Olhal
(phillips)
o M10 HD: 1x50 | HD: 1x1
Q) -
Poténcia (Parafuso sextavado) | >0 (265-9) ND: 1x70 | ND: 1x2/0 S
CFW900E0107T6 M5 e M8 Olhal ﬁ
M5: 3,5 (31.0) HD: 1x10 | HD: 1x8
@
Aterramento (Parafupsr?”ﬁs;(;avado/ M8: 15 (132.8) ND: 1x16 | ND-: 1x6
. M10 HD: 1x50 | HD: 1x1/0
) -
arafuso sextavado D 1X X N
Poténcia Paraf d 30 (265.5) ND: 1x95 | ND- 1x3/0
CFW900E0130T6 Olhal ﬁ
Aterramento @ (Parafmizx?avado/ M5:3,5 (31.0) - 16 16 )
phillips) M8: 15 (132.8)
. M10 HD: 1x95 | HD: 1x3/0
Q) -
Poténcia (Parafuso sextavado) 30(265.5) ND: 1x120 | ND: 1x4/0 >
CFWS00E0T50T6 MS e M8 M5: 3,5 (31.0) HD: 1x16 | HD: 1x6 | O f
@ © 9 : - : :
Aterramento (Paraf“;?"ﬁ:ga"ad°’ M8: 15 (132.8) ND: 1x25 | ND: 1x4
- M10 HD: 1x120 | HD: 1x4/0
) -
Poténcia ® | parafuso sextavado) | S0 (265-9) ND: 1x120 | ND: 1x250 \
CFWS00E01T76T6 MS e M8 M5: 3,5 (31.0) HD: 1x25 | HD: 1x4 | O ﬁ
@ -9 : - : :
Aterramento (Paraf“:;lﬁsgavad” M8: 15 (132.8) ND: 1x35 | ND: 1x3
. M10 HD: 1x120 | HD: 1x4/0
& Q) -
Poténcia (Parafuso sextavado) | >0 (265-9) ND: 1x150 | ND: 1x300 ﬁ
CFWO900E0192T6 M5 e M8 Olhal ’
M5: 3,5 (31.0) HD: 1x25 | HD: 1x4
@ -
Aterramento (Parafu;;lﬁggavado/ M8: 15 (132.8) ND: 1x35 | ND: 1x3
. M12 HD: 2x50 | HD: 2x1
@ -
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x70 | ND: 2x2/0 \
. M10 HD: 2x1/4 3
®) - -
CFW900G0242T6 | Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND- 2x1/4 Olhal ﬁ
M8 HD: 2x10 | HD: 2x8
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10(88.5) ND: 2x16 | ND: 2x6
. M12 HD: 2x70 | HD: 2x2/0
@ -
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x95 | ND: 2x3/0 \
. M10 HD: 2x1/4 3
®) - -
CFW900G0289T6 | Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 2x1/4 Olhal ﬁ
M8 HD: 2x16 | HD: 2x6
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10(88.5) ND: 2x25 | ND: 2x4
- M12 HD: 2x95 | HD: 2x3/0
@ -
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x120 | ND: 2x4/0 .
CFW900G0336T6 . M10 HD: 2x1/4 Olhal ﬁ
®) - -
Poténcia (Parafuso sextavado) 30 (265.5) ND: 2x1/4
M8
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10 (88.5) 2x25 2x4

(1) R/L1; S/L2 ; T/IL3 ; U/T1; VT2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

(2) PE.

(4) R/L1; S/L2 ; T/IL3 ; U/T1; VIT2 ; WITS.

(5) DC+ ; DC-.
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Borne de Poténcia Barramento Fiagédo
Modelo Torque Largura x
Terminais Parafuso (tipo) Recomendado | Espessura mm? AWG Tipo de Terminal
N.m (Ibf.in) (in)
. M12 HD: 2x120 | HD: 2x4/0
& @ -
Poténcia (Parafuso sextavado) |  °C (331:0) ND: 2x120 | ND: 2x250 i
N M12 HD: 2x1/4 /p‘
®) - - A
CFW900H0384T6 | Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND- 2x1/4 Olhal 4/
M8 HD: 2x25 | HD: 2x4
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10(88.5) ND: 2x35 | ND: 2x3
. M12 HD: 2x120 | HD: 2x250
@ -
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x150 | ND: 2x300 i
. M12 HD: 2x1/4 /p‘
®) - - A
CFW900H0435T6 | Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 3x1/4 Olhal 4’/
M8 HD: 2x35 HD: 2x3
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10(88.5) ND: 2x35 | ND: 2x2
. M12 HD: 2x150 | HD: 2x300
@ -
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 2x185 | ND: 2x350 i
CFW900H0473T6 . M12 HD: 3x1/4 Olhal /‘g
®) - - 4’
Poténcia (Parafuso sextavado) 60 (531.0) ND: 3x1/4
M8 HD: 2x35 | HD: 2x2
@ -
Aterramento (Porca sextavada) 10(88.5) ND: 2x50 | ND: 2x1

(1) R/L1; S/L2; T/L3 ; U/T1; VIT2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

(2) PE.

(4) R/L1; S/L2; T/IL3 ; U/T1; VIT2 ; W/T3.

(5) DC+ ; DC-.

3.2.3 Fusiveis, Disjuntores e Capacidade da Rede de Alimentagao

m O CFW900 é adequado para uso em circuitos com capacidade de curto-circuito de até 65 kA, valor esse

que varia conforme o tipo de protecao utilizada (fusivel ou disjuntor) e certificacédo considerada (UL ou CE).
Para mais detalhes ver Tabela 3.6 na pagina 45, Tabela 3.7 na pagina 47 e Tabela 3.8 na pagina 49.

Para conformidade com a norma IEC devem ser utilizados fusiveis com corrente nominal e 1>t menor ou igual
aos valores apresentados na Tabela 3.6 na pagina 45 (nessa tabela também s&o apresentadas sugestbes
de fusiveis WEG) ou disjuntores na alimentagédo do inversor conforme especificacdes apresentadas na
Tabela 3.8 na pagina 49. Quando for usado disjuntor é necessario instalar o inversor dentro de painel
metalico com dimensdes minimas conforme os valores apresentados na Tabela 3.8 na pagina 49.
Alguns modelos de inversores protegidos com fusiveis também requerem uso de painel metalico - para
mais detalhes veja Tabela 3.6 na pagina 45.

Para conformidade com norma UL, devem ser utilizados fusiveis na alimentagdo do inversor conforme
apresentado na Tabela 3.7 na pagina 47 ou disjuntores na alimentac¢ao do inversor conforme apresentado
na Tabela 3.8 na pagina 49. Atentar para uso de painel, o qual é exigido para alguns modelos de inversores
protegidos com fusiveis e para todos os modelos de inversores protegidos por disjuntor.

Para os modelos das mecanicas A, B e C podem ser utilizados na entrada CA do inversor fusiveis de agao
retardada, dimensionados para 1,2 x corrente nominal de entrada do inversor. Neste caso, a instalagao fica
protegida contra curto-circuito, exceto os diodos da ponte retificadora na entrada do inversor.
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Tabela 3.6: Especificagbes de fusiveis conforme normas IEC

Maxima Protegcdo com Fusiveis Ultra-Rapidos
Corrente de Alimentagdo CA Alimentacdo CC
Modelo Curto-Circuito |, .| It do Corrente Fusiveis WEG FNH aR Contato Faca | Corrente
:Iian?e?\di:;ieo Diodo | Nominal do Recomendados Nominal do| Fusivel Recomendado
[KA] [A%s] Fusivel [A] | Tamanho |Referéncia WEG| Item SAP | Fusivel [A]

CFW900A04P6B2 300 20 000 | FNH000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P0B2 300 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A07P5B2 300 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A10POB2 685 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A04P6T2 Depende | 300 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P0T2 m oainel | 88 Maxima =350 20 000 FNHO000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4

5 sem painel
CFW900A07P5T2 |65 com painel ggréﬁ?tf 300 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A10P6T2 i cireuito da | 300 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A13P0T2 rede 300 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A19P0T2 685 35 000 | FNHO000-35K-A | 13737105 35 Mersen A70QS35-4
CFW900B26P0T2 1100 40 000 | FNHO000-40K-A | 13737107 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B34P0T2 1100 50 000 | FNHO00-50K-A | 13737128 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B45P0T2 1100 63 000 | FNHO00-63K-A | 13737129 80 Mersen A70QS80-4
CFW900C56P0T2 1700 80 00 FNH00-80K-A | 10705995 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C70P0T2 _ 3850 100 00 FNHO0-100K-A | 10707110 150 Mersen A70QS150-4
CFW900CB0POT2 | [0 Sem Paine | Depende | 3850 125 00 | FNHO0-125K-A | 10707231 | 150 Mersen A70QS150-4
CFW900D0110T2 (ﬂp da maxima | 48050 200 00 FNHO00-200K-A | 10710732 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0135T2 ggréﬁrr‘tt: 18050 200 00 FNH00-200K-A | 10710732 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0150T2 cirouito da |_18050 250 1 FNH1-250K-A | 10809489 250 Mersen A70QS250-4
CFWO00E0172T2 [10 sem painel|  rede | 101250 350 1 FNH1-350K-A | 10814896 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0195T2 |65 com painel 101250 350 1 FNH1-350K-A | 10814896 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0250T2 o 101250 400 2 FNH2-400K-A | 10824053 400 Mersen A70QS400-4
CFW900F0315T2 o5 Sim | 335000 800 3 FNH3-800K-A | 10833726 800 Mersen A70QS800-4
CFW900F0370T2 335000 800 3 FNH3-800K-A | 10833726 800 Mersen A70QS800-4
CFW900A02P8T4 300 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A03P6T4 300 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A04P8T4 Depende | 300 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P5T4 | da maxima | 300 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A09P6T4 655350’:‘“"3;?:;' corrente | 300 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A14P0T4 e de curto- | 685 25 000 | FNHO000-25K-A | 13735656 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A17P0T4 circuito da [ gg5 35 000 | FNHO000-35K-A | 13737105 35 Mersen A70QS35-4
CFW900B26P0T4 rede 945 40 000 | FNHO000-40K-A | 13737107 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B33P0T4 945 40 00 FNHO00-40K-A | 10702117 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B39P0T4 1330 50 00 FNH00-50K-A | 10701718 80 Mersen A70QS80-4
CFW900C50P0T4 1100 63 1 FNH1-63K-A | 10806688 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C62P0T4 _ 4950 80 00 FNHO00-80K-A | 10705995 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C74P0T4 | 10 Som paine!| Depende | 9500 125 00 | FNHO0-125K-A | 10707231 | 150 Mersen A70QS150-4
CFW900D96P0T4 (,)p da max'tma 18050 160 00 FNHO00-160K-A | 10701724 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0124T4 ggrcr‘;’r’tf 18050 200 1 FNH1-200K-A | 10809133 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0146T4 cireuito da |_18050 200 1 FNH1-200K-A | 10809133 250 Mersen A70QS250-4
CFWOO00E0172T4 [10 sem painel|  rede | 101250 350 1 FNH1-350K-A | 10814896 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0203T4 |65 com painel 101250 350 1 FNH1-350K-A | 10814896 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0242T4 ) 101250 400 2 FNH2-400K-A | 10824053 400 Mersen A70QS400-4
CFW900F0315T4 o5 Sim | 335000 800 3 FNH3-800K-A | 10833726 800 Mersen A70QS800-4
CFW900F0370T4 335000 800 3 FNH3-800K-A | 10833726 800 Mersen A70QS800-4
CFW900G0430T4 1080450 1000 3 FNH3-1000K-A | 11393565 1100 | Mersen A100UD73LI1100
CFW900G0480T4 1080450 450 3 FNH3-450K-A® | 10824055 | 1100 | Mersen A100UD73LI1100
CFW900G0540T4 65 Sim® 1080450 630 3 FNH3-630K-A® | 10824110 1100 | Mersen A100UD73LI1100
CFW900G0601T4 1080450 630 3 FNH3-630K-A@ | 10833101 1100 | Mersen A100UD73LI1100
CFW900H0760T4 1080450 710 3 FNH3-710K-A® | 10833591 1100 | Mersen A100UD73LI1100
CFW900B02P9T5 945 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 60 Mersen A150X60-4
CFW900B04P2T5 945 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 60 Mersen A150X60-4
CFW900B07P0T5 _ 945 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 60 Mersen A150X60-4
CFW900B10POT5 655350";1”3'?:;' Depende | 945 20 000 | FNH000-20K-A | 13735555 60 Mersen A150X60-4
CFW900B12P0T5 (ﬂp da max'tma 945 25 000 | FNHO000-25K-A | 13735656 60 Mersen A150X60-4
CFW900B17P0T5 ggrcrm: 945 25 000 | FNHO00-25K-A | 13735656 60 MersenA150X60-4
CFW900B22P0T5 circuito da | 945 35 000 | FNH000-35K-A | 13737105 60 Mersen A150X60-4
CFW900B27P0T5 rede 945 40 000 | FNH000-40K-A | 13737107 60 Mersen A150X60-4
CFW900C32P0T5 |10 sem painel 1100 40 00 FNHO00-40K-A | 10702117 100 Mersen A150X100-4
CFW900C44P0T5 |65 com painel 1100 63 1 FNH1-63K-A | 10806688 100 Mersen A150X100-4
CFW900C54P0T5 ) 4950 80 00 FNHO00-80K-A | 10705995 100 Mersen A150X100-4
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INSTALAGAO E CONEXAO

Maxima Protecdo com Fusiveis Ultra-Rapidos
Corrente de Alimentagdo CA Alimentacdo CC
Modelo Curto-Circuito Painel I’t do Corrente Fusiveis WEG FNH aR Contato Faca Corrente
,ﬂ?"';e:;;i Diodo | Nominal do Recomendados Nominal do| Fusivel Recomendado
[kA] [A%s] Fusivel [A] | Tamanho |Referéncia WEG| ltem SAP | Fusivel [A]

CFW900D02P9T6 5110 20 000 | FNHO000-20K-A | 13735555 200 Mersen A150X200-4
CFW900D04P2T6 5110 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 200 Mersen A150X200-4
CFW900D07P0T6 5110 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 200 Mersen A150X200-4
CFW900D10P0T6 5110 20 000 | FNHO00-20K-A | 13735555 200 Mersen A150X200-4
CFW900D12P0T6 Depende |_5110 25 000 | FNHO000-25K-A | 13735656 200 Mersen A150X200-4
CFW900D17P0T6 | da maxima |__5110 35 000 | FNHO000-35K-A | 13737105 200 Mersen A150X200-4
CFW900D22P0T6 gg sem SZ:::: corrente | 5110 40 000 | FNHOOO-40K-A | 13737107 | 200 Mersen A150X200-4
CFW900D27P0T6 s de curto- | 5110 50 000 | FNHO00-50K-A | 13737128 200 Mersen A150X200-4
CFW900D32P0T6 circuito da [ 5910 63 000 | FNHO00-63K-A | 13737129 200 Mersen A150X200-4
CFW900D44P0T6 rede 5110 80 000 | FNHO00-80K-A | 13737130 200 Mersen A150X200-4
CFW900D54P0T6 5110 100 00  |FNHO00-100K-A®| 10707110 200 Mersen A150X200-4
CFW900D64P0T6 5110 100 00 | FNHOO0-100K-A | 10707110 200 Mersen A150X200-4
CFW900D80P0T6 5110 100 00 | FNHOO-100K-A | 10707110 200 Mersen A150X200-4
CFW900D85P0T6 5110 125 00  |FNHO00-125K-A®| 10707231 200 Mersen A150X200-4
CFWO900E0107T6 Depende | 80000 200 00 | FNHO0-200K-A | 10710732 400 Mersen - A150X400-4
CFW900E0130T6 | 10 sem painel | 92 M2%iMa 80000 250 1 FNH1-250K-A | 10809489 400 Mersen - A150X400-4
CFW900E0150T6 |65 com painel ggrgﬁ’r‘tf 80000 315 1 FNH1-315K-A | 10809575 400 Mersen - A150X400-4
CFWO900E0176T6 ® cireuito da |_80000 350 1 FNH1-350K-A | 10814896 400 Mersen - A150X400-4
CFWO900E0192T6 rede | 320000 350 1 FNH1-350K-A | 10814896 400 Mersen - A150X400-4
CFW900G0242T6 320000 450 2 FNH2-450K-A | 10824055 800 Mersen - A70QS800-4
CFW900G0289T6 65 Sim® | 320000 450 2 FNH2-450K-A | 10824055 800 Mersen - A70QS800-4
CFW900G0336T6 884450 630 2 FNH2-630K-A® | 10824110 800 Mersen - A70QS800-4
CFW900H0384T6 884450 800 3 FNH3-800K-A | 10833726 | 1100 |Mersen - A100UD73LI1100
CFW900H0435T6 65 Sim® | 884450 1000 3 |FNH3-1000K-A®| 11393565 | 1100 |Mersen - A100UD73LI1100
CFW900H0473T6 884450 1000 3 |FNH3-1000K-A®| 11393565 | 1100 | Mersen - A100UD73LI1100

(1) Dimensdes minimas do painel para capacidade de corrente de curto-circuito da rede de 65 kA (ver Tabela 3.8 na pagina 49):
Mecanica A: 230 x 420 x 350 m|
Mecénica B: 250 x 600 x 350 mm
Mecanica C: 300 x 700 x 450 mm.
Mecéanica D: 500 x 1000 x 500 mm.
Mecanica E: 600 x 1000 x 600 mm.
Mecanica F: 600 x 1700 x 550 mm.
Mecanica G: 650 x 1900 x 550 mm.
Mecanica H: 820 x 2000 x 650 mm.

(2) Utilizar dois fusiveis em paralelo para cada fase.

(3) Para operacéo com tensao de alimentacéo acima de 600 Vca recomenda-se usar o fusivel FNHO00-80K-A.
(4) Para operacéo com tensao de alimentacédo acima de 600 Vca recomenda-se usar o fusivel FNH00-100K-A.
(5) Para operacéo com tensao de alimentacédo acima de 600 Vca recomenda-se usar o fusivel FNH2-710K-A.
(6) Para operacéo com tensao de alimentacédo acima de 600 Vca recomenda-se usar o fusivel FNH3-800K-A.
(7) Para operacéo com tensao de alimentacédo acima de 600 Vca recomenda-se usar o fusivel FNH3-900K-A.
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Tabela 3.7: Especificagbes de fusiveis conforme norma UL

INSTALAGCAO E CONEXAO

Maxima Corrente de

Protecao da Fonte de Alimentacao

Protecao da Fonte de Alimentagdo CC com Fusiveis de

Modelo Curto-Circuito da CA com Fusiveis Tipo J Ultrarrapidos
Rede de Alimentagdo Painel Corrente Nominal Painel Corrente Nominal Fusivel Recomendado
[kA] Necessario? do Fusivel [A] Necessario? do Fusivel [A]

CFW900A04P6B2 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P0B2 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A07P5B2 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A10POB2 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A04P6T2 Qualquer tipo J < Sim ® 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06PO0T2 40A 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A07P5T2 5 Néo 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A10P6T2 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A13P0T2 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A19P0T2 35 Mersen A70QS35-4
CFW900B26P0T2 , 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B34P0T2 Q“a'q‘;%r :‘m J= Sim ® 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B45P0T2 30 Mersen A70QS80-4
CFW900C56P0T2 , 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C70P0OT2 Q“a'q;‘fé ;'\‘m J= Sim ® 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C80P0T2 150 Mersen A70QS150-4
CFW900D0110T2 , 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0135T2 10 N&o Q“a'q;‘g(; f,'\‘m J= Sim ® 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0150T2 250 Mersen A70Q5250-4
CFW900E0172T2 , 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0195T2 Q“a'q:;’{) we J= Sim® 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0250T2 400 Mersen A70QS400-4
CFW900F0315T2 10 Sim Qualquer tipo J < Sim 800 Mersen A70QS800-4
CFW900F0370T2 600 A 800 Mersen A70QS800-4
CFW900A02P8T4 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A03P6T4 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A04P8T4 _ 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P5T4 Q“a'q‘fg A J= Sim ® 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A09P6T4 5 Nao 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A14P0T4 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A17P0T4 35 Mersen A70QS35-4
CFW900B26P0T4 _ 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B33P0T4 Qualguer o J Sim ® 80 Mersen A700S80-4
CFW900B39P0T4 - 30 Mersen A70QS80-4
CFW900C50P0T4 _ 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C62P0T4 Q“a'qm f,'\p° Js= Sim ® 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C74P0T4 150 Mersen A70QS150-4
CFW900D96P0T4 _ 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0124T4 10 Nao @ Q“a'q;g{) 1p° J= Sim ® 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0146T4 250 Mersen A70Q5250-4
CFW900E0172T4 _ 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0203T4 Q“a"‘:gg ‘/'\‘m J= Sim ® 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0242T4 400 Mersen A70QS400-4
CFW900F0315T4 0 Sim Qualquer tipo J < Sim 800 Mersen A70QS800-4
CFW900F0370T4 600 A 800 Mersen A70QS800-4
CFW900G0430T4 1100 Mersen A100UD73LI1100
CFW900G0480T4 10 Sim @ Qualquer tipo J < Sim @ 1100 Mersen A100UD73LI1100
CFW900G0540T4 1200 A 1100 Mersen A100UD73LI1100
CFW900G0601T4 1100 Mersen A100UD73LI1100
CFWO00H0760T4 18 Sim @ Q“a'ﬂ‘é%ro“/im J= Sim @ 1100 Mersen A100UD73LI1100
CFW900B02P9T5 60 Mersen A150X60-4
CFW900B04P2T5 60 Mersen A150X60-4
CFW900B07POT5 60 Mersen A150X60-4
CFW900B10P0T5 s Qualquer tipo J < Sim® 60 Mersen A150X60-4
CFW900B12P0T5 50 A 60 Mersen A150X60-4
CFW900B17P0T5 Nao 60 Mersen A150X60-4
CFW900B22P0T5 60 Mersen A150X60-4
CFW900B27P0T5 60 Mersen A150X60-4
CFW900C32P0T5 , 100 Mersen A150X100-4
CFW900C44P0T5 10 Q”a'q:‘gg f,'\‘m J= Sim ® 100 Mersen A150X100-4
CFW900C54P0T5 100 Mersen A150X100-4
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INSTALAGAO E CONEXAO

Maxima Corrente de | Protegdo da Fonte de Alimentagao Protegdo da Fonte de Alimentagdo CC com Fusiveis de
Modelo Curto-Circuito da Cf\ com Fusiveis Tipo J : : UItreré_pidc S
Rede de Alimentagédo Painel Corrente Nominal Painel Corrente Nominal Fusi
— r . . usivel Recomendado
[kA] Necessario? do Fusivel [A] Necessario? do Fusivel [A]
CFW900D02P9T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D04P2T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D07P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D10P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D12P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D17P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D22P0T6 = Qualquer tipo J < . 200 Mersen A150X200-4
10 Nao Sim ©®
CFW900D27P0T6 200A 200 Mersen A150X200-4
CFW900D32P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D44P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D54P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D64P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D80P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900D85P0T6 200 Mersen A150X200-4
CFW900E0107T6 400 Mersen - A150X400-4
CFWO900E0130T6 . 400 Mersen - A150X400-4
CFW900E0150T6 10 Nao Qualauer 10 J = Sim © 400 Mersen - A150X400-4
CFWO900E0176T6 400 Mersen - A150X400-4
CFWO900E0192T6 400 Mersen - A150X400-4
CFW900G0242T6 . 800 Mersen - A70QS800-4
CFW900G02897T6 10 Sim @ Qualauer o J = Sim @ 800 Mersen - A70QS800-4
CFW900G0336T6 800 Mersen - A70QS800-4
CFW900H0384T6 X 1100 Mersen - A100UD73LI11100
. Qualquer tipo J < .

CFW900H0435T6 10 Sim @ 1000 A Sim ® 1100 Mersen - A100UD73LI11100
CFW900H0473T6 1100 Mersen - A100UD73LI11100

(1) Dimensdes minimas do painel (profundidade x altura x largura): 600 x 1700 x 550 mm (23.6 x 66.9 x 21.6 in).
(2) Dimensdes minimas do painel (profundidade x altura x largura): 650 x 1900 x 550 mm (25.6 x 74.8 x 21.6 in).
(3) Dimensdes minimas do painel (profundidade x altura x largura): 820 x 2000 x 650 mm (32.3 x 78.7 x 25.6 in).
(4) Modelos com item de estoque WEG que iniciam com “15” necessitam de painel e ndo podem ser utilizados com Kit UL Tipo 1.

(5) E necessario um painel com tamanho minimo de 1,5 vezes o tamanho do inversor.

(6) Dimensdes minimas do painel (profundidade x altura x largura): 600 x 1000 x 600 mm (23.6 x 39.3 x 23.6 in).
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Tabela 3.8: Especificagbes de disjuntores conforme normas UL e IEC

INSTALAGCAO E CONEXAO

Proteg¢do com Disjuntor

Maxima Corrente Maxima Disjuntor WEG Recomendado . ~ - .
P Dimensdes Minimas do Painel
Modelo de Curto-Circuito | Corrente e
da Rede de Nominal do UL (Tipo CB) IEC (Tipo ACW) [mm (in)]
Alimentacéao [kA] | Disjuntor [A]

CFW900A04P6B2 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A06P0B2 20 UBW225H-FTU20-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A07P5B2 30 UBW225H-FTU30-3A ACW100H-FMU25-3
CFW900A10POB2 40 UBW225H-FTU40-3A ACW100H-FMU40-3
CFW900A04P6T2 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A06POT2 20 UBW225H-FTU20-3A ACWI00H-FMU20-3 | 250420350 (9x16.53 x 13.77)
CFW900A07P5T2 65 30 UBW225H-FTU30-3A ACW100H-FMU25-3
CFW900A10P6T2 40 UBW225H-FTU40-3A ACW100H-FMU40-3
CFW900A13P0T2 50 UBW225H-FTU50-3A ACW100H-FMU50-3
CFW900A19POT2 70 UBW225H-FTU70-3A ACW100H-FMU63-3
CFW900B26P0T2 100 UBW225H-FTU100-3A | ACW100H-FMU100-3
CFW900B34P0T2 125 UBW225H-FTU125-3A | ACW160H-FMU125-3 | 250 x 600 x 350 (9.84 x 23.62 x 13.77)
CFW900B45P0T2 150 UBW225H-FTU150-3A | ACW160H-FMU160-3
CFW900C56P0T2 200 UBW225H-FTU200-3A | ACW250H-ATU200-3
CFW900C70P0T2 250 UBW250H-FTU250-3A | ACW250H-ATU250-3 | 300 x 700 x 450 (11.8 x 27.56 x 17.71)
CFW900C80P0T2 300 UBWA400H-FTU300-3A | ACW250H-ATU250-3
CFW900D0110T2 300 UBWA400H-FTU300-3A | ACW250H-ATU250-3
CFW900D0135T2 65 400 UBWA400H-FTU400-3A | ACWA4O00H-ETS400-3 | 500 x 1000 x 500 (19.7 x 39.3 x 19.7)
CFW900D0150T2 400 UBWA400H-FTU400-3A | ACW400H-ETS400-3
CFW900E0172T2 500 UBW600H-FTU500-3A | ACW400H-ETS400-3
CFW900E0195T2 500 UBW600H-FTU500-3A | ACWA400H-ETS400-3 | 600 x 1000 x 600 (23.6 x 39.3 x 23.6)
CFW900E0250T2 600 UBW600H-FTUB00-3A | ACW630H-ETS630-3
CFW900F0315T2 800 UBWB800H-FTUB00-3A | ACWS800U-ETS800-3
CFW900F0370T2 & 800 UBWS0OH-FTUB00-3A | ACWS00U-ETS800-3 | 00 X 1700 X 850 (23.6 x 66.9 x 21.6)
CFW900A02P8T4 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A03P6T4 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFWO900A04P8T4 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A06P5T4 20 UBW225H-FTU20-3A ACWA00H-FMU25-3 | 230 x 420 x 350 (9 x 16.53 x 13.77)
CFW900A09P6T4 . 30 UBW225H-FTU30-3A ACW100H-FMU32-3
CFW900A14P0T4 ° 50 UBW225H-FTU50-3A ACW100H-FMU50-3
CFW900A17P0T4 60 UBW225H-FTU60-3A ACW100H-FMU63-3
CFW900B26P0T4 100 UBW225H-FTU100-3A | ACW100H-FMU100-3
CFW900B33P0T4 125 UBW225H-FTU125-3A | ACW160H-FMU125-3 | 250 x 600 x 350 (9.84 x 23.62 x 13.77)
CFW900B39P0T4 150 UBW225H-FTU150-3A | ACW160H-FMU125-3
CFW900C50P0T4 200 UBW225H-FTU200-3A | ACW250H-ATU200-3
CFW900C62P0T4 225 UBW225H-FTU225-3A | ACW250H-ATU200-3 | 300 x 700 x 450 (11.8 x 27.56 x 17.7)
CFW900C74P0T4 250 UBW250H-FTU250-3A | ACW250H-ATU250-3
CFW900D96P0T4 300 UBWA400H-FTU300-3A | ACW250H-ATU250-3
CFW900D0124T4 65 300 UBWA400H-FTU300-3A | ACW250H-ATU250-3 | 500 x 1000 x 500 (19.7 x 39.3 x 19.7)
CFW900D0146T4 400 UBWA400H-FTU400-3A | ACW400H-ETS400-3
CFW900E0172T4 500 UBW600H-FTU500-3A | ACWA400H-ETS400-3
CFW900E0203T4 600 UBW600H-FTUB00-3A | ACWA00H-ETS400-3 | 600 x 1000 x 600 (23.6 x 39.3 x 23.6)
CFW900E0242T4 600 UBW600H-FTUB00-3A | ACW630H-ETS630-3
CFW900F0315T4 800 UBW800H-FTUB00-3A | ACW800U-ETS800-3
CFW900F0370T4 6 800 UBWS0OH-FTUB00-3A | ACWB00U-ETS800-3 | 000 X 1700 X850 (23.6 x 66.9 x 21.6)
CFW900G0430T4 1200 UBW1200H-ELS1200-3A | ACW1600H-AG11250-3
CFW900G0480T4 1200 UBW1200H-ELS1200-3A | ACW1600H-AG11250-3
CFW900G0540T4 & 1200 UBWA200H-ELS1200-3A | ACW1600H-AG11250-3 | 000 X 1900 x 550 (256 x74.8x 21.6)
CFW900G0601T4 1200 UBW1200H-ELS1200-3A | ACW1600H-AG11250-3
CFW900H0760T4 65 2000 UBW2500H-ELS2000-3A ABW25ES3-20 820 x 2000 x 650 (32.3 x 78.7 x 25.6)
CFW900B02P9T5 15 UBW225L-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900B04P2T5 15 UBW225L-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900B07P0T5 20 UBW225L-FTU20-3A ACW100H-FMU25-3
CFW900B10P0T5 40 UBW225L-FTU40-3A ACW100H-FMU40-3
CFW900B12PO0T5 % 40 UBW225L-FTU40-3A ACW100H-FMU40-3 | 200 X 600X 350 (9.84 x 23.62x13.77)
CFW900B17P0T5 60 UBW225L-FTU60-3A ACW100H-FMU63-3
CFW900B22P0T5 80 UBW225L-FTUS0-3A ACW100H-FMU80-3
CFW900B27P0T5 100 UBW225L-FTU100-3A | ACW100H-FMU100-3
CFW900C32P0T5 125 UBW225L-FTU125-3A | ACW160H-FMU125-3
CFW900C44P0T5 35 150 UBW225L-FTU150-3A | ACW160H-FMU160-3 | 300 x 700 x 450 (11.8 x 27.56 x 17.7)
CFW900C54P0T5 200 UBW225L-FTU200-3A | ACW250H-ATU200-3
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INSTALAGAO E CONEXAO

Protegcdo com Disjuntor
Maxima Corrente Maxima Disjuntor WEG Recomendado . ~ .. .
L Dimensoes Minimas do Painel
LELED de Curto-Circuito | Corrente (Profundidade x Altura x Largura)
da Rede de Nominal do UL (Tipo CB) IEC (Tipo ACW) X
Alimentagiio [kA] | Disjuntor [A] (mm (in)]
CFW900D02P9T6 15 UBW225L-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900D04P2T6 15 UBW225L-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900D07P0T6 20 UBW225L-FTU20-3A ACW100H-FMU25-3
CFW900D10P0T6 40 UBW225L-FTU40-3A ACW100H-FMU40-3
CFW900D12P0T6 40 UBW225L-FTU40-3A ACW100H-FMU40-3
CFW900D17P0T6 60 UBW225L-FTU60-3A ACW100H-FMU63-3
CFW900D22P0T6 35 80 UBW225L-FTU80-3A ACW100H-FMUB80-3 500 x 1000 x 500
CFW900D27P0T6 100 UBW225L-FTU100-3A ACW100H-FMU100-3 (19.7 x 39.3 x 19.7)
CFW900D32P0T6 125 UBW225L-FTU125-3A ACW160H-FMU125-3
CFW900D44P0T6 150 UBW225L-FTU150-3A ACW160H-FMU160-3
CFW900D54P0T6 200 UBW225L-FTU200-3A ACW250H-ATU200-3
CFW900D64P0T6 225 UBW225L-FTU225-3A ACW250H-ATU250-3
CFW900D80P0T6 300 UBW400L-FTU300-3A ACW250H-ATU250-3
CFW900D85P0T6 300 UBW400L-FTU300-3A ACW250H-ATU250-3
CFW900E0107T6 300 UBW400L-FTU300-3A ACW250H-ATU250-3
CFW900E0130T6 300 UBW400L-FTU300-3A ACW250H-ATU250-3
CFW900E0150T6 35 400 UBW400L-FTU400-3A ACW400H-ETS400-3 (23? % ))(( 13%0:,? ))(( g g %)
CFWO900E0176T6 500 UBW500L-FTU500-3A ACW400H-ETS400-3
CFW900E0192T6 500 UBW500L-FTU500-3A ACW400H-ETS400-3
CFW900G0242T6 600 UBWG600L-FTUB00-3A ACW630H-ETS630-3
CFW900G0289T6 35 800 UBW1200L-ELS800-3A ACWB800U-ETS800-3 (2 55%); 173,05(;) :g 15%)
CFW900G0336T6 800 UBW1200L-ELS800-3A ACWB800U-ETS800-3
CFW900H0384T6 800 UBW1200L-ELS800-3A ACWB800U-ETS800-3
CFW900H0435T6 35 1200 UBW1200L-ELS1200-3A | ACW1600H-AG11250-3 (222%);27%0? :255%)
CFW900H0473T6 1200 UBW1200L-ELS1200-3A | ACW1600H-AG11250-3

3.2.3.1 Fusiveis de Comando do Circuito de Pré-carga

A mecanica E contém trés fusiveis para proteger o circuito de comando, localizados no cartdo PCF90, conforme
Figura 3.19 na pagina 50.

No caso de necessidade de troca utilizar fusiveis de comando como especificados abaixo ou equivalente:

Para modelos T2 e T4:
Fusivel retardado 0,5 A/ 600 V.
Fabricante: Cooper Bussmann.
Referéncia comercial: FNQ-R-1/2.
Item WEG (n° de material): 10411493.

Para modelo T6:
Fusivel de agéo rapida: 3 A/ 1000 V.
Fabricante: Mersen.
Referéncia comercial: DCT3-2.

Item WEG (n° de material): 11123306.
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Figura 3.19: Fusiveis para o circuito de comando da mecénica E
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As mecanicas F, G e Htambém contém trés fusiveis para proteger o circuito de comando, localizados no cartao
PCF90, conforme Figura 3.20 na pagina 51, Figura 3.21 na pagina 51 e Figura 3.22 na pagina 52.

No caso de necessidade de troca utilizar fusiveis de comando como especificados abaixo ou equivalente:

Para modelos T2 e T4:

Fusivel retardado: 0,5 A /600 V.
Fabricante: Cooper Bussmann.
Referéncia comercial: FNQ-R-1/2.
Iltem WEG (n° de material): 10411493.

Para modelo T6:

Fusivel de acdo rapida: 3 A/ 1000 V.
Fabricante: Mersen.

Referéncia comercial: DCT3-2.

Iltem WEG (n° de material): 11123306.

> k
Il 1@l 1@l

ofeflellcflefe

Figura 3.21: Fusiveis para o circuito de comando da mecénica G
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Figura 3.22: Fusiveis para o circuito de comando da mecénica H

3.2.4 Conexoes de Poténcia

| / = Blindagem
Fusiveis
Chave Seccionadora

Figura 3.23: Conexdes de poténcia e aterramento

PERIGO!

& Prever um dispositivo para seccionamento da alimentagdo do inversor. Esse dispositivo deve
seccionar a rede de alimentagédo na entrada do inversor (em baixa tensdo) quando necessario
(por exemplo: durante trabalhos de manutencéo).

ATENCAO!

Um contator ou outro dispositivo que frequentemente seccione a alimentagéo do inversor para
acionar e parar o motor pode causar danos ao circuito de poténcia do inversor. Utilizar sinais de
controle para acionar e parar o motor. Se utilizado, o dispositivo na entrada nao pode exceder uma
operagao por minuto ou o inversor pode ser danificado.

=
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NOTA!

= A tensao de rede deve ser compativel com a tensdao nominal do inversor.

m  Capacitores de corregao do fator de poténcia ndo sdo necessarios na entrada (R/L1, S/L2, T/
L3) e ndo devem ser conectados na saida (U, V, W).

ATENGAO!
& Interruptor diferencial residual (RCD):

® Quando utilizado na alimentagao do Inversor devera apresentar corrente de atuagao de 300 mA.

m Dependendo das condi¢gdes de instalagdo, como comprimento e tipo de cabo do motor,
acionamento multimotor etc, podera ocorrer a atuagado do interruptor DR. Verificar com o
fabricante o tipo mais adequado para a operagédo com inversores.

Para o uso de dispositivos de protegao conectados na entrada de alimentagao do inversor, como interruptores
diferenciais residuais ou monitores de isolamento, considerar:

m A indicacdo de curto-circuito fase-terra ou falha no isolamento devera ser processada pelo usuario, de
forma a indicar ocorréncia da falha e/ou bloquear a operacao do inversor.

= Verificar com o fabricante do dispositivo a correta operagao deste em conjunto com inversores de frequéncia,

pois estarao sujeitos a correntes de fuga de alta frequéncia, as quais circulam pelas capacitancias parasitas
do sistema inversor, cabo e motor contra o terra.

3.2.4.1 Redes IT e Delta Aterrado

ATENCAO!

& m  Osinversores da série CFW900 podem operar em redes de alimentagdo com neutro solidamente
aterrado, em redes delta aterrado (delta corner earth) e em redes IT (neutro ndo aterrado ou
aterrado por meio de resistor de alto valor 6hmico). Excecéao: os inversores da mecanica A nao
podem operar em redes delta aterrado e os inversores da linha T6 (mecéanicas D, E, G e H)
somente podem operar em redes delta aterrado quando alimentados com tensdes de até 600 V.

m Para operar em redes delta aterrado e rede IT é necessario desconectar o filtro RFI.
m Independentemente do tipo da rede de alimentagao, o inversor deve ser sempre conectado ao
terra de protecao conforme Item 3.2.5 Conexdes de Aterramento na pagina 61.

Os inversores da série CFW900 podem ser utilizados em redes IT com aterramento feito por resistores. Para
isso, é necessario desconectar o filtro RFI retirando os parafusos indicados na Figura 3.24 na pagina 54.
Nas mecanicas E, F, G e H deve-se soltar o cabo preso no parafuso indicado na Figura 3.24 na pagina 54
e conecta-lo ao parafuso indicado em vermelho. Para o acesso a esses parafusos nas mecanicas A, B, C e
D retire a HMI e a tampa frontal. Nas mecanicas E, F, G e H é necessario retirar a tampa frontal inferior.

Também é possivel operar o CFW900 em redes delta aterrado (delta corner earth) e em redes IT, com excegéo
da mecénica A e modelos da linha T6 quando alimentados com tensées superiores a 600 V. Nesses casos,
os parafusos de aterramento dos capacitores do filtro também devem ser removidos, conforme ilustrado na
Figura 3.24 na pagina 54.
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Figura 3.24: Parafusos de aterramento dos capacitores de filtro e varistores

3.2.4.2 Frenagem Reostatica

NOTA!

@ Todos os modelos das mecanicas A, B, C, D e E com sufixo fixo DB possuem IGBT de frenagem
interno, que esta disponivel na versao padrdo das mecénicas A, B e C e como item opcional nas
mecanicas D e E. As mecanicas F, G e H ndo possuem IGBT de frenagem interno, desta forma,
0 modulo de frenagem DBWO3 pode ser utilizado.

O torque de frenagem que pode ser conseguido através da aplicagcado de inversores de frequéncia sem
resistores de frenagem reostatica varia de 10 % a 35 % do torque nominal do motor.

Resistores de frenagem devem ser usados para obter torques de frenagem maiores. Nesse caso, a energia
regenerada em excesso é dissipada em um resistor montado externamente ao inversor.

Esse tipo de frenagem é utilizado nos casos em que sdo desejados tempos de desaceleragao curtos ou
quando forem acionadas cargas de elevada inércia.

A funcgdo "Frenagem Otima" pode ser usada com o modo de controle vetorial, o que elimina, na maioria dos
casos, a necessidade de um resistor externo de frenagem.
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3.2.4.2.1 Dimensionamento do Resistor de Frenagem

Os seguintes dados de aplicagao séo considerados para o dimensionamento adequado do resistor de frenagem:
m Tempo de desaceleragao desejado.

m Inércia da carga.

= Regime de frenagem.

Em todos os casos, o valor efetivo de corrente e o valor da corrente de frenagem maxima apresentada na
Tabela 3.9 na pagina 55 devem ser respeitados.

A corrente maxima de frenagem define o valor minimo do resistor de frenagem em ohms.

O nivel de tenséo do barramento CC para atuagéo da frenagem reostatica € definido pelo parametro C3.6.1
(Nivel Tensao Barram. CC).

A poténcia do resistor de frenagem é uma funcdo do tempo de desaceleragéo, da inércia da carga e do
conjugado resistente.

Para a maioria das aplicagdes, pode ser utilizado um resistor com o valor em ohms indicado na Tabela 3.9 na
pagina 55, com poténcia de 20 % do valor da poténcia nominal do motor acionado. Utilize resistores do tipo
fita ou fio em suporte cerdmico, com tensao de isolamento adequada e que suportem poténcias instantaneas
elevadas em relagdo a poténcia nominal. Para aplicagbes criticas, com tempos muito curtos de frenagem,
cargas de elevada inércia (por exemplo, centrifugas) ou ciclos repetitivos de curta duragéo, consultar a WEG
para o dimensionamento adequado do resistor de frenagem.

Tabela 3.9: Especificacbes da frenagem reostatica

Corrente Poténcia Maxima de . Poténcia (Média) .
. Corrente Eficaz de .. . Resistor
Modelo do Inversor Maxima de Frena_gem (Valor de Frenagem (. ) ® Dissipada no Resistor Recomendado ©
Frenagem (I ) Pico(P__ )@ i de Frenagem (P,) @
[A] [kW] [A] [kW] [Q]
CFW900A04P6B2 15 6 11 3 27
CFW900A06P0B2 15 6 11 3 27
CFW900A07P5B2 20 8 14 4 20
CFW900A10P0B2 50 20 36 10 8
CFW900A04P6T2 10 4 7 2 40
CFW900A06P0T2 10 4 7 2 40
CFW900A07P5T2 15 6 11 3 27
CFW900A10P6T2 30 12 22 6 13
CFW900A13P0T2 30 12 22 6 13
CFW900A19P0T2 50 20 36 10 8
CFW900B26P0T2 50 20 36 10 8
CFW900B34P0T2 50 20 36 10 8
CFW900B45P0T2 50 20 36 10 8
CFW900C56P0T2 50 20 36 10 8
CFW900C70P0T2 100 40 72 21 4
CFW900C80P0T2 100 40 72 21 4
CFW900D0110T2DB 243 97 174 50 2
CFW900D0135T2DB 243 97 174 50 2
CFW900D0150T2DB 243 97 174 50 2
CFW900E0172T2DB 400 160 288 83 1
CFW900E0195T2DB 400 160 288 83 1
CFW900E0250T2DB 400 160 288 83 1
CFW900A02P8T4 10 8 5 2 80
CFW900A03P6T4 10 8 5) 2 80
CFW900A04P8T4 10 8 5 2 80
CFW900A06P5T4 10 8 5) 2 80
CFW900A09P6T4 15 12 8 1 53
CFW900A14P0T4 25 20 13 8 32
CFW900A17P0T4 35 28 18 7 22
CFW900B26P0T4 25 20 13 5 32

CFW900 | 55



INSTALAGAO E CONEXAO

Corrente Poténcia Maxima de . Poténcia (Média) .
- Corrente Eficaz de .. . Resistor
Modelo do Inversor Maxima de Frena.gem (Valor de Frenagem (I ) ® Dissipada no Resistor Recomendado ©
Frenagem (I__) Pico (P__ )@ i de Frenagem (P_) @
[A] [kW] [A] [kW] [Q]
CFW900B33P0T4 25 20 13 5 32
CFW900B39P0T4 50 40 25 10 16
CFW900C50P0T4 50 40 25 10 16
CFW900C62P0T4 50 40 25 10 16
CFW900C74P0T4 100 80 51 21 8
CFW900D96P0T4DB 243 194 124 51 3
CFW900D0124T4DB 243 194 124 51 3
CFW900D0146T4DB 243 194 124 51 8
CFW900E0172T4DB 400 320 205 84 2
CFW900E0203T4DB 400 320 205 84 2
CFW900E0242T4DB 400 320 205 84 2
CFW900B02P9T5 25 25 13 7 40
CFW900B04P2T5 25 25 13 7 40
CFW900B07P0T5 25 25 13 7 40
CFW900B10P0T5 25 25 13 7 40
CFW900B12P0T5 25 25 13 7 40
CFW900B17P0T5 25 25 13 7 40
CFW900B22P0T5 25 25 13 7 40
CFW900B27P0T5 50 50 26 13 20
CFW900C32P0T5 50 50 26 13 20
CFW900C44P0T5 50 50 26 13 20
CFW900C54P0T5 50 50 26 13 20
CFW900D02P9T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D04P2T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D07P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D10P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D12P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D17P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D22P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D27P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D32P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D44P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D54P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D64P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900D80POT6DB 200 240 139 116 6
CFW900D85P0T6DB 200 240 139 116 6
CFW900E0107T6DB 300 360 209 174 4
CFW900E0130T6DB 300 360 209 174 4
CFW900E0150T6DB 300 360 209 174 4
CFW900E0176T6DB 300 360 209 174 4
CFW900E0192T6DB 300 360 209 174 4

(1) A corrente eficaz de frenagem apresentada é apenas um valor indicativo, porque depende do regime de frenagem. A corrente eficaz de frenagem pode
ser obtida a partir da equagéo abaixo, onde f,. € dado em minutos e corresponde a soma de todos os tempos de frenagem durante o ciclo mais severo de
5 (cinco) minutos.

o[
eficaz max
5

(2) Os valores de P, e P, (poténcia maxima e média do resistor de frenagem, respectivamente) apresentados séo validos para os resistores recomendados
e para as correntes eficazes de frenagem apresentados na Tabela 3.9 na pagina 55. A poténcia do resistor muda de acordo com o regime de frenagem.

(3) Para especificagdes dos bornes (parafuso e torque de aperto) e tipos de terminais recomendados para conectar o resistor de frenagem (terminais DC+ e
BR), consulte a Tabela 3.5 na pagina 35. Os inversores com mecanica C (linhas T2, T4 e T5) e mecanica D (linha T6) contém pecas plasticas na frente dos

bornes DC-, DC+ e BR, que devem ser removidas para acessar os bornes.

3.2.4.2.2 Instalagao do Resistor de Frenagem

Para utilizagao de resistor de frenagem € necessario realizar os seguintes procedimentos:

m Conecte o resistor de frenagem entre os bornes de poténcia DC+ e BR.

m Ultilize cabo trangado para a conexdo. Separar estes cabos da fiagao de sinal de controle.

m Dimensionar os cabos de acordo com a aplicagao, respeitando as correntes maxima e eficaz.
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m  Se oresistor de frenagem for montado internamente ao painel do inversor, considerar a energia do mesmo
no dimensionamento da ventilagdo do painel.

PERIGO!
O inversor tem uma protecao térmica ajustavel para o resistor de frenagem. O resistor e o IGBT de

frenagem podem ser danificados caso os parametros C3.6.1 (Nivel Tensao Barram. CC) e C3.6.4
(Nivel Histerese) nao estiverem configurados corretamente ou se a tensao de entrada ultrapassar
o valor maximo permitido.

: o ‘PE‘R‘S‘T

BR ‘DC+‘

T4 =

Fusiveis

{ Contator
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Alimentacao de

-
controle Termostato | 7|<
=

Figura 3.25: Conex&o do resistor de frenagem

NOTA!
Nos contatos de forgca do bimetalico do relé térmico circula corrente continua durante a frenagem.

3.2.4.2.3 Uso do Médulo de Frenagem Externa DBW03

As mecénicas F, G e H ndo possuem IGBT de frenagem interno, desta forma, o médulo de frenagem DBWO03
pode ser utilizado. O moédulo deve ser conectado aos bornes de poténcia DC+ e DC- enquanto o resistor de
frenagem deve ser conectado aos terminais +UD e BR do mddulo de frenagem, conforme Figura 3.26 na
pagina 58.

Consulte 0 manual do DBWO03 disponivel em www.weg.net. para mais informacdes.
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Figura 3.26: Conexao do modulo de frenagem DBWO03

3.2.4.3 Conexoes de Saida

ATENCAO!

& O inversor possui protegéo eletronica de sobrecarga do motor, que deve ser ajustada de acordo
com o motor usado. Quando diversos motores forem conectados ao mesmo inversor utilize relés
de sobrecarga individuais para cada motor.

ATENGAO!
A A protecdo de sobrecarga do motor disponivel no CFW900 esta de acordo com as normas IEC
609047-4-2 e UL 61800-5-1, observe as informacdes a seguir:
m  Corrente de "trip" igual a 1,25 vezes a corrente nominal do motor (C2.1.5) ajustada no menu
"Start-up Orientado".
m O valor maximo do parédmetro C7.4.6 (Classe Térmica Motor) é 3 (classe 20).
m O valor maximo do paréametro C2.1.11 (Fator Servico Motor) é 1,15.
m O valor maximo dos parametros de corrente de sobrecarga C7.4.3, C7.4.4 e C7.4.5 é 100 %.

ATENGCAO!
& Se uma chave seccionadora ou contator for inserido na alimentacéo do motor nunca os opere com
0 motor girando ou com tensao na saida do inversor.

As caracteristicas do cabo utilizado para conexao do inversor ao motor, bem como a sua interligacéo e
localizagao fisica, sao de extrema importancia para evitar interferéncia eletromagnética em outros dispositivos,
além de afetar a vida util do isolamento das bobinas e dos rolamentos dos motores acionados pelos inversores.

Mantenha os cabos do motor separados dos demais cabos (como os de sinal, comando, etc.) conforme Tabela
3.10 na pagina 59.
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Tabela 3.10: Distancia de separagédo entre cabos

Comprimento do Cabo Distancia Minima de Separacao
<30m =210 cm
>30m =25cm

3.2.4.3.1 Cabos do Motor
Cabos sem blindagem:

m Podem ser utilizados quando n&o for necessario o atendimento da norma européia de compatibilidade
eletromagnética (IEC 61800-3).

m A emissao dos cabos pode ser reduzida instalando-os dentro de um eletroduto metalico, o qual deve ser
aterrado nos dois extremos.

® E necessario conectar um quarto cabo entre o terra do motor e o terra do inversor.

NOTA!

@ O campo magnético criado pela circulagcado de corrente nesses cabos pode induzir correntes
em pecas metalicas proximas, aquecendo-as e causando perdas elétricas adicionais. Por isso,
mantenha os 3 cabos (U, V, W) sempre juntos.

Cabos blindados:

m  S3o obrigatdrios quando ha necessidade de atendimento da norma de compatibilidade eletromagnética,
conforme definido pela norma IEC 61800-3 "Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems".

m Atua principalmente reduzindo a emissao radiada pelos cabos do motor na faixa de radiofrequéncia.

= Quanto ao tipo e detalhes de instalagéo siga as recomendagdes da IEC 60034-25 "Guide For Design and
Performance of Cage Induction Motors Specifically Designed For Converter Supply". Consulte a norma
para mais detalhes e eventuais modificagdes relacionadas a novas revisées. Um resumo é apresentado
na Figura 3.27 na péagina 60.

m O sistema de aterramento deve apresentar uma boa interligagao entre os diversos locais da instalagao, como
por exemplo, entre os pontos de aterramento do motor e do inversor. Diferengas de tens&do ou impedancia
entre os diversos pontos podem provocar circulagdo de correntes parasitas entre os equipamentos
conectados ao terra, levando a problemas de interferéncia eletromagnética.
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SCu

(a) Cabos blindados simétricos: trés condutores concéntricos com ou sem condutores de terra, construidos de forma
simétrica e com uma blindagem externa de cobre ou aluminio

@4

O,
O,

(b) Alternativa para condutores de até 10 mm?
SCu = blindagem externa de cobre ou aluminio.
AFe = aco ou ferro galvanizado.
PE = condutor de terra.
Nota 1: A blindagem dos cabos deve ser aterrada em ambas as extremidades (inversor e motor). Utilizar conexdes de 360° para uma baixa impedancia em
altas frequéncias. Ver Figura 3.28 na pagina 60.
Nota 2: Para a blindagem atuar como terra de protecgao, esta deve ter pelo menos 50 % da condutibilidade dos condutores de fase. Caso contrario, adicione
um condutor terra externo e use a blindagem como protegdo EMC.
Nota 3: A condutividade em altas frequéncias deve ser de pelo menos 10 % da condutividade dos cabos de alimentagao.

Figura 3.27: (a) e (b) Cabos recomendados pela IEC 60034-25 para conexdo do motor

3.2.4.3.2 Conexao da Blindagem dos Cabos de Poténcia ao Terra

Os inversores da série CFW900 incluem grampos e placas de aterramento que simplificam a conexao dos
cabos de comando e da blindagem dos cabos de poténcia, permitindo uma conexéo de baixa impedancia
para altas frequéncias. A Figura 3.28 na pagina 60 mostra um exemplo de conexao dos cabos de poténcia
(cabos de alimentacéo e cabos do motor) usando esses materiais em um inversor com grau de protegéo
IP2X. A conexao em inversores com grau de protecado UL tipo 1 é semelhante.

Aal'a'nla'a 2yl

| |
a b alal A AN

Figura 3.28: Detalhe da conexdo da blindagem dos cabos de poténcia
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3.2.5 Conexoes de Aterramento

PERIGO!
m O inversor deve ser obrigatoriamente ligado a um terra de protecéo (PE).

m Utilizar fiagdo de aterramento com bitola, no minimo, igual a indicada na Tabela 3.5 na pagina 35.

m Conecte os pontos de aterramento do inversor a uma haste de aterramento especifica, ou ao
ponto de aterramento especifico ou ainda ao ponto de aterramento geral (resisténcia < 10 Q).

m Para compatibilidade com a norma IEC 61800-5-1 utilize no minimo um cabo de cobre de 10
mm? ou dois cabos com a mesma bitola do cabo de aterramento especificado na Tabela 3.5
na pagina 35 para conexao do inversor ao terra de protegdo, ja que a corrente de fuga é
maior que 3,5 mA CA.

PERIGO!
N&o compartilhe a fiagdo de aterramento com outros equipamentos que operem com altas correntes

(ex.: motores de alta poténcia, maquinas de solda, etc.). Quando varios inversores forem utilizados,
siga o procedimento apresentado na Figura 3.30 na pagina 63 para conexao de aterramento.

ATENCAO!
A O condutor neutro da rede que alimenta o inversor nao pode ser utilizado para aterramento do
inversor.
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Figura 3.29: Pontos de aterramento
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Painel 1 Painel 2

Barra de aterramento interna do
painel

®

Figura 3.30: Conexdes de aterramento com varios inversores

3.2.6 Conexoes de Controle

Figura 3.31: Conexdes de controle do CFW900

NOTA!
E Ao final da vida util, ndo depositar a bateria em lixo comum e sim em local proprio para descarte
de baterias.
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Tabela 3.11: Descrigdo das conexdes de controle

Item Descrigao
1 | Conector XC1 (CFW900-10S): entradas e saidas digitais e analdgicas, entrada para alimentacdo externa e comunicagéo RS- 485
2 | Conector XC2 (moédulo de seguranga): fungdes STO e SS1-t
3 Conector XC3 (slot para cartdo microSD): permite copia de par@metros e armazenamento de programas da SoftPLC (consulte
o manual de programacéo)
4 | Conectores XC4A e XC4B: conexao ethernet dual port (RJ45) (consulte o manual da comunicagéo ethernet)
5 | DIP switches S1 e S2: configuragdo do médulo de seguranca
6 | Conector XC6: conector DB9 para conexao da HMI/HMI remota
7 Backplane CFW900-4SLOTS: prové 4 slots para conexao de acessorios. Por padrao o slot A é ocupado pelo CFW900-REL-01.
Pode ser substituido pelo CFW900-7SLOTS que possui sete slots para acessorios
8 | XC30 (CFW900-REL-01): Saidas a relé
9 | Bateria CR2032 para o reldgio de tempo real. Utilize alicates ou pingas ndo condutivas para remogao/troca da bateria
+ [0 [
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(b) Entradas configuradas em modo NPN

(*) Ver Item 3.2.6.2 Uso de Fonte Externa de 24 Vcc na pagina 68.
Figura 3.32: (a) e (b) Exemplos de conexdo em XC1 (CFW900-10S)
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Tabela 3.12: Conector XC1 (CFW900-10S)

Pig:nector x::me Descrigao ™ Funcéo Padrio (Se houver)
1 AO1 Saida analdgica 1 Velocidade
2 AO2 Saida analégica 2 Corrente do motor

3,8,18,26 GND Referéncia dos circuitos de controle

4 C Referéncia da interface RS-485
5 A(-) Negativo da interface RS-485
6 B(+) Positivo da interface RS-485
7 VIN Entrada de fonte externa +24 Vcc

9,25 VOUT Saida da fonte de +24 Vcc
10 DI1 Entrada digital 1 Gira/Para (Somente no modo remoto 2)
11 DI2 Entrada digital 2
12 DI3 Entrada digital 3
13 Di4 Entrada digital 4
14 DI5 Entrada digital 5 Entrada A para encoder
15 DI6 Entrada digital 6 Entrada B para encoder
16 COM Comum das entradas digitais
17 10V Fonte 10 V para potenciémetro
19 A1+ Entrada analégica diferencial 1 Referéncia de velocidade (somente no modo
20 Al1- remoto 2)

;; PA\IIZ; Entrada analégica diferencial 2

23 DO1 Saida digital 1

24 DO2 Saida digital 2

(1) Para mais informagées consulte a especificacdo detalhada na Tabela 8.18 na pagina 136.

NOTA!

@ As saidas digitais do CFW900-I0S possuem diodos de roda livre para a alimentagdo de 24 Vcc
do controle do inversor (fonte interna do inversor ou fonte externa conectada em VIN). Se uma
fonte externa de 24 Vcc em separado for utilizada para alimentar as cargas das saidas digitais, o
estado das saidas ficara indeterminado enquanto a alimentagéo de 24 V do controle do inversor
nao estiver energizada. Se essa caracteristica for indesejada devem ser utilizadas as saidas do
CFW900-REL-01 ou do CFW900-10D-01.

Tabela 3.13: Configuragdo das chaves DIP para selegdo do tipo de sinal nas entradas/saidas analégicas do CFW900-10S

Entrada/Saida Chave DIP Posicao da DIP: Modo Selecionado Padréo de Fabrica
Al1 S3:1 V:-10a10V;l: 4a20mA/0a20 mA \%
Al2 S3:2 V:-10a10V;I: 4220 mA/0 a 20 mA V
AO1 S3:3 V:0a10V;l: 4220 mA/0a20 mA V
AO2 S3:4 V:0a10V;l:4a20 mA/0a20 mA \

(1) Os parametros referentes as entradas/saidas também precisam ser configurados. Consulte o manual de programagao.

Figura 3.33: Localizagdo e pinagem do conector XC2
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Tabela 3.14: Conector XC2 (médulo de seguranca)

ConectorXC2 Descrigio
Pino Nome
1 GNDS Referéncia do médulo de seguranga
2 VINS Entrada alimentagéo +24 Vcc para o modulo de seguranga
3 SP2 Sinal de seguranga para entrada STO2
4 STO2 Entrada de seguranca 2
5 SP1 Sinal de seguranga para entrada STO1
6 STO1 Entrada de seguranca 1

(1) Para mais informagdes e exemplos de conex&o consulte 0 manual de seguranga do CFW900.

Figura 3.34: Pinagem do conector XC30 do CFW900-REL-01 com exemplo de conexao de carga CA

Tabela 3.15: Conector XC30 (Acessoério CFW900-REL-01)

Conector XC30
icdo: 3 3 )
Pino Nome Descrigao: Fungao Padrao (Se houver)
1 NF1 Saida digital a relé 1 A: sem falha @
2 NA1 NA: normalmente aberto, C: comum,
3 C1 NF: normalmente fechado
4 NA2 Saida digital a relé 2 A: @
5 C2 N>Nx (S2.1.1 > C5.9.4)
6 NA3 Saida digital a relé 3A @
7 C3 N*>Nx (S2.1.3 > C5.9.4)

(1) Para mais informagdes consulte a especificagdo detalhada na Tabela 8.20 na pagina 136.

(2) O CFW900-REL-01 fornecido junto ao inversor estara conectado ao slot A e as saidas correspondentes serdo 1 A, 2 Ae 3 A, com as fungdes padroes
indicadas. Caso o acessorio seja reconectado em outro slot, a identificacdo das saidas sera alterada para 1n, 2n e 3n, sendo "n" o slot onde o acessoério foi
conectado.

ATENCAO!

& Para protegao contra choque elétrico o CFW900-REL-01 prové isolagao reforgada entre os contatos
das saidas a relé e os demais circuitos de controle. A isolagao entre saidas é do tipo basica de
acordo com IEC 61800-5-1 e UL 61800-5-1 com limites de tensédo 60 Vcc/25 Vca. Para respeitar
as normas IEC e UL, ndo deve-se acionar circuitos acessiveis pelo usuario e circuitos com tensao
acima de 60 Vce/25 Veca em um mesmo CFW900-REL-01.

Para correta instalagdo da fiagdao de controle, deve-se:
m Utilizar bitola dos cabos conforme Tabela 3.16 na pagina 67.

m Utilizar cabos blindados para as entradas/saidas de controle e redes de comunicag&o. Quando o cabo for
maior que 30 m, aterrar a blindagem nas duas pontas.

m Aterrar corretamente a blindagem dos cabos, utilizando conex&do da blindagem em 360°, conforme
apresentado na Figura 3.35 na pagina 67.

m Manter os cabos de controle, de comunicagdo e da HMI remota separados dos demais cabos (cabos
de entrada e do motor, comando em 110/220 Vca, etc.) conforme Tabela 3.10 na pagina 59. Caso o
cruzamento destes cabos com os demais seja inevitavel, 0 mesmo deve ser feito de forma perpendicular
entre eles, mantendo o afastamento minimo de 5 cm neste ponto.

m Relés, contatores, solendides ou bobinas de freios eletromecanicos instalados préoximos aos inversores
podem eventualmente gerar interferéncias no circuito de controle. Para eliminar este efeito, supressores
RC devem ser conectados em paralelo com as bobinas destes dispositivos, no caso de alimentagéo CA,
e diodos de roda-livre no caso de alimentacédo CC.
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Tabela 3.16: Bitolas de cabo para conexdo do controle

Bitola do Condutor Sem Terminal Bitola do Condutor com Terminal Tubular Comprir_nento
Conector com Capa Isolante do Terminal ou
Minimo mm? (AWG) | Maximo mm? (AWG) | Minimo mm? (AWG) | Maximo mm? (AWG) | Decapagem (mm)
XC1 0,2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5 (16) 10 mm
XC2 0,2 (24) 1,5 (16) 0,12 (26) 0,75 (18) 10 mm
XC30 0,2 (24) 2,5(12) 0,25 (23) 2,5(12) 8 mm

Figura 3.35: Exemplo de conex&o da blindagem de cabos de controle

As mecanicas E, F, G e H possuem uma canaleta metélica para passagem de cabos de rede, conforme
indicado pelas setas vermelhas na Figura 3.36 na pagina 67.

i =4

j =
TN = |

T

11|

@ muliam
®
®

11!

Figura 3.36: Canaleta metalica para passagem de cabos de rede

3.2.6.1 Capacidade de Corrente da Fonte de 24 Vcc Interna

Os inversores da linha CFW900 possuem uma fonte interna de 24 Vcc / 0,8 A utilizada para alimentar os
acessorios conectados nos slots A até G. A capacidade de corrente nao utilizada pelos acessoérios pode ser
utilizada para alimentar circuitos externos, como sensores, entradas digitais, cargas nas saidas digitais, etc,

através da saida VOUT de XC1. Em aplicagdes que utilizam multiplos acessorios pode ser necessario utilizar
uma fonte de 24 Vcc externa.
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Seguir os seguintes passos para avaliar o consumo da fonte interna e calcular a corrente disponivel em VOUT:

1. Verificar o consumo dos acessorios que serao instalados em cada slot do backplane através da Tabela 7.2
na pagina 114.

2. Somar o consumo de cada acessorio a ser conectado nos slots A até G, utilizando a equacéo:

Lice = lacen T haccs T lacce t Lacen T lacce T Licor T 1icosr P@ra obter o consumo total dos acessorios.

3. Verificar a corrente total consumida pelos acessorios:

= Se a corrente consumida pelos acessorios for maior que 0,8 A, (i.e. /,.. > 0,8 A) sera necessario utilizar

uma fonte externa. Verificar o ltem 3.2.6.2 Uso de Fonte Externa de 24 Vcc na pagina 68.

m Caso o consumo dos acessorios for menor ou igual a 0,8 A (i.e. /.. < 0,8 A), a corrente restante pode ser

consumida através das saidas VOUT. Continuar no item 4 para verificar a corrente disponivel em VOUT.
4. Calcular a corrente maxima em VOUT: [, =08A -1 .

5. Verificar que os circuitos a serem conectados na saida VOUT né&o ultrapassam a corrente /, , maxima
calculada.

Tabela 3.17: Exemplos de verificagdo do consumo da fonte interna e corrente disponivel em VOUT

Ex. | Acessorio®| SLOTA | SLOTB | SLOTC | SLOTD | SLOTE | SLOTF | SLOTG | I, lour
Model REL-01
1 odelo 005A | 075A

Consumo 0,05A

Modelo REL-01 | TEMP-01 | CCAN-W | ENC-01
2 Consumo 0,05A 0,05 A 0,00 A 0,20 A 0.30A 0.50A

3 Modelo REL-01 | TEMP-01 | CCAN-W | ENC-01 I0AI-01 I0D-01 I0D-01 0.40A 0.40A
Consumo 0,05 A 0,05A 0,00 A 0,20 A 0,10 A 0,00 A 0,00 A ' '

4 Modelo REL-01 | TEMP-01 | ENC-01 ENC-01 I0AI-01 I0AI-01 I0AI-01 0.80A 0.00A
Consumo 0,05A 0,05A 0,20 A 0,20 A 0,10 A 0,10 A 0,10 A ' '

Model ENC-01 ENC-01 10AI-01 IOAI-01 I0AI-01 I0AI-01 I0AI-01
50 odelo C-0 C-0 OAI-0 OAI-0 OAI-0 OAI-0 OAI-0 0.90A | -010A®
Consumo 0,20 A 0,20 A 0,10 A 0,10A 0,10A 0,10A 0,10 A
(1) Neste exemplo foi excedida a capacidade da fonte interna, sendo necessario utilizar uma fonte externa conforme Item 3.2.6.2 Uso de Fonte Externa de
24 Vce na pagina 68.

(2) O prefixo "CFW900" foi omitido.

NOTA!

@ Se for necessario utilizar uma fonte externa devido ao consumo dos acessorios e das cargas
conectadas em VOUT ser maior que 0,8 A, certifique-se de que a fonte externa seja energizada
antes ou ao mesmo tempo que o inversor, € que o inversor seja desenergizado antes ou juntamente
com a fonte externa.

3.2.6.2 Uso de Fonte Externa de 24 Vcc

A fonte externa opera de forma redundante com a fonte interna do inversor e permite que os circuitos de
controle, de comunicagao e dos acessorios permanegam ativos (alimentados e respondendo a comandos)
mesmo com o circuito de poténcia desenergizado.

O inversor indica o estado "Poff" quando a alimentagdo do controle estiver ativa e ndo houver tensao no
barramento CC do inversor. O uso da fonte externa também se torna necessario caso a corrente total consumida
pelos acessorios seja maior que a capacidade da fonte interna do inversor, conforme explicado no ltem 3.2.6.1
Capacidade de Corrente da Fonte de 24 Vcc Interna na pagina 67.

Quando a fonte externa esta energizada, os circuitos de controle do inversor, os acessorios € as cargas
conectadas na saida VOUT de XC1 consomem corrente da fonte externa. Desta forma as cargas em VOUT
também terdo alimentagao redundante.

Segquir os seguintes passos para dimensionar a fonte externa:
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1. Verificar o consumo dos acessorios que serao instalados em cada slot do backplane através da Tabela 7.2
na pagina 114.

2. Somar o consumo de cada acessorio a ser conectado nos slots A até G, utilizando a equacéo:
lLice = lacen * laces T Lacee T Lacen T Lacoe t lacor T 1ace,e» PAra obter o consumo total dos acessorios.

3. Calcularl,,,, , que € o consumo total dos circuitos a serem conectados em VOUT. Mesmo com fonte externa,
no maximo 0,8 A podem ser consumidos de VOUT sem acionar a protegao interna de sobrecorrente.

4. Dimensionar a capacidade minima de corrente da fonte externa pela equagéo: I, =0,5A+ [, ..+, .
5. Utilizar uma fonte externa de 24 Vcc + 10 % com capacidade de corrente de no minimo /.. A fonte externa
deve ser conectada nos bornes VIN e GND de XC1.

6. Verificar se a fonte interna também é capaz de suprir a corrente necessaria para os acessorios e cargas
conectadas em VOUT, ouseja/, .+ /,..< 0,8 A. Caso negativo, garanta que a fonte externa seja energizada

antes ou junto a energizagéo do inversor, e que o inversor seja desenergizado antes da fonte externa.

Tabela 3.18: Exemplos de verificagdo do consumo da fonte externa e corrente disponivel em VOUT

Ex. | Acess6rio® | SLOTA | SLOTB | SLOTC | SLOTD | SLOTE | SLOTF | SLOTG Lice
Modelo REL-01

1 A 1A A

Consumo 0,05A 0.05 0. 0.65

Modelo REL-01 | TEMP-01 | CCAN-W | ENC-01

I /

our FE

0]
2 Consumo 0,05A 0,05A 0,00 A 0,20 A 0.30A | 0.80A 1.60A
Modelo REL-01 | TEMP-01 | CCAN-W | ENC-01 I0AI-01 10D-01 10D-01
3 Consumo 0,05A 0,05A 0,00 A 0,20 A 0,10A 0,00 A 0,00 A 0.40A | 040A 1,304
Modelo REL-01 | TEMP-01 | ENC-01 ENC-01 10AI-01 IOAI-01 I0AI-01
0]
4 Consumo 0,05A 0,05A 0,20 A 0,20 A 0,10A 0,10A 0,10A 0.80A | 0.10A 1404
50 Modelo ENC-01 ENC-01 I0AI-01 10AI-01 I0AI-01 IOAI-01 I0AI-01 0.90A | 050A 190 A

Consumo 0,20 A 0,20 A 0,10 A 0,10A 0,10A 0,10 A 0,10 A

(1) Neste exemplo foi excedida a capacidade da fonte interna, sendo necessario utilizar uma fonte externa conforme Item 3.2.6.2 Uso de Fonte Externa de
24 Vcc na pagina 68.
(2) O prefixo "CFW900" foi omitido.

3.3INSTALAGOES DE ACORDO COM A DIRETIVA EUROPEIA DE
COMPATIBILIDADE ELETROMAGNETICA

Todos os inversores possuem filtro RFI interno para reducéo da interferéncia eletromagnética. Esses
inversores, quando instalados de acordo com as instrugdes desse manual, atendem aos requisitos da diretiva
de compatibilidade eletromagnética "EMC Directive 2014/30/EU".

A série de inversores CFW900 foi desenvolvida apenas para aplicagdes industriais. Por isso ndo se aplicam
os limites de emiss&o de correntes harmonicas definidas pelas normas EN 61000-3-2 e EN 61000-3-2/A 14.

ATENCAO!

& Para a linha CFW900 operando em redes do tipo IT (neutro ndo aterrado ou aterrado por meio de
resistor de alto valor 6hmico) ou em redes delta aterrado, é necessario desconectar os parafusos
de aterramento, conforme explicado no ltem 3.2.4.1 Redes IT e Delta Aterrado na pagina 53, a
fim de evitar danos internos ao inversor. Nesses casos, o inversor se enquadra na categoria C4
de acordo com a norma IEC/EN 61800-3.

3.3.1 Definicoes das Normas

Definigoes da Norma IEC/EN 61800-3 Standard: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems"
= Ambientes:

Primeiro Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluem instalacbées domésticas, como
estabelecimentos conectados sem transformadores intermediarios a rede de baixa tensao, a qual alimenta

instalacdes de uso doméstico.
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Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluem estabelecimentos que nao estao
conectados diretamente a rede baixa tensao, a qual alimenta instalagdes de uso domeéstico.

m Categorias:

Categoria C1: inversores com tensdes menores que 1000 V, para uso no "Primeiro Ambiente".

Categoria C2: inversores com tensdes menores que 1000 V, que ndo sao providos de plugs ou instalagdes
moveis e, quando forem utilizados no "Primeiro Ambiente", deverao ser instalados e colocados em

funcionamento por profissional.

Categoria C3: inversores com tensdes menores que 1000 V, desenvolvidos para uso no "Segundo Ambiente"e
nao projetados para uso no "Primeiro Ambiente".

Categoria C4: inversores com tensdes iguais ou maiores que 1000 V, ou corrente nominal igual ou maior que
400 A ou desenvolvidos para uso em sistemas complexos no "Segundo Ambiente".

Definicbes da Norma EN 55011 Standard: "Threshold values and measuring methods for radio
interference from industrial, scientific and medical (ISM) high-frequency equipment”

Classe B: equipamento usado em redes publicas (condominios, comércio e industria leve).
Classe A1: equipamento utilizado em redes publicas. Distribuicao restrita.

NOTA: quando forem usados em redes publicas deverao ser instalados e colocados em funcionamento por
profissional.

Classe A2: equipamento usado em redes industriais.

NOTA!
Por profissional entende-se uma pessoa ou organizagdo com conhecimento em instalagdo e/ou
colocacao em funcionamento dos inversores, incluindo os seus aspectos de EMC.

3.3.2 Instalagao Conforme
Para a instalagao conforme, deve-se:
1. Para redes de alimentag&do TT/TN manter conectado o filtro RFI interno.

2. Cabos de saida blindados (cabos do motor) com a blindagem conectada em ambas as extremidades, motor
e inversor, com conexao de baixa impedancia para alta frequéncia. Mantenha a separagao em relagao aos
demais cabos conforme Tabela 3.10 na pagina 59. Para mais informacdes consulte o Item 3.2.4 Conexdes
de Poténcia na pagina 52. Comprimento maximo do cabo do motor e niveis de emissdo conduzida e
radiada conforme a Tabela 3.19 na pagina 71.

3. Aterrar o inversor conforme instrugdes do Item 3.2.5 Conexdes de Aterramento na pagina 61.

4. Utilizar cabos de controle blindados e manter a separagao dos demais cabos conforme o Item 3.2.6 Conexdes
de Controle na pagina 63.

5. Projetar ou escolher o painel considerando-se as medidas aplicaveis para atendimento das normas
de EMC. Se for feita dentro do painel uma extensao para conexao dos cabos de alimentagcdo, motor e
aterramento (ou seja, se esses cabos nao forem diretamente conectados nos bornes do inversor) o painel
deve ser projetado de forma a ter uma conexao de baixa impedancia para altas frequéncias. Nesse caso
nao € necessario usar cabo blindado entre os bornes UVW do inversor e os pontos de conexao do cabo
blindado de ligagdo do motor, mas é necessario prover uma forma de fazer o aterramento da blindagem
do cabo com conexao em 360° de modo similar ao que existe no kit de aterramento dos cabos do inversor
fornecido com o inversor.
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Tabela 3.19: Niveis de emissdo e imunidade atendidos

INSTALAGCAO E CONEXAO

Fenéomeno de EMC

Nivel

Norma Basica

Emissao

Emissao conduzida ("Mains terminal
disturbance voltage") Faixa de frequéncia:
150 kHz a 30 MHz

Redes TT/TN:

Categoria C3: comprimento maximo do cabo do
motor de 200 m - excegéo: Mecénicas B e C (linha
T5) para os quais 0 comprimento maximo do cabo
do motor é de 50 m

Categoria C2: De acordo com a Tabela 3.20 na
pagina 72

Redes Tl ou delta aterrado: Categoria C4

Emissao radiada ("Electromagnetic
radiation disturbance")
Faixa de frequéncia: 30 MHz a 1 GHz

Redes TT/TN:

Categoria C3: As mecanicas B (linha T5), D (linhas
T2 e T4), F e G (linhas T2 e T4) exigem um painel
com atenuagao minima de 10 dB; a mecanica G
(linha T6) exige um painel com atenuagéo minima
de 30 dB

Em redes IT ou delta aterrado: Categoria C4

IEC/EN 61800-3:2017

radiado ("Radiated, radio-frequency,
electromagnetic field immunity test")

1.4 a2 GHz; 3V/m
2a2.7 GHz; 1V/m
80 % AM (1 kHz)

Imunidade
Descarga eletrostatica (Electrostatic 4 kV descarga por contato e 8 kV descarga pelo ar | IEC 61000-4-2
discharge immunity test)
Transientes rapidos ("Electrical Fast 2 kV/5 kHz (acoplador capacitivo) cabos de IEC 61000-4-4
Transient/Burst immunity test") entrada, cabos de controle e cabo do motor
1 kV/5 kHz (acoplador capacitivo) cabo da HMI
remota
Imunidade conduzida ("Immunity to 0,15 a 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz) IEC 61000-4-6
conducted disturbances induced by radio- | Cabos do motor, de controle e da HMI remota
frequency fields")
Surtos (Surge immunity test) 1,2/50 ys, 8/20 ps IEC 61000-4-5
1 kV cabos da entrada, acoplamento linha-linha
2 kV cabos da entrada, acoplamento linha-terra
1 kV cabos de controle, acoplamento na blindagem
do cabo, blindagem do cabo aterrada nas duas
pontas
Campo eletromagnético de radiofrequéncia |80 a 1000 MHz; 10 V/m IEC 61000-4-3
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Tabela 3.20: Especificagdo de emissdo conduzida

LT Tensao de . Comprimento Maximo do - - .
da Alimentagao Categoria Cabo do Motor E Necessario um Toréide externo?
Carcaga
C3 200 m Nao
B2e T2 c2 10m Sim, tordéide nos cabos de alimentagéo
A (Vacuumschmelze PN T60006-L2045-V101-01)
C3 200 m Nao
T4 c2 10m Sim, tordide nos cabos de alimentagéo
(Vacuumschmelze PN T60006-L2045-V101-01)
C3 200 m Nao
T2 c2 10m Sim, tordide nos cabos de alimentagéo
(Vacuumschmelze PN T60006-L2045-V101-01)
C3 200 m Néo
B T4 c2 10m Sim, tordide nos cabos de alimentagéo
(Vacuumschmelze PN T60006-L2045-V101-01)
C3 50 m Nao
T5 c2 5m Sim, toréide nos cabos de alimentagéo
(Vacuumschmelze PN T60006-L2045-V101-01)
T2 C3 200 m Nao
C3 200 m Nao
T4 c2 10m Sim, toréide nos cabos de alimentagéo
c (Vacuumschmelze PN T60006-L2045-V101-01)
c3 50 m Sim, toroide nos cabos de alimentagéo
5 (Vacuumschmelze PN T60006-L2045-V101-01)
co 10m Sim, toréide nos cabos de alimentagédo
(Vacuumschmelze PN T60006-L2045-V101-01)
T2 C3 200 m Néo
T4 C3 200 m Néo
D C3 100 m ™ Nao
T6 Sim, toréide nos cabos de alimentagéo e nos
Cc2 10m cabos do motor
(MAGMATTEC PN CJMMT5200B205.70.30D)
T2 C3 200 m Nao
C3 200 m Nao
E T4 c2 5m Sim, tordide nos cabos de alimentagéo
(Vacuumschmelze PN T60004-L2063-W627)
T6 C3 200 m Néo
E T2 C3 200 m Néo
T4 C3 200 m Néo
G T4 C3 200 m Néo
T6 C3 200 m N&o
T4 C3 200 m Nao
H Sim, toroide nos cabos de alimentagéo
i c3 200m (MAGMATTEC PN CIMMT5200B205.70 30D)

(1) Ou 200 m com tordide nos cabos de alimentacdo (MAGMATTEC PN CJMMT5200B205.70.30D).
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4 HMI

Através da HMI grafica, presente no produto, € possivel realizar a visualizagao e programacgao do inversor de
frequéncia CFW900. Possui forma de navegacgao, por meio de teclas, com acesso a todos os dados através
de grupos (Menus).

Figura 4.1: Teclas da HMI

Conector USB para comunicacdo com PC.

"Esc": Cancelar programagéao ou voltar no menu.

"Help": Mostrar texto de ajuda referente ao conteido marcado.

Incrementar e Decrementar valores. Navegar nos menus.

Alterar entre telas. Mover selegéo para edigdo de valores. Navegar nos menus.
Tecla Enter: Salvar alteragdo. Entrar nos menus.

Controlar o Sentido de Giro do motor, se programado para HMI.

Selecionar comando LOCAL ou REMOTO, se programado para HMI.

Executar JOG, se programado para HMI.

Parar motor, se programado para HMI ou reset de falha/protecéo.

COOHOPOSCOOL

Girar motor, se programado para HMI.

Todo o uso da HMI é baseada em menus, nos quais estao presentes as variaveis de leitura e escrita. Os menus
estado divididos em niveis, nos quais sao dispostos os menus e submenus.
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Nivel 0 Nivel 1
1. Principal 1. Status
2. Diagnésticos
3. Configuragoes
4. Assistentes
5. Aplicagéao

Figura 4.2: Telas e Menus da HMI

Nivel 0:
Esta localizada a tela principal, na qual pode-se escolher quais variaveis de leitura (Status) se quer visualizar.

Nivel 1:
Estao localizados os principais menus de acesso as variaveis. Estes por sua vez estao divididos em variaveis
de leitura (Status e Diagnésticos), e variaveis de escrita ou programacao (Configuragoes e Assistentes).

NOTA!

@ Os parametros de Status ndo podem ser alterados pela HMI. Alguns destes parametros podem
ser uma variavel de leitura de uma Configuragao para uma determinada rede de comunicagéo e
assim, podem ser alterados pela mesma.

4.1 TELA PRINCIPAL

Apo6s a energizagdo do CFW900, a HMI inicializa na tela Principal, na qual pode-se visualizar algumas

variaveis de leitura (Status).
Indicagéo
do modo de
operagao
y Indicagao
Status do CFW900 Run " ~LOC 1800rpm 00:00 do modo de
$1.1.2 8 O O operacao
] rpm
3 5 Parémetros de status
y A <~ de velocidade, corrente
6 O O e frequéncia do motor
y U Hz

[ Wuln]

Tela1,2,3

Figura 4.3: Dados da tela principal

Indicagéo da
velocidade do
motor em rpm
S$2.1.3

Indicagao do
sentido de giro do
motor

Ha trés telas principais, as quais podem ser configuradas para mostrar até nove variaveis em cada tela. Para
personalizar estas telas principais, consulte a Secédo 4.5 AJUSTE DAS TELAS PRINCIPAIS na pagina 77
deste capitulo.

Run  ~LOC 1800rpm 00:00 Run  ~LOC 1800rpm 00:00 Run  ~LOC 1800rpm 00:00
Velocidade Motor Valor Atual 1800 3.6 296
-I 800rpm 2000 rpm ’A %

35, | 89 80w

60,0 Hz 0 018 235 0,07

4.0
[ I=ks] OmO oom

Figura 4.4: Telas principais padrées
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Para se ter acesso aos menus, basta pressionar a tecla "Enter".

4.2 MODO DE ACESSOS AOS MENUS - NiVEIS DOS MENUS

Quando pressionado a tecla "Enter" em uma tela principal, é realizado o acesso aos menus. Nos menus &
possivel navegar nos grupos e subgrupos de acesso as variaveis.

Cada variavel possui codificagéo propria, essa codificagdo possui a informacgao de sua localizagao na estrutura
de menus e sua identificagdo. Os digitos sdo separados por ponto.

Exemplo:
C2.1.4 = Valor da tensao nominal do motor
C2.1.4 = Configuragdes —> Motor —> Dados do Motor —> Tensdo Nominal

Nivel 1 Nivel 2 Nivel 3 Nivel 4 Edicao
C C2 C2.1 C2.14
Configuracdes Motor Dados do Motor Tensao Nominal 440 V

4.2.1 Variaveis de Leitura - Menus Status e Diagnésticos
Todas as variaveis de leitura para a HMI estao disponibilizadas em dois menus principais: Status e Diagnésticos.

Menu Status: Possui variaveis de leitura com valores atualizados: corrente, tensao e outras.

Orpm 00:00

Ready ~LOC Orpm 00:00

Orpm
0,0 A
O Hz

Ready ~LOC

a Diagndsticos

Configuracgoes
Assistentes
Aplicacao

Ready ™~LOC

Orpm 00:00

1. Inversor

2. Medicoes

3.1/0s

4. Seguranca Funcional
5. Comunicagdes

Orpm 00:00

Ready ~LOC

Orpm 00:00

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC
1. Velocidade Motor P 1. Referéncia
2. Torque Motor g 2. Referéncia Total

3. Saida Inversor

3. Valor Estimado

4. Temperaturas Motor
5. Temperaturas Inversor

0,0 %

Figura 4.5: Leitura do torque estimado

Menu Diagnodsticos: Possui variaveis de leitura com valores salvos em decorréncia de eventos: atuagéo de

protecdes, alarmes, partida e outras.

) 1. Protecbes
; Ia 2. Alarmes

Ready ~LOC

Orpm 00:00

3. Controle Horas
4. Inversor e Acess. Controle
5. Parametros Alterados

Ready ™~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
O rpm
O O A a Diagnésticos
2 Configuracdes
O Hz Assistentes
=K Aplicacdo
Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00

2. Histérico

a 1. Protecao 1

3. Historico Simplificado

Ready ~LOC Orpm 00:00

Figura 4.6: Leitura de prote¢ées ativas

CFW900 | 75



HMI

4.2.2 Variaveis de Escrita - Menu Configuragoes

Toda a programagéo ou configuragdo do CFW900 é realizada através deste menu, o qual é dividido em
submenus, grupos ou subgrupos de programagao.

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00

O rpm Status

O’O A Diagnosticos

Configuracdes
O Hz
[as]

1. Inversor e Rede

4. Comandos e Referéncias
5.1/0s

Readi ~LOC Orim 00:00|

16,0

2. Uso do Inversor
3. Frequéncia Chaveamento - Mini l 04 y m
0

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00

1. Fonte Aliment. Poténcia

4. Modulacao PWM kHz
5. Config. Ventiladores 1,0 4, 4,0

Figura 4.7: Configuragdo da frequéncia de chaveamento

Ready ~LOC Orpm 00:00
y .
Nome do parémetro)
16,0
— Variavel de
Minimo e 04 m configuragao sendo
Maximo )
0

kHz alterada
4,0

1,0 4,

(Valor Atual ) (Valor Padréo)

Figura 4.8: Dados da tela de configuragcdo

4.2.3 Variaveis de Escrita - Menu Assistentes

No menu Assistentes algumas programacdes mais utilizadas estdo dispostas de forma sequencial para
facilitar a colocagao do CFW900 em funcionamento.

4.3 TECLA DE AJUDA

Tecla de ajuda @

Atecla de ajuda tem como objetivo disponibilizar mais informagdes sobre o texto selecionado. Essa tecla pode
ser usada a qualquer momento durante a navegacgao pelos menus, pardmetros ou telas principais. Se por
exemplo, o texto selecionado for um parédmetro, no momento em que a tecla de ajuda for pressionada, sera
mostrado um texto informativo a respeito deste parametro, caso seja precionada numa tela principal, sera
exibido a codificagdo dos parametro presentes nessa tela.
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As figuras abaixo mostram alguns exemplos do uso da tecla ajuda.

Ready ~LOC  Orpm 00:00 Ready ~LOC 0rim 00:00|
Indica o valor eficaz da componente

fundamental da corrente de saida do
O O ﬁ inversor, em Amperes (A).
b

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
Velocidade Motor
0 e Referéncia s2.1.1
O 0 Saida Inversor
) A Corrente S2.3.1
Saida Inversor
O Hz Frequéncia 52.33
(=] [H=1=]
Fault ™~LOC Orpm _00:00 Fault ~LOC Orpm 00:00
A FO1 Descricdo:
Protecao Externa @ Protecdo externa via DI
\w = Obs:
CH=k=)

Figura 4.9: Exemplo do uso da tecla ajuda

4.4 AJUSTE DA DATA E HORA

O ajuste da data e hora deve ser iniciado a partir do menu de configuragdes como ilustrado a seguir.

Ready ™~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
O rpm Status 7. Protecdes
O O A Diagnésticos 8. Seguranca Funcional
b Configuracdes 9. Comunicacoes
O Hz Assistentes 10. SoftPLC
CRsls| Aplicacao

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00

1. Configuracao -~ 1. Fuso Horario
2. Tela Principal a Q UTC+00:00 Q
< 1970-01-01

3. Usuério 2. Data/Hora
1970-01-01 00:00:00
00:[J9:00

3. Idioma

Figura 4.10: Ajuste de data e hora

4.5 AJUSTE DAS TELAS PRINCIPAIS

A personalizagéo das telas principais permite definir o que sempre sera mostrado ao energizar o CFW900.
Séo disponibilizadas trés telas principais de facil acesso. Cada uma das telas pode ser configurada entre 3
modos de exibigao.

4.5.1 Modos de Exibicao

m Linha: Numa linha é possivel exibir uma variavel de leitura no formato texto, valor ou barra. A Figura 4.11
na pagina 78 apresenta um exemplo com os 3 formatos.
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Ready ™~LOC

Saida Inversor Frequéncia

§2:3.3)

Orpm 00:00

0.0Hz

Ov

Saida Inversor Tensdo

[ 0% |
(=l

Figura 4.11: Visualizagdo em Linha

m Tela cheia: Abrange toda uma tela principal e permite a exibicdo de variaveis de leitura no formato texto,
barra ou grafico. A Figura 4.12 na pagina 78 apresenta um exemplo com os 3 formatos.

Ready ~LOC Orpm 00:00

Velocidade Motor Valor Atual
2000

Ready ™~ LOC Orpm 00:00
Temperaturas Motor
Imagem Térmica

Ready ~LOC Orpm 00:00

Estado Inversor

S1.1.1 S2.4.1
Pronto (o)
0%
[ I=k=] om0 oom =

Figura 4.12: Visualizagdo em (a) texto, (b) barra e (c) grafico

m Slot: Atelada HMI é dividida em 9 partes e cada parte € chamada de Slot e permite a exibigéo de variaveis
de leitura no formato valor. A Figura 4.13 na pagina 78 apresenta um exemplo de exibi¢ao.

Ready ™~LOC Orpm 00:00
0 00 0
0,0 0 0,0
Hz A %
0,00 0,0 0,00
kw C %
Oomg

Figura 4.13: Visualizagdo em Slot

NOTA!
Os modos de exibi¢do Linha e Slot podem ser mesclados caso haja espacgo na linha.

4.5.2 Modificagcao da Tela Principal
A modificagdo das telas principais pode ser feita seguindo os passos a seguir:

1. Navegue até o menu de configuragao da tela principal da HMI (C11.2).

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
O rom Status
O O A Diagnésticos
Z Configuragdes
O Hz Assistentes
(sl Aplicacao
Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~1LOC

1. Configuragao
2. Tela Principal

7. Protecdes
8. Seguranca Funcional

3. Usuario

9. Comunicacdes
10. SoftPLC

2. Selecione Adicionar Visualizagao e escolha a variavel de leitura a ser adicionada a tela Principal.
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Ready ~LOC Orpm 00:00
Tela Monitoracao

Editar Visualizacao
Remover Visualizacao
Voltar Inicio

Ready ™~LOC Orpm 00:00
Escolha Parametro

1. Velocidade Moto

2. Torque Motor

3. Saida Inversor

4. Temperaturas Motor
5. Temperaturas Inversor

Ready ™~ LOC Orpm 00:00
Escolha Parametro

1. Corrente

2. Tensao

3. Frequéncia
4. cos phi
5. Poténcia

Ready ~LOC Orpm 00:00
Escolha Parametro
1. Inversor
2. Medicdes
3.1/0s

4. Seguranca Funcional
5. Comunicacdes

Ready ™~LOC Orpm 00:00
Escolha Parametro

1. Corrente

2. Tensao

3. Frequéncia

4. cos phi

5. Poténcia

HMI

3. Depois selecione o formato de exibi¢cao da variavel de leitura e sua localizag&o nas telas principais. Neste
exemplo sera escolhido o modo tela cheia no formato grafico. Utilize as teclas de navegacgéao para transitar

entre as telas.

Ready ™~LOC Orpm 00:00
Escolha Exibicao

Valor (Linha)

Valor (Slot)

Barra (Tela Cheia)
Grafico (Tela Cheia)

Ready ~LOC Orpm 00:00

Velocidade Motor Valor
2000

Ready ™~ 0C Orpm 00:00

4. Configure o formato de exibigdo. No caso deste exemplo, escolha a faixa de amplitude do grafico e a taxa

de amostragem.

Ready ~LOC Orpm 00:00
Referéncia Minima

000[elv

2000

WO

Ready ™~LOC Orpm 00:00
Referéncia Maxima

200[v

2000

303
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Ready ™~LOC Orpm 00:00

"'0000,Hs | 9O

0,1

NOTA!
A opcao de Editar Visualizagao é aplicada ao modo barra e grafico, onde é possivel configurar os
valores minimos e maximos de exibi¢des ja existentes.

5. Confirme a nova visualizagao.

Ready ~LOC Orpm 00:00

Saida Inversor Tensdo
2000

Tem certeza que deseja salvar

esta nova visualizacdo? a
= 0

DNao 12.8s

4.5.3 Exemplos de Telas
Outros exemplos de telas sdo mostrados a seguir:
Exemplo 1

A Figura 4.14 na pagina 80 é um exemplo de tela principal com leituras de parametros exibidas no modo
Slot e Linha, que mostra:

= Na primeira linha as temperaturas dos enrolamentos do estator do motor no modo Slot, formato valor.
= Na segunda linha a imagem témica do motor no modo Linha, formato texto.

= Na terceira linha a temperatura do ar interno da poténcia no modo Linha, formato barra.

Ready ~LOC Orpm 00:00
0,0 0,0 0,0
C © C
Temperaturas Motor Imagem Térmica
S2.4.1 0,00%

Temperatura Ar Interno Poténcia
12% ]
1 [ N=hs]

Figura 4.14: Exemplos de telas principais
Exemplo 2

A Figura 4.15 na pagina 81 € um exemplo de tela principal com leituras de parametros exibidas no modo
Linha, que mostra:

= Na primeira linha a corrente de saida do inversor no modo Linha, formato texto.
m Na segunda linha a tensao de saida do inversor no modo Linha, formato texto.

m Na terceira linha a poténcia de saida do inversor no modo Linha, formato barra.
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Ready ~LOC Orpm 00:00
Saida Inversor Corrente

S2.3.1 0,0A
Saida Inversor Tensdo

S2.3.2 oV

Saida Inversor Poténcia
0% ]
1 [ A=kl

Figura 4.15: Exemplos de telas principais

4.6 MODO USB

A HMI do CFW900 possui uma porta USB para conexao do inversor a um computador com o software WEG
WPS instalado. Este software possibilita, entre outras coisas, a leitura de variaveis, configuragdo de parametros
e atualizagéo de firmware do inversor. Para mais detalhes, consulte o manual do WPS (WEG Programming
Suite), disponivel em www.weg.net.

a N
B || o e—
[CY ewN©)
o(@o
850
= —
Z \
J £
CFW900 PC

Figura 4.16: Conexdo USB do CFW900 a um computador

Quando o inversor ndo esta energizado ou n&o esta conectado a uma fonte externa de 24 Vcc, o circuito de
controle passa a ser alimentado pela porta USB, o que impde algumas restricbes. Apenas o circuito de controle
estara habilitado e demais circuitos, acessorios de controle e redes estarao desabilitados.

A alimentagao pela USB permite a leitura e escrita de parametros pela HMI e conexdo com WPS, mas estarédo
indisponiveis os parametros de acessoérios conectados, assim como os parametros atrelados a fungdes de
regulagéo (que dependem do funcionamento de outras partes do inversor). Também estarao indisponiveis
fungdes que utilizem o cartdao MicroSD.

ATENCAO!
& No modo USB a HMI ndo pode ser utilizada de forma remota. Ela deve estar conectada diretamente
no inversor.

NOTA!
@ Uma vez alimentado pela porta USB, ao fazer modificagdes nos parametros do inversor pela HMI,
aguarde a tela de confirmacao para garantir o salvamento do parédmetro.

NOTA!
@ Caso o circuito de controle do inversor esteja sendo alimentado pela USB e outra fonte de
alimentagao for conectada, o drive sera resetado.
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4.7 INSTALAGAO DA HMI

HMI pode ser instalada ou retirada do inversor com 0 mesmo energizado ou desenergizado.

HMI fornecida com o produto pode também ser utilizada para comando remoto do inversgr. Nesse caso,
utilizar cabo com conectores D-Sub9 (DB-9) macho e fémea com conexdes pino a pino. E recomendado
o uso dos espagadores M3 x 5,8 fornecidos com o produto. Torque recomendado: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

Os cabos de HMI podem ser fornecidos como acessorios € a lista de itens disponiveis estdo na Tabela
7.1 na pagina 113.

O comprimento maximo dos cabos de HMI sédo especificados na Tabela 8.17 na pagina 135.
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5 ENERGIZAGAO E COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO

Este capitulo explica:
= Como verificar e preparar o inversor antes da energizagao.
m Como energizar e verificar o sucesso da energizagao.

= Como programar o inversor para funcionamento no modo V/f de acordo com a rede e o motor utilizado na
aplicagao, utilizando a rotina de Start-Up Orientado.

NOTA!
Para instrugdes de uso do inversor em modo VVW+, Vetorial ou outras fungdes existentes, consulte
o manual de programagao do CFW900.

5.1 PREPARAGAO E ENERGIZAGAO

Antes da energizacédo, € necessario que o inversor ja tenha sido instalado de acordo com as instrugées do
Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAOQ na pagina 18.

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentagdo geral antes de efetuar quaisquer conexdes.

1. Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle estdo corretas e firmes.

2. Retire todos os restos de materiais do interior do inversor.
3. Verifique se as conexdes, a corrente e a tensao do motor estdo de acordo com o inversor.

4. Desacople mecanicamente o motor da carga. Se o motor ndo pode ser desacoplado, tenha certeza que
o giro em qualquer diregcao (horario ou anti-horario) ndo causara danos a maquina ou risco de acidentes.

5. Feche as tampas do inversor ou acionamento.

6. Faca a medigao da tensao da rede e verifique se esta dentro da faixa permitida, conforme apresentado no
Capitulo 8 ESPECIFICACOES TECNICAS na pagina 116.

7. Energize a entrada: feche a seccionadora de entrada.

8. Verifique o sucesso da energizagao: O display deve mostrar o modo monitoragao padrao conforme Figura
4.3 na pagina 74 e o LED de estado deve acender e permanecer aceso com a cor verde.

5.2 COLOCAQAO EM FUNCIONAMENTO
1. Execucgao da rotina de Start-Up Orientado através do parametro W1.

2. Execute os passos do menu auto guiado.
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5.3 INSTRUGOES PARA CONEXAO COM COMPUTADOR

NOTA!

m Utilize sempre cabo de interconexao USB blindado, "standard host/device shielded USB cable".
Cabos sem blindagem podem provocar erros de comunicagao.

m Cabos recomendados Samtec:

- USBC-AM-MB-B-B-S-1 (1 metro).
- USBC-AM-MB-B-B-S-2 (2 metros).
- USBC-AM-MB-B-B-S-3 (3 metros).

m A conexao USB ¢ isolada galvanicamente da rede elétrica de alimentacao e de outras tensdes
elevadas internas ao inversor. A conexao USB, entretanto, nao é isolada do terra de protecao
(PE). Usar laptop isolado para ligagao ao conector USB ou desktop com conexdo ao mesmo
terra de protecao (PE) do inversor.

Para controlar a velocidade do motor e para visualizagdo e programacdo do inversor por meio de um
microcomputador do tipo PC, é necessario instalar o software WEG WPS, disponivel em: www.weg.net.

Procedimento basico para transferéncia de dados do computador para o inversor:

1. Instale o software WEG WPS no computador.

2. Conecte o computador ao inversor através de um cabo USB.

3. Inicie o WEG WPS.

4. Selecione "Arquivo — Nova Configuragao" e siga os passos na tela para realizar a conexao.

Para mais detalhes e outras fung¢des relacionadas ao WEG WPS, incluindo a conexdo através das interfaces
RS-485 e Ethernet, consulte o manual do WEG WPS.
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6 DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS E MANUTENGCAO

Este capitulo explica:
= Como verificar e preparar o inversor antes da energizagao.

m Como energizar e verificar o sucesso da energizagao.

6.1 FUNCIONAMENTO DAS PROTEGOES, FALHAS E ALARMES
Quando uma protecgao ou falha é identificada, ocorre:
m Bloqueio dos pulsos do PWM.
= Indicagao no display do cddigo e descrigao da protegao/falha.
m LED "STATUS" passa para vermelho intermitente.
= Desligamento das saidas digitais configuradas para a fungéo "sem falha".
m Ativagao das saidas digitais configuradas para a fungéo "com falha".
m Gravacao de dados essenciais na memoéria interna do inversor:
- Referéncias de velocidade via HMI e Potenciémetro Eletrénico, caso a fungao "Backup da velocidade"
esteja ativa.
- Cadigo da protegéo, falha ou alarme ocorrido.
- Estado do integrador da fungado de sobrecarga do motor.

- Estado dos contadores de horas habilitado (D3.2) e energizado (D3.1).

Para o inversor voltar a operar normalmente logo apos a atuagédo de uma protegao ou falha é preciso
reseta-lo, o que pode ser feito da seguinte forma:

m Pressionando a tecla vermelha da HMI (manual reset).

= Automaticamente através do ajuste de C7.9.1 (auto-reset).

= Via entrada digital configurada para reset.

= Desligando a alimentagéo e ligando-a novamente (power-on reset).
Quando um alarme é identificado, ocorre:

= Indicacéo no display do cadigo e descricdo do alarme.

m O LED "STATUS" passa para amarelo.

= N&o ocorre bloqueio dos pulsos PWM (o inversor permanece em operagao).

6.2 PROTEGOES, FALHAS, ALARMES E CAUSAS PROVAVEIS

As Protec¢odes, Falhas e Alarmes sdo uma funcionalidade do CFW900 que permite visualizar eventos ocorridos,
auxiliando o diagnéstico de problemas ou identificando melhorias no ajuste dos parametros do inversor.

m As protecdes e falhas atuam desabilitando os pulsos PWM do motor. O motivo de sua ocorréncia é indicado na
HMI, na palavra de estado do CFW900 (S1.1.1) e no diagnostico de protegéo atual (D1.1). Essas informacgoes
sdo retiradas apenas com uma acao de reset ou desenergizando o inversor.

m  Os alarmes atuam indicando na HMI, na palavra de estado do CFW900 (S1.1.1) e no diagndstico de alarme
atual (D2.1). S&o retirados automaticamente apds a saida da condigao de alarme.
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As Protecgoes, Falhas e Alarmes séo apresentadas para o usuario através de codigos precedido pelas Igtras
F para protegao e falha e A para alarme, conforme apresentados na Secéo 6.3 TABELA DE PROTECOES,
FALHAS E ALARMES na pagina 86. Nesta secao também é possivel obter mais informagdes sobre suas

causas e possiveis solugoes.

NOTA!

©

WEG.

A causa da atuagao da maioria das protegdes e alarmes pode ser resolvida via instrugdes presentes
nesse capitulo, caso contrario, entre em contato com a assisténcia técnica ou representante da

6.3 TABELA DE PROTEGOES, FALHAS E ALARMES

Tabela 6.1: Falhas e alarmes

- Caso o motor ndo tenha carga no eixo ou esteja
com baixa carga, podera ndo atuar esta protecgao.
- Tempo de atuacéo ajustado em C7.1.1. Quando
C7.1.1 =0, desabilita a protegao.

Protecao / Alarme Descricao Causas Provaveis
F006 Desequilibrio ou falta de fase na rede de|™ Falta de fase na entrada do inversor.
Deseq./Falta Fase Rede alimentagao. B Desequilibrio de tenséao de entrada > 5 %.
Obs.: B Falta de uma fase na rede de alimentagao.

Sobretensdo da Fonte 24
Vce

A018 Tens&o baixa na bateria. B Substituir a bateria.
Tens&o Baixa da Bateria
A019 Sobretensao na fonte de 24 Vcc. B Tenséao da fonte de 24 Vcc que alimenta o controle

acima do valor maximo de 26,4 Vcc.

Subtensao Link DC

A020 Sobretensao na fonte de 24 Vcc. B Tenséao da fonte de 24 Vcc que alimenta o controle
Subtensao da Fonte 24 Vcc acima do valor maximo de 21,6 Vcc.
F021 Subtenséao no circuito intermediario. B Tenséo de alimentag&o muito baixa, ocasionando

tensdo no Link DC (S2.7.1) menor que o valor
minimo:
-Ud <203V - Tenséao de alimentagao 200 V.
-Ud <210V - Tensao de alimentagao 208-240 V.
-Ud < 385V - Tensao de alimentagéo 380 V.
-Ud <405V - Tensao de alimentagéo 400-415 V.
-Ud <446V - Tensao de alimentagcédo 440-460 V.
-Ud <487 V - Tenséao de alimentagao 480 V.
-Ud <507V - Tensao de alimentagédo 500-525 V.
-Ud <557V - Tensao de alimentagéo 550-600 V.
-Ud <669V - Tensao de alimentagéo 660-690 V.
B Falta de fase na entrada.
B Falha no circuito de pré-carga.
m Parametro C1.1.2 com valor acima da tenséo
nominal da rede.

F022
Sobretensao Link DC

Sobretensao no Link DC.

B Tensao de alimentagdo muito alta, resultando
em uma tensdo no Link DC (S2.7.1) acima do
valor maximo:

-Ud > 400 V - Modelos 200-240 V.
-Ud > 800 V - Modelos 380-480 V.
-Ud > 1000 V - Modelos 500-600 V.
-Ud > 1200 V - Modelos 660-690 V.

B [nércia da carga acionada muito alta ou rampa
de desaceleragao muita rapida.

B Ajuste de C3.5.2.1 ou C3.5.3.2 ou C3.6.1 muito
alto.

F025
Falha Sinais PWM

Falha na comparacéo entre os pulsos PWM gerados
pelo controle e as tensbdes de saida medidas pelo
inversor.

Obs.:

- Resetar o inversor e tentar novamente.

B Motor desconectado ou corrente nominal do
motor conectado na saida € menor que 1/3 da
corrente nominal do inversor.

B Possivel defeito nos circuitos internos do inversor.

B Problemas no circuito das entradas de seguranga
do STO (XC2).

IGBT W Dessat.

F030 Dessaturacéo nos IGBTs do brago U. B Curto-circuito entre as fases U e Vou U e W
IGBT U Dessat. do motor.

F034 Dessaturagéo nos IGBTs do brago V. B Curto-circuito entre as fases Ve U ou Ve W do
IGBT V Dessat. motor.

F038 Dessaturagéo nos IGBTs do brago W. B Curto-circuito entre as fases W e U ou W e V

do motor.
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Protecao / Alarme

Descrigao

Causas Provaveis

F042

IGBT Frenagem Dessat.

Dessaturagdo no IGBT de Frenagem Reostatica.

B Curto-circuito dos cabos de conexao do resistor
de Frenagem Reostatica.

A046

Carga Alta no Motor

Sobrecarga no motor.
Obs.:
- Pode ser desabilitado ajustando C7.4.1 = 0 ou 2.

m Ajuste de C7.4.3, C7.4.4 e C7.4.5 baixo, para o
motor utilizado.
m Carga no eixo do motor alta.

A047

Carga Alta nos IGBTs

Sobrecarga nos IGBTs.

m Corrente alta na saida do inversor. Para baixa
frequéncia de saida (fo < 5Hz).

B Temperatura do dissipador de calor muito alta
durante a aceleragao/desaceleragédo do motor.

m Configuracao de C3.2.1.1 muito baixa.

B [nércia da carga acionada muito alta ou rampa
de aceleragéo muito lenta.

F048

Sobrecarga nos IGBTs

Sobrecarga nos IGBTs.

m Corrente alta na saida do inversor. Para baixa
frequéncia de saida (fo < 5Hz).

B Temperatura do dissipador de calor muito alta
durante a aceleracao/desaceleragédo do motor.

m Configuragao de C3.2.1.1 muito baixa.

M |nércia da carga acionada muito alta ou rampa
de aceleragéo muito lenta.

A050 Temperatura elevada medida nos sensores (NTC) | ® Temperatura ambiente alta ao redor do
Sobretemp. IGBT1 U. dos IGBTs. inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
Obs.: m Ventilador bloqueado ou defeituoso.
- Pode ser desabilitado por C7.5.1. m Dissipador de calor do inversor muito sujo..
A051 Temperatura elevada medida nos sensores (NTC) | ® Temperatura ambiente alta ao redor do
Sobretemp. IGBT1 V dos IGBTs. inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
Obs.: m Ventilador bloqueado ou defeituoso.
- Pode ser desabilitado por C7.5.1. m Dissipador de calor do inversor muito sujo.
A052 Temperatura elevada medida nos sensores (NTC) | ® Temperatura ambiente alta ao redor do
Sobretemp. IGBT1 W. dos IGBTs. inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
Obs.: m Ventilador bloqueado ou defeituoso.
- Pode ser desabilitado por C7.5.1. m Dissipador de calor do inversor muito sujo.
F053 Sobretemperatura elevada medida nos sensores | ® Temperatura ambiente alta ao redor do
Sobretemp. IGBT1 U (NTC) dos IGBTs. inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
m Ventilador bloqueado ou defeituoso.
m Dissipador de calor do inversor muito sujo.
F054 Sobretemperatura elevada medida nos sensores | ® Temperatura ambiente alta ao redor do
Sobretemp. IGBT1 V (NTC) dos IGBTs. inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
m Ventilador bloqueado ou defeituoso.
m Dissipador de calor do inversor muito sujo.
F055 Sobretemperatura elevada medida nos sensores | ® Temperatura ambiente alta ao redor do
Sobretemp. IGBT1 W (NTC) dos IGBTs. inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
m Ventilador bloqueado ou defeituoso.
m Dissipador de calor do inversor muito sujo.
A060 Temperatura alta na juncdo dos IGBTs ou dos|® Temperatura ambiente alta ao redor do
Sobretemp. Jungédo IGBT/ | diodos. inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
DRL m Ventilador bloqueado ou defeituoso.
B Dissipador de calor do inversor muito sujo.
F061 Sobretemperatura na juncdo dos IGBTs ou dos|® Temperatura ambiente alta ao redor do
Sobretemp. Juncédo IGBT/ | diodos. inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
DRL m Ventilador bloqueado ou defeituoso.
B Dissipador de calor do inversor muito sujo.
F070 Curto-circuito na saida, Link DC ou resistor de | ® Curto-circuito entre duas fases do motor.

Curto-circ. Link DC

frenagem.

m Curto-circuito dos cabos de ligacao do resistor
de Frenagem Reostatica.
B Mddulos de IGBT em curto.

Fo71

Sobrecor. na Saida

Sobrecorrente na saida.

B Inércia de carga muito alta ou rampa de
aceleragao muito rapida.
m Ajuste de C3.4.1 ou C3.3.5.1.1 muito alto.

F072

Sobrecarga no Motor

Sobrecarga no motor.

Obs.:

- A protecéo pode ser desabilitada ajustando C7.4.1
=0ou3.

m Ajuste de C7.4.3, C7.4.4 e C7.4.5 muito baixo
para o motor.
B Carga no eixo do motor muito alta.

F074

Falta a Terra

Sobrecorrente para o terra.

Obs.:

- A protegao pode ser desabilitada ajustando C7.2.1
=0ou 3.

B Curto para o terra em uma ou mais fases de saida.
B Capacitancia dos cabos do motor elevada,
ocasionando picos de corrente na saida.
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Protecao / Alarme

Descrigao

Causas Provaveis

F078
Sobretemper. Motor

Sobretemperatura relacionada ao sensor tipo PTC
instalado no motor.

Obs.:

- Aprotecgao pode ser desabilitada ajustando C7.5.2.
- Necessario programar entrada e saida analdgica
para fungdo PTC.

m Carga no eixo do motor muito alta.

m Ciclo de carga muito elevado (grande numero de
partidas e paradas por minuto).

B Temperatura ambiente alta ao redor do motor.

B Mau contato ou curto-circuito (resisténcia < 60 Q)
na fiagao ligada ao termistor do motor.

B Termistor do motor n&o instalado.

B Eixo do motor travado.

F084 Falha de Autodiagnose. m Defeito em circuitos internos do inversor.
Falha de Autodiagnose
A090 Alarme externo via DI. B Fiagédo na entrada DI (programada em C7.10.1

Alarme Externo

Obs.:
- Necessario programar a Dl em C7.10.1.

para gerar alarme externo) aberta.

F091
Protecéo Externa

Protecéo externa via DI.
Obs.:
- Necessario programar a Dl em C7.10.2.

B Fiagdo na entrada DI (programada em C7.10.2
para atuar protegéo externa) aberta.

F099 Circuito de medicdo de corrente apresentando | B Defeito em circuitos internos do inversor.
Offset Cor. Invalido valor fora do padréo para corrente nula.
F104 Falha na leitura do conversor A/D que realiza | @ Defeito em circuitos internos do inversor.

Falha no Conversor A/D

medicéo das correntes e tensdes do inversor.

u Interferéncia eletromagnética acima do nivel
suportado pelo inversor.

A110
Temperatura Motor Alta

Alarme relacionado ao sensor de temperatura tipo
PTC instalado no motor.

Obs.:

- O alarme pode ser desabilitada ajustando C7.5.2.
- Necessario programar entrada e saida analdgica
para fungdo PTC.

B Carga no eixo do motor muito alta.

m Ciclo de carga muito elevado (grande numero de
partidas e paradas por minuto).

B Temperatura ambiente alta ao redor do motor.

B Mau contato ou curto-circuito (resisténcia < 60 Q)
na fiagado conectada ao termistor do motor.

B Termistor do motor néo instalado.

B Eixo do motor travado.

A128
Timeout Comunicagéao
Serial

Indica que o CFW900 parou de receber telegramas
na interface serial por um periodo maior que o
programado em C9.3.5.

Obs.:

- Garantir que o mestre envie telegramas para o
equipamento sempre em um tempo menor que o
programado em C9.3.5.

- Pode ser desabilitada ajustando C9.3.5=10,0 s.

m Verificar instalagéo da rede, cabo rompido, falha
ou mau contato nas conexdes com a rede e
aterramento.

A129
Médulo Anybus Off line

Alarme que indica interrupcdo na comunicacao
Anybus.

m PLC foi para o estado ocioso (idle).

B Erro de programagao. Quantidade de palavras de
1/0 programadas no escravo difere do ajustado
no mestre.

B Perda de comunicagdo com o mestre (cabo
rompido, conector desconectado, etc.).

A130 Alarme que indica erro de acesso ao médulo de | ® Médulo Anybus-CC com defeito, ndo reconhecido
Erro de Acesso ao Modulo | comunicagéo Anybus. ou incorretamente instalado.

Anybus

A133 Atua quando a interface CAN estiver alimentada e | ® Interface CAN sem alimentagdo entre os pinos

Sem Alimentacéo na
Interface CAN

for detectada a falta de alimentagéo na interface.
Obs.:

- Medir se existe tensdo dentro da faixa permitida
entre os pinos 1 e 5 do conector da interface CAN.

1 e 5 do conector.
B Cabos de alimentagao trocados ou invertidos.
B Mau contato no cabo ou no conector da interface
CAN.

A134
Bus Off

Indica deteccdo de erro de bus off na interface
CAN. Caso o numero de erros de recepgdo ou
transmissdo detectados pela interface CAN seja
muito elevado, o controlador CAN pode ser levado
ao estado de bus off, onde ele interrompe a
comunicagédo e desabilita a interface CAN.

Para que a comunicacdo seja restabelecida, é
necessario desligar e ligar novamente o produto, ou
retirar e ligar novamente a alimentacgéo da interface
CAN, para que a comunicagao seja reiniciada.

B Curto-circuito nos cabos de transmisséo do
circuito CAN.

B Cabos trocados ou invertidos.

B Dispositivos da rede com taxas de comunicagéo
diferentes.

B Resistores de terminagao com valores incorretos.

B Resistores de terminagéo apenas colocados num
dos extremos do barramento principal.

B Instalagdo da rede CAN feita de maneira
inadequada.

A135
CANopen Offline

Ocorre caso o estado do n6 CANopen passe de
operacional para pré-operacional.

Obs.:

- Verificar o funcionamento dos mecanismos de
controle de erros (Heartbeat/Node Guarding).

® O mestre ndo esta enviando os telegramas de
guarding/heartbeat no tempo programado.

B Problemas na comunicagéo causados por perda
de telegramas ou atrasos na transmissao.

A136
Mestre em Idle

Atua quando estiver comunicando com o mestre da
rede em modo Run e for detectada transigéo para
o modo Idle.

m Ajustar a chave que comanda o modo de
operagao do mestre para execugdo (Run)
ou entdo o bit correspondente na palavra de
configuragdo do software do mestre. Em caso
de duvidas, consulte a documentagao do mestre
em uso.
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Protecao / Alarme Descrigao Causas Provaveis
A137 Indica que uma ou mais conexdes I/O DeviceNet | ® Verificar o estado do mestre da rede.
Timeout na Conexao expiraram. m Verificar a instalagao da rede, cabo rompido ou
DeviceNet Ocorre quando a comunicagdo ciclica do mestre mau contato nas conexdes com a rede.
com o produto é interrompida.
A145 Indica que o inversor tentou conectar ao servidor | ® Verificar a configuragéo e endereco IP.
Timeout Conexdo SNTP NTP e n&o obteve resposta. m Verificar se o servidor NTP esta ativo.
Ocorre apos iniciar a conexado com o servidor NTP
e o servidor nado retornou a resposta solicitada pelo
inversor.
A147 Indica falha na comunicagdo com o mestre | ™ Verificar o estado do mestre da rede.

Comunicacgéo EtherNet/IP
Offline

EtherNet/IP.

Ocorre quando, por algum motivo, apos iniciada
a comunicagéao ciclica do mestre com o produto,
esta comunicagao € interrompida. Isto é detectado
em caso de timeout na conexdo de I/O Exclusive
Owner.

m Verificar instalagdo da rede, cabo rompido ou
falha/mal contato nas conexdes com a rede.

A149 Indica que o equipamento parou de receber | ™ Verificar a instalagdo da rede, cabo rompido
Modbus TCP Timeout telegramas validos, por um periodo maior que o ou mau contato nas conexbes com a rede,
programado no C9.6.3. aterramento.
A contagem do tempo € iniciada apds a recepgéo | ® Garantir que o cliente Modbus TCP envie
do primeiro telegrama valido. telegramas para o equipamento sempre em um
tempo menor que o programado no C9.6.3.
B Desabilitar a fungdo Timeout no C9.6.3.
F150 Sobrevelocidade. m Ajuste incorreto de C3.3.2.1.2 e/ou C3.3.2.1.3.

Sobreveloc. Motor

Obs.:

- Ativada quando a velocidade real ultrapassar o
valor de C4.3.1.1.2 x (100 % + C7.7.1) por mais
de 20 ms.

B Carga tipo guindaste dispara.

A152
Sobretemp. Ar Int.Pot.

Temperatura do ar interno alta.
Obs.:
- O alarme pode ser desabilitado ajustando C7.5.1.

B Temperatura ambiente ao redor do inversor
alta (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
m Ventilador interno defeituoso (quando existir).

F153
Sobretemp. Ar Int.Pot.

Sobretemperatura do ar interno.

B Temperatura ambiente ao redor do inversor
alta (> 50 °C) e corrente de saida elevada.
m Ventilador interno defeituoso (quando existir).

A154
Sobretemp. Ar Int.Cont.

Temperatura alta no circuito de controle.
Obs.:
- O alarme pode ser desabilitado ajustando C7.5.1.

B Temperatura ambiente alta ao redor do
inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.

m Ventilador bloqueado ou defeituoso.

m Dissipador de calor do inversor muito sujo.

F155
Sobretemp. Ar Int.Cont.

Sobretemperatura no circuito de controle.

B Temperatura ambiente alta ao redor do
inversor (> 50 °C) e corrente de saida elevada.

m Ventilador bloqueado ou defeituoso.

m Dissipador de calor do inversor muito sujo.

A156
Subtemperatura no Inversor

Subtemperatura medida nos sensores dos IGBTs,
do retificador, da poténcia e/ou do controle abaixo
de -30 °C.

B Temperatura ambiente ao redor do inversor
<-30°C.

Obs.:
- O alarme pode ser desabilitado ajustando C7.5.1.
F157 Subtemperatura medida nos sensores de|® Temperatura ambiente ao redor do inversor

Subtemperatura no Inversor

temperatura dos IGBTs, do retificador, da poténcia
e/ou do controle abaixo de -30 °C.

<-30°C.

F158
Configuragéo Corrompida

A configuragdo dos parametros do inversor é
invalida.

Obs.:

- Restaurar o padrdo de fabrica pelo parametro
C12.1. Caso o problema persista, entre em contato
com a assisténcia técnica ou representante da
WEG.

B Arquivo de configuragdo dos parametros nao
pode ser restaurado corretamente.

F160
Falha do STO90

Indica ao usuario que o STO90 esta em estado de
falha.

B Instalacdo incorreta do circuito das entradas de
seguranga (STO1 e STO2).

B Tempo de atuacao entre as entradas de seguranga
(STO1 e STO2) maior que 1 s.

m Configuracéo incorreta do tipo de entrada de
seguranga (contato seco ou OSSD) nas chaves
DIP S1.

m Chaves DIP S2 ativadas em um estado diferente
do estado STO.

B Programacao incorreta da fungéo de seguranca
ou timeout de programagéo (2 min).

B Avaria no circuito eletrénico do STO90.
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Descrigao

Causas Provaveis

F161 Indica ao usuario que o controle central do CFW900 | ® Mau contato entre o STO90 e o controle central
STO90 Offline perdeu a comunicagdo com o STO90. do CFW900.
® Avaria no circuito eletrénico do STO90 ou do
controle central do CFW900.
F171 Protecao de leitura da velocidade do ventilador 1 do | ® Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.

Veloc. Vent. Pot. 1

dissipador (valor medido fora do valor esperado).

m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

F172
Veloc. Vent. Pot. 2

Protegéo de leitura da velocidade do ventilador 2 do
dissipador (valor medido fora do valor esperado).

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

F173
Veloc. Vent. Pot. 3

Protecéo de leitura da velocidade do ventilador 3 do
dissipador (valor medido fora do valor esperado).

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

F174
Veloc. Vent. Pot. 4

Protecéo de leitura da velocidade do ventilador 4 do
dissipador (valor medido fora do valor esperado).

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

F175
Veloc. Vent. Int. 1

Protecdo de leitura da velocidade do ventilador
interno 1 (valor medido fora do valor esperado).

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

F176
Veloc. Vent. Int. 2

Protecdo de leitura da velocidade do ventilador
interno 2 (valor medido fora do valor esperado).

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

F185
Protecédo de Pré-Carga

Protecéo do circuito de pré-carga.

m Defeito no contator de pré-carga.
® Fusivel de comando aberto.
M Falta de fase na entrada L1/R ou L2/S.

A186
Veloc. Vent. Pot. 1

Velocidade baixa no ventilador do dissipador.

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

A187
Veloc. Vent. Pot. 2

Velocidade baixa no ventilador do dissipador.

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

A188
Veloc. Vent. Pot. 3

Velocidade baixa no ventilador do dissipador.

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

A189
Veloc. Vent. Pot. 4

Velocidade baixa no ventilador do dissipador.

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

A190
Veloc. Vent. Int. 1

Velocidade baixa no ventilador interno.

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

A191
Veloc. Vent. Int. 2

Velocidade baixa no ventilador interno.

B Sujeira nas pas e rolamentos do ventilador.
m Defeito no ventilador.
B Conexao da alimentagao do ventilador defeituosa.

F228
Timeout Comunicagéo
Serial

Indica que o CFW900 parou de receber telegramas
na interface serial por um periodo maior que o
programado em C9.3.5.

Obs.:

- Garantir que o mestre envie telegramas para o
equipamento sempre em um tempo menor que o
programado em C9.3.5.

- Pode ser desabilitada ajustando C9.3.5=10,0 s.

m Verificar instalagao da rede, cabo rompido, falha
ou mau contato nas conexdes com a rede e
aterramento.

F229
Médulo Anybus Off line

Falha que indica interrupgdo na comunicagao
Anybus.

m PLC foi para o estado ocioso (idle).

B Erro de programagéao. Quantidade de palavras de
I/O programadas no escravo difere do ajustado
no mestre.

B Perda de comunicagdo com o mestre (cabo
rompido, conector desconectado, etc.).

F230 Falha que indica erro de acesso ao mdédulo de | ® Modulo Anybus com defeito, ndo reconhecido ou
Erro de acesso ao Médulo | comunicagéo Anybus. incorretamente instalado.

Anybus

F233 Atua quando a interface CAN estiver alimentada e | ® Interface CAN sem alimentac&o entre os pinos

Sem Alimentacéo na
Interface CAN

for detectada a falta de alimentagéo na interface.
Obs.:

- Medir se existe tensdo dentro da faixa permitida
entre os pinos 1 e 5 do conector da interface CAN.

1 e 5 do conector.
B Cabos de alimentagao trocados ou invertidos.
B Mau contato no cabo ou no conector da interface
CAN.
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F234
Bus Off

Indica deteccdo de erro de bus off na interface
CAN. Caso o numero de erros de recepgdo ou
transmissdo detectados pela interface CAN seja
muito elevado, o controlador CAN pode ser levado
ao estado de bus off, onde ele interrompe a
comunicagédo e desabilita a interface CAN.

Para que a comunicacdo seja restabelecida, é
necessario desligar e ligar novamente o produto, ou
retirar e ligar novamente a alimentagao da interface
CAN, para que a comunicacgao seja reiniciada.

B Curto-circuito nos cabos de transmissédo do
circuito CAN.

m Cabos trocados ou invertidos.

m Dispositivos da rede com taxas de comunicagéo
diferentes.

B Resistores de terminagao com valores incorretos.

B Resistores de terminagao apenas colocados num
dos extremos do barramento principal.

B Instalacdo da rede CAN feita de maneira
inadequada.

F235
CANopen Off-line

Ocorre caso o estado do n6 CANopen passe de
operacional para pré-operacional.

Obs.:

- Verificar o funcionamento dos mecanismos de
controle de erros (Heartbeat/Node Guarding).

® O mestre ndo esta enviando os telegramas de
guarding/heartbeat no tempo programado.

B Problemas na comunicagéo causados por perda
de telegramas ou atrasos na transmisséo.

F236
Mestre em Idle

Atua quando estiver comunicando com o mestre da
rede em modo Run e for detectada transigédo para
o0 modo Idle.

B Ajustar a chave que comanda o modo de
operagao do mestre para execugao (Run)
ou entdo o bit correspondente na palavra de
configuragdo do software do mestre. Em caso
de duvidas, consulte a documentagédo do mestre
em uso.

F237 Indica que uma ou mais conexdes I/0O DeviceNet | ® Verificar o estado do mestre da rede.
Timeout na conexao expiraram. m Verificar a instalagdo da rede, cabo rompido ou
DeviceNet Ocorre quando a comunicagao ciclica do mestre mau contato nas conexdes com a rede.
com o produto é interrompida.
F247 Indica falha na comunicagdo com o mestre | Verificar o estado do mestre da rede.

Comunicacgéo EtherNet/IP
Offline

EtherNet/IP.

Ocorre quando, por algum motivo, apds iniciada
a comunicacao ciclica do mestre com o produto,
esta comunicagao é interrompida. Isto é detectado
em caso de timeout na conexado de 1/O Exclusive
Owner.

m Verificar instalagdo da rede, cabo rompido ou
falha/mal contato nas conexdes com a rede.

F249
Timeout Modbus TCP

Indica que o equipamento parou de receber
telegramas validos, por um periodo maior que o
programado no C9.6.3.

A contagem do tempo € iniciada apés a recepgao
do primeiro telegrama valido.

m Verificar a instalagdo da rede, cabo rompido
ou mau contato nas conexdes com a rede,
aterramento.

B Garantir que o cliente Modbus TCP envie
telegramas para o equipamento sempre em um
tempo menor que o programado no C9.6.3.

B Desabilitar a fungédo Timeout no C9.6.3.

A430
Nivel Baixo da PV do PID

Indica que a variavel de processo do controle
(A2.1.3) esta em nivel baixo.

m Variavel de processo do controle (A2.1.3)
permaneceu durante um tempo de 150 ms com o
valor menor que o valor programado em A2.3.6.2.

F431
Nivel Baixo da PV do PID

Indica que o motor foi desligado devido ao nivel
baixo da variavel de processo do controle.

m Variavel de processo do controle (A2.1.3)
permaneceu durante um tempo (A2.3.6.3) com o
valor menor que o valor programado em A2.3.6.2

A432
Nivel Alto da PV do PID

Indica que a variavel de processo do controle
(A2.1.3) esta em nivel alto.

B Variavel de processo do controle (A2.1.3)
permaneceu durante um tempo de 150 ms com o
valor maior que o valor programado em A2.3.6.5.

F433
Nivel Alto da PV do PID

Indica que o motor foi desligado devido ao nivel alto
da variavel de processo do controle.

m Variavel de processo do controle (A2.1.3)
permaneceu durante um tempo (A2.3.6.6) com o
valor maior que o valor programado em A2.3.6.5.

F600
Falha na Atualizacao de
Pulsos

Falha na atualizagéo dos pulsos PWM.

m Defeito em circuitos internos do inversor.

F605 Comunicagdo com o moédulo de poténcia foi| ™ Cartdo de poténcia desligado enquanto a saida
Circuito de Poténcia interrompida enquanto a saida estava habilitada. estava habilitada.

Desligado m Defeito em circuitos internos do inversor.

F606 Médulo de interface ndo consegue trocar | ® Defeito em circuitos internos do inversor.

Monitoragdo da Poténcia
Comm perdida

informagdes com o modulo de monitoragdo da
poténcia.

H Interferéncia eletromagnética acima do nivel
suportado pelo inversor.
m Cartao de poténcia desligado.

F607
SMM Comm Perdida

Moédulo de interface ndo consegue trocar

informagdes com o moédulo de seguranga.

m Defeito em circuitos internos do inversor.

u Interferéncia eletromagnética acima do nivel
suportado pelo inversor.

B Cartao de interface com a seguranga desligado.

F608
Falha Fluxo Cédigo

Falha interna durante operagéo do inversor.
Obs.:

- Resetar o inversor.

- Carregar o padrao de fabrica.

B Se o problema persistir, favor contatar assisténcia
técnica.
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Inversor Desabilitado

F609 Os dados do modelo doinversor estdo incompativeis | ® Dados do modelo incompativel com a versao
Versao do Modelo com o firmware atual. de firmware.
Incompativel Obs.:
- Entrar em contato com a assisténcia técnica para
providenciar a atualizagdo do modelo.
A702 Indica que o comando de Habilita Geral esta Inativo. | ® Comando Gira/Para do aplicativo da SoftPLC

igual a Gira, ou o bloco de movimento foi
habilitado, com o comando de "Habilita Geral"
desativada.

A706
Refer. Ndo Progr. SPLC

Indica que a referéncia ndo foi programada para
SoftPLC.

B Ocorre quando algum bloco de movimento foi
habilitado e a referéncia de velocidade nao esta
configurada para SoftPLC (verificar C4.3.1.2.1
ou C4.3.1.2.2).

A708 Indica que aplicativo da SoftPLC ndo esta| ™ Verificar o estado da SoftPLC em S6.1.1 e a

SoftPLC Nao Rodando executando. configuracéo da agao para aplicativo ndo rodando
em C10.1.3.

F709 Indica que aplicativo da SoftPLC n&do esta|™® Verificar o estado da SoftPLC em S6.1.1 e a

SoftPLC N&o Rodando executando. configuragéo da agao para aplicativo ndo rodando

em C10.1.3.

Desconexao Cabo do Al1
Slot X

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

F1000 Erro durante a atualizagdo de firmware dos|® A versao do firmware do inversor ndo suporta o

Erro Durante Atualizagéo acessorios. acessorio.

dos Acessorios B AcessoOrio desconectado ou perda de
comunicagao durante atualizagdo do firmware.

A1012 Sinal da entrada analdgica configurada em modo | ® Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que

2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1013
Desconexao Cabo do Al1
Slot X

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1014
Desconexao Cabo do Al2
Slot X

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1015
Desconexdo Cabo do Al2
Slot X

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1100
Acessorio Incompativel
Slot A

Erro durante a atualizagdo de firmware dos
acessorios.

B A versao do firmware do inversor ndo suporta o
acessorio.

B Acessoério desconectado ou perda de
comunicacgao durante atualizagdo do firmware.

F1101
Erro de Inicializagdo Slot A

Nao foi possivel inicializar um recurso necessario
para o funcionamento do acessorio.

B Recurso ja em uso por outro acessorio. Pode
ser utilizado somente um acessorio de rede de
comunicagao de cada vez.

F1103
Conexao Acessorio Slot A

Perda da comunicagédo com o acessorio.

® Ruido eletromagnético acima do suportado.

B Vibragao acima dos limites suportados causando
problemas em conectores.

B Firmware do acessorio corrompido.

A1104
Temperatura Alta Slot A

Temperatura no acessorio esta elevada.

B Temperatura ao redor do inversor proxima de
60 °C.

F1105
Sobretemperatura Slot A

Acessorio estd com sobretemperatura.

B Temperatura ao redor do inversor acima de 60 °C.

A1106
Desconexéo Cabo A do
Enc. SlotA

Sinal do encoder ndo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeracdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagéo.

F1107
Desconexao Cabo A do
Enc. SlotA

Sinal do encoder néao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

m Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1108
Desconexao Cabo B do
Enc. SlotA

Sinal do encoder nao foi detectado corretamente.
Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
“n” é a numeracao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.
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F1109
Desconexdo Cabo B do
Enc. Slot A

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" é a numeragao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1110
Desconexao cabo Z do enc.
SlotA

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" &€ a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1111
Desconexdo Cabo Z do
Enc. Slot A

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" € a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1112
Desconexao Cabo do Al1
Slot A

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1113
Desconexao Cabo do Al1
Slot A

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1114
Desconexao Cabo do Al2
Slot A

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal nos bornes.

F1115
Desconexao Cabo do Al2
Slot A

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1116
Desconexao Cabo do Al3
SlotA

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1117
Desconexao Cabo do Al3
SlotA

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1125
Config. hw Incorreta Sensor
Temp. Slot A

Tipo de sensor selecionado pelas DIP switches do
acessorio diferentes do tipo de sensor configurado
pelos paradmetros.

m DIP switch configurada incorretamente. Verificar
0 guia do acessério CFW900-TEMP-01.

B Parametro "Tipo Sensor" configuradoincorretamente.
Verificar a descrigdo em C5.2.6.1.

A1126
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1127
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1128
Temperatura Alta no Sensor
1 Slot A

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1129
Sobretemperatura do
Sensor 1 Slot A

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo da
protecao.

A1130
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1131
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1132
Sobretemperatura do
Sensor 2 Slot A

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1133
Sobretemperatura do
Sensor 2 Slot A

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuacéo da
protecéo.
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A1134
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1135
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1136
Temperatura Alta no Sensor
3 SlotA

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragcédo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1137
Sobretemperatura do
Sensor 3 Slot A

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragéo do nivel de atuacédo da
protecao.

A1138
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1139
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1140
Temperatura Alta no Sensor
4 Slot A

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1141
Sobretemperatura do
Sensor 4 Slot A

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo da
protecéo.

A1142
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1143
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1144
Temperatura Alta no Sensor
5 SlotA

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

m Erro de configuragédo do nivel de atuacédo do
alarme.

F1145
Sobretemperatura do
Sensor 5 Slot A

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacédo da
protecao.

A1146
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1147
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot A

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1148
Temperatura Alta no Sensor
6 Slot A

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1149
Sobretemperatura do
Sensor 6 Slot A

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo da
protecgéo.

F1200
Acessorio Incompativel
Slot B

Erro durante a atualizagdo de firmware dos
acessorios.

B A versao do firmware do inversor ndo suporta o
acessorio.

B AcessoOrio desconectado ou perda de
comunicagao durante atualizagdo do firmware.

F1201
Erro de Inicializagdo Slot B

N&o foi possivel inicializar um recurso necessario
para o funcionamento do acessorio.

B Recurso ja em uso por outro acessorio. Pode
ser utilizado somente um acessorio de rede de
comunicagao de cada vez.
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F1203
Conexao Acessorio Slot B

Perda da comunicagdo com o acessorio.

B Ruido eletromagnético acima do suportado.

® Vibragao acima dos limites suportados causando
problemas em conectores.

B Firmware do acessorio corrompido.

A1204
Temperatura Alta Slot B

Temperatura no acessorio esta elevada.

B Temperatura ao redor do inversor proxima de
60 °C.

F1205
Sobretemperatura Slot B

Acessorio esta com sobretemperatura.

B Temperatura ao redor do inversor acima de 60 °C.

A1206
Desconexao Cabo A do
Enc. Slot B

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1207
Desconexado Cabo A do
Enc. Slot B

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1208
Desconexao Cabo B do
Enc. Slot B

Sinal do encoder nao foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeracgao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1209
Desconexado Cabo B do
Enc. Slot B

Sinal do encoder néo foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeracgado do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1210
Desconexao Cabo Z do
Enc. Slot B

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" & a numeracgdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1211
Desconexao cabo Z do enc.
Slot B

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" & a numeracéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1212
Desconexdo Cabo do Al1
Slot B

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1213
Desconexdo Cabo do Al1
Slot B

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1214
Desconexédo Cabo do Al2
Slot B

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1215
Desconexao Cabo do Al2
Slot B

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1216
Desconexao Cabo do Al3
Slot B

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1217
Desconexao Cabo do Al3
Slot B

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1225
Config. hw Incorreta Sensor
Temp. Slot B

Tipo de sensor selecionado pelas DIP switches do
acessorio diferentes do tipo de sensor configurado
pelos paradmetros.

m DIP switch configurada incorretamente. Verificar
0 guia do acessoério CFW900-TEMP-01.

B Parametro "Tipo Sensor" configurado
incorretamente. Verificar a descrigdo em C5.2.6.1.

A1226
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1227
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

CFW900 | 95



DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS E MANUTENCAO

Protecao / Alarme

Descrigao

Causas Provaveis

A1228
Temperatura Alta no Sensor
1 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta préxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1229
Sobretemperatura do
Sensor 1 Slot B

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragédo do nivel de atuacédo da
protecao.

A1230
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1231
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1232
Temperatura Alta no Sensor
2 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo do
alarme.

F1233
Sobretemperatura do
Sensor 2 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo da
protecao.

A1234
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1235
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1236
Temperatura Alta no Sensor
3 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuacéo do
alarme.

F1237
Sobretemperatura do
Sensor 3 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragédo do nivel de atuacédo da
protecéo.

A1238
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1239
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1240
Temperatura Alta no Sensor
4 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragcédo do nivel de atuacédo do
alarme.

F1241
Sobretemperatura do
Sensor 4 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuacao da
protecao.

A1242
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1243
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1244
Temperatura Alta no Sensor
5 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.
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F1245
Sobretemperatura do
Sensor 5 Slot B

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacédo da
protegao.

A1246
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1247
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot B

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1248
Temperatura Alta no Sensor
6 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragéo do nivel de atuacéo do
alarme.

F1249
Sobretemperatura do
Sensor 6 Slot B

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo da
protecao.

F1300
Acessorio Incompativel
Slot C

Erro durante a atualizagdo de firmware dos
acessorios.

B A versao do firmware do inversor ndo suporta o
acessorio.

B Acessorio desconectado ou perda de
comunicagao durante atualizagdo do firmware.

F1301
Erro de Inicializagao Slot C

Nao foi possivel inicializar um recurso necessario
para o funcionamento do acessorio.

B Recurso ja em uso por outro acessorio. Pode
ser utilizado somente um acessorio de rede de
comunicagao de cada vez.

F1303
Conexao Acessorio Slot C

Perda da comunicagéo com o acessorio.

B Ruido eletromagnético acima do suportado.

B Vibragao acima dos limites suportados causando
problemas em conectores.

B Firmware do acessorio corrompido.

A1304
Temperatura Alta Slot C

Temperatura no acessorio esta elevada.

B Temperatura ao redor do inversor proxima de
60 °C.

F1305
Sobretemperatura Slot C

Acessorio esta com sobretemperatura.

B Temperatura ao redor do inversor acima de 60 °C.

A1306
Desconexdo Cabo A do
Enc. Slot C

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1307
Desconexdo Cabo A do
Enc. Slot C

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1308
Desconexao Cabo B do
Enc. Slot C

Sinal do encoder néo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" & a numeragao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1309
Desconexao Cabo B do
Enc. Slot C

Sinal do encoder nao foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeracado do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1310
Desconexao Cabo Z do
Enc. Slot C

Sinal do encoder nao foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeracao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1311
Desconexao Cabo Z do
Enc. Slot C

Sinal do encoder nao foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeracgado do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1312
Desconexao Cabo do Al1
Slot C

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.
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F1313
Desconexdo Cabo do Al1
Slot C

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1314
Desconexdo Cabo do Al2
Slot C

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1315
Desconexdo Cabo do Al2
Slot C

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1316
Desconexao Cabo do Al3
Slot C

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1317
Desconexao Cabo do Al3
Slot C

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1325
Config. hw Incorreta Sensor
Temp. Slot C

Tipo de sensor selecionado pelas DIP switches do
acessorio diferentes do tipo de sensor configurado
pelos parametros.

m DIP switch configurada incorretamente. Verificar
0 guia do acessoério CFW900-TEMP-01.

B Parametro "Tipo Sensor" configurado
incorretamente. Verificar a descricdoem C5.2.6.1.

A1326
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1327
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1328
Temperatura Alta no Sensor
18Slot C

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo do
alarme.

F1329
Sobretemperatura do
Sensor 1 Slot C

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuacédo da
protecéo.

A1330
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1331
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1332
Temperatura Alta no Sensor
2 8SlotC

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragcédo do nivel de atuacédo do
alarme.

F1333
Sobretemperatura do
Sensor 2 Slot C

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuacao da
protecao.

A1334
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1335
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1336
Temperatura Alta no Sensor
3SlotC

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1337
Sobretemperatura do
Sensor 3 Slot C

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuacéo da
protecéo.
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A1338
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1339
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1340
Temperatura Alta no Sensor
4 Slot C

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1341
Sobretemperatura do
Sensor 4 Slot C

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo da
protecao.

A1342
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1343
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1344
Temperatura Alta no Sensor
58Slot C

Temperatura medida pelo sensor esta préoxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1345
Sobretemperatura do
Sensor 5 Slot C

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo da
protecéo.

A1346
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1347
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot C

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1348
Temperatura Alta no Sensor
6 Slot C

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1349
Sobretemperatura do
Sensor 6 Slot C

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo da
protecao.

F1400
Acessorio Incompativel
Slot D

Erro durante a atualizagdo de firmware dos
acessorios.

B A versao do firmware do inversor ndo suporta o
acessorio.

B Acessorio desconectado ou perda de
comunicacgao durante atualizagdo do firmware.

F1401
Erro de Inicializagdo Slot D

Nao foi possivel inicializar um recurso necessario
para o funcionamento do acessorio.

B Recurso ja em uso por outro acessorio. Pode
ser utilizado somente um acessorio de rede de
comunicacgao de cada vez.

F1403
Conexao Acessorio Slot D

Perda da comunicagéo com o acessorio.

B Ruido eletromagnético acima do suportado.

m Vibragao acima dos limites suportados causando
problemas em conectores.

B Firmware do acessorio corrompido.

A1404
Temperatura Alta Slot D

Temperatura no acessorio esta elevada.

B Temperatura ao redor do inversor proxima de
60 °C.

F1405
Sobretemperatura Slot D

Acessorio estd com sobretemperatura.

B Temperatura ao redor do inversor acima de 60 °C.

A1406
Desconexao Cabo A do
Enc. Slot D

Sinal do encoder n&o foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
®m Encoder sem alimentagao.
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F1407
Desconexdo Cabo A do
Enc. Slot D

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1408
Desconexdo Cabo B do
Enc. Slot D

Sinal do encoder néo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" € a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1409
Desconexdo Cabo B do
Enc. Slot D

Sinal do encoder néo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" € a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1410
Desconexéo Cabo Z do
Enc. Slot D

Sinal do encoder néo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" & a numeragao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentacgao.

F1411
Desconexao Cabo Z do
Enc. Slot D

Sinal do encoder nao foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" & a numeragao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagéo.

A1412
Desconexéo Cabo do Al1
Slot D

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1413
Desconexao Cabo do Al1
Slot D

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1414
Desconexao Cabo do Al2
Slot D

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1415
Desconexao Cabo do Al2
Slot D

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1416
Desconexao Cabo do Al3
Slot D

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1417
Desconexdo Cabo do Al3
Slot D

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1425
Config. hw Incorreta Sensor
Temp. Slot D

Tipo de sensor selecionado pelas DIP switches do
acessorio diferentes do tipo de sensor configurado
pelos parametros.

m DIP switch configurada incorretamente. Verificar
o guia do acessério CFW900-TEMP-01.

B Parametro "Tipo Sensor" configurado
incorretamente. Verificar a descricdo em C5.2.6.1.

A1426
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1427
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1428
Temperatura Alta no Sensor
1 Slot D

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1429
Sobretemperatura do
Sensor 1 Slot D

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo da
protecgéo.

A1430
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1431
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.
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A1432
Temperatura Alta no Sensor
2 SlotD

Temperatura medida pelo sensor esta préxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1433
Sobretemperatura do
Sensor 2 Slot D

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo da
protecao.

A1434
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1435
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1436
Temperatura Alta no Sensor
3 SlotD

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo do
alarme.

F1437
Sobretemperatura do
Sensor 3 Slot D

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo da
protecao.

A1438
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1439
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1440
Temperatura Alta no Sensor
4 Slot D

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1441
Sobretemperatura do
Sensor 4 Slot D

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo da
protecéo.

A1442
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1443
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1444
Temperatura Alta no Sensor
5 SlotD

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1445
Sobretemperatura do
Sensor 5 Slot D

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo da
protecao.

A1446
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1447
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot D

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1448
Temperatura Alta no Sensor
6 Slot D

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.
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F1449
Sobretemperatura do
Sensor 6 Slot D

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo da
protecao.

F1500
Acessorio Incompativel
Slot E

Erro durante a atualizagdo de firmware dos
acessorios.

B A versao do firmware do inversor ndo suporta o
acessorio.

B Acessoério desconectado ou perda de
comunicacgao durante atualizagdo do firmware.

F1501
Erro de Inicializagdo Slot E

Nao foi possivel inicializar um recurso necessario
para o funcionamento do acessorio.

B Recurso ja em uso por outro acessorio. Pode
ser utilizado somente um acessorio de rede de
comunicagao de cada vez.

F1503
Conexao Acessorio Slot E

Perda da comunicagédo com o acessorio.

® Ruido eletromagnético acima do suportado.

B Vibragao acima dos limites suportados causando
problemas em conectores.

B Firmware do acessorio corrompido.

A1504
Temperatura Alta Slot E

Temperatura no acessorio esta elevada.

B Temperatura ao redor do inversor proxima de
60 °C.

F1505
Sobretemperatura Slot E

Acessorio estd com sobretemperatura.

B Temperatura ao redor do inversor acima de 60 °C.

A1506
Desconexéo Cabo A do
Enc. Slot E

Sinal do encoder ndo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeracdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1507
Desconexao Cabo A do
Enc. Slot E

Sinal do encoder néao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

m Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1508
Desconexao Cabo B do
Enc. Slot E

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" & a numeracao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1509
Desconexdo Cabo B do
Enc. Slot E

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" é a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1510
Desconexdo Cabo Z do
Enc. Slot E

Sinal do encoder néo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" é a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1511
Desconexdo Cabo Z do
Enc. Slot E

Sinal do encoder néo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" € a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1512
Desconexéo Cabo do Al1
Slot E

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1513
Desconexéo Cabo do Al1
Slot E

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1514
Desconexao Cabo do Al2
Slot E

Sinal da entrada analégica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1515
Desconexao Cabo do Al2
Slot E

Sinal da entrada analégica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1516
Desconexao Cabo do Al3
Slot E

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1517
Desconexao Cabo do Al3
Slot E

Sinal da entrada analdgica configurada em modo
corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.
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F1525
Config. hw Incorreta Sensor
Temp. Slot E

Tipo de sensor selecionado pelas DIP switches do
acessorio diferentes do tipo de sensor configurado
pelos parametros.

m DIP switch configurada incorretamente. Verificar
o guia do acessério CFW900-TEMP-01.

B Parametro "Tipo Sensor" configurado
incorretamente. Verificar a descricdo em C5.2.6.1.

A1526
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1527
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1528
Temperatura Alta no Sensor
1 Slot E

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragéo do nivel de atuacéo do
alarme.

F1529
Sobretemperatura do
Sensor 1 Slot E

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo da
protecao.

A1530
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1531
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1532
Temperatura Alta no Sensor
2 SlotE

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1533
Sobretemperatura do
Sensor 2 Slot E

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragao do nivel de atuacéo da
protecéo.

A1534
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1535
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1536
Temperatura Alta no Sensor
3 SlotE

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

m Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1537
Sobretemperatura do
Sensor 3 Slot E

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

A1538
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1539
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1540
Temperatura Alta no Sensor
4 Slot E

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1541
Sobretemperatura do
Sensor 4 Slot E

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo da
protecéo.
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A1542
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1543
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1544
Temperatura Alta no Sensor
5 Slot E

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragcédo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1545
Sobretemperatura do
Sensor 5 Slot E

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragéo do nivel de atuacédo da
protecao.

A1546
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1547
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot E

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1548
Temperatura Alta no Sensor
6 Slot E

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1549
Sobretemperatura do
Sensor 6 Slot E

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo da
protecéo.

F1600
Acessorio Incompativel
Slot F

Erro durante a atualizacdo de firmware dos
acessorios.

B A versao do firmware do inversor ndo suporta o
acessorio.

B AcessoOrio desconectado ou perda de
comunicagao durante atualizagao do firmware.

F1601
Erro de Inicializagdo Slot F

Nao foi possivel inicializar um recurso necessario
para o funcionamento do acessoério.

B Recurso ja em uso por outro acessorio. Pode
ser utilizado somente um acessorio de rede de
comunicagao de cada vez.

F1603
Conexao Acessorio Slot F

Perda da comunicagado com o acessorio.

B Ruido eletromagnético acima do suportado.

B Vibragao acima dos limites suportados causando
problemas em conectores.

B Firmware do acessorio corrompido.

A1604
Temperatura Alta Slot F

Temperatura no acessorio esta elevada.

B Temperatura ao redor do inversor proxima de
60 °C.

F1605
Sobretemperatura Slot F

Acessorio estd com sobretemperatura.

B Temperatura ao redor do inversor proxima de
60 °C.

A1606
Desconexéo Cabo A do
Enc. Slot F

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1607
Desconexéo Cabo A do
Enc. Slot F

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1608
Desconexao Cabo B do
Enc. Slot F

Sinal do encoder néo foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeragao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao

F1609
Desconexao Cabo B do
Enc. Slot F

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" & a numeracgdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

m Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.
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A1610
Desconexdo Cabo Z do
Enc. Slot F

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" é a numeragao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1611
Desconexdo Cabo Z do
Enc. Slot F

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" &€ a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1612
Desconexao Cabo do Al1
Slot F

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1613
Desconexao Cabo do Al1
Slot F

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1614
Desconexao Cabo do Al2
Slot F

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1615
Desconexao Cabo do Al2
Slot F

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1616
Desconexao Cabo do Al3
Slot F

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1617
Desconexao Cabo do Al3
Slot F

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor
que 2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1625
Config. hw Incorreta Sensor
Temp. Slot F

Tipo de sensor selecionado pelas DIP switches do
acessorio diferentes do tipo de sensor configurado
pelos parédmetros.

m DIP switch configurada incorretamente. Verificar
0 guia do acessoério CFW900-TEMP-01.

B Parametro "Tipo Sensor" configurado
incorretamente. Verificar a descricdo em C5.2.6.1.

A1626
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1627
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1628
Temperatura Alta no Sensor
1 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1629
Sobretemperatura do
Sensor 1 Slot F

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo da
protecao.

A1630
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1631
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1632
Temperatura Alta no Sensor
2 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta préoxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1633
Sobretemperatura do
Sensor 2 Slot F

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo da
protecéo.

A1634
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.
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F1635
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1636
Temperatura Alta no Sensor
3 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragédo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1637
Sobretemperatura do
Sensor 3 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacédo da
protecao.

A1638
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.
B Sensor em curto-circuito.
B Sensor posicionado em ambiente com

temperatura extremamente baixa.

F1639
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1640
Temperatura Alta no Sensor
4 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo do
alarme.

F1641
Sobretemperatura do
Sensor 4 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragédo do nivel de atuacédo da
protecéo.

A1642
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1643
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1644
Temperatura Alta no Sensor
5 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragcédo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1645
Sobretemperatura do
Sensor 5 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuacéo da
protecao.

A1646
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1647
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot F

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1648
Temperatura Alta no Sensor
6 Slot F

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1649
Sobretemperatura do
Sensor 6 Slot F

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo da
protecéo.

F1700
Acessorio Incompativel
Slot G

Erro durante a atualizagdo de firmware dos
acessorios.

B A versao do firmware do inversor ndo suporta o
acessorio.

B AcessoOrio desconectado ou perda de
comunicagao durante atualizagédo do firmware.

F1701
Erro de Inicializagdo Slot G

Nao foi possivel inicializar um recurso necessario
para o funcionamento do acessorio.

B Recurso ja em uso por outro acessorio. Pode
ser utilizado somente um acessorio de rede de
comunicagao de cada vez.

F1703
Conexao Acessorio Slot G

Perda da comunicagado com o acessorio.

B Ruido eletromagnético acima do suportado.

B Vibragao acima dos limites suportados causando
problemas em conectores.

B Firmware do acessorio corrompido.

106 | CFW900




DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS E MANUTENCAO

Protecao / Alarme

Descrigao

Causas Provaveis

A1704
Temperatura Alta Slot G

Temperatura no acessorio esta elevada.

B Temperatura ao redor do inversor proxima de
60 °C.

F1705
Desconexdo Cabo A do
Enc. Slot G

Acessorio esta com sobretemperatura.

B Temperatura ao redor do inversor acima de 60 °C.

A1706
Desconexdo Cabo A do
Enc. Slot G

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragéo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1707
Desconexéo Cabo A do
Enc. Slot G

Sinal do encoder néo foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, sendo

n" a numeragdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentacgao.

A1708
Desconexado Cabo B do
Enc. Slot G

Sinal do encoder nao foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeracado do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1709
Desconexao Cabo B do
Enc. Slot G

Sinal do encoder nao foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeracgao do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1710
Desconexao Cabo Z do
Enc. Slot G

Sinal do encoder néao foi detectado.

Obs.:

Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde
"n" é a numeracgado do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
® Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

F1711
Desconexao Cabo Z do
Enc. Slot G

Sinal do encoder nao foi detectado.
Obs.:
Pode ser desabilitado ajustando C5.n.5.2, onde

n" & a numeracgdo do slot onde esta instalado o
acessorio.

B Cabo de sinal rompido ou desconectado.
B Erro na conexao do encoder.
B Encoder sem alimentagao.

A1712
Desconexao Cabo do Al1
Slot G

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1713
Desconexdo Cabo do Al1
Slot G

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1714
Desconexdo Cabo do Al2
Slot G

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1715
Desconexédo Cabo do Al2
Slot G

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

A1716
Desconexao Cabo do Al3
Slot G

Sinal da entrada analdgica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

m Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1717
Desconexao Cabo do Al3
Slot G

Sinal da entrada analégica configurada em modo

corrente esta fora da faixa 4 a 20 mA.

B Cabo da Al rompido (o valor lido ficou menor que
2 mA durante 5 segundos).
B Mau contato na conexao do sinal aos bornes.

F1725
Config. hw Incorreta Sensor
Temp. Slot G

Tipo de sensor selecionado pelas DIP switches do
acessorio diferentes do tipo de sensor configurado
pelos parametros.

m DIP switch configurada incorretamente. Verificar
o guia do acessoério CFW900-TEMP-01.

B Parametro "Tipo Sensor" configurado
incorretamente. Verificar a descricdo em C5.2.6.1.

A1726
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1727
Erro no Sensor de
Temperatura 1 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1728
Temperatura Alta no Sensor
1 Slot G

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.
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F1729
Sobretemperatura do
Sensor 1 Slot G

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo da
protecao.

A1730
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1731
Erro no Sensor de
Temperatura 2 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1732
Temperatura Alta no Sensor
2 8Slot G

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragcéo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1733
Sobretemperatura do
Sensor 2 Slot G

Temperatura medida pelo sensor esta acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo da
protecao.

A1734
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1735
Erro no Sensor de
Temperatura 3 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1736
Temperatura Alta no Sensor
3 Slot G

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuagéo do
alarme.

F1737
Sobretemperatura do
Sensor 3 Slot G

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo da
protecéo.

A1738
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1739
Erro no Sensor de
Temperatura 4 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1740
Temperatura Alta no Sensor
4 Slot G

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragédo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1741
Sobretemperatura do
Sensor 4 Slot G

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

® Erro de configuragcédo do nivel de atuacédo da
protecao.

A1742
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot G

Valor medido pelo sensor de temperatura fora da
faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1743
Erro no Sensor de
Temperatura 5 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

m Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1744
Temperatura Alta no Sensor
5 Slot G

Temperatura medida pelo sensor esta proxima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragdo do nivel de atuagéo do
alarme.

F1745
Sobretemperatura do
Sensor 5 Slot G

Temperatura medida pelo sensor estd acima do
limite.

B Equipamento monitorado com temperatura
elevada.

B Erro de configuragao do nivel de atuacéo da
protecéo.
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A1746
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

F1747
Erro no Sensor de
Temperatura 6 Slot G

O valor medido pelo sensor de temperatura esta
fora da faixa esperada.

B Cabo do sensor rompido.

B Sensor em curto-circuito.

B Sensor posicionado em ambiente com
temperatura extremamente baixa.

A1748 Temperatura medida pelo sensor esta proxima do | ® Equipamento monitorado com temperatura

Temperatura Alta no Sensor | limite. elevada.

6 Slot G ® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo do
alarme.

F1749 Temperatura medida pelo sensor estd acima do|® Equipamento monitorado com temperatura

Sobretemperatura do limite. elevada.

Sensor 6 Slot G ® Erro de configuragdo do nivel de atuacdo da
protecao.

6.4 SOLUGCAO DOS PROBLEMAS MAIS FREQUENTES

Tabela 6.2: Solugbes dos problemas mais frequentes

Problema

Ponto a Ser Verificado

Acao Corretiva

Motor néo gira

Fiagao errada

1. Verificar todas as conexdes de poténcia e comando. Por exemplo, as en-
tradas digitais DIx programadas como Gira/Para, Habilita Geral, ou sem erro
externo devem estar ativadas

Referéncia analdgica (se
utilizada)

1. Verificar se o sinal externo esta conectado apropriadamente
2. Verificar o estado do potencidmetro de controle (se utilizado)

Programacéo errada

1. Verificar se os parametros estdo com os valores corretos para a aplicagcao

Falha

1. Verificar se o inversor ndo esta bloqueado devido a uma condigao de falha
2. Verificar se ndo existe curto-circuito entre os bornes da fonte de 24 Vcc

Motor tombado ("motor
stall"

1. Reduzir sobrecarga do motor
2. Aumentar/reduzir C3.2.1.1 (V/F) ou C3.3.5.1.2, C3.3.5.1.3, C3.3.5.14 ¢
C3.3.5.1.5 (controle vetorial)

Velocidade do motor varia
(flutua)

Conexdes frouxas

1. Bloquear o inversor, desligar a alimentagéo e apertar todas as conexdes
2. Checar o aperto de todas as conexdes internas do inversor

Potencidmetro de
referéncia com defeito

1. Substituir potencidémetro

Variagao da referéncia
analogica externa

1. Identificar o motivo da variagéo. Se o motivo for ruido elétrico, utilize cabos
blindados ou afastar da fiagdo de poténcia ou comando

Parametros mal
ajustados (controle
vetorial)

1. Verificar parametros C2.2.2 e C2.2.4
2. Consultar manual de programagao

Velocidade do motor muito alta
ou muito baixa

Programacgao errada
(limites da referéncia)

1. Verificar se o contetido de C4.3.1.1.1 (velocidade minima) e de C4.3.1.1.2
(velocidade maxima) estdo de acordo com o motor e a aplicagéo

Sinal de controle da
referéncia analdgica (se
utilizada)

1. Verificar o nivel do sinal de controle da referéncia
2. Verificar programacéo de ganhos e offset

Dados de placa do
motor

1. Verificar se o motor utilizado esta de acordo com o necessario para a
aplicacéo

Motor néo atinge a velocidade
nominal, ou a velocidade
comega a oscilar quando
proximo da velocidade nominal
(Controle Vetorial)

Programacgao

1. Verificar parametros C2.2.2 e C3.3.7.1

Display apagado

Conexdes da HMI

1. Verificar as conexdes da HMI externa ao inversor

Tenséo de alimentagéo

1. Valores nominais devem estar dentro dos limites determinados a seguir:
Alimentagéo 200-240 Vca: - Min: 187 Vca
- Max: 253 Vca
Alimentagéo 380-480 Vca: - Min: 323 Vca
- Max: 528 Vca
Alimentagéo 500-600 Vca: - Min: 425 Vca
- Max: 660 Vca
Alimentagéo 660-690 Vca: - Min: 561 Vca
- Max: 759 Vca

Fusivel(is) da
alimentacgao aberto(s)

1. Substituicdo do(s) fusivel(is)

Velocidade do motor baixa

e S1.1.4=C3.3.5.1.2 0u
C3.3.5.1.30u C3.3.5.1.4 ou
C3.3.5.1.5 (motor em limitagao
de torque), para C3.1.1 =2
(vetorial com encoder)

Sinais do encoder
invertidos ou conexdes
de poténcia invertidas

1.Verificar se os sinais A, A, B, B estdo conectados corretamente no CFW900-
IOS (item Item 3.2.6 Conexdes de Controle na pagina 63) ou no acessorio
de entradas para encoder incremental (ver manual do CFW900-ENC-01). Se
os sinais estiverem corretos, troque a ligagao das duas fases de saida entre
si. PorexemploU eV
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6.5 DADOS PARA CONTATO COM A ASSISTENCIA TECNICA
Para consultas ou solicitagdo de servigos, é importante ter em méaos os seguintes dados:
= Modelo do inversor.

= Numero de série e data de fabricagdo da etiqueta de identificagdo do produto (consulte a Secado 2.3.1
Etiquetas de Identificagéo na pagina 16).

= Versao de software instalada (consulte o pardmetro S1.2.1).

m Dados da aplicagao e da programacao efetuada.

6.6 MANUTENGAO PREVENTIVA

PERIGO!

m Sempre desconecte a alimentagdo geral antes de tocar em qualquer componente elétrico
associado ao inversor.

m Altas tensbes podem estar presentes mesmo apos a desconexao da alimentagéo. Por isso,
aguarde pelo menos 10 minutos para a descarga completa dos capacitores da poténcia.

m Sempre conecte a carcaga do equipamento ao terra de protecéo (PE) no ponto adequado
para isto.

ATENCAO!

& Os cartbes eletrénicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica. Nao toque
diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario, toque antes na carcacga
metalica aterrada ou utilize pulseira de aterramento adequada.

N&o execute nenhum ensaio de tenséo aplicada ao inversor: caso seja necessario, consulte a WEG.

Quando instalados em ambiente e condi¢gdes de funcionamento apropriado, os inversores requerem pequenos
cuidados de manutencao. A Tabela 6.3 na pagina 110 lista os principais procedimentos e intervalos para
manutengao de rotina. A Tabela 6.4 na pagina 111 lista as inspe¢des sugeridas no produto a cada 6 meses,
depois de colocado em funcionamento.

Tabela 6.3: Manutencg&do preventiva

Manutengao Intervalo Instrugoes
Troca dos ventiladores Ap6s 50.000 horas de Procedimento de troca de acordo com Figura 6.1 na
operagao M pagina 111, Figura 6.2 na pagina 112, Figura 6.3 na
pagina 112 e Figura 6.4 na pagina 112
Troca da bateria do cartao AUI A cada 10 anos Consulte o Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAOQ na
pagina 18
Capacitores Se o inversor estiver A cada ano, contado a partir da|Alimentar inversor com tensao nominal (conforme
Eletroliticos estocado (sem uso): data de fabricagéo informada |Tabela 8.1 na pagina 116) por 1 hora no minimo.
"reforming" na etiqueta de identificagéo Apds, desenergizar e esperar no minimo 24 horas
do inversor. (consulte a antes de utilizar o inversor (reenergizar).
Secao 2.3.1 Etiquetas de
Identificacdo na pagina 16)
Inversor em uso: troca A cada 10 anos Contatar a assisténcia técnica da WEG

(1) ) Os inversores sé@o programados na fabrica para controle automatico dos ventiladores (C1.5.1 = 2), de forma que estes somente séo ligados quando ha
aumento da temperatura do dissipador. O numero de horas de operacéo dos ventiladores ira depender, portanto, das condi¢cdes de operagéo (corrente do
motor, frequéncia de saida, temperatura do ar de refrigeragéo, etc). O inversor registra no parametro D3.3 o niumero de horas que o ventilador permaneceu
ligado.
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Tabela 6.4: Inspe¢bes periodicas a cada 6 meses

ventilagéo

Componente Anormali-dade Acao corretiva
Terminais, conectores Parafusos frouxos Aperto
Conectores frouxos
Ventiladores/sistema de Sujeira nos ventiladores Limpeza

Ruido acustico anormal

Ventilador parado

Vibragéo anormal

Poeira nos filtros de ar dos painéis

Substituir ventilador. Consultar Figura 6.1 na
pagina 111 até Figura 6.4 na pagina 112

Proceder na sequéncia inversa para montagem de
um novo ventilador

Verificar conexdes dos ventiladores

Cartbes de circuito impresso Acumulo de poeira, 6leo, umidade, etc Limpeza
Odor Substituicdo

Médulo de poténcia/conexdes |Acumulo de poeira, 6leo, umidade etc Limpeza

de poténcia Parafusos de conex&o frouxos Aperto

Capacitores do barramento CC |Descoloragdo/ odor / vazamento eletrolito Substituicao

(Circuito In-termediario) Valvula de seguranca expandida ou rompida
Dilatagédo da carcaga

Resistores de poténcia Descoloragéao Substituicdo
Odor

Dissipador Acumulo de poeira Limpeza Limpeza
Sujeira

6.7 INSTRUGOES DE LIMPEZA

Quando necessario limpar o inversor, siga as instrugdes:

Sistema de ventilagao:

= Seccione a alimentagéo do inversor e aguarde 10 minutos.

® Remova o p6 depositado nas entradas de ventilagdo usando uma escova plastica ou uma flanela.

m Remova o p6 acumulado sobre as pas do ventilador utilizando ar comprimido.

Cartoes eletronicos:

= Seccione a alimentagéo do inversor e aguarde 10 minutos.

= Retire a tampa plastica conforme apresentado no Capitulo 3 INSTALACAO E CONEXAO na pégina 18.

m Remova o pé acumulado sobre os cartdes utilizando uma escova antiestatica e/ou pistola de ar comprimido

ionizado.

m Utilize sempre pulseira de aterramento

Para remocéo e reinstalagdo do ventilador das mecanicas A, B, C e D siga os passos apresentados na Figura
6.1 na pagina 111 e na Figura 6.2 na pagina 112.

(a) Liberagao das travas

(b) Remocgao do ventilador

(c) Desconexao do cabo

Figura 6.1: (a) a (c) Remocgéo do ventilador do dissipador (mecénicas A, B, C e D)
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(a) Conexao do cabo (b) Encaixe do ventilador
Figura 6.2: (a) e (b) Instalagao do ventilador (mecéanicas A, B, C e D)

Para remover e reinstalar o ventilador dos modelos CFW900D80P0T6, CFW900D85P0T6 e todos os modelos
das mecanicas E, F, G e H, siga os passos mostrados na Figura 6.3 na pagina 112 e na Figura 6.4 na pagina
112.

(a) Liberagao do ventilador (b) Remogao do ventilador (c) Desconexéao do cabo
Figura 6.3: (a) a (c) Remocgé&o do ventilador do dissipador (mecénicas E, F, G e H)

(a) Conexao do cabo (b) Encaixe do ventilador

Figura 6.4: (a) e (b) Instalagao do ventilador (mecénicas E, F, G e H)
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7 ACESSORIOS
7.1 LISTA DE ACESSORIOS

Os acessorios sao recursos de hardware que podem ser adicionados ao inversor para expandir as possiveis
aplicagdes do produto. Assim, todos os modelos da linha CFW900 podem ser equipados com acessorios
listados na Tabela 7.1 na pagina 113 e podem ser intercambiaveis entre todas as mecanicas com excegao
dos kits de grau de protecao (UL type 1 e IP21) e para montagem em flange. Para mais informacgdes a respeito
da instalac&o e uso dos acessoérios, acesse 0s guias disponiveis no site da WEG : www.weg.net.

Tabela 7.1: Acessorios disponiveis

Item WEG | Nome | Descrigido
Acessorios de controle para instalacao nos slots A até G " Slots Ocupados
15691379 | CFW900-CCAN-W @ |Mddulo de interface CAN (CANopen/DeviceNet) 1

15691256 CFW900-ENC-01 Méodulo para conexao de encoder incremental com sinal de até 310 kHz
15691117 CFW900-I0AI-01 Mdédulo com 3 entradas analdgicas e 2 saidas analdgicas isoladas
15691249 CFW900-10D-01 Maédulo com 8 entradas digitais isoladas e 8 saidas digitais isoladas
15691251 CFW900-REL-01 Moédulo com 3 saidas digitais a relé (1 unidade fornecida por padrao)
15691253 CFW900-TEMP-01 Mdédulo com 6 entradas isoladas para sensores do tipo PTC/PT100/PT1000
17143201 | CFW900-CECAT-N @ |Mddulo de interface EtherCAT

17143199 | CFW900-CPNT-IRT-N ® |Mdédulo de interface Profinet

17143198 | CFW900-CPDP-N @ |Médulo de interface Profibus

HMI avulsa, moldura e cabos para HMI externa

15691113 CFW900-HMI-BLT HMI com interface bluetooth (Avulsa)(padrédo para opgéo B)®

15690771 CFW900-HMI HMI (Avulsa)®

15756246 CFW900-RHMIF Kit moldura para HMI remota (grau de protecédo IP65/ UL Type 12)
15692985 | CFW900-CCHMIR01M |Cabo serial para HMI remota 1 m

15693038 | CFW900-CCHMIR02M |Cabo serial para HMI remota 2 m

15693040 | CFW900-CCHMIRO3M |[Cabo serial para HMI remota 3 m

15693042 | CFW900-CCHMIRO5M [Cabo serial para HMI remota 5 m

15693044 | CFW900-CCHMIRO7M [Cabo serial para HMI remota 7,5 m

15693045 | CFW900-CCHMIR10M [Cabo serial para HMI remota 10 m

Diversos

15692737 CFW900-4SLOTS Backplane com 4 slots (A até D) para a conexdo de acessorios (fornecido por padrao)
15692736 CFW900-7SLOTS Backplane com 7 slots (A até G) para a conexao de acessorios

wlwlwlalalalala

15756311 CFW900-KN1A Kit Nema1 para a mecanica A®

15757498 CFW900-KN1B Kit Nema1 para a mecénica B ®

15757502 CFW900-KN1C Kit Nema1 para a mecanica C®

15757538 CFW900-KN1D Kit Nema1 para a mecéanica D ®

15757540 CFW900-KN1E Kit Nema1 para a mecanica E®

16240897 CFW900-1P21A Kit IP21 para a mecéanica A ©®

16241128 CFW900-1P21B Kit IP21 para a mecéanica B®

16241129 CFW900-IP21C Kit IP21 para a mecéanica C ©®

16241130 CFW900-1P21D Kit IP21 para a mecanica D ©®

15757541 CFW900-IP21E Kit IP21 para a mecanica E ©

16500977 CFW900-IP21F Kit IP21 para a mecénica F ©

16773112 CFW900-1P21G Kit IP21 para a mecanica G ©

16773114 CFW900-IP21H Kit IP21 para a mecanica H®

16451365 CFW900-KMFA Kit para montagem em flange da mecanica A
16451438 CFW900-KMFB Kit para montagem em flange da mecéanica B

16451440 CFW900-KMFC Kit para montagem em flange da mecanica C

16451445 CFW900-KMFD Kit para montagem em flange da mecéanica D

16451447 CFW900-KMFE Kit para montagem em flange da mecéanica E

16852713 CFW900-KMFF Kit para montagem em flange da mecénica F

16852714 CFW900-KMFG Kit para montagem em flange da mecéanica G

16852715 CFW900-KMFH Kit para montagem em flange da mecéanica H

17634599 CFW900-KDF-01 Kit de dutos flexiveis (kit de admiss&o) para as mecanicas E, F, Ge H
17634601 CFW900-KDF-02 Kit de dutos flexiveis (kit de exaustdo) para as mecéanicas E, F, Ge H
16888205 CFW900-KME-01 Kit de montagem extraivel para mecanica E

16888207 CFW900-KMF-01 Kit de montagem extraivel para mecanica F

16888308 CFW900-KMG-01 Kit de montagem extraivel para mecanica G

16888309 CFW900-KMH-01 Kit de montagem extraivel para mecanica H

16352814 SDC-8GB Cartao MicroSD 8GB com temperatura industrial

(1) Os acessorios de controle podem ser instalados em qualquer slot disponivel. Salvo excegdes explicitamente listadas, até 7 acessoérios do mesmo tipo
podem ser utilizados.

(2) S6 é possivel utilizar um moédulo de comunicagdo CFW900-CCAN-W por inversor.

(3) S6 é possivel utilizar um acessério Anybus por inversor, independente do tipo de rede de comunicag&o.

(4) Para conexdo da HMI remota deve ser utilizado cabo D-Sub9 (DB-9) macho e fémea com conexdes pino a pino. Comprimento maximo conforme Tabela
8.17 na pagina 135.

(5) Para mais detalhes consulte os Item 8.5.13 Mecéanicas A, B e C com Kit UL Type 1 na pagina 151 e ltem 8.5.14 Mecanicas D e E com Kit UL Type 1 na pagina 152.
(6) Para mais detalhes consulte os Item 8.5.10 Mecanicas A, B e C com Kit IP21 na pagina 147 e Item 8.5.12 Mecanicas G e H com Kit IP21 na pagina 150.
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Tabela 7.2: Consumo dos acessorios

Consumo
Modelo (o)

CFW900-CCAN-W 0,00 A
CFW900-ENC-01 0,20A
CFW900-10AI-01 0,10A
CFW900-10D-01 0,00 A
CFW900-REL-01 0,05 A
CFW900-TEMP-01 0,05 A
CFW900-CECAT-N 0,05 A
CFW900-CPNT-IRT-N 0,05A
CFW900-CPDP-N 0,05 A

(1) "n" indica o slot no qual o acessorio sera conectado.

7.2 SUBSTITUIGAO DO BACKPLANE

Os acessorios de controle sdo montados nos slots do backplane. Os slots s&o intercambiaveis, sendo que
qualquer acessorio pode ser montado em qualquer slot e em qualquer quantidade (com excegao dos acessorios
de redes de comunicagao, que sao limitados a um de cada tipo por inversor). Por padrédo o CFW900 é fornecido
com o backplane CFW900-4SLOTS, que permite a instalagdo de até 4 acessorios (slots A até D). E possivel
substituir o CFW900-4SLOTS pelo CFW900-7SLOTS, que expande a conexao até 7 acessorios, seguindo
0s passos da Figura 7.1 na pagina 114.

ERERERERENI
FRERERERERE

(a) Pressione a presilha que prende o CFW900- (b) Puxe o CFW900-4SLOTS conforme indicado e
4SLOTS retire-o do produto

(c) Posicione o CFW900-7SLOTS conforme (d) Certifique-se que ocorreu o travamento do
mostrado na figura e empurre no sentido apontado CFW900-7SLOTS

Figura 7.1: (a) a (d) Troca do CFW900-4SLOTS pelo CFW900-7SLOTS
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7.3 INSTALAGAO DO ACESSORIO DE CONTROLE

Os acessorios de controle séo incorporados de forma simples e rapida ao inversor usando o conceito "Plug
and Play". Estes podem ser solicitados separadamente e serdo enviados em embalagem prépria contendo
os componentes e manuais com instrugdes detalhadas para operagédo e sua programagao. Quando um
acessorio € conectado ao inversor, o circuito de controle identifica o modelo e informa o cédigo do acessorio
conectado. Eles devem apenas ser instalados ou alterados com o inversor desenergizado, seguindo os passos
apresentados abaixo e exemplificados na Figura 7.2 na pagina 115.

1. Retire a HMI da parte frontal do inversor.

2. Retire os dois parafusos e desencaixe a tampa frontal.

3. Encaixe o acessorio em um dos slots disponiveis no backplane. (A)

4. Fixe o parafuso de aterramento. (B)

5. Realize as conexdes no conector plug-in e encaixe-o no acessorio. (C)

6. Conecte a blindagem do cabo na chapa de aterramento utilizando abracadeiras metalicas. (D)

7. Cole as etiquetas de identificagao (fornecidas com o backplane) no acessorio e no conector plug-in. (E)

8. Recoloque a tampa frontal e a HMI.

9. Energize o CFW900 e verifique se o acessorio foi identificado corretamente no parametro S1.4.n.1, onde
"n" indica o slot no qual o acessorio foi conectado.

Figura 7.2: Instalagdo do acessério
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8 ESPECIFICAGCOES TECNICAS

8.1 DADOS DE POTENCIA DO INVERSOR

8.1.1 Entrada

Tabela 8.1: Caracteristicas de entrada do inversor

Cédigo Inteligente do Inversor - Itens "IV'E

v guﬁxo Ng" de Fases e Tensao Nominal B2 12 i s 16
Alimentagao CA
Numero de fases (entrada) 1ou3 3 3 3 3
Tens&o nominal de entrada (Vin) 200 ...240 | MecA, B e C: 200...240 Vrms | 380...480 500...600 | 500...690

Vrms Mec D, E e F: 208...240 Vrms Vrms Vrms Vrms
Tolerancia da tenséo de entrada -15% +10 % M“é':%’A’EBeeF:C_:{;50/:/:_:100;0/0“) _1150(ZZ+ _11SOZZ+ -1150(ZZ+
Frequéncia de entrada 50/60 Hz (faixa: 48 ... 63 Hz)
Desequilibrio entre fases < 3 % entre as tensdes de linha
Sobretensodes / transientes Categoria Ill (EN 61010 / IEC61800-5-1 / UL61800-5-1)
Corrente nominal de entrada
B Alimentagao trifasica 1,1 x lo,nom lo,nom lo,nom lo,nom lo,nom
m Alimentagdo monofasica 2,06 x - - - -
lo,nom
Valor tipico do fator de poténcia do inversor @
® Alimentacgao trifasica 0,77 0,93
® Alimentagéo monofasica 0,70 - | - - -
Fator de deslocamento do inversor (cos phi) > 0,98
Valor tipico da distor¢gdo harmonica da corrente de entrada (THDi) @
m Alimentagao trifasica <80 % <40 %
B Alimentag&o monofasica <100 % - - - -
Numero maximo de energizagdes (conexdes L .
na rede) Maximo 1 por minuto
Tipos de rede de alimentagao © Me:tcénica A:TT/TN/IT ™ - (Exceto aterrado por resistor) - slash voltage
Mecénicas B, C, D, E, F, Ge H: TT/ TN/ IT / Delta aterrado - straight voltage @
Alimentagao ©©
Faixa de tenséo de entrada (Vcc) 229...400 Mec A, B e C: 229...400 Vcc 436...800 | 573...1000 | 573...1200
Vce Mec D, E e F: 252...400 Vcc Vce Vce Vce

Corrente nominal de entrada 1,15 x lo,nom
Eficiéncia (classe de eficiéncia) @ IE2 (IEC61800-9-2 / EN50598-2)

(1) Para tensao de entrada na faixa de 208 < Vin < 220 Vrms a tolerancia negativa é de -10 %.
(2) Na condigdo nominal, valido somente para redes de alimentagdo balanceadas.
(3) Para operacdo em redes IT ou aterrada por alta impedancia devem ser seguidas as orientagdes de aterramento conforme Item 3.2.4.1 Redes IT e Delta

Aterrado na pagina 53.

(4) Os niveis de eficiéncia por modelo podem ser consultados no aplicativo "WEG Ecodrive"disponivel para dispositivos Android e iOS.

(5) Para alimentagao CC, é necessario utilizar um circuito de pré-carga externo. Excec¢do: nos inversores CF\WW900 com mecéanicas A (linhas B2, T2 e T4), B
(linhas T2, T4 e T5), C (linhas T2, T4 e T5) e D (linha T6), é possivel conectar o terminal “+” da fonte de alimentagdo CC ao terminal DC+ e o terminal “-” aos
terminais R/L1/L e S/L2/N. Nesse caso, ndo é necessario usar pré-carga externa.

(6) Para aplicagdes com barramento CC comum, favor consultar a WEG.

(7) Inclui as fontes de alimentagao ligadas a terra através de uma resisténcia de alta impedéancia (para limitar a corrente de curto-circuito em relagao a terra).
(8) Para as mecéanicas B e C (T5) e D e E (T2/T4) com kit UL Tipo 1 e para inversores da linha T6 quando alimentados com tensées superiores a 600 V: TT/
TN/IT - (slash voltage rating).
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8.1.2 Saida

Tabela 8.2: Caracteristicas de saida do inversor

Cadigo Inteligente do Inversor - Itens "IV" e
"V" Sufixo N° de Fases e Tensao Nominal B2 12 L6 i 6
Saida do Inversor
m Alimentagao CA trifasica 0..Vin-2%
B Alimentagdo CA monofasica 0..Vin-5%
m Alimentagéo CC 0...Vcc /1,38

Corrente de saida nominal

lo,nom (conforme Tabela 8.5 na pagina 119, Tabela 8.6 na pagina 120, Tabela 8.7

na pagina 121,

pagina 124, Tabela 8.11 na pagina 125 e Tabela 8.12 na pagina 126)

Tabela 8.8 na pagina 122, Tabela 8.9 na pagina 123, Tabela 8.10 na

Frequéncia de saida ™

(caso seja necessaria uma frequéncia de saida maior que 599 Hz, entre em contato
com a WEG — é possivel criar um inversor especial para este caso)

599 Hz para todas as mecénicas

Frequéncia de chaveamento

Mecanicas A...D: 4 kHz (exceto para os modelos CFW900D54P0T6,
CFW900D64P0T6, CFW900D80P0T6 e CFW900D85P0T6 que tém

i @
Nominal (fsw,nom) 4 kHz fsw,nom = 2 kHz)
Mecanicas E, F, G e H: 2 kHz
Mecanicas A...D: 1,5...16 kHz (exceto para a mecanica D da linha T6,
que possui uma faixa de ajuste de 1 a 8 kHz)
Faixa de ajuste ®® 1,5..16 kHz | Mecénica E: 1...8 kHz

Mecanicas F: 1...6 kHz
Mecanicas G e H: 1...7 kHz

Comprimento maximo do cabo

B Sem a necessidade de usar reatancia
de saida

200 m (acima de 100 m é necessario usar modulagdo PWM para cabos longos) ©

® Com reatancia de saida

500 m

B Com filtro senoidal na saida do inversor

5000 m

Comprimento do cabo do motor para
atender a norma IEC 61800-3:2017

0 ... 200 m (blindado conforme IEC60034-25)

(1) Considerando as configuragdes de fabrica (por exemplo, frequéncia de chaveamento nominal), a frequéncia maxima de saida para tamanhos de carcaca
A...D é 500 Hz e para tamanhos de carcaga E...H é 250 Hz. Para operar em uma frequéncia de saida mais alta, a frequéncia de chaveamento deve ser

aumentada.

(2) A frequéncia de chaveamento pode ser reduzida automaticamente devido a sobrecarga de saida do inversor, alta temperatura ambiente, obstrugéo da
circulagéo de ar ao redor do dissipador de calor e/ou operagédo com baixa frequéncia de saida.

(3) Para uma operagdo com frequéncia de chaveamento acima da frequéncia de chaveamento nominal (fsw,nom), é necessario reduzir a corrente de saida
de acordo com a Tabela 8.13 na pagina 129, Tabela 8.14 na pagina 130, Tabela 8.15 na pagina 131 e Tabela 8.16 na pagina 132.

(4) ) Ajustavel em passos de 0,1 kHz.

(5) ) O tipo de modulagéo pode ser modificado no parametro C1.4.1.

8.1.3 Caracteristicas Gerais

Tabela 8.3: Caracteristicas gerais do inversor

Cadigo Inteligente do Inversor - ltens "IV" e "V"

Sufixo N° de Fases e Tensdo Nominal 82 12 i i 6
Frenagem Reostatica
Sim, incluido Mec A, B e C: sim, incluido na versao padrao
IGBT de frenagem na versao Mec D e E: opcional, modelos com sufixo DB
padréo Mec F, G e H: ndo incluido

Filtro RFI

Categoria C3, incluido na verséo padréo

(1) As especificagbes de corrente maxima de frenagem e resisténcia minima do resistor devem ser consultados na Tabela 3.9 na pagina 55.
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8.1.4 Caracteristicas Ambientais e Mecanicas

Tabela 8.4: Caracteristicas ambientais e mecénicas do inversor

A B (o3 D E F G H
Cadigo Inteligente . " " E E o
- " o o
obdriiatiot I - O I P - B R -
Inversor) e ltens "IV" e "V" = i hd o e 2% hd o S 3
(Tens&o de AlimentagZo) o o o = 2 2 o = . =
S &
Temperatur
e e 250700
Temperatura ambiente maxima de operagao sem redugéo da corrente de saida
® Parte traseira @© 50 °C 50 °C 50 °C 50 °C 45 °C 45 °C 45 °C 45 °C
m Parte frontal @ 60 °C 60 °C 60°C® 60°C® 60 °C 55°C 55°C 55°C
Temperatura ambiente maxima de operagédo com redugéo da corrente de saida
B Parte traseira @® 60°C®
m Parte frontal @ 60°C ™
Temperatura ambiente .
minima de operacdo -o0°c
Umidade 5...95 % sem condensagao
Grau de poluigao 2 (EN 50178 / IEC 61800-5-1 / UL 61800-5-1)
Grau de protecéo
Parte traseira IP55 / UL type 12
Parte frontal: ©
- 'Ilr21\(/ﬁrsores com sufixo IP20 / open chassis
B Inversores com sufixo
"21" ou inversores com IP21 / open chassis
sufixo "20" com kit IP21
B Inversores com sufixo
"N1_" ou inversores_com UL type 1
sufixo "20" com kit UL
type 1
HMI instalada em chapa
metalica utilizando-se o IP65 / UL type 12
kit CFW900-RHMIF
. Nominal: 1000 m
Altitude Maxima: 4000 m com fator de redugéo
Vazéao do ventilador do dissipador no ponto de operagéo
B CFM 20 40 130 190 190 220 270 390 700 1020
mi/s 9 19 61 90 90 104 127 184 330 481
B m®min 0,6 1,1 3,7 54 5,4 6,2 7,6 11,0 19,8 28,9
Fiagédo suportada nos bornes de poténcia
B min (mm%AWG) 0,5/20 0,5/20 0,5/20 | Cabo com | 0,5/20 | 0,5/20 | Cabo com | Cabo com | Cabo com | Cabo com
terminal terminal terminal terminal terminal
M8 de M10 de M10 de M12 de M12 de
B max (mm%AWG) 6/10 16/6 35/2 largura 35/2 | 35/2 largura largura largura largura
maxima maxima maxima maxima maxima
24 mm 30 mm 30 mm 33 mm 33 mm
Peso b ) sion | B | Y o |25 5| S | h | aeh | 2
RoHS Sim
Revestimento conformado
® Inversor na B} 3C2 (IEC 60721-3-3:2002)
configuragéo padrao
" pyersor com sufixo 3C3 (IEC 60721-3-3:2002)

(1) Exceto para os modelos CFW900D80P0T6 e CF\W900D85P0T6.

(2) Temperatura de entrada de ar no dissipador.

(3) Se as 2 partes do inversor estiverem em um mesmo ambiente, essa é a temperatura maxima ao redor do inversor.

(4) Se as 2 partes do inversor estiverem instaladas em diferentes compartimentos (montagem em flange), essa é a temperatura maxima ao redor da parte
frontal do inversor.

(5) Excegdo: modelos CFW900C74P0T4, CFW900C54P0T5 e CFW900D0146P0T4 que tém especificagdo de 55 °C. Para operacédo acima de 55 °C, é
necessario aplicar uma redugéo (derating) de 2 % / °C.

(6) Considere a especificagdo de corrente para cada modelo (mecanica) — ver Figura 8.2 na pagina 128.

(7) Apliqgue uma redugdo (derating) de 2 %/°C nos modelos CFW900C74P0T4, CFW900C54P0T5, CFW900D0146P0T4 e em todos os modelos das
mecanicas F, G e H para operagdo acima de 55 °C.

(8) Se o inversor das mecanicas F, G e H for energizado através dos bornes DC+ e DC- o grau de protegdo é reduzido para IP00.
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ESPECIFICACOES TECNICAS

8.1.5 Caracteristicas de Corrente, Motores e Perdas

Tabela 8.5: Caracteristicas de corrente, poténcia e perdas para as linhas B2 e T2 e regime de sobrecarga "ND"

Regime de Sobrecarga ND: Dados de Perdas do
110 % por 60 s com Intervalo de 5 min Poténcia Inversor Conforme
150 % por 3 s com Intervalo de 5 min Dissipada Para IEC61800-9-2
Dimensionamento Poténcia
Motor Tipico @ do Painel Aparente Perda.s na
Modelo do COrrepte Nominal Conqlgao
TEEer de Sa.lda Tabel Tabel Norr:lna.l /
Nominal | 220v/ | 230v/ | ,9°¢2 | '4P%€@ | versor | Parte Poténcia
NEC 208 | NEC 230 230V
50-60 Hz | 50-60 Hz v v Completo | Frontal Aparente
I‘;’,:‘S;n P,nom P,nom P,nom P,nom (iT\-l) PL (inv2) So (90',),:' 00)
[Arms] | [hp/kW] | [hp/kW] [hp] [hp] Wi wi [kVA] [%]
CFW900A04P6B2 4,6 1,5/1,1 1,5/1,1 1 1 81 34 1,8 4,4 %
CFW900A06P0B2 6 2/1,5 2/1,5 1 1.5 96 39 2,4 4.1 %
CFW900A07P5B2 7,5 2/1,5 2/1,5 2 2 109 41 3,0 3,7 %
CFW900A10P0B2 10 3/2,2 3/2,2 2 3 127 46 4,0 3,2 %
CFWO900A04P6T2 4,6 1,5/1,1 1,5/1,1 1 1 70 30 1,8 3,9 %
CFW900A06P0T2 6 2/1,5 2/1,5 1 1.5 84 32 2,4 3,5 %
CFW900A07P5T2 7,5 2/1,5 2/1,5 2 2 92 34 3,0 3,1 %
CFW900A10P6T2 10,6 3/2,2 3/2,2 8 3 111 36 4,2 2,7 %
CFW900A13P0T2 13 4/3 4/3 3 3 130 39 5,2 2,5%
CFW900A19P0T2 19 6/4,5 7,5/5,5 5 5 168 45 7,6 2,3%
CFW900B26P0T2 26 10/7,5 10/7,5 7,5 7,5 251 64 10,4 2,5%
CFW900B34P0T2 34 12,5/9,2 | 12,5/9,2 10 10 315 75 135 24 %
CFW900B45P0T2 45 15/11 15/11 10 15 420 90 17,9 2,4 %
CFW900C56P0T2 56 20/15 20/15 15 20 538 114 22,3 2,5%
CFW900C70P0T2 70 25/18,5 25/18,5 20 25 627 128 27,9 2,3%
CFW900C80P0T2 80 30/22 30/22 25 30 710 142 31,9 2,3%
CFW900D0110T2 110 40/30 40/30 30 40 956 172 43,8 2,2 %
CFW900D0135T2 135 50/37 50/37 40 50 1192 208 53,8 2,3%
CFW900D0150T2 150 60/45 60/45 50 50 1363 233 59,8 2,3%
CFW900E0172T2 172 60/45 75/55 60 60 1629 300 68,5 2,4 %
CFW900E0195T2 195 75155 75/55 60 75 1897 337 77,7 2,5%
CFW900E0250T2 250 100/75 100/75 75 100 2375 402 99,6 2,4 %
CFW900F0315T2 315 125/90 125/90 100 125 2631 554 125,5 2,1 %
CFW900F0370T2 370 150/110 | 150/110 125 150 3134 624 147,4 2,2 %

(1) ) Classificagéo de eficiéncia do inversor: ver Item 8.1.1 Entrada na pagina 116. Perdas do inversor nos outros 7 pontos de operagao especificados pela
norma IEC 61800-9-2: ver documento especifico sobre Diretiva Ecodesign. Para obter perdas para diferentes motores utilizar aplicativo WEG Ecodrive.
(2) Valores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores WEG das tensdes informadas. No ltem 8.1.4 Caracteristicas Ambientais

e Mecanicas na pagina 118 é informada a temperatura ambiente maxima do inversor considerada para escolha do motor.
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Tabela 8.6: Caracteristicas de corrente, poténcia e perdas para as linhas B2 e T2 e regime de sobrecarga "HD"

Regime de Sobrecarga HD: Dados de Perdas do
150 % por 60 s com Intervalo de 5 min Poténcia Inversor Conforme
200 % por 3 s com Intervalo de 5 min Dissipada Para IEC61800-9-2 "
Dimensionamento Poténcia

Motor Tipico @ do Painel Aparente S asis

Modelo do Corre?te Neriiel Conc!lgao

Inversor de Sa_uda Tabela Tabela Norrllna.l /

Nominal | 220 V/ 230 V/ NEC 208 | NEC 230 Inversor | Parte 230V Poténcia

50-60 Hz | 50-60 Hz v Vv Completo | Frontal Aparente

k;i-?;? P,nom P,nom P,nom P,nom (:1:") PL (inv2) So ( 9(: !1-00)

[Arms] | [hp/kW] | [hp/kW] [hp] [hp] W] wi [kVA] [%]

CFW900A04P6B2 4,6 1,5/1,1 1,5/1,1 1 1 81 34 1,8 4,4 %
CFW900A06P0B2 6 2/1,5 2/1,5 1 1,5 96 39 2,4 4.1 %
CFW900A07P5B2 7,5 2/1,5 2/1,5 2 2 109 41 3,0 3,7 %
CFW900A10P0B2 10 3/2,2 3/2,2 2 3 127 46 4,0 3,2 %
CFW900A04P6T2 4,6 1,5/1,1 1,5/1,1 1 1 70 30 1,8 3,9 %
CFW900A06P0T2 5) 1,5/1,1 1,5/1,1 1 1 73 31 2,0 3,7 %
CFW900A07P5T2 6,8 2/1,5 2/1,5 1,5 2 85 33 2,7 3,2 %
CFW900A10P6T2 9,6 3/2,2 3/2,2 2 3 102 85 3,8 2,7 %
CFW900A13P0T2 11 3/2,2 4/3 3 3 111 37 4.4 2,6 %
CFW900A19P0T2 16 5/3,7 4/3 8] 5 143 42 6,3 2,3 %
CFW900B26P0T2 22 7,5/5,5 7,5/5,5 5 7,5 212 59 8,7 2,5 %
CFW900B34P0T2 28 10/7,5 10/7,5 7,5 10 260 67 11,1 2,4 %
CFW900B45P0T2 35 12,5/9,2 | 12,5/9,2 10 10 320 76 13,9 2,3 %
CFW900C56P0T2 47 15/11 15/11 15 15 447 103 18,7 2,4 %
CFW900C70P0T2 59 20/15 20/15 15 20 523 115 23,5 2,3 %
CFW900C80P0T2 70 25/18,5 25/18,5 20 25 614 129 27,9 2,2 %
CFW900D0110T2 92 30/22 30/22 30 30 784 148 36,6 2,2 %
CFW900D0135T2 110 40/30 40/30 30 40 942 172 43,8 2,2 %
CFW900D0150T2 124 50/37 50/37 40 40 1081 192 49,4 2,2 %
CFW900E0172T2 150 60/45 60/45 50 50 1391 267 59,7 2,4 %
CFW900E0195T2 160 60/45 60/45 50 60 1497 281 63,7 2,4 %
CFW900E0250T2 211 75/55 75/55 75 75 1934 342 84,0 2,4 %
CFW900F0315T2 263 100/75 100/75 75 100 2159 461 104,8 2,1 %
CFW900F0370T2 315 125/90 125/90 100 125 2603 525 125,5 2,2 %

(1) A poténcia dissipada para dimensionamento do painel deve ser considerada a mesma especificada para regime de sobrecarga ND conforme

Tabela 8.5 na pagina 119.

(2) Valores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores WEG das tensdes informadas. No Item 8.1.4 Caracteristicas Ambientais
e Mecanicas na pagina 118 é informada a temperatura ambiente maxima do inversor considerada para escolha do motor.
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Tabela 8.7: Caracteristicas de corrente, poténcia e perdas para a linha T4 e regime de sobrecarga "ND"

Regime de Sobrecarga ND: Dados de Perdas do
110 % por 60 s com Intervalo de 5 min Poténcia Inversor Conforme
150 % por 3 s com Intervalo de 5 min Dissipada Para IEC61800-9-2
Dimensionamento | Poténcia
Motor Tipico @ do Painel Aparente g
Modelo do Correpte N — Cond_lgao
Inversor de Sa.lda Tabela Norrllna_l !
Nominal | 380V/ | 400V/ | 440V/ | 460V/ NEC Inversor | Parte 400V Poténcia
50-60 Hz | 50-60 Hz | 50-60 Hz | 50-60 Hz 460 V Completo| Frontal Aparente
lo,nom PL PL L
(ND) P,nom P,nom P,nom P,nom P,nom (inv) (inv2) So (90")1 00)
[Arms] | [hp/kW] | [hp/kW] | [hp/kW] | [hp/kW] | [hp] W] W] [kVA] [%]
CFW900A02P8T4 2,8 1,5/1,1 1,5/1,1 2/1,5 2/1,5 1 66 30 1,9 3,5 %
CFW900A03P6T4 3,6 2/1,5 2/1,5 2/1,5 2/1,5 2 72 31 2,5 2,9 %
CFW900A04P8T4 4,8 3/2,2 3/2,2 3/2,2 3/2,2 3 90 33 3,3 2,7 %
CFW900A06P5T4 6,5 3/2,2 4/3 4/3 5/3,7 B 110 36 4,5 2,5%
CFW900A09P6T4 9,6 6/4,5 5,5/4 6/4,5 7,5/5,5 5 145 42 6,7 22 %
CFW900A14P0T4 14 7,5/55 | 7,5/55 10/7,5 10/7,5 10 201 48 9,7 21 %
CFW900A17P0T4 17 10/7,5 10/7,5 | 12,5/9,2 | 10/7,5 10 236 54 11,8 2,0%
CFW900B26P0T4 26 15/11 15/11 20/15 20/15 15 366 82 18,0 21 %
CFW900B33P0T4 33 20/15 20/15 25/18,5 | 25/18,5 20 409 87 22,9 1,8 %
CFW900B39P0T4 39 25/18,5 | 25/18,5 30/22 30/22 25 473 97 27,0 1,8 %
CFW900C50P0T4 50 30/22 30/22 40/30 40/30 30 671 133 34,6 2,0%
CFW900C62P0T4 62 40/30 40/30 50/37 50/37 40 727 143 43,0 1,7 %
CFW900C74P0T4 74 50/37 50/37 60/45 60/45 50 844 161 51,3 1,7 %
CFW900D96P0T4 96 60/45 60/45 75155 75/55 75 1132 195 66,5 1,8 %
CFW900D0124T4 124 75/55 75/55 100/75 | 100/75 100 1408 233 85,9 1,7 %
CFW900D0146T4 146 100/75 100/75 | 125/90 | 125/90 100 1656 271 101,2 1,7 %
CFW900E0172T4 172 125/90 125/90 | 125/90 | 150/110 125 1789 333 119,2 1,6 %
CFW900E0203T4 203 150/110 | 150/110 | 150/110 | 150/110 150 2170 384 140,6 1,6 %
CFWO900E0242T4 242 175/132 | 175/132 | 200/150 | 200/150 200 2504 428 167,7 1,5 %
CFW900F0315T4 315 200/150 | 220/160 | 250/185 | 250/185 250 2895 608 218,2 1,4 %
CFW900F0370T4 370 250/185 | 270/200 | 300/220 | 300/220 300 3432 682 256,3 1,4 %
CFW900G0430T4| 430 300/220 | 300/220 | 350/260 | 350/260 350 3945 850 297,9 1,3 %
CFW900G0480T4| 480 350/260 | 350/260 | 400/300 | 400/300 400 4415 895 332,6 1,3 %
CFW900G0540T4| 540 350/260 | 400/300 | 450/330 | 450/330 450 4954 953 3741 1,3 %
CFW900G0601T4| 601 400/300 | 450/330 | 500/370 | 500/370 500 5605 1063 416,4 1,3 %
CFW900H0760T4 760 550/400 | 550/400 | 550/400 | 650/480 600 7778 1413 526,5 1,5 %

(1) Classificagéo de eficiéncia do inversor: ver Item 8.1.1 Entrada na pagina 116. Perdas do inversor nos outros 7 pontos de operagdo especificados pela
norma IEC 61800-9-2: ver documento especifico sobre Diretiva Ecodesign. Para obter perdas para diferentes motores utilizar aplicativo WEG Ecodrive.

(2) Valores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores WEG das tensdes informadas. No Item 8.1.4 Caracteristicas Ambientais
e Mecanicas na pagina 118 é informada a temperatura ambiente maxima do inversor considerada para escolha do motor.
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Tabela 8.8: Caracteristicas de corrente, poténcia e perdas para a linha T4 e regime de sobrecarga "HD"

Regime de Sobrecarga HD: Dados de Perdas do
150 % por 60 s com Intervalo de 5 min Poténcia Inversor Conforme
200 % por 3 s com Intervalo de 5 min Dissipada Para IEC61800-9-2
Dimensionamento | Poténcia
Motor Tipico @ do Painel Aparente s
Modelo do Correpte - Conc!lgao
Inversor de Sa_lda Tabela Nonllna_l !
Nominal | 380V/ | 400V/ | 440V/ | 460V/ NEC Inversor | Parte 400V Poténcia
50-60 Hz | 50-60 Hz | 50-60 Hz | 50-60 Hz 460 V Completo| Frontal Aparente
lo,nom PL PL L
(HD) P,nom P,nom P,nom P,nom | P,nom (inv) (inv2) So ( 90’3 100)
[Arms] | [hp/kW] | [hp/kW] | [hp/kW] | [hp/kW] |  [hp] wi w] [kVA] [%]
CFW900A02P8T4 2,4 1/0,75 1,5/1,1 1,5/1,1 1,5/1,1 1 60 29 1,6 3,6 %
CFW900A03P6T4 2,8 1,5/1,1 1,5/1,1 1,5/1,1 2/1,5 1 61 30 1,9 32%
CFW900A04P8T4 3,9 2/1,5 2/1,5 2/1,5 3/2,2 2 76 31 2,7 2,8 %
CFW900A06P5T4 5,3 3/2,2 3/2,2 3/2,2 3/2,2 3 92 34 3,7 2,5%
CFW900A09P6T4 8 4/3 4/3 5/3,7 5/3,7 5 122 39 5,5 22 %
CFW900A14P0T4 12 7,5/55 | 7,5/55 | 7,5/55 | 7,5/55 7,5 172 45 8,3 21 %
CFW900A17P0T4 15 10/7,5 10/7,5 10/7,5 10/7,5 10 236 54 11,8 2,0%
CFW900B26P0T4 21 12,5/9,5 15/11 15/11 15/11 15 307 74 15,2 21 %
CFW900B33P0T4 28 15/11 15/11 20/15 20/15 20 342 79 19,4 1,8 %
CFW900B39P0T4 33 20/15 20/15 25/18,5 | 25/18,5 20 397 87 22,8 1,8 %
CFW900C50P0T4 40 25/18,5 | 25/18,5 30/22 30/22 30 540 118 28,4 2,0 %
CFW900C62P0T4 50 30/22 30/22 40/30 40/30 30 580 124 34,6 1,7 %
CFW900C74P0T4 62 40/30 40/30 50/37 50/37 40 708 146 42,9 1,7 %
CFW900D96P0T4 75 50/37 50/37 60/45 60/45 50 862 158 51,9 1,7 %
CFW900D0124T4 103 75155 75/55 75155 75/55 75 1152 198 71,4 1,7 %
CFW900D0146T4 124 75/55 75/55 100/75 | 100/75 100 1379 232 85,9 1,7 %
CFW900E0172T4 146 100/75 100/75 | 125/90 | 125/90 100 1500 297 101,2 1,5 %
CFW900E0203T4 156 100/75 100/75 | 125/90 | 125/90 125 1609 311 108,1 1,5 %
CFWO900E0242T4 190 125/90 125/90 | 150/110 | 150/110 150 1908 350 131,6 1,5 %
CFW900F0315T4 263 175/132 | 175/132 | 200/150 | 200/150 200 2389 510 182,2 1,4 %
CFW900F0370T4 315 200/150 | 220/160 | 250/185 | 250/185 250 2869 580 218,2 1,4 %
CFW900G0430T4| 370 250/185 | 270/200 | 300/220 | 300/220 300 3399 794 256,3 1,3 %
CFW900G0480T4| 430 300/220 | 300/220 | 350/260 | 350/260 350 3945 850 297,9 1,3%
CFW900G0540T4| 480 350/260 | 350/260 | 350/260 | 400/300 400 4402 897 332,6 1,3 %
CFW900G0601T4| 515 350/260 | 380/280 | 400/300 | 450/330 450 4781 972 356,8 1,3%
CFW900H0760T4| 601 400/300 | 450/330 | 500/370 | 500/370 500 6093 1241 416,4 1,5 %

(1) A poténcia dissipada para dimensionamento do painel deve ser considerada a mesma especificada para regime de sobrecarga ND conforme Tabela 8.7
na pagina 121.

(2) Valores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores WEG das tensdes informadas. No Item 8.1.4 Caracteristicas Ambientais
e Mecanicas na pagina 118 é informada a temperatura ambiente maxima do inversor considerada para escolha do motor.
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Tabela 8.9: Caracteristicas de corrente, poténcia e perdas para as linhas T5 e T6 com alimentacéo de 500 a 600 V e regime de sobre-
carga “ND”

Regime de Sobrecarga ND:
110 % por 60 s com Intervalo de 5 min

Poténcia Dissipada

Dados de Perdas do
Inversor Conforme

150 % por 3 s com Intervalo de 5 min . . IEC61800-9-2
Para Dimensionamento —

.. do Painel Poténcia | Perdas na

Corrente Motor Tipico @ Aparente | Condigido

I\I::s:::‘:lro de Saida Nominal | Nominal

Nominal 525 V/ 575 V/ 600 V/ Tabela Inversor Parte 575V / Poténcia

50-60 Hz | 50-60 Hz | 50-60 Hz | NEC 575V | Completo Frontal Aparente

lo,nom PL PL L
(ND) P,nom P,nom P,nom P,nom (inv) (inv2) So (90?1 00)

[Arms] | [hp/kW] | [hp/kW] | [hp/kW] [hp] w] w] [kVA] [%]
CFW900B02P9T5 2,9 2/1,5 2/1,5 2/1,5 2 89 38 2,6 3.4 %
CFW900B04P2T5 4,2 3/2,2 3/2,2 4/3 3 111 40 3,8 3,0 %
CFW900B07P0T5 7 5,5/4 5/13,7 6/4,5 5 141 45 6,4 2,3 %
CFW900B10P0T5 10 7,515,5 10/7,5 10/7,5 7,5 197 51 9,1 2,2 %
CFW900B12P0T5 12 10/7,5 10/7,5 12,5/9,2 10 216 55 10,9 2,0 %
CFW900B17P0T5 17 15/11 15/11 15,11 15 269 59 15,5 1,8 %
CFW900B22P0T5 22 20/15 20/15 20/15 20 333 68 20,0 1,7 %
CFW900B27P0T5 27 25/18,5 25/18,5 25/18,5 25 401 79 24,5 1,7 %
CFW900C32P0T5 32 30/22 30/22 30/22 30 589 98 29,1 2,2%
CFW900C44P0T5 44 40/30 40/30 40/30 40 838 119 40,0 2,1 %
CFW900C54P0T5 54 50/37 50/37 60/45 50 946 138 49,1 2,0 %
CFW900D02P9T6 2,9 2/1,5 2/1,5 2/1,5 2 208 66 2,6 7.9 %
CFW900D04P2T6 4,2 3/2,2 3/2,2 4/3 3 224 69 3,8 58 %
CFW900D07P0T6 7 5,5/4 5/3,7 6/4,5 5 266 75 6,4 4,2 %
CFW900D10P0T6 10 7,5/5,5 10/7,5 10/7,5 7,5 307 81 9,1 3,4 %
CFW900D12P0T6 12 10/7,5 10/7,5 12,5/9,2 10 338 86 10,9 3.1 %
CFW900D17P0T6 17 15/11 15/11 15,11 15 419 97 15,5 2,7 %
CFW900D22P0T6 22 20/15 20/15 20/15 20 505 109 20,0 2,5%
CFW900D27P0T6 27 25/18,5 25/18,5 25/18,5 25 582 121 24,6 2,4 %
CFW900D32P0T6 32 30/22 30/22 30/22 30 598 123 29,1 21 %
CFW900D44P0T6 44 40/30 40/30 40/30 40 769 149 40,0 1,9 %
CFW900D54P0T6 54 50/37 50/37 60/45 50 719 141 49,1 1,5 %
CFW900D64P0T6 64 60/45 60/45 60/45 60 850 159 58,2 1,5 %
CFW900D80P0T6 80 75/55 75/55 75/55 75 1089 191 72,7 1,5 %
CFW900D85P0T6 85 75/55 75/55 75/55 100 1172 207 77,3 1,5 %
CFW900E0107T6 107 100/75 100/75 125/90 100 1348 217 97,3 1.4 %
CFW900E0130T6 130 125/90 125/90 150/110 125 1621 251 118,2 14 %
CFW900E0150T6 150 150/110 150/110 150/110 150 1852 289 136,4 1,4 %
CFWO900E0176T6 176 175/132 150/110 200/150 150 2116 320 160,0 1.4 %
CFW900E0192T6 192 175/132 200/150 200/150 200 2291 348 174,6 1,4 %
CFW900G0242T6 242 220/160 250/185 250/185 250 3002 602 220,1 14 %
CFW900G0289T6 289 270/200 300/220 300/220 300 3498 678 262,8 1,4 %
CFW900G0336T6 336 340/250 350/260 350/260 350 3968 762 305,5 1,3 %
CFW900H0384T6 384 380/280 400/300 450/330 400 5575 1049 349,2 1,6 %
CFW900H0435T6 435 430/315 450/330 500/370 450 6515 1208 395,6 1,7 %
CFW900H0473T6 473 480/355 500/370 550/400 500 7035 1304 430,1 1,7 %

(1) Classificagéo de eficiéncia do inversor: ver Item 8.1.1 Entrada na pagina 116. Perdas do inversor nos outros 7 pontos de operacéo especificados pela
norma IEC 61800-9-2: ver documento especifico sobre Diretiva Ecodesign. Para obter perdas para diferentes motores utilizar aplicativo WEG Ecodrive.
(2) Valores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores WEG das tensdes informadas. No ltem 8.1.4 Caracteristicas Ambientais
e Mecanicas na pagina 118 é informada a temperatura ambiente maxima do inversor considerada para escolha do motor.
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Tabela 8.10: Caracteristicas de corrente, poténcia e perdas para as linhas T5 e T6 com alimentagc&o de 500 a 600 V e regime de
sobrecarga "HD"

Regime de Sobrecarga HD: Dados de Perdas do
150 % por 60 s com Intervalo de 5 IV!in TR IR e Inversor Conforme
200 % por 3 s com Intervalo de 5 Min . X IEC61800-9-2 ™
Para Dimensionamento .
- do Painel Poténcia | Perdas na
Modelo do Correpte Motor Tipico @ Apar?nte Con digﬁo
Inversor de Saida Nominal | Nominal
Nominal 525 V/ 575 VI 600 V/ Tabela Inversor Parte 575V I/ Poténcia
50-60 Hz | 50-60 Hz | 50-60 Hz |NEC 575V | Completo Frontal Aparente
I(;,I-r;g;n P,nom P,nom P,nom P,nom PL (inv) (i:\II-Z) So (90"):' 00)
[Arms] | [hp/kW] | [hp/kW] | [hp/kW] [hp] w1 wi [kVA] [%]
CFW900B02P9T5| 2,7 2/1,5 2/1,5 2/1,5 2 86 38 2,5 3,3%
CFW900B04P2T5| 2,9 2/1,5 2/1,5 2/1,5 2 89 38 2,6 2,4 %
CFW900B07P0T5| 4,2 3/2,2 3/2,2 4/3 3 101 41 3,8 1,6 %
CFW900B10P0T5 7 5,5/4 5/3,7 6/4,5 ) 141 45 6,4 1,5 %
CFW900B12P0T5 10 7,5/5,5 10/7,5 10/7,5 7,5 184 52 9,1 1,7 %
CFW900B17P0T5 12 10/7,5 10/7,5 12,5/9,2 10 189 50 10,9 1,2 %
CFW900B22P0T5 17 15/11 15/11 15,11 15 253 59 15,5 1,3 %
CFW900B27P0T5 22 20/15 20/15 20/15 20 328 71 20 1,4 %
CFW900C32P0T5 27 25/18,5 25/18,5 25/18,5 25 483 88 24,6 1,7 %
CFW900C44P0T5 32 30/22 30/22 30/22 30 566 95 29,1 1,4 %
CFW900C54P0T5 44 40/30 40/30 40/30 40 734 119 40 1,5 %
CFW900D02P9T6| 2,7 2/1,5 2/1,5 2/1,5 2 207 66 2,5 7,7 %
CFW900D04P2T6| 2,9 2/1,5 2/1,5 2/1,5 2 205 66 2,6 54 %
CFW900D07P0T6| 4,2 3/2,2 3/2,2 4/3 3 223 69 3,8 3,5 %
CFW900D10P0T6 7 5,5/4 5/3,7 6/4,5 5 261 75 6,4 2,9 %
CFW900D12P0T6 10 7,5/5,5 10/7,5 10/7,5 7,5 307 81 9,1 2,8 %
CFW900D17P0T6 12 10/7,5 10/7,5 12,5/9,2 10 338 86 10,9 2,2 %
CFW900D22P0T6 17 15/11 15/11 15,11 15 419 97 15,5 2,1 %
CFW900D27P0T6 22 20/15 20/15 20/15 20 497 110 20 2,0 %
CFW900D32P0T6 27 25/18,5 25/18,5 25/18,5 25 522 113 24,6 1,8 %
CFW900D44P0T6 32 30/22 30/22 30/22 30 586 125 29,1 1,5 %
CFW900D54P0T6 44 40/30 40/30 40/30 40 586 123 40 1,2 %
CFW900D64P0T6 54 50/37 50/37 60/45 50 720 143 49,1 1,2 %
CFW900D80P0T6 64 60/45 60/45 60/45 60 862 162 58,2 1,2 %
CFW900D85P0T6 80 75/55 75/55 75/55 75 1099 199 72,7 1,4 %
CFW900E0107T6 89 75/55 100/75 100/75 75 1147 191 80,9 1,2 %
CFWO900E0130T6| 107 100/75 100/75 125/90 100 1300 209 93,7 1,1 %
CFW900E0150T6| 130 125/90 125/90 150/110 125 1609 259 118,2 1,2 %
CFWO900E0176T6| 154 150/110 150/110 175/132 150 1850 285 140 1,2 %
CFWO900E0192T6| 154 150/110 150/110 175/132 150 1841 293 140 1,1 %
CFW900G0242T6| 192 175/132 200/150 200/150 200 2483 503 174,6 1,1 %
CFW900G0289T6| 242 220/160 250/185 250/185 250 3080 605 227,3 1,2 %
CFW900G0336T6| 289 270/200 300/220 300/220 300 3453 669 262,8 1,1 %
CFW900H0384T6| 336 340/250 350/260 350/260 350 4933 936 305,5 1,4 %
CFW900H0435T6| 384 380/280 400/300 450/330 400 5813 1082 347,4 1,5 %
CFW900H0473T6| 435 430/315 450/330 500/370 450 6515 1207 695,6 1,5 %

(1) A poténcia dissipada para dimensionamento do painel deve ser considerada a mesma especificada para regime de sobrecarga ND conforme Tabela 8.9

na pagina 123.

(2) Valores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores WEG das tensdes informadas. No Iltem 8.1.4 Caracteristicas Ambientais
e Mecanicas na pagina 118 é informada a temperatura ambiente maxima do inversor considerada para escolha do motor.
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Tabela 8.11: Caracteristicas de corrente, poténcia e perdas para a linha T6 com alimentagao de 660...690 V e regime de sobrecarga “ND”

Regime de Sobrecarga ND: Dados de Perdas do
110 % por 60 s com Intervalo de 5 min Inversor Conforme
150 % por 3 s com Intervalo de 5 min Poténcia Dissipada Para IEC61800-9-2
Dimensionamento do Painel Poténcia Perdas na
M S @) .
Modelo do Inversor C.O rrente :;Ie clertipice Il\‘l':::::: (:«%nr:ﬁ:r
Saida Nominal e | Poténcia
690 V / 50-60Hz Completo Parte Frontal 690 V Aparente
PL PL L
lo,nom (ND) P,nom (inv) (inv2) So (90'?1 00)
[Arms] [hp/kW] w] w] [kVA] [%]
CFW900D02P9T6 2,9 3/2,2 243 72 3,5 7,0 %
CFW900D04P2T6 3,9 4/3 258 74 4,7 5,5 %
CFW900D07P0T6 5,1 5,5/4 279 77 6,1 4,6 %
CFW900D10P0T6 7 7,5/15,5 310 83 8,4 3,7 %
CFW900D12P0T6 9 10/7,5 344 87 10,8 3.2 %
CFW900D17P0T6 13 15/11 419 99 15,5 2,7 %
CFW900D22P0T6 18 20/15 513 111 21,5 2,4 %
CFW900D27P0T6 21 25/18,5 568 124 25,1 2,3 %
CFW900D32P0T6 26 30/22 591 126 31,1 1,9 %
CFW900D44P0T6 34 40/30 717 149 40,6 1,8 %
CFW900D54P0T6 41 50/37 611 133 49 1,2 %
CFW900D64P0T6 49 60/45 744 153 58,6 1,3 %
CFW900D80P0T6 59 75/55 895 178 70,5 1,3 %
CFW900D85P0T6 81 100/75 1248 238 96,8 1,3 %
CFW900E0107T6 81 100/75 1175 205 96,8 1,2 %
CFW900E0130T6 100 125/90 1393 229 119,5 1,2 %
CFW900E0150T6 120 150/110 1641 276 143,4 1,1 %
CFW900E0176T6 140 175/132 1876 302 167,3 1,1 %
CFW900E0192T6 170 220/160 2245 361 203,2 1,1 %
CFW900G0242T6 215 270/200 3015 600 256,9 1,2 %
CFW900G0289T6 265 350/260 3600 708 316,7 1,1%
CFW900G0336T6 326 430/315 4263 819 389,6 1,1%
CFW900H0384T6 326 430/315 5426 1032 389,6 1,4 %
CFW900H0435T6 360 480/355 6370 1174 429 1,5 %
CFW900H0473T6 427 550/400 7376 1352 510,3 1,4 %

(1) Classificagéo de eficiéncia do inversor: ver Item 8.1.1 Entrada na pagina 116. Perdas do inversor nos outros 7 pontos de operacéo especificados pela
norma IEC 61800-9-2: ver documento especifico sobre Diretiva Ecodesign. Para obter perdas para diferentes motores utilizar aplicativo WEG Ecodrive.
(2) Valores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores WEG das tensdes informadas. No ltem 8.1.4 Caracteristicas Ambientais

e Mecanicas na pagina 118 é informada a temperatura ambiente maxima do inversor considerada para escolha do motor.
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Tabela 8.12: Caracteristicas de corrente, poténcia e perdas para a linha T6 com alimentacéo de 660...690 V e regime de sobrecarga "HD"

Regime de Sobrecarga HD: Dados de Perdas do
150 % por 60 s com Intervalo de 5 min Inversor Conforme
200 % por 3 s com Intervalo de 5 min Poténcia Dissipada Para IEC61800-9-2
Dimensionamento do Painel Poténcia Perdas na
Motor Tipico @ Aparen ica
Modelo do Inversor C'o rrente c_;ie crertipice N’:)am?nzle il?r:;ﬁ:?
Saida Nominal v EEaT | Poténcia
690 V / 50-60Hz Completo Parte Frontal 690 V Aparente
PL PL L
lo,nom (HD) P,nom (inv) (inv2) So (90?1 00)
[Arms] [hp/kW] wi w] [kVA] [%]
CFW900D02P9T6 2,7 3/2,2 240 71 3,2 6,9 %
CFW900D04P2T6 2,9 3/2,2 241 72 25 52 %
CFW900D07P0T6 3,9 4/3 258 74 4,7 4.2 %
CFW900D10P0T6 5,1 5,5/4 277 78 6,1 3,3 %
CFW900D12P0T6 7 7,5/5,5 309 82 8,4 2,9 %
CFW900D17P0T6 9 10/7,5 346 89 10,8 2,2 %
CFW900D22P0T6 13 15/11 419 99 15,5 1,9 %
CFW900D27P0T6 18 20/15 511 116 21,5 2,0 %
CFW900D32P0T6 21 25/18,5 509 116 25,1 1,6 %
CFW900D44P0T6 26 30/22 587 132 31,1 1,4 %
CFW900D54P0T6 34 40/30 519 120 40,6 1,1%
CFW900D64P0T6 41 50/37 643 142 49 1,1%
CFW900D80P0T6 49 60/45 757 159 58,6 1,1%
CFW900D85P0T6 59 75/55 919 198 70,5 0,9 %
CFW900E0107T6 65 75/55 1175 205 77,7 1,2 %
CFW900E0130T6 81 100/75 1393 229 94,4 1,2 %
CFW900E0150T6 100 125/90 1641 276 119,5 1,1 %
CFW900E0176T6 120 150/110 1877 302 143,4 1,1 %
CFW900E0192T6 140 175/132 2245 361 167,3 1,1 %
CFW900G0242T6 167 220/160 3015 600 199,6 1,2 %
CFW900G0289T6 215 270/200 3600 708 256,9 1,1 %
CFW900G0336T6 264 350/260 4263 819 315,5 1,1%
CFW900H0384T6 304 400/300 5426 1032 395,6 1,4 %
CFW900H0435T6 326 430/315 6370 1174 363,3 1,5 %
CFW900H0473T6 360 480/355 7376 1352 389,6 1,4 %

(1) Classificagéo de eficiéncia do inversor: ver Item 8.1.1 Entrada na pagina 116. Perdas do inversor nos outros 7 pontos de operacéo especificados pela
norma IEC 61800-9-2: ver documento especifico sobre Diretiva Ecodesign. Para obter perdas para diferentes motores utilizar aplicativo WEG Ecodrive.

(2) Valores de poténcia nominal definidos com base na corrente nominal dos motores WEG das tensdes informadas. No Item 8.1.4 Caracteristicas Ambientais
e Mecanicas na pagina 118 é informada a temperatura ambiente maxima do inversor considerada para escolha do motor.

A curva de regime de sobrecarga admitida para os inversores da linha CFW900 sao apresentas na Figura
8.1 na pagina 127.

ATENCAO!
& Aplicar no maximo uma sobrecarga a cada cinco minutos.
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Regime ND ™ Regime HD ™
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(1) Durante operagéo em baixas frequéncias de saida (fo < 5 Hz), o tempo de atuagéo da falha de sobrecarga pode ser reduzido. Se isso ocorrer, consulte
a Segdo 6.3 TABELA DE PROTECOES, FALHAS E ALARMES na pagina 86 deste manual para verificar as possiveis causas.

Figura 8.1: Sobrecarga admitida

8.2 DEFINIGOES DE FATORES DE REDUGAO

8.2.1 Introducgao

Este item do manual trata das redugdes que devem ser consideradas no dimensionamento do inversor. Nos
casos em que é necessario utilizar mais de um fator de redugao da corrente de saida, deve-se multiplicar os
fatores conforme equacgao abaixo:

FD = FDta * FDfsw * FDal * FDoutros
Onde:

m FD é o fator de redugao total.

m FDta é o fator de redugao devido a temperatura ambiente do inversor.

m FDfsw é o fator de redugéo devido a frequéncia de chaveamento ajustada pelo usuario.
m FDal é o fator de reducao devido a altitude de instalagao.

m FDoutros é o fator de reducéo devido a outros fatores.

8.2.2 Fator de Reducgao de Acordo com a Temperatura Ambiente (FDta)

A faixa de temperatura nominal de operagédo do CFW900 é de -10 °C a 50 °C para os modelos das mecanicas
AaDede-10 °C a 45 °C para os modelos das mecanicas E a H, sem necessidade de redugao da corrente
de saida. Essas condi¢des séo validas considerando o ajuste padrdo de fabrica, que inclui a frequéncia de
chaveamento nominal e a fungdo de gerenciamento térmico ativada M@®, Caso contrario, a temperatura
ambiente nominal maxima é de 40 °C @,

(1) A funcéo de gerenciamento térmico protege o inversor em situagdes de sobrecarga através de um controle inteligente que limita a temperatura maxima
dos IGBTs. No entanto, se néo for possivel operar com uma frequéncia de chaveamento abaixo da nominal durante sobrecargas, é necessario desativar a
funcéo de gerenciamento térmico.

(2) Caso a funcgao de gerenciamento térmico esteja desabilitada e a frequéncia de chaveamento definida pelo usuario seja ajustada para, no maximo, 2 kHz
para as mecanicas A a D (linhas B2, T2, T4 e T5) e 1,5 kHz para a mecanica D (linha T6) e mecanicas E a H, ndo é necessario aplicar redugao de corrente
para temperaturas ambiente de até 50 °C nas mecanicas Aa D e de até 45 °C nas mecanicas E a H.

(3) Caso a fungao de gerenciamento térmico esteja desabilitada e a frequéncia de chaveamento definida pelo usuario seja superior a 2 kHz para as
mecanicas A a D (linhas B2, T2, T4 e T5) e superior a 1,5 kHz para a mecanica D (linha T6) e mecanicas E a H, é necessario aplicar reducéo de corrente
para temperaturas ambiente acima de 40 °C.

E possivel operar o CFW900 com temperatura ambiente (Ta) acima da nominal aplicando-se redugéo de

corrente conforme Figura 8.2 na pagina 128. A temperatura ambiente maxima de operacao esta especificada
no Item 8.1.4 Caracteristicas Ambientais e Mecanicas na pagina 118 deste manual.
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Mec A...D
Mecanicas A...D Ta (°C) fSW= | w > faw
110 % fsw,nom = nom @ ,
4kHz " ®
-10 100 % 100 %
100 % -5 100 % 100 %
0 100 % 100 %
< 5 100 % 100 %
< 90 % 10 100% | 100 %
5 ——fsw=fswnom = 15 100% | 100%
e 4kHz M@
- o 20 100 % 100 %
i} 80 % —— fsw > fsw,nom @ 25 100 % 100 %
30 100 % 100 %
70 % 35 100 % 100 %
40 100 % 100 %
45 100 % 95 %
60 % 50 100 % 90 %
-10 -5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 55 90 % 81 %
Ta (°C) 60 80 % 72%
Mec E
Mecanica E . fsw=
110 % Ta (°C) fsw,nom = fs:vo::(s:v,
2 kHz ™
-10 100 % 100 %
100 % 5 100% | 100 %
— 0 100 % 100 %
§ 90 % 5] 100 :A> 100 Z/o
c _few=fswnom= 10 100 % 100 %
8 2 kHz ™ 15 100 % 100 %
- 0, 0,
5 o0 SR
30 100 % 100 %
70 % 85 100 % 100 %
40 100 % 100 %
s e |
-10 -5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 55 80 OZ 76 (,Z
Ta (°C) 60 70 % 67 %
Mec F...H
Mecéanicas F... H fsw =
Ta (°C) fsw > fsw,
110 % fsw,nom = nom @
2kHz ™
-10 100 % 100 %
100 % -5 100 % 100 %
0 100 % 100 %
< 5 100 % 100 %
< 90 %
c _ few=fownom= 10 100 ZA: 100 :A
S 2 kHz 15 100% | 100 %
g. 80 % fow > fs o 20 100 % 100 %
= ° —'sw>Tswnom 25 100 % 100 %
30 100 % 100 %
70 % 35 100% | 100 %
40 100 % 100 %
45 100 % 95 %
60 % 50 90% 86 %
-10 -5 0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 55 80 % 76 %
60 70 % 67 %

Ta (°C)

(1) Com fungao de gerenciamento térmico do inversor habilitada (se estiver desabilitada ver nota (2) a seguir) ou com fsw < 2 kHz para mecanicas A...D
(linhas B2,T2,T4 e T5) e com fsw < 1,5 kHz para mecénica D da linha T6 e mecanicas E...H (nesse caso independe da fungdo de gerenciamento térmico

do inversor).
(2) Também deve-se utilizar essa curva quando fsw = fsw,nom e a funcdo de gerenciamento térmico do inversor estiver desabilitada.
(3) A frequéncia de chaveamento nominal para os modelos CFW900D54P0T6, CFW900D64P0T6, CFW900D80P0T6 e CFW900D85P0T6 ¢é igual a 2 kHz.

Figura 8.2: Redugéo da corrente em fungéo da temperatura ambiente (note que a redugéo de corrente também depende da frequéncia
de chaveamento (fsw) ajustada no parametro C1.3.1 (Frequéncia Chaveamento Usuario))

8.2.3 Fator de Redugao de Acordo com a Frequéncia de Chaveamento (FDfsw)

As frequéncias de chaveamento nominais e maximas do CFW900 s&o definidas no Item 8.1.2 Saida na pagina
117. E possivel operar em uma frequéncia acima da nominal, respeitando o limite maximo de frequéncia. No
entanto, nesses casos, é necessario aplicar uma redugao na corrente de saida, conforme indicado na Tabela
8.13 na pagina 129, Tabela 8.14 na pagina 130, Tabela 8.15 na pagina 131 e Tabela 8.16 na pagina 132.
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Redugéo da corrente de saida em fungdo da frequéncia de chaveamento para as linhas B2 e T2

Tabela 8.13
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Redugéo da corrente de saida em fungao da frequéncia de chaveamento para a linha T4

Tabela 8.14
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Redugéo da corrente de saida em fungdo da frequéncia de chaveamento para a linha T5

Tabela 8.15.
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Redugéo da corrente de saida em fungdo da frequéncia de chaveamento para a linhaT6

Tabela 8.16
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8.2.4 Fator de Reducgao de Acordo com a Altitude do Local de Instalagao (FDal)
A altitude maxima de operacao € de até 1000 metros em condigdes nominais.

De 1000 m a 4000 m: aplicar redugéo da corrente nominal de 1 % para cada incremento de 100 m (este é o
fator de reducao FDal).

De 2000 m a 4000 m: além de aplicar o fator de reducao de corrente mencionado acima, é necessario reduzir
a tensdo maxima eficaz de alimentagao do inversor (240 V para modelos de 220...240 V, 480 V para modelos
de 380...480 V, 600 V para modelos de 500...600 V e 690 V para modelos de 500...690 V) em 1,1 % para
cada 100 m acima de 2000 m.

A Figura 8.3 na pagina 133 ilustra de forma grafica as especificagcbes de reducio de corrente de saida e
tensao de alimentagao de acordo com a altitude.

110 % Altitude
0, H 0,
(m) lo,nom (%) | Vin (%)
100 % 0 100 % 100 %
< 500 100 % 100 %
< 90% 1000 100 % 100 %
g 1500 95 % 100 %
=)
2 80% ——lo,nom 2000 90 % 100 %
2 (%) 2500 85 % 95 %
3 ——Vin 3000 80 % 89 %
— 0,
% 70 % (%) 3500 75 % 84 %
w 4000 70 % 78 %
60 %
50 %
0 500 1000 1500 2000 2500 3000 3500 4000

Altitude (m)

Figura 8.3: Redugéo da corrente em funcgéo da altitude de instalagdo

8.2.5 Outros Fatores de Redugao

Existem fatores relacionados a aplicagao do inversor que necessitam de reducéo da corrente nominal. Nestes
casos a WEG deve ser consultada.

m  Operacéo prolongada do inversor em baixas frequéncias de saidas (< 5 Hz).

m Aplicacbes de ciclo repetitivo com alta corrente do motor em baixas rotacdes (ex. aceleracdes e
desaceleragoes).

O fator de reducéo de corrente deve ser ajustado no pardmetro C1.6.4 (Redugdo Manual Inom).

8.2.6 Exemplo de Uso dos Fatores de Redugéao de Corrente

Considere uma aplicagao de uso normal (ND) para um inversor com as seguintes especificacoes:

m Tensao de entrada: Vin = 400 Vca.

m  Corrente de saida maxima: lo = 100 A.

m Frequéncia de chaveamento: fsw = 6 kHz.

m Altitude de instalagado: 1500 m.

O objetivo é determinar qual modelo de inversor é adequado para essa aplicagdo. Primeiro, ao analisar a Tabela

8.7 na pagina 121, verifica-se que o modelo CFW900D0124T4 possui corrente nominal para uso normal de
lo,nom (ND) = 124 A. Os fatores de reducgdo para as condi¢cdes especificadas sao:
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m FDta: Para temperatura ambiente de 50 °C e frequéncia de chaveamento superior a nominal (fsw > fsw,nom),
o fator de redugéo é FDta = 90 % (ver Figura 8.2 na pagina 128).

m FDfsw: Para frequéncia de chaveamento de 6 kHz, o fator de reducéo é FDfsw = 85 % (ver Tabela 8.14
na pagina 130).

m FDal: Para altitude de instalacdo de 1500 m, o fator de redugéo € FDal = 95 % (ver Figura 8.3 na pagina 133).
m FDoutros: Sem outras condi¢gbes adversas, FDoutros = 100 %.
Assim, o fator de reducéo total é:
FD = FDta * FDfsw * FDal * FDoutros
FD=90% *85% *95 % * 100 % = 72,7 %
Dessa forma, a corrente nominal desse modelo nas condi¢cbes especificadas é:
lo,nom = lo,nom (ND) * FD
lo,nom =124 A* 72,7 % =90,1 A
Portanto, o modelo CFW900D0124T4 nao atende a especificacao pois apds a aplicacao dos fatores de corregao
a corrente nominal € menor que 100 A. Para atender a essa demanda, parte-se para o modelo CFW900D0146T4,

que possui corrente nominal de lo,nom (ND) = 146 A. Os fatores de redugéo para esse modelo sao:

m FDta: Para temperatura ambiente de 50 °C e fsw > fsw,nom, o fator de reducéo € FDta = 90 % (ver Figura
8.2 na pagina 128).

m FDfsw: Para frequéncia de chaveamento de 6 kHz, o fator de reducéo é FDfsw = 84 % (ver Tabela 8.14
na pagina 130).

= FDal: Para altitude de instalacdo de 1500 m, o fator de reducgéo € FDal = 95 % (ver Figura 8.3 na pagina 133).

FDoutros: Sem outras condi¢gdes adversas, FDoutros = 100 %.
O fator de reducéo total é:
FD = FDta * FDfsw * FDal * FDoutros
FD =90 % *84 % *95 % * 100 % = 71,8 %
Desta forma, a corrente nominal do modelo CFW900D0146T4 nas condigdes especificadas é:
lo,nom = lo,nom (ND) * FD
lo,nom =146 A* 71,8 % = 104,9 A

Portanto, o modelo CFW900D0146T4 atende aos requisitos da aplicagdo com os fatores de redugéo aplicados.
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8.3 DADOS DE CONTROLE DO INVERSOR

8.3.1 Especificagoes Gerais de Controle

Tabela 8.17: Caracteristicas dos circuitos de controle

Controle do | Método
motor

u Tipos de controle:
- VIf (Escalar)
- VVWH+: Controle vetorial de tensao
- Controle vetorial com encoder
- Controle vetorial sensorless (sem encoder)

Motores B Motor de indugéo
suportados B Motor de imas permanentes
Modulagéo m SVPWM space vector PWM standard
B PWM otimizado para cabos de saida longos
m PWM descontinuo
Medigoes e B Exatiddo da medigdo de corrente: 5 % da corrente nominal
indicagdes B Resolugao da velocidade: 1 rpm

B Reldgio de tempo real integrado

Seguranca | Protegéo do
inversor

B Sobrecorrente/curto circuito na saida

B Sub./sobretenséo na poténcia

B Falta de fase sobretemperatura

B Sobrecarga no motor, no resistor de frenagem e nos IGBTs
® Falha/Alarme externo

m Curto circuito fase-terra na saida

Funcoes

B Fungdes STO e SS1-t integradas. Consulte o manual de seguranca

Interface Homem Maquina
(HMI)

m 12 teclas: Gira/Para, Sentido de Giro, Jog, Local/ Remoto e botdes de navegagéo: Esquerda, Direita,
Cima, Baixo, Entrar, Voltar e Ajuda

m Display LCD grafico

B Permite acesso/alteragao de todos os parametros

B Possibilidade de montagem externa, utilizando:
- cabo DB9 pino-a-pino sem blindagem, até 20 m
- cabo DB9 pino-a-pino, blindado, até 100 m

B Comunicagdo com smartphone utilizando Bluetooth (para modelos equipados com o CFW900-
HMI-BLT)

B Comunicagado USB com PC utilizando o WEG WPS

B Permite alimentagdo da HMI e do cartédo de controle através da porta USB para parametrizagdo do
inversor sem energizagéo da rede ou Link DC

Entrada para cartdo microSD

B Uma entrada para cartdo microSD
B Requisitos do cartao:
- Tamanho maximo 32 GB
- Temperatura Industrial (-40 °C a 85 °C)
- Sistema de arquivo FAT32
B Funcdes diversas: consulte o manual de programagéao
B Cartdo microSD nao incluso
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8.3.2 Especificagoes das Entradas e Saidas

Tabela 8.18: Caracteristicas das entradas e saidas analégicas e digitais (XC1)

Entrada digital DI1 até D14

B 4 entradas digitais isoladas

® Nivel baixo: Vec -3V ate 5V, 1<1,5mA
® Nivel alto: Vec > 11V, I > 2 mA

m Corrente: 8 mMA@24 V (Tipico)

B Tensao maxima: 30 Vcc

m Corrente maxima: 11 mA@30 Vcc

Entrada digital DI5 e DI6

B 2 entradas digitais isoladas

® Nivel baixo: Vcc -3V até 5V, 1<0,5mA

® Nivel alto: Vec > 15V, | > 2 mA

m Corrente: 10 mA@24 V (Tipico)

B Tensao maxima: 30 Vcc

B Corrente maxima: 13 mA@30 Vcc

B Frequéncia maxima: 32 kHz

B Entrada para sinais de encoder (comprimento maximo do cabo de 3 m)

Entradas analdgicas

B 2 entradas analdgicas diferenciais

M |soladas dos circuitos de poténcia

m Niveis: -10/0 a 10 V (11 bits + sinal), 0/4 a 20 mA (10 bits)

B Tensdo maxima: 30 V

m Corrente maxima: 25 mA

B Impedancia: 400 kQ (modo tenséo), 250 Q (modo corrente)
B Tensdo maxima de modo comum: 10 V

Saidas digitais

B 2 saidas digitais a transistor (NPN)

B |soladas dos circuitos de poténcia

B Corrente maxima: 40 mA

B Protegidas contra curto-circuito para o GND

B Tensao maxima: 24 Vcc

B Com diodo de roda livre para a alimentagéo de 24 Vcc
B Frequéncia maxima: 32 kHz

Saidas analodgicas

B 2 saidas analégicas
B |soladas dos circuitos de poténcia
® Niveis: 0 a 10 V (12 bits), 0/4 a 20 mA (12 bits)

B Carga: R, 2 1 kQ (modo tens&o), R, < 600 Q (modo corrente)

Tabela 8.19: Caracteristicas das entradas e saidas do modulo de seguranga interno (XC2)

Entrada digital STO1 e STO2

B Entradas redundantes para sinais OSSD ou sinais de contato seco

Saida digital de teste SP1 e
SP2

B Saidas para alimentagéo de contato seco

Entrada de alimentacdo 24 VS

B Entrada para alimentagéo de 24 V + 15 % para o modulo de seguranga interno

(*) Para mais detalhes, consulte o man

ual de seguranga.

Tabela 8.20: Caracteristicas do CFW900-REL-01 (XC30)

Saidas arelé

B 2 saidas a relé com contato NA

B 1 saida a relé com contato NA/NF

B Tensao maxima: 30 Vcc, 250 Vca, categoria Il de sobretensao
m Corrente maxima: 2 A

m Corrente minima: 10 mA@5 Vcc

B Supressor de transiente de tensédo de 400 V entre os contatos

8.3.3 Especificagoes das Redes de Comunicagoes

Tabela 8.21: Caracteristicas das redes de comunicagao

RS-485

B Interface RS-485 isolada
B Protocolo Modbus RTU
B Pode ser utilizada para programagcao do inversor pelo software WEG WPS

Rede Ethernet dual port

® Dois conectores Ethernet RJ-45

B Taxa de dados 10/100 Mbps com switch dual port integrado

B Protocolo: MQTT, Modbus TCP e EtherNet/IP

B Pode ser utilizada para programacéao do inversor pelo software WEG WPS
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8.4 NORMAS ATENDIDAS E CERTIFICAGOES

Tabela 8.22: Lista de normas atendidas e certificagbes do produto

Normas de Seguranga

UL61800-5-1 - "Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems - Part 5-1: Safety Requirements -
Electrical, Thermal and Energy"
Nota: "Suitable for Installation in a compartment handling conditioned air"

EN 61800-5-1 - "Safety requirements electrical, thermal and energy"

EN 50178 - "Electronic equipment for use in power installations"

Normas de Especificagoes

EN 60146 (IEC 146) - "Semiconductor converters"

EN 61800-2 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Part 2: general requirements -
Rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems"

Normas de Compatibilidade
Eletromagnética (EMC)

EN 61800-3 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC product standard
including specific test methods"

EN 55011 - "Limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics of industrial,
scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment”

CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment

EN 61000-4-2 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques
- Sec. 2: electrostatic discharge immunity test"

EN 61000-4-3 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques
- Sec. 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test"

EN 61000-4-4 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques
- Sec. 4: electrical fast transient/burst immunity test"

EN 61000-4-5 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques
- Sec. 5: surge immunity test"

EN 61000-4-6 - "Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques
- Sec. 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields"

EN 61000-4-11 - "Testing and measurement techniques - Voltage dips, short interruptions and
voltage variations immunity tests"

Normas Mecanicas

EN 60529 - "Degrees of protection provided by enclosures (IP code)"

UL 50 - "Enclosures for electrical equipment"

IEC 60068-2-6 - "Vibration profile settings:

Acceleration range:

10 Hz to 57 Hz: 0.075 mm of constant displacement; 57 Hz to 150 Hz: 1.0 g of constant acceleration
Uncertainty: + 2.5 %

Sweep rate of 1 octave/min (x 10 %)

Test duration: Ten sweeps cycles on each perpendicular axis (3 in total)"

IEC 60068-2-27 - "Shock profile settings:

Acceleration peak: 50 m/s? (5g); Pulse duration: 30 ms

Type of Shock: Half-Sine

Application: Three shocks in each direction per axis, on three mutually perpendicular axes (total of
18 shocks)"

Normas Ecodesign

IEC 61800-9-2 Parts 1 & 2 - "Adjustable speed electrical power drive systems - Ecodesign for power
drive systems, motor starters, power electronics and their driven applications"

Normas de Seguranca

EN 61800-5-2 - Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements -

Funcional Functional
EN ISO 13849-1 - Safety of machinery - Safety-related parts of control systems - Part 1: General
principles for design
EN 62061 - Safety of machinery - Functional safety of safety-related control systems
IEC 61508 Parts 1-7 - Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-
related systems
EN 60204-1 - Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General
requirements

Diretivas

Low-Voltage 2014/35/EU

EMC 2014/30/EU

RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU

Ecodesign 2009/125/EC

Machinery 2006/42/EC

Certificagoes

UL and cUL E184430

CE

Segurancga Funcional

TUV Rheinland Certificate Reg.-N°.: 01/205/5867
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ESPECIFICAGOES TECNICAS

8.5 DADOS MECANICOS

8.5.1 Mecanica A

Modelo

Peso (Massa) kg/lb
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Figura 8.4: Dimensbes para a mecanica A - mm [in]

J L 10 [0.39]



ESPECIFICACOES TECNICAS

8.5.2 Mecanica B

Modelo Peso (Massa) kg/lb
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Figura 8.5: Dimensées para a mecénica B - mm [in]
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8.5.3 Mecanica C
Modelo Peso (Massa) kg/lb
CFwW900C 20,5/45,2
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ESPECIFICACOES TECNICAS

8.5.4 Mecanica D (Exceto modelos CFW900D80P0T6 e CFW900D85P0T6)

Modelo | Peso (Massa) kg/lb
CFW900D 33,5/73,8
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Figura 8.7: Dimensées para a mecénica D - mm [in]
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8.5.5 Mecéanica D - Modelos CFW900D80P0T6 e CFW900D85P0T6
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8.5.6 Mecanica E

Modelo | Peso (Massa) kg/lb
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8.5.7 Mecanica F

Modelo Peso (Massa) kg/lb
CFW900F 101,0/222,6
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Figura 8.10: Dimensées para a mecénica F - mm [in]
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8.5.8 Mecanica G

Modelo | Peso (Massa) kg/lb
CFW900G 185,0/407,8
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Figura 8.11: Dimensées para a mecénica G - mm [in]
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8.5.9 Mecanica H

CFW900H

Peso (Massa) kg/lb
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Figura 8.12: Dimensées para a mecénica H - mm [in]
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8.5.10 Mecanicas A, B e C com Kit IP21
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(c) Mecénica C com kit IP21 - acessorio "CFW900-IP21C"
Figura 8.13: (a) a (c) Altura do inversor com kit IP21 - mm [in]
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8.5.11 Mecanicas D, E e F com Kit IP21
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(c) Mecénica F com kit IP21 - acessério "CFW900-IP21F"
Figura 8.14: (a) a (c) Altura do inversor com kit IP21 - mm [in]
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8.5.12 Mecéanicas G e H com Kit IP21
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8.5.13 Mecanicas A, B e C com Kit UL Type 1
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(a) Mecanica A com kit UL Type 1 - acessério "CFW900-KN1A"
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(b) Mecénica B com kit UL Type 1 - acessoério "CFW900-KN1B"
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(c) Mecénica C com kit UL Type 1 - "acessério CFW900-KN1C"
Figura 8.16: (a) a (c) Altura do inversor com kit UL Type 1 - mm [in]
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8.5.14 Mecanicas D e E com Kit UL Type 1
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(b) Mecénica E com kit UL Type 1 - acessoério "CFW900-KN1E"
Figura 8.17: (a) e (b) Altura do inversor com kit UL Type 1 - mm [in]
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