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CFW-08 - SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR

SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR, FEL- OCH STATUSMEDDELANDEN.
Mjukvara: V3.9X

Applikation:
Modell:
Serienummer:
Ansvarig:
Datum: / /
|. Parametrar
installning installning
POO0 |Parameteratkomst 0 N 4,6 999 =Las 0 -
5 = Andring
SKRIVSKYDDADE PARAMETRAR (P002 till P099)
Frekvensproportionellt varde .
P002 (P208xP00S) 0 till 6553 - -
P0O03 |Motorstrom 0 till 1.5xInom - -
P004 | Sp&nning DC-lank 0 till 862 - V
P0O0O5 | Motorfrekvens 0.00 till 99.99, 100.0 till 300.0 - Hz
P0O07 | Motorspanning 0 till 600V - \%
P0O08 | Temperatur kylkropp 25till 110 - °C
P009(1) |Motormoment 0.0till 150.0 %
P014 |Senaste fel 00 till 41 - -
P023 | Mjukvaruversion X.yz - -
PID processvariabel .
P040 (varde % x P528) 0 till 6553 - -
REGLERINGSPARAMETRAR (P100 till P199)
Ramper
P100 |Accelerationstid #1 0.1till 999 5.0 S
P101 |Retardationstid #1 0.1 till 999 10.0 S
P102 |Accelerationstid #2 0.1 till 999 5.0 S
P103 |Retardationstid #2 0.1 till 999 10.0 S
0 = Inaktiv
P104 |S-ramp 1=50 0 %
2=100
Frekvensreferens
0 = Inaktiv
. 1 = Aktiv 1 -
P120 |Digital referensbackup 2 = Backup av P121
(eller P525 - PID)
P121 |Knappsatsreferens P133till P134 3.00 -
P122 |JOG varvtalsreferens 0.00till P134 5.00 -
P124 | Multispeed-referens 1 P133till P134 3.00 -
P125 |Multispeed-referens 2 P133till P134 10.00 -
P126 |Multispeed-referens 3 P133till P134 20.00 -
P127 |Multispeed-referens 4 P133till P134 30.00 -
P128 | Multispeed-referens 5 P133till P134 40.00 -
P129 | Multispeed-referens 6 P133till P134 50.00 -
P130 |Multispeed-referens 7 P133till P134 60.00 -
P131 |Multispeed-referens 8 P133till P134 66.00 -




CFW-08 - SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR

Fabriks- Anvéandar-
installning installning

Funktion Reglerbart omrade

Varvtalsbegransning

P133 |Minsta frekvens (F_.) 0.00 till P134 3.00 -
P134 |Hogsta frekvens (F_ ) P133 ill 300.0 66.00 Hz
V/E-styrning
Manuell momentforstarkning . >.00r
P136 (2) (IXR-kompensation) 0.0till 30.0 2.0o0r %
1.0 (%
p137 (2) | AUt momentforstarkning 0.00 till 1.00 0.00 i
(aut. IXR-kompensation)
P138(2) |Efterslapningskompensation | 0.0 till 10.0 0.0 %
P142(2)(3)| Hogsta utspanning 0.0 till 100 100 %
50.00Hz eller
P145(2)(3) Faltfrsvagnings- . 60.00Hz
frekvens (F._) P133till P134 beroeonde )
pa
marknaden
Spanningsreglering DC-lank
P1sL | RegleringesnvaDCHank | G0y 10 0 sao w0 |V
Overlaststrom
P156 | Overlaststrom i motorn | 0.2xI_ il 1.3xI__ | 12xP401 | -
Strombegrénsning
P169 |Hogsta utstrom | 0.2xI_till 2.0xI | 1.5xI | -
Flodesstyrning
P178 (1) |Nominellt flode 50.0 till 150 100 %
KONFIGURATIONSPARAMETRAR (P200 till P398)
Generiska parametrar
0 = Linjar V/F-styrning
P202 (3) |Styrningslage 1 = Kvadratisk V/F-styrning 0 -
2 = Sensorlos vektor
. . 0 = Ingen funktion
P203 (3) |Val av specialfunktion 1 = PID-regulator 0 -
o 0 ... 4 = Ingen funktion
P204 (3) |Ladda fabriksinstéllning 5 = Laddar fabriksinstalining 0 -
0 = P005 -
1=P003
P205 |Visa standardval 2=P002 2
3 =P007
4,5 = Anvands inte
6 = P040
P206 |Automatisk aterstallning av tid| O till 255 0 s
P208 |Referensskalfaktor 0.00till 99.9 1.00 -
0=Av
1 = Kopiera (omriktare
P215(3)(4)| Knappsatsens till knappsats) 0 -
kopiera-funktion 2 =Klistra in (knappsats
till omriktare)
Omkopplingsfrekvens .
P219 (3) Reduktionspunkt 0.00 till 25.00 6.00 Hz

(*) Fabriksinstallningen for parameter P136 beror pa omriktarens modell enligt foljande:
- modell 1.6-2.6-4.0-7.0A/200-240V eller 1.0-1.6-2.6-4.0A/380-480V: P136=5.0%;
- modell 7.3-10-16A/200-240V eller 2.7-4.3-6.5-10A/380-480V: P136=2.0%;
- modell 13-16A/380-480V: P136=1.0%.



CFW-08 - SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR

Funktion

Reglerbart omrade

Fabriks-
installning

Anvandar-
installning

Definition av lokal/fjarr

P220 (3)

Kalla for val av
lokal/fjarr

0= Alltid lokal

1= Alltid fjarr

2=Knappsats HMI-CFWO08-P
eller HMI-CFWO08-RP
(standard: lokal)

3=Knappsats HMI-CFWO08-P
eller HMI-CFW08-RP
(standard: fjarr)

4=DI2 till D14

5=Seriell eller HMI-CFWO08-RS
knappsats (standard: lokal)
6=Seriell eller HMI-CFW08-RS
knappsats (standard: fjarr)

P221 (3)

Val av lokalreferens

0 =Knapp @) och ()
1=Al1

2,3=AlI2

4 = E.P. (Electronisk pot.)
5 = Seriell

6 = Multispeed

7 =Add Al>=0

8 = Add Al

P222 (3)

Val av fjarreferens

0 =Knapp (&) och ()
1=Al1

2,3=AI2

4 = E.P. (Elektronisk pot.)
5 = Seriell

6 = Multispeed

7 =Add Al>=0

8 = Add Al

P229 (3)

Val av lokalkommando

0 = Knappsats HMI-CFWO08-P
eller HMI-CFW08-RP

1 = Uttag

2 = Seriell eller HMI-CFW08-RS
knappsats

P230 (3)

Val av fjarrkommando

0 = Knappsats HMI-CFWO08-P
eller HMI-CFW08-RP

1 = Uttagl

2 = Seriell eller
HMI-CFWO08-RS knappsats

P231 (3)

Val av framéat/bakéat

0 = Framét
1 = Bakat
2 = Kommandon

Analog ingang(ar)

P234

Forstarkning analog ingang All

0.00till 9.99

1.00

P235 (3)

Signal analog ingang All

0 =0-10Vv/0-20mA
1=4-20mA

mA

P236

Offset analog ingang All

-120 till 120

0.0

%

P238 (5)

Forstarkning analog ingang Al2

0.00 till 9.99

1.00

P239(3)(5)

Signal analog ingang Al2

0 = 0-10V/0-20mA
1=4-20mA

mA

P240 (5)

Offset analog ingang Al2

-120 till 120

0.0

%

P248

Tidskonstant
analoga ingangsfilter

0 till 200

200

ms




CFW-08 - SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR

o Fabriks- Anvandar-
Parameter Reglerbart omrade S Enhet | . ..
installning installning
Analog utgang

0 = Utfrekvens (Fs)

1 = Ingangsreferens (Fe)
2 = Utstrom (Is)

3, 5, 8 =Anvands inte

P251(5) |Funktion analog utgang 4 = Motormoment0 -
AO 6 = Processvariabel
(PID)

7 = Aktiv strom
9 = PID borvéarde

P252 (5) | Forstarkning analog utgang AO| 0.00 till 9.99 1.00 -
Digitalaingangar

0 = Ingen funktion eller
Allméan aktivering
1..70ch10..12=
P263 (3) |Funktion digital ingang DI1 | Allman aktivering

8 = Framatdrift 0 -
9 = Start/Stopp

13 = FWD-drift med

ramp #2

14 = Start (3-wire)

0 = Framat/bakat

1 = Lokal/fjarr

2...6 och 9...12 = Anvands inte
P264 (3) |Funktion digital ingang DI2 | 7 = Multispeed (MS2) 0 -
8 = Bakat

13 = REV-drift - ramp #2

14 = Stopp (3-wire)

0 = Framat/bakat

1 = Lokal/fjarr

2 = Aliméan aktivering

3=J0G

4 = Inget externt fel
5=0kaE.P.

6 = Ramp #2

7 = Multispeed (MS1)

8 =Ingen funktion eller
start/stopp

9 = Start/stopp

10 = Aterstall

11, 12 = Anvéands inte

13 = Avaktivera Flygande start
14 = Multispeed (MS1)

med ramp #2

15 = Manuell/automatisk PID)
16 = Oka E.P. med

ramp #2

0 = Framat/bakat

P266 (3) | Funktion digital ingang D14 1 = Lokal/fjarr 8 -
2 = Aliméan aktivering

P265(3)(6) | Funktion digital ingang DI3 10 -

10



CFW-08 - SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR

Funktion

Reglerbart omrade

Fabriks-
installning

Anvandar-
installning

3=J0G

4 = Inget externt fel

5 = Minska E.P.

6 = Ramp #2

7 = Multispeed (MS0)
8 = Anvands inte eller
start/stopp

9 = Start/stopp

10 = Aterstall
11,12,14 och 15 =
Anvands inte

13 = Avaktivera Flygande start
16 = Minska E.P. med
ramp #2

Digital utgdng(ar)

P277 (3)

Funktion relautgang RL1

0 = Fs>Fx

1=Fe>Fx

2 = Fs=Fe

3 =1Is>Ix

4 och 6 = Anvands inte
5 = Kor

7 = Inget fel

P279(3)(5)

Funktion relautgang RL2

0 = Fs>Fx

1=Fe>Fx

2 = Fs=Fe

3 =1Is>Ix

4 och 6 = Anvands inte
5 = Kor

7 = Inget fel

Fx och Ix

P288

Fx frekvens

0.00till P134

3.00

P290

IX strom

0 till L5xI__

1.0xI_

m

Omriktardata

P295 (3)

Markstrom (I
omriktare

nom)

300 = 1.0A
301=1.6A
302 = 2.6A
303 =2.7A
304 = 4.0A
305=4.3A
306 = 6.5A
307 =7.0A
308 =7.3A
309 = 10A
310=13A
311 = 16A

Enligt
omriktarens
modell

P297 (3)

Omkopplingsfrekvens

4 = 5.0kHz
5 = 2.5kHz
6 = 10kHz
7 = 15kHz (*)

DC-bromsning

P300 | DC bromstid | 0.0till 15.0s | 00 | -
(*) I vektorstyrningslaget (P202=2) kan man inte stélla in P297=7 (15kHz).

11



CFW-08 - SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR

Parameter Funktion Reglerbart omrade Fabriks- Anvandar-
installning
P301 Startfrekvens DC-bromsning | 0.00 till 15.00Hz 1.00 Hz
P302 DC bromsstrém 0.0till 130% 0.0 %
Forbigangsfrekvenser
P303 Forbigangsfrekvens 1 P133till P134 20.00 -
P304 Forbigangsfrekvens 2 P133till P134 30.00 -
P306 Forbigangsbandomrade 0.00 till 25.00Hz 0.00 Hz
Seriekommunikation granssnitt |
Omriktarens adress . .
P308 (3) 1 1ill 247 (Modbus-RTU) 1 till 30 (Seriell WEG) 1 -
Flygande start och Genomkdrning
0 = Inaktiv
P310 (3) | Flygande start och 1 =Flygande start 0
Genomkérning 2 = Flygande start och }
Genomkorning
3 = Genomkdorning
P311 Spéanningsramp 0.1till 10.0s 5.0 -
Seriekommunikation granssnitt Il
0 = Seriell WEG
1 = Modbus-RTU 9600 bps
utan paritet
2 = Modbus-RTU 9600 bps
med udda paritet
3 = Modbus-RTU 9600 bps
med jamn paritet
4 = Modbus-RTU 19200 bps
utan paritet
P312 (3) | Seriesnittsprotokoll 5 = Modbus-RTU 19200 bps 0 -
med udda paritet
6 = Modbus-RTU 19200 bps
med jamn paritet
7 = Modbus-RTU 38400 bps
utan paritet
8 = Modbus-RTU 38400 bps
med udda paritet
9 = Modbus-RTU 38400 bps
med jamn paritet
0 = Avaktivering genom ramp
P313 | Seriesnitt Watchdog- 1 = General disable i
funktion 2 = Visar endast E28
3 = Gér till lokallage
P314 Seriesnitt 0.0 = Avaktiverar funktionen 0.0 )

Watchdog timeout

0.1...99.9s = Stall in varde

12




CFW-08 - SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR

Parameter

Funktion

o Anvéandar-
Reglerbart omrade

installning

Fabriks-
N Enhet
installning

MOTORPARAMETRAR (P399 till P499)

Nominella parametrar

P399(1)(3)| Motormarkeffektivitet 50.0 till 99.9 %
P400(1)(3)| Motormérkspénning 0 till 600V V
P401 Motormarkstrom 0.3xI_till 1.3xI_ -
P402 (1) | Motormarkvarvtal 0 till 9999rpm rpm
P403(1)(3)| Motormarkfrekvens 0.00 till P134 -
0=0.16HK /0.12kW
1 =0.25HK /0.18kW
2 = 0.33HK / 0.25kW Enligt
3 =0.50HK / 0.37kW omriktarens
4 = 0.75HK / 0.55kW modell
5 =1HK/ 0.75kW (motorn
6 = 1.5HK / 1.1kW matchar
7 = 2HK / 1.5kW i
P404(1)(3)| Motormarkeffekt 8 = 3HK / 2.2kW c_’?;"gj;i? -
9 = 4HK / 3.0kW 9.3)
10 = 5HK / 3.7kW och
11 = 5.5HK / 4.0kW forsaljnings-
12 = 6HK / 4.5kW marknaden
13 = 7.5HK / 5.5kW
14 = 10HK / 7.5kW
15 = 12.5HK / 9.2kW
P407 (3) ?"mormafkeﬁekts' 0.50 till 0.99 .
aktor
Uppmatta parametrar
e 0= Nej
P408(1)(3)| Sjalvinstallining _ 0 -
1=Ja
Enligt
P409 (1) | Motstand i motorstator 0.00 till 99.99 omriktarens Q
modell
SPECIALFUNKTIONER (P500 till P599)
PID-regulator
P520 PID proportionell forstarkning| 0.000 till 7.999 1.000 -
P521 PID integral forstarkning 0.000 till 9.999 1.000 -
P522 PID differentiell forstéarkning | 0.000 till 9.999 0.000 -
psp5 | BOrvarde viaknappsatsen pa | o 909 o 0.00 %
PID-regulatorn
P526 Processvariabelfilter 0.01till 10.00 0.10 s
. 0 = Direkt
P527 PID-funktion 1 = Bakét 0 -
psog | Sralfaktor 0.00 till 99.9 1.00 .
processvariabel
Automatisk installning 0=Aktiv
PS36 | avps2s5 1=Inaktiv 0 )

(1) Endast tillganglig i vektorstyrnings-lage (P202=2).

(2) Endast tillganglig i V/F-styrnings-lage 202=0 eller 1.

(3) Denna parameter kan endast andras da omriktaren ar avaktiverad
(motorn avstangd).

(4) Endast tillganglig via knappsats HMI-CFWO08-RS.

(5) Endast tillganglig i version CFW-08 Plus.

(6) Vardet kan andras som en funktion i P203.
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CFW-08 - SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR

2. Felmeddelanden Kod Beskrivning
EOO Overstrom/kortslutning i utgangen
EO1 Overstrom i DC-lanken
EO02 Understrom i DC-lanken
EO04 Overtemperatur i omriktaren
EO05 Overlast i utgangen (Ixt-funktion)
EO06 Externt fel
EO8 CPU-fel (watchdog)
E09 Fel i programminnet (checksumma)
E10 Fel i kopieringsfunktionen
El4 Feli sjalvinstallningen
E2I562c2)'cf12E527 Seriekommunikationsfel
E24 Programmeringsfel
E28 Fel i seriellt granssnitt Watchdog timeout
E31 Anslutningsfel i knappsatsen (HMI-CFWO08-RS)
E41 Sjalvdiagnosfel
3. Ovriga meddelanden Kod Beskrivning
rdy Omriktaren &r driftklar
Sub Matningsspanningen ar for lag for drift av omriktaren
(underspénning)
dcbr Omriktaren &r i DC bromslage
auto Omriktaren kor en sjalvinstallning
Kopieringsfunktionen ar i gang (endast tillganglig i
copy HMI-CFWO08-RS) - omriktare till knappsats
Kopieringsfunktionen ar i gang (endast tillganglig i
past HMI-CFWO08-RS) - knappsats till omriktare

14



AVSNITT 1

1.1 SAKERHETSANVISNINGAR

| BRUKSANVISNINGEN

y -

SAKERHETSANVISNINGAR

Denna bruksanvisning innehaller all nédvandig information
for korrekt installation och anvandning av CFW-8 Variable
Frequency Drive.

Denna bruksanvisning har tagits fram for kvalificerad
personal med lamplig utbildning eller tekniska kvalifikationer
for att anvanda denna typ av utrustning.

Foljande sakerhetsanvisningar anvands i bruksanvisningen:

VARNING!

Om de rekommenderade sékerhetsanvisningarna inte foljs
noggrant, kan det leda till allvarliga eller livshotande skador
pa personal och/eller utrustning.

VIKTIGT!
Underlatenhet att iaktta de rekommenderade
sakerhetsatgarderna kan leda till skador pa material.

OBS!

Innehallet i denna bruksanvisning presenterar viktig
information for korrekt anvandning av och prestanda hos
utrustningen.

1.2 SAKERHETSANVISNINGAR

PA PRODUKTEN

A
&
L
L

Foljande symboler kan finnas pa produkten och fungerar
som sékerhetsanvisningar:

Hogspéanning

Komponenterna ar kansliga mot elektrostatisk
urladdning. Vidrér dem inte utan att folja tillbdrliga
jordningsforfaranden.

Obligatorisk anslutning till jordskydd (PE)

Skarmanslutning till jord

15



SAKERHETSANVISNINGAR

1.3 PRELIMINARA
REKOMMENDATIONER

VARNING!
Endast kvalificerad personal bér planera eller implementera

installation, start, anvandning och underhall av denna
utrustning.

Personalen maste lasa igenom hela bruksanvisningen fore
installation, anvandning eller fels6kning av CFW-08.

VARNING!
Omriktarens styrkrets (ECC2, DSP) och HMI-CFWO08-P ar

inte jordade. De ar hogspanningskretsar.

Personalen maste fdlja alla séakerhetsanvisningar i denna
bruksanvisning och/eller anvisningar som definieras av
lokala bestdmmelser.

Underlatenhet att iaktta dessa anvisningar kan resultera i
skada p& personal och/eller utrustning.

(= OBS!

I denna bruksanvisning definieras kvalificerad personal som
nagon som ar utbildad att:

1. installera, jorda, starta och anvanda CFW-08 i enlighet
med denna bruksanvisning och lokala sakerhetsatgarder;
2. anvanda sakerhetsutrustning i enlighet med lokala
bestammelser;

3. utfora hjart- och lungréaddning och forsta hjalpen.

VARNING!
Koppla alltid ur matningsspanningen innan du vidrér nagon

elektrisk komponent inuti omriktaren.

Manga komponenter ar laddade med hdgspanning, aven
efter att den inkommande AC-natanslutningen har kopplats
ur eller stangts AV. Vanta i minst 10 minuter tills
effektkondensatorerna har laddats ur helt.

Anslut alltid utrustningens ram till jord (PE) vid en lamplig
anslutningspunkt.

VIKTIGT!

& Alla elektronikpaneler innehaller komponenter som ar
kénsliga mot elektrostatisk urladdning. Vidror aldrig en
elektrisk komponent eller anslutning utan att ha utfort
tillborlig jordning. Om det anda ar nodvandigt, rér den korrekt
jordade metallramen eller anvand ett lampligt jordningsband.
fullstandigt fore installation eller anvandning av CFW-08.

16



SAKERHETSANVISNINGAR

Utfor aldrig nagot hogspanningstest (High Pot) pa omriktaren!
Kontakta tillverkaren om ett sadant test maste utforas.

[J@FF OBS!

Omriktare kan stora annan elektronisk utrustning. FOr att minska
sadan storning, utfor atgarderna som rekommenderas i avsnitt
3, “Installation”.

E.' OBS!

Las igenom hela bruksanvisningen noggrant och fullstandigt
fore installation eller anvandning av CFW-08.

17



AVSNITT 2

2.1 OM DENNA
BRUKSANVISNING

2.2 MJUKVARUVERSION

ALLMAN INFORMATION

Detta kapitel definierar innehallet i och syftet med denna
bruksanvisning och beskriver huvuddragen hos CFW-08
frekvensomriktare. Identifiering, mottagningkontroller och
forvaringsvillkor inkluderas.

Denna bruksanvisning ar indelad i 10 avsnitt och ger
information om hur man tar emot, installerar, startar och
anvander CFW-08:

Avsnitt 1 - Sdkerhetsanvisningar;

Avsnhitt 2 - Allman information;

Avsnitt 3 - Installation;

Avsnitt 4 - Uppstart;

Avsnitt 5 - Anvandning av knappsats (HMI);

Denna bruksanvisning ger information for korrekt anvandning
av CFW-08. CFW-08 ar mycket flexibel och tillater drift i
manga olika lagen, som beskrivs i denna bruksanvisning.

Eftersom CFW-08 kan tillampas pa manga olika séatt ar det
omdjligt att har beskriva alla tillampningsmajligheter. WEG
antar inget ansvar da CFW-08 inte anvands i enlighet med
denna bruksanvisning.

Ingen del av denna bruksanvisning far reproduceras i nagon
som helst form utan skriftlig tillatelse av WEG.

Det ar viktigt att notera vilkken mjukvaruversion som har
installerats i CFW-08, eftersom den definierar funktioner och
programmeringsparametrar i omriktaren.

Denna bruksanvisning hanvisar till mjukvaruversionen som
anges pa insidan av omslaget. Version 1.0X galler t.ex.
version 3.00 till 3.09, dar “X” ar en variabel som andras till
foljd av mindre revisioner i mjukvaran. Anvandning av CFW-
08 med dessa mjukvarurevisioner omfattas fortfarande av
denna version av bruksanvisningen.

Mjukvaruversionen aterfinns aven i Parameter P023.
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ALLMAN INFORMATION

2.3 OM CFW-08

CFW-08 ar en hogpresterande Variable Frequency Drive
som medger styrning av varvtal och vridmoment i en trefasig
AC-induktionsmotor. Samma produkt erbjuder tva
styrningstyper:

M Programmerbar skalarstyrning (Volt/Hz);

Sensorldr vektorstyrning (VVC:
spanningsvektorstyrning).

| vektorstyrningslaget optimeras motorns prestanda i
forhallande till vridmoment och varvtalsreglering.
Funktionen "Sjalvinstallning” som ar tillganglig i
vektorstyrning medger automatisk installining av omriktarens
parametrar fran identifieringen (ocksa automatisk) av
parametrarna i motorn som kopplats till omriktarens utgang.
V/F (skalar)-laget rekommenderas for enklare applikationer
sasom pump- och flaktdrivning. | sddana fall kan man minska
motorns och omriktarens forluster genom att anvanda
alternativet "Kvadratisk V/F", vilket resulterar i en
energibesparing.

V/F-laget anvands ocksa nar fler an en motor skall drivas
samtidigt av en omriktare (flermotorapplikation).

CFW-08 finns i tva versioner:

Standard: har 4 digitala ingangar (DI), 1 analog ingang
(Al) och 1 relautgang.

CFW-08 Plus: jamfért med standardversionen har den
en extra analog ingang och en extra relautgang. Den har
ocksa en analog utgang (AO).

Se avsnitt 9 for markeffekter och ytterligare teknisk
information.
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Figur 2.1 - Blockdiagram fér modell:
1.6-2.6-4.0-7.0A/200-240V och 1.0-1.6-2.6-4.0A/380-480V
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(RL1 och
RL2)



ALLMAN INFORMATION
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ALLMAN INFORMATION

2.3.1 Skillnader mellan Syftet med detta avsnitt ar att visa skillnaderna mellan gamla
gamla uline och uline och nya CFW-08. Informationen nedan riktas till
nya CFW-08 anvandare som ar vana vid pline.

Tabellen nedan visar likheten mellan tillbehdren i gamla pline
och nya CFW-08.

Tillbehor

uline

CFW-08

Lokal knappsats (parallell)

IHM-8P (417100258)

HMI-CFWO08-P (417100868)

Seriell fjarrknappsats

IHM-8R (417100244)

HMI-CFWO08-RS (417100992)

Parallell fjarrknappsats

HMI-CFWO08-RP (417100991)

Granssnitt for seriell fijarrknappsats | MIR-8R (417100259)

MIS-CFWO08-RS (417100993)

Granssnitt for parallellfjarr knapps. -

MIP-CFWO08-RP (417100990)

Granssnitt for seriekommunikation MCW-01 (417100252)

RS-232

KCS-CFWO08 (417100882)

Granssnitt for RS-485
seriekommunikation RS-485

MCW-02 (417100253)

KCS-CFWO08 (417100882) +
MIW-02 (417100543)

Produktutseende
Forutom den interna elektroniken har &ven det externa

produktutseendet férandrats:

- textningen pa framsidan av plastchassit (tidigare: pline,
nu: CFW-08 vector inverter);
- WEG-logon anges nu pa alla tilloehor i CFW-08-linjen
(knappsats, kommunikationsmoduler 0.s.V.).

Figuren nedan visar en jamforelse:

DO

|

B v vl
| @@ ||

(@) uline

(b) CFW-08

Figur 2.3 - Jamforelse mellan utseendet pa uline och CFW-08

Mjukvaruversion
Nya CFW-08 startar med mjukvaruversion V3.00.
Mjukvaruversionerna V1.xx och V2.xx ar darfor exklusiva
for uline.
M Omriktarstyrningen har dessutom implementerats i en
DSP (Digital Signal Processor), vilket medger en mer
sofistikerad styrning med fler parametrar och funktioner.
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ALLMAN INFORMATION

Tillbehor

| samband med Overgangen fran 16-bitars
mikrokontrollern till DSP i nya CFW-08, var man tvungen
att andra elektronikens natanslutning fran 5V till 3.3V. Som
en foljd darav kan tillbehdren (knappsats,
kommunikationsmoduler, o0.s.v.) i gamla pline INTE
ANVANDAS med nya CFW-08-linjen. En allman regel ar
att endast anvanda tillbenér med WEG-logon, sdsom
informerats ovan.

Utokat effektomrade
Effektomradet fran gamla pline (0.25-2HK) har utdkats
till 0.25-10HK med nya CFW-08-linjen.

Styrningslagen

M Endast CFW-08-linjen har:
- Spanningsvektorstyrning (VVC) som fdorbattrar
omriktarens prestanda avsevart - och lagger till
parametrarna P178, P399, P400, P402, P403, P404,
P407, P408 och P409;
- den kvadratiska V/F-kurvan forbattrar systemets
energibesparingskapacitet da belastningar med
egenskaperna kvadratiskt vridmoment x varvtal drivs,
sasom pumpar och flaktar.

Frekvensupplosning

Nya CFW-08 har en frekvensuppldsning som ar 10 ganger
hogre an gamla pline, d.v.s. den har en upplosning pa
0.01Hz for frekvenser upp till 200.0Hz och 0.1Hz for
frekvenser hogre an 99.99Hz.

Omkopplingsfrekvenser pa 10 och 15kHz

Vid anvandning av nya CFW-08 kan man stalla in
omriktarens omkopplingsfrekvens till 10 och 15kHz, vilket
ger en extremt tyst drift.
Ljudnivdn som genereras av en motor med 10 kHz ar
lagre med CFW-08 an med uline, till foljd av den
forbattrade PWM- moduleringen i CFW-08.

Ingangar och utgangar (1/O)

CFW-08 Plus-linjen har fler /0 an gamla pline, medan
CFW-08 ar likvardig uline vad géller 1/0. Se tabellen
nedan:

1/0 uline CFW-08 CFW-08 Plus
Digitala ingangar 4 4 4
Analog ingang(ar) 1 1 2
Analoga utgangar - - 1
.o 1 1 2 (1 NO kontakt,
Reldutgangar
gang (REV-kontakt)| (REV-kontakt) 1 NC-kontakt)
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M Styranslutningarna (uttag XC1) skiljier sig emellertid mellan pline
och CFW-08- linjen. Tabellen nedan visar skillnaderna i stift:

/0 uline CFW-08 CFW-08 Plus

Digital ingang DI1 1 1 1

Digital ingang DI2 2 2 2

Digital ingang DI3 3 3 3

Digital ingang D14 4 4 4

0V for digitala ingangar 5 5 5

+10V 6 6 6

Analog ingang Al1 - 7 7 med brytare |7 med brytare S1:1

spanningssignal Sl1:lipos. OFF| iposition OFF

Analog ingang Al1 - 9 7 med brytare |7 med brytare S1:1

stromsignal S1:1ipos. ON i position ON

QV Eor analog 3 5 5

ingang(ar)

Analog ingang Al2 - inte inte 8 med brytare S1:2

spéanningssignal tillgéanglig tillganglig i position OFF

Analog ingang Al2 - inte inte 8 med brytare S1:2

stromsignal tillganglig tillganglig i position ON

Analog utgang AO inte ) 'T,“e . 9
tillganglig tillganglig

Reliutgéng RL1 10(NF), 11(C) 10NF), 11(C) | 44 15No)
och12(NA) | 0och12(NA)

Relautgang RL2 inte _Inte 10-11(NC)
tillganglig tillganglig

Parametrar och funktioner
Parametrar som redan anvéands i pline, men som har

andrats

a) P136 - Manuell momentforstarkning (IXR-kompensation)

® Forutom namnet pa parametern har ocksa sattet som

anvandaren anger vardet pa IxR-kompensation

andrats. | gamla puline hade parameter P136 en grupp

om 10 kurvor (vardeomrade: O till 9). | nya CFW-08

staller man in IXR-kompensationen genom att ange

en procentsats (i forhallande till inspanningen) som

definierar utspanningen for en utgangsfrekvens som

motsvarar noll. Darmed uppnar man en hogre
kurvinstallning och ett storre variationsomrade.

Tabellen nedan visar likheten mellan programmeringen

i gamla pline och det som maste programmeras i nya
CFW-08 for att uppna samma resultat.

P136 installd i uline

P136 att stallas in i CFW-08

0

0.0

2.5

5.0

7.5

10.0

12.5

15.0

175

20.0

O OIN|O |01 | W N

22.5




ALLMAN INFORMATION

b) Automatisk momentforstarkning (automatisk IXR-
kompensation) och efterslapningskompensering.
| uline anvandes endast motorns markstrém (P401) i
funktionerna automatisk IXR-kompensering och

efterslapningskompensering. | uline raknades
motormarkeffektfaktorn som ett fast varde och likvardigt
med 0.9.

@ | nya CFW-08 anvander man parametrarna P401 och P407
(motormarkeffektfaktor). Alltsa:

P401 . 0.9 = P401 x P407

uline CFW-08

Exempel: Vid en applikation med pline erfordrades foljande
installning: P401=3.8A. Med nya CFW-08 maste man gora
féljande instéallning: P401=3.8A och P407=0.9 eller P407=

nominell cos & i den anvanda motorn och P401=3.8 x P(Z§7

Parametrar som endast finns i sarskilda mjukvaruversioner
for pline
c) Snabbingangar
I nya CFW-08 ar responstiden hos de digitala ingangarna
10ms (max.).
Den minsta accelerations- och retardationstiden
reducerades dessutom fran 0.2s (uline) till 0.1s (CFW-
08). DC-bromsprocessen kan ocksa avbrytas innan den
hunnit avslutas, t.ex. nér en ny aktivering erfordras.
d) Ovriga andringar
M P120=2 - digital referensbackup via P121 oavsett
referenskalla.
M P265=14 - DI3: multispeed med ramp #2.

Nya parametrar och funktioner

Referens 1 i multispeed som fanns i parameter P121 (i uline)
finns nu i parameter P124 (i CFW-08).

@ DC-lankens regleringsniva (ramp holding) kan nu
programmeras i parameter P151 - i uline var denna niva
bestamd till 377V for 200-240V-linjen och 747V for 380-480V-
linjen.

® Programmeringssattet for parameter P302 har ocksa éndrats.

& | uline var P302 relaterad till spanningen som tillampades pa
utgadngen under DC-bromsning, i nya CFW-08 definierar
P302 DC- bromsstrommen.

¥ PID-regulator.

M Sammanfattningsvis ar de nya parametrarna: P009, P040,
P124, P151, P178, P202, P203, P205, P219, P238, P239,
P240, P251, P252, P279, P399, P400, P402, P403, P404,
P407, P408, P409, P520, P521, P522, P525, P526, P527
och P528.
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2.4 |IDENTIFIERING A CFW-08

Mjukvaru-version

’ A \ Hardvaru-revision
J@ \ . .
Modell CFW-08 [ 35" MOD.: CFW080040B2024POA1Z V3.00 ROV Nominell indata
Nominell utdat % REDELINE: 200-240VAC 35A 50/60HZ4 (spanning, antal faser, strom,
OMINEY Udata 1 », saina/outpuT: 0. REDEAINE 3¢ 8.8i47A 0-300HZ frekvens)

(spanning, frekvens) > SERIAL #: 80000 COD.: 417100809 06-07-01

= I
=
i

DITES T TORERsp2rosafno

Serienummer

WEG artikelnummer —
Serienummer — ]

I |I||I|||||I||I||\
\

WEG artikelnummer TiIIverkninngatum

Sidoskylt paA CFW-08

([ cCFW080016B2024Psz —)—— Modell CFW-08

> COD.: 417100800 060801 — Tillverkningsdatum
L #:310535 V300 Ro00 ~—— Hardvarurevision
\ ey J

Mjukvaruversion

Framskylt pd CFW-08 (under knappsatsen)

Figur 2.4 - Beskrivning och placering av markskyltar
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ALLMAN INFORMATION

For att denna kod skall ha effekt anges

standardprodukten enligt foljande:

- CFW-08 med en standardméassig mandverpanel.

- Skyddsgrad: NEMA 1 fér modell 13 och 16A/380-480V;
IP20 for ovriga modeller.

M  CFW-08 Plus utgors av omriktaren och mandverpanel 1.
Exempel: CFW080040S2024EOA1Z.

7.0 och 16.0A/200-240V och alla 380-480V-modeller
finns bara med trefas natspanning.

Ett RFI klass A-filter (tillval) kan installeras i omriktaren
i modell 7.3 och 10A/200-240V (enfas) och modell 2.7,
4.3,6.5,10, 13 och 16A/380-480V. Modell 1.6, 2.6 och
4.0A/200-240V (enfas) och 1.0, 1.6, 2.6 och 4.0A/380-
480V kan levereras monterad pa en footprint RFI klass
A-filter (tillval).

25 MOTTAGNING OCH CFW-08 levereras i papperskartonger.
FORVARING P& utsidan av forpackningen sitter en markskylt som ar
dentisk med den pa CFW-08.
Kontrollera att CFW-08 &r den du har bestéllt.
Kontrollera att:

M  informationen p& markskylten pa CFW-08 motsvarar
bestéllningsordern.

utrustningen inte har skadats under transporten.
Om nagra problem uppstar, kontakta foraren
omedelbart.

Om CFW-08 inte skall installeras omedelbart, skall den
forvaras i ett rent och torrt utrymme (férvaringstemperatur
mellan - 25°C och 60°C). Tack den for att skydda den mot
damm, smuts eller annan fororening.
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AVSNITT 3

3.1 MEKANISK
INSTALLATION

3.1.10Omgivning

INSTALLATION

Detta avsnitt beskriver forfarandet vid elektrisk och mekanisk
installation av CFW-08.

Dessa riktlinjer maste foljas for korrekt funktion av CFW-
08.

Placeringen vid installationen av omriktaren utgor en viktig
faktor for att trygga god prestanda och hdg produktpalitlighet.
For korrekt installation av omriktaren ger vi foljande
rekommendationer:
Undvik direkt solljus, regn, hdg fuktighet och havsluft.
Undvik gaser eller explosiva och fratande vatskor;
Undvik overflodig vibration, damm, olja eller andra
ledande partiklar eller material.

Omgivningskrav:

Temperatur : 0°C till 40°C (32 till 104°F) - nominella
forhallanden. 40°C till 50°C (32 till 122°F) - med 2%
stromminskning for varje 1°C (1.8°F) grad 6ver 40°C
(104°F).

Relativ luftfuktighet: 5% till 90% - icke-kondenserande.

Hogsta hojd: 1000m (3,300ft) - nominella forhallanden.

1000m till 4000m (3,300 till 13,200)ft - med 10%
stromminskning for varje 100m (3,30ft) dver 1000m
(3,300)ft.

Fororeningsgrad: 2 (enligt EN50178 och UL508C)

OBS!

Vid installation av omriktare i paneler eller slutna metalliska
lador, kravs tilloorlig kylning for att tillse att den omgivande
temperaturen inte Overstiger den hogsta tillatna
temperaturen.

H X
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INSTALLATION OCH ANSLUTNING

3.1.2 Monteringsspecifikationer

30
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Figur 3.1 - Fritt utrymme for kylning

Modell CFW-08

A B © D

1.6A/200-240V

2.6A/200-240V

4.0A/200-240V

7.0A/ 200-240V

1.0A/380-480V

1.6A/380-480V

2.6A/ 380-480V

4.0A /380-480V

30 mm

1.18in | 5mm | 0.20in | 50 mm | 2in 50 mm 21in

7.3A/200-240V

10.0A/200-240V

16.0A/200-240V

2.7A/380-480V

4.3A/380-480V

6.5A / 380-480V

10.0A /380-480V

35 mm

1.38in | 15mm | 0.59in | 50 mm | 2in 50 mm 2in

13.0A/380-480V

16.0A /380-480V

40 mm

1.57in | 30mm | 1.18in | 50 mm | 2in 50 mm 2in

Tabell 3.1 - Rekommenderade fria utrymmen

|
|

|

HE

Installera omriktaren i vertikal position.

Lamna fritt utrymme kring omriktaren enligt Tabell 3.1.
Installera inga varmekéansliga komponenter direkt ovanfor
omriktaren.

Nar omriktare installeras sida vid sida skall minsta
rekommenderade avstand B hallas.

Nar omriktare installeras ovanpa varandra skall minsta
rekommenderade avstand A+C hallas och varmluft fran
omriktaren under skall ledas bort.

Installera omriktaren pa en plan yta.

For externa dimensioner och monteringshal, se Fig. 3.2.
For installation av CFW-08, se Fig. 3.3.



INSTALLATION OCH ANSLUTNING

M Skaffa oberoende skyddsror for signal-, styr- och
effektledare. (Se Elektrisk installation). Hall motorkablarna
atskiljda fran ovriga kablar.

POOOOOOO - -
08 ¢/ W =— =

o L P

o]l

——

@
&

Fan
Ay~
Pt
&

Figur 3.2 - Dimensionella ritkningar av CFW-08
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Dimensioner

Fastbas

Modell BreddL| HOjJdH | DjupP | A | B | C | D | Monterings- \Qgt Skyddsgrad
mm mm mm | mm| mm|{mm|mm skruv
() | () ) | an) | an) | Gn) | qin) (Ib)
1.6A1200-240V (2?955) (;.215) (;.it) (2(.3542 (;f)?s 0.520) 024 (5“//'342) (;:g) P20/ NEMAL
T AR Ry
conrmain] o | 2 e e N o
7.0A1200-240V (2?955) (;.215) (;.it) (2(.3542 (;f)?s 0.520) 024 (5“//'342) (;:g) P20/ NEMAL
w15 [0 TS T o
N P AN A RH R ey s
anrmnior] 2 [0 gm0 e 26
conrmossn] o o | sl e T ] 5
conrmosn] oy [ G2 L e 1 ]
2.6/ 1 380-480V (2?955) (;.215) (;.it) (2(.3542 (;f)?s 0.520) 024 (5“//'342) (;:g) P20/ NEMAL
A A R T
sonrmosa] o | 2 S E L6 N o
e B AN AR R e
T A A MR R e
10A/380-480V (j.l;;) (72.%(;) (51.22) (el,gé (é;;"0.728) 0.520 (5“/A342) (421:2) P20/ NEMAL
13A1380-480V (51.133) (72.%3;) (é.%?)) (i.z% (%f)g 0.123) 0%39 (3|\//|156) (2::) NEMAL
e AR S A

Tabell 3.2 - linstallationsdata - dimensioner mm (in)

Figur 3.3 - Montering av CFW-08

A G
LUFTFLODE
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3.2 ELEKTRISK INSTALLATION

3.2.1 Nat-/jord-
anslutningar

>

L

>

VARNING!

Koppla bort AC-ingangen: skaffa en brytarkontakt fér AC-
ingangen for att stanga AV ineffekten till omriktaren.
Denna anordning skall koppla bort omriktaren fran AC-
ingangsforsorjningen vid behov (t.ex. vid underhall).

VARNING!
AC-ingangens brytare far inte anvandas som
nddstoppsutrustning.

VARNING!
Se till att AC-ineffekten ar bortkopplad innan du utfér nagra
kabelanslutningar.

VARNING!

Informationen nedan ar din guide till en korrekt installation.
Folj ocksa alla tillampliga lokala standarder for elektriska
installationer.

VIKTIGT!

Tillse ett avstand pa minst 0.25m (10 in) mellan utrustningen
och kansliga ledningar och mellan kablar i omriktaren och
motorn. T.ex.: PLCer, temperaturévervakningsutrustning,
termoelement o.s.v.

_____________________

Shielding

Power !
Supply  Disconnect (*)

a) Modell 1.6-2.6-4.0-7.0A / 200-240V och 1.0-1.6-2.6-4.0A / 380-
480V
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@ ] -UdBREUdS Broms- [PEITWI V] U]
PEQ resistor
@ . Ql .ET (se punkt
: 8.17)
Ro— 3/ | —— A s :

S o——v
T o v
Nat-
anslutning Brytare (*)

(b) Modell 7.3-10-16A / 200-240V e 2.7-4.3-6.5-10-13-16A / 380-480V
OBS: (*) Vid enfas natspéanning med fas- och neutralkabel, anslut
endast faskabeln till brytaren.

Skarmning

Figur 3.4 - Nat-/jordanslutningar
VARNING!
Omriktaren maste jordas till en skyddsjordning i
sakerhetssyfte (PE).
Jord- eller markanslutningen maste folja lokala
bestammelser. Anvand kablar med tvarsnitt enligt Tabell 3.3.
Anslut jordningen till en jordningsstang eller till den allméanna
jordningspunkten (motstand 10 < ohm). Dela inte
jordledningarna med annan utrustning som anvander
starkstrom (t.ex. starkstromsmotorer, svetsmaskiner, 0.s.v.).
Om flera omriktare anvands tillsammans, se Figur 3.5.

GROUNDING BAR
INTERNAL TO THE PANEL

Figur 3.5 - Jordanslutning for fler &n en omriktare

E' OBS!

34

Anvand inte neutrala ledare vid jordning.
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§-

VIKTIGT!
Omriktarens AC-ingang maste ha en jordad neutral ledare.

OBS!

M AC-inspanningen maste vara forenlig med omriktarens
markspanning.

M Kraven for anvandning av linjereaktorer beror pa flera
applikationsfaktorer.

M Kondensatorer for effektfaktorkorrigering kravs inte vid
ingang (L/L1, N/L2, L3 eller R, S, T) och far inte anslutas till
utgang (U, V och W).

M Vid anvandning av omriktare med dynamisk bromsning
(DB), skall DB-resistorn monteras externt. Dimensionera
den efter applikationen och se till att inte 6éverskrida
maxstrommen i bromskretsen. Anvand en tvinnad kabel i
anslutningen mellan omriktaren och bromsresistorn. Tillse
fysisk separation mellan denna kabel och signal- och
styrkablarna. Nar DB-resistorn har monterats inuti panelen,
skall man beakta wattférlusten som genererats nar
storleken pa inkapslingen och erfordrad ventilation har
beréknats.

Nar elektromagnetisk storning (EMI) alstrad av omriktaren

M orsakar problem med annan utrustning, anvand skarmade

kablar eller installera motorkablarna i metallskyddsror.
Anslut den ena anden av skarmningen till omriktarens
jordningspunkt och den andra till motorramen. Jorda
motorn i panelen dar omriktaren ar installerad eller till
omriktaren. Omriktarens utgangsledningar maste laggas
separat fran ingangsledningarna, liksom fran styr- och
signalkablarna.

Omriktaren ar forsedd med ett elektroniskt skydd mot

M overlastav motorn. Detta skydd maste stéllas in efter den

aktuella motorn. Nar samma omriktare driver flera motorer,
anvand individuella overlastrelaer for varje motor.
Uppratthall elektrisk kontinuitet i motorns kabelskarm.

Om en brytarknapp eller kontaktor ar inpassad i motorns

® framledning, far brytaren INTE anvandas nar motorn ar

igang eller nar omriktaren ar aktiverad. Uppratthall elektrisk
kontinuitet i motorns kabelskarm.
Anvand kabeldimensionering och strombrytare enligt

m rekommendationerna i Tabell 3.3. Atdragningsmomentet

ar som anges i Tabell 3.4. Anvand endast (70°C) koppartrad.
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An?.pere- Nitkablar Jordkablar Strombrytare
varde [ mm?] [ mm?] Strém WEG-
1A [A] modell
1.0 1.5 2.5 4 DMW25-4
1.6 (200-240V) 1.5 2.5 10 DMW?25-6,3
1.6 (380-480V) 1.5 25 4 DMW25-4
2.6 (200-240V) 15 25 10 DMW25-10
2.6 (380-480V) 1.5 2.5 6 DMW25-6.3
2.7 1.5 2.5 6 DMW25-6.3
4.0 (200-240V) 1.5 2.5 15 DMW25-16
4.0 (380-480V) 15 2.5 10 DMW25-10
4.3 1.5 2.5 10 DMW?25-10
6.5 25 4.0 15 DMW25-16
7.0 25 4.0 10 DMW25-10
7.3 25 4.0 20 DMW25-20
10.0 25 4.0 30 DW125H-32
13.0 25 4.0 30 DW125H-25
16.0 25 4.0 35 DW125H-32

Tabell 3.3 - Rekommenderade ledningar och strémbrytare - anvand endast 70°C
koppartrad

E' OBS!

Kabeldimensionerna som anges i Tabell 3.3 ar endast
referensvarden. De exakta kabeldimensionerna beror pa
installationsforhallandena och det hogsta tillatna
natspanningsfallet.

. Jordledningar Natkablar
Omriktarmodell | —g Lbfin | N.m | Lbfin
1.6A/200-240V 0.4 3.5 1.0 8.68
2.6A [/ 200-240V 0.4 3.5 1.0 8.68
4.0A/ 200-240V 0.4 35 10 8.68
7.0A/200-240V 0.4 35 1.0 8.68
7.3A/200-240V 0.4 35 1.76 15.62

10.0A/ 200-240V 0.4 35 1.76 15.62
16.0A/200-240V 0.4 35 1.76 15.62
1.0A/380-480V 0.4 3.5 1.2 100
1.6A/380-480V 0.4 35 1.2 10.0
2.6A/380-480V 0.4 35 1.2 10.0
2.7A/380-480V 0.4 35 1.76 15.62
4.0A / 380-480V 0.4 35 1.2 10.0
4.3A/380-480V 0.4 35 1.76 15.62
6.5A/380-480V 0.4 35 1.76 15.62
10.0A/380-480V 0.4 35 1.76 15.62
13.0A/380-480V 0.4 35 1.76 15.62
16.0A/380-480V 0.4 35 1.76 15.62

Tabell 3.4 - Rekommenderat atdragningsmoment fér nat- och
jordanslutningar
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3.2.2 Natuttag

OBS!

Framledningens kapacitet:

CFW-08 ar lamplig for anvandning i kretsar som klarar av
att forsorja hogst 30.000 Arms symmetriskt (240/480V).
CFW-08 kan installeras till natspanningar med hogre felniva
om tillrackligt skydd erbjuds genom sakringar eller
strombrytare.

Beskrivning av natuttagen:

L/L1, N/L2 och L3 (R, S och T): AC-framledning modell
200-240 V (forutom 7.0A och 16A) kan drivas med t v &
faser (enfasdrift) utan stromminskning. | sddana fall kan
AC-ledningen anslutas till vilkka 2 som helst av 3 ingangar.
U, V och W: Anslutning av motorn.

-UD: Negativ pol i DC-lankkretsen.

Inte tillganglig i modell 1,6-2,6-4,0-7,0A/200-240V eller
modell 1.0-1.6-2.6-4.0A/380-480V. Denna pol anvands
nar omriktaren skall férses med DC-spanning
(tilsammans med +UD-uttaget).

For att undvika felanslutning av bromsresistorn (monterad
pa utsidan av omriktaren), har omriktaren en gummiplugg
pa detta uttag som maste avlagsnas nar -UD-uttaget skall
anvandas.

BR: Anslutning for modeller med Dynamisk bromsning
(DB).

Inte tillganglig pa modell 1.6-2.6-4.0-7.0A/200-240V eller
modell 1.0-1.6-2.6-4.0A/380-480V.

+UD: Positiv pol i DC-lankkretsen.

Inte tillganglig pa modell 1.6-2.6-4.0-7.0A/200-240V eller
modell 1.0-1.6-2.6-4.0A/380-480V. Detta uttag anvands
till att ansluta den dynamiska bromsningen (DB)
(tilsammans med BR-uttaget) eller nar omriktaren skall
forses med DC-spéanning (tillsammans med -UD- uttaget).
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WOQQOOQH
i||| L1 N/mv w |

Iz .
\vo@@ o/

a) modell 1.6-2.6-4.0-7.0A/200-240V och
1.0-1.6-2.6-4.0A/380-480V

@@@@@@@@g;ﬂ

L/L1 N2 L3 U BR  +Ud

¥ p—

7

o088 o/
b) modell 7.3-10-16A/200-240V och
2.7-4.3-6.5-10A/380-480V

EeeREreEe
L&UEE 3 @MOEOR PRI

¢) modell 13-16A/380-480V

Figur 3.6 a) till e) - Natuttag

3.2.3 Placering av nat-,
jord- och styranslutningar

Styrning (XC1)

Effekt

Jordning

Sy

a) Modell 1.6-2.6-4.0-7.0-7.3-10-16A/200-240V och 1.0-
1.6-2.6-2.7-4.0-4.3-6.5-10A/380-480V
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3.2.4 Styrledningar

Styrning XC1
Effekt

Jordning\
\

(b) Modell 13-16A/380-480V

Figur 3.7 - Placering av nat-/jord- och styranslutningar

Styrledningarna (analoga ingangar/utgangar, digitala
ingangar och relautgangar) gors pa XC1l-kontakten pa
mandverpanelen (se placering i Figur 3.7, punkt 3.2.3).

Det finns tva konfigurationer for mandverpanelen:
standardversion (CFW-08-linjen) och Plus-version (CFW-

08 Plus-linjen), enligt nedan:

Beskrivning -
XC1-utta Specifikationer
. Fabriksinstalld funktion i
1 DI1 DIgIt?J mgqng 1 -
Allman aktivering (fjarrlage)
5 DI2 Digital ingang 2 4 isolerade digitala ingangar
FWD / REV (fjarrlage) Minsta hogniva: 10Vdc
3 DI3 Digital ingang 3 Hogsta lagniva: 3vdc
Aterstall Inspanning: -11mA @ 0V
4 DI4 Digital ingang 4 Hogsta instrom: -20 mA
Start / stopp (fjarrlage)
5 GND | OV-referens Inte ansluten till PE
Analog ingang 1 0-10Vvdceller [(0-20)mA/(4-20)mA] (fig.
3.10). Impedans: 100k [0-10V-
6 AL | Frekvens- / varvtalsreferens  |19ang], 500Q  [(0-20)mA/(4-20)mA
(fiarrlage) mgang].' Upplbsplng: Thitars.
Hogsta inspénning: 30 Vdc
7 +10V | Potentiometerreferens +10Vdc * 5%, kapacitet: 2mA
8 Anvands inte
9 Anvands inte
Relautgang 1 - NC-kontakt 10 12
10 NC Inget fel I
Relé1| [~
11 (Commom Relautgang 1 - common point
11
Relautgang 1 - NO-kontakt Kontaktkapacitet:
12 NO  [ngettel 0.5A/ 250VAC

Note: NC = Normalt stangd kontakt, NO = Normalt dppen kontakt
Figur 3.8 - Beskrivning av XC1-styruttag (standardmandverpanel - CFW-08)
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XC1-kontakt

Beskrivning

Fabriksinstalld funktion

Specifications

Digital ingang 1

40

1] bl Allméan aktivering (fjarrlage) 4 isolerade digitala ingangar
> | pi2 Digital ingang 2 Minsta hogniva: 10vdc
FWD / REV (fjarrlage) Hogsta lagniva: 3vdc
3 | D3 Digital ingang 3 Instrom: -11mA @ 0V
Aterstall Hogsta instrom: -20 mA
4 | DIa Digital ingé’mgﬂ4 _
Start/stopp (fjarrlage)
5 | GND |0V-referens Inte ansluten till PE
Analog ingang 1 0 - 10Vdc eller [(0-20)mA/(4-20)mA]
(fig. 3.10). Impedans: 100k (O-
6 | All Frekvens—/varvtalsreferens 10V-ingang), 5009 [(0-20)mA/(4
(fiarriage) 20)mA ingang]. Upplosning:
7hitars. Hogsta inspanning: 30Vdc
7 |+10V |Potentiometerreferens +10Vdc, = 5%, kapacitet: 2mA
0till 10vdc eller 0(4) till 20mA (fig. 3.10).
Analog ingang 2 Impedans: 100kQ (0-10V ingang),
8 | Al2 50002 [(0-20)mA/(4-20)mA ing&ng]
: Uppldsning: 7hitars.
Anvands inte Hoégsta inspanning: 30Vdc
9 | Ao Analog utgang 0 till 10vDC, RL > 10k Q
Utgangsfrekvens (Fs) Uppldsning: 8bits
10| NF Relautgang 2 - NC-kontakt ) q]lZI 10 q] )
Fs>Fx Rela1|}.. ! || Rela 2
11 Comum|Relautgdngar common points
Relautgang 1 - NO-kontakt Kontaktkapacitet: 11
12 | NA 0.5A/ 250Vac

Inget fel

Figur 3.9 - XC1-styruttagsbeskrivning av manéverpanel 1 (CFW-08 Plus)

Figur 3.10 - Dipkontaktposition for val av 0 -10V/4-20mA
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De analoga ingangarna ar forvalda till 0-10V. Detta kan
andras med hjalp av dipkontakt S1 p& mandverpanelen och
parameter P235 och P239 (se nedan).

. R . Dip-
Analog ingan Fabriksinstalld funktion Val
g1hgang kontakt
All Frekvens-/varvtalsreferens S1.1 OFF: 0-10V
(fiarrlage) ' ON: 4-20mA eller 0-20mA
Al2 Ingen funktion S1.2 OFF: 0-10V
ON: 4-20mA eller 0-20mA

L

Tabell 3.5 - Konfiguration av dipkontakt

OBS!

M Bygel S1 ar fabriksinstalld pa position AV (0 - 10V-signal).

M Om en 4 - 20mA-signal anvands, stall in parameter P235
och/eller P239, som definierar signaltypen vid All resp.
Al2.

Parametrar relaterade till de analoga ingangarna ar: P221,
P222, P234, P235, P236, P238, P239 och P240. Se
avsnitt 6 for fler detaljer.

Kontrollera féljande vid installation av signal- och
styrledningar:

1) Kabeltvarsnitt: 20-14 AWG (0.5-1.5mm2).
2) Hogsta vridmoment: 0.50 N.m (4.50 Ibf.in).

3) XC1-ledningar maste anslutas till skarmade kablar och
installeras separat pa ett avstand av 10 fran varandra vid
langder upp till 100 m och pa ett avstand av 25 cm fran
varandra vid langder 6ver 100 m. Om kablarna maste
korsas, skall de installeras vinkelratt med ett minsta
separationsavstand pa 5 cm (2 in) vid korsningspunkten.

Anslut skarmen enligt nedan:
Isolera med tejp
Omriktar-sidan

Jorda inte

Anslut till jord: bultarna sitter p& kylkroppen
Figur 3.11 - Anslutning av skarm

4) Vid ledningsavstand pa mer an 50m (150 ft), maste
man anvanda galvaniska isolatorer for XC1:5...9 analoga
signaler.
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3.2.5 Typiska uttags-
anslutningar

S1: Framat/bakéat
S2: Aterstall
S3: Start / stopp

R1: Potentiometer for
varvtalsinstallning

42

5) Reléaer, kontaktorer, solenoider eller elektromagnetiska
bromsspolar som installerats nara en omriktare kan orsaka
storningar i styrkretsen. For att eliminera denna stérning skall
en RC-dampare anslutas parallellt med spolarna i AC-
relaerna. Anslut frigangsdioder vid anvandning av DC-relaer.

6) Vid anvandning av en extern knappsats (HMI), skilj kabeln
som ansluter knappsatsen till omriktaren fran andra kablar,
och hall ett minsta avstand pa (10 cm) mellan dem.

7) Om man anvander av en analog referens (All eller
Al2) och frekvensen svanger (problem som orsakas
av elektromagnetisk stérning), anslut XC1:5 till
omriktarens kylkropp.

Anslutning 1 - Start/stopp genom knappsats (lokallage)

Med hjalp av den fabriksinstallda programmeringen kan
omriktaren anvandas i lokallage med det minsta antal
anslutningar som visas i Figur 3.4 (effekt) och utan
styranslutningar. Detta mandéverlage rekommenderas for alla
som anvander omriktaren for forsta gangen. Lagg marke till
att inga styruttag behdver anslutas.

For uppstart i detta driftlage, se avsnitt 4.

Anslutning 2 - Start/stopp genom 2-Wire (fjarrlage)

Galler fabriksinstalld programmering och anvandning av
omriktare i fjarrlage. FOr fabriksinstalld programmering
anges valet av driftlage (lokal/fjarr) via knappen -
(lokal som standard).

Ingen funktion eller
General Enabling
DI4 - Ingen funktion
eller Start/stopp

@ I:[ N DI2 - Framét /bakat

| ®Hw DI3 - Aterstéll
OU- ae
| @Hm com

YR1
—

=5k
Figur 3.12 - XC1-ledningar fér anslutning 2
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L g

S1: Start
S2: Stopp

S3: FWD / REV

OBS!

Frekvensreferensen kan skickas via analog ingang All
(enligt figuren ovan), via knappsats HMI-CFWO08-P, eller
via ndgon annan kalla.

Nar ett linjefel uppstar vid anvandning av denna
anslutningstyp med kontakt S3 i position "RUN", aktiveras
motorn automatiskt sa snart linjen har aterupprattats.

Anslutning 3 - 3 Wire Start/stopp
Aktivering av funktion (3-wirestyrning):

Stall in DI1 pa Start: P263=14

Stall in DI2 pa Stopp: P264=14

Stall in P229=1 (kommando via uttag) om du vill ha 3-wire-
styrningen i lokallage.

Stall in P230=1 (kommando via uttag) om du vill ha 3-wire-
styrningen i fjarrlage.

Vilja framat/bakat:
Programmera P265=0 (DI3) eller P266=0 (DI4) enligt vald
digital ingang (DI).
Om P265 och P266 = 0, ar rotationsriktningen alltid Framat.

> DI4 - Framat/
bakat

@HmAll
®|:[\' +10V
‘@UwAIZ

5
=
o

@ I:[ = DI1 - Start (3-wire)
@ I:[ ~ DI2 - Stopp (3-wire)

4®|:[wo|3

1O ao
ol -
Z®Hﬁ Common
Do

'@D

IS‘lA\ Sﬁ S3
Figur 3.13 - XC1-ledningar for anslutning 3
OBS!

M S1 och S2 ar tryckknappar for NO- resp. och NC-
kontakten.

M Varvtalsreferensen kan ga via analog ingang Al (som i
anslutning 2), via knappsatsen (HMI-CFWO08-P), eller via
nagon annan kalla.

& Nar ett linjefel uppstar vid anvandning av denna anslutning
med motorn igdng och d& knapparna S1 och S2 ar i
originalposition (S1 6ppen och S2 stangd) aktiveras inte
omriktaren automatiskt s snart linjen aterupprattats.
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S1 Oppen: Stopp
S1 stangd: Kor framat

S2 Oppen: Stopp
S2 stangd: Kor bakat

3.3 Europeiska EMC-
direktivet -
villkor fér normenliga
installationer

44

Anslutning 4 - FWD RUN / REV RUN

Parametrar som skall programmeras:

Stall in DI1 pa Kor framat : P263 = 8

Stall in DI2 pa Kor bakat: P264 = 8

Se till att kommandona till omriktaren gar via uttagen, t.ex.,
P229=1 till lokallage eller P230=1 till fjarrlage.

General Enabling

~ DI4 - Ingen funktion/
NO

-
N

@ I:l: = DI1 - Kor framat
@ I:l: ™ DI2 - Kor bakat

@[] a0

@1

1) ][ common
@1l

1 @I:I:‘” COM
D0
ST
D0~

'®D:w DI3
k2]l

S1 S2

Figur 3.14 - XC1-ledningar fér anslutning 4

OBS!

Varvtalsreferensen kan ga via analog ingang All (som i
anslutning 2), via knappsatsen (HMI-CFWO08-P), eller via
nagon annan kalla.

Nar ett linjefel uppstar vid anvandning av denna anslutning
och da kontakt S1 eller S2 ar stangd, aktiveras motorn
automatiskt sa snart linjen har aterupprattats.

Omriktarserien CFW-08 konstruerades med hansyn till
sakerhets- och EMC (ElectroMagnetic Compatibility)-
aspekter.

CFW-08-enheten har ingen egentlig funktion férrén den har
anslutits till en annan komponent (t.ex. en motor).
Basprodukten ar darfor inte CE-markt i Overensstdmmelse
med EMC-direktivet. Slutanvandaren antar personligt ansvar
for dverensstammelse med EMC for hela installationen. N&r
CFW-08 har installerats enligt rekommendationerna som
beskrivs i produktens bruksanvisning och med
rekommenderade filter och atgarder enligt EMC, uppfyller
den alla krav i EMC-direktivet (89/336/EEC) som definieras
av EMC Product Standard for Adjustable Speed Electrical
Power Drive Systems EN61800-3.
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CFW-08-seriens dverensstammelse baseras pa tester gjorda
pa representativa modeller. En teknisk konstruktionsfil har
kontrollerats och godkénts av ett behdrigt organ.

3.3.1 Installation Figur 3.15 nedan visar anslutningen av EMC-filter.

1 Styr-och signalledningar

. I I

I Externt I i

| ingangs- i |

i Ingangs- RFI- . Utgé’mgs—i

i CM- filter =T —T ] cm-
Transformator I rdrossel XC11..12 drossel ;

L /—ﬁ—‘LllL L1 > L1/L U

|

- L2/N L2 L2/N \Y

|, CFW - 08

: 1 13 L3 L3 W

: E E

' PE PES

!

!

op @n g ctaTSREp lVIC BEROY) |

Jordningsstang/-galler eller Skyddsjordning - PE
byggnadstruktur av stal

Figur 3.15 - Anslutning av EMC-filter - allmanna forhallanden

OBS.: Omriktare med enfasingang anvander enfasfilter och endast L1/L och L2/N anvands.

Foljande kravs for en normenlig installation:

1) Motorkabeln maste vara armerad, flexibel armerad eller
installerad inuti ett metallskyddsror eller en kabelranna
med likvardig dampning. Jorda skarmen/
metallskyddsroret i bagge andar (omriktare och motor).

2) Styr- (1/0) och signalledningarna maste vara skarmade
eller installerade inuti ett metallskyddsror eller en
kabelranna med likvardig dampning.

3) Omriktaren och det externa filtret maste monteras pa en
vanlig gavelplat av metall med en positiv elektrisk bindning
och néra varandra. Tillse att god elektrisk anslutning
uppnas mellan kylkroppen (omriktaren) / ramen (externt
filter) och gavelplaten.

4) Langden pa ledningarna mellan filtret och omriktaren
maste hallas sa korta som mgjligt.

5) Kabelns skarmning maste vara stabilt ansluten till den
vanliga gavelplaten med hjalp av en metallkonsol.

6)Jordning enligt rekommendationerna i denna
bruksanvisning.
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3.3.20mriktarmodeller och
-filter

7) Anvand en kort och tjock jordkabel for att jorda det exter-
na filtret eller omriktaren. Vid anvandning av ett externt
filter, anvand endast en jordkabel vid filteringdngen -
omriktarens jordanslutning gérs genom den metalliska
gavelplaten.

8) Jorda gavelplaten med hjalp av en flatad ledning, sa kort
som mojligt. Platta ledare (t.ex. flatade ledningar eller
konsoler) har lagre impedans vid hoga frekvenser.

9) Anvand packboxar dar det ar mojligt.

Tabell 3.6 nedan visar omriktarens modeller och respektive
RFI-filter och EMC-kategorinummer. En beskrivning av varje
EMC-kategori aterfinns cunder punkt 3.3.3. Egenskaperna
hos footprinten och hos RFI-filtren i den externa ingangen
aterfinns under punkt 3.3.4.
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; Ingangens RFI- . Dimensioner

Id Omriktarmodell filter EMC-kategori (bredd x hojd x djup)

1 CFW080016S2024...FAZ

2 CFWO080026S2024...FAZ

3 CFW080040S2024...FAZ Inbyggt filter

, | CFWO080016B2024..FAZ | ceyy crwog 70x190x182mm
(ceg\%ggggzngézom Faz (ootprintfiter) ]

5 T Kategori | (industriell)

(enfasingang)
6 CFW080040B2024...FAZ
(enfasingang)

7 CFW080073B2024...FAZ
(enfasingang) ,

. CEWO080100B2024. FAZ Inbyggt filter 115x200x150mm
(enfasingang)

9 CFW080016S2024...

10 | CFWO08002652024...

11 | CFW080040S2024...

1o | CFW080016B2024... FS6007-16-06 Omriktare: 75x151x131mm
(enfasingang) (externt filter) Filter: 85.5x119x57.6mm
CFW080026B2024...

13 . o
(enfasingang)

CFW080040B2024...

14 N
(enfasingang)

CFW080016B2024...

15 N
(trefasingang)

16 CFW080026B2024... FN3258-7-45 _ Inverter: 75x151x131mm
(trefasingang) (externtfilter) | Kategori I (hushall) Filter: 40x190x70mm
CFW080040B2024...

17 N
(trefasingang)

FN3258-16-45 Omriktare: 75x151x131mm

18 | CFW080070T2024... (externt filter) Filter: 45x250x70mm

19 CFWO080073B2024... FS6007-25-08 Omriktare: 115x200x150mm
(enfasingang) (externt filter) Filter: 85.5x119x57.6mm

20 CFWO080073B2024... FN3258-16-45 Omriktare: 115x200x150mm
(trefasingang) (externt filter) Filter: 45x250x70mm
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. Ingangens RFI- . Dimensioner
Id Omriktarmodell filter EMC-kategori (bredd x hojd x djup)
21 | CFW080100B2024... FS6007-36-08 Omriktare: 115x200x150mm
(enfasingang) (externt filter) Filter: 85.5x119x57.6mm
29 CFW080100B2024... FN3258-16-45 Omriktare: 115x200x150mm
(trefasingang) (externt filter) Filter: 45x250x70mm
23 | CFW080160T2024 FN3258-30-47 Omriktare: 115x200x150mm
(externt filter) Filter: 50x270x85mm
20| SISO gt
26 CFWO80026T3848."FAZ [ FEX2-CFWO8 foAsoEzmm
(footprint-filter) ]
27 | CFW080040T3848...FAZ
28 | CFW080027T3848...FAZ Kategori | (industriell)
29 | CFW080043T3848...FAZ 115x235x150mm
31 | CFW080100T3848...FAZ
32 | CFW080130T3848...FAZ
33 | CFW080160T3848...FAZ 143x203x165mm
34 | CFW080010T3848... Omriktare: 75x151x131
35 | CFW080016T3848... an'lt:rr-ezio To 7X0mmmm
36 | CFW080026T3848... EN3258-7-45 er. AU LIUX
38 | CFW080027T3848... Omgﬁ:ar?aéliggog’(;lSc’mm
39 | CFW080043T3848... Kategori Il (hushall Her. auxAsxrmm
40 | CFW080065T3848... g Omriktare: 115x200x150mm
41 | CFWO080100T3848... ':(N?;258t']}ft5'4;5 Filter: 45x250x70mm
externt filter : )
Omriktare: 143x203x165mm
42 | CFwW080130T3848... Filter: 45x250x70mm
FN3258-30-47 Omriktare: 143x203x165
43 | CFW080160T3848... mriare: Jasxeexoomm

(externt filter)

Filter: 50x270x85mm

Tabell 3.6 - Lista 6ver omriktarmodeller med filter och EMC-kategori
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48

m OBS.:

1)System enligt kategori || maste monteras inne i ett
metallskap for att ha en utstralad emission som ligger under
granserna for First Environment och begransad forsaljning
(se punkt 3.3.3). System enligt kategori | behéver inget
metallskap. Undantag: modell 7 och 8 som maste monteras
inne i ett skap for att klara testerna for utstrdlad emission
fér Second Environment och obegransad forséljning (se
punkt 3.3.3). Nar det kravs ett metallskap skall den
maximala langden pa kabeln till fiarrknappsatsen vara 3
m. | sddana fall maste styr- (1/0O) och signalledningarna
finnas inuti skapet och fjarrknappsatsen kan installeras i
skapets framdarr.

2)Hogsta omkopplingsfrekvens ar 10kHz. Undantag: 5kHz for
modell 24 upp till 33 (kategori I, modell 380-480V). For
system enligt kategori |, se @ven notering 7.

3)Maximal langd pa motorkabeln ar 20 m for modell 9A till
23A och 34Atill 37A, 10 m for modell 1A till 8A, 24A till 27A
och 38Attill 43A och 5 m for modell 28A till 33A. FOr system
i kategori |, se aven notering 7.

4)I modell 28A till 31A (se aven notering 7), kravs en CM-
drossel vid omriktarens utgang: TOR1-CFWO08, 1 varv.
Toroiden ar monterad inuti N1-setet som levereras med
dessa modeller. For installation, se Figur 3.15.

5)I modell 38A till 43A, kravs en CM-drossel vid filteringangen:
TOR2-CFWAO08, 3 varv. For installation, se Figur 3.15.

6)| modell 38 till 41 maste man anvanda en skarmad kabel
mellan det externa filtret och omriktaren.

7)System i kategori | testades ocksa med obegransade
forsaljningsgranser for ledningsbunden emission enligt
Second Environment (fér definitioner, se notering 2 och 3 i
punkt 3.3.3). | sadana fall:
- maximal kabellangd ar 30 m fér modell 1A till 8A, 32A och
33A och 20 m for modell 24A tot 31A,
- hégsta omkopplingsfrekvens ar 10 kHz for modell 28A till
31A och 5 kHz for modell 1A tot 8A, 24A tot 27A, 32A och
33A,;
- modell 28A till 31A kraver ingen CM-drossel vid omriktarens
utgang (enligt notering 4).



INSTALLATION OCH ANSLUTNING

3.3.3Beskrivning av EMC-
kategorier

Kategori |

Det finns tvd EMC-kategorier: kategori | for industriella
applikationer och kategori Il for bostadsapplikationer, enligt
beskrivningarna nedan.

EMC-foreteelse

Grundstandard
for testmetod

Niva

Emission:

Ledningsbunden emission
(stérningsspanning p& huvudnétledning
- frekvensband 150kHz till 30MHz)

IEC/EN61800-3

First environment (*1), begrénsad forsaljning (*4,5) -
Klass A

Utstralad emission (elektromagnetisk
stralningsstorning - frekvensband
30MHz till 1000MHz)

IEC/EN61800-3

Second environment (*2), obegrénsad forséljning (*3)

Immunitet:

Elektrostatisk urladdning (ESD) IEC 61000-4-2 | Urladdning 6kV-kontakt
4kV/2.5kHz (kapacitiv klamma) ingangskabel; 2kV/5kHz
Fast transient-burst IEC 61000-4-4 | styrkablar; 2kV/5kHz (kapacitiv klamma) motorkabel;
1kV/5kHz (kapacitiv klamma) kabel till extern knappsats
Radiofrekvens IEC 61000-4-6 0.15 t||| 80MHz; 10V; 80% AM (1kHz) - motorstyrnings-
common mode och fjarrknappsatskabel
1.2/50us, 8/20us;
Stromsprang IEC 61000-4-5 | 1kV kopplingsledning till linje;
2kV kopplingslinje till jord
Radiofrekvens elektromagnetiskt falt | IEC 61000-4-3 | 80 till LOOOMHz; 10V/m; 80% AM (1kHz)
Kategori Il
. Grundstandard .
EMC-foreteelse & Niva
or testmetod
Emission:

Ledningsbunden emission
(stérningsspanning pa huvudnatledning
- frekvensband 150kHz till 30MHz)

IEC/EN61800-3

First environment (*1), obegréansad forsaljning (*3) -
Klass B

Utstralad emission (elektromagnetisk
stralningsstorning - frekvensband
30MHz till L000MHz)

IEC/EN61800-3

First environment (*1), begransad forsaljning (*4,5)

Immunitet:

Elektrostatisk urladdning (ESD) IEC 61000-4-2 | Urladdning 6kV-kontakt
4kV/2.5kHz (kapacitiv klamma) ingangskabel; 2kV/5kHz
Fast transient-burst IEC 61000-4-4 | styrkablar; 2kV/5kHz (kapacitiv klamma) motorkabel;
1kV/5kHz (kapacitiv klamma) kabel till extern knappsats
Radiofrekvens IEC 61000-4-6 0.15 t|II 80MHz; 10V; 80% AM (1kHz) - motorstyrnings-
common mode och fjarrknappsatskabel
1.2/50us, 8/20us;
Surge IEC 61000-4-5 | 1kV kopplingsledning till linje;
2kV kopplingsledning till jord
Radiofrekvens elektromagnetiskt falt | IEC 61000-4-3 | 80 till L0O0OOMHz; 10V/m; 80% AM (1kHz)
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L2

3.3.4Egenskaper hos

50

EMC-filter

OBS.:

1) First environment: miljo som inbegriper bostader. Den
inbegriper ocksa etablissemang som ar direkt kopplade
utan mellanliggande transformatorer till ett lagspanningsnat
som forsorjer byggnader som anvands for privat bruk.

2) Second environment: milj6 som inbegriper alla andra
etablissemang &an dem som ar direkt kopplade till ett
lAgspanningsnat som forsorjer byggnader som anvands
for privat bruk.

3) Obegransad férsaljning: form av forsaljning i vilken
tillgangen till utrustning inte ar avhangig av kundens eller
anvandaren EMC-kompetens for applikationen av
drivenheter.

4) Begransad forsaljning: form av foérsaljning i vilken
tillverkaren begransar tillgangen till utrustning till
leverantotrer, kunder eller anvandare som var for sig eller
tillsammans innehar den tekniska kompetens i EMC-kraven
som kravs for applikation av drivenheter.

(kalla: dessa definitioner ar ett utdrag ur produktstandard
IEC/EN61800-3 (1996) + A1l (2000))

5) Detta ar en produkt som lyder under produktstandard IEC/
EN61800-3 (1996) + A1l (2000) med begransad
forsaljning. | en levande milj6 kan denna produkt férorsaka
radiostorningar. | sddana fall kan anvandaren behova vidta
lampliga atgarder.

6) De harmoniska Overtoner som definieras av standard IEC/
EN 61000-3-2 och EN 61000-3-2/A 14 tillampas inte
eftersom omriktarserien CFW-08 endast ar avsedd for
professionella applikationer. .

. . N : Dimensioner o

Filter WEG P/N | Markstrém Vikt (bredd x hojd x djup) Ritningar
FEX1-CFW08)| 417118238 10A 0.6kg 79x190x51mm Fig. 3.16
FEX2-CFWO08 | 417118239 5A
FS6007-16-06| 0208.2072 16A 0.9kg | 85.5x119x57.6mm | Fig.3.17
FS6007-25-08| 0208.2073 25A 1.0Kg | g5 5.119%57 6mm Fig. 3.18
FS6007-36-08| 0208.2074 36A 1.0kg ' ' T
FN3258-7-45 | 0208.2075 7A 0.5kg 40x190x70mm
FN3258-16-45| 0208.2076 16A 0.8kg 45x250x70mm Fig. 3.19
FN3258-30-47| 0208.2077 30A 1.2kg 50x270x85mm
TOR1-CFWO08| 417100895 - 80g ¢ﬁi§222' Fig. 3.20
TOR2-CFWO08| 417100896 - 125g ¢ﬁig§22' Fig. 3.21

Tabell 3.7 - Egenskaper hos EMC-filter
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a) Footprint-filter b) Footprint-filter och omriktare

Figur 3.16 - Ritning éver Footprint-filter FEX1-CFW08 och FEX2-CFWO08
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Figur 3.17 - Ritning 6ver externt filter FS6007-16-06
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Figur 3.18 - Ritning dver externt filter FS6007-25-08 och FS6007-36-08
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Figur 3.19 - Ritning éver externt filter FS3258-xx-xx
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Toroid: Thornton NT35/22/22-4100-1P12R
(WEG P/N 0208.2102)

—— 22 [ 35
L__ -
" O
o™

[ e— ~

Plastklamma: HellermannTyton NXR-18
(WEG P/N 0504.0978)

33343841
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[— 1.5 4
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i

Figur 3.20 - Ritning éver TOR1-CFWO08

Toroid: Thornton NT52/32/20-4400-1P12E
(WEG P/N 0208.2103)

el 0 p—
1
S

Figur 3.21 - Ritning 6ver TOR2-CFWO08
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AVSNITT 4

4.1 FORKONTROLLER

4.2 FORSTA
UPPSTART

UPPSTART

Detta avsnitt ger féljande information:

hur man kontrollerar och férbereder omriktaren fore start;

hur man startar omriktaren och kontrollerar korrekt drift;

hur man anvander omriktaren nar den har installerats till de
typiska anslutningarna (se punkt 3.2 - Elektrisk installation).

Omriktaren skall installeras enligt avsnitt 3 - Installation och
anslutning. Om drivenheten skiljer sig fran de normala
foreslagna anslutningarna, folj atgarderna nedan.

VARNING!
Koppla alltid ur AC-ineffekten innan du utfor nagra anslutningar.

1) Kontrollera alla anslutningar
Kontrollera om nat-, jord- och styranslutningarna ar korrekt
utforda och ordentligt atdragna.

2) Kontrollera motorn
Kontrollera alla motoranslutningar och se till att spanning,
strom och frekvens matchar omriktarens specifikationer.

4) Koppla fran belastningen fran motorn
Om motorn inte kan kopplas loss, se till att rotationsriktningen
(FWD/REV) inte kan valla skada pa maskinen.

Efter att omriktaren har kontrollerats kan AC-effekten tillampas:
1) Kontrollera kraftférsoérjningen
Mat linjesp&nningen och kontrollera om den ligger inom det
specificerade omradet (méarkspanning: + 10% / - 15%).
2) Starta AC-ingangen
Stang ingangens strombrytare eller koppla ur brytaren.
3) Kontrollera om starten lyckades
- Omriktare med knappsats (HMI-CFWO08-P eller HMI-
CFWO08-RS)

Knappsatsen visar: p— —
" |\B888

Knappsatsens fyra lysdioder forblir PA under férfarandet.
Omriktaren kor nagra sjalvdiagnossekvenser. Om inga problem

hittas, visar displayen:
(L)
0.0.0

Det betyder att omriktaren ar redo (rdy = redo) att anvandas.
- Omriktare med blindpanel (TCL-CFWO08 eller TCR-CFWO08).
Lysdioden ON (gron) och ERROR (rod) ar pa (ON).
Omriktaren kor nagra sjalvdiagnossekvenser. Om inga problem
hittas stangs lysdioden ERROR (réd) av (OFF). Det betyder att
omriktaren &ar driftklar.
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4.3 UPPSTART

4.3.1Uppstart
via knappsats
(HMI)- styrningstyp:
linjar V/F(P202=0)

Detta avsnitt beskriver startprocessen vid anvandning med knappsats
(HMI). Tva styrningstyper kommer att Gvervagas:

V/F- och Vektorstyrning

V/F-styrning rekommenderas i foljande fall:

da flera motorer drivs av samma omriktare;

M da motorns markstrom ar lagre an 1/3 av omriktarens markstrom

i testsyfte, omriktaren startas utan belastning.

V/F-styrning kan ocksa anvandas i applikationer som inte kraver snabb
dynamisk respons, exakta varvtalsregleringar eller hogt startmoment
(varvtalsfel ar en funktion i motorns efterslapning); vid programmering
av parameter P138 - nominell efterslapning - kan man uppna en
varvtalsprecision pa 1%.

For flesta applikationer rekommenderar vi vektorstyrningslage, som
medger hogre varvtalsstyrningsprecision (typiskt 0.5%), hogre
startmoment och snabbare dynamisk respons.

VARNING!

Det kan fortfarande finnas kvar hégspénning efter att AC-
ineffekten har kopplats ur. Vanta i minst 10 minuter tills
kondensatorerna har laddats ur helt.

Sekvensen nedan galler anslutning 1 (se punkt 3.2.5).

Omriktaren maste ha installerats och startats enligt avsnitt
3 och punkt 4.2.

Anslutningar enligt Figur 3.4.

FUNKTION

HMI-DISPLAY BESKRIVNING

Starta omriktaren

Omriktaren ar redo att anvandas.

uAu )

N

Tryck pa G/ -knappen

Motorn accelererar fran OHz till 3Hz*
(min. frekvens), i framatrotation (CW) (1)
90rpm for 4-polsmotor.

|
-
J

Tryck pa (A.) -knappen och hall
nere tills 60 Hz uppnas

Motorn accelererar upp till 60Hz (2)
* 1800rpm for 4-polsmotor

00
Ny

Tryck pa 6; -knappen

Motor saktar (3) ner till 0 rpm och vander
sedan rotationsriktning CW=CWW och
accelererar tillbaka till 60Hz

Tryck pa @ -knappen

Motor saktar ner till O rpm

Tryck pd ("’-ﬁ. ) ~knappen och hall
nere

Motor accelererar upp till JOG-frekvens
enligt P122. Ex: P122 = 5.00Hz.
Reverse (CCW)

0

|
| ) ' ] |
1 O s R ] =
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ATGARD

DISPLAY HMI BESKRIVNING

Slapp (’E -knappen

,- D’ b‘ Motorn saktar ner till O rpm

E" OBS!

Det senaste frekvensreferensvardet (varvtal) som stéllts in
med (&) och () -knapparna har sparats.

Om du vill andra detta varde innan du aktiverar omriktaren,
andra parameter P121 (knappsatsreferens).

NOTERING:

(1) Om motorns rotationsriktning inte ar ratt, stang av
omriktaren. Vanta i minst 10 tills kondensatorn har laddats
ur helt och byt plats pa tva valfria kablar vid motorns
utgang.

(2) Om accelerationsstrommen blir fér hég, i synnerhet vid
laga frekvenser, stall in momentforstarkningen (IXR-
kompensation) p& P136.

Oka/minska innehallet i P136 gradbvis tills du uppnar drift
med konstant strom Over hela frekvensomradet.
Se Parameterbeskrivning i avsnitt 6 for ovanstaende fall.

(3)Om fel EO1 intraffar under retardation,dka
retardationstiden i P101 / P103.
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4.3.2 Uppstart via uttag -
styrningslage:
linjar V/F (P202=0)

Anslutningar enligt Figur 3.4 och 3.12.

ATGARD

HMI-DISPLAY

BESKRIVNING

Se Figur 3.12

Brytare S1 (FWD / REV)=06ppen
Brytare S2 (Aterstéll)=6ppen
Brytare S3 (Start/stopp)=0ppen
Potentiometer R1 (Ref.)=helt moturs
Starta omriktaren

uAsin)

Omriktaren ar driftklar.

Tryck pa %) -knappen

Denna procedur behévs inte nar
omriktaren levereras med blindpanel,
eftersom den automatiskt satts i

fiarrlage.

Lysdiod LOCAL slar AV och lysdiod
REMOTE slar PA. Styrning och
referens ar kopplade till REMOTE (via
uttagen).

OBS: Om omriktaren ar franslagen
och sedan slas pa, kommer den att
fungera i lokallage eftersom P220=2
(fabriksinstallning). Denna instéllning
innebar att kallan for val av lokal/fjarr
ar via knappsatsen och standardlaget
(laget da omriktaren ar paslagen) ar
lokal. For att behalla omriktaren i lage
REMOTE, stall in P220 = 1.

Stéang S3 — Start/stop

Motorn accelererar fran OHz till 3Hz*
(min. frekvens), medurs (1)

* 90rpm for 4-polsmotor
Frekvensreferensen ges av
potentiometern R1.

Vrid potentiometern helt medurs.

Motorn accelererar upp till hégsta
frekvens (P134 = 66Hz) (2)

Stang S1 - FWD / REV

|

Ny
=D [1SD]] 2D
| I | A L

b.

Motorn saktar (3) ner till O rpm (OHz),
byter rotationsriktning (medurs =
moturs) och accelererar tillbaka till
hogsta frekvens (P134 = 66Hz).

Oppna S3 — Start / stopp

uAsin)

Motorn saktar (3) ner till O rpm.

-
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NOTERING!

(1) Om motorns rotationsriktning inte &ar ratt, stang av
omriktaren. Vanta i minst 10 minuter tills kondensatorn har
laddats ur helt och byt plats pa tva valfria kablar vid motorns

utgang.

(2) Om accelerationsstrommen blir fér hog, mest vid laga
frekvenser, stall in momentforstarkningen (IxR-
kompensation) pa P136.
Oka/minska innehdllet i P136 gradvis tills du uppnar drift
med konstant strom 6ver hela frekvensomradet.
Se Parameterbeskrivning i avsnitt 6 for fallet ovan.

(3) Om fel EO1 intraffar under retardation,Oka retardationstiden

i P101 / P103.



UPPSTART

4.3.3 Uppstart
via knappsats -
styrningslage:

Sekvensen nedan baseras pa foljande omriktar-
och motorexempel:
Omriktare: CFW080040S2024ESZ

vektor (P202=2) Motor: WEG-IP55
Effekt: 0.75HK/0.55kW;
Ramstorlek: 71; RPM: 1720; Antal poler: IV;
Effektfaktor (cos ¢): 0.70;
Effektivitet (n): 71%;
Markstrom vid 220V: 2.90A,;
OBS! Frekvens: 60Hz.
Noteringarna i tabellen nedan aterfinns pa sidan 60.
ATGARD HMI-DISPLAY BESKRIVNING
Starta omriktaren ’- D’ b‘ Omriktaren ar driftklar
Tryck pa @ -knappen. Tryck pa n n ’—'
(a) -knappen tills du nér PO0O. Du U U L’ P000=tillgang till &ndring av parametrar
kan ocksa anvanda -knappen
tills du nar Parameter P0O0O.
Tryck pa _ —kn(.':.lppen for att ga i B Gar in i programmeringslaget
in i programmeringslaget.
Anvand Cf) och C\vj) for | [ P000=5: tillter andring av parametrar
att stélla in ldsenordsvéardet.
Tryck pd (Pro6) -knappen for att
sp);razitt vg?/ch Iamn:fp BBQ Lamnar programmeringslaget

programmeringslaget.

Tryck pa eller @ tills

du nar P202.

0 0
N
D
I‘|‘_'|

Denna parameter definierar styrningstyp
0=V/F linjar
1=V/F kvadratisk
2=vektor

Tryck pa -knappen for att

ga in i programmeringslaget.

Gar in i programmeringslaget

Anvand @ och @ -

knapparna for att valja styrningstyp.

P202=2: vektor

Tryck pa @ for att spara ditt val
och starta installningssekvensen
efter att ha andrat till
vektorstyrningslage.

0
Y
| ] L

Motoreffektivitet:
50 till 99,9%

Tryck pa C"f@ -knappen och anvand

knapp @ och (A) for att stilla
in ratt motormarkeffekt (i det har

fallet 71%)

D)
0

Installd motoreffektivitet:
71%
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ATGARD

HMI-DISPLAY

BESKRIVNING

Tryck pa& -knappen for att

spara ditt val och lamna
programmeringslaget.

8568

Lamnar programmeringslaget

Tryck pa <A> -knappen for att gar
till nasta parameter.

i
D
2

FHOG

Motormarkspanningsomrade:
0 till 600V

Tryck pa& -knappen och
anvénd@ och -knapparna
for att stélla in ratt
motormarkspanning.

—
—

dd

Installd motormarkspanning:
220V (standardvardet behalls) (2)

Tryck pa @ -knappen for att
spara ditt v “och lamna

programmeringslaget.

] iy

Nw

Lamnar programmeringslaget

Tryck pa& @ -knappen for att ga
till nasta parameter.

0
O |

.-. | .

Motormarkstromomrade:
0.3xI_ till1.3x1

m

Tryck pa @ -knappen och
anvénd och @ -knapparna
for att stalla in ratt motormarkstrém (i
detta fall 2.90A)

o

M
0
a0

Installd motormarkstréom: 2.90A

Tryck pa C",”E -knappen for att
spara ditt val och lamna
programmeringslaget.

c3

Lamnar programmeringslaget

Tryck pa <A> for att ga till nasta
parameter

0l [T
| |C
0

Motormarkvarvtalsomrade:
0 till 9999 rpm

Tryck pa @ -knappen och anvand
&) @ -knapparna for att stélla
in ratt motorvarvtal (i detta fall
1720rpm)

Programmerat motormarkvarvtal:
1720rpm

Tryck pa -knappen for att

spara ditt val och lamna
programmeringslaget.

Lamnar programmeringslaget

. (PrOG) R o
Tryck pa @ -knappen for att ga
till nasta parameter.

Motormaéarkfrekvens:
otillF_,

Tryck pa @ och anvand
( A ) och ( !)\; -knapparna for att
stalla in ratt motorfrekvensvarde.

Installd motormarkfrekvens:
60Hz (standardvardet behalls) (2)

Tryck pa -knappen for att

spara ditt val och lamna
programmeringslaget.

Lamnar programmeringslaget
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ATGARD

HMI-DISPLAY

BESKRIVNING

Tryck pa -knappen for att ga

till nasta parameter

86888

Motormarkeffektomrade:
0 till 15 (varje véarde representerar
ett effektvarde)

Tryck pa (""°°> -knappen och

anvand(a ) och @ -
knapparna for att stalla in ratt

motoreffekt.

Vald motormarkeffekt:
4 =0.75HK / 0.55kW

Tryck pa -knappen for att

spara ditt val och lamna
programmeringslaget.

Lamnar programmeringslaget

Tryck pa -knappen for att ga

till n&sta parameter.

Motoreffektfaktoromrade:
0.51ill 0.99

Tryck pa -knappen och

anvand 5) och (A) -knapparna
for att stalla in ratt motoreffektfaktor
(i detta fall 0.70)

Installd motoreffektfaktor:
0.70

Tryck p& (Pro) -knappen for att
spara ditt val och lamna
programmeringslaget.

Lamnar programmeringslaget

Tryck pa -knappen fér att ’—' Parameterberékning?
ga till nasta parameter. ’D L)l U B 0 = Nej
— : 1=Ja
Tryck pA _ (proe) -knappen och
anvand(4 ) och (4 ) -for att 7]
auktorisera eller inte auktorisera ’ 1=Ja
start av parameterberakning.
Tryck pa -knappen for att starta _\ - L .l l l j_., /
sjalvinstallningssekvensen. Medan —] ’q t,- = Sjalvinstallningen ar igang
sjalvinstaliningssekvensen arigang, = L’ - D
visar displayen "Auto”. AT
Sjalvinstélliningssekvensen kan ta = ' Omriktaren avslutade
upp till 2 minuter. Efterat visar ’-D’ b‘ sjalvinstaliningssekvensen och &r redo
displayen “rdy” (redo), d& — for anvandning
motorparametrarna hamtades med ELLE\F\T w eller

framgang. | annat fall visas felet
“E14". | det har fallet, se Notering @
nedan.

Sjalvinstallningssekvensen har inte
utforts framgangsrikt (1)

Tryck pa (|) -knappen.

Motorn accelererar upp till 90rpm (for
IV-polsmotor - minsta hastighet) i
medurs rotationsriktning (3)

Tryck p& () -knappen och héll
nere tills en hastighet pa 1980rpm
uppnas.

Motorn accelererar upp till 1980rpm
(for IV-polsmotor - hogsta hastighet)
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ATGARD

HMI-DISPLAY BESKRIVNING (4)

Tryck pa @ -knappen.

Motorn saktar ner (4) till 0 rpm och

/ H 8 ’7 vander rotationsriktning och
/ ’_’ accelererar tillbaka till 1980rpm

Tryck pa ( 0 ) -knappen.

’—' D’ b’ Motorn saktar ner till O rpm

Tryck pa @ -knappen och hall
nere

Motorn accelererar fran O rpm upp till

— JOG-varvtalen som stallts in pa P122.
’ L[ ’:’ ,7 Ex: P122 = 5.00Hz som motsvarar
L.0.LJ,

150rpm for IV-polsmotor.
Motsatt (moturs) rotationsriktning

Slapp QE -knappen
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’— d b’ Motorn saktar ner till 0 rpm
OBS!

M Det senaste varvtalsreferensvardet som stalldes in med
(&) och (¥) -knapparna har sparats.

Om du vill andra detta varde innan omriktaren aktiveras,
andra vardet i parameter P121 - Knappsatsreferens;
Sjalvinstallningssekvensen kan avbrytas med ett tryck pa

@ -knappen.

NOTERING:

(2)Om displayen visar E14 under sjalvinstallningssekvensen,
innebar det att motorparametrarna inte inhamtades
korrekt av omriktaren. Den vanligaste orsaken till detta
fel kan vara att motorn inte har kopplats till omriktarens
utgang. Motorer med betydligt lagre strém an den
anvanda omriktaren eller felaktig motoranslutning kan
emellertid ocksa orsaka fel E14. | sadana fall skall
omriktaren anvandas i V/F-lage (P202=0). Om motorn
inte ar ansluten och felmeddelande E14 visas, gor
féljande:
® Stang av omriktaren. Véanta i minst 5 minuter till

kondensatorerna har laddats ur helt.
@ Anslut motorn till omriktarens utgang.
® Sla pa omriktaren.
m Stall in PO00=5 och P408=1.
™ Folj harefter startproceduren som beskrivs i punkt 4.3.3.

(2)For varje omriktartyp stélls parametrarna P399...P407 in
automatiskt till motorméarkdatan i en standard WEG-mo-
tor, IV-pols, 60Hz. Vid anvandning av olika motorer maste
parametrarna stallas in manuellt, se informationen pa
motorns markskyilt.

(3)Om motorns rotationsriktning inte ar ratt, stang av
omriktaren. Vanta i minst 5 minuter tills kondensatorerna
har laddats ur helt och byt sedan plats pa tva valfria
ledningar vid motorns utgang.

(4)Om fel EO1 uppstar under retardation maste man 6ka
retardationstiden i P101/P103.



AVSNITT 5

5.1 BESKRIVNING AV
KNAPPSATS (HMI)

Diod "Framat"
Diod "Bakat"

ANVANDA KNAPPSATSEN (HMI)

Detta avsnitt beskriver hur man anvander CFW-08 med en
standardknappsats eller granssnittet Human-Machine
Interface (HMI), och ger foljande information:

allman knappsatsbeskrivning (HM)I;

M hur man anvander knappsatsen;

programmering av parametrar;

beskrivning av statusindikatorer.

Standardknappsatsen i CFW-08 har en lysdiodsdisplay med
4 siffror i 7 segment, 4 statusdioder och 8 knappar. Figur
5.1 visar knappsatsen framifran och visar placeringen av
displayen och statusdioderna.

Lysdiodsdisplay

Gron diod "Lokal"
Rod diod "Fjarr"

Figur 5.1 - CFW-08 standardknappsats

Ledsdisplayens funktioner:

Ledsdisplayen visar felkoder och driftstatus (se
Snabbreferens till parametrar, fel och status), parametrarnas
nummer och varde. Vid strom-, spannings- eller
fekvensenheter visar lysdiodsdisplayen enheten i hoger siffra
[U = Volt, A= Ampére, ° = Celsiusgrad (°C)].

Funktioner for “Lokal”- och “Fjarr’-dioder:

Omriktaren ar i lokallage:
Gron lysdiod PA och rod lysdiod AV.

Omriktaren ar i fjarrlage:
Gron lysdiod AV och réd lysdiod PA.

Funktioner for framat-/bakatdioder - rotationsriktning
Se Figur 5.2
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5.2 KNAPPSATSENS (HMI)
ANVANDNINGSSYFTE
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Figur 5.2 - Rotationsriktning (framat-/bakat)dioder

Knapparnas grundfunktioner:
Startar omriktaren via accelerationsrampen.

Stoppar (avaktiverar) omriktaren via retardationsrampen.
Aterstaller ocksd omriktaren efter att ett fel har uppstatt.

Véaxlar lysdiodsdisplayen mellan parameterns nummer och
varde (nummer/varde).

Okar frekvensen, parameternumret eller parametervardet.
Sanker frekvensen, parameternumret eller parametervardet.
Vaxlar riktning pa motorns rotation mellan framat/bakat.
Vaxlar mellan LOKAL- och FJARRLAGE.

Utfér JOG-funktionen vid nedtryckning. Alla DI som
programmerats for Allman aktivering (om nagon) maste
stangas for att kunna aktivera JOG-funktionen.

Knappsatsen anvands till programmering och anvandning
av CFW-08 och erbjuder foljande funktioner:

m indikation av omriktarens status och driftvariabler;

m felindikation och diagnostik;

M se och programmera parametrar;

@ anvanda omriktarens knappar (T ), @

(@)

och installning av varvtalsreferens (knapp@ och(?¥)).

Loc

g\ ) N »och



ANVANDA KNAPPSATSEN (HMI)

5.2.1 Anvanda knappsatsen

Loc)
REM //

a)

Alla funktioner i anknytning till anvandningen av CFW-08
(Start/stopp, rotationsriktning, JOG, 6kning/sankning av
varvtals(frekvens)referens, och val av LOKAL/FJARR-lage)
kan utféras med HMI. For fabriksinstalld programmering av
omriktaren aktiveras alla knappsatsens knappar nar LOKAL-
lage har valts. Samma funktioner kan uféras genom de
digitala och analoga ingdngarna. Darfér maste man
programmera de parametrar som star i relation till
motsvarande ingangar.

oBsS!

Mandverknapparna (D @ och GR aktiveras endast
om:

P229=0 for drift i LOKAL-lage

P230=0 for drift i FJARR-lagen

Knappen @ beror p& parametrarna ovan och om:
P231=2

Beskrivning av knappanvandning:

Vid aktivering (P220 = 2 eller 3), valjer den har knappen
styrningsingang och varvtalsreferens(varvtal)kalla medan
den vaxlar mellan LOKAL- och FJARR-lage.

Vid intryckning startar den har knappen motorn enligt
accelerationsrampen upp till varvtals(frekvens)referensen.
Funktionen liknar den som utfors genom digitalingang
START/STOPP nar den ar stangd (aktiverad) och forblir
aktiverad.

Stopp avaktiverar omriktaren via retardationsrampen.
Funktionen liknar den som utfors genom digitalingang
START/STOPP nar den ar dppen (avaktiverad) och forblir
avaktiverad

Vid intryckning accelererar JOG-knappen motorn enligt
accelerationsrampen upp till JOG-varvtalet som
programmerats i P122.

Denna knapp aktiveras endast da omriktarens digitala
ingangar, programmerade till Allméan aktivering (om nagon)
ar stangda.

Vid aktivering (se noteringen ovan) vander knappen motorns
rotationsriktning.

Installning av motorvarvtal (-frekvens): dessa knappar
aktiveras for varvtalsinstallning endast da:
knappsatsen ar varvtalsreferenskalla (P221 = 0 for
LOKAL-lage och/eller P222 = 0 for FJARR-lage);
foljande parameterinnehall visas: P002, PO05 eller P121.
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@
2

5.2.2 Omriktarens status

5.2.3 Skrivskyddade variabler

66

Parameter P121 lagrar varvtalsreferensen som stélls in med
dessa knappar.

Okar varvtals(frekvens)referensen vid intryckning.

Sanker varvtals(frekvens)referensen vid intryckning.

Referensbackup:

Den senaste frekvensreferens som stéllts in med Q och
@ -knapparna lagras da omriktaren stoppas eller AC-
effekten tas bort, forutsatt att P120 = 1 (referensbackup
aktiv ar det fabriksinstallda vardet). For att &ndra
frekvensreferensen innan man startar omriktaren maste
vardet pa parameter P121 andras.

’— D’ b‘ Omriktaren ar driftklar.

omriktaren (underspanning).

5 ~1 |} | Linjespanningen &r for lag for att driva
L

f_" =~ Omriktaren ar i fellage. Felkoden blinkar
SO L)1 pa displayen. | vart exempel visar vi
LT felkod EO2

Omiriktaren tillampar DC-strém pa motorn
| | (DC-broms) enligt vardena som
d I ) I | programmerats i P300, P301 och P302.

Omriktaren kor en sjalvinstallningssekvens

R L for att automatiskt identifiera

L0 D motorparametrarna. Denna funktion styrs
av P408.

OBS!

Displayen blinkar ocksa i féljande lagen, férutom i fellage:

M vid forsok att andra ett parametervarde da det inte ar
tillatet.

m da omriktaren ar i 6verlastlage.

Parameter P0OO02 till PO99 &r reserverade for visning av
skrivskyddade varden. Den fabriksinstallda parametern som
visas da effekt kopplas till omriktaren ar PO02 (proportionellt
frekvensvarde i V/F-styrningslage och motorvarvtal i rpm i
vektorstyrningslage). Parameter P205 definierar de
inledande 6vervakningsparametrarna, d.v.s. den definierar
de skrivskyddade variabler som visas da omriktaren startas.
For mer information, se beskrivning av P205 i avsnitt 6.
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5.2.4Lasa och programmera

parametrar

Allainstallningar i CFW-08 gdrs genom parametrar. Parametern
visas pa displayen med bokstaven P foljt av ett nummer:
Exempel (P101):

ID ”5 7 101 = Parameternummer

Varje parameter ar associerad med ett numeriskt varde
(parametervarde), som motsvarar det alternativ som valts
for denna parameter.

Parametervardena definierar programmeringen av
omriktaren eller vardet pa en variabel (t.ex.: strom, frekvens,
spanning).For att programmera omriktaren bér man &ndra
parameterinnehallet.

For att tilldta omprogrammering av ett parametervarde
(férutom P000 och P121) maste man stélla in PO00 = 5.

| annat fall kan man bara |asa parametervardena, men inte
omprogrammera dem.

ATGARD

HMI-DISPLAY BESKRIVNING

Satt pa omriktaren

Omriktaren ar driftklar

555

Tryck pa @ -knappen

i

Anvand knapp @ och (&) -for

att n4 P100

0D
|:-..
| L

““

Vélj dnskad parameter

[

Tryck pa (Proo) -knappen

Numeriskt véarde associerat med
parametern (4)

Anvand knapp och @

Stall in det nya vardet (1) (4)

Tryck p& (Pros) -knappen

S
|y o o

X
03

1 @ G

i

OBS!

(1) For parametrar som kan andras da motorn ar igang
kommer omriktaren att anvanda det nya vardet sa snart
det stéllts in. For parametrar som endast kan andras da
motorn stoppats kommer omriktaren att anvanda det nya
vardet efter att knapp @ har tryckts in.

(2)Genom att trycka pa @ -knappen efter
omprogrammering, lagras det nya programmerade vardet
automatiskt och forblir lagrat tills ett nytt varde
programmeras.

67



ANVANDA KNAPPSATSEN (HMI)
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(3) Om det senast programmerade vardet i parametern inte
ar funktionellt kompatibelt med andra parametervarden
som redan programmerats visas E24-
Programmeringsfel.

Exempel pa programmeringsfel:

Programmering av tva digitala ingangar (DI) med samma
funktion. Se Tabell 5.1 for en forteckning over
programmeringsfel som kan orsaka ett E24
Programmeringfel.

(4) For att tillata omprogrammering av ett parametervarde
(forutom P0O00 och P121) maste man stalla in PO00 = 5.
| annat fall kan man bara lasa parametervardena, men
inte omprogrammera dem.

P265=3 (JOG) och andra (s) DI(s) # Start/stopp eller framatdrift och bakat eller FWD run och REV run
med ramp #2

P266=3 (JOG) och andra (s) DI(s) # Start/stopp eller framatdrift och bakat eller FWD run och REV run
med ramp #2

Tva eller fler parametrar bland P264, P265 och P266 &r lika med 1 (LOK/FJARR)

P265=13 och P266=13 (avaktivera Flygande start)

P265=10 och P266=10 (aterstall)

P263=14 och P264+14 eller P263#14 och P264=14 (3-wire - Start/stopp)

Tva eller fler parametrar bland P264, P265 och P266 ar lika med 0 (FWD/REV)

P263=8 och P264=8 och P264+13

P263+8 och P263#13 och P264=8

P263=13 och P264+8 och P264+13

P263+8 och P263#13 och P264=13

P263=8 eller 13 och P264=8 eller 13 och P265=0 eller P266=0

P263=8 eller 13 och P264=8 eller 13 och P231#2

P221=6 eller P222=6 och P264=7 och P265=7 och P266=7 (multispeed)

P221+6 eller P222+6 och P264=7 eller P265=7 eller 14 eller P266=7

P265=14 och P221+6 och P222+6

P221=4 eller P222=4 och P265%5 och P266+5 (EP)
P221#4 eller P222#4 och P265=5 och P266=5

P295 inkompatibel med omriktarmodellen (storlek och sp&nning).

P300+0 och P310= 2 eller 3 (DC-broms och genomkorning aktiv)

P203=1 (PID specialfunktion) och P221 eller P222=1, 4, 5, 6, 7 eller 8

P265=6 och P266=6 (ramp #2)

P221=2 eller 3 eller 7 eller 8 och standardomriktare
P222=2 eller 3 eller 7 eller 8 och standardomriktare

P265=13 och P266=3 (avaktivera Flygande start)

P221=4 eller P222=4 (referens = P.E.) och P265=5 och 16 och P266=5 och 16 (DI3 och DI4 inte progr. till P.E.).
P265=5 eller 16 eller P266=5 eller 16 (DI3 eller DI4 programmerade till P.E.) och P221#4 och P222#4
(referens=P.E.).

P265=6 eller P266=6 (DI3 eller DI4 programmerade till 2:a rampen) och P263=13 eller P264=13 (framat/
bakat med 2:a rampen).

Tabell 5.1 - Inkompatibilitet bland parametrar - E24



ANVANDA KNAPPSATSEN (HMI)

69



	INNEHÅLL
	SNABBREFERENS TILL PARAMETRAR, FEL- OCH STATUSMEDDELANDEN.
	SÄKERHETSANVISNINGAR
	ALLMÄN INFORMATION
	INSTALLATION
	UPPSTART
	ANVÄNDA KNAPPSATSEN (HMI)



