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Mini-Umrichter mit integrierter Mikro-SPS sind r

bestens geeignet fUr einfache technische E

Anwendungen im gewerblichen Bereich und fur OEM-

Anwender, z.B. Aufzugstlren oder Fitnessgerate

sowie kleine LUfter, Mischmaschinen, Drehtische und WEG Germany GmbH - Automation Center
Sondermaschinen fUr kleine Aufgaben. Durch die Heinrich-Hertz-StraBe 14 - 59423 Unna
Kombination aus umfangreicher Funktionalitat mit Telefon: +49 (0)2303/98687-0

extrem kleiner BaugroBe lasst sich der CFW100 leicht wg-automation@weg.net
in Schaltschranke und viele Maschinen integrieren. www.wed.net/de

Cod: 50058617 | Rev: 00 | Datum (MAJ): 09/2015
Anderungen der angegebenen Werte vorbehalten.

Anwendungsgebiete
Gewerbliche Trockner Stapler/Palettierer
Zentrifugalpumpen Drehfilter

LUfter/Ventilation Drehtische
Prozessdosierpumpen Kleine Materialhand- - - I i i E g
Mischer/Mixer habungsanwendungen




Installation & Leistungsanschllsse

Siehe Benutzernhandbuch, Kapitel 3.

Typischer Steueranschluss

Beispiel 1: Start/Stopp, Drehzahlpotenziometer

Beispiel 2: Start/Stopp, 4 - 20 mA Referenz

Beispiel 3: Start/Stopp, Multispeed (4 Drehzahlen)

START/STOP > > ] oI Digital input 1 SSTART o5 I DI 1 Digital input 1 starTisTop TR 1 DI 1 Digital input 1
oFF o ON o o—
JFWD/REV S > D2 Digital input 2 o~ 4.STOP olo 2 DI 2 Digital input 2 5 SPEED orF o 2 DI 2 Digital input 2 8
3 DI3 Digital input 3 % Fwomey L 3 DI3 Digital input 3 3 oo 3 b3 Digtal input 3 3
4 DI4 Digital input 4 S 4 DI 4 Digital input 4 = | SPEED o I DI4 Digital input 4 &
5 GND Reference 0V 5 GND Reference 0 V 5 GND Reference 0 V
) I~ 6 GND Reference 0 V = - - 6 GND Reference 0 V =
S.F | - 84§ : Werks- | Erforderliche ’
ﬁ} 7 Al Analog input 1 2 é gz + 7 Al Analog input 1 . i 55; Programmierung einstellung | Einstellung Beschreibung
8 + 10V dc Reference + 10 V potentiometer [ 8 +10Vdc Reference + 10 V potentiometer = P0220 0 1 Tokal FemElimmeriEem
T I < e DIP SWITCH > - ON P0222 2 8 Referenz Fern = Multispeed
b 1= OFF ISTHIl DIP SWITCH s i PO227 3 1 Start/Stopp Fer = DIx
4-20mA -
Polesrﬁieoercnjeler Reference g0§63 ! 11 I[J)|I1 :?Ea.rt-/smp?
€L CEW100-I0AR = CFW100-I0AR 0265 0 3 3= peed
- P0266 0 13 DI4 = Multispeed
P0124 3 A Frequenz = A (DI3 = 0 und DI4 = 0) (H2)
. Werks- Erforderliche " P0125 ) A Frequenz = A (DI3 =0 und D4 = 1) (Hz)
Programmierun A A Beschreibun
m = = 9 9 einstellung Einstellung Y P0126 10 A Frequenz= A (DI3 =1 und DI4 = 0) (H2)
Programmierung eins(:;ll(lfl; Eig:tj:ﬁ;(r:l 2 Beschreibung P0220 0 1 Lokal/Fern = immer Fern P0127 20 A Frequenz = A (DI3 = 1 und DI4 = 1) (Hz)
P0220 0 1 Lokal/Fern = immer Fern P0222 2 1 Referenz Fern = Al1 Hinweis: A Drehzahleinstellung je nach Anwendung.
P0222 2 1 Referenz Fern = Al1 P0227 3 1 Start/Stopp Fern = DIx Relaisaus gang _ .
P0226 2 4 FWD/REV = DIx _ PROG Erforderliche | Beschrei-
P0231 0 0 Al1 = Drehzahlsollwert Einstellung bung
P0227 3 1 Start/Stopp Fern = DI -RL- > T
CIe T A = B P0233 0 1 Al =4-20mA 9 | DOVALC | Common T |8<¢ 1 Start
P0231 0 0 Al = Drehzahlsollwert 20% 12 Bereit
e P0263 1 6 DI1 = Start 10 | DO1-RL-NO | Normal open &2 || po27
P0233 0 0 All=0-10V — ; - oy Q & 0275 13 Kein Fehler
P0263 1 1 DI1 = Start/Stopp = Sl 26 Mit Fehler
R0Z6: g g 22 =GR P0265 0 8 DI8 = FWD/REV Hinweis: weiterflihrende Funktionen siehe Programmierhandbuch.
Programmierung )
Inbetriebnahme (Skalar - U/f-Modus) Monitoranzeigeparameter @ndern
Fern ienun g Werks- Erforderliche . q Werks- Erforderliche .
OOLL ernbedienu g Programmierung einstellun Einstellun Beschreibung Programmierung einstellun Einstellun Beschreibung
P0202 0 0 Regelungsart U/f 2 Abtriebsdrehzahl (Hz)
P0401 ° A Motornennstrom (A) iR FiHiE =2 3 Motorstrom (A)
"l‘ Stargtasnte: i Lokal-Mod P0402 1710 A Nenndrehzahl (U/min) P0207 P0207 B 1 5 Ausgangsfrequenz (Hz)
:~m - Starten im Lokal-Modus P0403 60 A Motorfrequenz - 7 Ausgangsspannung (V)
!" | Stopptaste: S L ) ; 9 Motormoment (%)
L Y, ?ps‘zozzgn im Lokal-Modus Hinweis: Einstellen auf P0202 = 5 bei gefuhrter Inbetriebnahme fiir bessere - >
@ | - Zurticksstzen Drehzahlregelung und héhere Drehmomentleistung bei niedriger Drehrichtung MaBeinheit (bezieht sich
I Drehzahl (vor allem bei <5 Hz). ~ % auf den Wert in der
[‘ A Einstellen gemdB Daten auf dem Motortypenschild. Umrichterstatus ~ v | Hauptanzeige)
@ | Auf-/Ab-Tasten: - N A
\o/ | - Drehzahl anpassen im Lokal-Modus ) < M |;|‘1:
- Navigieren durch Parameter Hauptanzeige PO205 < ) 3 o I%m
e e o e e e e e
Prog-Taste: Basisanwendung ‘ Balkendiagramm P0207
- Auswahlen/Speichern
Programmierung Werkseinstellung Erforderliche Einstellung Beschreibung
P0100 5s A Beschleunigungszeit (s) Werkseinste"ungen laden
Einstellungen Motoriiberlast R0 10 A VI 006UNGSZEItS) brogrammiorang | Werks- | Erforderiche S—
P0133 3Hz A Mindestdrehzahl (Hz) einstellung | Einstellung {
Programmierung Werkseinstellung Erforderliche Einstellung Beschreibung P0134 66 Hz A Hochstdrehzahl (Hz) P0204 0 6 Werkseinstellungen laden (50 Hz)
Po156 1,2 Xl 11X Uberlaststrom Hinweis: A Einstellung je nach Anwendung. 0204 0 S Werkseinstollungenlladen{GOlic)

N




