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O MOTOR
PROJETADO PARA

O SEU NEGOCIO

A linha de motores elétricos W12
foi desenvolvida para oferecer
versatilidade e eficiéncia. m

Com flanges, pés, caixas e tampas de caixas de [ EAcio AAC}_ ?
ligacao em polimero industrial de alta resisténcia
e carcaca em aluminio injetado, o motor tem o

menor peso para aplicagoes robustas,
0 que lhe confere ainda mais possibilidades.

ATENDE A
NORMA

Tudo isso com a garantia, tecnologia
e confiabilidade da marca WEG.
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Detalhes de projeto

garante o aumento
eficiéncia de ventilacao,
mantendo o motor arrefecido
com menor esforco.

Como opcional, quando
instalados em fluxo de ar
adequado a sua operagao,
0s motores W12 podem
operar sem ventilador (TEAQO).

Carcaca
em aluminio

Além de proporcionar a reducao
de massa, garante a dissipagao
térmica e rigidez mecanica para
as aplicagdes.




Versatilidade

Os motores W12 possuem sistema
de engate rapido snap fit para fixagao
da tampa da caixa de ligacéo,

tampa defletora e pés.

Para os motores das carcacas W63 e
W71, os pés podem ser montados nas
posicoes de 90° 180° e 270° a partir
da caixa de ligagéo, permitindo

a variagao da forma construtiva

e diversas combinacdes para a mais
completa adequacao as aplicacoes.

Intercambiabilidade

Flanges e pés intercambiaveis
com as carcacas IEC56, 63 e 71.
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1. Versdes Disponiveis

Os motores W12 s&o assincronos de gaiola de esquilo,
totalmente fechados de baixa tenséo. A linha W12 esta
disponivel nas versdes monofasica (com capacitor
permanente) e trifasica. Os motores W12 trifasicos atendem
a exigéncia de rendimento IR3 estabelecido pela legislagéo
de eficiéncia energética brasileira.

2. Normas
Norma Descritivo b i
correspondente
ABNT NBR Méquinas elétricas girantes - Motores B
170941 de indug@o Parte 1: Trifasicos IEC 60034-1
ABNT NBR Méquinas elétricas girantes - Motores _
17094-2 de indugéo Parte 2: Monofasicos
Méquinas elétricas girantes -
ABNT NBRIEC | assificacio dos métodos de IEC 60034-6
60034-6 .
resfriamento
ABNT NBRIEC | Maquinas elétricas girantes - )
60034-9 |Limites de ruido 200N )
Méquinas elétricas girantes - Motores
ABNT NBR 15367 | de inducdo - Marcag&o de cabos IEC 60034-8
terminais e sentido de rotagéo
Méquinas elétricas girantes - Parte 5:
ABNT NBRIEC | Graus de protecéo proporcionados pelo IEC 60034-5
60034-5 projeto completo de méquinas elétricas
girantes (Cddigo IP)
Méquinas elétricas girantes - Medicao,
avaliagéo e limites da severidade de
ABNT NBR IEC vibragéo mecanica de maquinas de IEC 60034-14
60034-14 s ;
altura de eixo igual ou superior
a56 mm
Méguina elétrica girante - Dimensdes e
séries de poténcias para maquinas
LTI elétricas girantes - Padronizagao - IEC 60072-1
15623-1 R
Parte 1: Designacéo de carcacas entre
56 a 400 e flanges entre 55 a 1080
Méquinas Elétricas Girantes -
ABNT NBR IEC Classificagdo das formas construtivas IEC 60034-7
60034-7
e montagens

3. Detalhes Construtivos

3.1 Carcaca

A carcaga dos motores W12 (Figura 1) é bipartida, produzida
em aluminio e foi concebida de forma a otimizar a troca térmica
e fornecer resisténcia mecéanica suficiente para atender as
aplicagcbes mais criticas. Seu projeto reduz o acumulo de
liquidos e detritos sobre o motor.

A carcaga também possui guias para garantir a preciséo e
rigidez do conjunto apds a montagem dos pés ou flanges.

Figura 1 - Carcaga W12.
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3.2 Igamento

Os motores W12 devem ser igados por meio da carcaga de
aluminio, do flange ou do pé.

Figura 2 - Pontos para o icamento dos motores W12.

3.3 Pés

Os motores W12 podem ser fornecidos com ou sem pés.
Quando fornecido com pés, existem trés modelos diferentes
que permitem atender a trés tamanhos de carcaga, IEC56,
W63 e W71, conforme Figura 3.

W63

W71

Figura 3 - Tamanhos de carcaca W12.

Para a fixacao do motor pelo pé na aplicacao, 0 comprimento
maximo dos parafusos deve atender os valores da Tabela 1.
E recomendado o uso de arruela para fixar o parafuso.

Carcaca Comprimento maximo dos parafusos
IEC56 M5x16mm
W63
W71 M6x16mm

Tabela 1 - Comprimento maximo dos parafusos de fixag&o.

Nota: Quando o motor é usado em uma forma
construtiva vertical com o eixo para cima e fixagdo
pelo pé, o pé deve ser travado no sentido axial com
um parafuso de cabeca escareada de rosca M5x0,8 de
comprimento de 16 mm (W63 e W71) ou 12 mm (IEC56).

Motor ElétricoW12 | 7
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3.4 Caixa de Ligacao

As caixas de ligagao e tampas das caixas de ligagao dos
motores W12 sao fabricadas em polimero industrial de alta
resisténcia.

Existem dois modelos de caixa de ligacao para a linha W12,
a caixa de ligagao para motores monofasicos, que permite o
alojamento do capacitor, € a caixa de ligagao para motores
trifasicos, que possui dimensional reduzido. Os motores
W12 também podem ser fornecidos sem caixa de ligagao,
neste caso, havera um “hub” (base) para saida dos cabos de
alimentacao, que € ideal para aplicagdes onde o motor fica
alojado no duto de ventilagdo, aumentando, assim, a area
de passagem de ar. Caso haja necessidade de “hub” para
motores monofasicos a WEG deve ser consultada.

Caixa de ligacao
para motores
monofasicos

Caixa de ligacao
para motores
trifasicos

Motores
com“hub”
(base)

Figura 4 — Modelos de caixa de ligagdo e hub

Para garantir o grau de protecao, o conjunto é fornecido com
juntas de borracha entre a carcacga e a caixa de ligacdo e
entre a caixa de ligagdo e a tampa da caixa de ligagao.

A tampa da caixa de ligagao e a caixa de ligagao do motor
sao fixadas através do sistema de engate rapido Snap

Fit, que adiciona rigidez ao conjunto. Na montagem dos
componentes é possivel ouvir um som de “clic” sinalizando
que esta na posicao correta.

.

-

Figura 5 — Montagem da caixa de ligagao

A tampa da caixa de ligagéo pode ter fixagao extra, neste
caso, o parafuso auto atarraxante para polimero com
dimenséao de 2,9x13 mm.
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Figura 6 — Fixacao extra da tampa da caixa de ligacao

A entrada de cabos das caixas de ligacao dos motores
W12, é sempre voltada para o lado da tampa defletora,
independente da forma construtiva do motor, facilitando e
agilizando a colocagao do prensa cabos.

A dimensé&o do furo é de 22,4 mm que permite 0 uso de
prensa cabos M20, NPT 1/2” ou similar, com contra porca
sem flange.

Figura 7 — Entrada de cabos das caixas de ligacao dos motores W12

Os motores com caixa de ligagéo sao fornecidos com
tampdes de plastico na entrada dos cabos para protecao
contra entrada de objetos solidos durante o transporte.

Os motores com “hub” sé&o fornecidos com prensa cabos de
bitola M20.

A distancia entre a caixa de ligacao e o encosto da polia “DF”
€ apresentada na Tabela 2.

1
=~—DF !
1 ]
1 1
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Figura 8 — Distancia entre a caixa de ligagdo e o encosto da polia - Cota DF
Flange Distancia entre caixa de ligago e encosto da polia “DF”
9 Hub Caixa de ligagao (monofasica ou trifasica)
C-80 5,7 mm 3,9 mm
C-90¢e C-105 14,5 mm 12,7 mm
FF-115

Tabela 2 - Distancia da caixa de ligagdo do encosto da polia “DF”
3.5 Terminais de Aterramento

Os motores W12, como padrao, sao fornecidos com um
terminal de aterramento faston 6.3 montado na parte interna
da caixa de ligacao.

Figura 9 — Terminal de aterramento dentro da caixa de ligacdo



Quando o motor é fornecido com “hub” (base), o aterramento
¢ instalado na parte superior do motor.

Figura 10 — Terminal de aterramento no hub

OBS: O dimensionamento incorreto dos terminais de
aterramento pode causar sérios danos ao equipamento

e as pessoas envolvidas na operagdo do motor. Antes de
energizar o motor, garanta que o motor esta corretamente
aterrado e que todos os componentes do aterramento
estdo em perfeitas condi¢des de trabalho.

3.6 Conexao dos Cabos de Ligagao

Os cabos de ligagéo e dos acessorios sao conectados na
caixa de ligagao. A tampa da caixa de ligacéo ¢ fornecida
com o esquema de ligagdo do motor, 0 esquema a ser
utilizado € indicado na etiqueta de identificacao do motor.
Motores com “hub” (base), sdo fornecidos com uma etiqueta
exclusiva para o esquema de ligagao.

.
|iiEgW12 15027384 H
MADE IN BRAZIL

MOTOR INDUGAD - GAIOLA

3~ CARC W71  HZ 60
KWICV) 0.25(0.33)

v 2200380

A 1.33/0.772

AFS 1.66/0.965

REND 73.4% IR3

FP 0.67 F$ 125
D:6202-ZZ T.6201-Z2
ESQUEMA DE LIGAGAO B

MER-17094-1

Figura 11 — Esquema da conex&do dos cabos de ligacao
3.7 Etiqueta de Identificacao

A etiqueta de identificagdo contém as informagdes das
caracteristicas construtivas e o desempenho dos motores
conforme Norma ABNT NBR-17094.

| |

IiiEgW'lZ 15027384 -

-
MADE IN BRAZIL
MOTOR INDUCAQ - GAIOLA
3~ CARC W71 HZ 60
KW(CV) 0.25(0.33) —_NBR-17094-1
v 220/380 RPM 1690
A 1.33/0.772 ISOL F CAT N
AFS 1.66/0.965 REG S1
REND 73.4% IR3 AMB 40°C P54
FP 0.67 FS 1.25 ALT 1000m
D:6202-ZZ T:6201-2Z IPIN 5.0
ESQUEMA DE LIGAGAO B

Figura 12 — Etiqueta de identificagdo dos motores W12

Os motores W12 podem ser fornecidos com etiquetas

adicionais, mediante consulta.

A Figura 13 exibe a posicao das etiquetas de identificacao

nos motores W12.

www.weg.net m E g

Locais para
etiquetas
adicionais

Local para
etiqueta de
identificacao

Figura 13 — Localizacdo das etiquetas nos motores W12.

3.8 Flange

Os motores W12 séo fornecidos com flange C-DIN padréao
para cada tamanho de carcaga. O flange FF-115 esta
disponivel como opcional para a carcaca W63.

As dimensodes dos flanges estéo disponiveis no capitulo de
dados mecanicos.

Os flanges C-90, C-105 e FF-115 sao fornecidos em polimero
industrial de alta resisténcia, que, além das excelentes
propriedades mecanicas, suporta condicdes de temperatura
de até 120 °C, ou seja, esta apto a suportar as condicoes de
operacao do motor W12.

Parafusos utilizados diretamente nos furos sextavados

das carcacas devem ter classe 8.8 (ISO 898/1) ou maior, e
acabamento cementado ou melhor.

Os valores maximos de batimento dos flanges para motores
W12 estéo especificados na tabela 3.

Tipo de Batimento Flange C-80 Flange C-90, C-105 e FF-115
Batimento radial méximo 0,18 mm 0,5mm
Batimento axial maximo 0,11 mm 0,9 mm

Tabela 3 -Batimento radial e axial maximo dos flanges

Flange C-80

O flange C-80 ¢ incorporado a carcaga dianteira em aluminio
e a fixagcdo do motor na aplicacéo ocorre diretamente nos
furos sextavados disponiveis na face do flange (aptos a
parafuso M5). O comprimento maximo do furo do flange é de
10 mm a partir da face do flange e o torque de aperto deve
ser de 5 Nm.

Cp

Figura 14 - Comprimento maximo do furo roscado

Comprimento dos parafusos para Flange C-80

Espessura do furo Ef Espessura de Comprimento do
(mm) acoplamento Ea (mm) parafuso Cp (mm)

2 12

4 14

6 16

10 8 18

10 20
X Y=9+xal10+x

Tabela 4 - Comprimento dos parafusos para Flange C-80

* Caso necessdrio, utilizar arruelas para compensacédo da espessura
do acoplamento.

Motor Elétrico W12 | 9



m E g www.weg.net

Flange C-90

A fixacéo do flange C-90 é feita diretamente na carcaca
de aluminio, o flange C-90 possui porca M5x0.8 para fixar
0 acoplamento diretamente na aplicagdo. A profundidade
maxima do furo do flange € de 8 mm a partir da face do
flange e o torque maximo de aperto deve ser de 8 Nm.

Figura 15 - Comprimento maximo do furo roscado

Comprimento dos parafusos para Flange C-90

Espessura do flange Ef Espessura de Comprimento do
(mm) acoplamento Ea (mm) parafuso Cp (mm)
2 10
4 12
6 14
8 8 16
10 18
X Y=75+xa8,5+x

Tabela 5 - Comprimento dos parafusos para Flange C-90

*Caso necessario, utilizar arruelas para compensacdo da espessura

do acoplamento.

Flange C-105

A fixacéo do flange C-105 ¢ feita diretamente na carcaga
de aluminio e a fixagdo do motor na aplicacao ocorre
diretamente nos furos sextavados disponiveis na face do
flange (aptos a parafuso M6). O comprimento maximo do
furo do flange € de 19 mm, sendo que o parafuso deve ter
comprimento minimo de 18 mm a partir da face do flange
e o torque de aperto deve ser de 8 Nm.

Cp

Cf Ef Ea

Figura 16 - Comprimento maximo do furo roscado

Comprimento dos parafusos para Flange C-105
CP rpprlmento Espessura do Espessura de Comprimento do
méaximo do furo
flange Ef (mm) |acoplamento Ea (mm)| parafuso Cp (mm)
Cf (mm)

6 25

11 30

16 35

10 21 40

26 45
X Y=18 +xa19+x

Tabela 6 - Comprimento dos parafusos para Flange C-105

*Caso necessario, utilizar arruelas para compensagdo da espessura

do acoplamento.

10 |

Motor Elétrico W12

Flange FF-115

A fixacéo do flange FF-115 € feita diretamente na carcaga de
aluminio, possui furos para fixar o acoplamento diretamente
na aplicagao. O torque de aperto a ser aplicado € de 8 Nm.
O flange FF-115 assegura intercambiabilidade com as
aplicagdes existentes.

7 mm

Figura 17 - Espessura do flange FF-115

*Caso necessario, utilizar arruelas para compensacdo da espessura
do acoplamento.

3.9 Drenos

O sistema de drenagem evita o0 acumulo de agua
condensada e entrada de substancias indesejadas dentro do
motor e assim, evita a corrosao ou dano aos componentes
internos.

Os motores W12 séo fornecidos com dreno automatico que
atendem todas as formas construtivas, evitando assim a
necessidade de intervencao do usuario durante o periodo de
operacgao do motor.

Para montagem vertical com eixo para cima, existem drenos
no flange que evitam o acumulo de liquidos.

o

Drenos
disponiveis

Figura 18 — Drenos dos motores W12

3.10 Tampa Defletora

As tampas defletoras sdo construidas em polimero industrial
de alta resisténcia, que garante elevada rigidez mecénica

e alta capacidade de absorcao de impactos. Atendem ao
indice de impacto IKO8, de acordo com a EN 62262, o que
garante 0 uso em aplicacdes mais severas.

A fixagdo da tampa defletora na carcaca € por meio do
sistema Snap Fit, que garante facilidade de montagem ao
conjunto.



I
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Figura 19 — Fixacdo da tampa defletora na carcaca

3.11 Chapéu

Para motores instalados em ambientes abertos ou em
aplicacdes verticais com ponta de eixo para baixo, é
recomendado o uso de protecao adicional (chapéu) para
evitar o ingresso de liquidos e/ou particulas sdlidas dentro
do motor. A utilizagédo do motor com chapéu ocasiona o
aumento do comprimento total do motor (L). Na Tabela 7
€ possivel verificar essa dimensao.

Figura 20 - Motor com chapéu

Dimenséo CH
Clexs [aumento no comprimento L do motor (mm)]
IEC56
W63 22
W71

Tabela 7 - Comprimento do motor W12 com chapéu

4. Ventilacao/Ruido/Vibragao

4.1 Sistema de Ventilacao

Os motores W12 s&o totalmente fechados com ventilagao

externa (TFVE) IC 411, de acordo com a norma IEC 60034-6.

O conjunto da tampa defletora, ventilador e carcaca
aletada garantem a melhor dissipagao térmica do motor,
direcionando o fluxo de ar de forma eficiente permitindo
assim, que o motor atinja o melhor nivel de eficiéncia
energética possivel para o projeto.

4.2 Nivel de Ruido

Os motores W12 atendem aos niveis de poténcia sonora
da norma ABNT NBR IEC 60034-9. A Tabela 8 exibe

os niveis de pressao sonora na escala dB(A) obtidos
experimentalmente para os motores W12, em 60 Hz, com
alimentacao senoidal.
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4.3 Niveis de Vibracao

A vibragéo de uma maquina elétrica esta intimamente
relacionada com a sua montagem na aplicagdo. Por essa
razdo, geralmente é recomendavel efetuar as medicdes das
vibracdes nas condigdes de instalagao e funcionamento

do motor. Contudo, para permitir a avaliagéo da vibragéo
gerada apenas pela maquina elétrica girante e assim permitir
a reprodutividade dos ensaios e a obtencao de medidas
comparaveis, € necessario efetuar tais medi¢cées com a
maquina desacoplada, mediante condicbes controladas

de ensaio. As condicdes de ensaio e limites de vibracao
aqui descritos sao aqueles encontrados na ABNT NBR IEC
60034-14.

A severidade de vibragédo é o maximo valor de vibragao
encontrado dentre todos 0s pontos e direcdes de medicao
recomendados.

Os motores W12 trifasicos, em sua configuragao padréo,
atendem aos niveis de vibragdo do grau A - balanceamento
normal (sem requisitos especiais de vibragao) descritos na
norma ABNT NBR IEC 60034-14. O limite de velocidade de
vibragdo RMS em mm/s, medido em condigao de suspensao
livre (base elastica) para o grau A € exibido na Tabela 9.

Vibracio Altura de Eixo (mm) 56 <H <132
¢ Montagem Velocidade (mm/s)
Grau A Suspensao livre 1,6

Tabela 9 - Niveis de velocidade de vibragdo

5. Eixo / Rolamentos

5.1 Eixo

Como padréo, todos os eixos dos motores W12 sao
fabricados em ago SAE 1040/45 e fornecidos com chaveta
tipo A.

Os motores W12, opcionalmente, podem ser fornecidos com
furo roscado na ponta do eixo de acordo com a norma DIN
332. Dimensbes especiais, dupla ponta de eixo e outros
materiais somente sob consulta.

O batimento maximo permitido no eixo € de 0,035 mm. Para
casos especiais, consultar a WEG.

5.2 Rolamentos

A vida util do rolamento depende do tipo e do tamanho

do rolamento, das cargas mecanicas radiais e axiais a

que é submetido, das condi¢cbes de operagao (ambiente,
temperatura), da rotagéo e da vida da graxa. Dessa forma, a
vida util do rolamento esta estritamente relacionada com sua
correta utilizacdo e manutengéo.

Os motores W12 nao necessitam de intervencao para
relubrificacéo durante o tempo de vida Uutil dos rolamentos,
uma vez que possuem blindagem que garante a lubrificagcao
por todo o ciclo de vida util do rolamento.

O tempo de vida Util dos rolamentos dos motores W12 é
L10h de 20.000 horas, desde que sejam respeitadas as
cargas radiais ou axiais maximas descritas nas Tabelas 12,
13 e 14. Quando acoplados diretamente a carga (auséncia
de esforgos radiais e axiais) na posigéo horizontal, os
rolamentos tém vida Util L10h de 40.000 horas. Os motores
verticais tem uma reducao de 20% nos valores indicados
para rolamentos na posi¢ao horizontal. Valores diferentes de

F— T e T vida util podem ser fPrneC|dos'med|ante sphqtagao.
2 Polos 4 Polos Os rolamentos padréo para a linha W12 s&o indicados na
IEC56 60 50 Tabela 10.
W63 60 50
W71 60 50 Carcaca Polos Rolamento dianteiro Rolamento traseiro
Tabela 8 - Nivel de presséo sonora para motores 60 Hz IECS6 2-4 6201 6201
W63 2-4 6201 6201
W71 2-4 6202 6201

Tabela 10 - Rolamentos padrao para a linha W12

Motor Elétrico W12 | 11
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Notas:

1 - Vida util L10 significa que, no minimo 90% dos rolamentos
submetidos as cargas maximas indicadas irdo alcancar o

numero de horas informado. Os valores de carga radial maxima
consideram uma carga axial nula. Os valores de carga axial maxima
consideram uma carga radial nula. Para a vida util de rolamentos
em aplicacbes com combinacdes de carga axial e radial, contate a
WEG.

2 - O valor da forga radial Fr normalmente é obtido a partir de
informagcbes recomendadas em catalogos de fabricantes de
correias/polias. Na falta de uma estimativa do fabricante de correias,
a forca Fr, na condicdo de operacgdo, podera ser calculada em
fungdo da poténcia transmitida, das caracteristicas dimensionais do
acoplamento por polias, das correias e do tipo de aplicacdo. Assim,

Fr =191 x 108x Pax ka (N)
n'x dp

onde:

Fr = a for¢a radial gerada pelo acoplamento de polias e correias [N];
Pn = a poténcia nominal do motor [KW];

nn = a rotagcdo nominal do motor em rotagées por minuto [rom];

dp = o didmetro primitivo da polia motora [mmj;

ka = um fator que depende da tensdo da correia e do tipo de
aplicacéo.

Fator ka da Aplicacao

Grupos e Tipos Bésicos de Aplicagdo Correias (V)

Trapezoidais

Correias
Planas Lisas

(Ventiladores, Exaustores, Bombas Centrifugas, Bobinadeiras,
1 |Compressores Centrifugos, Maquinas Operatrizes) com poténcias 2,0 3.1
até 30 cv (22 kW).

(Ventiladores, Exaustores, Bombas Centrifugas, Bobinadeiras,
Compressores Centrifugos, Méquinas Operatrizes) com poténcias
superiores a 30 cv (22 kW), Misturadores, Puncdes, Tesourdes,
Maquinas Graficas.

2,4 33

Prensas, Peneiras Oscilantes, Compressores de Pistao e de Parafuso,
Pulverizadores, Transportadores Helicoidais, Maquinas para Lavrar
Madeira, Maquinas Téxteis, Elevadores de Caneca, Amassadores,
Maquinas para Ceramica, Moedores para Indstria de Papel.

Pontes Rolantes, Moinhos de Martelos, Laminadores para Metais,
Transportador Continuo, Britadores Giratorios, Britadores de

4 |Mandibula, Britadores de Rolos e de Cones, Moinhos de Rolos e de 3,0 3,7
Bolas, Moinhos de Pildo, Misturadores de Borracha, Maquinas para
Mineracéo, Picadores de Sucata.

Tabela 11 - Fator ka para grupos e tipos basicos de aplicacédo

Notas:

1 - Aplicagbes especiais
Operacdo em condicées diferentes das normais, tais como
temperatura ambiente, altitude.
Cargas axial e/ou radial acima das indicadas nas tabelas deste
catalogo implicam em intervalos de lubrificagbes especificos,
diferentes dos aqui exibidos.

2 - Motores acionados por inversor de frequéncia
A vida util dos rolamentos podera ser reduzida quando o motor
for acionado por inversor de frequéncia em rotagées acima da
nominal. A rotacdo é um dos critérios utilizados na definicdo da
vida util do rolamento.

3 - Valores para esforgos radiais
Os valores indicados na Tabela 11 para os esforcos radiais
consideram os pontos de aplicacdo do esforco no meio do
comprimento da ponta de eixo L/2 ou na extremidade da ponta
de eixo L.

Figura 21 — Forga radial e axial sobre eixo do motor
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5.2.1 Esforcos

Para a determinagao das cargas radiais e axiais permissiveis

sao considerados os dados de entrada:

1. Condi¢des normais de operagao

2. Material do eixo Aco SAE 1040/45

3.Motores 2 polos: Carga de torque parabdlico (ventiladores,
exaustores, bombas e compressores centrifugos).

4.Motores 4 polos: Carga de torque constante (bombas e
compressores de pistéo, guindastes, trituradores)

5.0s valores consideram a aplicagao de um rolamento
padréao.

Cargas Radiais Permissiveis

Carga radial méxima - 60 Hz - 20.000 horas - Frem N
2 Polos 4 Polos
Carcaca 2 L o
IEC56 240 200 200 160
W63 260 210 220 170
W71 290 2301 240 180

Nota:
1) Para motores de poténciade 1 cv, L/2=190Ne L =230 N.

Tabela 12 - Esforgos radliais maximos para rolamentos de esferas (esforco axial zero)

Cargas Axiais Permissiveis

Forga axial na ponta do eixo - Faem N
Carcaca Polos Compressao (N) Trag@o (N)
R 0 %
We3 i 210 510
w1 7 240 540

Tabela 13 - Esfor¢os axiais maximos para formas construtivas horizontais

Forca axial na ponta do eixo - Faem N

Vertical ponta para cima Vertical ponta para baixo

Carcaga | Polos Compressao Tracao Compressédo Tracao
IEC56 2 160 420 180 400
4 250 530 290 490
W63 2 160 420 180 400
4 250 530 290 490
W71 2 130 450 150 430
4 220 560 260 520

Tabela 14 - Esfor¢os axiais maximos para forma construtiva vertical

6. Grau de protecao / Vedacao

Os motores W12 s&o fornecidos sem vedac¢ao no mancal
dianteiro e com veda¢do no mancal traseiro, garantindo o
grau de protecao IP54.

Como opcional, os motores W12 podem ser fornecidos com
um anel V’Ring no rolamento dianteiro, atendendo o grau de
protecao IP55.

/. Protecao contra a corrosao

Os motores W12 séo fornecidos sem pintura. Seus
componentes séo fabricados em aluminio ou polimero
industrial de alta resisténcia, que sdo materiais que resistem
a condigbes de ambientes fechados ou abertos, com
presenca de SO,, vapores e contaminantes solidos, elevada
humidade, respingos de substancias alcalinas e solventes.



8. Forma Construtiva

Os motores sao fornecidos, como padrao, na forma construtiva B14T.
A denominagéo da forma construtiva para os motores W12 segue a norma ABNT NBR IEC 60034-7, Cédigo | Tabelas 1
(motores montados na posigao horizontal) e 2 (motores montados posigao na vertical). Apds o cddigo acrescenta-se uma letra
para definir a posigéo da caixa de ligagéo, conforme designagcao WEG (posigéo do lado acionado, olhando para a caixa de
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ligagéo).
construtiva
Referéncia B14T3 B34D B34E B34T B35D B35E B35T B3D
Carcaca Sem pés Com pés Com pés Com pés Com pés Com pés Com pés Com pés
Detalhes | Ponta de eixo A direita A direita A esquerda A direita A direita A esquerda A direita A direita
Fixacao Flange C Base ou Flange C | Base ou Flange C | Base ou Flange C | Base ou Flange FF | Base ou Flange FF | Base ou Flange FF | Base ou Trilhos
Forma Configuragao -
construtiva
Referéncia B3E B3T B5D B5E B5T Vit V18 V192
Carcaca Com pés Com pés Sem pés Sem pés Sem pés Sem pés Sem pés Sem pés
Detalhes | Ponta de eixo Aesquerda A direita A direita A esquerda A direita Para baixo Para baixo Para cima
Fixacao Base ou Trilhos Base ou Trilhos Flange FF Flange FF Flange FF Flange FF Flange C Flange C
Forma Configuracao
construtiva
Referéncia V32 V36D 24 V36E 24 V36T 24 V6D 24 VBE 24 V6T 24
Carcaca Sem pés Com pés Com pés Com pés Com pés Com pés Com pés
Detalhes | Ponta de eixo Para cima Para cima Para cima Para cima Para cima Para cima Para cima
Fixacao Flange FF Parede ou Flange FF |Parede ou Flange FF|Parede ou Flange FF Parede Parede Parede
Notas:

1 - Para motores verticais com ponta de eixo para baixo, recomenda-se o uso de chapéu para prevenir a entrada de pequenos objetos através da defletora/

ventilador.

2 - Para motores verticais com ponta de eixo para cima e que operam em ambientes com a presenca de liquidos, recomenda-se o uso de um slinger de
borracha para prevenir a entrada de liquidos no interior do motor através do eixo.
3 - A forma construtiva B14, permite a rotacdo do motor para instalacédo nas configuragcées B14T, B14D e B14E.
4 - Para motores verticais com ponta de eixo para cima e fixagdo pelo pé, o pé deve ser travado no sentido axial com parafuso de cabeca escareada de rosca
M5x0,8 de comprimento de 16 mm (W63 e W71) ou 12 mm (IEC56).

As combinagdes possiveis de forma construtiva por carcacga estéao disponiveis na Tabela 15.

Tabela 15 - Formas construtivas disponiveis por carcaca

9. Tensao / Frequéncia

Conforme norma ABNT NBR 17904, as combinacdes das
variagdes de tenséo e frequéncia séo classificadas como

Zona A ou Zona B, conforme Figura 22.

Ponto de
caracteristicas
nominais

Tensdo

10%,

N

2%

Zona A
| conaA

3%

y:

5%

10%

Frequéncia

Zona B (exterior zona A)

Figura 22 - Limites de tenséo e frequéncia para motores

. Carcaca . Carcaca Onde:
Forma Construtiva [EC56 | W63 W71 Forma Construtiva [EC56 | W63 W71 P - Padrio da linha
B14T* P p ) B5T* ND 0 ND O - Opcional da linha
B34D / B34E ND 0 0 V1/V3 ND 0 ND ND - N&o disponivel
B34T 0 0 0 V18/V19 0 0 0 *Motores sem pé podem ser rotacionados para
B35D /B35E /B35T | ND 0 ND V36D /V36E /V36T| ND 0 ND atender as formas construtivas B5 e B14 com
B3D / B3E / B3T ND 0 0 V6D /V6E / V6T ND 0 0 caixa de ligacéo no topo (T), & direita (D) ou &

esquerda (E).

Conforme a norma ABNT NBR 17094, o motor deve ser
capaz de desempenhar sua fungéo principal (fornecer
torque) continuamente na Zona A, mas pode nao atender
completamente as suas caracteristicas de desempenho
devido a variagdo da tensao e frequéncia de alimentacgéo,
podendo inclusive apresentar elevagao de temperatura
superior a nominal.

O motor também deve ser capaz de desempenhar sua
funcéo principal (fornecer torque) na zona B, mas pode
apresentar desvios superiores aqueles da zona A, no que se
refere as caracteristicas de desempenho, quando operado
na tenséo e frequéncia nominais. Suas elevagdes de
temperatura podem ser superiores as verificadas com tensao
e frequéncia nominais e muito provavelmente superiores
aquelas da Zona A. Nao é recomendada a operagao
prolongada na periferia da Zona B.

Motor Elétrico W12 | 13
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10. Ambiente x Isolamento

Deve-se observar a poténcia nominal indicada nas tabelas
elétricas, exceto quando especificado de maneira diferente a
operacao em regime continuo S1, conforme ABNT 17094 em
ambientes:

= Com temperatura variando entre -20 °C a +40 °C.

= Em altitudes de até 1000 metros acima do nivel do mar.

Para temperaturas e altitudes diferentes das indicadas
anteriormente, deve-se utilizar a Tabela 16 para encontrar
o fator de correcao que devera ser utilizado para definir a
poténcia util disponivel (Pmax).

Pmax = Pnom x Fator de correcéo

- Altitude (m)
1500 | 2000 | 2500 | 3000 | 3500 | 4000 | 4500 [ 5000

10 097 | 092 | 088
15 098 | 094 | 090 | 086
20 1,00 | 095 | 091 | 087 | 083
25 1,00 | 095 | 093 | 089 | 085 | 081
30 1,00 | 0,96 | 0,92 | 090 | 0,86 | 0,82 | 078

0,90 | 0,88

Tabela 16 - Fatores de corregdo considerando a altitude e a temperatura ambiente

Os motores W12 sé&o fornecidos com classe de isolamento
F e possuem elevacéo de temperatura da classe B (80 K)
em condi¢cdes nominais de operacao (salvo quando indicado
diferente).

A diferenca entre a elevagéo de temperatura (AT) da classe
de isolamento F (105 K) e a elevacdo da temperatura de
projeto (80 K) significa que, em termos praticos, os motores
W12 podem fornecer poténcias acima dos valores nominais
até um determinado limite, que é especificado pelo fator de
servico (F.S.), e nesta condicao 0 motor opera dentro dos
limites da classe térmica do isolamento.

A relagéo entre a elevagao de temperatura e o fator de
servigo é dada pela equagao abaixo:

AT a2 (FSPXAT yoa

Todos os motores W12 sdo fornecidos com o exclusivo
sistema de isolamento WISE®, composto por fios
esmaltados, atendendo a classe de temperatura de 200 °C
e impregnados com resina isenta de solventes. O sistema de
isolamento WISE® permite que o motor possa ser acionado
por inversor de frequéncia (ver segéo 12).

11. Protecéo Termica do Motor

Os motores utilizados em regime continuo devem ser
protegidos contra sobrecargas por um dispositivo integrado
no motor, ou por meio de um dispositivo de protecao
independente, geralmente um relé térmico com corrente
nominal ou de ajuste igual ou inferior ao valor obtido através
da equacao abaixo, conforme Tabela 17.

Fator de servico Ajuste da corrente do relé
1,0até 1,15 InxES.
>1,15 (InxES.) - 5%

Tabela 17 - Ajuste da corrente do relé em relagéao ao fator de servico

Opcionalmente, os motores W12 podem ser fornecidos com
termostatos instalados em sua bobina.

14 | Motor Elétrico W12

11.1 Distancia minima da parede

E necessario observar que, para a operacao adequada dos
motores elétricos, deve-se assegurar que as entradas de ar
nao sejam obstruidas e que 0 espaco ao redor do motor seja
suficiente para manter a temperatura do ar na entrada da
tampa defletora seja inferior a maxima temperatura ambiente
indicada na placa de identificagao do motor.

Para motores instalados em locais abertos, ndo deve existir
obstrucdes a distancias inferiores a 22 mm da tampa
defletora em relacéo as entradas de ar, a fim de garantir fluxo
de ar suficiente para o sistema de ventilagéo.

Em ambientes internos, a distancia minima de 22 mm

da tampa defletora em relagdo as entradas de ar e a
temperatura do ar na entrada do sistema de ventilacéo
deve ser verificada para evitar o superaquecimento do
motor. Para condigdes especificas, consultar a WEG.

12. Operacao com Inversor de
Frequéncia

12.1 Consideragdes Relativas ao Sistema Isolante
do Motor

O estator dos motores W12 ¢é fornecido com isolagao térmica
da classe F e esta apto tanto para ligagao direta a rede
quanto para acionamento por inversor de frequéncia até a
tensdo de alimentagéo de 380 V. Para tensdes superiores a
380V, a WEG deve ser consultada.

Os motores s&o fornecidos com a tecnologia exclusiva de
isolamento WISE® (WEG Insulation System Evolution), que
assegura caracteristicas superiores de isolamento elétrico.
Os motores W12 s&o fabricados de acordo com a

tensdo padrao do mercado, conforme exibido a seguir, e
estéao aptos ao acionamento por inversor de frequéncia,
considerando os critérios indicados na Tabela 18.

- Diferenca de dV/dt nos Tempo
Tensao
v potencial nos terminais do Rise time* entre
e terminais do motor motor pulsos
(fase-fase) (fase-fase)

Vo om <460V <1600V <5200 V/ys
460V <V, <575V <2000V <6500V/ps | =0,1ps >6ps

575V <V, <1000V <2400V <7800V/ s

*De acordo com a Norma NEMA — MG1 — Part 30.

Tabela 18 - Critérios de suportabilidade do sistema isolante de motores de
baixa tensao.

Notas:

1 - Se alguma das condicbes apresentadas na Tabela 18 nao for
satisfeita, um filtro (p. ex., reatancia de saida, ou filtro dV/dt) deve ser
instalado na saida do inversor.

2 - O comprimento do cabo alimentador entre inversor e motor,
para as condicbes apresentadas na Tabela 18, deve ser menor ou
igual a 100 metros. Caso seja necessario cabo de alimentacdo com
comprimento maior que 300 metros, a WEG devera ser previamente
consultada.

3 - Motores de aplicacdo geral com tensdo nominal maior do que
460 V, que no momento da compra néo tiveram indicacéo da
operacdo com inversor de frequéncia, sao aptos a suportar os
esforgos elétricos definidos na tabela acima para tensdo nominal
ate 575 V. Caso tais condicdes nao sejam integralmente atendidas,
filtros devem ser instalados na saida do inversor.

4 - Motores de aplicacdo geral do tipo dupla tenséo (p. ex., 380/660
V e 400/690 V), que no momento da compra ndo tiveram indicacdo
da operagdo com inversor de frequéncia, estao aptos a operacdo
com inversor na tensdo mais alta apenas se os limites definidos

na tabela acima para tensdo nominal até 460 V forem plenamente
satisfeitos na aplicacdo. Caso contrario, filtros de saida devem ser
usados.



O motor de inducao pode apresentar uma elevagao de
temperatura maior, quando alimentado por inversor de
frequéncia, do que quando alimentado com tensao senoidal.
Essa sobrelevacao de temperatura € decorrente da
combinagéao de dois fatores: o0 aumento de perdas ocorrido
no motor, em fungcao das componentes harmdnicas da
tensdo PWM fornecida pelo inversor, e a reducao da eficacia
do sistema de resfriamento, quando da operagao do motor
autoventilado em baixas frequéncias. Basicamente existem
as seguintes solugdes para evitar o sobreaquecimento do
motor:
B Reducéo do torque nominal (sobredimensionamento do
motor autoventilado).
B Utilizagcao de um sistema de resfriamento independente
(ventilagdo forgada).
B Utilizagao do “fluxo 6timo” (solugéo exclusiva WEG).

A Solucéo Fluxo Otimo foi especialmente desenvolvida para

operacgdes em baixas frequéncias e com cargas de torque

constante, ndo devendo ser utilizada com cargas de torque

variavel, ou acima da frequéncia base, e s é aplicavel

quando:

B O motor € WEG e atende no minimo classe de rendimento
maior ou igual a IR3;

O inversor de frequéncia ¢ CFW11ou CFW09, versao 2.40
ou posterior;

H E utilizado controle vetorial sensorless.

Os motores da linha W12, com torque constante, sem
ventilacdo forcada, mas alimentados por inversor de
frequéncia devem ter o limite de carga multiplicado por um
fator de redugéo de torque (Fator de Derating), entéo, eles
mantém a temperatura dentro dos niveis permissiveis, de
acordo com o gréafico demonstrado abaixo. Esta reducéo
de torque ocorre quando o0 motor opera em com torque
constante. Para operar em cargas de torque parabdlico,
geralmente ndo é necessario aplicar nenhum fator de
reducao de torque. Para mais informacdes consulte a WEG.

1.05 [ [ [ [
1.00 Fluxo —
05 — vif _
X -
0.90
_. 085
2 o080 N
° 1N
8 o075
5 070 AN
g o AR
8 oss N
€ 060 N
3
2 055
« 050 -e- Para elevacéo de temperatura da classe F (105 K) \'I\\'
= 045 -e- Para elevagdo de temperatura da classe B (80 K) \‘\
0.40 1 1 ‘ U 1

0.0 01 02 03 04 05 06 07 08 09 10 1.1 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21

F/fn - Frequéncia (p. u.)
Figura 23 - Fator de derating para motores acionados por inversor de
frequéncia

LEIA MAIS

Informagdes mais detalhadas sobre aplicacdes de motores
de indugéo alimentados por inversores de frequéncia
podem ser encontradas no Guia Técnico - Motores de
Inducéo Alimentados por Inversores de Frequéncia
PWM, disponivel para download em www.weg.net.
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13. Tolerancias para Dados
Elétricos

Os motores seguem as tolerancias de desempenho
estabelicidas pelas normas ABNT NBR 17094-1 e ABNT
NBR 17094-2, adotadas respectivamente para motores
trifasicos e monofasicos.

14, Embalagem

Quando fornecidos em grande quantidade, os motores
W12 séo embalados em paletes cujas dimensdes variam
de acordo com o tamanho da carcaga, forma construtiva e
flange, para maiores informacdes, consulte a WEG.

Para o fornecimento unitario, os motores W12 séo enviados
em caixa de papelao com dimensdes conforme Tabela 19 e
Figura 24.

Dimensdes (mm)
A L C
220 151 261

Tabela 19 - Embalagem em caixa de papelao para motores W12.

=

Ty
e

L

Figura 24 — Embalagem individual para motores W12.

Motor Elétrico W12 | 15
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15. Dados Elétricos

W12 Monofasico com capacitor permanente

‘ 220V
Poténcia Conjugado B Conjugado | Conjugado | Momento | Tempo méximo com mycll‘il: Ide 9% de Carga A
Carcaga | Nominal g?on;uz(:gg de Partida | Méximo |de Inércia J rotor blogueado (s) N:iZ?a pressao zmg: . - ’ — Corrente Dm}z:];;m L
(kgfm) 1o/ Cp/Cn | Cméx/Cn | (kgm?) : s:g&r;, RPM Rendimento Fator de Poténcia N:)nn}gal

Kw | He Quente | Frio 50 [ 75 [100] 50 [ 75 [ 100

Il Polos
0,09 | 0,12 | IEC56 0,025 33 0,5 1,7 0,0001 30 66 3,1 60 1,15 | 3475 | 32,0 | 43,0 | 49,0 | 0,93 | 0,94 | 0,95 | 0,879 207,5
0,09 | 0,12 w63 0,025 33 0,5 17 0,0001 30 66 3,1 60 1,15 | 3475 | 32,0 | 43,0 | 49,0 | 0,93 | 0,94 | 0,95 | 0,879 219,5
0,09 | 0,12 w71 0,025 33 0,5 17 0,0001 30 66 31 60 1,15 | 3475 | 32,0 | 43,0 | 49,0 | 0,93 | 0,94 | 0,95 | 0,879 226,5
0,12 | 0,16 | IEC56 0,034 2,6 0,5 17 0,0001 18 40 33 60 1,15 | 3445 | 28,0 | 40,0 | 50,0 | 0,94 | 0,95 | 0,95 | 1,15 207,5
0,12 | 0,16 W63 0,034 2,6 05 1,7 0,0001 18 40 3,3 60 1,15 | 3445 | 28,0 | 40,0 | 50,0 | 0,94 | 0,95 | 0,95 | 1,15 219,5
0,12 | 0,16 w71 0,034 2,6 0,5 1,7 0,0001 18 40 33 60 1,15 | 3445 | 28,0 | 40,0 | 50,0 | 0,94 | 0,95 | 0,95 | 1,15 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,051 33 05 17 0,0002 13 29 4,0 60 1,15 | 3450 | 34,0 | 46,0 | 57,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 1,46 207,5
0,18 | 0,25 we3 0,051 33 0,5 17 0,0002 13 29 4,0 60 1,15 | 3450 | 34,0 | 46,0 | 57,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 1,46 2195
0,18 | 0,25 w71 0,051 33 05 17 0,0002 13 29 4,0 60 1,15 | 3450 | 34,0 | 46,0 | 57,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 1,46 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,071 3,7 0,45 1,7 0,0002 10 22 4,4 60 1,15 | 3440 | 43,0 | 54,0 | 63,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 1,84 207,5
0,25 | 0,33 w63 0,071 37 0,45 1,7 0,0002 10 22 44 60 1,15 | 3440 | 43,0 | 54,0 | 63,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 1,84 219,5
025|033 | Wri 0,071 3,7 0,45 17 0,0002 10 22 4.4 60 1,15 | 3440 | 43,0 | 54,0 | 63,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 1,84 226,5
037 | 05 IEC56 0,105 4,0 0,35 15 0,0003 9 20 54 60 1,15 | 3430 | 53,0 | 64,0 | 685 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 2,51 207,5
037 | 05 w63 0,105 4,0 0,35 15 0,0003 9 20 54 60 1,15 | 3430 | 53,0 | 64,0 | 68,5 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 2,51 219,5
037 | 05 w71 0,105 4,0 0,35 15 0,0003 9 20 54 60 1,15 | 3430 | 53,0 | 64,0 | 685 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 2,51 226,5
0,55 | 0,75 | IEC56 0,156 4,0 0,35 1,5 0,0003 6 13 55 60 1,15 | 3425 | 54,0 | 65,0 | 70,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 3,64 2275
0,55 | 0,75 W63 0,156 4,0 0,35 1,5 0,0003 6 13 5,5 60 1,15 | 3425 | 54,0 | 650 | 70,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 3,64 239,5
0,55 | 0,75 w1 0,156 4,0 0,35 1,5 0,0003 6 13 5,5 60 1,15 | 3425 | 54,0 | 650 | 70,0 | 0,96 | 0,97 | 0,98 | 3,64 246,5

IV Polos
0,07 | 01 IEC56 0,040 2,5 0,6 1,75 0,0002 19 42 3,1 50 1,15 | 1705 | 25,0 | 35,5 | 45,0 | 0,95 | 0,96 | 0,97 | 0,729 207,5
0,07 | 01 w63 0,040 2,5 0,6 1,75 0,0002 19 42 3,1 50 1,15 | 1705 | 25,0 | 35,5 | 45,0 | 0,95 | 0,96 | 0,97 | 0,729 219,5
0,07 | 01 w71 0,040 2,5 0,6 1,75 0,0002 19 42 3,1 50 1,15 | 1705 | 25,0 | 35,5 | 45,0 | 0,95 | 0,96 | 0,97 | 0,729 226,5
0,09 | 0,12 | IEC56 0,052 25 0,6 1,6 0,0003 16 35 843 50 1,15 | 1689 | 27,5 | 38,0 | 47,5 | 0,92 | 0,96 | 0,96 | 0,897 207,5
0,09 | 0,12 | W63 0,052 2,5 0,6 16 0,0003 16 35 33 50 1,15 | 1689 | 27,5 | 38,0 | 47,5 | 0,92 | 0,96 | 0,96 | 0,897 219,5
0,09 | 0,12 w71 0,052 2,5 0,6 16 0,0003 16 35 33 50 1,15 | 1689 | 27,5 | 38,0 | 47,5 | 0,92 | 0,96 | 0,96 | 0,897 226,5
0,12 | 0,16 | IEC56 0,069 29 0,5 16 0,0003 14 31 38 50 1,15 | 1692 | 34,0 | 44,0 | 53,5 | 0,86 | 0,92 | 0,95 | 1,07 207,5
0,12 | 0,16 w63 0,069 29 05 16 0,0003 14 31 38 50 1,15 1692 | 34,0 | 44,0 | 535 | 0,86 | 0,92 | 0,95 | 1,07 219,5
0,12 | 0,16 w71 0,069 29 05 16 0,0003 14 31 38 50 1,15 1692 | 34,0 | 44,0 | 535|086 | 0,92 | 0,95 | 1,07 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,104 29 0,5 16 0,0004 1 24 4,4 50 1,15 | 1693 | 36,5 | 48,5 | 57,0 | 0,85 | 0,93 | 0,95 | 1,51 207,5
0,18 | 0,25 w63 0,104 29 0,5 16 0,0004 1A 24 4,4 50 1,15 | 1693 | 36,5 | 48,5 | 57,0 | 0,85 | 0,93 | 0,95 | 1,51 219,5
0,18 | 0,25 w71 0,104 29 0,5 16 0,0004 1 24 44 50 1,15 | 1693 | 36,5 | 48,5 | 57,0 | 0,85 | 0,93 | 0,95 | 1,51 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,143 33 05 16 0,0006 10 22 53 50 1,15 1698 | 41,0 | 53,5 | 61,0 | 0,91 | 0,96 | 0,96 | 1,94 227,5
0,25 | 0,33 w63 0,143 33 0,5 1,6 0,0006 10 22 53 50 1,15 | 1698 | 41,0 | 53,5 | 61,0 | 091 | 0,96 | 0,96 | 1,94 239,5
0,25 | 0,33 w71 0,143 33 0,5 16 0,0006 10 22 53 50 1,15 | 1698 | 41,0 | 53,5 | 61,0 | 0,91 | 0,96 | 0,96 | 1,94 246,5
037 | 05 w63 0,215 B85 0,5 15 0,0007 13 29 6,3 50 1,15 | 1679 | 54,0 | 650 | 70,5 | 0,91 | 0,96 | 0,96 | 2,48 239,5
037 | 05 w71 0,215 B85 0,5 15 0,0007 13 29 6,3 50 1,15 | 1679 | 54,0 | 650 | 70,5 | 0,91 | 0,96 | 0,96 | 2,48 246,5
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W12 Trifasico IR3

Tempo méximo i sdi S50

P | O o MOt ot o | e Sprsi oo oo G

(kgfm) pfin | CP/On | Cma/C | - (kgme) (kg) S;E?A’)"‘ Servigo | ppm Rendimento Fator de Poténcia | Nominal | (MM)
KW | HP Quente | Frio 50 | 75 [100 | 50 | 75 [100 | "®
Il Polos
012016 | IEcs6 | 0034 | 56 | 20 | 40 | o001 | 32 | 70 | 3 60 125 | 3475 | 490 | 575 | 620 | 045 | 056 | 0,65 | 0452 | 2075
012|016| wes | 0034 | 56 | 29 | 40 | 00001 | 32 | 70 | 31 60 125 | 3475 | 490 | 575 | 620 | 045 | 0,56 | 0,65 | 0452 | 2195
012|016| w1 | 0034 | 56 | 29 | 40 | o001 | 32 | 70 | 3 60 125 | 3475 | 490 | 57,5 | 620 | 045 | 056 | 0,65 | 0452 | 2265
018 | 025 | IECS6 | 0051 53 | 23 | 28 | o002 | 24 | 53 | 38 60 125 | 3425 | 56,0 | 630 | 656 | 051 | 064 | 072 | 0579 | 2075
018|025 | we3 | 0051 53 | 23 | 28 | 00002 | 24 | 53 | 38 60 125 | 3425 | 56,0 | 630 | 656 | 051 | 064 | 072 | 0579 | 2195
018|025 | wr1 | 0050 53 | 23 | 28 | 00002 | 24 | 53 | 38 60 125 | 3425 | 56,0 | 630 | 656 | 051 | 064 | 072 | 0579 | 2265
025 | 033 | IEC56 | 0071 53 | 23 | 28 | 00002 | 20 | 44 | 44 60 125 | 3425 | 61,0 | 67,5 | 695 | 052 | 0,65 | 075 | 0729 | 2075
025|033 | we3 | 0071 53 | 23 | 28 | 00002 | 20 | 4 | 44 60 125 | 3425 | 61,0 | 67,5 | 695 | 052 | 065 | 075 | 0720 | 2195
025|033 | wri | 007 53 | 23 | 28 | 00002 | 20 | 44 | 44 60 125 | 3425 | 61,0 | 67,5 | 695 | 052 | 065 | 075 | 0729 | 2265
037 | 05 | IECs6 | 0106 | 57 | 24 | 28 | 00003 | 18 | 40 | 53 60 125 | 3400 | 67,5 | 720 | 734 | 058 | 072 | 078 | 0982 | 2275
037| 05 | we3 | o106 | 57 | 24 | 28 | 00003 | 18 | 40 | 53 60 125 | 3400 | 67,5 | 720 | 734 | 058 | 072 | 078 | 0982 | 2395
037| 05 | wrt | ofo6 | 57 | 24 | 28 | 00003 | 18 | 40 | 53 60 125 | 3400 | 67,5 | 720 | 734 | 058 | 072 | 078 | 0982 | 2465
IV Polos
012] 016 | IEC56 | 0069 | 45 | 26 | 28 | 00005 | 47 | 103 | 47 50 125 | 1705 | 56,0 | 63,0 | 66,0 | 045 | 0,56 | 0,66 | 0419 | 2075
012|016| wes | 0069 | 45 | 26 | 28 | 00005 | 47 | 103 | 47 50 125 | 1705 | 56,0 | 63,0 | 66,0 | 045 | 0,56 | 0,66 | 0419 | 2195
012|016 | w1 | o069 | 45 | 26 | 28 | 00005 | 47 | 103 | 47 50 125 | 1705 | 56,0 | 63,0 | 66,0 | 045 | 0,56 | 0,66 | 0419 | 2265
018|025 | IECs6 | 0103 | 45 | 26 | 26 | 0000 | 40 | 88 | 53 50 125 | 1700 | 615 | 67,5 | 695 | 045 | 058 | 0,68 | 0579 | 2275
018|025 | we3 | 0103 | 45 | 26 | 26 | 00006 | 40 | 88 | 53 50 125 | 1700 | 61,5 | 67,5 | 695 | 045 | 0,58 | 0,68 | 0579 | 2395
018|025 | wrt | 0103 | 45 | 26 | 26 | 00006 | 40 | 88 | 53 50 125 | 1700 | 61,5 | 67,5 | 695 | 045 | 0,58 | 0,68 | 0579 | 2465
025|033 | IECS6 | 0144 | 50 | 36 | 32 | 00006 | 49 | 108 | 56 50 125 | 1690 | 67,0 | 72,0 | 734 | 045 | 058 | 067 | 0772 | 2275
025|033 | wes | 0144 | 50 | 36 | 32 | 00006 | 49 | 108 | 56 50 125 | 1690 | 67,0 | 72,0 | 734 | 045 | 058 | 067 | 0772 | 2395
025|033 | wrt | o144 | 50 | 36 | 32 | 00006 | 49 | 108 | 56 50 125 | 1690 | 67,0 | 72,0 | 734 | 045 | 058 | 067 | 0772 | 2465

(1) Para obter os valores da corrente nominal (In) em 220\, utilizar o seguinte fator de multiplicacéo: 1,732.

f RENDIMENTO E FATOR DE POTENCIA \
APROVADOS PELO INMETRO

Q PROCEL

NBR - 17094-1 INMETRO
. J

Registro Portaria N° 290, de 7 de julho de 2021

N° de Polos Il v Vi Vil

Registro [003550/2019(003555/2019 -
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16.Dados mecanicos

Motores monofasicos e trifasicos (B14T / B34T)

AC
LL1
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I {1:{ . E: ] e——]
\ = =
BD ‘ C
B
BB
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(m)
I
o
I
L
Carcaga A AA AB AC K H HA L B BB BD c HC HD
IEC56 9 25,6 110 6,6 56 05 6,7 Ver 71 95 233 36 113,33 168,2
W63 100 32 120 105 6,8 63 1.0 6,7 tabelas 80 104 30 40 120,3 175,2
W71 112 38 132 71 7112 7,0 elétricas 90 17 36 45 128,3 183,2
Carcaca HD HD1 HD2 AD AD1 AD2 LL LL1 L2 LM LM1 LM2 s1
IEC56 166,6 168,3 1445 25,6
W63 175,2 176,3 152 110,6 112,3 88,5 96,4 96,7 716 86,3 1233 493 32
w71 183,2 183,3 160 38

1) Todas as dimensbes estdo em mm.

2) Dimensdes LM, HD, AD e LL para motores trifasicos e LM1, AD1, HD1 e LL1 para motores monofasicos.
3) Dimensbes AD, AD1 e AD2 para motores sem pés.
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Flange C-DIN
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Flange Eixo
Carcaca | Flange
M S N B T D E ES F G GD
IEC56 C-80 65 4xM5 @ 50 95 9 20 12 3 72 3
W63 C-90 75 4xM5x0.8 60 98 2,5 11 23 14 4 8,5 4
w71 C-105 85 4xM6 @ 70 108 14 30 18 B 11 5
1) Todas as dimensées estdo em mm.
2) Furos aptos a parafusos.
Flange FF
(@]
G
Flange Eixo
Carcaca| Flange
S M N P D E ES [F G GD
W63 FF-115 4x10 115 95 140 1 23 14 4 85 4

1) Todas as dimensées estdo em mm.
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