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INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Este manual contiene las informaciones necesarias para el uso correcto del convertidor de frecuencia CFW90O0.

Fue desarrollado para ser utilizado por personas con capacitacion o cualificacion técnica adecuadas para operar
con este tipo de equipo.

1.1 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL

En este manual son utilizados los siguientes avisos de seguridad:

iPELIGRO!

Los procedimientos recomendados en este aviso tienen como objetivo proteger al usuario contra
muerte, heridas graves o danos materiales considerables.

{ATENCION!
Los procedimientos recomendados en este aviso tienen como objetivo evitar dafios materiales.

iNOTA!

Las informaciones mencionadas en este aviso san importante para la comprension correcta y bueno
funcionamiento del producto.

o > B

1.2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL

Los siguientes simbolos estés fijados al producto, sirviendo como aviso de seguridad:

Tensiones altas presentes.

Componentes sensibles a descarga electrostatica. No tocarlos.

Conexion obligatoria a tierra de proteccion (PE).

Conexion del blindaje a tierra.

Superficie caliente.

> HOPR B

1.3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

iNOTA!
Lea completamente este manual antes de instalar u operar este convertidor de frecuencia.

&

CFW900 | 1
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iPELIGRO!

Solamente personas con cualificacion adecuada deben planear o implementar la instalacion, el
arranque, la operacion y el mantenimiento del CFW900 y sus accesorios. Para tal, se deben seguir
todas las instrucciones de seguridad contenidas en el manual, en conjunto con las definidas por
normas locales.

No seguir las instrucciones de seguridad recomendadas puede resultar en riesgo de muerte y/o
danos en el equipo.

iNOTA!

Para los propdsitos de este manual, personas cualificadas son aquellas entrenadas de forma de

sentirse aptas para:

® Instalar, energizar y operar el CFW900 de acuerdo con este manual y los procedimientos legales
de seguridad vigentes;

m Prestar primeros auxilios;

= Que utilice los equipos de proteccion de acuerdo con las normas vigentes.

{PELIGRO!

Luego de apagar la alimentacidn general del convertidor, aguarde por lo menos diez minutos antes
de tocar cualquier parte interna, ya que algunos componentes pueden almacenar energia eléctrica o
mantenerse en inercia mecanica, incluso después de apagado.

Ademas de eso, recuerde siempre de conectar el punto de puesta a tierra del convertidor al tierra de
proteccion (PE).

iNOTA!
Los convertidores de frecuencia pueden interferir en otros equipos electronicos. Siga los cuidados
recomendados en el Capitulo 3 para minimizar esos efectos.

iNo ejecute ninguna prueba de tension aplicada en el convertidor!
En caso de que eso sea necesario, consulte a WEG.

JATENCION!
Las tarjetas electronicas de este producto poseen componentes sensibles a descargas
electroestaticas. No toque directamente los componentes ni los conectores.

{PELIGRO!

Riesgo de aplastamiento

En aplicaciones de elevacion de carga es necesario que se instalen dispositivos de seguridad
auxiliares (eléctricos, mecanicos 0 ambos) de modo que se eviten accidentes.

iPELIGRO!

Este producto no fue proyectado para ser utilizado como elemento de seguridad. Siendo asi, deben
ser implementadas medidas adicionales, para evitar dafos materiales y a vidas humanas.

El producto fue fabricado siguiendo un riguroso control de calidad, no obstante, si es instalado
en sistemas donde su falla ofrezca riesgos de danos materiales o0 a personas, los dispositivos de
seguridad adicionales externos deben garantizar una situacion segura, evitando accidentes.

2 | CFW900
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2 INFORMACIONES GENERALES

2.1 SOBRE EL MANUAL

Este manual presenta informaciones para la adecuada instalacion y operacion del convertidor,puesta en
funcionamiento, principales caracteristicas técnicas y como identificar y corregirlos problemas mas comunes de
los diversos modelos de convertidores de la linea CFW900.

{ATENCION!

A La operacidon de este equipo requiere instrucciones de instalacion y operacion detalladas,
suministradas en el manual de la guia de instalacién rapida, manual del usuario, manual de
programacion y manuales de comunicacion. Las guias son suministradas impresas, con su respectivo
accesorio, 0 pueden ser descargadas en el sitio web de WEG - www.weg.net. Una copia impresa
de los archivos disponibles en el sitio de WEG puede solicitarse por intermedio de su representante
local WEG.

iNOTA!

i

@ La intencion de este manual no es agotar todas las posibilidades de aplicacion del CFW900, no
pudiendo WEG asumir ninguna responsabilidad por el uso del CFW900 que no sea basado en este
manual.

Para mas informacion sobre otras funciones, accesorios y comunicacion, consulte los siguientes manuales:

= Manual Programacion del CFW900;

= Accesorio de encoder - CFW900-ENG;

m Acesorios de entradas y salidas analdgicas - CFW900-I0Al,
= Acesorios de entradas y salidas analdgicas - CFW900-I0D;
= Accesorios de relés - CFW900-REL;

m Accesorio de medicié de temperatura - CFW900-TEMP;

m Accesorio de comunicacion - CFW900-CCAN;

2.2 TERMINOS Y DEFINICIONES

°C: grados Celsius.
°F: grados Fahrenheit.
A: amperios.

Link DC: circuito intermediario del convertidor, en el que hay una tension de corriente continua obtenida por la
rectificacion de la tensidn alterna de alimentacion, a través de fuente externa. Alimenta el puente inversor formado
por los IGBTs de salida.

Brazo U, V y W: conjunto de dos IGBTs de las fases U, V y W de salida del convertidor.
CA: corriente alternada.

CC: corriente continua.

CFM: del inglés “cubic feet per minute”, indica pies cubicos por minuto.

Circuito de Precarga: carga los condensadores del Link DC con corriente limitada, evitando dafios al equipo en
el momento de la energizacion.

CLP: controlador légico programable.

cm: centimetro.
CFW900 | 3
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CV: Caballo Vapor, corresponde a 736 watts.
Disipador: pieza de metal proyectada para disipar el calor generado por los semiconductores de potencia.

Filtro RFI: del inglés “Radio Frequency Interference Filter”, es un filtro que se utiliza para reduccion de interferencia
en el rango de la radiofrecuencia.

Frecuencia de Conmutacién: frecuencia de conmutacion de los IGBTs del puente inversor.
ft: del inglés “foot”, indica pies. Es una unidad de medida de longitud.
Gate driver: circuito usado para encender y apagar los IGBTs de forma controlada y segura.

Gira/Para: funciéon del convertidor que, cuando es activada (Gira), acciona el motor por rampa de aceleracion
hasta la velocidad de referencia y, cuando es desactivada (Para), desacelera el motor por rampa hasta la parada,
entonces son bloqueados los pulsos PWM.

Habilita General: cuando es activada, acciona el motor por rampa de aceleracion. Cuando la funcion es
desactivada, los pulsos PWM son bloqueados inmediatamente. Puede ser comandada por entrada digital o via
comunicacion serial.

HMI: del inglés “Human Machine Interfaz”, Interfaz Hombre-Maquina, dispositivo que permite el control de los
parametros del convertidor.

hp: Horse Power, corresponde a 746 watts.
Hz: Hertz.

. . . . 1,5 Inom—HD
lnom-HD: COrTiente nominal del convertidor para uso con régimen de sobrecarga pesada. Sobrecarga: %
min

. . . - 1L,1-Inom—nND
lnom-ND: COrriente nominal del convertidor para uso con régimen de sobrecarga normal. Sobrecarga:%
min

IGBT de Frenado: funciona como un interruptor para activar el resistor de frenado y es controlado por el nivel de
tension del Link DC.

IGBT: del inglés “Insulated Gate Bipolar Transistor”, componente basico del puente inversor de salida.
in: del inglés “inch”, indica pulgada.

k: kilo (103)

kg: kilogramo.

I: litros.

Ib: libra.

m: De forma aislada, indica metro; en conjunto con otra unidad de medida, indica mili (10~3).
Tamano: denominacion relacionada al dimensional del producto que cumple un rango de potencia.
Memoria FLASH: memoria no volatil que puede ser eléctricamente escrita y borrada.

min: minuto.

N.m: newton-metro.

NTC: del inglés “Negative Temperature Coefficient”, se trata de un componente que disminuye su resistencia
eléctrica con el aumento de la temperatura.

PE: del inglés “Protective Earth”, tierra de proteccion.

PTC: del inglés “Positive Temperature Coefficient”, se trata de un componente que eleva su resistencia eléctrica
con el aumento de la temperatura.

PWM: del inglés “Pulse Width Modulation”, modulacién por ancho de pulso.

Régimen de Sobrecarga Normal (ND): el llamado Uso Normal, o del inglés “Normal Duty (ND)”, se refiere al
régimen de operacion del convertidor, con valores maximos de corriente en operacion continua iguales a lnom-nD
y sobrecarga de 110 % por 1 minuto. Puede ser configurado en C3.9.3 y debe ser usado para accionamiento de
motores que, en la aplicacion, no estén sujetos a torques elevados de sobrecarga con relacion a su torque nominal,
al operar a velocidad constante, arranque, aceleracion o desaceleracion.

4 | CFW900
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Régimen de Sobrecarga Pesada (HD): el lamado Uso Pesado, o del inglés “Heavy Duty”(HD), se refiere al régimen
de operacion del convertidor con valores maximos de corriente en operacion continua iguales a lom-Hp Y SObrecarga
de 150 % por 1 minuto. puede ser configurado en C3.9.3 y debe ser usado para accionamiento de motores que,
en la aplicacion, estén sujetos a torques elevados de sobrecarga con relacion a su torque nominal, al operar a
velocidad constante, arranque, aceleracion o desaceleracion.

Rectificador: circuito de entrada de los convertidores que transforma la tensiéon CA de entrada en CC, formado
por tiristores y/o diodos de potencia.

rms: del inglés “Root mean square”, indica valor eficaz.
rpm: rotaciones por minuto.
s: segundo.

STO: origen del inglés “Safe Torque Off”. cuando la funcién STO es habilitada, el convertidor asegura que no habra
torque generado por el convertidor en el eje del motor.

SS1-t: Del inglés "Safety Stop 1”. Cuando la funcion SS1-t es habilitada, el convertidor inicia la desaceleracion del
motor y activa la funcién STO, luego de un tiempo especificado.

TBD: del inglés “To Be Defined”, valor a ser definido.

USB: del inglés “Universal Serial Bus”, es un tipo de protocolo de comunicacion serial concebido para funcionar
de acuerdo con el concepto “Plug and Play”.

V: volts.
Varistor: varistor de dxido metalico.
Q: ohms.

ez micro (1079),

2.3 SOBRE EL CFW900

El convertidor de frecuencia CFW900 es un producto de alta performance que permite el control de velocidad y
torque de motores trifasicos de baja tension. Las principales caracteristicas de este producto son la tecnologia
embarcada, que permite de forma flexible atender diversos tipos de aplicacion, y su conectividad. Para eso,
presenta las siguientes funcionalidades:

m Control vectorial (Sensorless y Encoder) para motor de induccion, control escalar (V/F o VWW) para motor de
induccion y control escalar VVW para motor a imanes permanentes (PM).

m Interfaces de comunicacion Ethernet y RS485 built-in. Otras interfaces de comunicacion disponibles a través de
accesorios.

= Funcién ahorro de energia avanzado que permite reducir las pérdidas en el motor y mejorar el rendimiento del
sistema.

m Funcién Gestion Térmica que actua en el convertidor de modo de proteger la integridad del equipo, asi como su
funcionalidad.

® Funcién de modulacion PWM especifica para utilizacion con cables largos en la salida del convertidor hasta el
motor.

m Funcién Frenado CC para optimizar la parada del convertidor. Puede también ser utilizada como funcion de
precalentamiento del motor en casos especificos.

= Funcion Frenado Reostético y control vectorial Frenado Optimo. El frenado éptimo permite el frenado controlado
del motor, eliminando en algunas aplicaciones el resistor de frenado.

m Funcion Flying Start que permite el accionamiento del motor que esta en giro libre, acelerandolo a partir de la
rotacion que se encuentra.

= Funcioén Ride-Through que posibilita la recuperacion del convertidor, sin bloqueo por subtension, cuando ocurra
una caida en la red de alimentacion por un corto periodo de tiempo.

CFW900 | 5
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® Funcion (Asistente) Start-Up Orientado agrupa y permite el ajuste de los principales parametros para
funcionamiento del convertidor.

® Funcion (asistente) autoajuste para el control vectorial, permite el ajuste automatico de los reguladores y
parametros de control, a partir de la identificacion (también automatica) de los parametros del motor y de la
carga utilizada.

Através de la navegacion por la HMI del CFW900 es posible ajustar los parametros a través de los grupos de
navegacion: Status, Diagndsticos y Configuraciones. A partir de estos tres grupos es posible tener acceso a la
identificacion del producto, mediciones realizadas (tensiones, corrientes, temperaturas, etc.), diagnésticos de
protecciones y alarmas (proteccion/alarma actual, control de horas, etc.), asi como configuraciones del
convertidor (tensidn de alimentacion, datos del motor, control utilizado, comandos y referencias, etc.).

6 | CFW900
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Figura 2.1: Diagrama de bloques del CFW900
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A - soportes de montaje en superficie
B - disipador/parte trasera del convertidor
C - ventilador con soporte de montaje

D - conector XC1 (CFW900-I0S) ( : )
E - backplane CFW900-4SLOTS

F - mddulo de tarjeta accesorio CFW900-REL

G - tapa frontal
H - HMI

Figura 2.2: Principales componentes

@ Conector USB

LED comunicacion

Apagado: comunicacion inactiva
Encendido/intermitente: comunicacién
activa

@ LED Status

Verde: operacion normal
Amarillo: condicién de alarma
Rojo: condicion de actuacion de
proteccion

Figura 2.3: LEDs y conector USB
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2.3.1 Etiquetas de Identificacion

Existen dos etiquetas de identificacion en el CFW900: una completa, localizada en la lateral del convertidor y otra
resumida, debajo de la HMI. La etiqueta debajo de la HMI permite la identificacion de las caracteristicas mas
importante, incluso en convertidores montados lado a lado.

®

&

4 |
.
IiiE FREQUENCY INVERTER Vrom TTTAVEE )

H CFW900 | e 2 : g % —0®

(1) /| CFW900E0242T4DB20Y2B REpe |_om - _SOmoiiz Sl

2 MATERIAL: 15006109 R Inom ND/HD > 242A7190A 28
OP.: 1234567891 SERIAL: 1234567890 | | ;o7 v 0-~LINE/LINEA/REDE _«] Z g F‘@

@—* WEIGHT / PESO: 63,5 kg (1401b) __FRAME / TAM./ MEC.: E{- SALIDA [) L— 3 I3
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(1) Codigo inteligente del convertidor;
(2) Item de stock WEG;

® @

(3) Semana y afio de fabricacion (codificado);

(4) Numero de serie del convertidor;

(5) Peso liquido del convertidor;

(6) Tamano del convertidor;

(7) Grado de proteccion del convertidor;
(8) Temperatura nominal de operacion;
(9) Direccion del fabricante;

(10) Rango de tension nominal de entrada en CA;

(11) Numero de fases de entrada;
(12) Frecuencia nominal de entrada;

(13) Corriente nominal de entrada del convertidor (régimen de sobrecarga ND y
HD);

(14) Rango de tension de salida;

(15) Numero de fases de salida;

(16) Rango de frecuencia de salida (considerandose ajustes de fabrica);

(17) Corriente nominal de salida del convertidor (régimen de sobrecarga ND y HD);
(18) Especificacion de sobrecarga del convertidor para ND y HD;

(19) Clase de eficiencia segun la Directiva EcoDesign;

(20) Pérdidas del convertidor en la condicién nominal (90,100);

(21) Ano de fabricacion del convertidor;

(22) Certificaciones de los convertidores;

(23) QR code del convertidor;

(24) Direccion MAC del convertidor.

Figura 2.4: Descripcion de la etiqueta de identificacion en el CFW900
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Tabla 2.1: Identificacion del codigo inteligente del CFW900

CFW900

D 90P0 T 4 DB 20 Y2 B

I Il v \ \ VI VIl IX

X

Xil

Item

Descripcion

Identificacion de la serie del producto:
CFW900

Tamano:
A B, C,DoE

Valor nominal de corriente ND:
02P8=2,8A
03P6 =3,6 A

0110=110A
0135=135A

Numero de fases en la alimentacion:
B = Monofasica o trifasica
T = Solamente trifasica

Tensién de alimentacion:
2 =200 a 240 Vac (tamafos A, By C), 208 a 240 Vac (tamafnos D y E)
4 =380 a 480 Vac

\

Frenado:
NB = Sin IGBT de frenado (tamafios D y E)
DB = Con IGBT de frenado

VI

Grado de proteccion:
20 = IP20

21 =1P21

N1 = UL type 1

Vil

Seguridad funcional:
Y2 = Con funciones STO y SS1-t

HMI:
En blanco = HMI sin Bluetooth
B = HMI con Bluetooth

Producto con version de hardware especial:

En blanco = Hardware estandar

HEC = Producto con tarjetas extra-coating

Hx, Hxx o Hxxx = Otros tipos de hardware especial

X

Producto con version de software/firmware especial:
En blanco = Software/firmware estandar
Sx, Sxx 0 Sxxx = Software/firmware especial

Xil

Sufijo de fabrica:

En blanco = estandar

-Ul = convertidor suministrado sin embalaje (embalaje retornable)
-Gx = item agrupador x

2.3.2 BRecepcion y Alimacenamiento

El CFW900 es suministrado embalado en caja de carton hasta los modelos del tamano C, y los demas en caja de

madera.

En la parte externa del embalaje existe una etiqueta de identificacion, que debe ser igual a la de la lateral del

convertidor.

Al recibir el producto, verifique si:

® La etiqueta de identificacion del CFW900 corresponde al modelo solicitado.

= Ocurrieran dafos durante el transporte.

Caso sea detectado algun problema, contacte inmediatamente la transportadora.

10 | CFW900
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Si el CFW900 no fuera instalado de inmediato, almacénelo en local limpio y seco (temperatura entre -25 °C y 60
°C) cubierto, para evitar la entrada de polvo al interior del producto.

{ATENCION!

A Cuando el convertidor sea almacenado por largos periodos de tiempo sera necesario hacer el
“reforming” de los condensadores. Consulte el procedimiento recomendado en la Seccion 6.6 de
este manual.

CFW900 | 11
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3 INSTALACION Y CONEXION

Este capitulo describe los procedimientos de instalacion eléctrica y mecanica del CFW900. Las orientaciones y
sugerencias listadas en este manual deben ser seguidas, asegurando la seguridad de personas, equipos, asf
como el correcto funcionamiento del convertidor.

3.1 INSTALACION MECANICA

3.1.1 Condiciones Ambientales

iNOTA!
|
Este producto es proyectado solamente para uso en locales resguardados.

Evitar:

m Exposicion directa a los rayos solares, lluvia, humedad excesiva y ambientes salinos.
m Gases o liquidos explosivos 0 corrosivos.
= Vibracion excesiva.

m Polvo, particulas metalicas o aceite suspendidos en el aire.
Condiciones ambientales permitidas para funcionamiento:

® La temperatura ambiente nominal maxima en la parte trasera del convertidor (entorno del disipador) es de:
-10 °C a 45 °C para los modelos del tamano E.
-10 °C a 50 °C para los demas tamanos.
Ess posible operar con temperaturas por encima de la nominal, no obstante, en estos casos debe ser aplicada
reduccion de la corriente de salida, conforme Seccion 8.2.

® Latemperatura ambiente nominal maxima en la parte frontal del convertidor es de 60 °C para todos los modelos,
excepto para los modelos presentados en la Seccion 8.1.4.

® Humedad relativa del aire: 5 % a 95 % sin condensacion.

m Altitud maxima de hasta 1000 m en condiciones nominales. Es posible operar con altitud de hasta 4000 m,
no obstante, en estos casos deben ser aplicadas reducciones en la corriente nominal de salida y tensiéon de
alimentacion, conforme Seccion 8.2.

m Grado de contaminacion: 2 (conforme EN50178 y UL61800-5), con contaminacidn no conductiva. La
condensacion no debe causar conduccion de los residuos acumulados.

3.1.2 Posicionamiento y Fijacion

Consultar el peso del convertidor en la Seccion 8.5.

Instalar el convertidor en la posicion vertical en una superficie plana. Los tamafos A ...C pueden ser instalados en
posicion horizontal desde que sean seguidas las recomendaciones de la Figura 3.3.

Dimensiones externas y posicion de los orificios de fijacion conforme Figura 3.1. Para mas detalles consultar
Seccion 8.5.

Marcar los puntos de fijacion y hacer los orificios de instalacion. En seguida, posicione el convertidor y apriete
firmemente los tornillos en los cuatro angulos para fijarlo.

Para permitir la circulacion del aire de refrigeracion del convertidor es necesario dejar como minimo los espacios
libres especificados en la Figura 3.2 y Tabla 3.3.
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Es posible montar los convertidores de los tamarios A ... D lado a lado, sin espacio entre ellos. En estos casos,
los rasgos de ventilacion superiores deben estar libres para circulacion de aire, o sea, no es posible utilizar los kits

IP21 ni ULtype1.

No instale componentes sensibles al calor encima del convertidor.

{ATENCION!

m Cuando un convertidor sea instalado encima de otro, usar distancia minima A + B, conforme la
Figura 3.2, y desviar del convertidor superior el aire caliente proveniente del convertidor de abajo.
m Prever electroducto o canaletas independientes para la separacion fisica de los conductores de

senal, control y potencia (consulte la Seccion 3.2).

Al c1

E1

B1

e ®

a) Dimensiones externas.

& [ &

] i)
B3
’ ih
H Fluxo
ﬁFluxo M/o de ar mf
/] de ar —>{j« Max. 3mm
b) Montaje en superficie. C) Montaje en brida.
Figura 3.1: Dimensiones externas de los convertidores
Tabla 3.1: Dimensiones externas de los convertidores
- Al B1 c D1 E1 (=il a2 b2 a3 d3 e3
Tamaiio = = = = = = = = = - =
mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]
A 145 [5.7] 245[9.65] | 222[8.74] | 65[2.56] | 269[10.59] | 333.5[13.13] | 115[4.53] | 250 [9.84] 124 [4.88] 138[5.43] | 2288.97]
B 165.2[6.5] | 359.3[14.15] | 228[8.98] | 70.2[2.76] | 385[15.16] | 448.9[17.67] | 125([4.92] | 369.3[14.54] | 150[5.9] 158[6.22] | 342 [13.46]
c 200(7.87] | 430[16.92] | 294 [11.57] | 136.4 [5.37] | 460[18.11] | 519.3[20.45] | 150[5.9] | 425[16.73] | 175[6.89] 188[7.4] | 405[15.95]
D 250[9.84] | 602[23.7] |294[11.57] | 135[5.31] | 625[24.6] | 700([27.56] | 200[7.87] | 600[23.6] | 220 [8.66] 238[9.37] | 565 [22.24]
E 335([13.19] | 620[24.4] | 358[14.09] | 169[6.65] | 675[26.57] | 763.4[29] | 200[7.87] | 650[25.6] | 275[10.83] 316 [12.44] | 620 [24.41]

*Tolerancias para las dimensiones d3y €3: + 1.0 mm (+ 0.039 in)
*Tolerancias para otras dimensiones: &+ 1.0 mm (£ 0.039 in)

CFW900 | 13

Espanol



joueds3

=

INSTALACION Y CONEXION

Tabla 3.2: Tornillos para los agujeros de fijacion
c2 3  Torque™

M | N.m [Ibf.in]
A M5 | M5 51[44.2]

Tamano

B M5 | M5 | 5[44.2]
c M6 | M6 | 8.5[75.2]
D M8 | M8 | 20[177]

E M8 | M8 | 20[177]

() Torque recomendado para la fijacién del
inversor

\ ez .
= . I a4 2 rm—m
T — -

J
§ @
1L

@
il

OLHO
oo
e Lo ©

EEWE00

LK

Vezzzzzzz227

Figura 3.2: Espacios libres para ventilacion

Tabla 3.3: Espacios libres para ventilacion

Tamafio = Grado de proteccion A ) E ) © ) = )
mm [in] mm [in] mm [in] mm [in]

A 1P20 251[0.98] 25[0.98] 10[0.39] 01[0]
IP21 / UL type 1 251[0.98] 251[0.98] 10[0.39] | 30([1.18]

B 1P20 40 [1.57] 45 [1.77] 10[0.39] 01[0]
1P21 / UL type 1 40 [1.57] 45 [1.77] 10[0.39] | 30([1.18]

c 1P20 110[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] 01[0]
1P21 / UL type 1 1101[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] | 30[1.18]

D 1P20 110[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] 01[0]
IP21 / UL type 1 1101[4.33] | 130[5.12] | 10[0.39] | 30[1.18]

E 1P20 150 [5.9] 250[9.84] | 20[0.79] 01[0]
1P21 / UL type 1 150 [5.9] 250[9.84] | 20[0.79] | 30([1.18]

3.1.3 Montaje Horizontal

Los tamarfios A ... C pueden ser montados en posicion horizontal, sin reduccion de la corriente de salida. La
posicion correcta de montaje es mostrada en la Figura 3.3.
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]

Figura 3.3: Montaje en la horizontal (Ver Tabla 3.3)

3.1.4 Montaje en Tablero

Es posible el montaje de los convertidores: en superficie 0 en brida. Para eso, deben ser tomadas en cuenta las
siguientes consideraciones:

3.1.4.1 Montaje en Superficie

m Prever la extraccion adecuada, de modo que la temperatura interna del tablero quede dentro del rango permitido
para las condiciones de operacidn del convertidor.

® La potencia disipada por el convertidor en la condicion nominal y el caudal del ventilador del disipador de calor
en el punto de funcionamiento se especifican en Capitulo 8.

= Posicion y diametro de los orificios de fijacion conforme Figura 3.1.

{ATENCION!
Los convertidores UL type 1 solamente pueden ser montados en superficie.

3.1.4.2 Montaje en Brida

En el montaje tipo brida, la parte trasera del inversor (que contiene el disipador de calor y el ventilador) se monta
fuera del panel. Con eso, el aire de refrigeracion del modulo de potencia es mantenido fuera del gabinete.

m | 0s soportes de montaje deben ser removidos y reposicionados como es ilustrado en la Figura 3.4.

= Dimensiones de la abertura para el montaje de la parte trasera del producto, posicion y diametro de los orificios
de fijacion, segun la figura Figura 3.1.

® La parte del convertidor que esta localizada fuera del tablero tiene grado de proteccion IP55 / UL type 12. Para
asegurar el mantenimiento del grado de proteccion del gabinete, debe garantizarse un sellado adecuado entre
la abertura del panel y la brida del inversor. Ejemplo: sellado de silicona.

CFW900 | 15
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i

Figura 3.4: Reposicionamiento de los soportes de montaje

3.1.5 Acceso alos bornes de control y potencia

En los inversores CFW900 en los tamands A, B, C y D es necesario retirar la HMI y la tapa frontal para acceder a
los bornes de control y potencia, como se muestra en la Figura 3.5.
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Figura 3.5: Remocién de la HMI y de la tapa frontal

En el caso de los convertidores del tamano E, es necesario retirar la HMI y la tapa del rack de control, para tener
acceso a los conectores de control (ver Figura 3.6). Para tener acceso a los conectores de potencia, remueva la
tapa frontal inferior, conforme Figura 3.7.

Figura 3.6: Remocion de la HMI y de la tapa del rack de control

CFW900 | 17
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AN

-

=

T

Figura 3.7: Remocion de la tapa frontal inferior

R

A .

W

3.1.6 Montaje de la HMI en la puerta del tablero o Mesa de Comando (HMI Remota)

Las medidas necesarias para realizar el montaje de la HMI en la puerta del tablero 0 mesa de comando son
presentadas en la Figura 3.8. Si asi lo prefiere, también puede ser usado el accesorio marco para fijacion de la HMI

en esos locales.

—25.9[1.02]
20.0[0.79]

113.0 [4.45]

65.0 [2.56]

35.0[1.38]

r N
Epam
g i
& 8 35.0[1.38]
o o
[ JS) 'c\> . -
S un & Tornillo autorroscante para plastico:
l 2 @3mm/7mm de longitud maxima

N
¢4.o[o.16]/

Figura 3.8: Datos para instalacion de la HMI en la puerta del tablero o mesa de comando - mm [in]

3.2

iPELIGRO!

INSTALACION ELECTRICA

® | as informaciones a seguir tienen la intencion de servir como guia para obtenerse una instalacion
correcta. Siga también las normas de instalaciones eléctricas aplicables.
= Certifiquese que la red de alimentacion se encuentre desconectada antes de iniciar las conexiones.
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La proteccion de cortocircuito del convertidor no proporciona proteccion de cortocircuito del circuito
alimentador. La proteccion de cortocircuito del circuito alimentador debe ser prevista conforme las
normas locales aplicables.

[0Eq
A jATENCION!

3.2.1 Identificacion de los Bornes de Potencia y de los Puntos de Puesta a Tierra

iNOTA!

i

@ Los modelos CFW900A04P5B2, CFW900A06P0B2, CFW900A07P3B2 y CFW900A10P0B2 pueden
operar con alimentacion monofasica sin reduccion de la corriente nominal de salida. La tension de
alimentacion CA, en ese caso, puede ser conectada en dos de cualesquiera de los bornes de entrada.

Los bornes de potencia pueden ser de diferentes tamaros y configuraciones, dependiendo del modelo del
convertidor. La localizacion de las conexiones de potencia y de puesta a tierra puede ser visualizada en las
Figuras 3.9y 3.17.

Descripcidn de los bornes de potencia:

= R/L1, S/L2, T/L3: conexion de los cables de la red de alimentacion CA.
= DC-/-UD: polo negativo de la tension para alimentacion CC.

= BR: conexion del resistor de frenado.

= DC+/+UD: polo positivo de la tension para alimentacion CC.

= U, Vy W: conexion de los cables del motor.

El torque maximo de apriete de los bornes de potencia y de los puntos de puesta a tierra debe ser verificado en la
Tabla 3.4.

iPELIGRO!
Observar la correcta conexidn de alimentacion CC, polaridad y posicion de los bornes.

CFW900 | 19
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R/L1

S/L2

S/L2 T/3 DC- BR DC+

(a) Tamanos A, By C

DC-

(b) Tamario D

DC+

U/T1

u/T1

VIT2

BR

VIT2

(c) Tamano E
Figura 3.9: Bornes de potencia

W/T3
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Para garantizar el grado de proteccion IP20 en el tamafio C, cuando es alimentado por el Link DC, sin utilizacion del
resistor de frenado, se debe quebrar las pestafias de la tapa que protege los terminales DC+, DC- y BR e insertar
esa nueva tapa, de forma de sellar el terminal BR, conforme es mostrado en la Figura 3.10. En este caso, se debe
mantener la tapa de los bornes R/L1, S/L2 y T/L3.

Figura 3.10: Proteccion del terminal BR para alimentacion por el Link DC - tamafio C

3.2.2 Cableado de Potencia y de Puesta a Tierra

{ATENCION!
Cuando las conexiones de potencia y de puesta a tierra sean hechas con cables flexibles sera
necesario que se utilice terminales adecuados.

{ATENCION!

Equipos sensibles, como por ejemplo, CLPs, controladores de temperatura y cables de termopar
deben quedar a una distancia minima 0,25 m de los convertidores de frecuencia y de los cables que
conectan el convertidor al motor.

Conexion incorrecta de los cables:

= El convertidor sera dafiado en caso de que la alimentacion sea conectada en los terminales de
salida (U/T1, V/T2, o W/T3).

= Verifique todas las conexiones antes de energizar el convertidor.

® En caso de sustitucion de un convertidor existente por un CFW9O00, verifique si la instalacion y el
cableado conectado a éste esta de acuerdo con las instrucciones de este manual.

iNOTA!

m | 0os valores de las calibres de la Tabla 3.4 son solamente orientativos. Para el correcto
dimensionamiento del cableado, se deben tomar en cuenta las condiciones de instalacion y la
maxima caida de tension permitida.

/N
/N
%
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Tabla 3.4:

Cableado recomendada - Utilice solamente cableado de cobre (75 °C)

. M4 Vs
Potencia(’) i
noia (ohillips/ hendidura) Horquilla
CFW900A04PEB2 | M4 12(10,6) 25 14 o /)
- al
Tierra® (phillips) )
. M4 Vs
Potencial" )
noa (ohilips/ hendidura) Horquilla
CFW900A06POB2 | M4 12(10,6) 25 14 o /)
- al
Tierra® (phillips) )
. M4 . ) i
Potencial’) (phillips/ hendidura) 2,5/419) 1471209 Horquilla 4
CFW900A07P5B2 buestan M4 1,2(10,6) ‘o . o /)
Tiora® (phillips) ' )
. M4 . . P
Potencial’) (philips/ hendidura) 2,5/619) 14/1009) Horquilla 4
CFW900A10P0B2 Puestan M4 1,2(10,6) 6o " o /)
Tiora® (phillips) ' )
. M4 Vs
Potencia’) i
noa (ohilips/ hendidura) Horquilla
CFW900A04PET2 | M4 12(10,6) 25 14 . /)
- al
Tierra® (phillips) )
. M4 Vs
Potencia’) i
noa (ohilips/ hendidura) Horquilla
CFW900ABPOT2 | M4 12 (10,6 25 1 o /)
- al
Tierra® (phillips) )
. M4 Vs
Potencia® i
noa (ohilips/ hendidura) Horquilla
CFW900A07P5T2 Puesta M4 1,2(10,6) 2,5 14 o /)
- al
Tierra® (phillips) )
. M4 Vs
Potencia® i
noa (ohilips/ hendidura) Horquilla
CFW900A10P6T2 Puesta M4 1,2(10,6) 2,5 14 o /)
- al
Tierra® (phillips) )

8 R/L1 ; S/L2; T/L3; U/T1 ; V/T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.
PE.

@) El primer valor es para alimentacion trifasica y conexién del motor y el segundo valor es para alimentacién monofésica.
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M4 ya
Potencia! Horquill
otencia (ohilips/ hendidura) orqulia
CFWS00ATaPOT2 | M4 1,2(10,6) 40 12 o p
Tierra® (phillips)
M4 ya
. (1) .
Potencia (ohillips/ hendidura) Horqilla
CFWS00ATOPOT2 | M4 1,2(10,6) 40 10 ol })
Tierra® (phillips)
M4 /
. (1) .
Potencia (ohillips/ hendidura) Opel
CFWe00B26POT2 | M4 1,2(10,6) 6,0 8 ol /)
Tierra® (phillips)
M4 ‘%
. (1) .
Potencia (ohillips/ hendidura) Opel
CFW900B34POT2 | | M4 1,2(10,6) 10,0 8 ol /)
Tierra® (phillips)
M4 ‘%
. (1) .
Potencia (ohillips/ hendidura) Ofel
CFW900B45POT2 | | M4 1,2(10,6) 16,0 6 ol /)
Tierra® (phillips)
M4 /
Potencial” 25,0 4 Ojal
orencia (ohilips/ hendidura) &
CFWe00CS6POT2 | M4 37(32,8) 50 . o f’
Tierra® (phillips) ’
M4 /
Potencia! 25,0 4 Ojal
orencia (ohilips/ hendidura) s
CFWe00C7OPOT2 | M4 37(32,8) 50 . o /)
Tierra® (phillips) '
4 o
Potencial” 35,0 3 Ojal
orencia (ohilips/ hendidura) s
CFWe00CBOPOT2 | M4 37(32,8) 50 . o })
Tierra® (phillips) ’

MR/ ;S/L2; T/L3; U/TT ; /T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

@ PE.
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Borne de Potencia Cableado
. Torque
Modelo
Terminales TZ:":I)O Recomendado mm?2 AWG Tipo de terminal
¥ N.m (Ibf.in)
M8
Potencial’) (Tornillo sextavado/ 15 (132,8) 50 1/0
philips)
M6 . i)
CFW900D0110T2 Qjal
Puesta a (Tornillo sextavado/ 5(44,2) 35 3 4 4
Tierra® phillips)
M8
Potencial!) (Tornillo sextavado/ 15 (132,8) 70 2/0
phillips)
M6 i 0,
CFW900D0135T2 Qjal
Puesta a (Tornillo sextavado/ 5 (44,2) 35 3 ) 4
Tierral@ philips)
M8
Potencial’) (Tornillo sextavado/ 15 (132,8) 95 3/0
phillips)
CFW900D0150T2 ~ Ms Ojal P
Puesta a (Tornillo sextavado/ 5 (44,2) 35 3
Tierra@ philips)
M10 HD: 95 ou 2x25 | HD: 4/0 ou 2x2
ia(!)
Potencia (Tornilo sextavado) | <0 8% | \p. 95 0u2x35 | ND: 3/0 ou 2x3
CFW900E0172T2 M5 e M8 M5: 3,5 (31,0) Ojal P
Puesta a (Tornillo sextavado/ M8: 15 (132,8) 50 1/0
Tierral@ phillips) ' '
M10 HD: 95 ou 2x35 | HD: 3/0 ou 2x3
ia(!)
Potencia (Tornilo sextavado) | -0 @829 | \p: 120 ou 2x35| ND: 250 ou 2x1
M5 e M8 ) i)
CFW900E0195T2 : Qjal
Puesta a (Tornillo sextavado/ ’\’\//ll g 355(1(212%)) 70 2/0 i ’
Tierra® phillips) ' '
M10 HD: 150 ou 2x50 HD: 2x 2/0
ia(!)
Potencia (Tornillo sextavado) 80(265.9) ND: 2x70 ND: 250 ou 2x1
M5 e M8 . )
CFW900E0250T2 : Qjal
Puesta a (Tornillo sextavado/ '\’\//II 85 ;355(1(8,;22) 95 3/0 ! ’
Tierra@ philips) : '
M4
Potencial’)
otencia (ohilips/ hendidura)
CFW900A02P8T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 2,5 14 Horquilla '
Tierra@ (phillips)
M4
P ia®
otencia (ohillips/ hendidura)
CFW900A03P6T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 2,5 14 Horquilla '
Tierra@ (phillips)
M4
P ia®
otencia (ohillips/ hendidura)
CFW900A04P8T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 2,5 14 Horquilla '
Tierra@ (phillips)
_ M4 . Y 4
t O Horquil
ne phillips/ hendidura rau
Potencia (ohillips/ hendidura) orquilla
CFWS900A06P5T4 PLostan M4 1,2 (10,6) 2,5 14 o P
Tierra® (philips)

MR/ ;S/12; TAS; U/TT; /T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

@ PE.,
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M4 '
. (1) N
Potencial (ohillips/ hendidura) Horquilla
CFW900A09P6T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 2,5 14 Ojal ;
Tierra® (phillips)
M4 é
. (1) .
Potencial (ohillips/ hendidura) Horquilla
CFW900A14P0T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 4,0 12 Ojal p
Tierra® (phillips)
M4 '
. (1) N
Potencia (ohillips/ hendidura) Horquilla
CFW900A17P0T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 4,0 10 Ojal ‘
Tierra® (phillps)
M4 j
P ia") jal
otencia (ohillips/ hendidura) Ok
CFW900B26P0T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 6,0 8 Ojal p
Tierra@ (Philips)
v o
Potencial”) Ojal
otencia (ohillips/ hendidura) 4
CFW900B33P0T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 10,0 8 Ojal p
Tierra@ (phillips)
v '
. (1) .
Potencia (ohillips/ hendidura) Okl
CFW900B39P0T4 Puesta a M4 1,2 (10,6) 10,0 8 Ojal p
Tierra® (philips)
M5 %
Potencial") jal
otencial (pozidiiv) Oja
CFW900C50P0T4 Puesta a M4 3,7 (32,8) 16,0 6 Ojal })
Tierra® (philips)
Potencia(!) MS , 25,0 4 Ojal
(pozidriv)
CFW900C62P0T4 Puesta a M4 3,7 (32,8) 16.0 4 Ojal )
Tierra® (phillips) '

MR/ ; S/L2; T/L3; U/TT ; /T2 ; W/T3 ; DC+ ; DC-.

@ PE,
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Borne de Potencia Cableado
. Torque
Modelo
Terminales T;:n:l)o Recomendado mm?2 AWG Tipo de terminal
P N.m (Ibf.in)
Potencial’) MS , 25,0 3 Ojal
(pozidriv)
CFW900C74P0T4 3,7 (32,8 )
Puesta a M4 ( ) 16,0 4 Ojal 4
Tierra@ (phillips)
M8 ¢
Potencia | (Tornillo sextavado/ 15 (132,8) 35 1 Ojal
phillips)
CFW900D96POT4 M6
Puesta a (Tornillo sextavado/ 5 (44,2) 35 3
Tierral@ philips)
M8 P
Potencial’ | (Tornillo sextavado/ 15 (132,8) 70 2/0 Ojal
phillips)
CFW900D0124T4 M6
Puesta a (Tornillo sextavado/ 5 (44,2) 35 3
Tierra® phillips)
Potencia | (Tornillo sextavado/ 15 (132,8) 70 3/0 Ojal
phillips)
M6
CFW900D0146T4 )
Puesta a (Tornillo sextavado/ 5(44,2) 35 3
Tierra@ phillips)
M10 HD: 120 ou 2x35| HD: 4/0 ou 2x2
Potencia() 30 (265,5
orencia (Tornillo sextavado) (2658 | \p: 150 ou 2x50| ND: 300 ou 2x1
CFW900E0172T4 ,M5 e M8 M5: 3,5 (31,0) Ojal ' 4
Puesta a (Tornillo sextavado/ M8: 15 (132.8) 50 1/0
Tierra® philips) : :
M10 HD: 95 ou 2x35 | HD: 3/0 ou 2x3
Potencia” 265,
orencia (Tornillo sextavado) 80(265.5) ND: 120 ou 2x50| ND: 250 ou 2x1
M5 e M8 .
CFW900E0203T4 : Ojal
Puesta a (Tornillo sextavado/ ::85 ;355(1(::2%)) 70 2/0 ) ’
Tierral@ philips) : ;
Potencial”) _M1o 30 (265,5) HD: 1200u | HP: #/00u2xT
(Tornillo sextavado) %35 ND: 2x70 ND: 2x 1/0
CFW900E0242T4 ,M5 e M8 M5: 3,5 (31,0) Ojal 4
Puesta a (Tornillo sextavado/ M8: 15 (132.8) 95 2/0
Tierra® philips) : :
MR/ ;S/L2: T/L3; U/ ; /T2 : W/T3 : DC+ : DC-.
@ PE.

3.2.3 Fusibles, Disyuntores y Capacidad de la Red de Alimentacion

m El CFW900 es adecuado para uso en circuitos con capacidad de cortocircuito de hasta 65 kA, valor que varia
conforme el tipo de proteccion utilizado (fusible o disyuntor) y certificacion considerada (UL o CE). Para mayores
detalles ver Tabla 3.5, Tabla 3.6 y Tabla 3.7.

= Para conformidad con la norma IEC deben ser utilizados fusibles con corriente nominal y 1°t menor o igual a
los valores presentados en la Tabla 3.5 (en esa Tabla también son presentadas sugerencias de fusibles WEG)
o disyuntores en la alimentacion del convertidor, conforme las especificaciones presentadas en la Tabla 3.7.
Cuando sea usado disyuntor sera necesario instalar el convertidor dentro del tablero metalico con dimensiones
minimas, conforme los valores presentados en la Tabla 3.7. Algunos modelos de convertidores protegidos con
fusibles también requieren uso de tablero metalico - para mayores detalles vea Tabla 3.5.
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= Para conformidad con la norma UL, deben ser utilizados fusibles en la alimentacion del convertidor conforme es
presentado en la Tabla 3.6 o disyuntores en la fuente de alimentacion del convertidor como se muestra en Tabla
3.7. Atencidn al uso de painel, el cual es exigido para algunos modelos de convertidores protegidos con fusibles
y para todos los modelos de convertidores protegidos por disyuntor.

® Para los modelos de los tamafos A, B y C pueden ser utilizados en la entrada del convertidor fusibles de accion
retardada, dimensionados para 1,2 x corriente nominal de entrada del convertidor. en este caso, la instalacién

fica protegida contra cortocircuito, excepto los diodos del puente rectificador en la entrada del convertidor.

Tabla 3.5: Especificaciones de fusibles conforme normas IEC

Proteccion con Fusibles ultrarrapidos
Maxima AllmeitacioniC/ Alimentacién CC
. Fusibles WEG FNH aR contacto cuchilla recomendados
Corriente de - -
Modelo . Tablero Corriente Corriente
Cortocircuito 12t ) ) .
de la Red de deldiodo | MMM | afo | Referencia Weg ftem SAP nominal Sugerencia
. . del fusible del fusible de fusible
Alimentacion [kA] [A2s]
Al Al
CFW900A04P6B2 300 15 000 FNH000-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P0B2 300 15 000 FNHO00-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A07P5B2 300 15 000 FNHO000-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A10P0B2 685 20 000 FNHO000-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
| CFW900A04P6T2 | Depende de la 300 15 000 FNHO000-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P0T2 5 sin tablero méxima confiente de 300 15 000 FNHO00-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A07P5T2 y o 300 15 000 FNHO00-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900AT0P6T2 | 65 con tablero ! C?Olc'mﬂto 300 20 000 | FNHOOO-20K-A | 13735555 35 Mersen A70QS35-4
[ CFW900A13P0T2 | elare 300 20 000 | FNHOOO-20K-A | 13735555 35 Mersen A700S35-4
| CFW900A19P0T2 | 685 25 000 FNHO00-35K-A 13737105 35 Mersen A70QS35-4
| CFW900B26P0T2 | 1100 35 000 FNHO00-40K-A 13737107 80 Mersen A70QS80-4
| CFW900B34P0T2 | 1100 40 000 FNHOO00-50K-A 13737128 80 Mersen A70QS80-4
| CFW900B45P0T2 | 1100 60 000 FNHO00-63K-A 13737129 80 Mersen A70QS80-4
CFW900C56P0T2 1700 80 00 FNH00-80K-A 10705995 150 Mersen A70QS150-4
| CFW900C70P0T2 | si (@) 3850 100 00 FNHOO-100K-A 10707110 150 Mersen A70QS150-4
| CFW900C80P0T2 | 3850 100 00 FNHOO-125K-A 10707231 150 Mersen A70QS150-4
CFW900D0110T2 16200 125 00 FNHO0-200K-A 10710732 250 Mersen A70QS5250-4
CFW900D0135T2 65 si (@) 25313 200 00 FNHO00-250K-A 10711445 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0150T2 25313 200 1 FNH1-250K-A 10809489 250 Mersen A70QS250-4
CFW900E0172T2 101250 250 1 FNH1-350K-A 10814896 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0195T2 si( 101250 300 1 FNH1-350K-A 10814896 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0250T2 101250 300 2 FNH2-400K-A 10824053 400 Mersen A70QS400-4
CFW900A02P8T4 300 15 000 FNHO000-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A03P6T4 300 15 000 FNHO000-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A04P8T4 300 15 000 FNHO00-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P5T4 5 sin tablero Depende de la 300 15 000 FNHO000-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A09P6T4 maxima corriente de 300 15 000 FNHO00-20K-A 13735555 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A14P0T4 | . tyablero m cortocircuito 685 20 000 FNHO00-25K-A 13735656 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A17P0T4 de la red 685 25 000 FNHO000-35K-A 13737105 35 Mersen A70QS35-4
CFW900B26P0T4 685 35 000 FNHO00-40K-A 13737107 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B33P0T4 685 40 00 FNHO0-50K-A 10701718 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B39P0T4 1100 60 00 FNHO00-63K-A 10705764 80 Mersen A70QS80-4
CFW900C50P0T4 1100 60 00 FNHO00-63K-A 10705764 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C62P0T4 si (e 3850 80 00 FNHO0-80K-A 10705995 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C74P0T4 9800 100 00 FNHO00-125K-A 10707231 150 Mersen A70QS150-4
| CFW900D96P0T4 | 16200 125 00 FNHO00-160K-A 10701724 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0124T4 65 Si (@) 25313 150 00 FNHOO-200K-A 10710732 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0146T4 25313 200 1 FNH1-250K-A 10809489 250 Mersen A70QS250-4
CFW900E0172T4 101250 250 1 FNH1-350K-A 10814896 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0203T4 si 101250 250 1 FNH1-350K-A 10814896 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0242T4 101250 300 2 FNH2-400K-A 10824053 400 Mersen A70QS400-4

() Dimensiones minimas del tablero para capacidad de corriente de cortocircuito de la red de 65 KA (ver Tabla 3.7):
Tamanos A y B: 500x600x500 mm

Tamano C: 500x800x600 mm
Tamafo D: 500x1000x500 mm
Tamarno E: 600x1000x600 mm
@ Para utilizacién de convertidores de los tamafios C y D en redes con capacidad de corriente de cortocircuito de hasta 10 kA no hay
especificacion de tamano minimo de tablero.
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Tabla 3.6: Especificaciones de fusibles conforme norma UL

Proteccién con Proteccion con Fusibles ultrarrapidos
- . Fusibles Tipo J Alimentacién CA Alimentacién CC
Maxima Corriente Corriente Corriente
Modelo de Cortocircuito Tablero | Corriente nominal ) . ) .
) nominal Recomendacion nominal Recomendacion
de la Red de del fusible ) ) ) )
. L. del fusible de fusible del fusible de fusible
Alimentacion [kA] [A]
Al Al

CFW900A04P6B2 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P0B2 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A07P5B2 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A10P0B2 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A04P6T2 Cualquier - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P0T2 tipo J <40 A - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A07P5T2 5 No - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A10P6T2 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A13P0T2 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A19P0T2 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900B26P0T2 Cualquier - - 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B34P0T2 tipo J <90 A - - 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B45P0T2 - - - 80 Mersen A70QS80-4
CFW900C56P0T2 - 80 Mersen A100P80-4 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C70P0T2 Si() - 100 Mersen A100P100-4 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C80P0T2 - 150 Mersen A100P150-4 150 Mersen A70QS150-4
CFW900D0110T2 - 125 Mersen A100P125-4 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0135T2 10 sith) - 200 Mersen A100P200-4 250 Mersen A70Q5250-4
CFW900D0150T2 - 250 Mersen A100P250-4 250 Mersen A70QS250-4
CFW900E0172T2 Cualaui - - 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0195T2 si@ ﬁpouj‘j:;; A - - 400 Mersen A70Q5400-4
CFW900E0250T2 - - - 400 Mersen A70QS400-4
CFW900A02P8T4 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A03P6T4 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A04P8T4 Cualquier - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A06P5T4 tipo J <40 A - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A09P6T4 5 No - - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A14P0T4 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900A17P0T4 - - 35 Mersen A70QS35-4
CFW900B26P0T4 Cualquier - - 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B33P0T4 tipo J <90 A - - 80 Mersen A70QS80-4
CFW900B39P0T4 - - - 80 Mersen A70QS80-4
CFW900C50P0T4 - 60 Mersen A100P60-4 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C62P0T4 si( - 80 Mersen A100P80-4 150 Mersen A70QS150-4
CFW900C74P0T4 - 150 Mersen A100P150-4 150 Mersen A70QS150-4
CFW900D96P0T4 - 125 Mersen A100P125-4 250 Mersen A70QS250-4
CFW900D0124T4 10 si( - 150 Mersen A100P150-4 250 Mersen A70Q5250-4
CFW900D0146T4 - 250 Mersen A100P250-4 250 Mersen A70QS250-4
CFW900E0172T4 Cualaui - - 400 Mersen A70QS400-4
CFW900E0203T4 si@ ﬁpoujj;;; A - - 400 Mersen A70Q5400-4
CFW900E0242T4 - - - 400 Mersen A70QS400-4

() Tablero con tamafio minimo 1,5 veces el tamafio del convertidor.
@ Dimensiones minimas del panel (anchura x altura x profundidad): 600x1000x600 mm (23.6x39.3x23.6 in).
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Tabla 3.7: Especificaciones de disyuntores conforme normas UL y IEC

Proteccion de los Disyuntores
Se recomienda el disyuntor Weg
Dimensiones
Maxima Corriente Corrit.ente mfn.imas
Modelo de Cortocircuito nmoar:ir:j uL IEC a:zrg:r?js
.de la R?(,j de del disyuntor (tipo CB) (tipo ACW) (anchura x
Alimentacion [kA]
[A] altura x
profundidad) [mm (in)]
CFW900A04P6B2 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A06P0B2 20 UBW225H-FTU20-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A07P5B2 30 UBW225H-FTU30-3A ACW100H-FMU25-3
CFW900A10P0B2 40 UBW225H-FTU40-3A ACW100H-FMU40-3
CFW900A04P6T2 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A06P0T2 20 UBW225H-FTU20-3A ACW100H-FMU20-3 500xB00x500
CFW900A07P5T2 30 UBW225H-FTU30-3A ACW100H-FMU25-3 (19.7x23.6x19.7)
CFW900A10P6T2 40 UBW225H-FTU40-3A ACW100H-FMU40-3
CFW900A13P0T2 50 UBW225H-FTU50-3A ACW100H-FMU50-3
CFW900A19P0T2 70 UBW225H-FTU70-3A ACW100H-FMUB3-3
CFW900B26P0T2 100 UBW225H-FTU100-3A | ACW100H-FMU100-3
CFW900B34P0T2 125 UBW225H-FTU125-3A | ACW160H-FMU125-3
CFW900B45P0T2 150 UBW225H-FTU150-3A | ACW160H-FMU160-3
CFW900C56P0T2 200 UBW225H-FTU200-3A | ACW250H-ATU200-3 B00XB00X500
CFW900C70P0T2 250 UBW250H-FTU250-3A | ACW250H-ATU250-3 (23.6x31.6x19.7)
CFW900C80P0T2 300 UBW400H-FTU300-3A | ACW250H-ATU250-3 ‘ ' '
CFW900D0110T2 300 UBWA400H-FTU300-3A | ACW250H-ATU250-3 500%1000x500
CFW900D0135T2 400 UBW400H-FTU400-3A | ACWA400H-ETS400-3 (19.7x39.3x19.7)
CFW900D0150T2 400 UBW400H-FTU400-3A | ACWA400H-ETS400-3
CFW900E0172T2 500 UBWB600H-FTU500-3A | ACW400H-ETS400-3 600x1000x600
CFW900E0195T2 65 500 UBWB00H-FTU500-3A | ACW400H-ETS400-3 (23.6x39.3x23.6)
CFW900E0250T2 600 UBWB600H-FTUB00-3A | ACWB30H-ETS630-3
CFW900A02P8T4 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A03P6T4 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A04P8T4 15 UBW225H-FTU15-3A ACW100H-FMU20-3
CFW900A06P5T4 20 UBW225H-FTU20-3A ACW100H-FMU25-3
CFW900A09P6T4 30 UBW225H-FTUS0-3A ACW100H-FMU32-3 500x600x500
CFW900A14P0T4 50 UBW225H-FTU50-3A ACW100H-FMU50-3 (19.7x23.6x19.7)
CFW900A17P0T4 60 UBW225H-FTUB0-3A ACW100H-FMUB3-3
CFW900B26P0T4 100 UBW225H-FTU100-3A | ACW100H-FMU100-3
CFW900B33P0T4 125 UBW225H-FTU125-3A | ACW160H-FMU125-3
CFW900B39P0T4 150 UBW225H-FTU150-3A | ACW160H-FMU125-3
CFW900C50P0T4 200 UBW225H-FTU200-3A | ACW250H-ATU200-3 500x800x600
CFW900C62P0T4 225 UBW225H-FTU225-3A | ACW250H-ATU200-3 (19.7x31.5x23.6)
CFW900C74P0T4 250 UBW250H-FTU250-3A | ACW250H-ATU250-3
CFW900D96P0T4 300 UBWA400H-FTU300-3A | ACW250H-ATU250-3 500%1000x500
CFW900D0124T4 300 UBWA400H-FTU300-3A | ACW250H-ATU250-3 (19.7%39.3x19.7)
CFW900D0146T4 400 UBW400H-FTU400-3A | ACWA400H-ETS400-3 ' ' '
CFW900E0172T4 500 UBWB600H-FTU500-3A | ACW400H-ETS400-3 600x1000x600
CFW900E0203T4 600 UBWB600H-FTUB00-3A | ACW400H-ETS400-3 (23.6x39.3x23.6)
CFW900E0242T4 600 UBWB00H-FTUB00-3A | ACW6B30H-ETS630-3

CFW900 | 29




e

INSTALACION Y CONEXION

3.2.3.1 Fusibles de Comando del Circuito de Precarga

® En el tamano E existen tres fusibles para proteger el circuito de comando, localizados en la tarjeta FPCO0E.
® La localizacion de la tarjeta FPCOOE es presentada en la Figura 3.11.

m En caso de necesidad de cambio, utilizar fusibles de comando como los especificados abajo o equivalentes:
Fusible retardado 0,5 A/ 600 V.
Fabricante: Cooper Bussmann.
Referencia comercial: FNQ-R-1/2.
ftem WEG (n° de material): 10411493.

Figura 3.11: Fusibles para el circuito de comando

3.2.4 Conexiones de Potencia

CFWS00

PEFR|S | T | U |V |W

| — .\
—— Blindaje
s Fusibles

Desconectadores

de conmutacion

qu@

Figura 3.12: Conexiones de potencia y puesta a tierra
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iPELIGRO!

Prever un dispositivo para seccionamiento de la alimentacion del convertidor. Ese dispositivo
debe seccionar la red de alimentacidon cuando sea necesario (por ejemplo: durante trabajos de
mantenimiento)

{ATENCION!

Un contactor u otro dispositivo que frecuentemente seccione la alimentacion del convertidor para
accionar y parar el motor puede causar danos al circuito de potencia del convertidor. Utilizar senales
de control para accionar y parar el motor. Si es utilizado, el dispositivo en la entrada no podra exceder
una operacion por minuto, en caso contrario, el convertidor podra ser dafiado.

iNOTA!

® La tension de red debe ser compatible con la tensién nominal del convertidor.

m Condensadores de correccion del factor de potencia no son necesarios en la entrada (R/L1, S/L2,
T/L3) ni deben ser conectados en la salida (U, V, W).

{ATENCION!

Interruptor diferencial residual (DR):

= Cuando sea utilizado en la alimentacion del convertidor debera presentar corriente de actuacion de
300 mA.

m Dependiendo de las condiciones de instalacion, como largo y tipo de cable del motor,
accionamiento multimotor etc, podra ocurrir la actuacidon del interruptor DR. Verificar con el
fabricante el tipo mas adecuado para la operacion con convertidores.

> O > b [

Para el uso de dispositivos de proteccion, como interruptores diferenciales residuales o monitores de aislamiento,
conectados en la entrada de alimentacion del convertidor, considerar:

= | aindicacion de cortocircuito fase-tierra o falla en el aislamiento debera ser procesada por el usuario, de forma
de indicar la falla, bloquear la operacion del convertidor, 0 ambas cosas.

= Verificar con el fabricante del dispositivo la correcta operacidon de este en conjunto con convertidores de
frecuencia, ya que estaran sujetos a corrientes de fuga de alta frecuencia, las cuales circulan por las
capacitancias parasitas del sistema convertidor, cable y motor contra el tierra.

3.2.4.1 Redes IT y Delta Puestas a Tierra

{ATENCION!

m | os convertidores de la linea CFW900 pueden operar en redes de alimentacion con neutro
soélidamente puesto a tierra, en redes delta puestas a tierra (delta corner earth) y redes IT (neutro no
puesto a tierra o puesto a tierra por resistor de valor dhmico alto). Excepcion: los convertidores de
tamano A no pueden operar en redes delta puestas a tierra y redes IT puesto a tierra por resistor.

m Para operar en redes delta puestas a tierra 'y rede IT es necesario desconectar el filtro RFI.

= Independentemente do tipo da rede de alimentacado, o inversor deve ser sempre conectado ao
terra de protegé&o conforme item 3.2.5.

Los convertidores de la serie CFW900 pueden ser utilizados en redes IT con puesta a tierra hecha por resistores
(excepto modelos del tamano A). Para eso, retire los tornillos de puesta a tierra de los condensadores de filtro,
conforme es presentado en la Figura 3.13. Para el acceso a esos tornillos en los tamanos A, B, Cy D retire la HMI
y la tapa frontal. En el tamano E es necesario retirar la tapa frontal inferior.

También es posible operar el CFW900 en redes delta puestas a tierra, excepto modelos del tamano A. En estos
casos también deben ser retirados los tornillos de puesta a tierra de los condensadores del filtro conforme Figura
3.13.
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Figura 3.13: Tornillos de puesta a tierra de los condensadores de filtro y varistores

3.2.4.2 Frenado Reostatico

iNOTA!

|

Todos los modelos de los tamafios A, B, C, D y E con sufijo fijo DB poseen IGBT de frenado interno,
que esta disponible en la version estandar de los tamarfos A, B y C, y como item opcional en los
tamanos Dy E.

El conjugado de frenado que puede ser conseguido a través de la aplicacion de convertidores de frecuencia sin
resistores de frenado reostatico varia de 10 % a 35 % del conjugado nominal del motor.

Los resistores de frenado deben ser usados para obtener torques de frenado mayores. En ese caso, la energia
regenerada en exceso es disipada en un resistor montado externamente al convertidor.

Ese tipo de frenado es utilizado en los casos en que son deseados tiempos de desaceleracion cortos o cuando
sean accionadas cargas de elevada inercia.

La funcidn “frenado dptimo” puede ser usada con el modo de control vectorial, o que €limina, la mayoria de los
casos, la necesidad de un resistor externo de frenado.
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3.2.4.2.1 Dimensionamiento del Resistor de Frenado

Para el dimensionamiento adecuado del resistor de frenado son considerados los siguientes datos de aplicacion:

= Tiempo de desaceleracion deseado.
® Inercia de la carga.

= Régimen de frenado.

En todos los casos, el valor efectivo de corriente y el valor de la corriente de frenado maxima presentada en la
Tabla 3.8 deben ser respetados.

LLa corriente maxima de frenado define el valor minimo del resistor de frenado en ohms.

El nivel de tension del Link DC para actuacion del frenado reostatico es definido por el parametro C3.6.1 (Nivel del
Link DC).

La potencia del resistor de frenado es una funcion del tiempo de desaceleracion, de la inercia de la carga y del
conjugado resistente.

Para la mayoria de las aplicaciones puede ser utilizado un resistor con el valor en ohms indicado en la Tabla 3.8,
con potencia de 20 % del valor de la potencia nominal del motor accionado. Utilice resistores del tipo cinta o cable
en soporte ceramico, con tensidon de aislamiento adecuada que soporten potencias instantaneas elevadas con
relacion a la potencia nominal. Para aplicaciones criticas, con tiempos muy cortos de frenado, cargas de elevada
inercia (por ejemplo, centrifugas) o ciclos repetitivos de corta duracion, consultar a WEG para el dimensionamiento
adecuado del resistor de frenado.
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Tabla 3.8: Especificaciones del frenado reostatico

Corriente Maxima Potencia Maxima de Corriente Eficaz Potencia (media) Resistor l
Modelo de Convertidor de Frenado Frenado (valor de pico) de Frenado Disipada en el Resistor | Recomendado
(Imax) (Pmax) @ (leficaz) de Frenado (Pg) @
[A] kW] [A] [kw] (€]
CFW900A04P5B2 15 6 11 3 27
CFWQ900A06P0B2 15 6 11 3 27
CFW900A07P3B2 20 8 14 4 20
CFW900A10P0B2 50 20 36 10 8
CFW900A04P5T2 10 4 7 2 40
CFW900A06P0T2 10 4 7 2 40
CFW900AQ7P3T2 15 6 11 3 27
CFWQ900A10P0OT2 30 12 22 6 13
CFW900A13P0T2 30 12 22 6 13
CFW900A19P0T2 50 20 36 10 8
CFW900B26P0T2 50 20 36 10 8
CFW900B34P0T2 50 20 36 10 8
CFW900B45P0T2 50 20 36 10 8
CFW900C56P0T2 75 30 54 15 5
CFW900C70P0T2 100 40 72 21 4
CFW900C80P0T2 100 40 72 21 4
CFW900D0110T2DB 243 97 174 50 2
CFW900D0135T2DB 243 97 174 50 2
CFW900D0150T2DB 243 97 174 50 2
CFW900E0195T2DB 400 160 287 82 1
CFW900E0250T2DB 400 160 287 82 1
CFW900A02P7T4 10 8 5 2 80
CFW900A04P6T4 10 8 5 2 80
CFW900A06P3T4 10 8 5 2 80
CFW900A09P6T4 15 12 8 1 53
CFW900A14P0T4 25 20 13 5 32
CFW900A17P0T4 35 28 18 7 22
CFW900B26P0T4 25 20 13 5 32
CFW900B33P0T4 25 20 13 5 32
CFW9O00B39P0T4 75 60 38 16 Ihl
CFW900C49P0T4 75 60 38 16 Ihl
CFW900C60P0T4 75 60 38 16 11
CFW900C70P0T4 150 120 7 32 5
CFW900D90P0T4DB 243 194 124 51 3
CFW900D0123T4DB 243 194 124 51 3
CFW900D0146T4DB 243 194 124 51 3
CFW900E0200T4DB 400 320 205 84 2
CFW900E0240T4DB 400 320 205 84 2

() La corriente eficaz de frenado presentada es solamente un valor indicativo, porque depende del régimen de frenado. La corriente eficaz de frenado
puede ser obtenida a partir de la ecuacion de abajo, donde t,. es dado en minutos y corresponde a la suma de todos los tiempos de frenado
durante el ciclo mas severo de 5 (cinco) minutos.

tor
5

@ Los valores de Praz ¥ Pr (potencia méxima y media del resistor de frenado, respectivamente) presentados son vélidos para los resistores
recomendados y para las corrientes eficaces de frenado presentadas en la Tabla 3.8. La potencia del resistor cambia de acuerdo al régimen
de frenado.

®) Para especificacion de los bornes (tornillo y torque de apriete) y tipo de terminales recomendados para la conexidn del resistor de frenado (terminales
DC+ y BR) consulte la especificacion en la Tabla 3.4. En los convertidores del tamafio C hay piezas plasticas enfrente a los bornes DC-, DC+ y BR,
siendo necesario removerlas para tener acceso a éstos.

Ieficaz = Imaz -

3.2.4.2.2 Instalacion del Resistor de Frenado

Para utilizacion de resistor de frenado es necesario realizar los siguientes procedimientos:

= Conecte el resistor de frenado entre los bornes de potencia DC+ y BR.

= Utilice cable trenzado para la conexion. Separar estos cables del cableado de sefial de control.

= Dimensionar los cables de acuerdo con la aplicacidn, respetando las corrientes maxima y eficaz.

m Si el resistor de frenado es montado internamente al tablero del convertidor, considerar la energia de éste en el
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dimensionamiento de la ventilacion del tablero.

iPELIGRO!

El convertidor tiene una proteccion térmica ajustable para el resistor de frenado. El resistor y el
transistor de frenado pueden ser danados en caso de que los parametros C3.6.1 (nivel tensiéon
Link. DC) y C3.6.4 (nivel histéresis) no estén configurados correctamente o la tensién de entrada
sobrepase el valor maximo permitido.

PE/IR | S| T BRDC+

: Fusibles

iContactor

Relé térmico

Alimentacién de
control

Termostato

(il

Figura 3.14: Conexion del resistor de frenado

iNOTA!
En los contactos de fuerza del bimetalico del relé térmico circula corriente continua durante el frenado.

3.2.4.3 Conexiones de Salida

{ATENCION!

El convertidor tiene proteccion electronica de sobrecarga del motor, que debe ser ajustada de acuerdo
con el motor usado. Cuando sean conectados diversos motores al mismo convertidor, utilice relés
de sobrecarga individuales para cada motor.
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JATENCION!

La proteccion de sobrecarga del motor disponible en el CFW900 estéa de acuerdo con las normas

IEC609047-4-2 y UL61800-5-1, observe las informaciones a seguir:

= Corriente de “trip” igual a 1,25 veces la corriente nominal del motor (C2.1.5) ajustada en el menu
“Start-up Orientado”.

m El valor maximo del parametro C7.4.6 (Classe Térmica Motor) es 3 (classe 20).

= El valor maximo del parametro C2.1.11 (Fator Servico Motor) es 1,15.

= El valor maximo de los parametros de corriente de sobrecarga C7.4.3, C7.4.4y C7.4.5 es 100 %.

{ATENCION!
Si es insertada, en la alimentacidn del motor, una llave seccionadora o un contactor, nunca los opere
con el motor girando o con tensidn en la salida del convertidor.

Las caracteristicas del cable utilizado para conexidén del convertidor al motor, asi como su interconexion y
localizacion fisica, son de extrema importancia para evitar interferencia electromagnética en otros dispositivos,
ademas de afectar la vida Util del aislamiento de las bobinas y de los rodamientos de los motores accionados por
los convertidores.

Mantenga los cables del motor separados de los demas cables, como los de sefal, de comando, etc, conforme
Tabla 3.9.

Tabla 3.9: Distancia de separacion entre cables

Largo del cable Distancia minima de separacion
<30m >10cm
>30m > 25cm

3.2.4.3.1 Cables del motor

Cables sin blindaje:

m Pueden ser utilizados cuando no sea necesario el cumplimiento de la norma europea de compatibilidad
electromagnética (IEC 61800-3).

m La emision de los cables puede ser reducida instalandolos dentro de un electroducto metalico, el cual debe ser
puesto a tierra en los dos extremos.

m Es necesario conectar un cuarto cable entre el tierra del motor y el tierra del convertidor.

iNOTA!

El campo magnético creado por la circulacion de corriente en esos cables puede inducir corrientes
en piezas metdlicas proximas, calentandolas y causando pérdidas eléctricas adicionales. Por eso,
mantenga los 3 cables (U, V, W) siempre juntos.

Cabos blindados:

m Son obligatorios cuando hay necesidad de cumplimiento de la norma de compatibilidad electromagnética,
conforme es definido por la norma IEC 61800-3 “Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems”.

® Actua principalmente reduciendo la emision irradiada por los cables del motor en el rango de radiofrecuencia.

® En lo referente al tipo y a los detalles de instalacion siga las recomendaciones de la IEC 60034-25 “Guide For
Design and Performance of Cage Induction Motors Specifically Designed For Converter Supply”, consulte el
resumen en la Figura 3.15. Consulte la norma para mas detalles, asi como sobre eventuales modificaciones
relacionadas a nuevas revisiones.

m El sistema de puesta a tierra debe presentar una buena interconexion entre los diversos locales de la instalacion,
como por ejemplo, entre los puntos de puesta a tierra del motor y del convertidor. Diferencias de tension o
impedancia entre los diversos puntos pueden provocar circulacidon de corrientes parasitas entre los equipos
conectados al tierra, llevando a problemas de interferencia electromagnética.
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(a) Cables blindados simétricos: tres conductores concéntricos con o sin
conductores de tierra, construidos de forma simétrica y con una blindaje externo
de cobre o aluminio

SCu

(b) Alternativa para conductores de hasta 10 mm?2

SCu = blindaje externo de cobre o aluminio.

AFe = acero o hierro galvanizado.

PE = conductor de tierra.

Nota 1: El blindaje de los cables debe ser puesto a tierra en ambas extremidades (convertidor y motor). Utilizar conexiones de 360° para
una baja impedancia en altas frecuencias. Ver Figura 3.16.

Nota 2: Para que el blindaje acttie como tierra de proteccion, éste debe tener por lo menos 50 % de la conductibilidad de los conductores
de fase. En caso contrario, agregue un conductor tierra externo y use el blindaje como proteccién EMC.

Nota 3: La conductividad en altas frecuencias debe ser de por lo menos 10 % de la conductividad de los cables de alimentacion.

Figura 3.15: Cables recomendados por la IEC 60034-25 para conexién del motor

3.2.4.3.2 Conexion de la Blindaje de los Cables del Motor al Tierra

Los convertidores de la serie CFW900 incluyen abrazaderas y chapas de puesta a tierra que facilitan la conexion del
blindaje del cable del motor y de los cables del control, posibilitando una conexién de baja impedancia para altas
frecuencias. En la Figura 3.16 es presentado un ejemplo de conexidn del cable del motor utilizando esos materiales
en un convertidor con grado de proteccion IP2X. La conexidon en convertidores con grado de proteccion UL type
1 es similar.

Figura 3.16: Detalle de la conexion del blindaje de los cables del motor
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3.2.5 Conexiones de Puesta a Tierra

iPELIGRO!
A = El convertidor debe ser obligatoriamente conectado a un tierra de proteccion (PE).

= Utilizar cableado de puesta a tierra con calibre minimo igual a la indicada en la Tabla 3.4.

m Conecte los puntos de puesta a tierra del convertidor a una varilla de puesta a tierra especifica, o
al punto de puesta a tierra especifico o al punto de puesta a tierra general (resistencia < 10 ).

m Para compatibilidad con la norma IEC 61800-5-1 utilice como minimo un cable de cobre de 10
mm? o dos cables con el mismo calibre del cable de puesta a tierra especificado en la Tabla 3.4
para conexion del convertidor al tierra de proteccion, ya que la corriente de fuga es mayor a 3,5
mA CA.

{PELIGRO!

A No comparta el cableado de puesta a tierra con otros equipos que operen con altas corrientes (g].:
motores de alta potencia, maquinas de soldadura, etc.). Cuando sean utilizados varios convertidores,
siga el procedimiento presentado en la Figura 3.18 para conexidn de puesta a tierra.

jATENCION!
El conductor neutro de la red que alimenta al convertidor no puede ser utilizado para puesta a tierra
del convertidor.

Le]le]
00808000

Figura 3.17: Puntos de puesta a tierra
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Panel 1 Panel 2

Barra de puesta a tierra interna
del panel

®

Figura 3.18: Conexiones de puesta a tierra con varios convertidores

3.2.6 Conexiones de Control

Figura 3.19: Conexiones de control del CFW900

Tabla 3.10: Descripcion de las conexiones de control

Conector XC1 (CFW900-10S): entradas y salidas digitales y analdgicas, entrada para alimentacion externa y comunicacion RS-485
Conector XC2 (mddulo de seguridad): funciones STO y SS1-t

Conector XC83 (slot para tarjeta microSD): permite copia de parametros y almacenamiento de programas de la SoftPLC (consulte
el manual de programacion)

Conectores XC4A y XC4B: conexion ethernet dual port (RJ45) (consulte el manual de la comunicacion ethernet)
DIP switches S1y S2: configuracion del médulo de seguridad
Conector XC6: conector DB9 para conexion de la HMI/HMI remota

Backplane CFW900-4SLOTS: provee 4 slots para conexion de accesorios. De forma estandar, el slot A es ocupado por el CFW900-
REL-01. Puede ser sustituido por el CFW900-7SLOTS que tiene siete slots para accesorios

XC30 (CFW900-REL-01): Salidas a relé
Bateria CR2032 para el reloj de tiempo real. Utilice alicates o pinzas no conductivas para remocion/cambio de la bateria.
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VIN (Ver 3.2.6.2)
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10v | oo [+ | ait- a2+ | a2 oot [ ooz [vour] ano
W S00-I0S

10V | GND [Al1+ [ Al- | Ai2+ [ AI2- | DO1 | DO2 VOUT| GND

- CEWS00-I0s

(b) Entradas configuradas en modo NPN

Figura 3.20: (a) y (b) Efemplos de conexion en XC1 (CFW900-I0S)

Tabla 3.11: Conector XC1 (CFW900-I0S)

Tef":::fmr,\ﬁ:bre Descripcion( Funcion Estandar (si hay)
1 AOA1 Salida Analdgica 1 Velocidad
2 AO2 Salida Analdgica 2 Corriente del motor
3,8,18,26| GND Referencia de los circuitos de control

4 C Referencia de la interfaz RS-485

5 A(-) Negativo de la interfaz RS-485

6 B(+) Positivo de la interfaz RS-485

7 VIN Entrada de fuente externa +24Vcc
9,25 VOUT Salida de la fuente de +24Vcc

10 DI Entrada digital 1 Gira/Para (Solamente en modo remoto 2)
11 DI2 Entrada digital 2

12 DI3 Entrada digital 3

13 Di4 Entrada digital 4

14 DI5 Entrada digital 5 Entrada A para encoder
15 Dl6 Entrada digital 6 Entrada B para encoder
16 COM Punto comun de las entradas digitales

17 10v Fuente 10V para potenciémetro

;g '2"1: Entrada analdgica diferencial 1 Referencia de velocidad (solamente en modo remoto 2)
2; ':2; Entrada analdgica diferencial 2

23 DOA Salida Digital 1

24 DO2 Salida Digital 2

() Para més informaciones consulte la especificacidn detallada en la Tabela 8.11.
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iNOTA!

Las salidas digitales del CFW900-10S poseen diodos de rueda libre para la alimentacion de 24 Vcc
del control del convertidor (fuente interna del convertidor o fuente externa conectada en VIN). Si
es utilizada una fuente externa de 24 Vcc en separado para alimentar las cargas de las salidas
digitales, el estado de las salidas quedara indeterminado mientras la alimentacion de 24 V del control
del convertidor no esté energizada. Si esa caracteristica fuera indeseada, deberan ser utilizadas las
salidas del CFW900-REL-01 o del CFW900-I0D-01.

Tabla 3.12: Configuracion de las llaves DIP para seleccion del tipo de sefial en las entradas/salidas analogicas del CFW900-10S

Entrada/Salida = Llave DIP | Posicién de la DIP:Modo seleccionado(! Estandar de fabrica
Al S3:1 V:-10a 10V; I: 4 a20mA /0 a 20 mA V
Al2 S3:2 V:-10a 10V; I: 4 a20mA /0 a 20 mA V
AO1 S3:3 V:0a10V;l: 4a20mA/0a20 mA V
AO2 S3:4 V:0a10V;l: 4a20mA/0a20 mA V

() Los pardmetros referentes a las entradas/salidas también precisan ser configurados. Consulte el
manual de programacion.

Indicacion de los pines 1y 2

Figura 3.21: Localizacion y pineado del conector XC2

Tabla 3.13: Conector XC2 (mddulo de seguridad)

Conector XC2 Descripcién:(
Terminal Nombre
1 GNDS | Referencia del médulo de seguridad
2 VINS Entrada Alimentacion +24 Vcc para el médulo de seguridad
3 SP2 Sefial de seguridad para entrada STO2
4 STO2 Entrada de seguridad 2
5 SP1 Senal de seguridad para entrada STO1
6 STO1 Entrada de seguridad 1
() Para mas informaciones y ejemplos de conexidn consulte el manual de seguridad
del CFW900.
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Figura 3.22: Pineado del conector XC30 del CFW900-REL-01 con ejemplo de conexion de carga CA
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Tabla 3.14: Conector XC30 (Accesorio CFW900-REL-01)

Conector XC30 B incién: Funcién Estand hav) ()
Terminal Nombre escripcion: Funcidn Estandar (si hay)
1 NF1 Salida Digital a Rel¢ 1A: Sin falla @
2 NA1 NA: Normalmente Abierto, C: Comun,
3 C1 NF: Normalmente cerrado
4 NA2 Salida Digital a Relé 2A: @
5 Cc2 N>Nx (S2.1.1 > C5.9.4)
6 NA3 Salida Digital a Relé 3A @

7 c3 N*>Nx (S2.1.3 > C5.9.4)

() Para més informaciones consulte la especificacion detallada en la Tabela 8.13.

@ El CFW900-REL-01 suministrado junto al convertidor estaré conectado al slot A y las salidas
correspondientes seran 1A, 2A y 3A, con las funciones estandar indicadas. En caso de que el
accesorio sea reconectado en otro slot, la identificacion de las salidas sera alterada a 1n, 2ny 3n,
siendo “n” el slot donde el accesorio fue conectado.

{ATENCION!

Para proteccion contra shock eléctrico, el CFW900-REL-01 provee aislamiento reforzado entre los
contactos de las salidas a relé y los demas circuitos de control. El aislamiento entre salidas es del tipo
basico, de acuerdo con IEC61800-5-1 y UL61800-5-1 con limites de tension 60 Vcc/25 Vea. Para
respetar las normas IEC y UL, no se deben accionar circuitos accesibles por el usuario ni circuitos
con tension por encima de 60 Vcc/25 Vea en un mismo CFW900-REL-01.

Para una correcta instalacion del cableado de control, se debe:

m Utilizar calibre de los cables conforme Tabla 3.15.

m Utilizar cables blindados para las entradas/salidas de control y redes de comunicacion. cuando el cable sea
mayor a 30 m, poner a tierra el blindaje en las dos puntas.

m Poner a tierra correctamente el blindaje de los cables, utilizando conexidn del blindaje en 360°, conforme es
presentado en la Figura 3.23.

= Mantener los cables de control, de comunicacion y de la HMI remota separados de los demas cables (cables
de entrada y del motor, comando en 110/220 Vca, etc.) conforme Tabla 3.9. En caso de que el cruce de éstos
cables con los demas sea inevitable, éste debera ser hecho de forma perpendicular entre ellos, manteniendoel
alejamiento minimo de 5 cm en este punto.

m Los relés, contactores, solenoides o bobinas de frenos electromecanicos instalados proximos a los
convertidores pueden eventualmente generar interferencias en el circuito de control. Para eliminar este efecto,
deben ser conectados supresores RC, en paralelo con las bobinas de estos dispositivos, en caso de
alimentacion CA, y diodos de rueda libre en el caso de alimentacion CC.

Tabla 3.15: Calibres de cable para conexion del control

Calibre del conductor sin @ Calibre del conductor con
terminal terminal tubular con tapa aislante | Largo del terminal

Conector Minimo Maximo Minimo Maximo o decapado (mm)
mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG) mm2 (AWG)
XC1 0,2 (24) 1,5 (16) 0,25 (23) 1,5(16) 10 mm
XC2 0,2 (24) 1,5 (16) 0,12 (26) 0,75 (18) 10 mm
XC30 0,2 (24) 2,5(12) 0,25 (29) 2,5(12) 8 mm
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Figura 3.23: Ejemplo de conexion del blindaje de cables de control

3.2.6.1 Capacidad de corriente de la Fuente de 24 Vcc Interna

Los convertidores de la linea CFW900 poseen una fuente interna de 24 Vcc, 0,8 A utilizada para alimentar los
accesorios conectados en los slots A a G. La capacidad de corriente no utilizada por los accesorios puede ser
utilizada para alimentar circuitos externos, como sensores, entradas digitales, cargas en las salidas digitales, etc,
a través de la salida VOUT de XC1. En aplicaciones que utilizan multiples accesorios puede ser necesario utilizar
una fuente de 24 Vcc externa.

Siga los pasos a continuacion para evaluar el consumo de la fuente interna y calcular la corriente disponible en
VOUT:

1. Verifique el consumo de los accesorios que seran instalados en cada slot del backplane a través de la Tabla
7.2;

2. Sume el consumo de cada accesorio a ser conectado en los slots A a G, utilizando la ecuacion:

Tace = Iacc,a+1ace,B +Lacce,c +Lace.p +1ace,e +1ace,r + Lacce,q, para obtener el consumo total
de los accesorios;

3. Verifique la corriente total consumida por los accesorios:

® Si la corriente consumida por los accesorios es mayor a 0,8 A, (i.e. Ixcc > 0,8 A) sera necesario utilizar
una fuente externa. Verifique el item 3.2.6.2;

® En caso de que el consumo de los accesorios sea menor o igual a 0,8 A (i.e. Iacc < 0,8 A), la corriente
restante podra ser consumida a través de las salidas VOUT. Continde en el item 4 para verificar la corriente
disponible en VOUT;

4. Calcule la corriente méaxima en VOUT: Ioyr = 0,8 A — I4cc;

5. Verifique que los circuitos a ser conectados en la salida VOUT no sobrepasen la corriente Ioyr maxima
calculada.
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Tabla 3.16: Ejemplos de verificacion del consumo de la fuente interna y corriente disponible en VOUT

Ex. Accesorios® SLOT A SLOT B SLOTC SLOTD SLOTE SLOTF SLOTG | Iacc IouT
, Modelo REL-01 0,05 A 075 A
Consumo 0,05 A
5 Modelo REL-01 TEMP-01 CCAN-W ENC-01 0.30 A 050 A
Consumo 0,05 A 0,05 A 0,00 A 0,20 A
3 Modelo REL-01 TEMP-01 | CCAN-W | ENC-01 IOAI-01 I0D-01 |IOD-01 0.40 A 0.40 A
Consumo 0,05 A 0,05 A 0,00 A 0,20 A 0,10A 0,00 A 0,00 A
4 Modelo REL-01 TEMP-01 ENC-01 ENC-01 |OAI-01 |OAI-01 IOAI-01 0.80 A 0,00 A
Consumo 0,05 A 0,05 A 0,20 A 0,20 A 0,10 A 0,10A 0,10A
500 Modelo ENC-01 ENC-01 I0AI-01 IOAI-01 IOAI-01 IOAI-01 IOAI-01 0.90A | 0,10 A
Consumo 0,20 A 0,20 A 0,10A 0,10A 0,10A 0,10A 0,10A

() En este ejemplo fue excedida la capacidad de la fuente interna, siendo necesario utilizar una fuente externa conforme 3.2.6.2.
@ El prefijo “CFW900” fue omitido.

iNOTA!

Si fuera necesario utilizar una fuente externa, debido a que el consumo de los accesorios y de las
cargas conectadas en VOUT es mayor a 0,8 A, asegurese de que la fuente externa sea energizada
antes o al mismo tiempo que el convertidor, y que el convertidor esté sin tensiéon antes o junto a la
fuente externa.

3.2.6.2 Uso de Fuente Externa de 24 Vcc

La fuente externa opera de forma redundante con la fuente interna del convertidor y permite que los circuitos de
control, de comunicacion y de los accesorios permanezcan activos (alimentados y respondiendo a comandos)
incluso con el circuito de potencia sin tension.

El convertidor indicara el estado “Poff” cuando la alimentacion del control esté activa y no haya tension en el bus CC
del convertidor. El uso de la fuente externa también se torna necesario en caso de que la corriente total consumida
por los accesorios sea mayor a la capacidad de la fuente interna del convertidor, conforme es explicado en el item
3.2.6.1.

Cuando la fuente externa esté energizada, los circuitos de control del convertidor, los accesorios y las cargas
conectadas en la salida VOUT de XC1 consumen corriente de la fuente externa. De esta forma, las cargas en
VOUT también tendran alimentacion redundante.

Siga los pasos a continuacion para dimensionar la fuente externa:

1. Verifique el consumo de los accesorios que seran instalados en cada slot del backplane a través de la Tabla
7.2;

2. Sume el consumo de cada accesorio a ser conectado en los slots A a G, utilizando la ecuacion:
Tace =Tacc,a+1ace,B +lacc,c +1ace,p +1ace,e +1ace,r +1acc,a, para obtener el consumo total
de los accesorios;

3. Calcule Ipyr, que es el consumo total de los circuitos a ser conectados en VOUT. Incluso con fuente externa,
como maximo 0,8 A pueden ser consumidos de VOUT sin accionar la proteccion de interna de sobrecorriente;

4. Dimensione la capacidad minima de corriente de la fuente externa por la ecuacién: Irg = 0,5 A+ Ixcc +
Iour;

5. Utilice una fuente externa de 24 Vcc + 10 % con capacidad de corriente de un minimo de Irg. La fuente
externa debe ser conectada en los bornes VIN y GND de XC1;

6. Verifigue si la fuente interna también es capaz de suplir la corriente necesaria para los accesorios y cargas
conectadas en VOUT, o sea Iopr + Iacc < 0,8 A. En caso negativo, garantice que la fuente externa sea
energizada antes o junto a la energizacion del convertidor, y que el convertidor esté sin tensidn antes de la
fuente externa.
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Tabla 3.17: Ejemplos de verificacion del consumo de la fuente externa y corriente disponible en VOUT
Ex. | Accesorios® SLOTA SLOTB SLOTC @ SLOTD | SLOTE | SLOTF  SLOTG Iacc @ Ilour Irg

1 Modelo REL-01 0,05A | 01A | 065A

Consumo 0,05A

of1) Modelo REL-01 TEMP-01 CCAN-W ENC-01 030A | 08oA | 160A
Consumo 0,05A 0,05 A 0,00 A 0,20 A ' ' '

3 Modelo REL-01 | TEMP-01 | CCAN-W | ENC-O1 I0AI-01 |I0D-01 10D-01 0.40A | 040A | 130A
Consumo 0,06 A 0,05 A 0,00 A 0,20 A 0,10 A 0,00 A 0,00 A

Modelo REL-01 | TEMP-01 ENC-01 ENC-01 IOAI-01 IOAI-01 IOAI-01
40 0,80A | 0,10A | 1,40A
Consumo 0,05 A 0,05 A 0,20 A 0,20 A 0,10 A 0,10 A 0,10 A

ENC- - - - - - -
500) Modelo NC-01 ENC-01 I0AI-01 I0AI-01 I0AI-01 I0AI-01 IOAI-01 0.90A | 050A | 1.90A
Consumo 0,20 A 0,20 A 0,10A 0,10 A 0,10 A 0,10A 0,10 A
() En esos ejemplos fue excedida la capacidad de la fuente interna y se debe tener el cuidado de garantizar que la fuente externa sea
energizada antes que el convertidor.
@ El prefijo “CFW900” fue omitido.
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3.3 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPEA DE
COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA

Los convertidores con sufijo C3 poseen filtro RFI interno para reduccion de la interferencia electromagnética. Esos
convertidores, cuando son instalados de acuerdo con las instrucciones de este manual, cumplen los requisitos de
la directiva de compatibilidad electromagnética “EMC Directive 2004/108/EC”.

La serie de convertidores CFW90O0 fue desarrollada solamente para aplicaciones industriales. Por eso no se aplican
los limites de emisidn de corrientes armonicas definidas por las normas EN 61000-3-2 y EN 61000-3-2/A 14.

JATENCION!

A ® Para la linea CFW900 operando en redes IT (neutro no puestas a tierra o puestas a tierra por
resistor de valor 6hmico alto) o en redes delta puestas a tierra ("delta corner earthed”), es necesario
desconectar los tornillos de puesta a tierra, conforme las instrucciones del item 3.2.4.1. ya que
ocurriran dafos internos en el convertidor. En estos casos el convertidor pasara a ser clasificado
en la categoria C4 conforme IEC/EN 61800-3.

3.3.1 Definiciones de las Normas

Definiciones de la Norma IEC/EN 61800-3: .Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems”
= Ambientes:

Primeiro Ambiente (”First Environment”): ambientes que incluyen instalaciones domésticas, como
establecimientos conectados sin transformadores intermediarios a la red de baja tension, la cual alimenta
instalaciones de uso doméstico.

Segundo Ambiente ("Second Environment”): ambientes que incluyen establecimientos que no estan conectados
directamente a la red de baja tensidn, la cual alimenta a instalaciones de uso doméstico.

= Categorias:

Categoria C1: convertidores con tensiones menores a 1000 V, para uso en el "Primer Ambiente”.

Categoria C2: convertidores con tensiones menores a 1000 V, que no estan provistos de plugs o instalaciones
moviles y que cuando sean utilizados en el "Primer Ambiente”, deberan ser instalados y puestos en funcionamiento
por un profesional.

Categoria C3: convertidores con tensiones menores a 1000 V, desarrollados para uso en el "Segundo Ambientez
no proyectados para uso en el "Primer Ambiente”.

Categoria C4: convertidores con tensiones iguales o mayores a 1000 V, o corriente nominal igual o mayor a 400
A o desarrollados para uso en sistemas complejos en el "Segundo Ambiente”.

Definiciones de la Norma EN 55011: "Threshold values and measuring methods for radio interference from
industrial, scientific and medical (ISM) high-frequency equipment”

Clase B: equipo usado en redes publicas (condominios, comercio e industria leve).
Clase A1: equipo utilizado en redes publicas. Distribucion restricta.

Nota: cuando sean usados en redes publicas deberan ser instalados y puestos en funcionamiento por un
profesional.

Clase A2: equipo usado en redes industriales.

iNOTA!
Por profesional se entiende una persona u organizacion con conocimiento en instalacion y/o puesta
en funcionamiento de los convertidores, incluyendo sus aspectos de EMC.
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3.3.2

Instalacion Conforme

Para la instalacion conforme, se debe:

3.3.3

. Para redes de alimentacion TT/TN mantener conectado el filtro RFI interno.

. Cables de salida (cables del motor) blindados y con el blindaje conectado en ambos lados, motor y

convertidor, con conexion de baja impedancia para alta frecuencia, como ejemplo ver Figura 3.23.
Mantenga la separacion de los demas cables conforme Tabla 3.9. Para mas informaciones consulte item
3.2.4. Largo maximo del cable del motor y niveles de emision conducida y radiada conforme Tabla 3.18.

. Poner a tierra el convertidor conforme las instrucciones del item 3.2.5.
. Utilice cables de control blindados y mantenga la separacion de los demas cables conforme el item 3.2.6.

. Proyectar o escoger el tablero considerandose las medidas aplicables para cumplimiento de las normas de

EMC. Si fuera hecha dentro del tablero una extension para conexion de los cables de alimentacion, motor
y puesta a tierra (0 sea, si esos cables no fueran directamente conectados en los bornes del convertidor) el
tablero debera ser proyectado de forma de tener una conexion de baja impedancia para altas frecuencias. En
ese caso No es necesario usar cable blindado entre los bornes UVW del convertidor y los puntos de conexion
del cable blindado de conexidn del motor, pero es necesario proveer una forma de hacer la puesta a tierra
del blindaje del cable con conexidn en 360° de modo similar al que existe en el kit de puesta a tierra de los
cables del convertidor suministrado con el convertidor.

Niveles de Emision e Inmunidad Cumplidos

Tabla 3.18: Niveles de emision e inmunidad cumplidos

FENOMENO DE EMC NIVEL NORMA BASICA

Emissao

Emisién conducida ("Mains terminal disturbance voltage”)
Rango de frecuencia: 150 kHz a 30 MHz

Categoria C2: cable maximo de 10 m en redes
TT/TN W@

Categoria C3: cable maximo de 200 m en redes
TT/TN

Categoria C4: red IT o delta puesta a tierra

IEC/EN 61800-3:2017

Emision radiada ("Electromagnetic radiation disturbance”)
Rango de frecuencia: 30 MHz a 1 GHz
1.4GHza 2.7 GHz

Imunidad

Categoria C3 en redes TT/TN

(Todos los modelos de mecanica D requieren un
panel con una atenuacion minima de 10 dB para
cumplir con la categoria C3)

Categoria C4: red IT o delta puesta a tierra

Descarga electrostatica (Electrostatic discharge immunity | 4 kV descarga por contacto y 8 kV descarga por | IEC 61000-4-2
test) el aire
Transientes rdpidos ("Electrical Fast Transient/Burst | 2 kV/5 kHz (acoplador capacitivo) cables de | |EC 61000-4-4
immunity test”) entrada, cables de control y cable del motor
1 kV/5 kHz (acoplador capacitivo) cable de la HMI
remota
Inmunidad  conducida  (immunity to  conducted | 0,15 a 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz) IEC 61000-4-6
disturbances induced by radio-frequency fields”) Cables del motor, de control y de la HMI remota
Sobrecargas (Surge immunity test) 1,2/50 ps, 8/20 ps IEC 61000-4-5
1 kV Cables de la entrada, acoplamiento linea-
linea
2 kV Cables de la entrada, acoplamiento linea-
tierra
1 kV Cables de control, acoplamiento en el blindaje
del cable, blindaje del cable puesto a tierra en las
dos puntas
Campo electromagnético de radiofrecuencia radiado | 8 a 1000 MHz IEC 61000-4-3
("Radiated, radio-frequency, electromagnetic  field | 10 V/m
immunity test”) 80 % AM (1 kHz)

(1) Necesario el uso de toroide en los cables de alimentacidn (Part Number TE0006-L.2045-V/101-01 - fabricante VACUUMSCHMELZE o similar).

@ |Los modelos de mecénica C, D y E linea T2 y mecénica E linea T4 no cumplen la categorfa C2.
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4 HMI

A través a de la HMI grafica, presente en el producto, es posible realizar la visualizacion y programacion del
convertidor de frecuencia CFW900. Tiene forma de navegacion, por medio de teclas, con acceso a todos los
datos, a través de grupos (Menus).

OO0 O0OL

€3Bluetooth

Figura 4.1: Teclas de la HMI

Conector USB para comunicacion con PC.

“Esc”: Cancelar programacion o volver al menu.

“Help”: Mostrar texto de ayuda referente al contenido marcado.

Incrementar y Decrementar valores. Navegar en los menus.

Alterar entre pantallas. Mover seleccion para edicion de valores. Navegar por los mends.
Tecla Enter: Guardar alteracion. Entrar en los menus.

Controlar el Sentido de Giro del motor, si esta programado para HMI.

Seleccionar comando LOCAL o REMOTO, si esta programado para HMI.

Ejecutar JOG, si esta programado para HMI.

Parar motor, si esta programado para HMI o reset de falla/proteccion.

Girar motor, si esta programado para HMI.

Todo el uso de la HMI esta basado en menus, en los cuales estan presentes las variables de lectura y escritura.
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Los menus estan divididos en niveles, en los cuales son dispuestos los menus y submenus.

Nivel O Nivel 1
0. Principal 0. Status
- 1. Diagnésticos
2. Configuraciones
3. Asistentes

Figura 4.2: Telas y Mendus de la HMI

Nivel O:

Esté localizada la pantalla principal, en la cual se puede escoger qué variables de lectura (Status) se quiere
visualizar.

Nivel 1:

Estan localizados los principales menus de acceso a las variables. Estos, a su vez, estan divididos en variables de
lectura (Status y Diagndsticos), y variables de escritura o programacion (Configuraciones y Asistentes).

iNOTA!

Los parametros de Status no pueden ser alterados por la HMI. Algunos de estos parametros pueden

ser una variable de lectura de una Configuracion para una determinada red de comunicacion, y asi
pueden ser alterados por ésta.

4.1 PANTALLA PRINCIPAL

Luego de la energizaciéon del CFW900, la HMI se inicializa en la pantalla Principal, en la cual se pueden visualizar
algunas variables de lectura (Status).

Indicacién de

Indicacion de la velocidad
LOC o REM

del motor en rpm

Indicacion del sentido
de giro del motor

l S2.1.3
Status del CFW900 y /

S1.11 —p] Run = ~LOC 1800rpm 00:00 4—| Indicacién del horario ]
1800 mm
Parametros de status
3 . 5 A < de velocidad, corriente
y frecuencia del motor
60.0+:
| Nul=]

v

[ Pantala1,2,3 |
Figura 4.3: Datos de la pantalla principal

Hay tres pantallas principales, las cuales pueden ser configuradas para mostrar hasta nueve variables en cada una
de ellas. Para personalizar estas pantallas principales, consulte la sesidn 4.5 de este capitulo.
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=

Run ™~ LOC 1800rpm 00:00

1800m
3.5 a
60.0+:

89

[ Nuls]

Run ™ LOC 1800rpm 00:00

2000

0

Velocidad Motor Valor Esti

64.0s

om0

Para tenerse acceso a los menus, basta presionar la tecla "Enter”.

Figura 4.4: Pantallas principales estandar

Run __ ~LOC 1800rpm 00:00

0.0rpm 0.0a 0.0y

00.0, 00.0y  00.04

0.0kw Oog 00.04,
[ml=] |

4.2 MODO DE ACCESO A LOS MENUS - NIVELES DE LOS MENUS

Cuando es presionada la tecla "Enter” en una pantalla principal, es realizado el acceso a los menus. En los menus

es posible navegar por los grupos y subgrupos de acceso a las variables.

Cada variable tiene codificacion propia, esa codificacion tiene la informacion de su localizacion en la estructura de
menus y su identificacion. Los digitos son separados por punto.

Ejemplo:

C2.1.4 = Valor de la tension nominal del motor
C2.1.4 = Configuraciones —> Motor —> Datos del Motor —> Tension Nominal

Nivel 1

Configuraciones

Nivel 2
C c2
Motor

Nivel 3
C2.1

Datos del Motor

Nivel 4 Edicion
C21.4
Tension Nominal 440V

4.2.1 Variables de Lectura - Menus Status y Diagnédsticos

Todas las variables de lectura para la HMI estan disponible en dos menus principales: Status y Diagnésticos.

Menu Status: Posee variables de lectura con valores actualizados: corriente, tension y otras.

Ready ~LOC Orpm_00:00

0.0rem
0.0 A

OHz
[n]

[ N=]

Ready ~LOC Orpm 00:00
S2 Mediciones

1. Velocidad Motor

2. Torque Motor

3. Salida Convertidor

4. Temperaturas Motor

5. Temperaturas Convertidor

Menu Diagnésticos: tiene variables de lectura con valores guardados derivados de eventos:

Ready ~LOC Orpm 00:00
Mend Principal

Status

Diagndstico

Configuracion

Asistentes

Ready ~LOC Orpm 00:00

S2.2 Torque (Par) Motor

2. Valor Estimado 0.0%

Ready ™~ LOC Orpm 00:00
Status

1. Convertidor

2. Mediciones

3.1/0s

4. Seguridad Funcional

5. Comunicaciones

Ready ™LOC Orpm 00:00
Torque Motor
S2.2.2 Valor Estimado

0.0 %

Figura 4.5: Lectura de actuacion de protecciones

protecciones, alarmas, arranque y otras.
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Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00

0 0 Menu Principal | Diagnésticos

LUrpm Status — ' 1. Proteccion

0 O @ Diagndsticos Q @ 2. Alarmas @
. A Configuraciones @

3. Control Horas

0 Hz Asistentes 4. Convertidor y Acces. Control
[ Aul=]
Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
D1 Protecciones D1.1 Actual Actual

1. Actual | P D1.1.1 Proteccion 1
o " O

2. Proteccion 2
0 0

Figura 4.6: Lectura de actuacion de protecciones

3. Proteccion 3

4.2.2 Variables de Escritura - Menu Configuraciones

Toda la programacion o configuracion del CFW900 es realizada a través de estos menus, los cuales son separados
en submenus, grupos o subgrupos de programacion.

Ready ~LOC Orpm_00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00

O O Mendi Principal Configuracion

- U'pm = Status - 1. Convertidor y Red P

O O @ Diagndstico Q @ 2. Motor @
. A |[Configuracion @ 3. Control

O Hz Asistentes 4. Comandos y Referencia
= 5.1/0s
Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
C1 Convertidor y Red C1.3 Frecuencia Conmutacion Frecuencia Conmutacion
1. Fuente Aliment. Potencia P Sl | 1. Usuario C1.3.1 Usuario
2. Uso del Convertidor Q @ 4.0 kHz Pl | 16.0
5. Frecuencia Conmutacion — [ROSS 2. Minima 04.]e
4. Modulacién PWM 1.5 kHz " kHz
5. Config. Ventiladores 10 7.0 7.0

Figura 4.7: Configuracion frecuencia de conmutacion

Ready ~LOC Orpm 00:00 -
[ Menu anterior Frecuencia Conmutacion __JNombre del parametro]
C1.3.1 Usuario <4

16.0 . " vz
O 4 ['] Variable de configuracion
[ Minimo y Maximo l e siendo alterada
y4
0 4.0

1.0 4.
Valor Valor
Actual Estandar

Figura 4.8: Datos de la pantalla de configuracion

4.2.3 Variables de Escritura - Menu Asistentes

En el menu Asistentes algunas programaciones mas utilizadas estan dispuestas de forma secuencial, para facilitar
la puesta en funcionamiento del CFW9O0O0.

4.3 TECLA DE AYUDA

Tecla de ayuda @

La tecla de ayuda tiene como objetivo disponibilizar mas informaciones sobre el texto seleccionado. Esta tecla
puede ser usada a cualquier momento durante la navegacion por los menus, parametros o telas principales. Si,
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por ejemplo, el texto seleccionado fuera un parametro, en el momento en que la tecla de ayuda sea presionada,
sera mostrado un texto informativo a respeto de este parametro, en caso de que sea presionada en una pantalla
principal, sera exhibida la codificacion de los parametros presentes en tal pantalla.

Las figuras de abajo muestran algunos ejemplos del uso de la tecla ayuda.

Ready ™~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
Salida Convertidor Ayuda

S2.3.1 Corriente Indica la corriente de salida
del convertidor en Ampéres
0.0 A ;

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
0.0rpm Reforenca 9233
O ] 0 A ‘ gzlris:n(t:gnvertidor $2.3.1
Qe e 5232
[ Aulu] [ W=ls]

Figura 4.9: Ejemplo de uso de la tecla ayuda

4.4 AJUSTE DE LA FECHA Y HORA

El ajuste de la fecha y hora debe ser iniciado a partir del menu de configuraciones, como es ilustrado a seguir.

Ready ~LOC Orpm_00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~L0C Orpm 00:00
0 O Mend Principal Configuracion
- Urpm e Status <« < | 7. Proteccién T
O O Diagndstico ny @ 8. Seguridad Funcional Q@
-U A | Configuracion IS 9. Comunicaciones o
O H Asistentes 10. SoftPLC
z
— 11. HMI
Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~L0C Orpm 00:00
C11 HMI C11.1 Configuracion Configuracion

C11.1.1 Hecha/Hora

1. Configuracion =
2. Pantalla Principal 1970-01-01 00:00:00
2. Idioma 1970-01-01
Espaiiol 5 .
3. Brillo de la Pantalla spane 0 0 m . 0 0

Figura 4.10: Ajuste de fecha y hora

1. Fecha/Hora

4.5 AJUSTE DE LAS PANTALLAS PRINCIPALES

La personalizacidon de las pantallas principales permite definir lo que siempre sera mostrado al energizar el
CFW900. Son puestas a disposicion tres pantallas principales de facil acceso. Cada una de las pantallas puede

ser configurada entre 3 modos de exhibicion.

4.5.1 Modos de Exhibicion

= Linea: en una linea es posible exhibir una variable de lectura en el formato texto, valor o barra. La Figura
4.11 presenta un ejemplo con los 3 formatos.
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Ready ~LOC Orpm_00:00

Salida Convertidor Frecuencia

§2.33 0.0Hz
Ov

Salida Convertidor Tension
e | Barra
B0

Figura 4.11: Visualizacion en Linea

= Telapantallallena: Abarca toda una pantalla principal, y permite la exhibicion de variables de lectura en el
formato texto, barra o grafico. La Figura 4.12 presenta un ejemplo con los 3 formatos.

Ready ™~LOC Orpm_00:00 Ready ™LOC Orpm_00:00 Ready ™LOC Orpm 00:00
Estado Convertidor Temperaturags Motor Velocidad Motor Valor Esti
Imagen Térmica ATy
§1.1.1 $2.4.1
Ready (Pronto) 0% y
[ Nels] OmDO Oom e

Figura 4.12: Visualizacion en (a) texto, (b) barra y (c) grafico

= Slot: La pantalla de la HMI esta dividida en 9 partes y cada parte es llamada de Slot, permitiendo la exhibicion
de variables de lectura en el formato valor. La Figura 4.13 presenta un ejemplo de exhibicion.

Ready ~LOC Orpm_00:00

00.04, 00.0y 00.04
0.0y Ooc  00.04

[=l V]

Figura 4.13: Visualizacion en Slot

iNOTA!

Los modos de exhibiciéon Linea y Slot pueden ser mezclados en caso de que haya espacio en la
linea.

4.5.2 Modificacion de la Pantalla Principal

La modificacidn de las pantallas principales puede ser hecha siguiendo los pasos a continuacion:

1. Navegue hasta el menu de configuracion de la pantalla principal de la HMI ( C11.2).

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
O 0 Mend Principal
- Urpm Status N
O 0 [ Diagnésticos @ «
-U A © (Configuraciones —————— JiENeg o
O Hz Asistentes
[ Wulu]
Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
Configuraciones C11 HMI
7. Protecciones T 1. Configuracion T
8. Seguridad Funcional @ @ | 2. Pantalla Principal \’? @
9. Comunicaciones @ O
10. SoftPLC
(11 HmI |

2. Seleccione Agregar visualizacion vy elija la variable de lectura a ser agregada a la pantalla Principal.
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Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
Menu Principal Escoja el parametro
[ Agregar visualizacion __ [EEEESN 1. Convertidor S :j .
Editar visualizacion q -« ’ | . =
Remover visualizacion 3.1/0s
Volver al inicio 4. Seguridad Funcional
5. Comunicaciones

Ready ~LOC Orpm 00:00 Ready ~LOC Orpm 00:00
Escoja el parametro Escoja el parametro
1. Velocidad Motor R 1. Corriente .
2. Torgue Motor 220 praa— 2 O)
3. Salida Convertidor @ 3. Frecuencia \j>
4. Temperaturas motor 4. cos phi

5. Temperaturas Convertidor 5. Potencia

3. Después seleccione el formato de exhibicion de la variable de lectura y su localizacidon en las pantallas
principales. En este gjemplo sera escogido el modo pantalla llena en formato grafico. Utilice las teclas de
navegacion para transitar entre las pantallas.

Ready ™~ LOC Orpm 00:00

Escoja la Exhibicion
Valor (linha) e s
valor (slot) \<~> ‘<;FI ’
Barra (linea) \)

Barra (pantalla llena)

Ready ~LOC Orpm 00:00

Grafico (pantalla llena)

Ready ~LOC Orpm_00:00
Velocidad Motor Valor Esti

B

Ready ~LOC Orpm 00:00

=

64.0s

4. Configure el formato de exhibicién. En el caso de este ejemplo, elija el rango de amplitud del grafico y la tasa
de muestreo.

Ready r"Lﬁ”(_: fOrpm 00:00 Ready r’«ﬁc fOrpm 00:00
I 0000v|*OE ] 200my| WO

Ready ~LOC Orpm 00:00
Sample time

1 0000.ils| WO E

iNOTA!

La opcidn de Editar Visualizacion es aplicada al modo barray gréfico, donde es posible configurar
los valores minimos y maximos de exhibiciones ya existentes.

5. Confirme la nueva visualizacion.
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Ready ~LOC Orpm 00:00
Confirmacion Salida Convertidor Tensién
2000

¢Esta seguro que desea guardar
esta nueva visualizacion?

Si

I:l No o 64.0s

[al=l |

4.5.3 Ejemplos de Pantallas

A seguir son presentados otros ejemplos de pantallas:
Ejemplo 1

La Figura 4.14 es un ejemplo de pantalla principal con lecturas de parametros exhibidas en el modo Slot y Line,
que muestra:

= en la primera linea las temperaturas de los devanados del estator del motor en modo Slot, formato valor;
® en la segunda linea la imagen térmica del motor en el modo Linea, formato texto;

® en la tercera linea la temperatura del aire interno de la potencia en el modo Linea, formato barra.

Ready ~LoOC Orpm_00:00
0.0 0.0o¢ 0.0

Temperatura Motor Imagen Térmica

S2.4.1 0.00 %

Temperatura Aire Interno Potencia
12% ]
BOO0

Figura 4.14: Ejemplos de pantallas principales

Ejemplo 2

La Figura 4.15 es un ejemplo de pantalla principal con lecturas de parametros exhibidas en el modo Linea, que
muestra:

= en la primera linea la corriente de salida del convertidor en el modo Linea, formato texto;
® en la segunda linea la tensidn de salida del convertidor en el modo Linea, formato texto;

® en la tercera linea la potencia de salida del convertidor en el modo Linea, formato barra.

Ready ~LOC Orpm 00:00

Salida Convertidor Corriente

S§2.3.1 0.0A

Salida Convertidor Tensién

S§2.3.2 oV
Salida Convertidor Potencia
0% ]
[ A=l=]

Figura 4.15: Ejemplos de pantallas principales

4.6 MODO USB

La HMI del CFW9O0O0 tiene un puerto USB para conexién del convertidor a una computadora con el software WEG
WPS instalado. Este software posibilita, entre otras cosas, la lectura de variables, la configuracion de parametros
y la actualizacion de firmware del convertidor. Para mas detalles, consulte el manual del WPS (WEG Programming
Suite), disponible en www.weg.net.
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HMI

CFW900 PC

Figura 4.16: Conexion USB del CFW900 a una computadora

Cuando el convertidor no esta energizado o no esta conectado a una fuente externa de 24 Vcc, el circuito de
control pasa a ser alimentado por el puerto USB, lo que impone algunas restricciones. Solamente el circuito de
control estara habilitado, los demas circuitos, accesorios de control y redes estaran deshabilitados.

La alimentacion por USB permite la lectura y escritura de parametros por la HMI y conexién con WPS, pero
estaran indisponibles los parametros de accesorios conectados, asi como los parametros asociados a funciones
de regulacion (que dependen del funcionamiento de otras partes del convertidor). También estaran indisponibles
las funciones que utilicen la tarjeta MicroSD.

{ATENCION!
En el modo USB, la HMI no puede ser utilizada de forma remota. Esta debe estar conectada
directamente en el convertidor.

iNOTA!

i

Una vez alimentado por el puerto USB, al hacer modificaciones en los parametros del convertidor
por la HMI, aguarde la pantalla de confirmacion, para garantizar el guardado del parametro.

iNOTA!

i

En caso de que el circuito de control del convertidor esté siendo alimentado por la USB y sea
conectada otra fuente de alimentacion, o drive sera reseteado.

4.7 INSTALACION DE LA HMI

= La HMI puede ser instalada o retirada del convertidor con éste energizado o sin tension.

® La HMI suministrada con el producto, puede también ser utilizada para comando remoto del convertidor. En ese
caso, utilizar cable con conectores D-Sub9 (DB-9) macho y hembra con conexiones conector a conector. Es
recomendado el uso de los espaciadores M3 x 5,8 suministrados con el producto. Torque recomendado: 0,5
N.m (4,50 Ibf.in).

® Los cables de HMI pueden ser suministrados como accesorios v la lista de items disponibles esta en la Tabla
7.1.

= El largo maximo de los cables de HMI es especificado en la Tabla 8.10.
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5 ENERGIZACION Y PUESTA EN MARCHA

Este capitulo explica:

m Como verificar y preparar el convertidor antes de la energizacion.
= COmo energizar y verificar el éxito de la energizacion.
= Como programar el convertidor para funcionamiento en modo V/f, de acuerdo con la red y el motor utilizado en

la aplicacion, utilizando la rutina de Start-up Orientado.

iNOTA!

]

Para instrucciones de uso del convertidor en modo VWW, Vectorial u otras funciones existentes,
consulte el manual de programacion del CFW900.

5.1 PREPARACION Y ENERGIZACION

Antes de la energizacion es necesario que el convertidor ya haya sido instalado, de acuerdo con las instrucciones
del Capitulo 3.

iPELIGRO!
Siempre desconecte la alimentacion general antes de efectuar cualesquiera conexiones.
1. Verifique si las conexiones de potencia, de puesta a tierra y de control estan correctas y firmes.

. Retire todos los restos de materiales del interior del convertidor.

. Verifique las conexiones, la corriente y la tension del motor estan de acuerdo con el convertidor.

A W DN

. Desacople mecanicamente el motor de la carga. Si el motor no puede ser desacoplado, tenga la certeza
de que el giro en cualquier direccion (horario o antihorario) no causara dafios a la maquina ni riesgo de
accidentes.

5. Cierre las tapas del convertidor de frecuencia o accionamiento.

6. Haga la medicién de la tension de la red y verifique si esta dentro del rango permitido, conforme es presentado
en el Capitulo 8.

7. Energice la entrada: cierre la seccionadora de entrada.

8. Averiguar el suceso de la energizacion: El display debe mostrar el modo monitoreo estandar conforme Figura
4.3y el LED de estado debe encenderse y permanecer de color verde.

5.2 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

1. Ejecucion de la rutina de Puesta en marcha guiada por el parametro A1.

2. Ejecute los pasos del menu autoguiado.

CFW900 | 57

Espanol



joueds3

e

ENERGIZACION Y PUESTA EN MARCHA

5.3 INSTRUCCIONES PARA CONEXION CON LA COMPUTADORA

iNOTA!
= Utilice siempre cable de interconexion USB blindado, “standard host/device shielded USB cable”.
Cables sin blindaje pueden provocar errores de comunicacion.

= Cables recomendados Samtec:
- USBC-AM-MB-B-B-S-1 (1 metro).
- USBC-AM-MB-B-B-S-2 (2 metros).
- USBC-AM-MB-B-B-S-3 (3 metros).

= La conexion USB es aislada galvanicamente de la red eléctrica de alimentacion y de otras tensiones
elevadas internas del convertidor. La conexidon USB, no obstante, no es aislada del tierra de
proteccion (PE). Use laptop aislado para conexion al conector USB o desktop con conexion al
mismo tierra de proteccion (PE) del convertidor.

Para controlar la velocidad del motor y para visualizacion y programacion del convertidor por medio de un
microcomputador del tipo PC, es necesario instalar el software WEG WPS, disponible en: "www.weg.net”.

Procedimiento basico para transferencia de datos de la computadora al convertidor:

1. Instale el software WEG WPS en la computadora.

2. Conecte la computadora al convertidor, a través de un cable USB.

3. Inicie el WEG WPS.

4. Seleccione “Archivo — Nueva configuracion” y siga los pasos en la pantalla, para realizar la conexion.

Para mas detalles y otras funciones relacionadas al WEG WPS, incluyendo la conexion a través de las interfaces
RS-485 y Ethernet, consulte el manual del WEG WPS.
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6 DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS Y MANTENIMIENTO

En este capitulo se explica:

= Como verificar y preparar el convertidor antes de la energizacion.

= COmo energizar y verificar el éxito de la energizacion.

6.1 FUNCIONAMIENTO DE LAS PROTECCIONES, FALLAS Y ALARMAS

Cuando una proteccion o falla es identificada, ocurre:

m Blogueo de los pulsos del PWM.

® Indicacion en el display del codigo y descripcion de la proteccion/falla.

m LED “STATUS” pasa a rojo intermitente.

® Apagado de las salidas digitales configuradas para la funcion “sin falla”.

m Activacion de las salidas digitales configuradas para la funcién “con falla”.

= Grabacion de datos esenciales en la memoria interna del convertidor:
- Referencias de velocidad via HMI y Potenciémetro Electrdonico, en caso de que la funcién “Backup de la
velocidad” esté activa.
- Codigo de la proteccion, falla o alarma ocurrida.
- Estado del integrador de la funcién de sobrecarga del motor.
- Estado de los contadores de horas habilitado ( D3.2) y energizado ( D3.1)

Para que el convertidor vuelva a operar normalmente, luego de una falla, es necesario que se haga su reset,
que puede ser hecho de la siguiente manera:

m Presionando la tecla roja de la HMI (manual reset).
= Automaticamente a través del ajuste de C7.9.1 (autorreset).
= Via entrada digital configurada para reset.

® Interrumpiendo la alimentacion y encendiéndola nuevamente (power-on reset).
Cuando una alarma es identificada, ocurre:

m Sefalizacion en el display del codigo y de la descripcion de la alarma.
m EI LED “STATUS” pasa a amarillo.

= No ocurre el bloqueo de los pulsos PWM (el convertidor permanece en operacion).
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6.2 PROTECCIONES FALLAS, ALARMAS Y POSIBLES CAUSAS

Las Protecciones Fallas y Alarmas son una funcionalidad del CFW900 que permite visualizar eventos ocurridos,
auxiliando en el diagndéstico de problemas o identificando mejoras en el ajuste de los parametros del convertidor.

m Las protecciones vy fallas actian deshabilitando los pulsos PWM del motor. El motivo de su aparicion es
indicado en la HMI, en la palabra de estado del CFW900 ( S1.1.1) y en el diagndstico de proteccion actual (
D1.1). Esas informaciones son retiradas solamente con una accion de reset o desenergizando el convertidor.

® Las alarmas actuan indicando en la HMI, en la palabra de estado del CFW900 ( S1.1.1) y en el diagndstico de
alarma actual ( D2.1). Son retirados automaticamente tras la salida de la condicion de alarma.

Las Protecciones, Fallas y Alarmas son presentadas al usuario a través de cdodigos precedido por las letras F
para proteccion y falla y A para alarma, conforme son presentados en la Seccion 6.3. En esta seccion también es
posible obtener mas informaciones sobre sus causas y posibles soluciones.

iNOTA!

La causa de la actuacion de la mayoria de las protecciones y alarmas puede ser resuelta via
instrucciones presentes en este capitulo, en caso contrario, entre en contacto con la asistencia
técnica o con el representante de WEG.

6.3 TABLA DE PROTECCIONES, FALLAS Y ALARMAS

Proteccion/Alarma

Descripcion

Causas mas probables

FOO06:
Deseq./Falta Fase Red

Proteccion de desequilibrio o falta de fase en la red
de alimentacion.

Obs.:

- En caso de que el motor no tenga carga en el
eje, o esté con baja carga, podra no actuar esta
proteccion.

- Tiempo de actuacion ajustado en C7.1.1. Cuando
C7.1.1=0, deshabilita la proteccion.

- Falta de fase en la entrada del convertidor de
frecuencia.

- Desequillibrio de tension de entrada >5 %.

- Falta de una fase en la red de alimentacion.

A010:
Temperatura Elevada
Rect

Alarma de temperatura elevada medida en los
sensores de temperatura (NTC) de los mddulos
rectificadores.

Obs.:

- Puede ser deshabilitado ajustando la configuracion
Sobretemp. IGBT solamente para proteccion, en el
parametro C7.5.1.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

FO11:
Temperatura Elevada
Rect

Proteccion de sobretemperatura medida en los
sensores de temperatura (NTC) de los mddulos
rectificadores.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador blogueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

A018:
Tension Baja de la Bateria

Alarma de tension baja en la bateria.

- Substituir la bateria.

AO019:
Sobretension de la
Fuente de 24 Vcc

Proteccion de sobretension en la fuente de 24 Vcc.

- Tension de la fuente de 24 Vcc que alimenta el
control por encima del valor maximo de 26,4 Vcc.

A020:
Subtension de la Fuente
de 24 Vcc

Proteccion de subtension en la fuente de 24 Vcc.

- Tension de la fuente de 24 Vcc que alimenta el
control por debajo del valor minimo de 21,6 Vcc.
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Proteccion/Alarma

Descripcion

Causas mas probables

Fo21:
Subtension Link CC

Proteccion de subtension en el circuito intermediario.

- Tensidn de alimentacién muy baja, ocasionando
tension en el Link CC ( S2.7.1) menor que el valor
minimo:

Ud < 203 V - Tension de alimentacion 200 V.

Ud < 210V - Tension de alimentacion 208-240 V.
Ud < 385 V - Tensién de alimentacién 380 V.

Ud < 405 V - Tension de alimentacion 400-415 V.
Ud < 446 V - Tension de alimentacion 440-460 V.
Ud < 487 V - Tension de alimentacion 480 V.

Ud < 507 V - Tension de alimentacion 500-525 V.
Ud < 557 V - Tensioén de alimentaciéon 550-600 V.
Ud < 669 V - Tensién de alimentacién 660-690 V.

- Falta de fase en la entrada.

- Falla en el circuito de precarga.

- Parametro C1.1.2 con valor por encima de la
tensién nominal de la red.

Fo22:
Sobretension Link CC

Proteccidn de sobretension en el circuito

intermediario.

- Tension de alimentacion muy alta, lo que resulta en
una tension en el Link CC ( S2.7.1) por encima del
valor maximo:

Ud > 400 V - Modelos 200-240 V.

Ud > 800 V - Modelos 380-480 V.

Ud > 1000 V - Modelos 500-600 V.

Ud > 1200 V - Modelos 660-690 V.

- Inercia de la carga accionada muy alta o
desaceleracion muy rapida.

- Ajuste de C3.5.2.1 0 C3.5.3.2 0 C3.6.1 muy alto.

FO25:
Falla Sefiales PWM

Falla en la comparacién entre los pulsos PWM
generados por el control y las tensiones de salida
medidas por el convertidor.

Obs.:

- Resetear el convertidor e intentar nuevamente.

- Motor desconectado o motor pequefio con relacion
a la corriente nominal del convertidor conectado en
la salida.

- Posible defecto en los circuitos internos del
convertidor.

- Problemas en el circuito de las entradas de
seguridad del STO (XC2).

FO30:
IGBT U Desact

Proteccion de desaturacion en los IGBTs del brazo
u.

- Cortocircuito entre las fases Uy V o Uy W del motor.

FO34:

IGBT V Desat Proteccion de desaturacion en los IGBTs del brazo V. - Cortocircuito entre las fases Vy U o Vy W del motor.

FO38:

IGBT W Desat Proteccion de desaturacion en los IGBTs del brazo | - Cortocircuito entre las fases Wy U o Wy V del
W. motor.

FO42:

IGBT Frenado Desat

Proteccidon de desaturacion en el IGBT de frenado
reostatico.

- Cortocircuito de los cables de conexion del resistor
de frenado reostatico.

A046:
Carga Alta en el Motor

Alarma de sobrecarga en el motor.
Obs.:
- Puede ser deshabilitado ajustando C7.4.1 =00 2.

- Ajuste de C7.4.3, C7.4.4y C7.4.5 con valores
bajo para el motor utilizado.
- Carga en el eje del motor alta.

A047:
Carga Alta en los IGBTs

Alarma de sobrecarga en los IGBTs.

- Corriente alta en la salida del convertidor de
frecuencia.

FO48:
Sobrecarga en los IGBTs

Proteccion de sobrecarga en los IGBTs.

- Corriente muy alta en la salida del convertidor de
frecuencia.

A050:
Sobretemp. IGBT1 U

Alarma de temperatura elevada medida en los
sensores de temperatura (NTC) de los IGBTSs.

Obs.:

- Puede ser deshabilitado por C7.5.1.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.
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Proteccion/Alarma

Descripcion

Causas mas probables

AO051:
Sobretemp. IGBT1 V

Alarma de temperatura elevada medida en los
sensores de temperatura (NTC) de los IGBTs.

Obs.:

- Puede ser deshabilitado por C7.5.1.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

A052:
Sobretemp. IGBT1 W

Alarma de temperatura elevada medida en los
sensores de temperatura (NTC) de los IGBTs.

Obs.:

- Puede ser deshabilitado por C7.5.1.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

FO53:
Sobretemp. IGBT1 U

Proteccion de sobretemperatura elevada medida en
los sensores de temperatura (NTC) de los IGBTs.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

FO54:
Sobretemp. IGBT1 V

Proteccion de sobretemperatura elevada medida en
los sensores de temperatura (NTC) de los IGBTs.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

FO55:
Sobretemp. IGBT1 W

Proteccion de sobretemperatura elevada medida en
los sensores de temperatura (NTC) de los IGBTs.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

A0BO:
Sobretemp. Juncién
IGBT/DRL

Alarma de temperatura alta en la juncion de los IGBTs
0 de los diodos.

Obs.:

- La alarma es desactivada cuando D4.1.6.4 vy
D4.1.6.5 son inferioresa - 15 °C.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

FOB1:
Sobretemp. Juncién
IGBT/DRL

Proteccion de sobretemperatura en la juncion de los
IGBTs o de los diodos.

Obs.:

- Esta permitido desactivar la proteccidon cuando
D4.1.6.4y D4.1.6.5 son inferioresa - 10 °C.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

FO62:
Desequilibrio Térmico

Proteccion de desequilibrio de temperatura de los
maodulos de potencia.

- La diferencia de temperatura entre médulos IGBTs
de la misma fase (U, V, W) sea mayor a 15 °C.

- La diferencia de temperatura entre médulos IGBTs
de fases diferentes (Uy V, Uy W, Vy W) sea mayor a
20 °C.

- La diferencia entre médulos rectificadores de fases
diferentes (Ry S, Ry T, Sy T) sea mayor a 20 °C.

FO70:
Cortocirc. Link CC

Proteccion de cortocircuito en la salida, Link CC o
resistor de frenado.

- Cortocircuito entre dos fases del motor.

- Cortocircuito de los cables de conexion del resistor
de frenado reostatico.

- Mdédulos de IGBT en cortocircuito.

FO71:
Sobrecorr. en la Salida

Proteccidn de sobrecorriente en la salida.

- Inercia de la carga muy alta 0 rampa de aceleracion
muy rapida.
- Ajuste de C3.4.1 0o C3.3.5.1.1 muy alto.

FO72:
Sobrecarga en el Motor

Proteccion de sobrecarga en el motor.

Obs.:

- La proteccion puede ser deshabilitada ajustando
C741=003.

- Ajuste de C7.4.3, C7.4.4y C7.4.5 muy bajo para
el motor.
- Carga en el eje del motor muy alta.
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Proteccion/Alarma Descripcion Causas mas probables
FO74:
Falla a Tierra Proteccion de sobrecorriente para el tierra. - Cortocircuito para el tierra en una o0 mas fases de
Obs.: salida.
- La proteccion puede ser deshabilitada ajustando | - Capacitancia de los cables del motor elevada
C7.21=003. ocasionando picos de corriente en la salida.
FO78:

Sobretemper. Motor

Proteccion de sobretemperatura, relacionada al
sensor de temperatura tipo PTC instalado en el
motor.

Obs.:

-La proteccidon puede ser deshabilitada ajustando
C752=208.

- Es necesario programar la entrada y salida
analdgicas del Slot X para funcion PTC.

- Carga en el gje del motor muy alta.

- Ciclo de carga muy elevado (gran numero de
arranques y paradas por minuto).

- Temperatura ambiente alta en las proximidades del
motor.

- Mal contacto o cortocircuito (resistencia < 100 Q)
en el cableado que conecta el termistor del motor.

- Termistor del motor no instalado.

- Eje del motor trabado.

FO80:
Proteccion de la CPU
(Watchdog)

Proteccion de watchdog en el microcontrolador del
convertidor.

- Ruido eléctrico.

F084:
Falla de Autodiagnosis

Falla de Autodiagnosis.

- Defecto en circuitos internos del convertidor de
frecuencia.

A090:
Alarma Externo

Alarma externo via DI.
Obs.:
- Es necesario programar la Dl en C7.10.1.

- Cableado en la entrada DI (programadaem C7.10.1
para generar alarma externa) abierta.

FO91:
Proteccion Externa

Proteccion externa via DI.
Obs.:
- Es necesario programar la Dl en C7.10.2.

- Cableado en la entrada DI (programada en C7.10.2
para actuar proteccion externa) abierto.

F099:
Offset Cor. Invalido

Falla en el circuito de medicién de corriente,
presentando valor fuera del normal para corriente
nula.

- Defecto en circuitos internos del convertidor de
frecuencia.

F104:
Falla en el Convertidor
A/D

Falla en la lectura del convertidor A/D que realiza
la medicién de las corrientes y tensiones del
convertidor.

- Defecto en circuitos internos del convertidor de
frecuencia.

- Interferencia electromagnética por encima del nivel
soportado por el convertidor.

A110:
Temperatura Motor Alta

Alarma relacionado al sensor de temperatura tipo
PTC instalado en el motor.

Obs.:

- La alarma puede ser deshabilitada ajustando
C7.5.2.

- Es necesario programar la entrada y salida
analdgicas del Slot X para funcion PTC.

- Carga en el gje del motor muy alta.

- Ciclo de carga muy elevado (gran numero de
arranques y paradas por minuto).

- Temperatura ambiente alta en las proximidades del
motor.

- Mal contacto o cortocircuito (resistencia < 100 Q)
en el cableado que conecta el termistor del motor.

- Termistor del motor no instalado.

- Eje del motor trabado.

A128:
Timeout Comunicacion
Serial

Indica que el CFW900 pard de recibir telegramas
en la interfaz serial por un periodo mayor que el
programado en C9.3.5.

Obs.:

- Garantizar que el maestro envie telegramas hacia
el equipamiento siempre en un tiempo menor que el
programado en el C9.3.5.

-Puede ser deshabilitada ajustando C9.3.5=0,0 s.

- Verificar la instalacién de la red, cable roto, falla o
mal contacto en las conexiones con la red y con la
puesta a tierra.

A133:
Sin Alimentacion en la
Interfaz CAN

Actuara cuando lainterfaz CAN esté alimentada y sea
detectada la falta de alimentacion en la interfaz.
Obs.:

- Medir si existe tension dentro del rango permitido
entre los terminales 1y 5 del conector de la interfaz
CAN.

- Interfaz CAN sin alimentacion entre los terminales 1
y 5 del conector.

- Cables de alimentacion cambiados o invertidos.

- Mal contacto en el cable o en el conector de la
interfaz CAN.
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A134:

Bus Off Indica la deteccidn de un error de desconexion del | - Cortocircuito en los cables de transmision del
bus en la interfaz CAN. circuito CAN.
Si el numero de errores de recepcion o transmision | - Cables intercambiados o invertidos.
detectados por la interffaz CAN es demasiado | - Dispositivos de red con diferentes velocidades de
elevado, el controlador CAN puede pasar al estado | comunicacion.
de desconexion del bus, donde interrumpe la | - Resistencias de terminacién con valores
comunicacion y desactiva la interfaz CAN. incorrectos.
Para que se restablezca la comunicacion, hay | - Las resistencias de terminacion sélo se colocan en
que apagar y encender el producto, o quitar la | un extremo de la barra principal.
alimentacion de la interfaz CAN y volver a encenderla, | - Instalacion de lared CAN realizada incorrectamente.
para gue se vuelva a iniciar la comunicacion.

A135:

CANopen Offline

Ocurre en caso de que el estado del nudo CANopen
pase de operacional para preoperacional.

Obs.:

- Verificar el funcionamiento de los mecanismos de
control de errores (Heartbeat/Node Guarding).

- El maestro no esta enviando los telegramas de
guarding/heartbeat en el tiempo programado.

- Problemas en la comunicacion causados por
pérdida de telegramas o atrasos en la transmision.

A136:
Maestro en Idle

Actuara cuando esté comunicando con el maestro
de la red DeviceNet en modo Run y sea detectada
transicion al modo Idle.

- Ajuste la llave que comanda el modo de
operacion del maestro para ejecucion (Run) o el bit
correspondiente en la palabra de configuracion del
software del maestro. En caso de dudas,consulte la
documentacion del maestro en uso.

A137:
Timeout en la conexion
DeviceNet

Indica que una o mas conexiones I/O DeviceNet
expiraron.

Ocurre cuando, por algun motivo, luego que iniciada
la comunicacién ciclica del maestro con el producto,
esta comunicacion fuera interrumpida.

- Verificar el estado del maestro de la red.
- Verificar instalacion de la red, cable roto o falla/mal
contacto en las conexiones con la red.

A145:
Timeout Conexion SNTP

Indica que el inversor intentd conectarse al servidor
NTP y no obtuvo respuesta.

Ocurre cuando, por algun motivo, después de iniciar
la conexion con el servidor NTPR, el servidor no
devolvio la respuesta solicitada por el inversor.

® Verifique la configuracion y la direccion IP.

m Verifique si el servidor NTP todavia estéa activo.

A149:
Modbus TCP Timeout

Indica que la SSW pard de recibir telegramas validos,
por un periodo mayor al programado en el C9.6.3.
El conteo del tiempo es iniciada tras la recepcién del
primer telegrama valido.

- Verificar instalacion de la red, cable roto o falla/mal
contacto en las conexiones con lared, puesta a tierra.
- Garantice que el cliente Modbus TCP envie
telegramas hacia el equipamiento siempre en un
tiempo menor que el programado en el C9.6.3.

- Deshabilite esta funcion en el C9.6.3.

F150:
Sobreveloc. Motor

Falla de sobrevelocidad.

Obs.:

- Activada cuando la velocidad real sobrepase el valor
de C4.3.1.1.2x(100 % + C7.7.1) por mas de 20 ms.

- Ajuste incorrecto de C3.3.2.1.2 y/o C3.3.2.1.3.
- Carga tipo grua disparada.

A152:
Sobretemp.Ar Int.Pot.

Alarma de temperatura del aire interno alta.

Obs.:

- La alarma puede ser deshabilitada ajustando
C7.5.1.

- Temperatura ambiente alta, alrededor del
convertidor, (>50 °C) y corriente de salida elevada.
- Ventilador interno defectuoso (cuando exista).

F153:
Sobretemp.Aire Int.Pot.

Proteccion de sobretemperatura del aire interno.

- Temperatura ambiente alta, alrededor del
convertidor, (>50 °C) y corriente de salida elevada.
- Ventilador interno defectuoso (cuando exista).

A154:
Sobretemp.Aire Int.Cont.

Alarma de temperatura alta en el circuito de control.
Obs.:

- La alarma puede ser deshabilitada ajustando
C7.5.1.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.
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F155:
Sobretemp.Aire Int.Cont.

Proteccion de sobretemperatura en el circuito de
control.

- Temperatura ambiente alta alrededor del
convertidor de frecuencia (>50 °C) y corriente
de salida elevada.

- Ventilador bloqueado o defectuoso.

- Disipador de calor del convertidor muy sucio.

A156:
Subtemperatura IGBTs

Alarma de subtemperatura medida en los sensores
de temperatura de los IGBTs, del rectificador, da
potencia y/o del control por debajo de -30 °C.
Obs.:

- La alarma puede ser deshabilitada ajustando
C7.5.1.

- Temperatura ambiente cerca del convertidor de
frecuencia < -30 °C.

F157:
Subtemperatura IGBTs

Proteccion de subtemperatura medida en los
sensores de temperatura de los IGBTs, del
rectificador, da potencia y/o del control por debajo
de -30 °C.

- Temperatura ambiente cerca del convertidor de
frecuencia < -30 °C.

F158:
Configuracion La configuracion de los parametros del convertidor | - El archivo de configuracion de los parametros no
corrompida es invalida. puede ser restaurado correctamente.
Obs.:
- Restaurar la configuracion a partir de un backup.
F160:

Falla de la STO90

Indica al usuario que la STO90 se encuentra en
estado de falla.

- Instalacion incorrecta del circuito de las entradas de
seguridad (STO1 y STO2).

- Tiempo de actuacion entre las entradas de
seguridad (STO1 y STO2) superiora 1 s.

- Configuracién incorrecta del tipo de entrada de
seguridad (contacto seco u OSSD) en las DIP
switches S1.

- DIP switches S2 activadas en un estado diferente al
estado STO.

- Programacion incorrecta de la funcién de seguridad
o timeout de programacion (2 min).

- Darfo en el circuito electronico de la STO9O.

F161:
STO90 Offline Indica al usuario que el control central del CFW900 | - Mal contacto entre la STO90 y el control central del
ha perdido comunicacion con la STO90. CFW900.
- Dafio en el circuito electronico de la STO90 o del
control central del CFW900.
F171:

Veloc. Vent. Pot. 1

Proteccion de lectura de la velocidad del ventilador 1
del disipador (valor medido fuera del valor esperado).

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

F172:
Veloc. Vent. Pot. 2

Proteccion de lectura de la velocidad del ventilador 2
del disipador (valor medido fuera del valor esperado).

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

F173:
Veloc. Vent. Pot. 3

Proteccion de lectura de la velocidad del ventilador 3
del disipador (valor medido fuera del valor esperado).

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

F174:
Veloc. Vent. Pot. 4

Proteccion de lectura da velocidad del ventilador 4
del disipador (valor medido fuera del valor esperado).

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.
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F175:
Veloc. Vent. Int. 1

Proteccion de lectura de la velocidad del ventilador
interno 1 (valor medido fuera del valor esperado).

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

F176:
Veloc. Vent. Int. 2

Proteccion de lectura de la velocidad del ventilador
interno 2 (valor medido fuera del valor esperado).

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

A181:
Reloj ¢/ valor inval.

Reloj con horario incorrecto.

- Necesario ajustar la fechay la horaen C11.1.2.
- Bateria descargada, con defecto o no instalada.

F185:
Proteccion de Precarga

Proteccion del circuito de precarga.

- Defecto en el contactor de precarga.
- Fusible de comando abierto.
- Falta de fase en la entrada L1/R o L2/S.

A186:
Veloc. Vent. Pot. 1

Alarma de velocidad baja en el ventilador del

disipador.

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

A187:
Veloc. Vent. Pot. 2

Alarma de velocidad baja en el ventilador del

disipador.

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

A188:
Veloc. Vent. Pot. 3

Alarma de velocidad baja en el ventilador del

disipador.

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

A189:
Veloc. Vent. Pot. 4

Alarma de velocidad baja en el ventilador del

disipador.

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

A190:
Veloc. Vent. Int. 1

Alarma de velocidad baja en el ventilador interno.

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexion de la alimentacion del ventilador con
defecto.

A191:
Veloc. Vent. Int. 2

Alarma de velocidad baja en el ventilador interno.

- Suciedad en las palas y rodamientos del ventilador.
- Defecto en el ventilador.

- Conexidn de la alimentacion del ventilador con
defecto.

F228:
Timeout Comunicacion
Serial

Indica que el CFW900 pard de recibir telegramas
en la interfaz serial por un periodo mayor que el
programado en C9.3.5.

Obs.:

- Garantizar que el maestro envie telegramas hacia
el equipamiento siempre en un tiempo menor que el
programado en el C9.3.5.

-Puede ser deshabilitada ajustando C9.3.5=0,0 s.

- Verificar la instalacion de la red, cable roto, falla o
mal contacto en las conexiones con la red y con la
puesta a tierra.
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F233:

Sin Alimentacion en la Actuara cuando lainterfaz CAN esté alimentaday sea | - Interfaz CAN sin alimentacion entre los terminales 1

Interfaz CAN detectada la falta de alimentacion en la interfaz. y 5 del conector.
Obs.: - Cables de alimentacion cambiados o invertidos.
- Medir si existe tension dentro del rango permitido | - Mal contacto en el cable o en el conector de la
entre los terminales 1y 5 del conector de la interfaz | interfaz CAN.
CAN.

F234:

Bus Off Indica la deteccion de un error de desconexion del | - Cortocircuito en los cables de transmision del
bus en la interfaz CAN. circuito CAN.
Si el nimero de errores de recepcion o transmision | - Cables intercambiados o invertidos.
detectados por la interffaz CAN es demasiado | - Dispositivos de red con diferentes velocidades de
elevado, el controlador CAN puede pasar al estado | comunicacion.
de desconexidon del bus, donde interrumpe la | - Resistencias de terminacion con valores
comunicacion y desactiva la interfaz CAN. incorrectos.
Para que se restablezca la comunicacion, hay | - Las resistencias de terminacion sdlo se colocan en
que apagar y encender el producto, o quitar la | un extremo de la barra principal.
alimentacién de lainterfaz CAN y volver a encenderla, | - Instalacion de lared CAN realizada incorrectamente.
para que se vuelva a iniciar la comunicacion.

F235:

CANopen Offline

Ocurre en caso de que el estado del nudo CANopen
pase de operacional para preoperacional.

Obs.:

- Verificar el funcionamiento de los mecanismos de
control de errores (Heartbeat/Node Guarding).

- El maestro no esta enviando los telegramas de
guarding/heartbeat en el tiempo programado.

- Problemas en la comunicacién causados por
pérdida de telegramas o atrasos en la transmision.

F236:
Maestro en Idle

Actuara cuando esté comunicando con el maestro
de la red DeviceNet en modo Run y sea detectada
transicion al modo Idle.

- Ajuste la llave que comanda el modo de
operacion del maestro para ejecucion (Run) o el bit
correspondiente en la palabra de configuracion del
software del maestro. En caso de dudas,consulte la
documentacion del maestro en uso.

F237:
Timeout en la conexion
DeviceNet

Indica que una o mas conexiones I/O DeviceNet
expiraron.

Ocurre cuando, por algun motivo, luego que iniciada
la comunicacion ciclica del maestro con el producto,
esta comunicacion fuera interrumpida.

- Verificar el estado del maestro de la red.
- Verificar instalacién de la red, cable roto o falla/mal
contacto en las conexiones con la red.

F249:
Timeout Modbus TCP

Indica que la SSW par6 de recibir telegramas validos,
por un periodo mayor al programado en el C9.6.3.
El conteo del tiempo es iniciada tras la recepcion del
primer telegrama valido.

- Verificar instalacién de la red, cable roto o falla/mal
contacto en las conexiones con lared, puesta a tierra.
- Garantice que el cliente Modbus TCP envie
telegramas hacia el equipamiento siempre en un
tiempo menor que el programado en el C9.6.3.

- Deshabilite esta funcion en el C9.6.3.

A345:
Carga Alta IGBT F.U B1

Alarma de sobrecarga en el IGBT 1 de la fase U.

- Corriente alta en la salida del convertidor de
frecuencia.

F346:
Sobrecarga en el IGBT
F.U B1

Proteccion de sobrecarga en el IGBT 1 de la fase U.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

A348:
Carga Alta IGBT F.V B1

Alarma de sobrecarga en el IGBT 1 de la fase V.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

F349:
Sobrecarga en el IGBT
FV B1

Proteccion de sobrecarga en el IGBT 1 de la fase V.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

A351:
Carga Alta IGBT FEW B1

Alarma de sobrecarga en el IGBT 1 de la fase W.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

F352:
Sobrecarga IGBT FW B1

Proteccion de sobrecarga en el IGBT 1 de la fase W.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.
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A354:
Carga Alta IGBT F.U B2

Alarma de sobrecarga en el IGBT 2 de la fase U.

- Corriente alta en la salida del convertidor de
frecuencia.

F355:
Sobrecarga en el IGBT
FU B2

Proteccion de sobrecarga en el IGBT 2 de la fase U.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

A357:
Carga Alta IGBT F.V B2

Alarma de sobrecarga en el IGBT 2 de la fase V.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

F358:
Sobrecarga en el IGBT
FV B2

Proteccion de sobrecarga en el IGBT 2 de la fase V.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

A360:
Carga Alta IGBT FW B2

Alarma de sobrecarga en el IGBT 2 de la fase W.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

F361:
Sobrecarga IGBT FW B2

Proteccion de sobrecarga en el IGBT 2 de la fase W.

- Corriente alta en la salida del convertidor de

frecuencia.

F600:
Falla en la Actualizacion
de Pulsos

Falla en la actualizacion de los pulsos PWM.

- Defecto en circuitos internos del convertidor de
frecuencia.

F606:
Power Monitor Comm
Lost

Falla que indica que el mddulo de interfaz no
logra intercambiar informaciones con el médulo de
monitoreo de la potencia.

- Defecto en circuitos internos del convertidor de
frecuencia.

- Interferencia electromagnética por encima del nivel
soportado por el convertidor.

- Tarjeta de potencia apagada.

F607:
SMM Comm Lost

Falla que indica que el mddulo de interfaz no
logra intercambiar informaciones con el médulo de
seguridad.

- Defecto en circuitos internos del convertidor de
frecuencia.

- Interferencia electromagnética por encima del nivel
soportado por el convertidor.

- Tarjeta de interfaz con la seguridad apagada.

F608:
Falha Flujo Cdodigo

Falla interna durante operacién del convertidor.
Obs.:

- Resetear el convertidor.

- Si el problema persiste, favor contactar a la
asistencia de WEG.

- Si el problema persiste, pongase en contacto con
asistencia de WEG.

F609:
Version de Modelo Los datos del modelo del inversor son incompatibles
Incompatible con el firmware actual.
Obs.:
- Pdngase en contacto con el soporte técnico para
organizar la actualizacion del modelo.
A700:

HMI Desconectada

Alarma asociada a desconexién de la HMI.

- Comandos configurados via HMI y HMI no esta
conectada al convertidor.

F701:
HMI Desconectada

Proteccion asociada a desconexion de la HMI.

- Comandos configurados via HMI y HMI no esta
conectada al convertidor.

A702:
Inversor Deshabilitado

Alarma indica que el comando de Habilita General
estd Inactivo.

- Comando de Gira/Para de la aplicacion de la
SoftPLC igual a Gira, o el bloque de movimiento fue
habilitado, con el convertidor deshabilitado general.

A706:
Referencia No Progr.
para SoftPLC

Alarma que indica que la referencia no fue
programada para SoftPLC.

- Ocurre cuando algun blogque de movimiento es
habilitado y la referencia de velocidad no esta
configurada para SoftPLC (verificar C4.3.1.2.1 o
C4.3.1.2.2).
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A708:
SoftPLC no Rodando

Alarma indica que la aplicacion de la SoftPLC no se
esta ejecutando.

- Verificar el estado de la SoftPLC en S6.1.1 vy
la configuracion de la accidon para aplicacion no
rodando en C10.1.3.

F709:
SoftPLC no Rodando

Proteccion indica que aplicativo de la SoftPLC no
esté ejecutando.

- Verificar el estado de la SoftPLC en S6.1.1 y
la configuracién de la accidn para aplicacion no
rodando en C10.1.3.

F1000:

Error en la actualizacion
del firmware del
accesorio

Error en la actualizacion del firmware del accesorio.

Firmware del convertidor obsoleto.

A1012:
Desconexion del cable
Al1 Slot Estandar

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1013:
Desconexion del cable
Al1 Slot Estandar

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

A1014:
Desconexion del cable La sefial de la entrada analdgica configurada en | - Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
Al2 Slot Estandar modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA. 2 mA, durante 5 segundos).
- Mal contacto en la conexion de la senal en los
bornes.
F1015:

Desconexion del cable
Al2 Slot Estandar

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefal en los
bornes.

F1100:
Accesorio incompatible
Slot A

Error en la actualizacion del firmware del accesorio.

Firmware del convertidor obsoleto.

F1101:

Error de Inicializacion Slot

A

Proteccidon que indica que no fue posible inicializar
un recurso necesario para el funcionamiento del
accesorio.

- Recurso ya en uso por otro accesorio. En el
caso de los accesorios de redes de comunicacion,
solamente un accesorio de cada tipo de red puede
estar conectado en el convertidor al mismo tiempo.

F1103:
Conexion accesorio Slot
A

Pérdida de comunicacion con el accesorio.

- Ruido electromagnético por encima del soportado.
- Las vibraciones por encima de los limites admitidos
causan problemas en los conectores.

- Firmware del accesorio dafiado.

A1104:
Temperatura alta Slot A

Alarma que indica que la temperatura en el accesorio
esta elevada.

- Temperatura alrededor del convertidor préxima a 60
°C.

F1105:
Sobretemperatura Slot A

Proteccion indica que el accesorio esta con
sobretemperatura.

- Temperatura alrededor del convertidor por encima
de 60 °C.

A1106:
Desconexion cable A del
enc. Slot A

La sefal del encoder no fue detectada
correctamente.
Obs.:

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.

- Cable de sefal roto o desconectado.
- Error de conexion del encoder.
- Encoder sin alimentacion.
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F1107:
Desconexion cable A del
enc. Slot A

Descripcion
La sefial del encoder no fue detectada
correctamente.
Obs.:

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.

- Cable de sefial roto o desconectado.
- Error de conexién del encoder.
- Encoder sin alimentacion.

A1108:
Desconexion del cable B La seflal del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot A correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1109:
Desconexién del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot A correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
A1110:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot A correctamente. - Error de conexién del encoder.

- Encoder sin alimentacion.

F1111:
Desconexién del cable Z
del enc. Slot A

La senal Z del encoder no fue detectada
correctamente.

- Cable de sefial roto o desconectado.
- Error de conexién del encoder.
- Encoder sin alimentacion.

At112:
Desconexién del cable
Al1 Slot A

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexiéon de la sefial en los
bornes.

F11183:
Desconexién del cable
Al1 Slot A

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

A1114:
Desconexién del cable
Al2 Slot A

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefial en los
bornes.

F1115:
Desconexién del cable
Al2 Slot A

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefal en los
bornes.

A1116:
Desconexién del cable
Al3 Slot A

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1117:
Desconexion del cable
Al3 Slot A

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.
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A1118:
Desconexion del cable
Al4 Slot A

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1119:
Desconexion del cable
Al4 Slot A

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1125:
Config. hw incorrecta
sensor temp. Slot A

Tipo de sensor seleccionado por las DIP switches del
accesorio diferentes del tipo de sensor configurado
por los parametros.

- DIP switch configurada incorrectamente. Verifique
ola guia del accesorio CFW900-TEMP-01.

- Parametro “Tipo Sensor” configurado
incorrectamente.  Verifique la descripcion en
Ch.2.6.1.

A1126:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1127:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1128:
Temperatura alta en el
sensor 1 Slot A

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1129:
Sobretemperatura del
sensori Slot A

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1130:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1131:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1132:
Temperatura alta en el
sensor 2 Slot A

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1133:
Sobretemperatura del
sensor2 Slot A

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1134:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.
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F1135:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1136:
Temperatura alta en el
sensor 3 Slot A

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1137:
Sobretemperatura del
sensor3 Slot A

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

A1138:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1139:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1140:
Temperatura alta en el
sensor 4 Slot A

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1141:
Sobretemperatura del
sensor4 Slot A

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1142:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1143:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1144:
Temperatura alta en el
sensor 5 Slot A

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1145:
Sobretemperatura del
sensor5 Slot A

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1146:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1147:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot A

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.
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A1148:
Temperatura alta en el
sensor 6 Slot A

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1149:
Sobretemperatura del
sensor 6 Slot A

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1200:
Accesorio incompatible
Slot B

Error en la actualizacion del firmware del accesorio.

Firmware del convertidor obsoleto.

F1201:
Error de Inicializacion Slot
B

Proteccion que indica que no fue posible inicializar
un recurso necesario para el funcionamiento del
accesorio.

- Recurso ya en uso por otro accesorio. En el
caso de los accesorios de redes de comunicacion,
solamente un accesorio de cada tipo de red puede
estar conectado en el convertidor al mismo tiempo.

F1203:
Conexion accesorio Slot
B

Pérdida de comunicacion con el accesorio.

- Ruido electromagnético por encima del soportado.
- Las vibraciones por encima de los limites admitidos
causan problemas en los conectores.

- Firmware del accesorio danado.

A1204:
Temperatura alta Slot B

Alarma que indica que la temperatura en el accesorio
esta elevada.

- Temperatura alrededor del convertidor préxima a 60
o
C.

F1205:
Sobretemperatura Slot B

Proteccién indica que el accesorio esta con
sobretemperatura.

- Temperatura alrededor del convertidor por encima
de 60 °C.

A1206:
Desconexion del cable A La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot B correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1207:
Desconexion del cable A La sefal del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot B correctamente. - Error de conexion del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
A1208:
Desconexion del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sehal roto o desconectado.
del enc. Slot B correctamente. - Error de conexiéon del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1209:
Desconexion del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot B correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
A1210:
Desconexion del cable Z La sefal Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot B correctamente. - Error de conexion del encoder.

- Encoder sin alimentacion.
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F1211:
Desconexion del cable Z La seflal Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot B correctamente. - Error de conexién del encoder.
- Encoder sin alimentacion.
Al1212:

Desconexion del cable
A1 Slot B

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la senal en los
bornes.

F1213:
Desconexién del cable
A1 Slot B

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

Al1214:
Desconexion del cable
Al2 Slot B

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

F1215:
Desconexién del cable
Al2 Slot B

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

A1216:
Desconexién del cable
Al3 Slot B

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

F1217:
Desconexién del cable
Al3 Slot B

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

A1218:
Desconexién del cable
Al4 Slot B

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefial en los
bornes.

F1219:
Desconexién del cable
Al4 Slot B

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexiéon de la sefial en los
bornes.

F1225:
Config. hw incorrecta
sensor temp. Slot B

Tipo de sensor seleccionado por las DIP switches del
accesorio diferentes del tipo de sensor configurado
por los parametros.

- DIP switch configurada incorrectamente. Verifique
ola guia del accesorio CFW900-TEMP-01.

- Parametro  “Tipo  Sensor”  configurado
incorrectamente.  Verifique la descripcion en
Ch5.2.6.1.

A1226:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1227:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.
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A1228:
Temperatura alta en el
sensor 1 Slot B

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1229:
Sobretemperatura del
sensori Slot B

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1230:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1231:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1232:
Temperatura alta en el
sensor 2 Slot B

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1233:
Sobretemperatura del
sensor2 Slot B

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1234:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1235:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1236:
Temperatura alta en el
sensor 3 Slot B

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1237:
Sobretemperatura del
sensor3 Slot B

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1238:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1239:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1240:
Temperatura alta en el
sensor 4 Slot B

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.
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F1241:
Sobretemperatura del
sensor4 Slot B

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1242:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1243:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1244:
Temperatura alta en el
sensor 5 Slot B

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1245:
Sobretemperatura del
sensor5 Slot B

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1246:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1247:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot B

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1248:
Temperatura alta en el
sensor 6 Slot B

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1249:
Sobretemperatura del
sensor6 Slot B

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1300:
Accesorio incompatible
Slot C

Error en la actualizacion del firmware del accesorio.

Firmware del convertidor obsoleto.

F1301:
Error de Inicializacion Slot
C

Proteccion que indica que no fue posible inicializar
un recurso necesario para el funcionamiento del
accesorio.

- Recurso ya en uso por otro accesorio. En el
caso de los accesorios de redes de comunicacion,
solamente un accesorio de cada tipo de red puede
estar conectado en el convertidor al mismo tiempo.

F1303:
Conexion accesorio Slot
C

Pérdida de comunicacién con el accesorio.

- Ruido electromagnético por encima del soportado.
- Las vibraciones por encima de los limites admitidos
causan problemas en los conectores.

- Firmware del accesorio danado.

A1304:
Temperatura alta Slot C

Alarma que indica que la temperatura en el accesorio
esta elevada.

- Temperatura alrededor del convertidor préxima a 60
o
C.

F1305:
Sobretemperatura Slot C

Proteccion indica que el accesorio esta con
sobretemperatura.

- Temperatura alrededor del convertidor por encima
de 60 °C.
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A1306:
Desconexion del cable A La sefal del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot C correctamente. - Error de conexion del encoder.
Obs.: - Encoder sin alimentacion.
Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.
F1307:
Desconexion del cable A La sefal del encoder no fue detectada | - Cable de sehal roto o desconectado.
del enc. Slot C correctamente. - Error de conexion del encoder.
Obs.: - Encoder sin alimentacion.
Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.
A1308:
Desconexion del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot C correctamente. - Error de conexién del encoder.
Obs.: - Encoder sin alimentacion.
Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.
F1309:
Desconexion del cable B La seflal del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot C correctamente. - Error de conexion del encoder.
Obs.: - Encoder sin alimentacion.
Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.
A1310:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot C correctamente. - Error de conexion del encoder.
- Encoder sin alimentacion.
F1311:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot C correctamente. - Error de conexion del encoder.
- Encoder sin alimentacion.
A1312:

Desconexion del cable
A1 Slot C

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

F1313:
Desconexion del cable
A1 Slot C

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefial en los
bornes.

A1314:
Desconexion del cable
Al2 Slot C

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

F1315:
Desconexion del cable
Al2 Slot C

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefial en los
bornes.

A1316:
Desconexion del cable
Al3 Slot C

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

CFW900 | 77

Espanol



joueds3

DIAGNOSTICO DE PROBLEMAS Y MANTENIMIENTO

e

Proteccion/Alarma

Descripcion

Causas mas probables

F1317:
Desconexion del cable
A3 Slot C

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

A1318:
Desconexion del cable
Al4 Slot C

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1319:
Desconexion del cable
Al4 Slot C

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1325:
Config. hw incorrecta
sensor temp. Slot C

Tipo de sensor seleccionado por las DIP switches del
accesorio diferentes del tipo de sensor configurado
por los parametros.

- DIP switch configurada incorrectamente. Verifique
ola guia del accesorio CFW900-TEMP-01.

- Pardametro  “Tipo  Sensor”  configurado
incorrectamente.  Verifique la descripcion en
Cb5.2.6.1.

A1326:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1327:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1328:
Temperatura alta en el
sensor 1 Slot C

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1329:
Sobretemperatura del
sensor1 Slot C

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

A1330:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1331:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1332:
Temperatura alta en el
sensor 2 Slot C

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1333:
Sobretemperatura del
sensor2 Slot C

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.
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A1334:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1335:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1336:
Temperatura alta en el
sensor 3 Slot C

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1337:
Sobretemperatura del
sensor3 Slot C

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1338:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1339:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1340:
Temperatura alta en el
sensor 4 Slot C

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1341:
Sobretemperatura del
sensor4 Slot C

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1342:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1343:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1344:
Temperatura alta en el
sensor 5 Slot C

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1345:
Sobretemperatura del
sensor5 Slot C

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1346:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.
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F1347:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot C

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1348:
Temperatura alta en el
sensor 6 Slot C

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1349:
Sobretemperatura del
sensor6 Slot C

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1400:
Accesorio incompatible
Slot D

Error en la actualizacion del firmware del accesorio.

Firmware del convertidor obsoleto.

F1401:
Error de Inicializacion Slot
D

Proteccion que indica que no fue posible inicializar
un recurso necesario para el funcionamiento del
accesorio.

- Recurso ya en uso por otro accesorio. En el
caso de los accesorios de redes de comunicacion,
solamente un accesorio de cada tipo de red puede
estar conectado en el convertidor al mismo tiempo.

F1403:
Conexion accesorio Slot
D

Pérdida de comunicacién con el accesorio.

- Ruido electromagnético por encima del soportado.
- Las vibraciones por encima de los limites admitidos
causan problemas en los conectores.

- Firmware del accesorio danado.

A1404:
Temperatura alta Slot D

Alarma que indica que la temperatura en el accesorio
esta elevada.

- Temperatura alrededor del convertidor préxima a 60
o
C.

F1405:
Sobretemperatura Slot D

Proteccion indica que el accesorio esta con
sobretemperatura.

- Temperatura alrededor del convertidor por encima
de 60 °C.

A1406:
Desconexion cable A del
enc. Slot D

La sefal del encoder no fue detectada
correctamente.
Obs.:

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.

- Cable de sefial roto o desconectado.
- Error de conexién del encoder.
- Encoder sin alimentacion.

F1407:
Desconexion cable A del
enc. Slot D

La sefial del encoder no fue detectada
correctamente.
Obs.:

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.

- Cable de sefial roto o desconectado.
- Error de conexién del encoder.
- Encoder sin alimentacion.

A1408:
Desconexion del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot D correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1409:
Desconexién del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot D correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.
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A1410:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot D correctamente. - Error de conexion del encoder.
- Encoder sin alimentacion.
F1411:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot D correctamente. - Error de conexién del encoder.
- Encoder sin alimentacion.
Al1412:

Desconexion del cable
Al1 Slot D

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexiéon de la sefial en los
bornes.

F1413:
Desconexion del cable
Al1 Slot D

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexiéon de la sefial en los
bornes.

A1414:
Desconexion del cable
Al2 Slot D

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

F1415:
Desconexion del cable
Al2 Slot D

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefal en los
bornes.

Al416:
Desconexion del cable
Al3 Slot D

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefial en los
bornes.

F1417:
Desconexion del cable
Al3 Slot D

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

A1418:
Desconexion del cable
Al4 Slot D

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1419:
Desconexion del cable
Al4 Slot D

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1425:
Config. hw incorrecta
sensor temp. Slot D

Tipo de sensor seleccionado por las DIP switches del
accesorio diferentes del tipo de sensor configurado
por los parametros.

- DIP switch configurada incorrectamente. Verifique
ola guia del accesorio CFW900-TEMP-01.

- Parametro  “Tipo  Sensor” configurado
incorrectamente.  Verifique la descripcion en
C5.2.6.1.

A1426:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.
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F1427:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1428:
Temperatura alta en el
sensor 1 Slot D

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1429:
Sobretemperatura del
sensori Slot D

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

A1430:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1431:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1432:
Temperatura alta en el
sensor 2 Slot D

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1433:
Sobretemperatura del
sensor2 Slot D

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1434:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1435:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1436:
Temperatura alta en el
sensor 3 Slot D

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1437:
Sobretemperatura del
sensor3 Slot D

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1438:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1439:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.
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A1440:
Temperatura alta en el
sensor 4 Slot D

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1441:
Sobretemperatura del
sensor4 Slot D

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1442:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1443:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1444.
Temperatura alta en el
sensor 5 Slot D

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1445:
Sobretemperatura del
sensorb Slot D

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1446:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1447:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot D

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1448:
Temperatura alta en el
sensor 6 Slot D

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1449:
Sobretemperatura del
sensor 6 Slot D

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1500:
Accesorio incompatible
Slot E

Error en la actualizacion del firmware del accesorio.

Firmware del convertidor obsoleto.

F1501:

Error de Inicializacion Slot

E

Proteccion que indica que no fue posible inicializar
un recurso necesario para el funcionamiento del
accesorio.

- Recurso ya en uso por otro accesorio. En el
caso de los accesorios de redes de comunicacion,
solamente un accesorio de cada tipo de red puede
estar conectado en el convertidor al mismo tiempo.

F1503:
Conexion accesorio Slot
E

Pérdida de comunicacién con el accesorio.

- Ruido electromagnético por encima del soportado.
- Las vibraciones por encima de los limites admitidos
causan problemas en los conectores.

- Firmware del accesorio danado.

A1504:
Temperatura alta Slot E

Alarma que indica que la temperatura en el accesorio
esta elevada.

- Temperatura alrededor del convertidor proxima a 60
°C.
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F1505:
Sobretemperatura Slot E

Proteccion indica que el accesorio esta con
sobretemperatura.

- Temperatura alrededor del convertidor por encima
de 60 °C.

A1506:
Desconexion del cable A La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot E correctamente. - Error de conexion del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1507:
Desconexion del cable A La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot E correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
A1508:
Desconexién del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot E correctamente. - Error de conexidn del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1509:
Desconexion del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot E correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
A1510:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot E correctamente. - Error de conexién del encoder.

- Encoder sin alimentacion.
F1511:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot E correctamente. - Error de conexion del encoder.
- Encoder sin alimentacion.

A1512:

Desconexién del cable
Al1 Slot E

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefial en los
bornes.

F1513:
Desconexién del cable
Al1 Slot E

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefal en los
bornes.

A1514:
Desconexién del cable
Al2 Slot E

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1515:
Desconexion del cable
Al2 Slot E

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.
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A1516:
Desconexion del cable
A3 Slot E

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1517:
Desconexion del cable
A3 Slot E

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

A1518:
Desconexion del cable
Al4 Slot E

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1519:
Desconexion del cable
Al4 Slot E

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefal en los
bornes.

F1525:
Config. hw incorrecta
sensor temp. Slot E

Tipo de sensor seleccionado por las DIP switches del
accesorio diferentes del tipo de sensor configurado
por los parametros.

- DIP switch configurada incorrectamente. Verifique
ola guia del accesorio CFW900-TEMP-01.

- Pardmetro  “Tipo  Sensor”  configurado
incorrectamente.  Verifique la  descripcion en
C5.2.6.1.

A1526:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1527:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1528:
Temperatura alta en el
sensor 1 Slot E

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1529:
Sobretemperatura del
sensor1 Slot E

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1530:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1531:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1532:
Temperatura alta en el
sensor 2 Slot E

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.
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F1533:
Sobretemperatura del
sensor2 Slot E

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1534:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1535:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1536:
Temperatura alta en el
sensor 3 Slot E

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1537:
Sobretemperatura del
sensor3 Slot E

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1538:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1539:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1540:
Temperatura alta en el
sensor 4 Slot E

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1541:
Sobretemperatura del
sensor4 Slot E

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

A1542:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1543:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1544:
Temperatura alta en el
sensor 5 Slot E

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1545:
Sobretemperatura del
sensorb Slot E

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.
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A1546:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1547:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot E

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1548:
Temperatura alta en el
sensor 6 Slot E

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1549:
Sobretemperatura del
sensor6 Slot E

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1600:
Accesorio incompatible
Slot F

Error en la actualizacion del firmware del accesorio.

Firmware del convertidor obsoleto.

F1601:
Error de Inicializacion Slot
F

Proteccion que indica que no fue posible inicializar
un recurso necesario para el funcionamiento del
accesorio.

- Recurso ya en uso por otro accesorio. En el
caso de los accesorios de redes de comunicacion,
solamente un accesorio de cada tipo de red puede
estar conectado en el convertidor al mismo tiempo.

F1603:
Conexion accesorio Slot
F

Pérdida de comunicacién con el accesorio.

- Ruido electromagnético por encima del soportado.
- Las vibraciones por encima de los limites admitidos
causan problemas en los conectores.

- Firmware del accesorio dahado.

A1604:
Temperatura alta Slot F

Alarma que indica que la temperatura en el accesorio
esta elevada.

- Temperatura alrededor del convertidor préxima a 60
o
C.

F1605:
Sobretemperatura Slot F

Protecciéon indica que el accesorio esta con
sobretemperatura.

- Temperatura alrededor del convertidor por encima
de 60 °C.

A1606:
Desconexion del cable A La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot F correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1607:
Desconexion del cable A La seflal del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot F correctamente. - Error de conexion del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
A1608:
Desconexion del cable B La sefal del encoder no fue detectada | - Cable de sehal roto o desconectado.
del enc. Slot F correctamente. - Error de conexion del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.
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F1609:
Desconexion del cable B La seflal del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot F correctamente. - Error de conexién del encoder.
Obs.: - Encoder sin alimentacion.
Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde
n es la numeracion del slot donde esta instalado el
accesorio.
A1610:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot F correctamente. - Error de conexion del encoder.
- Encoder sin alimentacion.
F1611:
Desconexion del cable Z La seflal Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot F correctamente. - Error de conexién del encoder.
- Encoder sin alimentacion.
A1612:

Desconexion del cable
A1 Slot F

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefial en los
bornes.

F1613:
Desconexion del cable
A1 Slot F

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

A1614:
Desconexién del cable
Al2 Slot F

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

F1615:
Desconexién del cable
Al2 Slot F

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

A1616:
Desconexién del cable
Al3 Slot F

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexiéon de la sefial en los
bornes.

F1617:
Desconexién del cable
Al3 Slot F

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

A1618:
Desconexién del cable
Al4 Slot F

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

F1619:
Desconexién del cable
Al4 Slot F

La sefal de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefial en los
bornes.

F1625:
Config. hw incorrecta
sensor temp. Slot F

Tipo de sensor seleccionado por las DIP switches del
accesorio diferentes del tipo de sensor configurado
por los parametros.

- DIP switch configurada incorrectamente. Verifique
ola guia del accesorio CFW900-TEMP-01.

- Parametro  “Tipo  Sensor”  configurado
incorrectamente.  Verifique la descripcion en
Ch5.2.6.1.
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A1626:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1627:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1628:
Temperatura alta en el
sensor 1 Slot F

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1629:
Sobretemperatura del
sensori Slot F

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1630:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1631:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1632:
Temperatura alta en el
sensor 2 Slot F

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1633:
Sobretemperatura del
sensor2 Slot F

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1634:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1635:
Error en el sensor de
temperatura 3 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1636:
Temperatura alta en el
sensor 3 Slot F

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1637:
Sobretemperatura del
sensor3 Slot F

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1638:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.
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F1639:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1640:
Temperatura alta en el
sensor 4 Slot F

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1641:
Sobretemperatura del
sensor4 Slot F

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

A1642:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1643:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1644:
Temperatura alta en el
sensor 5 Slot F

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1645:
Sobretemperatura del
sensorb Slot F

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1646:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1647:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot F

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1648:
Temperatura alta en el
sensor 6 Slot F

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1649:
Sobretemperatura del
sensor6 Slot F

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1700:
Accesorio incompatible
Slot G

Error en la actualizacion del firmware del accesorio.

Firmware del convertidor obsoleto.

F1701:
Error de Inicializacién Slot
G

Proteccion que indica que no fue posible inicializar
un recurso necesario para el funcionamiento del
accesorio.

- Recurso ya en uso por otro accesorio. En el
caso de los accesorios de redes de comunicacion,
solamente un accesorio de cada tipo de red puede
estar conectado en el convertidor al mismo tiempo.
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Proteccion/Alarma

Descripcion

Causas mas probables

F1703:
Conexion accesorio Slot
G

Pérdida de comunicacion con el accesorio.

- Ruido electromagnético por encima del soportado.
- Las vibraciones por encima de los limites admitidos
causan problemas en los conectores.

- Firmware del accesorio dafiado.

A1704:
Temperatura alta Slot G

Alarma que indica que la temperatura en el accesorio
esté elevada.

- Temperatura alrededor del convertidor préxima a 60
°C.

F1705:
Sobretemperatura Slot G

Proteccion indica que el accesorio esta con
sobretemperatura.

- Temperatura alrededor del convertidor por encima
de 60 °C.

A1706:
Desconexion del cable A La sefal del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot G correctamente. - Error de conexion del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1707:
Desconexion del cable A La sefal del encoder no fue detectada | - Cable de sehal roto o desconectado.
del enc. Slot G correctamente. - Error de conexiéon del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
A1708:
Desconexion del cable B La sefial del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot G correctamente. - Error de conexién del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
F1709:
Desconexion del cable B La seflal del encoder no fue detectada | - Cable de sefial roto o desconectado.
del enc. Slot G correctamente. - Error de conexion del encoder.

Obs.: - Encoder sin alimentacion.

Puede ser deshabilitado ajustando C5.n.6.2, donde

n es la numeracion del slot donde esta instalado el

accesorio.
A1710:
Desconexion del cable Z La sefal Z del encoder no fue detectada | - Cable de sehal roto o desconectado.
del enc. Slot G correctamente. - Error de conexién del encoder.

- Encoder sin alimentacion.
F1711:
Desconexion del cable Z La sefial Z del encoder no fue detectada | - Cable de sefal roto o desconectado.
del enc. Slot G correctamente. - Error de conexion del encoder.
- Encoder sin alimentacion.

A1712:

Desconexion del cable
A1 Slot G

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la senal en los
bornes.

F1713:
Desconexion del cable
A1 Slot G

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

A1714:
Desconexion del cable
Al2 Slot G

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.
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Proteccion/Alarma

Descripcion

Causas mas probables

F1715:
Desconexion del cable
Al2 Slot G

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

A1716:
Desconexion del cable
A3 Slot G

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

F1717:
Desconexion del cable
A3 Slot G

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexion de la sefal en los
bornes.

A1718:
Desconexion del cable
Al4 Slot G

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexidon de la sefial en los
bornes.

F1719:
Desconexion del cable
Al4 Slot G

La sefial de la entrada analdgica configurada en
modo corriente esta fuera del rango 4 a 20 mA.

- Cable de la Al roto (o el valor leido quedd menor a
2 mA, durante 5 segundos).

- Mal contacto en la conexién de la sefial en los
bornes.

F1725:
Config. hw incorrecta
sensor temp. Slot G

Tipo de sensor seleccionado por las DIP switches del
accesorio diferentes del tipo de sensor configurado
por los parametros.

- DIP switch configurada incorrectamente. Verifique
ola gufa del accesorio CFW900-TEMP-01.

- Parametro  “Tipo  Sensor”  configurado
incorrectamente.  Verifique la descripcion en
C5.2.6.1.

A1726:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1727:
Error en el sensor de
temperatura 1 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1728:
Temperatura alta en el
sensor 1 Slot G

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1729:
Sobretemperatura del
sensor 1 Slot G

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1730:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1731:
Error en el sensor de
temperatura 2 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.
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Descripcion

Causas mas probables

A1732:
Temperatura alta en el
sensor 2 Slot G

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1733:
Sobretemperatura del
sensor 2 Slot G

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1734:

Error en el sensor de Valor medido por el sensor de temperatura fuera del | - Cable del sensor roto.

temperatura 3 Slot G rango esperado. - Sensor em cortocircuito.
- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1735:

Error en el sensor de
temperatura 3 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1736:
Temperatura alta en el
sensor 3 Slot G

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1737:
Sobretemperatura del
sensor 3 Slot G

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1738:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1739:
Error en el sensor de
temperatura 4 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1740:
Temperatura alta en el
sensor 4 Slot G

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

F1741:
Sobretemperatura del
sensor 4 Slot G

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1742:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1743:
Error en el sensor de
temperatura 5 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1744:
Temperatura alta en el
sensor 5 Slot G

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.
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Proteccion/Alarma

Descripcion

Causas mas probables

F1745:
Sobretemperatura del
sensor 5 Slot G

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.

A1746:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

F1747:
Error en el sensor de
temperatura 6 Slot G

Valor medido por el sensor de temperatura fuera del
rango esperado.

- Cable del sensor roto.

- Sensor em cortocircuito.

- Sensor posicionado en ambiente con temperatura
extremadamente baja.

A1748:
Temperatura alta en el
sensor 6 Slot G

Temperatura medida por el sensor proxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccién.

F1749:
Sobretemperatura del
sensor 6 Slot G

Temperatura medida por el sensor préxima al nivel
limite.

- Equipo monitoreado con temperatura elevada.
- Error de configuracion del nivel de actuacion de la
proteccion.
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6.4 SOLUCIONES DE LOS PROBLEMAS MAS FRECUENTES

Tabla 6.2: Soluciones de los problemas mds frecuentes

Problema

Punto a ser verificado

Accidn correctiva

El motor no gira

Cableado incorrecto

1. Verificar todas las conexiones de potencia y de comando. Por ejemplo, las
entradas digitales DIx programadas como Gira/Para, Habilita general, o sin error
externo deben estar activadas

Referencia analdgica (si
es utilizada)

1. Verificar si la sefal externa esta conectada apropiadamente
2. Verificar el estado del potenciémetro de control (si es utilizado)

Programacion erronea

1. Verificar si los parametros estan con los valores correctos para la aplicacion

Falla

1. Verificar si el convertidor no esté bloqueado debido a una condicién de falla
2. Verificar si no existe cortocircuito entre los bornes de la fuente de 24 Vcc

Motor caido ("motor | 1.Reducir la sobrecarga del motor
stall”) 2. Aumentar/reducir C3.2.1.1 (V/F) o
C3.3.6.1.2, C3.3.5.1.3, C3.3.5.1.4 e C8.3.5.1.5 (control vectorial)
Velocidad del motor Conexiones flojas 1.Bloquear el convertidor, desconectar la alimentacion y apretar todas las
varia (fluctua) conexiones
2. Verificar el apriete de todas las conexiones internas del convertidor
Potencidmetro de | 1. Sustituir el potenciémetro

referencia con defecto

Variacion de la referencia
analdgica externa

1. Identificar el motivo de la variacion. Si el motivo fuera ruido eléctrico, utilice
cables blindados o apartelo del cableado de potencia o de comando

Parametros mal
ajustados (control
vectorial)

1. Verificar parametros C2.2.2y C2.2.4
2. Consultar manual de programagao

Velocidad del motor muy
alta o muy baja

Programacion incorrecta
(limites de la referencia)

1. Verificar si el contenido de C4.3.1.1.1 (velocidad minima) y de C4.3.1.1.2
(velocidad maxima) estan de acuerdo con el motor y con la aplicacion

Senal de control de la
referencia analdgica (si
es utilizada)

1. Verificar el nivel de la sefial de control de la referencia
2. Verificar la programacion de ganancias y offset

Datos de la placa del
motor

1. Verificar si el motor utilizado esta de acuerdo con el necesario para la aplicacion

El motor no alcanza la
velocidad nominal, o
la velocidad comienza
a oscilar proximo a
la velocidad nominal
(Control Vectorial)

Programacion

1. Verificar parametros C2.2.2y C3.3.7.1

Display apagado

Conexion de la HMI

1. Verificar las conexiones de la HMI externa al convertidor

Tension de alimentacion

1. Los valores nominales deben estar dentro de los limites determinados a seguir:

Alimentacion 200-240 Vac: - Min: 187 Vac
- Méx: 253 Vac
Alimentacion 380-480 Vac: - Min: 323 Vac
- Max: 528 Vac

Fusible(s) de la
alimentacién abierto(s)

1. Sustitucion del (los) fusible (s)

Velocidad del motor baja
y S1.1.4=C3835.1.20
C3.35.1.30 C3.35.1.4
o (CB8.3.5.1.5(motor en
limitacion  de  torque),
para C31.1 = 2
(vectorial con encoder)

Sefiales del encoder
invertidos o conexiones
de potencia invertidas

1. Verificar si las sefiales A, A, B, B estan conectadas correctamente en el
CFW900-I0S (item 3.2.6) 0 en el accesorio de entradas para encoder incremental
(ver manual del CFW900-ENC-01). Si las sefales estan correctas, cambie la
conexion de las dos fases de salida entre si. Por ejemplo U y V.

6.5 DATOS PARA CONTACTO CON LA ASISTENCIA TECNICA

Para consultas o solicitacion de servicios es importante tener en manos los siguientes datos:

= Modelo del convertidor.
= Numero de serie y fecha de fabricacion de la etiqueta de identificacion del producto (consulte la Seccion 2.3.1).
m Version de software instalada (consulte o parametro S1.2.1).

= Datos de la aplicacion y de la programacion efectuada.
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6.6 MANTENIMIENTO PREVENTIVO

iPELIGRO!

® Siempre desconecte la alimentacion general antes de tocar cualquier componente eléctrico
asociado al convertidor de frecuencia.

m Pueden existir altas tensiones, incluso tras la desconexion de la alimentacion. Por eso, aguarde por
el menos 10 minutos para la descarga completa de los condensadores de la potencia.

® Siempre conecte la carcasa del equipo al tierra de proteccion (PE) en el punto adecuado para eso.

jATENCION!

Las tarjetas electronicas poseen componentes sensibles a descarga electrostatica. No toque
directamente los componentes nilos conectores. En caso necesario, toque antes la carcasa metdlica
puesta a tierra o utilice pulsera de puesta a tierra adecuada.

No ejecute ningun ensayo de tension aplicada al convertidor: en caso de que eso sea necesario,
consulte a WEG.

Cuando son instalados en ambiente y condiciones de funcionamiento apropiados, los convertidores requieren
pequenos cuidados de mantenimiento. La Tabla 6.3 lista los principales procedimientos e intervalos para
mantenimiento de rutina. La Tabla 6.4 lista las inspecciones sugeridas en el producto cada 6 meses, Después de

puesto en funcionamiento.

Tabla 6.3: Mantenimiento preventivo

Mantenimiento

Intervalo

Instrucciones

Cambio de los ventiladores

Tras 50.000 horas de operacion(’)

Procedimiento de cambio de acuerdo con la
Figura 6.1 y la Figura 6.2

Cambio de la bateria de la tarjeta AUI

Cada 10 afios

Consulte el Capitulo 3

Capacitores
Electroliticos almacenado

“reforming”

Si el convertidor esta
(sin  uso):

Seccion 2.3.1)

Cada afio, contado a partir de la fecha
de fabricacion informada en la etiqueta de
identificacion del convertidor. (consulte la

Alimentar el convertidor con tension entre 208
y 240 Vca monofdsica o trifasica, 50 o 60 Hz,
por 1 hora como minimo. Luego, desenergizar y
esperar un minimo de 24 horas antes de utilizar el
convertidor (reenergizar)

cambio

Convertidor en uso:

Cada 10 afios

Contactar a la asistencia técnica de WEG

(™ Los convertidores son programados en fabrica para control automatico de los ventiladores ( C1.5.1 = 3), de forma que éstos solamente sean
encendidos cuando hay un aumento de la temperatura del disipador. El nimero de horas de operacién de los ventiladores dependerd, por
lo tanto, de las condiciones de operacion (corriente del motor, frecuencia de salida, temperatura del aire de refrigeracion, etc.). El convertidor
registra en el parametro D3.3 el nimero de horas que el ventilador permanecié encendido. Cuando se llegue a 50.000 horas de operacion
del ventilador, la alarma A177 sera indicada en el display de la HMI.

Tabla 6.4: Inspecciones periddicas cada 6 meses

Componente Anormalidad Accidn correctiva
Terminales, conectores Tornillo flojo Apriete
Conectores flojos
Vent_llad_gres/ sistema de Suciedad en los ventiladores Limpieza
ventilacion

Ruido acustico anormal

Ventilador parado

Vibraciéon anormal

Polvo en los filtros de aire de los tableros

Sustituir ventilador. Consultar Figura 6.1 y Figura 6.2
Proceder en la secuencia inversa para montaje de
un nuevo ventilador

Verificar conexiones de los ventiladores

Tarjeta de circuito impreso Acumulacion de polvo, aceite, humedad, etc. | Limpieza
Olor Sustitucion
Modulo d.e potencia/conexiones Acumulacion de polvo, aceite, humedad, etc. | Limpieza
de potencia
Tornillos de conexion flojos Apriete
andgngadores .d(.el Link DG Decoloracion/ olor / pérdida electrdlito Sustitucion
(Circuito intermediario)
Valvula de seguridad expandida o rota
Dilatacion de la carcasa
Resistor de potencia Perdida de color Sustitucion
Olor
Disipador Acumulacion de polvo Limpieza
Suciedad
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6.7 INSTRUCCIONES DE LIMPIEZA

Cuando sea necesario limpiar el convertidor, siga las instrucciones de abajo:
Sistema de ventilacion:

m Seccione la alimentacion del convertidor y aguarde 10 minutos.
m Remueva el polvo depositado en las entradas de ventilacion, utilizando un cepillo plastico o una franela.

= Remueva el polvo acumulado sobre las paletas del ventilador utilizando aire comprimido.
Tarjetas electrénicas:

= Seccione la alimentacion del convertidor y aguarde 10 minutos.
= Retire la tapa plastica conforme es presentado en el Capitulo 3.

®m Remueva el polvo acumulado sobre las tarjetas, utilizando un cepillo antiestatico y/o una pistola de aire
comprimido ionizado.

= Utilice siempre pulsera de puesta a la tierra.

Para remocion y reinstalacion del ventilador, siga los pasos presentados en la Figura 6.1 y en la Figura 6.2.

@

(a) Liberacion de las trabas (b) Remocion del ventilador (c) Desconexidn del cable

Figura 6.1: Remocion del ventilador del disipador

)

(a) Conexidn del cable (b) Encaje del ventilador

Figura 6.2: Instalacion del ventilador

CFW900 | 97



=

ACCESORIOS

7 ACCESORIOS

7.1 LISTA DE ACCESORIOS

Los accesorios son recursos de hardware que pueden ser adicionados al convertidor para expandir las posibles
aplicaciones del producto. De esa forma, todos los modelos de la linea CFW900 pueden ser equipados con
accesorios listados en la Tabla 7.1 y pueden ser intercambiables entre todas los tamafios con excepcion de los
kits de grado de proteccion (UL type 1 e IP21).

Tabla 7.1: Accesorios disponibles

itemWEG Nombre | Descripcion
Accesorios de control para instalacién en los slots A a G Slots
ocupados
15691379 CFW900-CCAN-W®) Médulo de interfaz CAN (CANopen/DeviceNet) 1
15691256 CFW900-ENC-01 Modulo para conexién de encoder incremental con sefial de hasta 310 kHz 1
16691117 CFW900-10AI-01 Mddulo con 3 entradas analdgicas y 2 salidas analdgicas aisladas 1
15691249 CFW900-10D-01 Mddulo con 8 entradas digitales aisladas y 8 salidas digitales aisladas 1
15691251 CFW900-REL-01 Mddulo con 3 salidas digitales a relé (1 unidad suministrada de forma estandar) 1
15691253 CFW900-TEMP-01 Modulo con 6 entradas aisladas para sensores del tipo PTC/PT100/PT1000 1
HMI individual, marco y cables para HMI externa
15691113 CFW900-HMI-BLT HMI con interfaz bluetooth (Individual)(estandar para opcién B)©®
15690771 CFW900-HMI HMI (Individual)®
15756246 CFW900-RHMIF Kit marco para HMI remota (grado de proteccion IP65/ UL Type 12)
15692985 CFW900-CCHMIRO1M | Cable serial para HMI remota 1 m
15693038 CFW900-CCHMIR02M | Cable serial para HMI remota 2 m
156693040 | CFW900-CCHMIRO3M | Cable serial para HMI remota 3 m
15693042 CFW900-CCHMIR05M | Cable serial para HMI remota 5 m
15693044 CFW900-CCHMIRO7M Cable serial para HMI remota 7,5 m
15693045 CFW900-CCHMIR10M Cable serial para HMI remota 10 m
Diversos
15692737 CFW900-4SLOTS Backplane con 4 slots (A a D) para la conexion de accesorios (suministrado de forma estandar)
15692736 CFW900-7SLOTS Backplane con 7 slots (A a G) para la conexiéon de accesorios
15756311 CFWO00-KN1A Kit Nema1 para el tamafio A )
15757498 CFW900-KN1B Kit Nema1 para el tamafio B*
15757502 CFW900-KN1C Kit Nema1 para el tamafio C )
15757538 CFW900-KN1D Kit Nema1 para el tamafio D )
15757540 CFW900-KN1E Kit Nema1 para el tamafio E )
16240897 CFWQ9O00-IP21A Kit IP21 para el tamafio A ©
16241128 CFW900-1P21B Kit IP21 para el tamafio B ©)
16241129 CFW900-1P21C Kit IP21 para el tamafio C ©)
16241130 CFW900-1P21D Kit IP21 para el tamafio D ©)
15757541 CFW900-IP21E Kit IP21 para el tamafio E
16352814 CFW900-SDC Tarjeta MicroSD 8GB con temperatura industrial

() | os accesorios de control pueden ser instalados en cualquier slot disponible. Salvo excepciones explicitamente listadas, pueden ser
utilizados hasta 7 accesorios del mismo tipo.

@ 360 es posible utilizar un médulo de comunicacion CFW900-CCAN-W por convertidor.

®) Para conexion de la HMI remota debe ser utilizado cable D-Sub9 (DB-9) macho y hembra con conexiones conector a conector. Largo
maximo conforme Tabla 8.10.

@) Para méas detalles consulte los items 8.5.8 y 8.5.9.

) Para més detalles consulte los items 8.5.6 y 8.5.7.

Tabla 7.2: Consumo del accesorios

Modelo Consumo (Iacc,n)V

CFW900-CCAN-W 0,00A
CFW900-ENC-01 0,20A
CFW900-I0AI-01 0,10A
CFW900-10D-01 0,00A
CFW900-REL-01 0,05A
CFW900-TEMP-01 0,05A
(M “n” indica el slot en el cual el accesorio serd
conectado.
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7.2 SUSTITUCION DEL BACKPLANE

Los accesorios de control son montados en los slots del backplane. Los slots son intercambiables, ya que cualquier
accesorio puede ser montado en cualquier slot y en cualquier cantidad (con excepcidn de los accesorios de redes
de comunicacion, que son limitados a uno por convertidor). De forma estandar el CFW900 es suministrado con el
backplane CFW900-4SLOTS, que permite la instalacion de hasta 4 accesorios (slots A a D). Es posible sustituir
el CFW900-4SLOTS por el CFW900-7SLOTS, que expande la conexidn hasta 7 accesorios, siguiendo los pasos
de la Figura 7.1.

(a) Presione la presilla que sujeta el CFW900-4SLOTS (b) Tire del CFW900-4SLOTS conforme es indicado y
retirelo del producto

(c) Posicione el CFW900-7SLOTS conforme es (d) Asegurese del correcto trabamiento del CFW900-
mostrado en la figura y empujelo en el sentido 7SLOTS
apuntado

Figura 7.1: Cambio del CFW900-4SLOTS por el CFW900-7SLOTS

7.3 INSTALACION DEL ACCESORIO DE CONTROL

Los accesorios de control son incorporados de forma simple y rapida al convertidor usando el concepto "Plug
and Play”. Estos pueden ser solicitados separadamente, y serdn enviados en embalaje propio conteniendo los
componentes y manuales con instrucciones detalladas para su operacion y programacion. Cuando un accesorio
es conectado al convertidor, el circuito de control identifica el modelo e informa el cédigo del accesorio conectado.
Estos deben solamente ser instalados o alterados con el convertidor sin tensién, siguiendo los pasos presentados
abajo y ejemplificados en la Figura 7.2.

—_

. Retire la HMI de la parte frontal del convertidor.

Retire los dos tornillos y desencajar la tapa frontal.

Encaje el accesorio en uno de los slots disponibles en el backplane. (A)

Fije el tornillo de puesta a tierra. (B)

Realice las conexiones en el conector plug-in y encajelo en el accesorio. (C)

Conecte el blindaje del cable en la chapa de puesta a tierra, utilizando abrazaderas metélicas. (D)

N o M 0N

Pegue las etiquetas de identificacion (suministradas con el backplane) en el accesorio y en el conector plug-in.
E)
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8. Recoloque la tapa frontal y la HMI.

9. Energice el CFW900 y verifique si el accesorio fue identificado correctamente en el parametro S1.4.n.1, donde

[Pl

n” indica el slot en el cual el accesorio fue conectado.

Iy
AL

A _
£l =
(!
":!;' =

o

Figura 7.2: Instalacion del accesorio
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8 ESPECIFICACIONES TECNICAS

8.1 DATOS DE POTENCIA DEL CONVERTIDOR

8.1.1 Entrada

Tabla 8.1: Caracteristicas de entrada del convertidor

Cadigo inteligente del convertidor - items ”IV” y ”V”

B2 T2 T4
Sufijo n° de fases y tension nominal
Alimentaciéon CA
Numero de fases (entrada) 103 3 3

Tensién nominal de entrada (Vin)

200 ... 240 Vrms

Tam A, By C: 200...240 Vrms
Tam Dy E: 208...240 Vrms

380...480 Vrms

Tolerancia de la tension de entrada

-15% +10%

Tam A, By C: -15% +10%
TamDyE: -15% +10% ()

-15% +10%

Frecuencia de entrada

50/60 Hz (rango: 48 ... 63 Hz)

Desequilibrio entre fases

<3 % entre las tensiones de linea

Sobretensiones / transientes

Categoria Ill (EN 61010 / IEC 61800-5-1 / UL 61800-5-1)

Corriente nominal de entrada

- Alimentacion trifasica 1,1 x lo,nom lo,nom lo,nom
- Alimentacién monofasica 2,06 x lo,nom - -
Factor de potencia del convertidor para condicion nominal

ND @

- Alimentacion trifasica 0,77 0,93 0,93
- Alimentacién monofasica 0,70 - -
Factor de desplazamiento del convertidor (cos phi) >0,98

Distorsion armonica de la corriente de entrada (THDi)

< 42 % para 75 a 100 % de lo,nom ©

Numero maximo de energizaciones (conexiones en la red)

Méximo 1 por minuto

Tipos de red de alimentacion ¢

Tamano A: TT / TN/ IT (Excepto puesto a tierra por resistor) - slash voltage
Tamafos B, C, D, E: TT/ TN/ IT / Delta puesto a tierra - straight voltage

Eficiencia (Clase de eficiencia) ©

IE2 (IEC 61800-9-2 / EN 50598-2)

Alimentacién CC © ()

Rango de tension de entrada (Vdc)

229....400 Vcc

Tam A, By C: 229....400 Vcc
Tam Dy E: 252...400 Vcc

436...800 Vcec

Corriente nominal de entrada

1,15x lo,nom

() Para la tensién de entrada en el rango 208 < Vin < 220 Vims la tolerancia negativa es del -10 %.
@ Para valores de la THDI de entrada del convertidor, favor contactar a WEG.
@) Valor tipico. Valido solamente para redes de alimentacién balanceadas.

) Para operacién en redes IT o puesta a tierra por alta impedancia deben ser seguidas las orientaciones de puesta a tierra, conforme Seccién

3.2.4.1.

) Los niveles de eficiencia por modelo pueden ser consultados en la aplicacion "WEG Ecodrive”disponible para dispositivos Android e iOS.
) Para alimentacion CC debe ser utilizado circuito de precarga externo. Excepcion: en los convertidores CFW900 Tam A, By C es posible
conectar el terminal "+"de la fuente CC en el borne DC+ y el terminal ”-” en los bornes R/L1/L y S/L2/N. En ese caso no es necesario utilizar

precarga externa.

() Para aplicaciones con Link DG comun, favor consultar a WEG.
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8.1.2 Salida

Tabla 8.2: Caracteristicas de salida del convertidor

Cadigo inteligente del convertidor - items "IV’ y ”V”

" .. . B2 T2 T4
sufijo n° de fases y tensién nominal

Saida del convertidor

Tension de salida

-Alimentacion CA monofésica 0..Vin-5%

-Alimentacion CA trifasica 0..Vin-2%

-Alimentacion CC 0..Vdc/1,38

0a 500 Hz p/ Tam. A...D )
0a250 Hzp/ Tam. E™M

Corriente Nominal de salida lo,nom (conforme Tablas 8.5, 8.6, 8.7 y 8.8)

Frecuencia de conmutacion

Frecuencia de salida

Tam A...D: 4 kHz
i @ 4 kH
Nominal (fsw,nom) z Tam E: 2 KHz
Tam A...D: 1,5...16 kHz
juste G 1...16 kH '
Rango de ajuste 6 kHz Tam E: 1.8 KHz
Largo del cable maximo
-Sin necesidad de usar reactancia de salida 200 m (por encima de 100 m es necesario usar modulacién PWM para cables largos) ¢
-Con reactancia de salida 500 m
-Con filtro senoidal en la salida del convertidor 5000 m

Largo del cable del motor para cumplir
la norma IEC 61800-3:2017

() Ese rango de variacion de la frecuencia de salida es valido considerandose los ajustes de fabrica (gj: frecuencia de conmutacidn nominal).
Es posible operar con frecuencias de salida mayores, limitadas a 1000 Hz, no obstante, se debe aumentar la frecuencia de conmutacion
nominal. En esos casos, WEG debe ser consultada.

@ |a frecuencia de conmutacién puede ser automaticamente reducida en funcién de sobrecarga en la salida del convertidor, temperatura
ambiente alta, obstruccion en la circulacion de aire por el disipador y/u operacion con frecuencia de salida baja.

@) Para operacién con frecuencia de conmutacidn mayor que la frecuencia de conmutacién nominal (fsw,nom) es necesario aplicar reduccion
en la corriente de salida conforme Figura 8.3.

@) Ajustable en pasos de 0,1 kHz.

) E| tipo de modulacién puede ser modificado en el pardmetro C1.4.1.

0 ... 200 m (blindado conforme IEC 60034-25)

8.1.3 Caracteristicas Generales

Tabla 8.3: Caracteristicas generales del convertidor

Cadigo inteligente del convertidor - items "IV’ y *V”

B2 T2 T4
Sufijo n° de fases y tension nominal

Frenado Reostatico

Tam A, By C: si, incluido en la version estandar
Tam Dy E: opcional, modelos con sufijo DB
Filtro RFI Categorfa C3, incluido en la version estandar

IGBT de frenado ( Si, incluido en la version estandar

() |_as especificaciones de corriente maxima de frenado y resistencia minima del resistor deben ser consultados en la Tabla 3.8.
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8.1.4 Caracteristicas Ambientales y Mecanicas

Tabla 8.4: Caracteristicas ambientales y mecanicas del convertidor

Cadigo inteligente del convertidor - item ”lI” A B c D E
Sufijo (tamafio del gabinete del convertidor)
Temperatura ambiente maxima de operacion
sin reduccion de la corriente de salida
-Parte trasera (1) 50°C 50°C 50°C 50°C 45°C
-Parte delantera ©) 60°C 60°C 60°C ¥ 60°C @ 60°C
Temperatura ambiente maxima de operacion
con reduccion de la corriente de salida
-Parte trasera (1@ 60°C
-Parte delantera ©) 60°C
Temperatura ambiente minima de operacion -10°C
Umidade 5 ... 95 % sin condensacion
Grado de contaminacion 2 (EN 50178 / IEC 61800-5-1 / UL 61800-5-1)
Grado de proteccion
-Parte trasera IP55 / UL type 12
Parte delantera:
-Inversores con sufijo "20” IP20 / open chassis
-Inversores con sufijo "21” o inversores .
con sufijo "20” con Jkit P21 P21/ open chassis
-Inversores con sufijo "N1” o inversores
. ) . UL type 1

con sufijo "20” con kit UL tipo 1
HMI instalado en chapa con
el kit CFWQOO—RHMIIE) IPeS /UL type 12

. Nominal: 1000 m
Altitude Maxima: 4000 m con factor de reduccion

Caudal del ventilador del disipador en el
punto de funcionamiento

CFM 20 40 130 190 270
I/s 9 19 61 90 127
me3/min 0,6 1,1 3,7 5,4 7,6
Cableado soportado en los terminales de alimentacion

. Cable con Cable con
-min (Mm2/AWG) 0,5/20 0,5/20 0,5/20 torminal M8 torminal M10
“max (MM/AWG) 6/10 16/6 35/2 de largura de largura

maxima 24mm | maxima 30mm

Peso (kg / Ib) 45/99 | 10,0/22,0 | 20,5/45,2 33,56/73,8 63,5/ 140,0
RoHS Sim
Conformal coating
-Inversor en configuracion estandar 3C2 (IEC 60721-3-3:2002)
-Inversor con sufijo "HEC” 3C3 (IEC 60721-3-3:2002)

() Temperatura de entrada del aire del disipador.

@ Sj las dos partes del inversor estan en el mismo entorno, esta es la temperatura méxima alrededor del inversor.

®) Si las dos partes del inversor estan instaladas en carcasas diferentes (montaje con brida), ésta es la temperatura maxima alrededor de la
parte delantera del inversor.

@) Excepcidn: los modelos CFW900C74P0T4 y CFW900D0146T4 que tienen una especificacion de 55 °C. Para el funcionamiento por encima
de 55 °C es necesario aplicar una reduccion del 2 %/°C.
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8.1.5 Caracteristicas de Corriente, Motores y Pérdidas

Tabla 8.5: Caracteristicas de corriente, potencia y pérdidas para las lineas B2 y T2 y régimen de sobrecarga "ND”

CFW900A04P6B2 4,6 1,5 11 1,5 1 34 1,8 4,4%
CFW900A06P0B2 6 2 1,5 2 1 1,5 96 39 2,4 4,1%
CFW900A07P5B2 7,5 2 1,5 3 2 2 109 41 3,0 3,7 %
CFW900A10P0B2 10 3 2,2 3 2 3 127 46 4,0 3,2%
CFW900A04P6T2 4,6 1,5 11 1,5 1 1 70 30 1,8 3,9 %
CFW900A06P0T2 6 2 1,5 2 1 1,5 84 32 2,4 3,5%
CFW900A07P5T2 7,5 2 1,5 3 2 2 92 34 3,0 3,1%
CFW900A10P6T2 10,6 3 3 3 3 3 111 36 4,2 2,7%
CFW900A13P0T2 13 4 3 5 3 3 130 39 52 2,6%
CFW900A19P0T2 19 6 5,5 7,5 5 5 168 45 7,6 2,3%
CFW900B26P0T2 26 10 7,5 10 7,5 7,5 251 64 10,4 2,5%
CFW900B34P0T2 34 12,5 9,2 10 10 10 315 75 13,6 2,4%
CFW900B45P0T2 45 15 11 15 10 15 420 90 17,9 2,4 %
CFW900C56P0T2 56 20 15 20 15 20 538 114 22,3 2,5%
CFW900C70P0T2 70 25 18,5 25 20 25 627 128 27,9 2,3%
CFW900C80P0T2 80 30 22 30 25 30 710 142 31,9 2,3%
CFW900D0110T2 110 40 30 40 30 40 956 172 43,8 22%
CFW900D0135T2 135 50 37 50 40 50 1192 208 53,8 2,3%
CFW900D0150T2 150 60 45 60 50 50 1363 233 59,8 2,3%
CFW900E0172T2 172 60 55 75 60 60 1629 300 68,5 2,4%
CFWO900E0195T2 195 75 55 75 60 75 1897 337 77,7 2,5%
CFW900E0250T2 250 100 75 100 75 100 2375 402 99,6 2,4%

() Clasificacion de eficiencia del convertidor: ver item 8.1.1. Pérdidas del convertidor en los otros 7 puntos de operacién especificados por
la norma IEC 61800-9-2: ver documento especifico sobre Directiva Ecodesign. Para obtener pérdidas para diferentes motores utilizar la
aplicacion WEG Ecodrive.

@ valores de potencia nominal definidos con base en la corriente nominal de los motores WEG de las tensiones informadas. En el item 8.1.4
es informada la temperatura ambiente méaxima del convertidor considerada para eleccién del motor.
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Tabla 8.6: Caracteristicas de corriente, potencia y pérdidas para las lineas B2 y T2 y régimen de sobrecarga "HD”

CFW900A04P6B2 4,6 1,5 11 1,5 1 1,8 4,4%
CFW900A06P0B2 6 2 1,5 2 1 1,5 96 39 2,4 4,1 %
CFW900A07P5B2 7,5 2 1,5 2 2 109 41 3 3,7%
CFW900A10P0B2 10 3 2,2 3 2 3 127 46 4 3,2%
CFW900A04P6T2 4,6 1,5 11 1,5 1 1 70 30 1,8 3,9 %
CFW900A06P0T2 5 1,5 1,5 2 1 1 73 31 2 3,7%
CFW900A07P5T2 6,8 2 1,5 2 1,5 2 85 33 2,7 3,2%
CFW900A10P6T2 9,6 3 2,2 3 2 3 102 35 3,8 2,7%
CFW900A13P0T2 1 3 3 3 3 3 111 37 4,4 2,6%
CFW900A19P0T2 16 5 4 5 3 5 143 42 6,3 2,3%
CFW900B26P0T2 22 7,5 5,5 7,5 5 7,5 212 59 8,7 2,5%
CFW900B34P0T2 28 10 7,5 10 7,5 10 260 67 1.1 2,4 %
CFW900B45P0T2 35 12,5 9,2 10 10 10 320 76 13,9 2,3%
CFW900C56P0T2 47 15 11 15 15 15 447 103 18,7 2,4%
CFW900C70P0T2 59 20 15 25 15 20 523 115 23,5 2,3%
CFW900C80P0T2 70 25 18,5 30 20 25 614 129 27,9 22%
CFW900D0110T2 92 30 22 30 30 30 784 148 36,6 22%
CFW900D0135T2 110 40 30 40 30 40 942 172 43,8 22%
CFW900D0150T2 124 50 37 50 40 40 1081 192 49,4 2,2%
CFW900E0172T2 150 60 45 60 50 50 1391 267 59,7 2,4 %
CFW900E0195T2 160 60 45 60 50 60 1497 281 63,7 2,4%
CFW900E0250T2 211 75 55 75 75 75 1934 342 84 2,4%

() La potencia disipada para dimensionamiento del tablero debe ser considerada la misma especificada para régimen de sobrecarga ND
conforme Tabla 8.5.

@ valores de potencia nominal definidos con base en la corriente nominal de los motores WEG de las tensiones informadas. En el item 8.1.4
es informada la temperatura ambiente maxima del convertidor considerada para eleccion del motor.
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Tabla 8.7: Caracteristicas de corriente, potencia y pérdidas para la linea T4 y régimen de sobrecarga "ND”

CFW900A02P8T4 2,8 1,5 11 1,5 2 1 66 30 1,9 3,5%
CFW900A03P6T4 3,6 2 1,5 2 2 2 72 31 2,5 2,9%
CFW900A04P8T4 4,8 3 2,2 3 3 3 90 33 3,3 2,7%
CFW900A06P5T4 6,5 3 3 4 5 4 110 36 4,5 2,5%
CFW900A09P6T4 9,6 6 4 6 7,5 5 145 42 6,7 22%
CFW900A14P0T4 14 7,5 7,5 10 10 10 201 48 9,7 2,1%
CFW900A17P0T4 17 10 7,5 12,5 10 10 236 54 11,8 2,0%
CFW900B26P0T4 26 15 i 20 20 15 366 82 18,0 2,1%
CFW900B33P0T4 33 20 15 25 25 20 409 87 22,9 1,8%
CFW900B39P0T4 39 25 18,5 30 30 25 473 97 27,0 1,8%
CFW900C50P0T4 50 30 22 40 40 30 671 133 34,6 2,0%
CFW900C62P0T4 62 40 30 50 50 40 727 143 43,0 1,7%
CFW900C74P0T4 74 50 37 60 60 50 844 161 51,3 1,7%
CFW900D96P0T4 96 60 45 75 75 75 1132 195 66,5 1,8%
CFW900D0124T4 124 75 55 100 100 100 1408 233 85,9 1,7%
CFW900D0146T4 146 100 75 125 125 100 1656 271 101,2 1.7%
CFW900E0172T4 172 125 90 125 150 125 1789 333 119,2 1,6 %
CFW900E0203T4 203 150 110 150 175 150 2170 384 140,6 1,6 %
CFW900E0242T4 242 175 132 200 200 200 2504 428 167,7 1,5%

() Clasificacién de eficiencia del convertidor: ver item 8.1.1. Pérdidas del convertidor en los otros 7 puntos de operacién especificados por
la norma IEC 61800-9-2: ver documento especifico sobre Directiva Ecodesign. Para obtener pérdidas para diferentes motores utilizar la
aplicacion WEG Ecodrive.

@ valores de potencia nominal definidos con base en la corriente nominal de los motores WEG de las tensiones informadas. En el item 8.1.4
es informada la temperatura ambiente maxima del convertidor considerada para eleccion del motor.

106 | CFW900



e

ESPECIFICACIONES TECNICAS

Tabla 8.8: Caracteristicas de corriente, potencia y pérdidas para la linea T4 y régimen de sobrecarga "HD”

Régimen de sobrecarga HD: Datos de pérdidas del

110 % por 60s con intervalo de 5min convertidor conforme
150 % por 3s con intervalo de 5min Potencia dissipada IEC61800-9-2 (1)

para ..
Modelo del Motor tipico @ dimgnsionamento 20;32::: i
i Corriente el tablero (EIC Pérdidas en la
convertidor de salida nominal | condicién nominal
f /
MOMINAL gOVIGOHz | 400V/S0Hz | 440V/6OHz | 460V/GOHz  NEG | Comvertidor Pame o0, | Poténciaaparente
260V completo frontal
lo,nom (HD) Pnom Pnom P,nom P,nom P,nom PL(inv) PL(inv2) So pL(90,100)
[Arms] [cV] [kw] [hp] [hp] [hp] w] w] [kVA] [%]

CFW900A02P8T4 2,4 1 11 1,6 1,56 1 60 29 1,6 3,6 %
CFW900A03P6T4 2,8 1,5 11 1,5 2 1 61 30 1,9 3,2%
CFW900A04P8T4 3,9 2 1,5 2 3 2 76 31 2,7 2,8%
CFW900A06P5T4 53 3 2,2 3 3 3 92 34 3,7 2,5%
CFW900A09P6T4 8 4 3 5 5 5 122 39 5,5 22%
CFW900A14P0T4 12 6,0 55 7,5 7,5 7,5 172 45 8,3 21%
CFW900A17P0T4 17 7,5 7,5 12,5 10 10 236 54 11,8 2,0%
CFW900B26P0T4 21 12,5 11 12,5 15 15 307 74 15,2 21%
CFW900B33P0T4 28 12,5 1 20 20 20 342 79 19,4 1,8%
CFW900B39P0T4 33 20 15 20 25 20 397 87 22,8 1,8%
CFW900C50P0T4 40 20 18,5 20 30 30 540 118 28,4 2,0%
CFW900C62P0T4 50 20 22 20 40 30 580 124 34,6 1,7%
CFW900C74P0T4 62 40 30 40 50 40 708 146 42,9 1,7%
CFW900D96P0T4 75 50 37 60 60 50 862 158 51,9 1,7%
CFW900D0124T4 1038 60 55 75 75 75 1162 198 71,4 1,7%
CFW900D0146T4 124 75 55 75 100 100 1379 232 85,9 1,7%
CFW900E0172T4 146 100 75 125 125 100 1500 297 101,2 1,5%
CFW900E0203T4 161 100 90 125 125 125 1609 311 108,1 1,5%
CFW900E0242T4 190 125 90 150 150 150 1908 350 131,6 1,5%

() La potencia disipada para dimensionamiento del tablero debe ser considerada la misma especificada para régimen de sobrecarga ND
conforme Tabla 8.7.

@ valores de potencia nominal definidos con base en la corriente nominal de los motores WEG de las tensiones informadas. En el item 8.1.4
es informada la temperatura ambiente maxima del convertidor considerada para eleccion del motor.

La curva de régimen de sobrecarga admitida para los convertidores de la linea CFW900 son presentadas en la
Figura 8.1.

{ATENCION!
Aplicar como maximo una sobrecarga cada cinco minutos.

Régimen ND Régimen HD
160% \ 240% L
150% \ 220% —l
200%
140% ) \\
9 \ X 180% N
o S Ty
= 130% \ = N
£ ° £ N
o o 0
2 N _2160% ~
120% N Nl
\\ 140% . —
\
110% o —
~— 120%
100% 100%
0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 110 120
t(s) t(s)

Figura 8.1: Sobrecarga admitida

8.2 DEFINICIONES DE FACTORES DE REDUCCION

8.2.1 Introduccion

Este item del manual trata de las reducciones que deben ser consideradas en el dimensionamiento del convertidor.
En los casos en que es necesario utilizar mas de un factor de reduccion de la corriente de salida se debe multiplicar
los factores, conforme la ecuacion de abajo:
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FD = FDta * FDfsw * FDal * FDotros

Donde,

= FD es el factor de reduccion total
m FDta es el factor de reduccion debido a la temperatura ambiente del convertidor;
m FDfsw es el factor de reduccién debido a la frecuencia de conmutacion ajustada por el usuario;

m FDotros es el factor de reduccion debido a otros factores.

8.2.2 Factor de reduccion de acuerdo con la Temperatura Ambiente (FDta)

La temperatura nominal de operacién del CFW900 es de -10 °C a 50 °C en los modelos de los tamanos A ...Dy
de -10 °C a 45 °C en los modelos del tamario E, sin necesidad de reduccion de la corriente de salida (Ta,nom= 50
°C para Tam A ... Dy Ta,nom= 45 °C para Tam E). Esto es valido considerandose el ajuste estandar de fabrica del
convertidor (frecuencia de conmutacion nominal y funcion de gestion térmica habilitada) ). La funcion de gestion
térmica protege el convertidor durante sobrecargas, a través de un control inteligente que limita la temperatura
maxima de los IGBTs. En caso de que no sea posible operar con frecuencia de conmutacion menor a la nominal,
durante sobrecargas, se debe deshabilitar la funcion de gestion térmica y se debe considerar que la temperatura
maxima del convertidor es de 40 °C. La temperatura maxima del convertidor también es 40 °C cuando se desea
utilizar frecuencia de conmutacién mayor a la nominal.

() Esto también es vdlido para cuando la frecuencia de conmutacion es ajustada en un maximo de 2 kHz para los tamafios A ... Dy 1,5 kHz

para el tamafio E. En ese caso, la temperatura ambiente maxima del convertidor independe de la funcidn de gestion térmica del convertidor.

Es posible operar el CFW900 con temperatura ambiente por encima de la nominal, aplicandose reduccién de
corriente, conforme Figura 8.2. La temperatura ambiente maxima de operacion esta especificada en el item 8.1.4
de este manual.
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Mecani A 5 Mec A..D
ecdnicas A ... =
Ta (°C) fsw = fsw >
110% fswnom= | ¢y nom (2
4kHz W
-10 100% 100%
100% -5 100% 100%
0 100% 100%
oo 5 100% 100%
B 10 100% 100%
- —— fow = fow,nom=
s k™ 15 100% 100%
S 8o% . 20 100% 100%
— fsw > fsw,nom
25 100% 100%
30 100% 100%
70% 35 100% 100%
40 100% 100%
cox 45 100% 95%
-10 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 50 100% 90%
260 55 90% 81%
60 80% 72%
Mec E
Mecanica E fsw =
Ta (°C) fsw >
110% fsw,nor(r11)= fsw,nom
2 kHz '
-10 100% 100%
100% -5 100% 100%
0 100% 100%
 oon 5 100% 100%
g - ) 10 100% 100%
£ — fsw = fsw,nom=
s 2kHz @ 15 100% 100%
S g% 20 100% 100%
—— fow > fow,nom |
25 100% 100%
30 100% 100%
70% 35 100% 100%
40 100% 100%
so 45 100% 95%
-10 10 15 20 25 30 35 40 45 50 55 60 50 90% 86%
Ta () 55 80% 76%
60 70% 67%

(™ Con funcidn de gestién térmica del convertidor habilitada (si estd deshabilitada ver nota (2) a seguir) o con fsw < 2 kHz para tamafios
A...Dy con fsw < 1,5 kHz para el tamano E (en ese caso independe de la funcion de gestion térmica del convertidor).
@ También se debe utilizar esa curva cuando fsw = fsw,nom y la funcién de gestién térmica del convertidor esté deshabilitada.

Figura 8.2: Reduccion de la corriente en funcion de la temperatura ambiente (note que la reduccion de corriente también depende de la

frecuencia de conmutacion (fsw) ajustada en el parametro C1.3.1 (Frecuencia Conmutacion Usuario))

8.2.3 Factor de reduccion de acuerdo con la Frecuencia de Conmutacion (FDfsw)

La frecuencia de conmutacion nominal y maxima del CFW900 son definidos en el item 8.1.2. Es posible operar con
frecuencia por encima de la nominal, limitado a la frecuencia maxima, no obstante, en esos casos es necesario

aplicar reduccion en la corriente nominal, conforme es presentado en la Figura 8.3.
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fsw (kHz) Mec A...C Mec D Mec E

100% 1,5 100% 100% 100%

2 100% 100% 100%

3 100% 100% 93%

80% 4 100% 100% 87%

6 88% 83% 75%

8 60% 8 75% 66% 64%

E MecA...C 10 68% 62% -

o Mec D 12 60% 58%
40% MecE 14 53% 51%
16 45% 44%

20%

0%
15 2 3 4 6 8 10 12 14 16

fsw (kHz)

Figura 8.3: Reduccidn de la corriente en funcidn de la frecuencia de conmutacion en la condicion estandar de fabrica del convertidor

En algunos modelos de la linea CFW900 no es posible seguir la curva de derating presentada en la Figura 8.3. En
estos casos se debe utilizar los valores de la Tabla 8.9.

En caso de que no sea posible operar con frecuencia de conmutacion menor que la nominal, durante sobrecargas,
se debe deshabilitar la funcion de gestién térmicay, en estos casos, solamente para los modelos informados, los

valores de reduccion seran conforme o presentado en la Tabla 8.9.

Tabla 8.9: Reduccion de la corriente en funcion de la frecuencia de conmutacion

900E0203T4
900E0242T4

fsw,nom Gestion
kHz] térmica

1 DM NP NP NP

1,5 DM 100 % 100 % 100 % 100 %
Habilitado 100 % 100 % 100 % 100 %

CFW900B45P0T2
CFW900B26P0T4
CFW900C80P0T2
CFW900C50P0T4
CFW900D0150T2
CFW900D0146T4

S
S
©
-
o
S
R

2 Deshabilitado | 100% | 100% | 100% 94 %
. Habilitado 100% | 100% | 100% 87 %
Deshabilitado | 98 % 97 % 98% 87 %
p Habilitado 100% | 100% | 100% 80 %
Deshabilitado | 96 % 94 % 97 % 80 %
6 DM 84 % 84 % 83% 65 %
8 DM 72 % 75% 70% 50 %
10 DM 65 % 67 % 63 % NP@
12 DM 58 % 60 % 57 % NP@)
14 DM 50 % 53 % 50 % NP@
16 DM 43 % 46 % 43% NP@)

M |ndiferente.
@ No se permite.

8.2.4 Factor de reduccion de acuerdo con la Altitud del Local de Instalacion

La altitud maxima de operacion es de hasta 1000 metros en condiciones nominales.
De 1000 m a 4000 m: aplicar reduccion de la corriente nominal de 1 % para cada incremento de 100 m (este es

el factor de reduccion FDal).

De 2000 m a 4000 m:; ademas de aplicar el factor de reduccion de corriente como es mencionado arriba, se torna
necesario reducir la tension de alimentacion rms maxima del convertidor (240 V para modelos 220...240 V y 480

V para modelos 380...480 V) de 1,1 % para cada 100 m por encima de 2000 m.

La Figura 8.4 ilustra de forma grafica las especificaciones de reduccion de corriente de salida y la tensidn de
alimentacion de acuerdo con la altitud.
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110%

100%

90%

80%

70%

Factor de reduccion (%)

60%

50%

500

1000

1500

2000 2500 3000 3500 4000
Altitud  (m)

lo,nom
(%)
Vin
(%)

Altitud
(m)

lo,nom

(%)

Vin
(%)

100%

100%

500

100%

100%

1000

100%

100%

1500

95%

100%

2000

90%

100%

2500

85%

95%

3000

80%

89%

3500

75%

84%

4000

70%

78%

Figura 8.4: Reduccion de la corriente en funcion de la altitud de instalacion

8.2.5 Otros Factores de Reduccion

Existen factores relacionados a la aplicacion del convertidor que necesitan reduccidn de la corriente nominal. En
estos casos WEG debe ser consultada.

= Operacion prolongada del convertidor en bajas frecuencias de salidas (<5 Hz).

= Aplicaciones de ciclo repetitivo con alta corriente del motor en bajas rotaciones (gj.
desaceleraciones).

aceleraciones vy

El factor de reduccidn de la corriente debe ajustarse en el parametro C1.4.4 (Reduccidon manual Inom).
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8.3 DATOS DE CONTROL DEL CONVERTIDOR

8.3.1 Especificaciones Generales de Control
Tabla 8.10: Caracteristicas de los circuitos de control
Método Tension impuesta.
= V/f (Escalar).
Tipos de | = WW: control vectorial de tension.
Control = Control vectorial con encoder.
m Control vectorial sensorless (sin encoder).
Motores = Motor de induccion.
Control del soportados = Motor de imanes permanentes.
motor Modulacion = SVPWM gpgoe vector PWM standarld.
= PWM optimizado para cables de salida largos.
.- m Exactitud de la medicion de corriente: 5 % de la corriente nominal.
Mediciones e o )
indicaciones = Resolucion de la velocidad: 1rpm.
m Reloj de tiempo real integrado.
Frecuencia Frecuencia de salida maxima limitada a 500 Hz para los mecanicos A ... Dy
salida 250 Hz para los mecanicos E.
m Sobrecorriente/cortocircuito en la salida.
® Sub./sobretension en la potencia.
Proteccion » Falta de fase.
Seguridad del = Sobretemperatura.
funcional convertidor = Sobrecarga en el motor, en el resistor de frenado y en los IGBTs.
m Falla/Alarma Externa.
m_Cortocircuito fase-tierra en la salida.
Funciones Funciones STO y SS1-t integradas. Consulte el manual de seguridad.

Interfaz Hombre Maquina (HMI)

m 12 teclas: Gira/Para, Sentido de Giro, Jog, Local/ Remoto y botones de
navegacion: Izquierda, Derecha, Arriba, Abajo, Entrar, Volver y Ayuda.

= Display LCD grafico.

m Permite acceso/alteracion de todos los parametros.

= Posibilidad de montaje externo, utilizando:
cable DB9 conector a conector sin blindaje: hasta 20 m;
cable DB9 conector a conector blindado, hasta 100 m.

m Comunicacion con smartphone utilizando Bluetooth (para modelos
equipados con el CFW900-HMI-BLT).

m Comunicacion USB con PC utilizando el WEG WPS.

= Permite alimentacion de la HMI y de la tarjeta de control, a través del puerto
USB para parametrizacion del convertidor sin energizacion de la red o Link
DC

Entrada para tarjeta microSD

® Una entrada para tarjeta microSD.

m Requisitos de la tarjeta:
Tamano maximo 32GB;
Temperatura Industrial (-40 °C a 85 °C);
Sistema de archivo FAT32.

m Funciones diversas: consulte el manual de programacion.
m Tarjeta microSD no incluida.
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8.3.2 Especificaciones de las Entradas y Salidas

Tabla 8.11: Caracteristicas de las entradas y salidas analdgicas y digitales (XC1)

Entrada digital DI1 a D4

= 4 entradas digitales aisladas.

m Nivel bajo: Vdc -3V abV, I<1,5 mA.
= Nivel alto: Vdc > 11V, [>2 mA.

= Corriente: 8mA@24V (Tipico).

= Tension maxima: 30 Vdc.
m_Corriente maxima: 11mA@30Vdc.

Entrada digital DI5 y DI6

m 2 entradas digitales aisladas.

= Nivel bajo: Vdc -3V a bV, I<0,5 mA.

= Nivel alto: Vdc > 15V, [>2 mA.

m Corriente: 10mA@24V (Tipico).

® Tension maxima: 30 Vdc.

m Corriente maxima: 13mA@30Vdc.

® Frecuencia maxima: 32 kHz.

m Entrada para senales de encoder (largo maximo del cable de 3 m).

Entradas analégicas

® 2 entradas analdgicas diferenciales.

m Aisladas de los circuitos de potencia.

= Niveles: -10/0 a 10 V (11 bits + sefial), 0/4 a 20 mA (10 bits).
® Tension maxima: 30 V.

= Corriente maxima: 25 mA.

= Impedancia: 400 kQ (modo tensidn), 250 Q (modo corriente).
m_Tension maxima de modo comun: 10 V.

Salidas digitales

m 2 salidas digitales a transistor (NPN).

m Aisladas de los circuitos de potencia.

= Corriente maxima: 40 mA.

m Protegidas contra cortocircuito para el GND.

m Tension maxima: 24 Vcc.

m Con diodo de rueda libre para la alimentacion de 24 Vcc.
m_Frecuencia maxima: 32 kHz.

Salidas analdgicas

m 2 salidas analdgicas.
= Aisladas de los circuitos de potencia.
m Niveles: 0 a 10 V (12 bits), 0/4 a 20 mA (12 bits).

m Carga: Ry, > 1kQ (modo tension), Ry, < 600§ (modo corriente).

Tabla 8.12: Caracteristicas de las entradas y salidas del modulo de seguridad interno (XC2)

Entrada Digital STO1 y

® Entradas redundantes para sefiales OSSD o sefiales de contacto seco.

STO2
Salida digital de test SP1 m Salidas para alimentacion de contacto seco.
y SP2
Entrada d; 4@gnenta0|on ® Entrada para alimentacion de 24 V 4+ 15 % para el médulo de seguridad interno.

*Para mas detalles, consulte el manual de seguridad.

Tabla 8.13: Caracteristicas del CFW900-REL-01 (XC30)

Salidas a relé

m 2 salidas a relé con contacto NA.

® 1 salida a relé con contacto NA/NF.

® Tension maxima: 30 Vdc, 250 Vac, OVC Il
m Corriente maxima: 2 A.

= Corriente minima: 10 mA@5 Vdc.

m_TVS de 400 V entre los contactos.
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8.3.3 Especificaciones de las Redes de Comunicaciones

Tabla 8.14: Caracteristicas de las redes de comunicacion

RS-485

m Interfaz RS-485 Aislada.
= Protocolo Modbus RTU.

® puede ser utilizada para programacion del convertidor por el software WEG
WPS

Red ethernet dual port

= Dos conectores ethernet RJ-45.

® Tasa de datos 10/100 Mbps con switch dual port integrado.

= Protocolo: Modbus TCP.

m Puede ser utilizada para programacion del convertidor por el software WEG
WPS

8.4 NORMAS CUMPLIDAS Y CERTIFICACIONES

Tabla 8.15: Lista de normas cumplidas y certificaciones del producto

Normas de seguridad

UL61800-5-1 - "Adjustable Speed Electrical Power Drive Systems - Part 5-1: Safety Requirements -
Electrical, Thermal and Energy”.
Nota: “Suitable for Installation in a compartment handling conditioned air”

EN 61800-5-1 - “Safety requirements electrical, thermal and energy”

EN 50178 - “Electronic equipment for use in power installations”

Normas de especificacion

EN 60146 (IEC 146) - “Semiconductor converters”

EN 61800-2 - “Adjustable speed electrical power drive systems - Part 2: general requirements -
Rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems”

Normas de
compatibilidad electromagnética
(EMC)

EN 61800-3 - “Adjustable speed electrical power drive systems - Part 3: EMC product standard
including specific test methods”

EN 55011 - "Limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics of industrial,
scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment”

CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment

EN 61000-4-2 - “Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques -
Sec. 2: electrostatic discharge immunity test”

EN 61000-4-3 - “Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques -
Sec. 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test”

EN 61000-4-4 - “Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques -
Sec. 4. electrical fast transient/burst immunity test”

EN 61000-4-5 - “Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques -
Sec. 5: surge immunity test”

EN 61000-4-6 - “Electromagnetic compatibility (EMC) - Part 4: testing and measurement techniques -
Sec. 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields”

EN 61000-4-11 - “Testing and measurement techniques - Voltage dips, short interruptions and voltage
variations immunity tests”

Normas mecanicas

EN 60529 - “Degrees of protection provided by enclosures (IP code)”

UL 50 - “Enclosures for electrical equipment”

Normas Ecodesign

IEC 61800-9-2 Parts 1 & 2 -"Adjustable speed electrical power drive systems - Ecodesign for power drive
systems, motor starters, power electronics and their driven applications”

Normas de seguridad funcional

EN 61800-5-2 - Adjustable speed electrical power drive systems - Part 5-2: Safety requirements - Functional

EN ISO 13849-1 - Safety of machinery - Safety-related parts of control systems - Part 1: General principles for
design

EN 62061 - Safety of machinery - Functional safety of safety-related control systems

IEC 61508 Parts 1-7 - Functional safety of electrical/electronic/programmable electronic safety-related systems

EN 60204-1 - Safety of machinery - Electrical equipment of machines - Part 1: General requirements

Directivas

Low-Voltage 2014/35/EU

EMC 2014/30/EU

RoHS 2011/65/EU 2015/863/EU
Ecodesign 2009/125/EC

Seguridad funcional 2006/42/EC
Certificaciones

UL e cUL E184430

CE

Seguridad funcional

Certificado TUV Rheinland
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8.5 DATOS MECANICOS

8.5.1 Tamano A

Modelo Peso (massa) kg/lb
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Figura 8.5: Dimensiones para el tamafio A - mm [in]
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8.5.2 Tamaiho B

Modelo Peso (massa) kg/lb
CFW900B 10,0/22,0
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Figura 8.6: Dimensiones para el tamafio B - mm [in]
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8.5.3 Tamano C

Modelo Peso (massa) kg/lb
CFW900C 20,5/45,2
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Figura 8.7: Dimensiones para el tamafio C - mm [in]
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8.5.4 Tamano D

Modelo Peso (massa) kg/lb
CFW900D 33,5/73,8
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Figura 8.8: Dimensiones para el tamafio D - mm [in]
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8.5.5 Tamano E

©28.5[1.12] (3X)

Modelo Peso (massa) kg/lb

CFW900E 63,5/140,0
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Figura 8.9: Dimensiones para el tamafio E - mm [in]
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8.5.6 Tamanos A, By C con kit IP21
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(a) Tamano A con kit IP21 - accesorio "CFW900-IP21A”
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(b) Tamario B con kit IP21 - accesorio "CFW900-1P21B”
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(c) Tamarnio C con kit IP21 - accesorio "CFW900-IP21C”

Figura 8.10: Altura del convertidor con kit IP21 - mm [in]
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8.5.7 Tamanos D y E con kit IP21
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(a) Tamano D con kit IP21 - accesorio "CFW900-IP21D”
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(b) Tamano E con kit IP21 - accesorio "CFW900-IP21E”

Figura 8.11: Altura del convertidor con kit IP21 - mm [in]
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8.5.8 Tamaiios A, By C con kit UL Type 1
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(c) Tamano C con kit UL Type 1 - accesorio "CFW900-KN1C”

Figura 8.12: Altura del convertidor con kit UL Type 1 - mm [in]
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8.5.9 Tamanos Dy E con kit UL type 1
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(a) Tamano D con kit UL Type 1 - accesorio "CFW900-KN1D”
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(b) Tamafio E con kit UL Type 1 - accesorio "CFW900-KN1E”

Figura 8.13: Altura del convertidor con kit UL Type 1 - mm [in]
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