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SZYBKIE ODNIESIENIE DO PARAMETROW KOMUNIKATY O BLEDACH | STANIE

Oprogramowanie: V1.5x
Zastosowanie:

Model:

Numer seryjny:
Odpowiedzialny:

Data:

/

I. TABELA PARAMETROW

Parametr Funkcja Reg:ls(?;lgany lFactor_'y . dnstk Ulzytkou_lnll_(a Strona
P000 Dostep do parametrow 0 do 9999 0 (5) - 15
PARAMETRY TYLKO DO ODCZ °001 do P099
P001 Prad silnika % w SSW-07/SSW-08 0,0 do 999,9 - % 15
P002 Prad silnika % w silniku 0,0 do 999,9 - % 15
~P003 Prad sinika 0.0 do 6553 B A 15
P005 Czestotliwos¢ zasilania 0,0 do 99,9 - Hz 15
P006 Status softstartu 0 =rdy gotowy - - 15
2 = Exx - btagd
3 =ruP - Ramp Up
5 = PASS - By-pass
7 = rdo - Ramp Down
8 = br - Hamowanie
9 =rEv - FWD/REV
10 = JoG - Jog
11 = dly - opdznienie
P630
12 = G.di - ogdine
wylgczenie
P007 Napiecie narzucone przez softstart 0 do 100 - % 15
nad obcigzeniem (%Un)
P011 Pozorna moc wyj$ciowa 0,0 do 999,9 - kVA 15
P012 Status DI1 do DI3 0 = Nieaktywny - - 15
1= Aktywny
P013 Status wyjscia przekaznika RL1iRL2 | 0 = Nieaktywny - - 16
1= Aktywny
P014 Wystapit ostatni btgd E00 do E77 - - 16
P015 Wystapit drugi blad E00 do E77 - - 16
P016 Wystapita trzecia usterka EO0 do E77 - - 16
P017 Wystapita czwarta usterka E00 do E77 - - 16
P020 Rzeczywisty btad 0...99 - - 16
P023 Wersja oprogramowania X.XX - - 16
P030 Prad fazy R 0.0 do 6553 - A 17
P031 Prad fazy S 0.0 do 6553 - A 17
P032 Prad fazy T 0.0 do 6553 - A 17
P050 S_}a_tlL(Js zabezpieczenia termicznego 0 do 250 - % 17
silnika
P081 Temperatura radiatora 10.0 do 110.0 - °C 17
P090 Status kontrolera CAN 0 = Nieaktywny - - 17
1 = Autobaud
2 = Aktywny
interfejs CAN
3 = Ostrzezenie
4 = Btgd pasywny
5 = Magistrala
wytgczona
6 = Brak zasilania
magisirali
P091 Stan sieci DeviceNet 0 = Offline - - 17
1 = Online, brak
potaczenia
2 = Online, potgczony
3 = Wygasnigcie
potaczenia
4 = Biad potgczenia
5 = Auto-Baud
P092 Status urzgdzenia nadrzednego 0 = Tryb pracy - - 17
DeviceNet 1 = Bezczynnos$é
P093 Licznik odebranych telegramow CAN 0 do 9999 - - 17
P094 Licznik przestanych telegraméw CAN | 0 do 9999 - - 17
P095 Licznik btedéw wytgczenia magistrali 0 do 9999 - - 17
P096 Licznik wiadomosci o utraconej puszce| 0 do 9999 - - 17
PARAMETRY REGULACJI P100 do P199
Rampy
P101@3) Napigcie poczatkowe (%Un) 30 do 90 50 % 17




Regulowany

Factory

Uzytkownika

Parametr Funkcja Zasieg Ustawienia [J¢9n0stkal” stawienia| Strona
P102(3) Czas rampy przyspieszenia 1 do 999 20 s 18
P103 Krok napigcia zwalniania (% Un) ;80 EONieaktywny 100 % 18
P104(3 Czas rampy zwalniania 0=Nieaktywny 0=Nieaktywy s 19
1do 240
P105 Napigecie opéznienia koncowego (% Un) | 30...55 30 % 19
Ograniczenie pradu
P1103) Biezace ograniczenie 30 do 500 300 % 19
(% w softstarterze)
P111 Prad poczatkowy dla rampy pradowej 30...500 150 % 19
(% w softstarterze)
P112 Czas dla biezgcej rampy 1..99 20 % 20
(% z P102)
PARAMETRY KONFIGURACJI P200 do P299
Parametry ogéine
P200 Hasto to 0 = Nieaktywny 1 = Aktywny _ 20
1 = Aktywny
P202 Rodzaj kontroli 0=Rampa napiecia 0 - 21
1=0Ograniczenie pradu
2=Kontrola pompy
3=Brak funkcji
4=Rampa pradu
5=Direct Online (DOL)
P203 Sterowanie wentylatorem 0 = Wentylator jest zawsze| 2 = Wentylator - 22
wytgczony kontrolowane
1 = Wentylator jest zawsze| przez
wigczony oprogramowan
2=Wentylator  sterowan ie
programowo
P204(1) Zatadowac¢ parametry z domysinymi 0=Brak funkcji 0 = Nie 22
warto$ciami fabrycznymi 1=Brak funkgcji funkcja -
2=Brak funkcji
3=Brak funkcji
4=Brak funkcji
5=0bcigzenia fabryczne
wartosci domysine
P205 Wybor parametru odczytu 0 do 999 1="P001 - 22
P206 Czas automatycznego resetowania 3 do 1200 900 s 22
P207(3 Automatyczne resetowanie 0 = Nieaktywny 0 = Nieaktywny 22
1 = Aktywny
P215¢) Funkcja kopiowania 0 = Nieaktywny 0 =Nieaktywny - 23
1=SSW - Keypad
2 = Keypad > SSW
P219 Parametryzacja za pomocg klawiatury / | 0=Trimpoty i przetacznik 0 - 24
(Trimpots i DIP Switch) DIP
1=klawiatura
2=P202=2 / Trimpoty i
DIP
Definicja lokalna/zdalna
P220(1) Wybor zasilania lokalnego/zdalnego 0 = Zawsze lokalnie 3 = Klawiatura - 24
1 = Zawsze zdalnie (domysiny
2 = Klawiatura pilot)
(domyslnie lokalna)
3 = Klawiatura
(domyslnie zdalna)
4 =DI1doDI3
5 = Szeregowy
(domyslInie lokalny)
6 = Szeregowy
(domyslInie zdalny)
7 = Fieldbus (domys$Inie
lokalny)
8 = Fieldbus
(domyslInie zdalny)
P2291) Wybor polecenia - sytuacja lokalna 0 = Klawiatura 0 = Klawiatura - 24
1 = Wejscie cyfrowe DIx
2 = Szeregowe
3 = Fieldbus
P230(1) Wybdr polecenia - sytuacja zdalna 0 = Klawiatura 1 = Wejscie - 24
1 = Wejscie cyfrowe DIx cyfrowe DIx

2 = Szeregowe

3 = Fieldbus




Parametr

Funkcja

Regulowany
Zasieg

Factory [, .
. v

. Uzytkownika |St rona

Wejscia cyfrowe

P263

Funkcja wejscia cyfrowego DI1

0=Brak funkgji
1=Start/Stop (dwa
przewody) lub Start (trzy
przewody)
2=Lokalny/Zdalny
3=Brak btedu zewnetrznegd
4=WSTECZ/REV
5=Wylgcz hamulec
6=Reset

7=Brak funkcji

8=Jog

25

P264

Funkcja wej$cia cyfrowego DI2

0=Brak funkcji

1=Stop (tréjprzewodowy)
2=Lokalny/zdalny

3=Brak btedu zewnetrznegd
4=WSTECZ/REV
5=Wytgcz hamulec
6=Reset

7=Rozruch awaryjny

8=Jog

25

P265(1)

Funkcja wejscia DI3

0 = Brak funkcji

1 = Wigczenie ogoine

2 = Lokalne/zdalne

3 = Brak usterki zewnetrzné]
4 = FWD/REV

5 = Hamulec wytaczony

6 = Reset

7 = Start awaryjny

8 =Jog

6 = Reset

25

Wyjscia przekaznikowe

P277

Funkcja przekaznika RL1

0=Brak funkgji

1=Praca

2=Petne napiecie

3=Brak funkgcji
4=FWDI/REV - K1
5=Hamulec pradu statego
6=Brak btedu

7=Btad

8=Brak funkcji

9=Seryjny

13=Wytgcznik bocznikowy

26

P278

Funkcja przekaznika RL2

0=Brak funkcji

1=Praca

2=Petne napiecie

3=Brak funkgcji
4=FWD/REV - K2
5=Hamulec pradu statego
6=Brak btedu

7=Blad

8=Brak funkcji

9=Seryjny

13=Wytgcznik bocznikowy

26

Soft-Starter Data

P295(1)2)

Prad nominalny

0=17A
1=17A
2=24A
3=30A
4 =45A
5=61A
6 = 85A
7 =130A
8=171A
9 =200A
10 = 255A
11=312A
12 = 365A

13 =412A

Zgodnie z
softstartem
SSW-07/
SSW-08
prad
nominalny

27

PARAMETRY KOMUNIKACJI

P300 do P399

Komunikacja szeregowa

P308(1)(2)

Adres softstartu

1do 247

27




Parametr Funkcja Restlovany L ELTENIE Jednostka U§tawieni_a lstrona
zakres fabryczne uzytkownika
P312¢)2) Typ protokotu i szybko$¢ 1 = Modbus 9600bps bez 1= - 27
transmisji komunikacji parzystosci Modbus
Szeregowej 2 = parzysto$¢ nieparzysta 9600bps
Modbus 9600bps bez o
3 = parzystos¢ Modbus parzystosci
9600bps
4 = Modbus 19200bps bez
parzystosci
5 = parzysto$¢
nieparzysta Modbus
19200bps
6 = parzystos¢ Modbus
19200bps
7 = Modbus 38400bps bez
parzysto$ci
8 = parzystos$¢ nieparzysta
Modbus 38400bps
9 = parzysto$¢ Modbus
38400bps
P313 Btad komunikacji szeregowej 0 = Nieaktywny 1= Wylgcz - 28
(E28) 1= Wylgcz
2 = Ogodlne wytgczenie
3 = Zmiana na lokalne
P314® Komunikacja szeregowa Czas 0 = Nieaktywny 0 = Nieaktywny s 28
weryfikacji 1 do 999
P331 Adres CAN 0 do 63 63 - 28
P332 Szybkos¢ transmisji CAN 0 =125 Kbps 28
1 =250 Kbps = R
2 =500 Kb/s Autobaud
3 = Autobaud
P333 Reset wylgczonej magistrali 0 = Recznie _ . 28
1 = Automatyczny 0 = Recznie B
P335 Instancje We/Wy sieci DeviceNet | 0= ODVA 0=0DVA 28
1 = WEG Specyficzny 1W
2 = WEG Specyficzny 2W
3 = WEG Specyficzny 3W R
4 = WEG Specyficzny 4W
5 = WEG Specyficzny 5W
6 = WEG Specyficzny 6W
7 = WEG Specyficzny 7W
P336 Stowo odczytu DeviceNet #2 0do 999 0 - 28
P337 Stowo odczytu sieci DeviceNet #3 | 0 do 999 0 - 28
P338 Stowo odczytu sieci DeviceNet #4 | 0 do 999 0 - 28
~P339 Slowo odczytu sieci DeviceNet #5 | 0 do 999 0 B 28
~P340 Slowo odczytu sieci DeviceNet #6 | 0 do 999 0 B 28
P341 Stowo odczytu sieci DeviceNet #7 | 0 do 999 0 - 28
P342 Stowo zapisu DeviceNet #2 0 do 999 0 - 28
P343 Stowo zapisu DeviceNet #3 0do 999 0 - 28
P344 Stowo zapisu DeviceNet #4 0 do 999 0 - 28
P345 Stowo zapisu DeviceNet #5 0 do 999 0 - 28
P346 Stowo zapisu DeviceNet #6 0 do 999 0 - 28
P347 Stowo zapisu DeviceNet #7 0 do 999 0 - 28
P348 Dziatanie btedu komunikacji 0 = Nieaktywny 1= Wylgcz 28
Fieldbus 1= Wylacz R
2 = Ogodlne wytgczenie
3 = Zmiana na lokalne
PARAMETRY SILNIKA P400 do P499
Parametry nominalne
P400™ Napiecie znamionowe silnika 1do 999 380 V 29
“PA0T()0) Ustawienie pradu silnika 30,0 do 100,0 100,0 % 29
~Pao6™ Wspdiczynnik usfugi 7,00 do 1,50 7,00 - 29
YCH P500 do P599
Hamowanie
P501 Czas hamowania pragdem statym 0...299 0 s 29
0=Nieaktywny
P502 Poziom napiecia hamowania 30...70 30 % 29
pradem statym
P510 Jog 0=Nieaktywny 0 - 30
1=Aktywny
P511 Poziom Jog 30...70 30 % 30




" L ieni Uzytkownika
Parametr Funkcja =Zasieg - fabryczne Jednostka | Ustawienia Strona
Kick Start
P52001)3 Impuls napigcia przy starcie 0 = Nieaktywny 0= - 30
(Kick Start) 1 = Aktywny Nieaktywny
P521¢3 Czas impulsu przy starcie 0,2do 2,0 0,2 s 30
P522 Poziom impulsu napigcia przy 70 do 90 80 % 30
starcie (%Un)
PARAMETRY OCHRONY P600 do P699
Biezace zabezpieczenia
P610(1) Utrata fazy lub natychmiastowa 1.do 80 80 % 31
Podprad (% w silniku)
P611¢1) (3 Natychmiastowy czas podpradu lub | 0 = Nieaktywny 1 s 31
utrata fazy 1do 99
P612() Natychmiastowe przetezenie (%In z | 1 do 200 100 % 31
silnik)
P613(1) 3) Natychmiastowy czas przetezenia 0 = Nieaktywny 1 s 31
1do 99
P614) Nieréwnowaga pradu miedzy 0do 30 15 % 32
fazami (% w silniku)
P615 (1) Aktualny czas braku réwnowagi 0 = Nieaktywny 0= s 32
miedzy fazy 1do 99 Nieaktywny
P616 (1) Podprad przed obejsciem 0 = Nieaktywny 0= - 32
zamknigcie 1 = Aktywny Nieaktywny
P617 (13 Zablokowany wirnik 0 = Nieaktywny 1 = Aktywny - 32
1 = Aktywny
Sekwencja faz
P620(1) 3) Sekwencja faz RST 0 = Nieaktywny 1 = Aktywny - 32
1 = Aktywny
P621 E77 Wigczanie 0 = Nieaktywny 1 = Aktywny - 32
1 = Aktywny
krywanie zwarcia SSW
P6221) Zwarcie SSW 0 = Nieaktywny 0= 32
1 = Aktywny Nieaktywny
Interwat miedzy uruchomieniami
P630 | Odstegp czasu po zatrzymaniu | 2 do 999 | 2 | s | | 33
Zabezpieczenie termiczne silnika
P6401) ) Klasa termiczna ochrony silnika ieaktywny 6 =30 - 34
0
5
0
5
30
P641() Automatyczne resetowanie pamieci | 0 = Nieaktywny 0= s 36
termicznej 1 do 600 Nieaktywny

(1) Parametry mozna zmieniac¢ tylko wtedy, gdy silnik jest wytgczony.
(2) Niezmienione parametry przy domysinych ustawieniach fabrycznych (P204=5).
(3) Parametry mozna zmieniac tylko w trybie klawiatury (P219=1). Jesli P219=0, parametry sg tylko do odczytu.



Il. KOMUNIKATY O BLEDACH

E03 Zanik fazy lub zanizony prad 37
E04 Nadmierna temperatura zasilania 37
E05 Przecigzenie silnika 37
E06 Usterka zewnetrzna (DI) 38
E10 Biad kopiowania funkcji 38
E19 Zwarcie SSW 38
E24 Bigd programowania 38
E28 Blad przekroczenia limitu czasu przy odbiorze telegramu 38
E31 Biad potaczenia z klawiaturg 38
E62 Limit czasu rozpoczecia ograniczenia pradu 38
E63 Blokada 38
E66 Prad przetgzeniowy 39
E67 Odwrécona sekwencja faz 39
E70 Podnapigcie na zasilaniu elektronicznym 39
E71 Styk obejsciowy otwarty 39
E72 Prad przetezeniowy przed obejsciem 39
E74 Biezgca nieréwnowaga 39
E75 Czestotliwos¢ zasilania poza dozwolonym zakresem 40
E76 Podprad przed zamknigciem obwodnicy 40
E77 Zamkniety styk obejsciowy lub zwarcie SCR 40
Iil. INNE WIADOMOSCI
e
rdy Soft-Starter gotowy do wigczenia "gotowosci"
ruP Miekki rozrusznik wigczony, przy rampie przyspieszenia "ramp up"
PASS Migkki rozrusznik wigczony, przy obejéciu "by-pass"
rdo Migkki rozrusznik wigczony, przy rampie zwalniania "rampa w dot"
Exx Softstart z bledem
dly Miekki rozrusznik czeka na czas po zatrzymaniu "opéznienia"
G.di Soft-Starter z ogélinym wytgczeniem "ogéine wytgczenie"




1. INFORMACJE OGOLNE

Niniejsza instrukcja zawiera informacje niezbedne do prawidtowego uzytkowania Soft-Startera
SSW-07/ SSW-08.

Zostat on napisany do uzytku przez przeszkolone lub technicznie wykwalifikowane osoby do obstugi
tego typu sprzetu.

2. INFORMACJE O NINIEJSZEJ INSTRUKCJI

Niniejsza instrukcja zawiera niezbedny opis konfiguracji wszystkich funkcji i parametréow Soft-
Startera SSW-07/SSW-08. Niniejsza instrukcja musi by¢ uzywana razem z instrukcjg obstugi SSW-07/
SSW-08.

3. INFORMACJE O SSW-07/SSW-08

Soft-Starter SSW-07/ SSW-08 to wysokowydajny produkt umozliwiajgcy sterowanie rozruchem
tréjfazowych silnikow indukcyjnych. W ten sposéb mozna unikng¢ wstrzgséw mechanicznych w
obcigzeniu i skokoéw pradu w zasilaczu.

4. O PARAMETRZE SSW-07/SSW-08 PROGRAMOWANIE

Podstawowe funkcje Soft-Startera SSW-07/SSW-08 mozna zaprogramowa¢ na przedniej
pokrywie SSW-07/SSW-08 (Trimpoty i przetagcznik DIP). Aby zaprogramowa¢ dodatkowe funkcje i/lub
wizualizowa¢ parametry odczytu, nalezy uzyé pewnych akcesoriéw, takich jak na przykfad:
oprogramowanie SuperDrive G2, komunikacja szeregowa RS-232 lub RS-485, klawiatura lokalna lub
zdalna. Aby uzyskac¢ wigcej informacji, prosze zapoznac sie z rozdziatem 7 podrecznika uzytkownika i
podrecznikami opcji SSW-07/SSW-08.

[ NOTATKA!

Do komunikacji z SSW-07/SSW-08 prosze uzywa¢ oprogramowania do programowania drugiej
generacji SuperDrive G2. Oprogramowanie pierwszej generacji o nazwie SuperDrive nie jest
kompatybilne z tym produktem.

Parametr P219, Parametryzacja za pomoca klawiatury/ (Trimpots and DIP Switch),
definiuje poczatek programowania dla ramp ochrony i przyspieszania/zwalniania. Soft-Starter
SSW-07/ SSW-08 mozna zaprogramowa¢ za pomocg trymeréw i przetgcznikéow DIP lub catkowicie za
pomocg parametrow. Prosze zapoznac sie ze szczegétowym opisem parametréow (P219).

Parametry P220, P229 i P230 (Definicje lokalne/zdalne) programuja pochodzenie polecenia
wigczenia/wytaczenia. Domysine ustawienia fabryczne umozliwiajg korzystanie z wejécia cyfrowego.
Aby wigczyc/wytgczy¢ za pomoca klawiatury lub polecenia szeregowego, nalezy zmieni¢ ustawienia
P220, P229 i P230. Prosze zapoznac¢ sig ze szczegétowym opisem parametrow P220, P229 i P230.

Podrecznik uzytkownika SSW-07/SSW-08 zawiera rozdziat poswiecony sugestiom dotyczacym
programowania. Wazne jest, aby przeczyta¢ ten rozdziat przed rozpoczeciem programowania Soft-
Startera SSW-07/SSW-08.

5. UZYCIE KLAWIATURY (HMI)

Klawiatura jest prostym interfejsem, ktéry umozliwia obstuge i programowanie Soft-Startera. Posiada on
nastepujace funkcje:

- Wskazanie statusu operacyjnego softstartu;

- Wskazanie bteddw;

- Wizualizacja i modyfikacja regulowanych parametréw;

- Obstuga softstartu (przyciski (T i @ ).



Klawiatura moze by¢ uzywana w nastepujgcych przypadkach:

- Jesli potrzebna jest klawiatura do wydawania polecen, programowania i/lub wizualizacji parametréw SSW-
07/SSW-08;

- Do montazu klawiatury na drzwiach szafy, panelu sterowania lub na przedniej pokrywie SSW-07/SSW-08;

- Gdy funkcja kopiowania byta konieczna.

Lokalna lub zdalna klawiatura SSW-07/SSW-08 posiada 7-segmentowy 4-cyfrowy wyswietlacz
LED, 4 diody LED stanu i 8 przyciskéw. Ponizsze rysunki przedstawiajg widok z przodu klawiatury zdalnej i
klawiatury lokalnej.

ow®
QoOoe
e sl

ssw %7
SOFT-STANTER

Rysunek 5.1 a) - Widok z przodu klawiatury zdalnej Rysunek 5.1 b) - Widok z przodu klawiatury lokalnej

5.1. Funkcje wyswietlacza LED

Pokazuje numer parametru lub jego zawarto$¢, a takze komunikaty o btedach i statusie.

5.2. Funkcja diod LED ,,Lokalny” i ,,Zdalny”

Soft-Starter w trybie lokalnym:
Zielona dioda LED wtgczona i czerwona dioda LED wytaczona.

Soft-Starter w trybie zdalnym:
Zielona dioda LED wylgczona i czerwona dioda LED wtgczona.
5.3. Funkcja diod LED kierunku obrotu (zgodnie z ruchem wskazéwek zegara i przeciwnie

do ruchu wskazéwek zegara)

Prosze odniesé sie do rysunku ponizej.

Spead
A

Forward i Reverse i Forward

UK /_ >

| FWD/REV Command (key)

mE~ @~ O~ o~ m~

OO i Bl O
W Cosr [E FLASHING

Rysunek 5.2 - Diody LED kierunku obrotu (FWD / REV)



5.4. Podstawowe funkcje Klawiszy

(1 - Wiacza silnik (start);

(0 - Wytacza silnik (zatrzymanie). Resetuje softstarter po wystgpieniu btedow;

s - Wybiera (przetgcza) wys$wietlanie miedzy numerem parametru a jego wartoscia (pozycja/tresc);
(&) - Zwigksza numer parametru lub warto$¢ parametru;

(¥ - Zmniejsza numer parametru lub warto$¢ parametru;

€& - Wybiera pochodzenie polecen pomiedzy Lokalne lub Zdalne;

&- - Odwraca kierunek obrotow silnika pomigdzy Do przodu/Wstecz;

(m - Po nacis$nieciu wykonuje funkcje JOG. Dowolny DIx zaprogramowany dla General Enable musi
by¢ zamkniety (a Soft-Starter musi by¢ zatrzymany), aby wiaczy¢ funkcje JOG.

5.5. Sygnalizacja/wskazania na klawiaturze Wyswietlacz

Stany Soft-Starter:

d H Softstarter gotowy do wigczenia silnika
i ro il i

N (v

[
Soft-Starter w stanie btedu. Kod btedu miga. W przyktadzie
mamy wskazanie E03 (utrata fazy).

© o O

[

o
s |~
Soft-Starter wykonujgcy funkcje "Zataduj parametry z
E E P r ustawieniami fabrycznymi (P204)".
i i < Q|

@ WSKAZOWKA!

Wyswietlacz miga réwniez w nastgpujacych sytuacjach, oprocz stanu btedu:

O Préba zmiany parametru przy uzyciu nieprawidtowego hasta (P000 - Parametr dostepu);

O Préba zmiany niedozwolonego parametru. Na przykfad taki, ktérego nie mozna zmieni¢ przy
obracajgcym sie silniku.

5.6. Wyswietlanie zmienianie parametrow

Wszystkie ustawienia Soft-Startera mozna wykonaé za pomoca parametréw. Parametry sg wskazywane na
wyswietlaczu za pomocg litery P, po ktérej nastepuje liczba:
Przyktad (P264):

lP E 6 LI 264 = numer parametru
] o o 0|

Do kazdego parametru przypisana jest warto$¢ liczbowa (zawarto$é parametru), ktéra odpowiada opcji
wybranej sposrod dostepnych dla tego parametru.

Wartosci parametréw definiujg programowanie Soft-Startera lub warto$¢ zmiennej (np.: prad, napiecie). Aby
przeprowadzi¢ programowanie softstartera, nalezy zmieni¢ zawarto$¢ parametru(éw).




Przyktad:

AKCJA WYSWIETLACZ OPIS
KLAWIATURY

Aby wigczyé softstarter r d H Soft-Starter jest gotowy do pracy
[+] [+} [+] [+]

Prosze nacisng¢ @:“ P 0 0 8
[+ [+ [+] [+]

Uzyj @) przyciskow (F) i Prosze znalez¢ zadany parametr
4] [+] [+] [+]
Wartos¢ liczbowa powigzana z
Prosze nacisnaé @ parametrem ®
4] 4] 4] [+]
Uz @& przyciskow & Ustawi¢ nowa zadang wartosé @
4] 4] 4] [+]
m@E
Prosze nacisng¢ @"
4] [+] [+] [+]

™ WSKAZOWKAL!

(1) Nacisniecie przycisku (& po dokonaniu regulacji powoduje automatyczne zapisanie ostatnio
ustawionej wartosci w pamigci nieulotnej Soft-Startera i zachowanie jej do czasu nowej modyfikacji.

(2) Aby méc zmienié warto$¢ parametru, nalezy najpierw ustawi¢ P000 = 5. W przeciwnym razie mozliwe
bedzie jedynie wyswietlenie parametréw, ale nie ich zmiana. Aby uzyskac¢ wigcej informacji, prosze
zapozna¢ sie z opisem P00O.

(3) Jesli ostatnia warto$¢ zaprogramowana w parametrze nie jest funkcjonalnie zgodna z innymi juz
zaprogramowanymi warto$ciami parametréw, wyswietlony zostanie komunikat E24 -Programming Error
(Btad programowania).

Przyktad btedu programowania:

Programowanie dwéch wejsé cyfrowych (DIx) z tg sama funkcjg. Prosze odnies¢ sie do Tabeli 5.1 w celu
zapoznania si¢ z listg bledéw programowania, ktére wygenerujg btagd programowania E24.

E24 - Btad programowania

Tabela 5.1 - Niezgodno$c miedzy parametrami - E24

Dwa lub wigcej parametréw pomiedzy P263 i P265 réwne 2 (LOC/REM);
Dwa lub wigcej parametréw pomiedzy P263 i P265 réwne 4 (Kierunek obrotu);

Dwa lub wigcej parametréw pomigdzy P264 i P265 réwne 7 (Start awaryjny);
Dwa lub wiecej parametréw pomiedzy P263 i P265 réwne 8 (Jog);

Jesli zaprogramowano rozruch awaryjny ze zmiang kierunku obrotéw, hamowanie pragdem statym lub jog;

(P202 = 3), jesli typ sterowania jest zaprogramowany na 3 (brak funkgcji).




6. SZCZEGOLOWY OPIS PARAMETROW

Parametry zostaty pogrupowane wedtug typoéw, aby utatwi¢ ich opis.

Parametry odczytu

Zmienne, ktére mogg by¢ widoczne, ale nie mogg by¢
zmieniane przez uzytkownika.

Parametry regulacji

Regulowane wartosci do wykorzystania w funkcjach Soft-
Starter.

Parametry konfiguracji

Prosze zdefiniowa¢ charakterystyke Soft-Starter SSW-
07/SSW-08, funkcje, ktore majg by¢ realizowane, a takze
funkcje wejscia/wyjscia karty sterujgce;j.

Parametry silnika

Dane katalogowe lub tabliczka znamionowa silnika.

Parametry funkcji specjalnych

Prosze uwzgledni¢ parametry zwigzane z funkcjami
specjalnymi.

Parametry ochrony

Parametry zwigzane z poziomami dziatania i czasu
zabezpieczen silnika.

Symbole i definicje uzywane w tym rozdziale:

(1) Parametry mozna zmienia¢ tylko wtedy, gdy silnik jest wylaczony.
(2) Niezmienione parametry przy domysinych ustawieniach fabrycznych (P204=5).
(3) Parametry mozna zmieniac tylko w trybie klawiatury (P219=1). Jesli P219=0, parametry

sg tylko do odczytu.



6.1. PARAMETRY DOSTEPNE | TYLKO DO ODCZYTU - P000 do P099

Zasiea
[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
Jednostka
P000 0 do 9999 O Zezwala na dostep do zmiany zawarto$ci parametrow.
Dostegp do [0] O Po ustawieniu domysinych wartosci fabrycznych [P200=1
parametrow - (aktywne hasto)] konieczne jest ustawienie P000=5, aby
zmieni¢ zawarto$¢ parametrow.
P001 0,0 do 999,9 O Wskazuje prad wyjsciowy softstartu SSW-07/SSW-08 przy
Prad silnika [-] warto$¢ procentowa pragdu znamionowego softstartu (%In
SSW-07/ SSW-08).
%W SSW-07/ 0,1%
SSW-08 0 Doktadnos$¢ +2% dla petnej skali. (Petna skala wynosi 5 x In
dla SSW-07/ SSW-08.
P002 0,0 do 999,9 O Wskazuje prad wyjsciowy softstartu SSW-07/SSW-08 przy
Prad silnika [-] warto$¢ procentowa pragdu znamionowego silnika (%In silnika).
%W silnika 0,1% O Doktadnos¢ +2% dla petnej skali. (Petna skala wynosi 5 x In
dla SSW-07/SSW-08.
P003 0,0 do 6553 O Wskazuje prad wyjsciowy softstartera SSW-07/SSW-08 w
Prad silnika [-1 amperach (A).
O Doktadnos¢ +2% dla petnej skali. (Petna skala wynosi 5 x In
B SSW-07/ SSW-08).
P005 0,0 do 99,9 O Wskazuje czestotliwosc¢ zasilania w hercach (Hz).
Czestotliwosé [-]1 O Dokfadnosé¢ +5% nominalnej czestotliwosci zasilania.
zasilania 0,1Hz
P006 0do 12 O Wskazuje aktualny status softstartu SSW-07/SSW-08.
Status softstartu [-] 0= rdy - Gotowos$¢ do wtgczenia "ready".
- 2= Exx - Z btedem.
3= ruP - Wigczone przy rampie przyspieszenia.
5= PASS - Wigczone z wigczonym "by-pass".
7= rdo - Wt. przy rampie zwalniania "rampa w dot".
8= br - Wykonywanie hamowania "hamowanie".
9= rEv - Wykonanie odwrdcenia kierunku predkosci
"reverting".
10 = rdo - Wi. przy rampie zwalniania "rampa w dot".
11 = JoG - Podczas Jog "Jog".
12 = G.di - Z "general disable".
P007 0 do 100 O Wskazuje napigcie natozone przez Soft-Starter na
obcigzenie, nie biorgc pod uwage napigcia stojana
Napiecie natozone [-] generowanego przez silnik.
przez
obcigzenie (%Un) 1%
P011 0,0do 999,9 O Wskazuje moc pozorng $redniej z trzech faz wyjsciowych
Pozorna moc _ Soft-Starter SSW-07/SSW-08 w kilowoltoamperach (kVA).
wyjsciowa 0,1 kVA
P012 0 do 224 O Wskazuje stan trzech wejs¢ cyfrowych karty kontrolnej (DI1
DI1 do DI3 Status DisplayLED= do DI3).
Olub1[-] O Na wyswietlaczu klawiatury stan wejs¢ cyfrowych jest

wys$wietlany za pomocg cyfr 0 = Nieaktywne i 1 = Aktywne w
nastepujacej kolejnosci, DI1, DI2 i DI3. Wskazanie jest
binarne, a DI1 reprezentuje najbardziej znaczacy bit. Pie¢
mniej znaczacych bitdw nie jest pokazywanych na
wys$wietlaczu klawiatury.

Przyktad:

DI1 = Aktywny

DI2 = Nieaktywny

DI3 = Aktywny 15



Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
Jednostka
Co jest odpowiednikiem ciggu bitow:
10100000b.
W systemie dziesietnym odpowiada to 160.
Binarne wskazanie na klawiaturze to:
P013 0 do 192 O Wskazuje stan 2 wyj$¢ przekaznikowych RL1 i RL2 karty
Status wyjscia DisplayLED= kontrolnej.)
przekaznika RL1 i Olub1 O Na wyswietlaczu klawiatury stan wyjscia przekaznikowego
RL2 [-1] jest wyswietlany za pomocag cyfr (0 = nieaktywne) i (1 =
- aktywne), w nastepujacej kolejnosci, RL1 i RL2. Wskazanie
jest binarne, a RL1 reprezentuje najbardziej znaczacy bit. Pie¢
mniej znaczacych bitéw nie jest pokazywanych na
wyswietlaczu klawiatury.
Przyktad:
RL1 = Aktywny
RL2 = Aktywny
Co jest odpowiednikiem ciggu bitéw: 11000000b.
W systemie dziesietnym odpowiada to 160.
Binarne wskazanie na klawiaturze to:
I 1M
(N
P014 EO0 do E77 O Wskazuje numery ostatniego, drugiego, trzeciego i
czwartego numeru Wystapity odpowiednio poprzednie
btedy.
Ostatni btad [-1]
wystapit - O Systematyczna rejestracja:
Exy > P014-> P015 P016 > P017
P015 E00 do E77
Drugi btad [-]
wystapit -
P016 E00 do E77
Trzeci btad [-]
wystapit -
P017 E00 do E77
Czwarty btad [-]
wystapit -
P020 0 do 99 O Wskazuje, czy jakakolwiek usterka jest aktywna.
Rzeczywisty btad [-]
- @ NOTATKA!
Usterki zwigzane z komunikacjg, E28, nie sg wskazywane w
P020.
P023 X . XX O Wskazuje wersje oprogramowania w pamieci
mikrokontrolera. (DSP) na plycie sterowania.
Wersja [-]
oprogramowania
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[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazowka
Jednostka O Wskazuje prady wyjsciowe faz R, S i T w amperach.
P030 0,0do 6553  Rzeczywisty prad RMS jest wskazywany indywidualnie dla
Prad fazy R [-1 kazdej fazy.
0,1A O Doktadno$¢ +2% dla petnej skali. (Petna skala to 5 x In
SSW-07/SSW-08).
P031 0,0 do 6553
Prad fazy S [-]
0,1A
P032 0,0 do 6553
[-]
Prad fazy T 01A
P050 0 do 250 0O Wskazanie stanu zabezpieczenia termicznego silnika w
Status skali od 0% do 250%. Bedac 250 punktem dziatania
zabezpieczenia [-1 zabezpieczenia termicznego silnika, wskazujgc btad.
termicznego O Warto$¢ wskazana w tym parametrze zalezy od stanu
silnika 1% roboczego silnika i czasu, przez jaki znajdowat sie w tym
stanie, na przyktad: zatrzymany, uruchomiony lub w pemhi
sprawny. Wybrana klasa termiczna i moc znamionowa silnika
réwniez majg wptyw na ten parametr.
0 Wartos¢ okoto 160 mozna odczytac tylko wtedy, gdy silnik
pracuje pod petnym obcigzeniem przez ponad 2 godziny z
pradem réwnym prgdowi znamionowemu pomnozonemu przez
wspotczynnik serwisowy (In x S.F.@2h).
P081 10,0 do 110,0 O Wskazuje temperature radiatora SCR w °C.
;I;«adr;;ri:tura 0’[1-30 0 Zasieg: 10,0°C (50,0°F) do 110,0°C (230,0°F).

P090 do P096

Parametry dotyczace

komunikacji
DeviceNet

O Parametry do konfiguracji i obstugi interfejsu DeviceNet.
Aby uzyska¢ szczegdtowy opis, prosze odnies¢ sie do
Podrecznika komunikacji DeviceNet, dostarczonego w
formacie elektronicznym na ptycie CD-ROM dotgczonej do
produktu).

6.2. PARAMETRY REGULACJI - P100 do P199

P101
Napiecie

poczatkowe (%Un)

30 do 90
[50]

1% Un do Motor

O Uzywany w sterowaniu przez Voltage Ramp i Pump Controls.
O Ustawia poczatkowa warto$¢ napiecia znamionowego
(%Un), ktore zostanie przytozone do silnika, jak pokazano na
rysunku 6.1.

O Ten parametr musi by¢ ustawiony na minimalng wartosé,
aby silnik zaczat sie obracac.

O Napigcie poczgtkowe jest podawane w czasie wigkszym lub
réwnym 0,5 s po otrzymaniu przez softstarter polecenia
uruchomienia silnika. Jest to czas opdznienia zamknigcia

stykow stycznika izolacji zasilania.
uv) a
| S Start - »!
-
P101
0 - P102 >
1 i ,08

i
i
(r Wigcz

Rysunek 6.1 - Czas poczatkowy przy starcie z rampg napiecia
17
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[Ustawienie . i
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
Jednostka
P102 1do 999
Czas rampy 20 0 Gdy Soft-Starter jest zaprogramowany na Voltage Ramp,
przyspieszenia [20] Pump Control lub Direct Online control, jest to czas rampy
1s przyrostu napigcia, jak pokazano na rysunku 6.2.
b Start ,
W) g Rt
I
| |
P101°["~ } |
| |
I ! »
0 4—P102—p, L t(s)
(r Wigczenie rampy napigcia (o\/) Wytgczenie
Rysunek 6.2 - Rampa przyspieszenia przez rampe napiecia
O Gdy softstart jest zaprogramowany z ograniczeniem pradu
lub sterowaniem rampag pradowa, czas ten stuzy jako
maksymalny czas rozruchu, dziatajgc jako zabezpieczenie
przed zablokowaniem wirnika.
I(A)
e Start NN
P110 | Ograniczenie
\ | Nominalna
Maksymalny czas
< i Sy
) P102 Co‘j}/\/quczone
Prosze wiaczy¢  Ograniczenie pradu —
Rysunek 6.3 - Rampa przyspieszenia ograniczenia pradu
D& NOTATKA!
Czas zaprogramowany w P102 nie jest doktadnym czasem
przyspieszania silnika, ale czasem rampy napigcia lub
maksymalnym czasem rozruchu. Czas przyspieszania silnika
zalezy od charakterystyki silnika oraz obcigzenia.
P103 100 = O Uzywany w aplikacjach z pompami hydraulicznymi.
Krok napiecia Nieaktywny O Ustawia warto$¢ napigcia znamionowego (%Un), ktére
zwalniania (% Un) 99 do 60 zostanie przytozone do silnika natychmiast po odebraniu przez
[100] Soft-Starter polecenia zwalniania przez rampe.
1%

!
e NOTATKA!

Aby wigczy¢ te funkcje, nalezy zaprogramowac czas rampy
zwalniania.
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[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
Jednostka

P104 ¢ 0 = Nieaktywny = O Uzywany w aplikacjach z pompami hydraulicznymi.

Czas rampy 1do 240 O Wiacza i ustawia czas rampy zmniejszania napiecia.

zwalniania [0]

1s
@ NOTATKA!
Funkcja ta stuzy do wydtuzenia normalnego czasu zwalniania
obcigzenia, a nie do wymuszania czasu krétszego niz
narzucony przez obcigzenie.

P105 30 do 55 O Stosowany w pompach hydraulicznych.

Napiecie opdznienia [30] O Ustawia napiecie znamionowe (%Un), ktére zostanie

koncowego 1% przytozone do silnika na koncu rampy zwalniania.

O Aby uzyskac¢ wigcej informacji na temat programowania
i uzytkowania, prosze zapozna¢ sie z sekcjg Sterowanie
pompg w P202.
-
SO 100%Un
P103
0 |
( 0
== Wylgczanie rampy napigcia
Rysunek 6.4 - Rampa zwalniania przez obnizanie napigcia

P110 3 30 do 500 O Okresla maksymalny limit pradu podczas rozruchu silnika

Uruchomienie przez [300] jako warto$¢ procentowg pragdu znamionowego tagodnego

ograniczenie pradu 1% w rozruchu.

(%]n softstartu) softstarterze = O Jesli limit prgdu zostanie osiggniety podczas rozruchu
silnika, Soft-Starter bedzie utrzymywat prad tego limitu do
momentu, az silnik zacznie pracowac.
osiggnie koniec startu.

3 Jesli limit pradu nie zostanie osiggniety, silnik uruchomi sie

natychmiast.

O Aby wybra¢ opcje Sterowanie przez ograniczenie pradu,
patrz P202.

P111 30 do 500 O Uzywany do sterowania przez Current Ramp, P202=4.

Prad poczatkowy dla [150] O Umozliwia zaprogramowanie rampy ograniczenia pradu,

rampy pradowej (%In 1% w aby poméc w uruchomieniu obcigzen, ktére majg nizszy lub

softstartu) softstarterze wyzszy moment rozruchowy.

O Wartos¢ poczatkowa limitu pradu jest wskazywana przez
P111, warto$¢ koncowa jest wskazywana przez P110, a czas
jest wskazywany przez P112.
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Opis/ Wskazowka

[Ustawienie
fabryczne]
Parametr Jednostka
P112 1do 99
Czas dla biezgcej [20]
rampy 1% z P102

(% de P102)

O Uzywany do sterowania przez Current Ramp, P202=4.

O Umozliwia zaprogramowanie czasu, w procentach P102,
dla zakonczenia Current Ramp.

O Po uptywie czasu, zaprogramowanego w P112, rozpoczyna
dziatanie przez ograniczenie pradu, podane w P110.

P‘|10 ............................ ! Prqd
] znamion

— Priz— | )

P102- - i
( 0 Wytacz

Maksymalny czas
Rysunek 6.5 a) - Ograniczenie pradu przez rampe prgdowag

t I r Wigczanie rampy

I(A)

P110-{-
P111

Prad
znamion

[T )

| b P102 i
Maksymalny czas
o (0 wyiacz

Rysunek 6.5 b) - Ograniczenie pradu przez rampe pradowg

Wigczanie rampy

6.3. PARAMETRY KONFIGURACJI - P200 do P299

P200 0lub 1
Hasto to (prosze [11]
aktywowac/dezakty -

wowacé hasto)

Tabela 6.1 - Wigczanie hasta

P200 Dziatanie

Umozliwia zmiane zawarto$ci parametru

(NieaktSWny) niezaleznie od P000.

Umozliwia zmiane zawarto$ci parametru tylko wtedy,

1 (Aktywny) gdy wartos$¢ P00O jest réwna wartosci hasta.

O Wartos¢ hasta to PO00=5.

20
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[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazowka
P202 Jednostka Tabela 6.2 - Typ kontroli
Rodzaj kontroli P202 Opis
0do5 Rampa napigcia
[0=Rampa Biezace ograniczenie
Sterowanie pompg

Napiecia]

Brak funkcji

Biezagca rampa

Bezposredni start online

(DOL)

O Soft-Starter SSW-07/SSW-08 posiada pie¢ rodzajow
sterowania rozruchem, aby jak najlepiej dostosowac sie do
potrzeb danego zastosowania.

[$ ESENEN B

Rozpoczecie od rampy napigcia:

Jest to najczesciej stosowana metoda.

Soft-Starter narzuca napiecie na silnik bez Zadnego rodzaju
sprzezenia zwrotnego napiecia lub pradu przytozonego do
silnika. Ma to zastosowanie do obcigzen o nizszych
poczatkowych momentach obrotowych lub momentach
kwadratowych. Ten rodzaj kontroli moze by¢ wykorzystany
jako wstepny test roboczy.

Poczawszy od obecnego ograniczenia:

Maksymalny poziom pradu jest utrzymywany podczas
uruchamiania i ustawiany zgodnie z potrzebami aplikacji.
Stosowany do obciazen o wyzszych poczatkowych momentach
obrotowych lub statych momentach obrotowych. Ten rodzaj
kontroli jest wykorzystywany do dostosowania startu do limitow
wydajnosci sieci zasilajace;j.

Uruchomienie przez sterowanie pompa:

Ten typ sterowania zapewnia wymagany moment obrotowy do
ptynnego uruchamiania i zatrzymywania hydraulicznych pomp
odsrodkowych.

Posiada specjalny algorytm do zastosowania w pompach
odsrodkowych, gdzie wystepujg obcigzenia z kwadratowymi
momentami obrotowymi.

Ten specjalny algorytm ma na celu zminimalizowanie skokdéw
ci$nienia w przewodach hydraulicznych, ktére mogg prowadzi¢
do awarii lub nadmiernego zuzycia pompy.

Rozpoczecie przez Current Ramp:

Maksymalny poziom pradu jest ograniczony podczas procesu
uruchamiania, jednak wyzsze lub nizsze limity prgdu mozna
ustawi¢ na poczatku sekwencji uruchamiania.

Moze zastgpi¢ funkcje rozruchu przy obcigzeniach o wyzszym
poczatkowym momencie obrotowym.

Ten typ sterowania jest stosowany w przypadku obcigzen o
nizszych lub wyzszych poczatkowych momentach obrotowych.
Ten typ sterowania jest uzywany do dopasowania procesu
uruchamiania do limitéw wydajnosci zasilania.

Bezposredni start online (DOL):

Soft-Starter narzuca 100% napigcia na silnik bez Zzadnego
rodzaju sprzezenia zwrotnego napigcia lub  pradu
zastosowanego do silnika. Ta metoda jest stosowana tylko w
szczegolnych przypadkach, gdy wymagane jest 100% napigcia
na silniku podczas rozruchu silnika.

21
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[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
P203 Jednostka 0 P203 okres$la tryb pracy wentylatora chtodzacego radiator.
Sterowanie 0do2 0O Zestaw wentylacyjny jest opcja. Prosze zapoznaé sie z
wentylatorem [2] rozdziatem Urzadzenia opcjonalne w instrukcji obstugi.
- 0 Modele SSW-07/SSW-08 od 17 do 30A nie wymagaja
zestawu wentylacyjnego.
O W trybie "wentylator sterowany programowo" (P203 = 2),
wentylator jest wiaczony, gdy SCR przewodzg lub gdy
temperatura radiatora jest wyzsza niz 65°C. Wentylator jest
wytgczany, gdy SCR nie przewodzg, a temperatura jest nizsza
niz 55°C.
Tabela 6.3 - Opcje sterowania wentylatorem
P203 Dziafanie
0 Wentylator jest zawsze
wytgczony
1 Wentylator jest zawsze wigczony
2 WentyTator jest kontrolowany
przez oprogramowanie
O Przeprogramowuje wszystkie parametry do domysinych
P204 0do5 wartosci fabrycznych, ustawiajgc P204=5.
Wezytuje [0] O Parametry P000, P295, P308 i P312 nie sg zmieniane, gdy
parametry z - P204=5 (domyslne ustawienie fabryczne).
domysinymi Tabela 6.4 - Wczytuje parametry z domysinymi ustawieniami fabrycznymi
wartosciami P204 Dziatanie
fabrycznyml ° d50 : 5&5:;&?: Zjl)myélne
ustawienia fabryczne
O Pozwala wybra¢ parametry, ktére beda wyswietlane na
0 do 999 wyswietlaczu po wigczeniu softstartu.
[1] O Wartos¢ ze’lprogramo_wana’w‘ P205 jest rov’vnla numerowi
P205 _ parametru, ktory zostanie wyswietlony na wyswietlaczu po
Wybor parametru WlaCZ?I’.ﬂu zasilania. B . o
odczytu O Jesli zaprogramowana wartos¢ odpowiada nieistniejgcemu
parametrowi, przyjetg wartoscig bedzie 1=P001.
O W przypadku wystgpienia btedu, z wyjatkiem EO04, E10, E19, E24,
P206 3 do 1200 E28, ng,y£67 i E77)j S?)’;t—Startefzresetujé/JZie automatycznie po uptywie
Czas [900] czasu podanego w P206.
automatycznego 1s O Po automatycznym resetowaniu, jesli ten sam bigd wystgpi
resetowania ponownie trzy razy z rzedu, funkcja automatycznego resetowania
zostanie zablokowana. Jesli btgd pojawi sie ponownie do 30 sekund
po wykonaniu automatycznego resetowania, zostanie uznany za
ponowne wystgpienie,
O W zwigzku z tym, jesli btad wystapi cztery razy z rzedu, bedzie
on nadal sygnalizowany (a Soft-Starter bedzie nadal wytaczony) na
state.
D@ NOTATKA!
W przypadku elektronicznego przecigzenia silnika i nadmiernej
temperatury zasilania istnieje specjalny algorytm
automatycznego resetowania.
Tabela 6.5 - Wybor automatycznego resetowania
P207 Opis
0do1 0 Nieaktywny
P207 o [0=nieaktywny] 7 ARtywny
Automatycz
ny reset
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Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/obserwacja
P215 (1) Jednostka O Funkcja kopiowania stuzy do przenoszenia zawartosci
Funkcja 0do?2 parametrow softstartera.
kopiowania

[0]

Tabela 6.6 - Funkcja kopiowania
P215 Dziatanie Explanation
0 Nieaktywny -
Przenosi aktualng zawarto$¢ parametrow
Soft-Startera do nieulotnej pamigci

1 El"p'? (tSSW > Klawiatury (EEPROM).
awiatura) Obecne parametry Soft-Startera pozostajg
niezmienione.
Paste Przenosi zawarto$¢ nieulotnej pamigci

2 klawiatury (EEPROM) do aktualnych
(Keypad > SSW) parametrow Soft-Startera.

O Procedura uzywana do kopiowania parametryzacji Soft-
Rozrusznik A do Soft-Startera B:

1. Prosze podtgczy¢ klawiature do Soft-Startera, z ktérego chcemy
skopiowa¢ parametry (Soft-Starter A - zrodto).

2. Ustawi¢ P215=1 (kopiowanie), aby przenie$¢ parametry Soft-

Startera A do klawiatury. Prosze @ nacisng¢ przycisk .

Podczas przetwarzania funkcji kopiowania na wyswietlaczu pojawi sie
"COPY" . P215 powraca automatycznie do O (Nieaktywny) po
zakonczeniu transferu.

3. Prosze wyjac¢ klawiaturg z Soft-Startera (A).

4. Prosze podigczy¢é te samg klawiature do Soft-Startera, ktérego
parametry majg zosta¢ przestane (Soft-Starter B - przeznaczenie).

5. Ustawi¢ P215=2 (wklej), aby przeniesé zawarto$é nieulotnej pamieci
klawiatury (EEPROM - zawierajgcej parametry Soft-Startera A) do
Soft-Startera B. Nacisnaé przycisk @s, Podczas gdy klawiatura
przetwarza funkcje wklejania, na wyswietlaczu pojawi si¢ "PAST",
skrét od wklejania. Gdy P215 powrdci do O i zostanie zresetowany,
transfer parametréow zostanie zakonczony. Od w tym momencie
softstarty A i B bedg mialy ten sam zawarto$¢ parametru.

Prosze pamietac:

Jesli softstarty A i B sterujg réznymi silnikami, prosze sprawdzi¢
parametry silnika softstartow A i B.

Aby skopiowa¢ zawarto$¢ parametréw softstartera A do innych
softstarteréw, nalezy powtérzy¢ procedury 4 i 5 powyzej.

Soft-Starter Soft-Starter
A B

Parametry Paramery

1
Klawidtura SSW=> (whiej
T P215=2

| Prasa (&

7
.

EEPROM|

HMI

Rysunek 6.6 - Kopiowanie parametréw z
"Soft-Starter A" do "Soft-Starter B"
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Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazowka
Jednostka o \ysKAZOWKA!

Jesli klawiatura ma zapisane parametry "innej wersji" niz ta
zainstalowana w Soft-Starterze SSW-07/SSW-08, do ktérej
probuje skopiowac parametry, operacja nie zostanie
wykonana, a Soft-Starter SSW-07/SSW-08 wyswietli blad E10
(Error: Copy Function not permitted). "Rézne wersje" to te,
ktore réznig sie "x" lub "y", zakladajac, ze numeracja wers;ji
oprogramowania jest opisana jako Vx.yz.

P219 1) 0do2 O Okresla tryb programowania nastepujacych parametréw:

Parametryzacja za [0= Trimpotyi P101, P102, P104, P110, P202, P207, P401, P520, P521,

pomocag klawiatury /

(Trimpoty i
przetacznik DIP)

przetacznik DIP]

P611, P613, P617, P620 i P640. Parametry te sg oznaczone w
szybkiej referencji parametréow obserwacja (3).

0- "(Trimpot and DIP Switch) Mode", programowanie wyzej
wymienionych parametréow odbywa si¢ za pomocg trimpotow i
przetacznikéw DIP. Parametry dziatajg jak parametry odczytu,
pokazujgc tylko zaprogramowane wartosci za pomoca
trimpotéw i przetacznikéw DIP. Wartoéci zaprogramowane za
posrednictwem komunikacji szeregowej nie sg uzywane.

1- "Tryb klawiatury"”, programowanie parametrow
wymienionych powyzej odbywa sie za posrednictwem
komunikacji szeregowej lub klawiatury. Wartosci ustawione w
trimpotach i przetgcznikach DIP nie sg uzywane.

2 - "P202=2 / Trimpot and DIP", prosze uzywac¢ tego trybu tylko
wtedy, gdy wymagane jest sterowanie pompag i nie jest
dostepna klawiatura lub komunikacja szeregowa. W tym trybie
parametryzacja odbywa sie za pomocg trimpotéw i przetgcznika
DIP. Typ sterowania jest ustawiony na sterowanie pompa,
ignorujac ustawienie przetgcznika DIP "Voltage Ramp / Current

Limit". Punkt 5.1.4 instrukcji obstugi wyjasnia, jak
zaprogramowa¢ P219 bez klawiatury lub komunikacji
szeregowej.
P220 1) 0do8 O Okresla zrodto polecenia, ktére bedzie wybiera¢ miedzy
LOKALNY/ZDAL [3 = klawiatura  sytuacjg lokalng i zdalng.
NY (domyslnie Tabela 6.7 - Pochodzenie lokalne/zdalne
Wybor zrodta zdalna) | T P220 | Wybdr lokalny/zdalny Sytuacja
_ domysina
0 Zawsze lokalna sytuacja Lokalny
1 Sytuacja zawsze zdalna Zdalny
2 Klawiatura "Loc/Rem” Lokalny
3 Klawiatura "Loc/Rem™ Zdalny
4 Wejscia cyfrowe DI1 do DI3| Status DIx
5 Komunikacja szeregowa Lokalny
6 Komunikacja szeregowa Zdalny
7 Fieldbus Lokalny
8 Fieldbus Zdalny
0 Sytuacja domyslna = gdy softstart jest zasilany
inicjalizacja).
P229 () 0do3 (inicjalizacia)
Wybor [0 =klawiatura] (O Okresla pochodzenie polecen wigczenia i wytaczenia softstartera.
polecenia - - Tabela 6.8 - Pochodzenie wigczenia/wytgczenia silnika

sytuacja lokalna

P230 (1)
Wybér polecenia -
sytuacja zdalna

0do3
[ 1=Terminale ]

P229/P230 Pochodzenie polecen
0 Klawiatura
1 Dix Wejscia cyfrowe
2 Komunikacja szeregowa
3 Fieldbus
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Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazowka
ST O Prosze sprawdzi¢ opcje dostepne w tabeli 6.8.
P263 0do8 0 Status wej$¢ cyfrowych mozna monitorowaé w parametrze
Funkcja wejécia [1 = Start/Stop  P012.
DI1 (dwa

przewody) lub O "Enable/Disable" = Wejscie DI1 jest odpowiednio zamkniete/ otwarte.
Start (trzy Wymaga zaprogramowa nia P263 = 1, P264 = 1 (Enable/ Disable z
przewody)].  dwoma przewodami) i zaprogramowania polecer Enable/Disable
przez wejscie cyfrowe.

P264 0do8 O "Start/Stop" = Podczas programowania P263 = 1 i P264 =
o 1 (Start/Stop z trzema przewodami), wejécia DI1 i DI2 stajg sie

DI2 Funkcja =
N [6 = Reset] DI1 = Start i DI2 = Stop. Prosze uzyé przycisku, DI1 normalnie

wejscia -
) otwarty i DI2 normalnie zamkniety. Wymaga zaprogramowania
0do8 polecen wigczenia/wytgczenia za pomoca wejécia cyfrowego.
P265 [6=Reset] [ "Local/lRemote" = Wejscie cyfrowe jest odpowiednio
DI3 Funkcja - otwarte/zamkniete. Nie nalezy programowa¢ wigcej niz jednego
wejscia wejscia cyfrowego dla tej funkcji.

O "Error Reset" = Resetuje btedy po zamknieciu wejscia
cyfrowego. Prosze uzywac¢ tylko przycisku. Gdy wejscie
pozostaje zamkniete, reset btedu nie zadziata.

O "No External Error" = Nie ma btedu zewnetrznego, jesli
wejécie cyfrowe jest zamknigte.

O "General Enable/General Disable" = Wejscie cyfrowe jest
odpowiednio  zamkniete/otwarte. Ta funkcja umozliwia
wigczenie silnika, gdy jest on w trybie General Enable i
wylgczenie silnika bez rampy zwalniania, gdy wydana zostanie
komenda General Disable. Nie ma potrzeby programowania
ogdlnego zezwolenia na wigczenie silnika poprzez wejscie
cyfrowe. Jesli ogdine zezwolenie jest zaprogramowane przez
wejécie cyfrowe, musi ono byé zamkniete, aby umozliwi¢
wigczenie silnika, nawet jesli polecenia nie sg wydawane przez
wejscia cyfrowe.

O "Rotation Direction” = Wejscie cyfrowe otwarte K1 "on" i
K2 "off", wejscie cyfrowe zamkniete K1 "off" i K2 "on".
Umozliwia to zmiane sterowania kierunkiem obrotéw za
pomocg wejscia cyfrowego. Nie nalezy programowac wigcej niz
jednego wejscia cyfrowego dla tej funkcji.

0 "Jog" = Mozliwe jest wigczenie wolnej predkosci z Jog
poprzez wejscie cyfrowe, gdy jest ono zamkniete. Prosze
uzywac wytgcznie przycisku. Nie nalezy programowaé wiecej
niz jednego wejscia cyfrowego dla tej funkcji.

0 "Brake Off" = Mozliwe jest wylgczenie metod hamowania,
gdy wejscie cyfrowe jest otwarte, dla dodatkowego
bezpieczenstwa, monitorowanie rzeczywistego zatrzymania
silnika i natychmiastowe wytgczenie hamowania. Jesli
zaprogramowano wiecej niz jedno wejscie cyfrowe dla tej
funkcji, kazde z nich, ktére zostanie otwarte, natychmiast
wytgcza hamowanie.

0 "Emergency Start" = Umozliwia uruchomienie i
zatrzymanie silnika podczas jakiegokolwiek btedu, nie
respektujgc zabezpieczen Soft-Startera lub silnika. Ta opcja
jest uzywana dla  hydraulicznych  pomp  ochrony
przeciwpozarowej.
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Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazoéwka
Jednostka  ngr\ysKAZOWKA!
Rozruchu awaryjnego nalezy uzywac¢ wytgcznie w sytuacjach
awaryjnych, w przeciwnym razie softstart lub silnik moga ulec
uszkodzeniu.
Tabela 6.9 - Funkcje wejs¢ cyfrowych
garametalic P263 | P264 | P265
Funkcja o) | P2 | i3
Brak funkcji 0 0 0
Wigczanie/wytgczanie lub uruchamianie 1
(dwa lub trzy przewody)
Stop (trzy przewody) - 1 -
Ogolne wigczenie - - 1
Lokalny/zdalny 2 2 2
Brak usterki zewnetrznej 3 3 3
Kierunek obrotu 4 4 4
Hamulec wytaczony 5 5 5
Reset 6 6 6
Uruchomienie awaryjne - 7 7
Jog 8 8 8
P277 ” . .
. O Prosze sprawdzi¢ opcje dostgpne w tabeli 6.9.
RL1 Funkcja 0do 13 O Stan wyj$¢ przekaznikowych mozna monitorowa¢ w
kaznika [1= Dziata | vise p y
prze i parametrze P013.
O Gdy funkcja zaprogramowana dla wyjscia przekaznikowego
P278 0do 13 jest prawdziwa, wyjécie przekaznikowe zostanie wigczone.
RL2 Funkcja [2= Pelne O "No Function" = Wyjscia przekaznikowe zawsze wytgczone.
przekaznika napiecie |

- 7 "Running” = Wyjscie jest wigczane, gdy Soft-Starter
odbierze wigczony sygnat. Wyjscie jest wylaczane, gdy
softstart otrzyma polecenie wytgczenia lub na koncu rampy
zwalniania, jesli jest zaprogramowana.

O "Full Voltage" = Wyjscie jest wigczane, gdy softstarter
osiggnie 100% Un i wytaczane, gdy otrzyma polecenie
wytgczenia.

O "FWD/REV - K1" = ta operacja jest podobna do "Running",
ale musi by¢ wigczona z kierunkiem obrotéw silnika do przodu.
Aby uzyska¢ wiecej informacji, proszg zapoznac¢ sie z zalecang
konfiguracjg w Podreczniku uzytkownika.

O "FWDI/REV - K2" = ta operacja jest podobna do "Running",
ale musi by¢ wigczona z odwrotnym kierunkiem obrotow
silnika. Aby uzyska¢ wigcej informacji, prosze zapozna¢ sig¢ z
zalecang konfiguracjg w Podreczniku uzytkownika.

O "DC-Braking" = wyjscie bedzie wtaczone, gdy hamowanie
pradem statym jest aktywne. Aby uzyska¢ wiecej informaciji,
prosze zapozna¢ sie z P501 i zalecang konfiguracja w
Podreczniku uzytkownika.

O "No Fault" = Wyjscie jest aktywne, jesli softstarter nie jest
wylgczony z powodu btedu.

O "Fault" = Wyjscie jest wtgczone, jesli softstarter jest
wylgczony z powodu jakiegokolwiek btedu.

O "Serial" = Prosze zapoznac¢ sie z instrukcjg komunikacji
szeregowe;.

O "Shunt Trip" = Gdy jeden z tych btedow jest aktywny, E03,

E19, E66, E72 lub E77, wyjscie jest wigczone. 2



Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
Jednostka Tabela 6.10 - Funkcje wyjscia przekaznikowego
Parametr RLx p277 | P278
Funkcja (RL1) | (RL2)
Brak funkcji 0 0
Bieganie 1 1
Pelne napiecie 2 2
Brak funkgcji 3 3
FWD/REV - K1 4 -
FWD/REV - K2 - 7
Hamowanie pragdem statym 5 5
Brak winy 6 6
Usterka 7 7
Brak funkcji 8 8
Serial 9 9
Brak funkcji 10 10
Brak funkcji 11 11
Brak funkcji 12 12
Wyzwolenie bocznika 13 13
Tabela 6.11 - Konfiguracja pragdu znamionowego
P295 Prad znamionowy (A)
0do 13 0 17
P295 e [Zgodnie z [ 7
Prad nominalny 9 > o7
pradem 3 %
Znamionowym 7 75
softstartera 5 61
SSW-07/ 6 85
7 130
SSW-08 ] g 7
A 9 200
10 255
11 312
12 365
13 412
/ UWAGA!
Nigdy nie nalezy programowac tego parametru z wartoscig
pradu, ktdra nie jest doktadnie taka sama jak dla Panstwa
modelu  Soft-Starter ~ SSW-07/SSW-08.  Nieprawidtowe
zaprogramowanie tego parametru moze spowodowac
uszkodzenie softstartu.
P308 ()2 1do 247 O Okresla adres softstartera w sieci komunikacji szeregowej

Adres [1] Modbus-RTU.
softstartu - 0 Aby uzyskaé wiecej informaciji, prosze zapoznac sie z Instrukcjg
komunikacji szeregowej Soft-Starter SSW-07/SSW-08.

6.4. PARAMETRY KOMUNIKACJI - P300 do P399

P312 a2 1do9 Tabela 6.12 - Standard i protok6t Modbus-RTU

Typ protokotu i [1=Modbus-RTU P312 Dziatanie
szybkos$¢ transmisji (9600bps, bez 1 Modbus-RTU (9600bps, bez parzystosci)
komunikaciji parzystosci) | 2 Modbus-RTU (9600bps, parzystosc nieparzysta)
szeregowej - 3 Modbus-RTU (9600bps, parzystosc¢)
4 Modbus-RTU (19200bps, bez parzystosci)
5 Modbus-RTU (19200bps, parzysto$¢ nieparzysta)
6 Modbus-RTU (19200bps, parzystos¢)
7 Modbus-RTU (38400bps, bez parzystosci)
8 Modbus-RTU (38400bps, parzysto$¢ nieparzysta)
9 Modbus-RTU (38400bps, parzystosc¢)
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Zakres
[Ustawienie
fabryczne]
Jednostka

Opis/ Wskazéwka

O Okresla standardy protokotu komunikacji szeregowej
Modbus-RTU.

O Aby uzyska¢ wiecej informacji, prosze zapoznaé sie z
Instrukcjg komunikacji szeregowej Soft-Starter SSW-07/SSW-
08.

P313

Komunikacja
szeregowa

dziatanie btedu (E28)

0do3
[1=Wytacz].

Tabela 6.13 - Dziatanie btedu komunikacji szeregowej
P313 Dziatanie
0 Nieaktywny

Wylacz

1
2 Ogdlne wylaczenie
3

Zmiana na lokalny

O Okresla dziatanie, ktére ma zosta¢ podjete w przypadku
wystgpienia jednego z btedéw zwigzanych z komunikacjg
szeregowa.

O Aby uzyska¢ wiecej informacji, prosze zapoznaé sie z
Instrukcjg komunikacji szeregowej Soft-Starter SSW-07/SSW-
08.

D@ WSKAZOWKA!

O Klawiatura zdalna/lokalna wymienia dane z

mikroprocesorem za posrednictwem komunikacji szeregowej,

dlatego funkcja ta dotyczy réwniez komunikacji miedzy

klawiaturg a softstarterem.

O Jesli komunikacja szeregowa nie jest uzywana, ten
parametr musi pozosta¢ na poziomie 0 (Nieaktywne).

P314 ()
Komunikacja
szeregowa Czas
weryfikacji

0 do 999
[0=Nieaktyw
nyl
1s

0 Jesli Soft-Starter nie odbierze zadnego waznego telegramu
szeregowego po uptywie czasu zaprogramowanego w P314,
wystapi bfad szeregowy i Soft-Starter podejmie dziatanie
zaprogramowane w P313.

0 Aby uzyska¢ wigcej informacji, prosze zapozna¢ sig¢ z
Instrukcja komunikacji szeregowej Soft-Starter SSW-07/SSW-
08.

D@ WSKAZOWKA!

O Klawiatura zdalna/lokalna wymienia dane z mikroprocesor
za posrednictwem komunikacji szeregowej, dlatego funkcja
dotyczy réwniez komunikacji miedzy klawiaturg a softstarterem.

O Jesli komunikacja szeregowa nie jest uzywana, parametr
ten musi pozosta¢ na poziomie 0 (Nieaktywny).

P331 do P348
Parametry

Odnosnie
DeviceNet
Komunikacja

O Parametry do konfiguracji interfejsu DeviceNet oraz
dziatanie. Aby uzyskac¢ szczegétowy opis, prosze odniesc¢ sie
do Podrecznik komunikacji DeviceNet, dostarczony w formacie
elektronicznym na ptycie CD-ROM dotgczonej do produktu.
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6.5. PARAMETRY SILNIKA - P400 do P499

Zakres
[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
Jednostka
P400 (1) 1 do 999 O Ustawi¢ zgodnie z danymi na tabliczce znamionowej silnika i
Napiecie [380] odpowiednio do typu osprzetu.
znamionowe Vv
silnika
P401 ¢ 30,0do 100,0 O Ustawia warto$¢ procentowa pradu silnika w stosunku do
Ustawienie pradu [ 100,01 pradu znamionowego softstartu.
silnika 0.1% P401 =.In_Motor x 100%
In_SSW
O Wartos¢ tego parametru jest bezposrednio zwigzana z
poziomami zadziatania zabezpieczen pradowych silnika.
O Przy P219=0, zawarto$¢ parametru wskazuje warto$¢
ustawiong za pomocg trymera Motor Current.
O Przy P219=1, zawarto$¢ parametru wskazuje warto$¢
ustawiong poprzez komunikacje szeregowg lub klawiature.
P406 () 1,00do 1,50 O Ustawi¢ wspoiczynnik serwisowy zgodnie z danymi na
Wspotczynnik ustugi [1,00] tabliczce znamionowej silnika.
P501 0 do 299 0 P501 ustawia czas przylozenia napigcia hamowania.
Czas hamowania [0= O Ta funkcja musi by¢ uzywana, gdy wymagane jest skrocenie
pradem statym Nieaktywny ] czasu zwalniania narzuconego przez obcigzenie na system.
1s O Jeden stycznik jest potrzebny do zwarcia linii wyjsciowych V
i W. Aby uzyska¢ wiecej informaciji, prosze zapoznac sig z
zalecang konfiguracjg w instrukcji obstugi.
@ NOTATKA!
W przypadku korzystania z tej funkcji nalezy wzig¢ pod uwage
mozliwe przecigzenie termiczne uzwojen silnika. Ochrona
przed przecigzeniem SSW nie dziata przy hamowaniu pradem
statym.
P502 30 do 70 O P502 ustawia napiecie sieci AC, ktére jest konwertowane
Poziom napigcia [30] bezposrednio na napiecie DC i podawane na zaciski silnika w
hamowania 1% czasie hamowania.

pradem statym

/!\, UWAGA!

1. Prosze uwaza¢ na ten poziom napigcia. Prosze ustawi¢ jg
zgodnie z zastosowaniem, aby softstarter i silnik mogty
wytrzymac ustawienia.

2. Prosze zacza¢ od niskich poziomoéw napiecia i zwigkszac je
w zaleznosci od potrzeb.

3. Zabezpieczenia prgdowe nie dziatajg przy pradzie statym,
poniewaz przektadniki prgdowe nasycaja sie pradem
statym.

4. Soft-Starter nie chroni silnika podczas hamowania, jesli nie
jest uzywany czujnik PTC silnika.

5. Do pomiaru tego pradu podczas hamowania potrzebny jest
specjalny miernik pradu z przektadnikami hallotronowymi.
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Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazowka
P510 Jednostka O P510 wigcza funkcje Jog.
Jog 0do1
[0 = Tabela 6.14 - Wybér jog
Nieaktywn P510 Opis
_y Y ] 0 Nieaktywny
1 Aktywny
P511 O P511 ustawia poziom napigcia przytozonego do silnika
Poziom podczas funkcji Jog.
30 do 70

30 )
[1%] /' N UWAGA!

1. Silnik mozna odblokowac¢ tylko na krétki czas za pomoca
funkcji Jog. Prosze podigczyé przycisk do wejscia
cyfrowego, aby wtgczy¢ funkcje Jog.

2. Parametr P102 to zabezpieczenie limitu czasu funkcji Jog.
Jesli czas ten zostanie przekroczony, pojawi sie bigd E62.

6.6. PARAMETRY FUNKCJI SPECJALNYCH - P500 do P599

P520 (13
Impuls napigcia przy

O Soft-Starter pozwala na uzycie impulsu napigciowego

Olub 1 podczas uruchamiania obcigzen, ktére stawiajg duzy

[0=Nieaktywny

starcie (Kick Start) ] poczatkowy opér ruchowi.
O Wiaczone przez P520=1 i z czasem trwania regulowanym
° przez P521.
P521 3 El Poziqm napiecia przytozonego podczas impulsu napiecia
Czas impulsu na 02do20 jest zdefiniowany w P522.

O Impuls napieciowy dziata zaréwno do sterowania rampg

tk

poczatku [0:2]0.1s napigcia, jak i do ograniczania pradu.
P522 70 do 90 @ NOTATKA!
Poziom impulsu [80] Prosze uzywaé tej funkciji tylko w okreélonych zastosowaniach, gdy jest
napiecia na poczatku 1% to konieczne.
(%Un)

uva, . 100%Un

P522 )

P101 ...

DO - s
T Pzt 0
Wiaczenie rampy napigcia Whylaczenie

Rysunek 6.7 - Impuls napigcia na poczatku
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6.7. PARAMETRY OCHRONY - P600 do P699

Zakres
[Ustawienie
fabryczne]
Parametr Jednostka Opis/ Wskazowka
P610¢) 1 do 80 O Parametr natychmiastowego zanizenia pradu P610
Utrata fazy lub [80] definiuje procent pradu silnika ponizej prgdu znamionowego
natychmiastowy 1%ln silnika silnika, ktéry powoduje wytaczenie.
zanizony prad InMot — Imin
(% w silniku) P610= ————*100%
InMot

P61 1“)(3). O=Nieaktyw O Natychmiastowe zadziatanie zabezpieczenia podpradowego,
Naty.chmlastowy ny 1 do 99 gdy prad silnika pozostaje ponizej pradu znamionowego silnika o
zanizony prad lub [1] warto$¢ procentowg ustawiong w P610 przez czas ustawiony w
zanik fazy 1s P611. Po wyzwoleniu softstart wylgcza silnik i sygnalizuje zanik fazy

lub btad podpradowy. Zabezpieczenie podpragdowe jest szczegdinie
P612(, 1 do 200 przydatne w aplikacjach pompowych, ktére nie moga pracowac bez
Natychmiastowe [100] obcigzenia.
przetezenie 1%In silnika D@ NOTATKA!

Jeszcze przed uruchomieniem silnika utrata fazy jest
P613¢)3 0=Nieaktyw wykrywana za pomocg impulséw synchronizmu, tj. btgd ten jest
Natychmiastowy ny 1 do 99 wykrywany przez napiecie przytozone do zaciskow zasilania.
czas przetezenia [1]

1s O Parametr natychmiastowego przetezenia P612 definiuje

procent pradu silnika powyzej prgdu znamionowego silnika,
ktory powoduje wytgczenie.
Imax — InMot

P612=—"—"""%]00%
InMot

O Natychmiastowe zabezpieczenie nadpragdowe zadziata, gdy
prad silnika pozostanie powyzej prgdu znamionowego silnika o
warto$¢ procentowg ustawiong w P612 przez czas ustawiony w
P613. Gdy zadziata, softstart wylaczy silnik i zasygnalizuje btad
przetezenia.

D@ NOTATKA!

Natychmiastowe zabezpieczenie nadprgdowe jest aktywne
tylko przy petnym napieciu, po uruchomieniu silnika.

1(A)
| Obszar zastosowania P612 |
" start
P612 5| \
N Nominalny
P610-
| Obszar zastosowania P610 | | |
0 1 i t(s)
(1) wiacz i (0)' wytacz
1A) 1(A) Wylaczenie
Tripping
nadpr‘dowe
P612 .
| Nominalny/
P610 ] i
Pod
pradem
T P613 ES
“ P11 ‘ —

t(s) t
Rysunek 6.8 - Poziomy zadziatania dla nadpradu i podpradu
D
NOTATKA!
Aby uzyska¢ prawidlowe dziatanie zabezpieczenia pod- i

nadpradowego, nalezy wyregulowa¢ prad znamionowy silnika
za pomocg trimpota lub za pomocg P401.
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Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
Jednostka
P614 (1) 0do 30 O Wartosci asymetrii prgdu sg ustawiane jako warto$¢
Nieréwnowaga [15] procentowa pradu znamionowego silnika.
pradu migdzy 1% w 0 P614 ustawia maksymalng warto$¢ réznicy pradu
fazami (% w silniku) silniku pomiedzy trzema fazami silnika, ktére mogg pracowa¢ bez
probleméw w czasie ustawionym w P615. Po tym czasie Soft-
Stater wylgczy sie, wskazujgc btgd asymetrii pradu.
P615¢) 0=Nieaktywn
Czas asymetrii y 1do 99 D@ NOTATKA!
pradu miedzy [0] Funkcje te dziatajg tylko przy petnym napieciu, po
fazami 1s uruchomieniu silnika.
P616 () 0lub 1 O Gdy funkcja ta jest wigczona, umozliwia zabezpieczenie

Podprad przed
zamknigciem by-
passu

[0=Nieaktywny ]

podpradowe przed zamknigciem obejscia. Innymi stowy,
zapobiega on zamknieciu By-passa podczas usterki w sieci
zasilajgcej lub w jakims$ tyrystorze.

O Gdy jest wytgczona, umozliwia rozruch silnikow z pradem
znamionowym nizszym niz 10% pradu znamionowego Soft-
Startera.

P617 (1) (3
Zablokowany wirnik

0lub1
[1=Aktywny ]

O Gdy funkcja ta jest wiaczona, umozliwia zabezpieczenie
przed zablokowaniem wirnika na koncu rozruchu. Innymi
stowy, zapobiega zamknieciu obejscia przy pradzie
przetezeniowym  wiekszym  lub  réwnym  2-krotnosci
nominalnego pradu silnika.

@ NOTATKA!
Prosze wylaczy¢ te funkcje tylko w przypadkach, gdy silnik
wytrzymuje wigksze obcigzenia pragdowe.

P620 (1)3)
Sekwencja
faz RST

Olub1
[1=Aktywny ]

O Jego funkcjg jest ochrona tadunkéw, ktére moga obracac
sie tylko w jednym kierunku. Po wigczeniu zezwala tylko na
sekwencje faz R/1L1, S/3L2, T/5L3.

7 Po wiaczeniu sekwencja faz jest wykrywana przy kazdym
wigczeniu silnika.

0 Czesto uzywany w aplikacjach z pompami hydraulicznymi,
ktére nie moga obracac sie w przeciwnym kierunku.

P621
E77 Wigczanie

0do1
[1 = Aktywny ]

O Zabezpieczenie zamknigcia stycznika obejSciowego (E77)
dziata nieprawidtowo, gdy silnik jest odtgczony od softstartera
przed poleceniem Stop. Ta niewtasciwa wydajno$¢ E77 jest
powszechna w zastosowaniach wielosilnikowych.

@ NOTATKA!

Prosze wylaczy¢ to zabezpieczenie tylko w celu umozliwienia
uzycia SSW-07/SSW-08 w aplikacjach wielosilnikowych, tzn.
gdy SSW-07/SSW-08 uruchamia wiecej niz jeden silnik.

P622 (1)
Zwarcie SSW

0do1
[0=Nieaktywny ]

O Jego funkcja jest ochrona silnika w przypadku wystgpienia
zwarcia w obwodzie zasilania softstartu, tyrystoréw lub by-
passu przy zatrzymanym silniku, tj. bez komendy Run.

@ NOTATKA!
Zabezpieczenie to bedzie uruchamiane tylko przez stycznik
lub wytacznik obwodu izolacji zasilania i jest dezaktywowane

przez wyjscie btedu. -



Zakres

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
P630 Jednostka 0 Zabezpieczenie to ogranicza minimalny odstep czasu
Odstep czasu po 2 do 999 pomiedzy uruchomieniami po zakonczeniu rampy
zatrzymaniu [2] zwalniania.
1s

5 P630=10s 5

A

Un

——

v

v

Rysunek 6.9 - Aktywacja za pomocg tréjprzewodowych wejsc cyfrowych (DI1 i

DI2)
Un P104 =0
© P630=10s_Y

. -
Un

v

o - . P630=4s

-~

Rysunek 6.10 - Aktywacja przez dwuprzewodowe wejscia cyfrowe (DI1)

OBSERWACJA:

Polecenie aktywacji zostanie wykonane dopiero po uptywie

czasu zaprogramowanego w P630.

8 WSKAZOWKA!

1) Interwat czasowy rozpoczyna zliczanie na koricu rampy

zwalniania.

2) Jesli zasilanie karty kontrolnej zostanie odtaczone, czas

nie bedzie liczony.
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Zasieg

[Ustawienie
Parametr fabryczne] Opis/ Wskazowka
Jednostka
P640 (1)3) _N[i Tabela 6.15 - Klasy termiczne
Klasa termiczna 0=Nieaktyw P640 Klasa termiczna
. ! .Z ny 1do 6 0 Nieaktywny
ochrony silnika [6] 1 Rasa s
- 2 Klasa 10
3 Klasa 15
4 Klasa 20
5 Klasa 25
6 Klasa 30

O Soft-Starter ~ SSW-07/SSW-08  posiada  sztywne,
skuteczne i w pelni programowalne zabezpieczenie
termiczne, ktére chroni Panstwa silnik. Wszystkie modele
softstartow SSW-07/SSW-08 posiadajg to zabezpieczenie,
ktére po uruchomieniu sygnalizuje btad przeciazenia i
wylgcza silnik.

O Zabezpieczenie termiczne posiada krzywe symulujgce
nagrzewanie i chtodzenie silnika. Wszystkie obliczenia sg
wykonywane za pomocg zlozonego oprogramowania, ktore
szacuje temperature silnika na podstawie dostarczanego pradu
True RMS.

0O Krzywe zadziatania zabezpieczenia termicznego silnika
sg oparte na normach |IEC 60947-4-2.

O Krzywe grzania i chiodzenia silnika sg oparte na
wieloletnim rozwoju silnikow WEG. Przyjmujg one silnik
tréjfazowy IP55 jako standard, a takze biorg pod uwage, czy
silnik jest chtodzony podczas aktywacji, czy nie.

0 Czas chtodzenia obrazu termowizyjnego zalezy od mocy
silnika. Innymi stowy, dla kazdej mocy jest inny czas
chtodzenia. Jesli istnieje potrzeba skrocenia tego czasu,
mozna uzy¢ P641.

0 Szacowana warto$¢ temperatury silnika jest zapisywana
w pamieci nieulotnej za kazdym razem, gdy zasilanie karty
sterujgcej jest oditaczone. Dlatego po zasileniu karty
kontrolnej zostanie zwrécona ostatnio zapisana warto$é.

O Obraz termowizyjny mozna zresetowac, wytaczajac

go i wigczajgc. zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

=S
tis)
0000

000

T

SE=i LR N o lw

i H
sF-1i5 W B & K 8 ™K B &KX

Rysunek 6.11 - Zabezpieczenie klasy termicznej dla zimnego silnika
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Zasieg
[Ustawienie

Parametr fabryczne] Opis/ Wskazéwka
derfiestia Tabela 6.16 - Czasy ochrony klasy termicznej dla zimnego silnika z S.F.=1
Silnik Klasa
pragdowe 30 20 10
3xW 101,2s 67,58 33,7s
5xIn 36,1s 24s 12s
7xIn 18,3s 12,2s 6,1s

Tabela 6.17 - Czasy ochrony klasy termicznej dla zimnego silnika z S.F.=1,15

Silnik Klasa
pradowe 30 20 10
3XW 135,1s 90,1s 45,1s
5xIn 47.7s 31,8s 15,9s
7xIn 24,3s 16,2s 8,1s
s
tis)
1000
i
10
N
10 N
1 ~| ssa 10
— asa s
XW sind
o rad
L

™ o=

sF.=1

Rysunek 6.12 - Zabezpieczenie klasy termicznej dla
gorgcego silnika z 100%In

Tabela 6.18 - Czasy ochrony klasy termicznej dla gorgcego silnika

Silnik Klasa

pradowe 30 20 10
3xW 34,4s 23,6s 11,8s
5xIn 12,6s’ 8,4s 4,28
7xIn 6,4s 4,2s 2,1s

Tabela 6.19 - Mnoznik czaséw ochrony klasy termicznej dla zimnego silnika
w celu uzyskania czaséw klasy termicznej dla gorgcego silnika

2ko ©
Pradsjﬁ:fi?( B Czinni
0% (na zimno) 1
20% 0,87
40% 0,74
60% 0,61
80% 0,48
100% (obcigzenie 0,35
znamionowe)
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Parametr

Zakres
[Ustawienie
fabryczne]

Opis/ Wskazéwka

Jednostka

@ WSKAZOWKA!

Jesli istniejg rozne klasy termiczne, to dlatego, ze konieczne
jest zaprogramowanie doktadnie takiej, ktora najlepiej
dostosuje sie do danego zastosowania i bedzie chroni¢ silnik w
zakresie jego dopuszczalnego czasu pracy.

W przypadku korzystania z silnika z czujnikiem termicznym
PTC lub termostatem podtgczonym wewnegtrznie do softstartu,
nie ma potrzeby wigczania klas termicznych, a tym samym
wylgczania zabezpieczenia przecigzeniowego silnika. Aby
podtgczy¢ czujnik termiczny PTC do Soft-Startera SSW-
07/SSW-08, konieczne jest uzycie opcjonalnego modutu.
Prosze zapozna¢ sie z rozdziatem Opcje i akcesoria w
instrukcji obstugi SSW-07/SSW-08.

P641 ()
Automatyczne
resetowanie
pamiegci
termicznej

0 do 600
[0=Nieaktywny] ]
1s

0 Ustawia czas automatycznego resetowania obrazu termowizy

jnego silnika.

O Funkcja ta moze by¢ uzywana w aplikacjach, ktére
wymagaja wielu uruchomien na godzine lub krétszych
odstepéw czasu miedzy uruchomieniem i zatrzymaniem
silnika.
0 Czas chilodzenia obrazu termicznego zalezy od mocy
silnika. Innymi stowy, dla kazdej mocy jest inny czas
chtodzenia.
0 Obraz termiczny mozna réwniez zresetowac, wytgczajac i
wigczajgc zabezpieczenie przed przecigzeniem silnika.

Silnik

Na

Wy
T

v

Poziom A ¢

adziata.
\ h E05

nia
Bez resetowania t

v

Silnik whaczony
Na

Wyt >

N
Poziom t
zadziata \&

nia N

v

4 Czas automatycznego resetowania Z resetem t

Rysunek 6.13 - Automatyczne resetowanie pamigci termicznej

NOTATKA!
Nalezy pamietac, ze korzystanie z tej funkcji moze skrécic¢
zywotnos$é uzywanego uzwojenia silnika.
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7. BLEDY | MOZLIWE PRZYCZYNY

W przypadku wykrycia btedu silnik jest dezaktywowany i wyswietlany jest bfad.
Aby przywréci¢ normalne dziatanie softstartera po wystgpieniu btedu, nalezy go zresetowaé.
Zasadniczo mozna to zrobi¢ na nastepujgce sposoby:

- Zbyt duze obcigzenie watu.

- Zabezpieczenie termiczne jest
zapisywane, gdy sterowanie jest
wylgczone i przywracane po ponownym

wigczeniu.

O Poprzez wytgczenie i ponowne wigczenie zasilania (Power-on reset);
O Prosze nacisngé przycisk resetowania na panelu przednim softstartera SSW-07/SSW-08 (przycisk
resetowania);
O Automatycznie, poprzez automatyczny reset (auto-reset);
0 Poprzez wejscia cyfrowe (DIx);
O Naciskajgc przycisk (0) na klawiaturze (reset reczny);
O  Przez komunikacje szeregowg (Serial).
Opis
wyswietlacza N m Powigzane Reset
e et Opis aktywacji Prawdopodobne przyczyny P
usterek
Zanik fazy lub |- Na starcie: - Wartosci procentowe zaprogramowane P610
zanizony prad | Wystepuje, gdy nie ma napiecia na zaciskach| jako maksymalny dopuszczalny limit P611
zasilania (R/1L1, S/3L2 i T/5L3) lub gdy silnik| podpradu (P610) sa ponizej wartosci P401
EO03 jest odtgczony. wymaganej dla silnika i aplikacji.
- W zastosowaniach hydraulicznych
(Utrata fazy - Przy pracujgcym silniku: Wytgczy sie, gdy| pompa moze pracowac bez obcigzenia.
LED) prad pozostanie ponizej zaprogramowanej| - Utrata fazy w sieci trojfazowej.
Miganie wartosci dtuzej niz zaprogramowany czas. - Zwarcie lub usterka tyrystora lub
W odniesieniu do pradu znamionowego| obejscia.
silnika. - Silnik nie jest podtgczony. .
Gdy parametry sg ustawione z domysinymil - Podtgczenie silnika jest nieprawidiowe. Wbaczqnle
warto$ciami fabrycznymi, zabezpieczenie to| - Luzny styk w potgczeniach. zasilania.
zadziata po uplywie 1 sekundy przy zanikul - Problemy z uruchomieniem Resetl reczny.
fazy na wejsciu lub na wyjsciu (silnik).| stycznika wej$ciowego. Przycisk X
Wylgcza sie, gdy prad przeplywajacy przez| - Bezpieczniki wej$ciowe sg przepalone. resetowania.
SSW-07/SSW-08 jest mniejszy niz 20% pradu| - Niewymiarowe transformatory Automatyczne
SSW-07/SSW-08. wejsciowe. resetowanie.
warto$¢ ustawiona za pomoca trymera praduf - Nieprawidlowe ~ zaprogramowanie Dix.
silnika. trymera pradu silnika. Serial.
- Silnik o poborze pradu nizszym niz
wymagany do zadziatania
zabezpieczenia przed zanikiem fazy.
Nadmierna - Gdy temperatura radiatora jest wyzsza niz | - Zbyt duze obcigzenie watu. -
temperaturaw | warto$¢ graniczna. - Podwyzszona liczba kolejnych
sekcji zasilania |- Dziata rowniez, gdy czujnik temperatury nie | uruchomien. Wi f
; - gczanie
jest podtaczony. - Wewnetrzny czujnik temperatury zasilania
E04 nie jest podigczony. Reset re;tl:zny
Po przekroczeniu limitéw czasowych - Cykl rozruchu wymaga zestawu Przycisk !
(Btad diody LED)] okreslonych przez krzywe czas x temperatura | wentylacyjnego (modele od 45 A do resetowania.
Miga raz zabezpieczenia SCR. 200 A). Automatyczne
(LED Ready) Wi, E)elsetowame.
X.
Serial.
Elektroniczne |- Po przekroczeniu czasow podanych przez | . Nieprawidtowo ustawiony trimpot "Motor| P640
przecigzenie zaprogramowane krzywe klasy termicznej. Current" (ustawienie pradu silnika). P641
silnika Ustawiona wartos¢ jest zbyt niska dla P4o1
uzywanego silnika. P406
E05 - inosé i
.Kolejnosc poczatkowa wigksza Wigczanie
L niz dozwolona. asilania
(Przeciazenie - Zaprogramowana klasa termiczna Reset reézny
LED) Miga ponizej obcigzenia dozwolonego przez ) .
silnik Przycisk
- Czas migdzy zatrzymaniem a resetowania.
S P P Automatyczne
uruchomieniem ponizej wartosci resetowanie
dozwolonej przez czas chtodzenia dla Dix .
danej mocy silnika. Serial
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Opis

zabezpieczenia i . - Powiazane
usterki B EEER] Prawdopodobne przyczyny Darametry Reset
Display
Wigczanie
Usterka W przypadku otwarcia wejscia - Otwarte okablowanie wejscia cyfrowego P263 zajilania. Reset
zewnetrzna (DI) cyfrowego zaprogramowanego na zaprogramowane na btgd zewnetrzny. P264 reczny. Przycisk
biad zewnetrzny. P265 resetowania.
E06
Automatyczne
resetowanie.
(Btad diody LED) Dix.
Miga 3 razy Serial.
(LED Ready) Wt.
Blad w funkcji - Gdy klawiatura jest zatadowana - Proba skopiowania parametrow P215 Wigczanie
kopiowania parametrami innej wersji niz Soft- klawiatury do Soft-Starterow z zasilania. Reset
Starter. niekompatybilnymi wersjami reczny. Pr;ymsk
E10 oprogramowania. resetowania.
Dix.
Serial.
. - - . . . P622 Wigczanie
Zwarcie w zasilaniu | - Gdy warto$¢ pradu w jednej z faz - Zwarcie w tyrystorze lub toedct
Ssw przekracza 30% pradu przekazniku wewnetrznego obejscia. zasilania. Resgt
Znamionowego softstartu przy - Zewnetrzne zwarcie rownolegte do reczny. Przycisk
E19 zatrzymanym silniku, tj. bez zasilania softstartera. resetowania.
polecenia Run. - Wada w biezgcym odczycie analogowym. g'x-_ |
erial.
(Dioda LED usterki)
Miga 7 razy
(Dioda LED gotowosc]
to Wyt
Blad programowania | - W przypadku préby ustawienia - Proba ustawienia parametru, ktory jest - Automatyczny
parametru, ktory jest niezgodny z niezgodny z pozostatymi. Prosze zobaczy¢ reset po .
E24 innymi. tabele 5.1. usunigciu usterki.
Blad przekroczenia | - Gdy Soft-Starter przestanie - Czas limitu czasu zaprogramowany w P313
limitu czasu w odbiera¢ telegramy z urzadzenia P314 jest krdtszy niz czas pomigedzy P314 Automatyczny
odbiorze telegramu | nadrzednego przez okres dluzszy telegramami wysytanymi przez urzadzenie reset po
niz zaprogramowany w P314. nadrzedne sieci. usunieciu usterki
E28 - Urzgdzenie nadrzedne sieci nie wysyta ’
cyklicznie telegraméw, prosze
(Btad diody LED zaprogramowac P314=0.
modutu - Jesli komunikacja szeregowa nie
komunikacyjnego) jest uzywana, prosze zaprogramowac
Miga jeden raz P314=0.
- Aby uzyska¢ wiecej informacii, prosze
zapoznac sie z instrukcjg komunikacji
szeregowej Soft-Starter SSW-07/SSW-08.
Btad potaczenia - Gdy fizyczne potgczenie miedzy - Zty styk w kablu klawiatury. - Automatyczny
klawiatury klawiaturg a Soft-Starterem zostanie - Hatas elektryczny w instalacji reset po
przerwane. (zakiécenia elektromagnetyczne). usunieciu usterki.
E31
Limit czasu - Gdy czas rozpoczegcia jest diuzszy niz| - Czas zaprogramowany dla rampy P102 .
o N . o . - Wigczanie
uruchomienia limitu | czas ustawiony w pokretle rampy przyspieszenia jest krotszy niz to o
nadmiernego pradu i i konieczne P10 fpasilania. Reset
g0 pra przysp|e§zen|a. Aktyvyny ty.Iko z h - » . . P202 reczny. Przycisk
uruchomionym ograniczeniem pradu. Zaprogramowana warto$c¢ ograniczenia resetowania
E62 pradu jest zbyt niska. '
- L Automatyczne
- Zablokowany silnik, zablokowany wirnik. "
(Blad diody LED) resetowanie. DIx.
LED) Miga Serial.
dwukrotnie
(LED Ready) Wt.
Blokada - Aktywuje sig przed petnym - Zaprogramowany czas rampy P617 X
napieciem, jesli prad jest wiekszy przyspieszenia jest nizszy niz rzeczywisty P401 Wigczanie
E63 niz dwukrotno$é nominalnego pradu | czas przyspieszenia. zasilania. Reset

(LED Stall) Miga

silnika.

- Zablokowany wat silnika (zablokowany).
- Transformator zasilajgcy silnik moze sie
nasycac i potrzebowa¢ zbyt wiele czasu
na odzyskanie pradu rozruchowego.

reczny. Przycisk
resetowania.
Automatyczne
resetowanie. Dlx.

Serial.
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Opis
wyswietlacza

Powigzane

e ] Opis aktywacji Prawdopodobne przyczyny VO Reset
usterek
Prad - Gdy biezgca wartos¢ jest wyzsza od - Zwarcie miedzy fazami. P612
przetgzeniowy | wartosci zaprogramowanej w - Chwilowe przecigzenie silnika. P613
zaprogramowanym czasie. W odniesieniu - Zablokowany wat silnika, zablokowany P401
E66 do nominalnego pradu silnika. wirnik. Wigczanie
- Jest on monitorowany tylko wtedy, gdy zasilania. Reset|
(LED SSW-07/ SSW-08 jest w stanie petnego reczny. PrzycisK
Przecigzenie napigcia (100% napiecia). resetowania.
pradowe) Miga | - Przy parametrach zaprogramowanych na Automatyczne
domysine wartosci fabryczne, resetowanie.
zabezpieczenie to wigcza sie, gdy prad Dix.
silnika przekroczy wartosé 3-krotnosci Serial.
nominalnego pradu silnika przez ponad 1 s.
Nieprawidto - Gdy sekwencja przerwan sygnatu - Odwrécona sekwencja faz P620
wa synchronizacji nie nastgpuje po sieci wejéciowej.
kolejnos¢ sekwencji RST. - Mogta zosta¢ zmieniona w innym Wigczanie
faz miejscu sieci dostaw. zasilania. Reset|
- Podigczenie silnika jest reczny. Przycisk
E67 nieprawidtowe. resetowania.
Dix.
(Sekwencja Serial.
faz LED)
Miga
Podnapiecie - Aktywuje sie, gdy napiecie zasilania - Zasilanie elektroniczne nizsze -
w  zasilaczu sterowania jest nizsze niz 93Vac. niz warto$¢ minimalna.
sterujgcym - Zasilacz elektroniczny z Wi .
poluzowanym stykiem. aczanie
. . S . zasilania. Reset
E70 - Bezpiecznik zasilania elektroniki .
. reczny. Przycisk
est przepalony. resetowania
(Btad diody LED) ’
Miga dwukrotnie Automatyc_zne
resetowanie.
Wyt
Wewnetrzny - W przypadku usterki wewnetrznych - Luzny styk w przewodach -
styk stykéw przekaznika obejsciowego przy rozruchowych wewnetrznych
przekaznika petnym napieciu. przekaznikéw obejsciowych.
obejsciowego - Uszkodzone styki przekaznika Wigczanie
otwarty obejéciowego z powodu przecigzenia. zasilania. Reset|
- Nieprawidtowe napigcie zasilania reczny. PrzycisK
E71 elektroniki, tylko dla modeli SSW- resetowania.
07/SSW-08 255-412A. Automatyczne
(Btad diody resetowanie.
LED) Miga Dix.
3razy Serial.
(LED Ready)
yt.
Prad - Aktywuje sie przed zamknieciem By- - Zaprogramowany czas rampy -
przetgzeniowy pass, jesli prad jest wiekszy niz: przyspieszania jest krétszy niz
przed obejéciem | 37,5A dla modeli SSW do 30A; rzeczywisty czas przyspieszania.
200A dla modeli SSW od 45 do 85A; - Znamionowy prad silnika powyzej Wigczanie
E72 260A dla modeli SSW 130A; pradu tolerowanego przez zasilania. Reset|
400A dla modeli SSW od 171 do 200A. softstarter. reczny. PrzycisK
(Biad diody LED) - Zablokowany wat silnika, zablokowany| resetowania.
Miga 4 razy wirnik. Automatyczne
resetowanie.
(LED Ready) WyH Dix.
Serial.
Biezaca - Gdy biezgca wartos¢ jednej z faz jest - Warto$¢ zaprogramowana w P614 i P614
nierbwnowa powyzej lub ponizej zaprogramowanej P615 wykracza poza limity tolerowane P615
ga wartosci w zaprogramowanym czasie. W dla danego zastosowania. .
odniesieniu do innych faz silnika. - Utrata napigcia w jednej lub kilku qu_cza_me
E74 fazach sieci zasilajgcej. zasilania. Res_et
- Zanik fazy w sieci zasilajgce;j. reczny. P'?YC'Sk
(Btad diody - Niewymiarowe resetowania.
LED) Miga transformatory wejsciowe. Automatyczne
5 razy - Otwarte bezpieczniki wejsciowe. resetowanie.
- Zly styk w potgczeniach silnika lub w 2<Iexrial

(LED Ready)
W,

sieci zasilajacej.
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Opis
zabezpieczenia q - Powigzane
i usterki Opis aktywacji Prawdopodobne przyczyny ey Reset
Display
Czestotliwosc - Gdy czestotliwo$¢ jest wyzsza lub - Czestotliwo$¢ linii jest poza zakresem. -
sieci zasilajgcej | nizsza niz limity od 45 Hz do 66 Hz. - Gdy Soft-Starter + silnik sg zasilane z
poza generatora, ktdry nie obstuguje trybu
tolerowanym petnego obcigzenia lub rozruchu silnika. Wigczanie
zakresem zasilania.
Reset reczny.
E75 Przycisk
. resetowania.
(Bfad d'f)dy Automatyczne
LED) Miga raz resetowanie.
Dix.
Serial.
(LED Ready)
Wyt
Pod prad przed | - Gdy pod koniec rampy przyspieszania - Usterka napigcia sieci zasilajgcej lub P616
zamknieciem i przed zamknigciem wewnetrznego usterka tyrystora przed zamknigciem
by-passu przekaznika obejsciowego prad jest obejscia. Wiaczanie
nizszy niz 0,1x prad znamionowy - Nieprawidtowy prad a:’lazn'al
E76 softstartu (P295x0,1). znamionowy softstartu ZResletrl {:zn
zaprogramowany w P295. Przycisz v
(Btad diody LED) - Nominglpy prad silnika ponizej resetowania
Miga 4 razy pradu minimalnego. -
- Dla testéw mozna ustawi¢ P616=0. ';‘g:{g;g;?e
Dix.
Serial.
(LED Ready)
Wi
Zamkniety styk | - Gdy nie nastapi otwarcie -Zly styk w przewodach P621
obejsciowy lub wewnetrznego obwodu styku aktywacyjnych  przekaznika, na
zwarcie SCR obejéciowego. wewnetrznym  lub  zewnetrznym Wigczanie
E77 ?lbeéiigjdzone styki z powodu ZRZSsiI:tn:a(’:m
przecigzenia. Prz cisE Y.
(Dioda LED - Zwarcie réwnolegte lub zewnetrzne. resgtowania
usterki) miga 6 Dix. )
razy
(Dioda LED
gotowosci) to
Wyt
OBSERWACJE:

Gdy wyswietlany jest komunikat E04 (zbyt wysoka temperatura softstartu), nalezy odczekac kilka minut,
az urzadzenie ostygnie, zanim bedzie mozna je zresetowac.

Po wyswietleniu komunikatu E05 (przecigzenie silnika) nalezy odczekac kilka minut, aby silnik nieco
ostygt, zanim bedzie mozna zresetowac¢ softstarter.

[ WSKAZOWKA!
Formularze uruchamiania btedow:

E24

- Wskazuje kod btedu na wyswietlaczu klawiatury.

- Nie mozna uruchomi¢ silnika.

- Wytacza przekaznik, ktory zostat zaprogramowany na "No Fault".
- Wiacza przekaznik, ktory zostat zaprogramowany jako "Usterka".

E28:
- Wskazuje kod na wyswietlaczu LED.
- Forme aktywacji mozna skonfigurowa¢ w P313.
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E31:

- Softstarter kontynuuje dziatanie normalnie, w zaleznosci od tego, jak zostat zaprogramowany w P313 i P314.
- Polecenia z klawiatury nie sg akceptowane.
- Wskazuje kod na wyswietlaczu klawiatury.

E70:
- Nie zostanie on zapisany w pamigci ostatnich sze$ciu btedéw, gdy zasilanie zostanie wytagczone
(odtgczenie linii) przy zatrzymanym silniku.

INNE WADY:

- Przekaznik jest wytaczony, gdy jest zaprogramowany na "Brak usterki".

- Przekaznik jest wtgczony, gdy zaprogramowano go jako "Usterka".

- Silnik jest wytaczony, gdy jest wtgczony.

- Wskazuje kod btedu na wyswietlaczu klawiatury i/lub na przedniej pokrywie SSW-07/SSW-08.

41



	SZYBKIE ODNIESIENIE DO PARAMETRÓW KOMUNIKATY O BŁĘDACH I STANIE
	I. TABELA PARAMETRÓW
	ll. KOMUNIKATY O BŁĘDACH
	lll. INNE WIADOMOŚCI

	1. INFORMACJE OGÓLNE
	2. INFORMACJE O NINIEJSZEJ INSTRUKCJI
	3. INFORMACJE O SSW-07/SSW-08
	4. O PARAMETRZE SSW-07/SSW-08 PROGRAMOWANIE
	5. UŻYCIE KLAWIATURY (HMI)
	5.1. Funkcje wyświetlacza LED
	5.2. Funkcja diod LED „Lokalny” i „Zdalny”
	5.3. Funkcja diod LED kierunku obrotu (zgodnie z ruchem wskazówek zegara i przeciwniedo ruchu wskazówek zegara)
	5.4. Podstawowe funkcje Klawiszy
	5.5. Sygnalizacja/wskazania na klawiaturze Wyświetlacz
	5.6. Wyświetlanie zmienianie parametrów

	6. SZCZEGÓŁOWY OPIS PARAMETRÓW
	6.1. PARAMETRY DOSTĘPNE I TYLKO DO ODCZYTU - P000 do P099
	6.2. PARAMETRY REGULACJI - P100 do P199
	6.3. PARAMETRY KONFIGURACJI - P200 do P299
	6.4. PARAMETRY KOMUNIKACJI - P300 do P399
	6.5. PARAMETRY SILNIKA - P400 do P499
	6.6. PARAMETRY FUNKCJI SPECJALNYCH - P500 do P599
	6.7. PARAMETRY OCHRONY - P600 do P699

	7. BŁĘDY I MOŻLIWE PRZYCZYNY

