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Installation & Leistungsanschllsse

Siehe Benutzernhandbuch, Kapitel 3.

*) Hinweis: Die Umschaltung von NPN auf PNP (Digitaleingdnge gegen +24 V) erfolgt Giber den Parameter 0271.

Typischer Steueranschluss (Gutig fiir nachfolgende Module: I0S / 10D / IOAD / IOR / CUSB)

Beispiel 1: Start/Stopp, Drehzahlpotenziometer

Beispiel 2: Start/Stopp, 4 - 20 mA Referenz

0= (DI1...DI8) NPN, 1 = DI1 PNP, 2 = (DI1...DI2) PNP, 3 = (DI1...DI3) PNP, 4 = (DI1...DI4) PNP,

5 = (DI1...DI5 PNP, 6 = (DI1...DI6) PNP, 7 = (DI1...DI7) PNP, 8 = (DI1...DI8) PNP

Beispiel 3: Start/Stopp, Multispeed (4 Drehzahlen)
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o DIP SWITCH 1 q Werks- Erforderliche o
i DIP SWITCH 1 4-20mA i = l V-_El A O B einstellun; Einstellun, EESEIEIE,
Speed Reference YR P0220 0 1 Lokal/Fern = immer Fern
potentiometer V mA - 8508 & H —_—> "
H <« i P0222 2 8 Referenz Fern = Multispeed
= 0 Werks- Erforderliche .
P0227 3 1 Start/Stopp Fern = Dix
Programmierun Eiss: ElDIEdiclle Beschreibun Frogremmerng sl L e P DI gp /S
9 9 einstellung Einstellung 9 P0220 2 1 Lokal/Fern = immer Fern (261 i i il =it - topp
P0220 2 1 Lokal/Fern = immer Fern P0222 1 1 Referenz Fern = Al P0265 0 1 DI3 = Multispeed
P0222 1 Referenz Fern = Al1 P0227 1 1 Start/Stopp Fern = DIx P0266 0 13 DI4 = Multispeed
Egggg ? ‘1‘ StarFt/Vé?égs‘é:rnDE(Dlx P0231 0 0 Al1 = Drehzahlsollwert P0124 3 A Frequenz = A (DI3 = 0 und DI4 = 0) (Hz)
P0231 0 0 A = Drehzahisollwert P0233 0 1 All =4-20 mA P0125 5 A Frequenz = A (DI3 =0 und DI4 = 1) (Hz)
P0233 0 0 AT=0-10V P0263 1 6 DIt = Start P0126 10 A Frequenz = A (DI3 =1 und Di4 = 0) (H)
P0263 1 1 DI = Start/Stopp P0264 8 7 DI2 = Stopp PO127 20 A Frequenz = A (DI3 =1 und DI4 = 1) (Hz)
P0264 8 8 DI2 = FWD/REV P0265 0 8 DI3 = FWD/REV P0271 0 *) siehe Hinweis
RU27i] g ) SIED Gl Po271 0 ) siehe Hinweis Hinweis: A Drehzahleinstellung je nach Anwendung.
/Programmierung Gefiihrte Inbetriebnahme - Relaisausgang )
Gruppe INBETRIEBNAHME (Skalar - U/f-Modus) [Erforderliche] ;
i i 11 | DO1-RL-NO | Normally open — S ||PROG [DEF: Beschreibung
CFW500 Bedienteil Programmierung | Werks- | Erforderiiche Bl " 3 E"sﬁlun Start
. = einstellung | Einstellung 13 | DO1-RL-C Common < T Bereit
- P0202 0 0 Regelungsart U/f 8 ||P0275| 13 ;
_— NC | o 13 Kein Fehler
Wg @% Taste MENU/ENTER: P0401 _ A Motornennstrom (A) 15 | DO1-RL-NC | Normally closed i) 26 Mit Fehler
) - Programmiermodus eingeben o
- Auswaihlen/Speichern P0402 1710 L LA () Hinweis: weiterfiihrende Funktionen siehe Programmierhandbuch.
P0403 60 A Motorfrequenz

o Starttaste:
- Starten im Lokal-Modus

@ Stopptaste:
- Stoppen im Lokal-Modus
- Zuriicksetzen

£ Auf-/Ab-Tasten:
W% - Drehzahl anpassen im Lokal-Modus
- Navigieren durch Parameter

B Taste BACK/ESC:
- Zurick zur Startseite
- Zurlick zur vorherigen Programmierebene

Hinweis: Einstellen auf P0202 = 5 bei gefihrter Inbetriebnahme flir bessere
Drehzahlregelung und héhere Drehmomentleistung bei niedriger
Drehzahl (vor allem bei <5 Hz).

A Einstellen gemdB Daten auf dem Motortypenschild.

Einstellungen Motoriiberlast - Gruppe MOTOR

Programmierung Erforderliche Einstellung Beschreibung
P0156 1.1xP0401 Uberlaststrom bei 100% Drehzahl
P0157 1.0xP0401 Uberlaststrom bei 50% Drehzahl
P0158 0.8xP0401 Uberlaststrom bei 5% Drehzahl

Basisanwendung - Gruppe BASIS

Bedienteilanzeigeparameter dndern

Erforderliche] .
PROG |  DEF  ['rcol g Sekundéir-
Insteliung PARAM I.OC:O anzeige
REM SUB =
1 Drehzahlsollwert (U/min) MODIF 2 RUN 888:88 QOUO0 | ro206
Haupt-
2 Abtriebsdrehzahl (U/min) anzeige
P0205 | P0205=2 P0205
P0206 | P0206=1 3 Motorstrom (A)
P0207 | P0207=3 5  |Ausgangsfrequenz (Hz)
Balkendiagramm
7 Ausgangsspannung (V) P0207
9 Motormoment (%)

Hinweis: weiterflihrende Funktionen siehe Programmierhandbuch (Kapitel 5.3).

Programmierung Werkseinstellung Beschreibung
Werkseinstellungen laden
P0100 10s Beschleunigungszeit (s) Werksg- Erforderliche
P0101 108 Verzogerungszeit (s) Prog 9 | einstellung | Einstellung Beschreibung
P0133 3Hz Mindestdrehzahl (Hz) P0204 0 6 Werkseinstellungen laden (50 Hz)
P0134 66 Hz Héchstdrehzahl (Hz) P0204 0 5 Werkseinstell laden (60 Hz)




