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Softstarter - Einflhrung

Softstarter sind statische, das heiBt nicht rotierende, Motoran-
lasser die Drehstromasynchronmaschinen beschleunigen,
verzodgern und darUber hinaus den Motorschutz bereitstellen.
Die Phasenanschnittssteuerung mit Thyristoren ist das grund-
legende Ansteuerverfahren.

Die Hochlauf - Steuerung der Starterausgangsspannung oder
Motorklemmenspannung und deren Reduktion fur den Motor-
auslauf erfolgt Uber eine Zeitrampen geflhrte oder Strom-
hysterese gesteuerte Verstellung des Thyristorzindwinkels.
Mit der ZindwickelfUhrung und der damit einhergehenden
Beeinflussung der Spannungszeitflache (Effektivwert) der
Motorspannung kann das erzeugte Motordrehmoment hin-
reichend genau auf das beim Anlauf auftretende Lastmoment
angepasst werden, bei einer Reduzierung des Anlaufstromes
wahrend des Startvorgangs.

WEG Softstarter werden ausschlieBlich fir Gewerbe- oder
Industrie entwickelt und hergestellt.

Die mikroprozessorgesteuerten Softstarter stehen fur eine
optimale Hoch- und Niederlauf-Performance von Asynchron-
motoren zu einem ausgezeichneten Preis-Leistungsverhéltnis.
Das Bedientableau (HMI) erlaubt eine einfache Einstellung der
Geréateparameter flr die Inbetriebnahme und wahrend des
Betriebs.

Die WEG Softstarterbaureihen bieten erstklassige, einfach
parametrierbare und zuverlassige Produkte mit anwahlbaren
Anfahrstrategien fUr die beste Hoch- und Niederlaufperfor-
mance und einem umfassenden Motorschutzkonzept.
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Vergleichsdiagramm mit den typischen Anlaufverfahren
fur Drehstromasynchronmotoren

4 STROM

Direktanlauf (DOL)
J Stern oder Draieck

Softstarter Anlauf

/

ZEIT
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Die mikroprozessorgesteuerten WEG Softstarter der SSWO6-Baureihe
wurden fUr den optimalen Betrieb von Drehstromasynchronmotoren
entwickelt. Diese Geratebaureihe bietet eine bemerkenswerte
Produktperformance zu einem ausgezeichneten Preis.

Das Bedientabelau ( HMI) erlaubt eine einfache Parametrierung wahrend der
Inbetriebnahme und im Betrieb. Das integrierte Pumpensteuerungsmakro stellt
eine anwendungsoptimierte Voreinstellung zur Verflgung und vermeidet in der
Hydraulik sogenannte Wasserhammer. Die SSW06-Baureihe wurde fir Heavy
Duty (Anlaufe mit groBem Gegenmoment, Applikationen mit groBen Losbrech-
momenten und groBen Massentragheitsmomenten, die zu beschleunigen sind)
ausgefuhrt. Die speziellen Drehmomentregelungsfunktionen und ausgezeichnete,
an fast alle Applikationsanforderungen anpassbare, Steuerungsfunktionen lassen
beim Anwender keine Winsche offen im Hinblick auf das Hochfahren und

Verzdgern vom Drehstromasynchronmotoren.

Zertifizierungen und Zulassungen

W, e @@ @ e HI

32-bit RISC-Hochleistungsmikrocontroller

Elektronischer Motorschutz

Abnehmbares Bedienteil mit dualer Anzeige (LED/LCD)
Vollstandig programmierbare Steuerungsfunktionen
Vollstéandig flexible Drehmomentregelung
Kickstart-Funktion fur hohes Losbrechmoment
Pumpenregelungsfunktion zur intelligenten Regelung von
Pumpenanlagen

Vermeidet Wasserhammer bei Pumpenanwendungen
Anlaufstrombegrenzung flr die Energieeinspeisung
Begrenzung von anlaufstrombedingten Spannungsabféllen
beim Motorstart

Spannungsbereich (220 bis 575 V AC und 575 bis 690 V AC)
Stromversorgung fUr Steuerplatine mit EMV-Filter (94 bis 253 VV AC)
Integrierter Bypass bis zu 820 A, fur GroBenreduzierung
und Energieeinsparung

Remanenter Speicher flr Motorschutz I°t thermisches Abbild
Schutz vor Spannungs- und Stromasymmetrie

Schutz vor Uber-/Unterspannung und -strom

Integrierte Soft-SPS

USB-Anschluss fir Kommunikation mit SuperDrive- und
WLP-Software

Notstart
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JOG-Funktion (kleine Einrichtdrehzahl) fur beide
Drehrichtungen ohne externe Drehrichtungsumsteuerung
(Hilfsschitze)

Drei Bremsverfahren fur schnelles Anhalten

Eingang fur Motor-PTC

Geringere mechanische Belastung

Geringere Belastung fiir Kupplungen und Ubertragungs-
elemente (Getriebe, Riemenscheiben, Riemen usw.)
Erhdhte Lebensdauer fir Motor und mechanische Teile der
angetriebenen Maschine

Einfache Bedienung, Programmierung und Wartung tber
Bedientell

Vereinfachte elektrische Installation

GeflUhrte Inbetriebnahme

Standard-Dreileiter- oder Wurzel-3-Anschluss méglich
Alle Funktionen und Schutzfunktionen fir beide
Anschlussarten verfligbar

Fehlerschutz serielle oder Feldbuskommunikation
Betriebsumgebung bis zu 55 °C (ohne Stromreduktion) fir
Gebaudereihe 10 A bis 820 A und bis zu 40 °C (ohne
Stromreduktion) fir Gebaudereihe 950 A bis 1.400 A
Internationale Zertifizierungen wie IRAM, C-Tick, UL, cUL,
EAC und CE
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SSWO06 — Anwendungen

Keramik
LUfter/EntlUftungsventilatoren
Trockner/Industriedfen
Kugelmuhlen/Hammermuhlen
Drehtische
Forderbander

Holz
Poliermaschinen
Schneidmaschinen
Hackselmaschinen
Sagen und Hobel

Chemie und Petrochemie
LUfter/EntlUftungsventilatoren
Kreiselpumpen
Dosier-/Prozesspumpen
Zentrifugalpumpen
Ruhrmaschinen/Mischer
Kompressoren
Seifenextruder

Zellstoff und Papier
Dosierpumpen
Prozesspumpen
LUfter/Entllftungsventilatoren
Rihrmaschinen/Mischer
Drehfilter
Drehéfen
Abfallférderbander
Papierveredler
Kalander
Beschichtungsmaschinen
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Lebensmittel und Dosierung

Dosier-/Prozesspumpen
Lufter/Entllftungsventilatoren
Rdhrmaschinen/Mischer
Trockner/Industriedfen
Pelletmthlen
Hebezeuge/Einschienenbahnen

Handhabungstechnik

Fordertechnik wie Bander/Ketten
Drehtische
Einschienenbahnen/Hebezeuge
Rolltreppen

Gepéackbander (Flughafen)

Safte und Getranke

Kreiselpumpen
Ruhrmaschinen/Mischer
Drehtische
Forderanlagen
Abflllanlagen

Glas
Lufter/Entltftungsventilatoren
Flaschenherstellungsmaschine
Drehtische

Forderanlagen

Textilien

RUhrmaschinen/Mischer
Trockner/Waschmaschinen

Kunststoff und Gummi
Extruder
Einspritzen und Formblasen
Mischer
Kalander
Zerkleinerer

Zement und Bergbau
Dosier-/Prozesspumpen
Siebmaschinen/Drehtische
Dynamische Sortiermaschinen
Forderanlagen
Dosiermaschinen

Zucker und Alkohol
Lufter/Entlbftungsventilatoren
Prozesspumpen
Forderanlagen

Abwasseraufbereitung
Axialpumpen
Beschleunigungssysteme
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Unter- und Uberspannung Aspannung AS _—
Schutzfunktion ermdglicht die P 9

Parametrierung von Unter- Uberspannung
und Uberspannungsgrenz- / \

i N Uber- Uber-
werten. VerfUgbar fur die Nennspannung Nenn- / \

Standard- oder Wurzel-3-Be- Unter- [ Unter- —432200uUNg
schaltung des Drehstrom- Unterspannung
asynchronmotors.
Zeit> Zei'f>
Strom Strom
/Uberstrom\
Unter- und Uberstrom Uber- Uber-
Schutzfunktion ermdglicht die m | Nennstrom / \
Parametrierung von Unter- Unter- Unter-
und Uberstromgrenzwerten. Unterstrom\ \
Zeit> Zeit>

Der integrierte Bypass reduziert die
Verlustleistung und damit den Warmeeintrag
in die Thyristoren signifikant. Das flhrt zu
einer BaugréBenreduktion und
Energieeinsparung.

T

. " . . Energie- =" {3 > Motor-
Fur alle GerategréBen von 10 A bis 820 A einspeisung 3 AC anschiuss 3 AC
verfligbar. (Drehstrom) (Drehstrom)

—) £ »

AR i)

Softstarter | 5



m E g www.weg.net

Spannungsrampe
Zeitgeflhrte Spannungssteuerung flr einen geschmeidigen
Hoch- und Niederlauf von Motoren.

Spannung

Verzégerung

Beschleunigung

Spannungsrampe
0 Zeit”

Pumpenregelung

Das Pumpensteuerungsmakro vermeidet beim
Niederlauf schlagartige Zustandsanderungen in der
Hydraulik und damit einen Wasserhammer.

A
Spannung

Verzégerung

Beschleunigung

Pumpenregelung ‘
o Zeit”

Strombegrenzung
Eine konstante Stromgrenze begrenzt den Strom wahrend
des Starts oder Hochlaufvorganges.

Strom

Strombegrenzung

Nennstrom

Konstante Startstrombegrenzung

Spannungs- und Strom-Kickstart

Ein Startspannungsimpuls oder eine Startstromanhebung
(Kickstart) flhren zu einer kurzzeitigen Startdrehmomentan-
hebung (Losbrechmoment) im Motor. Wird bei Applikatio-
nen mit groBem Losbrechmoment verwendet.

*Spannung

Nennspannung
Kickstart
(Spannungsimpuls)

Spannungsrampe o
0! Zeit”

4 ‘Strom Kickstart
(Stromimpuls)

Nennstrom

Strombegrenzung o
0 Zeit”™
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Stromrampe

Verschiedene einstellbare Strombegrenzungsrampenformen

stehen zur Auswahl, um auf den Start von Maschinen mit
groBem Massentragheitsmoment oder konstantem
Gegenmoment anpassen zu kdnnen.

A
Strom

Strombegrenzung

Nennstrom

Lineare Strombegrenzungsrampe
mit kleinem Startstrom

A
Strom

Strombegrenzung

Nennstrom

Lineare Strombegrenzungsrampe
mit groBem Startstrom

Drehmomentregelung

In der SSW06 Gerate-Firmware wurde ein Steuer- und
Regelalgorithmus implementiert, um fur die
unterschiedlichsten Antriebsaufgaben das Drehmoment
softstartergesteuert anpassen zu kénnen. Steht in der
Standardmotorbeschaltung und Wurzel-3-Schaltung zur
Verflgung.

1 StUtzpunkt — konstantes Drehnmoment
2 Stutzpunkte — lineare Drehmomentenrampe
3 Stltzpunkte — quadratische Drehmomentenrampe

A
Drehmoment

Konstantes
Drehmoment

Nennmoment

Drehmomentregelung mit 1 Stitzpunkt o
0 Zeit”

Drehmoment

. Nennmoment
Lineares

Drehmoment

Drehmomentregelung mit 2 Stitzpunkten
o Zeit”

[
»

Drehmoment
Nenn-
moment

Quadratisches
Drehmoment

Drehmomentregelung mit 3 Stiitzpunkten
o Zeit”




Bedientableau (HMI) - ein intelligentes Interface
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Das intelligente Interface ist mit einer dualen Anzeige ausgestattet. LED-Anzeige (7 Segment) fur eine Darstellung von
Zahlenwerten und Gerateinformationen mit guter Ablesbarkeit aus groBer Distanz aufgrund der AnzeigengrdéBe und einem
alphanumerischen LCD (Liquid Cristal Display) Display (Zwei Zeilen mit jeweils 16 Zeichen) fir die detaillierte Parameter- und

Gerateinformationsanzeige.

Sprachauswahl

Uber das HMI-Bedientableau wird die Interaktionssprache fiir die Gerateparametrierung und die Textanzeige im LCD-Display
des HMI ausgewahlt. Im Auswahlmeni des Gerétes stehen folgende Sprachen zur Verfligung: Portugiesisch, Spanisch,
Englisch und Deutsch. Damit ist dieses Gerat mit Sprachoptionen flr den weltweiten Einsatz ausgestattet.

g

LED-Display
(7 Segmente)

LCD-Display

Hochschalten der Parameter-

Umschalter, um zwischen
Parameternummer (Position) und
Parameterwert (Inhalt) zu wechseln.

nummer oder des Parameterwertes

Startfreigabe Motor

Reduzieren der Parameternummer
oder des Parameterwertes

Stoppbefehl Motor
Reset (Rlcksetzen) von Gerétefehlern

LED Schnittstellen Ansteuersignale

Invertierung der Drehrichtung -y I Oben: Lokal - HMI
(Bitte prufen, ob Applikation dies Unten: Remote - Klemmieiste - Fern
zZul&sst)

LED Drehrichtungsanzeige
Oben: Gegenuhrzeigersinn CCW

Auswahlschalter flir Steuerschnittstelle
LOC - Lokal: Bedientableau HMI
REM - Remote: Steuerklemmleiste, Feldbus (Fern)

Unten: Uhrzeigersinn CW

JOG-Funktion - Kleine Einrichtdrehzahl
(Bitte prdifen, ob Applikation dies zulédsst)

Kopierfunktion

Das komfortable Bedientableau (HMI) beinhaltet auBerdem eine Kopierfunktion, mit der die Parametereinstellungen von einem
Softstarter auf den anderen Ubertragen werden kénnen. So kdnnen die spezifischen Geréateeinstellungen zuverlassig und
wiederholgenau auf ahnliche oder gleiche Anwendungen Ubertragen werden.

- —

. SOREURLT

SSW06 ==» Bedienteil oy

oo

- e o

Softstarter , A"

Gefiihrte Inbetriebnahme

Bedienteil =» SSWO06

Softstarter ,B“

Softstarter werden eingesetzt fUr das Starten (Hochlaufen) von Drehstromasynchronmotoren. Die Startperformance ist
untrennbar verkniipft mit der MotorausfUhrung (Anlauf-, Sattel- und Kippmoment) und der Netzspannungsversorgungshdhe
und Stabilitdt der Spannungsquelle. In der SSW06 Softstarterstruktur befinden sich Softwaremakros fir eine geflihrte
Inbetriebnahme. Diese automatische Sequenz unterstitzt eine einfache und reibungslose Inbetriebnahme in Einzelschritten bis
hin zu einer Grundoptimierung der Geréteeinstellung auf die Applikationsanforderungen.

Softstarter | 7
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SSWO6 - Feldbus-Kommunikation

Die SSWO06 Softstarter kommunizieren Uber die weltweit gangigsten Feldbus Netzwerke. Folgende Feldbusschnittstellen
stehen flr die SSWO06 Geratereihe zur Verfligung:

Modbus-RTU

Profibus-DP/DP-V1

DeviceNet
Feldbus-Netzwerk =g DeviceNet Acylic

Ethernet IP

Ethernet / Modbus / TCP

Hauptséachlich werden Feldbussysteme oder Kommunikationsnetze in Farbikautomationsnetzwerken verwendet und bieten
hier signifikante Vorteile im Online Datentransfer durch die strukturelle Flexibilitdt und groBe Leistungsfahigkeit. Online erfolgt
Uber die Feldbusstruktur die Ansteuerung und ZustandsUberwachung der Softstarter.

Um Kommunikationszugang tber Profibus DP, DeviceNet oder Ethernet zu bekommen missen optionale Zubehdrkompo-
nenten (Feldbusschnittstellen) in den SSW06 eingebaut werden. Fir die Modbus RTU Kommunikation kann ein RS232
(Standard) oder RS485 Interface (Optional) verwendet werden.

Neben den Kernfunktionen des Softstarters wie Motoransteuerung (Starten / Stoppen) Motorschutz und Motor- und
Applikationstiberwachung kénnen die im Softstarter frei gebliebenen digitalen und anlogen Ein- und Ausgénge Uber das
Profibus DP Netzwerk als Feldbusschnittstelle verwendet werden und softstarterunabhangig Feldaktoren und Sensoren
ansteuern.

Sindtice Geral

SPS

Feldbus-Netzwerk

8 | Softstarter
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SSWO6 - SuperDrive G2

PC-Software fiir Programmierung, Steuerung und Uberwachung des SSW06
for Windows.
Automatische SSWO06-Erkennung
Liest SSWO6-Parameter
Schreibt SSW06-Parameter
Online-Parametrierung
Erstellung von Applikationsprogrammierung Offline mdéglich.
Erstellung von Applikationsdokumentation
Einfache Handhabung
Die in der SuperDrive-G2-Version enthaltene Nachverfolgungs-
funktion gibt dem Anwender tUber Wellenformen die Moglichkeit,
den Zustand des Softstarters bei normalen Betriebsbedingungen
sowie zur Fehlersuche zu verfolgen
Das Produkt wird mit einem 2 m langen geschirmten USB-Kabel geliefert
Online-Hilfe
Kostenlose Software auf der Website www.weg.net/de
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SSWO06 - SoftSPS-Funktion

Eine WEG eigene Entwicklung, die die SSW06 Geratereihe mit
SPS-Funktionen erganzt, um Flexibilitat fir anwendungsbezogene
Applikationsprogrammierungen zur Verfligung zu stellen.

Kontaktplanprogrammierung — WLP-Software

Zugriff auf alle Umrichterparameter und E/As

SPS, mathematische und Regelblécke

Download, upload und Online-Uberwachung

1 KB Speicherkapazitat

Ermoglicht das Erstellen einer Dokumentation fur die Anwendung
Online-Hilfe

Kostenlose Software auf der Website www.weg.net/de

TR O e e e ek R e e i

Dol o) A [l el et ) el ] o
(RTS8 2
A -4l |
s F =
. )
e =
] . i
ar - s P
— }
- - bessma
e :
s ¥ ﬁf_’:{_l
Im..—n Vi - |

Einfache und praktische Programmierumgebung

WLP ¥ariables Monitoring

Online-Uberwachung

W jddresa Table HH rgi
Parimetin
[dfe Ui s 2 PaesetwPlC |
S Lo Prin 953 Fuwimim FLL ] - [Type of Contel
SN U Poin . 35 Fararmeiss PLL
KW Ui Pvn . 955 Farisz bt Vlos: (2= Fump Cont
Al U P . 955 Paramahio FLE
U U Pas.. BT Pararabis PLE = ol g,
MU U Paan. B0 Faavatis PLC 1 = L Lien,
S U Poan . 958 Parnetis PLD = Purnp
S0 U Posm . 350 ] 1 Torque Co.
XA U P . 957 Paamabe FLE = .
B Ve Paen. 36 Faramebs FUE r
Ml U Pas . 303 Ptz PLE 2
MW Ui Pn. 5 ParwimissFLT : {2 = Pussg Cort. =l Sed |
o | poen | Do | Bt | 3w | e |[Oew |
Anwenderparameter Virtuelles Bedienfeld fiir Anderung der Parameter
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i

Uberwachung digitaler Eingang und Ausgang
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Die Kosten fur den Motorstarter und damit auch fur die Instandhaltung werden durch die Parallelschaltung oder
Kaskadenschaltung von Motoren an einem Softstarterausgang reduziert.
Die Details zur Umsetzung im folgenden:

Parallelbetrieb von Motoren
Alle Motoren sind parallel geschaltet und starten und stoppen gleichzeitig
Die Softstarter-Dimensionierung muss die Summer aller Motorstréme berucksichtigen
Diese Parallelbetriebsart ist mit allen WEG Softstartertypen maoglich.

SSWO06

O D D

Motor - 1 Motor - 2 Motor - 3
Parallelschaltung von Motoren

Einfache Implementierung durch SoftSPS-Funktionen, daher keine
externe SPS erforderlich

Mit Hilfe einer E/A Erweiterungsbaugruppe, Hilfsschitzen und
Motorschutzschaltern kann der SSWO06 bis zu 3 Motoren separat oder
kaskadiert starten oder stillsetzen. SSWo6
Mit externen Sensoren (Druck, Volumenstrom) kann in einer

Kaskadierter Betrieb von Motoren (Multimotorsteuerung) @

Multipumpenanordnung automatisch jede Pumpe individuell gesteuert .
werden (Hochlauf, Stillsetzen) I |
K2 ( K3 ( Ka ( K5 K6 K7
Motor - 1 Motor - 2 Motor - 3

Kaskadenschaltung von Motoren

Hinweis: Sowohl im Kaskaden- als auch im Parallelbetrieb von Motoren muss ein individueller Motorschutz implementiert werden.

Zubehdrkomponenten Bezeichnung Beschreibung
Bedienteil mit dualer Anzeige (LED und LCD)
Bedienteil (gemaB Standardprodukt) HMI SSW06 LCD Schutzart IP22
Kopierfunktion
Gehéiuseset fiir Fernbedienung KMR-SSW06 Einbaurahmen fiir Montagg der FernbeQienung vor der Schaltschrankttir
oder in der Maschinenkonsole
CAB - HMI SSW06 - 1 1 m Fernbedienteilkabel
Leitungen zum AnschlieBen des Bedienteils an den SSW06 (1, 2, 3 und 5 CAB - HMI SSW06 - 2 2 m Fernbedienteil |
m) CAB - HMI SSW06 - 3 3 m Fernbedienteilkabel
CAB - HMI SSW06 - 5 5 m Fernbedienteilkabel
. Ermdglicht Anschluss des SSW06 an ein Modbus-RTU iiber
Kommunikationsbaugruppe RS485 KRS485 einen isolierten RS485-Port
Kommunikationsbaugruppe Profibus-DP KFB-PD
KO"&?[%Q;ED%ZSEZEEJJ Vi KT(E::;' %'n” Erméglicht Steuerung und Ube;v’;s\c’:ggng {iber ein Feldbusnetz in der
Kommunikationsbaugruppe DeviceNet Treiberprofil KFB-DD
Kommunikationsbaugruppe Ethernet IP KFB-ENIP
KIT IP20 M2 Set IP20 fiir BaugroBe 2 (85 bis 130 A)
IP20-Set KIT IP20 M3 Set IP20 fiir BaugrdBe 3 (170 bis 205 A)
chutzset fiir Leistur i KIT IP20 M4/M5 Set IP20 fiir BaugroBe 4 und 5 (255 bis 604 A)
KIT IP20 M6 Set IP20 fiir BaugroBe 6 (670 bis 820 A)
E/A-Erweiterungsbaugruppe fiir SoftSPS-Anwendungen KEIO - SSW06 @ |sq||t_arte d'gm.ile Elngange
6 digitale Relaisausgdnge
. . . Verwendet, wenn ein externer Bypass erforderlich ist, um die
Externer Stromwandler (fiir Geréte 255 bis 1.400 A) K-ECA QT e )
Pt-100 Auswertebaugruppe K-Pt-100 Optionales Modul fiir Pt-100-Motoranschluss (bis zu 5 Sensoren)

Softstarter | 11
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SSWO06 — Anschlisse, Ansteuerung und Anzeigen
Eine flexible, kompakte und komfortable Softstarterldsung

Netzanschlussklemmen R, S, T
(Leistungsanschluss)

LED-Display 7 Segmente

Flissigkristallanzeige (LCD)
2 Zeilen mit 16 Zeichen

32-bit RISC-
Hochleistungsmikrocontroller

Feldbusschnittstellen optional:

Profibus DP, DeviceNet, etc. (Vollsténdige

Auflistung siehe ,SSW06
Zubehdrkomponenten” auf Seite 11)

Isolierter Eingang fur die
Motortemperaturiberwachung (PTC)

Sechs isolierte, programmierbare,
digitale Eingdnge (Start, Stop, usw.)

Steuerspannungsanschluss:
110-230 V, -15 bis +10 %, 50/60 Hz 1 AC

Motoranschlussklemmen U, V, W
(Leistungsanschluss)

12 | Softstarter

Zwei programmierbare,
analoge Ausgéange

Abnehmbares Bedienfeld (HMI)
mit dualer Anzeige (LCD + LED),

mehreren Sprachen und Kopierfunktion

Drei programmierbare Relaisausgdnge
(Statusrtickmeldung)

Serielle Schnittstelle RS485
Modbus-RTU (optional)

Serielle Schnittstelle RS232
Modbus-RTU

Steuerleitungseinfihrungen

d |
Y

it

Sicherung flr Powerboard



Standardanschlussschaltungen
(3 Motoranschlussleitungen)

SSWO06 Standardanschlussschaltungen

Motor in Y Motorin A

lssw (softstarter) = Motal = ILine
Softstarterstrom = Motorstrom = Netzstrom

Wurzel-3-Schaltung

www.weg.net m B g

(6 Motoranschlussleitungen)

SSW06 Wurzel-3-Schaltung

Ierforderlich

\3

Softstarter =

erforderlich

1,5

Softstarter =

=58 % von |

nach Hochlauf
(stationarer Betrieb)

erforderlich

— 0,
= 67 A) von Ierforderlich

wahrend Hochlauf
(Anlaufstromanpassung)

Hinweise: Beim Anlaufen ermdglicht die Wurzel-3-Schaltung (6 Motoranschllisse) bei gleicher Motorleistung eine Reduktion des Softstarterstroms um 33 %
im Vergleich zur Schaltung mit 3 Motoranschllissen. Im stationdren Betrieb, also bei Nenndrehzahl, fihrt sogar die Wurzel-3-Anordnung zu einer

Stromreduktion von 42%.

Bei Softstarterldsungen flhrt die Wurzel-3-Schaltung zu einer GréBenreduktion und einer Kosteneinsparung am Starter, gleichwohl muss die
Motorzuleitung mit 6 Leitern ausgefihrt werden - plus Schutzleiter (PE).
Fir die Wurzel 3 Schaltung wird ein Motor mit 6 zugénglichen Wicklungsenden benétigt.

Motor Anschluss rpit
6 Motoranschliissen
220V -A /380 V-Y 220V -A
380V -A /660 V-Y 380V -A
440V -A/ 760 V-Y 440V -A
575V -A 575V -A
220V -A /380 V-Y/ 220V -A
440V -A / 760 V-Y 440V -A

Die Wurzel-3-Schaltung (6 Motoranschliisse) ermoglicht bei gleicher Motorleistung eine Reduktion des Softstarterstroms um
42 % im Vergleich zur Standardschaltung (3 Motoranschlisse).
Durch die Wurzel-3-Schaltung (6 Motoranschlisse) kann der Softstarter einen um 73 % gréBeren Motor anlaufen lassen als

in der Standardschaltung (8 Motoranschlisse).

Die Wurzel-3-Schaltung erfordert 6 Motoranschlissen vom Softstarter zum Motor.
Beim Anlaufen kann der Motorstrom 1,5 mal gréBer als der Softstarter-Strom sein.

Der Netzstrom der von der Motor-Softstarter-Kombination im stationaren Betrieb ( nach Hochlauf) aufgenommen wird

(bei gleicher Leistung) ist Wurzel-3-fach (1,73) mal gréBer als der Softstarterstrom.

Softstarter | 13
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Die beiden folgenden Tabellen sollen als Orientierungshilfe bei der Zuordnung des Softstarters zur MotorgréBBe (Nennleistung)
dienen. Quadratisches Lastmoment wie z. B. das einer Kreiselpumpe (Leichtanlauf mit geringem bis mittlerem Anlaufmoment)
dient hier als Belastungsreferenz.

Die WEG Motordaten der IEC Motoren stammen von 2 und 4 poligen Motoren. Die NEMA Motordaten wurden der NEC -
Tabelle 430-150 fur Leistungen bis 500PS entnommen. Fur die NEMA Motorleistungen gréBer 500 PS wurden ebenfalls WEG
Motordaten (2p und 4p) herangezogen.

Der Motorstrom kann immer in Abhangigkeit der Polzahl, der Wirkungsgradeinstufung und naturlich herstellerabhangig
abweichen. Daher empfehlen wir fur eine sorgfaltige Zuordnung der Motoren, unter BerUcksichtigung der Belastungsdaten aus
der Applikation, zur SoftstartergroBe das SDW Softwaretool zu verwenden (siehe Seite 15). Das SDW Tool verwendet die WEG
Motordaten als Auswahlgrundlage. Es k&nnen aber auch die Daten jedes anderen Motors zur Gerateauswahl eingegeben
werden.

Motorspannungsbereich 220V - 575V 3 AC Motorspannung 690 V 3AC
IEC - 50 Hz IEC - 60 Hz NEMA - 60 Hz IEC
Ausgangs-| 220V 380V 220V 440V Ausgangs-| 50 Hz
Ausfiihrungsvarianten [nennstrom| 230V 415V ) 230V 460V U Lol I Ausfiihrungsvarianten |nennstrom| 690V
A kw kw kw PS PS PS PS PS A kw
sSW060010T2257 10 2,2 4 55 3 7,5 3 5 7,5 SSW060045T5769 45 37
SSW060016T2257 16 4 7,5 9,2 5 10 5 10 10 SSW060060T5769 60 55
SSW060023T2257 23 55 11 15 7,5 15 7,5 15 20 SSW060085T5769 85 75
SSW060030T2257 30 75 15 18,5 10 20 10 20 25 SSW060130T5769 130 110
SSW060045T2257 45 11 22 30 15 30 15 30 40 SSW060170T5769 170 160
SSW060060T2257 60 15 30 37 20 40 20 40 50 SSW060205T5769 205 185
SSW060085T2257 85 22 45 55 30 60 30 60 75 SSW060255T5769 255 250
SSW060130T2257 130 37 55 90 50 100 50 100 125 SSW060312T5769 312 300
SSW060170T2257 170 45 90 110 60 125 60 125 150 SSW060365T5769 365 355
SSW060205T2257 205 55 110 132 75 150 75 150 200 SSW060412T5769 412 400
SSW060255T2257 255 75 132 185 100 200 100 200 250 SSW060480T5769 480 450
SSW060312T2257 312 90 160 220 125 250 125 250 300 SSW060604T5769 604 560
SSW060365T2257 365 110 185 250 150 300 150 300 350 SSW060670T5769 670 630
SSW060412T2257 412 110 220 300 150 350 150 300 450 SSW060820T5769 820 800
SSW060480T2257 480 132 250 355 200 400 200 400 500 SSW060950T5769 950 900
SSW060604T2257 604 185 315 450 250 500 250 500 600 SSW061100T5769 1.100 1.120
SSW060670T2257 670 200 355 500 270 550 - 600 700 SSW061400T5769 1.400 1.400
SSW060820T2257 820 250 450 560 350 700 - 700 900
SSW060950T2257 950 280 500 710 400 800 - 800 1.000
SSW061100T2257 1.100 315 560 800 450 900 - 900 1.100
SSW061400T2257 1.400 400 710 1.000 550 1.250 - 1.100 1.500

Hinweise: 1) Die Nennleistungszuordnung der Motoren in der Tabelle wurde auf den Daten von 2- und 4-poligen WEG Motoren getroffen.

Fir Motoren mit gréBerer Polzahl ( 6p oder 8p ), abweichender Spannung, Wirkungsgradeinstufung IE3 und IE4 und Motoren anderer Hersteller
sind die realen Motordaten (Nenn-, Anlauf- und Kippstrom) als Auswahlkriterium heranzuziehen.

2) Bei GerétegréBe 950 A muss die Lfterspannung festgelegt werden. (115 V oder 230 V 1AC).

3) Bei den GerétegréBen 1100 A und 1400 A betrdgt die Lifterspannung immer 230 V 1AC.

4) Die Umgebungstemperatur betrégt (T ) = 0 - 55 °C fiir die GerétegréBen von 10 A bis 820 A.
Fur den Gerétebereich von 950 A, 1100 A und 1400 A gilt: (T, ) = 0 - 40°C

5) Die richtige Softstarterzuordnung ist mit der SDW Software zu treffen.

14 | Softstarter
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SSWOG6 - Gerateleistungsdaten

Wurzel-3-Schaltung (6 Motoranschlussleitungen)

Motorspannungsbereich 220 V - 575V 3AC

IEC - 50 Hz IEC - 60 Hz NEMA - 60 Hz
Ausgangs- 220V 380V 220V 440V
Ausfiihrungsvarianten | nennstrom 230V 415V 525V 230V 460V 230V 460V S75V
A KW KW KW PS PS PS PS )

SSW060010T2257 - - - - - - - - -
SSW060016T2257 i - - : - - : - -
SSW060023T2257 i - - i - - i - -
SSW0B0030T2257 i i - i i - i i -
SSW0B0045T2257 77 2 3 55 20 50 2 50 75
SSW0B0060T2257 103 20 55 75 40 75 30 75 100
SSW0B0085T2257 147 37 75 % 80 125 50 100 150
SSW0B0130T2257 225 55 110 160 75 175 75 150 200
SSW060170T2257 294 7 160 220 125 200 100 200 300
SSW0B0205T2257 355 110 185 250 150 300 125 250 350
SSW0B0255T2257 441 132 220 315 175 350 150 350 450
SSW060312T2257 540 160 250 400 200 450 200 150 500
SSW0B0365T2257 631 185 315 150 250 550 250 500 700
SSW060412T2257 713 220 310 500 300 500 - 600 800
SSW060480T2257 831 250 450 630 350 700 - 700 900
SSW060604T2257 | 1.046 315 560 800 150 900 : 900 1.100
SSW0B0670T2257 1.160 35 630 900 150 950 : 1,000 1.250
SSW060820T2257 | 1.420 400 800 1.000 550 1.250 i 1.250 1,500
SSW06095072257 | 1645 - 900 1.250 650 1.350 . 1350 1.750
SSW0BT100T2257 | 1.905 - 1,000 1.400 800 1,500 : 1,500 2.000
SSW0B1400T2257 | 2.424 i 1.250 1,800 1,000 2,000 i 2.000 2,500

Hinweise: 1) Die Nennleistungszuordnung der Motoren in der Tabelle wurde auf den Daten von 2 und 4 poligen WEG Motoren getroffen. Flr Motoren mit

gréBerer Polzahl (6p oder 8p ), abweichender Spannung, Wirkungsgradeinstufung IE3 und IE4 und Motoren anderer Hersteller sind die realen
Motordaten (Nenn-, Anlauf- und Kippstrom) als Auswahlkriterium heranzuziehen.

2) Bei GeréategréBe 950 A muss die LUfterspannung festgelegt werden. (115 V/ oder 230 V 1AC).

3) Bei den GerétegréBen 1100 A und 1400 A betrdgt die Lifterspannung immer 230 V 1AC.

4) Die Umgebungstemperatur betrégt (T ) = 0 - 55 °C fiir die GerétegréBen von 10 A bis 820 A.
Fur den Gerétebereich von 950 A, 1100 A und 1400 A gilt: (T,) =0 -40°C

5) Die richtige Softstarterzuordnung ist mit der SDW Software zu treffen.

WEG Softstarter — Auswahl- und Simulationssoftware SDW

Graphs - Sfart wilh vollape ramp

WEE e e

.

Die SDW-Software findet den geeigneten Softstarter fur Inre Anwendung mithilfe der WEG-Motordatenbank. SDW simuliert
den Motoranlauf und zeigt Beschleunigungskurven fir den gewahlten Softstarter an.

Die kostenlose SDW-Software finden Sie im Download Center auf unserer Website www.weg.net/de unter dem Suchbegriff

»SDW?*, Eine Online-Version gibt es unter http:/sdw.weg.net. Im SDW-Softwaretool stehen Englisch, Portugiesisch oder
Spanisch als Interaktionssprache und fir den Simulationsbericht zur Verflgung.

Softstarter | 15



m E g www.weg.net

Ausfiihrungsvarianten

Bau-
groBe

Abmessungen in mm

B

Gewicht
kg

Schutzart

Wurzel-3-Schaltung
(6 Leiteranschluss)

Interner
Bypass

SSW060010T2257

SSW060016T2257

SSW060023T12257

SSW060030T2257

256

132

182

33

IP20

nein

SSW060045T2257

SSW060060T2257

SSW060085T2257

SSW060130T2257

370

132

244

8,5

SSW060170T2257

SSW060205T2257

440

223

278

18,5

SSW060255T2257

SSW060312T2257

SSW060365T2257

550

370

311

41,5

SSW060412T12257

SSW060480T2257

SSW060604T12257

650

370

347

55

SSW060670T2257

SSW060820T2257

795

540

357

120

P00
(IP20 als Option)

SSW060950T2257

845

570

347

107

SSW061100T2257

SSW061400T2257

1.147

685

432

217,5

IPOO

nein

SSW060045T5769

SSW060060T5769

SSW060085T5769

370

132

244

85

SSW060130T5769

SSW060170T5769

440

223

278

18,5

SSW060205T5769

SSW060255T5769

SSW060312T5769

SSW060365T5769

550

370

311

415

SSW060412T5769

SSW060480T5769

SSW060604T5769

650

370

377

55

SSW060670T5769

SSW060820T5769

795

540

357

120

IP0O
(IP20 als Option)

nein

SSW060950T5769

845

570

347

107

SSW061100T5769

SSW061400T5769

1.147

685

432

217,5

IPOO

nein

nein

Ausfiihrungsvarianten

mm

mm

mm

mm

SchraubengrdBe
Montage

BaugroBe

SSW060010

SSW060016

SSW060023

SSW060030

75

239

28

8,5

M5

SSW060045

SSW060060

SSW060085

SSW060130

75

350

28,5

8,5

M5

SSW060170

SSW060205

150

425

36,5

59

M6

SSW060255

SSW060312

SSW060365

200

527,5

85

M6

SSW060412

SSW060480

SSW060604

200

627,5

85

M6

SSW060670

SSW060820

350

775

95

M8

SSW060950

400

810

84

M8

SSW061100

SSW061400

500

1.110

93

M8
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SSWO06 Mechanische Montage - Montageabstande

ﬁ Luftaustritt

&

ﬁ Kuhllufteintritt

Ausfiihrungsvarianten mAm m?n m(in mDm BaugrdBe

SSW060010
SSW060016

150 30 150 50 1
SSW060023
SSW060030
SSW060045
SSW060060
SSWUG00EE 150 30 150 50 2
SSW060130
SSW060170
SSWO0B0205 150 30 150 50 3
SSW060255
SSW060312 150 30 150 50 4
SSW060365
SSW060412
SSW060480 150 30 150 150 5
SSW060604
SSW060670 150 30 150 50 6
SSW060820
SSW060950 150 30 150 50 7
SSW061100

150 100 150 50 8
SSW061400

BaugréBe 8

BaugréBe 7
BaugréBe 6

BaugréBe 5
BaugréBe 4
BaugréBe 3
BaugréBe 2 -
BaugréBe 1 -

Softstarter | 17
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Leistungsanschluss

(220 bis 575) oder (575 bis 690) V AC (-15 % bis +10 %)

Steuerspannung (110 bis 230) VAC (-15 % bis +10 %), oder (94 bis 253) V AC
Bemessungsdaten Gerate von 255 bis 820 A: 115V AC (104 bis 127) VAC / 230 V AC (207 bis 253) V AC
Liifterspannung Gerat 950 A: 115V AC (103,5 bis 122) V AC / 230 V AC (207 bis 243,8) V AC
Gerdte von 1.100 bis 1.400 A: 230 V AC (207 bis 243.8) VAC
Frequenzbereich (50 bis 60) Hz (+/- 10%), oder (45 bis 66) Hz
Gerateausfiihrung (Schutzart) Metallgehduse 1P20 von 10 A bis 30 A/ IP 00 fiir 45 A und gréBer
Funktionsprinzip Phasenanschnittsteuerung
CPU 32 Bit RISC Mikrocontroller
Spannungsrampe
steterng Steuerfunktionen / Stro:?;?:ngzrz:;:::mpe
Betriebsmodi
Pumpenregelung
Drehmomentregelung 1, 2 oder 3 Stiitzpunkte
Uberlastkapazitit 300 % (3 X Iy, fiir 30 s (Standardschaltung) und fiir 25 s (Wurzel-3-Schaltung)
Schalthéufigkeit 10 Anléufe pro Stunde fiir Geréte von 10 A bis 820 A
BN [T 5 Anléufe pro Stunde fiir Geréte von 950 A bis 1.400 A
A . 5x 24V DC isolierte, programmierbare Eingdnge
A LRl 1 x 24V DC isolierter, programmierbarer Eingang fiir Motor-PTC
Relais 3 programmierbare Ausgénge 250 V / 2 A: (2 x Ruhestrom) + (1 x SchlieBer + Offner - Fehler)
Ausgéange e 1 programmierbarer Ausgang (11 Bit) 0 - 10V DC
1 programmierbarer Ausgang (11 Bit) 0 - 20 mA oder 4 - 20 mA
Uber-/Unterspannung Netzphasenausfall - Leistung
Spanr ie Motorphasenausfall
Uber-/Unterstrom Thyristorausfall
St ie CPU-Ausfall (Watchdog)
Ubertemperatur Thyristoren Programmierfehler
Si y . Geréte-, Motor- und Motoriiberlast -i2t Serieller Kommunikati ler
LGRS Applikationsschutz Invertierte Phasenfolge Fehler Selb
Externer Fehler HMI-SSW06 Kommunikationsfehler
Fehler offener Bypasskontakt ! Anfahrzeit tiberschritten
Fehler geschlossener Bypasskontakt " Fehler Feldbuskommunikation
Uberstrom im Bypass ! Steuerspannungsausfall
Unterstrom vor SchlieBen des Bypasskontaktes " Netzfrequenz auBerhalb Toleranzbereich
Abnehmbares Bedienteil mit dualer Anzeige (LED/LCD)
Passwort fiir Programmierzugriff
Spr Bedienteil: Portugiesisch, Englisch, Spanisch, Deutsch
Auswahl Steuerfunktionen: Spannungsrampe, Strombegrenzung,
Strombegrenzungsrampe, Pumpenregelung, Kickstart Spannungs- und Stromimpuls fiihrt zu Start-Drehmc impuls
Auswahl Orts-/Fernbedienung
Selbsttest und automatische Fehlerriicksetzung
Gefiihrte Inbetriebnahme individuell zur Steuerfunktion
Standardanschluss oder Wurzel-3-Anschluss (nicht verfiigbar fiir 690 V)
Alle Funktionen und Schutzfunktionen fiir beide Anschlussarten (Standard und Wurzel-3)
Pumpenregelungsfunktion (Schutz vor Wasserhammer bei Pumpen)
Kopierfunktion (Softstarter -> Bedienteil oder Bedienteil -> Softstarter)
Integrierter Bypass fiir Gerédte 10 A bis 820 A
Serielle Schnittstelle RS232 mit Modbus-RTU-Protokoll (RS485 optional)
Isolierter Eingang fiir Motor-PTC
Geratefunktionen Standard Zuriicksetzen Standard- oder Benutzerparameter (stellt die Standard- bzw. Benutzerwerte wieder her)

Betriebsstundenzahler
Einstellbare Uber-/Unterspannungsgrenzen und Spannungsasymmetrie
Ei ¢ Uber-/Ur grenzen und Stromasymmetrie
Uber-/Unterstrom vor Bypass
Einstellbare, sofort detektierbare Uber-/Unterstromereignisse

Einstellbare Zeitverzogerung fiir Uber-/Unterstromereignisse

Einstellbare Pausenzeit zwischen Anldufen (Wiederanlaufintervall)

Netzspannung am Gerat parametrierbar
Vollstandig progi ierbare Spannungsrampe

Programmierbare Strombegrenzung

Programmierbare Stromrampe

Programmierbare Pumpenregelung

Vollsténdig flexible Drehmomentregelung

Automatisches Zuriicksetzen des programmierbaren thermischen Speichers

Thermischer Uberlastungsschutz gemés IEC 947-4-2 (Motoriiberlast) einstellbar Class 5 bis 45
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Geréatefunktionen

Standard

JOG-Funktion in beide Richtungen ohne Hilfsschiitze

SoftSPS programmierbar iiber USB-Port und WLP-Software

Notstart

Parallel- und Kaskadensteuerung von Motoren

Optimales Bremsen ohne Hilfsschiitze

Zubehdrkomponenten und

Zusatzleistungen (Optional):

Gehéuse fiir Fernbedienteil

Verbindungskabel zu Fernbedienteil 1,2, 3 und 5 m

Kommunikationshaugruppe RS485

Kommunikationsbaugruppe Profibus-DP

Kommunikationshaugruppe DeviceNet

Kommunikationshaugruppe Ethernet IP

Pt-100 Auswertebaugruppe

Externe Stromwandler

IP20-Schutzart fiir Geréte von 45 A bis 820 A

Bedienteil
(HMI-SSW06-LCD)

Steuerfunktionen

Start, Stopp, Zuriicksetzen und Parametrisierung (Programmieren der Hauptfunktionen)

Istwertanzeigen
(Analogwerte,
Statusanzeigen)

Parameter und deren Werte erhéhen/verringern

Motorstrom pro Phase (% Softstarter In)

Motorstrom pro Phase (% Motor In)

Motorstrom pro Phase (A)

Maximaler Anlaufstrom

Anlaufstrom (Mittelwert)

Netzfrequenz (0 - 99,9 Hz)

Netzspannung (0 - 999 V)

Ausgangsspannung (0 - 999 V)

Motormoment (% Motor In)

Last Wirkleistung - (kW)

Last Scheinleistung - (kVA)

Status Softstarter

Status digitale und analoge Eingdnge und Ausgange

Last cos (¢) - (0,00 - 0,99)

Einschaltzeit

Betriebsstunden

Softwareversion Softstarter

kwH-Uberwachung

Uberwachung analoger Ausgang

Status SoftSPS

Speichern der letzten 6 Fehler und Fehlerdiagnosen

Uberwachung thermischer Speicher Motor

Status Feldbuskommunikation

Betriebsstatus

Umgebungsbedingungen

Temperatur

0 bis 55 °C (Geréte von 10 bis 820 A) Standardbetrieb bei Nennstrom

0 bis 40 °C (Gerate von 950 bis 1.400 A) Standardbetrieb bei Nennstrom

Luftfeuchtigkeit

5 bis 90 % ohne Betauung

Hdhe (geograph.)

0 - 1.000 m — Standardbetrieb bei Nennstrom

1.000 - 4.000 m, mit Ausgangsstromreduktion von 1%/100m, {iber 1.000 m

Gehéusebeschichtung

Farbe

Abdeckung: grau, matt

Gehéuse: blau, matt

Normen und Richtlinien

Sicherheit

UL 508 Norm — Industrieregelgerate 2

Niederspannung

Norm EN 60947-4-2; LVD 73/23/EWG — Niederspannungsrichtlinie

EMV

EMV-Richtlinie 89/336/EWG — Industrieumgebung

UL (USA) / cUL (Kanada)

Underwriters laboratories Inc. - USA 2

CE (Europa)

EPCOS-zertifiziert

IRAM (Argentinien)

Instituto Argentino de Normalizacion 2

C-Tick (Australien)

Australian Communications Authority

Hinweise: 1) Geréte von 85 A bis 820 A
2) Geréate von 85 A bis 1.400 A zugelassen, Gerate von 10 A bis 60 A noch ausstehend
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Die mikroprozessorgesteuerten WEG Softstarter der Baureihen SSWO07 und SSWO08 bieten eine bemerkenswert gute Produkt-
performance (Hochlauf und Verzdgerung von Drehstromasynchronmotoren) zu einem ausgezeichneten Preis- Leistungsver-
haltnis. Die GerateausfUhrungen von SSWO07 und SSWO08 lassen beim Anwender keine Winsche offen im Hinblick auf das

Hochfahren und Verzdgern vom Drehstromasynchronmotoren.

Diese Gerate sind einfach zu parametrieren, das reduziert den Inbetriebnahmeaufwand und vereinfacht den taglichen Betrieb.
Die kompakte Bauform von SSW07 und SSW08 reduziert das Einbauvolumen in den Schaltanlagen.

Mit integriertem elektronischen Motorschutz | x t -i?t (Thermal Class) ausgestattet.

Einfache Gerateanpassung durch die steckbaren Zubehérkomponenten an Kundenanforderungen sind maoglich.

So kann ein HMI, eine Feldbuskommunikationsschnittstelle oder eine Motor PTC Auswertebaugruppe auf dem Gerat montiert
werden. Der integrierte Bypass fUhrt zu einer signifikanten Gerateenergieeinsparung und damit geht auch eine BaugréBenre-

duzierung einher.

Die SSW07 Baureihe wurde fir Heavy Duty (Anlaufe mit groBem Gegenmoment, Applikationen mit groBen Losbrechmomen-
ten und groBen Massentragheitsmomenten, die zu beschleunigen sind) ausgefthrt.

Die SSW08 Baureihe wurde fiir Normal Duty (Anldufe mit geringem - mittlerem Gegenmoment, Applikationen mit kleinen Los-
brechmomenten und geringen Massentragheitsmomenten, die zu beschleunigen sind) ausgefihrt..

Begrenzung der mechanischen Belastung fur Kupplungs-
und Verbindungselemente (Getriebe, Scheiben, Zahnrader,
Fordermittel usw.) beim Anlauf

Erhoht die Lebensdauer von Motor und mechanischen
Komponenten dank verringerter mechanischer Belastung
Einfaches Bedienen, Einrichten und Instandhalten
Einfache elektrische Installation

Betrieb in Umgebungen bis 55 °C (ohne Stromreduzierung
fur alle Gerateausflihrungen)

Integrierter elektronischer Motorschutz I x t - 2t (Thermal Class)
Kickstart-Funktion flr groBe Losbrechmomente beim Starten
Vermeidet in der Hydraulik den Wasserhammer in
Pumpenanwendungen

Zertifizierungen und Zulassungen

®, CE @ ¢

Begrenzung von anlaufstrombedingten Spannungsabfallen
beim Motorstart

Spannungsbereich (220 bis 575 V AC)

Schaltnetzteil mit EMV-Filter zur Spannungsversorgung der
Elektronik (110 bis 240 V AC)

Integrierter Bypassfilter fUr Energieeinsparungen und
geringere BaugréBe

SteuerspannungsUberwachung unterstitzt den integrierten
elektronischen Motorschutz, um die | x t Werte (thermisches
Abbild) dauerhaft zu speichern

Anlaufstrombegrenzung flr die Energieeinspeisung
Steuerungsfunktionen

SSWo07
Einsatz bei Schweranlauf (Heavy Duty)
Steinbrecher
Zentrifugen
Holzhackselmaschinen
Holzschneidmaschinen
Fordermittel
Axial- und Zentrifugalltfter
Kugelmuhlen (keramisch)
Hammermuhlen

SSW08

Einsatz bei Leichtanlauf - Geringes-mittleres Anlaufmoment

(Normal Duty)
Kreiselpumpen
Tauchkreiselpumpen
Fligelzellenpumpen
Schraubenverdichter
Siebmaschinen

B swv-oo
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SSWO07 und SSW08 522 =3 "

Gerateanschlussvariante:

RST A1 A2 DI DI2 DI3 131 14{23 24
| RL1 RL2
x y |, sswo7
2x SSwWo08
I
uvw =
Anschliisse, Einstellungen und Anzeigen Netzanscms‘s AC
____quE ssw 97 _ DIP-Schalter
! ) | i i zum Einstellen und Aktivieren
Einstellung Drehpotentiometer der Schutzfunktionen
1
SSWo7/08
DIP-Schalter Statusanzeige LEDs
Parametrierung Motorschutz i’t (Thermal class) ]
L
Taster Reset / Fehler
J
Deckel
far optionales Zubehdr
J
Steuerspannungsversorgung
(A1 und A2)
Relaisausgang
J
[
Digitale Eingénge Motoranschluss SAC
Start/Stop Motor |

Weitere Steuerungsfunktionen

SSWO7 und SSWO08 — Zubehdrkomponenten

Die SSW07 und SSW08 Softstarter kommunizieren Uber die weltweit gangigsten Feldbus Netzwerke. Folgende
Feldbusschnittstellen stehen zur Verflgung:

Profibus-DP (mit MFWO01) ——l
Feldbus- DeviceNet (optional) F_ l
Netzwerk Modbus-RTU RS232 (optional) o

Modbus-RTU RS485 (optional)

Hauptséachlich werden Feldbussysteme oder Kommunikationsnetze in Farbikautoma-
tionsnetzwerken verwendet und bieten hier signifikante Vorteile im Online Datentransfer
durch die strukturelle Flexibilitat und groBe Leistungsfahigkeit. Online erfolgt Uber die Fembus Netzwe.—k

Feldbusstruktur die Ansteuerung und Zustandsiiberwachung der Softstarter
Um Kommunikationszugang tber Profibus DP, DeviceNet oder Ethernet zu bekommen "‘ "‘

mussen optionale Zubehdrkomponenten (Feldbusschnittstellen) eingebaut werden. n
Fr die Modbus RTU Kommunikation kann ein RS232 oder RS485 Interface (beide Op-

tional) verwendet werden.
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SSWO7 und SSWO8 — Zubehdrkomponenten

Modbus-RTU / RS232
Optionale Feldbussteck-
schnittstelle fur Modbus-RTU-
Kommunikation in RS232

IP20 Beriihrungsschutz
deckt bei den Geraten von
130-412 A die spannungs-
flhrenden Bereiche ab

Modbus-RTU / RS485
Optionale Feldbussteck-
schnittstelle fur Modbus-RTU-
Kommunikation in RS485

Verbindungskabel
RS232.
Kabellange 3 und 10 m

DeviceNet

Kommunikation

Motor-PTC

Erweiterungsbaugruppe fur
Motor-PTC-Anschluss

SSWO7 und SSWO8 - Bedientableau (HM))

Bedientableau (HMI) mit LED-Display

Das HMI Interface ist mit einer 7 Segment LED-
Anzeige fur die Darstellung von Zahlenwerten
und Gerateinformationen mit guter Ablesbarkeit
aus groBer Distanz aufgrund der AnzeigengréBe

konzeptioniert.

Das HMI verfugt Uber eine Kopierfunktion, um die
Parametereinstellungen von einem Softstarter auf

den anderen Ubertragen zu kénnen.

So kénnen die spezifischen Gerateeinstellungen
zuverlassig und wiederholgenau auf &hnliche oder
gleiche Anwendungen Ubertragen werden.

SuperDrive G2

=

ESE:-??
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Lokales
Geratebedienteil (HMI)
Bedientableau fur die
direkte Geratemontage

L

T

e o
ol o |
HICH

“Iﬂiq

SSWO07 und SSWO08
Lokales Gerétebedienteil
(HMI)

Automatische Erkennung SSWO07
und SSWO08

Auslesen Parameter SSWO07

und SSWO08
Online-Parametereinstellung fur
SSWQ7 und SSW08

Optionale Feldbussteck-
schnittstelle fir DeviceNet-

Profibus-DP
Uber MFW-01/PD

P
\

v

Lifterbaugruppe

flr Geréate von 45-200 A. Bei
mehr als 3 Anlaufvorgangen
pro Stunde und Heavy Duty
(Schweranlauf) Anwendungen
erforderlich

Fern-Gerétebedienteil (HMI)
Bedientableau flir die Schaltschranktir
oder das Maschinengehause

oW
QOoe
28
saw o

SSWO07 und SSWO08 Fern-Gerétebedienteil (HMI)
Kabel zum AnschlieBen des Bedienteils an SSW07

PC-Software fiir Programmierung, Steuerung und Uberwachung von SSW07 und SSWO08
flr Windows. Zum Funktionsumfang von Superdrive G2 gehéren:

Erstellung von Applikationsprogram-
mierung Offline mdglich

Einfache Handhabung

Ausgeliefert mit einem seriellen RS232-
Kabel (3 m), wenn die Software
SuperDrive G2 erworben wird
Kostenlose Version verfligbar auf der
WEG-Website www.weg.net/de



Alle erforderlichen Einstellungen fUr das Hochfahren der fur

die Geréte zulassigen Lasten kdnnen Uber Drehpotentiometer

oder DIP Schalter vorgenommen werden.

Spannungsrampe

Sanfte Beschleunigung (Hochlauf) und / oder Verzégerung

(Niederlauf) mittels zeitgesteuerter Spannungsrampen.

Strombegrenzung

Eine konstante Stromgrenze begrenzt den Strom wahrend

des Starts oder Hochlaufvorganges.

Kickstart (Spannungsimpuls):

Diese Funktion initiiert einen Startsspannungsimpuls um eine
Anfahrmomentenerhdhung zu erzeugen. Fir den Start mit

hohen Losbrechmomenten erforderlich.

Der integrierte Bypass reduziert die Verlustleistung sowohl bei

SSWO07 und SSWO08 und damit den Warmeeintrag in die

Thyristoren signifikant. Das flihrt zu einer BaugréBenreduktion
und Energieeinesparung. Fir alle GerategroBen verflgbar.

www.weg.net m B g

h
Spannung

Beschleunigung Verzogerung

Spannungsrampe oder Pumpenregelung

>
0! Zeit™

Strom

Strombegrenzung

Nennstrom

Konstante Strombegrenzung

[3 Zeit”

A
Spannung

Nennspannung

Kickstart
(Spannungsimpuls)

Spannungsrampe

Energie-
einspeisung
(Drehstrom)

»
0 Zeit”

Motoranschluss

3AC 3AC (Drehstrom)

=

Die folgende Tabelle soll als Orientierungshilfe bei der Zuordnung des Softstarters zur MotorgréBe (Nennleistung) dienen.
Quadratisches Lastmoment wie z. B. das einer Kreiselpumpe (Leichtanlauf mit geringem bis mittelerem Anlaufmoment) dient
hier als Belastungsreferenz. Die WEG Motordaten der IEC-Motoren stammen von 4-poligen Motoren. Die NEMA Motordaten
wurden der NEC - Tabelle 430-150 fur Leistungen bis 500 PS entnommen. Der Motorstrom kann immer in Abhangigkeit der
Polzahl, der Wirkungsgradeinstufung und naturlich herstellerabhangig abweichen. Daher empfehlen wir flr eine sorgfaltige
Zuordnung der Motoren, unter Berticksichtigung der Belastungsdaten aus der Applikation, zur SoftstartergréBe das SDW
Softwaretool zu verwenden (siehe Seite 15). Das SDW Tool verwendet die WEG Motordaten als Auswahlgrundlage. Es kdnnen
aber auch die Daten jedes anderen Motors zur Gerateauswahl eingegeben werden..

Motorspannungsbereich 220 V - 575V 3AC

IEC - 50 Hz IEC - 60 Hz NEMA - 60 Hz
Ausgangs- 220V 380V 220V 440V
Ausfiihrungsvarianten nengstrgm 230V 415V e 230V 460V AL HELY el
A kw kw kw PS PS PS PS PS
SSW07/08 001775 17 4 75 11 6 12,5 5 10 15
SSW07/08 0024T5 24 55 1" 15 75 15 75 15 20
SSW07/08 003075 30 7,5 15 18,5 10 20 10 20 25
SSW07/08 0045T5 45 11 22 30 15 30 15 30 40
SSW07/08 0061T5 61 15 30 37 20 40 20 40 50
SSW07/08 0085T5 85 22 45 55 30 60 30 60 75
SSW07/08 013075 130 37 55 90 37 100 50 100 125
SSW07/08 0171T5 171 45 90 110 60 125 60 125 150
SSW07/08 0200T5 200 55 110 132 75 150 75 150 200
SSW07/08 0255T5 255 75 132 185 100 200 100 200 250
SSW07/08 031215 312 90 160 220 125 250 125 250 300
SSW07/08 0365T5 365 110 185 250 150 300 150 300 350
SSW07/08 041215 412 110 220 300 150 350 150 350 450

Hinweise: 1) Die Nennleistungszuordnung der Motoren in der Tabelle wurde auf den Daten von 2- und 4-poligen WEG Motoren getroffen.
Fur Motoren mit gréBerer Polzahl (2p, 6p oder 8p ), abweichender Spannung, Wirkungsgradeinstufung IE3 und IE4 und Motoren anderer Hersteller
sind die realen Motordaten (Nenn-, Anlauf- und Kippstrom) als Auswahlkriterium heranzuziehen.
2) Die Umgebungstemperatur betrégt (T ) = 0 - 55 °C fir die GerétegréBen von 17 A bis 412 A.
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Abmessungen und Gewicht

Abmessungen in mm .
Ausfiihrungsvarianten BaugriBe H B T Ge\:(v;cht Schutzart V(\éulr; ?tlefans::;ﬁ:? Interner Bypass
SSW07/08 0017T5
SSW07/08 0024T5 1 162 95 157 1,3
SSW07/08 003075
SSW07/08 0045T5 P20
SSW07/08 0061T5 2 208 144 203 33
SSW07/08 0085T5
SSW07/08 0130T5 nein ja
SSW07/08 017175 3 276 223 220 7,6 1POO
SSW07/08 0200T5 (Standard)
SSW07/08 0255T5
SSW07/08 031215 IP20
SSW07/08 0365T5 4 331 221 242 92 (als Option)
SSW07/08 041215
Mechanische Montage
2 . m a b d e Befestigungs-
Ausfiihrungsvarianten BaugréBe p_— T T e - a?lb egl
SSW07/08 0017T5
SSW07/08 0024T5 1 85 120 5 4 M4
SSW07/08 0030T5
SSW07/08 0045T5
SSW07/08 0061T5 2 132 148 6 34 M4
SSW07/08 0085T5
SSW07/08 0130T5
SSW07/08 017175 3 208 210 75 5 M5
SSW07/08 0200T5
SSW07/08 0255T5
SSW07/08 031215
4 200 280 15 9 M8
SSW07/08 0365T5
SSW07/08 041215
B
] .
[
[ |

24 |
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220 bis 575V AC

Steuer

110 bis 240 VAC (-15 bis +10 %)

Frequenzbereich

50 bis 60 Hz (+/- 10%)

Gehduseausfiihrung (Schutzart)

IP20 fiir Gerdte von 17 bis 85 A

Spritzgu:

IPOO fiir Gerate von 130 bis 412 A (IP20 optional)

Steuerung

Fi inzip

Phasenanschnittsteuerung

CPU

DSP-Mikroprozessor (digitaler Signalprozessor)

Steuerfunktionen / Betriebsmodi

Spannungs-/Stromrampe Pumpenregelung

Strombegrenzung Direktstart (DOL)

Anlaufzyklen pro Stunde
Schalthaufigkeit
Uberlastkapazitat

BaugroBe 1 und 4

SSWO07 mit 3 x In wahrend 30 s, 10 Anldufe pro Stunde
SSW08 mit 3 x In wahrend 20 s, 10 Anléufe pro Stunde

BaugrdBe 2 und 3

SSW07 mit 3 x In wahrend 30 s, 3 Anldufe pro Stunde
SSW08 mit 3 x In wahrend 20 s, 3 Anldufe pro Stunde
(Lufterset verfiigbar fir Anwendungen mit 10 Anldufen pro Stunde)

=

Digital

3 isolierte programmierbare Eingange

Ausgange

Relais

02 Relais mit SchlieBern, 240 V AC, 1 A, programmierbare Funktionen

Sicherheitsfunktionen

Gerate-, Motor- und Applikationsschutz

Uberstrom Ubertemperatur Thyristoren / Kiihlkorper

Uberstrom vor SchlieBen des Bypasskontaktes Blockierter Rotor

Netzphasenausfall - Leistung Anfahrzeit {iberschritten

Invertierte Phasenfolge Netzfrequenz auBerhalb Toleranzbereich

Motorilberlast -i2t Thermischer Uberlastungsschutz gemaB IEC 947-4-2 einstellbar Class 5 bis 30

Unterstrom Programmierfehler

Stromasymmetrie Fehler Serielle Kommunikation

Zusatzleistungen mit Zubehdr
(Optional)

Unterstrom vor SchlieBen des Bypasskontaktes Fehler HMI-Kommunikation

Externer Fehler Ubertemperatur Motor aus PTC

Geratefunktionen

Standard

Spannungsrampe (Startspannung: 30 % bis 90 %)

Strombegrenzung (150 % bis 450 % des Nennstroms)

Startzeit (1-40 s)

Kickstart-Einstellungen (Aus, 0,2-2,0 s)

Niederlauframpe (0-40 s)

Stromnormierung Motor zu SSW07 (50 %-100 %)

Automatisches Zuriicksetzen Fehler

Automatisches Zuriicksetzen thermischer Speicher

Zuriicksetzen auf Werksei 1gen

Softstarter mit integriertem Bypass

Programmierzubehdr
(Bedienteil oder serielle Kommunikation)

Steuerfunktionen

An, Aus, Zuriicksetzen und Parametrisierung (Funktionsprogrammierung)

Ausldsezeit bis 999 s

Verzogerungszeit bis 240 s

Zusétzliche Gera tionen

Passwort fiir Progr ierung

Auswahl Orts-/Fernbedienung

Kopierfunktion (SSW07/08 >>> Bedienteil und il >>> SSW07/08)

Programmierbare Nennspannung

Istwertanzeigen
(Analogwerte, Statusanzeigen)

Motorstrom (% Softstarter In)

Motorstrom (% Softstarter In)

Motorstrom (A)

Stromanzeige in jeder Phase U-V-W

Frequenz (Netzspannung)

Aufgenommene Scheinleistung (KVA)

Status Softstarter

Status digitaler Eingang und Ausgang

Letzte 4 Fehler

Softwareversion Softstarter

Temperatur Kiihlkdrper

Status thermischer Motorschutz

Zubehorkomponenten und Optionen

h Ortsbedienfeld

HMI-Montagerahmen

1,2,3,5,7,5und 10 m Kabel fiir Anschluss HMI

Kommunikationsbaugruppe RS232

SSW07/08 Verbindungskabel>>> PC seriell (RS232) 3 und 10 m

Kommunikationsbaugruppe RS485

Motor PTC Auswertebaugruppe

Liifterset fiir BaugroBe 2 (45 bis 85 A)

Liifterset fiir BaugroBe 3 (130 bis 200 A)

Set IP20 fiir BaugroBe 3 und 4 (130 bis 412 A)

Deckel: Grau Ultramatt

Gehdusebeschichtung Farbe Gehéuse: Blau Ulramatt
Sicherheit UL 508 Norm — Industrieregelg
Niederspannung EN 60947-4-2; Norm LVD 2006/95/EWG — Niederspannungsrichtlinie
Normen und Richtlinien EMV EMV-Richtlinie 89/336/EWG — Industrieumgebung
UL (USA) / cUL (Canada) Underwriters Laboratories Inc. - USA
CE (Europa) Konformitétspriifung durchgefiihrt von EPCOS
C-Tick ( i Australian Communication Authority
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SSWO06 — Produktkonfiguration - Codierung
SSW06 0085 T XXXX P O

4
‘ I R R R e e e
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 1

1 - WEG Softstarter SSW06-Serie 6 - Produktversion:
S = Standard

2 - Ausgangsnennstrom Softstarter 0 = mit Optionen

0010 =10 A 00130 =130 A 0480 =480 A

0016 = 16 A 00170=170A 0604 = 604 A 7 - Gehause-Schutzart (IP):

0023 =23 A 0205 =205 A 0670 =670 A Leer = Standard (sishe WEG Softstarter Vergleichstabelle)
0030 = 30 A 0255 =255 A 0820 =820 A

0045 = 45 A 0312 =312 A 0950 =950 A 8 - Bedienteil:

0060 = 60 A 0365=365A 1100 = 1.100 A Leer = Standard (mit LED- + LCD-Anzeige)

0085 =85 A 0412 = 412 A 1400 = 1.400 A SI = ohne Bedienteil

3 - Anzahl der Phasen:
T = dreiphasig

9 - Spezielle Hardware:
Leer = Standard
H1 = Lifterspannung 115 V (950 A-Geréat)

4 - Eingangsspannung: H2 = Liifterspannung 230 V (950 A bis 1.400 A-Gerét)

2257 =220 bis 575V

5769 = 575 bis 690 V 10 - Spezielle Software:

Leer = Standard
S1 = optional mit spezieller Softwareversion

5 - Sprache Produkthandbuch:
P = Portugiesisch
E = Englisch
S = Spanisch 11 - Code-Ende:

Z = Zeichen flr Code-Ende

Hinweise: 1) Kommunikationsschnittstellen - optional.
2) Bei den GerétegroBen 950 A, 1100 A und 1400 A muss die
Ldfterspannung festgelegt werden (H1 oder H2).

SSWO7 und SSWO8 — Produktkonfiguration - Codierung

EX SSwoxootr T &6 & . . 7
1 | T 1T 17T T T T T
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

1 - Markt/Handbuch:
EX = Export/Englisch,
Spanisch und Portugiesisch

7 - Gehause-Schutzart (IP):
Leer = Standard
IP = IP20 fUr Gerate von 130 A bis 412 A

2 - WEG SSW Softstarter Serie
07 = SSWO07 Serie
08 = SSWO08 Serie

8 - Spezielle Hardware:
Leer = Standard
H1 = Steuerspannungsversorgung 110 bis 130 V AC
H2 = Steuerspannungsversorgung 208 bis 240 V AC
3 - Ausgangsnennstrom Softstarter (beide Codes flir BaugroBe 4)
z.B. 0017 =17 A, 0412 = 412 A
9 - Spezielle Software:
4 - Anzahl der Phasen: Leer = Standard
T = dreiphasig
10 - Ende Code:
5 - Eingangsspannung: Z = Zeichen fur Code-Ende
5 =220 bis 575V

6 - Produktversion:

S = Standard
O = mit Optionen
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SSW08

SSWo7

SSW06

5

1.000 bis 4.000 m: mit 1 % Stromreduktion pro 100 m iiber 1.000 m

Spannungsbereich 220 l?is 575V 220 l'_)is 575V 220 I?is 575V
(-15 bis +10 %) (-15 bis +10 %) (-15 bis +10 %)
Steuerspannungsversorgung 110 bi§ 240VAC 110 bi§ 240VAC 110 bi§ 240VAC
(-15 bis +10 %) (-15 bis +10 %) (-15 bis +10 %)
PS 5 bis 450 5 bis 450 3 bis 2650
Leistungs- und Strombereich kW 4 bis 300 4 bis 300 2,2 bis 1.950
Strom (A) 17 bis 412 17 bis 412 10 bis 1.400
IP20 von 17 bis 85 A IP20 von 17 bis 85 A 1P20 von 10 bis 30 A
Gehauseausfiihrung Schutzart 1PO0 von 130 bis 412 A IPO0 von 130 bis 412 A IP00 von 45 bis 1.400 A
(IP20 als Option) (IP20 als Option) (IP20 als Option)
Lastmomentzuordnung Leichtanlauf (Normal Duty) Schweranlauf (Heavy Duty) Schweranlauf (Heavy Duty)
Anlaufmoment M, Geringes - mittleres M, GroBes M, GroBes M,
Wurzel-3-Schaltung (6 M hlii nein nein ja
Spannungsrampe ja ja ja
Strombegrenzung ja ja ja
Steuerfunktionen / Betri St 2 = el ol a
Pumpenregelung ja ja ja
Drehmomentregelung il el a
(1, 2 oder 3 Stiitzpunkte)
10 (10 bis 820 A)
Anlaufzyklen pro Stunde 102 102 5 (950 bis 1400 A)
A . Normalanlauf - 300 % - 30 s (Standardschaltun
Eonaital fokali Thermische Uberlastkapazitat S0 = 208 =0 300%-25s (&Vurzel-?,-Schaltungrz)
Schweranlauf - 450% - 30 s (Standardschaltunt
Thermische (iberl itit =08 b =80e 450% - 255 &Vurzel-s-analtur?rz)
Digital 3 3 o
Steuerungseingange PTC T ah T
Pt-100 nein nein ja
Relais 2 2 3
Steuerungsausgénge Analog - — )
0-10V oder 0/4 - 20 mA
Integrierter Bypass ja ja ja (bis 820 A)
Kickstart - Spannungs- oder Strom- . . .
impuls fiihrt Start-Drehmomentimpuls ja la ja
Gerateausfiihrung und Funktionen Gleichstrombremsen nein nein ja
Optimal Braking nein nein ja
JOG ja ja ja
Kopieren Bedienteil ja ja ja
Uber-/Unterspannung nein nein ja
Spannungsasymmetrie nein nein ja
Uber-/L ja ja ja
Stromasymmetrie ja! jal ja
Ubertempi Thyristoren ja ja ja
Motoriiberlast -i2t ja ja ja
Schutzfunktionen Invertierte Ph foll ja ja ja
Externer Fehler jal jal ja
Uberl: Thyristor nein nein nein
Netzphasenausfall - Leistung ja ja ja
Motorphasenausfall ja ja ja
Netzfrequenz ja ja ja
Fire mode - B tliiftung ja ja ja
Drehpotenziometer und . . .
: DIP-Schalter ‘a - nein
Parametrierung e = = A
ja ja ja
SuperDrive SuperDrive G2 SuperDrive G2 SuperDrive G2
i Seriell RS232 ja" ja? ja
Kommunikation - - s
USB- nein nein ja
Modbus-RTU ja ja? ja
Feldbussysteme + Profibus-DP ja" jah jab
Ethernet IP Kommunikation Devil jal ja! ja"
Ethernet IP nein nein ja?
0 °C bis 55 °C
Temperatur 0 °C bis 55 °C 0°C bis 55 °C Nennstrom (10 bis 820 A)
Nennstrom (In) Nennstrom (In) 40 °C bis 55 °C mit Stromreduktion
L (950 bis 1.400 A)
Luftfeuchtigkeit 5 bis 90% ohne Betauung 5 bis 90% ohne Betauung 0 bis 90% ohne Betauung
. 0 bis 1.000 m: Nennbedingungen
Hohe (geograph.)

Hinweise: 1) Optional.

2) Mit Lifterset 45 bis 200 A.
3) Mit Leistungsreduzierung.
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ARGENTINIEN

San Francisco - Cordoba
Tel.: +54 3564 421484
info-ar@weg.net

Cordoba - Cordoba
Tel.: +54 351 4641366
weg-morbe@weg.com.ar

Buenos Aires
Tel.: +54 11 42998000

ventas@pulverlux.com.ar

AUSTRALIEN
Scoresby - Victoria
Tel.: +61 3 97654600
info-au@weg.net

BELGIEN

Nivelles - Belgien
Tel.: +32 67 888420
info-be@weg.net

BRASILIEN

Jaragua do Sul - Santa Catarina

Tel.. +55 47 32764000
info-br@weg.net

CHILE

La Reina - Santiago
Tel.: +56 2 27848900
info-cl@weg.net

CHINA

Nantong - Jiangsu

Tel.: +86 513 85989333
info-cn@weg.net

Changzhou - Jiangsu
Tel.: +86 519 83067692
info-cn@weg.net

DEUTSCHLAND
Kerpen - TUrnich
Tel.: +49 2237 92910
info-de@weg.net

Unna
Tel.: +49 2303 986870
wg-automation@weg.net

DEUTSCHLAND

Balingen - Baden-Wurttemberg

Tel.: +49 7433 90410
info@weg-antriebe.de

Homberg (Efze) - Hessen
Tel.: +49 5681 99520

info@akh-antriebstechnik.de

ECUADOR

El Batan - Quito

Tel.: +593 2 5144339
ceccato@weg.net

FRANKREICH

Saint-Quentin-Fallavier - Isére

Tel.: +33 4 74991135
info-fr@weg.net

GHANA

Accra

Tel.: +233 30 2766490
info@zestghana.com.gh

INDIEN

Bangalore - Karnataka
Tel.: +91 80 41282007
info-in@weg.net

Hosur - Tamil Nadu
Tel.: +91 4344 301577
info-in@weg.net

ITALIEN

Cinisello Balsamo - Milano
Tel.: +39 2 61293535
info-it@weg.net

JAPAN

Yokohama - Kanagawa
Tel.: +81 45 5503030
info-jp@weg.net

KOLUMBIEN

San Cayetano - Bogota
Tel.: +57 1 4160166
info-co@weg.net

MALAYSIA

Shah Alam - Selangor
Tel.: +60 3 78591626
info@wattdrive.com.my

MEXIKO
Huehuetoca - Mexico
Tel.: +52 55 53214275
info-mx@weg.net

Tizayuca - Hidalgo
Tel.: +52 77 97963790

NIEDERLANDE
Oldenzaal - Overijssel
Tel.: +31 541 571080
info-nl@weg.net

OSTERREICH

Markt Piesting - Wiener
Neustadt-Land

Tel.: +43 2633 4040
watt@wattdrive.com

PERU

La Victoria - Lima
Tel.: +51 1 2097600
info-pe@weg.net

PORTUGAL

Maia - Porto

Tel.: +351 22 9477700
info-pt@weg.net

RUSSLAND und GUS
Sankt Petersburg

Tel.: +7 812 363 2172
sales-wes@weg.net

SINGAPUR
Singapur

Tel.: +65 68589081
info-sg@weg.net

Singapur
Tel.: +65 68622220

watteuro@watteuro.com.sg

SKANDINAVIEN
MoInlycke - Schweden
Tel.: +46 31 888000
info-se@weg.net

SPANIEN

Coslada - Madrid

Tel.: +34 91 6553008
wegiberia@wegiberia.es

Paterna - Valencia
Tel.: +34 902 30 69 69
info@autrial.es

SUDAFRIKA
Johannesburg

Tel.: +27 11 7236000
info@zest.co.za

USA

Duluth - Georgia
Tel.: +1 678 2492000
info-us@weg.net

Minneapolis - Minnesota
Tel.: +1 612 3788000

VENEZUELA
Valencia - Carabobo
Tel.: +58 241 8210582
info-ve@weg.net

VEREINIGTE ARABISCHE

EMIRATE

Jebel Ali - Dubai
Tel.: +971 4 8130800
info-ae@weg.net

VEREINIGTES KONIGREICH

Redditch - Worcestershire
Tel.: +44 1527 513800
info-uk@weg.net

Fr Lander ohne eigene WEG-Niederlassung finden Sie unseren zustandigen Handler unter www.weg.net

eq

WEG Germany GmbH - Automation
GeigerstraBe 7 « 50169 Kerpen-Turnich

Tel.: +49 (0)2237 / 9291-0

Fax: +49 (0)2237 / 9291-200

info-de@weg.net
www.weg.net/de
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Anderungen der angegebenen Daten und lllustrationen jederzeit vorbehalten.



