PUMP GENIUS
Simplex
CFW-11

Manual de Aplicacion

ldioma: Espariol
Documento: 10003799501 / 00

Motores | Automatizacion | Energia | Transmision & Distribucion | Tintas




=

Manual de la Aplicacion Pump Genius Simplex



Sumario mE[I
SUMARIO

SOBRE EL MANUAL ...t nnnnns O

ABREVIACIONES Y DEFINICIONES. .......cccosctimssmenissssssmssssssssssssnsssssssnsssssssnsssssssnsssssssnssssssanssssssanssssssansnsssss 5
REPRESENTACION NUMERICA........cosstermsssssesssssesssssssssasesssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssesssnsssssssssssassnsans 5
REFERENCIA RAPIDA DE LOS PARAMETROS, FALLAS Y ALARMAS ....6
1 INTRODUCCION A LA APLICACION PUMP GENIUS SIMPLEX ........... 12
R =10 T 1 12
1.7.7 BOMBAS CONIIITUQGAS...............c..coccoeeeeeiiie ettt sttt st r e et e e s tesbe s re et e e e enteneenrenes 12
1.1.2 Bombas de Desplazamiento POSItiVO ..........................ccccccviiiii 12
1.2 CARACTERISTICAS GENERALES DE LA APLICACION PUMP GENIUS SIMPLEX.........cccoveeaeaeaen. 13
2 CONFIGURACIONES DEL PUMP GENIUS SIMPLEX.....c..cccccevmmnnreennene. 14
2.1 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL VIA HMI .....coueurerermrararasassssssssssssssesesssesesssssssssssssssssssssssans 14
2.2 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL ViA ENTRADA ANALOGICA. .......cocoererererereresesesssssssssssssnns 16
2.3 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL ViA COMBINACION LOGICA DE LAS ENTRADAS
DIGITALES DI4 Y DIS ....ccciiiiimiiiisemssissssmssissmsssssssmss sssssmss snsssmss snsssmss nssmmss nssmmss assmmss sassmmssssssmmssssssnnsnsssnnnnss 18
2.4 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL DE ACUERDO CON LA PROGRAMACION HORARIA
SEMANAL ....otciiiiiiiiisisssmssr s rresss s mss s s s e s s sa s mm e s s EE e e s s s RS SRS EEE AR ARRREEEEE R AR AR RREEEEERR AR RRARRRRREERRRRRRRRRRRRREERRRRRRRSS 20
2.5 SELECCION DEL CONTROLADOR PID EN MANUAL O AUTOMATICO ViA ENTRADA DIGITAL
5 ] 22
2.6 BOMBA EXTERNA PARA CONTROL EN BAJA DEMANDA .........cccoocnmmmmmninnssssssssssnnsssssssssssssssnsssssns 24
2.7 PROTECCION DE LA BOMBA ViA SENSOR EXTERNO EN LA ENTRADA DIGITAL DI6................ 26
2.8 PROTECCION DE LA BOMBA ViA VARIABLE AUXILIAR DEL CONTROL .....ccceeveresesssesesesssssssssssnss 28
2.9 DESATASCAMIENTO DE LA BOMBA CON MANDO ViA ENTRADA DIGITAL DI2........ccocevueererennns 30
3 DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS.........ociiiiieeireerrecsssessnessennss 32
3.1 FUENTE DE LOS COMANDOS........cciisttimissmssissssmssisssssssissssmsssssssnsssssssmsssssssnssssssssssssssnssssssanssnsssansssssss 32
B 2 5 3 N | 33
3.3 LIMITES DE VELOCIDAD .....uceiuiucrcrcrcsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsssssnssssssssnns 33
3.4 ENTRADAS DIGITALES ......ccciccmmitiiiiiisssssssssinssssssssssssssssssssssssssssssesssssssssssssssssssssnmssns nssssssnnnmnnns nsssssnns 34
3.5 SALIDAS DIGITALES .....coiiiieiiiiismesissssmssissssmssissssssssssssnssssssssssssssassssssssss s ssssssssssssasssesssanssesssansnnsssansnsssss 36
3.6 ENTRADAS ANALOGICAS .....cuccuiccrcrcsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssasssssssssssssssssssssnsssssssssnssssnns 38
3.7 VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL .....ccccimsmmemmiimisssssssmmssssmssssssssssssssssssssssnnssssssssssssssnmssnssnssssssns 39
3.7.1 Configuracion de la Unidad de INGenieria .............................ccccccuoiiiiiiniiiiiiiiiiii e 40
3.7.2 Configuracion de la EScala del SENSOr.......................c.cocuoioiiiiiiiiiiiiiiie st 42
3.8 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL .......ccciiimmmmniinissssssssmssssssssssssssssssssssssssnnssssssssssssssnmssnssnssssssnn 43
3.9 PROGRAMACION HORARIA SEMANAL ......ccoeetrerererssssssssssssssasssasasassssssssssssssssssssessssssnsnsnsssssssssssssssans 45
3.9.1 Funcionamiento con Horarios 1 a 12 de Lunes a Domingo (P1063=1)...............c.ccccovnvncnnnins 50
3.9.2 Funcionamiento con Horarios 1 a 6 de Lunes a Viernes y Horarios 7 a 12 en Sabado y
DOMUNGO (PTOB3=2).................ccooceeeeeeeee ettt ettt ettt e be et e e se e s e sae st e s tesnesteaneaneeeenseneenreas 51
3.9.3 Funcionamiento con Horarios 1 a 4 de Lunes a Viernes, Horarios 5 a 8 en Sabado y Horarios
9a 128N DOMiINGO (PTOB3=3G)..............cccoooiiiiiiieieeie ettt bbbt ee b 55
3.10 CONTROLADOR PID .....cccciiismmmsnniiissssssssssssnnsssssssasssssssssssssssnssssssessssssnsssssssssssssssnnssns snssssssnnnnnnns snsssssnnn 59
3.11 MODOS DE ACCIONAMIENTO ......cccccmimssmnninssmssissssnsssssssnsssssssnsssssssmsssssssmsssssssnssssssanssssssanssnsssansnsssss 62
3.11.1 Modo Despertar y Modo Iniciar por NiVEL...........................cccccociiiiiiiiiiiiiiiiii e 62
3.11.2 Modo Dormir y FUNCION BOOSK..........................c.ccccoueiiimiiiiiieiieeiie ittt sttt sre e 63
3.12 LLENADO DE LA TUBERIA ......ccieccissssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssnsssssnsssassssnnns 68
3. 13 BOMBA EXTERNA ... ccciiiiiismsninsssmssissssssssssssms s sssssms s sssssms s essssms s esssams sessssms sesssans sesssnnssnsssansnnsssansnnsssn 71
3.14 PROTECCION DE NIVEL BAJO PARA LA VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL (ROTURA
DE LA TUBERIA)......csueusesseessessssssessssessessssssssssssessssssssssssssssasssssssassssssssssssssssssssssssssssssssnsasssessssssssassassssans 73
3.15 PROTECCION DE NIVEL ALTO PARA LA VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL
(ESTRANGULAMIENTO DE LA TUBERIA) ....ccocieeeeresesesssssssssssssssssssssasssasasssasssssssssssssssssssnsnsnsnsnsnssssssssnns 74
3.16 PROTECCION DE BOMBA SECA ......coceeviisssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssassssssssssssssssssssssssssssssssssssnns 75
3.17 PROTECCION DE LA BOMBA ViA SENSOR EXTERNO .......ccoiuiuiuiucncsssssesssesssssssssssssssssssssssssssssssnss 77

Pump Genius Simplex | 3



Sumario mEEI

3.18 VARIABLE AUXILIAR DEL CONTROL PARA PROTECCION DE LA BOMBA..........ccceoererererenarnns 77
3.18.1 Configuracion de la Unidad de INGENIEria .........................c..cccccouuvuevieieiiesiisieiiesiesieese e, 78
3.18.2 Configuracion de [a EScala del SENSOF ..........................ccccooiiiiiiiiiiiiiiitit it 80
3.18.3 Configuracion de [la Proteccion de la BOmDa.......................c.c.ccccoceveiieiieiieiiesiesieenesesese e e,

3.19 DESATASCAMIENTO DE LA BOMBA...........ccccimnmmmnmnmssnssssesnssssssssassssans
3.19.1 Desatascamiento con Mando para Arrancar la Bomba (P1052=1)

3.19.2 Desatascamiento con Mando via Entrada Digital DI2 (P1052=2)...................cccccccecrvivinnnnne. 87
3.19.3 Desatascamiento cuando Detecta el Atascamiento de la Bomba (P1052=3).......................... 89
3.20 MONITOREOQO HMIL......oeciiicicicsisssnssssssssmssssssssssmsssssssssssssssms sasssssssmssssmsssssns sasssssssnssssms sasanssnsmssssnnsssansens 91
3.21 PARAMETROS DE LECTURA.......ccccetreresmsssssasassssssssssssssssssesessssssssnsssssnsssssssnsssssssssssasasasasasasasasssssssses 91
4 CREACION Y DOWNLOAD DE LA APLICACION ......cooeremrmrenesersnssseeans 94
5 ASISTENTE DE CONFIGURACION DE LA APLICACION.........ccceeerrernns 99
6 DIALOGOS DE DOWNLOAD ........cooscermrcrerarserersssesessssesesssassesasassesssnees 111
7 DIALOGOS DE MONITOREOQ ....cccereeeierssmssersssssssssssssesssssssssssssesssssssssssns 112
8 DIALOGOS DE TREND DE VARIABLES ......ccoveereserersssssssnsssssssssssssnsan 121
9 DIALOGOS DE VALORES DE LOS PARAMETROS........ccccocetrmrueresenanne 123

Pump Genius Simplex | 4



Sobre el Manual mEI]
SOBRE EL MANUAL

Este manual suministra la descripcion necesaria para configuracion de la aplicacion Pump Genius Simplex (Una
Bomba) desarrollada en la funcion SoftPLC del convertidor de frecuencia CFW-11. Este manual de aplicacion
debe ser utilizado en conjunto con el manual del usuario del CFW-11, con el manual de la funcidon SoftPLC y
con el manual del software WLP.

ABREVIACIONES Y DEFINICIONES

CLP Controlador Ldgico Programable

CRC Cycling Redundancy Check

RAM Random Access Memory

USB Universal Serial Bus

WLP Software de Programacion en Lenguaje Ladder

REPRESENTACION NUMERICA

Los numeros decimales son representados a través de digitos sin sufijo. Numeros hexadecimales son
representados con la letra 'h’ luego del ndmero.
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REFERENCIA RAPIDA DE LOS PARAMETROS, FALLAS Y ALARMAS

P1010

Version de la Aplicacion Pump Genius
Simplex

0.00a10.00

ro 50 91

P1011

Setpoint (Consigna) del Control

32768 a2 32767 [Un. Ing. 1]

200

P1012

Setpoint (Consigna) 1 del Control

-32768 a 32767 [Un. Ing. 1]

200

50 43

P1013

Setpoint (Consigna) 2 del Control

-32768 a 32767 [Un. Ing. 1]

230

50 43

P1014

Setpoint (Consigna) 3 del Control

32768 a2 32767 [Un. Ing. 1]

180

50 43

P1015

Setpoint (Consigna) 4 del Control

-32768 a 32767 [Un. Ing. 1]

160

50 43

P1016

Variable de Proceso del Control

32768 2 32767 [Un. Ing. 1]

ro 50 91

P1017

Variable Auxiliar del Control

0a 32767 [Un. Ing. 2]

ro 50 91

P1018

Setpoint  (Consigna) del Controlador:
PID en Modo Manual

0 a 18000 rpm

O rpm

50 59

P1019

Estado Ldgico del Pump Genius
Simplex

Bit O = Modo Dormir Activo
(A750)

Bit 1 = Llenado de la Tuberia
(A752)

Bit 2 = Funcién Boost Activo
(A756)

Bit 3 = Nivel Bajo de la Variable
de Proceso (A770)

Bit 4 = Nivel Bajo de la Variable
de Proceso (F771)

Bit 5 = Nivel Alto de la Variable
de Proceso (A772)

Bit 6 = Nivel Alto de la Variable
de Proceso (F773)

Bit 7 = Nivel Bajo de la Varlable
Auxiliar del Control (A774)

Bit 8 = Bomba Seca (A780)

Bit 9 = Bomba Seca (F781)

Bit 10 = Proteccion Sensor
Externo (A782)

Bit 11 = Proteccion Sensor
Externo (F783)

Bit 12 = Bomba Externa
Arrancada

Bit 13 = Desatascamiento esta
en ejecucion (A794)

Bit 14 = Atascamiento
Detectado (A790)

Bit 16 = Exceso de
Atascamientos (F791)

ro 50 92

P1020

Seleccion de la Fuente del Setpoint
(Consigna) del Control

1 = Setpoint del Control via
Entrada Analdgica Al

2 = Setpoint del Control via
Entrada Analdgica Al2

3 = Setpoint del Control via
Entrada Analdgica Al3

4 = Setpoint del Control via
Entrada Analdgica Al4

5 = Setpoint del Control via HMI
0 Redes de Comunicacion
(P1011)

6 = Dos Setpoints via Entrada
Digital DI4 (P1012 y P1013)

7 = Tres Setpoints via Entradas
Digitales DI4 y DI5 (P1012,
P1013y P1014)

8 = Cuatro Setpoints via
Entradas Digitales Dl4 y DI5
(P1012, P1013, P1014 y
P1015)

9 = Setpoint del Control de
acuerdo con la Programacion
Horaria Semanal

50 44
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P1021 Seleccion de la Fuente de la Variable | O = Sin Variable de Proceso del 1 50
de Proceso del Control Control (Deshabilita Controlador
PID)
1 = Variable de Proceso del
Control via Entrada Analdgica Al
2 = Variable de Proceso del
Control via Entrada Analégica Al2
3 = Variable de Proceso del
Control via Diferencia entre la
Entrada Analdgica Al1 y Al2 (Al
- A2)
4 = Variable de Proceso del
Control via Entrada Analégica Al3
5 = Variable de Proceso del
Control via Entrada Analégica Al4
P1022 | Nivel Minimo del Sensor de la Variable | -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 0 50 42
de Proceso del Control
P1023 | Nivel Méximo del Sensor de la Variable | -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 400 50 42
de Proceso del Control
P1024 | Valor para Alarma de Nivel Bajo para la | -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 100 50 73
Variable de Proceso del Control
P1025 | Tiempo para Falla de Nivel Bajo parala| 0 a 32767 s 0s 50 74
Variable de Proceso del Control (F771)
P1026 | Valor para Alarma de Nivel Alto para la | -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 350 50 74
Variable de Proceso del Control
P1027 | Tiempo para Falla de Nivel Alto parala | 0 a 32767 s 0s 50 74
Variable de Proceso del Control (F773)
P1028 | Seleccion de la Accion de Control del | 0 = Deshabilita Controlador PID 1 50 59
Controlador PID 1 = Modo Directo
2 = Modo Reverso
P1029 | Modo de Operacion del Controlador 0 = Manual 1 50 60
PID 1 = Automéatico
2 = Seleccion del Control en
Manual (0) o Automatico (1)
via entrada digital DI3
P1030 | Ajuste Automatico del Setpoint 0 = P1011 inactivo e P1018 0 50 61
(Consigna) del Controlador PID inactivo
17 = P1011 activo e P1018
inactivo
2 = P1011 inactivo e P1018
activo
3 = P1011 activo e P1018
activo
P1031 | Ganancia Proporcional del 0.000 a 32.000 1.000 50 61
Controlador PID
P1032 | Ganancia Integral del Controlador PID | 0.000 a 32.000 5.000 50 61
P1033 | Ganancia Derivativa del Controlador 0.000 a 32.000 0.000 50 62
PID
P1034 | Desvio de la Variable de Proceso para | -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 30 50 62
el Pump Genius Despertar
P1035 | Nivel de la Variable de Proceso para -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 180 50 62
Iniciar el Pump Genius
P1036 | Tiempo para el Pump Genius 0a32767 s 5s 50 63
Despertar o Iniciar por Nivel
P1037 | Velocidad del Motor para el Pump 0 a 18000 rpm 1250 rpm 50 63
Genius ir al Modo Dormir
P1038 | Tiempo para el Pump Genius ir al 0a32767 s 10s 50 64
Modo Dormir
P1039 | Offset Funcién Boost -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 0 50 64
P1040 | Tiempo Méaximo de la Funcién Boost | 0232767 s 158 50 64
P1041 | Tiempo para Llenado de la Tuberfa 0a65535s 60 s 50 69
P1042 | Corriente Méxima de Salida durante el | 0.0 a 3200.0 A 0.0A 50 69
Llenado de la Tuberia
P1043 | Velocidad del Motor para detectar 0 a 18000 rpm 1650 rpm 50 75
Bomba Seca
P1044 | Par del Motor para detectar Bomba 0.0a100.0% 20.0 % 50 75
Seca
P1045 | Tiempo para Falla por Bomba Seca 0a 32767 s Os 50 75
(F781)
P1046 | Tiempo para Falla de Proteccion de la | 0 a 32767 s 2s 50 14
Bomba via Sensor Externo (F783)
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P1047 | Seleccion de la Fuente de la Variable | 0 = Sin Proteccion via Variable 0 50
Auxiliar del Control para Proteccion de| Auxiliar del Control
la Bomba 1 = Variable Auxiliar del Control
via Entrada Analdgica Al
2 = Variable Auxiliar del Control
via Entrada Analdgica Al2
3 = Variable Auxiliar del Control
via Entrada Analdgica AI3
4 = Variable Auxiliar del Control
via Entrada Analdgica Al4
P1048 | Nivel Maximo (Rango) del Sensor de | 0 a 32767 [Un. Ing. 2] 1000 50 80
la Variable Auxiliar del Control
P1049 | Valor para detectar Nivel Bajo de la 0a 32767 [Un. Ing. 2] 250 50 81
Variable Auxiliar del Control
P1050 | Setpoint (Consigna) del Control en -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 160 50 81
Nivel Bajo
P1051 Histéresis para reactivar el Setpoint 0a 832767 [Un. Ing. 2] 100 50 81
(Consigna) del Control
P1052 | Modo de Ejecucion del 0 = No se Fecuta 0 50 83
Desatascamiento de la Bomba Desatascamiento de la Bomba
1 = Ejecuta con Mando para
Arrancar la Bomba
2 = Ejecuta con Mando via
Entrada Digital DI2
3 = Ejecuta cuando detecta el
Atascamiento de la Bomba
P1053 | Numero de Ciclos para 0a100 5 50 83
Desatascamiento de la Bomba
P1054 | Referencia de Velocidad para 0a 18000 rpm 600 rpm 50 84
Desatascamiento de la Bomba
P1055 | Tempo con la Bomba Arrancada enel | 0 a 32767 s 10s 50 84
Desatascamiento de la Bomba
P1056 | Tempo con la Bomba Apagadaenel | 0a32767 s 3s 50 84
Desatascamiento de la Bomba
P1057 | Corriente del Motor para detectar el 0.0a3200.0A 20.0A 50 84
Atascamiento de la Bomba
P1058 | Tiempo para detectar el Atascamiento | 0 a 32767 s 60 s 50 84
de la Bomba
P1059 | Numero de Atascamientos 0a100 5 50 85
consecutivos para generar Falla (F7971)
P1060 | Nivel de la Variable de Proceso del -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 195 50 71
Control para Apagar la Bomba Externa
P1061 | Nivel de la Variable de Proceso del -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 185 50 71
Control para Arrancar la Bomba
Externa
P1062 | Tiempo para Arrancar la Bomba 0a 32767 s 5s 50 72
Externa
P1063 | Modo de Accion de los Horarios de 0 = Deshabillita Programacion 1 50 45
acuerdo con los Dias de la Semana | Horaria (solo para P1021=0)
1 =Horarios 1 a 12 de Lunes a
Domingo
2 = Horarios 1 a 6 de Lunes a
Viernes y Horarios 7 a 12 en el
Sabado y Domingo
3 =Horarios 1 a4 de Lunes a
Viernes, Horarios 5 a 8 en el
Sébado y Horarios 9 a 12 en el
Domingo
P1064 | Hora para Inicio del Horario 1 0a23h 4h 50 46
P1065 | Minuto para Inicio del Horario 1 0a59 min 0 min 50 47
P1066 | Setpoint (Consigna) del Control / -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 0 200 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 1| rpm
P1067 | Hora para Inicio del Horario 2 0a?23h 9h 50 46
P1068 | Minuto para Inicio del Horario 2 0 a 59 min 0O min 50 47
P1069 | Setpoint (Consigna) del Control / -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 0 240 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 2| rpm
P1070 | Hora para Inicio del Horario 3 Oa24h 17n 50 46
P1071 Minuto para Inicio del Horario 3 0 a 59 min 0O min 50 47
P1072 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] 0 280 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 3| rom
P1073 | Hora para Inicio del Horario 4 0a24h 22h 50 46
P1074 | Minuto para Inicio del Horario 4 0 a 59 min O min 50 47
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P1075 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 140 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 4| rom
P1076 | Hora para Inicio del Horario 5 0a24h 24h 50 46
P1077 | Minuto para Inicio del Horario 5 0 a b9 min 0 min 50 47
P1078 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 0 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 5| rpm
P1079 | Hora para Inicio del Horario 6 0a24h 24.h 50 46
P1080 | Minuto para Inicio del Horario 6 0 a 59 min 0O min 50 47
P1081 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 0 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 6| rpm
P1082 | Hora para Inicio del Horario 7 Oa24h 24 h 50 46
P1083 | Minuto para Inicio del Horario 7 0 a 59 min O min 50 47
P1084 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 0 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 7| rom
P1085 | Hora para Inicio del Horario 8 0a24h 24 h 50 46
P1086 | Minuto para Inicio del Horario 8 0 a 59 min 0 min 50 47
P1087 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 0 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 8| rom
P1088 | Hora para Inicio del Horario 9 0a24h 24 h 50 46
P1089 | Minuto para Inicio del Horario 9 0 a 59 min 0 min 50 47
P1090 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 0 50 48
Referencia de Velocidad para Horario 9| rpm
P1091 Hora para Inicio del Horario 10 Oa24h 24 h 50 46
P1092 | Minuto para Inicio del Horario 10 0 a 59 min O min 50 47
P1093 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 0 50 48
Referencia de Velocidad para Horario| rpm
10
P1094 | Hora para Inicio del Horario 11 0a24h 24 h 50 46
P1095 | Minuto para Inicio del Horario 11 0 a 59 min O min 50 47
P1096 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 0 50 48
Referencia de Velocidad para Horario| rom
11
P1097 | Hora para Inicio del Horario 12 0a24h 24 h 50 46
P1098 | Minuto para Inicio del Horario 12 0 a b9 min 0 min 50 47
P1099 | Setpoint (Consigna) del Control /| -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o 0 50 48
Referencia de Velocidad para Horario| rom
12

Pump Genius Simplex | 9




Referencia Rapida de los Parametros, Fallas y Alarmas

ey

Falla / Alarma

Descripcion

Causas mas probables

A750:
Modo Dormir Activo

Indica que el Pump Genius esta en modo
dormir

Velocidad del motor quedo por debajo del valor
programado en P1037 durante el tiempo
programado en P1038

A752:
Llenado de la Tuberia

Indica que el proceso de llenado de la
tuberia esta siendo ejecutado

Ejecutado el mando Gira/Para en el convertidor
de frecuencia con el llenado de tuberia
habilitado

AT756:
Funcion Boost Activa

Indica que la funcién boost esta siendo
ejecutada

Velocidad del motor quedo por debajo del valor
programado en P1037 durante el tiempo
programado en P1038, pero antes de entrar en
modo dormir se aplica un “boost” (impulso) en
el setpoint del control para incrementar la
variable de proceso

A760:
DI3 no programada para Seleccion del
Control en Manual (0) / Automatico (1)

Indica que el parametro de la entrada digital
DI3 no fue programado para seleccion del
control en Manual(0) / Automatico(1)

Controlador PID fue habilitado para tener
seleccion del control en Manual (0) / Automatico
(1) via entrada digital DI3 (P1029 = 2) y la
entrada digital DI3 no fue programada
correctamente (P0265#21)

AT770:
Nivel Bajo de la Variable de Proceso del
Control

Indica que la variable de proceso del control
(P1016) esta en nivel bajo

Variable de proceso del control (P1016) esta
con el valor menor que el valor programado en
P1024

Fr71:
Nivel Bajo de la Variable de Proceso del
Control

Indica que la bomba fue apagada debido al
nivel bajo de la variable de proceso del
control

Variable de proceso del control (P1016)
permanecioé durante un tiempo (P1025) como
valor menor que el valor programado en P1024

ATT72:
Nivel Alto de la Variable de Proceso del
Control

Indica que la variable de proceso del control
(P1016) esta en nivel alto

Variable de proceso del control (P1016) esta
como valor mayor que el valor programado en
P1026

F773:
Nivel Alto de la Variable de Proceso del
Control

Indica que la bomba fue apagada debido al
nivel alto de la variable de proceso del
control

Variable de proceso del control (P1016)
permanecié durante un tiempo (P1027) como
valor mayor que el valor programado en P1026

AT74:
Nivel Bajo de la Variable Auxiliar del
Control

Indica que la variable auxiliar del control
(P1017) esta en nivel bajo y el setpoint del
control fue cambiado para el valor de P1050

Variable auxiliar del control (P1017) esta con el
valor menor de que el valor programado en
P1049

A780: Indica que la condicion de bomba seca fue Valor de la velocidad del motor de la bomba

Bomba Seca detectada esta por encima del valor programado en
P1043 y el valor del par del motor esta por
debajo del valor programado en P1044

F781: Indica que la condicidn de bomba seca fue Durante un tiempo (P1045) el valor de la

Bomba Seca detectada velocidad del motor de la bomba permanecic
por encima del valor programado en P1043 y el
valor del par del motor permanecio por debajo
del valor programado en P1044

A782: Indica que la proteccion via sensor externo Bomba en funcionamiento y entrada digital DI6

Proteccion Sensor Externo

(DIB) esta actuada

esta en nivel légico “0”

F783:
Proteccién Sensor Externo

Indica que la bomba fue apagada debido la
proteccion via sensor externo (DI6)

Bomba en funcionamiento y la entrada digital
DI6 permanecié durante un tiempo (P1046) en
nivel légico “0”

A790:
Atascamiento Detectado

Indica que el atascamiento fue detectado
debido la corriente alta del motor de la
bomba

Desatascamiento de la bomba fue configurado
para ejecutar cuando detecta el atascamiento
de la bomba (P1052=3) y la corriente del motor
(PO003) permanecié por encima del valor
programado para detectar atascamiento
(P1057) durante un tiempo (P1058)

F791:
Exceso de Atascamientos

Indica que la bomba fue apagada debido a
un ndmero excesivo de atascamientos
detectados

Desatascamiento de la bomba fue configurado
para ejecutar cuando detecta el atascamiento
de la bomba (P1052=3) y el nimero de
atascamientos detectados era igual al valor
establecido como limite para la generacién de
falla por atascamientos consecutivos (P1059)

A792:
Error en la Configuracion del
Desatascamiento

Indica que el desatascamiento de la bomba
no se pode ejecutar debido al sentido de giro
del motor en modo REMOTO (P0226) no ser
configurado para via SoftPLC

Referencia de velocidad en modo REMOTO fue
programada para la SoftPLC (P0222=12), el
convertidor de frecuencia CFW-11 esta en
modo REMOTO, pero el sentido de giro del
motor en modo REMOTO no fue programado
para SoftPLC (P0226 = 12 0 13)
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Referencia Rapida de los Parametros, Fallas y Alarmas |||E||

Falla / Alarma Descripcion Causas mas probables
A794: Indica que el proceso de desatascamiento El desatascamiento de la bomba esta habilitado
Desatascamiento en Ejecucion de la bomba esta en ejecucion (P105220) y en ejecucion
A796: Indica que el desatascamiento de la bomba | La proteccion para desatascamiento de la
Desatascamiento no se ejecutara no se pode ejecutar debido al convertidor de | bomba esta habilitada (P1052+0), pero no se

frecuencia CFW-11 estar en modo LOCAL pode ejecutar debido al convertidos de
frecuencia CFW-11 estar operando en modo

LOCAL
F799: Indica que la version de software del La version de software del convertidor de
Version de Software Incompatible convertidor de frecuencia CFW-11 (P0023) frecuencia CFW-11 no fue actualizada para la

no es compatible con la version utilizada en | version especial Ve5.3X.
el desarrollo del aplicativo Pump Genius
Simplex
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Introduccion a la aplicacion Pump Genius Simplex
1 INTRODUCCION A LA APLICACION PUMP GENIUS SIMPLEX

La aplicacion Pump Genius Simplex desarrollada para la funcidon SoftPLC del convertidor de frecuencia CFW-11
posibilita al usuario flexibilidad de uso y configuracion. Utiliza las herramientas ya desarrolladas para el software
de programacion WLP en conjunto con asistentes de configuracion y con los didlogos de monitoreo.

1.1 BOMBAS

Las bombas son maquinas operatrices hidraulicas que transfiere energia al fluido con la finalidad de
transportarlo de un punto a otro. Reciben energia de una fuente motora cualquier y ceden parte de esta energia
al fluido bajo forma de energia de presion, energia cinética 0 ambas, o0 sea, aumentan la presion del liquido o su
velocidad, o ambas grandezas.

Las principales formas de accionamiento de una bomba son:

m Motores eléctricos;
m Motores de combustion interna;
m Turbinas.

Las bombas pueden ser clasificadas en dos grandes categorias:

m Bombas centrifugas o turbo-bombas;
m Bombas volumétricas o de desplazamiento positivo.

1.1.1 Bombas Centrifugas

Este tipo de bomba tiene por principio de funcionamiento la transferencia de energia mecanica para el fluido a
ser bombeado en forma de energia cinética; esta energia cinética es transformada en energia potencial (energia
de presion) siendo ésta su caracteristica principal. EI movimiento rotacional de un rotor insertado en una
carcasa (cuerpo de la bomba) es la parte funcional responsable por tal transformacion.

En funcidn de los tipos y formas de los rotores, las bombas centrifugas pueden ser clasificadas de la siguiente
forma:

m Radiales o puras, cuando la direccién del fluido bombeado es perpendicular al eje de rotacion;
m Flujo misto o semi-axial, cuando la direccion del fluido bombeado es inclinada en relacion al eje de rotacion;
= Flujo axial, cuando la direccion del fluido bombeado es paralela en relacion al eje de rotacion.

1.1.2 Bombas de Desplazamiento Positivo

Este tipo de bomba tiene por principio de funcionamiento la transferencia directa de la energia mecanica cedida
por la fuente motora en energia potencial (energia de presion). Esta transferencia es obtenida por el movimiento
de un dispositivo mecanico de la bomba, que obliga al fluido a ejecutar el mismo movimiento del cual el mismo
esta animado.

El liquido, sucesivamente llena y después es expulsado de los espacios con volumen determinado, en el interior
de la bomba, de ahi el resulta el nombre de bombas volumétricas.

La variacion de estos dispositivos mecanicos (émbolos, diafragma, engranajes, tornillos, etc.) es responsable
por la variacion en la clasificacion de las bombas volumétricas o de desplazamiento positivo:

= Bombas de émbolo o alternativas, cuando el dispositivo que produce el movimiento del fluido es un pistdon
que en movimientos alternativos aspira y expulsa el fluido bombeado;

m Bombas rotativas, cuando el dispositivo que produce el movimiento del fluido es accionado en movimiento
de rotacion, como un tornillo, engranaje, paletas, I6bulos, etc.
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Introduccion a la aplicacion Pump Genius Simplex
1.2 CARACTERISTICAS GENERALES DE LA APLICACION PUMP GENIUS SIMPLEX

La aplicacion Pump Genius Simplex desarrollada para la funcion SoftPLC del convertidor de frecuencia CFW-11
tiene por caracteristica principal el control de una bomba utilizando para esto un convertidor de frecuencia que
ira controlar su velocidad de acuerdo con la demanda requerida por el usuario.

Presentando las siguientes caracteristicas:

m Control de sdlo una bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11;

m Rampa de aceleracion y desaceleracion para la bomba accionada por el convertidor;

m Limites de velocidad minima y méxima para la bomba accionada por el convertidor;

m Seleccion del setpoint (consigna) del control entrada analdgica, o HMI del convertidor de frecuencia CFW-11,
0 combinacion Iégica de dos entradas digitales DI4 y DI5 (maximo 4 setpoints) o programacion horaria semanal
basada en el reloj de tiempo real (RTC) del convertidor;

m Programacion de dos hasta doce valores de setpoint (consigna) del control o referencia de velocidad
(controlador PID deshabilitado) de acuerdo con el horario y dia de la semana definido;

m Seleccidn de la variable de proceso del control via entrada analdgica o a través de la diferencia entre las
entradas analdgicas Al1 y Al2 (Al1-Al2); permite también no tener variable de proceso del control deshabilitando
de esta manera el controlador PID;

m Seleccion de la unidad de ingenieria y rango del sensor de la variable de proceso del control via parametros
del convertidor de frecuencia CFW-11;

m Ajuste de ganancia, offset y filtro para lo sefal del control via entrada analdgica;

m Ajuste de las ganancias del controlador PID para control de lo bombeo via parametros de la HMI;

m Accién de control del controlador PID configurada para modo directo o modo reverso; se puede deshabilitar
también;

m Seleccién del modo de operacion del controlador PID en Manual o Automatico; esta seleccidon puede ser via
entrada digital DI3 o via parametro;

m Habilitacién o no del modo dormir (Sleep) con el controlador PID habilitado;

m Habilitacion o no de la funcidn boost antes del modo dormir (Sleep);

m Modo despertar o modo iniciar por nivel para arrancar la bomba con el controlador PID habilitado;

m Inicio del bombeo con llenado de la tuberia a través de la bomba accionada por el convertidor;

m Ajuste de limitacion de la corriente del motor de la bomba durante el llenado de la tuberia;

m Uso de una bomba externa para hacer el control en baja demanda con habilitacion via entrada digital DI1 y
mando via salida digital DO1;

m Proteccion para nivel bajo (rotura de la tuberia) de la variable de proceso del control;

m Proteccion para nivel alto (estrangulamiento de la tuberia) de la variable de proceso del control;

m Indicacion de alarma de proteccidn de nivel alto o bajo de la variable de proceso del control a través de la
salida digital DO3;

m Indicacion de error de funcionamiento del reloj de tiempo real (TRC) del convertidor via salida digital DOZ2;

m Proteccion de bomba seca via la lectura del par y velocidad de la bomba accionada por el convertidor;

m Proteccion de la bomba via sensor externo via entrada digital DI6;

m Seleccion de una variable auxiliar del control via entrada analdgica para proteccion de la bomba;

m Proteccion de cavitacion de la bomba via ajuste de nivel bajo de la variable auxiliar del control;

m Deteccion de atascamiento de la bomba accionada por el convertidor via corriente alta en el motor;

m Fjecucion de desatascamiento de la bomba via mando para arrancar la bomba, o via mando en la entrada
digital DI2, o en la deteccion de atascamiento de la bomba;

m Posibilidad de accionar la bomba controlada por el convertidor de frecuencia via HMI (modo local);

m Posibilidad de implementacion o de modificacion del aplicativo por el usuario, a través del software WLP.
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Configuraciones del Pump Genius Simplex JmE
2 CONFIGURACIONES DEL PUMP GENIUS SIMPLEX

En la aplicacion Pump Genius Simplex desarrollada para la funcion SoftPLC del convertidor de frecuencia
CFW-11 fueron implementadas diversas posibilidades de uso o configuracion y pueden ser: tener sélo una
bomba, asociar una bomba externa, proteger la bomba usando una variable analdgica o un sensor digital,
habilitar el controlador PID en manual o automatico via entrada digital DI3, habilitar funcionalidad para ejecutar
el desatascamiento de al da bomba, definir que el setpoint del control o la referencia de velocidad acto de
acuerdo con una programacion horaria semanal definida, etc.

iNOTA!

]

@ La aplicacion Pump Genius Simplex solo funciona en el convertidor de frecuencia CFW-11 con
versién especial de firmware Ve5.3.x. Por lo tanto, es necesaria la actualizacion del firmware del
convertidor de frecuencia CFW-11 para su correcto funcionamiento.

2.1 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL ViA HMI

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener una bomba y setpoint (consigna) del
control via HMI del convertidor de frecuencia CFW-11, siendo esta la manera mas simples de configuracion.
Consiste basicamente en:

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

= 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefial de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);

m Mando Gira/Para (S1);

m Sefalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H1);

m Senalizacion de la bomba arrancada (H2);

m Senalizacion para proteccion de nivel bajo o nivel alto de la variable de proceso del control (H3).

————

o= -
;

H1 H2 H3 cM

r =1iE | D1

Figura 2.1 — Aplicacion Pump Genius Simplex y setooint (consigna) del control via HM/

iNOTA!

@ Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 con setpoint (consigna) del control via HMI. Consulte el capitulo
5 para mas informacién sobre el asistente de configuracion.

iNOTA!

@ Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con
setpoint (consigna) del control via HMI. Sirven sdlo para indicar la condicion de funcionamiento de la
bomba en el cuadro de mando (CM).
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Configuraciones del Pump Genius Simplex JI'I-]E

La figura 2.2 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analdgicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para tener el setpoint (consigna) del control ajustado via HMI.

Conector XC1 Funcién padrén para Setpoint del Control via HMI
1 REF+ Referencia positiva para el potenciémetro
Sensor( _)M 5 A+
4-20mA\ + Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control
3 All1-
4 REF- Referencia negativa para el potenciémetro
5 Al2+
Entrada analdgica 2 (0-10 V): Sin funcién
6 Al2-
7 AO1
Salida analdgica 1: Velocidad del motor
8 AGND
9 AO2
Salida analdgica 2: Corriente del motor
10 AGND
11 DGND | Referencia O V de la fuente de 24 Vcc
12 COM Punto comun de las entradas digitales
13 24VCC | Fuente +24 Vce
14 COM Punto comun de las entradas digitales
' S1
" 15 DH | Entrada digital 1: Gira/Para
16 DI2 Entrada digital 2: Sin funcion
17 DI3 Entrada digital 3: Sin funcion
18 Dl4 Entrada digital 4: Sin funcion
19 DI5 Entrada digital 5: Sin funcion
20 DI Entrada digital 6: Sin funcion
21 NC1
1~ 220V
I 22 C1 Salida digital 1 DO1 (RL1): Sin falla
H1
—— 23 NO1
24 NC2
25 C2 Salida digital 2 DO2 (RL2): N > Nx
H2
—XR— 26 NO2
27 NC3
28 C3 Salida digital 3 DOS (RL3): A770/A772 o F771/F773 (SoftPLC)
) H3
. X 29 NO3

Figura 2.2 — Seriales en e/ conector XC1 para setooint (consigna) del control via HMI

@ iNOTA!
Consulte el manual

conexiones.

convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre
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Configuraciones del Pump Genius Simplex
2.2 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL ViA ENTRADA ANALOGICA

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener una bomba y setpoint (consigna) del
control ajustado via entrada analdgica del convertidor de frecuencia CFW-11. Consiste basicamente en:

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

m 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefal de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);

m 01 Potencidmetro para ajuste de setpoint del control via entrada analégica (R1);

m Mando Gira/Para (S1);

m Senalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H1);

m Sefalizacion de la bomba arrancada (H2);

m Sefalizacion para proteccion de nivel bajo o nivel alto de la variable de proceso del control (H3).

—
O ©
$1 R1
® Q@ &
% H1 H2 H3 | oy
—> I
D1

Figura 2.3 - Aplicacion Pump Genius Simplex y setooint del control via entrada analogica

iNOTA!

i

@ Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 con setpoint (consigna) del control via entrada analdgica.
Consulte el capitulo 5 para mas informacidn sobre el asistente de configuracion.

iNOTA!

]

@ Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con
setpoint (consigna) del control via entrada analdgica. Sirven sdlo para indicar la condiciéon de
funcionamiento de la bomba en el cuadro de mando (CM).
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Configuraciones del Pump Genius Simplex JI'I-]E

La figura 2.4 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analégicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para tener el setpoint (consigna) del control ajustado via entrada analdgica.

Conector XC1 Funcién padrén para Setpoint del Control via Entrada Analégica
1 REF+ Referencia positiva para el potenciémetro
Sensor ( _)A1 5 A+
4-20mA\ + Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control
3 Al-
Cw — 4 REF- Referencia negativa para el potencidometro
R1
- 5 Al2+
25k Entrada analdgica 2 (0-10 V): Setpoint del control
6 Al2-
CCw
7 AO1
Salida analdgica 1: Velocidad del motor
8 AGND
9 AO2
Salida analdgica 2: Corriente del motor
10 AGND
11 DGND | Referencia 0 V de la fuente de 24 Vicc
12 COM Punto comun de las entradas digitales
13 24VCC | Fuente 24 Vce
14 COM Punto comun de las entradas digitales
— S1
A — 15 DH Entrada digital 1: Gira/Para
16 DI2 Entrada digital 2: Sin funcion
17 DI3 Entrada digital 3: Sin funcion
18 Di4 Entrada digital 4: Sin funcion
19 DI5 Entrada digital 5: Sin funcion
20 Di6 Entrada digital 6: Sin funcion
21 NCH
1~ 220V
I H1 22 C1 Salida digital 1 DO1 (RL1): Sin falla
® 23 NOA1
24 NC2
H2 25 CO Salida digital 2 DO2 (RL2): N > Nx
& 26 NA2
27 NC3
H3 28 C3 Salida digital 3 DOS3 (RL3): A770/A772 o F771/F773 (SoftPLC)
1
! @ 29 NO3

Figura 2.4 - Sefiales en el conector XC1 para setpoint (consigna) del control via entrada analdgica

@ iNOTA!
Consulte el manual

conexiones.

del

convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre
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Configuraciones del Pump Genius Simplex JIEE
2.3 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL VIiA COMBINACION LOGICA DE LAS ENTRADAS
DIGITALES DI4 Y DI5

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener una bomba y dos, tres o cuatro
valores diferentes de setpoint (consigna) del control seleccionados via una combinacion I6gica de las entradas
digitales DI4 y DI5. Consiste basicamente en:

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

= 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefal de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);

m Mando Gira/Para (S1);

m Llave de “n” posiciones para seleccion de lo setpoint del control (S4);

m Senalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H1);

m Sefalizacion de la bomba arrancada (H2);

m Sefalizacidon para proteccion de nivel bajo o nivel alto de la variable de proceso del control (H3).

—>
0]

S1 s4

¥ QR

H1 H2 H3 | <\

Figura 2.5 — Aplicacion Pump Genius Simplex y setpoint del control via combinacion Iogica de las entradas
digitales DI4 y DI5

iNOTA!

@ Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 con setpoint (consigna) del control via combinacion légica de
las entradas digitales DI4 y DI5. Consulte el capitulo 5 para mas informacion sobre el asistente de
configuracion.

iNOTA!

@ Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con
setpoint (consigna) del control via combinacion légica de las entradas digitales DI4 y DI5. Sirven sdlo
para indicar la condicion de funcionamiento de la bomba en el cuadro de mando (CM).
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Configuraciones del Pump Genius Simplex JI'I-]E

La figura 2.6 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analégicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para tener el setpoint (consigna) del control ajustado via combinacion légica de las entradas digitales

Funcion padrén para Setpoint del Control via Combinacion de DI’s

Referencia positiva para el potenciémetro

Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control

Referencia negativa para el potencidometro

Entrada analdgica 2 (0-10 V): Sin funcion

Salida analégica 1: Velocidad del motor

Salida analégica 2: Corriente del motor

Referencia O V de la fuente de 24 Vcc

Punto comun de las entradas digitales

Fuente +24 Vcc

Punto comun de las entradas digitales

Entrada digital 1: Gira/Para

Entrada digital 2: Sin funcion

Entrada digital 3: Sin funcion

Entrada digital 4: 12 DI para seleccion del setpoint (consigna) del control

Entrada digital 5: 22 DI para seleccion del setpoint (consigna) del control

Entrada digital 6: Sin funcion

Salida digital 1 DO1 (RL1): Sin falla

Salida digital 2 DO2 (RL2): N > Nx

Salida digital 3 DO3 (RL3): A770/A772 o F771/F773 (SoftPLC)

Di4 y DI5.
Conector XC1
1 REF+
Sensor A A1 Lo A+
4-20mA\_+
3 Al1-
4 REF-
5 A2+
6 Al2-
7 AOT
8 AGND
9 AO2
10 AGND
11 DGND
12 COM
13 24VCC
14 COM
' S1
— " 15 DI
. 16 DI2
2
é‘iliqs4 17 DI3
1
—7T — 18 D4
1
—"— 1 DI5
20 DI6
21 NC1
1~ 220V
f 22 C1
H1.1
—X— 23 NO1
24 NC2
25 c2
H2.1
—X— 6 NO2
27 NC3
" 28 c3
[ & 29 NO3

Figura 2.6 - Sefiales en el conector XC1 para setpoint (consigna) del control via combinacion logica de las

entraqas digitales DI4 y DI5

iNOTA!
i
@ Consulte el manual del convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre

conexiones.
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2.4 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL DE ACUERDO CON LA PROGRAMACION HORARIA
SEMANAL

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener una bomba y de dos a doce valores
de setpoint (consigna) del control independientes seleccionados de acuerdo con la programacion horaria
semanal definido. Consiste basicamente en:

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

= 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefial de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);

m Mando Gira/Para (S1);

m Senalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H1);

m Senalizacion de la bomba arrancada (H2);

m Sefalizacion para proteccion de nivel bajo o nivel alto de la variable de proceso del control (H3).

—————

—» |

)
S1

R
H1 H2 H3 | oy

Figura 2. 7- Aplicacion Pump Genius Simplex y setpoint (consigna) del control de acuerdo con la programacion
horaria semanal

iNOTA!

@ Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 con setpoint (consigna) del control de acuerdo con la
programacion horaria semanal. Consulte el capitulo 5 para mas informacion sobre el asistente de
configuracion.

iNOTA!

@ Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con
setpoint (consigna) del control de acuerdo con la programacion horaria semanal. Sirven sélo para
indicar la condicion de funcionamiento de la bomba en el cuadro de mando (CM).
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La figura 2.8 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analégicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para tener el setpoint (consigna) del control de acuerdo con la programacion horaria semanal.

Conector XC1 Funcién padrén para Setpoint del Control de acuerdo con la Prog. Horaria
1 REF+ Referencia positiva para el potenciémetro
Sensor ( _)A1 S A+
4-20mA\ + Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control
3 All1-
4 REF- Referencia negativa para el potenciémetro
5 Al2+
Entrada analdgica 2 (0-10 V): Sin funcién
6 Al2-
7 AO1
Salida analdgica 1: Velocidad del motor
8 AGND
9 AO2
Salida analdgica 2: Corriente del motor
10 AGND
11 DGND | Referencia O V de la fuente de 24 Vcc
12 COM Punto comun de las entradas digitales
13 24VCC | Fuente +24 Vce
14 COM Punto comun de las entradas digitales
T S1
> 15 DH | Entrada digital 1: Gira/Para
16 DI2 Entrada digital 2: Sin funcion
17 DI3 Entrada digital 3: Sin funcion
18 Dl4 Entrada digital 4: Sin funcion
19 DI5 Entrada digital 5: Sin funcion
20 DI Entrada digital 6: Sin funcion
21 NCH
. 1~ 220V
I 22 C1 Salida digital 1 DO1 (RL1): Sin falla
H1
—X— 23 NO1
24 NC2
25 C2 Salida digital 2 DO2 (RL2): N > Nx
H2
—X—— 26 NO2
27 NC3
28 C3 Salida digital 3 DOS3 (RL3): A770/A772 o F771/F773 (SoftPLC)
. H3
. X 29 NO3

Figura 2.8 — Sefiales en el conector XC1 para sefpoint (consigna) del control de acuerdo con la programacion

horaria semanal

@ iNOTA!
Consulte el manual

conexiones.

convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre
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2.5 SELECCION DEL CONTROLADOR PID EN MANUAL O AUTOMATICO ViA ENTRADA DIGITAL DI3

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener una bomba y seleccion del modo de
operacion del controlador PID en manual o automatico via entrada digital DI3. Consiste basicamente en:

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

m 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefal de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);

m Mando Gira/Para (S1);

m Llave de conmutacion con posicion Manual (0) / Automatico (1) para definir el modo de operacion del
controlador PID (S3);

m Sefalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H1);

m Sefalizacion de la bomba arrancada (H2);

m Senalizacion para proteccion de nivel bajo o nivel alto de la variable de proceso del control (H3).

—
O )
s1 s3
® 3
H1 H2 H3 |

Figura 2.9 — Aplicacion Purmp Genius Simplex y seleccion del controlador PID en manual o automético via DI3

iNOTA!

@ Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 con seleccion del modo de operacion del controlador PID en
manual o automatico via entrada digital DI3. Consulte el capitulo 5 para mas informacion sobre el
asistente de configuracion.

iNOTA!

@ Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con
seleccion del modo de operacion del controlador PID en manual o automatico via entrada digital DI3.
Sirven solo para indicar la condicion de funcionamiento de la bomba en el cuadro de mando (CM).

Pump Genius Simplex | 22




Configuraciones del Pump Genius Simplex

ey

La figura 2.10 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analdgicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para tener la seleccion del controlador PID en manual o automatico via entrada digital DIS.

Conector XC1 Funcion padroén para seleccion del controlador PID en Man/Auto via DI3
1 REF+ Referencia positiva para el potenciémetro
Sensor ( _)A1 I A+
4-20mA\ + Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control
3 Al-
4 REF- Referencia negativa para el potencidometro
5 Al2+
Entrada analdgica 2 (0-10 V): Sin funcion
6 Al2-
7 AO1
Salida analdgica 1: Velocidad del motor
8 AGND
9 AO2
Salida analdgica 2: Corriente del motor
10 AGND
11 DGND | Referencia O V de la fuente de 24 Vicc
12 COM Punto comun de las entradas digitales
13 24VCC | Fuente +24 Vcc
14 COM Punto comun de las entradas digitales
™ S1
s - 15 DH Entrada digital 1: Gira/Para
‘a.gSS 16 DI2 Entrada digital 2: Sin funcion
i 17 DI3 Entrada digital 3: Seleccion del control en manual (0) o automatico (1)
18 Di4 Entrada digital 4: Sin funcion
19 DI5 Entrada digital 5: Sin funcion
20 Di6 Entrada digital 6: Sin funcion
21 NCA
. 1~ 220V
I o 22 C1 Salida digital 1 DO1 (RL1): Sin falla
—R— 23 NO1
24 NC2
H2 25 C2 Salida digital 2 DO2 (RL2): N > Nx
—R— NO2
27 NC3
H3 28 C3 Salida digital 3 DOS3 (RL3): A770/A772 o F771/F773 (SoftPLC)
1
- & 20 | nNos

Figura 2.10 - Senales en el conector XC1 para seleccion del controlador PID en manual o automaitico via

entrada digital DI

@ iNOTA!
Consulte el manual

conexiones.

del

convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre
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2.6 BOMBA EXTERNA PARA CONTROL EN BAJA DEMANDA

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener una bomba y podria accionar otra
bomba (externa) de menos capacidad para hacer el control cuando la demanda es baja. Consiste basicamente

en.

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

m 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefial de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);
m Mando para habilitar el uso de la bomba externa (S1);

m Mando Gira/Para (S2);

m Sefalizacion de la bomba externa arrancada (H1);

m Sefalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H2);

m Senalizacion de la bomba arrancada (H3).

—————

»I[%]I—» — —

"
¢

L (U

=l S1 82

; H1 H2 H3 | o
|

[ == ell D1

Figura 2.11 — Aplicacion Purmp Genius Simplex con una bormba externa para control en baja demanda

©

iNOTA!

i

Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 con una bomba externa para control en baja demanda.
Consulte el capitulo 5 para mas informacion sobre el asistente de configuracion.

©

iNOTA!

La bomba externa puede ser accionada por una contactora (arranque directo o estrella triangulo), o
un arrancador suave (softstater), o un relé inteligente, etc. Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son
necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con una bomba externa para control en baja
demanda. Sirven sdélo para indicar la condicion de funcionamiento de la bomba en el cuadro de
mando (CM).
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La figura 2.12 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analdgicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para uso de una bomba externa para control en baja demanda.

Conector XC1 Funcion padron para uso de una Bomba Externa
1 REF+ Referencia positiva para el potenciémetro
Sensor A Al 5 A+
4-20mA\_+ - \ari
Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control
3 Al-
4 REF- Referencia negativa para el potencidometro
5 Al2+
Entrada analdgica 2 (0-10 V): Sin funcion
6 Al2-
7 AO1
Salida analdgica 1: Velocidad del motor
8 AGND
9 AO2
Salida analdgica 2: Corriente del motor
10 AGND
11 DGND | Referencia O V de la fuente de 24 Vicc
12 COM Punto comun de las entradas digitales
13 24VCC | Fuente +24 Vcc
14 COM Punto comun de las entradas digitales
—"— 15 D Entrada digital 1: Habilita el uso de la bomba externa
™ S2
L 16 DI2 Entrada digital 2: Sin funcion
17 DI3 Entrada digital 3: Sin funcion
18 Di4 Entrada digital 4: Sin funcion
19 DI5 Entrada digital 5: Sin funcion
20 Di6 Entrada digital 6: Sin funcion
21 NCH
1~ 220V -
| 22 C1 Salida digital 1 DO1 (RL1): Arranca bomba externa
K1
_ana_ 23 NO1
24 NC2
25 C2 Salida digital 2 DO2 (RL2): Sin falla
H2
—Q—] 26 NO2
27 NC3
28 C3 Salida digital 3 DOS3 (RL3): N > Nx
H3
l 29 NO3

Figura 2.12 — Seriales en el conector XC1 para uso de una bomba externa para control en baja demanada

@ iNOTA!
Consulte el manual

conexiones.

del

convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre
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2.7 PROTECCION DE LA BOMBA ViA SENSOR EXTERNO EN LA ENTRADA DIGITAL DI6

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener un sensor instalado en la entrada
digital DI6 para hacer la proteccion de la bomba. Consiste basicamente en:

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

m 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefal de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);

m 01 Sensor con salida en contacto “NO” para proteccion de la bomba (S6);

m Mando Gira/Para (S1);

m Senalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H1);

m Senalizacion de la bomba arrancada (H2);

m Senalizacion para proteccion de nivel bajo o nivel alto de la variable de proceso del control (H3).

—————

2e

I®
S®
5®

CM

=S| el D1

Figura 2. 13 — Aplicacion Pump Genius Simplex con proteccion de la bomba via sensor externo en la entrada
digital DI6

iNOTA!

i

@ Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 con protecciéon de la bomba via sensor externo en la entrada
digital DI6. Consulte el capitulo 5 para mas informacion sobre el asistente de configuracion.

iNOTA!

i

@ Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con
proteccidon de la bomba via sensor externo en la entrada digital DI6. Sirven sdélo para indicar la
condicién de funcionamiento de la bomba en el cuadro de mando (CM).
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La figura 2.14 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analdgicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para proteccién de la bomba via sensor externo en la entrada digital DI6.

Configuraciones del Pump Genius Simplex

Conector XC1 Funcion padroén para proteccion de la Bomba via Sensor Externo en la DI6
1 REF+ Referencia positiva para el potenciémetro
Sensor ( _)A1 5 A+
4-20mA\ + Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control
3 Al-
4 REF- Referencia negativa para el potencidometro
5 Al2+
Entrada analdgica 2 (0-10 V): Sin funcion
6 Al2-
7 AO1
Salida analdgica 1: Velocidad del motor
8 AGND
9 AO2
Salida analdgica 2: Corriente del motor
10 AGND
11 DGND | Referencia O V de la fuente de 24 Vicc
12 COM Punto comun de las entradas digitales
13 24VCC | Fuente +24 Vcc
14 COM Punto comun de las entradas digitales
™ S1
+— 15 DH Entrada digital 1: Gira/Para
16 DI2 Entrada digital 2: Sin funcion
17 DI3 Entrada digital 3: Sin funcion
18 Di4 Entrada digital 4: Sin funcion
Q S6 19 DI5 Entrada digital 5: Sin funcién
—— 20 Di6 Entrada digital 6: Sensor externo
21 NCH
1~ 220V
- 22 C1 Salida digital 1 DO1 (RL1): Sin falla
H1
—X— 23 NO'
24 NC2
25 C2 Salida digital 2 DO2 (RL2): N > Nx
H2
—X— 26 NO2
27 NC3
28 C3 Salida digital 3 DOS3 (RL3): A770/A772 o F771/F773 (SoftPLC)
) H3
. & 29 NO3

Figura 2. 14 — Seniales en el conector XC1 para proteccion de la bormba via sensor externo en la entrada digital
D6

iNOTA!
@ Consulte el manual del convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre
conexiones.
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2.8 PROTECCION DE LA BOMBA ViA VARIABLE AUXILIAR DEL CONTROL

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener un sensor auxiliar con sefial de salida
analdgico para medir la variable auxiliar del control via una entrada analdgica para proteccion de la bomba.
Consiste basicamente en:

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

m 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefal de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);

m 01 Sensor con sefal de salida analégico para medir la variable auxiliar del control (A2);

m Mando Gira/Para (S1);

m Sefalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H1);

m Sefalizacion de la bomba arrancada (H2);

m Sefalizacion para proteccion de nivel bajo o nivel alto de la variable de proceso del control (H3).

————

A= =3
t
”ﬂ%

)]
S1

® Q
H1 H2 H3 | oy

Figura 2. 15 — Aplicacion Purmp Genius Simplex con proteccion de la bomba via variable auxiliar del control leida
por una entrada analdgica

iNOTA!

@ Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 con proteccion de la bomba via variable auxiliar del control leida
por una entrada analdgica. Consulte el capitulo 5 para mas informacion sobre el asistente de
configuracion.

iNOTA!

i

@ Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con
proteccion de la bomba via variable auxiliar del control leida por una entrada analdgica. Sirven solo
para indicar la condicion de funcionamiento de la bomba en el cuadro de mando (CM).
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La figura 2.16 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analdgicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para proteccién de la bomba via variable auxiliar del control leida por una entrada analégica.

Conector XC1 Funcién padron para proteccion via Variable Auxiliar del Control
A1 1 REF+ | Referencia positiva para el potenciémetro
Sensor
4-20mA 2 Al1+
Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control
3 Al1-
A2 4 REF- | Referencia negativa para el potenciémetro
Sensor (1
4-20mA\ + 5 A2+ . . y
Entrada analdgica 2 (4-20 mA): Variable auxiliar del control
6 Al2-
7 AO1
Salida analdgica 1: Velocidad del motor
8 AGND
9 AO2
Salida analdgica 2: Corriente del motor
10 AGND
11 DGND | Referencia 0 V de la fuente de 24 Vcc
12 COM | Punto comun de las entradas digitales
13 24VCC | Fuente +24 Vcc
14 COM | Punto comun de las entradas digitales
— S1 9
15 DI Entrada digital 1: Gira/Para
16 DI2 Entrada digital 2: Sin funcion
17 DI3 Entrada digital 3: Sin funcion
18 Dl4 Entrada digital 4: Sin funcion
19 DI5 Entrada digital 5: Sin funcion
20 Di6 Entrada digital 6: Sin funcion
21 NC1
1~ 220V
I HA 22 C1 Salida digital 1 DO1 (RL1): Sin falla
® 23 NOA1
24 NC2
H2 25 Cc2 Salida digital 2 DO2 (RL2): N > Nx
+— 26 NO2
27 NC3
H3 28 C3 Salida digital 3 DOS3 (RL3): A770/A772 o F771/F773 (SoftPLC)
1
| ® 20 | Nos

Figura 2. 16 — Seriales en el conector XC1 para proteccion de la bomba via variable auxiliar del control leida por

una entrada analogica

@ iNOTA!
Consulte el

conexiones.

manual

convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre
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2.9 DESATASCAMIENTO DE LA BOMBA CON MANDO ViA ENTRADA DIGITAL DI2

El usuario puede configurar la aplicacion Pump Genius Simplex para tener una bomba y ejecutar lo
desatascamiento de la bomba con mando via entrada digital DI2. Consiste basicamente en:

m 01 Convertidor de frecuencia CFW-11 (D1);

m 01 Conjunto motor + bomba (B1);

m 01 Sensor con sefal de salida analégico para medir la variable de proceso del control (A1);

m Mando Gira/Para (S1);

m Mando para ejecutar lo desatascamiento de la bomba (S2);

m Senalizacion de convertidor de frecuencia en falla (H1);

m SeNalizacion de la bomba arrancada (H2);

m Senalizacion para proteccion de nivel bajo o nivel alto de la variable de proceso del control (H3).

—
O O
S1 s2
® R
H1 H2 H3 | o\
D1

Figura 2.17 — Aplicacion Pump Genius Simplex y desatascamiento de la bormba con mando via entraca digital
D2

iNOTA!

i

@ Utilizar el asistente de configuracion Pump Genius Simplex para configurar la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11 y desatascamiento de la bomba con mando via entrada digital
DI2. Consulte el capitulo 5 para mas informacion sobre el asistente de configuracion.

iNOTA!

i

@ Las sefalizaciones H1, H2 y H3 no son necesarias para el funcionamiento del Pump Genius con
desatascamiento de la bomba con mando via entrada digital DI2. Sirven sdlo para indicar la
condicién de funcionamiento de la bomba en el cuadro de mando (CM).
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La figura 2.18 presenta las conexiones de control (entradas/salidas analdgicas, entradas/salidas digitales) que
deben ser hechas en los conectores XC1 de la tarjeta electronica de control CC11 del convertidor de frecuencia
CFW-11 para desatascamiento de la bomba con mando via entrada digital DI2.

Conector XC1 Funcion padrén para Desatascamiento de la Bomba con mando via DI2
1 REF+ | Referencia positiva para el potenciometro
Sensor ( _)A1 5 A+
4-20mA\ + Entrada analdgica 1 (4-20 mA): Variable de proceso del control
3 Al1-
4 REF- | Referencia negativa para el potencidometro
5 Al2+
Entrada analdgica 2 (0-10 V): Sin funcion
6 Al2-
7 AO1
Salida analdgica 1: Velocidad del motor
8 AGND
9 AO2
Salida analdgica 2: Corriente del motor
10 AGND
11 DGND | Referencia 0 V de la fuente de 24 Vcc
12 COM | Punto comun de las entradas digitales

13 24VCC | Fuente +24 Vce

14 COM | Punto comun de las entradas digitales
™ S1
—" — 15 D | Entrada digital 1: Gira/Para
S2
—}— 16 DI2 Entrada digital 2: Ejecuta desatascamiento de la bomba
17 DI3 Entrada digital 3: Sin funcion
18 Di4 Entrada digital 4: Sin funcion
19 DI5 Entrada digital 5: Sin funcion
20 Di6 Entrada digital 6: Sin funcion
21 NCH
. 1~ 220V
f 22 C1 Salida digital 1 DO1 (RL1): Sin falla
H1
—X— 23 NO1
24 NC2
25 c2 Salida digital 2 DO2 (RL2): N > Nx
H2
—X— 2% NO2
27 NC3
3 28 C3 Salida digital 3 DO3 (RL3): A770/A772 o F771/F773 (SoftPLC)
i X 29 NO3

Figura 2.18 — Senales en el conector XC1 para desatascamiento de la bornba con mando via entrada digital
D2

iNOTA!
@ Consulte el manual del convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones sobre
conexiones.
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3 DESCRIPCION DE LOS PARAMETROS

A continuacion se muestran los parametros de la aplicacion Pump Genius Simplex, que engloba parametros del
convertidor de frecuencia CFW-11 (PO0O00 a P0999) y de la funcion SoftPLC (P1000 a 1099).

iNOTA!

i

@ La aplicacion Pump Genius Simplex sdlo funciona en el convertidor de frecuencia CFW-11 con
version especial de firmware Ve5.3.x. Por lo tanto, es necesaria la actualizacion del firmware del
convertidor de frecuencia CFW-11 para su correcto funcionamiento.

iNOTA!

i

@ El rango de valores de los parametros del convertidor de frecuencia CFW-11 esta personalizado para
la aplicacion Pump Genius Simplex. Consulte el manual de programacién del convertidor CFW-11
para mas informaciones sobre los parametros.

Simbolos para descripcion de las propiedades:

CFG Parametro de configuracion, solamente puede ser modificado con el motor apagado;
RO Parametro solamente de lectura;
RW Parametro de lectura y escritura.

3.1 FUENTE DE LOS COMANDOS

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la fuente de origen de los comandos del convertidor de
frecuencia CFW-11. Para esta aplicacion, la referencia de velocidad en situacion LOCAL puede ser por la HMI,
y en situacion REMOTO tiene que ser por la funcion SoftPLC para que el Pump Genius opere adecuadamente.

Situacion LOCAL:
Permite al usuario comandar la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11 desconsiderando el
control de la referencia de velocidad proveniente del Pump Genius.

iNOTA!
@ El parametro P0205 (Seleccion de Parametros de Lectura 1) es automaticamente cambiado para "1-
Referencia de Velocidad #" cuando el convertidor de frecuencia CFW-11 opera en el modo LOCAL.

Situacion REMOTO:
Habilita el control de la referencia de velocidad proveniente del Pump Genius de acuerdo con la programacion
realizada por el usuario.

iNOTA!

@ El parametro PO205 (Seleccion de Parametros de Lectura 1) es automaticamente cambiado para
"22- P1011 Setpoint del Control #" cuando el convertidor de frecuencia CFW-11 opera en el modo
REMOTO.

P0220 - Seleccion de la Fuente LOCAL/REMOTO

P0221 - Seleccion de la Referencia de Velocidad - Situacion LOCAL
P0222 - Seleccion de la Referencia de Velocidad - Situacion REMOTO

P0223 - Seleccion del Sentido de Giro - Situacion LOCAL

P0226 - Seleccion del Sentido de Giro - Situacion REMOTO

P0224 - Seleccion de Gira / Para - Situacion LOCAL

P0227 - Seleccion de Gira / Para - Situacion REMOTO
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P0225 - Seleccion de JOG - Situacion LOCAL

P0228 - Seleccion de JOG - Situacion REMOTO

iNOTA!

@ Consulte el manual de programacion del CFW-11 para mas informaciones sobre los parametros de
la fuente de los comandos. En el asistente de configuracion fueron retiradas algunas opciones de
valores para los parametros.

3.2 RAMPAS

Este grupo de parametros permite al usuario configurar las rampas del convertidor para que el motor sea
acelerado o desacelerado de forma mas répida o mas lenta

P0100 — Tiempo de Aceleracion

Rango de 0.02999.0 s Padron: 20.0s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |20 Rampas |

Descripcion:
Este parametro define el tiempo para acelerar linealmente de 0 rpm a velocidad maxima (definida en P0134).

P0101 - Tiempo de Desaceleracion

Rango de 0.02999.0s Padrén: 20.0s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L [20 Rampas |

Descripcion:
Este parametro define el tiempo para desacelerar linealmente de la velocidad maxima (definida en P0O134) a 0
rpm.

iNOTA!
@ Consulte el manual de programacion del convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones
sobre los parametros de rampas.

3.3 LIMITES DE VELOCIDAD

Este grupo de parametros permite al usuario configurar los limites de velocidad del motor.

P0133 - Limite de Referencia de Velocidad Minima

Rango de 0 a 18000 rpm Padréon: 1200 rpom
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: 01 GRUPOS PARAMETROS |
L [22 Limites Velocidad |

Descripcion:
Este parametro define el valor minimo de la referencia de velocidad del motor cuando el convertidor es
habilitado.
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P0134 - Limite de Referencia de Velocidad Maxima

Rango de 0 a 18000 rpm Padréon: 1800 rpm
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L [22 Limites Velocidad |

Descripcion:
Este parametro define el valor maximo de la referencia de velocidad del motor cuando el convertidor es
habilitado.

iNOTA!

@ Consulte el manual de programacion del convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones
sobre los parametros de limites de velocidad. Con el convertidor de frecuencia CFW-11 programado
para modo escalar (V/F), debe ser desconsiderado el deslizamiento del motor.

3.4 ENTRADAS DIGITALES

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la funcién de mando de cada entrada digital en la
aplicacion Pump Genius Simplex.

P0263 - Funcion de la Entrada DI1

Rango de 0 a 31/ 21 =Habilita el uso de la Bomba Externa (Uso PLC) Padrén: 1

Valores:

Propiedades: CFG

Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |4O Entradas Digitales | L |40 Entradas Digitales |

Descripcion:

Este parametro define que la funcion de la entrada digital DI1 sera habilitar el uso de una bomba externa para
hacer el control cuando la demanda esta baja. En esta entrada digital puede ser insertado una llave selectora,
sensor de proteccion del motor o bomba, etc.

En nivel I6gico “0”, deshabilita el uso de la bomba externa para control en baja demanda.

En nivel l6gico “1”, habilita el uso de la bomba externa para control en baja demanda.

iNOTA!

i

@ Consulte la seccion 3.13 para mas informaciones sobre el uso de una bomba externa para control
en baja demanda.

P0264 - Funcion de la Entrada DI2

Rango de 0 a 31/ 21 = Ejecuta Desatascamiento de la Bomba Padréon: O

Valores:

Propiedades:

Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |4O Entradas Digitales | L |40 Entradas Digitales |

Descripcion:
Este parametro define que la funcion de la entrada digital DI2 sera el mando para ejecutar lo desatascamiento
de la bomba.

La transicion del nivel l6gico “0” para “1” en la entrada digital DI2 habilita el inicio de la ldgica, o sea, ejecuta el
mando para iniciar el desatascamiento de la bomba. Al final del nimero de ciclos para desatascamiento de la
bomba ajustada en el parametro P1053, el Pump Genius retorna al funcionamiento normal.

Pump Genius Simplex | 34



=

Descripcion de los Parametros

iNOTA!
@ Consulte la seccion 3.19 para mas informaciones sobre la Iégica para desatascamiento de la bomba.

P0265 - Funcion de la Entrada DI3

Rango de 0 a 31 /21 = Seleccion Control en Manual (0) o Automatico (1) (Uso PLC) Padrén: O

Valores:

Propiedades: CFG

Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |4O Entradas Digitales | L |40 Entradas Digitales |

Descripcion:

Este parametro define que la funcidon de la entrada digital DI3 sera seleccionar el modo de operacion del
controlador PID en manual o automatico.

En nivel ldgico “0”, define que le control (0 sea, el controlador PID) funcionara en modo manual.

En nivel l6gico “1”, define que le control (0 sea, el controlador PID) funcionara en modo automatico.

iNOTA!
@ Consulte la seccion 3.10 para mas informaciones sobre el modo de operacion del controlador PID.

P0266 - Funcion de la Entrada DI4

Rango de 0 a 31 /21 =12Dl para Seleccién del Setpoint del Control (Uso PLC) Padrén: O

Valores:

Propiedades: CFG

Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |40 Entradas Digitales | L |40 Entradas Digitales |

Descripcion:
Este parametro define que la funcion de la entrada digital DI4 sera la 12 entrada digital de la combinacion logica
de las entradas digitales que define el setpoint (consigna) del control para el Pump Genius.

P0267 - Funcion de la Entrada DI5

Rango de 0a31/21=22Dl para Seleccion del Setpoint del Control (Uso PLC) Padréon: O

Valores:

Propiedades: CFG

Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |4O Entradas Digitales | L |40 Entradas Digitales |

Descripcion:

Este parametro define que la funcion de la entrada digital DIS sera la 22 entrada digital de la combinacion logica
de las entradas digitales que define el setpoint (consigna) del control para el Pump Genius.

iNOTA!

i

@ Consulte la seccion 3.8 para mas informaciones sobre setpoint (consigna) del control via
combinacion Idgica de entradas digitales DI4 y DI5.
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P0268 - Funcion de la Entrada DI6

Rango de 0 a 31 /21 = Sensor Externo (Uso PLC) Padrén: O

Valores:

Propiedades:

Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |40 Entradas Digitales | L |40 Entradas Digitales |

Descripcion:

Este parametro define que la funcion de la entrada digital DI6 sera habilitar la proteccién de la bomba via un
sensor externo.

En nivel l6gico “0”, sefaliza que el sensor externo para proteccion de la bomba esta actuado; entonces, cuando
la bomba esté en funcionamiento, sera generado la alarma “A782: Proteccion de la Bomba via Sensor Externo
Actuada” para sefalizar que la condicién de proteccidn de la bomba fue detectada. Después el tiempo
programado en P1046 sera generada la falla “F783: Proteccidn de la Bomba via Sensor Externo Actuada” y la
bomba sera deshabilitada al funcionamiento.

En nivel I6gico “1”, sefaliza que la condicion para proteccion de la bomba no fue detectada.

iNOTA!
@ Consulte la seccion 3.17 para mas informaciones sobre la proteccion de la bomba via sensor
externo.

P0269 - Funcion de la Entrada DI7
P0270 - Funcion de la Entrada DI8

Rango de 0a 31 Padron: P0269 =0

Valores: P0270=0

Propiedades: CFG

Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |4O Entradas Digitales | L |40 Entradas Digitales |

Descripcion:

Estos parametros configuran la funcion de las entradas digitales DI7 y DI8. No tienen ninguna funcién especifica
en la aplicacion Pump Genius Simplex. Es necesario instalar el modulo accesorio IOB-01 para tener acceso las
entradas digitales DI7 y DI8.

iNOTA!

i

@ Consulte el manual de programacion del CFW-11 para mas informaciones sobre los parametros de
las entradas digitales. No asistente de configuracidn fueron retiradas algunas opciones de valores
para los parametros.

3.5 SALIDAS DIGITALES

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la funcion de mando de cada salida digital en la
aplicacion Pump Genius Simplex.

P0275 — Funcion de la Salida DO1 (RL1)

Rango de 0 a 36/ 28 = Arranca Bomba Externa (SoftPLC) Padrén: 13
Valores:
Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L {41 Salidas Digitales | L |41 Salidas Digitales |
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Descripcion:

Este parametro define la funcidon de la salida digital DO1. Si se selecciona la funcion “28 = Arranca Bomba
Externa (SoftPLC)”, asume la funcidon de accionar la bomba externa usada para hacer el control en baja
demanda. De acuerdo con la seccién 2.6 debe ser utilizado el contacto NA del relé de salida digital DO1 para
esta funcion.

P0276 — Funcion de la Salida DO2 (RL2)

Rango de 0 a 36 /28 = Error en el RTC (Real Time Clock) (SoftPLC) Padrén: 2
Valores:
Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |41 Salidas Digitales | L |41 Salidas Digitales |

Descripcion:

Este parametro define la funcion de la salida digital DO2. Si se selecciona la funcion “28 = Error en el RTC (Real
Time Clock) (SoftPLC)”, asume la funcién de indicar la existencia de un error en el control del horario hecho por
el convertidor de frecuencia CFW-11 a través de su reloj de tiempo real (RTC). Este error puede estar
relacionado a la HMI del convertidor de frecuencia CFW-11 estar mal conectado o entonces a presencia de la
mensaje de alarma “A181: Reloj con valor invalido”.

P0277 - Funcion de la Salida DO3 (RL3)

Rango de 0a 36 /28 = Con alarma A770/A772 o falla F771/F773 (SoftPLC) Padron: 28
Valores:
Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L |41 Salidas Digitales | L |41 Salidas Digitales |

Descripcion:

Este parametro define la funcidén de la salida digital DOS. Si se selecciona la funcion "28 = Con Alarma
A770/A772 o Falla F771/F773 (SoftPLC)", asume la funcion de indicar la existencia de alarma "A770: Nivel Bajo
de la Variable de Proceso" o "A772: Nivel Alto de la Variable de Proceso " o entonces, indicar la existencia de
falla"F771: Nivel Bajo de la Variable de Proceso" o "F773: Nivel Alto de la Variable de Proceso”. De acuerdo con
el capitulo 2 debe ser utilizado el contacto NA del relé de salida digital DO3 para esta funcién

P0278 - Funcion de la Salida DO4
P0279 - Funcion de la Salida DO5

Rango de 0a36 Padrén: P0278=0
Valores: P0279 =0
Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |

L |41 Salidas Digitales | L |41 Salidas Digitales |

Descripcion:

Estos parametros configuran la funcion de las salidas digitales DO4 y DO5. No tienen ninguna funcion
especifica en la aplicacidn Pump Genius Simplex. Es necesario instalar el modulo accesorio IOB-01 para tener
acceso las salidas digitales DO4 y DOS5.

iNOTA!
@ Consulte el manual de programacion del CFW-11 para mas informaciones sobre los parametros de
las salidas digitales.
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3.6 ENTRADAS ANALOGICAS

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la funcion de las entradas analdgicas en la aplicacion
Pump Genius Simplex.

P0231 - Funcion de la Senal de la Entrada Al1

P0236 - Funcion de la Senal de la Entrada Al2

P0241 - Funcion de la Senal de la Entrada Al3
P0246 - Funcion de la Senal de la Entrada Al4

Rango de 0 a7/ 7 = Setpoint del Control (Uso PLC) (P1020 = 1 a 4) Padrén: P0231=7
Valores: 0 a7 /7 = Variable de Proceso del Control (Uso PLC) (P1021 = 1 a 5) P0236 =0
0 a7 /7 =Variable Auxiliar del Control (Uso PLC) (P1047 =1 a 4) P0241 =0
P0246 =0
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L [38 Entradas Analdgicas | L [38 Entradas Analdgicas |
Descripcion:

Estos parametros definen que la funcién de las entradas Al1, Al2, AI3 y Al4 en la aplicaciéon Pump Genius
Simplex sera suministrar el setpoint (consigna) del control (P1020=1 a 4), o la variable de proceso del control
(P1021=1 a 5) o la variable auxiliar del control (P1047=1 a 4).

P0233 - Senal de la Entrada Al1
P0238 - Senal de la Entrada Al2
P0243 - Senal de la Entrada AI3
P0248 - Senal de la Entrada Al4

Rango de 0=0a10V/20 mA Padron: O
Valores: 1=42a20mA

2=10V/20mAa0

3=20a4 mA
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |

L [38 Entradas Analdgicas | L [38 Entradas Analdgicas |

Descripcion:

Estos parametros configuran el tipo de la sefal (tension o corriente) que sera leida por las entradas analdgicas,
asi como su rango de variacion. De acuerdo con el tipo seleccionado ajustar a llave S1.4 (Al1) y S1.3 (Al2) de la
tarjeta electrénica de control CC11 del convertidor de frecuencia CFW-11, y la llave S3.1 (AI3) y S3.2 (Al4) del
maodulo accesorio I0B-01.

P0232 - Ganancia de la Entrada Al1

P0237 - Ganancia de la Entrada Al2

P0242 - Ganancia de la Entrada Al3

P0247 - Ganancia de la Entrada Al4

Rango de 0.000 a 9.999 Padron: 1.000
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L [38 Entradas Analdgicas | L [38 Entradas Analdgicas |
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Descripcion:
Estos parametros aplican una ganancia al valor leido por las entradas analégicas Al1, Al2, AI3 y Al4, o sea, el
valor leido por la entrada analdgica es multiplicado por la ganancia, permitiendo asi, posibles ajustes en la
variable leida.

P0234 - Offset de la Entrada Al1

P0239 - Offset de la Entrada Al2

P0244 - Offset de la Entrada Al3

P0249 - Offset de la Entrada Al4

Rango de -100.00 % a +100.00 % Padréon: 0.00 %
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |
L [38 Entradas Analdgicas | L [38 Entradas Analdgicas |

Descripcion:
Estos parametros aplican la suma de un valor, en porcentual, al valor leido para ajustes de la variable leida.

P0235 - Filtro de la Entrada Al1
P0240 - Filtro de la Entrada Al2
P0245 - Filtro de la Entrada Al3

P0250 - Filtro de la Entrada Al4

Rango de 0.00 a2 16.00 s Padréon: 0.25s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | o |07 CONFIGURACION I/O |

L [38 Entradas Analdgicas | L [38 Entradas Analdgicas |
Descripcion:

Estos parametros configuran la constante de tiempo del filtro de 12 orden a ser aplicada en las entradas
analdgicas Al1, Al2, A3 y Al4.

iNOTA!

@ Consulte el manual de programacion del CFW-11 para mas informaciones sobre los parametros de
las entradas analdgicas. En el asistente de configuracion fueron retiradas algunas opciones de
valores para los parametros.

3.7 VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la variable de proceso del control para la aplicacion
Pump Genius Simplex.

P1021 - Seleccion de la Fuente de la Variable de Proceso del Control

Rango de 0 = Sin Variable de Proceso del Control (Deshabilita Controlador PID) Padrén: 1
Valores: 1 = Variable de Proceso del Control via Entrada Analdgica Al

2 = Variable de Proceso del Control via Entrada Analdgica Al2

3 = Variable de Proceso del Control via Diferencia entre la Entrada Analdgica Al y Al2

4 = Variable de Proceso del Control via Entrada Analégica Al3

5 = Variable de Proceso del Control via Entrada Analégica Al4
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |

L |50 SoftPLC |
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Descripcion:
Este parametro define la fuente de la variable de proceso del control del Pump Genius.

Tabla 3.1 — Descripcion de la fuente de la variable de proceso del control

P1021

Descripcion

Define que no habra variable de proceso del control en el Pump Genius, deshabilitando asi el controlador PID. Esto habilita la
programacion horaria semanal definir la referencia de velocidad para la bomba accionada por el convertidor de frecuencia
CFW-11 de acuerdo con los dias de la semana en lugar de definir el setpoint (consigna) del control.

Define que la fuente de la variable de proceso del control del Pump Genius es el valor leido por la entrada analdgica Ali. El valor
es convertido de acuerdo con la unidad de ingenieria 1 y visualizado en el parametro P1016.

Define que la fuente de la variable de proceso del control del Pump Genius es el valor leido por la entrada analdgica Al2. El valor
es convertido de acuerdo con la unidad de ingenieria 1y visualizado en el parametro P1016.

Define que la fuente de la variable de proceso del control del Pump Genius es el valor leido por la entrada analdgica 1 sustraido
del valor leido por la entrada analdgica Al2. El valor de Al1 — Al2 es convertido de acuerdo con la unidad de ingenieria 1y
visualizado en el parametro P1016.

Define que la fuente de la variable de proceso del control del Pump Genius es el valor leido por la entrada analdgica Al3. El valor
es convertido de acuerdo con la unidad de ingenieria 1 y visualizado en el parametro P1016.

Define que la fuente de la variable de proceso del control del Pump Genius es el valor leido por la entrada analdgica Al4. El valor
es convertido de acuerdo con la unidad de ingenieria 1 y visualizado en el parametro P1016.

3.7.1 Configuracion de la Unidad de Ingenieria

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la unidad de ingenieria de la variable de proceso del
control del Pump Genius.

P0510 — Unidad de Ingenieria 1

Rango de 0 = Ninguna Padrén: 22

Valores: 1=V
2=A
3 =rpm
4=s
5=ms
6=N
7=m
8 =Nm
9=mA
10=%
11=°C
12=CV
13=Hz
14 = HP
15=h
16=W
17 = kW
18 = kWh
19=H
20 = min
21 =°F
22 = bar
23 = mbar
24 = psi
25 =Pa
26 = kPa
27 = MPa

28 = mwc (meter of water column)
29 = mca (metro de coluna d’agua)

30 = gal
31 =1 (litro)
32 =in

388 =t

34 =ms
35 =1t°
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36 = gal/s
37 = GPM (= gal/min)
38 = gal/h
39 =1/s

40 = I/min
41 =1/h

42 =m/s
43 = m/min
44 = m/h
45 = ft/s

46 = ft/min
47 = ft/h

48 = m3/s
49 = m3/min
50 = m?¥/h
51 = ft%/s
52 = CFM (= ft8/min)
53 = ft3/h
54 = kgf

55 = kgfm
56 = Ibf

57 = Ibfft

58 = ohm
59 = rpm/s
60 = mH

61 = ppr

62 ="°

63 = rot

Propiedades: ]
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L {30 HMI |

Descripcion:

Este pardmetro selecciona la unidad de ingenieria que sera visualizada en el parametro del usuario de la
SoftPLC que esta asociado al mismo, o sea, cualquier parametro del usuario de la SoftPLC que esté asociado
a la forma de indicacion de la unidad de ingenieria 1 sera visualizado en este formato en la HMI del convertidor
de frecuencia CFW-11.

iNOTA!

@ Los parametros P1011, P1012, P1013, P1014, P1015, P1016, P1022, P1023, P1024, P1026,
P1034, P1035, P1048, P1050, P1060, P1061, P1066, P1069, P1072, P1075, P1078, P1081,
P1084, P1087, P1090, P1093, P1096 y P1099 estan asociados a la unidad de ingenieria 1.

P0511 — Modo de Indicacion de la Unidad de Ingenieria 1

Rango de 0 = xywz Padréon: 2
Valores: 1 =xyw.z

2 = Xy.Wz

3 = X.ywz
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |

L {30 HMI |

Descripcion:

Este parametro selecciona el punto decimal que sera visualizado en el parametro del usuario de la SoftPLC que
esta asociado al mismo, o sea, cualquier parametro del usuario de la SoftPLC que esté asociado a lo modo de
indicacion de la unidad de ingenieria 1 sera visualizado en este formato en la HMI del convertidor de frecuencia
CFW-11.
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iNOTA!

@ Los parametros P1011, P1012, P1013, P1014, P1015, P1016, P1022, P1023, P1024, P1026,
P1034, P1035, P1048, P1050, P1060, P1061, P1066, P1069, P1072, P1075, P1078, P1081,
P1084, P1087, P1090, P1093, P1096 y P1099 estan asociados al modo de indicacion de la unidad
de ingenieria 1.

3.7.2 Configuracion de la Escala del Sensor

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la escala o rango del sensor de la variable de proceso
del control del Pump Genius.

P1022 - Nivel Minimo del Sensor de la Variable de Proceso del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padrén: O
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor minimo del sensor de la entrada analdgica de la variable de proceso del control
del Pump Genius de acuerdo con su unidad de ingeniaria.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccién de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0510 y PO511).

P1023 - Nivel Maximo del Sensor de la Variable de Proceso del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padréon: 400
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: 01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el valor maximo del sensor de la entrada analdgica de la variable de proceso del control
del Pump Genius de acuerdo con su unidad de ingeniaria.

iNOTA!

]

@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0510 y PO511).

A través del nivel minimo y maximo del sensor de la variable de proceso y del valor de la entrada analdgica Alx,
se tiene la ecuacion de la recta para conversion de la variable de proceso del control del Pump Genius:

P1016 = (P1023— P1022) x Alx + P1022

Donde,
P1016 = Variable de proceso del control;
P1022 = Nivel minimo del sensor de la variable de proceso del control;
P1023 = Nivel maximo del sensor de la variable de proceso del control;
Alx = Valor de la entrada analdgica Al1, Al2, Al3, Al4 o de la diferencia entre Al1 y Al2 en %.
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3.8 SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL

Este grupo de parametros permite al usuario configurar el setpoint (consigna) del control para la aplicacion
Pump Genius Simplex.

P1011 - Setpoint (Consigna) del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padrén: 200
Valores:
Propiedades: RW
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:

Este parametro define el valor del setpoint (consigna) del control en modo automatico del Pump Genius en
unidad de ingenierfa cuando la fuente del setpoint (consigna) del control sea programada para ser via HMI o
redes de comunicacion (P1020=5). Cuando la fuente del setpoint (consigna) se programa por alguna otra fuente
(P1020=5), este parametro se mostrara el setpoint del control actual en modo automatico del Pump Genius.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccién de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0O510 y P0511).

P1012 - Setpoint (Consigna) 1 del Control
P1013 - Setpoint (Consigna) 2 del Control

P1014 - Setpoint (Consigna) 3 del Control
P1015 - Setpoint (Consigna) 4 del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padrén: P1012 =200
Valores: P1013 = 230
P1014 =180
P1015 = 160

Propiedades: ]
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:

Estos parametros definen el valor del setpoint (consigna) del control en modo automatico del Pump Genius en
unidad de ingenierfa cuando la fuente del setpoint (consigna) del control sea programada para ser via
combinacion logica de las entradas digitales D14 y DI5 (P1020=6, 7 o 8) de acuerdo con la tabla 3.3.

iNOTA!

]

@ Estos parametros seran visualizados de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0510 y PO511).
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P1020 - Seleccion de la Fuente del Setpoint (Consigna) del Control

Rango de
Valores:

1 = Setpoint del Control via Entrada Analdgica Al

2 = Setpoint del Control via Entrada Analdgica Al2

3 = Setpoint del Control via Entrada Analdgica Al3

4 = Setpoint del Control via Entrada Analdgica Al4

5 = Setpoint del Control via HMI o Redes de Comunicacion (P1011)

6 = Dos Setpoints via Entrada Digital DI4 (P1012 y P1013)

7 = Tres Setpoints via Entradas Digitales DI4 y DI5 (P1012, P1013 y P1014)
8 = Cuatro Setpoints via Entradas Digitales DI4 y DI5 (P1012, P1013, P1014 y P1015)
9 = Setpoint del Control de acuerdo con la Programacién Horaria Semanal

Padréon: 5

Propiedades:
Grupos de acceso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define la fuente del setpoint (consigna) del control en modo automatico del Pump Genius.

Tabla 3.2 — Descripcion de la fuente del setpoint (consigna) del control

P1020 Descripcion

1 Define que la fuente del setpoint (consigna) del control en modo automatico del Pump Genius sera el valor leido por la entrada
analdgica Al1. El valor es convertido de acuerdo con la unidad de ingeniaria 1 y visualizado en el parametro P1011.

o Define que la fuente del setpoint (consigna) del control en modo automatico del Pump Genius sera el valor leido por la entrada
analdgica Al2. El valor es convertido de acuerdo con la unidad de ingeniaria 1 y visualizado en el parametro P1011.

3 Define que la fuente del setpoint (consigna) del control en modo automatico del Pump Genius sera el valor leido por la entrada
analdgica Al3. El valor es convertido de acuerdo con la unidad de ingeniaria 1 y visualizado en el parametro P1011.

4 Define que la fuente del setpoint (consigna) del control en modo automatico del Pump Genius sera el valor leido por la entrada
analdgica Al4. El valor es convertido de acuerdo con la unidad de ingeniarfa 1 y visualizado en el parametro P1011.

5 Define que la fuente del setpoint (consigna) del control en modo automatico del Pump Genius sera el valor programado en el
parametro P1011 via la HMI del convertidor de frecuencia CFW-11 o escrito via redes de comunicacion.

6 Define que habra dos setpoints (consigna) del control en modo automatico en el Pump Genius, seleccionados via combinacion
|6gica de la entrada digital DI4. El valor del setpoint (consigna) del control seleccionado es visualizado en el parametro P1011.
Define que habra tres setpoints (consigna) del control en modo automatico en el Pump Genius, seleccionados via combinacion

7 |6gica de las entradas digitales DI4 y DI5. El valor del setpoint (consigna) del control seleccionado es visualizado en el parametro
P1011.
Define que habra cuatro setpoints (consigna) del control en modo automatico en el Pump Genius, seleccionados via

8 combinacion légica de las entradas digitales DI4 y DI5. El valor del setpoint (consigna) del control seleccionado es visualizado en
el parametro P1011.
Define que habra de dos a doce setpoints (consigna) del control en modo automatico en el Pump Genius de acuerdo con la

9 programacion horaria semanal, siendo cada programacion horaria basada en el horario y dia de la semana controlado por el
reloj de tiempo real (RTC) del convertido de frecuencia CFW-11. El valor del setpoint (consigna) del control seleccionado es
visualizado en el parametro P1011.

Cuando el setpoint (consigna) del control sea via combinacion logica de las entradas digitales DI4 y DI5, debe
ser aplicada la siguiente tabla verdad para obtencion del setpoint (consigna) del control en modo automatico del
Pump Genius:

Tabla 3.3 — Tabla veraad para el setpoint (consigna) del control via combinacion I0gica de las entragas digitales

M aeicontal P‘°L§.‘§£’i§i“” M cicontol | dercontrol

Pump Genius Simplex | 44



ey

Descripcion de los Parametros
3.9 PROGRAMACION HORARIA SEMANAL
Este grupo de parametros permite al usuario definir una programacion horaria semanal donde, de acuerdo con

el dia de la semana y horario, el setpoint (consigna) del control o referencia de velocidad (controlador PID
deshabilitado (P1021=0 o P1028=0)) puede tener de dos a doce valores distintos para uso en el Pump Genius.

P1063 - Modo de Actuacion de los Horarios de acuerdo con los Dias de la Semana

Rango de 0 = Deshabilita Programacion Horaria Semanal (valido para P1021=0 o P1028=0) Padrén: 1
Valores: 1 = Horarios 1 a 12 de Lunes a Domingo
2 = Horarios 1 a 6 de Lunes a Viernes y Horarios 7 a 12 en Sabado y Domingo
3 = Horarios 1 a 4 de Lunes a Viernes, Horarios 5 a 8 en Sabado y Horarios 9 a 12 en Domingo
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define como los horarios 1 a 12 se dividiran para componer la programacion semanal de
cambio del setpoint (consigna) del control en modo automatico o de referencia de velocidad del Pump Genius.

iNOTA!

@ Con el controlador PID deshabilitado (P1021=0 o P1028=0), es posible habilitar el uso de la
programacion horaria para definir de dos a doce referencias de velocidad para el control de la
bomba.

Tabla 3.4 — Descripcion del modo de actuacion de los horarios de acuerdo con los dias de la semana

P1063 Descripcion
0 Define que la programacion horaria semanal no se utilizaré en el Pump Genius.
1 Define que la programacion de los horarios 1 a 12 se realizara de Lunes a Domingo.
5 Define que la programacion de los horarios 1 a 6 se realizara de Lunes a Viernes, y horarios 7 a 12 se realizara en Sabado y
Domingo.
3 Define que la programacion de los horarios 1 a 4 se realizara de Lunes a Viernes, horarios 5 a 8 se realizara en Sabado, y

horarios 9 a 12 se realizara en Domingo.
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P1064 - Hora para Inicio del Horario 1
P1067 — Hora para Inicio del Horario 2
P1070 - Hora para Inicio del Horario 3
P1073 - Hora para Inicio del Horario 4
P1076 - Hora para Inicio del Horario 5
P1079 - Hora para Inicio del Horario 6
P1082 — Hora para Inicio del Horario 7
P1085 - Hora para Inicio del Horario 8
P1088 - Hora para Inicio del Horario 9
P1091 - Hora para Inicio del Horario 10

P1094 - Hora para Inicio del Horario 11

P1097 — Hora para Inicio del Horario 12

Rango de 0a24h Padréon: P1065 = 04
Valores: P1068 = 09
P1071 =17
P1074 = 22
P1077 = 24
P1080 = 24
P1083 = 24
P1086 = 24
P1089 = 24
P1092 = 24
P1095 = 24
P1098 = 24

Propiedades: ]
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:

Estos parametros definen el valor de la hora para inicio de cada horario, donde, estara activo o respectivo
setpoint (consigna) de control o referencia de velocidad. El fin de cada horario es definido por el horario
subsecuente, desde que lo mismo esta habilitado.

iNOTA!
@ Ajuste en “24” deshabilita la actuacion de lo respectivo horario y de los horarios subsecuentes. Cada
dia de la semana debe tener al menos los dos primeros horarios habilitados.
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P1065 - Minuto para Inicio del Horario 1
P1068 — Minuto para Inicio del Horario 2
P1071 — Minuto para Inicio del Horario 3
P1074 - Minuto para Inicio del Horario 4
P1077 - Minuto para Inicio del Horario 5
P1080 - Minuto para Inicio del Horario 6
P1083 — Minuto para Inicio del Horario 7
P1086 — Minuto para Inicio del Horario 8
P1089 - Minuto para Inicio del Horario 9

P1092 - Minuto para Inicio del Horario 10

P1095 — Minuto para Inicio del Horario 11

P1098 — Minuto para Inicio del Horario 12

Rango de 0 a 59 min Padrén: P1066 =0

Valores: P1069 =0
P1072 =0
P1075=0
P1078 =0
P1081 =0
P1084 =0
P1087 =0
P1090 =0
P1093 =0
P1096 =0
P1099 =0

Propiedades:

Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |

L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Estos parametros definen el valor de lo minuto para inicio de cada horario, donde, estara activo lo respectivo
setpoint (consigna) de control o referencia de velocidad. El fin de cada horario es definido por el horario
subsecuente, desde que lo mismo esta habilitado.
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P1066 — Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 1
P1069 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 2
P1072 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 3
P1075 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 4
P1078 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 5

P1081 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 6

P1084 — Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 7

P1087 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 8
P1090 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 9
P1093 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 10

P1096 — Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 11

P1099 - Setpoint (Consigna) del Control / Referencia de Velocidad en el Horario 12

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] o rpm Padrén: P1064 =200

Valores: P1067 = 240
P1070 = 280
P1073 = 140
P1076 =0
P1079=0
P1082 =0
P1085 =0
P1088 =0
P1091 =0
P1094 =0
P1097 =0

Propiedades:

Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |

L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Estos parametros definen, para cada horario (1 a 12), el valor del setpoint (consigna) del control en modo
automatico del Pump Genius en unidad de ingenieria cuando se programa la fuente del setpoint (consigna) del
control para ser de acuerdo con la programacion horaria semanal (P1020=9) o el valor de la referencia de
velocidad de la bomba en rpm cuando el controlador PID esté deshabilitado (P1021=0 o P1028=0) y con el
modo de actuacion de los horarios habilitado (P106320).

iNOTA!

]

@ Estos parametros seran visualizados de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0O510 y PO511) cuando definen el setpoint (consigna) del control o seran visualizados
en rpm cuando definen el valor de la referencia de velocidad de la bomba.

iNOTA!
@ Ajuste en “0O rpm” gjecuta un mando para apagar la bomba. Valido sélo cuando el parametro definir
la referencia de velocidad de la bomba (P1021=0 o P1028=0 y P1063=0).

La tabla 3.5 muestra cual el horario es activo de acuerdo con la hora y minuto programado y el modo de
actuacion de acuerdo con los dias de la semana.
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Tabla 3.5 — Tabla de inicio y fin de cada horario de acuerdo con los dias de la semana

Hora y Minuto para P1063 = 1 P1063 = 2 P1063 =3
Inicio de los Horarios . . . i . i
Inicio Fin Inicio Fin Inicio Fin
Horario 12 Horario 12
Horario 1 Horario 12 Horario 1 (Lunes) Horario 1 (Lunes)
P1064 y P1065 (Lunes a Dom.) | (LunesaDom.) | (Lunes a Viern.) Horario 6 (Lunes a Viern.) Horario 4
(Mart. a Viern.) (Mart. a Vien.)
P1067 v P1068 Horario 2 Horario 1 Horario 2 Horario 1 Horario 2 Horario 1
y (Lunes a Dom.) | (LunesaDom.) | (Lunesa Viern.) | (Lunesa Viern.) | (Lunesa Viern.) | (Lunes a Viern.)
P1070 v P1071 Horario 3 Horario 2 Horario 3 Horario 2 Horario 3 Horario 2
y (Lunes aDom.) | (LunesaDom.) | (LunesaViern.) | (Lunesa Viem.) | (Lunesa Viern.) | (Lunes a Viern.)
P1073 v P1074 Horario 4 Horario 3 Horario 4 Horario 3 Horario 4 Horario 3
y (Lunes aDom.) | (LunesaDom.) | (Lunesa Viern.) | (Lunesa Viem.) | (Lunesa Viern.) | (Lunes a Viern.)
P1076 v P1077 Horario 5 Horario 4 Horario 5 Horario 4 Horario 5 Horario 4
y (Lunes a Dom.) | (LunesaDom.) | (Lunesa Viern.) | (Lunes a Viern.) (Sabado) (Sabado)
P1079 v P1080 Horario 6 Horario 5 Horario 6 Horario 5 Horario 6 Horario 5
y (Lunes a Dom.) | (LunesaDom.) | (Lunesa Viern.) | (Lunes a Viern.) (Sabado) (Sabado)
Horario 6
Horario 7 Horario 6 Horario 7 (Sabado) Horario 7 Horario 6
P1082y P1083 (LunesaDom.) | (LunesaDom.) | (Sab.yDom) | Horario 12 (Sabadbo) (Sabado)
(Domingo)
Horario 8 Horario 7 Horario 8 Horario 7 Horario 8 Horario 7
P1085y P1086 (Lunes a Dom.) | (Lunes a Dom.) (Sab. y Dom.) (Sab. y Dom.) (Sabado) (Sabado)
Horario 9 Horario 8 Horario 9 Horario 8 Horario 9 Horario 8
P1088y P1089 (Lunes a Dom.) | (Lunes a Dom.) (Sab. y Dom.) (Sab. y Dom.) (Domingo) (Domingo)
P1091 v P1092 Horario 10 Horario 9 Horario 10 Horario 9 Horario 10 Horario 9
y (Lunes a Dom.) | (Lunes a Dom.) (Séb. y Dom.) (Séb. y Dom.) (Domingo) (Domingo)
Horario 11 Horario 10 Horario 11 Horario 10 Horario 11 Horario 10
P1094y P1095 (Lunes a Dom.) | (Lunes a Dom.) (Sab. y Dom.) (Sab. y Dom.) (Domingo) (Domingo)
P1097 v P1098 Horario 12 Horario 11 Horario 12 Horario 11 Horario 12 Horario 11
y (Lunes a Dom.) | (Lunes a Dom.) (Sab. y Dom.) (Sab. y Dom.) (Domingo) (Domingo)
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3.9.1 Funcionamiento con Horarios 1 a 12 de Lunes a Domingo (P1063=1)
Seleccionando el modo de actuacion de los horarios de acuerdo con los dias de la semana (P1063) en 1, se

define que la programacion horaria definida en los horarios 1 a 12 ocurrira de Lunes a Domingo, o sea, habra
s6lo una programacion que sera valida para todos los dias de la semana.

La figura 3.1 presenta una analice del funcionamiento de la programacion horaria cuando los horarios 1 a 12 se

definen para actuar secuencialmente de Lunes a Domingo. Los horarios 1 a 4 estan habilitados y los horarios 5
a 12 estan deshabilitados (P1076=24).

SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1) LUNES A DOMINGO

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1 - - - 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1091 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12

00:00 01:00 02:00 03:00 04:00 05:00 06:00 07:00 08:00 09:00 10:00 11:00 12:00 13:00 14:00 15:00 16:00 17:00 18:00 19:00 20:00 21:00 22:00 23:00 24:00
HORA ACTUAL
(HH:MM)

Figura 3.1 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Lunes a Dormingo

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1064) y del
minuto (P1065) programados para inicio del horario 1; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 1 definido en el parametro P1066. El setpoint del
control en el horario 1 (P1066) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 2;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1067) y del
minuto (P1068) programados para inicio del horario 2; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 2 definido en el parametro P1069. El setpoint del
control en el horario 2 (P1069) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 3;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1070) y del
minuto (P1071) programados para inicio del horario 3; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 3 definido en el parametro P1072. El setpoint del
control en el horario 3 (P1072) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 4;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1073) y del
minuto (P1074) programados para inicio del horario 4; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 4 definido en el parametro P1075. El setpoint del
control en el horario 4 (P1075) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 1
del dia siguiente.

Pump Genius Simplex | 50



Descripcion de los Parametros JmE
3.9.2 Funcionamiento con Horarios 1 a 6 de Lunes a Viernes y Horarios 7 a 12 en Sabado y Domingo
(P1063=2)

Seleccionando el modo de actuacion de los horarios de acuerdo con los dias de la semana (P1063) en 2, se
define que la programacion horaria definida en los horarios 1 a 6 ocurrira de Lunes a Viernes y los horarios 7 a
12 ocurrird en Sabado y Domingo, o0 sea, habra dos programaciones distintas, siendo una valida de Lunes a
Viernes y otra védlida en el fin de semana.

Las figuras 3.2, 3.3, 3.4 e 3.5 presentan una analice del funcionamiento de la programacién horaria cuando los
horarios 1 a 6 se definen para actuar secuencialmente de Lunes a Viernes y los horarios 7 a 12 se definen para

actuar secuencialmente en Sabado y Domingo. Los horarios 1, 2, 3, 4, 7, 8, 9 y 10 estan habilitados y los
horarios 5, 6, 11 y 12 estan deshabilitados (P1076=24 y P1094=24).

SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1) LUNES

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1 - - - 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1081 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12
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HORA ACTUAL
(HH:MM)

Figura 3.2 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Lunes

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1064) y del
minuto (P1065) programados para inicio del horario 1; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 1 definido en el parametro P1066. El setpoint del
control en el horario 1 (P1066) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 2;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1067) y del
minuto (P1068) programados para inicio del horario 2; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 2 definido en el parametro P1069. El setpoint del
control en el horario 2 (P1069) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 3;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1070) y del
minuto (P1071) programados para inicio del horario 3; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 3 definido en el parametro P1072. El setpoint del
control en el horario 3 (P1072) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 4;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1073) y del
minuto (P1074) programados para inicio del horario 4; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 4 definido en el parametro P1075. Como este es lo
dltimo horario habilitado, el setpoint del control en el horario 4 (P1075) permanecera activo en el Pump Genius
hasta el instante del inicio del horario 1 en Martes.
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SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1) MARTES A VIERNES

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1 - - - 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1091 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12
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HORA ACTUAL
(HH:MM)

Figura 3.3 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Martes a Viernes

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1064) y del
minuto (P1065) programados para inicio del horario 1; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 1 definido en el parametro P1066. El setpoint del
control en el horario 1 (P1066) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 2;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1067) y del
minuto (P1068) programados para inicio del horario 2; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 2 definido en el parametro P1069. El setpoint del
control en el horario 2 (P1069) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 3;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1070) y del
minuto (P1071) programados para inicio del horario 3; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 3 definido en el parametro P1072. El setpoint del
control en el horario 3 (P1072) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 4;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1073) y del
minuto (P1074) programados para inicio del horario 4; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 4 definido en el parametro P1075. Como este es lo
dltimo horario habilitado, el setpoint del control en el horario 4 (P1075) permanecera activo en el Pump Genius
hasta el instante del inicio del horario 1 del dia siguiente, salvo en Viernes donde el setpoint del control estara
activo hasta el instante del inicio del horario 7 en Sabado.
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SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1) SABADO

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1091 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12
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Figura 3.4 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Sabado

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1082) y del
minuto (P1083) programados para inicio del horario 7; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 7 definido en el parametro P1084. El setpoint del
control en el horario 7 (P1084) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 8;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1085) y del
minuto (P1086) programados para inicio del horario 8; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 8 definido en el parametro P1087. El setpoint del
control en el horario 8 (P1087) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 9;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1088) y del
minuto (P1089) programados para inicio del horario 9; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 9 definido en el parametro P1090. El setpoint del
control en el horario 9 (P1090) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 10;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1091) y del
minuto (P1092) programados para inicio del horario 10; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 10 definido en el parametro P1093. Como este es
lo ultimo horario habilitado, el setpoint del control en el horario 10 (P1093) permanecera activo en el Pump
Genius hasta el instante del inicio del horario 7 en Domingo.
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SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1) DOMINGO

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7 ER I

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1091 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12
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Figura 3.5 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Domingo

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1082) y del
minuto (P1083) programados para inicio del horario 7; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 7 definido en el parametro P1084. El setpoint del
control en el horario 7 (P1084) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 8;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1085) y del
minuto (P1086) programados para inicio del horario 8; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 8 definido en el parametro P1087. El setpoint del
control en el horario 8 (P1087) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 9;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1088) y del
minuto (P1089) programados para inicio del horario 9; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 9 definido en el parametro P1090. El setpoint del
control en el horario 9 (P1090) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 10;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1091) y del
minuto (P1092) programados para inicio del horario 10; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 10 definido en el parametro P1093. Como este es
lo ultimo horario habilitado, el setpoint del control en el horario 10 (P1093) permanecera activo en el Pump
Genius hasta el instante del inicio del horario 1 del dia siguiente (Lunes).
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3.9.3 Funcionamiento con Horarios 1 a 4 de Lunes a Viernes, Horarios 5 a 8 en Sabado y Horarios 9 a
12 en Domingo (P1063=3)

Seleccionando el modo de actuacion de los horarios de acuerdo con los dias de la semana (P1063) en 3, se
define que la programacion horaria definida en los horarios 1 a 4 ocurrird de Lunes a Viernes, los horarios 5 a 8
ocurrird en Sabado y los horarios 9 a 12 ocurrira en Domingo, 0 sea, habra tres programaciones distintas,
siendo una valida de Lunes a Viernes, otra valida en Sabado y otra valida en Domingo.

Las figuras 3.6, 3.7, 3.8 e 3.9 presentan una analice del funcionamiento de la programacién horaria cuando los
horarios 1 a 4 se definen para actuar secuencialmente de Lunes a Viernes, los horarios 5 a 8 se definen para
actuar secuencialmente en Sabado y los horarios 9 a 12 se definen para actuar secuencialmente en Domingo.
Todos los horarios (1 a 12) estan habilitados.

SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL {Ing1) LUNES

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1 - - - 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1091 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12
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Figura 3.6 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Lunes

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1064) y del
minuto (P1065) programados para inicio del horario 1; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 1 definido en el parametro P1066. El setpoint del
control en el horario 1 (P1066) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 2;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1067) y del
minuto (P1068) programados para inicio del horario 2; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 2 definido en el parametro P1069. El setpoint del
control en el horario 2 (P1069) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 3;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1070) y del
minuto (P1071) programados para inicio del horario 3; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 3 definido en el parametro P1072. El setpoint del
control en el horario 3 (P1072) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 4;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1073) y del
minuto (P1074) programados para inicio del horario 4; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 4 definido en el parametro P1075. El setpoint del
control en el horario 4 (P1075) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 1
en Martes.
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SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1) MARTES A VIERNES

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1 - - - 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1091 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12
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Figura 3.7 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Martes a Viernes

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1064) y del
minuto (P1065) programados para inicio del horario 1; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 1 definido en el parametro P1066. El setpoint del
control en el horario 1 (P1066) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 2;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1067) y del
minuto (P1068) programados para inicio del horario 2; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 2 definido en el parametro P1069. El setpoint del
control en el horario 2 (P1069) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 3;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1070) y del
minuto (P1071) programados para inicio del horario 3; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 3 definido en el parametro P1072. El setpoint del
control en el horario 3 (P1072) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 4;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1073) y del
minuto (P1074) programados para inicio del horario 4; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 4 definido en el parametro P1075. El setpoint del
control en el horario 4 (P1075) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 1
del dia siguiente, salvo en Viernes donde el setpoint del control estara activo hasta el instante del inicio del
horario 5 en Sabado.
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SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1) SABADO

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1091 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12
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Figura 3.8 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Sabado

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1076) y del
minuto (P1077) programados para inicio del horario 5; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 5 definido en el parametro P1078. El setpoint del
control en el horario 5 (P1078) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 6;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1079) y del
minuto (P1080) programados para inicio del horario 6; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 6 definido en el parametro P1081. El setpoint del
control en el horario 6 (P1081) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 7;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1082) y del
minuto (P1083) programados para inicio del horario 7; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 7 definido en el parametro P1084. El setpoint del
control en el horario 7 (P1084) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 8;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1085) y del
minuto (P1086) programados para inicio del horario 8; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 8 definido en el parametro P1087. El setpoint del
control en el horario 8 (P1087) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 9
en Domingo.
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SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1) DOMINGO

P1064 - Setpoint (Consigna) del Control 1

P1067 - Setpoint (Consigna) del Control 2

P1070 - Setpoint (Consigna) del Control 3

P1073 - Setpoint (Consigna) del Control 4

P1076 - Setpoint (Consigna) del Control 5

P1079 - Setpoint (Consigna) del Control 6

P1082 - Setpoint (Consigna) del Control 7

P1085 - Setpoint (Consigna) del Control 8

P1088 - Setpoint (Consigna) del Control 9

P1091 - Setpoint (Consigna) del Control 10

P1094 - Setpoint (Consigna) del Control 11

P1097 - Setpoint (Consigna) del Control 12
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Figura 3.9 — Actuacion del setpoint (consigna) del control de acuerdo con los horarios de Dormingo

1 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1088) y del
minuto (P1089) programados para inicio del horario 9; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 9 definido en el parametro P1090. El setpoint del
control en el horario 9 (P1090) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 10;

2 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1091) y del
minuto (P1092) programados para inicio del horario 10; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 10 definido en el parametro P1093. El setpoint del
control en el horario 10 (P1093) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario
11;

3 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1094) y del
minuto (P1095) programados para inicio del horario 11; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 11 definido en el parametro P1096. El setpoint del
control en el horario 11 (P1096) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario
12;

4 — El valor del horario actual del convertidor de frecuencia CFW-11 es igual al valor de la hora (P1097) y del
minuto (P1098) programados para inicio del horario 12; entonces el setpoint (consigna) del control (P1011) es
cambiado para el valor del setpoint del control en el horario 12 definido en el parametro P1099. El setpoint del
control en el horario 12 (P1099) permanecera activo en el Pump Genius hasta el instante del inicio del horario 1
en Lunes.
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3.10 CONTROLADOR PID

Este grupo de parametros permite al usuario ajustar las condiciones de operacion del controlador PID para el
control de lo bombeo.

El controlador PID permite controlar la velocidad del motor (bomba) accionado por el convertidor de frecuencia
CFW-11, a través de la comparacion de la variable de proceso del control (realimentacion) con el setpoint
(consigna) del control requerido.

El controlador PID sera balizado para operar de 0.0 a 100.0%, donde 0.0% equivale a la velocidad minima
programada en PO133 y 100.0% equivale a la velocidad maxima programada en PO134.

La variable de proceso del control es aquella que el controlador PID utiliza como retorno (realimentacion) de su
accion de control, siendo comparada con el setpoint (consigna) del control requerido, generando asi el error
para el control. La misma es leida via entrada analdgica por lo tanto, debe configurar cual de las entradas
servird como la variable de proceso del control para el controlador PID.

Fue adoptada la estructura del tipo "PID Académico" para el controlador PID, ya que la misma obedece a la
siguiente ecuacion:

U(K) = i(k ~0)+ Kp-[(1+ Ki - Ts + (Kd/Ts) - e(k) - (Kd/Ts) - e(k )]

Donde,
u(k) = salida del controlador PID
i(k-1) = parcela integral en el instante anterior
Kp = ganancia proporcional
Ki = ganancia integral
Kd = ganancia derivativa
Ts = periodo de muestro (fijo en 50ms)
e(k) = error en el instante actual (setpoint — variable de proceso (directo) / variable de proceso — setpoint
(reverso))
e(k-1) = error en el instante anterior

P1018 - Setpoint (Consigna) del Controlador PID en modo Manual

Rango de 0 a 18000 rpm Padréon: O rpm
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descripcion:

Este parametro define el valor del setpoint (consigna) del controlador PID cuando este opera en modo manual.
Cuando el controlador PID opera en modo manual, €l valor de velocidad definido en el parametro P1018
(setpoint en modo manual) se transfiere directamente para la salida del controlador PID, definiendo asi la
referencia de velocidad de la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11.

P1028 - Seleccion de la Accion de Control del Controlador PID

Rango de 0 = Deshabilita Controlador PID Padrén: 1
Valores: 1 = Modo Directo
2 = Modo Reverso
Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define cémo sera la accion de control del controlador PID del Pump Genius cuando lo mismo
esta habilitado. O sea, define como sera la sefal del error.
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Tabla 3.6 — Descrijpcion de la accion de control del controlador PID

P1028 Descripcion

0 Define que el controlador PID esta deshabilitado. O sea, no habra control de la variable de proceso.

Define que la accidn de control, o regulacion del controlador PID, seréa en modo directo. O sea, el error sera el valor del setpoint
del control (P1011) menos el valor de la variable de proceso del control (P1016).

Define que la accidn de control, o regulacién del controlador PID, seréa en modo reverso. O sea, el error serd el valor de la
variable de proceso del control (P1016) menos el valor del setpoint del control (P1011).

iNOTA!

@ La accion de control del controlador PID debe ser seleccionada para modo directo, cuando para

aumentar el valor de la variable de proceso del control, es necesario aumentar la salida del
controlador PID. Ej: Bomba accionada por convertidor realizando el llenado de un depdsito. Para que
el nivel del depdsito (variable de proceso) aumente, es necesario que el flujo aumente, lo que se
consigue con el aumento de la velocidad del motor.
La accion de control del controlador PID debe ser seleccionada para modo reverso, cuando para
aumentar el valor de la variable de proceso del control, sera necesario disminuir la salida del
controlador PID. Ej: Bomba accionada por convertidor realizando la retirada de agua de un depdsito.
Cuando se desea aumentar el nivel del depdsito (variable de proceso), sera necesario reducir la
velocidad de la bomba a través de la reduccion de la velocidad del motor.

P1029 — Modo de Operacion del Controlador PID

Rango de 0 = Manual Padron: 1
Valores: 1 = Automaticol
2 = Seleccion de Control en Manual (0) o Automatico (1) via entrada digital DI3
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el modo de operacion del controlador PID del Pump Genius.

Tabla 3.7 — Descrijpcion del modo de operacion del controlador PID

P1029 Descripcion

Define que el controlador PID operara en modo manual. O sea, la variable de proceso no se controla de acuerdo con el
0 setpoint (consigna) de control requerido y el valor de la salida del controlador PID es el valor del setpoint en modo manual
programado en lo parametro P1018.

Define que el controlador PID operara en modo automatico. O sea, la variable de proceso se controla de acuerdo con el
1 setpoint (consigna) de control requerido y el valor de la salida del controlador PID se comportara de acuerdo con los ajustes
definidos por el usuario.

Define que el controlador PID operara en modo manual o automatico de acuerdo con el estado de la entrada digital DI3. O sea,
2 se la entrada digital DI3 esta en nivel légico “0” el controlador PID operara en modo manual; se la entrada digital DI3 esta en
nivel légico “1” el controlador PID operara en modo automatico.

iNOTA!

@ El cambio de un modo de operacion para otro con en Pump Genius en funcionamiento puede

causar perturbaciones en el control de lo bombeo. Esto puede ser optimizado de acuerdo con el
modo de ajuste automatico del setpoint (consigna) del controlador PID definido en el parametro
P1030 en conjunto con la caracteristica de transferencia bumpless del modo manual para el modo
automatico del bloque PID de la funcién SoftPLC.
Transferencia bumpless es nada mas que hacer la transicion del modo manual para el modo
automatico sin causar variacion en la salida del controlador PID. O sea, cuando se produce la
transicion del modo manual al modo automatico, el valor de salida del controlador PID en modo
manual se utiliza para iniciar la parte integral del controlador PID en modo automatico. Esto asegura
que la salida se iniciara desde este valor.
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P1030 - Ajuste Automatico del Setpoint (Consigna) del Controlador PID

Rango de 0 = P1011 inactivo y P1018 inactivo Padrén: O
Valores: 1 =P1011 activo y P1018 inactivo
2 = P1011 inactivo y P1018 activo
3 =P1011 activo y P1018 activo
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:

Este parametro define se el setpoint (consigna) del controlador PID en modo automatico (P1011) y o modo
manual (P1018) se cambia 0 se ajusta de manera automatica cuando ocurre un cambio del modo de operacion
del controlador PID.

iNOTA!

i

@ El ajuste del setpoint (consigna) del controlador PID en modo automatico solo es valido cuando la
fuente del setpoint (consigna) del control es HMI o redes de comunicacion (P1020=5). Para las otras
fuentes de setpoint (consigna) del control, el ajuste automatico no se gjecuta.

Tabla 3.8 — Descripcion del gjuste automatico del setooint (consigna) del controlador PID

P1030 Descripcion

Define que en la transicion del modo de operacion del controlador PID de manual para automatico, el valor del setpoint
(consigna) del control (P1011) no sera cargado con el valor actual de la variable de proceso del control (P1016); y que en la
transicion del modo de operacion del controlador PID de automatico para manual, el valor del setpoint (consigna) del
controlador PID en modo manual (P1018) no sera cargado con el valor actual de la velocidad del motor de la bomba (PO002).

Define que en la transicion del modo de operacion del controlador PID de manual para automatico, el valor del setpoint
(consigna) del control (P1011) seré cargado con el valor actual de la variable de proceso del control (P1016); y que en la
transicion del modo de operacion del controlador PID de automatico para manual, el valor del setpoint (consigna) del
controlador PID en modo manual (P1018) no sera cargado con el valor actual de la velocidad del motor de la bomba (PO002).

Define que en la transicién del modo de operacion del controlador PID de manual para automatico, el valor del setpoint
(consigna) del control (P1011) no sera cargado con el valor actual de la variable de proceso del control (P1016); y que en la
transicion del modo de operacion del controlador PID de automatico para manual, el valor del setpoint (consigna) del
controlador PID en modo manual (P1018) sera cargado con el valor actual de la velocidad del motor de la bomba (P0O002).

Define que en la transicion del modo de operacion del controlador PID de manual para automatico, el valor del setpoint
(consigna) del control (P1011) sera cargado con el valor actual de la variable de proceso del control (P1016); y que en la
transicion del modo de operacion del controlador PID de automatico para manual, el valor del setpoint (consigna) del
controlador PID en modo manual (P1018) sera cargado con el valor actual de la velocidad del motor de la bomba (P0002).

P1031 — Ganancia Proporcional del Controlador PID

Rango de 0.000 a 32.000 Padron: 1.000
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el valor de la ganancia proporcional del controlador PID del Pump Genius.

P1032 - Ganancia Integral del Controlador PID

Rango de 0.000 a 32.000 Padrén: 5.000
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el valor de la ganancia integral del controlador PID del Pump Genius.
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P1033 - Ganancia Derivativa del Controlador PID

Rango de 0.000 a 32.000 Padrén: 0.000
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor de la ganancia derivativa del controlador PID del Pump Genius.

iNOTA!

@ El controlador PID de la aplicacion Pump Genius Simplex es del tipo académico. El cambio de tipo
derivara en alteraciones de los valores de las ganancias del controlador PID que deben ser realizadas
por el usuario.

Otros argumentos de entradas del bloque PID pueden ser alterados solamente por el aplicativo
ladder desarrollado en el software de programacion WLP. Consulte los tépicos de ayuda en el
software de programacion WLP para mas informaciones sobre el bloque PID.

3.11 MODOS DE ACCIONAMIENTO
Define las condiciones para poner el Pump Genius en funcionamiento.
3.11.1 Modo Despertar y Modo Iniciar por Nivel

Este grupo de parametros permite al usuario ajustar las condiciones para arrancar la bomba y controlar el
bombeo, pudiendo ser:

m Modo Despertar: Configura el Pump Genius para arrancar la bomba y controlar el bombeo cuando la
diferencia entre la variable de proceso del control y el setpoint (consigna) de control es mayor que un cierto
valor ajustado;

m Modo Iniciar por Nivel: Configura el Pump Genius para arrancar la bomba y controlar el bombeo cuando la
variable de proceso del control alcanza un cierto valor ajustado;

P1034 - Desvio de la Variable de Proceso para Despertar el Pump Genius

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padréon: 30
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:

Este parametro define el valor a ser disminuido (PID directo) o sumado (PID reverso) del setpoint del control,
para arrancar la bomba y reanudar a controlar el bombeo. Este valor es comparado con la variable de proceso
del control vy, si el valor de la variable de proceso del control es menor (PID directo) o mayor (PID reverso) de
que este valor, la condicidn para despertar es habilitada.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (PO510 y PO511).

P1035 - Nivel de la Variable de Proceso para Iniciar el Pump Genius

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padrén: 180
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
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Descripcion:

Este parametro define el nivel de la variable de proceso del control para arrancar la bomba e iniciar el control del
bombeo. Con el controlador PID en modo directo, el control de bombeo sera habilitado para iniciar cuando la
variable de proceso del control es inferior a P1035. Con el controlador PID en modo reverso, sera habilitado
para iniciar cuando la variable de proceso del control es superior a P1035.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccién de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (PO510 y PO511).

P1036 — Tiempo para Despertar o Iniciar por Nivel el Pump Genius

Rango de 0a 32767 s Padron: 5s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el tiempo de permanencia de la condicion del modo despertar, o del modo iniciar por
nivel activo, para arrancar la bomba y controlar el bombeo, donde:

m Modo Despertar: La variable de proceso del control debe permanecer menor (PID directo) o mayor (PID
reverso) que el desvio definido en P1034 durante el tiempo programado en P1036 para que la bomba sea
arrancada y para que su velocidad sea controlada. Si la condicion para despertar (P1034) estd inactivo durante
algun tiempo, el temporizador es restablecido y el conteo del tiempo se reinicia;

m Modo Iniciar por Nivel: La variable de proceso del control debe permanecer menor (PID directo) o mayor
(PID reverso) que el nivel definido en P1035 durante el tiempo programado en P1036 para que la bomba sea
arrancada y para que su velocidad sea controlada. Si la condicion para iniciar por nivel (P1035) esta inactivo
durante algun tiempo, el temporizador es restablecido y el conteo del tiempo se reinicia;

iNOTA!

i

@ En la habilitacion del Pump Genius al funcionamiento (mando Gira/Para activo), caso la condicion
para Despertar o Iniciar por Nivel esta activa, lo tiempo ajustado en P1036 no se aguarda, y asi, la
bomba se queda en operacién en este instante.

3.11.2 Modo Dormir y Funcion Boost
Este grupo de parametros permite al usuario ajustar las condiciones para apagar la bomba, pudiendo ser:

m Modo Dormir: Configura el Pump Genius para apagar la bomba cuando la velocidad del motor es menor que
un cierto valor programado (baja demanda de control). A pesar de parecer que el bombeo esté apagado, la
variable de proceso del control continua siendo monitoreada de acuerdo con las condiciones del modo
despertar o del modo iniciar por nivel;

m Funcién Boost para Modo Dormir: Configura el Pump Genius para que antes de apagar la bomba cuando
la velocidad del motor es menor que un cierto valor programado (baja demanda de control), o sea, activar el
modo dormir, sea sumado al setpoint (consigna) del control un valor para aumentar la variable de proceso del
control con la finalidad de que la bomba permanezca mas tiempo en modo dormir.

P1037 — Velocidad del Motor para el Pump Genius ir al Modo Dormir (Sleep)

Rango de 0 a 18000 rpm Padrén: 1250 rpm
Variavel:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
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Descripcion:
Este parametro define el valor de la velocidad del motor de la bomba abajo de cual el Pump Genius apagara la
bomba y entrarda en modo dormir.

iNOTA!

i

@ Ajuste en “0 rpm” deshabilita el modo dormir (sleep); esto significa que la bomba ser arrancada o
apagada de acuerdo con el estado del mando “Gira/Para”.

P1038 — Tiempo para el Pump Genius ir al Modo Dormir

Rango de 0a 32767 s Padron: 10s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el tiempo de permanencia que la velocidad del motor debe permanecer abajo del valor
ajustado en P1037 para el Pump Genius apague la bomba y entre en modo dormir.

iNOTA!
@ Sera generado el mensaje de alarma “A750: Modo Dormir Activo” en la HMI del convertidor de
frecuencia CFW-11 para alertar que el Pump Genius se encuentra en modo dormir (sleep).

P1039 - Offset Funcion Boost

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padrén: O
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor a ser sumado al setpoint (consigna) del control en modo automatico para
aumentar la variable de proceso del control antes del Pump Genius ir al modo dormir (sleep). Cuando la variable
de proceso del control alcanzar el valor del setpoint (consigna) del control mas el offset de la funcién boost, el
Pump Genius entrard en modo dormir (sleep).

iNOTA!

]

@ Ajuste en “0” deshabilita la funcion boost para modo dormir (sleep boost). Esta funcion sdlo es
habilita al uso para accion de control del controlador PID en modo directo (P10928=1).

iNOTA!

i

@ Sera generado el mensaje de alarma “A756: Funcion Boost Activa” en la HMI del convertidor de
frecuencia CFW-11 para alertar que el Pump Genius esta ejecutando la funcion boost.

P1040 - Tiempo Maximo de la Funcién Boost

Rango de 0a 32767 s Padrén: 15s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el tiempo maximo que la variable de proceso del control tiene para alcanzar el valor del
setpoint (consigna) del control mas el offset de la funcidn boost, o sea, el tiempo maximo que la funcion boost
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permanecera activa. Caso la variable de proceso no alcance el valor del setpoint (consigna) del control mas el
offset de la funcion boost durante este tiempo, el Pump Genius entrara en modo dormir (sleep).

La figura 3.10 presenta una analice del funcionamiento del Pump Genius, con accién de control del controlador
PID en modo directo cuando es configurado en Modo Despertar y Modo Dormir con funcion Boost
deshabilitada.

MANDOS - ENTRADAS DIGITALES

DI1 - GiralPara '

VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL (Ing1)

P1011 - Setpoint (Consigna) del Control — ;. ‘ ' =

etpoint (Consigna) del Contro - H ; ¥ 7 8.0

ig’de:la Variable de Proceso : Pl
espertar el Pump Genius

— : :
+ P1036 - Tiempo para Despertar:
: el:Pump Genius :

VELOCIDAD DEL MOTOR (rpm)
P0134 - Referencia de Velocidad Maxima

—

:P1038 - Tiempo para el

: : Pump Genius ir
: al Modo Dormir

P1037 - Velocidad del Motor para el Pump

Genius ir al Modo Dormir : : D : : \‘ :
P0133 - Referencia de Velocidad Minima - i-:

Figura 3. 10 - Funcionamiento del Pump Genius para rmodo desperiar y modo dormir

1 — El mando Gira/Para via entrada digital DI1 habilita arrancar el motor, como también, habilita el
funcionamiento del Pump Genius. Como la condiciéon para despertar no fue detectada, o mismo permanece en
modo dormir (sleep) y la bomba apagada;

2 — La variable de proceso del control comienza a disminuir y queda menor que el desvio de la variable de
proceso programado para despertar el Pump Genius (P1034); en este instante es iniciado el conteo del tiempo
para despertar el Pump Genius (P1036);

3 — La variable de proceso del control permanece menor que el desvio de la variable de proceso para despertar
el Pump Genius (P1034) y el tiempo para despertar (P1036) es transcurrido; en este instante es efectuado el
mando para arrancar la bomba y controlar el bombeo con la variacion de su velocidad;

4 — El convertidor acelera la bomba hasta la velocidad minima (P0133). Luego de esto, el controlador PID es
habilitado y comienza a controlar la velocidad de la bomba.

5 — Con el Pump Genius activo, es posible controlar nuevamente la variable de proceso del control para que la
misma logra el setpoint del control requerido por el usuario. Para esto, la salida del controlador PID es
incrementada haciendo con que la velocidad de la bomba aumente hasta que consiga una estabilizaciéon del
control;
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6 — El valor de la variable de proceso del control permanece por encima del setpoint del control requerido,
debido a una disminucion de la demanda vy la velocidad de la bomba comenzara a disminuir;

7 — El valor de la velocidad del motor queda menor que el valor para dormir (P1037); el conteo del tiempo para
el Pump Genius ir al modo dormir (P1038) es iniciado;

8 — La velocidad del motor permanece por debajo del valor para dormir (P1037) y el tiempo para el Pump
Genius ir al modo dormir (P1038) es transcurrido; en este instante es efectuado el mando para apagar la
bomba;

9 - La bomba es desacelerada hasta O rpm y permanece parada; en este instante el Pump Genius entra en
modo dormir (sleep).

La figura 3.11 presenta una analice del funcionamiento del Pump Genius, con accion de control del controlador
PID en modo directo cuando es configurado en Modo Iniciar por Nivel y Modo Dormir con funcion Boost
deshabilitada.

MANDOS - ENTRADAS DIGITALES

DI1 - Gira/Para |, i
VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL (Ing1)

P1011 - Setpoint (Consigna) del Control

P1035 - Nivel de la Variable de Proceso
para Iniciar el Pump Genius

— : :
: P1036 - Tiempo para Iniciar por:
: Nivel el Rump Genius :

VELOCIDAD DEL MOTOR (rpm)
P0134 - Referencia de Velocidad Maxima

‘P1038 - Tiempo para el
: : Pump Genius ir
: al Modo Dormir

P1037 - Velocidad del Motor para el Pump

Genius ir al Modo Dormir 5 : D : : \\ :
P0133 - Referencia de Velocidad Minima f !

Figura 3.11 — Funcionarniento del Pump Genius para rmodo iniciar por nivel y modo dormir

1 — El mando Gira/Para via entrada digital DI1 habilita arrancar el motor, como también, habilita el
funcionamiento del Pump Genius. Como la condicion para iniciar por nivel no fue detectada, lo mismo
permanece en modo dormir (sleep) y la bomba apagada;

2 — La variable de proceso del control comienza a disminuir y queda menor que el nivel de la variable de

proceso programado para iniciar el Pump Genius (P1035); en este instante es iniciado el conteo del tiempo para
iniciar por nivel el Pump Genius (P1036);
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3 — La variable de proceso del control permanece menor que el nivel de la variable de proceso programado
para iniciar el Pump Genius (P1035) y el tiempo para iniciar por nivel (P1036) es transcurrido; en este instante es
efectuado el mando para arrancar la bomba y controlar el bombeo con la variacion de su velocidad;

4 — El convertidor acelera la bomba hasta la velocidad minima (P0133). Luego de esto, el controlador PID es
habilitado y comienza a controlar la velocidad de la bomba,;

5 — Con el Pump Genius activo, es posible controlar nuevamente la variable de proceso del control para que la
misma logra el setpoint del control requerido por el usuario. Para esto, la salida del controlador PID es
incrementada haciendo con que la velocidad de la bomba aumente hasta que consiga una estabilizacion del
control;

6 — El valor de la variable de proceso del control permanece por encima del setpoint del control requerido
debido a una disminucion de la demanda, y la velocidad de la bomba comenzara a disminuir;

7 — El valor de la velocidad del motor queda menor que el valor para dormir (P1037); el conteo del tiempo para
el Pump Genius ir al modo dormir (P1038) es iniciado;

8 — La velocidad del motor permanece por debajo del valor para dormir (P1037) y el tiempo para el Pump
Genius ir al modo dormir (P1038) es transcurrido; en este instante es efectuado el mando para apagar la
bomba;

9 - La bomba es desacelerada hasta O rpm y permanece parada; en este instante el Pump Genius entra en
modo dormir (sleep).

La figura 3.12 presenta una analice del funcionamiento del Pump Genius, con accién de control del controlador
PID en modo directo cuando es configurado en Modo Dormir con funcion Boost habilitada.

MANDOS - ENTRADAS DIGITALES

-

DI - Gira/Para 0

VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL (Ing1)

I | P1039 - Offset Funcion Boost

P1011: Setpoint (Consigna) del Control 5 T

P1040 - Tiempo Méximp de
la Funcién:Bogst

VELOCIDAD DEL MOTOR (rpm)
P0134 - Referencia de Velocidad Maxima

P1037 - Velocidad del Motor para el Pump

Genius ir al Modo Dormir : \_/_

P0133 - Referencia de Velocidad Minima

—
:P1038 - Tiempo para el Pump
: :Genius ir al Modo Dormir

Figura 8.12 — Funcionamiento del Pump Genius para rmodo dormir con funcion boost habilitada
Pump Genius Simplex | 67



Descripcion de los Parametros JmE
1 — EI Pump Genius esta manteniendo el sistema controlado de acurdo con el setpoint (consigna) del control
requerido. En este instante el valor de la variable auxiliar del control comienza a aumentar e la velocidad de la
bomba comienza a disminuir;

2 — El valor de la velocidad del motor queda menor que el valor para dormir (P1037); el conteo del tiempo para
el Pump Genius ir al modo dormir (P1038) es iniciado;

3 — La velocidad del motor permanece por debajo del valor para dormir (P1037) y el tiempo para el Pump
Genius ir al modo dormir (P1038) es transcurrido; en este instante, como la funcién boost esta habilitada, no es
efectuado el mando para apagar la bomba. El valor del offset de la funcion boost (P1039) se sumara al setpoint
(consigna) del control para aumentar la variable de proceso del control; en este instante el conteo del tiempo
maximo de la funcion boost (P1040) es iniciado;

4 — El convertidor acelera la bomba nuevamente de acuerdo con la acciéon del controlador PID € la variable de
proceso del control alcanza el valor del setpoint (consigna) del control con la funcidn boost activa; en este
instante es efectuado el mando para apagar la bomba antes del conteo del tiempo maximo de la funcion boost
se transcurrir;

5 — La bomba es desacelerada hasta O rpm y permanece parada; en este instante el Pump Genius entra en
modo dormir (sleep).

3.12 LLENADO DE LA TUBERIA

Este grupo de parametros permite al usuario configurar el Pump Genius ejecutar el llenado de la tuberia al iniciar
el bombeo usando la bomba accionado por el convertidor de frecuencia CFW-11.

El Llenado de la Tuberia posibilita que la tuberia del sistema sea rellenada lentamente durante un determinado
tiempo, evitando asi, golpes en la misma. Es ejecutada toda vez que el Pump Genius sufre una nueva
habilitacion, sea via mando o por una falla que lo haya deshabilitado anteriormente.

iNOTA!

i

@ En caso de que en la habilitacidn del Pump Genius al funcionamiento (mando Gira/Para activo), el
mismo entre en modo dormir (sleep), el proceso de llenado de la tuberia no sera ejecutado.

P0105 - Habilita el Llenado de la Tuberia (Selecciéon 1?/2* Rampa)

Rango de 0 = Deshabilita (12 Rampa) Padron: 6
Valores: 6 = Habilita (SoftPLC)
Propiedades: CFG
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L [20 Rampas |

Descripcion:
Este parametro permite habilitar el llenado de la tuberia (atribuye la funcion SoftPLC al mando de la seleccion de
rampa) usando la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11.

iNOTA!

i

@ Sera generado el mensaje de alarma “A752: Llenado de la Tuberia” en la HMI del convertidor de
frecuencia CFW-11 para alertar que el Pump Genius se encuentra en proceso de llenado de la
tuberia.

P0102 — Tiempo de Aceleracion 2° Rampa

Rango de 0.02999.0 s Padron: 40.0s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L |20 Rampas |
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Descripcion:
Este parametro define un tiempo para acelerar la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11
con otra rampa de aceleracion, para realizar el llenado de la tuberia.

iNOTA!

i

@ Consulte el manual de programacion del convertidor de frecuencia CFW-11 para mas informaciones
sobre los parametros de rampas.

P1041 - Tiempo para Llenado de la Tuberia

Rango de 0a 32767 s Padréon: 60s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el tiempo de duracion del proceso de llenado de la tuberia.

P1042 - Corriente Maxima de Salida durante el Llenado de la Tuberia

Rango de 0.0a3200.0 A Padrén: 0.0 A
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el valor de la corriente del motor maxima durante el llenado de la tuberia para ejecutar la
limitacion de corriente definido en P0344.

iNOTA!
@ Ajuste en “0.0 A” gjecuta la limitacion de corriente del motor sélo por el valor definido en el parametro
P0135.

iNOTA!

]

@ Consulte el manual de programacion del CFW-11 para mas informaciones sobre los parametros de
limitacion de corriente del motor.

La figura 3.13 presenta una analice del funcionamiento del Pump Genius, cuando la bomba accionada por el
convertidor de frecuencia CFW-11 es configurada para ejecutar el llenado de la tuberia al iniciar el bombeo.
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=
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Figura 3. 13 — Funcionamiento del Purnp Genius con llenado de la tuberia habilitado

1 - El mando Gira/Para via entrada digital DI1 habilita arrancar el motor, como también habilita el
funcionamiento del Pump Genius. Como la variable de proceso del control esta menor que el desvio de la
variable de proceso programada para despertar (P1034), el conteo del tiempo para despertar (P1036) no es
iniciado y el mando para arrancar la bomba y controlar el bombeo con la variacion de su velocidad es
efectuado. Como el llenado de la tuberia esta habilitado (P0105), el conteo del tiempo para llenado de tuberia
(P1041) es iniciada y el controlador PID permanece deshabilitado. La 12 bomba es acelerada hasta la velocidad
minima (PO133) con una rampa de aceleracion mas lenta, con el objetivo de evitar golpes en la tuberia;

2 — La velocidad de la bomba llega hasta el valor programado de velocidad minima (PO133) y permanece a esta
velocidad durante el transcurso del tiempo para llenado de la tuberia (P1041). Durante este tiempo, el
controlador PID permanece deshabilitado. Si se programa un valor de corriente méxima de salida durante el
llenado de la tuberia (P1042), este valor se utilizara en lugar del valor ajustado en PO135 durante el proceso de
llenado de la tuberia;
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3 — El tiempo para llenado de la tuberia (P1041) es transcurrido; en este instante el controlador PID es habilitado
y comienza a controlar la velocidad de la bomba para conseguir estabilizar el valor de la variable de proceso del
control de acuerdo con el setpoint del control requerido;

4 — Con el aumento de la velocidad de la bomba, es capaz de estabilizar el valor de la variable de proceso del
control de acuerdo con el setpoint del control requerido;

5 - Luego de un tiempo, es capaz de estabilizar el valor de la variable de proceso del control de acuerdo con el
setpoint del control requerido.

3.13 BOMBA EXTERNA

Este grupo de parametros permite al usuario configurar una bomba externa comandada por una salida digital
del convertidor frecuencia CFW-11 para hacer el control de lo bombeo cuando la demanda es baja.

iNOTA!

i

@ La habilitacion del uso de una bomba externa es hecha a través de la programacion de la entrada
digital DI1 en “21 = Habilita Bomba Externa” y de la programacion de la salida digital DO1 en “28 =
Arranca Bomba Externa”.

El uso de una Bomba Externa para Control en Baja Demanda permite la utilizacion de una bomba de menor
potencia para efectuar el control cuando la demanda es baja 0 minima. Esta bomba externa puede ser
arrancada y apagada diversas veces, evitando asi que la bomba accionada por el convertidor de frecuencia
CFW-11 sea arrancada cuando el consumo es bajo.

P1060 — Nivel de la Variable de Proceso del Control para Apagar la Bomba Externa

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padrén: 195
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el valor de la variable de proceso del control por encima del cual la bomba externa para
control en baja demanda es apagada.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccién de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0O510 y P0511).

P1061 — Nivel de la Variable de Proceso del Control para Arrancar la Bomba Externa

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padrén: 185
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el valor de la variable de proceso del control por debajo del cual la bomba externa para
control en baja demanda es arrancada.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccién de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0O510 y P0511).
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P1062 - Tiempo para Arrancar la Bomba Externa

Rango de 0a 32767 s Padrén: 5s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el tiempo de permanencia con la condicion de la variable de proceso del control por
debajo del nivel de la variable de proceso del control para arrancar la bomba externa (P1061) para arrancar la
bomba externa para control en baja demanda.

La figura 3.14 presenta una analice del funcionamiento de la bomba externa para control en baja demanda.

MANDOS - ENTRADAS DIGITALES

DI1- Habilita el uso de la Bomba Externa

o= o=

jm
3

DI2 - Gira/Para

VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL (Ing1)

P1011 - Setpoint (Consigna) del Control ; : ; 11

P10860 - Nivel para Apagar la Bomba Externa

P1061 - Nivel para Arrancar la Bomba Externa : i - - -
P1035 - Nivel de la Variable de Proceso : : 3 6\ : : /.

para Iniciar el Pump Genius : : : o : 75 : :

: — Lo — ;

- P1062 - Tiempo para Arrancar : : 9;
: fa Bomba: Externa : :

P;1036 - Tiefmpo para In:iciarépor
Nivel el Pump Genius

SALIDA (MV) DEL CONTROLADOR PID (%) : : SR o : Lo
100.0 % Femmeni e S :

MANDOS - SALIDAS DIGITALES

DO1 - Arranca Bomba Externa 2} ]_ ,[ | : |_
; : : : N : A : : :
0

DO3 - N > Nx ' —

Figura 3. 14 — Funcionarniento de la bomba externa para control en baja dermanada
1 — El Pump Genius esta habilitado y en modo dormir, y el valor de la variable de proceso comienza a disminuir;

2 — La variable de proceso del control continua a disminuir y queda menor que el nivel programado para
arrancar la bomba externa (P1061); el conteo del tiempo para arrancar la bomba externa (P1062) es iniciado;
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3 — La variable de proceso del control permanece menor que el nivel para arrancar la bomba externa (P1061) y
el tiempo para arrancar la bomba externa (P1062) es transcurrido; en este instante es efectuado el mando para
arrancar la bomba externa via salida digital DO1;

4 — Con la bomba externa arrancada, el valor de la variable de proceso del control comienza a aumentar. La
variable de proceso del control queda mayor que el nivel para apagar la bomba externa (P1060); en este
instante es efectuado el mando para apagar la bomba externa via salida digital DO1;

5 - El valor de la variable de proceso del control comienza a disminuir debido al aumento de la demanda;

6 — La variable de proceso del control continua a disminuir y queda menor que el nivel programado para
arrancar la bomba externa (P1061); el conteo del tiempo para arrancar la bomba externa (P1062) es iniciado;

7 — La variable de proceso del control continua a disminuir y queda menor que el nivel programado para iniciar
el Pump Genius (P1035); el conteo del tiempo para iniciar por nivel (P1036) es iniciado;

8 — La variable de proceso del control permanece menor que el nivel para arrancar la bomba externa (P1061) y
el tiempo para arrancar la bomba externa (P1062) es transcurrido; en este instante es efectuado el mando para
arrancar la bomba externa via salida digital DO1;

9 — Mismo arrancando la bomba externa, la variable de proceso del control permanece menor que el nivel para
iniciar el Pump Genius (P1035) y el tiempo para iniciar por nivel (P1036) es transcurrido; en este instante es
efectuado el mando para arrancar la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11 y controlar el
bombeo;

10 — La variable de proceso del control queda mayor que el nivel para apagar la bomba externa (P1060); en
este instante es efectuado el mando para apagar la bomba externa via salida digital DO1; debido al aumento de
la demanda, el controlador PID es habilitado y comienza a controlar la velocidad de la bomba para lograr
estabilizar el valor de la variable de proceso del control de acuerdo con el setpoint del control requerido;

11 - Con el aumento de la velocidad de la bomba, es capaz de estabilizar el valor de la variable de proceso del
control de acuerdo con el setpoint del control requerido.

3.14 PROT!ECCION DE NIVEL BAJO PARA LA VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL (ROTURA DE
LA TUBERIA)

Este grupo de parametros permite al usuario configurar las condiciones para detectar alarma vy falla para nivel
bajo de la variable de proceso del control. Esto permite la deteccidn de condiciones no ideales de
funcionamiento de lo bombeo, por ejemplo, una rotura de la tuberia.

P1024 — Valor para Alarma de Nivel Bajo para la Variable de Proceso del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padréon: 100
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor por debajo del cual sera generado alarma de nivel bajo para la variable de
proceso del control (A770).

iNOTA!
@ Ajuste en “0” deshabilita la alarma y la falla de nivel bajo para la variable de proceso del control.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0O510 y PO511).
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P1025 — Tiempo para Falla de Nivel Bajo para la Variable de Proceso del Control (F771)

Rango de 0a 32767 s Padrén: Os
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el tiempo de permanencia con la condicion de alarma de nivel bajo para la variable de
proceso del control (A770) para generar la falla “F771: Falla de Nivel Bajo de la Variable de Proceso del
Control”.

iNOTA!
@ Ajuste en “0 s” deshabilita la falla de nivel bajo para la variable de proceso del control.

3.15 PROTECCION DE NIVEL ALTO PARA LA VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL
(ESTRANGULAMIENTO DE LA TUBERIA)

Este grupo de parametros permite al usuario configurar las condiciones para detectar alarma y falla para nivel
alto de la variable de proceso del control. Esto permite la deteccion de condiciones no ideales de
funcionamiento de lo bombeo, por ejemplo, un estrangulamiento de la tuberia.

P1026 - Valor para Alarma de Nivel Alto para la Variable de Proceso del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padréon: 350
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor por encima del cual serda generada alarma de nivel alto para la variable de
proceso del control (A772).

iNOTA!
@ Ajuste en “0” deshabilita la alarma y la falla de nivel alto para la variable de proceso del control.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0O510 y PO511).

P1027 — Tiempo para Falla de Nivel Alto para la Variable de Proceso del Control (F773)

Rango de 0a 32767 s Padrén: Os
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el tiempo de permanencia con la condicidon de alarma de nivel alto para la variable de
proceso del control (A772) para generar la falla “F773: Falla de Nivel Alto de la Variable de Proceso del Control”.

iNOTA!
@ Ajuste en “0 s” deshabilita la falla de nivel alto para la variable de proceso del control.
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3.16 PROTECCION DE BOMBA SECA

Este grupo de pardmetros permite al usuario configurar la deteccion de bomba seca para proteccion de la
bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11.

P1043 — Velocidad del Motor para detectar Bomba Seca

Rango de 0 a 18000 rpm Padrén: 1650 rpm
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:

Este parametro define el valor de la velocidad del motor de la bomba por encima del cual sera habilitada la
comparacion del par actual del motor con el valor del par del motor para detectar la condicion de bomba seca
(P1044).

P1044 - Par del Motor para detectar Bomba Seca

Rango de 0.0 a 100.0 % Padréon: 20.0 %
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:

Este parametro define el valor del par del motor de la bomba por debajo del cual sera detectada la condicion de
bomba seca, siendo entonces generado el mensaje de alarma “A780: Alarma Bomba Seca” para indicar tal
situacion.

P1045 — Tiempo para Falla por Bomba Seca (F781)

Rango de 0a 32767 s Padron: Os
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el tiempo de permanencia de la condicién de bomba seca detectada (A780) para generar
la falla por bomba seca “F781: Falla Bomba Seca”.

@ iNOTA!
Ajuste en “0 s” deshabilita la alarma vy la falla por bomba seca.

La figura 3.15 presenta una analice del funcionamiento del Pump Genius cuando es detectada falla por bomba
seca:
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VARIABLE DE PROCESO DEL CONTROL (Ing1)

P1011 - Setpoint (Consigna) del Control

VELOCIDAD DEL MOTOR (rpm)
P0134 - Referencia de Velocidad Maxima

P1043 - Velocidad del Motor para
detectar Bomba Seca

PAR DEL MOTOR (%)
100.0 %

P1044 - Par del Motor para detectar
Bomba Seca

MANDOS - SALIDAS DIGITALES

DO1 - Sin Falla

DO2 - N> Nx

P1045 - Tierr;po para Falla por Bomba Seca
——————

o= o=

Figura 3. 156 — Funcionarmiento del Pump Genius para proteccion de bomba seca

1 — El Pump Genius esta manteniendo el sistema controlado, de acuerdo con el setpoint requerido. En este
instante, el valor de la variable de proceso del control comienza a disminuir y la velocidad de la bomba

comienza a aumentar;

2 — La velocidad de la bomba continda aumentando y queda mayor que el valor programado para detectar

bomba seca (P1043);

3 - La velocidad de la bomba continda aumentando y llega al méaximo programado para la bomba (P0134),
pero como el par de la bomba aun esta mayor que el valor programado para detectar bomba seca (P1044), la
misma continda en funcionamiento y el valor de la variable de proceso del control continda disminuyendo;
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4 - La bomba continla operando a velocidad maxima, la variable de proceso del control continua
disminuyendo, pero ahora el par del motor queda menor que el valor del par del motor programado para
detectar bomba seca (P1044); en este instante es iniciado el conteo del tiempo para generar falla por bomba
seca (P1045) y es generado el mensaje de alarma “A780: Bomba Seca” para alertar al usuario que la
proteccion por bomba seca esta pronta para actuar y deshabilitar el funcionamiento de la bomba accionada por
el convertidor de frecuencia CFW-11;

5 - La bomba continla operando a velocidad maxima, la variable de proceso del control continua
disminuyendo, el par del motor continda menor que el valor del par del motor programado para detectar bomba
seca (P1044) y el tiempo para generar falla por bomba seca (P1045) es transcurrido; en este instante es
generada la falla “F781: Bomba Seca” y la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11 es
deshabilitada para funcionamiento.

3.17 PROTECCION DE LA BOMBA ViA SENSOR EXTERNO
Este grupo de parametros permite al usuario configurar un sensor externo (presostato, sensor de nivel, etc.)

para hacer la proteccion de la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11. El sensor o sensores
pueden ser instalados en la entrada digital DIG.

iNOTA!

i

@ La habilitacion del uso del sensor externo para proteccion de la bomba es hecha a través de la
entrada digital DI6 en “21 = Sensor Externo” como se describe en la seccion 3.4.

P1046 - Tiempo para Falla de Proteccion de la Bomba via Sensor Externo (F783)

Rango de 0a 32767 s Padron: 2s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el tiempo de permanencia de la condicién de sensor (DI6) externo en nivel Idgico “0” con
la bomba en funcionamiento para generar la falla “F783: Proteccion via Sensor Externo”.

iNOTA!
@ Ajuste en “0 s” deshabilita la falla de proteccion de la bomba via sensor externo (DIB).

3.18 VARIABLE AUXILIAR DEL CONTROL PARA PROTECCION DE LA BOMBA

Este grupo de parametros permite al usuario configurar una variable auxiliar del control para proteccion de la
bomba. Esta proteccion es hecha a través de la lectura de un sensor instalado en una entrada analdgica
comparando su valor con las condiciones de nivel bajo que esta asociada directamente a proteccion de
cavitacion de la bomba.

Cavitacién es un fendmeno que ocurre en una bomba cuando la presion en la entrada del rotor logra un valor
menor que la presion de vapor del liquido bombeado, o que resulta en la evaporacion con la formacion de
pequenas burbujas de vapor (cavidades) en la parte liquida. Cuando estas cavidades, formadas en la region de
baja presidon del rotor alcanzan la regidén de alta presion en la salida del rotor, ellos entran en colapso
inmediatamente, volviendo para la fase liquida. La rapida implosién de cavidades resulta en ondas violentas de
choque y grandes gradientes momentaneos de temperatura entre la superficie de las burbujas y el liquido
alrededor de ella (algun alrededor de 10 000 ° C). Caso antes de su colapso, estas burbujas se adhieren a la
superficie del rotor, esta implosion produce micro chorros, que influyen sobre la superficie del rotor con energia
suficiente para remover cantidades microscopicas de material. Las consecuencias negativas inmediatas de
cavitacion y sus efectos acumulativos en el tiempo son:

m Funcionamiento con alto nivel de ruido y las vibraciones;
m Deterioro del rendimiento, cambiando las curvas caracteristicas de la bomba;
m Desgaste prematuro del rotor por la eliminacion de particulas de metal.
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La ocurrencia de la cavitacion de la bomba se puede prevenir evitando que opere con liquido insuficiente en la
entrada de la bomba. La instalacidon de un sensor externo en la succion, por ejemplo, un sensor de nivel que
mide cuan lleno es el tanque de succion de liquido, puede ayudar a detectar condiciones que conducen a la
cavitacion. Cuando es a bajo nivel, el setpoint (consigna) del control se cambia a un valor que reduce la succion
de la misma, evitando la diferencia de presion entre la entrada y la salida de la bomba.

P1047 — Seleccion de la Fuente de la Variable Auxiliar del Control para Proteccion de la Bomba

Rango de 0 = Sin Proteccion via Variable Auxiliar del Control Padrén: O
Valores: 1 = Variable Auxiliar del Control via Entrada Analégica Al

2 = Variable Auxiliar del Control via Entrada Analdgica Al2

3 = Variable Auxiliar del Control via Entrada Analdgica Al3

4 = Variable Auxiliar del Control via Entrada Analdgica Al4

Propiedades: ,
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define la fuente de la variable auxiliar del control para proteccion de la bomba.

Tabla 3.9 — Descrijpcion de la fuente de la variable auxiliar del control para proteccion de la bomba

P1047 Descripcion

0 Define que no habra proteccion de la bomba via variable auxiliar del control.

1 Define que la fuente de la variable auxiliar del control para proteccion de la bomba sera el valor leido por la entrada analdgica
Al1. El valor se convierte de acuerdo con la unidad de ingenierfa 2 y se visualiza en el parametro P1017.

5 Define que la fuente de la variable auxiliar del control para proteccion de la bomba sera el valor leido por la entrada analdgica
Al2. El valor se convierte de acuerdo con la unidad de ingenieria 2 y se visualiza en el parametro P1017.
Define que la fuente de la variable auxiliar del control para proteccion de la bomba sera el valor leido por la entrada analégica
AlI3. El valor se convierte de acuerdo con la unidad de ingenieria 2 y se visualiza en el parametro P1017.

4 Define que la fuente de la variable auxiliar del control para proteccion de la bomba sera el valor leido por la entrada analdgica
Al4. El valor se convierte de acuerdo con la unidad de ingenieria 2 y se visualiza en el parametro P1017.

3.18.1 Configuracion de la Unidad de Ingenieria

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la unidad de ingenieria de la variable auxiliar del control
para proteccién de la bomba.

P0512 - Unidad de Ingenieria 2

Rango de 0 = Ninguna Padrén: 10

Valores: 1=V
2=A
3 =rpm
4=s
5=ms
6=N
7=m
8 =Nm
9=mA
10=%
11=°C
12=CV
13=Hz
14 =HP
15=h
16=W
17 = kW
18 = kWh
19=H
20 = min
21 =°F
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22 = bar
23 = mbar
24 = psi
25 = Pa
26 = kPa
27 = MPa

28 = mwc (meter of water column)
29 = mca (metro de coluna d’agua)

30 = gal

31 =1 (litro)
32 =in

318 = it

34 =m?3

35 =ft3

36 = gal/s
37 = GPM (= gal/min)
38 = gal/h
39 =1/s

40 = I/min
41 =1/h

42 =m/s
43 = m/min
44 = m/h
45 = ft/s
46 = ft/min
47 = ft/h
48 = m3/s
49 = m3/min
50 = m3/h
51 = ft%/s
52 = CFM (= ft3/min)
53 = ft¥/h
54 = kgf
55 = kgfm
56 = Ibf

57 = Ibfft
58 = ohm
59 = rpm/s
60 = mH
61 = ppr
62 ="°

63 = rot

Propiedades: ]
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L {30 HMI |

Descripcion:

Este parametro selecciona la unidad de ingenieria que sera visualizada en el parametro del usuario de la
SoftPLC que esta asociado al mismo, o sea, cualquier parametro del usuario de la SoftPLC que esté asociado
a la unidad de ingenieria 2 sera visualizado en este formato en la HMI del convertidor de frecuencia CFW-11.

iNOTA!
]
@ Los parametros P1017, P1048, P1049 y P1051 estan asociados a la unidad de ingenieria 2.
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P0513 — Modo de Indicacion de la Unidad de Ingenieria 2

Rango de 0 = xywz Padron: 1
Valores: 1 =xyw.z

2 = Xy.Wz

3 = X.ywz

Propiedades: ]
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L {30 HMI |

Descripcion:

Este parametro selecciona el punto decimal que sera visualizado en el parametro del usuario de la SoftPLC que
esta asociado al mismo, o sea, cualquier parametro del usuario de la SoftPLC que esté asociado a lo modo de
indicacion de la unidad de ingenieria 2 sera visualizado en este formato en la HMI del convertidor de frecuencia
CFW-11.

iNOTA!
@ Los parametros P1017, P1048, P1049 y P1051 estan asociados al modo de indicacion de la unidad
de ingenieria 2.

3.18.2 Configuracion de la Escala del Sensor

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la escala o rango del sensor de la variable auxiliar del
control para proteccion de la bomba.

P1048 - Nivel Maximo (Rango) del Sensor de la Variable Auxiliar del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 2] Padron: 1000
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor méximo (o rango) del sensor de la entrada analégica de la variable auxiliar del
control de acuerdo con su unidad de ingeniaria.

@ iNOTA!
El nivel minimo del sensor de la variable auxiliar del control es “0”.

A través del nivel maximo (o rango) del sensor de la variable auxiliar del control y del valor de la entrada
analdgica Alx se tiene la ecuacion de la recta para conversion de la variable auxiliar del control para proteccion
de la bomba:

P1017 = P1048x Alx

Siendo,
P1017 = Variable auxiliar del control;
P1048 = Nivel maximo (o rango) del sensor de la variable auxiliar del control;
Alx = Valor de la entrada analdgica Al1, Al2, AI3 o Al4 en %.
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3.18.3 Configuracion de la Proteccion de la Bomba

Este grupo de parametros permite al usuario configurar la proteccion de la via variable auxiliar del control.

P1049 — Valor para detectar Nivel Bajo de la Variable Auxiliar del Control

Rango de 0a 32767 [Un. Ing. 2] Padron: 250
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor de la variable auxiliar del control abajo que sera cambiado el setpoint (consigna)
del control para el valor programado en P1050. O sea, cuando es detectado nivel bajo, el valor del setpoint
(consigna) del control puede ser cambiado para un valor diferente (menor), proporcionando asi, una disminucion
del consumo de la bomba evitando que la misma opere en cavitacion por ejemplo.

( :) iNOTA!
i
Sera generada la mensaje de alarma “A774: Nivel Bajo de la Variable Auxiliar” en la HMI del
convertidor de frecuencia CFW-11 para alertar que la variable auxiliar del control esta en nivel bajo.

(::) iNOTA!
]
Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 2 (P0512 y P0513).

P1050 - Setpoint (Consigna) del Control en Nivel Bajo

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padréon: 160
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el valor del setpoint (consigna) del control que sera usado en el Pump Genius cuando es
detectada la condicion de nivel bajo de la variable auxiliar del control.

iNOTA!

i

@ Debe ser ajustado un valor apropiado de setpoint (consigna) del control de que reduce el consumo
de la bomba para evitar la cavitacion por ejemplo.

(::) iNOTA!
]
Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (PO510 y PO511).

P1051 — Histéresis para reactivar el Setpoint (Consigna) del Control

Rango de 0a 32767 [Un. Ing. 2] Padrén: 100
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
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Descripcion:

Este parametro define el valor de histéresis de la variable auxiliar del control a ser aplicado para que la condicion
de nivel bajo sea reiniciada, permitiendo asi que el Pump Genius vuelve a operar con el setpoint (consigna) del
control requerido.

iNOTA!

]

@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de
ingenieria 2 (P0512 y P0513).

La figura 3.16 presenta una analice del funcionamiento del Pump Genius cuando es detectada nivel bajo de la
variable auxiliar del control de acuerdo con los instantes identificados.

SETPOINT (CONSIGNA) DEL CONTROL (Ing1)

P1011 - Setpoint del Control

P1050 - Setpoint del Control en Nivel Bajo

VARIABLE AUXILIAR DEL CONTROL (Ing2)

\ P1051 - Histerésis para reactivar
P1049 - Valor para detectar Nivel Bajo de la : : 3: 4 : el Setpoint del Control

Variable Auxiliar del Control : 2:

Figura 8.16 — Funcionamiento do Pump Genius para proteccion de la bomba via variable auxiliar del control

1 — El Pump Genius esta manteniendo el sistema controlado de acuerdo con el setpoint (consigna) del control
requerido. En este instante el valor de la variable auxiliar del control comienza a disminuir;

2 — La variable auxiliar del control queda menor que el valor programado para detectar nivel bajo de la variable
auxiliar del control (P1049). En este instante el valor del setpoint (consigna) del control es cambiado para el valor
programado como setpoint (consigna) del control en nivel bajo (P1050);

3 — El cambio del setpoint (consigna) del control proporciona un aumento de la variable auxiliar del control y la
misma llega al valor programado para detectar nivel bajo de la variable auxiliar del control (P1049), pero para
reactivar el setpoint (consigna) del control es necesario permanecer mayor que el valor definido en la histéresis
para reactivar el setpoint del control (P1051);

4 — La variable auxiliar del control continlla a aumentar. En este instante su valor queda queda mayor que el

valor programado de histéresis para reactivar el setpoint del control (P1051) y el setpoint (consigna) del control
vuelve al valor requerido por el usuario de acuerdo con el valor programado en P1011.
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3.19 DESATASCAMIENTO DE LA BOMBA

Este grupo de pardmetros permite al usuario habilitar una légica para ejecutar el desatascamiento de la bomba
con la intension de evitar que la misma llegue al atascamiento y asi, no consiga mas funcionar.

Tiene por principio basico accionar la bomba en lo sentido contrario del bombeo para quitar los residuos
acumulados vy, asi, la bomba consiga nuevamente entrar en funcionamiento.

iNOTA!
@ Esta funcidon sdlo debe ser habilitada en un bomba que pueda operar con rotacion en el sentido
contrario de lo bombeo; si no, puede causar danos en la bomba.

P1052 — Modo de Ejecucion del Desatascamiento de la Bomba

Rango de 0 = No Ejecuta Desatascamiento de la Bomba Padréon: O
Valores: 1 = Ejecuta con Mando para Arrancar la Bomba
2 = Ejecuta con Mando via Entrada Digital DI2
3 = Ejecuta cuando Detecta el Atascamiento de la Bomba
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el modo de ejecucion de la I6gica para desatascamiento de la bomba accionada por el
convertidor de frecuencia CFW-11.

Tabla 3. 10 — Descripcion del modo de ejecucion del desatascarmiento de la bormba

P1052 Descripcion

0 Define que el desatascamiento de la bomba no se ejecuta, o sea, esta deshabilitado.

Define que el desatascamiento de la bomba sera habilitado y ejecutado toda vez que un mando para arrancar la bomba es
hecho. Este mando puede ser de la HMI, de una entrada digital, redes de comunicacion, etc.

5 Define que el desatascamiento de la bomba sera habilitado y ejecutado toda vez que la entrada digital DI2 recibe un mando, o
sea, cambiar del estado légico “0” para el estado légico “1”.
3 Define que el desatascamiento de la bomba sera habilitado y ejecutado toda vez que se detecta el atascamiento de la bomba

via corriente alta del motor.

iNOTA!

@ Para ejecutar el desatascamiento de la bomba, es necesario que la funcion SoftPLC control el
sentido de giro del motor para hacer con que la bomba opere en el sentido contrario del bombeo.
Por lo tanto, se define que el desatascamiento de la bomba soélo funcionara con el convertidor de
frecuencia CFW-11 operando en modo REMOTO. Ademas, también es necesario programar el
parametro P0226 en 12 (SoftPLC (H)) o en 13 (SoftPLC (AH)) para definir el sentido de giro del motor
en modo REMOTO. Cuando en 12, define que el sentido de giro del motor para lo bombeo sera
HORARIO y para el desatascamiento sera ANTI-HORARIO. Cuando en 13, define que el sentido de
giro del motor para el bombeo sera ANTI-HORARIO y para el desatascamiento sera HORARIO.

P1053 — Numero de Ciclos para Desatascamiento de la Bomba

Rango de 0a100 Padron: 5
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el nimero de veces (ciclos) que la bomba funcionara en el sentido contrario del bombeo
para ejecutar el desatascamiento de la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11.
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P1054 — Referencia de Velocidad para Desatascamiento de la Bomba

Rango de 0 a 18000 rpm Padrén: 600 rpm
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor de la referencia de velocidad de la bomba para ejecutar el desatascamiento de la
bomba. Esta velocidad es utilizada tanto en lo sentido del bombeo cuanto en lo sentido del desatascamiento.

P1055 — Tiempo con la Bomba Arrancada en el Ciclo para Desatascamiento de la Bomba

Rango de 0a 32767 s Padrén: 10s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:

Este parametro define el valor del tiempo que la bomba permanece arrancada (con la referencia de velocidad
para desatascamiento de la bomba) durante la ejecucion del ciclo para desatascamiento de la bomba. Este
tiempo es utilizado tanto en lo sentido del bombeo cuanto en o sentido del desatascamiento.

P1056 — Tiempo con la Bomba Apagada en el Ciclo para Desatascamiento de la Bomba

Rango de 0a 32767 s Padrén: 3s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
Descripcion:

Este parametro define el valor del tiempo que la bomba permanece apagada durante la ejecucion del ciclo para
desatascamiento de la bomba.

P1057 — Corriente del Motor para detectar el Atascamiento de la Bomba

Rango de 0.0a3200.0 A Padréon: 20.0 A
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: 01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el valor de la corriente del motor por encima del cual sera considerado que la bomba
esta operando con corriente alta, o sea, esta en proceso de atascamiento.

P1058 - Tiempo para detectar el Atascamiento de la Bomba

Rango de 0a 32767 s Padrén: 60s
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
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Descripcion:

Este parametro define el tiempo de permanencia de la condicion de corriente alta en el motor de la bomba para
detectar que la misma esta en proceso de atascamiento, siendo entonces generada la mensaje de alarma
“A790: Atascamiento Detectado” para indicar tal situacion.

P1059 — Numero de Atascamientos consecutivos para generar Falla (F791)

Rango de 0ai100 Padrén: 5
Valores:
Propiedades:
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro define el numero de atascamientos consecutivos detectados para generar falla “F791: Exceso
de Atascamientos Detectados”.

iNOTA!

i

@ Ajuste en “0” deshabilita la falla de exceso de atascamientos detectados. Toda vez que el Pump
Genius es deshabilitado o entra en modo dormir, 0 sea, se apaga la bomba, el contador de
atascamientos se reinicia.

3.19.1 Desatascamiento con Mando para Arrancar la Bomba (P1052=1)

Seleccionando el modo de ejecucion del desatascamiento de la bomba (P1052) en 1, se define que el
desatascamiento de la bomba sera habilitado y ejecutado toda vez que ocurre un mando para arrancar la
bomba. Este mando puede ser proveniente de la HMI, de una entrada digital, redes de comunicacion, etc.

La figura 3.17 presenta una analice del funcionamiento del proceso de desatascamiento de la bomba cuando
ocurre un mando para arrancar la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11.

MANDOS - ENTRADAS DIGITALES

DI1- GiralPara ¢ —I

VELOCIDAD DEL MOTOR (rpm)

P0134 - Referencia de Velocidad Maxima

P0133 - Referencia de Velocidad Minima

P1054 - Referencia de Velocidad para
Desatascamiento de la Bomba

s : : —
: P1056 = Tiempa con la Bomba Apagada en el
: : Ciclo para Desatascamiento de la B;

5: 6

P1054 - Referencia de Velocidad para
Desatascamiento de la Bomba

1° 2°,3°%... P1053 - Numero de Ciclos para
Ciclo Ciclos Desatascamiento de la Bomba

Figura 3.17 — Funcionamiento del desatascarmiento de la bomba con mando para arrancar la bornba
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1 — El mando Gira/Para via entrada digital DI1 habilita arrancar el motor, como también, habilita el
funcionamiento del Pump Genius. En este instante es iniciado el conteo del 1° ciclo para desatascamiento de la
da bomba y también es iniciado el conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento
de la bomba (P1056);

2 — El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido; en
este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido contrario del bombeo y con la
referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece
deshabilitado. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para
desatascamiento de la bomba (P1055);

3 — La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con la
rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

4 — El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido contrario del bombeo;

5 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba
apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056);

6 — El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido; en
este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido del bombeo y con la referencia de
velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece deshabilitado. En este
instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomiba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba
(P1055);

7 — La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con la
rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

8 — El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido del bombeo;

9 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante el contador de ciclos es incrementado y es iniciado el
conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056); los pasos 2 a
9 ocurren nuevamente hasta que el numero de ciclos es igual al valor ajustado en el nimero de ciclos para
desatascamiento de la bomba (P1053);

10 — El numero de ciclos llega al valor ajustado en el nimero de ciclos para desatascamiento de la bomba
(P1053) y el ultimo ciclo se inicia; entonces, se inicia el conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo
para desatascamiento de la bomba (P1056);

11 - El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido contrario del bombeo y con la
referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece
deshabilitado. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para
desatascamiento de la bomba (P1055);

12 — La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con
la rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

13 - El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido contrario del bombeo;

14 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba
apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056);
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15 - El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido del bombeo nuevamente, o sea,
el proceso para desatascamiento de la bomba se finalizo;

16 — El convertidor acelera la bomba hasta la velocidad minima. Después de esto el controlador PID es
habilitado y comienza a controlar la velocidad de la bomba para conseguir estabilizar el valor de la variable de
proceso del control de acuerdo con el setpoint (consigna) del control requerido.

3.19.2 Desatascamiento con Mando via Entrada Digital DI2 (P1052=2)

Seleccionando el modo de ejecucion del desatascamiento de la bomba (P1052) en 2, se define que el
desatascamiento de la bomba serd habilitado y ejecutado toda vez que la entrada digital DI2 recibir un mando,
0 sea, cambiar del estado logico “0” para el estado logico “1”.

La figura 3.18 presenta una analice del funcionamiento del proceso de desatascamiento de la bomba cuando la
entrada digital DI2 recibir un mando para ejecutar el desatascamiento de la bomba.

MANDOS - ENTRADAS DIGITALES

DI1 - Gira/Para

o= o=

DI2 - Ejecuta Desatascamiento de la Bomba

VELOCIDAD DEL MOTOR (rpm)

P0134 - Referencia de Velocidad Méxima

P0133 - Referencia de Velocidad Minima

P1054 - Referencia de Velocidad para
Desatascamiento de la Bomba

el : : o
P1056 - Tiempo con la Bomba Apagada en gl
: Ciclo mara Desatascamiento de la B

: : : H : :
P1055 - Tiempo con la Bomba: Arrancada en el :
H Ciclé pafa Desatascamiento de la Bomba

P1054 - Referencia de Velocidad para H
Desatascamiento de la Bomba H 5 6:

1° 2°, 3. P1053 - Numero de Ciclos para
Ciclo Ciclos Desatascamiento de la Bomba

Figura 8.18 — Funcionamiento del desatascarmiento de la bornba con mando via entrada digital DI2

1 — El Pump Genius esta habilitado al funcionamiento a través del mando Gira/Para via entrada digital DI1 y esta
controlando la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11. En este instante es efectuado un
mando en la entrada digital DI2 para ejecutar el desatascamiento de la bomba, o sea, la entrada digital DI2 va
del estado logico “0” para el estado Iégico “1”. Entonces, es efectuado el mando para apagar la bomba para
que se inicie el proceso de desatascamiento de la bomba;

2 — La entrada digital DI2 va para el estado légico “0”, porque el mando para ejecutar el desatascamiento de la
bomba es hecho cuando el estado l6gico cambia de “0” para “1”, es decir, cuando se ejecuta un pulso en la
entrada digital DI2. La bomba continda en proceso de desaceleracion;

3 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro P0O101 y permanece apagada. En este instante es iniciado el conteo del 1° ciclo para
desatascamiento de la da bomba y también es iniciado el conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo
para desatascamiento de la bomba (P1056);
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4 — El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido; en
este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido contrario del bombeo y con la
referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece
deshabilitado. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para
desatascamiento de la bomba (P1055);

5 — La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con la
rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

6 — El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido contrario del bombeo;

7 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba
apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056);

8 — El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido; en
este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido del bombeo y con la referencia de
velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece deshabilitado. En este
instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba
(P1055);

9 - La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con la
rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

10 — El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido del bombeo;

11 - La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante el contador de ciclos es incrementado y es iniciado el
conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056); los pasos 4 a
11 ocurren nuevamente hasta que el numero de ciclos es igual al valor ajustado en el nimero de ciclos para
desatascamiento de la bomba (P1053);

12 — El numero de ciclos llega al valor ajustado en el nimero de ciclos para desatascamiento de la bomba
(P10583) y el dltimo ciclo se inicia; entonces, se inicia el conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo
para desatascamiento de la bomba (P1056);

13 - El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido contrario del bombeo y con la
referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece
deshabilitado. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para
desatascamiento de la bomba (P1055);

14 — La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con
la rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

15 — El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido contrario del bombeo;

16 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba
apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056);

17 - El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido del bombeo nuevamente, o sea,
el proceso para desatascamiento de la bomba se finalizo;
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18 — El convertidor acelera la bomba hasta la velocidad minima. Después de esto el controlador PID es
habilitado y comienza a controlar la velocidad de la bomba para conseguir estabilizar el valor de la variable de
proceso del control de acuerdo con el setpoint (consigna) del control requerido.

3.19.3 Desatascamiento cuando Detecta el Atascamiento de la Bomba (P1052=3)

Seleccionando el modo de ejecucion del desatascamiento de la bomba (P1052) en 3, se define que el
desatascamiento de la bomba serd habilitado y ejecutado cuando se detecta el atascamiento de la bomba.

La figura 3.19 presenta una analice del funcionamiento de la deteccién de atascamiento de la bomba y del
proceso de desatascamiento de la bomba.

MANDOS - ENTRADAS DIGITALES

DIt - Gira/Para 0

CORRIENTE DEL MOTOR (A)

P1057 - Corriente del Motor para detectar
el Atascamiento de la Bomba

P1058 - Tiempo para detectay &l
Atasdgamiento de la Bémba

VELOCIDAD DEL MOTOR (rpm)

P0134 - Referencia de Velocidad Méaxima

P0133 - Referencia de Minima

P1054 - Referencia de Velocidad para
Desatascamiento de la Bomba

P1055 - Tiemipo chn fa BombaiArrancada enel -
: Ciclé pafa Desatascamienta de la Bomba

P1054 - Referencia de Velocidad para
Desatascamiento de la Bomba : : : 5: 6: : . : : B H 14 15

1° 2,3, P1053 - Namero de Ciclos para
Ciclo Ciclos Desatascamiento de la Bomba

Figura 8.19 — Funcionarmiento del desatascamiento de la bormba cuando detecta el atascamiento de la bornba

1 — El Pump Genius esta habilitado al funcionamiento a través del mando Gira/Para via entrada digital DI1 y esta
controlando la bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-11. En este instante la corriente del
motor queda mayor que el valor de la corriente del motor para detectar el atascamiento de la bomba (P1057) y
el conteo del tiempo para detectar el atascamiento de la bomba se inicia;

2 — La corriente del motor contindia mayor que el valor de la corriente del motor para detectar el atascamiento
de la bomba (P1057) y el tiempo para detectar el atascamiento de la bomba (P1058) es transcurrido; en este
instante es efectuado el mando para apagar la bomba para que se inicie el proceso de desatascamiento de la
bomba;

3 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro P0O101 y permanece apagada. En este instante es iniciado el conteo del 1° ciclo para
desatascamiento de la da bomba y también es iniciado el conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo
para desatascamiento de la bomba (P1056);
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4 — El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido; en
este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido contrario del bombeo y con la
referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece
deshabilitado. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para
desatascamiento de la bomba (P1055);

5 — La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con la
rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

6 — El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido contrario del bombeo;

7 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba
apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056);

8 — El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido; en
este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido del bombeo y con la referencia de
velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece deshabilitado. En este
instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba
(P1055);

9 - La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con la
rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

10 — El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido del bombeo;

11 - La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante el contador de ciclos es incrementado y es iniciado el
conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056); los pasos 4 a
11 ocurren nuevamente hasta que el numero de ciclos es igual al valor ajustado en el nimero de ciclos para
desatascamiento de la bomba (P1053);

12 — El numero de ciclos llega al valor ajustado en el nimero de ciclos para desatascamiento de la bomba
(P10583) y el dltimo ciclo se inicia; entonces, se inicia el conteo del tiempo con la bomba apagada en el ciclo
para desatascamiento de la bomba (P1056);

13 - El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido contrario del bombeo y con la
referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054); el controlador PID permanece
deshabilitado. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para
desatascamiento de la bomba (P1055);

14 — La bomba es acelerada hasta la referencia de velocidad para desatascamiento de la bomba (P1054) con
la rampa de aceleracion definida en el parametro PO100 y permanece en esta velocidad hasta que el conteo del
tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) se transcurra;

15 — El tiempo con la bomba arrancada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1055) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para apagar la bomba en el sentido contrario del bombeo;

16 — La bomba es desacelerada hasta la velocidad “cero” con la rampa de desaceleracion definida en el
parametro PO101 y permanece apagada. En este instante es iniciado el conteo del tiempo con la bomba
apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056);

17 - El tiempo con la bomba apagada en el ciclo para desatascamiento de la bomba (P1056) es transcurrido;
en este instante es efectuado el mando para arrancar la bomba en el sentido del bombeo nuevamente, o sea,
el proceso para desatascamiento de la bomba se finalizo;
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18 — El convertidor acelera la bomba hasta la velocidad minima. Después de esto el controlador PID es
habilitado y comienza a controlar la velocidad de la bomba para conseguir estabilizar el valor de la variable de
proceso del control de acuerdo con el setpoint (consigna) del control requerido.

3.20 MONITOREO HMI

Este grupo de parametros permite al usuario configurar cudles variables seran mostradas en el display de la
HMI del convertidor de frecuencia CFW-11 en modo de monitoreo.

P0205 - Seleccion Parametros de Lectura 1
P0206 - Seleccion Parametros de Lectura 2
P0207 - Seleccion Parametros de Lectura 3

iNOTA!

@ Consulte el manual de programacion del CFW-11 para mas informaciones sobre los parametros de
la HMI. En el asistente de configuracion fueron retiradas algunas opciones de valores para los
parametros.

3.21 PARAMETROS DE LECTURA

P1010 — Version de la Aplicacion Pump Genius Simplex

Rango de 0.00 a 10.00 Padrén: -
Valores:
Propiedades: RO
Grupos de acceso via HMI: (01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro indica la versidon del software aplicativo ladder desarrollado para la aplicaciéon Pump Genius
Simplex.

P1016 - Variable de Proceso del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 1] Padrén: -
Valores:
Propiedades: RO
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descripcion:
Este parametro muestra la variable de proceso del control del Pump Genius de acuerdo con la fuente de la
variable de proceso del control definida en P1021.

iNOTA!
@ Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccién de los parametros para unidad de
ingenieria 1 (P0O510 y PO511).

P1017 - Variable Auxiliar del Control

Rango de -32768 a 32767 [Un. Ing. 2] Padrén: -
Valores:
Propiedades: RO
Grupos de acceso via HMI: |O1 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
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Descripcion:

Este parametro muestra la variable auxiliar del control del Pump Genius de acuerdo con la fuente de la variable
auxiliar del control definida en P1047.

iNOTA!

©

Este parametro sera visualizado de acuerdo con la seleccion de los parametros para unidad de

ingenieria 2 (P0512 y P0513).

P1019 — Estado Logico de la Aplicacion Pump Genius Simplex

Rango de
Valores:

Propiedades: RO

Grupos de acceso via HMI:

Descripcion:

0000h a FFFFh

Padron: -

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Este parametro permite el monitoreo del estado légico de la aplicacion Pump Genius Simplex. Cada bit

representa un estado.

Tabla 3.11 — Descripcion del estado Iogico de la aplicacion Pump Genius Simplex

Modo Dormir Activo (A750)

Bits 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
= . F i . o e
1o 5 ) . . = = = = o
[0} — N~ o [ — [0}
~ . 5 5 o | @ ~ |8 | s | 8| 8T | © =
L S| 2 3 3 NS TISR| SR 2R =2R ] % 3 5
* o) c S ®© c__ | c |l L | | =sF5 © N~ s | S~ | s~ | o = <
slex| e | § FOI8RN | ol ol o | oL o | 0L 0| 3 © =
Funcion | 5| 55| 5| %9 2181 8[S3/53[°2/123(/23/(8 ® €
TSeE|lET| g5 |do|[g=|gS| 0| D o< | o3| o8| ed| 28| © S
o S| Q| g8 | Qo | Qo © © To| =£0| =0 | 80| o | ¢ o] @)
] @ += © O o o & o & ms | <O <O | Mo | MO | Ol T =
a8 S| €9 g 8 € 8 € e o - S =S =ZL212L2 | Bo T N [e)@)
Lol ol | Po|l Ec| 20| =0 [S IS o8 | oo o || o | QW | 2w | OW
S8 | S| 00| ot | 8% | 9% | 5| 06|25 |20| 20|20 20| 53|28
U | o || < |l |l | o | @ | Z2>|Z0 | 20 |20 | Z0 |3 (=<
Bits Valores
Bit 0 0: Inversor no esta en un estado de alarma.

1: Indica que el Pump Genius esta en modo dormir (A750).

Bit 1
Llenado de la Tuberia
(A752)

0: Inversor no esta en un estado de alarma.
1: Indica que el proceso de llenado de la tuberia esta en ejecucion (A752).

Bit 2
Funcion Boost Activo
(A756)

0: Inversor no esta en un estado de alarma.
1: Indica que el Pump Genius esta ejecutando la funcién boost antes de dormir (A756).

Bit 3
Nivel Bajo de la Variable de
Proceso del Control (A770)

0: Inversor no esta en un estado de alarma.
1: Indica que la variable de proceso del control (P1016) esta en nivel bajo (A770).

Bit 4

Falla por Nivel Bajo de la
Variable de Proceso del
Control (F771)

0: Inversor no esta en un estado de falla.
1: Indica que el Pump Genius apagd la a bomba debido al nivel bajo de la variable de proceso del control
(F771).

Bit 5
Nivel Alto de la Variable de
Proceso del Control (A772)

0: Inversor no esta en un estado de alarma.
1: Indica que la variable de proceso del control (P1016) esta en nivel alto (A772).

Bit 6

Falla por Nivel Alto de la
Variable de Proceso del
Control (F773)

0: Inversor no esta en un estado de falla.
1: Indica que el Pump Genius apagd la a bomba debido al nivel alto de la variable de proceso del control
(F773).

Bit 7
Nivel Bajo de la Variable
Auxiliar del Control (A774)

0: Inversor no esta en un estado de alarma.
1: Indica que la variable auxiliar del control (P1017) esta en nivel bajo y el setpoint (consigna) del control se
cambid para el valor de P1050 (A774).
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Falla por Exceso de
Atascamientos (F791)

-

Bits Valores

Bit 8 0: Inversor no esta en un estado de alarma.
Bomba Seca (A780) 1: Indica que la condicién de bomba seca fue detectada (A780).
Bit 9 . ) fal
Falla por Bomba Seca 0: Invgrsor no esta enun estado de falla.
(F781) 1: Indica que la condicion de bomba seca fue detectada (F781).
Bit 10 . )
Proteccion del Sensor 0: Invgrsor no esta en un estgdo de alarma. o ) -
Externo (A782) 1: Indica que la proteccidn via sensor externo (DI6) esta actuada (A782).
Bit 11 . )
Falla por Proteccion del 0: Invgrsor no esta en un e§tado de falla. . o -
Sensor Externo (F783) 1: Indica que la bomba esta apagada debido a la proteccion via sensor externo (DI6) (F783).
Bit 12 0: Indica que la bomba externa no esta arrancada o no esta habilitada.
Bomba Externa Arrancada 1: Indica que la bomba externa esta arrancada.
Bit 13 . )
Desatascamiento en 0: Invgrsor no esta en un estado de alarma. ) . 5

. o 1: Indica que el proceso de desatascamiento de la bomba esta en ejecucion (A794).
Ejecucion (A794)
Bit 14 . )
Atascamiento Detectado 0: Inversor no esta en un estado de alarma. .
(A790) 1: Indica que fue detectado el atascamiento de la bomba por operar con corriente alta (A790).
Bit 15 0: Inversor no esté en un estado de falla.

: Indica que la bomba se apagd debido a un nimero excesivo de atascamientos detectados (F791).
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4 CREACION Y DOWNLOAD DE LA APLICACION

Para que el convertidor de frecuencia CFW-11 sea configurado para la aplicacion Pump Genius Simplex, es
necesario crear el aplicativo ladder en el WLP y entonces efectuar el download del mismo, para la funcién
SoftPLC del convertidor de frecuencia CFW-11, asi como los valores de los parametros configurados en el
asistente de configuracion.

Los pasos siguientes muestran como crear y configurar la aplicacion Pump Genius Simplex en el software WLP
para entonces ser transferidos al convertidor de frecuencia CFW-11.

iNOTA!

@ La aplicacion Pump Genius Simplex solo funciona en el convertidor de frecuencia CFW-11 con
version especial de firmware Ve5.3.x. Por lo tanto, es necesaria la actualizacion del firmware del
convertidor de frecuencia CFW-11 para su correcto funcionamiento.

1° Paso: Crear un nuevo proyecto en el WLP basado en el aplicativo estandar de la aplicacion Pump Genius
Simplex. Para hacer esto, vaya a Herramientas, Aplicacion, CFW-11, Create, Pump Genius y haga clic en
Simplex;

4 WeG Ladder e 2
Proyecto  Exhibir Comunicacién  Ayuda

[l = S I Valores de los Pardmetros... F10

Project Tree Bar Exporta Proyecto como Aplicacién

Importa Aplicacién para el WLP

| Aplicacion
Multipump
Surface Winder
Crane
Center Winder
Pump Genius

| Simplex

e e
Figura 4.1 — Crear aplicacion Pump Genius Simplex en el software WLP

2° Paso: Definir un nombre para el nuevo proyecto creado;

Nonbre o |
Simpl

[simplex Cancel
Equipamienio

B -

Version de Firmware

V5 31 -

Figura 4.2 — Ventana para definir un nombre para el nuevo proyecto
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3° Paso: Ajustar la configuracion de la interfaz de comunicacion del WLP con el equipamiento, puede ser via
puerta serial (COM1..COMBS) o via USB. Para ello debes ir en Communicate y haga clic en Configuration (Shift +
F8);

WEG Ladder Programmer - [PGS| ¢

=] Project Edit View Page Insert Tools Build [Communicate| UserBlock Window Help _ =[x
[ e2|=¢| —| 1| || <[4 |w| ||  Download.. 8 IZiEA =] )| 2828 =) a8 BN e B
Upload... Alt+F3
] |2: | i e e P R B = Y ’ IPCION GENERAL -t
PGSPH_CFI11_es.ldd x Online Manitoring 2
- Ladder Diagrams Config Online Monitoring K 3 4 5 6 ? 8 s
PGSPX_CFW11_esldd Monitoring Variables Shift + F3 o]
Configuration Wizards
Pump Gerius Simplex Trend Variables Ctrl + F3
Moritoring Dialogs Monitering Inputs/Outputs U
Bomba accionada por el Convertidor CFW Monitoring by HMI Ctrl+Alt+ F9
Estado de las Entradas y Salidas Digitales
Parémetros - Rampas y Limites de Velocid Foree Inputs/Outputs
Pardmetros - Entradas Analdgicas General Information
Parémetros - Variable de Proceso del Cont
Pardmetros - Variable Awdiiar del Control Configuration... Shift+F&
Parémetros - Controlador PID) del Pump Ge (% Versin mimiena seaserida WLD V9 83 - CFW11 Va5 30
Parémetros - Modo Dormir y Despertar 4| Venién da desacrollo: V1.93 - Tamadio: 15024 bytas #
Parémetros - Modo Dormir & Iniciar por Niv .
Farémeiras - Funcién Boost para Medo De 5| ¢ Deseripeita: )
Parémetros - Uenado de la Tuberia
Fardmetros - Bomba Extemna para Cortrol ¢ (* DESARROLLADO PARA SOFTPLC DEL CONVERTIDOR CFW11 %)
Parémetros - Proteccion de Nivel Bajo y Ni 6
Parémetros - Proteccisn de Bomba Seca
Fardmetros - Proteccién via Sensor Exer (* Cliznte: %)
Parémetros - Proteccién via Variable Al
Parémetros - Deteocién ds Atascamierto ¢ =
Parémetros - Desatascamiento de la Bomb 8
Parémetros - Programacién Horaria Seman
Farémeiras - Programacién Heraria Seman Jd¢°
Parémetros - Programacién Horaria Seman
- Trend Variables Dislog * %
Auste_CortroladorPID tr 10
Control_Bomba tr
Entradas_Analogicas.tr L
Monitoring Variables Dialog
- Parameters Value Dizlog ¢n
Parametros_Bomba par 1
WMonitoring Inputs/Outpits Dialog
Force Inputs/Outputs M ®
Monitoring Parameters by HMI
Monitoring Equipment General Info N (* Copyrizht () 2004 - 2014 WEG 3.A. - Todos los derachos raservados )
Cl T — b
Setting the serial communication CPWI1 Veb.31 Pagel of 124

Figura 4.3 — Ajuste de la comunicacion del nuevo proyecto

4° Paso: Hacer el download del aplicativo ladder y de los parametros del usuario. Para ello debes ir en
Communicate y haga clic en Download (F8);

LERULL R —— L)

=] Project Edit View Page Inset Tools Build [Communicate| UserBlock Window Help _[=]=

[Ty ¢#|=¢| —| 1| A|4| [+ ||#[#]1  Download. 78 B [ =l || 28128(= Bal2s el A5 2 Ex e B
]2 [ L e e P RN E A W T vptord.- A% BCION GENERAL =t

PGSPX_CFW11_es.ldd x
- Ladder Diagrams Config Online Monitoring

PGSPX_CFW11_esldd Monitoring Variables Shift + F3 o]
- Configuration Wizards

Prler o ey o Trend Variables Ctrl + F

Manitoring Dialogs Menitering Inputs/Outputs FUSS IS

Bomba accionada por &l Convertidor CFW Monitoring by HMI Ctrl+ Alt+F9
Estado de las Entradas y Salidas Digitales
Parémetros - Rampas y Limites de Velocid
Pardmetros - Entradas Analdgicas General Infarmation
Parémetros - Variable de Proceso del Cont
Parémetros - Variable Ausdiar del Control Configuration... Shift+F&
Farémetros - Controlador PID del Pump Ge (¥ Versin muiniena saasanida WLD V9 93 - CFW11 Va5 30
Parémetros - Modo Domiry Despertar Varsin de desarrollo: V1.93 - Tamafio: 15024 bytes ]
Parémetros - Modo Dormir & Iniciar por Niv
Parémetros - Funcién Boost para Modo De 5
Parémetros - Lisnado de |a Tuberis
Parémetros - Bomba Extemna para Cortrol ¢ (* DESARROLLADO PARA SOFTPLC DEL CONVERTIDOR CFW11 %)
Parémetros - Proteccién de Nivel Bajo y Ni
Parémetros - Proteccién de Bomba Seca

i)

Online Monitaring =

Force Inputs/Outputs

-

(* Dascripeién: +)

* e ¥)
Parémetros - Proteccion via Sensor Exter (* Cliente: ¥)

Pardmetros - Proteccién via Variable Awdli
Farémetros - Deteccién de Atascamiento ¢ ="
Pardmetros - Desatascamiento de la Bomb
Parémetros - Programacién Horaria Seman
Farémetros - Programacién Horaria Seman 9
Parémetros - Programacién Horaria Seman
Trend Variables Dialog = %
Ajuste_ControladorP 10 tr 10
Control_Bomba tr
Entradas_Analogicas ir 1
Monitoring Variables Dialog
- Farameters Value Dizlog =
Parametros_Bomba par
Monitoring InputsAOutputs Dialog
Force Inputs/Outputs 13
Monitoring Parameters by HMI
Monitoring Equipment General Irfo (* Copyrizht (C) 2004 - 2014 WEG 8.A. - Todos los derachos raservados )

< n | »

Download the user program and users parameters configuration to board CFW11 Ve5.31 Pagel of 124

Figura 4.4- Hacer el download del nuevo proyecto
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5° Paso: Seleccione "Programa del Usuario" y “Configuracion del Parametros del Usuario” en el didlogo de
download. Tras hacer clic en "Ok" para iniciar la transferencia al convertidor de frecuencia CFW-11;

Download lﬂ
W User Program

Cancel

Figura 4.5 — Didglogo de download del apficativo ladder

6° Paso: Haga la descarga de la aplicacion ladder para el convertidor de frecuencia CFW-11. Para ello,
después de que el proyecto se compila y el convertidor de frecuencia CFW-11 ser identificado, haga clic en
"Sim" para iniciar la descarga;

Download Information léJ
Equipament CPw1 200 - 240 108 / B4
File Simplex.bin
Size 14962 Bytes
i
Date 29/07/2M5 |
| Time: 10:10:45
Dawnload file? I
Mo

Figura 4.6 — Didglogo de confirmacion de download

7° Paso: Habilitar la ejecucion del programa de usuario de la SoftPLC después de la transferencia de aplicativo
ladder para el convertidor de frecuencia CFW-11. Haga clic en "Yes" para permitir la ejecucion del programa de
usuario de la SoftPLGC;

[

WLP v9.93 -

|o] WARNING: The user program is disabled. Enable user program?

Figura 4.7 — Didlogo de habilitacion del programa del usuario de la SoftPLC

8° Paso: Download de la Configuracion de los Parametros del Usuario de la aplicacion ladder del convertidor
de frecuencia CFW-11. Para ello, clic en “Download” en el didlogo Configuragédo dos Parametros do Usuario
haga clic en “Yes” para iniciar el download;

.
# Confiquracio dos Pardmetros do Usuario [
Parameter | Tag Unit Minimum | Mawimum | O H. R 5. S| L. | S.|R. P.|=
1010 Vers, PG Simplex 0.00 0.00 2 0 1 0 0 0 1 0 0 ;. Download Information lﬂ
P1011 Setparnt del Cantrol PS10 2768 32767 4 0 0 O 1 0 1 0 0O |7 -
P1012 Setpaint 1 Cantrol PS10 278 32767 4 0 0 0 1 0 1 0 O Eqtipament el
P1013 Setpoint 2 Control P510 32768 32767 4 0 0 O 1 0 1 0 O G
[ | P1014 Setpoint 3 Control P510 32768 32767 4 0 0 O 1 0 1 0 O
P1015 Setpoint 4 Control P510 32768 32767 4 0 1 0D 1 0 1 0 O
P06 Vaiable de Procesa  PS10 32768 32767 4 0 1 0D 1 0 1 0 O File Simplex_prop.pps
P1017  Var duw. del Conbiol  PH12 32768 32767 65 0 1 0D 1 0 1 0 O
P1018 Selpoint Manual PID - % 0o 100.0 101 01 0 1 0 0 Size 360 Bytes
P1019 Est. Lég. Simplex i B5535 0 1 1 0 0 0 1 0 O I
Il |F1020 Fuente SP del Contral 1 3 o0 0o 0 1 001 || BB TN
F1021 Fuente Yar. Proceso 1 5 00 o000 0D 100 Time 125337
||| F1022 Mivel Minima Sens. VP P510 2768 32767 4 0 0 0D 1 0 1 0 O
P1023 Mivel Méximo Sens. VP P10 2768 32767 4 0 0 0D 1 0 1 0 O B iR
P1024  AlamaNivel BsioVP  P5I0 2768 3277 4 0 0 0O 1 0 1 0 0 -~ ownload fie
(|
[ Editar | Abrit | Download | Fechar H Yes ] Ho
|3 - — =

Figura 4.8 — Didglogos de download de los pardmelros del usuario de la SoftPLC

Pump Genius Simplex | 96



ey

Creacion y Download de la Aplicacion

9° Paso: Iniciar la configuracion del asistente de la aplicacion Pump Genius Simplex. Para ello, haga clic en el
Asistente de Configuracion “Pump Genius Simplex” en el arbol del proyecto y siga los pasos descritos en el
capitulo 5;

B8 WG Ladder Programmer - imple -
I Project Edit View Page Inset Tools Build Communicate UserBlock Window Help [-]&]x]

[ @|sel —=[ 1] ] rlololelole] k) Oluls] Q@ SR | || |el@ FRol el @l b 2 el b8 eexe] =i
| B[] 22| db|e ] |2l # salmlf] 44| [pEscrpcioN GENERAL < ul

Simplex.Idd
- Ladder Disgrams
Simplex dd = "
Configuration Wizards 0
Moritoring Dialogs N
Bomba accionada por el Convertidor CFW
Estado de las Ertradas y Salidas Digitales (= Avtor: WEG ¥
Parémetros - Rampas y Limites de Velocid <
Parémetros - Entradas Analdgicas
Parémetros - Variable de Proceso del Cont 3
Parémetros - Variable Awdliar del Control
Parémetros - Controlador PID) del Pump Ge (* Version minima sequerida WLP V393 - CFW11 V25 30
Parémetros - Modo Domiry Despertar 4| Venién da desacrollo: V1.93 - Tamadio: 15024 bytas %
Parémetros - Modo Dormir & Iniciar por Niv
Parémetros - Funcién Boost para Modo De
Parémetros - Uenado de la Tuberia
Fardmetros - Bomba Extemna para Cortrol ¢ (* DESARROLLADO PARA SOFTPLC DEL CONVERTIDOR CFW11 )
Parémetros - Proteccion de Nivel Bajo y Ni 6
Parémetros - Proteccién de Bomba Seca
Parémetros - Proteccién via Sensor Exter 7
Parémetros - Proteccién via Variable Al
Parémetros - Deteocién ds Atascamierto ¢ e
Parémetros - Desatascamiento de la Bomb 8
Parémetros - Programacién Horaria Seman
Farémeiras - Programacién Heraria Seman Jd¢
Parémetros - Programacién Horaria Seman
- Trend Variables Dizlog e
Auste_CortroladorPID tr 10
Control_Bomba tr
Eriradas_Analogicas ir ¢
- 1
Monitoring Variables Dialog
- Parameters Value Dizlog e
Parametros_Bomba par 1
Monitoring Inputs/Outputs Dialog
Force Inputs/Outputs M el
Monitoring Parameters by HMI
Monitoring Equipment General Info (* Copyright (C) 2004 - 2014 WEG S.A. - Todos los derachos raservados #)

] 1 2 3 4 5 6

(* Archive: PGSPH_CFW11_as %)

(* Fecha: 17/08/2015 #)

(* Descripeién: #)

(% Clisnt: %)

‘ . b

[To help, press F1 [cPwiivesat | | [ |Pagel of 124

Figura 4.9 — Seleccionar el asistente de configuracion de la aplicacion Pump Genius Simplex

10° Paso: Finalizar el asistente de configuracion de la aplicacion Pump Genius Simplex. Para ello, haga clic en
"Finalizar" en el resumen de la configuracion de la aplicacion Pump Genius Simplex;

Resumen de la Configuracién

%PD220 (Seleccion LOCAL/REMOTO) = 3 (3= Tecla LR{R »
%PD221 (Referencia de Velocidad LOCAL) =0 (0 = HMI}
%PD223 (Sentido de Giro LOCAL) = 2 (2 = Tecla 5G (H))
%PD224 (Comando Gira / Para LOCAL) = 0 {0 = Teclas 1.0)
%PD225 (Comando JOG LOCAL]) = 0 {0 = Inactiva)

%PD222 (Referencia de Velocidad REMOTO) = 12 (12 = Sof
%PD226 (Sentido de Giro REMOTO) = 2 (2 = Tecla 5G (H))
%PD227 (Comando Gira / Para REMOTO) = 1 (1 = Dle)
%PD2Z28 (Comando JOG REMOTO) = 0 (0 = Inactiva)
%.PD318 (Funcidén Copy MemCard) = 0

%PD263 (Funcidn DI1) = 1 (1 =Gira/Para)

% PD264 {Funcien DI12) = 0 {0 = Sin Funcian)

%PD265 (Funcién DI3)=0(0 = G
%PD266 (Funcién DI4) = 0 {
%PD267 (Funcién DI5) = 0 {
%PD268 (Funcién DIE) = 0 {
%PD269 (Funcién DI7) =0 (0 =
%PD270 (Funcién DI8) = 0 {0 = Sin Funcidn)

%PD275 (Funcién DO1) = 13 (13 = Sin Falla)

%PD276 (Funcién DOZ) = 2 (2 = N > hb)

%PD277 (Funcién DO3) = 28 (28 = A770/772 0 F771/773)
%PD278 (Funcién DO4) = 0 (0 = 5in Funcién)

%PD273 (Funcién DOS) =0 (0 = Sin Funcién)

%PD134 (Velocidad Maxdma [rpm]) = 1800

%:PD133 (Melocidad Minima [pm]) = 1200

%PD100 (Tiempo de Aceleracién [s]) = 20.0

“%.PD101 (Tiempo de Desaceleracién [s]) = 20.0
LUW1022 (Seleccion Fuente Var. Proceso) =1 )
%.PD231 (Funcidn Al1) = 7 (7 = Varable de Proceso)
%PD233 (Sefial Al)=1(1 =42 20mA)

%PD510 {Unidad Ingenieria 1} = 22 (22 = bar)

m

%PD511 (Modo de Indi 6n 1) =2 (2 =xy. H
zpnzmgof?s;.&nrﬁ]cjafr?m) Caas Pump Genius
%PD232 (Ganancia Al1) = 0.000 = Softwa re
« . r

Print

Default | < Atras I Finalizarl Cancelarl

Figura 4.10 - Resumen de la configuracion del Pump Genius Simplex
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Creacion y Download de la Aplicacion JIEE

11° Paso: Enviar los valores de los parametros configurados en la asistente de configuracion de la aplicacion
Pump Genius Simplex para el convertidor de frecuencia CFW-11. Para ello, haga clic en "Sim" para iniciar el
envio de los valores.

WLP v5.93 l—""'-

Configuration Wizard.
l . Send values now ?

Figura 4.11 — Didlogo para envic de los valores del asistente de configuracion

iNOTA!
@ Después de realizar estos pasos el convertidor de frecuencia CFW-11 esta configurado para la
aplicacion Pump Genius Simplex.
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion JIEE
5 ASISTENTE DE CONFIGURACION DE LA APLICACION

Utilizando el software WLP (WEG Ladder Programmer) es posible configurar la aplicacion Pump Genius Simplex
a través del asistente de configuracion “Pump Genius Simplex”, que consiste en un paso a paso orientado para
la configuracidn de los parametros pertinentes a esta aplicacion.

iNOTA!

@ Al energizar por primera vez el convertidor, siga antes los pasos descritos en el capitulo 5
“Energizacion y Puesta en Marcha” del manual del usuario del convertidor de frecuencia CFW-11. Se
recomienda utilizar el modo de control V/f para este tipo de aplicacion.

Tabla 6.1 — Asistente de configuracion para la aplicacion Pump Genius Simplex

Paso Descripcion Asistente de Configuracion en el WLP
Presentacion inicial del asistente de configuracion de la

aplicacién Pump Genius Simplex.

HE -
Pump Genius
Software

A

l Defak |sm:| Cancewr [

Presenta las opciones para seleccionar si habra o no una

. Paso 1 de 28
bomba externa en el Pump Genius.
Configuracién del Pump Genius Simplex B
[eg |
-
™ una Bomba + Bomba Daterna
L -l = I
. Bomba Externs - Bomba CFW.11
= -
1 i E
| L -
| ¥
& |
ATTENTION!
i piiemato e CIW- 1L combpursci o Aaeasnt g Conbineacin s st aghcitis
o thnta, gl anted lon Pkl desn L L ¥ " del
umeans del Comeeraar de recwmo CFW- 11
L it
Defauk < Aarby I Siguieste > I Cancelar
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sistente de Configuracion de la Aplicacion

A g P 1 —————

=

Presenta los parametros para configuracion de la fuente
de los comandos en el convertidor CFW-11:

P0220: Seleccién de la Situacion Local/Remoto
P0221: Referencia de Velocidad - Situacion Local
P0223: Sentido de Giro - Situacion Local

P0224: Seleccién de Gira/Para - Situacion Local
P0225: Seleccion de JOG - Situacion Local

P0222: Referencia de Velocidad - Situacion Remoto
P0226: Sentido de Giro - Situacion Remoto

P0227: Seleccién de Gira/Para - Situacion Remoto
P0228: Seleccion de JOG - Situacion Remoto

Paso I de 28

wente LocalRbmats

Comandos LOCAL

POZP1: Relerencia de Velocidad Local

Configuracién de la Fuente de los Comandos

Comandeos REMOTO

POZZE Relerencia de Yelocidad Remots

0 = HMI 'I 12 « SoAPLC vI
POL23: Sentuda de Gero Lotal PO226: Sanasdo de Giro Remato
= Tecia 56 (H} B 2= Tocka 56 H} B
POZZ4: Seleccion de GeaPars Local POLIT. Seleccion de GraPara Remoto
0= Tecias 1O \rl 1Dt \rI
POLLS: Selectitn de KX Local POZZE: Sebecciin de JOG Remeto
0 = activn - On bsctren -
i AL y REMOTO.
i I « Aarbs. Siguieste » Cancelar

Presenta los parametros para configuracion de la funcion
de las entradas digitales y salidas digitales del convertidor
CFW-11:

P0263: Funcion de la Entrada DIt

P0264: Funcion de la Entrada DI2

P0265: Funcion de la Entrada DI3

P0266: Funcion de la Entrada D14

P0267: Funcion de la Entrada DIS

P0268: Funcion de la Entrada DI6

P0269: Funcion de la Entrada DI7

P0270: Funcion de la Entrada DI8

P0275: Funcién de la Salida DO1 (RL1)

P0276: Funcion de la Salida DO2 (RL2)

P0277: Funcion de la Salida DO3 (RL3)

P0278: Funcion de la Salida DO4

P0279: Funcién de la Salida DO5

Paso 3 de 28 > E

Entradas Digitales - Convertidar

PO Funcidn Entrada DI

PU26S: Funcidn Entrada DI an
0« 5 Funcén v]- L
POIEE: Funciée Entrads DM s —‘

0w 5in Furcain <L,
FOZE7: Funcion Enirada DIS an

0« Sn Funadin 'i—l
PO Funcion Entracs DI am
0= Sn Funcidn

B

Entradas Digitales -
Modulo Expansion (Ranura 1)

PO26% Tuncién Entrads BIT oy
04 5n Funadn o]

PO2TO. Funcin Entrada DI o |

0= Sin Furalin -]

Define a funcidn de la entrada digtal

[ poma |

Salidas Digitales - Convertidar ]||Eg
POLTE Fondidn Sakda DO1 aLazan
13 = Sn Fala - —E:

POUTE: Furcién Sakieds DO (30,1 50 ,—'

[2 CLEY 3 T

)
POUTT. Forrcrbn Sakds DO3 . o m

F?I-Am'??ler."ﬂm b b | ¥
-4

Salidas Digitales -
Madulo Expansion (Ranura 1)

PO2TH Funcidn Salids DO4 1
0 = S Funadn - |

POLTY. Farnidn Sakda DOS B

[} = Sy Furcidn )

« Aariy ISM;I Cancewr

Presenta los parametros para configuracion del tiempo de
las rampas y limites de velocidad del motor accionado por
el convertidor CFW-11:

P0100: Tiempo de Aceleracion

P0101: Tiempo de Desaceleracion

P0133: Limite de Referencia de Velocidad Minima

P0134: Limite de Referencia de Velocidad Maxima

Paso 4 de 28

Rampas y Limites de Velocidad

£\ VELDCIDAD
- o DELMOTOR
| o114
||s|n »
(PO13:
() rE
L]
Limee mabuemc de refenancia de vekcidad cuanda o convanidar es hableads
Pango de Vakores: 0'a 18000 om
[ poma | cheis | Squesss|  Concew
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion

=

Presenta el parametro para seleccion de la fuente de la

del Control
P1023: Nivel Maximo del Sensor de la Variable de Proceso
del Control

variable de proceso del control:
P1021: Seleccion de la Fuente de la Variable de Proceso Fismtti de (s Variable de Process del Control (P1021} @
del Control = Sin Varishile de Procews del Control (Dethabita Controlador PID)
Entrada Analégica - Convertidor
% 1« Entrada Anslégies All an
[ —
7 = Entracks Anal A I
o
5 T 3 = Diterenca ene la Entreds Analdgics AlL y ALZ (ALL-ALT
Entrada Analégica - Médule Expansion (Ranura 1)
€ 4 = Ererada Anslogics AL3 a3, 1m
J —
D23 mims et l 1
Diefak « Adriy Siguiente » Cancelnr
Presenta los parametros para configuracion de la variable
de proceso del control via entrada analdgica Al1, A2, Al3
0 Al4 y los parametros para la configuracion de la unidad Variable de Procase via Enirada Analégica ATL @
de ingenieria de la variable de proceso del control: T e st G e ] I
P0231, P0236, P0241 y P0246: Funcion de la Sefial de la etk e [ETRT =l
POS10: Unidad de Ingenieria 1 ™ I |
Entrada A1, Al2, A3y Al4 POS11. Mod de Indicacion da 1 Unidad de Ingarsera 1 T =
P0233, P0238, P0243 y P0248: Sefial de la Entrada Al1, Otz fnbuke Hotro ki
6-1 Al2, AI3y Al4 ——
Enitrada Analigica AL n
6 ? 5 P0510: Unidad de Ingenierfa 1
P0511: Modo de Indicacién de la Unidad de Ingenieria 1
;mlgr:crmmhnhmdwm:u‘ ¥ " et
Diefak « Adriy Siguiente » Cancelnr
Presenta los parametros para configuracion de la escala .
del sensor de la variable de proceso del control y los _

[
paréametros para configuracion de la variable de proceso Variable de Proceso via Entrads Analégica AT [ueq |
del control via entrada analdgica Al1, Al2, AI3 o Al4: ;

Frtea SO - e BRI
P0232, P0237, P0242 y P0247: Ganancia de la Entrada T
o

Al1, Al2, A3y Al4 osbieisd aé’—-lm— —»I!—‘ e e
P0234, P0239, P0244 y P0249: Offset de la Entrada Al1,

7 1 A|2 A|3 A|4 Escala del Sensor de la Variable de Proceso del Control

- ’ y

7 a 5 | P0235, P0240, P0245 y P0250: Filtro de la Entrada Al1, e Sl
Al2, AI3 Yy Al4 /
P1022: Nivel Minimo del Sensor de la Variable de Proceso -

: .
[T W00 e A g

Wk ol valor leldo por |s entrada varisble
Rango de Velores: -100.00a +100.00 %

[ poma | chwis | Squetss|  Concemr
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion

Presenta los parametros para seleccion de la Accion de

Control del Controlador PID del Pump Genius:

P1028: Seleccion de la Accidon de Control del Controlador
PID

Accién de Control del Controladar PID del Pump Genius (P1028) |ii!!|

P N
1= Modo Dwecto E Baenba CFW-11
| l I
2= Made Reverio imwn

Defing I sccidn de contrl del ccrtrmiador PID del Pump Genmus, es decrr, coma sarf & sefial del am o).
Modo Dwecto: ef) = P1011 - PAIE
Modo Flaverso: of) « P101E-PI011
Dot I « Aariy Siguiente » Concenr

Presenta los parametros para configuracion del

controlador PID del Pump Genius:

P1018: Setpoint del Controlador PID en modo Manual okl s 90 Py B @
P1029: Modo de Operacion del Controlador PID e e —
P1030: Ajuste Automatico del Setpoint (Consigna) del PABIO. Apcte Auteenitica del Setpoin {Coruigns del Contraiadoc D [0 P1OTT macivs o P10 e =]

Controlador PID

P1031: Ganancia Proporcional del Controlador PID
P1032: Ganancia Integral del Controlador PID

9 P1033: Ganancia Derivativa del Controlador PID

Dok «wlmﬂw]

Presenta el parametro para seleccién de la fuente del
setpoint (consigna) del control en modo automatico del

Pump Genius:

Seleccion de la Fuente del Setpoint (Consigna) del Control (P1020) m!l]

=
~
-
~
[
o
=
.
~

P1020: Seleccién de la Fuente del Setpoint (Consigna) del |

Setpoint vis Frtrada Analagien AT
Control = Setpent via Enrada Analgca AL
= Setpoint vis Fritracls Aralbgica AT

= Slpound via Entrads Anakiges AR

= Dos Setpoants via Dntrada Digital D (PL012 y P10LY)
= Tres Serpaints via Entracas Digaates DI y OIS (P1012. PIO13 y P1O1G)

10

1=

Z

L]

4

5 = Setpoint via HMI o Redies de Comunicaciin (P1011]
L]

7

= Cuatro Selpoints s Entractes Drgrlabes DH y DI5 {1012, PI0L3, PI014 y PLO1S)
]

= Setpaing de acuerdo con la Programacidn Horeria Semanal

Defot . | Soweme s | Concewr |
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion

Presenta el parametro para seleccion del modo de
actuacion de los horarios de acuerdo con los dias de la
semana cuando el setpoint (consigna) del control se define
para ser de acuerdo con la programacién horaria semanal
(P1020=9):

P1063: Modo de Actuacion de los Horarios de acuerdo

con los Dias de la Semana

Paso 11 de 28

Actuacién de los Horarios de acuerde con los Dias de la Semana (P1063) mEg i
|
almlimiy
55 L Horwios 1812 de Lunet s Domings
almbim'a
2= Horwios 1 » 8 de Lunes 3 Viemes y
Heession 7 8 12 40 ol Sibade y Domings ®
[T
~ 3 = Horaros 1 @ 4 de Lunes 3 Viermes. LLL L]
Hosarion § 8 8 en ol Sibado y
Hous 9 a ddenel Dominge
D 1a o)
el o el Purne Germa
Defauk chiris | Sgwemes|  Cancen

Presenta los parametros para configuracion del setpoint
(consigna) del control via entrada analdgica Al1, Al2, AI3 o
Al4:

P0231, P0236, P0241 y P0246: Funcion de la Sefal de la
Entrada A1, Al2, A3y Al4

P0233, P0238, P0243 y P0248: Sefal de la Entrada Al1,
Al2, AI3y Al4

P0232, P0237, P0242 y P0247: Ganancia de la Entrada

Setpaint {Cansigna) del Cantral via Entrada Analdgica AL2 |i|E!I |

PO Funchin de 13 Sehal de L Entrads AL

PO Sefal de la Entrada A2

Ertrads Analogics ALZ o,

Defouk chris | Sowemes|  Cancenr

PO T s
a Al1, Al2, A3y Al4 e e TP
12-4 G
P0234, P0239, P0244 y P0249: Offset de la Entrada Al1, AR Lsco é I -- B
A2, A3y Al4
P0235, P0240, P0245 y P0O250: Filtro de la Entrada Alf,
A2, A3y Al4 o “Saport
?&}r’mhhﬂ!mlw 7 A
Deefauk < Aarby Siguieste > Cancelar
Presenta el parametro para configuracion del setpoint
(consigna) del control via HMI o Redes de Comunicacion:
P1 01 1 : Setpomt (ConSigna) del Contr0| Setpoint {Consigna) del Control via HMI o Redes de Comunicacion @
|
P1011: Setpoint (Conugna) del Contral
200 ing 1
12-5

ol hw&mri HMi o Redes de Comuncacin.
PUs1

tmaam:'-mmﬂmaw :ﬁ;m y POST1)
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion

Presenta los parametros para configuracion del setpoint
(consigna) del control via combinacion légica de las
entradas dlgltales DI4 y DI5 Cuatre Setpoints (Consigna) del Control via Entradas Digitales D14 y DIS @
P0266: Funcién de la Entrada DI4
| PI012: Satpeint (Conigna) 1 del Control [P S
P0267: Funcién de la Entrada DI5 PI0LE: Setpount (Condsgnal 2 del Contral Em mga
P1012: Setpoint (Consigna) 1 del Control o (il o L e
PIELS: Seipent (Consigna) 4 del Contral & wat
P1013: Setpoint (Consigna) 2 del Control Entrades Digitales - Convertidor
10 _g | P1014: Setpoint (Consigna) 3 del Control
a P1015: Setpoint (Consigna) 4 del Control PR265 Furcidn de L Ertrade DU
10_8 [Fevoi s 2
POIET: Funcion de ls Entrads DIS am
21« 29Dl 5ol Seponrt X
Didn o wetpox dtico del -
”‘n’m:m.mmaw:m-‘mmmm
Diefak « Airdy Siguiente » Canceisr
Presenta los parametros para configuracion de la
programacion horaria semanal:
P1064, P1067, P1070, P1073, P1076, P1079, P1082, i A T |
P1085, P1088, P1091, P1094 y P1097: Hora para Inicio
del Horario 1, 2, 3,4, 5,6,7,8,9,10, 11y 12
P1065, P1068, P1071, P1074, P1077, P1080, P1083,
Horaric 1 Horario 2 Horario 3 Horario 4
P1086, P1089, P1092, P1095 y P1098: Minuto para Inicio L'_m"“_ lj'_m"*’_ [;':'F 1"’:'_
del Horario 1, 2, 3, 4,5,6,7,8,9,10, 11y 12
Horario § Horario & Horario 7 Horario 8
12-9 | p1066, P1069, P1072, P1075, P1078, P1081, P1084, :?Tdﬂ_ :_ e :?T . f‘*l_
0.00 000 0.00 000
P1087, P1090, P1093, P1096 y P1099: Setpoint
Horario 8 Horario 10 Horario 11 Horaria 12 |
(Consigna) del Control en el Horario 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, P il L P feh 2 .
fo00 fooo fe00 fome
10,11y 12 = G
m:‘mhglna-:mdlmlydwdulmmlhddwﬂ
[ poma | chwis | Squenes| Concewr
Presenta las opciones para definir el modo de
accionamiento del Pump Genius.
ién del Mado de Acei, i del Pump Genlus m I
r & Deshabidita Moda Donmir
= %. Habibes Modo Dot
- ¥ Mk Dot
13 o~y
~ % Habilas Moda Diormr
&, yModa beciar por Nl
“
| Dofout chwis | Squenes| Concewr
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion

Presenta los parametros para configuracion del modo

dormir (sleep) y del modo despertar:

P1034: Desvio de la Variable de Proceso para Despertar el
Medo Dormir (Sleep) @
Pump Genius T
. . T /A i &
P1036: Tiempo para Despertar el Pump Genius wao . gl
. - [ P1037 ] | s
P1037: Velocidad del Motor para el Pump Genius ir al e % &
Modo Dormir (Sleep) Modo Despertar ' '
P1038: Tiempo para el Pump Genius ir al Modo Dormir 7 AL P
P Dwrecto
14-1 | (Sleep) AL p— ? | TIMER
&y =2 ('.}
. 1 'I ann
A [eep) O ema, apages
Dol chris | Sgwnes|  Cancew
Presenta los parametros para configuracion del modo
dormir (sleep) y del modo iniciar por nivel:
P1035: Nivel de la Variable de Proceso para Iniciar el s Do Sk m
) : |
Pump Genius o CoMER.
P1036: Tiempo para Iniciar por Nivel el Pump Genius o § C: o &
= PLO3E
P1037: Velocidad del Motor para el Pump Genius ir al oo C3
| " 0] st
Modo Dormir (Sleep) Mada Iniclar por Mivel
P1038: Tiempo para el Pump Genius ir al Modo Dormir P i
TIMER
14-2 | (Sleep) 1035 I,
. : - .
e, © L8
elhah i e
P‘m I Reveria 1
::‘mhhlm#md-mdmt s 30 toaet
Rango de Valores: 0'a 18000 om
[ poma | chwis | Squesss|  Cancer
Presenta los parametros para configuracion de la funcion
boost para modo dormir (sleep boost):
P1039: Offset Funcion Boost e e T e @
P1040: Tiempo Maximo de la Funcion Boost
T Mabsdna Funcidn Boast
?En‘n‘ummm
=l
i
. e
TIMEOMN prode _.
B .,
@l Pl Garwas i 8l modo domr (skeeg]
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sistente de Configuracion de la Aplicacion

Presenta los parametros para configuracion del llenado de

la tuberia a través de la bomba accionada por el

convertidor CFW-11: i @
P0105: Habilita el Lienado de la Tuberia (Seleccion 12/22
¥ PO10%: Habibts o Lisnado de 1s Tubaria iSeleccion 19/2* Rampa)
Rampa) PL4Z Corrimnte Misiima de Saleds para of Lisnado de & Tuberia T Y
P0102: Tiempo de Aceleracion 2* Rampa ettt
P1041: Tiempo para Llenado de la Tuberia 1
P1042: Corriente Maxima de Salida durante el Llenado de MBommem | ; ?
16 | la Tuberia
f .. ~E
RO102  ncerl TIMEON prosn |
fior (_';: Co—
CPW-11.
Diefak « Airdy Siguiente » Canceisr
Presenta los parametros para configuracion de la bomba
externa para control en baja demanda:
P1060: Nivel de la Variable de Proceso para Apagar la R @
Bomba Externa .
TIMER
P1061: Nivel de la Variable de Proceso para Arrancar la s
Bomba Externa P02 e 0
P1062: Tiempo para Arrancar la Bomba Externa e 2
17 °
s ;
Fangs de Visores: - 12768 8 12767 [Undnd da Inganieria | defirada an PUS1Dy POSTI]
Diefak « Airiy Siguiente » Canceisr
Presenta los parametros para configuracion de la
proteccion de nivel bajo (rotura de la tuberia) y de nivel alto
(estrangulamiento de la tuberia) para la variable de proceso e B @ l
del control:
P1024: Valor para Alarma de Nivel Bajo para la Variable de it
Proceso w &

- . . . ,m,‘ ‘|1MER P25 e
P1025: Tiempo para Falla de Nivel Bajo para Variable de e ( % r— nVEL SAI0
Proceso (F771) ! de Nivel Alta de |a Tuberia)

18 P1026: Valor para Alarma de Nivel Alto para la Variable de
P06
Proceso el st
P1027: Tiempo para Falla de Nivel Alto para la Variable de 09 ’> AN
pm“ TIMER Plﬂ!? e FTT3
Proceso (F773) F G o e
Dl 86 rivel by (AT Auste en 0
mmﬁ l%"ﬂﬂ*lﬂlﬁhfﬂﬁm POS10y POS1T]
[ poma | chwis | Squenes| Concewr
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sistente de Configuracion de la Aplicacion

Presenta los parametros para configuracion de la

proteccion de bomba seca:
P1043: Velocidad del Motor para detectar Bomba Seca N EG
P1044: Par del Motor para detectar Bomba Seca '
P1045: Tiempo para Falla por Bomba Seca (F781) e Y |
AN TEEA | | A;;
o —— | ﬂ(h;'gﬂ e |
19 o e — M F )
Er
e o S
ango de Valores. 0 18000 om
[ poma | chwis | Squesss|  Cancer
Presenta los parametros para configuracion de la
proteccion de la bomba via sensor externo (DI6):
P0268: Funcién de la Entrada DI6
Proteccidn de la Bomba wa Sensar Externo (DI6) |i|E!I
P1046: Tiempo para Falla de Proteccion via Sensor |
I Halukts Senvor Externa (DI
Externo (F783) .
PO26E Funcidn de la Encrada D6 on
imamen i o
2 Lk, A
BT | e |
G == e
| pelma cheis | Sovers> ] Concew |
Presenta el parametro para seleccion de la variable auxiliar
del control para proteccion de la bomba:
P1047: Seleccion de la Fuente de la Variable Auxiliar del
Contro| para Protecoién de |a Bomba F.nmh de la Variable Auxiliar para Proteccién de la Bomba (P1047) m!E
0w Sin Proteceidn via Varable Audliar del Control
Entrada Analdgica - Convertidar
1w Fntracs Ansksgica AL T -
© 3 lnndsasitgarion [ :
o1 Entrada Analégica - Médulo Expansion (Ranural)

3= Entracha Analégics AID s, 15

8= Erbiada Anakigica AM as i
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion

=

Presenta los parametros para configuracion de la variable

auxiliar del control via entrada analdgica Al1, Al2, AI3 o

Al4, y para la configuracion de la unidad de ingenieria de la e R e o e e A AT @ |
variable auxiliar del control:
PO2I6: Funcitn de Ls Safal de ks Ererada AL I
P0231, P0236, P0241 y P0246: Funcidén de la Sefial de la 238 Sahl e s Entrads AL2 (T
2 Unidad do Ingenieria foex =]
Entrada Al1, A2, AI3 y Al4 e -
POS1E Maodo de Indrwaciin de b Uneded de- herin 1 1empmd -
P0233, P0238, P0243 Yy P0248: Senal de la Entrada Al1 y Entrada Analégica - Convertidor
oo _1 | A2, AiBy Al4
a P0512: Unidad de Ingenieria 2
22_4 Entraa Analtgica A 56 N
P0513 Modo de Indicacion de la Unidad de Ingenieria 2 °° ==
A N T e
mFﬁhﬁ\mdm.A ¥
Dot | sheks [ Somenm>] _ Conce |
Presenta los parametros para configuracion de la variable
auxiliar del control via entrada analdgica Al1, A2, AI3 o
Al4, y los parametros para configuracion de la escala del S e e i @
sensor de la variable auxiliar del control para proteccion de
la bomba: e 2 % P B ]
P0232, P0237, P0242 y P0247: Ganancia de la Entrada e . ’:;L & oy
Al1, A2, A3y Al4
23 _ 1 P0234, P0239, P0244 y P0249: Offset de la Entrada Al1, Escala dal Sensor de la Varisble Audliar del Control
a Al2, A3y Al4 (ot p—
28-4 P0235, P0240, P0245 y P0250: Filtro de la Entrada Al1, e B
Al2, A3y Al4
P1048: Nivel Maximo (Rango) del Sensor de la Variable pe- ] 1000 Ve A
Aucxiliar del Control
Vior o vakr
Mnm—:nn&'nﬁa
Dot | shoks [ Somenm>] _ Conce |
Presenta los parametros para configuracion de la
proteccion de la bomba via variable auxiliar del control:
P1049: Valor para detectar Nivel Bajo de la Variable e @
Aucxiliar del Control
P1050: Setpoint (Consigna) del Control en Nivel Bajo NVELBAG |
P1051: Histéresis para reactivar el Setpoint (Consigna) del el
Control PO
l);u— : lsgr
o4 <A 5‘5"..
[ S
‘P1051
Diafiren ol winkor chel melpoid jconegna) p .
e rvvel baws de la vanable sudker del cortrol

Diefauk « hiris Sgeniz » Cancelar

Fangs da Visorss: - 12768 & 12767 [Undad da Ingerieria | defirida en POS10y POSTI)
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion

Presenta el parametro para seleccion del modo de

ejecucion del desatascamiento de la bomba:

P1052: Modo de Ejecucion del Desatascamiento de la s B e @
Bomba
" 0= Mo [ecuts Desatascamiento de ls Bomba
1= Epcuts com Mando pars Arancar Bomba ’
25 2= Becuta com Mando vis Ensrada Digital D2 ‘
r 3§ la Bomba (5
ATAADD.
Diefirm CFW-11
{NOTA T Esta furescs
Dot shiis | Slenin Cancelsr
Presenta los parametros para configuracion de la
deteccion de atascamiento de la (P1052=3):
P1057: Corriente del Motor para detectar el Atascamiento Do et A el o B [oeq
de la Bomba
P1058: Tiempo para detectar el Atascamiento de la
Bomba
P1059: Numero de Atascamientos consecutivos para
generar Falla (F791)
26
P ATASCAMIENTOS | A
00 m
FALLA
L S— PARAR 13 Benan
Dafiren o wiskor o s
g e Ve S04 100BA
Defat shiis | Slenin Cancelsr
Presenta los parametros para configuracion del
desatascamiento de la bomba:
P0226: Sentido de Giro — Situacion Remoto s " . T
P1053: Nu icl Desat ient |
053: Numero de Ciclos para Desatascamiento de la e E
Bomba
P1054: Referencia de Velocidad para Desatascamiento de
la Bomba ’P el voron
'|I e
o7 _1 | P10585: Tiempo con la Bomba Arrancada en el Ciclo para \ i Plos1 [
a Desatascamiento de la Bomba [ | [\ e N ) g
27-3 [ ” ."; PLOSE ".\ / T
P1056: Tiempo con la Bomba Apagada en el Ciclo para ! i o
i Py — L
Desatascamiento de la Bomba @ | @ls_
— . -
@ Dasatsscaments da b Domba.
Defat shiis | Slenin Cancelsr
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Asistente de Configuracion de la Aplicacion JI'I-'IE

Presenta los parametros que definen cuales variables

seran mostradas en el display de la HMI del convertidor de

frecuencia CFW-11 en el modo de monitoreo:

Manitarea HMI

P0205: Seleccion de Parametros de Lectura 1

PO Sebeccidn de Pardmetros de Lectura 1

P0206: Seleccion de Parametros de Lectura 2
P0207: Seleccion de Parametros de Lectura 3

POUDT. Selecribn de Farimetros de Lectura 3

3 = Comente del Motor if -
28

Presenta un resumen con todos los parametros

configurados por el asistente de configuracion de la

aplicacién Pump Genius Simplex

Resumen de Is Configuracién ]ﬁ!g

F mm LOCAL/REMOTON » 33w Tml.ﬁm. i

PO (Temea de

CLPDI0N

EDZH Funcsn AlT) s 7 (7 » Variste de Frocess)
PO (Sl AlT) 8 11 8 48 20mA) [ ] | ]

RPOE0 (Linkdod Ingerieria 1) =22 (22 =

A .
mmﬁ.‘*‘“’m.m" i Pump G_le{?aus
Software

LP02IE Ganancs AT} = 0000

Dot I « Aariy Finaizer Cancewr
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Dialogos de Download
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6 DIALOGOS DE DOWNLOAD

A través del WLP é posible efectuar el download del programa ladder del usuario, de la configuracion de los
parametros del usuario y de los valores configurados en el asistente de configuracion. La tabla 6.1 presenta los
didlogos principales de download para el convertidor de frecuencia CFW-11.

iNOTA!

©

download.

Consulte los tépicos de ayuda en el software de programacion WLP para mas detalles sobre el

Tabla 6.1 — Didlogos de download para la aplicacion Pump Genius Simplex

Descripcion

Dialogo de Download en el WLP

Dialogo de download del aplicativo ladder desarrollado
en el WLP conteniendo las siguientes opciones:
m Programa del Usuario;

m Configuracion de los Parametros del Usuario.

Download -
oo o]
¥ User Program

IV {iizers Parameters Contiguratiors

Didlogo de download del programa del usuario
contiendo:

m Caracteristicas del equipo conectado;

= Nombre del archivo para download;

m Tamafo del aplicativo ladder para download;

m Fecha de la compilacién del archivo;

m Hora de la compilacion del archivo;

= Mando para transferir, o no, el download del aplicativo

ladder compilado.

Download Information

==

|

|| Download file?

|

| S

Equipament

CPw/11 200 - 2400 104 /84
V531

File W |
Size 14962 Bytes

Date [ momams
Time: ’W l

Diélogo de configuracion de los parametros del usuario

conteniendo las siguientes opciones:

Y . .
plamero del parametro [ ottt e o e A &)
= Nombre atribuido al parametro por el usuario;
Paramster | Tar Llnit tinimum | Makimum | D H.| R.| 5. 5. L. [ 5. R.|P.. =
: : : 4 T 1070 0.00 10.00 2 0 1 0 0 o 1 0 0 [m;
= Uﬂldad atrlbU|da al parametro por el usuario; P1011 Setpoint del Contral FE10 -32TRE 32767 4 0 0 0O 1 0 1 0 0 |=|
. -~ . P12 Setpoint 1 Control FE10 -3276E 32767 4 000 1 0 1 0 0
u Valores miNiMos y Maximaos; P1013 Setpoint 2 Control FE10 -3276E 32767 4 0 0 o 1 0 1 0 0
P1014 Setpoint 3 Control FE10 -3276E 32767 4 0 0 0O 1 0 1 0 0
y imais: P1015 Setpoint 4 Control FE10 -3276E 32767 4 0 1 0o 1 0 1 0 0
= Numero de casas deC|ma|S' P101E “ariable de Proceso FE10 -3276E 32767 4 0 1 0o 1 0 1 0 0
. . . . . . P17 “ar. Au. del Control FE12 -3276E 32767 5 01 0o 1 0 1 0 0
m Opciones para visualizacion en formato hexadecimal, PIDE  SelpointMarual FID % 00 o 1 0 1 8 148 1 0 0
N . _ . X i L, P1019 Est. Lag, Simplex 1] EB535 o1 1 0o 0 0o 1 0 0
con sefal, ignora la sena, solo lectura, visualizacion en la P1020  Fuente 5P del Cantrol 1 9 0000001 00
P1021 Fuente Var. Proceso 1 1 g o0 0 o o0 o 1 0 0
'z . ;2 I P1022 Mivel b nimo Sens. WP P10 -3276E 32767 4 0 0 0O 1 0 1 0 0
HMI, retencion y confirmacion del cambio; PI023  Hivel Maimo Sens VP PETD G27EE 367 4 0 0 0 1 0 1 0 0
M d b . dt h | d | d P1024 Alarma Mivel Bajo WP FE10 32768 32767 4 0 0 0O 1 0 1T 0 0O -
= Mandos para abrir, editar, hacer el downloa ara
p y p Editar ... Abrir .. Download ... | Fechar I
cerrar la ventana de didlogo de los parametros del
usuario.
Didlogo de download de los valores configurados en el _ —
) ) y o } WLP v9.93 =5
asistente de configuracion de la aplicacion Pump Genius
Simplex. . Configuration Wizard.
P JA Send values now ?
Sim Nao
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Dialogos de Monitoreo
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7 DIALOGOS DE MONITOREO

A través del WLP es posible monitorear y alterar los parametros de la aplicacion Pump Genius Simplex

Tabla 7.1 — Didlogos de monitoreo de la aplicacion Pump Genius Simplex

Descripcion

Dialogo de Monitoreo en el WLP

El monitoreo del funcionamiento de la bomba accionada
por el convertidor de frecuencia CFW-11 en la aplicacion
Pump Genius Simplex. Muestra las siguientes variables:
= Setpoint (consigna) actual del control y variable de
proceso del control de acuerdo con la unidad de
ingenieria 1;

m Variable auxiliar del control de acuerdo con la unidad de
ingeniaria 2;

m Frecuencia, corriente, par y velocidad de la bomba
accionada por el convertidor CFW-11;

= Salida del controlador PID;

= Mando para arrancar la bomba externa via salida digital
DOf;

= Mando Gira/Para, mando para modo dormir (sleep),
indicacién de funcidn boost en ejecucién, indicacion de
llenado de la tuberia en ejecucion, indicacion de
desatascamiento en ejecucion, nivel bajo y alto de la
variable de proceso del control, nivel bajo de la variable
auxiliar del control, estado del sensor externo (DI6), y
condicion de bomba seca;

m Estado légico del convertidor de frecuencia CFW-11
indicando: habilitado general, motor girando, sentido de
giro horario, situacion remoto, subtension, alarma activa y
falla activa;

m Alarma y falla actual;

m Mando para reset de fallas del drive.

Visién General del Pump Genius Simplex Iii E!I

A Setpoint actual del Control I—ZDDIF
" Variable de Proceso del Control [ 000[bar
I Variable Auxiliar del Control I—CHJI‘?L_ ; L
H l Bomba Externa Bomba CFW-11
Salida del Controlador PID 00 % %IH‘
Frecuencia 0.0 Hz
Corrients l—DD A
bar [0
Velocidad [ 0 rpm |O
Estado Bomba Estado Bomba Estado CFW-11 Estado CFW-11
i@ Comando Gira/Para (@ Nivel Bajo Var. Proceso @ Habilitado General @ subtensisn
Q Mada Dormir (Sleep) @ Nivel Alto Var, Process O Motor Girando O Marma
i@ Funcion Boost (Sleep Boost) (g Nivel Bajo Var, Auxiliar @ sent. de Giro Horario @ Falla
Q Llenado Tuberia Q Sensor Externo (DI6) 0 Situacion REMOTO
(@) Desatascamiento (@ Bomba Seca
Alarmas y Fallas
Alarma Actual: |
Falla Actual: | Reset Fallas |

El monitoreo del estado de los mandos efectuados en la
bomba accionada por el convertidor de frecuencia CFW-
11. Muestra las siguientes variables:

m Estado actual de las entradas digitales del convertidor
de frecuencia CFW-11;

= Funcion de las entradas digitales para el Pump Genius;
m Estado actual de las salidas digitales del convertidor de
frecuencia CFW-11;

= Funcion de las salidas digitales para el Pump Genius.

Entradas Digitales - Convertidor Salidas Digitales - Convertidor Iii E!l
P0263; Funcién Entrada DIL ns)
T=Gra/Pam POZ75: Funcién Salida DO1 i2122.23)
PO264; Funcién Entrada DI2 a6 B=ErF s * ]
0= Sin Funcién
P0265: Funcién Entrada DI3 an PO276: Funcion Salida DO2 (24,25, 26)
0= Sin Funcién @ O @
PO266: Funcion Entrada DI4 ) @
0 = Sin Funcion O
- PO277: Funcién Salida DO3 (27,25 291
P0267: Funcién Entrada DIS as
. Q@ 2= ATI0/T720 FITVFITS )
0= Sin Funcién
— "]
P0268: Funcian Entrada DI6 i20) @
0 = Sin Funcién
Entradas Digitales - Salidas Digitales -
Modulo Expansion (Ranura 1) Médulo Expansién (Ranura 1)
P0268: Funcién Entrada DI7 o PO278: Funcion Salida DO4 ()
0= 5in Funcion e @ 0= 5in Funcién — ' @
P0270: Funcién Entrada DIB @) r @ P0279: Funcién Salida DOS i __‘—’ L @
0 = Sin Funcién 0 = Sin Funcion [}
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=

Relaciona los parametros para lectura de los sefiales de
control del Pump Genius via entradas analdgicas del
convertidor de frecuencia CFW-11. Posibilita la alteracion
y visualizacién de las siguientes variables:

m PO018: Valor de la Al1;

= PO019: Valor de la Al2;

= PO020: Valor de la Al3;

= PO021: Valor de la Al4;

m P0232: Ganancia de la Entrada Al1;

m P0234: Offset de la Entrada Al1;

= P0235: Filtro de la Entrada Al1;

= P0O237:
= P0239:
= P0240:
m P0242:
m P0244:
m P0245:
m P0247:
m P0249:
= P0250:

Ganancia de la Entrada Al2;
Offset de la Entrada Al2;
Filtro de la Entrada Al2;
Ganancia de la Entrada Al3;
Offset de la Entrada Al3;
Filtro de la Entrada AlS;
Ganancia de la Entrada Al4;
Offset de la Entrada Al4;
Filtro de la Entrada Al4.

Entrada Analégica AIl

B>

G|

Al LEIDO

Entrada Analégica Al2

PO ] P0235 —=
OFFSET DE LA AL 1.00 | FILTRO DE LA Al 0325 “

rANANEm DE LA AT v,uon DE L AIL
—»&—» — 0.00 «

Al2 LEIDO

POz g |
OFFSET DE LA AIZ

Entrada Analégica AI3

P0240
e

fANLNCm DE LA AIZ VMDR DE L AL2
— 006 ,6

Al3 LEIDO

Entrada Analégica Al4

PO2.

44
OFFSET DE LA AIZ DDD

P0242
GANANCIA DE LA AIZ
4’@_.

Ritka et W

P0020
VALCR DE LA AIZ

66.66 o

—

Al4 LEIDO

P0250
FILTRO DE L& Al 0o .

AL S T

P0247 P0021
GANANCIA DE LA Al4 WALOR DE L& Al4
R B

Relaciona los parametros de rampas y limites de
velocidad del convertidor de frecuencia CFW-11
configurados para la bomba. Posibilita la alteracion de las
siguientes variables:

m PO100: Tiempo de Aceleracion;

m P0101: Tiempo de Desaceleracion;

= PO133: Limite de Referencia de Velocidad Minima;

m P0134: Limite de Referencia de Velocidad Maxima.

Rampas y Limites de Velocidad

PO134

VELOCIDAD MAXIMA

VELOCIDAD MINIMA

‘ PO133

1800 rpem
- @ .

7\"\ VELOCIDAD
4 DELMOTOR

|

—
P0100 Po101
TIEMPO ACELERACION TIEMPG DESACELER
200 5 | I 200 -
¢° - " ) e

Relaciona los parametros de ajuste y funcionamiento de
la variable de proceso del control. Posibilita la alteracion y
visualizacion de las siguientes variables:

m P1022: Nivel Minimo del Sensor de la Variable de
Proceso del Control;

m P1023: Nivel Maximo del Sensor de la Variable de
Proceso del Control;

= Valor de la variable de proceso del control (P1016) de
acuerdo con la unidad de ingenieria 1;

= Valor de la entrada analdgica seleccionada para

variable de proceso del control en %.

Variable de Proceso del Control

400 ing

P1016
VARIABLE DE PROCESO

-
P1023
HIVEL MAXIMO
51

I 0.00| bar

P1022
KIVEL MINIMO
000 ing 1

PV [ing. 1]

0.0 100.0 Valar de a Alx [%]
VALOR DE LA &lx

000 4
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Dialogos de Monitoreo JI'I-'IE

Relaciona los parametros de ajuste y funcionamiento de

la variable de auxiliar del control. Posibilita la alteracion y R e e

visualizacion de las siguientes variables:
u P1048: Nivel Méximo (Rango) del Sensor de la Variable Variable Auxiliar del Control [ueqg
Auxiliar del Control;
m Valor de la variable auxiliar del control (P1017) de I “haa

-
acuerdo con la unidad de ingenierfa 2; o o
= Valor de la entrada analdgica seleccionada para R
variable de proceso del control en %. f,kﬁiﬁm;,gﬂ;

i 150.0 Vetor e Al ]

VALOR DE LA Alx

0.00 o

Relaciona los parametros de ajuste y funcionamiento del
controlador PID (académico) del Pump Genius. Posibilita
la alteracion y visualizacion de las siguientes variables:

m P1011: Setpoint (Consigna) del Control (lectura y

escritura);

m P1012: Setpoint (Consigna) 1 del Control;

= P1013: Setpoint (Consigna) 2 del Control; Conerovdor 0 Qo Pump Somte ——— E
m P1014: Setpoint (Consigna) 3 del Control; _ ;%

= P1015: Setpoint (Consigna) 4 del Control; | 5',_“,1_, . \

= P1016: Variable de Proceso del Control; l_”ﬂ .l‘-."'

m P1018: Setpoint del Controlador PID en modo Manual; I :m’_m ]

m P1028: Accion de Control del Controlador PID (moe |

(deshabilitado, modo directo o modo reverso); U ,a"'

= P1029: Modo de Operacion del Controlador PID ;% 'I

(manual o automatico);

m P1031: Ganancia Proporcional;
m P1032: Ganancia Integral;
= P1033: Ganancia Derivativa;

= Salida (MV) del controlador PID académico en %.

Relaciona los parametros de funcionamiento del llenado
de la tuberia usando la bomba accionada por el

convertidor de frecuencia CFW-11. Posibilita la alteracion ) gﬂr?'l

y visualizacion de las siguientes variables:

= P0O102: Tiempo de Aceleracion 22 Rampa; Lienado de Ia Tuberia m
= PO133: Limite de Referencia de Velocidad Minima;
= P1041: Tiempo para Llenado de la Tuberfa; I AN D
m Valor del tiempo transcurrido del llenado de la tuberia; o
= Indicacion de llenado de la tuberia habilitado. ’
— E
P02 | | TMEON prodt e
@ Lienado habilitado mut
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Relaciona los parametros de funcionamiento de la logica
de control para ejecutar el arranque y la parada del Pump
Genius via modo Despertar. Posibilita la alteracion y
visualizacion de las siguientes variables:

= P1011: Setpoint (Consigna) del Control;

= P1016: Variable de Proceso del Control;

= P1028: Accion de Control del Controlador PID
(deshabilitado, modo directo 0 modo reverso);

m P1034: Desvio de la Variable de Proceso del Control
para Despertar el Pump Genius;

m P1036: Tiempo para Despertar el Pump Genius;

m P1037: Velocidad del Motor para el Pump Genius ir al
Modo Dormir (Sleep);

= P1038: Tiempo para el Pump Genius ir al Modo Dormir
(Sleep);

m Referencia de Velocidad del Motor en rpm;

m Valor del tiempo transcurrido para despertar el Pump
Genius;

m Valor del tiempo transcurrido para el Pump Genius ir al
modo dormir (sleep);

m Indicaciéon de modo despertar activo;

m Indicacion de modo dormir (sleep) o boost activo.

Modo Dormir

o N

DEL MOTOR
0

mpm

-~
P1037
VELOCIDAD P/ DORMIR

1250 rpm

Modo Despertar

P1038
TIEMPO PARA
DORMIR

W,

TIEMPO TRANSCUR.

TIMER
C3

DORMIE (G

5. BOOST (@

VARIABLE DE PROCESO

0.00 5551

= 2
a =Y
= =1
=) o

SETFOINT DEL CONTROL
200

[! |

ing.1

~
P1034
DESVIO PARA DESPERTAR

0.30 ing.1

d

P1016
VARIABLE DE PROCESG

000 g1

d

P1011
SETPGINT DEL CONTROL

200 ing 1

!

DESVIO PARA DESPERTAR
030

W@

ing. 1

P1028
ACCION DE CONTROL

Modo Directo R

230 ing 1

"— TIEMPO PARA

TIMER

‘l
Cs
P1036
DESPERTAR O-
5 5 e DESPERTAR @
e
TIEMPO TRANSCUR

0.

Relaciona los parametros de funcionamiento de la légica
de control para ejecutar el arranque y la parada del Pump
Genius via modo Inicial por Nivel. Posibilita la alteracion y
visualizacion de las siguientes variables:

= P1011: Setpoint (Consigna) del Control;

= P1016: Variable de Proceso del Control;

= P1028: Accion de Control del Controlador PID
(deshabilitado, modo directo o modo reverso);

= P1035: Nivel de la Variable de Proceso del Control para
Iniciar el Pump Genius;

m P1036: Tiempo para Iniciar por Nivel el Pump Genius;
m P1037: Velocidad del Motor para el Pump Genius ir al
Modo Dormir (Sleep);

= P1038: Tiempo para el Pump Genius ir al Modo Dormir
(Sleep);

m Referencia de Velocidad del Motor en rpm;

m Valor del tiempo transcurrido para iniciar por nivel el
Pump Genius;

m Valor del tiempo transcurrido para el Pump Genius ir al
modo dormir (sleep);

m Indicacion de modo iniciar por nivel activo;

m Indicacion de modo dormir (sleep) o boost activo.

Modo Dormir

P0002
VELOCIDAD

1)
DEL MOTOR
1800 rpm

-
P1037
VELOCIDAD P/ DORMIR

1250 rpm

Modo Iniciar por Nivel

P1038
TIEMPO PARA
DORM

MIR 5 e

TIEMPO TRANSCUR.

0. BOOST (@

1016
VARIABLE DE PROCESO

0.00 ing. 1

P1035

IIVEL PARA INICIAR

0.00 ing 1
. J

\MRIABLE DE PROCESD.

ing. 1

Pl028

ACCION DE CONTROL
Modu Direct;

o INICIAR POR: NIVEL e ‘.I-.
[ 5 INICIAR NIVEL i)
0.00 jng.1 TIEMPO TRANSCUR
0fs
N\VEI. FAM[N\ClAR

TIMER
(s

( P1036
{ TIEMPO PARA
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Dialogos de Monitoreo

Relaciona los parametros de funcionamiento de la légica
para ejecutar la funcién boost antes del Pump Genius ir al
modo dormir. Posibilita la alteracion y visualizacion de las
siguientes variables:

= P1011: Setpoint (Consigna) del Control;

= P1016: Variable de Proceso del Control;

= P1039: Offset Funcion Boost;

m P1040: Tiempo Maximo de la Funcion Boost;

m Valor del tiempo maximo transcurrido de la funcion
boost activa;

m Indicacion de modo dormir (sleep) y boost activo.

= e

i

Funcién Boost para Modo Dormir (Sleep Boost)

P1016
VARIABLE DE PROCESO

[ 00 s
©0

1011
SETROINT DEL CONTROL

I 200 ing 1

OFFSET FUNCIGN BOOST

2.00 ling. 1
I 000 g1

oG,

TIMEON py040
. TIEMPO MAXIMO BOOST|

1
(_,t 15 s
TIEMPO TRANSCUR.
[

BOOST

Relaciona los parametros de funcionamiento de la bomba
externa para control en baja demanda. Posibilita la
alteracion y visualizacion de las siguientes variables:

= P1016: Variable de Proceso del Control;

= P1060: Nivel de la Variable de Proceso del Control para
Apagar la Bomba Externa;

= P1061: Nivel de la Variable de Proceso del Control para
Arrancar la Bomba Externa;

m P1062: Tiempo para Arrancar la Bomba Externa;

= Valor del tiempo transcurrido para arrancar la bomba
externa;

= Indicacién de mando para arrancar y apagar la bomba

externa via salida digital DO1.

(B

Bomba Externa para Control en Baja Demanda

5

——
P1016 TIMER
VARIABLE DE PROCESO
0.00 il (l o:
"
1061 P1062 o
IVEL ARRAN. BOMEBA EXT. TIEMPO Py ARRANCAR] ARRANCAR ()
185 ing. 1 5 s
- \
TIEMPO TRANSCUR
0 ¢
P1016
VARIABLE DE PROCESO
0.00
ing.1 e

P1060 aracern @
MIVEL APAGA BOMBA EXT.

195 00
p.

Relaciona los parametros de ajuste de la proteccion de
nivel bajo y alto para la variable de proceso del control.
Posibilita la alteracion y visualizacion de las siguientes
variables:

= P1016: Variable de Proceso del Control;

m P1024: Valor para Alarma de Nivel Bajo para la Variable
de Proceso del Control;

m P1025: Tiempo para Falla de Nivel Bajo para la Variable
de Proceso del Control (F771);

m P1026: Valor para Alarma de Nivel Alto para la Variable
de Proceso del Control;

m P1027: Tiempo para Falla de Nivel Alto para la Variable
de Proceso del Control (F773);

= Valor del tiempo transcurrido para generar la falla de
nivel bajo y nivel alto de la variable de proceso del control;
m Indicacion de alarmas y fallas activas.

B2 o=

Proteccion de Nivel Bajo (Rotura de la Tuberia) IiiE!I

1016
ARIABLE DE PROCESO

ing. 1

“ ﬁﬁLADItMA @ A
( “ TIMER P1025

000
—
P1024 Lo TEMPOPARAFALLL
LIMITE NIVEL BAJD A

FALLA
100 ing 1 (_.- 0 . NIVEL BAJO @

PARAR LA BOMBA

TIEMPO TRANSCUR
0 ¢

Proteccién de Nivel Alto (Estrangulamiento de la Tuberia)

P1016
\ARIABLE DE PROCESO

0.00] g 1

ALARMA @ 2

TIMER Pp1027

> =

( 1 F773
P1026 1 TIEMPO PARA FALLA FALLA
LIMITE NIVEL ALTO %

T g1 C g R

TIEMPO TRANSCUR
[
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Dialogos de Monitoreo

Relaciona los parametros de ajuste de la proteccion de
bomba seca. Posibilita la alteracion y visualizacion de las
siguientes variables:

m P0002: Velocidad Actual del Motor en rpm;

m PO009: Par Actual del Motor en %;

m P1043: Velocidad del Motor para detectar Bomba Seca
m P1044: Par del Motor para detectar Bomba Seca

m P1045: Tiempo para Falla por Bomba Seca (F781)

= Valor del tiempo transcurrido para generar la falla por
bomba seca (F781);

m Indicacion de alarma y falla activas.

A780
ALARMA @

TIMER P1045

I - TIEMPO PARA FALLA
%
A [

TIEMPO TRANSCUR.

F781

FALLA
BOMBA SECA @
PARAR LA BOMBA

P0009
PAR DEL MOTOR

00 o

s

P1044
PAR BOMBA SECA

200 =

Relaciona los parametros de ajuste de la proteccion de la
bomba via sensor externo (DI6). Posibilita la alteracion y
visualizacion de las siguientes variables:

m P1046: Tiempo para Falla de Proteccion via Sensor
Externo (F783);

= Valor del tiempo transcurrido para generar la falla F783;
m Indicacion del sensor (DI6) habilitado;

= Indicacion del estado del sensor instalado en la entrada
digital DI6;

Proteccion de la Bomba via Sensor Externo (DI6)

ATB2

ALARMA @ :

TIMER P1046 F783

SENSOR DI
HABILITADO @

u Indicacién de alarma y falla activas. SENSOR DI B, TEMPOTARATALA FALLA
SENSOR @
PARAR LA BOMEBA
TIEMPO TRANSCUR.
o 5
Relaciona los parametros de ajuste de la proteccion de la
bomba via variable auxiliar del control. Posibilita la o= o |

alteracion y visualizacion de las siguientes variables:

= P1011: Setpoint (Consigna) del Control;

m P1017: Variable Auxiliar del Control;

m P1049: Valor para detectar Nivel Bajo para la Variable

Auxiliar del Control;

m P1050: Setpoint (Consigna) del Control en Nivel Bajo;

= P1051: Histéresis para reactivar el Setpoint (Consigna)
del Control;

m Indicacion de alarma de nivel bajo activa.

[eq

Proteccion de la Bomba via Variable Auxiliar del Control

P1050 P1011
SETPOINT EN NIVEL BAXD * SETPOINT DEL CONTROL
160 ina 1 | 200 ing.1

P1017
VARIABLE AUNILIAR

00 jng.2

P1049
LIMITE NIVEL BAJO

250 ing.2

1017
VARIABLE AUXILIAR

00 . ATT4
ALARMA
NIVEL BAJO
BOMBA OPERANDO

RESET.

00 ing. 2

P1049
LIMITE NIVEL BAIO
250 g2

P1051

HISTERESIS

Ul 100z )
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Dialogos de Monitoreo

Relaciona los parametros de ajuste para deteccion de
atascamiento de la bomba vy falla por exceso de
atascamientos detectados. Posibilita la alteracion y
visualizacion de las siguientes variables:

= PO003: Corriente Actual del Motor en A;

m P1057: Corriente del Motor para Detectar el
Atascamiento de la Bomba;

m P1058: Tiempo para Detectar el Atascamiento de la
Bomba;

m P1059: Numero de Atascamientos consecutivos para
generar Falla (F791);

m Valor del tiempo transcurrido para generar detectar el
atascamiento;

= Valor del nimero de atascamientos detectados;

= Indicacién de atascamiento detectado;

= Indicacion de falla activa.

Deteccion de Atascamiento de la Bomba I"Eu
TIMER

P0003 I
'CORRIENTE DEL MOTOR ( 0;
00 4 :
P1058
w TIEMPO P/ DETECTAR e Cj
D ATASCAMIENTO
: ATASCADO ()

[ & .

1057
CORRIEMTE ATASCAMIEM.
50 4
0

TIEMPO TRANSCUR.

Exceso de Atascamientos

DETECTADOS

— A

) OO —

:&gzsl?ummm:sn pAAmSMCBADE?A @
2

L J

Relaciona los parametros de ajuste para ejecutar el
desatascamiento de la bomba. Posibilita la alteracion y
visualizacion de las siguientes variables:

m P0O002: Velocidad Actual del Motor en rpm;

m P1053: Numero de Ciclos para Desatascamiento de la
Bomba;

m P1054: Referencia de Velocidad para Desatascamiento
de la Bomba;

m P1055: Tiempo con la Bomba Arrancada en el Ciclo
para Desatascamiento de la Bomba;

= P1056: Tiempo con la Bomba Apagada en el Ciclo para
Desatascamiento de la Bomba;

= Valor del contador de ciclos de ejecucion del
desatascamiento;

m Valor del tiempo transcurrido de cada fase del
desatascamiento;

m Indicacién de desatascamiento en ejecucion.

Desatascamiento de la Bomba m Eu

£\ VELOCIDAD
A DEL MOTOR

Vo £\

DEL MOTOR

(@ Desatascamienta en Ejecucian

TED = :

1 ciclo 2,3. [pl0s3
P1054 | ‘—' MNUMERO DE CICLOS '_'
VELOCIDAD DESATASCA. T 2 Ciclos |
800 | acoacual
H I 0/ cicos

P1054

WELOCIDAD DESATASCA,

Vo

| 600 rpm

[ P1056
@ TIEMPO DESAT. APAGA,
3

—_——
P1055
@ TIEMPO DESAT, ARRAN
10 ¢
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Dialogos de Monitoreo

Relaciona los parametros de ajuste del setpoint
(consigna) del control cuando es de acuerdo con la
programacion horaria semanal (P1020=9) y modo de
actuacion de los horarios 1 a 12 de Lunes a Domingo
(P1063=1). Posibilita la alteracion y visualizacién de las
siguientes variables:

= P1064, P1067, P1070, P1073, P1076, P1079, P1082,
P1085, P1088, P1091, P1094 y P1097: Hora para Inicio
del Horario 1, 2, 3,4, 5,6,7,8,9,10, 11y 12.

= P1065, P1068, P1071, P1074, P1077, P1080, P1083,
P1086, P1089, P1092, P1095 y P1098: Minuto para
Inicio del Horario 1, 2, 3, 4, 5,6, 7, 8,9, 10, 11y 12.

= P1066, P1069, P1072, P1075, P1078, P1081, P1084,
P1087, P1090, P1093, P1096 y P1099: Setpoint del
Control en el Horario 1, 2, 3, 4, 5,6, 7, 8,9, 10, 11y 12.
m Indicacién de programacion horaria semanal (P1063=1)
habilitada;

m Indicacion del dia de la semana, data y horario actual
de acuerdo con el reloj de tiempo real (RTC) del
convertidor de frecuencia CFW-11;

u Indicacion de los horarios habilitados (EN) y cual

horario que esta en ejecucion (ON);

m Valor del fin de cada horario de acuerdo con la

programacion horaria semanal.

Estado del Horario en el Convertidor CFW-11 m Eu

@ Prog. Horaria Habilitada Dia de la Semana: IJue\res
Fecha: W!I_Sflﬁ Horario Actual: IEWIE

Programacion de los Horarios 1 a 12 de Lunes a Viernes

Horarios Inicio

E

]

Horario 1

]

Horario 2
Horario 3
Horario 4
Horario 5
Haorario &

Horario 7

=

Horario 8

=
ha

Horario 9

Horario 10

=
ha

Horario 11

=
ha

€eEEEEECOOOO S
CEE0EEECOOEOE 2
el el 1) ] ]

=

Horario 12

PPPPERRRRRRRE
L R N N I N R I

% P e e e e
= s s e e e s s

Relaciona los parametros de ajuste del setpoint
(consigna) del control cuando es de acuerdo con la
programacion horaria semanal (P1020=9) y modo de
actuacion de los horarios 1 a 6 de Lunes a Viernes y
horarios 7 a 12 en Sabado y Domingo (P1063=2).
Posibilita la alteracion y visualizacion de las siguientes
variables:

= P1064, P1067, P1070, P1073, P1076, P1079, P1082,
P1085, P1088, P1091, P1094 y P1097: Hora para Inicio
del Horario 1, 2, 3,4, 5,6, 7,8,9,10, 11 y 12,

= P1065, P1068, P1071, P1074, P1077, P1080, P1083,
P1086, P1089, P1092, P1095 y P1098: Minuto para
Inicio del Horario 1, 2, 3, 4, 5,6, 7, 8,9, 10, 11 y 12.

= P1066, P1069, P1072, P1075, P1078, P1081, P1084,
P1087, P1090, P1093, P1096 y P1099: Setpoint del
Control en el Horario 1, 2, 3,4, 5,6,7,8,9,10, 11y 12.
m Indicacion de programacion horaria semanal (P1063=1)
habilitada;

m Indicacion del dia de la semana, data y horario actual
de acuerdo con el reloj de tiempo real (RTC) del
convertidor de frecuencia CFW-11;

= Indicacion de los horarios habilitados (EN) y cual

horario que esta en ejecucion (ON);

m Valor del fin de cada horario de acuerdo con la

programacion horaria semanal.

e

Estado del Horario en el Convertidor CFW-11 m Eu

@ Prog. Horaria Habilitada Dia de la Semana: IJue\res
Fecha:[18/[ 8 /[15 Horario Actual: [22 - [20 : [24

Programacion de los Horarios 1 a 6 de Lunes a Viernes

Horarios 5 Inicio

Horario 1
Horario 2
Horario 3
Horario 4

Horario 5

e o e
AL

Horario &

iNOTA! En la transicion de Viernes para Sabado, el Fin del
tiltime Horaria habilitada serd el Inicio del Horario 7.

= EiEl=l=l=l=

-l

Prog. de los Horarios 7 a 12 en el Sabado y Domingo

Horarios P/ Vel. Inicio

Horario 7 2.
Horario 8

Horario %

Horario 10

Horario 11

e s s
LN el

Horario 12

JNOTA! En la transicién de Domingo para Lunes, el Fin del
del Gitima Horario habilitado serd el Inicio do Horario 1.

S DR EEEE

B

Pump Genius Simplex | 119




ey

Dialogos de Monitoreo

Relaciona los parametros de ajuste del setpoint
(consigna) del control cuando es de acuerdo con la
programacion horaria semanal (P1020=9) y modo de
actuacion de los horarios 1 a 4 de Lunes a Viernes,
horarios 5 a 8 en Sabado y horarios 9 a 12 en Domingo
(P1063=3). Posibilita la alteracion y visualizacién de las
siguientes variables:

= P1064, P1067, P1070, P1073, P1076, P1079, P1082,
P1085, P1088, P1091, P1094 y P1097: Hora para Inicio
del Horario 1, 2, 3,4, 5,6,7,8,9,10, 11 y 12.

= P1065, P1068, P1071, P1074, P1077, P1080, P1083,
P1086, P1089, P1092, P1095 y P1098: Minuto para
Inicio del Horario 1, 2, 3, 4, 5,6, 7,8,9, 10, 11y 12.

= P1066, P1069, P1072, P1075, P1078, P1081, P1084,
P1087, P1090, P1093, P1096 y P1099: Setpoint del
Control en el Horario 1, 2, 3,4, 5,6,7,8,9,10, 11y 12.
= Indicacién de programacion horaria semanal (P1063=1)
habilitada;

m Indicacién del dia de la semana, data y horario actual
de acuerdo con el reloj de tiempo real (RTC) del
convertidor de frecuencia CFW-11;

m Indicacion de los horarios habilitados (EN) y cual

horario que esta en ejecucion (ON);

m Valor del fin de cada horario de acuerdo con la

programacion horaria semanal.

Estado del Horario en el Convertidor CFW-11 m Eu

@ Prog. Horaria Habilitada Dia de la Semana: | Viemes
Fecha:lﬁ/l_wlﬁ Horario Actual: mlﬁl_g

Programacion de los Horarios 1 a 4 de Lunes a Viernes

B EEEE

-
3,
A

Horarios SP / Vel.
Horario 1 m |_4 3
Horario 2 240 9z
Horario 3 280 1

Horario 4 I 1.40 E i

JNOTA! En la transician de Viernes para Sabado, el Fin del
ultime Herario habilitado sers el Inicio del Horario 5.

EP
i

riiRiEERE

Programacién de los Horarios 5 a 8 en el Sdbado

B EEEE.

Al

Eimmim

Horarios SP / Vel.
Horario 5 2.00

3

Horario &
Hararia 7 280
Horario & 1.40

‘|
EERRE

INOTA! En |a transicidn de S3bado para Domingo, el Fin del
lltime Horario habilitade serd el Inicio del Horario 9.

P P e e

Programacién de los Horarios 9 a 12 en el Domingo

Horarios SP / Vel Inicio

Horario 9

B EEEE

r
2

Horario 10
Horario 11

Horario 12

51 sllT]
eIelelel

j|!\-=.m
Bl B8l &

iNOTA! En |a transicién del Demingo para Lunes, el Fin del
tltimo Horario habilitade serd el Inicio del Horario 1.
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Dialogos de Trend de Variables

8 DIALOGOS DE TREND DE VARIABLES

A través del WLP es posible monitorear variables del aplicativo ladder para la aplicacion Pump Genius Simplex.

Ajuste Controlador PID:
Posibilita la visualizacion de los valores de las variables de control del controlador PID del Pump Genius.

faf

3 Ajuste_ControladorPID.tr - WLP Variables Ti

File Graph Help

Cursor : 15:27:26 000

100.0000
100.0000

o

50.0000

15:24:26.000

15:25:11.000

15:25:56.000

15:26:41.000

m

15:27:26.000
Color | Symbol | Type Address | Min | Max | CursorVal Actual Val
Setpoint del Contral (%) SEMF: Float Marker 9040 00000 1000000 350000000  35.0000000
Variable de Proceso (%) %MF: Float Marker 9042 0.0000 100.0000 35.0261002 35.0261002
Salida del Controlador PID (%) %MF: Float Marker 9049 0.0000 100.0000 821971970 821971970

Figura 8.1 — Didglogo de trend de las variables de control del controlador PID

Control de la Bomba accionada por el Convertidor de Frecuencia CFW-11:
Posibilita la visualizacion de los valores de control de la bomba accionada por el convertidor de frecuencia

CFW-11.

= Control_Bombs.tr - WLP Variables Tren o

File Graph Help

Cursor : 10:21:27.000

2000.0000

1000

750

10000000

500

0.0000

20

~1000.0000

-2000 000D : : | [
10:20:27.000 10:20:42.000 10:20:57.000 10:21:12.000 10:21:27.000

Color_| Symbol [ Type Address | Min__ | Max | CursorVal Actual Val -
Referencia del Control (rpm) SEMF: Float Marker 9052 -2000.000f 20000000 0.0000000+000 0.0000000e+000
Frecuencia Actual (Hz) (x10) SPD: Drive Parsmeter 5 00 1000 0 0 L
Corriente Actual (4] (40) %PD: Drive Parameter 3 00 W0 0 0
Par Actual (%) (10} SEMW: Ward Marker a0 00 20000 0 0 L
Variable de Proceso (Ing. 1] SUW: User Parsmeter 1016 0.0 0000 0 0

e Variahle Liwviliar Inn 21 LW |leer Parameter im7 nn 1000 n n n 2

Figura 8.2 — Didglogo de trend de los valores de control de la bornba accionada por el CFW-11
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Dialogos de Trend de Variables JI'I-'IE
Entradas Analdégicas:

Posibilita la visualizacion de los valores de las entradas analdgicas para un andlisis del comportamiento de la
sefal a lo largo del tiempo.

| Entradas_Analogicas tr - WLP Variables Tre =
File Graph Help

Cursor : 19:48:12.000

50,0000 : : : : 50.0000

0.0000 : : | 00000
09:44:02.000 09:45:04 500 09:45:07.000 09:47.09 500 948:12.000

Color | Symbol Type Address | Min | Max | CursorVal Actual Val -
Valor Entrada AL (%) SEMF: Float Marker 9003 00000 1000000 237770004 237770004
Valor Entrada A2 (%) 3MF: Float Marker 9005 00000 1000000 A7.6643982  G7.6643982 L
Valor Entrada AIE (%) S4MF: Float Marker 9007 00000 1000000 0.0000000¢+000 0.0000000<-000
Valor Entrada Al (%) %MF: Float Marker 9009 00000 1000000 0.0000000e+000 0.0000000e-000 _

Figura 8.3 — Didlogo de trend de las variables de las entradas analdgicas

iNOTA!
@ Consulte los tépicos de ayuda en el software de programacion WLP para mas informaciones sobre
como utilizar el trend de variables.
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Dialogos de Valores de los Parametros

9 DIALOGOS DE VALORES DE LOS PARAMETROS

A través del WLP es posible guardar los parametros de la bomba configurada en la aplicacion Pump Genius

Simplex.

Parametros_Bomba.par - Param...l o |

Paameter | Walie | =~ | Uplaad
P100 200
F107 300 Dowrnload...
P02 400
P105 B
P13 1200 G|
P134 1800 Save.

| P205 22

| | P05 27
P207 3 - Close:

Edit. Delete

Figura 9.1 — Didglogo de valores de los pardmetros

iNOTA!

i

@ Consulte los tépicos de ayuda en el software de programacion WLP para mas informaciones sobre
como utilizar el didlogo de valores de los parametros.
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