e

Manual da Comunicacéo

DeviceNet

Soft-Starter

Série: SSW-07/SSW-08
|dioma: Portugués

Documento: 10000046947 / 00

03/2008



Sumdrio

SOBRE O MANUAL 5
ABREVIACOES E DEFINICOES ...........c.ocoiiiniiieieeeeeeeeeee ettt ettt ae et e st eseesensete et eneereesensereesensereesens 5
REPRESENTAGAO INIUMERICA ............coooiiiiiieeeeeeeeee ettt ettt ettt et e et e et et ete et et ere et ensereeteneereenns 5
DOCUMENTOS ...ttt ettt ettt et et eae et et e s e et et eae et et ese et et ereete s ese et e s ese et enteseesenseseesensereesensereesns 5

1 INTRODUCAO A COMUNICACAO DEVICENET 7
Tl QAN ettt ettt ettt ettt et ettt et e s ene et et re et enene 7

T.7.7  Frame de DadlOs..............................coccoooooeioieeeoeeeeeeeeeee et 7
T.1.2  Frame REMIOFO..........................ccooccooooieeeeeeeeeeeee e 7
T.7.3 ACESSO G REUE ... e 7
T.7.48  CONIrole @ ErrOs............................ccoooeoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 7
T.1.5  CAN @DEVICEINEHN ..........................oooooeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e ettt 8
T2 DEVICENET ...t ettt ettt et et ae et et eae et et ene et et ensete et e s ete et ensete et eneereesens 8
T.2.T  INIFOQUGEIO ...t 8
T1.2.2 CaMAAA FISICA ...t 8
1.23 Camadade Enlace de DACOS.....................................coccooooooeooieoeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeee e 9
1.2.4 Camadade Transporte @ Rede...............................cccocooviiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeen 9
1.2.5 Camada de Aplicacco — Protocolo CIP...........................cccoooveiiinniniiieiseeeeeeeeeene 10
1.2.6 Arquivo de ConfiuIragao...............................c.ccccccoeiiiiiiiieieieeeeeeee e 10
1.2.7 Modos de COMUNICACEO..............................cococovrmiriiiiieiieiseieite et 11
1.2.8 Conjunto de Conexodes Predefinidas Mestre/EScravo..............................ccccooucveveeeenne.. 11

2 KIT ACESSORIO 12

2.1  INTERFACE CAN ..ottt ettt et e e e et e eteeeteeeteesaeenaeeneseneeeaeeneseneeeneeans 12
2.1.1 Kit Acess Drive SSW=07/SSW=08 KFB-DN..............................iioeeeeeeieiieieeeieaenann 12
2.1.2 Pinagem do CONECIOF ...........................cccococvoveeeeeeeiieeeeeeeeeeeeeee e 12
2.1.3 Fonte de AlIMENTFAGCEO...............................cccccocoveveueieieieieieeeeieeeeeeeeeeeee e 12

2.2 CONEXAO COMAREDE............c.oooiiieiiieeeeeeeeeeee ettt ettt ettt et e e ae et et eaeete et eaeete et easete et esseseeseaseteesensaseas 12

2.3 INDICAGAO DE ESTADOS ...........ooiiiiieeieeeeecee e ettt ettt ettt ettt et et e et e ee e eaeentens et ensesaeseeeaesnean 13

2.4 CONFIGURAGAO DO MODULO ...ttt ettt ettt et 13

2.5  ACESSO AOS PARAMETROS ...........c.coooivieiiitieieeteeeeeeteee ettt ete et ees et e ae et e sees et et eae et esses et esensesesensesesenseseas 14

3 PARAMETRIZACAO DA SOFT-STARTER 15
3.1  SIMBOLOS PARA DESCRICAO DAS PROPRIEDADES...............cocoovieieiieeeeeieeeeeeee ettt 15
P090 — ESTADO DO CONTROLADOR CAIN ...ttt ettt et eae e eas 15
PO9T — ESTADO DA REDE DEVICEINET ..........ooooiiiiiiie ettt ettt et e e et e et e e teeeteesaeeaeeneas 15
P092 — ESTADO DO MESTRE DEVICEINET ..........ooiiiiiiiieeiceeee ettt ettt eaeeeteeeteesaeeaeeneas 16
P093 — CONTADOR DE TELEGRAMAS CAN RECEBIDOS ...........c..ovioniiieeiiieictiectieeee ettt enee e e et saeenae s 16
P094 — CONTADOR DE TELEGRAMAS CAN TRANSMITIDOS ...........ccooovviiiiiiiieiieeeeee e eeeete et eereeeeeeeeeteeeteesaeenaeennas 16
PO95 — CONTADORDE ERROS DE BUS OFF..........ccoooioiiiiiieiiieeeeeeeeeee ettt ettt eteeeteeeaeenaeeneas 16
P096 — CONTADOR DE MENSAGENS CAN PERDIDAS ............ccooonviieiioeiieeeeeeeeeeeeee ettt eae e e eteesteesaeenae s 16
P220 — SELECAO FONTE LOCAL/REMOTO ..........ooooiiiiiiiieieeeeeeeeeeee ettt ettt sete s e eas et easeteesensereesens 17
P229 = SELEGAO COMANDO LOCAL ........oooonoiiiiiiieeeeeeeeeee ettt ettt et eaeene s 17
P230 — SELECAO COMANDO REMOTO ...........ooviiiiiiieiceieeeeeeeeeeeeee ettt ettt et et a s et e en e enteneeneenseesesaeeneeneane 17
P33T —ENDEREGO CAN . ...ttt ettt et ettt ete ettt e s et ete et essete st teesenseaeane 17
P332 — TAXA DE COMUNICAGCAO CAN ...ttt ettt ettt sae e e aeeaeeteeneensenaeas 17
P33 = RESETDE BUS OFF ...........oooeeeeeeeeeeeeeee ettt ettt et ettt te ettt e et e st ete e s et ete et estete et e s ete et esseteesensean e 17
P335 = INSTANCIAS DE I/O DEVICENET ..........ocoovoiiiiiiiiceeeeeeeeeeeeeeeee ettt enns 18
P348 — ACAO PARA ERRO DE COMUNICAGAO FIELDBUS ...............coooviiniiieiieicte ettt 20
P336 = LEITURA #2 DEVICENET ..ottt ettt ettt ettt etteneense s e s e eaeereene e 21
P337 = LEITURA #3 DEVICENET ........oooonoiiiieceeeeeeeeeeeee ettt ettt ettt et e ea e eateneene et e s e saeeeeene e 21
P338 = LEITURA #A DEVICENET ..ottt ettt ettt ea e enteneeneenseeneeaeeneene e 21
P339 = LEITURA #B DEVICENET ........ooooonoiiiiiceeeeeeeeeeeee ettt ettt ea ettt etten e et e s e eaeereene e 21
P340 — LEITURA #O DEVICENET ..ottt ettt ettt ea e eatene st e s e saeereene e 21
P34T = LEITURA #T DEVICENET ........ocoooooiiieeeeeeeeeeeeeeeee ettt ettt ettt et e eateneens et e s e saeereene e 21
P342 —ESCRITA H#2 DEVICENET ........ooooioiiiiee ettt ettt et ettt et e e e etteneensense s e eaeereene e 21
P343 —ESCRITA #B DEVICENET ........ooooiiiiiiceeeeeeeeeeeee ettt ettt ettt ettt et et enteneens et e s e saeeeeene e 21



P344 - ESCRITA #4 DEVICENET

................................................................................................................................ 21
P345 —ESCRITA #B DEVICENET .......ooooioieeeeeeeeeeeee ettt ettt et et aeser et et e et e eaesaesaeene e 21
P346 — ESCRITA H#O DEVICENET ........ooooeoeeeeeeeeeeeee ettt et sttt et ea e ae s s et et et e et e eaeeaesaeene e 21
P347 —ESCRITA #T7 DEVICENET .......oooooeieeeeeeeeeeeeeee ettt et sttt et et e e s s et et e et e eaesaesaeene e 21

4 ERROS RELACIONADOS COM A COMUNICAQI:\O DEVICENET 22
E33 — SEM ALIMENTACAO NA INTERFACE CAN ..ottt 22
ESB = BUS OFF............ooooeoooeeeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt ettt ettt ettt ettt et e st e st e e et et e et e et e enteereeeaeenaeeaeeanas 22
ESO = IMESTRE EM IDLE ...............oc.oeeeeeeeeeeeeeeeeee ettt eae et ettt et et eeaesae et st eteetesaesaesaeenesanennens 22
E37 — TIMEOUTNA CONEXAO DEVICENET .........cooooiiiieeeeeeeeeeeeee ettt ettt e et ete e eaeseeene e 23






Sobre o Manuadl

Sobre o Manual

Este manual fornece a descricio necesséria para a operacdo da Soft-Starter SSW-07/SSW-08 utilizando o
protocolo DeviceNet. Este manual deve ser utilizado em conjunto com o manual do usudrio da SSW-07/SSW-08.

Abreviacoes e Definicoes

ASCII American Standard Code for Information Interchange
CAN Controller Area Network

CIp Common Industrial Protocol

PLC Programmable Logic Controller

HMI Human-Machine Interface

ODVA Open DeviceNet Vendor Association

Representa¢éo Numérica

NUmeros decimais sdo representados através de digitos sem sufixo. NUmeros hexadecimais sdo representados com
a letra "h’ apds o numero.

Documentos

O protocolo DeviceNet para a SSW-07/SSW-08 foi desenvolvido com base nas seguintes especificacdes e
documentos:

Documento VersGo | Fonte
CAN Specification 2.0 CiA
Volume One 3.2 | ODVA
Common Industrial Protocol (CIP) Specification
Volume Three 1.4 | ODVA
DeviceNet Adaptation of CIP

Para obter esta documentacado, deve-se consultar a ODVA, que atualmente é a organizacdo que mantém, divulga
e atualiza as informacées relativas & rede DeviceNet.






1 Introducdo a Comunicagao DeviceNet

Para a operacdo da Soft-Starter SSW-07/SSW-08 em rede DeviceNet, é necessério conhecer a forma como a
comunicacdo é feita. Para isto, este item traz uma descricdo geral do funcionamento do protocolo DeviceNet,
contendo as funcées utilizadas pela SSW-07/SSW-08. Para uma descricéo detalhada do protocolo, consulte a
documentacéo DeviceNet indicada no item anterior.

1.1 CAN

A rede DeviceNet ¢ uma rede baseada em CAN, o que significa dizer que ela utiliza telegramas CAN para troca
de dados na rede.

O protocolo CAN é um protocolo de comunicacdo serial que descreve os servicos da camada 2 do modelo
OSI/ISO (camada de enlace de dados)'. Nesta camada, sdo definidos os diferentes tipos de telegramas (frames),
a forma de deteccdo de erros, validacéo e arbitracdo de mensagens.

1.1.1 Frame de Dados

Os dados em uma rede CAN sdo transmitidos através de um frame de dados. Este tipo de frame é composto
principalmente por um campo identificador de 11 bits? (arbitration field), e um campo de dados (data field), que
pode conter até 8 bytes de dados.

Identificador 8 bytes de dados
11 bits byte O | byte 1 | byte 2 | byte 3 [ byte 4 | byte 5 | byte 6 | byte 7

1.1.2 Frame Remoto

Além do frame de dados, existe também o frame remoto (RTR frame). Este tipo de frame ndo possui campo de
dados, apenas o identificador. Ele funciona como uma requisicdo para que outro dispositivo da rede transmita o
frame de dados desejado.

1.1.3 Acesso a Rede

Em uma rede CAN, qualquer elemento da rede pode tentar transmitir um frame para a rede em um determinado
instante. Caso dois elementos tentem acessar a rede ao mesmo tempo, conseguird transmitir aquele que enviar a
mensagem mais prioritdria. A prioridade da mensagem é definida pelo identificador do frame CAN, quanto menor
o valor deste identificador, maior a prioridade da mensagem. O telegrama com o identificador O (zero)
corresponde ao telegrama mais prioritdrio.

1.1.4 Controle de Erros

A especificacdo CAN define diversos mecanismos para controle de erros, o que a torna uma rede muito confidvel
e com um indice muito baixo de erros de transmisséo que ndo sdo detectados. Cada dispositivo da rede deve ser
capaz de identificar a ocorréncia destes erros, e informar os demais elementos que um erro foi detectado.

Um dispositivo da rede CAN possui contadores internos que s@o incrementados toda vez que um erro de
transmissdo ou recepcdo é detectado, e decrementado quando um telegrama é enviado ou recebido com sucesso.
Caso ocorra uma quantidade considerdvel de erros, o dispositivo pode ser levado para os seguintes estados:

M  Warning: quando esse contador passa de um determinado limite, o dispositivo entra no estado de warning,
significando a ocorréncia de uma elevada taxa de erros.

M Error Passive: quando este valor ultrapassa um limite maior, ele entra no estado de error passive, onde ele
pdra de atuar na rede ao detectar que outro dispositivo enviou um telegrama com erro.

M Bus OF por Gltimo, temos o estado de bus off no qual o dispositivo ndo ird mais enviar ou receber
telegramas.

! Na especificacdo do protocolo CAN, ¢ referenciada a norma ISO 11898 como definicdo da camada 1 deste modelo (camada fisica).
2 A especificacdo CAN 2.0 define dois tipos de frames de dados: standard (11bits) e extended (29 bits). Para o protocolo DeviceNet da SSW-
07/08, somente frames standard sdo aceitos.
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1.1.5 CAN e DeviceNet

Somente a definicdo de como detectar erros, criar e transmitir um frame néo sdo suficientes para definir um
significado para os dados que sdo enviados via rede. E necessario que haja uma especificacdo que indique como
o identificador e os dados devem ser montados e como as informacées devem ser trocadas. Desta forma os
elementos da rede podem interpretar corretamente os dados que séo transmitidos. Neste sentido, a especificacéo
DeviceNet define justamente como trocar dados entre os equipamentos e como cada dispositivo deve interpretar
estes dados.

Existem diversos outros protocolos baseados em CAN, como CANopen, J1939, etc., que também utilizam frames
CAN para a comunicacédo. Porém estes protocolos ndo podem operar em conjunto na mesma rede.

1.2 DeviceNet
As secdes a seguir apresentam de forma sucinta o protocolo DeviceNet.

1.2.1 Introducao

Apresentado em 1994, DeviceNet é uma implementacdo do protocolo Common Industrial Profocol (CIP) para
redes de comunicag@o industrial. Desenvolvido originalmente pela Allen-Bradley, teve sua tecnologia transferida
para a ODVA que, desde entdo, mantém, divulga e promove o DeviceNet e outras redes baseadas no protocolo
CIP®. Além disso utiliza o protocolo Controller Area Network (CAN) para enlace de dados e acesso ao meio,
camadas 2 e 1 do modelo OSI/ISO, respectivamente.

Utilizado principalmente na interligacGo de controladores industriais e dispositivos de entrada/saida (I/O), o
protocolo segue o modelo produtor-consumidor, suporta multiplos modos de comunicacéo e possui prioridade
entre mensagens.

E um sistema que pode ser configurado para operar tanto numa arquitetura mestre-escravo quanto numa
arquitetura distribuida ponto a ponto. Além disso, define dois tipos de mensagens, /O (dados de processo) e
explicit (configuracdo e parametrizagdo). Possui também mecanismos de deteccdo de enderecos duplicados e
isolamento dos nodos em caso de falhas criticas.

Uma rede DeviceNet pode conter até 64 dispositivos, enderecados de 0 a 63. Qualquer um destes pode ser
utilizado. Néao hd qualquer restricdo, embora se deva evitar o 63, pois este costuma ser utilizado para fins de
comissionamento.

1.2.2 Camada Fisica

DeviceNet usa uma topologia de rede do tipo tronco/derivacéo que permite que tanto a fiacdo de sinal quanto de
alimentacéo estejam presentes no mesmo cabo. Esta alimentacéo, fornecida por uma fonte conectada diretamente
na rede, supre os transceivers CAN dos nodos, e possui as seguintes caracteristicas:

M 24Vdc;
M Saida DC isolada da entrada AC;

M Capacidade de corrente compativel com os equipamentos instalados.

O tamanho total da rede varia de acordo com a taxa de transmisséo utilizada, conforme mostrado na tabela
abaixo.

Taxa de Tamanho Derivacéo
transmiss@o da rede Méximo Total
125kbps 500m 156m
250kbps 250m 6m 78m
500kbps 100m 39m

Tabela 1.1 - Tamanho da rede x Taxa de transmisséo

3 CIP representa, na realidade, uma familia de redes. DeviceNet, EtherNet/IP e ControlNet utilizam CIP na camada de aplicacdo. A diferenca
entre eles estd primordialmente nas camadas de enlace de dados e fisica.



Para evitar reflexdes de sinal na linha, recomenda-se a instalacéo de resistores de terminacdo nas extremidades da
rede, pois a falta destes pode provocar erros intermitentes. Este resistor deve possuir as seguintes caracterfsticas,
conforme especificacéo do protocolo:

M 1210;
M 0,25W;
M 1% de tolerancia.

Em DeviceNet, diversos tipos de conectores podem ser utilizados, tanto selados quanto abertos. A definicéo do
tipo a ser utilizado dependerd da aplicagdo e do ambiente de operacdo do equipamento. A SSW-07/SSW-08
utiliza um conector do tipo plug-in de 5 vias cuja pinagem estd mostrada na secdo 2. Para uma descricdo
completa dos conectores utilizados pelo DeviceNet consulte a especificacdo do protocolo.

1.2.3 Camada de Enlace de Dados

A camada de enlace de dados do DeviceNet é definida pela especificacdo do CAN, o qual define dois estados
possiveis; dominante (nivel l4gico 0) e recessivo (nivel 16gico 1). Um nodo pode levar a rede ao estado dominante
se transmitir alguma informac@o. Assim, o barramento somente estard no estado recessivo se ndo houver nodos
transmissores no estado dominante.

CAN utiliza o CSMA/NBA para acessar o meio fisico. Isto significa que um nodo, antes de transmitir, deve verificar
se o barramento estd livre. Caso esteja, entdo ele pode iniciar a transmissdo do seu telegrama. Caso néo esteja,
deve aguardar. Se mais de um nodo acessar a rede simultaneamente, um mecanismo baseado em prioridade de
mensagem entrard em acdo para decidir qual deles terd prioridade sobre os outros. Este mecanismo é ndo
destrutivo, ou seja, a mensagem é preservada mesmo que ocorra coliséo entre dois ou mais telegramas.

CAN define quatro tipos de telegramas (dafa, remote, overload, errof). Destes, DeviceNet utiliza apenas o frame
de dados (dafa frame) e o frame de erros (error frame).

Dados séo movimentados utilizando-se o frame de dados. A estrutura deste frame é mostrada na
Figura 1.1.

J& os erros s@o indicados através do frame de erros. CAN possui uma verificagéo e um confinamento de erros
bastante robusto. Isto garante que um nodo com problemas néo prejudique a comunicacéo na rede.

Para uma descricdo completa dos erros, consulte a especificacdo do CAN.
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Figura 1.1 - Frame de dados CAN

1.2.4 Camada de Transporte e Rede

DeviceNet requer que uma conexdo seja estabelecida antes de haver troca de dados com o dispositivo. Para
estabelecer esta conexdo, cada nodo DeviceNet deve implementar o Unconnected Message Manager (UCMM) ou
o Group 2 Unconnected Port. Estes dois mecanismos de alocacé@o utilizam mensagens do tipo explicit para
estabelecer a conexdo, que a seguir serd utilizada para a troca de dados de processo entre um nodo e outro. Esta
troca de dados utiliza mensagens do tipo 1/O (ver item 1.2.7).

Os telegramas DeviceNet séo classificados em grupos, o qual definem funcées e prioridades especificas. Estes
telegramas utilizam o campo identificador (11 bits) do frame de dados CAN para identificar unicamente cada uma
das mensagens, garantindo assim o mecanismo de prioridades CAN.

Um nodo DeviceNet pode ser cliente, servidor ou ambos. Além disso, clientes e servidores podem ser produtores
e/ou consumidores de mensagens. Num tipico nodo cliente, por exemplo, sua conexdo produzird requisicdes e
consumird respostas. Outras conexdes de clientes ou servidores apenas consumirGo mensagens. Ou seja, o
protocolo prevé diversas possibilidades de conex@o entre os dispositivos.



O protocolo dispée também de um recurso para deteccdo de nodos com enderecos (Mac ID) duplicados. Evitar
que enderecos duplicados ocorram é, em geral, mais eficiente que tentar localizé-los depois.

1.2.5 Camada de Aplica¢ao - Protocolo CIP

DeviceNet utiliza o Common Industrial Protoco! (CIP) na camada de aplicagéo. Trata-se de um protocolo
estritamente orientado a objetos utilizado também pelo ControlNet e pelo EtherNet/IP. Ou seja, ele é
independente do meio fisico e da camada de enlace de dados. A Figura 1.2 apresenta a estrutura deste protocolo.
CIP tem dois objetivos principais:

M Transporte de dados de controle dos dispositivos de I/O.

M Transporte de informacées de configuracdo e diagnéstico do sistema sendo controlado.

Um nodo (mestre ou escravo) DeviceNet é entdo modelado por um conjunto de objetos CIP, os quais encapsulam
dados e servicos e determinam assim seu comportamento.

Existem objetos obrigatérios (fodo dispositivo deve conter) e objetos opcionais. Objetos opcionais séo aqueles que
moldam o dispositivo conforme a categoria (chamado de perfil) a que pertencem, tais como: AC/DC Drive, leitor
de cédigo de barras ou vélvula pneumdtica. Por serem diferentes, cada um destes conterd um conjunto também
diferente de objetos.

Para maiores informacées, consulte a especificacdo do DeviceNet. Ela apresenta a lista completa dos perfis de
dispositivos |d padronizados pela ODVA, bem como os objetos que o compdem.

1.2.6 Arquivo de Configuracéo

Todo nodo DeviceNet possui um arquivo de configuracdo associado®. Este arquivo contém informacées
importantes sobre o funcionamento do dispositivo e deve ser registrado no software de configuracédo de rede.

Volume 1: Common Industrial Protocol (CIP”)

Preumatic] AC | SEmi | Other | Safety | Other
Valves | Drives | Devices | Profiles | 1/0 Block g‘i;f!{eys

S
=
. ! Safety-Specific &n
Object Library Object Library =
tn
Application Data Management Services g
. Explicit Messages, I/0 Messages ;
Presentation
Seasion Connection Management, Routing
Transport n “ DeviceNet ControlNet
Transport Transport Sy
g
Network 2
Ethernet ControlNet =
Data Link CSMA/CD CTOMA S
5
Physical Ethernet DeviceNet ControlNet 2
Physical Layer Physical Layer Physical Layer 2
Volume 2: Volume 4:
EtherNet/IP™ ControlNet™

Figura 1.2 - Estrutura em camadas do protocolo CIP

4 Conhecido por arquivo EDS.
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1.2.7 Modos de Comunicagéao

O protocolo DeviceNet possui dois tipos bdésicos de mensagens, /O e explicit. Cada um deles é adequado a um
determinado tipo de dado, conforme descrito abaixo:

M 1/O: tipo de telegrama sincrono dedicado & movimentacdo de dados prioritdrios entre um produtor e um ou
mais consumidores. Dividem-se de acordo com o método de troca de dados. Os principais séo:

- Polled: método de comunicacdo em que o mestre envia um telegrama a cada um dos escravos da
sua lista (scan /ish. Assim que recebe a solicitagdo, o escravo responde prontamente a solicitacdo do
mestre. Este processo é repetido até que todos sejam consultados, reiniciando o ciclo.

- Bit-strobe: método de comunicacdo onde o mestre envia para a rede um telegrama contendo 8 bytes
de dados. Cada bit destes 8 bytes representa um escravo que, se enderecado, responde de acordo
com o programado.

- Change of State: método de comunicagdo onde a troca de dados entre mestre e escravo ocorre
apenas quando houver mudangas nos valores monitorados/controlados, até um certo limite de
tempo. Quando este limite é atingido, a transmiss@o e recepcdo ocorrerdo mesmo que ndo tenha
havido alteracées. A configuracdo desta varidvel de tempo é feita no programa de configuracéo da
rede.

- Cyclic: outro método de comunicacdo muito semelhante ao anterior. A Unica diferenca fica por conta
da producéo e consumo de mensagens. Neste tipo, toda troca de dados ocorre em intervalos
regulares de tempo, independente de terem sido alterados ou néo. Este periodo também ¢é ajustado
no software de configuracédo de rede.

M Explicit: tipo de telegrama de uso geral e néo prioritario. Utilizado principalmente em tarefas assincronas tais
como parametrizagdo e configuracdo do equipamento.

1.2.8 Conjunto de Conexoes Predefinidas Mestre/Escravo

DeviceNet emprega fundamentalmente um modelo de mensagens ponto a ponto. Contudo, é bastante comum
utilizar um esquema predefinido de comunicacdo baseado no mecanismo mestre/escravo.

Este esquema emprega um movimento simplificado de mensagens do tipo I/O muito comum em aplicacées de
controle. A vantagem deste método estd nos requisitos necessdrios para rodd-lo, em geral menores se
comparados ao UCMM. Até mesmo dispositivos simples com recursos limitados (meméria, processador de 8 bits)
sdo capazes de executar o protocolo.
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2 Kit Acessorio

Para possibilitar a comunicacdo DeviceNet na Soft-Starter SSW-07/SSW-08, é necessdrio utilizar o kit para
comunicacdo CAN descrito a seguir. Informacées sobre a instalacdo deste médulo na Soft-Starter podem ser
obtidas na bula que acompanha o kit.

2.1 Interface CAN

2.1.1 Kit Acess Drive SSW-07/SSW-08 KFB-DN

ltem WEG: 10561140.

Composto pelo médulo de comunicacdo CAN (figura ao lado)
mais uma bula de montagem.

Interface isolada galvanicamente e com sinal diferencial,
conferindo maior robustez contra interferéncia eletfromagnética.
Alimentacéo externa de 24V através do cabo de rede DeviceNet.
Possibilidade de conexdo de uma HMI remota (conector XC40).

N ®H [®F

2.1.2 Pinagem do Conector

O médulo para comunicacdo CAN possui um conector plug-in de 5 vias com a seguinte pinagem:

112[314 15
HHEE
Pino Nome Funcdo
1 V- Pélo negativo da fonte de alimentacdo

2 |CAN L Sinal de comunicacdo CAN L

3 | Shield Blindagem o cabo

4 | CAN_H |Sinal de comunicagdo CAN H

5 |V+ Pélo positivo da fonte de alimentagéo

Tabela 2.1 — Pinagem do conector XC5 para interface CAN

2.1.3 Fonte de Alimentacéo

A interface CAN/DeviceNet para a SSW-07/SSW-08 necessita de uma tensdo de alimentacéo externa entre os
pinos 1 e 5 do conector da rede. Para evitar problemas de diferenca de tensé@o entre os dispositivos da rede, é
recomendado que a rede seja alimentada em apenas um ponto, e o sinal de alimentacdo seja levado a todos os
dispositivos através do cabo. Caso seja necessdria mais de uma fonte de alimentacdo, estas devem estar
referenciadas ao mesmo ponto. Os dados para consumo individual e tensdo de entrada sGo apresentados na
tabela a seguir.

Tensdo de alimentagdo (Vo)
Minimo Méximo Recomendado
11 30 24
Corrente (mA)
Tipica Méxima
30 60
Tabelo 2.2 — Caracteristicas da alimentagcdo para interface CAN/DeviceNet

2.2 Conexdo com a Rede
Para a ligagdo da Soft-Starter utilizando a interface ativa DeviceNet, os seguintes pontos devem ser observados:

M Recomenda-se a utilizacdo de cabos especificos para redes CAN/DeviceNet.

M Aterramento da malha do cabo (blindagem) somente em um ponto, evitando assim loops de corrente. Este
ponto costuma ser a prépria fonte de alimentacdo da rede. Se houver mais de uma fonte de alimentacéo,
somente uma delas deverd estar ligada ao terra de protecéo.
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M Instalacdo de resistores de terminacdo somente nos extremos do barramento principal, mesmo que existam

derivacoes.

M A fonte de alimentagéo da rede deve ser capaz de suprir corrente para alimentar todos os fransceivers dos

equipamentos. O médulo DeviceNet da SSW-07/SSW-08 consome em torno de 30mA.

2.3 Indicac¢ao de Estados

A indicacéo dos estados/erros do equipamento na rede DeviceNet é feita através de mensagens no display e de

LEDs bicolores MS (Module Status) e NS (Network Status) localizados na HMI do produto.

O LED bicolor MS indica o estado do dispositivo em si:

Estado Descricdo
Apagado Sem alimentagdo
Sélido Verde Operacional e em condi¢des normais
Intermitente Vermelho/Verde | Realizando auto-teste durante a inicializacdo

J& o LED bicolor NS indica o estado da rede DeviceNet:

Estado

Descric@o

Apagado

Sem  alimentagdo ou  nof  on-line.
Comunicagdo ndo pode ser estabelecida.

Intermitente Verde

Dispositivo on-line, mas ndo conectado.
Escravo  completou com  sucesso o
procedimento de verificacdo do Mac ID. Isto
significa que a taxa de comunicacdo
configurada estd correta (ou foi detectada
corretamente no caso da utilizacdo do auto-
baud) e que ndo hd outros nodos na rede
com o mesmo endereco. Porém, neste
estdgio, ainda n&o h& comunicagdo com o
mestre.

Sélido Verde

Dispositivo operacional e em condicdes
normais. Mestre alocou um conjunto de
conexdes do tipo I/O com o escravo. Nesta
etapa ocorre efetivamente a troca de dados
através de conexdes do tipo 1/O.

Intermitente Vermelho

Uma ou mais conexdes do tipo 1/O
expiraram.

Sélido Vermelho

Indica que o escravo ndo pode entrar na rede
devido a problemas de enderecamento ou
entdo devido & ocorréncia de bus-off.
Verifique se o endereco configurado & ndo
estd sendo utilizado por outro equipamento e
se a taxa de comunicacGo escolhida estd
correta.

Intermitente Vermelho/Verde

Equipamento realizando auto-teste. Ocorre
durante a inicializagéo.

2.4 Configuracéo do Médulo

Para configurar o médulo DeviceNet siga os passos indicados abaixo:

Energize a Soft-Starter.

- Valores vdlidos: 0 a 63.

N RENX

-0 = 125kbps
- 1 = 250kbps
- 2 = 500kbps
- 3 = Autobaud

Com a Soft-Starter desligada instale o médulo DeviceNet na parte frontal do equipamento.
Certifique-se de que ele estd corretamente encaixado.

Ajuste o endereco da Soft-Starter na rede através do parédmetro P331.

Ajuste a taxa de comunicacdo no P332. Valores vélidos:
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NERAX

X

No parémetro P335 configure a insténcia de |/O mais adequada & aplicacdo (esta escolha terd impacto na
quantidade de palavras trocadas com o mestre da rede). Exatamente esta mesma quantidade de palavras
deverd ser ajustada no mestre da rede. Por fim, programe um valor diferente de O para os pardmetros P336 a
P347 (ver secdo 3) .

- Valores validos: 0 a 7.

Desligue e ligue novamente a SSW-07/SSW-08 para que as mudancas tenham efeito.

Conecte o cabo de rede no médulo.

Registre o arquivo de configuracdo (arquivo EDS) no software de configuracdo da rede.

Adicione a SSW-07/SSW-08 na scan /ist do mestre.

No software de configuracéo da rede escolha um método para troca de dados com mestre, ou seja, polled,
change of state ou cyclic. O médulo DeviceNet da SSW-07/SSW-08 suporta todos estes tipos de dados de
I/O, além do explicit (dados aciclicos).

Se tudo estiver corretamente configurado, o pardmetro PO91 indicard o estado * Online, Nao Conectado” ou
" Online, Conectado”. Observe também o parémetro que indica o estado do mestre da rede, P092. Somente
haverd troca efetiva de dados quando o estado do mestre for Run.

Para maiores informacées a respeito dos pardmetros citados acima consulte a segéo 3.

2.5 Acesso aos Parametros

Apbs o registro do arquivo EDS no software de configuracéo de rede, o usudrio terd acesso & listagem completa
dos pardmetros do equipamento os quais podem ser acessados via explicit messages.

Isto significa que é possivel fazer a parametrizacéo e a configuracéo do drive através do software de configuracdo
de rede.

Para detalhes de utilizacdo deste recurso, consulte a documentacéo do software de programacéo do mestre da
rede (PLC, PC, etc.).
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3 Parametrizacao da Soft-Starter

A seguir serdo apresentados apenas os parédmetros da Soft-Starter SSW-07/SSW-08 que possuem relacdo com a
comunicacdo DeviceNet.

3.1 Simbolos para Descri¢éio das Propriedades

RO ParGmetro somente de leitura
CFG Parédmetro somente alterado com o motor parado
P090 - Estado do Controlador CAN
Faixa de 0 = Inativo Padrao: -
Valores: 1 = Autobaud
2 = Interface CAN ativa
3 = Warmning
4 = Frror Passive
5 = Bus Of

6 = Sem alimentagdo
Propriedades: RO

Descrigdo:
Permite identificar se o cartdo de interface CAN estd devidamente instalado, e se a comunicacdo apresenta erros.

Opgoes Descrigao

0 = Inativo Interface CAN inativa. Ocorre quando a Soft-Starter
néo possui cartdo de interface CAN instalado.

1 = Autobaud Interface CAN estd executando rotinas do autobaud.

2 = Interface CAN ativa Interface CAN ativa e sem erros.

3 = Wamning Controlador CAN atingiu o estado de warning.

4 = Frror Passive Controlador CAN atingiu o estado de error passive.

5 = Bus O Controlador CAN atingiu o estado de bus off-

6 = Sem alimentacdo Interface CAN né&o possui alimentacdo entre os pinos
1 e 5 do conector.

Tabelo 3.1 — Valores para o parémetro PO20

P091 - Estado da Rede DeviceNet

Faixa de 0 = Offline Padréo: -
Valores: 1 = Online, Nao Conectado

2 = Online, Conectado

3 = Conexdo expirou

4 = Falha na Conexdo

5 = Auto-baud

Propriedades: RO

Descricéo:
Indica o estado da rede DeviceNet. A tabela a seguir apresenta uma breve descricdo destes estados.

Estado Descrigéo

Offline Sem alimentacéo ou nédo online. Comunicacéo ndo pode ser estabelecida

Online, Néo Conectado | Dispositivo onfine, mas ndo conectado. Escravo completou com sucesso o procedimento de verificagcdo
do MacID. Isto significa que a taxa de comunicacéo configurada estd correta (ou foi detectada
corretamente no caso da utilizagdo do autobaud) e que ndo hd outros nodos na rede com o mesmo
endereco. Porém, neste estdgio, ainda ndo hd comunicagdo com o mestre

Online, Conectado Dispositivo operacional e em condigdes normais. Mestre alocou um conjunto de conexdes do tipo 1/O
com o escravo. Nesta etapa ocorre efetivamente a troca de dados através de conexdes do tipo I/O

Conexdo Expirou Uma ou mais conexdes do tipo /O expiraram

Falha na Conexdo Indica que o escravo nédo pode entrar na rede devido a problemas de enderecamento ou entdo devido &

ocorréncia de bus off. Verifique se o endereco configurado |G ndo estd sendo utilizado por outro
equipamento, se a faxa de comunicagdo escolhida estd correta ou se existem problemas na instalagdo
Autobaud Equipamento executando rotina do mecanismo de autobaud

Tabela 3.2 — Valores para o parémetro PO
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P092 - Estado do Mestre DeviceNet

Faixa de 0 = Run Padréo: -
Valores: 1 = /dle (Prog)

Propriedades: RO

Descrigdo:

Indica o estado do mestre da rede DeviceNet. Este pode estar em modo de operacéo (KRun) ou modo de
configuracéo (Prog).

Quando em Run, telegramas de leitura e escrita sGo processados e atualizados normalmente pelo mestre. Quando
em Prog, apenas telegramas de leitura dos escravos sdo atualizados pelo mestre. A escrita, neste caso, fica
desabilitada.

P093 - Contador de Telegramas CAN Recebidos

Faixa de 0 a 9999 Padrgo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Este parémetro funciona como um contador ciclico, que é incrementado toda vez que um telegrama CAN ¢é
recebido. Fornece um retorno para o operador se o dispositivo estd conseguindo comunicar-se com a rede. Este
contador é zerado sempre que a Soft-Starter for desligada, feito o reset ou ao atfingir o limite mdximo do
pardmetro.

P094 - Contador de Telegramas CAN Transmitidos

Faixa de 0 a 9999 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

7

Este par@metro funciona como um contador ciclico, que é incrementado toda vez que um telegrama CAN é
transmitido. Fornece um retorno para o operador se o dispositivo estd conseguindo comunicar-se com a rede. Este
contador é zerado sempre que a Soft-Starter for desligada, feito o reset ou ao atingir o limite méximo do
pardmetro.

P095 - Contador de Erros de Bus Off

Faixa de 0 a 9999 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Contador ciclico que indica o nimero vezes que a Soft-Starter entrou em estado de bus off na rede CAN. Este
contador é zerado sempre que a Soft-Starter for desligada, feito o reset ou ao atingir o limite mdximo do
pardmetro.

P096 - Contador de Mensagens CAN Perdidas

Faixa de 0 a 9999 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Contador ciclico que indica o nimero de mensagens recebidas pela interface CAN, mas que ndo puderam ser
processadas pela Soft-Starter. Caso o nimero de mensagens perdidas seja incrementado com freqiéncia,
recomenda-se diminuir a taxa de comunicagéo utilizada para a rede CAN. Este contador é zerado sempre que a
Soft-Starter for desligada, feito o reset ou ao atingir o limite maximo do parémetro.



P220 - Selecao Fonte Local/Remoto

P229 - Selecao Comando Local
P230 - Selecdo Comando Remoto

Estes parédmetros sdo utilizados na configuracdo da fonte de comandos para os modos local e remoto da Soft-
Starter SSW-07/SSW-08. Para que a Soft-Starter seja controlada através da interface DeviceNet, deve-se
selecionar uma das opcées ‘Fieldbus’ disponiveis nos parédmetros.

A descricdo detalhada deste parGmetros encontra-se no Manual de Programacéo da SSW-07/SSW-08.

P331 - Endereco CAN

Faixa de 0a 63 Padréo: 63
Valores:

Descricéo:
Permite programar o endereco utilizado para comunicacdo CAN da Soft-Starter. E necessdrio que cada
equipamento da rede possua um endereco diferente dos demais.

Caso este pardmetro seja alterado, ele somente serd vélido apés a Soft-Starter ser desligada e ligada novamente.

P332 - Taxa de Comunicacao CAN

Faixa de 0 = 125 kbps Padrdo: 3
Valores: 1 = 250 kbps

2 = 500 Kbps

3 = Autobaud
Descrigdo:

Permite programar o valor desejado para a taxa de comunicacdo da interface CAN, em bits por segundo. Esta
taxa deve ser a mesma para todos os equipamentos conectados na rede. Quando for selecionada a opcéo
‘Autobaud’ , a SSW-07/SSW-08 se ajustard automaticamente & taxa de comunicacédo atual da rede.

Mas para que este mecanismo funcione, é obrigatério que haja dois ou mais equipamentos comunicando-se
ativamente na rede.

Apbs uma deteccdo com sucesso, o par@metro da taxa de comunicacdo (P332) altera-se automaticamente para a
taxa selecionada. Para executar novamente a funcdo de autobaud, é necessdrio mudar o parédmetro P332 para a
opcéo ‘Autobaud’.

Caso este pardmetro seja alterado, ele somente serd vélido apés a Soft-Starter ser desligada e ligada novamente.

P333 - Reset de Bus Off

Faixa de 0 = Manual Padrao: 1
Valores: 1 = Automdtico
Descrigdo:
Permite programar qual o comportamento da Soft-Starter ao detectar um erro de bus off na interface CAN:
Opgodes Descrigéo
0 = Reset Manual Caso ocorra bus off, serd indicado na HMI o erro E33, a agdo

programada no parGmetro P348 serd executada e a
comunicag@o serd desabilitada. Para que a Soft-Starter volte a
se comunicar através da interfface CAN, serd necessdrio
desligar e ligar novamente a Soft-Starter.

1= Reset Automdtico | Caso ocorra bus off a comunicacdo serd reiniciada
automaticamente e o erro serd ignorado. Neste caso, néo serd
feita a indicacdo de erro na HMI e a Soft-Starter néo executard
a agdo descrita no P348.

Tabela 3.2 — Valores para o parémetro P333



P335 - Instéancias de 1/0 DeviceNet

Faixa de 0 = ODVA (1 byte) Padrao: 0
Valores: 1 = WEG Specific TW (1 palavra)
2 = WEG Specific 2W (2 palavras
3 = WEG Specific 3W (3 palavras
4 = WEG Specific 4W (4 palavras
5 = WEG Specific 5W (5 palavras
6 = WEG Specific 6W (6 palavras
7 = WEG Specific 7W (7 palavras

Descricéo:

Permite selecionar a insténcia da classe Assembly para comunicacdo do tipo I/O. Estas insténcias representam a
interface do usudrio com a Soft-Starter SSW-07/SSW-08. Cada uma delas apresenta os dados de controle e
monitoramento de uma forma. Cabe ao usudrio escolher qual a melhor opcédo para sua aplicagéo.

A Soft-Starter SSW-07/SSW-08 possui oito opgdes de ajustes. A primeira delas segue o padréo definido no perfil
Soft-Starter Starfer Device da ODVA. As outras sete, representam palavras especificas WEG. As tabelas
apresentadas a seguir detalham cada uma destas palavras de controle e monitoramento.

Caso este parGmetro seja alterado, ele somente serd valido apés a Soft-Starter ser desligada e ligada novamente.

0 = Formato dos dados para a instancia ODVA (1 byte):
Estas insténcias representam a mais simples interface de operacdo de um equipamento segundo o perfil Soffstart
Starter Device da ODVA. O mapeamento dos dados é mostrado abaixo.

Monitoramento (Entrada)

. Bif Bif Bit Bit Bit Bif Bif Bit
nstancia 7 6 5 4 3 2 1 0
3

5 —
60 & g 3
2 g 5
z = L

Conftrole (Saida)

. Bif Bit Bit Bif Bif Bif Bif Bit
nstancia 7 6 5 4 3 2 1 0

5

g
3 pul —
=) c
L &z

1 = Formato dos dados para a insténcia WEG Specific 1W (1 palavra):
Chamada de WEG Specific 1W, estas instncias representam a mais simples interface de operacéo do
equipamento segundo o perfil WEG. O mapeamento dos dados é mostrado abaixo.

Monitoramento (Entrada)
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Bits (Byte O e 1)

Valores

Bit O 0: motor parado

Motor Girando 1: motor girando

Bit 1 0: Soft-Starter ndo estd habilitada
Habilitado Geral 1: Soft-Starter estd habilitada e pronta para girar o motor
Bit 2 Reservado

Bit 3 0: ndo estd acelerando

Em Aceleracao 1: durante toda aceleracdo

Bit 4 0: ndo estd em limitacéo de corrente
Em Limitagdo de Corrente 1: em limitagdo de corrente

Bit 5 0: sem fensdo plena sobre o motor
Em Tensdo Plena 1: com tensdo plena sobre o motor
Bit 6 Reservado

Bit 7 0: ndo estd desacelerando

Em Desaceleracdo 1: durante toda desaceleracdo

Bit 8 0: local

Em Modo Remoto 1: remoto

Bit 9 0: ndo estd em frenagem CC

Em Frenagem CC 1: durante a frenagem CC

Bit 10 0: ndo estd invertendo o sentido de giro
Invertendo Sentido de Giro 1: durante a froca de sentido de giro
Bit 11 0: direto

Sentido de Giro 1: reverso

Bit 12 0: com bypass aberto

Com Bypass Fechado 1: com bypass fechado

Bit 13 Reservado

Bit 14 0: sem alimentacdo da poténcia
Alimentacéo da Poténcia 1: com alimentagdo da poténcia

Bit 15 0: sem erro

Com Erro 1: com erro

Controle (Saida)

2
3
4
5
5
5

Formato dos dados para as insténcias WEG Specific ZW (2 palavras):
Formato dos dados para as insténcias WEG Specific 3W (3 palavras):
Formato dos dados para as insténcias WEG Specific 4W (4 palavras):
Formato dos dados para as insténcias WEG Specific 5W (5 palavras):
Formato dos dados para as insténcias WEG Specific 6W (6 palavras):
Formato dos dados para as instancias WEG Specific 7W (7 palavras):

Bits 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 1 0
o)
« kS) 2 =
Fungdo © o o ('g o
© s | B £ |23
> Rl = 5 |s¢
o 2 A T |O&
Bits (Byte O e 1) Valores

Bit O 0: parar por rampa

Girar por Rampa 1: girar por rampa

Bit 1 0: desabilita geral

Habilita Geral 1: habilita geral

Bit 2 Reservado

Bit 3 0: sentido direto

Sentido de Giro 1: sentido reverso

Bits 4,5e 6 Reservado

Bit 7 0: sem comando

Reset de Erros 0 ->1: se em estado de erro, executa o reset do erro

Bits 8a 15

Reservado

Estas insténcias possuem o mesmo formato dos dados da instdncia WEG Specific 1W. Além das palavras de
comando e monitoramento mostradas acima, estas permitem programar até 6 parGmetros do préprio
equipamento para leitura e/ou escrita via rede.
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Monitoramento (Entrada)

Insténcia | Palavras de 16 bits (word) Fungéo Opcéo do P335
1 Monitoramento 1
2 Contetdo do parGmetro P336 ’ 3
3 Contetdo do parémetro P337 | ! 5

150 4 Contetdo do parGmetro P338 N ° 7

5 Contetdo do paradmetro P339 o
6 Contetdo do parametro P340 |
7 Contetdo do pardmetro P341 o

Conftrole (Saida)

Insténcia | Palavras de 16 bits (word) Fungéo Opcéo do P335
1 Controle 1
2
2 Contetdo do pardmetro P342 3
|4
3 Contetdo do parémetro P343 5
— 6
100 4 Contetdo do parGmetro P344 7
5 Contetdo do pardmetro P345
6 Contetdo do parémetro P346
7 Contetdo do parGmetro P347

P348 - Acdo para Erro de Comunicacao Fieldbus

Faixa de 0 = Somente indica erro Padrgo: 1
Valores: 1 = Péra por Rampa

2 = Desabilita Geral

3 = Vai para Local

Descrigdo:
Este parémetro permite selecionar qual a acdo deve ver executada pela Soft-Starter caso um erro de comunicacédo
Fieldbus seja detectado.

Opgées Descricdo
0 = Somente indica erro Nenhuma acéo é tomada, Soft-Starter permanece
no estado atual
1 = Pé4ra por Rampa O comando de parada por rampa é executado, e
o motor pdra de acordo com a rampa de
desaceleracéo programada

2 = Desabilita Geral A Soft-Starter é desabilitado geral, e o motor péra
por inércia
3 = Vai para Local A Soft-Starter é comandado para o modo local

Tabela 3.3 — Valores para o parémetro P348
Para a interfface CAN utilizando o protocolo DeviceNet, sGo considerados erros de comunicacdo os seguintes
eventos:

M Erro E33: sem alimentacéo na interface CAN.

M Erro E34: bus off
M Erro E36: mestre da rede em modo /dle.
M Erro E37: ocorreu timeoutem uma ou mais conexdes |/O.

A descricdo destes erros é feita no item 4.
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Para que a acdo executada tenha efeito, é necessdrio que a Soft-Starter esteja programada para ser controlada via
interface Fieldbus. Esta programacao ¢é feita através dos pardmetros P220, P229 e P230.

P336 - Leitura #2 DeviceNet

P337 - Leitura #3 DeviceNet

P338 - Leitura #4 DeviceNet

P339 - Leitura #5 DeviceNet

P340 - Leitura #6 DeviceNet

P341 - Leitura #7 DeviceNet

Faixa de 0a 999 Padréo: 0
Valores:

Propriedades: CFG

Descricéo:

Estes parGmetros permitem ao usudrio programar a leitura via rede de qualquer outro parédmetro do equipamento.
Ou seja, eles contém o nimero de um outro pardmetro.

Por exemplo, P336=5. Neste caso serd enviado via rede o conteGdo do POO05 (freqiéncia da rede de
alimentag@o). Deste modo, na posicdo de meméria do mestre da rede correspondente & segunda palavra de
leitura, serd lida a freqiiéncia da rede de alimentagéo.

P342 - Escrita #2 DeviceNet
P343 - Escrita #3 DeviceNet
P344 - Escrita #4 DeviceNet
P345 - Escrita #5 DeviceNet
P346 - Escrita #6 DeviceNet
P347 - Escrita #7 DeviceNet

Faixa de 0 a 999 Padréo: 0
Valores:

Propriedades: CFG

Descrigdo:

Estes parémetros permitem ao usudrio programar a escrita via rede de qualquer outro pardmetro do equipamento.
Ou seja, eles contém o nimero de um outro pardmetro.

Por exemplo, P342=102. Neste caso serd enviado via rede o conteddo a ser escrito no P102. Deste modo, a

posicdo de meméria do mestre da rede correspondente & segunda palavra de escrita, deve conter o valor para o
P102.



4 Erros Relacionados com a Comunicacdo DeviceNet

E33 - Sem alimentacao na interface CAN

Descrigdo:
Indica que a interface CAN nédo possui alimentacéo entre os pinos 1 e 5 do conector.

Atuacao:
Para que seja possivel enviar e receber telegramas através da interface CAN, é necessdrio fornecer alimentagéo
externa para o circuito de interface.

Se for detectada a falta de alimentacé@o na interfface CAN, a comunicacdo é desabilitada, serd mostrado E33 na
HMI da Soft-Starter e este executard a acéo programada no P0348. Caso a alimentacdo do circuito seja
restabelecida, a indicagéo de alarme serd retirada da HMI e a comunicacdo CAN serd reiniciada.

Possiveis Causas/Correcéo:

M Medir se existe tensdo entre os pinos 1 e 5 do conector da interface CAN.
M Verificar se os cabos de alimentacdo néo estdo trocados ou invertidos.

M Verificar problema de contato no cabo ou no conector da interface CAN.

E34 - Bus Off

Descrigdo:
Detectado erro de bus off na interface CAN.

Atuacdo:
Caso o nimero de erros de recepcio ou transmissdo detectados pela interface CAN seja muito elevado, o

controlador CAN pode ser levado ao estado de bus off, onde ele interrompe a comunicacdo e desabilita a
interface CAN.

Caso ocorra erro de bus off, a comunicacdo CAN serd desabilitada, o erro E34 aparecerd na HMI da Soft-Starter
e a acdo programada no P348 serd executada. Para que a comunicacéo seja restabelecida, é necessdrio desligar
e ligar novamente a Soft-Starter, ou retirar e ligar novamente a alimentacéo da interface CAN, para que a
comunicacdo seja reiniciada.

Possiveis Causas/Corregdo:

M Verificar curto-circuito nos cabos de transmissdo do circuito CAN.

M Verificar se os cabos nédo estdo trocados ou invertidos.

M Verificar se resistores de terminacdo com valores corretos foram colocados somente nos extremos do
barramento principal.

M Verificar se a instalag@o da rede CAN foi feita de maneira adequada.

E36 — Mestre em /dle

Descrigdo:
Erro que indica que o mestre da rede DeviceNet estd em modo /dle.

Atuacdo:

Atua quando a SSW-07/SSW-08 detectar que o mestre da rede foi para o modo /d/e. Neste modo, apenas as
varidveis lidas do escravo continuam sendo atualizadas na meméria do mestre. Nenhum dos comandos enviados
ao escravo é processado.

Neste caso serd mostrado E36 na HMI da Soft-Starter. E necessdrio colocar novamente o mestre em modo Run

(estado normal de operacéo do equipamento) para que a comunicacdo volte e a mensagem de aviso seja
apagada da HMI.

Possiveis Causas/Corregéo:

M Ajuste a chave que comanda o modo de operacdo do mestre para execucdo (Run) ou entdo o bit
correspondente na palavra de configuracdo do software do mestre. Em caso de duvidas, consulte a
documentacdo do mestre em uso.
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E37 - Timeout na Conexdo DeviceNet

Descrigdo:

Alarme que indica que uma ou mais conexdes |/O DeviceNet expiraram.

Atuacao:

Ocorre quando, por algum motivo, o mestre ndo conseguir acessar informacdes no escravo.
Neste caso serd mostrado E37 na HMI da Soft-Starter.

Possiveis Causas/Corregdo:

M Verificar se o mestre estd presente na rede e em modo Run.
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