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1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 13309770
Esta guia de instalacion rapida contiene las informaciones basicas necesarias para la puesta en
funcionamiento del MW500. El mismo fue desarrollado para ser utilizado por personas con capacitacion
o calificacion técnica adecuadas para operar este tipo de equipo. Estas personas deben seguir las
instrucciones de seguridad definidas por las normas locales. No seguir las instrucciones de seguridad
puede derivar en riesgo de muerte y/o dafios al equipo.

2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL Y PRODUCTO

iPELIGRO!
y \\ Los procedimientos recomendados en este aviso tienen como objetivo proteger al usuario
contra muerte, heridas graves y/o dafios materiales considerables.

{ATENCION!
Los procedimientos recomendados en este aviso tienen como objetivo evitar dafios materiales.

iNOTA!
Las informaciones mencionadas en este aviso son importantes para el correcto entendimento y

bom funcionamiento del producto.
@ Conexion obligatoria a la tierra de proteccion
(PE).

@ Tensiones elevadas presentes.
Conexion del blindaje a la tierra.

Componentes sensibles a descarga
electrostatica.

No tocarlos.

& Superficie caliente.

3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

iPELIGRO!

A Siempre desconecte la alimentacion general antes de manipular cualquier componente eléctrico
asociado al convertidor. Muchos componentes pueden permanecer cargados con altas tensiones
y/o en movimiento (ventiladores), incluso después de que la entrada de alimentacién CA sea
desconectada o apagada. Aguarde por lo menos 10 minutos para garantizar la total descarga de
los condensadores. Siempre conecte el punto de aterramiento del equipo a tierra de proteccion.

iNOTA!
Los convertidores de frecuencia pueden interferir en otros equipos electronicos. Siga los cuidados
recomendados en el manual disponible en www.weg.net.

iNOTA!

No es la intencién de este guia agotar todas las posibilidades de aplicacién del MW500, nila WEG
puede asumir ninguna responsabilidad por el uso del MW500 que no esté basado en este guia.
Para més informaciones sobre instalacion, lista completa de pardmetros y recomendaciones,
consulte el sitio www.weg.net.

No ejecute ningtin ensayo de tensién aplicada en el convertidor.
En caso de que sea necesario, consulte a WEG.

{ATENCION!

Las tarjetas electronicas poseen componentes sensibles a descarga electrostatica.

No toque directamente los componentes o conectores. En caso de que sea necesario, toque antes
el punto de puesta a tierra del convertidor, el que debe estar conectado a tierra de proteccion (PE)
o utilice pulsera de puesta a tierra adecuada. No toque directamente la carcasa del convertidor.
El convertidor pueder estar muy caliente, durante y luego de la operacion.

4 SOBRE EL MW500
EI MW500 es un convertidor descentralizado de alto desempefo, con grado de proteccién contra agua y

polvo IP66. EIl MW500 permite el control de velocidade y torque de motores de induccion trifasicos. Este
producto posee control vectorial (VVW) y escalar (V/f) —ambos programables de acuerdo a su aplicacion.

5 NOMENCLATURA

Tabla 1: Nomenclatura de los convertidores MW500

Identificacion del Modelo

Llave
| Seccionadora

Producto y
Serie
Frenado
Grado de
Proteccion
Nivel de
Emision
Conducida
Caja de
Conexién
Versién de
Hardware
Version de
Software
Especial

Corriente. N° de Tension
Nominal | Fases Nominal
Ex.: | MW500 B 06P5 T 4
Consulte la Tabla 2

Tamaiio

o
@
@
>
Q
R
o

A56
A56 =tamaiio de la En

caja de conexion del blanco =
motor 56 x 56 mm; estandar
esto se aplica solo Sx =
para los tamarios Ay B software
especial
En blanco =
maodulo plug-in
estandar

DB = con frenado dindmico

A70 = tamario de la
caja de conexion del
motor 70 x 70 mm;
esto se aplica sélo
para los tamafios Ay B

En blanco = tamafio
de la caja de conexion
del motor 70 x 70 mm
y 110 x 110 mm; esto
se aplica sélo para lo
tamario C

DS = con llave seccionadora
En blanco = sin llave seccionadora

En blanco = no atiende niveles de normas de emisién
conducida

C2 = con filtro interno RFI

HOO = sin
plug-in

Opciones disponibles
MWS500

66 = IP66/Nema4X (grado de proteccion)

Tabla 2: Opciones disponibles para cada campo de la nomenclatura segtin la corriente y tension nominales del convertidor _ Fijacién de la Tapa Aterramiento Montaje en el Motor| Fijacién de la Placa en
° ) Opcionales Disponibles para los Deméas Campos de la Tamafio |PesoKg (b)) "™y (ibf.in) N.m (Ibf.in) N.m (Ibf.in) el Producto N.m (Ibf.in)
< COrflente . e a del Convertidor A 3,7 (8,16) 0,5 (4,34) 2 (17,7) 4 (35,4) 4 (35,4)
£ | Nominalde | N°deFases |  yoping) Gradode | Nivelde Liave Cajade B 5,3 (11,68) 0,5 (4,34) 2(17.7) 4(35.4) 4(35.4)
= Salida Frenado Pr o PEmlsno_n A alc s o/ M6 6,64 (58,77)

0ot =21 A ¢] 8,9 (19,62) 4(35,4) 4(35,4) o/ M8 1520 (134,53) 4(354)
02P9=29A |S= Figura 2: (a) a (f) Dimensiones externas y perforacion del convertidor
03P4 = 3,4 A |alimentacion 2 =200...240V
04P3 = 4,3 A | monofasica 9 INSTALACION Y CONEXION
06P0 =6 A
A TotPa=13A
01P6 = 116 A 9.1 CONDICIONES AMBIENTALES
02P0=2A DB 66 Enbanco | Enblancoo | ase o 70 )
02P6 = 2,6 A ° Evitar:
04P3=43A s | 4 as0.ag0v u EXpOSICI'OH.dIreCta a \o_s rayos solarfes.
05P2 =562 A | icrica = Gases, liquidos explosivos o corrosivos.
B | 06P5=6,5A = Particulas metdlicas o de aceite suspendidos en el aire.
10PO=10A
c [14P0=14A Condiciones ambientales permitidas para funcionamiento del convertidor:
16P0 =16 A = Temperatura ambiente alrededor del convertidor: desde 0 °C hasta:

6 ETIQUETA DE IDENTIFICACION

Modelo MW500 —pvws00810P0T40B66C20S .
Item WEG —pp{MAT 12262642 SERAL#12345676%0 e~ NUimero de serie

OP. 1234567890 17 J teg-Fecha de fabricacion
i LINE QUTPUT .
Datos n(?jmma\es de__ | UNEA | SAA | Datos nominales de
entrada (tension, Al i i i
( S50-380 VACISFEDETNE] salida (tension, corriente y

corriente y frecuencia) frecuencia)
3-122A [3-10A

50/60 Hz 0-300 Hz.
UDuCe€

MADE IN BRAZIL
HECHO EN BRAZI
FABRICADO NO BRASIL

Figura 1: Descripcion de la etiqueta de identificacion en el MW500
7 RECEPCION Y ALMACENAMIENTO

EIMWS500 es suministrado embalado en caja de cartdn. En la parte externa del embalaje existe una etiqueta
de identificacion que es la misma que esta fijada en la lateral del convertidor.

Verifique si:

= La etiqueta de identificacion del MW500 corresponde al modelo comprado.

= Siocurrieron danos durante el transporte.

En caso de que sea detectado algun problema, contacte inmediatamente a la transportadora.

Si el MW500 no es instalado luego de la recepcion, almacénelo en un lugar limpio y seco (temperatura
entre - 25 °C y 60 °C) con una cobertura para proteccion contra acumulacion de polvo y su consecuente
mantenimiento de la capacidad de disipacion del convertidor.

{ATENCION!

Cuando el convertidor es almacenado por largos periodos de tiempo es necesario hacer un
“"reforming" de los condensadores. Consulte el procedimiento recomendado en el manual del
usuario MW500, disponible para download en el sitio: www.weg.net.

8 DIMENSIONES

1
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[-120,0 (4‘72)—\
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1560 (2,20)x56,0(2,20)

101,8 (4,01)
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(a) Convertidor sin soporte de montaje - tamafo A
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(d) Convertidor con soporte de montaje - tamafio B

~—206,0 (8,10) -
(c) Convertidor sin soporte de montaje - tamafo B

209,0 (8,20)
1750 (6,90)

56,0 56,0
,20%2,20)

= 174,6 (6,90)

~—206,0(8,10) —+
(e) Convertidor sin soporte de montaje - tamafio C

(f) Convertidor con soporte de montaje - tamafio C

-40°C - Nema4 x / IP66 (montado en la pared).

- 50°C - Nema4 x / IP66 (montado integrado al motor).

- 40 °C - Nema4x/IP66 montado integrado al motor (Consulte la Tabla 10).

Para temperaturas alrededor del convertidor mayor que lo especificado encima, es necesario aplicar
una reduccion de corriente de 2 % para cada grado Celsius limitando el incremento en 10 °C.
Humedade relativa del aire: de 5 % a 90 % sin condensacion.

Altitud maxima: hasta 1000 m (3.300 pies) - condiciones estandar (no es necesario reduccion da corriente).
De 1000 m a 4000 m (3.300 pies a 13.200 pies) reduccion de corriente de 1 % a cada 100 m (0 0,3 %
a cada 100 pies) por encima de 1000 m (3.300 pies) de altitud.

De 2000 m a 4000 m (6.600 pies a 13.200 pies) reduccion de la tension méxima (480 V para modelos
380...480 V) de 1,1 % para cada 100 m (330 pies) por encima de 2000 m (6.600 pies) de altitud.
Grado de polucion: 2 (conforme EN50178 y UL508C) con polucion no conductora. La condensacion no
debe originar conduccion a través de residuos acumulados.

9.2 POSICIONAMIENTO Y FIJACION

Las dimensiones externas y de perforacion para fijacion, asi como el peso liquido (masa) del convertidor
son presentados en la Figura 2.

Integrado al motor:

Para montaje del convertidor acoplado al motor, siga los pasos informados en la Figura D.1 do
ANEXO D - INSTRUCCIONES DE MONTAJE en el manual del usuario MW500, disponible para
download en el sitio: www.weg.net.

Montagem na parede: -
Paramontagem do inversor na parede, siga os passos informados na Figura D.2 do ANEXO D - INSTRUCOES
DE MONTAGEM en el manual del usuario MW500, disponible para download en el sitio: www.weg.net.

Figura 3: Despiece de montaje del motor Figura 4: Montagem explodida na parede

{ATENCION!
Providenciar conductos independientes para separacion fisica de los cables de sefal, control
potencia (consulte la Capitulo 10 INSTALACION ELECTRICA).

9.3 SELECCION DE MOTOR Y KITS DE ADAPTACION

Para seleccion de la carcasa compatible del motor, consulte la Tabla 3.

Tabla 3: Seleccidn de carcasa de motor

(a) Carcasas W22 63 a 132 antes de las alteraciones  (b) Carcasas W22 63 a 132 después de las alteraciones
Figura 6: (a) y (b) Diferencias entre motores WEG W22 nuevos y antiguos

10 INSTALACION ELECTRICA

iPELIGRO!

= Las informaciones a continuacion tienen la intencién de servir como guia para ejecutar una
instalacion correcta. Siga las normas de instalaciones eléctricas aplicables.

= Asegurese que la red de alimentacion estéd desconectada antes de iniciar las conexiones.

= El MW500 no debe ser utilizado como mecanismo para parada de emergencia. Utilice otros
mecanismos adicionales para este fin.

10.1 IDENTIFICACION DE LOS BORNES DE POTENCIA Y PUNTOS DE ATERRAMIENTO

Descripcion de los bornes de potencia:

= Terminal X1 (L1/L, L2/Ny L3 (R, S, T, ;)): alimentacion CA.

= Terminal X2 (U/T1, V/T2, W/T3, ;): conexion para el motor.

= Terminal X3 (DC-, BR, DC+, é): conexion del Link DC y frenado. DC- es el polo negativo de la tension
del Link DC, BR es la conexion del resistor de frenado y DC+ es el polo positivo de la tensién del Link DC.

10.1.1 Cableado de Potencia, Aterramiento, Disyuntores y Fusibles

\ JATENCION!

!\ Utilice terminales adecuados para los cables de las conexiones de potencia y aterramiento. Consulte
la Tabla 11 para cableado, disyuntores y fusibles recomendados.
Apartar los equipamientos y cableados sensibles a 0,25 m del convertidor y de los cables de
conexion entre convertidor y motor.
No es recomendable utilizar los mini disyuntores (MDU), debido al nivel de actuacion del magnético.

iNOTA!

Los valores de calibre de la Tabla 11 son meramente para orientacion.

Para el correcto dimensionamiento del cableado, tomar en cuenta las condiciones de instalacion
y la méxima caida de tension permitida.

10.1.2 Conexiones de Potencia

1

+ W/T3V/T2 U/T1

Blindaje

\ \ /
= P A—
1. Conector M8 "’
entrada para la HMIR .

U/t vmew/Ta+

2. El potenciémetro de
referencia dedicado
para la velocidad

R/L1S/L2T/L3 +

Tensién dered Fusibles ? ]

—

Figura 7: Conexiones de potencia y aterramiento

10.1.3 Conexiones de Entrada

{ATENCION!
La red que alimenta al convertidor debe tener el neutro sélidamente aterrado. En caso de red
IT, siga las instrucciones descritas en el ltem 3.2.3.2 Redes IT en el manual del usuario MW500,

(1) Es posible montar siguiendo las instrucciones de montaje de la Tabla 4.

(2) Aplicable solamente en motores WEG W22 con carcasas nuevas, ver Figura 6. En los motores WEG W22 con carcasas antiguas no pueden
ser utilizados los bornes suministrados con el MW500. En ese caso, tener cuidado con el aislamiento de la conexion y con la distancia de
aislamiento para la tarjeta de potencia.

Para seleccion de los kits de adaptacion, consulte la Tabla 4.

Tabla 4: Seleccion kits de adaptacion

- T: fio de la Ad: ion (mm) | Kit para Intercambio de T: i
De Para Para el Motor Para Pared
A 56 X 56 70X 70 13185989 13100469
A 70X70 56 X 56 12778122 13100470
B 56 X 56 70X 70 12778124 12362338
B 70X70 56 X 56 12778123 13100468

iNOTA!

i

Para lainstalacion del MW500 sobre el motor se recomienda utilizar los bornes suministrados con
el convertidor. (Consulte la Tabla 3).

{ATENCION!
m = En caso de que el MW500 Mec A sea instalado sobre un motor WEG W22, carcasa 112, 182/T4
y 213/5T los bornes suministrados con el motor no podran ser utilizados.
= Si el MW500 es instalado sobre un motor que no es de la linea W22 de WEG, debera ser
verificada la utilizacion de los bornes.

= Verifique siempre el torque de apriete de las conexiones del borne del motor (Ejemplo: 2 Nm).

4

Figura 5: Kit de montaje y fijacion

Convertidor IEC Nema disponible para download en el sitio: www.weg.net.
ol A
lé c%?:x?;n Modelode | &° ‘ 90 ‘ 100 | 112 ‘ 132 {160 180143T/154T182T/184T‘213T/215T 254T/256T |284T/286T iNOTA!
& (mm) | convertidor 56 x 56 70x70 | - 56 x 56 70X 70 110x 110 | 110 x 110 = Latension de red debe ser compatible con la tension nominal del convertidor.
A 56 x50 MWEooA 56 & T 5 T 5 [ao@ 5 5 5w N N = No son necesarios condensadores de correccion del factor de potencia en la entrada del
X | | | | - - - | | | [*] ] . . N
Al 70x70 IMWB00A. 70| S0 [ so| s@ | - | - - ST S@ Si@ No No convertidor (L1/L, L2/N, L3 0 R, S, T) y no deben ser instalados en la salida (U/T1, V/T2, W/T3).
B| 56 x 56 [MW500B...56..] Si | Si | Si [ si® |sim| - | - Si Si™ Si® No No Capacidad de Ia red de alimentacion:
i i (1 i) i i - - i i@ i@ . . .. . . et
8 ;8 X ;8 MWS00B..70..| SIM | ST St | Si™ | Si sit Si Si No No = EI MWS500 es propio para Uso en un circuito capaz de suministrar no mas de 30.000 Arms simétricos
0 i f10/  Mws00C -] - St | si|si|si - Si Si Si Si (200 V - 480 V).

m En caso que el MW500 sea instalado en redes con capacidad de corriente mayor que 30.000 Arms se
hace necesario el uso de circuitos de protecciones adecuados a esas redes, como fusibles y disyuntores.

10.1.4 Redes IT

{ATENCION!

Cuando utilice el convertidor con filtro RFl interno en redes IT (neutro no aterrado o aterramiento
por resistor de valor éhmico alto), remueva el tornillo de puesta a tierra XE1, ya que estos tipos de
red causan danos a los condensadores de filtro del convertidor.

10.1.5 Frenado Dinamico

iNOTA!

I

@EI frenado reostéatico esta disponible en los modelos a partir del tamano B del CFW500. Por
informaciones de instalacion consulte el ltem 3.2.3.3 Frenado Reostatico del manual del usuario,
disponible para download en el sitio: www.weg.net.

10.1.6 Conexiones de Salida

/'\ {ATENCION!

!\ m Elconvertidor posee proteccion electrénica de sobrecarga del motor, que debe ser ajustada de
acuerdo con el motor usado. Cuando diversos motores sean conectados al mismo convertidor
utilice relés de sobrecarga individuales para cada motor

La proteccion de sobrecarga del motor en el MW500 esté de acuerdo con la norma UL508C.
Observe las informaciones a seguir:

1. Corriente de actuacion igual a 1,2 veces la corriente nominal del motor (P0401).

2. Cuando los parametros P0156, P0157 y PO158 (Corriente de Sobrecarga a 100 %, 50 %y 5 % de
la rotacion nominal, respectivamente) son ajustados manualmente, el valor maximo para respetar
la condicion 1y 1,1 x PO401.

{ATENCION!
Siunallave seccionadora adicional o un contactor es insertado en la alimentacién del motor, nunca
los opere con el motor girando o con tensién en la salida del convertidor.

Las caracteristicas del cable utilizado para conexidn del convertidor al motor, asi como su interconexion y
ubicacion fisica, son de extremaimportancia para evitar interferencia electromagnética en otros dispositivos,
ademas de afectar la vida util de los devanados y de los cojinetes de los motores accionados.

Mantenga los cables del motor separados de los deméas cables (cables de sefal, cables de sensores,
cabos de comando, etc.), segun Item 10.1.10 Distancia para Separacion de Cables.


http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net

Al usar cables blindados para instalar el motor:

= Siga las recomendaciones de seguridad de la IEC60034-25.

= Use la conexién de baja impedancia para altas frecuencias, para conectar el blindaje del cable a la
puesta a tierra. Use piezas suministradas con el convertidor.

Figura 8: Detalle de la conexion de lo cable del motor

10.1.7 Conexiones de Aterramiento

iPELIGRO!
= El convertidor debe ser obligatoriamente conectado a una tierra de proteccion (PE).
Utilizar cableado de aterramiento con dimensién, como minimo, igual a laindicada en la Tabla 11.
El torque méaximo de apriete de las conexiones de aterramiento es de 1.7 N.m (15 Ibf.in).
Conecte los puntos de aterramiento del convertidor a una asta de aterramiento especifica, o al
punto de aterramiento especifico o incluso al punto de aterramiento general (resistencia < 10 Q).
No comparta el cableado de aterramiento con otros equipamientos que operen con altas
corrientes (ej.: motores de alta potencia, maquinas de soldadura, etc.).

10.1.8 Tarjeta de Control

Madulos plug-in son conectados a la tarjeta de control. Llaves DIP S10 estan disponibles en la tarjeta de
control, para mas informaciones, consulte la Seccion 4.3 MODOS DE OPERACION DE LA HMIR del manual
del usuario, disponible para download en el sitio: www.weg.net.

10.1.9 Conexiones de Control

11.2 NIVELES DE EMISION Y INMUNIDAD ATENDIDA

12.2 TIPO DE CONTROL V/F (P0202 = 0)

Tabla 6: Niveles de emisidn y inmunidad Sec. 6n en el Di: 6n Sec. en el Di ion Sec. licacion en el Di: )
Feno de EMC [ Norma Basica [ Nivel
Emision:
Emisién conducida ("mains terminal Disturbance | IEC/EN 61800-3 | Depende del modelo del convertidor y de la longitud
voltage del cable del motor. Consulte la Tabla 7 1 = 2 | 3 -
Rango de frecuencia: 150 kHz a 30 MHz) = Modo monitoreo ® El grupo PARAM esta = Cuando seleccionado el grupo
Ermision radiada (‘electromagnetic radiation = Presione la tecla ENTER/ seleccionado, presione las teclas STARTUP presione la tecla
disturbance” MENU para entrar en el primer M o WP hasta seleccionar el ENTER/MENU
Rango de frecuencia: 30 MHz a 1000 MHz nivel del modo programacion grupo STARTUP
Inmunidad: S Pgeoe
Transientes rapidos ("fast transient- burst") IEC 61000-4-4 |2 kV / 5 kHz (acoplador capacitivo) cables de entrada n
1 kV /5 kHz cables de control y de la HMI remota u
Inmunidad conducida ("conducted radiofrequency | IEC 61000-4-6 3:2/; 2;:'/12!—1(30?8'\39;5Cﬁ/apfr\j“(ii\/?::)‘b‘ceaife‘:doé\or 4 |msi fue"r‘:r'vece.sario,_presione 5|m Cuar::g' alcance el valor | 6 |  Si fuera necesario altere ol
common mode) rr;otor, de contyrol y de la HOMI remota | ENTER/MENU para alt_erar el deseado, presione ENTEB/ con_tenido Qe "P0401 -
Surtos 1,2/50 s, 8/20 s contenido de "P0202 - Tipo de MEN_U para salvar la alteracion Come_me Nominal del Motor"
IEC 61000-4-5 |1 kv acop\émiento Ihea-inea Control" para P0202 = 0 (V/f) = Presione la tecla AN para el = Pressione la tecla AN para el
2 kV acoplamiento linea-tierra proximo parametro proximo parametro
Campo electromagnético de radiofrecuencia 80 a 1000 MHz
IEC 61000-4-3 |10V /m
80 % AM (1 kHz) i -
. ) ) ) 7 | m Sj fuera necesario altere el | 8 | W Si fuera necesario altere el | 9 | W Para finalizar la rutina de Start-
Definiciones de la Norma IEC/EM 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems" contenido de "P0402 - Rotacién contenido de "P0403 - up, presione la tecla BACK/ESC
Nominal del Motor" Frecuencia Nominal del Motor" ® Para retornar al modo
= Ambientes: = Presione la tecla M3 para el = Presione la tecla M3 para el monitoreo, presione la tecla
Primer Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluyen instalaciones domésticas, como proximo parametro proximo parametro BACK/ESC nuevamente

establecimientos conectados sin transformadores intermediarios a la red de baja tension, la cual alimenta
instalaciones de uso doméstico.

Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluyen todos los establecimientos que no
estan conectados directamente a la red de baja tension, la cual alimenta instalaciones de uso doméstico.
= Categorias:

Categoria C1: convertidores con tensiones menores que 1000 V, para uso en el Primer Ambiente.
Categoria C2: convertidores con tensiones menores que 1000 V para uso en el Primer Ambiente que
no estan provistos de plugs o instalaciones maéviles. Los mismos deben ser instalados y puestos en
funcionamiento por un profesional.

Las conexiones de control (entrada/salida analdgica, entradas/salidas digitales y interfaz RS485) deben ser iNOTA!
hechas de acuerdo con la especificacion del conector del modulo plug-in conectado al MWS500, consulte Se entiende por profesional a una persona u organizacién con conocimiento en instalacion y/o
la guia del modulo plug-in en el embalaje del modu\o.lLas funciones y conexiones tipicas para‘gl m(?du\o puesta en funcionamiento de los convertidores, incluyendo sus aspectos de EMC.
plug- in estandar CFW500-I0S son presentadas en la Figura 9. Para més detalles sobre las especificaciones
de las senales del conector consulte el Capitulo 14 ESPECIFICACIONES TECNICAS. Categoria C3: convertidores con tensiones menores que 1000 V, desarrollados para uso en el Segundo
Ambiente (no proyectados para uso en el Primer Ambiente).
Ci Description )
= 5 S 1 DI Entrada digital 1 Tabla 7: Niveles de emision conducida y irradiada y informaciones adicionales
z v z 3 DI2 Entrada digital 2 Sin Filtro Externo RFI para "
7 z &2 5 DI3 Entrada digital Instalacién Descentralizada Conlgiolextomols
0 . gital 3 = ; - 7 a e
= 5 - S 7 D4 Entrada digital 4 Emision Conducida - Emisién Referencia C =
Q a 8 2 nirada digital Modelo del Longitud Maximadel |~ o | Comercial | L i axima del = Radiada -
219 +24V Fuente + 24 Ve Convertidor Cable del Motor del Filtro Cable del Motor Categoria
© Salida digital 1 RFI Externo "
" DO1-RL-NA .
1.3 5 7 9 111315 s (contacto NA del relé 1) C ia C3 C ia C2 C ia  (fabricante: C ia C2C ia C1 s;;l';:,?if‘:o
= ©l1s | porRLc |Saldadgtalt XXX).
+ + + + + ﬂbpulrgo Comiln del rele ! MW500A02P1S2... 10m 5m 30m C2 - - - -
/AN v vAN vA< AN vAN ¥ 15 | DO1-RLNC (a‘la l‘g‘ltlaCd I relé 1) MW500A02P9S2... 10m 5m 30m G2 - - - -
; 5 01 Scol”dac 2 " - f = MWS500A03P4S2... 10m 5m 30m C2 - - - -
2 4 6 8 101 alida analogica MW500A04P3S2... 10m 5m 30m G2 = - - -
g o GND __ |Referencia OV_ MW500A06P0S2... 10m 5m 30mC2 - - - -
) ;F S| 6 All Entrada analdgica 1 MW500A01P3TA... 10m 5m 30mC3 - - - -
K +10V Eg{ee;i?g;ﬁe*"lo Voc para MW500A01P6TA... 10m 5m 30m C3 - - E -
o) " MWS500A02P0TA4... 10m 5m 30mC3 = = = =
.D_ g 10 DO2-TR Salida digital 2 (transistor) MW500A02P6T4... 10m 5m 30mC3 " N " "
Z |8 12| Rs85-A [RS48S (terminal A MW500A04P3TA.. 0m 5m 30mC3 - 5 . .
14 RS485-B |RS485 (terminal B) MW500B05P2T4. 6m - 6mC3 - - - -
16 GND Referencia 0 V MW500B06P5T4. 6m = 6mC3 - 2 - -
(*) La entrada digital 2 (DI2) también puede ser usada como entrada en MW500B10P0TA4.. 6m - 6mC3 - - - -
frecuencia (Fl). Para mas detalles consulte el manual de programacion MW500C14P0T4... 3am © 3mC3 s - - -
del MW500, disponible para download en el sitio: www.weg.net. o) N - N -
E (**) Para mas informaciones consulte la especificacion detallada en la I\AWSOO?16POT4"' sm SmGs3
I Tabla 8. (*) Sobre el motor.

Figura 9: Senales del conector del médulo plug-in CFW500-I0S

Para una correcta instalacion del cableado de control, utilice:

Dimensionamiento de los cables: 0,5 mm? (20 AWG) a 1,5 mm? (14 AWG).

. Torque maximo: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

Cableados en el conector del médulo plug-in con cable blindado y separados de los demés cableados

(potencia, comando en 110V / 220 Vca, etc.), segun el ltem 10.1.10 Distancia para Separacion de Cables.

En caso que el cruzamiento de estos cables con los demas sea inevitable, el mismo debe ser hecho

de forma perpendicular entre los mismos, manteniendo el alejamiento minimo de 5 cm en este punto.

. Relés, contactores, solenoides o bobinas de frenos electromecanicos instalados préximos a los
convertidores pueden eventualmente generar interferencias en el circuito de control. Para eliminar
este efecto, deben ser conectados supresores RC (con alimentacion CA) o diodos de rueda libre (con
alimentacién CC) en paralelo con las bobinas de estos dispositivos.

. En la utilizacién de la HMI externa (consulte la Seccién 13.3 ACCESORIOS), se debe tener el cuidado
de separar el cable que la conecta al convertidor de los demas cables existentes en la instalacion
manteniendo una distancia minima de 10 cm.

. Cuando es utilizada una referencia analdgica (A1) y la frecuencia oscila (problema de interferencia
electromagnética), interconecte el tierra del conector del médulo plug-in a la conexion de aterramiento
del convertidor.

wn =

EN

o

(o2}

10.1.10 Distancia para Separacion de Cables

Prevea la separacién entre los cables de control y de potencia y entre los cables de control (cables de las
salidas a relé y demas cables de control) segun la Tabla 5.

Tabla 5: Distancia de separacion entre cables

Corriente Nominal de . Distancia Mil

Salida del Convertidor LR (G Separacién
<24 A <100 m (330 ft) >10cm (3,94 in)
= > 100 m (330 ft) =25cm (9,84 in)

11 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPEA DE COMPATIBI-
LIDAD ELECTROMAGNETICA

Los convertidores con la opcion C2 o C3 (MW500...C2...) poseen filtro RFI interno para reduccion de la
interferencia electromagnética. Estos convertidores, cuando son correctamente instalados, cumplen los
requisitos de la directiva de compatibilidad electromagnética (2014/30/EU).

Estos convertidores fueron desarrollados solamente para aplicaciones profesionales. Por eso no se aplican los
limites de emisiones de corrientes harmdnicas definidas por las normas EN 61000-3-2 y EN 61000-3-2/A 14.

11.1 CONFORMIDAD DE INSTALACION

-

. Convertidor con opcion filtro RFI interno MW500...C... (con interruptor de aterramiento de los
condensadores del filtro RFl interno en la posicion ON). Verifique la instalacion del tornillo de aterramiento
en la Figura A.2 del manual del usuario, disponible para download en el sitio: www.weg.net.

Cables de salida (cables del motor) blindados y con el blindaje conectado en ambos lados, motor y
convertidor con conexién de bajaimpedancia para alta frecuencia. Longitud méxima del cable del motor
y niveles de emision conducida y radiada seguin la Tabla 7. Para méas informaciones (referencia comercial
del filtro RFI, longitud del cable del motor y niveles de emisién) consulte la Tabla 7.

Cables de control blindados manteniendo la separacién de los demés segun la Tabla 5.

. Aterramiento del convertidor segun instrucciones del ltem 10.1.7 Conexiones de Aterramiento.
Alimentacion aterrada.

N

s

12 PREPARACION Y ENERGIZACION

iPELIGRO!
Aﬁ Siempre desconecte la fuente de alimentacion general antes de efectuar cualquier conexion.

Verifique si las conexiones de potencia, aterramiento y de control estan correctas y firmes.

Retire todos los restos de materiales del interior del convertidor.

Verifique las conexiones del motor y sila corriente y tension del motor estan de acuerdo con el convertidor.
Desacople mecanicamente el motor de la carga. Si el motor no puede ser desacoplado, tenga la certeza de
que el giro en qualquier direccion (horario o antihorario) no causara dafios ala maquina o risego de accidentes.
Cierre las tapas del convertidor o accionamiento.

Haga la medicién de la tension de lared y verifique si esta dentro del rango permitido, seguin lo presentado
en el Capitulo 14 ESPECIFICACIONES TECNICAS.

Energice la entrada: cierre la seccionadora de entrada.

. Verifique el éxito de la energizacion:

AN

oo

© N

12.1 MENU BASIC - APLICACION BASICA

13 OPCIONAIS E ACESSORIOS
13.1 FILTRO RFI

La opcion de filtro RFI incorporado esta disponible para reducir la emisién conducida del convertidor
hacia la alimentacion principal, en el rango de alta frecuencia (>150 kHz). Es necesario respetar los niveles
maximos de emisiones conducidas y radiadas de las normas de compatibilidad electromagnética, como
la EN 61800-3 y EN 55011. Para mas detalles, consulte el Capitulo 11 INSTALACIONES DE ACUERDO
CON LA DIRECTIVA EUROPEA DE COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA.

{ATENCION!

Cuando convertidores con filtro RFI interno son usados en redes IT (conductor neutro no aterrado
o aterramiento por resistor de valor Shmico alto), remueva el tornillo de aterramiento XE1, ya que
estos tipos de red causan dafos a los condensadores de filtro del convertidor.

13.2 LLAVE SECCIONADORA
Se encuentra disponible, como opcién, una llave seccionadora integrada.
13.3 ACCESORIOS

Los accesorios son incorporados de forma simple y rapida a los convertidores, usando el concepto "Plug
and Play". Cuando un accesorio es conectado al convertidor, el circuito de control identifica el modelo
y informa el cédigo del accesorio conectado en el parametro de lectura PO027. El accesorio debe ser
instalado o alterado con el convertidor desenergizado. Estos puden ser solicitados separadamente, y seran
enviados en embalaje propio conteniendo los componentes y manuales con instrucciones detalladas para
instalacion, operacion y ajuste. Consulte la Tabla 7.1 del manual del usuario, disponible para download
en el sitio: www.weg.net.

14 ESPECIFICACIONES TECNICAS
14.1 DATOS DE POTENCIA

Fuente de alimentacion:

Tolerancia: - 15 % a + 10 %.

Frecuencia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

Desbalanceo de fase: < 3 % de la tensién de entrada fase-fase nominal.
Sobretensiones de acuerdo con Categoria Ill (EN 61010/UL 508C).
Tensiones transientes de acuerdo con la Categoria Ill.

Méximo de 10 conexiones por hora (1 cada 6 minutos).

Rendimiento tipico: = 97 %.

14.2 COMPONENTES ELECTRONICOS/DATOS GENERALES

Tabla 8: Datos de /a electronica/generales

Entradas © Analdgicas B Entrada adicional tipo botén para ajuste de referencia de velocidad
m 1 entrada aislada. Niveles: (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA
= Error de linearidad 0,25 %
B |mpedancia: 100 kQ para entrada en tension, 500 Q para entrada en corriente
B Funciones programables
= Tensién méxima admitida en las entradas: 30 Vcc
Digitales ® 4 entradas aisladas
® Funciones programables:
- activo alto (PNP): nivel bajo maximo de 15 Vcc / nivel alto minimo de 20 Vcc
- activo bajo (NPN): nivel baixo maximo de 5 Vicc / nivel alto minimo de 9 Vcc
Tension de entrada maxima de 30 Vo
Corriente de entrada: 4,5 mA
Corriente de entrada maxima: 5,5 mA
Salidas © Relé 1 relé con contacto NA/NC
Tension méxima: 240 Vca
Corriente méxima 0,5 A
Funciones programables
Transistor 1 salida digital aislada dreno abierto (utiliza como referencia la fuente de 24 Vce)
Corriente maxima 150 mA 9 (capacidad maxima de la fuente de 24 Vce)
Funciones programables
Alimentacion Alimentacion de 24 Vcc. Capacidad méxima: 150 mA

Fuente de 10 Vcc. Capacidad maxima: 2 mA

R8485 aislado

Protocolo modbus-RTU con comunicacién maxima de 38,4 kbps
Sobrecorriente/cortocircuito fase-fase en la salida
Sobrecorriente/cortocircuito fase-terra en la salida
Sub./sobretension en la potencia

Sobretemperatura del disipador

Sobrecarga en el motor

Sobrecarga en el médulo de potencia (IGBTs)

Falla/alarma externa

Error de programacion

9 teclas: Arranca/Apaga, Flecha para arriba, Flecha para abajo, Sentido de
Giro, Jog, Local/Remoto, BACK/ESC y ENTER/MENU

Comunicacion Interfaz RS485

Seguridad Proteccion

Interfaz HMI remota

hombremaquina

®m Display LCD
m Permite acceso/alteracion de todos los pardmetros
® Exactitud de las indicaciones:
- corriente: 5 % de la corriente nominal
- resolucion de la velocidad: 0,1 Hz
Envoltorio Grado de proteccién |® P66
®_ UL tipo 4X

(*) El nimero y/o tipo de entradas/salidas analdgicas/digitales puede sufrir variaciones. Dependiendo del mddulo Plug-in (accesorio) utilizado.
Para la Tabla encima fue considerado el médulo plug-in estandar. Para mayores informaciones, consulte e manual de programacion y la guia
suministrada con el opcional.

(**) La capacidad méaxima de 150 mA debe ser considerada sumando la carga de la fuente de 24 V y de la salida a transistor, o sea, la suma del
consumo de ambas no debe sobrepasar 150 mA.

15 CODIGOS Y NORMAS
Tabla 9: Normas consideradas
Normas de ® UL 508C - power conversion equipment
seguridad Nota: Suitable for Installation in a compartment handling conditioned air
® UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment
® EN 61800-5-1 - safety electrical, thermal and energy requirements
® EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters
® EN61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements - rating
specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems
Normas de ® EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard
compatibilidad_ including specific test methods
electromagnética ® EN 55011 - limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics of industrial,
scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment
m CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment - electromagnetic
disturbance characteristics - limits and methods of measurement
® EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test
® EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test
® EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test
® EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 5: surge immunity test
® EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields
Normas de = EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)
construccion mecanica|m UL 50 - enclosures for electrical equipment
= |EC/EN 60721-3-83 - classification of environmental conditions - part 3: classification of groups
of environmental parameters and their severities - section 3: stationary use at weather protected
locations level 3M8

16 RELACION DE MODELOS DE LINEA MW500

Sec. en el Di Sec. en el Di on Sec. en el Di:
1 SN 2 3
® Modo monitoracién ® El grupo PARAM esta B Cuando seleccionado el
® Presione la tecla ENTER/ seleccionado, presione las grupo BASIC presione la tecla
MENU para entrar en el primer teclas #W o W hasta ENTER/MENU
nivel del modo programacion seleccionar el grupo BASIC
® Si inicia la rutina de la B Si es necesario altere el B Siesnecesarioaltere el contenido
4 Aplicacion Béasica. Si es| 5 contenido de "P0101 - Tiempo | 6 de "P0133 - Velocidad Minima"
necesario altere el contenido de Desaceleracion” = Presione la tecla M3 para el
de "P0100 - Tiempo de = Presione la tecla 4 para el proximo pardmetro
Aceleracion” proximo parametro
= Presione la tecla 4 para el
proximo pardmetro
7 | m Si es necesario altere el | 8 | m Si es necesario altere el | 9 | m Para finalizar la rutina de Start-
contenido de "P0134 - Velocidad contenido de "P0135 - Corriente up, presione latecla BACK/ESC
Maxima" Méxima Salida" ® Pararetornar almodo monitoreo,
® Presione la tecla M3 para el ® Presione laz tecla M3 para el presione la tecla BACK/ESC
proximo parametro préximo pardmetro nuevamente

c . X Tabla 10: Especificaciones de corriente de salida y entrada, corrientes de sobrecarga, frecuencia de conmutacicn y pérdidas para:
ontrol Método = Tipos de control: o ;
-V (Escalan) (40 °C para convertidor montado sobre en el motor) ;
- VVW: control vectorial de tension Corriente Corrientes de | Frecuencia de Corriente I;(:,r:‘:::tsi:oerl
= _PWM SVM (Space Vector Modulation) Salida Soblrecar a Conmutacién de Entrada Montai
Frecuencia de salida | ® 0 a 500 Hz, resolucién de 0,015 Hz Convertidor Nominal 9 Nominal Nominal sz:eﬂ?c?:
Desempeno Control V/f " Regulacién de velocidad: 1 % de la velocidad nominal (con compensacion (Inom) 1 min (fsw)
de resbalado) [AEs [Arms] [kHz] [Arms] wi
™ Rango de variacién de velocidad: 1:20 MW500A02P1S2DBE66... 28 4.2 4 6.8 49
Control vectorial B Regulacion de velocidad: 1 % de la velocidad nominal MW500A02P9S2DB66... 3,38 58 4 9,3 49
(VVW) B Rango de variacion de velocidad: 1:30 MW500A03P4S2DB66... 45 6.8 4 11,0 49
MW500A04P3S2DB66... 5,7 8,6 4 13,9 49
MW500A06P0S2DB66.... 6,0 12,0 4 14,6 65
MW500A01P3T4DB66... 1,7 2,6 4 1.6 45
MWS500A01P6TADB6E... 2,1 3,2 4 1,9 45
MW500A02P0T4DB66... 2,6 4,0 4 24 45
MW500A02P6T4DB66... 3.4 5,2 4 3,1 45
MW500A04P3T4DB66... 5,7 8,6 4 5.2 65
MW500B05P2T4DB66... 6,9 10,4 4 6,8 109
MW500B06P5T4DB66.... 8,6 13,0 4 79 109
MW500B10POT4DB66... 13,3 20,0 4 12,2 168
MW500C14P0T4DB66... 16,5 28,0 4 15,2 220
MWS500C16P0T4DB66... 19,2 32,0 4 17,7 270
Tabla 11: Relacion de modelos de linea MW500, especificaciones eléctricas principales
N° de Teqsio'n Corri_ente Motor RusiBiSlHEcomendacs . Calibre de = Calibre del ) Fl:enado Corriente Calibre de
Convertidor Fases de Alil_ommal ‘.‘.e Tamaiio Saln_da Maximo 12t | UL Fusible aR WEG Disvintoy Iosn(:able_s cable_de Cor:rl_ente Resistoy Eficaz de los Cables
T . imentacion Nominal o P deF Aterr
[A2s] | [A] Frenado UDyBR
[Vrms] [Arms] [HP/kW] [A] WEG mm?2 (AWG) = mm? (AWG) [A] Q1 [Al mm2 (AWG)
MW500A02P1S2DB66... 21 0,5/0,37 373 | 20 FNHO00-20K-A | 9,0 | MPW18-3-U010 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MW500A02P9S2DB66... 1 29 0,75/0,55 | 373 | 20 FNHO00-20K-A | 9,0 | MPW18-3-U010 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MW500A03P4S2DB66 200... 240 3,4 1/0,75 373 | 20 FNHO00-20K-A | 9,0 | MPW18-3-U010 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MW500A04P3S2DB66. A 4,3 1,511 373 | 20 FNHO00-20K-A | 13,6 | MPW18-3-U016 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MW500A06P0S2DB66.... 6,0 2/1,5 420 | 25 FNHOO0-25K-A 25 MPW40-3-U025 2,5 (14) 2,5 (14) 8 100 57 2,5 (14)
MWS500A01P3T4DB66... 1.3 0,5/0,37 450 | 20 FNHO0O0-20K-A 1,6 | MPW18-3-D016 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MWS500A01P6T4DBEG... 1.6 0,75/0,55 | 450 | 20 FNHO00-20K-A | 2,5 | MPW18-3-D025 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MWS500A02P0T4DB66... 2,0 1/0,75 450 | 20 FNHO00-20K-A | 2,5 | MPW18-3-D025 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MWS500A02P6T4DB66... 2,6 1,6/1,1 450 | 20 FNH00-20K-A 4 MPW18-3-U004 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MWS500A04P3T4DB66... 3 380..480 4,3 2/1,5 450 | 20 FNHO00-20K-A | 6,3 | MPW18-3-D063 2,5 (14) 2,5 (14) 6 127 4,5 2,5 (14)
MW500B05P2T4DB66... 5.2 3/2,2 450 | 20 FNH00-20K-A 10 MPW25-10 2,5 (14) 4,0 (12) 8 100 57 2,5 (14)
MW500B06P5T4DB66... B 6,5 4/3 450 | 20 FNH00-20K-A 10 MPW25-10 2,5 (14) 4,0 (12) 8 100 57 2,5 (14)
MWS500B10P0T4DB66... 10,0 5/4 1000 | 20 FNHOO0-25K-A 16 MPW25-16 2,5 (14) 4,0 (12) 16 47 11,5 2,5 (14)
MW500C14P0T4DB66... c 14,0 7.5/5,5 1000 | 35 FNHO0O-35K-A 20 MPW40-3-U020 4,0 (12) 4,0 (12) 24 33 14 6 (10)
MWS500C16POTADB66... 16,0 10/7,5 1000 | 35 FNHO0O-35K-A 25 MPW40-3-U020 4,0 (12) 4,0 (12) 24 33 14 6 (10)

iNOTA!
Para mas informaciones consulte www.weg.net.
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