E j. angielski
Instrukcja szybkiej instalacji

CFW300 Micro Drive

1 ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

Instrukcja szybkiej instalacji zawiera podstawowe informacije konieczne do zamdwienia falownika CFW300.
Zostat on napisany do wykorzystania przez wykwalifikowanych pracownikéw z odpowiednim
przeszkoleniem lub z kwalifikacjami technicznymi do obstugi tego typu urzadzenia. Pracownicy powinni
przestrzegac wszystkie instrukcje bezpieczeristwa opisane w niniejszej instrukcji obstugi, okreslone przez
lokalne przepisy. Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczenstwa moze spowodowacé $mier¢, powazne
obrazenie i/lub uszkodzenie urzadzenia..

2 OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA W PODRECZNIKU

©

UWAGA!

Zamierzeniem niniejszego podrecznika nie jest przedstawienie wszystkich mozliwosci
stosowania CFW500, jak réwniez WEG nie moze brac¢ odpowiedzialnosci za obstuge CFW500,
ktdra nie jest oparta na tej podreczniku.

W celu dalszych informaciji na temat instalacji, petnego wykazu parametréw i zalecen nalezy
wejs¢ na strong internetowg www.weg.net.

ZAGROZENIE!
Procedury zalecane w niniejszym ostrzezeniu maja na celu ochrone uzytkownika przed smierci,
powaznymi obrazeniami i znacznymi szkodami materialnymi.

WAZNE!
Procedury zalecane w niniejszym ostrzezeniu majg na celu ochrone uzytkownika przed
szkodami materialnymi.

UWAGA!
Informacje zawarte w niniejszym ostrzezeniu sg wazne dla wtasciwego zrozumienia i dobrego
dziatania produktu.

Obecnos¢ wysokiego napiecia.

Elementy wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne.
Nie dotykac ich.

Obowiazkowe potaczenie z przewodem ochronnym (PE)

Podtaczenie ostony do uziemienia.

x> Q = B

3 WSTEPNE ZALECENIA

ZAGROZENIE!

Zawsze odigcz zasilanie gtéwne przed dotykaniem jakiegokolwiek elementu elektrycznego
potaczonego z falownikiem. Kilka elementéw moze nadal mie¢ zgromadzony fadunek o
wysokim napieciu lub pozostawac w ruchu (wentylatory) nawet po odtaczeniu lub wytaczeniu
napigcia pradu zmiennego. Odczekaj przynajmniej dziesie¢ minut po wytaczeniu zasilania
wejsciowego na kompletne roztadowanie sie kondensatoréw ukladu zasilania. Zawsze podigcz
punkt masy falownika do uziemienia ochronnego (PE)

Potaczenie XC10 nie jest kompatybilne z USB i dlatego nie moze by¢ podtaczane do gniazd
USB.

To potaczenie stuzy wytacznie jako interfejs pomigdzy falownikiem CFW300 i jego akcesoriami.

>

UWAGA!
Falownik czgstotliwosci moze zaktdcac prace innych urzadzen elektronicznych. Przestrzegac
Srodkdw ostroznosci zalecanych w instrukcji obstugi dostepnej na www.weg.net.

Nie przeprowadzaj zadnych testéw wytrzymatosci napieciowej!
W razie potrzeby, skontaktuj sie z producentem.

WAZNE!

& Karty elektroniczne zawieraja podzespoly czute na wytadowania elektrostatyczne.
Nie nalezy dotykac bezposrednio czesci ani zigczy. W razie potrzeby, nalezy dotkna¢ najpierw
punktu uziemienia falownika, ktéry musi by¢ podtaczony do uziemienia ochronnego (PE) lub
uzy¢ odpowiedniej tasmy uziemiajace;.

WAZNE!
Gdy falownik byt przechowywany przez dtuzszy okres, nalezy usprawni¢ kondensator.
Zapoznac sie z procedurg zalecang www.weg.net.

4 0 CFW300

Falownik CFW300 to produkt wysokiej jakosci, ktdry pozwala na kontrole predkosci i momentu obrotowego
silnikéw indukeyjnych tréjfazowych. Niniejszy produkt dostarcza uzytkownikowi opcje wektorowe (VWW) lub
skalarne (V/f), obydwie mozna zaprogramowac zgodnie z zastosowaniem.

5 NOMENKLATURA

Tabela 1: Terminologia falownikow CFW300

Pro?un Rozmiar Id:r d kacia ":IO‘!EJU Nominalne Hamulec SfEmEn | emedt | CSREREmuEE
N ozmie T3 OSC o o ochrony @ Wersja oprogramowania
Serie ramy y Faz e
Ex.: | CFW300 A 01P6 S 2 NB 20
Zapoznad sie z Tabelg 2 Pusty = standardowy
2 ° NB = bez hamowania dynamicznego Sx = specjalne
;;%, g | cFwaoo — : oprogramowanie
8o DB = z hamowaniem dynamicznym
a Puste = standardowe
20 = IP20 Hx = specjalny sprzet

Tabela 2: Dostepne opcje dla kazdego pola nomenklatury wedfug znamionowego natezenia pradu i napigcia falownika

B Od 1000 m do 4000 m (3.300 ft do 13.200 ft) = 1 % zmniejszenie wartosci pragdu na kazde 100 m (328 ft)
powyzej 1000 m nad poziomem morza.

B Stopien zanieczyszczenia: 2 (zgodnie znorma EN 50178 i UL 508C), z nieprzewodzacymi zanieczyszczeniami.
Kondensacja nie musi pochodzi¢ z przewodnictwa przez nagromadzone pozostatosci.

10 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Tabela 3: Wykaz modeli serii CFW500, gidwna specyfikacja elektryczna

Wielkosé przewodu
zasilajacego dla DC+ i
BR Zaciski
Prad hamowania rms [A]

Zalecany rezystor Q1
Maksymalne natezenie = (Imax)
pradu

(AWG)

Dynamiczne
dostepne
39 (10|2.5(14)
39 (10| 2.5 (14)

Hamowanie
dynamiczne
hamowanie nie jest

ZAGROZENIE!

B Ponizsze informacije stanowig jedynie wskazdwki dla prawidiowego montazu. Sa zgodne z
obowigzujgcymi lokalnymi przepisami dotyczacymi instalacii elektrycznych.

B Upewnij sie, ze zasilanie jest odtgczone przed rozpoczeciem instalacii.

B Nie nalezy uzywaé CFW300 jako urzadzenia do zatrzymania awaryjnego. Do tego celu
powinien by¢ inny sprzet.

Rozmiar ramy RlviEcieiznamionows) Liczba faz Zm:‘miqnowy L
Napiec
01P6=1.6A
01P6=26A 1=110..127V
04P2 =42 A pradu zmiennego
06P0 =6.0 A
01P6=1.6A S = jednofazowy zasilanie
02P6 =26 A
04P2 =42A
06P0 =6.0 A
2=200..240V
A pradu zmiennego NB
04P2 =42 A T = trojfazowe zasilanie
06P0 =6.0 A
07PO=7.3A
01P6=16A
02P6 =26 A
04P2 =42 A D = zasilanie pradem statym Sp:aiios.igggov
06P0 = 6.0 A
07P0O=7.3A
10PO = 10,0 A B = 1- lub 3-fazowe zasilanie albo DC 2=200..240V
B pradu zmiennego DB
16P2 = 16.2A T = tréjfazowe zasilanie albo DC lub 280...340 V
pradu statego

6 DOSTAWA | PRZECHOWYWANIE

CFWB300 jest dostarczany w kartonowym opakowaniu. Na zewnatrz opakowania naklejona jest etykieta
identyczna z umieszczong na boku falownika.

Nalezy sprawdzic¢ czy:
W Opis CFW300 odpowiada zakupionemu modelowi.
B Wystgpily jakiekolwiek uszkodzenia podczas transportu.

Nalezy natychmiast powiadomi¢ kuriera o ewentualnych usterkach.

Jesli CFW500 nie zostanie szybko zainstalowany, nalezy przechowywa¢ go w czystym i suchym
pomieszczeniu (w temp. od -25 °C do 60 °C (od -77 °F do 140 °F)), przykrytym odpowiednio, aby zapobiec
zbieraniu sig kurzu wewnatrz urzadzenia.

7 TABLICZKA ZNAMIONOWA

Model (kod inteligentny m E

falownika) —3-CFW300A01P6S2NB20 Data produkgji (14odnosi sie do
Numer seryjny —-SERIALE: 1324567890 14| <€— tygodnia, a | do roku)
Zlecenie produkcyjne —- 0P. €— Produkt WEG

Znamionowe dane wyjsciowe

Znamionowe dane

wejsciowe (napiecie, prad i
(napiecie, prad e — czestotliwosc)
i natezenie) -354 3-18A

50/60 Hz. 0-300Hz

MADE IN BRAZIL
HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Rysunek 1: Opis etykiety identyfikacyjnej falownika CFW300

8 WYMIARY
Widok podstawy montazowej Widok czotowy Widok boczny
A r L 7 r P
2
00S)
I
FEEl ~
0o 0, - = S
Rozmiar 5 E G - > Waga obrotowy
ramy mm mm mm mm mm kg $ruba N
(in) (in) (in) (in) (in) (1) et
A 35.0 (1,37) | 50.1 (1,97) | 157.9 (6,22) | 70.0 (2,76) | 148.4 (5,84) | 0.900 (1,98) M4 2(17,7)
B 35.0(1,37) | 50.1(1,97) | 198.9 (8,08) | 70.0 (2,76) | 158.4 (6,24) | 1.340 (2,98) M4 2(17,7)

Tolerancja wymiardw: £1.0 mm (+0 039 in)
Rysunek 2: Wymiary falownika dla instalacji mechanicznej

9 INSTALACJA | PODLACZENIE
Warunki srodowiskowe

Nalezy unikaé:

B Bezposredniego wystawienia na dziafanie promieni stonecznych, deszczu, duzej wilgotnosci lub morskiego powietrza.
B tatwopalne lub zrace gazy lub ciecze.

B Nadmiernych wibracji.

B Kurzu, czgstek metalicznych lub mgty olejowej.

Dopuszczalne warunki otoczenia dla pracy falownika:

B Temperatura otaczajgca falownik: 0 °C d 50 °C ( 32 °F d 122 °F) — IP20.

B Dla temperatur w otoczeniu falownika wyzszych niz w specyfikacji powyzej, niezbedne jest obnizenie natezenia
pradu o 2 % na kazdy stopieri Celsjusza i nieprzekraczanie wzrostu o 10 °C (50 °F).

B Wilgotnos¢ wzgledna powietrza: 5 % do 95 % bez kondensacii.

B Maksymalna wysokos$é: do 1000 m (3300 stop) - warunki znamionowe.

1 - zaciski zasilania

2 — punkty uziemienia

3 — zlgcze akcesoriow
komunikacyjnych

4 — zaciski sterowania

5 — zlgcze akcesoriow
rozszerzajacych wejscie/
wyjscie Zalecany

Moment y

Rozmiar Punkty

ramy uziemienia

N.m | Lbfin | N.m | Lbfin
08 | 72 [ 08 | 72

Zaciski mocy

o OO AiB

Rysunek 3: Zaciski zasilania, punkty masy i zalecany moment dokrecania

10.1 POLACZENIA ZASILANIA

Opis stykow elektrycznych:

L/L1, N/L2, L3 (R,S,T): podifgczenie zasilania.

U, Vi W: podtaczenie dla silnika.

-UD: ujemny biegun zasilania pradem statym.

+UD: dodatni biegun zasilania prgdem statym.

+BR, BR: Podfaczenie rezystora hamowania (dostepne dla modeli z rama w rozmiarze B).
PE: podiaczenie uziemienia.

OPE:

Zasianie

i wejsciowe
)

O PE:
I
Bezpieczniki Bezpieczniki - ¢y we;:l:\aon\fe @
H . Jiemny biegun zasilania pradem stafym (-UD) H N L
—“——ODodatni biegun zasilania pradem statym (+UD)
Rozlaczanie

wylacznika

Roziaczanie
wylacznika

() Zacisk zasilania L3 nie jest obecny w modelach jednofazowych
2z ramg rozmiaru A
(b) Zasilanie pradem jednofazowym i tréjffazowym dla ramy
o rozmiarze A

OPE ort
silanie @ Bezpiecznki -y Z2Sianie @

Dostepne tylko dia wybranych modeli z rama rozmiaru A (patrz tabela 2).

(a) Zasilanie pradem statym dla ramy o rozmiarze A

Bezplecznki | = wejsciowe
sy T wejsciowe o) N _
X Qujemny biegun zasilania pradem statym (-UD) N BN
d N\~ ODodatni biegun zasilania pradem statym (+UD)| LN——OL3
EEEEEL] Rozlaczanie R E ] Rozlaczanie
— viacznika - - wylacznika
B coeco B cosc

ENONEE)

____Osona

Dostepne tylko dla modelu 10-A (patrz tabela 2)
(c) Zasilanie pradem statym dla ramy o rozmiarze B (d) Zasilanie pradem jednofazowym i tréjfazowym dla ramy o rozmiarze B

Rysunek 4: (a) do (d) Podiaczenia zasilania i uziemienia
10.2 INSTALACJE ZGODNIE Z EUROPEJSKA DYREKTYWA ZGODNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ
Falowniki serii CFW300, jesli sa poprawnie zainstalowane, spetniaja wymagania dyrektywy zgodnosci
elektromagnetycznej.
Niniejsze falowniki sa przeznaczone wytacznie do zastosowari profesjonalnych . W zwigzku z tym, ze limity
emisji pradow harmonicznych wg normy EN 61000-3-2 i EN 61000-3-2 / 14 nie maja zastosowania.

10,2.1 Instalacja konforemna

N

. Ekranowane przewody wyjscia (przewody silnika) z ekranowaniem podtaczonym z obu koncoéw, silnik i
falownik, za pomoca pofaczenia niskiej impedancji do wysokiej czestotliwosci. Maksymalna diugosc kabla
silnika i poziomy emisji pochodzace od przewodzenia i promieniowania wedtug Tabeli 6.

Ekranowane przewody sterowania, zachowujgce minimalng odlegtos¢ od innych przewoddéw zgodnie z
Tabelg 3.2 w podreczniku uzytkownika.

Uziemienie falownika zgodnie ze wskazaniami punktu 3.2.4 Podtaczenia Uziemienia w podreczniku
uzytkownika.

Uziemione zrédto zasilania.

Do uziemienia filtra zewnetrznego lub falownika uzywaj krétkich przewodow.

Uziemic ptyte montazowa uzywajac gietkiej plecionki, tak krotkiej jak to tylko mozliwe. Ptaskie przewodniki
maja nizsza impedancje przy wysokich czestotliwosciach.

Uzywaj koszulek ochronnych dla kanatéw kablowych gdy to tylko mozliwe.

Qo 0N

~

CFW300 jest odpowiedni dla zastosowar w obwodzie zdolnym do dostarczenia nie wiecej niz 30,000 symetrycznych
ramion maksymalnie 127 / 240V, gdy jest chroniony przez bezpieczniki o klasyfikacji podanej ponizej:

Wielkosé przewodu uziemienia (AWG)

2.5 (14)
4.0 (12)
4.0 (12)
2.5 (14)
2.5 (14)

) [2.5 (14)!

Wielkos$¢ przewodu uziemienia (AWG)

Zalecany
Bezpiecznik WEG

20 | FNH00-20K-A | 1.5 (16) [2.5 (14)
20 | FNH00-20K-A | 1.5 (16) [2.5 (14)
20 | FNH00-20K-A | 1.5 (16) [2.5 (14)
20 | FNHOO0-20K-A | 2.5 (14) |4.0 (12)
20 | FNH00-20K-A | 2.5 (14) [4.0 (12)

Natezenie pradu [A]
12t [A%s]

Zalecany bezpiecznik

WEG
Wylacznik automatyczny

10,0| MPW40-3-U010 | 500 | 20 | FNH00-20K-A | 1.5 (16) [2.5 (14)
16,0| MPW40-3-U016 | 500 | 20 | FNH00-20K-A | 2.5 (14) [4.0 (12)

25,0 | MPW40-3-U025 | 300 | 35 | FNHO00-35K-A | 4.0 (12) [4.0 (12)| 11
25,0 MPW40-3-U025 | 685 | 35 | FNH00-35K-A | 4.0 (12) [4.0 (12)] 11

20,0 | MPW40-3-U020 | 660 | 25 | FNHO0-25K-A | 2.5 (14) |4.0 (12)
1,5/1,32 | 10,0 | MPW40-3-U010 | 500 | 20 | FNHOO-20K-A | 2.5 (14) |4.0 (12);

16,0 | MPW40-3-U016 | 166 | 20 | FNH00-20K-A | 1.5
CFW300A01PET2NB20 | 3 | 200...240 Vac | A | 1,6 | 2,4 |0,25/0,18| 2,5 | MPW40-3-D025 |500 | 20 | FNHO0-20K-A | 1.5 (16) |2.5 (14)

1,6/1,32 | 16,0 MPW40-3-U016 | 660 | 20 | FNH00-20K-A | 2.5 (14) 4.0 (12)

10,0 | MPW40-3-U010
16,0 | MPW40-3-U016

Maksymalny silnik [HP/kW]

1/0,75 |20,0| MPW40-3-U020 |660 | 35 | FNHO0-35K-A | 2.5
1,5/1,32 | 32,0 | MPW40-3-U032 | 660 | 40 | FNHO0-40K-A | 4.0

6| 2,4 |0,25/0,18| 6,3 | MPW40-3-D063 | 166 | 20 | FNH00-20K-A | 1

200...240 Vac |A | 2,6 | 3,9 | 0,5/0,37 | 10,0| MPW40-3-U010 | 166 | 20 | FNHOO-20K-A | 1

1/0,75
215
1/0,75
2156
1/0,756
1,5/1,32 |10,0| MPW40-3-U010
2115
3/2,2
5/3,7

1 min

Prady przecigzeniowe [Arms]

Znamionowy Prad Wyjsciowy = [Arms]

B 10,0/ 15,0
B|152/228

ramy

Znamionowe napigcie
zasilajace

110...127 Vac |A| 1,6 | 2,4 |0,25/0,18|10,0| MPW40-3-U010 | 166 | 20 | FNH00-20K-A | 1.5 (16) |2.5 (14)
110..127 Vac |A| 2,6 | 3,9 | 0,6/0,37 | 16,0 | MPW40-3-U016 | 166 | 20 | FNH00-20K-A | 2.5

280...340Vdc |A| 1,6 | 2,4 |0,25/0,18| 2,5 | MPW40-3-D025
280...340Vdc |A| 2,6 | 3,9 | 0,5/0,37 | 6,3 | MPW40-3-D063

110..127 Vac |A | 6,0 | 9,0
200..240Vac |A|4,2| 6,3
200...240 Vac |A| 6,0 | 9,0
200...240 Vac |A | 7,3 (11,0
280..340Vdc (A | 42| 6,3
280...340Vdc |A | 6,0 | 9,0
280..340vdc |A | 7,3 11,0
200...240 Vac ou|

110..127Vac |A | 4,2 | 6,3
200...240 Vac |A |1

280...340 Vdc
200...240 Vca ou|
280...340 Ve

llosé faz wejsciowych

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

Falownik

CFW300A02P6T2NB20 | 3 | 200...240 Vac |A | 2,6 | 3,9 | 0,5/0,37 | 6,3 | MPW40-3-D063 | 500 | 20 | FNHO0-20K-A | 1.5 (16) |2.5 (14)

CFW300A04P2T2NB20 | 3 | 200...240 Vac |A | 4,2 | 6,3
CFWB300A06P0T2NB20 | 3 | 200...240 Vac |A | 6,0 | 9,0
CFW300A07P3T2NB20 | 3 | 200...240 Vac |A| 7,3 | 11,0
CFW300A01P6D3NB20

CFW300A01P6S1NB20
CFW300A02P6S1NB20
CFW300A04P2S1NB20
CFW300A06P0S1NB20
CFW300A01P6S2NB20
CFW300A02P6S2NB20
CFW300A04P2S2NB20
CFW300A06P0S2NB20
CFW300A07P3S2NB20
CFW300A02P6D3NB20
CFW300A04P2D3NB20
CFW300A06POD3NB20
CFW300A07P3D3NB20
CFW300B10P0B2DB20 |1/3!
CFW300B15P2T2DB20 | 3

W celu zachowania zgodnosci z norma UL508C, uzywaj bezpiecznikéw typu J standardu UL.

ZAGROZENIE!

Falownik musi by¢ podigczony do uziemienia ochronnego (PE).

Stosowac przewdd elektryczny taczacy uziemienie z czujnikiem przynajmniej rowny przewodowi
wskazanemu w Tabeli 3. Podtacz przewody uziemiajace falownika do szyny uziemienia, do
pojedynczego punktu uziemienia, albo do wspdlnego punktu uziemienia (impedancja < 10 Q).
Przewdd neutralny napedzajacy falownik musi by¢ solidnie uziemiony; jednakze, niniejszy
przewdd nie moze by¢ uzyty jako uziemienie falownika.

Nie dzieli¢ przewoddw uziemienia z innymi urzadzeniami, napedzanymi wysokim napieciem (np.
silnikéw o duzej mocy, maszyn do lutowania, itp).

UWAGA!

Przekroje kabli wyszczegdlnione w Tabeli 3 sg wartosciami orientacyjnymi. Warunki instalacyjne
i dozwolony maksymalny spadek napigcia nalezy wzia¢ pod uwage w celu prawidtowego
doboru okablowania.

©

10.3 POLACZENIA ZASILANIA

12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 Ziacze Opis
C XX 1 DIt Wejscie cyfrowe 1
Fﬂ’% 2 D2 We!§c!e cyfrowe 2
. 2 2 3 DI3 Wejscie cyfrowe 3
3 3 4 Dl4 Wejscie cyfrowe 4
e 5 GND Odniesienie 0 V
6 All Analogowe wyjscie 1 (prad)
{2 0 20 A 0 10)V 7 GND Odniesienie 0 \/ i _
(a) Konfiguracja NPN 3 Al Analp ngWe WJSC‘? il(epiceio) -
L s s 4 5 8 7.8 9 1011 12 9 +10V Napiecie odniesienia +10 Vdc dla potencjometru
10 | DO1-RL-NC | Wyjscie cyfrowe 1 (styk NC na przekazniku 1)
€B 11 DO1-RL-C | Wyjscie cyfrowe 1 ((wspdlny punkt przekaznika 1)
12 | DO1-RL-NO | Wyjscie cyfrowe 1 (styk NO na przekaxniku 1)

g*)bD‘;‘as,ze informacje znajduja sie naszczegdlowymzestawieniu danych e
labell

DO1-RL-NO)|

- Falownki CFW300 zostaly dostarczone z wejéciami  cyfrowymi
skonfigurowanymi jako mafo  aktywnymi (NPN). W celu zmiany‘kong\%/uraq\
nalezy sprawdzi¢ uzycie parametru P271 w instrukcji programowania CFW300.
- Wejscie analogowe Al1 jst ustawione na wejscie 0 do 10 V; aby go zmienic,
nalezy sprawdzi¢ parametr P233 w instrukcji programowania CFW300.

“{4do20)mA (0do 10)V
(b) Konfiguracja PNP

Rysunek 5: (a) i (b) Sygnaly zlacza karty sterujacej C300

Aby prawidtowo podtgczy¢ sterowniki, nalezy uzy¢:

1. Miernik kabli: 0.5 mm? (20 AWG) do 1.5 mm? (14 AWG).

2. Maksymalny moment obrotowy: 0.5 N.m (4.50 Ibf.in).

3. Okablowanie do potaczenia ztacza modutu wtykowego z kablem ekranowanym i oddzielony od innych
przewoddw (zasilania, sterowania dla napiecia 110 V / 220 Vac, itd.).

10.3.1 Poziomy emisji i odpornosci

Tabela 4: Poziomy emisji i odpornosci

p . Podstawowe

Poziom
Emisiji:
Napiecie zakiécajaqe zacisku sieci zasilajgcej
Zakres czestotliwosci: 150 kHz do 30 MHz) \EC/EN 61800-3 Zalezy on od modelu falownika od diugosci kabla
*Zakiécenia promieniowania elektromagnetycznego” silnika. Zapoznac sie z Tabela 6
Zakres czestotliwosci: 30 MHz do 1000 MHz)
Odpornosé:
. e 4 kV dla wytadowar stykowych i 8 kV for

Wytadowanie elektrostatyczne (ESD) IEC 61000-4-2 wyladowan w powietrzu

2 kV / 5 kHz (kondensator sprzegajacy) kable

A wejsciowe

Szybkie wyladowanie elektryczne IEC 61000-4-4 | 1./ 5 ki4z kable sterujace i kable zdalnego HMI

2 kV / 5 kHz (kondensator sprzegajacy) kable silnika

. " e " A 0.15 do 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)

Wspdlny tryb przewodzonej czestotliwosci radiowej |IEC 61000-4-6 Silnik, kable stertiace | kable HMI

1.2/50 ps, 8/20 ps
Przepigcia IEC 61000-4-5 | sprzezenie linia-z-linig 1 kV

Sprzezenie linia z uziemieniem 2 kV

80 do 1000 MHz
Pole elektromagnetyczne czestotliwosci radiowej IEC 61000-4-3 | 10 V/m

80 % AM (1 kHz)




Definicja normy IEC/EM 61800-3: "Systemy napedéw elektrycznych z regulowana predkoscig" 12 PRZYGOTOWANIE DO URUCHOMIENIA ejécia Cyfrowe 4 wejscla izolowane Param. Opis Regulowany zakres ie fabryczne | Prop.
B Srodowiska: Fl;rmﬂzymozslm/((‘)sclq'\?rog'?;g;v;g:gy niski poziom réwny 10 Vdc / minimalny P158 | Przeciazenie pradowe 20 % Nom. 0.1102.0X | 12X by
Pierwsze s$rodowisko: srodowiska, ktdre obejmuja instalacie domowe, a takze instytucje podtaczone . \ wyiokl pozwornk roﬁ% k | « s o/ ‘ P20 gfs:a‘?ifemwama i DTy e—— 5 o
bezposrednio bez transformatora posredniego do sieci zasilajacej niskiego napiecia, ktéra zasila budynki ZAGROZENIE! = o o o Yk 'réwﬂy ); aksymalny niski poziom rowny of 5 Vdo / minimalny ' = Vi knacratowa 5=V / ¢
uzywane do celéw domowych. Zawsze odiaczac glowne Zrédio zasilania przed jakimikolwiek potaczeniami. E:A,a'ﬁ'gigi ”aplsf'e wejsciowe réwne 30 Vdc P204 | Zaladuj/Zapisz parametry 010 4 = nie stosowany’ 9 = Zapisz uzytkownika 0 cfg
Drugie $rodowisko: obejmuje wszystkie instytucje inne niz te, ktére sa podigczone bezposrednio do sieci g Maksymalny prad wejscia: 20 mA 5222{:% Stz }?}g:éﬂsgvo’;”y\gw S
zasilajgcej niskiego napigecia, ktdra zasila budynki uzywane do celéw domowych. ) . o lyjécia Przekaznik 1 przekaznik ze stykiem NA/NC aladu] uzytkownika 12 10 13 = zarezerwowany
m Kategorie: 1. Sprawdzi¢ czy moc, uziemienie i sterowanie sg wiasciwe i sprawne. Matsyma}ne napée%l% iEO Vac 8 = nie stosowany
i ; " L L . . . . . 4 i £ i i laksymalny pra or 716 -
Kategoria C1: falowniki o napieciu ponizej 1000 V i przeznaczone do stosowania w pierwszym grodowisku. 2. Usun wszystkie materiaty pozostate po pracach instalacyjnych z wnetrza falownika albo obudowy. Funkcje programowalne P20 | LOGIREM Wi fécka {zgasze %w 0 o
Kategoria C2: falowniki o napieciu ponizej 1000 V przeznaczone do stosowania w pierwszym srodowisku 3. Sprawdz podigczenia sinikai czy jego napiecie i natezenie znajduja si w zakresie wartosci znamionowych falownika. 2103 =nie stosowany
. . f < . i i A silnil Zenis Zeli ik ni 7 o i sie. ze 7 i Zasilanie Zasilanie 10 Vdc. Maksymalna zdolnos¢: 50 mA
nie wyposazone w zlacze wtykowe lub w instalacje ruchome. Urzadzenia te musza by¢ instalowane i 4. Mechanicznie odtaczyc silnik od obciazenia. Jezeli S"”"‘_”"? moze by¢ odtaczony, upewnij sie, ze zaden k[erunek 3 - . ot ! o j P zeregowy/USB (LOKALNY)
urucham_iane przez prgfesjoﬂa!istgl o , . ) . , ruchu (E’O przodu lub do _tytu) nie doprowadzi do obrazeri u obstugujgcych i/lub uszkodzenia urzadzen . ezpieczefistwo  ochrony Pgdeﬂzae‘;gcg;pggp%we ‘zwarcie faza — faza na wyjsciu P221 | Wybor Iokalnego odniesienia M : 0 g
Kategoria C3: falowniki o napieciu ponizej 1000 V i przeznaczone do stosowania tylko w srodowisku drugim 5. Zamknij pokrywy falownika lub obudowy. ) Przscigzenio sinka” — s a1
(nie jest przeznaczony do stosowania w pierwszym srodowisku). 6. Zmierz napigcie zasilajace i upewnij sig, ze miesci sig ono w dopuszczalnym zakresie. Ustorka/ alarm sewnotoony e sFl‘osowany 1
7. Dostarcz napigcie zasilania do wejscia: zamknij przetacznik roztaczajacy wejscia. Blad programowania CA1 AR50 1
8. Sprawdzi¢ czy powiodto sie wigczenie: I 1+AR2 1
UWAGA! Wys’wweﬂaoz HMI wskazuije: klaveie:éu?ao w a n aStandardowy HMI cv;;gzx::e\‘s‘;nggtDzm/Stop‘ Strzatka do géry, Strzatka do dotu i Programowanie 8- W\e\ob\egowy }7 ZHs0
Przez profesjonaliste rozumie sie osobe lub organizacje zaznajomiong z instalacja i/lub ~ % (HMI) Brzsggad/edyqa wszystmch parametréw P222 | Wybdr zdalnego odniesienia Patrz opcje w P221 1 cfg
- ot y B ~ okladnosc wsl 5 -
uruchomieniem falownikéw, wliczajac ich aspekty EMC. - . X ~natezenie pradu: 5 % pradu znamionowego P223 | Wybdr lokalny do przodu/wstecz 0= Do przodu é docso o nie sto(s&vvvsr)wy 0 cfg
4 N '}é ' - rozdzielezosc predkosci: 0,1 Hz 2 doD3 me stosowany 10 CO/DN/DP (REV)
10,3.2 Charakterystyka filtra RFI ( e s e o e rpm = = nie smsowany
’ Obudowa P20 Wielkosé ram A B s R e ! 1228505
Falowniki CFW300 sa instalowane z zewnetrznym filtrem jesli pozadane jest zmniejszenie zakidcen 12.1 PODSTAWOWA APLIKACJA P263 | DIf funkcja wejsciowan %Sg}sz%ﬁ”ryname gg = g‘%i;%zov‘gmr;m 1 cfg
przenoszonych z falownika do linii zasilajacej w pasmie wysokich czestotliwosci (> 150). Przestrzegany jest 15 BRANE POD UWAGE NORMY gohne wtqcyzeme_ 271031 = N\ezzygwany
maksymalny poziom przenoszonych emisji zaktdcen dopuszczany przez takie normy, jak PN-EN 61800-3 i e ie/Dziatani & ECT POy ” Tabela 8 Brane pod zybkie zatrzymanie 3272:: ggﬁgg W\e\ob‘egowa
PN-EN 55011. . : Brane pod uwage normy g
Wiecej informacji na temat filtra zakidcen radiowych (RFl) mozna znalezé w Tabeli 5. hd l n n Bezpieczeristwo UL 508C — urzadzenie do konwersji mocy - - g
. . L . '- ' normy UL 840 - koordynacja izolacji obejmujaca razem wolne miejsca i odlegtosci uptywu pradu do urzgdzenia 3
Ponizszy rysunek ukazuje podtaczenie filtra do falownika: uu. eldryeznego
~ N gms?g 5-1 v;ymaganllzi\< e\ektrycznée termchne i en?rgelyﬁzne dotyczace bezpieczeristwa g 10
i inei B Tryb uruchomienia. 2 urzadzenie elektroniczne do uzytku w instalacjach mocy .
Okablowanie sygnalizacyjne i 1 n W%s’ni rzycisk aby weisé w pierwszy poziom | Woeisnij przycisko jesli musisz zmieni¢ zawartos¢ EN 60204-1 — bezpieczeristwo maszyn. Elektryczny wyposazenie maszyn. Czgsé 1: ogéine wymagania n ’ZW‘EkSZyC EP. 4 v*aczmk bezpieczeristwa
.......................... sterujgce I przy Q y Wej p Y P _ i ” ignii Uwaga: koricowy asembler maszyny jest odpowiedzialny za instalowanie urzadzenia bezpiecznego zatrzymania 12 = Opoznic E.P. 41 = Zastosowanie funkcii 1
r T T P100 - ,Czas Przyspieszania” albo wciénij przycisk 13 J0bi 4 t funkaii 2
i i H trybu parametryzacji. aby przeiéé do nastepnedo parametru i zasilanie urzadzenia rozlgczajacego b 7%9% legowy b astosowan:e 1unkcl‘3
H Zewnetrzne ! W Wcisnij przyciski o lub ° aby wybra¢ parametr o Y przej epnego p - EN 60146 (IEC 146) — konwertery péiprzewodnikowe ) i » ) i 177ampat 4 astosowanie funkoji
! i i P100. EN 61800-2 - Elektryczne uklady napedowe mocy o regulowanej predkosci -- Cze$¢ 2: Wymagania ogéine -- Dane (0 17 = nie stosowany
i wejscie znamionowe niskonapigciowych uktadow napedowych mocy pradu przemiennego o regulowanej predkosci 13 = N:: ;mgtgﬂ‘y é‘é’éﬁ j
Transformator . Filtr RF1 v | n | o ] = Reset 4
Jm e o " 2110 23 = e stosowany 4
H L ! —qLi/L L1 , U ' ' Mechaniczny EN 60529 - stopieni ochrony zapewniony przez obudowy (kod IP) 24 = Wylaczy¢ Start plynny
Zosianie | ! ! 3 i 4 . _ : o normy IEC 60;201b Sdgwykg‘gy‘f"‘ffggi‘ffn'i‘ggcsfggg&Sko i P264 | DI2 Funkcja wejsciowa Patrz opcje w P263 8 ofg
asilanie i : : L %eshl 1_0 mejzbedne, zmien zawarto$¢ ,P101 — Czas [ ] ées(ljlkto n’\ljzbec:ne zmient zawarto$¢ ,P133 - ) Wy P265 | DI3 Funkcja weisciowa Patrz opcje w P263 0 g
! ‘walniania”. redko$¢ Minimalna’
T i H Lo/N L2 n U . - . P266 | D4 Funkcja wejsciowa Patrz opcje w P263 0 cfg
D— zyj przycisku aby wybrac¢ parametr P133. m Wcisnij przycisk aby przej$¢ do nastgpnego Elektromagnetyczna| EN 61800-3 - - Elektryczne ukiady napgdowe mocy o regulowanej prgdkosci — czes¢ 3: Norma produktu EMG
L ! ! PE_PE o parametru. ° kompalyb iINo$cé obejmujaca charakterystyczne melody badania P267 | DI5 Funkcja wejsciowa Patrz opcje w P263 0 cfg
"""""""" - T (EMC) o d P’ Urzadéema pﬂeTys lowe, gaukowe i medyczne (ISM) - Charakterystyki zaburzer o czestotliwosci P268 | DI6 Funkcja wejsciowa Patrz opcje w P263 0 cfg
i normy ra \owe oziomy dopuszczalne i metody pomiaru 5
1 hd ' > ' A CISPR 11 - Urzadzenia przemysfowe, naukowe i medyczne (ISM) - Charakterystyki zaburzeri o czestotliwosci P69 |7 Funkcj‘a WeJ‘S,C‘OWH Palrz opqewPZBS 0 cfg
PE — . ' radiowej - Poziomy dopuszczalne i metody pomiaru P270 | DI8 Funkcja wejsciowa Patrz opcje w P263 0 cfg
Uziemienie EN 6 000 4-2 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) - Czg$é 4: Metody badan i pomiaréw — rozdziat 2: P205 | Inv. Prad znamionowy 1610152A Zgodnie z modelem 0
pret e m Jesli to niezbedne, zmien zawartos¢ ,P134 — Predkosé 6 m Jesli to niezbedne, zmien zawartosé ,P135 Eﬁdg%eo%df%"oim e v‘vyéa‘dowan\‘alzlektrostatiyczne (EMO) - C; 4: Metody bad: iaré Rozdziat 3. falownika
es| 3 o - ) o - ompatybilnos¢ elektromagnetyczna 265¢ etody badan i pomiaréw - Rozdziat 3: - - -
Rysunek 6: Podlaczenie filtra RFl - ogdine warunki Maksymalna’. Maksymalne natezenie pradu na wyjsciu” . Badame odpornosci na promieniowane pole elektromagnetyczne o czestotliwosci radiowej P296 | Napigcie znamionowe i ? = %?gﬁ%o\v/vany 2=200/240 Vac or 310 Vde Zgod;uf z mf{)de\em o
o . " e ) 61000-4-4 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) - czes¢ 4: Metody badari | pomiaréw - rozdzial 4: = ac aownika
) m Wcisnij przycisk o aby przejs¢ do nastgpnego mWcisnij przycisk ° aby wybra¢ parametr PO02. %
3 Badame odpornosci na serie szybkich elektrycznych standw przejsciowych P297 | Czgstotliwosé przefaczania 2.5do 15.0kHz 5.0 kHz cfg
Tabela 5: Modele zewnetrznego filtra RFI dla CFW300
parametru . EN 61000-4-5 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) - czesé 4 Metody badar i pomiaréw — rozdziat 5: P401 | Prad znamionowy sinka 0.01040.0A 10x1 ofg
N Badame odpornoscl na udary — - - oo
Produkt WEG Nazwa Opis n n ~ n n 61000-4-6 - Kompatybilno¢ elektromagnetyczna (EMC) - Cze$é 4: Metody badari i pomiaréw — Rozdziat 6: P402 | Predkos¢ znamionowa silnika 010 9999 rpm 1720 (1310) obr/min cfg
13015615 CPW300-KFA Zestaw filtra RFI CFW300 wielkosé A U U U U e Badame odpornoséci na zaburzenia przewodzone, indukowane przez pola o czestotliwosci radiowej. P403 | Czestotliwosé znamionowa sinika 010 400 Hz 60 (50) Hz ofg
- estaw filtra RFI rama wielko$¢
13015616 CFW300-KFB Zestaw filtra RFI rama CFW300 wielko$¢ B .
! W \Wcisnij przycisk o aby ujrze¢ zawarto$¢ parametru 8 m Wisni przycisk &3 tak, by silnik przyspieszyt az do ” ; i o rad " ! < 17 USTERKI | ALARMY
I przy yul p . I przy w ’ y_ p y pieszy (*) Zgodnosé z normami po zamontowaniu filtra zakidceri radiowych (RF). Dalsze informacje mozna znalez¢ pod: consulte www.weg.net.
. . o . . . . . 3.0 Hz (fabryczne ustawienie domysine parametru . .
Tabela 6: Poziomy emisji przewodzonych i wypromieniowanych i dodatkowe informacje P133 - Czestotiwosé Minimalna). . Najczestsze usterki i alarmy
Model Emisja Z 5¢ kabla silnika|  Emisja m Weisnij @Y i przytrzymaj az do osiagniecia 60.0 Hz. 16 GLOWNE PARAMETRY T Opis Modiwe pryozymy
odel
Kategoria C3: Kategoria C2: i ; . A046 Alarm przeciazenia sinika u Ustawienie P156 jest za niskie dla stosowanego sinika
] CRVB00AEXS 00 27 m (1063 1) am(1181) o3 - r d H Ponizsza tabela zawiera parametry zasilania the CFW300. Przeciazenic sinika § Przcdazenic na waku sinka
o i A050 Alarm nadmiernej temperatury z czujnika B Wysoka temperatura na tranzystorach IGBT: PO30 > 90 oC (> 194 oF) (Rozmiar
2' CCFFV\\;\?;(())OA;TSSOS;:;;(;O i; m (1 822 in) 2270 m (17027;”) gg 9 10 \ Modut mocy temperatury modutu mody ramy A)iPO30 > 116 oC (> 240.8 o) (Rozmiar ramy B) .
3 m( in) m( in) m Weisnij przycisk % Siinik zwolni a2 do calkowitego [ ] t(ledy S,I,‘mk sig zatrzyma, wyswietlacz wskaze UWAGA! ) Nadmierna temperatura (] \é\%sjo@;g‘rg@?vatum otoczenia wokd falownika (> 50 °C (> 122 °F)) i wysoki
- Czestotliwosé przelgczania wynosi 5 kHz. zatrzymania. gotowy”. ro = czytac tylko parametr.  Zablokowany lub uszkodzony wentylator
(1) Gdziekolwiek pojawia sie znak "X", wystepuje on w roli odpowiadajacej mu wartosci z Tabeli 2. V/f = parametr dostepny w trybie V/f. ® Radiator jest za brudny, nie dopuszcza do przeplywu powietrza
= cfg = parametr konfiguracyjny, jego warto$¢ mozna zmienic¢ wytgcznie przy zatrzymanym silniku
12.2 V/F RODZAJ STEROWANIA (P202 - 0) 9=p 9 iy, jeg via przy Y Y Alarm zewngtrzny przez DIx (opcja “no ® Okablowanie na wejsciach DI1 do DI8 s3 otwarte lub majg sfaby styk
10.4 AKCESORIA A 5 Alarm zewnetrzny Alarm zewngtrzny” w P263 do P270)
. . , , . JEE G e Opis D 1 jenie fabryczne | Prop. A700 Brak komunikacji ze zdalnym HMI, lecz istnieje | @ Check if the communication interface with the HMI is properly configured in
Akcesoria sg zasobami sprzgtowymi ktére moga by¢ dodane w danym zastosowaniu do CFW300. b = J Zdalny panel operatorski | tutaj polecenie czestotliwosci lub odniesienie parameter P312
. . ) . . W " P000 | Dostep do parametrow 0do 9999 1 Komunikacyjny dla tego Zrodia ® Odigczony kabel HMI
Akcesoria sg wigczone do falownikéw w fatwy i szybki sposéb przez zastosowanie zasady "Plug and Play". r P00T | Ochissinie pradkos 009998 © o s nod o 5 ‘ 5 d oo 5
L - . ) . . L L h . Isterka podnapiecia na obwodzie posrednim B Zle napiecie zasilania; sprawdzié, czy ane na etykiecie falownika sg zgodnie z
Nalezy '\nstalo(\;v;cv 'lu? rn.Odyﬂkowe;C akcesonu:\, ng falowr"k Ule jest po‘,’ nap'§i‘eT'_Akcesor'a m(??a bV? 2 P002 | Predko$¢ wyjsciowa (sinik) 0do 9999 o Podnapigcie ga parametram zaslania i parametrem P2 .
zamawiane oddzielnie, i sg wysytane w opakowaniu zawierajgcym czesci i instrukcje ze szczegotowymi 1 iani: L o ini Polaczenie DX u Napiecie zasilania jest zbyt niskie, W\ﬂwavzame napigcia na polgezeniu DC jest
. .- n ‘a ‘y V! " o A . Jacy! © ) golowy W Tryb uruchamiania. m Wcisnij przyciski o lub ° aby wybra¢ parametr PO03 | Prad sw‘\mka - 00do 40.0A 10 ponizej minimalnej wanosc( (w POO4):
informacjami dotyczacymi ich instalaciji, obstugi i ustawienia. B Woiénij przycisk Q aby wejs¢ w pierwszy poziom P202. P004 | napiecie obwaodu posredniego DC (Ud) | 0 do 524 V o Ud <250 Vdc in 110/ 127 Vac (P296 = 1) lub
- trybu parametryzagcii. P005 | Czestotliwosé wyjsciowa (silnik) 0,0 do 400,0 Hz 1o R gd < 2(?0 Vdc w 200 / 240 Vac (P296 = 2)
11 UZYCIE HMI W CELU OPEROWANIA FALOWNIKA PO0G | Stlus faowrika = Samasiojeie © Rt S ——
~ 5 = Konfiguracja fgpnego fadowania
Uaktywia / dezakt al K l P L‘ 8 " A 2 = Eodnaﬁé\iecie 6 = Hamowanie pradem stalym DC
al nia / dezaktywuije falowni = Ustaerk
. f
e , - ror [ Nowine voriy o (Mo | T
Wybiera (przetacza) wyswietlacz hamowania (start/stop, zgodnie 3 ® Weiénii praycisk o ie8li potrzebuiesz zmienic 4 | m Jesli to niezbedne, zmlen_ zawartosc parametru PO12 | DI do DIf Status 0 do FF (hexa) ) Polaczenie u Nap\eme zasilania jest zbyt niskie, wylwarzame napigcia na pofaczeniu DC jest
pomiedzy numerem parametru a jego z P229). Zresetuj falownik po I D Y Jes p ; _,' ,P401 - Prad znamionowy silnika” zgodnie z tabliczkg Bit0=DI1 ponizej minimalnej wanmsm (w POOA}
- . o zawartos¢ “P202 — Rodzaj Sterowania” dla P202 = 0 . Bit1=DI2 Ud > 460 Vdc in 110/ 127 Vac (ngs, 1)
potozeniem wartosci/ zawartoscia). wystapieniu usterki. o A Znamionowa.
(napigcie w czestotliwosé, V/f). "W K b d Bit2=DI3 Bit 7=DI8 Ud > 410 Vdc in 200/ 240 Vac (P296 = o
m Woisni przycisk o aby wybrac parametr P401 cisnij przycis ° aby przejs¢ do nastepnego Bit 3=DI4 " Bezwladnosc ladunku jest za wysoka \ub rampa opdznienia jest za szybka
® @ ® . parametru. P022 | wartos¢ Flw Hz 1 do 3000 Hz 0 u Ustawienie P151 jest za wysokie
f ‘4 i oG P023 | Wersja SW zasilania 0.00 do 99.99 o
Zmniejsza czestotliwos¢, nume Zwigksza czestotliwos¢, numer - - ? - -
[ a a‘mle‘l :E)o ‘a‘ll;/loéé ;J amrel :Irlsmeztr Z:Tbo vx‘/‘grtoéc' L;rametr ] n n W P030 | Moduf 0.0 do 200.0 °C o F031 Giéwne sterowanie nie moze nawigza B Uszkodzone wyposazenie dodatkowe
par U wi par u P bt p u- U U o P037 | Przeciazenie sinika It 0.0 do 100.0 % 0 Zakmoeme w komunikacji | polgczenia komunikacyjnego z wejsciami/ ®  Zle potgczenie z elementem wyposazenia dodatkowego
5 rpm 5 J P047 | CONFIG Status 00999 o wejscia/ wyjsciami ) dodatic ® Problem z rozpoznaniem elementu wyposaZenia dodatkowego; patrz P027
nw i trzeb: ienic¢ tos¢ "P0402 — m Jesli to niezbed ien tos¢ ,P403 — wwsc\a} rozszerzajace wyposazenie dodatkowe
111 TRYBY OPERACYJNE HMI Prockost smamionowa snkar. Crgetotiwode smamonows sk, PO | Ay 0co 60 o Hieore
@ P . N © ) P049 | Aktualna usterka 0do 999 0 Gléwne sterowanie nie moze nawigza¢ ® Uszkodzony element wyposazenia dodatkowego
Status falownika ® Weisnij przycisk o aby przejs¢ do nastepnego P050 | Ostatnia usterk 040999 Zakﬁocemew komunikacji | potaczenia komunikacyjnego z " Zle polaczenie z elementem wyposazenia dodatkowego
A/ parametru. P100 CS e ? : 0, 10d 999.9 50 0 jejéciami/ | elementem wyposazenia dodatkowego ®  Problem z rozpoznaniem elementu wyposazenia ; patrz P028
Zas przyspieszenie o s 0s wascwamw
Kierunek obrotow Jednostka miary (odnosi sig 13 SPECYFI CJA TECHNICZNA P10 Coao optenia 01 do %69 1005 /;;;:soria Ustereka nadi Wysok: h IGBT: P030 > 100 oC (> 212 of) (R
KA 3G odniesk - stereka nadmierej temperatury zmierzonej | Wysoka temperatura na tranzystorac > 100 oC (> 212 of) (Rama
L ¥ do wartosci na wyswietlaczu P120 | Zapas do preckosci odniesienia 9 - mg‘l;ltmny ! rgg{meme temperatury czujnikiem temperatury w bloku zasilajacym \r,%m\iru A) e P030 > 126 oC (> 258.1 E ?P‘(Ramka r?zml\]arauc B() 2 ) .
gtéwnym) DANE ZASLANIA 2 = Zapas przez P121 [s u soka temperalure otoczenia wokot falownika (>5! >1 i wysoki
Zasilanie: P121__ | Dostep przez panel operatorski 0.0t0 400.0 Hz 3,0Hz [ Zab\okowany Iub uszkodzony wentylator
. P124 | Zmiana predkmscw (Multispeed) -400.0 do 400.0 Hz 3,0Hz = Radiator jest zbyt brudny i nie dopuszcza do przeplywu powietrza
B Tolerancja: -15 % d +10 %. Odnosnik 1 FO70 Nad) t du lub " 2 d f inika
B Czestotliwosc: 50/60 Hz (48 Hz d 62 Hz). P125 gg‘n"g;] Fredkmscw (Muttispeed) -400,0 do 400,0 Hz 10.0(5.0) Hz Eladmleme natgzenie pradu/ w;srghe rggtggzgezn?g‘;irg?u gt;legéﬁ[)czgyaslor n gﬁzﬁ‘?ﬁg%ﬁy\wﬁgm zavfaapo\‘asl‘uﬂt; Jest uszkodzony
5 Swietl i i B Faza niezrownowazona: < 3 % znamionowe migdzyfazowe napigcie wejsciowe. warcie hamowania " Start przy 2oyt krdtkie} rampie przyspieszenia
Gidwny wyswietlacz Wykres stupkowy dla monitorowania zmiennej B Nadnapiocie wodhg Kategoriioll\ (EN 6101 O/UL%OZg/fC) pie ) P26 gg‘ana ?J oscl Mulispeed) ~400,0 do 400,0 Hz 200(10.0) Hz u  Start przy obracaniu sinika bez funkjilotnego startu
. inodni
] Napiecie przejs’ciowe wg Kategorii . P127 | Zmiana predkoscw (Mulispeed) 24000 do 400,0 Hz 300200 Hz Fo72 Awaria przeciazenia sinika (60 s 1.5 cal x Inom) | B Ustawienie P156 jest zbyt nisko wzgledem natezenia pradu pracy silnika
11.2 TRYBY OPERACYJNE HMI B Maksymalnie 10 potaczeri na godzing (1 co 6 minu). Qdnognik Przecigzenie sinika B Przeciazenie na watku siinika
: - <« o P128 | Zmiana predkuscw (Muttspeed) -400,0 do 400,0 Hz 40.0(30.0/Hz F080 Usterka 2wigzana z nadzorem | Saum elekiryozny
Tryb monitorowania B Typowa wydajnosc¢: = 97 %. Odnosnik 15 Usterka ?PU (ukled Algorytm CPU zasilania falownika u Usterka oprogramowania sprzetowego silnika
| Klasyfikacja substancji aktywnych chemicznie: poziom 3C2. - Kontroiny
® To jest poozatkowy stan panelu operatorskl\ego (HM) Po udanym yf J . ! Y y. - D 1 . P129 ém; ‘;E(r%dkusc\ (Multispeed) 400,0 do 400,0 Hz 50.0 (40.0) Hz F081 Blad braku pamigci dla zachowania B Préba zachowania (P204 = 9) wigcej niz 32 parametrow (z wartosciami innymi iz
uruchomieniu (bez wystapienia usterek, alarmow lub podnapiecia). . ‘ B Klasyfikacja warunkéw mechanicznych (wibracje): poziom 3M4. erpanie sie pamigcl | uzytkownika... fabryczne domyéine) w tabel parametrow Uzytkownika
W Nacisnij przycisk aby wejs¢ w poziom 1 trybu ustawien — wybor d 3 Monitorowanie B Poziom styszalnego hatasu: < 60dB. P130 érglfgsanﬁr%dkosm (Multispeed) -400,0 do 400,0 Hz 60.0 (50.0) Hz L i tabela
us}avgeni? - Nacisnigcie jakiegokolwiek innego przycisku takze przefacza l_ 14 ELEKTRONI OGOLNE DANE P13t émma ﬁredkm Multispesd) 2000 do 4000 Fiz 60650z E%komowama Blad kopiowania parametrow L] mté; r:?ggvggg?“ gamaevéw z modulu pamigci flash do falownika z réznymi
w tryb ustawien. KA/ dnoénik 8 Funkcja (MMF) [siy
Tryb Q P133 | Czestotiwosé minimana 0,0 do 400,0 Hz 30Hz magnetomotoryczne]
LEL v Tabela 7: Elektronika/Ogdine dane P134 | Czestotliwosé maksymalna 0.0t0400.0 Hz 66.0 (56.0) Hz 50?4k Usterka zwquana z yfgk?amr?elm i u S#at‘:y styk na pofgczeniu pomiedzy giéwnym system sterowania a pakietem
Poziom 1: % sterka autodiagnostyki identyfikacji falownil zasilania »
® Jest o ) o N Kazany i [Sterowania [Sposcb Rodzaj sterowania: P15 prad wyjsciony 00do 4004 15 by Sprzet komputerowy u Sprzet e st ko 2 wersig oprox )
lest to pierwszy poziom trybu ustawieri. Numer parametru ukazany jest Vi (Wykres skalarny) P136 | Reczne wzmocnienie momentu 0.0t030.0% 50% \ u Usterka w obwodzie wewngtrznym falownika
na gldwnym wyswietlaczu. ~ n n Ustawienia WW: Sterowanie wektorem napigcia. obrotowego F091 Usterka zewngtrzna via DIx (‘nie Usterka u Okablowanie na wejéciach DIf do DI sa otwarte lub maja staby styk S
B Uzyj przyciskow o i o aby znalezé pozadany parameter. U U Hz Poziom 1: PWM SUM (Metoda wektorowa) P137 | Automatyczne wzmocnienie momentu | 0.0 to 30.0 % 00% Vit Usterka zewnetrzna zewnetrzna” w P263 do P270) ~
o - o N . . — — obrotowego F701 Brak komunikacj ze zdalnym panelem ® Sprawd?, ze panel operatorski jest poprawnie skonfigurowany w parametrze P312|
B \Wcisnij przycisk e aby wejs¢ w poziom 2 trybu ustawier — zmiana Czestotliwos¢0do400 Hz, rozdzielczose rowna 0.1 Hz P138 | Kompensacja poslizgu -10.0t0 10.0 % 0,0% \i Zdalny panel operatorski operatorskim; Jednakze wystepuje odniesienie | Kabel HMI odiaczony 8
wartosci parametrow. A — jsciowa - P139 | Filtr pradu wyjsciowego 0.000109.999 s 0,005s Usterka komunikacyjna do poleceni lub czestotiwosc dia tego Zrédla I
Poziom 2: o o ydajnoscé Sterowanie V/F ?:l?ﬁe‘:?;gﬁf;?;&;scf ﬁnéa\gﬂonowej predkosci (z kompensacja poslizgu) 142 napiecio Wi 00101000 % 1000% oig, Vit 2
B Wartosé parametru ukazana jest na glownym wyswietlaczu. \ 5t @ oo i To a P143 | Podrednie napigcie wyjscia 0.010100.0 % 500 % cfg, V/f UWAGA! S
. » L erowanie wektorowe | Regulacja predkosci: 1 % znamionowej predkosci r—v1 ™ X o
m Uzyjprzyciskéw ° i € aby ustawié nowa wartosé wybranego parametru. | |~ l_l n ; (VW) Zakres zmiany predkosci: 01:30 P145 (vlégsuglév;gsc poczatkowa oslabienia | 0.0t0 400.0Hz 600(50.0)Hz olg, Vit @ Dalsze informacje znajduja sie na www.weg.net. 2
® Waisni prycisk @G aby potwierdzic zmiang (zachowat nowa wartosc). Uy Ustawienia ejscia lAnalogowe 1 wejscie izolowane. Poziomy: (0 do 10) V Iub (0 a 20) mA Iub (4 d 20) mA P146_| Czestoliosc posredna 0,010 400.0 Hz 3000250 Hz cig, VIf =
Po potwierdzeniu zmiany, panel operatora powraca na poziom 1 Poziom 2: Blad linowosci < 0.25 % P156 | Prad orzsciazenia orockodd 01020x] T2x1 o
trybu ustawien. Impedancja: 100 kQ dla wej$cia napigciowego, 500 Q dla wejscia pradowego Z;Zmﬁ)%ov\g'z Ia pref ! 0% hom Xhom £
Funkcje programowalne ¢ §
Maksymalne dopuszczalne napiecie wejscia: 30 Vdc P157 Przemazeme pradowe 50 % Nom. 0.110 2.0 Xl 1.2 X by S
Rysunek 7: Tryby operacyjne HMI Predk o




