
Instrukcja szybkiej instalacji

CFW300 Micro Drive
1 ZASADY BEZPIECZNEGO UŻYTKOWANIA

Instrukcja szybkiej instalacji zawiera podstawowe informacje konieczne do zamówienia falownika CFW300. 
Został on napisany do wykorzystania przez wykwalifikowanych pracowników z odpowiednim 
przeszkoleniem lub z kwalifikacjami technicznymi do obsługi tego typu urządzenia. Pracownicy powinni 
przestrzegać wszystkie instrukcje bezpieczeństwa opisane w niniejszej instrukcji obsługi, określone przez 
lokalne przepisy. Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczeństwa może spowodować śmierć, poważne 
obrażenie i/lub uszkodzenie urządzenia..

2 OSTRZEŻENIA DOTYCZĄCE BEZPIECZEŃSTWA W PODRĘCZNIKU

UWAGA!
Zamierzeniem niniejszego podręcznika nie jest przedstawienie wszystkich możliwości 
stosowania CFW500, jak również WEG nie może brać odpowiedzialności za obsługę CFW500, 
która nie jest oparta na tej podręczniku.
W celu dalszych informacji na temat instalacji, pełnego wykazu parametrów i zaleceń należy 
wejść na stronę internetową www.weg.net.

ZAGROŻENIE!
Procedury zalecane w niniejszym ostrzeżeniu mają na celu ochronę użytkownika przed śmierci,
poważnymi obrażeniami i znacznymi szkodami materialnymi.

WAŻNE!
Procedury zalecane w niniejszym ostrzeżeniu mają na celu ochronę użytkownika przed 
szkodami materialnymi.

UWAGA!
Informacje zawarte w niniejszym ostrzeżeniu są ważne dla właściwego zrozumienia i dobrego 
działania produktu.

Obecność wysokiego napięcia.

Elementy wrażliwe na wyładowania elektrostatyczne.
Nie dotykać ich.

Obowiązkowe połączenie z przewodem ochronnym (PE) 

Podłączenie osłony do uziemienia.

3 WSTĘPNE ZALECENIA

ZAGROŻENIE!
Zawsze odłącz zasilanie główne przed dotykaniem jakiegokolwiek elementu elektrycznego 
połączonego z  falownikiem. Kilka elementów może nadal mieć zgromadzony ładunek o 
wysokim napięciu lub pozostawać w ruchu (wentylatory) nawet po odłączeniu lub wyłączeniu 
napięcia prądu zmiennego. Odczekaj przynajmniej dziesięć minut po wyłączeniu zasilania 
wejściowego na kompletne rozładowanie się kondensatorów układu zasilania. Zawsze podłącz 
punkt masy falownika do uziemienia ochronnego (PE) 
Połączenie XC10 nie jest kompatybilne z USB i dlatego nie może być podłączane do gniazd 
USB.
To połączenie służy wyłącznie jako interfejs pomiędzy falownikiem CFW300 i jego akcesoriami.

UWAGA!
Falownik częstotliwości może zakłócać pracę innych urządzeń elektronicznych. Przestrzegać 
środków ostrożności zalecanych w instrukcji obsługi dostępnej na www.weg.net.

Nie przeprowadzaj żadnych testów wytrzymałości napięciowej!
W razie potrzeby, skontaktuj się z producentem.

WAŻNE!
Karty elektroniczne zawierają podzespoły czułe na wyładowania elektrostatyczne.
Nie należy dotykać bezpośrednio części ani złączy. W razie potrzeby, należy dotknąć najpierw 
punktu uziemienia falownika, który musi być podłączony do uziemienia ochronnego (PE) lub 
użyć odpowiedniej taśmy uziemiającej.

WAŻNE!
Gdy falownik był przechowywany przez dłuższy okres, należy usprawnić kondensator. 
Zapoznać się z procedurą zalecaną www.weg.net.

4 O CFW300

Falownik CFW300 to produkt wysokiej jakości, który pozwala na kontrolę prędkości i momentu obrotowego 
silników indukcyjnych trójfazowych. Niniejszy produkt dostarcza użytkownikowi opcje wektorowe (VVW) lub 
skalarne (V/f), obydwie można zaprogramować zgodnie z zastosowaniem.

5 NOMENKLATURA

Tabela 1: Terminologia falowników CFW300

Produkt
i

Serie

Identyfikacja modelu
Hamulec Stopień

ochrony
sprzęt
Wersja 

Specjalna wersja
oprogramowaniaRozmiar 

ramy
Prąd 

znamionowy
Ilość
Faz

Nominalne 
Napięcie

Ex.: CFW300 A 01P6 S 2 NB 20 --- ---

D
os

tę
pn

e 
op

cj
e

CFW300

Zapoznać się z Tabelą 2 Pusty = standardowy 
NB = bez hamowania dynamicznego Sx = specjalne

oprogramowanie
DB = z hamowaniem dynamicznym

Puste = standardowe
20 = IP20 Hx = specjalny sprzęt

Tabela 2: Dostępne opcje dla każdego pola nomenklatury według znamionowego natężenia prądu i napięcia falownika

Rozmiar ramy Wyjście znamionowe
Prąd Liczba faz Znamionowy

Napięc Hamulec

A

01P6 = 1.6 A

S = jednofazowy zasilanie

1 = 110...127 V 
prądu zmiennego

NB

01P6 = 2.6 A
04P2 = 4.2 A
06P0 = 6.0 A
01P6 = 1.6 A

2 = 200...240 V 
prądu zmiennego

02P6 = 2.6 A
04P2 = 4.2 A
06P0 = 6.0 A
07P0 = 7.3 A
01P6 = 1.6 A

T = trójfazowe zasilanie

02P6 = 2.6 A
04P2 = 4.2 A
06P0 = 6.0 A
07P0 = 7.3 A
01P6 = 1.6 A

D = zasilanie prądem stałym
3 = 280...340 V 
prądu stałego

02P6 = 2.6 A
04P2 = 4.2 A
06P0 = 6.0 A
07P0 = 7.3 A

B

10P0 = 10,0 A B = 1- lub 3-fazowe zasilanie albo DC 2 = 200...240 V 
prądu zmiennego
lub 280...340 V 
prądu stałego

DB
15P2 = 15.2A T = trójfazowe zasilanie albo DC

6 DOSTAWA I PRZECHOWYWANIE 

CFW300 jest dostarczany w kartonowym opakowaniu.  Na zewnątrz opakowania naklejona jest etykieta 
identyczna z umieszczoną na boku falownika. 

Należy sprawdzić czy: 
�� Opis CFW300 odpowiada zakupionemu modelowi. 
�� Wystąpiły jakiekolwiek uszkodzenia podczas transportu. 

Należy natychmiast powiadomić kuriera o ewentualnych usterkach.
Jeśli CFW500 nie zostanie szybko zainstalowany, należy przechowywać go w czystym i suchym 
pomieszczeniu (w temp. od -25 °C do 60 °C (od -77 ºF do 140 ºF)), przykrytym odpowiednio, aby zapobiec 
zbieraniu się kurzu wewnątrz urządzenia. 

7 TABLICZKA ZNAMIONOWA

Zlecenie produkcyjne

Znamionowe dane 
wejściowe

(napięcie, prąd
i natężenie)

Numer seryjny
Data produkcji (14odnosi się do 
tygodnia, a I do roku)

Znamionowe dane wyjściowe
(napięcie, prąd i
częstotliwość)

Produkt WEG

Model (kod inteligentny 
falownika)

Rysunek 1: Opis etykiety identyfikacyjnej falownika CFW300

8 WYMIARY
Widok podstawy montażowej Widok czołowy Widok boczny

PLA

B

H

Rozmiar 
ramy

A B H L P Waga
Montażowa

śruba

Zalecany Moment 
obrotowy

mm 
(in)

mm 
(in)

mm 
(in)

mm 
(in)

mm 
(in)

kg 
(lb) N.m (Ibf.in)

A 35.0 (1,37) 50.1 (1,97) 157.9 (6,22) 70.0 (2,76) 148.4 (5,84) 0.900 (1,98) M4 2 (17,7)
B 35.0 (1,37) 50.1 (1,97) 198.9 (8,08) 70.0 (2,76) 158.4 (6,24) 1.340 (2,98) M4 2 (17,7)

Tolerancja wymiarów: ±1.0 mm (±0 039 in)

Rysunek 2: Wymiary falownika dla instalacji mechanicznej

9 INSTALACJA I PODŁĄCZENIE

Warunki środowiskowe

Należy unikać:
�� Bezpośredniego wystawienia na działanie promieni słonecznych, deszczu, dużej wilgotności lub morskiego powietrza.
�� Łatwopalne lub żrące gazy lub ciecze.
�� Nadmiernych wibracji.
�� Kurzu, cząstek metalicznych lub mgły olejowej.

Dopuszczalne warunki otoczenia dla pracy falownika:
�� Temperatura otaczająca falownik: 0 ºC d 50 ºC ( 32 ºF d 122 ºF) – IP20.
�� Dla temperatur w otoczeniu falownika wyższych niż w specyfikacji powyżej, niezbędne jest obniżenie natężenia 
prądu o 2 % na każdy stopień Celsjusza i nieprzekraczanie wzrostu o 10 ºC (50 ºF).

�� Wilgotność względna powietrza: 5 % do 95 % bez kondensacji.
�� Maksymalna wysokość: do 1000 m (3300 stóp) - warunki znamionowe.

�� Od 1000 m do 4000 m (3.300 ft do 13.200 ft) – 1 % zmniejszenie wartości prądu na każde 100 m (328 ft) 
powyżej 1000 m nad poziomem morza.

�� Stopień zanieczyszczenia: 2 (zgodnie z normą EN 50178 i UL 508C), z nieprzewodzącymi zanieczyszczeniami. 
Kondensacja nie musi pochodzić z przewodnictwa przez nagromadzone pozostałości.

10 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

ZAGROŻENIE!
�� Poniższe informacje stanowią jedynie wskazówki dla prawidłowego montażu. Są zgodne z 

obowiązującymi lokalnymi przepisami dotyczącymi instalacji elektrycznych.
�� Upewnij się, że zasilanie jest odłączone przed rozpoczęciem instalacji.
�� Nie należy używać CFW300 jako urządzenia do zatrzymania awaryjnego. Do tego celu 

powinien być inny sprzęt.
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1 – zaciski zasilania
2 – punkty uziemienia
3 – złącze akcesoriów 

komunikacyjnych
4 – zaciski sterowania 
5 – złącze akcesoriów 

rozszerzających wejście/
wyjście

Rozmiar 
ramy

Zalecany
Moment obrotowy

Punkty 
uziemienia Zaciski mocy

N.m Lbf.in N.m Lbf.in

A i B 0,8 7,2 0,8 7,2

Rysunek 3: Zaciski zasilania, punkty masy i zalecany moment dokręcania 

10.1 POŁĄCZENIA ZASILANIA

Opis styków elektrycznych:
L/L1, N/L2, L3 (R,S,T): podłączenie zasilania.
U, V i W: podłaczenie dla silnika.
-UD: ujemny biegun zasilania prądem stałym. 
+UD: dodatni biegun zasilania prądem stałym.
+BR, BR: Podłączenie rezystora hamowania (dostępne dla modeli z ramą w rozmiarze B).
PE: podłączenie uziemienia.

(a) Zasilanie prądem stałym dla ramy o rozmiarze A (b) Zasilanie prądem jednofazowym i trójfazowym dla ramy 
o rozmiarze A

Osłona

Ujemny biegun zasilania prądem stałym (-UD)

Osłona

OsłonaOsłona

Bezpieczniki

Dodatni biegun zasilania prądem stałym  (+UD)
Rozłączanie
wyłącznika

Bezpieczniki

Bezpieczniki Bezpieczniki

PE

Rozłączanie
wyłącznika

PE

PE -UD +UD

PE V
PEW UV

U W

Zasilanie
wejściowe

PE L1 L2 L3

L1/L
L2/N
L3*

Ujemny biegun zasilania prądem stałym (-UD)
Dodatni biegun zasilania prądem stałym  (+UD)

Zasilanie
wejściowe

Rozłączanie
wyłącznika

Rozłączanie
wyłącznika

PE

-UD-UD

+BR+BR

+UD+UD

BRBR

PE

L1/L
L2/N
L3

Zasilanie
wejściowe

PE V
PEW UV

U W

PEPE L1L1 L2L2 L3L3

PEPE VV
PEPE WW UU VV

UU WW

Zasilanie
wejściowe

(*) Zacisk zasilania L3 nie jest obecny w modelach jednofazowych 
z ramą rozmiaru A 

Dostępne tylko dla modelu 10-A (patrz tabela 2).

 Dostępne tylko dla wybranych modeli z ramą rozmiaru A (patrz tabela 2).

(c)  Zasilanie prądem stałym dla ramy o rozmiarze B (d) Zasilanie prądem jednofazowym i trójfazowym dla ramy o rozmiarze B

Rysunek 4: (a) do (d) Podłączenia zasilania i uziemienia

10.2 INSTALACJE ZGODNIE Z EUROPEJSKĄ DYREKTYWĄ ZGODNOŚCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ

Falowniki serii CFW300, jeśli są poprawnie zainstalowane, spełniają wymagania dyrektywy  zgodności 
elektromagnetycznej. 
Niniejsze falowniki są przeznaczone wyłącznie do zastosowań profesjonalnych . W związku z tym, że limity 
emisji prądów harmonicznych wg normy EN 61000-3-2 i EN 61000-3-2 / 14 nie mają zastosowania.

10,2.1 Instalacja konforemna

1.	Ekranowane przewody wyjścia (przewody silnika) z ekranowaniem podłączonym z obu końców, silnik i
falownik, za pomocą połączenia niskiej impedancji do wysokiej częstotliwości. Maksymalna długość kabla 
silnika i poziomy emisji pochodzące od przewodzenia i promieniowania według Tabeli 6.

2.	Ekranowane przewody sterowania, zachowujące minimalną odległość od innych przewodów zgodnie z
Tabelą 3.2 w podręczniku użytkownika. 

3.	Uziemienie falownika zgodnie ze wskazaniami punktu 3.2.4 Podłączenia Uziemienia w podręczniku
użytkownika.

4. Uziemione źródło zasilania.
5. Do uziemienia filtra zewnętrznego lub falownika używaj krótkich przewodów.
6. Uziemić płytę montażową używając giętkiej plecionki, tak krótkiej jak to tylko możliwe.  Płaskie przewodniki 

maja niższą impedancję przy wysokich częstotliwościach.
7. Używaj koszulek ochronnych dla kanałów kablowych gdy to tylko możliwe.

CFW300 jest odpowiedni dla zastosowań w obwodzie zdolnym do dostarczenia nie więcej niż 30,000 symetrycznych 
ramion maksymalnie 127 / 240 V, gdy jest chroniony przez bezpieczniki o klasyfikacji podanej poniżej:

Tabela 3:  Wykaz modeli serii CFW500, główna specyfikacja elektryczna

Falownik

Ilość faz wejściowych

Znamionowe napięcie
zasilające

Wielkość ramy
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Prądy przeciążeniowe

Maksymalny silnik

Wyłącznik automatyczny
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ZAGROŻENIE!
Falownik musi być podłączony do uziemienia ochronnego (PE).
Stosować przewód elektryczny łączący uziemienie z czujnikiem przynajmniej równy przewodowi
wskazanemu w Tabeli 3. Podłącz przewody uziemiające falownika do szyny uziemienia, do 
pojedynczego punktu uziemienia, albo do wspólnego punktu uziemienia (impedancja ≤ 10 Ω).
Przewód neutralny napędzający falownik musi być solidnie uziemiony; jednakże, niniejszy 
przewód nie może być użyty jako uziemienie falownika.
Nie dzielić przewodów uziemienia z innymi urządzeniami, napędzanymi wysokim napięciem (np.
silników o dużej mocy, maszyn do lutowania, itp). 

UWAGA!
Przekroje kabli wyszczególnione w Tabeli 3 są wartościami orientacyjnymi. Warunki instalacyjne 
i dozwolony maksymalny spadek napięcia należy wziąć pod uwagę w celu prawidłowego 
doboru okablowania.

10.3 POŁĄCZENIA ZASILANIA
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Zewnętrzne dostarczenie
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(a) Konfiguracja NPN

(b) Konfiguracja PNP

Złącze Opis (*)

1 DI1 Wejście cyfrowe 1
2 DI2 Wejście cyfrowe 2
3 DI3 Wejście cyfrowe 3
4 DI4 Wejście cyfrowe 4
5 GND Odniesienie 0 V
6 AI1 Analogowe wyjście 1 (prąd)
7 GND Odniesienie 0 V
8 AI1 Analogowe wyjście 1 (napięcie)
9 +10 V Napięcie odniesienia +10 Vdc dla potencjometru

10 DO1-RL-NC Wyjście cyfrowe 1 (styk NC na przekaźniku 1)
11 DO1-RL-C Wyjście cyfrowe 1 ((wspólny punkt przekaźnika 1)
12 DO1-RL-NO Wyjście cyfrowe 1 (styk NO na przekaxniku 1)

(*) Dalsze informacje znajdują się naszczegółowymzestawieniu danych e 
tabeli 7.
- Falowniki CFW300 zostały dostarczone z wejściami cyfrowymi 
skonfigurowanymi jako mało  aktywnymi (NPN). W celu zmiany konfiguracji 
należy sprawdzić użycie parametru P271 w instrukcji programowania CFW300. 
- Wejście analogowe AI1 jst ustawione na wejście 0 do 10 V; aby go zmienić, 
należy sprawdzić parametr P233 w instrukcji programowania CFW300.

Rysunek 5: (a) i (b) Sygnały złącza karty sterującej C300

Aby prawidłowo podłączyć sterowniki, należy użyć:
1. Miernik kabli: 0.5 mm² (20 AWG) do 1.5 mm² (14 AWG).
2. Maksymalny moment obrotowy: 0.5 N.m (4.50 lbf.in).
3.	Okablowanie do połączenia złącza modułu wtykowego z kablem ekranowanym i oddzielony od innych

przewodów (zasilania, sterowania dla napięcia 110 V / 220 Vac, itd.).

10.3.1 Poziomy emisji i odporności

Tabela 4: Poziomy emisji i odporności

Zjawisko kompatybilności elektromagnetycznej Podstawowe
standardy Poziom

Emisji:
Napięcie zakłócające zacisku sieci zasilającej
Zakres częstotliwości: 150 kHz do 30 MHz)

IEC/EN 61800-3 Zależy on od modelu falownika od długości kabla 
silnika. Zapoznać się z Tabelą 6"Zakłócenia promieniowania elektromagnetycznego"

Zakres częstotliwości: 30 MHz do 1000 MHz) 

Odporność:

Wyładowanie elektrostatyczne (ESD) IEC 61000-4-2 4 kV dla wyładowań stykowych i 8 kV for 
wyładowań w powietrzu

Szybkie wyładowanie elektryczne IEC 61000-4-4

2 kV / 5 kHz (kondensator sprzęgający) kable
wejściowe
1 kV / 5 kHz kable sterujące i kable zdalnego HMI
2 kV / 5 kHz (kondensator sprzęgający) kable silnika 

Wspólny tryb przewodzonej częstotliwości radiowej IEC 61000-4-6 0.15 do 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)
Silnik, kable sterujące i kable HMI 

Przepięcia IEC 61000-4-5
1.2/50 μs, 8/20 μs
sprzężenie linia-z-linią 1 kV
Sprzężenie linia z uziemieniem 2 kV 

Pole elektromagnetyczne częstotliwości radiowej IEC 61000-4-3
80 do 1000 MHz
10 V/m
80 % AM (1 kHz)

j. angielski
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Definicja normy IEC/EM 61800-3: "Systemy napędów elektrycznych z regulowana prędkością"
�� Środowiska:

Pierwsze środowisko: środowiska, które obejmują instalacje domowe, a także instytucje podłączone 
bezpośrednio bez transformatora pośredniego do sieci zasilającej niskiego napięcia, która zasila budynki 
używane do celów domowych.
Drugie środowisko: obejmuje wszystkie instytucje inne niż te, które są podłączone bezpośrednio do sieci 
zasilającej niskiego napięcia, która zasila budynki używane do celów domowych.

�� Kategorie:
Kategoria C1: falowniki o napięciu poniżej 1000 V i przeznaczone do stosowania w pierwszym środowisku.
Kategoria C2: falowniki o napięciu poniżej 1000 V przeznaczone do stosowania w pierwszym środowisku, 
nie wyposażone w złącze wtykowe lub w instalacje ruchome. Urządzenia te muszą być instalowane i 
uruchamiane przez profesjonalistę.
Kategoria C3: falowniki o napięciu poniżej 1000 V i przeznaczone do stosowania tylko w środowisku drugim 
(nie jest przeznaczony do stosowania w pierwszym środowisku).

UWAGA!
Przez profesjonalistę rozumie się osobę lub organizację zaznajomioną z instalacją i/lub 
uruchomieniem falowników, wliczając ich aspekty EMC.

10,3.2 Charakterystyka filtra RFI

Falowniki CFW300 są instalowane z zewnętrznym filtrem jeśli pożądane jest zmniejszenie zakłóceń 
przenoszonych z falownika do linii zasilającej w paśmie wysokich częstotliwości (> 150). Przestrzegany jest 
maksymalny poziom przenoszonych emisji zakłóceń dopuszczany przez takie normy, jak PN-EN 61800-3 i 
PN-EN 55011.
Więcej informacji na temat filtra zakłóceń radiowych (RFI) można znaleźć w Tabeli 5.
Poniższy rysunek ukazuje podłączenie filtra do falownika:

Przewód ochronny

Panel metalowy (w razie potrzeby)
Uziemienie

pręt

Zewnętrzne
wejście
Filtr RFI

PE

PE PE

W

V

U

Okablowanie sygnalizacyjne i 
sterujące

Transformator

L1/L  L1 L1/L 

1...12 XC1 

PE   PE
L2/N L2 L2/N 

CFW300 SilnikZasilanie

Rysunek 6: Podłączenie filtra RFI – ogólne warunki

Tabela 5: Modele zewnętrznego filtra RFI dla CFW300

 Produkt WEG Nazwa Opis

13015615 CFW300-KFA Zestaw filtra RFI rama CFW300 wielkość A
13015616 CFW300-KFB Zestaw filtra RFI rama CFW300 wielkość B

Tabela 6: Poziomy emisji przewodzonych i wypromieniowanych i dodatkowe informacje

Model falownika
Emisja przewodzona – Maksymalna długość kabla silnika Emisja radiowa

Kategoria C3: Kategoria C2: Kategoria
1  CFW300AXXPXS1XX20 (1) 27 m (1063 in) 3 m (118 in) C3
2.  CFW300AXXPXS2XX20 (1) 27 m (1063 in) 20 m (787 in) C3
3.  CFW300B10P0B2DB20 27 m (1063 in) 27 m (1063 in) C3

- Częstotliwość przełączania wynosi 5 kHz.
(1) Gdziekolwiek pojawia się znak "X", występuje on w roli  odpowiadającej mu wartości z Tabeli 2.

10.4 AKCESORIA

Akcesoria są zasobami sprzętowymi które mogą być dodane w danym zastosowaniu do CFW300. 
Akcesoria są włączone do falowników w łatwy i szybki sposób przez zastosowanie zasady "Plug and Play". 
Należy instalować lub modyfikować akcesorium, gdy falownik nie jest pod napięciem. Akcesoria mogą być 
zamawiane oddzielnie, i są wysyłane w opakowaniu zawierającym części i instrukcje ze szczegółowymi 
informacjami dotyczącymi ich instalacji, obsługi i ustawienia.

11 UŻYCIE HMI W CELU OPEROWANIA FALOWNIKA

Wybiera (przełącza) wyświetlacz 
pomiędzy numerem parametru a jego 
położeniem wartości/ zawartością).

Zmniejsza częstotliwość, numer 
parametru, albo wartość parametru

Zwiększa częstotliwość, numer 
parametru, albo wartość parametru.

Uaktywnia / dezaktywuje falownik 
poprzez rampę przyspieszania/
hamowania (start/stop, zgodnie 
z P229). Zresetuj falownik po 
wystąpieniu usterki.

11.1 TRYBY OPERACYJNE HMI

Status falownika

Kierunek obrotów Jednostka miary (odnosi się 
do wartości na wyświetlaczu 
głównym)

Wykres słupkowy dla monitorowania zmiennejGłówny wyświetlacz

11.2 TRYBY OPERACYJNE HMI

Tryb monitorowania

�� To jest początkowy stan panelu operatorskiego (HMI) po udanym 
uruchomieniu (bez wystąpienia usterek, alarmów lub podnapięcia).

�� Naciśnij przycisk  aby wejść w poziom 1 trybu ustawień  – wybór 
ustawienia . Naciśnięcie jakiegokolwiek innego przycisku także przełącza 
w tryb ustawień.

Monitorowanie

Ustawienia
Poziom 1:

Ustawienia
Poziom 2:

Tryb ustawień

Poziom 1:
�� Jest to pierwszy poziom trybu ustawień. Numer parametru ukazany jest 

na głównym wyświetlaczu.

�� Użyj przycisków  i  aby znależć pożądany parameter. 

�� Wciśnij przycisk  aby wejść w poziom 2 trybu ustawień – zmiana 
wartości parametrów.

Poziom 2:
�� Wartość parametru ukazana jest na głównym wyświetlaczu.

�� Użyj przycisków  i  aby ustawić nową wartość wybranego parametru. 
�� Wciśnij przycisk  aby potwierdzić zmianę (zachować nową wartość). 

Po potwierdzeniu zmiany, panel operatora powraca na poziom 1 
trybu ustawień.

Rysunek 7: Tryby operacyjne HMI

12 PRZYGOTOWANIE DO URUCHOMIENIA

ZAGROŻENIE!
Zawsze odłączać główne źródło zasilania przed jakimikolwiek połączeniami.

1. Sprawdzić czy moc, uziemienie i sterowanie są właściwe i sprawne.
2. 	Usuń wszystkie materiały pozostałe po pracach instalacyjnych z wnętrza falownika albo obudowy.
3. Sprawdź podłączenia silnika i czy jego napięcie i natężenie znajdują się w zakresie wartości znamionowych falownika. 
4. 	Mechanicznie odłączyć silnik od obciążenia. Jeżeli silnik nie może być odłączony, upewnij się, że żaden kierunek 

ruchu (do przodu lub do tyłu) nie doprowadzi do obrażeń u obsługujących i/lub uszkodzenia urządzeń .
5. Zamknij pokrywy falownika lub obudowy.
6. 	Zmierz napięcie zasilające i upewnij się, że mieści się ono w dopuszczalnym zakresie.
7. 	Dostarcz napięcie zasilania do wejścia: zamknij przełącznik rozłączający wejścia. 
8. Sprawdzić czy powiodło się włączenie:	
	 Wyświetlacz HMI wskazuje:

  
12.1 PODSTAWOWA APLIKACJA

nast. Wskazanie/Działanie wyświetlacza nast. Wskazanie/Działanie wyświetlacza

1
2�� Tryb uruchomienia.

�� Wciśnij przycisk  aby wejść w pierwszy poziom 
trybu parametryzacji. 

�� Wciśnij przyciski  lub  aby wybrać parametr 
P100.

�� Wciśnij przycisk  jeśli musisz zmienić zawartość 
P100 – „Czas Przyspieszania” albo wciśnij przycisk 

 aby przejść do następnego parametru.

3 4
�� Jeśli to niezbędne, zmień zawartość „P101 – Czas 

Zwalniania".
�� Użyj przycisku  aby wybrać parametr P133.

�� Jeśli to niezbędne, zmień zawartość „P133 – 
Prędkość Minimalna”.

�� Wciśnij przycisk  aby przejść do następnego 
parametru. 

5 6
�� Jeśli to niezbędne, zmień zawartość „P134 – Prędkość 

Maksymalna”.
�� Wciśnij przycisk  aby przejść do następnego 

parametru .

�� Jeśli to niezbędne, zmień zawartość „P135 – 
Maksymalne natężenie prądu na wyjściu” .

�� Wciśnij przycisk  aby wybrać parametr P002.

7 8
�� Wciśnij przycisk  aby ujrzeć zawartość parametru. �� Wciśnij przycisk  tak, by silnik przyspieszył aż do 

3.0 Hz (fabryczne ustawienie domyślne parametru 
P133 – Częstotliwość Minimalna). 

�� Wciśnij  i przytrzymaj aż do osiągnięcia 60.0 Hz.

9 10

�� Wciśnij przycisk . Silnik zwolni aż do całkowitego 
zatrzymania.

�� Kiedy silnik się zatrzyma, wyświetlacz wskaże 
“gotowy”. 

12.2 V/F RODZAJ STEROWANIA (P202 = 0) 

nast. Wskazanie/Działanie wyświetlacza nast. Wskazanie/Działanie wyświetlacza

1
2

�� Tryb uruchamiania.

�� Wciśnij przycisk  aby wejść w pierwszy poziom 
trybu parametryzacji. 

�� Wciśnij przyciski  lub  aby wybrać parametr 
P202.

3 4
�� Wciśnij przycisk  jeśli potrzebujesz zmienić 

zawartość “P202 – Rodzaj Sterowania” dla P202 = 0 
(napięcie w częstotliwość, V/f).

�� Wciśnij przycisk  aby wybrać parametr P401.

�� Jeśli to niezbędne, zmień zawartość parametru 
„P401 – Prąd znamionowy silnika” zgodnie z tabliczką 
znamionową.

�� Wciśnij przycisk  aby przejść do następnego 
parametru.

5 6�� W razie potrzeby, zmienić zawartość "P0402 – 
Prędkość znamionowa silnika".

�� Wciśnij przycisk  aby przejść do następnego 
parametru.

�� Jeśli to niezbędne, zmień zawartość „P403 – 
Częstotliwość znamionowa silnika”.

13 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

DANE ZASLANIA
Zasilanie:

�� Tolerancja: -15 % d +10 %.
�� Częstotliwość: 50/60 Hz (48 Hz d 62 Hz).
�� Faza niezrównoważona: ≤ 3 % znamionowe międzyfazowe napięcie wejściowe.
�� Nadnapięcie według Kategorii III (EN 61010/UL 508C).
�� Napięcie przejściowe wg Kategorii III.
�� Maksymalnie 10 połączeń na godzinę (1 co 6 minut).
�� Typowa wydajność: ≥ 97 %.
�� Klasyfikacja substancji aktywnych chemicznie: poziom 3C2. 
�� Klasyfikacja warunków mechanicznych (wibracje): poziom 3M4. 
�� Poziom słyszalnego hałasu: < 60dB. 

14 ELEKTRONIKA/OGÓLNE DANE

Tabela 7: Elektronika/Ogólne dane

Sterowania Sposób Rodzaj sterowania:
V/f (wykres skalarny)
- VVW: Sterowanie wektorem napięcia.
PWM SVM (Metoda wektorowa)

C z ę s t o t l i w o ś ć 
wyjściowa

0 do 400 Hz, rozdzielczość równa 0.1 Hz

Wydajność Sterowanie V/F Regulacja prędkości: 1 % znamionowej prędkości (z kompensacją poślizgu)
Zakres zmiany prędkości: 1:20

Sterowanie wektorowe
(VVW)

Regulacja prędkości: 1 % znamionowej prędkości
Zakres zmiany prędkości:  01:30

Wejścia Analogowe 1 wejście izolowane. Poziomy: (0 do 10) V lub (0 a 20) mA lub (4 d 20) mA
Błąd liniowości ≤ 0.25 %
Impedancja: 100 kΩ dla wejścia napięciowego, 500 Ω dla wejścia prądowego
Funkcje programowalne
Maksymalne dopuszczalne napięcie wejścia: 30 Vdc

Wejścia Cyfrowe 4 wejścia izolowane
Funkcje z możliwością programowania:
- aktywny wysoki ( (PNP): maksymalny niski poziom równy 10 Vdc / minimalny 
wysoki poziom równy 20 Vdc
- aktywny niski (NPN): maksymalny niski poziom równy of 5 Vdc / minimalny 
wysoki poziom równy 10 Vdc
Maksymalne napięcie wejściowe równe 30 Vdc
Prąd wejścia: 11 mA
Maksymalny prąd wejścia: 20 mA

Wyjścia Przekaźnik 1 przekaźnik ze stykiem NA/NC
Maksymalne napięcie: 250 Vac
Maksymalny prąd: 0.5 A
Funkcje programowalne

Zasilanie Zasilanie 10 Vdc. Maksymalna zdolność: 50 mA

Bezpieczeństwo ochrony Natężenie nadprądowe/zwarcie faza – faza na wyjściu
Podnapięcie/przepięcie
Przeciążenie silnika
Przeciążenie modułu mocy (IGBTs)
Usterka / alarm zewnętrzny
Błąd programowania

W b u d o w a n a 
klawiatura
(HMI)

Standardowy HMI 4 przycisków: Start/Stop, Strzałka do góry, Strzałka do dołu i Programowanie
Wyświetlacz LCD
Przegląd/edycja wszystkich parametrów
Dokładność wskazań:
- natężenie prądu: 5 % prądu znamionowego
- rozdzielczość prędkości: 0,1 Hz

Obudowa IP20 Wielkość ram A  B 

15 BRANE POD UWAGĘ NORMY

Tabela 8: Brane pod uwagę normy

Bezpieczeństwo
normy

UL 508C – urządzenie do konwersji mocy
UL 840 – koordynacja izolacji obejmująca razem wolne miejsca i odległości upływu prądu do urządzenia 
elektrycznego
EN 61800-5-1 –wymagania elektryczne, termiczne i energetyczne dotyczące bezpieczeństwa
EN 50178 – urządzenie elektroniczne do użytku w instalacjach mocy 
EN 60204-1 – bezpieczeństwo maszyn. Elektryczny wyposażenie maszyn. Część 1: ogólne wymagania
     Uwaga: końcowy asembler maszyny jest odpowiedzialny za instalowanie urządzenia bezpiecznego zatrzymania   
     i zasilanie urządzenia rozłączającego
EN 60146 (IEC 146) – konwertery półprzewodnikowe
EN 61800-2 - Elektryczne układy napędowe mocy o regulowanej prędkości -- Część 2: Wymagania ogólne -- Dane 
znamionowe niskonapięciowych układów napędowych mocy prądu przemiennego o regulowanej prędkości

Mechaniczny
normy

EN 60529 – stopień ochrony zapewniony przez obudowy (kod IP) 
UL 50 – obudowy dla urządzenia elektrycznego
IEC 60721-3-3 – klasyfikacja warunków środowiskowych

Elektromagnetyczna
kompatybilność
(EMC)
normy (*)

EN 61800-3 - - Elektryczne układy napędowe mocy o regulowanej prędkości – część 3: Norma produktu EMC 
obejmująca charakterystyczne metody badania
EN 55011 - Urządzenia przemysłowe, naukowe i medyczne (ISM) - Charakterystyki zaburzeń o częstotliwości 
radiowej - Poziomy dopuszczalne i metody pomiaru
CISPR 11 - Urządzenia przemysłowe, naukowe i medyczne (ISM) - Charakterystyki zaburzeń o częstotliwości 
radiowej - Poziomy dopuszczalne i metody pomiaru
EN 61000-4-2 - Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) - Część 4: Metody badań i pomiarów – rozdział 2: 
Badanie odporności na wyładowania elektrostatyczne
EN 61000-4-3 - Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) - Część 4: Metody badań i pomiarów – Rozdział 3: 
Badanie odporności na promieniowane pole elektromagnetyczne o częstotliwości radiowej
EN 61000-4-4 - Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) - część 4: Metody badań i pomiarów – rozdział 4: 
Badanie odporności na serie szybkich elektrycznych stanów przejściowych
EN 61000-4-5 - Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) - część 4: Metody badań i pomiarów – rozdział 5: 
Badanie odporności na udary
EN 61000-4-6 - Kompatybilność elektromagnetyczna (EMC) - Część 4: Metody badań i pomiarów – Rozdział 6: 
Badanie odporności na zaburzenia przewodzone, indukowane przez pola o częstotliwości radiowej.

(*) Zgodność z normami po zamontowaniu filtra zakłóceń radiowych (RFI). Dalsze informacje można znaleźć pod: consulte www.weg.net.

16 GŁÓWNE PARAMETRY

Poniższa tabela zawiera parametry zasilania the CFW300.

UWAGA!
ro = czytać tylko parametr.
V/f = parametr dostępny w trybie V/f.
cfg = parametr konfiguracyjny, jego wartość można zmienić wyłącznie przy zatrzymanym silniku

Param. Opis Regulowany zakres Ustawienie fabryczne Prop.
P000 Dostep do parametrów 0 do 9999 1
P001 Odniesienie prędkości 0 do 9999 ro
P002 Prędkość wyjściowa (silnik) 0 do 9999 ro
P003 Prąd silnika 0.0 do 40.0 A ro
P004 napięcie obwodu pośredniego DC (Ud) 0 do 524 V ro
P005 Częstotliwość wyjściowa (silnik) 0,0 do 400,0 Hz ro
P006 Status falownika 0 = gotowy 

1 = praca 
2 = Podnapięcie
3 = Ustaerka

4 = Samostrojenie
5 = Konfiguracja
6 = Hamowanie prądem stałym DC

ro

P007 Napięcie wyjściowe 0 do 240 V ro
P012 DI8 do DI1 Status 0 do FF (hexa) 

Bit 0 = DI1
Bit 1 = DI2
Bit 2 = DI3
Bit 3 = DI4

Bit 4 = DI5
Bit 5 = DI6
Bit 6 = DI7
Bit 7 = DI8

ro

P022 wartość FI w Hz 1 do 3000 Hz ro
P023 Wersja SW zasilania 0.00 do 99.99 ro
P030 Moduł termperatury 0.0 do 200.0 ºC ro
P037 Przeciążenie silnika Ixt 0.0 do 100.0 % ro
P047 CONFIG Status 0 do 999 ro
P048 Aktualny alarm 0 do 999 ro
P049 Aktualna usterka 0 do 999 ro
P050 Ostatnia usterka 0 do 999 ro
P100 Czas przyspieszenie 0.1 do 999.9 s 5,0 s
P101 Czas opóźnienia 0.1 do 999.9 s 10,0 s
P120 Zapas do prędkości odniesienia 0 = Nieaktywny

1 = Aktywny
2 = Zapas przez P121

1 

P121 Dostęp przez panel operatorski 0.0 to 400.0 Hz 3,0 Hz
P124 Zmiana prędkości (Multispeed) 

Odnośnik 1
-400.0 do 400.0 Hz 3,0 Hz

P125 Zmiana prędkości (Multispeed) 
Odnośnik 2

-400,0 do 400,0 Hz 10.0 (5.0) Hz

P126 Zmiana prędkości (Multispeed) 
Odnośnik 3

-400,0 do 400,0 Hz 20.0 (10.0) Hz

P127 Zmiana prędkości (Multispeed) 
Odnośnik 4

-400,0 do 400,0 Hz 30.0 (20.0) Hz

P128 Zmiana prędkości (Multispeed) 
Odnośnik 15

-400,0 do 400,0 Hz 40.0 (30.0) Hz

P129 Zmiana prędkości (Multispeed) 
Odnośnik 6

-400,0 do 400,0 Hz 50.0 (40.0) Hz

P130 Zmiana prędkości (Multispeed) 
Odnośnik 7

-400,0 do 400,0 Hz 60.0 (50.0) Hz

P131 Zmiana prędkości (Multispeed) 
Odnośnik 8

-400,0 do 400,0 Hz 66.0 (55.0) Hz

P133 Częstotliwość minimalna 0,0 do 400,0 Hz 3,0 Hz
P134 Częstotliwość maksymalna 0.0 to 400.0 Hz 66.0 (55.0) Hz
P135 Maksymalny prąd wyjściowy 0,0 do 40,0 A 1.5 x Inom

P136 Ręczne wzmocnienie momentu 
obrotowego

0.0 to 30.0 % 5,0 % V/f

P137 Automatyczne wzmocnienie momentu 
obrotowego

0.0 to 30.0 % 0,0 % V/f

P138 Kompensacja poślizgu -10.0 to 10.0 % 0,0 % V/f
P139 Filtr prądu wyjściowego 0.000 to 9.999 s 0,005 s
P142 Maksymalne napięcie wyjścia 0.0 to 100.0 % 100,0 % cfg, V/f
P143 Pośrednie napięcie wyjścia 0.0 to 100.0 % 50,0 % cfg, V/f
P145 Częstotliwość początkowa osłabienia 

wzbudzenia
0.0 to 400.0 Hz 60.0 (50.0) Hz cfg, V/f

P146 Częstotliwość pośrednia 0.0 to 400.0 Hz 30.0 (25.0) Hz cfg, V/f
P156 Prąd przeciążenia prędkości 

znamionowej
0.1 to 2.0 x Inom 1.2 x Inom

P157 Przeciążenie prądowe 50 % Nom. 
Prędkość

0.1 to 2.0 x Inom 1.2 x Inom

Param. Opis Regulowany zakres Ustawienie fabryczne Prop.
P158 Przeciążenie prądowe 20 % Nom. 

Prędkość
0.1 to 2.0 x Inom 1.2 x Inom

P202 Rodzaj sterowania 0 = V/f                                         
1 = V/f kwadratowa                          

2 to 4 = nie stosowany
5 = VVW

0 cfg

P204 Załaduj/Zapisz parametry 0 to 4 = nie stosowany 
5 = Załaduj 60 Hz 
6 = Załaduj 50 Hz 
7 = Załaduj użytkownika
8 = nie stosowany 

9 = Zapisz użytkownika 
10 = nie stosowany 
11 = Załaduj domyślny programPLC
12 to 13 = zarezerwowany

0 cfg

P220 LOC/REM Wybór źródła 0 = Zawsze lokalny
1 = Zawsze zdalny
2 to 3 = nie stosowany
4 = DIx
5 = Szeregowy/USB (LOKALNY)

6 = Szeregowy/USB (ZDALNY) 
7 to 8 = nie stosowany
9   = CO/DN/DP (LOKALNY)
10 = CO/DN/DP (ZDALNY)
11 = Program PLC

0 cfg

P221 Wybór lokalnego odniesienia 0 = HMI
1 = AI1
2 = AI2                                    3 = 
nie stosowany
4 = FI
5 = AI1 + AI2 > 0                                     
6 = AI1 + AI2
7 = E.P.
8 = wielobiegowy

 9 = szeregowy/USB
10 = nie stosowany
11 = CO/DN/DP
12 = Program PLC
13 = nie stosowany
14 = AI1 > 0
15 = AI2 > 0                                  
16 = nie stosowany 
17 = FI > 0

0 cfg

P222 Wybór zdalnego odniesienia Patrz opcje w P221 1 cfg
P223 Wybór lokalny do przodu/wstecz 0 = Do przodu

1 = wstecz
2 do 3 = nie stosowany
4 = DIx
5 = Szeregowy/USB (FWD)
6 = Serial/USB (REV) 

7 do 8 = nie stosowany 
9 = CO/DN/DP (FWD)
10 = CO/DN/DP (REV)
11 = nie stosowany
12 = SoftPLC

0 cfg

P263 DI1 funkcja wejściowan 0 = nie stosowany
1 = Praca/ zatrzymanie
2 = Ogólne włączenie
3 = Szybkie zatrzymanie
4 = Do przodu
5 = Wstecz
6 = Start
7 = Stop
8 = Kierunek obrotów
9 = Lokalny/zdalny
10 = impulsowy
11 = Zwiększyć E.P.
12 = Opóźnić E.P.
13 = wielobiegowy
14 = 2nd Rampa
15 to 17 = nie stosowany
18 = Nie zewnętrzny Alarm
19 = Nie zewnętrzny Błąd
20 = Reset
21 to 23 = nie stosowany
24 = Wyłączyć Start płynny

25 = nie stosowany
26 = Blokada programu
27 to 31 = Nieużywany
32 = 2nd Rampa wielobiegowa
33 = 2nd Rampa E.P. Ac.
34 = 2nd Rampa E.P. De.
35 = 2nd Rampa do przodu Run
36 = 2nd Rampa wstecz Run
37 = Włączenie / Ac. E.P.
38 = De. E.P. / Wyłączenioe
39 = Stop
40 = Wyłącznik bezpieczeństwa
41 = Zastosowanie funkcji 1
42 = Zastosowanie funkcji 2
43 = Zastosowanie funkcji 3
44 = Zastosowanie funkcji 4
45 = Zastosowanie funkcji 5
46 = Zastosowanie funkcji 6
47 = Zastosowanie funkcji 7
48 = Zastosowanie funkcji 8

1 cfg

P264 DI2 Funkcja wejściowa Patrz opcje w P263 8 cfg
P265 DI3 Funkcja wejściowa Patrz opcje w P263 0 cfg
P266 DI4 Funkcja wejściowa Patrz opcje w P263 0 cfg
P267 DI5 Funkcja wejściowa Patrz opcje w P263 0 cfg
P268 DI6 Funkcja wejściowa Patrz opcje w P263 0 cfg
P269 DI7 Funkcja wejściowa Patrz opcje w P263 0 cfg
P270 DI8 Funkcja wejściowa Patrz opcje w P263 0 cfg
P295 Inv. Prąd znamionowy 1.6 to 15.2 A Zgodnie z modelem 

falownika
ro

P296 Napięcie znamionowe linii 0 = Zarezerwowany                          
1 = 110 / 127 Vac

2 = 200 / 240 Vac or 310 Vdc Zgodnie z modelem 
falownika

ro

P297 Częstotliwość przełączania 2.5 do 15.0 kHz 5,0 kHz cfg
P401 Prąd znamionowy silnika 0.0 to 40.0 A 1.0 x Inom cfg
P402 Prędkość znamionowa silnika 0 to 9999 rpm 1720 (1310) obr/min cfg
P403 Częstotliwość znamionowa silnika 0 to 400 Hz 60 (50) Hz cfg

17 USTERKI I ALARMY

Najczęstsze usterki i alarmy

Usterka / Alarm Opis Możliwe przyczyny
A046
Przeciążenie silnika

Alarm przeciążenia silnika �� Ustawienie P156 jest za niskie dla stosowanego silnika
�� Przeciążenie na wałku silnika

A050
Moduł mocy
Nadmierna temperatura

Alarm nadmiernej temperatury z czujnika 
temperatury modułu mody (NTC)  

�� Wysoka temperatura na tranzystorach IGBT: P030 > 90 oC (> 194 oF) (Rozmiar 
ramy A) i P030 > 116 oC (> 240.8 oF) (Rozmiar ramy B)

�� Wysoka temperatura otoczenia wokół falownika (> 50 °C (> 122 °F)) i wysoki 
prąd wyjściowy

�� Zablokowany lub uszkodzony wentylator
�� Radiator jest za brudny, nie dopuszcza do przepływu powietrza

A090
Alarm zewnętrzny

Alarm zewnętrzny przez DIx (opcja “no
Alarm zewnętrzny” w P263 do P270)

�� Okablowanie na wejściach DI1 do DI8 są otwarte lub mają słaby styk

A700
Zdalny panel operatorski
Komunikacyjny

Brak komunikacji ze zdalnym HMI, lecz istnieje 
tutaj polecenie częstotliwości lub odniesienie 
dla tego źródła 

�� Check if the communication interface with the HMI is properly configured in 
parameter P312

�� Odłączony kabel HMI

F021
Podnapięcie na
Połączenie DC

Usterka podnapięcia na obwodzie pośrednim �� Złe napięcie zasilania; sprawdzić, czy dane na etykiecie falownika są zgodnie z 
parametrami zasilania i parametrem P296

�� Napięcie zasilania jest zbyt niskie, wytwarzanie napięcia na połączeniu DC jest 
poniżej minimalnej wartości (w P004):
Ud < 250 Vdc in 110 / 127 Vac (P296 = 1) lub 
Ud < 200 Vdc w 200 / 240 Vac (P296 = 2)

�� Awaria fazy na wejściu
�� Awaria w obwodzie wstępnego ładowania

F022
Przepięcie na DC
Połączenie 

Usterka przepięcia na obwodzie
pośrednim

�� Złe napięcie zasilania; sprawdzić, czy dane na etykiecie falownika są zgodnie z 
parametrami zasilania i parametrem P296

�� Napięcie zasilania jest zbyt niskie, wytwarzanie napięcia na połączeniu DC jest 
poniżej minimalnej wartości (w P004):
Ud > 460 Vdc in 110 / 127 Vac (P296 = 1) or 
Ud > 410 Vdc in 200 / 240 Vac (P296 = 2).

�� Bezwładność ładunku jest za wysoka lub rampa opóźnienia jest za szybka
�� Ustawienie P151 jest za wysokie

F031 
Zakłócenie w komunikacji
z rozszerzeniami wejścia/
wyjścia 
Akcesoria

Główne sterowanie nie może nawiązać
połączenia komunikacyjnego z wejściami/
wyjściami
rozszerzające wyposażenie dodatkowe

�� Uszkodzone wyposażenie dodatkowe
�� Złe połączenie z elementem wyposażenia dodatkowego
�� Problem z rozpoznaniem elementu wyposażenia dodatkowego; patrz P027 

F032 
Zakłócenie w komunikacji
z komunikacją z wejściami/
wyjściami
Akcesoria

Główne sterowanie nie może nawiązać
połączenia komunikacyjnego z
elementem wyposażenia dodatkowego

�� Uszkodzony element wyposażenia dodatkowego
�� Złe połączenie z elementem wyposażenia dodatkowego
�� Problem z rozpoznaniem elementu wyposażenia dodatkowego; patrz P028 

F051
Nadmierne temperatury 
IGBTs 

Ustereka nadmiernej temperatury zmierzonej 
czujnikiem temperatury w bloku zasilającym 

�� Wysoka temperatura na tranzystorach IGBT: P030 > 100 oC (> 212 oF) (Rama 
rozmiaru A) e P030 > 126 oC (> 258.8 oF) (Rama rozmiaru B)

�� Wysoka temperature otoczenia wokół falownika (>50 °C (>122 °F)) i wysoki 
prąd wyjścia

�� Zablokowany lub uszkodzony wentylator
�� Radiator jest zbyt brudny i nie dopuszcza do przepływu powietrza

F070
Nadmierne natężenie prądu/
Zwarcie

Nadmierne natężenie prądu lub zwarcie na
wyjściu, połączenie prądu stałego lub rezystor 
hamowania

�� Zwarcie pomiędzy dwoma fazami silnika
�� Moduł IGBTs jest w stanie zwarcia lub jest uszkodzony
�� Start przy zbyt krótkiej rampie przyspieszenia
�� Start przy obracaniu silnika bez funkcji lotnego startu 

F072
Przeciążenie silnika

Awaria przeciążenia silnika (60 s 1.5 cal x Inom) �� Ustawienie P156 jest zbyt nisko względem natężenia prądu pracy silnika
�� Przeciążenie na wałku silnika

F080
Usterka CPU (układ 
kontrolny)

Usterka związana z nadzorem
Algorytm CPU zasilania falownika

�� Szum elektryczny
�� Usterka oprogramowania sprzętowego silnika

F081
Wyczerpanie się pamięci 
użytkownika

Błąd braku pamięci dla zachowania 
użytkownika…
tabela parametrów

�� Próba zachowania (P204 = 9) więcej niż 32 parametrów (z wartościami innymi niż 
fabryczne domyślne) w tabeli parametrów Użytkownika 

F082
Błąd kopiowania
Funkcja (MMF) [siły 
magnetomotorycznej]

Błąd kopiowania parametrów �� Próba kopiowania parametrów z modułu pamięci flash do falownika z różnymi 
wersjami oprogramowania

F084
Usterka autodiagnostyki

Usterka związana z algorytmem
Automatycznej identyfikacji falownika
Sprzęt komputerowy

�� Słaby styk na połączeniu pomiędzy głównym system sterowania a pakietem 
zasilania

�� Sprzęt nie jest kompatybilny z wersją oprogramowania sprzętowego
�� Usterka w obwodzie wewnętrznym falownika

F091
Usterka zewnętrzna

Usterka zewnętrzna via DIx (“nie usterka
zewnętrzna” w P263 do P270)

�� Okablowanie na wejściach DI1 do DI8 są otwarte lub maja słaby styk

F701
Zdalny panel operatorski
Usterka komunikacyjna

Brak komunikacji ze zdalnym panelem 
operatorskim; jednakże występuje odniesienie 
do poleceń lub częstotliwości dla tego źródła

�� Sprawdź, że panel operatorski jest poprawnie skonfigurowany w parametrze P312
�� Kabel HMI odłączony

UWAGA!
Dalsze informacje znajdują się na www.weg.net.
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