Silniki | Automatyka | Energia | Transmisja & Dystrybucja | Powtoki

Przetwornica czestotliwosci

CFW500

Podrecznik Uzytkownika

Jezyk: Polski

dN EEERE
SHECOEE



=]

Podrecznik Uzytkownika
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Ponizsze informacije opisuja przeglady dokonane w niniejszej instrukciji.

Wersja | Weryfikacja Opis
- R0OO Pierwsze wydanie
- RO1 Ogodlna ocena
- R02 Dotaczenie akcesorium CFW500-CETH2
Poprawki w Tabela B.1 na stronie B-1 i Tabela B.2 na stronie B-2 w celu
- R0O3 . )
dostosowania do wymagari UL

©

WSKAZOWKA!

Falowniki CFW500 maja domysinie ustawione parametry opisane ponizej:

® 60 Hz dla modeli bez filtra wewnetrznego.

m 50 Hz dla modeli z filtrem wewnetrznym (sprawdz kod inteligentny)
Np.: CFW500A04P3S2NB20C2).

A

UWAGA!

Sprawdz czestotliwosé zasilania.

W przypadku, gdy czestotliwos¢ zasilania rézni sie od czestotliwosci domysinej
(sprawdz P04083), konieczne jest jej ustawienie:

m P0204 = 5 dla 60 Hz.

m P0204 = 6 dla 50 Hz.

Te parametry ustawia sie tylko raz.

Wiecej informacji na temat ustawien parametru P0204 mozna znalez¢é w instrukcji
programowania CFW500.
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Instrukcja bezpieczenstwa

1 INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

Ninigjsza instrukcja zawiera informacje niezbedne do prawidtowego uzytkowania przetwornicy
czestotliwosci CFW500.

Zostat opracowany do obstugi przez osoby z odpowiednim przeszkoleniem technicznym
lub kwalifikacjami do obstugi tego rodzaju sprzetu. Osoby te musza przestrzegac instrukcii
bezpieczenstwa okreslonych przez lokalne normy. Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczerstwa
moze prowadzi¢ do smierci i/lub uszkodzenia sprzetu.

1.1 OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA W NINIEJSZEJ
INSTRUKCJI

NIEBEZPIECZENSTWO!
Procedury zalecane w niniejszym ostrzezeniu maja na celu ochrone uzytkownika
przed $miercig, powaznymi obrazeniami i znacznymi szkodami materialnymi.

UWAGA!
Procedury zalecane w niniejszym ostrzezeniu maja na celu zapobieganie szkodom
materialnym.

WSKAZOWKA!
Informacje zawarte w tym ostrzezeniu sg wazne dla prawidtowego zrozumienia
i wlasciwego dziatania produktu.

® = b

1.2 OSTRZEZENIA BEZPIECZENSTWA ZAWARTE W PRODUKCIE

Wystepuja wysokie napiecia.

Komponenty wrazliwe na wytadowania elektrostatyczne. Nie dotykac.

Wymagane jest podtgczenie do uziemienia ochronnego (PE).

Podtaczenie ekranu do uziemienia.

=P
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1.3 ZALECENIA WSTEPNE

NIEBEZPIECZENSTWO!

Przed wymiana jakiegokolwiek elementu elektrycznego zwigzanego z falownikiem
nalezy zawsze odtaczy¢ zasilanie. Wiele komponentéw moze pozostaé
obcigzonych wysokim napieciem i/lub poruszaé sie (wentylatory), nawet po
odtaczeniu lub wytaczeniu wejscia zasilania AC. Odczekac co najmniej dziesie¢
minut, aby zagwarantowac catkowite roztadowanie kondensatorow. Punkt
uziemienia falownika nalezy zawsze podtaczac¢ do uziemienia ochronnego.

©

WSKAZOWKI!

m Przetwornice czestotliwosci moga zaktécac prace innych urzadzen
elektronicznych. Przestrzegac zalecen Rozdziat 3 INSTALACJA | PODEACZENIE
na stronie 3-1 w celu zminimalizowania tych skutkdéw.

m Przed przystapieniem do instalacji lub obstugi falownika nalezy przeczytac
calg instrukcje.

Nie nalezy przeprowadzac testu przytlozonego potencjatu (testu wysokiego

potencjatu) na falowniku!
W razie potrzeby prosimy o kontakt z WEG.

A

UWAGA!

Karty elektroniczne posiadajga komponenty wrazliwe na wytadowania
elektrostatyczne.

Nie dotykac¢ bezposrednio elementdw ani ztaczy. W razie potrzeby nalezy najpierw
dotkna¢ punktu uziemienia falownika, ktory musi by¢ podtaczony do uziemienia
ochronnego lub uzy¢ odpowiedniego paska uziemiajacego.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Zagrozenie zmiazdzeniem

W celu zapewnienia bezpieczenstwa podczas podnoszenia tadunku, poza
falownikiem nalezy zainstalowac elektryczne i/lub mechaniczne urzadzenia
zabezpieczajace przed przypadkowym upadkiem tadunku.

NIEBEZPIECZENSTWO!

Ten produkt nie zostat zaprojektowany do stosowania jako element
bezpieczenstwa. Nalezy podja¢ dodatkowe srodki, aby unikng¢ szkdd
materialnych i urazéw.

Produkt zostat wyprodukowany pod Scista kontrola jakosci, jednakze w
przypadku montazu w instalacjach, w ktdrych jego awaria powoduje ryzyko szkod
materialnych lub urazéw, dodatkowe zewnetrzne urzadzenia zabezpieczajace
musza zapewnia¢ stan bezpieczenstwa w przypadku awarii produktu,
zapobiegajac wypadkom.

1-2 | CFW500



Instrukcja bezpieczenstwa

UWAGA!

Podczas pracy systemy energii elektryczne;j - takie jak transformatory, konwertery,
silniki i kable - generuja pola elektromagnetyczne (EMF), stwarzajac zagrozenie
dla osdb z rozrusznikami serca lub implantami, ktére przebywaja w ich poblizu.
W zwiazku z tym osoby te musza znajdowac sie w odlegtosci co najmniej 2
metréw od takiego sprzetu.

CFW500 | 1-3
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Informacje Ogodlne

2 INFORMACJE OGOLNE
2.1 NA TEMAT INSTRUKCJI
Niniejsza instrukcja zawiera informacije dotyczace prawidtowej instalaciji i obstugi falownika, a takze

procedury rozruchu, gtdwne cechy techniczne i sposoby identyfikacji najczestszych problemdw
zwigzanych z réznymi modelami falownikéw linii CFW500.

UWAGA!

& Obstuga tego urzadzenia wymaga szczegdtowych instrukcji instalaciji i obstugi
zawartych w podreczniku uzytkownika, podreczniku programowania i
podrecznikach komunikacji. Te pliki sa dostepne na stronie internetowej WEG
- www.weg.net. Wydrukowang kopie plikéw mozna zamdéwi¢ u lokalnego
sprzedawcy sprzetu WEG.

WSKAZOWKA!

@ Celem tej instrukciji nie jest przedstawienie wszystkich mozliwosci zastosowania
CFW500, jak réwniez WEG nie moze ponosi¢ zadnej odpowiedzialnosci za
uzytkowanie CFW500, ktdre nie jest oparte na tej instrukciji.

Czesc rysunkéw i tabel jest dostepna w zatacznikach, ktére sa podzielone na ZALACZNIK A -
ILUSTRACJA na stronie A-1 i ZALACZNIK B - SPECYFIKACJE TECHNICZNE na stronie B-1.
Informacje sg prezentowane w trzech jezykach.

2.2 PRZEDSTAWIENIE CFW500

Przetwornica czestotliwosci CFW500 to wysokowydajny produkt, ktory umozliwia sterowanie
predkoscia i momentem obrotowym tréjfazowych silnikéw indukeyjnych. Ten produkt oferuje
do czterech opcji sterowania silnikiem: Sterowanie skalarne V/f, sterowanie VVW, sterowanie
wektorowe z czujnikiem i bez czujnika.

W sterowaniu wektorowym dziatanie jest zoptymalizowane pod katem uzywanego silnika,
zapewniajac lepsza wydajnosc pod wzgledem kontroli predkosci i momentu obrotowego. Funkcja
"Self-Tuning", dostepna dla sterowania wektorowego, umozliwia automatyczne ustawianie
parametrow sterowania i regulatoréw na podstawie identyfikacji parametrow silnika.

Sterowanie VWW (Voltage Vector WEG) ma wydajnosc i precyzje pomiedzy sterowaniem skalarnym
V/f a sterowaniem wektorowym; z drugiej strony dodaje solidnosci i prostoty do napedzania
silnikdw bez czujnikéw predkosci. Funkcja samostrojenia jest rowniez dostepna w sterowniku VWVW.

Sterowanie skalarne (V/f) jest zalecane do prostszych zastosowan, takich jak aktywacja wiekszosci
pomp i wentylatorow. Tryb U/f jest uzywany, gdy prodtownica aktywuje jednoczesnie wiecej niz
jeden silnik (aplikacje wielosilnikowe).

Przetwornica czestotliwosci CFW500 posiada réwniez funkcje PLC (programowalny sterownik
logiczny) za pomoca (zintegrowanej) funkcji SoftPLC. Wiecej informaciji na temat programowania
tych funkcji mozna znalez¢ w instrukcji obstugi SoftPLC dla CFW500.

Gtowne komponenty CFW500 mozna zobaczy¢ na schemacie blokowym Rysunek 2.1 na stronie

2-2 dla rozmiaréw ramek A, B i C, Rysunek 2.2 na stronie 2-3 dla rozmiaréw ramek D i E oraz
Rysunek 2.3 na stronie 2-4 dla rozmiaréw ramek F i G.

CFW500 | 2-1
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(*) Liczba wejsé/wyjsé analogowych/cyfrowych oraz innych zasobéw moze sig rézni¢ w zaleznosci od uzywanego modutu
wtyczki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji dotaczonej do akcesorium.
(**) Niedostepne w rozmiarze ramy A.

Rysunek 2.1: Schemat blokowy CFW500 dla ramek o rozmiarach A, Bi C

2-2 | CFW500



5

Informacje ogdline

Cewka indukcyjna obwodu
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Akcesoria

® = Interfejs czlowiek-maszyna

(*) Liczba wejs¢/wyjs¢ analogowych/cyfrowych oraz innych zasobéw moze sie rézni¢ w zaleznosci od uzywanego modutu
wtyczki. Wigcej informaciji mozna znalez¢ w instrukcji dotaczonej do akcesorium.

Rysunek 2.2: Schemat blokowy CFW500 dla ramek o rozmiarach D i E
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wtyczki. Wiecej informacji mozna znalez¢ w instrukcji dotaczonej do akcesorium.

Rysunek 2.3: Schemat blokowy CFW500 dla ram o rozmiarach F i G

2-4 | CFW500
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2.3 NOMENKLATURA

Tabela 2.1: Nomenklatura falownikow CFW500
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WSKAZOWKA!

inteligentnym) i okreslonych zastosowar nalezy zapoznac sie z instrukcja obstugi

W przypadku modeli ze specjalna wersjg oprogramowania (Sx w kodzie
dostepna do pobrania na stronie www.weg.net.

©
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Tabela 2.2: Dostepne opcje dla kazdego pola nomenklatury w zaleznosci od pradu znamionowego i
napigcia prostownicy

Dostepne opcje dla pozostatej identyfikacji
Rama | Wyjsciowy prad sfaEn Napiecie Kody falownikéw
Rozmiar i y 0 zr i € Hamc . | Wspoétczynnik |Poziom emisji, Wersja
ochrony rzewodzonej| sprzetu

01P6=16A
02P6=2,6A Puste lub C2
04P3=43A | S-=zasianie
07PO=7,0A jednofazowe Puste lub C3
B 07P3=7,3A DB co
10PO=10A
01P6=16A
A 02P6=26A | B = zasilanie NB
04P3 =4,3 A jednofazowe
07P3=7,3A |lub tréjffazowe
10PO=10A Puste
A 07P0O=7,0A _ NB
09P6 =9,6 A 2 24%03"'
B 16P0 =16 A
C 24P0 =24 A
28P0 =28 A
D 33P0 =33 A
47P0 = 47 A DB
E 56P0 = 56 A
77TPO =77 A
F 88P0 =88 A
105 =105 A
145 =145 A
G 180 =180 A NB lub DB
0211 =211 A
01PO=1,0A Puste lub
01P6=16A 20 b N1 Hoo
A 02P6 = 2.6 A NB Puste lub G2
04P3 =43 A
06P1=6,1 A Puste lub C3
02P6 = 2,6 A o
o [omazian | Tommime
06P5 = 6,5 A
10PO=10A Puste lub C3
14P0 =14 A
© 16P0 = 16 A 4=380..480 V Puste lub G2
24P0 =24 A DB
31P0=31A
39P0 =39 A
49P0 = 49 A
77TPO=T77 A
F 88P0 =88 A
105 =105 A
142 =142 A
G 180 =180 A NB lub DB
0211 =211 A
01P7 =1,7A
03PO=3,0A
04P3=43A
C 07PO=7.0A 5 =500...600 V DB Puste
10PO=10A
12P0=12 A
(1) Poinformowane prady w rozmiarach ramy A ... E sg przeznaczone do pracy w trybie HD, a w rozmiarach ramek F i G,
do pracy w trybie ND.

Puste lub C3

Puste lub C2

Puste lub C3
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2.4 ETYKIETY IDENTYFIKACYJNE

Istnieja dwie etykiety identyfikacyjne, jedna kompletna tabliczka znamionowa umieszczona z boku
falownika i uproszczona etykieta pod modutem wtykowym. Etykieta pod modutem wtykowym
umozliwia identyfikacje najwazniejszych cech falownika nawet w falownikach zamontowanych
obok siebie. Aby uzyskac¢ wiecej informagiji na temat potozenia etykiet, patrz Rysunek A.2 na

stronie A-3.

Model (kod

Smart falownika) —y
Pozycja magazynowa WEG —3
Zlecenie produkcyjne —H*

Znamionowe
dane wejéciowe
(napiecie, prad

i czestotliwosc)

Produkcja data

Numer seryjny

~ ~N

rE FREQUENCY .

INVERTER

CFW500 G2
 CFW500C14P0T4DB20C2G2
> MAT..: 156575703 SERIAL#: 99999999
b OP.: 12345678901 13Q =

LINE OUTPUT

» LINEA SALIDA =
REDE SAIDA
380 - 480 VAC 0...REDE/LINE

3~17.1A 3~14.0 A
50/60 Hz 0-500 Hz
ECODESIGN
MFG year [
IE2
pL (90,100) |

2021

XX %

MADE IN BRAZIL- HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL A

-
l WEG, CP420 - 89256-900 XXX

Jaragua do Sul - Brazil XXX
. /

\.

N\
J

g
0103 o
a3aLsn
(o

CAZAIED,

=)
2N

€0.5.8S1

Znamionowe dane wyjsciowe
(napiecie, prad i czestotliwosg)

(a) Etykieta boczna CFW500 - rozmiary ramy od A do E (G1) i rozmiary ramy od A do D (G2)
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Produkcja data

Numer seryjny

' 4
FREQUENCY o
I i i E INVERTER B 5 n
CFW500 G2 §23 @
Model 89
(Inteligentny kod & m
falownika) —#CFW500E39P0T4DB20C3G2 ——
POZYCJB"T\BQBZYFUNE\/\/E.G—-PMAT.‘: 15577181 SERIAL#: 99999999
dZIice_”'e—>OP.: 12345678901 13Q < s |
produkcyjne —]
Znamionowe LINE OUTPUT
dane wejsciowe > LINEA SALIDA
(napiecie, prad REDE SAIDA
i czestotliwosc) 380 - 480 VAC 0...REDE/LINE
3~54,9A (ND) | 3~45,0 A (ND)
3~47,6 A (HD) 3~39,0 A (HD)
50/60 Hz 0-500 Hz N
ECODESIGN =
MFG year | 2021
IE2
plL (90,100) | 2,5 %
—
MADE IN BRAZIL - HECHO EN BRASIL g
FABRICADO NO BRASIL A5 ~
— 4
WEG, CP420 - 89256-900 XXX o
Jaragua do Sul - Brazil XXX w

\. J \.

Znamionowe dane wyjsciowe
(napiecie, prad i czestotliwosg)

(b) Etykieta boczna CFW500 - rozmiar ramy E (G2)
Znamionowe dane

wejsciowe (napiecie,
prad i czestotliwosd)

—Pozycja magazynowa WEG

_Model (kod Smart Serial
falownika) liczba

FREQUENCY

i ek ol®

INVERTER !Te’ A Vnom 200-240V ”

CFW500 G2 R | LNE [} 3 g %

- | CFW500F77POT2DB20G2 ;‘ggé fnom 50/60 Hz gz

L [MATERIAL: 15342437 XL Inom NO/HD 73.9A/614A 11e 8

| OP. 12345678912 SERIALY. 12345678901 | oUTPUT v 0~ LINE/ LINEA/ REDE -.._ A4 - MER

WEIGHT/ PESO: 636 kg (14015]__FRAME / TAM. /MEC.. F | saLIDA [} 3 = IBIEEE]

P20 Tamb @ Inom: 40 °C (104 °F) | ‘saipA f 0-500 iz ® IHELS

FERT; 15342437 OCRK nom ND/HD TT0A/640A o 853

MADE IN BRAZIL - £3%
HECHO EN BRASIL

G. CP420 - 89256-900
FABRICADO NO BRASIL JARAGUA DO SUL - BRAZIL|

b T I

DESIGN
mm  11234567]890005

CDM L0 %
EFF. IE2_[MANUFACTURING YEAR 2021

— Zlecenie
produkeyjne

Znamionowe dane wyjsciowe
(napiecie, prad i czestotliwosg)

(c) Etykieta boczna CFW500 - rozmiary ramy F i G

<— Modéel (inteligentny kod falownika)
Pozycja magazynowa
<&— Numer seryjny

CFW500D47P0T2DB20C3G2
156576435 <
SERIAL.: 12345678901 XXX

(d) Przednia etykieta CFW500 (pod modutem wtykowym)
Rysunek 2.4: (a) do (d) Opis etykiet identyfikacyjnych na CFW500
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2.5 ODBIOR | PRZECHOWYWANIE

Model CFW500 jest pakowany w kartonowe pudetko do modeli z falownikiem o rozmiarze ramy
E. Wieksze modele pakowane sg w drewniane pudetka. Na opakowaniu znajduje sie etykieta
identyfikacyjna, ktdra jest taka sama jak etykieta umieszczona z boku falownika.

Wykonaj ponizsze czynnosci, aby otworzy¢ opakowanie modeli wiekszych niz rozmiar ramy E:

1. Umies¢ kontener transportowy na ptaskiej i stabilnej powierzchni z pomoca kolejnych dwdch
0sob.

2. Otwdrz drewniang skrzynie.

3. Przed wyjeciem falownika nalezy usuna¢ caty materiat opakowaniowy (zabezpieczenie
kartonowe lub styropianowe).

Sprawdz, czy:

m |dentyfikacja CFW500 jest zgodna z zakupionym modelem.

m Wszelkie uszkodzenia powstate podczas transportu.

Wszelkie uszkodzenia nalezy natychmiast zgtaszac¢ przewoznikowi.

Jesli urzadzenie CFW500 nie zostanie wkrétce zainstalowane, nalezy je przechowywacé w

czystym i suchym miejscu (w temperaturze od -25 °C do 60 °C), pod przykryciem, aby zapobiec
gromadzeniu sie w nim kurzu.

UWAGA!
Gdy falownik jest przechowywany przez dtugi czas, konieczne staje sie

ponowne wykonanie kondensatora. Patrz procedura zalecana w Sekcja 6.4
KONSERWACJA ZAPOBIEGAWCZA na stronie 6-2 - ninigjszej instrukgcii.

CFW500 | 2-9
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3 INSTALACJA | PODLACZENIE
3.1 INSTALACJA MECHANICZNA

3.1.1 Warunki sSrodowiskowe
Nalezy unika¢:

m Bezposredniego narazenia na swiatto stoneczne, deszcz, wysoka wilgotnosé lub morskie
powietrze.

m katwopalne lub zrace ciecze lub gazy.

m Nadmiernych wibraciji.

m Kurzu, czastek metalicznych lub mgty olejowe;.

Warunki srodowiskowe dozwolone dla dziatania falownika:

m Temperatura otoczenia falownika: od -10 °C do temperatury znamionowej okreslonej w Tabela
B.6 na stronie B-9 i Tabela B.7 na stronie B-11.

= Falowniki dla mechaniki od A do E: dla temperatur otoczenia falownika wyzszych niz specyfikacje
w Tabela B.6 na stronie B-9, konieczne jest zastosowanie 2 % obnizenia wartosci znamionowej
pradu na kazdy stopien Celsjusza, ograniczone do wzrostu o 10 °C.

m Falowniki dla mechaniki F i G: dla temperatur otoczenia falownika wyzszych niz specyfikacje
w Tabela B.7 na stronie B-11, konieczne jest zastosowanie obnizenia wartosci znamionowej
pradu o 1% na kazdy stopien Celsjusza, do 50 °C i obnizenia wartosci znamionowej pradu o
2 % na kazdy stopien Celsjusza, do 60 °C.

= Wilgotnos¢ wzgledna powietrza: 5 % do 95 % bez kondensagii.
® Maksymalna wysokos¢: do 1000 m (3300 ft) - warunki nominalne.

= 1000 m do 4000 m (3,300 ft do 13,200 ft) - 1 % obnizenia wartosci znamionowej pradu na
kazde 100 m (328 ft) powyzej 1000 m wysokosci.

= Od 2000 m do 4000 m nad poziomem morza - maksymalne obnizenie napiecia (240 V dla
modeli 200...240 V, 480 V dla modeli 380...480 V i 600 V dla modeli 500...600 V) o 1,1% na
kazde 100 m (330 ft) powyzej 2000 m (6600 ft).

m Stopien zanieczyszczenia: 2 (zgodnie z EN 50178 i UL 508C), z nieprzewodzgcymi
zanieczyszczeniami. Kondensacja nie moze powodowac przewodzenia przez nagromadzone
pozostatosci.

3.1.2 Ustawianie i montaz

Wymiary zewnetrzne i otwory montazowe, a takze ciezar netto (masa) falownika przedstawiono
na Rysunek B.2 na stronie B-15. Aby uzyskac wiecej informaciji na temat kazdego rozmiaru ramki,
patrz Rysunek B.5 na stronie B-20, Rysunek B.6 na stronie B-21, Rysunek B.7 na stronie B-22,
Rysunek B.8 na stronie B-23, Rysunek B.9 na stronie B-24, Rysunek B.10 na stronie B-25 and
Rysunek B.11 na stronie B-26.

Zamontuj falownik w pozycji pionowej na ptaskiej i pionowej powierzchni. Najpierw umiesc sruby
na powierzchni, na ktérej zostanie zainstalowany falownik, zainstaluj falownik, a nastepnie dokre¢
Sruby, przestrzegajac maksymalnego momentu obrotowego dla srub wskazanego na Rysunek
B.2 na stronie B-15.

CFW500 | 3-1



T

Instalacja i podiaczenie

Zapewni¢ minimalne odstepy wskazane na Rysunek B.3 na stronie B-17, aby umozliwi¢ cyrkulacje
powietrza chtodzacego. Nie instalowac elementow wrazliwych na ciepto bezposrednio nad
falownikiem.

UWAGA!

u W przypadku instalacji dwdch lub wiecej falownikdw w pionie nalezy zachowacé
minimalny odstep A + B (zgodnie z Rysunek B.3 na stronie B-17) i zapewnic
ptyte odchylajaca powietrze, aby ciepto unoszace sie z dolnego falownika nie
wptywato na gorny falownik.

m Zapewni¢ niezalezne kanaly do fizycznego oddzielenia kabli sygnatowych,
sterujacych i zasilajgcych (patrz Sekcja 3.2 INSTALACJA ELEKTRYCZNA na
stronie 3-3).

3.1.2.1 Montaz szafy

W przypadku falownikéw zainstalowanych w szafach lub metalowych skrzynkach nalezy zapewnic¢
odpowiednie odprowadzanie powietrza, aby temperatura pozostawata w dozwolonym zakresie.
Odnoszg sie do mocy rozproszonych w Tabela B.6 na stronie B-9 i Tabela B.7 na stronie B-11.

Jako odniesienie, Tabela 3.1 na stronie 3-2 pokazuje przeptyw powietrza wentylacji nominalnej
dla kazdego rozmiaru ramy.
Metoda chiodzenia: wentylator z przeptywem powietrza w gore.

Tabela 3.1: Przeptyw powietrza wentylatora

Rozmiar obudowy CFM I/s m3/min

A 20 9,4 0,56

B 30 141 0,85

c 30 14,1 0,85

D (T2 100 47,2 2,83

D (T4) ) 80 37,8 2,27

E 180 84,5 5,09

F 214 100,4 6,05

G (145721 142T4) 180 95 5,1
G (180T2, 18074,

2(11T2i211T4) 265 125 7.5

(*) T2 - rama CFW500 rozmiar D linia 200 V (200...240 V).
(**) T4 - rama CFW500 rozmiar D linia 400 V (380...480 V).

3.1.2.2 Montaz na powierzchni
Rysunek B.3 na stronie B-17 ilustruje procedure instalacji CFW500 na powierzchni montazowe;.

3.1.2.3 Montaz na szynie DIN

W przypadku ram o rozmiarach A, B i C falownik CFW500 mozna réwniez zamontowac
bezposrednio na szynie 35 mm zgodnie z norma DIN EN 50.022. W przypadku tego montazu
nalezy najpierw ustawic¢ blokade® w dét, a nastepnie umiescic falownik na szynie, ustawic¢ blokade®
w gore, mocujac falownik.

(*) Blokada mocowania falownika na szynie jest oznaczona srubokretem na Rysunek B.3 na stronie B-17.
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3.1.2.4 Montaz kotnierzowy

W przypadku ram o rozmiarach F i G falownik CFW500 mozna réwniez zamontowac w kofnierzu.
W przypadku tego montazu nalezy zdemontowac wsporniki montazowe napedu do montazu
kotnierzowego. Stopien ochrony falownika poza panelem wynosi IP55 w przypadku montazu
kotnierzowego. Konieczne jest zapewnienie odpowiedniego uszczelnienia otworu, w ktérym
zainstalowany jest falownik, aby zapewnic stopien ochrony panelu. Przykfad: uszczelnienie silikonem.
Nalezy zapoznac sie z Rysunek B.3 na stronie B-17 danymi montazowymi kotnierza.

3.2 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

NIEBEZPIECZENSTWO!
m Ponizsze informacje stanowig jedynie wskazowki dotyczace prawidiowe;
instalacji. Nalezy przestrzega¢ obowiazujacych lokalnych przepisow

dotyczacych instalacji elektrycznych.

m Przed rozpoczeciem instalacji upewnij sie, ze zasilanie jest odtaczone.

m CFW500 nie moze by¢ uzywany jako urzadzenie zatrzymujgce awaryjnie. Do
tego celu nalezy zapewnic inne urzadzenia.

UWAGA!
& m Zintegrowane potprzewodnikowe zabezpieczenie przed zwarciem nie zapewnia
ochrony obwodu odgatezionego. Nalezy zapewni¢ zabezpieczenie obwodu
odgatezionego zgodnie z obowigzujgcymi przepisami lokalnymi.

3.2.1 Identyfikacja zaciskow zasilania i punktéw uziemiajacych

Zaciski zasilania moga mie¢ rézne rozmiary i konfiguracje, w zaleznosci od modelu falownika,

zgodnie z Rysunek B.4 na stronie B-19. Lokalizacje potaczen zasilania, uziemienia i sterowania

pokazano na Rysunek A.3 na stronie A-5.

Opis zaciskow zasilania:

m L/L1, N/L2i L3 (R, S, T): Zasilanie pragdem przemiennym. Niektére modele o napieciu 200-
240 V (patrz opcja modeli w Tabela B.1 na stronie B-1 i Tabela B.2 na stronie B-2) moga
pracowac¢ w 2 lub 3 fazach (falowniki jednofazowe/tréjfazowe) bez obnizania wartosci pradu
znamionowego. W takim przypadku zasilacz AC mozna podtgczy¢ do dwdch z trzech zaciskow
wejsciowych bez rozréznienia. Tylko w przypadku modeli jednofazowych napiecie zasilania
musi by¢ podtaczone do L/L1 i N/L2.

= U, V, W: potgczenie dla silnika.

m -UD: biegun ujemny napiecia obwodu posredniego.

= BR: podtgczenie rezystora hamowania.

® +UD: biegun dodatni napigecia obwodu posredniego.

= DCR: potaczenie z zewnetrzng cewka DC Link (opcjonalnie). Dostepne tylko dla modeli 28 A,
33 A, 47 Aib6 A/200-240 V oraz 24 A, 31 A, 39 Ai 49 A/ 380-480 V.

Maksymalny moment obrotowy zaciskdw zasilania i punktow uziemienia nalezy sprawdzi¢ na
Rysunek B.4 na stronie B-19.
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T

3.2.2 Okablowanie zasilajace i uziemiajace, wytaczniki i bezpieczniki

A

UWAGA!

m Uzywaj odpowiednich koncéwek kablowych do kabli zasilajacych i
uziemiajgcych. Patrz Tabela B.1 na stronie B-1, Tabela B.2 na stronie B-2
i Tabela B.3 na stronie B-3 dla zalecanego okablowania, wytgcznikéw i
bezpiecznikow.

u Wrazliwe urzadzenia i przewody nalezy trzymac w odlegtosci co najmniej 0,25
m od falownika i przewoddw tgczacych falownik z silnikiem.

= Nie zaleca sie stosowania mini wytacznikdw automatycznych (MDU) ze wzgledu
na poziom aktywacji magnesu.

A

UWAGA!

Urzadzenie roznicowopradowe (RCD):

m W przypadku zastosowania w zasilaniu falownika musi on mie¢ prad
rozruchowy 300 mA.

=W zaleznosci od instalacji (dtugosc kabla silnika, typ kabla, konfiguracja
wielosilnikowalitp.), zabezpieczenie RCD moze zosta¢ aktywowane. Skontaktuj
sie z producentem wytgcznika RCD, aby wybra¢ najbardziej odpowiednie
urzadzenie do uzytku z falownikami.

WSKAZOWKA!

® Grubosci drutu wymienione w Tabela B.1 na stronie B-1 i Tabela B.2 na
stronie B-2 sg wartosciami orientacyjnymi. Aby prawidtowo dobra¢ rozmiar
okablowania, nalezy wzia¢ pod uwage warunki instalacji i maksymalny
dopuszczalny spadek napiecia.

m Aby zachowac zgodnosc z normami UL, nalezy stosowac szybkie bezpieczniki
dla ram o rozmiarach A, B, C, F i G oraz bezpieczniki lub wytaczniki klasy J
dla ram o rozmiarach D i E, gdy falownik jest zasilany pragdem nie wigkszym
niz wartosci podane w Tabela B.4 na stronie B-5.
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3.2.3 Pofaczenia zasilania

]

R
PE|
PE ._L,J

[ s[rudlerlsue ] v]w]
— ]

P | ~ Tarcza

R —

S L — .
Zasi .T pdien T .-
WZT;%\?VG Roziacznik Bezpieczniki

(*) Zaciski zasilania -Ud, BR i +Ud nie sg dostepne w modelach o rozmiarze ramy A.
(a) Rozmiary ramy A, B, Ci F

{ |
&) (Y

PEl I\ PE
PE

L
ek —1
o LI —
S vl H Hl el
LT o= T
Zasilanie Rozigcznik *------

wejsciowe Bezpieczniki

(b) Rozmiary ramy D i E
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—

[Um Ve [wirs]
FPE R[S TTAS] :
-L—_ PE
-
R | S—
S | S—
T. % | S—
Moc przylaczeniowa oggozanie et e
zasilanie Bezpieczniki

przetacznik
(c) Rozmiar ramki G

Rysunek 3.1: (a) do (c) Potgczenia zasilania i uziemienia

3.2.3.1 Potaczenia wejsciowe

UWAGA!

Zasilanie falownika musi mie¢ uziemiony przewdd neutralny. W przypadku sieci
[T nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami opisanymi w Pozycja 3.2.3.3 Sieci
IT na stronie 3-7.

NIEBEZPIECZENSTWO!
Zapewni¢ nalezy urzadzenie odtaczajace zasilanie falownika. Urzadzenie to musi
odcinac¢ zasilanie, gdy jest to konieczne (na przyktad podczas konserwacji).

WSKAZOWKA!
@ = Napiecie wejsciowe zasilania musi by¢ zgodne z napieciem znamionowym falownika.
m Kondensatory korekgcji wspotczynnika mocy nie sg potrzebne na wejsciu
falownika (L/L1, N/L2, L3 lub R, S, T) i nie moga by¢ instalowane na wyjsciu

U, Vv, W).

Wydajnosé zasilania

= Nadaje si¢ do stosowania w obwodach o obcigzalnosci nie wigkszej niz 30 000 A, 0¢¢ suteczna
symetryczna (200 V, 480 V lub 600 V), gdy sa zabezpieczone bezpiecznikami okreslonymi w
Tabela B.3 na stronie B-3.
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3.2.3.2 Cewka indukcyjna obwodu posredniego/reaktancja zasilacza

Ogolnie rzecz biorac, falowniki serii CFW500 moga by¢ instalowane bezposrednio w zasilaczu,
bez reaktancji w zasilaczu. Sprawdzi¢ nalezy jednak nastepujace kwestie:

Rozmiary ramek od A do E:

= Aby zapobiec uszkodzeniom falownika i zapewni¢ oczekiwany okres uzytkowania, nalezy
zapewni¢ minimalna impedancje, ktéra zapewni spadek napiecia zasilania wejsciowego o 1 %.
Jesli impedancja zasilacza wejsciowego (ze wzgledu na transformatory i okablowanie) jest
ponizej tej wartosci, zalecamy zastosowanie reaktancji w zasilaczu wejsciowym.

m Do obliczenia reaktancji zasilania wejsciowego niezbednej do uzyskania pozadanego
procentowego spadku napiecia nalezy uzyc:

L=1592.4V. Vef [uH]

s, rat *

Widzac to:

AV - zadany spadek zasilania wejsciowego, w procentach (%).
V., - napiecie fazy na wejsciu falownika, w woltach (V).

Is, - Prad znamionowy wyjscia falownika.

f - czestotliwos¢ wejsciowa zasilania.

Rozmiary ramy F i G:

= Nie jest wymagana minimalna impedancja linii, aby zapobiec uszkodzeniom falownika i
zagwarantowac oczekiwang zywotnosc.

3.2.3.3 Sieci IT

UWAGA!

& Gdy falowniki z wewnetrznym filtrem RFI sg uzywane w sieciach [T (bez uziemienia
lub uziemione przez rezystor o wysokiej wartosci omowej), nalezy zawsze ustawic
przetacznik uziemienia kondensatoréw wewnetrznego filtra RFI w pozycji NC (jak
pokazano na Rysunek A.2 na stronie A-3) w przypadku ram o rozmiarach od
A do E lub odkreci¢ sruby uziemiajace wewnetrznego filtra RFI (wskazane na
Rysunek A.4 na stronie A-6) w przypadku ram o rozmiarach F i G, poniewaz
tego rodzaju sie¢ powoduje uszkodzenie kondensatorow filtra falownika.

W przypadku ram o rozmiarach od A do F, jedynymi modelami z wewnetrznym
filtrem RFI sa te z "C2" lub "C3" w kodzie inteligentnym produktu. Wszystkie
modele o rozmiarze ramy G majg wbudowany filtr RFI.

3.2.3.4 Hamowanie dynamiczne

WSKAZOWKA!
Hamowanie dynamiczne jest dostepne od rozmiaru ramy B.

Patrz Tabela B.1 na stronie B-1 i Tabela B.2 na stronie B-2 dla nastepujacych specyfikacii
hamowania dynamicznego: prad maksymalny, rezystancja, prad skuteczny © i przekrdj przewodu.
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Stycznik
Moc f R
przytaczeniowa » S
zasilanie A T
:
L}
:
L}
1
LT
Przekaznik y AR
Polecenie
zasilanie
, | -
Termostat - Rezystor
hamowania

Rysunek 3.2: Instalacja rezystora hamowania
(*) Efektywny prad hamowania mozna obliczy¢ w nastepujacy sposéb:

tbr (min)

5

efektywne = max

Widzac, ze: t,, odpowiada sumie czaséw uruchomienia hamowania podczas najciezszego cyklu
trwajgcego pie¢ minut.

Moc rezystora hamowania nalezy obliczy¢, biorgc pod uwage czas hamowania, bezwtadnos¢
obcigzenia i moment rezystancyjny.

Procedura stosowania hamowania dynamicznego:

m Podtgcz rezystor hamowania migdzy zaciskami zasilania +Ud i BR. W przypadku ramek o
rozmiarach D i E nie wolno usuwac zworki miedzy +Ud i DCR.

m Do pofaczenia uzy¢ skreconego kabla. Oddzieli¢ te kable od przewoddw sygnatowych i
sterujgcych.

m Zwymiarowac kable zgodnie z zastosowaniem, przestrzegajac pradoéw maksymalnych i
skutecznych.

m Jezeli rezystor hamowania jest montowany w szafie falownika, przy wymiarowaniu wentylacii
szafy nalezy uwzglednic jego energie.
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NIEBEZPIECZENSTWO!

Wewnetrzny obwdd hamowania i rezystor moga ulec uszkodzeniu, jesli rezystor
nie jest prawidtowo zwymiarowany i/lub jesli napiecie zasilania wejsciowego
przekracza maksymalng dopuszczalng wartosé." Aby unikna¢ zniszczenia
rezystora lub ryzyka pozaru, jedyna gwarantowang metoda jest wigczenie
przekaznika termicznego szeregowo z rezystorem i/lub termostatu w kontakcie
Z jego obudowa, podtaczonego w taki sposob, aby odfaczy¢ zasilanie wejsciowe
falownika w przypadku przecigzenia, jak pokazano na Rysunek 3.2 na stronie
3-8.

m Podczas hamowania dynamicznego ustaw PO151 na warto$¢ maksymalna.

= Poziom napiecia na obwodzie pradu statego umozliwiajgcy aktywacje hamowania dynamicznego
okresla parametr PO153 (poziom hamowania dynamicznego).

m Patrz instrukcja programowania CFW500.

3.2.3.5 Potaczenia wyjsciowe

UWAGA!
m Przetwornica posiada elektroniczne zabezpieczenie silnika przed

przecigzeniem, ktore nalezy dostosowac do napedzanego silnika. Jezeli do
tej samej przetwornicy podtgczonych jest kilka silnikow, nalezy zainstalowac
indywidualne przekazniki przeciazeniowe dla kazdego silnika.

m Zabezpieczenie przecigzeniowe silnika dostepne w CFW500 jest zgodne z
norma UL508C. Zwrdé uwage na nastepujace informacie:

1. Prad zadziatania rowny 1,2-krotnosci pradu znamionowego silnika (PO401).

2. Gdy parametry P0156, P0O157 i PO158 (Prad przeciazenia przy odpowiednio
100 %, 50 % i 5 % predkosci znamionowej) sg ustawione recznie,
maksymalna warto$¢ do spetnienia warunku 1 wynosi 1,1 x P0401.

UWAGA!

& Jesli na zasilaniu miedzy falownikiem a silnikiem zainstalowany jest odtacznik lub
stycznik, nigdy nie nalezy go uzywac przy obracajacym sie silniku lub napieciu
na wyjsciu falownika.

Charakterystyka kabla uzytego do potaczenia silnika z falownikiem, a takze jego wzajemne
potaczenia i utozenie sa niezwykle wazne, aby unikngé zaktdcen elektromagnetycznych w innym
sprzecie i nie wptywac na zywotnos¢ uzwojen i fozysk sterowanych silnikdw.

Kable silnika nalezy trzymac z dala od innych kabli (kabli sygnatowych, kabli czujnikdw, kabli
sterowania itp.), zgodnie z Pozycja 3.2.6 Odleglos¢ separacyjna kabli na stronie 3-13.

Podtacz czwarty przewdd miedzy masa silnika a masa falownika.
W przypadku stosowania kabli ekranowanych do montazu silnika:

m Nalezy przestrzegac zalecen dotyczacych bezpieczenstwa zawartych w normie IEC/EN
60034-25.

CFW500 | 3-9



Instalacja i podiaczenie

T

m Do podtgczenia ekranu kabla do uziemienia nalezy uzy¢ potaczenia o niskiej impedancji dla

wysokich czestotliwosci. Nalezy uzywac czesci dostarczonych z falownikiem.

m Akcesorium "CFW500-KPCSx power and control cable shielding kit" mozna zamontowac
w dolnej czesci obudowy. Rysunek 6.1 na stronie 6-3 przedstawia szczegdtowy przyktad
poditgczenia zasilacza i ekranu kabla silnika do akcesorium CFW500-KPCSA. Ponadto

akcesorium to umozliwia podtgczenie ekranu kabla sterujacego.

Rysunek 3.3: Szczegdly podigczenia zasilania i ekranu kabla silnika do akcesorium CFW500-KPCSA

3.2.4 Potaczenia uziemiajace

NIEBEZPIECZENSTWO!
m Falownik musi by¢ podtaczony do uziemienia ochronnego (PE).
m Stosowac przewody uziemiajace o przekroju co najmniej rownym wskazanemu

w Tabela B.1 na stronie B-1 i Tabela B.2 na stronie B-2.

= Maksymalny moment dokrecania potaczer uziemiajacych wynosi 1,7 N.m
(15 Iof.in).

m Podtgcz punkty uziemienia falownika do okreslonego preta uziemiajacego,
okreslonego punktu uziemienia lub do ogdéinego punktu uziemienia (rezystancja
<10 Q).

m Przewdd neutralny, ktéry zasila falownik, musi by¢ solidnie uziemiony; nie
wolno jednak uzywac tego przewodu do uziemienia falownika.

= Nie nalezy wspodtdzielic okablowania uziemiajacego z innymi urzgdzeniami,
ktére dziataja z duzymi pradami (np. silniki duzej mocy, lutownice itp.).

3.2.5 Ztgcza stuzace do sterowania

Potaczenia sterujace (wejscie/wyjscie analogowe, wejscie/wyjscie cyfrowe i interfejs RS485) musza
by¢ wykonane zgodnie ze specyfikacja ztlacza modutu wtykowego podtaczonego do CFW500.
Patrz instrukcja modutu wtykowego w opakowaniu produktu. Typowe funkcje i potaczenia
standardowego modutu wtykowego CFW500-I0S przedstawiono na Rysunek 3.4 na stronie
3-11. Aby uzyskac wigcej informacji na temat specyfikacji sygnatow ztacza, patrz Rozdziat 8

SPECYFIKACJA TECHNICZNA na stronie 8-1.
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Ztacze Opis ™
- N o = % 1 DI Wejscie cyfrowe 1
o o 9 Q o 3| D2 |Wweiscie cyfrowe 2 ©
I ! \ ol 5 DI3 Wejscie cyfrowe 3
g 7 Di4 Wejscie cyfrowe 4
‘:o:' 9 | +24V |Zasilanie +24 Vdc
af 44 DO1-RL- Wyjs’cief:yfrowe1 N
é NO if/tyk ;W|erny prz1ekazn|ka 1)
3| 18 | DOI-RLC (PﬁJ:lftlewCsyggl)r:vyeprzekaz’nika1)
15 DO1-RL- | Wyjscie cyfrowe1 N
NC (Styk rozwierny przekaznika 1)
17 GND |Ref.0V
2 AO1 Wyjscie analogowe 1
4 GND [Ref.0V
ol 6 Al Wejscie analogowe 1
% 10 | DO2-TR |Wyjscie cyfrowe 2 (tranzystor)
gl12| aND |Ref.0V
—Tkx = ®114 | Rs4ss - A |RS485 (zacisk A)
& < 2 % 16 | RS485 - B | RS485 (zacisk B)
9 18 | GND (485) | GND (RS485)

(*) Wejscie cyfrowe 2 (DI2) moze by¢ réowniez uzywane jako wejécie czestotliwosci (Fl). Wiecej informacji mozna znalez¢ w

instrukcji programowania CFW500.

(**) Wiecej informacji mozna znalez¢ w szczegdtowej specyfikacji w Sekcja 8.2 ELEKTRONIKA/DANE OGOLNE na stronie

8-1.

Rysunek 3.4: Sygnaty zlagcza modutu wtykowego CFW500-I0S

Lokalizacje modutu wtykowego i przetacznikéw DIP do wyboru typu analogowego sygnatu
wejsciowego i wyjsciowego oraz zakoriczenia sieci RS485 pokazano na Rysunek A.2 na stronie

A-3.

Falowniki CFW500 sg dostarczane z wejsciami cyfrowymi skonfigurowanymi jako aktywny stan
niski (NPN), wejsciem i wyjsciem analogowym skonfigurowanym na sygnat o napieciu 0...10 Vi

z wytaczonym rezystorem terminujgcym RS485.

CFW500.

WSKAZOWKA!
@ m Aby uzywaé wejs¢ i/lub wyjs¢ analogowych z sygnatem pradowym, nalezy
ustawic¢ przetacznik S1 i powigzane parametry zgodnie z Tabela 3.2 na stronie
3-12. Wiecej informacji mozna znaleZ¢ w instrukcji programowania CFW500.
m Aby zmodyfikowac wejscia cyfrowe z aktywnego stanu niskiego na aktywny
stan wysoki, sprawdZ uzycie parametru P0271 w instrukcji programowania
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Tabela 3.2: Konfiguracja przelgcznikow do wyboru typu analogowego sygnatu wejsciowego i wyjsciowego

©

Konfiguracja do podtgczenia RS485:

m S1.3=0NiS1.4 = ON: zacisk RS485 ON.
m 51.83 = OFF i S1.4 = OFF: zacisk RS485 wytaczony.
Wszelkie inne kombinacje przetacznikdw sg niedozwolone.

na CFW500-10S
Wejscie/ Ustawienie Sygnat o )
wyjécie Sygnat Przetacznik S1 Zasieg Ustawienie Parametrow
Napiecie ST = WYL, 0.10V P02§3 = O (odniesienie bezposrednie) Iub 2
(odniesienie odwrotne)
Al 0..20 mA P02$3 = 0 (odniesienie bezposrednie) lub 2
(odniesienie odwrotne)
pradowe S1.1 =ON — . :
P0233 = 1 (odniesienie bezposrednie) lub 3
4..20 mA L
(odniesienie odwrotne)
Napiccie S12=0N 0..10V P02§3 = O (odniesienie bezposrednie) lub 3
(odniesienie odwrotne)
201 0..20 mA P02§3 = 1‘ (odniesienie bezposrednie) lub 4
(odniesienie odwrotne)
pradowe S$1.2 = WYL, P ” :
P0253 = 2 (odniesienie bezposrednie) lub 5
4...20 mA L
(odniesienie odwrotne)
WSKAZOWKA!

W celu poprawnego podiaczenia sterowania nalezy zastosowac:

1. Przekrdj kabli: 0,5 mm2 (20 AWG) to 1,5 mm2 (14 AWG).

2. Maksymalny moment obrotowy: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

3. Okablowanie ztacza modutu wtykowego kablem ekranowanym i oddzielone od innego
okablowania (zasilanie, polecenie 110 V / 220 VAC itp.), zgodnie z Pozycja 3.2.6 Odlegtosc
separacyjna kabli na stronie 3-13. Jezeli te kable muszg krzyzowac sie z innymi kablami,
musza by¢ skrzyzowane prostopadle miedzy sobg, przy zachowaniu minimalnej odlegtos¢
miedzy nimi wynoszaca 5 cm w miejscu skrzyzowania.

Podtgcz ekran zgodnie z ponizszym rysunkiem:

Przetwornica

strona

Zaizolowac tasma

il

— ]
——
——]

Nie uziemia¢

Rysunek 3.5: Podlgczenie ekranu

4. Przekazniki, styczniki, solenoidy lub cewki hamulca elektromechanicznego zainstalowane
w poblizu przetwornic moga czasami generowac zaktocenia w obwodach sterujgcych. Aby
wyeliminowac ten efekt, rownolegle do cewek tych urzadzen nalezy podtaczy¢ ttumiki RC
(przy zasilaniu AC) lub diody jednokierunkowe (przy zasilaniu DC).
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5. W przypadku korzystania z zewnetrznego interfejsu HMI (patrz Sekcja 7.2 AKCESORIA na
stronie 7-2), kabel taczacy z falownikiem musi by¢ oddzielony od innych kabli w instalaciji,
zachowujgc minimalng odlegtos¢ 10 cm.

6. Gdy uzywane jest analogowe odniesienie (Al1) i czestotliwos¢ oscyluje (problem zaktdcen
elektromagnetycznych), nalezy potaczy¢ GND ztacza modutu wtykowego ze ztgczem uziemienia
falownika.

3.2.6 Odlegtos¢ separacyjna kabli

Zapewnic separacje miedzy kablami sterujgcymi i zasilajacymi oraz migdzy kablami sterujgcymi (kablami
wyjsciowymi przekaznikdw i innymi kablami sterujgcymi) zgodnie z Tabela 3.3 na stronie 3-13.

Tabela 3.3: Odlegtos¢ miedzy kablami

Prad znamionowy Dtugosé Minimalna odlegtosé
wyjscia falownika kabli separacyjna
<24 A <100 m (330 ft) >10cm (3.94in)
= > 100 m (330 ft) > 25 cm (9.84 in)
> 28 A <30 m (100 ft) >10cm (3.94 in)
= >30m (100 ft) > 25 cm (9.84 in)

3.3 INSTALACJE ZGODNE Z EUROPEJSKA DYREKTYWA DOTYCZACA
KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ

Falowniki z opcja C2 lub C3 (CFW500...C...) sa wyposazone w wewnetrzny filtr RFI redukujacy
zaktocenia elektromagnetyczne. Falowniki te, po prawidtowym zainstalowaniu, spetniaja
wymagania dyrektywy o kompatybilnosci elektromagnetycznej (2014/30/UE).

W przypadku produktow bez filtra wewnetrznego konieczne jest zastosowanie filtra zewnetrznego
w celu zapewnienia zgodnosci z dyrektywa EMC.

Seria falownikdw CFW500 zostata opracowana wytgcznie do zastosowan profesjonalnych. W
zwigzku z tym limity emisji pradéw harmonicznych okreslone w normach IEC/EN 61000-3-2 i EN
61000-3-2/A 14 nie maja zastosowania.

3.3.1 Konformalna instalacja

1. Falowniki z opcjonalnym wewnetrznym filtrem RFI CFW500...C... (z przetacznikiem uziemienia
kondensatorow wewnetrznego filtra RFI w pozycii @) dla rozmiaréw ram od A do E lub
usuniecie srub uziemienia wewnetrznego filtra RFI dla rozmiaréw ram F i G. Sprawdz
potozenie przefacznika uziemienia w pozycji Rysunek A.2 na stronie A-3 lub potozenie Srub
uziemiajacych wewnetrznego filtra RFI w Rysunek A.4 na stronie A-6).

2. Ekranowane kable wyjsciowe (kable silnika) z ekranem podfaczonym na obu koricach, silnik
i falownik, za pomocga potgczenia o niskiej impedancji z wysoka czestotliwoscia.
Maksymalna dtugosc kabla silnika oraz poziomy emisji przewodzonej i promieniowanej zgodnie
z Tabela B.8 na stronie B-12. Aby uzyskac¢ wiecej informacii (referencje handlowe filtra RF,
dtugosc¢ kabla silnika i poziomy emisji), patrz Tabela B.8 na stronie B-12.

3. Uzywaj ekranowanych kabli do potaczen sterujacych i oddzielaj je od innych kabli, zgodnie z
Tabela 3.3 na stronie 3-13.

4. Uziemienie falownika zgodnie z instrukcjg Pozycja 3.2.4 Pofaczenia uziemiajace na stronie 3-10

5. Zasilanie musi by¢ uziemione.
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3.3.2 Poziomy emisji i odpornosci

Tabela 3.4: Poziomy emisji i odpornosci

Zjawisko EMC ST Poziom
podstawowy
Emisja:
Napigcie zaktdcajace na zaciskach IEC/EN Zalezy to od modelu falownika i dtugosci
sieciowych 61800-3 kabla silnika. "Odniesienie do Tabela B.8
Zakres czestotliwosci: Od 150 kHz o 30 MHz na stronie B-12
Zakiécenia promieniowania
elektromagnetycznego
Zakres czestotliwosci: Od 30 MHz o 1000
MHz
Odpornosc:
Wytadowania elektrostatyczne (ESD) IEC/EN 4 kV dla wytadowan kontaktowych i 8 kV
61000-4-2 dla wytadowarn powietrznych 8 kV
Szybki impuls przejsciowy IEC/EN Kable wejsciowe 2 kV / 5 kHz
61000-4-4 (kondensator sprzegajacy)
Kable sterujgce 1 kV / 5 kHz i zdalny
interfejs HMI kable
Kable sinikowe 2 kV / 5 kHz
(kondensator sprzegajacy)
Tryb wspdiny przewodzonej czestotliwosci IEC/EN 0,15 do 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)
radiowej 61000-4-6 Kable silnika, sterowania i HMI
Przepiecia IEC/EN 1,2/50 ps, 8/20 ps
61000-4-5 Sprzezenie migdzyfazowe 1 kV
Sprzezenie linia-ziemia 2 kV
Pole elektromagnetyczne o czestotliwosci IEC/EN Od 80 do 1000 MHz
radiowej 61000-4-3 10 V/m
80 % AM (1 kHz)

Definicja normy IEC/EN 61800-3: ,,Systemy napedéw elektrycznych o regulowanej predkosci”

= Srodowiska:

Pierwsze srodowisko: srodowiska, ktére obejmuja instalacje domowe, a takze zaktady
bezposrednio podtaczone bez transformatora posredniego do sieci niskiego napiecia, ktéra zasila
budynki wykorzystywane do celdw domowych.

Srodowisko drugie: obejmuje wszystkie obiekty inne niz te bezposrednio podtgczone do sieci
energetycznej niskiego napiecia, ktéra zasila budynki wykorzystywane do celéw mieszkalnych.

m Kategorie:
Kategoria C1: przetwornice o napieciu znamionowym mniejszym niz 1000 V i przeznaczone do
stosowania w srodowisku pierwszym.

Kategoria C2: falowniki o napieciu znamionowym ponizej 1000 V przeznaczone do uzytku w
pierwszym srodowisku, niewyposazone w ztgcze wtykowe lub ruchome instalacje. Musza one
zostac zainstalowane i uruchomione przez profesjonaliste.

WSKAZOWKA!
Profesjonalista to osoba lub organizacja zaznajomiona z instalacja i/lub
uruchamianiem falownikéw, w tym z ich aspektami EMC.

Kategoria C3: falowniki 0 napieciu znamionowym ponizej 1000 V i przeznaczone wytgcznie do
uzytku w Drugim Srodowisku (nieprzeznaczone do uzytku w Pierwszym Srodowisku).
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HMI (klawiatura) i podstawowe programowanie

4 HMI (KLAWIATURA) | PODSTAWOWE PROGRAMOWANIE

4.1 UZYWANIE HMI DO OBSLUGI INWERTERA

Za pomoca interfejsu HMI mozna sterowac przetwornica, wizualizowad i regulowac wszystkie jej
parametry. HMI oferuje dwa tryby pracy: monitorowanie i ustawianie. Funkcje przyciskow i pol
wyswietlacza aktywnego w interfejsie HMI réznig sie w zaleznosci od trybu pracy. Tryb ustawien

sktada sie z trzech poziomow.

- W trybie ustawien, poziom 1: nacisnij
ten przycisk, aby powrdci¢ do trybu
monitorowania.

- W trybie ustawient poziom 2: nacisnij
ten przycisk, aby powrdci¢ do
poziomu 1 trybu ustawien.

- W trybie ustawient poziom 3: nacisnij
ten przycisk, aby anulowaé nowa
warto$c¢ (nowa wartosé nie zostanie
zapisana) i powrdci¢ do poziomu 2
trybu ustawien.

- W trybie monitorowania: nacignij ten
przycisk, aby zwigkszy¢ predkosc.

- W trybie ustawier poziom 1:
naci$nij ten przycisk, aby przej$¢ do
poprzedniej grupy.

- W trybie ustawier poziom 2:
naci$nij ten przycisk, aby przej$¢ do
nastepnego parametru.

- W trybie ustawier), poziom 3:
nacisnij ten przycisk, aby zwiekszyé
zawartos¢ parametru.

Nacisnij ten przycisk, aby okresli¢
kierunek obrotéw silnika.
Aktywny, gdy:

P0223 = 2 lub 3 w LOC i/lub
P0226 = 2 lub 3 w REM

Nacisnij ten przycisk, aby przetaczaé
miedzy trypem LOKALNYM i
ZDALNYM.

Aktywny, gdy:

P0220 =2 lub 3

- W trybie monitorowania: nacinij ten
przycisk, aby przejs¢ do trybu ustawien.

- W trybie ustawier), poziom 1: nacis$nij
ten przycisk, aby wybra¢ zadana grupe
parametrow - wyswietli sie wybrana
grupa parametrow.

- W trybie ustawier,, poziom 2: nacis$nij
ten przycisk, aby wyswietli¢ parametr
- pokazuje zawartos¢ parametru, aby
zmieni¢ zawartosc.

- W trybie ustawier poziom 3: nacisnij ten
przycisk, aby zapisa¢ nowa zawartosé
parametru - powréci do poziomu 2
trybu ustawien.

- W trybie monitorowania: naciénij ten
przycisk, aby zmniejszy¢ predkosc.

- W trybie ustawier poziom 1: nacisnij
ten przycisk, aby przej$¢ do nastepnej
grupy.

- W trybie ustawien poziom 2: nacisnij ten
przycisk, aby przej$¢ do poprzedniego
parametru.

- W trybie ustawien, poziom 3: nacisnij
ten przycisk, aby zmniejszy¢ zawartosc
parametru.

Nacisnij ten przycisk, aby przyspieszy¢
silnik w czasie okreslonym przez rampe
przyspieszenia.

Aktywny, gdy: P0224 = 0 w LOC lub
P0227 = 0 w REM

Nacisnij ten przycisk, aby zwolni¢ silnik
w czasie okreslonym przez rampe
zwalniania.

Aktywny, gdy:

P0224 = 0w LOC lub

P0227 = 0 w REM

Nacisnij ten przycisk, aby przyspieszy¢ silnik do predkosci ustawionej w P0122 w czasie okreslonym
przez rampe przyspieszenia. Predkosé silnika jest utrzymywana, gdy przycisk jest wcisniety. Po
zwolnieniu przycisku silnik zwalnia w czasie okreslonym przez rampe zwalniania, az do zatrzymania.
Ta funkcja jest aktywna, gdy spetnione sg wszystkie ponizsze warunki:

1. Turn/Stop = Stop.

2. Wigcz Ogolne = Aktywne.

3.P0225 =1 w LOC i/lub P0228 = 1 w REM.

Rysunek 4.1: Klawisze HMI
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5

4.2 WSKAZANIA NA WYSWIETLACZU HMI

Stan przetwornicy

Wskazanie

. drugorzedne
Menu (aby wybracé

grupy parametréw) -
tylko jeden parametr
grupa jest wyswietlana

naraz. wartosci gtéwnego

wskazania)
Wykres
stupkowy
Gtowny
wyswietlacz

Rysunek 4.2: Pola wyswietlania
Grupy parametrow dostepne w polu Menu:

m PARAM: wszystkie parametry.

= READ: tylko odczyt parametrow.

® MODIF: parametry zmodyfikowane tylko w stosunku do domysinych.

m BASIC: parametry dla podstawowej aplikacji.

= MOTOR: parametry zwigzane ze sterowaniem silnikiem.

m 1/0: parametry zwigzane z cyfrowymi i analogowymi wejsciami i wyjsciami.
m NET: parametry zwigzane z sieciami komunikacyjnymi.

= HMI: parametry do konfiguracji HMI.

m SPLC: parametry zwigzane z SoftPLC.

m STARTUP: parametry zorientowanego rozruchu.
Stan falownika:

m LOC: Zrédto polecen lub odniesienia lokalne.
®m REM: Zrodio polecen lub zdalne referencie.
= 31 kierunek obrotu za pomoca strzatek.

m CONF: btad konfiguracii.

m SUB: niedobdr napiecia.

® RUN: wykonanie.
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4.3 TRYBY PRACY HMI

Tryb monitorowania umozliwia uzytkownikowi wyswietlanie do trzech zmiennych na wyswietlaczu
gtéwnym, wyswietlaczu dodatkowym i wykresie stupkowym. Takie pola wyswietlacza sg
zdefiniowane w Rysunek 4.2 na stronie 4-2.

Tryb ustawien sktada sie z trzech poziomow: Poziom 1 umozliwia uzytkownikowi wybor pozyciji
menu w celu kierowania przegladaniem parametrow. Poziom 2 umozliwia przegladanie parametrow
grupy wybranej na poziomie 1. Poziom 3 z kolei umozliwia modyfikacje parametru wybranego
na poziomie 2. Na koricu tego poziomu zmodyfikowana warto$¢ zostanie zapisana lub nie, jesli
zostanie nacisniety odpowiednio klawisz ENTER lub ESC.

Rysunek 4.3 na stronie 4-3 ilustruje podstawowe przegladanie trybdw pracy interfejsu HMI.

Tryb monitorowania

= Jest to poczagtkowy stan HMI po wtaczeniu

zasilania i ekranu inicjalizacji, z warto$ciami

domysInymi Toc

u Pole Menu nie jest aktywne w tym trybie 3

= Wyswietlacz gtowny, wyswietlacz pomocniczy

i wykres stupkowy wskazujg wartosci trzech n

parametréw predefiniowanych przez P0205, U.

P0206 i P0207

= W trybie monitorowania nacisniecie przycisku o = 10 yy

ENTER/MENUpowoduje przejscie do trybu
ustawien

Monitorowanie

Tryb ustawien

BACK ENTER

Poziom 1: ESC MENU

m Jest to pierwszy poziom trybu ustawien.
Mozliwe jest wybranie grupy parametrow za
pomoca przyciskow M | @ PARAM LOC

= Wyswietlacz gtowny, wyswietlacz pomocniczy, ~
wykres stupkowy i jednostki pomiarowe nie sg o
wyswietlane na tym poziomie Ustawienia

= Naci$nij przycisk ENTER/MENU aby Poziom 1
przej$¢ do poziomu 2 trybu ustawier - wybor . = 100
parametréw A

m Nacisnij przycisk BACK/ESC aby powrdcié
do trybu monitorowania BACK ENTER

Poziom 2: ESC MENU

= Numer parametru jest wyswietlany na
wyswietlaczu gtéwnym, a jego zawartos¢ na
wyswietlaczu dodatkowym

u Uzyj klawiszy M | & aby znalez¢ zadany

\ 4

PARAM LOC L

2

Ustawienia
Poziom 2

c>
co
C3&

parametr
= Nacisnij przycisk ENTER/MENU aby przejs¢

do poziomu 3 trybu ustawien - modyfikacja

zawartosci parametru L 2 L A A
= Naci$nij przycisk BACK/ESC aby powrdcic¢

do poziomu 1 trybu ustawien BACK ENTER
Poziom 3: ESC MENU
= Zawarto$¢ parametru jest wyswietlana na
wyswietlaczu gtéwnym, a numer parametru
jest wyswietlany na wyswietlaczu dodatkowym | | param Loc M
Uzyj przyciskow M3 i & do skonfigurowania ~ P o
nowej wartosci dla wybranego parametru n
Nacisnij przycisk ENTER/MENU aby |
potwierdzi¢ modyfikacje (zapisa¢ nowa 'U
wartosé) lub BACK/ESC aby anulowac . o w0
modyfikacje (nie zapisa¢ nowej wartosci). W
obu przypadkach HMI powraca do poziomu
2 trybu ustawien

1n
(L]
n Ustawienia
U Poziom 3

Rysunek 4.3: Tryby pracy interfejsu HMI
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WSKAZOWKA!

@ Gdy falownik znajduje sie w stanie btedu, gtéwny wyswietlacz wskazuje numer
btedu w formacie Fxxxx.. Przegladanie jest dozwolone po aktywaciji przycisku
ESC, a wskazanie Fxxxx przechodzi do wyswietlacza pomocniczego, dopoki
bfad nie zostanie zresetowany.

WSKAZOWKA!

@ Gdy falownik znajduje sie w stanie alarmu, gtéwny wyswietlacz wskazuje numer
alarmu w formacie Axxxx.. Przegladanie jest dozwolone po aktywacji dowolnego
klawisza, a wskazanie Axxxx przechodzi do wyswietlacza pomocniczego, dopoki
sytuacja powodujaca alarm nie zostanie rozwigzana.

WSKAZOWKA!

@ Lista parametrow jest prezentowana w skroconym przegladzie parametrow.
Wiecej informacji na temat kazdego parametru mozna znalez¢ w instrukcji
programowania CFW500.
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Wiaczanie i uruchamianie

5 WLACZANIE | URUCHAMIANIE
5.1 PRZYGOTOWANIE | WLACZENIE

Falownik nalezy zainstalowac zgodnie z Rozdziat 3 INSTALACJA | PODEACZENIE na stronie 3-1.

NIEBEZPIECZENSTWO!
Przed wykonaniem jakichkolwiek potaczen nalezy zawsze odtaczy¢ zasilanie.

1. Sprawdzi¢, czy potaczenia zasilania, uziemienia i sterowania sa prawidiowe i trwate.

2. Usung¢ wszystkie materialy z wnetrza falownika lub napedu.

3. Sprawd?, czy potgczenia silnika oraz prad i napiecie silnika sg zgodne z falownikiem.

4. Mechanicznie odigczy¢ silnik od obcigzenia. Jesli silnika nie mozna odtaczyé, nalezy upewnic
sie, ze obracanie w dowolnym kierunku (zgodnie lub przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara)
nie spowoduje uszkodzenia urzadzenia lub ryzyka wypadku.

5. Zamknij pokrywy falownikéw lub napedu.

6. Zmierz napiecie zasilania wejsciowego i sprawdz, czy miesci sie ono w dopuszczalnym zakresie,
jak przedstawiono w Rozdziat 8 SPECYFIKACJA TECHNICZNA na stronie 8-1.

7. Zasilanie wejscia: zamknij roztacznik.

8. SprawdZ powodzenie wigczenia zasilania:
Wyswietlacz HMI wskazuije:

LOC CONF
Q0000
et L D
__J __J -,
el lf“v:E
NN e
UPU 50 100

Rysunek 5.1: Wyswietlanie interfejsu HMI po wigczeniu zasilania
Falownik wykonuje pewne procedury zwigzane z wysytaniem lub pobieraniem danych (konfiguracje
parametrow i/lub SoftPLC). Wskazanie tych procedur przedstawiono na wykresie stupkowym.

Po wykonaniu tych procedur, jesli nie wystapia zadne problemy, na wyswietlaczu pojawi sie
model monitorowania.

5.2 STARTUP

Uruchamianie jest wyjasnione w bardzo prosty sposdb, przy uzyciu funkcji programowania z
istniejgcymi grupami parametréow w menu STARTUP i BASIC.
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5.2.1 Menu STARTUP

5.2.1.1 Typ sterowania U/f (P0202 = 0)

m W razie potrzeby zmodyfikuj zawartosc
"P0402 - Predkos¢ znamionowa silnika"

= Nacisnij przycisk M dla nastepnego
parametru

Krok = Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie | Krok | Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie
Loc n PARAM LOC
~ w ~
88“‘
1 : 2
0 50 100 0 50 100
= Tryb monitorowania = Po wybraniu grupy PARAM naciskaj
= Nacisnij przycisk ENTER/MENU aby przyciski MW |ub @ do momentu
wejs¢ do 1t poziomu trybu programowania wybrania grupy STARTUP
Loc LOC CONF
~
P 6341
3 STARTUP| w 1w 4 STARTUP,
= Gdy wybrana jest grupa STARTUP = Nastepnie wybrany zostanie parametr
Nacisgnij przycisk ENTER/MENU "P0317 - Oriented Start-Up" i nacisniety
zostanie przycisk ENTER/MENU aby
przej$¢ do zawartosci parametru
Loc Loc
~ POIN
i P“E”E
5 6 U
STARTUP, . 100 STARTUP |
m Zmien parametr P0O317 na "1 - Yes" za m W razie potrzeby naci$nij ENTER/MENU
pomoca przycisku M3 aby zmodyfikowac zawartosé "P0202 -
Control Type" dla P0202 = 0 (V/f)
Loc Loc
nain 1nn
~ P020¢ 00
] '-:u 5
7 STARTUP | » . 8 STARTUP |
= Po osiggnieciu zadanej wartosci nacisnij = W razie potrzeby zmodyfikuj zawartosc
ENTER/MENU aby zapisa¢ modyfikacje "P0401 - Prad znamionowy silnika"
= Nacisnij przycisk M dla nastepnego = Nacignij przycisk M dla nastepnego
parametru parametru
Loc Loc n
9 STARTUP | 10 STARTUP |

m W razie potrzeby zmodyfikuj zawartos¢

"P0403 - Czestotliwo$é znamionowa
silnika"

= Nacigénij przycisk M3 dla nastepnego

parametru
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Krok

Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie

11

Loc

- 0
nn-
Uy

= Aby zakonczy¢ procedure uruchamiania,
nacisnij przycisk BACK/ESC

= Aby powrdci¢ do trybu monitorowania,
nacisnij przycisk BACK/ESC ponownie

Rysunek 5.2: Sekwencja grupy rozruchowsj dla sterowania U/f

5.2.1.2 Typ sterowania VVW (P0202 = 5)

Krok = Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie | Krok Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie
PARAM LOC n PARAM LOC
-~ 3“ ~
88"‘
° 2
1 0 50 100 [] 50 100
= Tryb monitorowania. Nacisnij przycisk = Po wybraniu grupy PARAM naciskaj
ENTER/MENU aby przejs¢ do 1-poziomu przyciski MW |ub ¥ do momentu
trybu programowania wybrania grupy STARTUP
Loc LOC CONF n
~ ~ o
P n 3 17
(N} (]
3 STARTUP, o " 4 STARTUP,, © "
m Po wybraniu grupy STARTUP nacisnij = Nastepnie wybrany zostanie parametr
przycisk ENTER/MENU "P0317 - Oriented Start-Up" i nacisniety
zostanie przycisk ENTER/MENU aby
przejs¢ do zawartosci parametru
Loc Loc n
-~ POIN -~ U
0 Pi20¢
S STARTUP 0 100 6 STARTUP
0 50 100
= Zmienl parametr PO317 na "1 - Yes" za = Nacisng¢ ENTER/MENU i za pomoca
pomoca przycisku M3 przyciskow M | W ustawi¢ wartosé 5,
ktdra aktywuje tryb sterowania VVW
Loc Loc
nan
~ P020¢ - 5
7 S 8 ueue
STARTUP N 5 100 STARTUP o 50 ™.
= Nacisnij ENTER/MENU aby zapisac = Naciénij przycisk 43 | aby kontynuowac
modyfikacje P0202 uruchamianie VVW
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Krok | Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie | Krok Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie
Loc Loc N
-.SU ~ 8 EU
9 STARTUP | 10 STARTUP
m W razie potrzeby zmodyfikuj zawarto$é m W razie potrzeby zmodyfikuj zawarto$é
parametru "P0399 - Parametry parametru "P0400 - Napiecie znamionowe
znamionowe silnika" lub nacisnij przycisk silnika" lub nacisénij przycisk 4 | aby
M» | aby przejs¢ do nastepnego przej$é do nastepnego parametru
parametru
Loc Loc
l N
~ L‘.:'. [ RN
1 STARTUP 12 STARTUP |
m W razie potrzeby zmodyfikuj zawarto$é m W razie potrzeby zmodyfikuj zawarto$é
parametru "P0401 - Prad znamionowy parametru "P0402 - Obroty znamionowe
silnika" lub nacisnij przycisk 43 | aby silnika" lub naciénij przycisk MW , aby
przej$¢ do nastepnego parametru przej$¢ do nastepnego parametru
Loc Loc
n
- 60
13 STARTUP | 14 STARTUP |
= W razie potrzeby zmodyfikuj zawarto$é = W razie potrzeby zmodyfikuj zawartosc
parametru "P0403 - Czestotliwosé parametru "P0404 - Moc znamionowa
znamionowa silnika" lub nacisnij przycisk silnika" lub naciénij przycisk M3 , aby
M» | aby przejs¢ do nastepnego przej$é do nastepnego parametru
parametru
Toc aon Loc
u8u
STARTUP STARTUP
15 16
m W razie potrzeby zmodyfikuj zawarto$é = W tym momencie interfejs HMI pokazuje
parametru "P0407 - Wspodtczynnik opcje wykonania samoregulacji. Jesli
mocy znamionowej silnika" lub nacignij to mozliwe, nalezy przeprowadzic
przycisk M3 , aby przej$¢ do nastepnego samoregulacje. Aby aktywowac
parametru samoregulacje, nalezy zmieni¢ wartosc
parametru P0408 na "1"
LOC CONF
n n Loc
™ RUN PU L‘UB
| l_, n
| u
STARTUPn—--- - o~ SYARTUP
U7 = Podczas samoregulacji HMI bedzie e = Po zakonczeniu samoregulacji, wartos¢
jednoczesnie wskazywac stan "RUN" P0408 automatycznie powraca do "0
i "CONF". Wykres stupkowy wskazuje jak réwniez status "RUN" i "CONF" sg
postep operacji . ) kasowane
= Samoregulacje mozna przerwac = Nacisnij przycisk M dla nastgpnego
w dowolném momencie za pomoca parametru
przycisku
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Krok

Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie

Krok

Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie

19

Loc

~

338
PO409

STARTUPD -

= Wynikiem samoregulacji jest wartosc
w omach rezystancji stojana silnika
wyswietlana w P0409

Jest to ostatni parametr trybu
samoregulacji sterowania VVW. Nacisnij
przycisk M | aby powrdcié do
parametru poczatkowego P0202

20

Loc

~

STARTUP » " 100

= Aby wyj$¢ z menu STARTUP wystarczy
nacisngé BACK/ESC

21

PARAM LOC

~

30
nn-

m Zapomoca przyciskow M i W wybierz
zgdane menu lub nacisnij przycisk
BACK/ESC ponownie, aby powrdcié
bezposrednio do trybu monitorowania
HMI

Rysunek 5.3: Sekwencja grupy startowej dla kontroli VVW
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5.2.2 Menu BASIC - Aplikacja podstawowa

Krok Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie  Krok  Wskazanie na wyswietlaczu/dziatanie
Lo¢ M PARAM LOC
88“‘
° 2
1 0 50 100 [] 50 100
= Tryb monitorowania. Naci$nij przycisk = Po wybraniu grupy PARAM naciskaj
ENTER/MENU aby przejsc do 1- poziomu przyciski MW |ub ¥ do momentu
trybu programowania wybrania grupy BASIC
Loc o 1N
BASIC luy
BASIC
nmnn
uiou .
3 [] 50 100 4 [ 50 100
= Powybraniu grupy BASIC nacisnij przycisk = Uruchamiana jest podstawowa procedura
ENTER/MENU aplikacji. W razie potrzeby zmodyfikuj
zawartosc¢ "P0100 - Czas przyspieszania"
= Nacisnij przycisk M3 dla nastepnego
parametru
LoC Loc
1N n
ic it wasic 3""
IRTIN P n 3 3m
uiv, U
5 0 50 100 6 0 50 100
m W razie potrzeby zmodyfikuj zawartosc m W razie potrzeby zmodyfikuj zawartosc
"P0101 - Czas zwalniania" "P0133 - Predkos¢ minimalna"
= Nacisnij przycisk MW dla nastepnego = Nacisnij przycisk M3 dla nastepnego
parametru parametru
Loc
n Lo 11N
Basic ’*n | BSU ansic nn i
i |
Pl 134 PO 135
7 8
0 50 100 [] 50 100
m W razie potrzeby zmodyfikuj zawartosc m W razie potrzeby zmodyfikuj zawartosc
"P0134 - Predkos¢ maksymalna" "P0135 - Maksymalny prad wyjsciowy"
= Nacisnij przycisk M3 dla nastepnego = Naci$nij przycisk M3 dla nastepnego
parametru parametru
Loc
n
~ 30
88“‘
9 0 50 100
= Aby zakoriczy¢ procedure uruchamiania,
nacisnij przycisk BACK/ESC
m Aby powrdci¢ do trybu monitorowania,
nacisnij przycisk BACK/ESC ponownie

Rysunek 5.4: Kolgjnosc podstawowej grupy aplikacji
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6 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW | KONSERWACJA
6.1 USTERKI | ALARMY

WSKAZOWKA!

Wiecej informaciji na temat kazdego btedu lub alarmu mozna znalez¢ w skréconej
instrukcji obstugi i instrukcji programowania urzgdzenia CFW500.

6.2 ROZWIAZANIA NAJCZESTSZYCH PROBLEMOW

Tabela 6.1: Rozwigzania najczestszych problemow

Problem Punkt do weryfikacji Dziatania naprawcze
Silnik nie Nieprawidtowe 1. Sprawd? wszystkie potaczenia zasilania i polecen
uruchamia sie | okablowanie

Analogowe odniesienie

1

. Sprawdz, czy sygnat zewnetrzny jest prawidtowo podtaczony.

(jesli jest uzywany) 2. Sprawdzi¢ stan potencjometru sterujacego (jesli jest
uzywany)

Nieprawidtowe 1. Sprawdz, czy wartosci parametréw sa prawidtowe dla

ustawienia aplikacii

Usterka . Sprawdz, czy falownik jest wytgczony z powodu usterki

Zatrzymanie silnika

. Zmniejszy¢ przecigzenie silnika
. Zwigkszy¢ P0136, PO137 (V/f)

Predkos¢
silnika oscyluje

LuZne pofaczenia

R ORI

N

. Zatrzymaj falownik, wytacz zasilanie i dokreé wszystkie

potaczenia.

. Sprawdzi¢ wszystkie potaczenia wewnetrzne przetwornicy

Wadliwy potencjometr
predkosci odniesienia

1.

Wymieni¢ potencjometr

Oscylacja zewnetrznego | 1. Zidentyfikowac przyczyne oscylaciji. Jesli przyczyng sa
analogowego Zrodfa zaktocenia elektryczne, uzyj kabli ekranowanych lub oddzieli¢
odniesienia je od przewoddw zasilajgcych lub sterujgcych
2. Potaczy¢ mase GND odniesienia analogowego z przytaczem
uziemiajgcym przetwonicy
Za wysoka Nieprawidtowe 1. Sprawdz, czy wartosci P0133 (predkos$¢ minimalna) i PO134
lub za niska ustawienia (predkos$¢ maksymalna) sa prawidtowo ustawione dla
predkosé (limity referencyjne) uzywanego silnika i aplikacji.
obrotowa
silnika Sygnat sterujacy 1. Sprawdzi¢ poziom referencyjnego sygnatu sterujgcego
analogowego sygnatu  |2. Sprawdzi¢ ustawienie (wzmocnienie i przesuniecie)
odniesienia parametrow P0232 do P0240
| (jesli jest uzywany)
Tabliczka znamionowa | 1. Sprawdz, czy uzywany silnik pasuje do aplikacji
silnika
Wyswietlacz Podtgczenia HMI 1. Sprawdz podtaczenia zewnetrznego interfejsu HMI
wytaczony przetwornicy

Napiecie zasilania

1

. Wartosci znamionowe musza miesci¢ sie w granicach

okreslonych ponizej:
Zasilanie 200/240 V: - Min.: 170 V - Maks.: 264 V
Zasilanie 380/480 V: - Min.: 323 V - Maks.: 528 V

Bezpiecznik zasilania
gtéwnego otwarty

1.

Wymieni¢ bezpieczniki
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6.3 DANE DO KONTAKTU Z POMOCA TECHNICZNA

W celu uzyskania informacji lub zgtoszenia serwisowego wazne jest, aby miec¢ pod reka nastepujace
dane:

= Model przetwornicy.

= Numer seryjny i data produkciji etykiety identyfikacyjnej produktu (patrz Sekcja 2.4 ETYKIETY
IDENTYFIKACYJNE na stronie 2-7).

m Zainstalowana wersja oprogramowania (patrz P0023 i P0024).
m Informacje o wykonanej aplikacji i programowaniu.

6.4 KONSERWACJA ZAPOBIEGAWCZA

NIEBEZPIECZENSTWO!
Przed wymiana jakiegokolwiek elementu elektrycznego zwigzanego z falownikiem
nalezy zawsze odtaczy¢ zasilanie.

Wysokie napiecie moze by¢ obecne nawet po odtaczeniu zasilania. Odczekac
co najmniej dziesie¢ minut na catkowite roztadowanie kondensatoréow
zasilania. Zawsze podtaczaj rame urzadzenia do uziemienia ochronnego (PE) w
odpowiednim punkcie.

UWAGA!
m Karty elektroniczne posiadajg komponenty wrazliwe na wytadowania
elektrostatyczne.
Nie dotykaj bezposrednio komponentdow lub ztaczy. W razie potrzeby nalezy
najpierw dotkng¢ uziemionej metalowej ramy lub uzy¢ odpowiedniego paska
uziemiajacego.
Nie nalezy przeprowadzac zadnych testow przytozonego potencjatu na falowniku!
W razie potrzeby prosimy o kontakt z WEG.

Po zainstalowaniu w odpowiednim srodowisku i warunkach pracy falowniki wymagaja niewielkiej
obstugi. Tabela 6.2 na stronie 6-2 zawiera gtdwne procedury i okresy rutynowej konserwagii.
Tabela 6.3 na stronie 6-3 sugeruje kontrole produktu co 6 miesiecy od uruchomienia.

Tabela 6.2: Konserwacja zapobiegawcza

Konserwacja SLLIL ml?dzy Instrukcje
konserwacjami
Wymiana wentylatora Po 40 000 godzin pracy Wymiana
Elektrolityczny | Jesli Co rok od daty produkcji Zasilanie falownika napieciem od
kondensatory | falownik jest wydrukowanej na etykiecie 220 do 230 VAC, jednofazowe lub
magazynowany | identyfikacyjnej falownika tréjfazowe, 50 lub 60 Hz, przez
(nieuzywany): (patrz Sekcja 2.4 ETYKIETY co najmniej godzine. Nastepnie
"Reforming” IDENTYFIKACYJNE na nalezy odfaczy¢ zasilanie i odczekad
stronie 2-7) €O najmniej 24 godziny przed
ponownym uzyciem falownika
(ponownym podtaczeniem zasilania)
Uzywany Co 10 lat Skontaktuj sie z pomoca techniczng
falownik: WEG, aby uzyskac¢ procedure
wymienié wymiany
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Tabela 6.3: Okresowa kontrola co 6 miesiecy

Czesé Nieprawidtowos¢é Dziatania naprawcze
Zaciski, ztacza Luzne $ruby Dokreci¢
LuZne ztacza
Wentylatory/systemy Zanieczyszczone wentylatory Czyszczenie
chiodzenia © Nienormalny odgfos Wymienié wentylator
Zablokowany wentylator Czyszczenie lub wymiana

Nienormalne wibracje

Kurz w filtrach powietrza

Ptytki drukowane Nagromadzenie kurzu, oleju, wilgoci itp. Czyszczenie
Zapach Wymiana
Modut zasilania/Ztacza Nagromadzenie kurzu, oleju, wilgoci itp. Czyszczenie
zasilania Poluzowane $ruby faczace Dokrecanie
Kondensatory tacza DC Przebarwienia/zapach/wyciek elektrolitow Wymiana

Zawor bezpieczeristwa rozszerzony lub
uszkodzony

Rozszerzenie rozmiaru obudowy

Rezystory mocy Odbarwienie Wymiana
Zapach

Radiator Nagromadzenie kurzu Czyszczenie
Zanieczyszczenie

(*) Wentylator CFW500 mozna tatwo wymieni¢jak pokazano na Rysunek 6.1 na stronie 6-3.

6.5 INSTRUKCJE CZYSZCZENIA

Jezeli konieczne jest oczyszczenie przetwornicy, postepowac nalezy zgodnie z ponizszymi
instrukcjami:

System wentylaciji:
m Odtaczy¢ zasilanie falownika i odczeka¢ 10 minut.

m Usunag¢ kurz nagromadzony w otworze wentylacyjnym za pomoca plastikowej szczotki lub
szmatki.

m Usun kurz nagromadzony na zeberkach radiatora i fopatkach wentylatora za pomoca sprezonego
powietrza.

@ &) ® @

Zwolnienie blokad Demontaz wentylatora Odtaczenie kabla Kabel odigczony
pokrywy wentylatora

Rysunek 6.1: Demontaz wentylatora radiatora
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Karty:
m Odtaczy¢ zasilanie falownika i odczekac 10 minut.

m Odtaczy¢ wszystkie kable falownika, identyfikujac je wszystkie, aby ponownie je prawidtowo
podtaczyc.

m Zdejmij plastikowa pokrywe i modut wtykowy (patrz Rozdziat 3 INSTALACJA | PODEACZENIE
na stronie 3-1 i ZALACZNIK B - SPECYFIKACJE TECHNICZNE na stronie B-1).

m Kurz zgromadzony na kartach usungC za pomoca szczotki antystatycznej i/lub pistoletu
jonowego na sprezone powietrze.

m Zawsze uzywac opaski uziemiajacej.
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7 OPCJONALNE ZESTAWY | AKCESORIA
7.1 ZESTAWY OPCJONALNE

Zestawy opcjonalne to zasoby sprzetowe dodawane do falownika w procesie produkcyjnym.
Dlatego niektére modele nie moga otrzymac wszystkich prezentowanych opcji.

Sprawdz opcjonalne zestawy dostepne dla kazdego modelu falownika w Tabela 2.2 na stronie
2-6.

7.1.1 Filtr RFI

Falowniki o kodzie CFW500...C... stuzg do redukcji zakidcen przenoszonych z falownika do
gtéwnego Zrddta zasilania w pasmie wysokich czestotliwosci (>150 kHz). Konieczne jest spetnienie
maksymalnych pozioméw emisji przewodzonej norm kompatybilnosci elektromagnetycznej, takich
jak IEC/EN 61800-3. Aby uzyskac wiecej informaciji, patrz Sekcja 3.3 INSTALACJE ZGODNE Z
EUROPEJSKA DYREKTYWA DOTYCZACA KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ
na stronie 3-13.

UWAGA!

m Gdy falowniki z wewnetrznym filtrem RFI sg uzywane w sieciach IT (bez uziemienia
lub uziemione przez rezystor o wysokiej wartosci omowej), nalezy zawsze ustawic
przetacznik uziemienia kondensatoréw wewnetrznego filtra RFI w pozycji NC (jak
pokazano na Rysunek A.2 na stronie A-3) w przypadku ram o rozmiarach od
A do E lub odkreci¢ sruby uziemiajace wewnetrznego filtra RFI (wskazane na
Rysunek A.4 na stronie A-6) w przypadku ram o rozmiarach F i G, poniewaz
tego rodzaju sie¢ powoduje uszkodzenie kondensatordéw filtra falownika.

7.1.2 Stopien ochrony Nema1i

Falowniki o kodzie CFW500...N1 sg uzywane, gdy wymagany jest stopiert ochrony Nema1 i/lub
gdy do okablowania falownika uzywane sg metalowe przewody.

7.1.3 Funkcje bezpieczenstwa

Falowniki o kodzie CFW500...Y2 sg uzywane, gdy wymagane jest bezpieczenstwo funkcjonalne.
Modut ten jest montowany na gorze falownika, zgodnie z opisem w instrukcji bezpieczerstwa
CFW500-SFY2. Modut ten obejmuije nastepujace funkcje bezpieczenstwa zgodnie z norma IEC/
EN 61800-5-2:

m STO: Bezpieczny moment obrotowy wytaczony.

m SS1-t: Bezpieczne zatrzymanie 1 z kontrolg czasu.

WSKAZOWKA!
Wiecej informacji na temat funkgji bezpieczeristwa CFW500 mozna znalez¢ w
instrukcji bezpieczenstwa CFW500-SFY2.
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WSKAZOWKA!

Modele o napieciu znamionowym 500...600 V (CFW500...T5...) nie moga dziata¢
z funkcjami/akcesoriami bezpieczeristwa.

UWAGA!

Aby zapewni¢ dane bezpieczenstwa zgodne z instrukcja bezpieczenstwa
CFW50x, modele CFW500 IP66 w rozmiarze ramy C muszg by¢ wyposazone
w modut bezpieczeristwa CFW500-SFY2 w wersji B.

7.2 AKCESORIA

Akcesoria to zasoby sprzetowe, ktére mozna dodac do aplikacji. W ten sposdb wszystkie modele
moga otrzymad wszystkie przedstawione opcje.

Akcesoria sg podtaczane do falownikdw w tatwy i szybki sposdéb za pomoca koncepcji "Plug and
Play". Gdy akcesorium jest podtaczone do falownika, uktad sterowania identyfikuje model i podaje
kod podtgczonego akcesorium w parametrze PO027. Akcesorium musi by¢ zainstalowane lub
zmodyfikowane z falownikiem bez podigczonego napiecia wejsciowego. Moga by¢ one zamawiane
oddzielnie i sg wysytane w osobnym opakowaniu zawierajagcym komponenty i podreczniki ze
szczegdtowymi instrukcjami dotyczacymi ich instalacii, obstugi i ustawien.

Tabela 7.1: Modele akcesoriow

Pozycja

WEG Nazwa Opis
Akcesoria kontrolne
14741859 CFW500-10S Standardowy modut wtykowy
14742006 CFW500-10D Wejécia i wyjscia Modut wtykowy (I/O) cyfrowy
14742129 CFW500-I0AD Wejscia i wyjscia Modut wtykowy (I/O) cyfrowy i analogowy
14742003 CFW500-I0R Przekaznik modutu wtykowego rozszerzenia wyjscia cyfrowego
14968050 CFW500-I0R-B Przekaznik modutu wtykowego rozszerzenia wyjscia cyfrowego
17407175 | CFW500-I0R-B-PNP | Przekaznik modutu wtykowego rozszerzenia wyjscia cyfrowego
14742001 CFW500-CUSB Komunikacja USB Modut wtykowy
14741999 CFW500-CCAN Komunikacja CAN Modut wtykowy
14742005 CFW500-CRS232 Komunikacja RS232 Modut wtykowy
14742132 CFW500-CRS485 Komunikacja RS485 Modut wtykowy
14742131 CFW500-CPDP Komunikacja Profibus Modut wtykowy
12443605 CFW500-CPDP2 Komunikacja Profibus Modut wtykowy
12619000 CFW500-ENC Modut wejsciowy enkodera
12892814 CFW500-CETH-IP Komunikacja EtherNet/IP Modut wtykowy
17170404 CFW500-CETH2 Komunikacja EtherNet Dual-Port Modut wtykowy
12892815 | CFW500-CEMB-TCP | Komunikacja Modbus TCP Modut wtykowy
12892816 CFW500-CEPN-IO Komunikacja Profinet IO Modut wtykowy
15560296 CFW500-SFY2 Modut funkcji bezpieczeristwa (STO i SS1-t) @
Modut pamieci flash
11636485 CFW500-MMF Modut pamieci flash
Zewnetrzny interfejs HMI

11833992 CFW500-HMIR Szeregowy zdalny interfejs HMI
15578295 HMI-01 Alfanumeryczny zdalny interfejs HMI @
15578297 CFW500-RHMIF Ramka dla HMI alfanumeryczna @
12330016 | CFW500-CCHMIRO1M | Zestaw zdalnego kabla szeregowego HMI o diugosci 1 m

12330459

CFW500-CCHMIR02M

Zestaw zdalnego kabla szeregowego HMI o dtugosci 2 m

12330460

CFW500-CCHMIRO3M

Zestaw zdalnego kabla szeregowego HMI o dtugosci 3 m

12330461

CFW500-CCHMIRO5M

Zestaw zdalnego kabla szeregowego HMI o diugosci 5 m

12330462

CFW500-CCHMIR75M

Zestaw zdalnego kabla szeregowego HMI o dtugosci 7,5 m

12330463

CFW500-CCHMIR10M

Zestaw zdalnego kabla szeregowego HMI o dtugosci 10 m
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P;Téga Nazwa Opis

Akcesoria mechaniczne
11527460 CFW500-KN1A Zestaw Nema1 dla rozmiaru ramy A (standard dla opcji N1) @
11527459 CFW500-KN1B Zestaw Nema1 dla rozmiaru ramy B (standard dla opcji N1) @
12133824 CFW500-KN1C Zestaw Nema1 dla rozmiaru ramy C (standard dla opcji N1) @
12692970 CFW500-KN1D Zestaw Nema1 dla rozmiaru ramy D (standard dla opcji N1) @
13104601 CFW500-KN1E Zestaw Nema1 dla rozmiaru ramy E (standard dla opcji N1) @
14601107 CFW500-KN1F Zestaw Nema1 dla rozmiaru ramy F (standard dla opcji N1) @
15461789 CFW500-KN1G Zestaw Nema1 dla rozmiaru ramy G (standard dla opcji N1) @
11951056 CFW500-KPCSA Zestaw do ekranowania kabli zasilajgcych - rozmiar ramy A @
11951108 CFW500-KPCSB Zestaw do ekranowania kabli zasilajacych - rozmiar ramy B @
12133826 CFW500-KPCSC Zestaw do ekranowania kabli zasilajacych - rozmiar ramy C @
12692971 CFW500-KPCSD Zestaw do ekranowania kabli zasilajacych - rozmiar ramy D @
13055389 CFW500-KPCSE Zestaw do ekranowania kabli zasilajacych - rozmiar ramy E @
14601158 CFW500-KPCSF Zestaw do ekranowania kabli zasilajacych - rozmiar ramy F @
15461788 CFW500-KPCSG Zestaw do ekranowania kabli zasilajgcych - rozmiar ramy G @
15614039 CFW500-KAPGM Zestaw adaptera PG21 do M25 (CFW500 IP66)
12473659 - Rdzen ferrytowy M-049-03 (MAGNETEC)
12480705 - Rdzer ferrytowy B64290-S8615-X5 (EPCOS)
12983778 - Rdzen ferrytowy T60006-L.2045-V101

(1) Akcesoria CFW500-ENC moga by¢ uzywane wytacznie z oprogramowaniem gtéwnym w wersji réwnej lub wyzszej niz

2.00.

(2) Zestaw Nemat i zestaw KPCS nie moga by¢ zainstalowane jednoczesnie w produkcie.
(8) Akcesorium CFW500-SFY2 mozna uzywac tylko z falownikami CFW500, ktére zawieraja G2 lub Y2 w kodzie

inteligentnym.

(4) Akcesoria HMI-01 i CFW500-RHMIF moga by¢ uzywane wytgcznie z oprogramowaniem gtéwnym w wersji réwnej lub

wyzszej niz 3.5x.

Tabela 7.2: Konfiguracje wejs¢/wyjs¢ modutow wtykowych

Wtyczka
Modut
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8 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

8.1 DANE MOCY

Zasilanie:

® Tolerancja napiecia: -15 % do +10 % napiecia znamionowego.

m Czestotliwosc: 50/60 Hz (48 Hz - 62 Hz).

= Nieréwnowaga faz: < 3 % znamionowego napiecia wejsciowego miedzyfazowego.
m Przepiecie zgodnie z kategorig IIl (EC/EN 61010/UL 508C).

= Napiecie przejsciowe zgodnie z kategoria IIl.

= Maksymalnie 10 potaczen (cykli wiaczania/wytaczania) na godzine (1 co 6 minut).
= Typowa wydajnosc: = 97 %.

Aby uzyskac¢ wiecej informaciji na temat specyfikacji technicznych, patrz ZALACZNIK B -
SPECYFIKACJE TECHNICZNE na stronie B-1.

8.2 ELEKTRONIKA/DANE OGOLNE

Tabela 8.1: Elektronika/dane ogdine

Kontrola Metoda = Rodzaj kontroli:
sterowania - V/f (skalarne)
- VWW: Sterowanie wektorem napiecia
- Sterowanie wektorowe z enkoderem
- Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (bez enkodera)
= PWM SVM (modulacja wektora przestrzennego)
Czestotliwosé = 0 do 500 Hz, rozdzielczos¢ 0,015 Hz
wyjsciowa
Wydajnosc Sterowanie V/f (skalarne):
predkoscia = Regulacja (zkompensacja poslizgu): 1 % predkosci znamionowej
m Zakres zmiany predkosci: 1:20
VVW:
= Regulacja: 1 % predkosci znamionowej
m Zakres zmiany predkosci: 1:30
Bez czujnikow:
= Regulacja: 0,5 % predkosci znamionowej
m Zakres zmiany predkosci: 1:100
Wektor z koderem:
= Regulacja 0,1% predkosci znamionowej z cyfrowym
odniesieniem (klawiatura, magistrala szeregowa, magistrala
polowa, potencjometr elektroniczny, Multispeed)
Sterowanie VVW PM:
predkoscig = Regulacja: 0,1 % predkosci znamionowej
Silnik PM m Zakres zmiany predkosci: 1:20
Kontrola m Zakres: 10 do 180 %, regulacja: +5 % znamionowego momentu
momentu obrotowego (z enkoderem)
obrotowego m Zakres: 20-180 %, regulacja: +10 % znamionowego momentu
obrotowego (bez czujnika powyzej 3 Hz)
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Wejscia ©

Analogowe

1 izolowane wejscie. Poziomy: (0 - 10) V lub (0 - 20) mA - (4
-20) mA

Btad liniowosci < 0,25 %

Impedancja: 100 kQ dla wejscia napieciowego, 500 Q dla
wejécia pragdowego

Programowalne funkcje

Maksymalne napigcie dozwolone na wejsciu: 30 Vdc

Cyfrowe

4 izolowane wejscia

Funkcje programowalne:

- aktywny wysoki (PNP): maksymalny niski poziom 15 Vdc
minimalny wysoki poziom 20 Vdc

- aktywny niski (NPN): maksymalny niski poziom 5 Vdc minimalny
wysoki poziom 9 Vdc

Maksymalne napigcie wejéciowe 30 Vdc

Prad wejsciowy: 4.5 mA

Maksymalny prad wejéciowy: 5.5 mA

Wyjscia ©

Analogowe

1 izolowane wyjscie. Poziomy (0 do 10) V lub (0 do 20) mA lub
(4 do 20) mA

Btad liniowosci < 0,25 %

Programowalne funkcje

R = 10kQ (0do 10V)lub R =500 Q (0 do 20 mA /4 do 20 mA)

Wyijscia ©

Przekaznik

1 przekaznik ze stykiem NA/NF
Maksymalne napiecie: 240 Vac
Maksymalny prad: 0,5 A
Programowalne funkcje

Tranzystor

1 izolowane wyijscie cyfrowe z otwartym zlewem (wykorzystuje
jako odniesienie zasilanie 24 Vdc)

"Maksymalny prad 150 mA® (maksymalna pojemnos¢ zasilacza
24 \/dc

Programowalne funkcje

Uwaga!

Gdy obciazenie wyjscia cyfrowego jest zasilane z zewnetrznego
zrédta  zasilania, stan wyjscia pozostaje nieokreslony do
momentu ustabilizowania sig¢ wewnetrznego zasilania 24 V.

Zasilanie

Zasilanie 24 Vdc +20%. Maksymalna pojemnosc¢: 150 mA®™
Zasilanie 10 Vdc. Maksymalna no$nosé: 2 mA

Komunikacja

Interfejs RS485

|zolowany RS485
Protokét Modbus-RTU z maksymalng predkoscia komunikaciji
38,4 kb/s

Bezpieczeristwo

Ochrona

Przetezenie/zwarcie miedzyfazowe na wyjsciu
Zwarcie nadpradowe/fazowe na wyjsciu
Pod/nadnapiecie

Nadmierna temperatura w radiatorze
Przeciazenie silnika

Przecigzenie w module zasilania (IGBT)

Alarm zewnetrzny/usterka

Btad ustawien

Interfejs
cztowiek-
maszyna (HMI)

Standardowy
interfejs HMI

9 klawisze: Start/Stop, Strzatka w gdre, Strzatka w dét, Kierunek
obrotu, Jog, Lokalny/zdalny, BACK/ESC i ENTER/MENU
Wyswietlacz LCD

Podglad/edycja wszystkich parametréw

Doktadnos$¢ wskazan:

- prad: 5 % pradu znamionowego

- rozdzielczo$¢ predkosci: 0,1 Hz

Obudowa

1P20

Modele ram o rozmiarach A, B, C, D, E, Fi G

Nema1/IP20

Modele ram o rozmiarach A, B, C, D, E, F i G z zestawem Nema1

P66

Modele ram o rozmiarach A, Bi C
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Specyfikacja techniczna

(*) Liczba i/lub typ wejsé/wyjsé analogowych/cyfrowych moze sie rézni¢. W zaleznosci od uzywanego modutu Plug-in
(akcesorium). W powyzszej tabeli zostat on uznany za standardowy modut plug-in. Wiecej informacji mozna znalez¢ w
instrukcji programowania i przewodniku dotagczonym do elementu opcjonalnego.

(**) Maksymalna wydajnos¢ 150 mA musi by¢ brana pod uwage przy dodawaniu obcigzenia zasilacza 24 V i wyjscia
tranzystora, tzn. suma poboru obu nie moze przekraczac¢ 150 mA.

8.2.1 Kodeksy i normy

Tabela 8.2: Kodeksy i standardy

Bezpieczeristwo L]
standardy

UL 508C - power conversion equipment.

Note: suitable for Installation in a compartment handling conditioned air.

UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances
for electrical equipment.

IEC/EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy.

EN 50178 - electronic equipment for use in power installations.

IEC/EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part
1: general requirements.

Uwaga: Aby maszyna byta zgodna z tg norma, producent maszyny jest
odpowiedzialny za zainstalowanie urzgdzenia zatrzymania awaryjnego i sprzetu
do odfaczania zasilania wejéciowego.

IEC/EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters.

IEC/EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2:
general requirements - rating specifications for low voltage adjustable frequency
AC power drive systems.

Elektromagnetyczny | =
kompatybilno$¢

IEC/EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3:
EMC product standard including specific test methods.

(EMC) = CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment
standardy - electromagnetic disturbance characteristics - limits and methods of
measurement.
= |EC/EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test.
= |[EC/EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic
field immunity test.
= |EC/EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test.
= |[EC/EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 5: surge immunity test.
= |IEC/EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and
measurement techniques - section 6: immunity to conducted disturbances,
induced by radio-frequency fields.
Standardy = |[EC/EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code).
konstrukgji = UL 50 - enclosures for electrical equipment.
mechanicznych = |[EC/EN 60721-3-3 - classification of environmental conditions - part 3:
classification of groups of environmental parameters and their severities - section
3: stationary use at weather protected locations.
8.3 CERTYFIKATY
Certyfikaty © Wskazowki
ULicuUL E184430
CE
IRAM
C-Tick
EAC

(*) Aby uzyskac aktualne informacje na temat certyfikatow, prosimy o kontakt z WEG.
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Zatacznik A

ZALACZNIK A - ILUSTRACJA

Rozmiary obudowy A, Bi C Rozmiaryramy D i E

- wsporniki montazowe (do montazu przez sciang)
- wentylator ze wspornikiem montazowym

- modut wtykowy

- HMI

- pokrywa przednia

- wsporniki montazowe (do montazu na szynie DIN)
- modut funkgji bezpieczenstwa

~NO oA N =

Rysunek A.1: Gfdwne elementy CFW500
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Zatgcznik A

Rozmiary obudowy A,BiC

Rozmiary ramyDi E
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Rozmiar ramy F Rozmiar ramy G

1 - tabliczka znamionowa umieszczona z boku falownika

2 - tabliczka znamionowa pod modutem wtykowym

3 - przefgczniki DIP do wyboru typu sygnatu wejsc i wyjs¢ analogowych oraz rezystoréw terminujacych RS485
4 - $ruba uziemiajaca / klucz kondensatordw filtru RFI

5 - tabliczka znamionowa funkgji zaciskow sterujacych

6 - ztacze dla akcesorium CFW500-MMF

Rysunek A.2: Lokalizacja tabliczek znamionowych i przetgcznikéw DIP-switch
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Zatgcznik A

Rozmiar ramy A Rozmiar ramy B

Rozmiar ramy C

TR A WTRRTRIATIVN
cooooooo] [
TRy

TS

30000 0O®

3

Rozmiar ramy D (linia 200 V) Rozmiar ramy D (linia 400 V)

g

= : !IIIIIIIIEIII
I ﬂ A1
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Rozmiar ramy E

=

Lt

]
e
I o

[T |- -

lOOOOOOOOOO
- ~o

o N@ @/ Lo

Rozmiar ramy F Rozmiar ramy G

1 - zaciski sterujace
2 - zaciski zasilania
3 - punkty uziemienia

Rysunek A.3: Punkty uziemienia i lokalizacja zaciskow (falownik bez przedniej pokrywy)
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Zatacznik A

Rozmiar ramy F Rozmiar ramy G

Rysunek A.4: Lokalizacja punktow odigczenia uziemienia kondensatordw filtra - sruby korytka
odfgczajgcego - rozmiary ramy Fi G
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Zatacznik B

ZALACZNIK B - SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Tabela B.1: Lista modeli serii CFW500, giéwne specyfikacje elektryczne - rozmiary ramy od A do E

CFW500A01P6S2 16 |025/0,18| 1,5(16) | 2,5 (14)
CFW500A02P6S2 ; A 2,6 0,6/0,37 | 1,5(16) | 2,5(14) Brak mozliwosci hamowania
CFW500A04P3S2 43 10,75 | 1,5(16) | 2,5(14) dynamicznego
CFW500A07P0S2 7,0 2/15 | 40(12) | 4,0(12)

CFWS500B07P3S2 ) 5 73 21,5 | 25(014) |40(12| 10 | 39 7 2,5(14)
CFW500B10P0S2 10 3/22 | 40012 | 40(12) | 15 | 27 | 11 2,5 (14)
CFWS500A01P6B2 16 |025/0,18| 1,5(16) | 2,5 (14)
CFW500A02P6B2 Al 26 |o05087 | 15016 | 2504 | B mgyi:‘g’r‘;iécczi::g;o""a”ia
CFWS00A04P3B2 | 43 10,75 | 15(16) | 2,5(14)
CFW500B07P3B2 220 ... 73 2/1,5 (12;51/23’)%1, 40012 | 10 | 89 7 2,5 (14)
20 |8 4,0/25
CFW500B10P0B2 10 322 | opgm| 4002 | 15 | 27 |1 2,5 (14)
CFW500A07P0T2 A 7,0 2/1,5 | 1,5(16) | 25(14) Brak mozliwosgci hamowania
CFW500A09P6T2 96 3/22 | 25014) | 2,5(14) dynamicznego
CFW500B16P0T2 B 16 5/37 | 40012 |40(12)| 20 | 20 | 14 | 40(12
CFW500C24P0T2 c 24 7,5/55 | 60(10) | 40(12) | 26 | 15 | 13 6(10)
CFW500D28P0T2 28 10/75 | 10008 | 100@) | 38 | 10 | 18 10(8)
CFW500D33P0T2 D 33 12,5/92 | 10,0(8) | 100(8) | 45 | 86 | 22 10(®)
CFW500D47P0T2 47 1511 | 10,0(8) | 100(8) | 45 | 86 | 22 10(®)

CFW500E56P0T2 @ E 56 20/15 | 16(6) | 16(6) | 95 | 47 | 48 16 (6)
CFWS500A01P0T4 10 |025/0,18| 1,5(16) | 2,5 (14)

CFW500A01P6T4 16 | 05/037 | 1,5(16) | 2,5(14) o .
CFW500A02P6T4 Al 26 1511 | 15016) | 2504 | B mg;::‘;“gisccz'::;)owa”'a
CFW500A04P3T4 43 2/1,5 | 1,5(16) | 2,5(14)

CFW500A06P1T4 6,1 3/22 | 1,5(16) | 2,5(14)

CFW500B02P6T4 2,6 1541 | 1,5(16) | 25(14) | 6 | 127 | 45 | 15(6)
CFW500B04P3T4 3 43 2/15 | 15(16) | 25(14)| 6 |127 | 45 | 15(16)
CFW500B06P5T4 Sigd“ B 6,5 3/22 | 15(16) | 25(14)| 8 |100| 57 | 25(14)
CFW500B10P0T4 10 537 | 25(14) |25(14) | 16 | 47 | 115 | 25(14)
CFW500C14P0T4 o 14 76/55 | 40012 | 40(12) | 24 | 33 | 14 6(10)
CFW500C16P0T4 16 10/75 | 40(12) | 40012 | 24 | 33 | 14 6(10)
CFW500D24P0T4 5 24 1511 | 6,0(10) | 6,0(10) | 34 | 22 | 21 10(®)
CFW500D31P0T4 31 20/15 | 100() | 100(8) | 48 | 18 | 27 10 (8)

CFWS500E39P0T4 @ . 39 25/185 | 10(8) | 10(® | 78 | 86 | 39 10(8)

CFWS500E49P0T4 @ 49 3022 | 10(® | 10(8 | 78 | 86 | 39 10(8)
CFW500C01P7T5 1,7 1075 | 15(16) | 25(14) | 1,2 | 825 | 06 | 15(16)
CFW500C03P0TS 30 2/1,5 | 15(16) | 25(14) | 26 [392 | 13 | 15(16
CFW500C04P3T5 500 | | 48 3/22 | 15(16) | 25(14) | 4 |249 | 2 1,5 (16)
CFW500C07P0T5 600 7,0 5/37 | 25(14) | 25(14)| 6 165 3 1,5 (16)
CFW500C10POTS 10 7,555 | 25(14) [ 25(14)| 9 | 110 | 45 | 15(16)
CFW500C12P0T5 12 1075 | 25(14) | 25(14) | 122 | 82 | 61 | 1,5(16)

(1) Pierwsza liczba odnosi sie do zasilania jednofazowego, a druga do zasilania tréjfazowego.
(2) Wartosci wazne dla falownikéw generacji E 1
(3) Nalezy stosowac wytgcznie przewody miedziane przystosowane do pracy w temperaturach powyzej 75 °C.
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Zatacznik B

Lista modeli serii CFW500, gtédwne specyfikacje elektryczne - rozmiary ramy od E do G (G2)

Tabela B.2.
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Tabela B.3: Specyfikacje bezpiecznikdw i wytgcznikdw automatycznych

CFWS00A01PES2 | 373 20 FNHOO-20k-A | 30 | 55 MPW18-3-D063% | 30
CFWS00A02P6S2 | 373 20 FNHOO-20k-A | 30 | 90 MPW40-3-U010 @ | 30
CFWS00A04P3S2 | 373 25 FNHOO-25K-A | 30 | 135 | MPwisia-Uotew | 30
crwsoosorrosz | soo | ot | 40 FNHOO-40K-A | 30 | 25 MPW40i3-U025® | 30
CFW500BO7P3S2 | 450 40 FNHOO-40K-A | 30 | 25 MPW40i3-U025® | 30
CFW500B10POS2 | 450 63 FNH1-63K-A o | @ MPW40i3-U032 | 30
CAW500001PEB2 | 680 20 ANHOO-20kA | 30 | 2oL [ EMISERON0N, | w0
CFRW500A02P6B2 | 680 20 FNHOO20kA | 30 | 2O | S e | 90
crwsooroapasz | eso | 2a0v | 1 | ol | EROESEAL a0 | 3 | ewiersoossae | 90
oo | e B | mmeon | » | 5 | amessm, |
— o [ s | @ | | e |«
CFWS00A07POT2 | 680 20 FNHOO-20k-A | 30 | 10 MPW40-3-U010® | 30
CFWS00A00P6T2 | 1260 25 FNHOO-25K-A | 30 | 16 MPW18-3-U016% | 30
CFW500B16POT2 | 1000 40 FNHOO-40K-A | 30 | 25 MPW40i3-U025® | 30
CFWS00C24POT2 | 1000 63 FNHOO-63<-A | 30 | 40 MPW40-3-U040® | 30
CFWS00D28POT2 | 2750 63 FNHOO-63K-A | 30 | 40 MPW40-3-U040w | 30
CFWS00D33POT2 | 2750 80 FNHOO-80K-A | 30 | 50 MPW80-3-U050% | 30
CFWS00D47POT2 | 2750 100 | FNHOO-took-A | S0 | es MPWS0I-3-U065® | 30
CFWS00ES6POT2 | 6600 | 240v | 3 125 | FNHOO-125K-A | 65 | 80 MPWS0-3-U080® | 65
CFWS00F77POT2 | 3050 100 | FNHOO-t0ok-A | 65 | 100 | DweieoN-100-8DX | 65
CFWS00F88POT2 | 3050 125 | FNHOO-125K-A | 65 | 100 | DwBieON-100-3DX | 65
6071 ENH1-160K-A
CFWS00F0108T2 | 5200 125 | i roakame | 85 | 125 | DWBIGON-2530F | 65
CFW500G0145T2 | 135200 200 | FNHOO-200K-A | 65 | 175 | DWB250N-200-3DF | 65
CFW500GO180T2 | 135200 315 | FNHI-G15K-A | 65 | 225 | DWB25ON-250-3DF | 65
CFW500G0211T2 | 135200 350 | FNHI-G50K-A | 65 | 250 | DWB25ON-250-3DF | 65
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CFWS00A01POT4 | 450 20 FNHOO-20K-A | 30 | 16 MPW18i-3-D016@ | 30
CFWS00A01P6T4 | 450 20 FNHOO-20K-A | 30 | 25 MPW18-3-0025@ | 50
CFWS00A02P6T4 | 450 20 FNHOO-20KA | 30 | 40 MPW1i8i-3-U004 @ | 50
CFWS00A04PT4 | 450 20 FNHOO-20KA | 30 | 63 MPW18i-3-D0639 | 80
CFWS00A06P1T4 | 450 20 FNHOO-20K-A | 30 | 10 MPW40-3-U010 @ | 80
CFW500B02P6T4 | 450 20 FNHOO-20k-A | 30 | 40 MPWigi3-U004 @ | 30
CFWS00BO4P3T4 | 450 20 FNHOO-20K-A | 30 | 63 MPW18-3-00639 | 50
CFWS00B0GPST4 | 450 20 FNHOO-20K-A | 30 | 10 MPW40-3-U010 @ | 50
CFWS00B10POT4 | 1000 25 FNHOO-25K-A | 30 | 16 MPW40i3-U016® | 30
CFWS00C14POT4 | 1000 35 FNHOO-35K-A | 30 | 20 MPW40I-3-U020® | 30
CPWS00C16POT4 | 1000 | ooy | o 35 FNHOO-35K-A | 30 | 25 MPW40i3-U025 @ | 50
CFWS00D24P0T4 | 1800 60 FNHOO-63K-A | 30 | 40 MPW8013-U040® | 50
CFWS00D31POT4 | 1800 60 FNHOO-63K-A | 30 | 60 MPW8013-U050® | 80
CFWS00ESOPOT4 | 2100 80 FNHOO-80K-A | 65 | 50 MPW80i3-U0509 | 65
CFWS00E49POT4 | 13000 100 | FNHOO-100K-A | 65 | 65 MPW80i3-U0B5 @ | 65
CFWS00F77POT4 | 3050 100 | FNHOO-100K-A | 65 | 100 | DWB16ON-100-3DX | 65
CFWS00F88POT4 | 3050 125 | FNHOO-125K-A | 65 | 100 | DWB16ON-100-3DX | 65
CFWS00FO105T4 | 5200 O | o e | 65 | 125 | Dwsteon-1zsaDF | 65
CFWS00G0142T4 | 185200 200 | FNHOO-200K-A | 65 | 175 | DWB250N-2003DF | 65
CFWS500G0180T4 | 135200 315 | FNHI-315K-A | 65 | 225 | DWB250N-250-9DF | 65
CFW500G0211T4 | 135200 350 | FNHI-G50K-A | 65 | 250 | DWB25ON-250-3DF | 65
CFWS00C01P7TS | 495 20 FNHOO-20KA | 80 | 25 - 30
CFW500C03P0TS | 495 20 FNHOO-20K-A | 0 4 - 30
CFWS00C04P3TS | 495 20 FNHOO-20kA | 30 | 63 - 30
crwsoocorpors | ase | oV | ° 20 FNHOO-20k-A | 30 | 10 - 30
CFWS00C10POTS | 495 25 FNHOO-25K-A | 30 | 16 - 30
CFWS00C12P0TS | 495 25 FNHOO-25K-A | 30 | 16 - 30

(1) Pierwsza liczba odnosi sie do zasilania jednofazowego, a druga do zasilania tréjfazowego.

(2) Pierwsza liczba odnosi sig do aplikacji ND, a druga do aplikacji HD.

(3) W przypadku stosowania zalecanego bezpiecznika Weg nalezy uzy¢ dwdéch bezpiecznikdw szeregowo na faze w aplikacji ND.
(4) MPW18/40/80 moze by¢ rowniez uzywany.

CFW500 | B-4



Zatacznik B

=

Tabela B.4: Specyfikacje bezpiecznikdw zgodne z normg UL

CFW500A01P6S2
CFW500A02P6S2
Dowolny typ J maks. 50 A %295 x12182x 14153 Dowolny typ J <= 50 A
CFWS00A04P3S2 | [89x112x4.5]
CPWs00A07POS2 | Vac |
CPW500B07P352
Dowaolny typ J <= 60 A 2[305);219198)( x1 2]0 Dowolny typ J <= 60 A
CFW500810P0S2 511,
CFW500A01P6B2
CRW500A02P6B2 Dowolny typ J <= 50 A [2825 X 53] Dowolny typ J <= 50 A
crws00n04PaB2 | 240 | 13
Vac
CFW500807P382 100
240X 299 x 150
Dowolny typ J <= 60 A 5 ©5x118x6] Dowolny typ J <= 60 A 203 x 508 x 457
CFW500B10P0B2 [Bx20x 18]
CRWS00A07POT2
Dowolny typ J <= 50 A [2823:12?‘;; 11153] Dowolny typ J <= 50 A
CFW500A09P6T2 9% 11,24,
CFW500B16POT2 2[3051 ool g]o
CFW50024P0T2 2[gasxx S ng]a
Dowolny typ J <= 60 A . . Dowolny typ J <= 60 A
CFW500D28P0T2
250 x 460 x 270
CFW500D33POT2 Boxi2x 107
CFW500D47POT2 | 240 3
Vac
CFWS00ES6POT2 Dowolny typ J <= 125 A ﬁ?ssxx 522057")(3?% Dowolny typ J <= 125A | 65
CFWS00F77POT2 - - -
Ferraz Shawmut / Mersen 381 x 825 x 450
CPWS00F88POT2 A100P125 [15x32,5x17,8] - N N
CFWS500F0105T2 - - -
10
CFW500G0145T2 - - -
Ferraz Shawmut/Mersen 420 x 1000 x 630
GFW500G0180T2 AJT300 [16,5 x 39,3 x 24.8] - - -
CFW500G0211T2 . } R
CFW500A01POT4
CFW500A01P6T4
480 _ 205 284 x 113 _ 203 x 508 x 457
CRws00A0286T4 | V20 |8 DowolnytypJ <=504 | 5 | 20X N0 | Dowonytyp<=50A | 00 | ZXOEN
CRWS00A04P3T4
CRWS00A06P1T4
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CFW500A06P1T4
CFW500B02P6T4
CFW500B04P3T4 2[3()5xx21919§<x1 210
CFW500B06P5T4 Dowolny typ J <= 60 A Dowolny typ J <= 60 A
CFW500B10P0T4 100
203 x 508 x 457
CFW500C14POT4 248 x 315 x 203 B 0] a
CFW500C16P0T4 [9.8x125x8]
CFW500D24P0T4
Dowaolny typ J <= 100 A 92 5;0 x14éSZO x 12 g 0 Dowaolny typ J <= 100 A
CFW500D31P0T4 [9.9x182x10,7]
CFW500E39P0T4
Dowolny typ J <= 125 A [??832522[;5 7X f?g] Dowolny typ J <= 125 A | 65®
CFWS500E49P0T4 ; {
CFW500F77P0T4 - - -
Ferraz Shawmut / Mersen 381 x 825 x 450
CRWS00FB8POTA A100P125 [15x32,5x17.8] . . -
CFWS500F0105T4 R . R
10
CFW500G0142T4 . . R
Ferraz Shawmut/Mersen 420 x 1000 x 630
CFW500G0180T4 AJT300 16,5 x 39,3 x 24.8] - - -
CFW500G0211T4 - - -
CFW500C01P7T5
CFW500C03P0TS
CFW500C04P3T5
300 Dowolny typ J <= 25 A 5 nggx 31125 5)( 223 Dowolny typ J <=25 A 50 202 x ggg ): 357
CFW500C07P0TS | Vac® [9.8x125x8] [8Bx20x 18]
CFW500C10POTS
CFW500C12P0TS
CFW500F77P0T2 - - -
Ferraz Shawmut/Mersen 381 x 825 x 450
CFWS00F88P0T2 A100P200 [15x325x17,8] - ; -
CFWS500F0105T2 | g4 - - -
CFW500G0145T2 | Ve - - -
Ferraz Shawmut/Mersen 420 x 1000 x 630
CFWS00GO180T2 A100P300-4 1165393 x 24,8] - - -
CFW500G0211T2 - - -
10
CFW500F77P0T4 - - -
Ferraz Shawmut/Mersen 381 x 825 x 450
CRWS00FB8POTA A100P200 [15x32,5x17.8] . . -
CFWS00F0105T4 | ggg - - -
CFWs00Go142T4 | Ve - - -
Ferraz Shawmut/Mersen 420 x 1000 x 630
CFW50060180T4 A100P300-4 [16,5x 39,3 x 24.8] - - -
CFW500G0211T4 - - -

(1) Prawidiowa warto$¢ tylko dla aplikacji HD.
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Tabela B.5: Wytgcznik automatyczny Specyfikacja zgodnie z norma UL

CFW500A01P6S2
CFW500A02P6S2 18 205 %284 x 113
CFW500A04P352 [B.Ox112x 48]
200V | 1

CFW500A07P0S2
CFW500B07P352 ”s 240 x 299 x 150
CRWS00B10P0S2 [85x118x6]
CFW500A01P6B2

205 x 284 x 113
CFWS00A02PEB2 16| MPW40+CLT @ +LST+TSB [89x 11,2 x4,5]
CFW500A04P3B2 | 240V | 1/3 (Type B)
CFW500B07P382 »s 240 x 299 x 150 208 x 508 x 457
CFW500B10POB2 5 [95x11.8 x6] [8x20x 18]
CFWS00A07POT2 . 205x 284 x 113
CFWS00A09P6T2 [B.9x11.2x 4.5

240x299x150 | 65
CFW500B16P0T2 25 95 11,8x6]

248 x 315 x 203
CFW500C24P0T2 32 9,8x12,5x8]
CFW500D28POT2

250 x 460 x 270
CFW500D33P0T2 . [09x182x107]

125 Dowolny CB z listg UL

CRWS00DA7POT2 | a0y | g

288 x 525 x 330
CFW500E56P0T2 [11,3x20,7 x 18]
CFWS00F77POT2

' 381 x 825 x 450 450 x 1500 x 800
FWS500F88P0T2 @
CFW500F88P0 225 Dowolny CB z lista UL [15x32,5x 17,8] [17,7 x 59 x 31,5]
CFW500F0105T2
10
CFW500G0145T2
' 420 x 1000 x 630 420 x 1000 x 630
@

CFW500G0180T2 400 Dowolny CB z lista UL [16,5x 39,3 x 24.8] [16,5 x 39,3 x 24,8]
CFW500G0211T2
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CFW500A01POT4
CFW500A01P6T4
225 x 284 x 113
CFW500A02P6T4 16 Box112x45]
CFWS500A04P3T4
CFW500A06P1T4
MPW40+CLT ©
CFW500B02P6T4 ALST+TSB (yp B
CFW500B04P3T4 »5 240 x 299 x 150
[9,5x11,8x6] 203 x 508 x 457
CFW500BO6P5T4 5 [8x20x 18]
CFW500B10POT4
CFW500C14P0T4 o 248 x 315 x 203
CFW500C16POT4 | 480V [98x125x8] 65
CFW500D24P0T4 250 x 460 x 270
CFW500D31P0T4 [9,9x18,2x10,7]
125 Dowolny CB z listg UL @
CFW500E39P0T4 288 x 525 x 330
CFW500E49P0T4 [11,3%20,7 x 13]
CFW500F77P0T4
) 381 x 825 x 450 450 x 1500 x 800
@
CFW500F88P0T4 225 Dowolny CB z lista UL [15x 32,5 x 17,8] [17,7 x 59 x 31,5
CFW500F0105T4
10
CFW500G0142T4
) 420 x 1000 x 630 420 x 1000 x 630
@
CFW500G0180T4 400 Dowolny CB z lista UL [16,6 x 39,3 x 24,8] [16,5 x 39,3 x 24,8]
CFW500G0211T4
CFWS500C01P7TS
CFW500C03P0TS
CFW500C04P3T5 600V 16 MPW40+CLT+LST+TSB 5 248 x 315 x 203 50 203 x 508 x 457
CFWB00007POTS (typ E) [9.8x12,5x8] [8x20x 18]
CFW500C10POTS
CFWS500C12P0TS

(1) Aby wybra¢ odpowiedni wytacznik automatyczny, nalezy sprawdzié prad wejsciowy w Tabela B.6 na stronie B-9 i Tabela B.7 na stronie B-11,
przestrzegajac maksymalnego limitu podanego w tych tabelach.

(2) Wytacznik automatyczny z lista UL489.

(3) CLT Potrzebne tylko dla stanu ,High Fault”.
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Zatacznik B

, temperatura

$¢ nosna,

we, prgdy przecigzeniowe, czgstotliwo

otaczajgcego powietrza i specyfikacje strat mocy - rozmiary ram od A do E

iSciowe i wyjscio

Prady wej

Tabela B.6.
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Zatacznik B

, temperatura

SC nosna

, czestotliwo

zeniowe
otaczajgcego powietrza i specyfikacje strat mocy - rozmiary ram od E do G (G2)

, prady przecia

iSciowe i wyjsciowe,

Prady wej

Tabela B.7:
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Tabela B.8: Poziomy emisji przewodzonych i promieniowanych oraz informacje dodatkowe
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Dla kategorii emisji przewodzonej C2, czgstotliwos¢ przetaczania wynosi 10 kHz dla modeli 1, 2, 3, 5 6.

Dla przewodzonej kategorii emisji C2, czestotliwos$¢ przetaczania wynosi 5 kHz dla modeli 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 161 17.
W przypadku emisji przewodzonej C2 w modelach 12, 13 i 14 nalezy uzy¢ ferrytu 12480705 na kablach wyjéciowych (1
obrat).

W przypadku emisji przewodzonej C2, w modelach 16 i 17 nalezy uzyc ferrytu 12473659 na kablach wyjsciowych (2 zwoje).

Dla kategorii emisji przewodzonej C3, czestotliwos¢ przetaczania wynosi 10 kHz dla modeli 1, 2, 3, 5 6.

Dla kategorii emisji przewodzonej C3 czestotliwos¢ przetaczania wynosi 5 kHz dla modeli 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16,
17,18, 19, 20, 21, 22, 23, 24 25.

W przypadku emisji przewodzonej C3, w modelu 4, nalezy uzyc ferrytu 12480705 na kablach wyjsciowych (1 obrdét).

Dla kategorii emisji przewodzonej C3, w modelu 11, nalezy uzyc ferrytu 12480705 na kablach wyjsciowych (2 zwoje) i uzy¢
ferrytu 12480705 na kablach wejsciowych (2 zwoje).

W przypadku emisji przewodzonej C3, w modelach 15 nalezy uzy¢ ferrytu 12480705 na kablach wyjsciowych (2 zwoje) i
uzy¢ ferrytu 12480705 na kablach wejsciowych (2 zwoje).

W przypadku emisji przewodzonej C3, w modelach 16 i 17 nalezy uzyé ferrytu 12473659 na kablach wyjsciowych (1 obrot).
W przypadku emisji przewodzonej C3, w modelach 18, 19, 20, 21 i 22 nalezy uzy¢ ferrytu 12983778 na kablach wyjsciowych
(1 obrét). i uzy¢ ferrytu 12983778 na kablach wejsciowych (2 obroty).

W przypadku emisji przewodzonej C3, w modelu 23 nalezy uzy¢ ferrytu 13673076 na kablach wejsciowych (2 zwoje).
Przewdd uziemiajacy réwniez powinien znajdowac sie na ferrycie (2 zwoje naprzeciwko przewodu wejsciowego). Patrz
Rysunek B.1 na stronie B-13.

W przypadku emisji przewodzonej C3, w modelach 24 i 25 nalezy uzyc ferrytu 13673076 na kablach wejéciowych (2 zwoje).

W przypadku emisji promieniowania, w modelach 1, 2, 3, 4, 7, 8, 9, 10 i 11 nalezy uzywac ekranowanego kabla o dtugosci
do 6 m (236 cali).

W przypadku emisji promieniowania, w modelach 5, 6, 12, 13, 14, 15, 18, 19, 20, 21 i 22 nalezy uzy¢ kabla ekranowanego
o diugosci do 30 m (1182 calli).

W przypadku emisji promieniowania, w modelach 16 i 17 nalezy uzy¢ ferrytu 12473659. Uzywaj kabla ekranowanego do
30 m (1182 cali).
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Rysunek B.1: Przejscie kabli przez ferryt

Tabela B.9: Specyfikacja pradu wyjsciowego w funkcji czestotliwosci przetgczania na CFW500

Model przetwornicy 2,5 kHz 5,0 kHz 10,0 kHz 15,0 kHz
CFW500A01P6B2... 1,6 A 1,6 A 16 A 16A
CFW500A01P6S2.... 1,6 A 1,6 A 1,6 A 1,6 A
CFW500A02P6B2... 26A 26A 26A 26A
CFW500A02P6S2.... 26A 26A 26A 26A
CFW500A04P3B2... 43A 4,3A 35A 28A
CFW500A04P38S2.... 43A 4,3A 35A 28A
CFW500A07P0S2... 70A 70A 58A 4,9A
CFW500A07POT2... 70A 70A 58A 49A
CFW500A09P6T2... 96 A 96 A 80A 6,7 A
CFW500B07P3S2... 73A 73A 6,1A 51A
CFW500B10P0S2.... 10A 10A 80A 6,5A
CFW500B07P3B2... 73A 73A 6,1A 51A
CFW500B10P0B2... 10A 10A 80A 6,5A
CFW500B16P0T2... 16 A 16 A 12,7A 10,1 A
CFW500D28P0T2... 28 A 28 A 22 A 18A
CFW500D33P0T2... 33A 33A 26 A 21 A
CFW500D47P0T2... 47 A 47 A 36 A 30A

CFWS500E56P0T2.... M 56 A 56 A 43 A 33A
CFW500A01P0TA4... 1,0A 1,0A 10A 10A
CFW500A01P6TA4... 1,6 A 1,6 A 1,6 A 16A
CFW500A02P6TA4... 26A 26A 26A 20A
CFW500A04P3T4... 43A 4,3A 29A 20A
CFW500A06P1T4... 6,1A 6,1A 4,3A 31A
CFW500B02P6TA4... 26A 26A 26 A 20A
CFW500B04P3T4... 4,3A 4,3A 29A 20A
CFW500B06PS5T4... 6,5A 6,5 A 45A 33A
CFW500B10P0T4... 10A 10A 6,5A 4,3A
CFW500C14P0T4.... 14 A 14 A 10A 70A
CFW500C16P0TA4... 16 A 16 A 10A 70A
CFW500D24P0T4... 24 A 24 A 15A 12A
CFW500D31P0T4... 31A 31A 16 A 13A

CFW500E39P0TA4... M 39A 39A 30A 19A
CFW500E49P0T4... 49 A 49 A 30A 20 A
CFW500CO1P7T5... 1,7A 1,7A 1,7A 1,7A
CFW500C03POT5... 30A 3,0A 30A 30A
CFW500C04P3T5... 43A 4,3A 4,3A 43A
CFW500C07POTS... 70A 70A 70A 70A
CFW500C10POTS... 10A 10A 90A 70A
CFW500C12P0T5... 12A 12A 90A 70A

(1) Wartosci obowiazujgce dla falownikéw ramki E generacji 1.
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Tabela B.10: Specyfikacja pradu wyjsciowego w funkcji czestotliwosci przetaczania na CFW500

Model przetwornicy 2.5 kHz 4.0 kHz 10.0 kHz 15.0 kHz
CFW500C24P0T2... 24 A 24 A 19A 16 A
CFW500A09P6T2.... 96 A 96A 80A 6,7 A

Tabela B.11: Specyfikacja pradu wyjsciowego w funkcji czestotliwosci przetaczania na CFW500

2.5 kHz 4.0 kHz 5.0 kHz 10.0 kHz 15.0 kHz
Model przetwornicy
ND /HD ND /HD ND /HD ND /HD ND /HD
CFW500E56P0T2 70A/56 A 7TO0A/56 A 70A/56 A 535A/43A 41A/33A
CFW500E39P0T4 45 A/39 A 45 A /39 A 45 A/39 A 30A/30A 21,6A/19A
CFW500E49P0T4 58,5 A/49 A 585 A/49A 58,5A/49 A 36A/30A 24 A/20A
CFW500F77P0T2... 77TA/64A TTA/B4A - 42,3A/36,6 A -
CFW500F88POT2... 88A/75A 88A/75A - 52,6 A/ 43,7 A -
CFW500F0105T2... 105A/88A 88A/73A - 52,6 A/ 43,7 A -
CFW500F77P0T4... 7T7TA/B61A TTA/B1A - 42,3A/36,6 A -
CFW500F88P0T4... 88A/73A 88A/73A - 52,6 A/ 43,7 A -
CFW500F0105T4... 105A/88A 88A/T3A - 52,6 A/ 43,7 A -
CFW500G0145T2... 145 A/ 115 A - 111 A/90 A - -
CFW500G0180T2... 180 A/ 145 A - 140 A/ 111 A - -
CFW500G0211T2... 211 A/180A - 164 A/ 140 A - -
CFW500G0142T4... 142 A/ 115 A - 111 A/90A - -
CFW500G0180T4... 180A /142 A - 140A/111 A - -
CFW500G0211T4... 211A/180A - 164 A/ 140 A - -
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Rozmiary ram od A do G - standardowy falownik

Wymiary podstawy
montazowej

@] -~ A

-

Przedni widok
- L -

H =

Widok z boku

! _/_L
- -C
Zalecany
Rozmiar| A B c D H L P Masa Sruby moment
obudowy mocujace obrotowy
mm mm mm mm mm mm mm kg .
() | Gn) | (n) () | (n) (n) (n) | (b) N.m. (Ibt.in)
50,0 | 1750 | 11,9 | 7.2 |189,0| 75,0 | 1500 | 08
A la9n | 6.89 |0.47)|0.28)| (7.44) | 2.95 | 5.91) |(1.76)® M4 2(17.7)
750 | 185,0 | 11,8 | 7,3 | 199,0 | 100,0 | 160,0 [1,2 (2.65)
B |95 | (7.30) | (0.46)(0.29)| (7.83) | 394 | 630 | ® M4 2(17.7)
100,0 | 195,0 | 16,7 | 58 | 210,0 | 135,0 | 165,0
C |94 | (.70 |066) 023|827 | 6.31) | 650 | 24 M5 3(26.5)
125,0 | 290,0 | 27,5 | 10,2 | 306,6 | 180,0 | 166,5
D | 492 |(11.41)|(1.08 | 0.40)|(12.07)| 7.08) | E55 [+3©48) M6 45 (39.82)
150,0 | 330,0 | 34,0 | 10,6 | 350,0 | 220,0 | 191,56 | 10
E 590 |(12.99|(1.34) | 0.41)|13.77)| ©66) | 7.53) | (22.08) M6 45(39.82)
200,0 | 525,0 | 42,5 | 15,0 | 550,0 | 300,0 | 254,0 | 26
F | 787 |20.67)|(1.67)| 059 |@1.65|11.80)| @0 | 673 M8 19(168-16)
o | 20 [ 650 [ 67 | 16 | 675 | 3353 | 314 | 52 v 20
(7.87) |(25.59)| (2.24) | (0.59) | (26.57)| (13.2) | (12.36) | (114.64) (177)

Tolerancja wymiaréw: = 1,0 mm (+ 0,039 in)

(1) Ta warto$¢ odnosi sie do najwigkszej wagi rozmiaru ramy.

Rysunek B.2: Wymiary przetwornica do instalacji mechanicznej
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Zatacznik B
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(a) Montaz na powierzchni (b) Montaz na szynie DIN
(tylko rozmiary ramy A, B, C)
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(d) Minimalna ilo$¢ wolnych przestrzeni wentylacyjnych
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Zatacznik B
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Rozmiar ramy A

3000 0CO00OD

Rozmiar ramy B

Rozmiar ramy D (modele 380/480 V)

}‘ (oo oNoNONONONONE) ‘}
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Zatacznik B

5

Rozmiar ramy G

R 200... 240 V. 0.5 4,43 05 4,43
380... 480V 05 4,43 05 4,43
5 200... 240V 0,5 4,43 05 443
380... 480 V 0.5 4,43 05 4,43
200..240 V 05 4,43 17 15
c 380...480 V 0.5 4,43 18 15,93
500...600V 0.5 4,43 1.0 8,85
5 200..240V 05 4,43 2.4 21,04
380...480 V 0.5 4,43 1,76 15,58
c 200..240 V 0.5 4,43 3,05 27
380...480 V 05 4,43 3,05 27
. 220..240V 0.5 4,43 55 48,68
380..480 V 05 4,43 55 48,68
M5: 3,5 M5: 31,0 Ms: 15 M8: 132,75
G 220..240V M8: 10 M8: 88,5 M10:30 | M10: 265,5
M5: 3,5 M5: 31,0 Mg: 15 M8: 132,75
380..480V M8: 10 M8: 88,5 M10:30 | M10:265,5

Rysunek B.4: Zaciski zasilania, punkty uziemienia i zalecany moment dokrecania
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Rysunek B.5: Wymiary przetwornicy w mm [in] — rozmiar ramy A
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Rysunek B.6: Wymiary przetwornicy w mm [in] — rozmiar obudowy B
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Rysunek B.7: Wymiary przetwornicy w mm [in] — rozmiar obudowy C
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Rysunek B.8: Wymiary falownika w mm [in] - rozmiar ramy D
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Rysunek B.10: Wymiary falownika w mm [in] - rozmiar ramy F
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