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SOBRE O MANUAL

Este documento prove informacfes sobre a configuracdo e programacéo para comunicacdo do CLP Indracontrol
L20/L40 da Rexroth e o Inversor de Freqiéncia CFW11 com mddulo PROFIBUS DP - 5.

Todas as operagdes apresentadas assumem que o usudrio tenha conhecimento de programacéo do CLP com
software IndraWorks Engineering .

Os equipamentos estéo sujeitos a falhas e medidas de seguranca que devem ser adotadas pelo usuario para esta
condicao.

ABREVIACOES E DEFINICOES

CLP Controlador Logico Programavel

RAM Random Access Memory

USB Universal Serial Bus

IHM Interface Homem-Maquina

oP Operation Mode

GSD Gerat Sammlung Datei — Arquivo de base de dados do dispositivo.
DP Decentralized Periphery

REPRESENTAGAO NUMERICA

Numeros decimais sdo representados através de digitos sem sufixo. Nimeros hexadecimais sédo representados
com a letra 'h’ depois do namero.

DOCUMENTOS E MANUAIS UTILIZADOS

Para melhor compreensdo das informacdes apresentadas neste manual, os seguintes manuais podem ser
consultados:

MANUAL DO INVERSOR DE FREQUENCIA
Série: CFW-11

Idioma: Portugués

N° do Documento: 0899.5664 / 03

MANUAL DA COMUNICACAO ANYBUS CC
Série: CFW-11

Idioma: Portugués

N° do Documento: 0899.5749 / 02

INDRAWORKS
Software: IndraWorks Engineering 04V15.0074
Idioma: Inglés

ARQUIVO GSD
HMSB1811.gsd
Fabricante: WEG

HARDWARE

Inversor de freqiéncia CFW11
Verséo: 2.05
Fabricante: WEG

Maédulo de interface PROFIBUS DP
Modelo: PROFIBUS DP-5
Fabricante: WEG

Rexroth Indracontrol L40

Modelo: CML40.2-NP-330-NA-NNNN-NW
Firmware:FWA-CML402-1L*-04V17-DO-0024
Fabricante: Bosch Rexroth

CFW 11 (PROFIBUS DP-5) x Rexroth L20/L40




INSTRUCOES DE SEGURANCA

e

Esse manual foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificagcdo técnica adequadas
para operar esse tipo de equipamento.

AVISOS DE SEGURANCA NO MANUAL

Neste manual séo utilizados os seguintes avisos de seguranca:

-

PERIGO! )

A ndo consideracdo dos procedimentos recomendados neste aviso pode levar a morte,

ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

- J

4 ATENCAO! )
A ndo consideracdo dos procedimentos recomendados neste aviso pode levar a danos materiais.

- J

(., NOTA! R

q‘:; < O texto objetiva fornecer informacdes importantes para correto entendimento e bom

funcionamento do produto.

- J

RECOMENDAGCOES PRELIMINARES

/ PERIGO! \

Somente pessoas com qualificagdo adequada deverdo operar o INVERSOR. Essas pessoas
devem primeiramente ler o manual do usuério. Realizar comandos que sdo desconhecidos ou

nao seguir as instrucdes de seguranca pode resultar em risco de vida e/ou danos a maquina.

)

N

ATENCAO!

Para realizar os comandos na IHM do inversor, vocé ndo devera utilizar
ferramentas ou instrumentos pontiagudos. Isso pode ocasionar danos a tela da IHM.
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1. CONFIGURACAO DO HARDWARE

Toda a configuracéo do hardware utilizado para a comunicacgédo esta descrito de forma detalhada a seguir.

1.1 CONFIGURACOES DO CLP

1.1.1 Arquitetura do hardware.

A configuracao de hardware minima para a realizacdo da comunicacdo em rede Profibus DP é descrita na figura
abaixo. Consiste em uma CPU com porta de comunicacdo Profibus DP Master e uma porta de comunicacao

Ethernet para download/monitoracdo do software. Também pode ser utilizada a porta de comunicacdo RS 232
para comunicacdo com a CPU.

SLOT PARA ALIMENTACAOQ
ETHERNET TCP'\IP

CF CARDIFW + USEE PROFIBUS DP-
DATA) MASTER'\S5LAVE

Figura 1.1.1 — Arquitetura do hardware do CLP
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1.2 CONFIGURACAO DO INVERSOR
1.2.1 Arquitetura do hardware.

A configuracdo de hardware minima para a realizacdo da comunicacdo em rede Profibus DP é descrita na figura
abaixo. Consiste em um Inversor de Freqiiéncia e um Modulo de interface Profibus DP.
O modulo de interface Profibus deve ser encaixado no slot 4.

Inversor de Frequéncia 1 =

| “""“ 4 i Maédulo de Interface PROFIBUS DP-5
I - j
Mgy Lﬂ“""m A 45 )

Figura 1.2.1 — Arquitetura do hardware do Inversor

A NoTA!
y- Com o inversor desligado instale 0 mddulo no conector XC44.
-Certifique-se de que ele esta corretamente encaixado e fixado pelos parafusos.
-Energize o inversor.

1.2.2 Energizacéao.

A figura a seguir mostra como devem ser realizadas as conexdes elétricas para a correta energizagéo do Inversor
de Frequéncia.

RST
11

Figura 1.2.2 — Energizagéo do hardware do Inversor
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1.3 CONFIGURACAO DA REDE PROFIBUS
1.3.1 Arquitetura da Rede Profibus DP

A figura a seguir mostra um exemplo de como deve ser a configuracéo da arquitetura da rede Profibus DP.

Mestre Escravo

Rede Profibus DP !

Figura 1.3.1 — Arquitetura da Rede Profibus DP

1.3.2 Conex0es e Terminacdes

Os conectores de rede Profibus possuem conexéo de entrada e saida, conexao para a malha dos cabos e resistor
de terminacao de rede. Sempre um ponto de saida de um conector deve ser interligado no ponto de entrada de
outro conector, exceto nas extremidades da rede onde séo utilizados os pontos de entrada com o resistor de
terminacédo de rede ativo.

A NoTAl
¥ '*“’r Para o correto funcionamento da rede Profibus DP é necessario que suas extremidades
possuam o resistor de terminacgéo de rede ativo e energizado pelo dispositivo conectado!

1.3.3 Enderecamento

Em uma rede Profibus DP cada dispositivo possui um endereco Unico que variam de 0 a 127.
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2. PARAMETRIZACOES DO INVERSOR

A seguir serdo apresentados os parametros que necessitam ser verificados e configurados para efetuar a
comunicacdo em rede PROFIBUS DP.

Essa parametrizagdo serve como exemplo basico e pode ser carregada diretamente no inversor, através do
software de programacao de drives SuperDrive que pode ser baixado diretamente do site da WEG.

Obs.: Esta parametrizagdo encontra-se disponivel na pasta “Parameters" deste diretdrio.

2.1 SELECAO DAS REFERENCIAS DE COMANDO DO INVERSOR

As referéncias de controle do Inversor (Local e Remota) devem estar programadas corretamente.

Nesse exemplo as referéncias locais serdo programadas de forma que o controle do inversor seja efetuado via
sua propria IHM e as referencias remotas serao programadas para que o inversor seja controlado pelo CLP via
rede Profibus DP.

2.1.1 Selecdo do Modo de Controle de Operacédo — Local/Remoto

P0220 — Selecdo da Fonte LOCAL/REMOTO

Faixa de 0ail4 Valor: 8

Valores:

Propriedades: CFG

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | ou |01 GRUPOS PARAMETROS

31 Comando Local | « |31 Comando Remoto |

Descricéo:
Define a fonte de origem do comando que ira selecionar entre o controle LOCAL e o controle REMOTO.
Define também qual o modo de controle o inversor ira assumir ao ser energizado.

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 8 “Anybus-CC Remoto”.

/S NOTA!

A

p~ Consulte o manual de programacéo do Inversor para mais informac6es sobre o parametro!

2.1.2 Selecéo da Referéncia de Velocidade — Modo Local

P0221 — Selecdo da Referencia de Velocidade — Modo LOCAL

Faixa de 0ai13 Valor: 0

Valores:

Propriedades: CFG

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | ou |01 GRUPOS PARAMETROS

31 Comando Local | « |31 Comando Remoto |

Descricéo:
Define a fonte de origem da referencia de velocidade do inversor no modo de controle LOCAL.

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 0 “HMI”.

A NOTA!

ol e

#~ Consulte o manual de programacao do Inversor para mais informacées sobre o parametro!
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2.1.3 Selecéo do Controle do Sentido de Giro — Modo Remoto

P0223 — Selec¢do do Sentido de Giro — Modo REMOTO

Faixade 0al6 Valor: 2
Valores:

Propriedades: CFG

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

31 Comando Remoto |

Descricéo:

Define a fonte de origem para o comando de Sentido de Giro do inversor no modo de controle LOCAL.
Define também o sentido de giro que o inversor ira assumir ao ser energizado

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 2 “Tecla Sentido Giro (H)".

) NOTA!
= Zi-_r—J Consulte o manual de programacéo do Inversor para mais informaces sobre o parametro!

2.1.4 Selecéo da Referéncia de Velocidade — Modo Local

P0222 — Selecdo da Referencia de Velocidade — Modo Remoto

Faixade 0al3 Valor: 10
Valores:

Propriedades: CFG, V/f, VVW e Vetorial

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

32 Comando Remoto |

Descricéo:
Define a fonte de origem da referencia de velocidade do inversor no modo de controle REMOTO.

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 10 “Anybus-CC”.

A noTal
A‘__;'"/ Consulte o manual de programacéo do Inversor para mais informacdes sobre o paradmetro!

2.1.5 Selecéo do Sentido de Giro — Modo Remoto

P0226 — Selecdo do Sentido de Giro — Modo Local

Faixade 0al6 Valor: 7
Valores:

Propriedades: CFG, V/f, VVW e Vetorial

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

32 Comando Remoto |

Descricéo:
Define a fonte de origem para o comando de Sentido de Giro do inversor no modo de controle REMOTO.
Define também o sentido de giro que o inversor ira assumir ao ser energizado

Nesse exemplo o inversor serd programado para o valor 7 “Anybus-CC (H)".

/) NoTA!
- "*'"J, Consulte o manual de programacéo do Inversor para mais informacdes sobre o parédmetro!
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2.2 CONFIGURAGAO DO MODULO PROFIBUS DP -5

2.2.1 Identificagdo da Anybus

P0723 — Identificagcdo da Anybus

Faixa de 0a25 Valor: 16
Valores:

Propriedades: RO, Anybus

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

49 Comunicacéo |

114 Anybus |

Descricéo:
Identifica 0 médulo PROFIBUS DP - 5 conectado no CFW11.

Se 0 modulo de interface Profibus DP foi reconhecido pelo inversor esse parametro devera estar indicando o
valor 16 “Profibus DP”.

/) NOTA!

i-L_J Consulte o manual da comunicag&o Anybus-CC para mais informacdes sobre o parametro!

2.2.2 Enderegcamento na rede

P0725 — Endere¢co Anybus

Faixa de 0 a 255 Valor: 2
Valores:

Propriedades: CFG, Anybus

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

49 Comunicacéo |

114 Anybus |

Descricéo:
- Ajuste o endereco do inversor na rede através do parametro P0725.
- Valores vélidos: 1 a 126.

; NOTA!
- /i_—r_J N&o é necessario ajustar a taxa de comunicacdo do médulo. Profibus utiliza autobaud e portanto esta
"h...ﬂ configuragéo é feita no mestre da rede.
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2.2.3 Quantidade de 1/0 na Comunicacao

P0727 — Palavras 1/0 Anybus

Faixa de 2a9 Valor: 2
Valores:

Propriedades: CFG, Anybus

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

49 Comunicacéo |

114 Anybus |

Descricéo:
No parametro P0727 configure a quantidade de palavras que deseja comunicar com o mestre da rede.
Exatamente este mesmo valor devera ser ajustado no mestre Profibus.

Importante:

Para que este ajuste esteja completo, € necessario programar um valor diferente de 0 para os parametros P0728
a P0739 (ver manual Anybus CC, secdo P0727 — Palavras 1/0 Anybus)

/) NOTA!
M"’u Desligue e ligue novamente o CFW-11 para que as mudancas tenham efeito.
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3. PARAMETRIZACOES NO INDRAWORKS ENGINEERING
3.1 IMPORTANDO ARQUIVO GSD

Registre o arquivo de configuracdo (arquivo GSD) no software IndraWorks Engineering.

. . « Bot&o direito em Profibus/M
IndraWorks E .
narawarks tngineering * Import GSD files
File £t Wiew Project  Profibus/M  Diagnostics  Tools  Windc

¥ Project Explorer

= @ Laomuricacan FRUFIELS_CHWTT_Anybus
=T Indalogic_L40 DP

[+ 35| Logic

[+ i Onboard /0

----- st Inline 140

itiod Profibuz/hd

Cpen
Field bus diagnostics
I/0 node in kree
Import from #ML file ..,
Add slave 3

Bus parameters

| Import G50 files. ..

B Paste Chrl-+y

Figura 3.1 — Importando arquivo GSD

3.2 ADICIONANDO O MODULO PROFIBUS DP - 5 NO PROJETO

File £ Miew Project  ProfibusfM  Diagnostics  Tools  ‘Windows — Help

e $ BB o & e
&8 Project Explorer b
= @ Comunicacan PROFIEUS_CPW11_Anybus
(=M IndraLogic_L40_DF
; % Logic
Onboard 140

R

QpeEn
Field bus diagnostics
IO node in tree
Irnpart fram ¥ML file ...
Add slave 3 | ) Drives 3
BS parameters ) MM 3
Import GSD Files. .. ) PLC »
B paste ey &2 1o b
=) Walves 3
@ Gengral 3 PAC3200
=) Controller 3 SST-PE3-CLX ID 0x0C44
) Identification systems  » Anybus-5 DPY1

Anybus-5 DRV (FW 3.5)
AMYELIS-5 PDP
Anvbus CompactCom DPYL (FW 2.x)

Anybus-CC PROFIBLS DP-¥1

B
g
B
B
®
B
B
B

AB-7000
Anybus-C POP

Figura 3.2 — Adicionando o0 mddulo PROFIBUS DP - 5 no projeto
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3.3 ADICIONANDO OS MODULOS 1/0

Adicione os modulos de Word conforme parametrizado no P0727 do inversor
Ex.: Para P0727=4, serdo quatro palavras de entrada e quatro de saida.

IndraWorks Engineering - 2-Anybus-CC PROFIBUS DP-V1 Profibus/M Indralogic_L40 DP

File: View Projectk  Z-Anybus-CC PROFIEUS DP-V1  Diagnostics  Tools  Windows — Help

~ ) = . .
Bl b By B o oo B B 5T A o CF @
] Project Explorer - 1

2-Anybus-CC PROFIBUS DP-¥1 Profibus/M IndlaLngit:_LllI]_DP| Profibus./ b
Slave settings

= ;'_J Comunicacao PROFIBUS_CPwWT1_anybus
=8 Indralogic_L40_DP

=] Logic Marne: Anybus-CC PROFIBUS DP-v1 | Basedon Hms_1811 |
POl S version: |V ion 1,04 |
Tasks Bus address: g DPS ©Wersion 1.
% Global variables ) E] fdddd HWy varsion: |Versi0n 100 |
i Onboard 140 Active:
ug Infine 140 Camment:

B Profibus/t
= @ 2-fnpbus-CC FROFIBUS DR
= B Input 1 word

T If0 Settings | vendor-Specific Data | Group Assignment
= B Input 1 word Readdressing
e -HIW3
=B |nplut'| :_'“Drd From input; The input andor output address corresponds to the
- AW current IO assignment (start address) of the slave.
= E Input 1 word 9%wIB1
‘e EPT Enter here a new start address and dlick on "&pply" to
= & Output 1 word From output: readdress all modules of the slave beginning at the
ey -ZOMW start address in ascending order.
B
= & Output 1 word
oy W3
= B Output T word apply
o -EEWE
= B Output T word
o EOWT

Figura 3.3 — Adicionando os médulos /O
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3.4 ENDERECAMENTO
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O Bus address do Slave deve ser igual ao P0725 do inversor

3.5 TAXA DE COMUNICAGAO

A taxa de comunicacgédo (Baud rate) pode ser determinada nesta tela, caso ndo haja necessidade de altera-la

permanecera o valor padrao.

=1 IndraWorks Engineering - Profibus/M

File Wigw  Project  Z-Anybus-CC PROFIEUS DP-¥1  Diagnostics  Tools  Windows — Help
gﬂﬁéﬁﬂﬁﬂ“@; Lﬂ%iul-nllllj; -W@;
5] Project Explorer T 2Ampbus-CC PROFIBUS DPY1 Profibusst Indralogic_L40_DP Profibus/M |
=2 ;'_J Comunicacao_PROFIBUS_CPwT1_asnwbus T G e
= [ IndraLogic_L40_DP £
= Bg| Logic Marne: | 40 DP_Master | Based on: |R;.;Dlglﬁu |
POUs .
Tasks Bus address: 1 e DPM SR |1 |
& Global variables HW wersion: |1 |
i Onboard 140
iz Inline 140 Comment:

[Jadul

(=) pree Profibuz/td
= E 2-Anybus-CC PROFIBUS DP-Y

= @ Input 1 word
' -l
= @ Input 1 word
4= ElW3
= @ Input T word
4= -ElWE
S @ Input T word
4 -EIWT
= @ Output 1 word
o -EOW
= @ Output 1 word
o EOW3
= @ Output 1 word
"o -EOWS
= & Output 1 word
o EOWT

Bus Parameters |Gr0uns Parameters

Baud rate 1500 | Kbhaud

Target rotation time Thit

Set to default

Mazx, retry limit

Data contral time | 1200 s

2
Quiet time Thit GAP update factor
Setup time Thit Mir, Tedlr Thit
Slot time Thit  Max. Tsdr Thit
Pall tirmeout ms Nin. slave interval 0.1 ms

Figura 3.5 — Taxa de comunicacao

3.6. TRANSFERINDO O PROJETO

Ap0s criada sua légica no Indralogic,as parametrizacfes e conexdes dos cabos estiverem corretas, o projeto
pode ser transferido para o CLP. Se tudo estiver corretamente configurado e o CLP em RUN, o led OP do modulo
acendera em solido verde. E nesta condicao que ocorre efetivamente a troca de dados ciclicos entre o drive e 0

mestre da rede.
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4. COMUNICAGAO DE DADOS CiCLICA

4.1 WORDS DE LEITURA
O inversor CFW11 pode ler até 8 palavras via rede, sendo 2 fixas. Referentes aos pardmetros P0680 e P068L1.

4.1.1 Parametro P0680 - Inversor

P0680 — Estado Légico

Faixa de 0000h - FFFFh Padréo: -
Valores:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
49 Comunicacéo |
111 Estados/Comandos

Descricéo:
Permite ao usuario identificar o estado em que se encontra o drive.

Bits 15 14 13 12 11 10 2 8 7 &) 5 4al

- L 23
O o - o [s} o T O a
. o - = ] - = - - = o o o -
Funcio | = ' 53| 2 | & g |2_-|g2| 53 |83|2¢ g
SIS £ Y9 |ze|l55E5| T |s%| Bt g

2o = - [=] £ = A

b | =a| A Q Q |86 |20|82| & |58 |&&8 o

As acles descritas neste parametro sdo executadas através da escrita automatica dos respectivos bits no
parametro de controle via Anybus-CC — P0686.

_ NOTA!
i J’L-;—J Consulte o manual da comunicacdo Anybus-CC para mais informacgdes sobre o parédmetro.

)

4.1.2 Parametro P0681 - Inversor

P0681 — Velocidade em 13 bits

Faixa de -32768 _ 32767 Padréo: 0
Valores:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

49 Comunicacéo |

111 Estados/Comandos |

Descricéo:
Permite ao usuério visualizar a velocidade do motor utilizando uma representagéo binaria de 13 bits.

P0681 = 0000h (0 decimal) » velocidade do motor = 0 rpm
P0680 = 2000h (8192 decimal) e« velocidade do motor = rotagéo sincrona

Valores de velocidade em RPM intermediarios ou superiores podem ser obtidos utilizando esta escala. Por
exemplo, para um motor de 4 polos e 1800 rpm de rotagdo sincrona, caso o valor lido seja 2048 (0800h), para
obter o valor em RPM deve-se calcular:

8192 — 1800 rpm velocidade em rpm = 1800 x 2048
2048 — velocidade em rpm 8192

Velocidade em rpm = 450 rpm
CFW 11 (PROFIBUS DP-5) x Rexroth L20/L40
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4.2 EXEMPLOS DE LEITURA NO CLP

4.2.1 Primeira Word de leitura (fixa).

Foi criado POU com nome Leitura para tomar como exemplo.

A logica foi criada com intuito de apenas exibir a primeira Word fixa de entrada, usada no software como IW1.
A Indralogic - Indralogic_| 40_DP.pro* - [Leitura_P0680 (PRG-FBD)]

aﬁile Edit Project Insert Extras Online  Window  Help

@|g| |@|oﬂ|%|§|@| il g{,||i§,|&a|ﬁg£| EEEE o e e

0001 M Etado logico CFW1l = Z§0001001000000000
3 POUs 000z IV_PO6S0 ($IWl) = Z§OO0LO0LlO000000000

0002
0004
0005
0006
0007
0008
0008

golo

MOVE

B 0=2#0001001000000000—

Bits 15 14 13 2 11 10 9 8 7 & 5 4a0
o,
= = o

- o lg = _g ‘g _E £ o o —8
Funcio | < ] & 3 S_|e8| 5|38 T g g
= ] 5] O | Z2o|EE|EF| = € 5 2 o

2 | & 2|85 8| ¢ |gE| 2 2

& A Q O |g6|2o|&2| & |£8|&& o

Figura 4.2.1 — Primeira Word de leitura (fixa)

Descrigcdo: A imagem acima mostra a relacéo de cada bit referente a Word de leitura, PO680 — Estado I6gico do
inversor. Neste caso, o drive encontra-se habilitado (bit 9) e em remoto (bit12).

4.2.2 Segunda Word de leitura (fixa).
Os célculos no software foram feitos conforme férmula no item 4.1.2

Faz a leitura do parametro POSEL e mowve para um narcador

MOVE
IV Ewl3bits MW Velocidade l3bits CFWLL

Indica fque o motor esta em sentido anti horario

Ml Welocidade 13bits CFWLL.1E 1T Zencido Negatiwvo

Calculo para transformacao do valor em 13 bits para rpm

EOOL_TO_EYTE M DIV ML B
M Zentido Negativo —ML_De sult.ado_real_rpmf_

Mil_Welocidade 13bits_CFW11- 5131 1300
SUE
EEEZE. 0 J

Mi_Welocidade_l3bits_CFIL1-

Figura 4.2.2 — Segunda Word de leitura (fixa)
Descricéo:

Bloco MUX: Se o sentido de giro for negativo ele executa o resultado da subtracdo. Se for positivo executa o
valor da variavel MW_Velocidade_13bits_ CFW11.
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Importante:

O fator de multiplicacéo do calculo deve ser igual ao valor ajustado no parametro P0208. No exemplo foi
usado um motor de 4 p6los/1800 rpm.

4.2.3 Lendo um parametro do inversor

Para ler um parémetro do inversor no CLP:

Para isso é necessario ajustar o valor de um parametro de leitura de acordo com o parametro que se deseja ler,
exemplo: para verificar qual foi a dltima falha do CFW11 (P0050), deve ajustar o P0728 (terceira Word de leitura)

com o valor 50.
No CLP, a Word de entrada 3 devera assumir o valor do P0O050.

File Edit Project Insert Extras Online  Window  Help

B B|@edEIS SR %] & |E|@[R[H [0 -] ] B o] oo el] 5

gool IW Leitura Falha (3IWE) = =1
1 POUs oooz
-3 Exempla_CFw11 oon e
[] Escrita_PDGST (PRG) o
- aoos
] Leitura POBS0 [PRG) no0e
1 Leitura_POBS1 [PRG) 0007
b @ Leitura_PO722 [FRG) oaog
; = 0003
e @ Frincipal (PRG) 0010

Leitura da ultima falha do CFWll

IW_Leitura Falha=:Z1 HW_Leitura Falha CFW11=Z1

Figura 4.2.3 — Lendo um parametro do inversor

No exemplo acima, é verificado que a ultima falha do inversor foi a F021, falha de subtenséo.

12;“ NOTA!
b Para maiores informag0des, ver Manual da Comunicacdo Anybus-CC, segéo 4.
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4.3 WORDS DE ESCRITA

O inversor CFW11 pode escrever até 8 palavras via rede, sendo a primeira e a segunda fixas. Essas sao
correspondem respectivamente os parametros P0686 e P0687.

4.3.1 Controle Légico

P0686 — Controle Logico

Faixa de 0000h - FFFFh Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

49 Comunicacéo |

111 Estados/Comandos |

Para que os comandos escritos neste parametro sejam executados, € necessario que o inversor esteja
programado para ser controlado via Anybus-CC. Esta programacao € feita através dos parametros P0105 e
P0220 até P0228.

Cada bit desta palavra representa um comando que pode ser executado no inversor.

Bits 1508 7 & 5 o 3 2 ] 0
“ o o —
£ 2 G g
: 2 | < o | &
. o w o L
Funcéo - s - ) E B= 2
g B o “ g o o g =
z z oga| = - = =
¥ ] [T} A = ) l:_r) h =) o
i o o =g 9] O 5 o o
o o o D ] 4 v I U]
.
o ol
NOTA

Para detalhes sobre funcdes de cada bit, ver Manual da Comunicacdo Anybus-CC, sec¢éo 4 — tabela4.3

4.3.2 Controle de Velocidade em 13 bits

P0687 — Velocidade em 13 bits

Faixa de -32768 _ 32767 Padréo: 0
Valores:

Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |

49 Comunicacéo |

111 Estados/Comandos |

Esta palavra utiliza resolucéo de 13 bits com sinal para representar a rotacao sincrona do motor:
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Exemplo 1:

Célculo para transformar um valor em rpm para 13 bits

Talor desejado em rpm parsa o motor

HOVE .
400 MW _Valor_desejado_rpm |

=

Conwversao da Potacac do Motor de BPM para 13 Bits

Ml _Valor_ desejado_rpm—|

2132+

ML

LIW

Exemplo 2:

1a00-

REAL_TO_INT

LIMIT ML

QW_Referencia_ l3bits

I Sentido_Giro-

2132+

O bit mais significativo informa o sentido de giro do motor, conforme ilustrado abaixo.

Walor desejado em rpm para o motor

MOVE
400rrw_leor_desejado_rpm:Zgoooooo0110010000

Conwversao da Rotacao do Motor de BPM para 13 Eitcs

2sejado_rpm=z#0000000110010000—
2192

ML

1200

DIV

LINIT ML

—QW_Referencia 13bits=2§1111100011100100

Bit informa o sentido de giro

As demais words, tanto de leitura como escrita podem ser usadas para outras aplicacdes, conforme necessidade

do projeto.

NOTA!

@/ ¥ Para o sentido de giro pode-se usar o bit mais significativo como referéncia ou o bit “10” de estado

Légico.
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4.3.3 Escrevendo parametro no inversor

Para isso € necessario ajustar o valor de um parametro de leitura de acordo com o parametro que se deseja ler,
exemplo: para escrever um valor de rampa de aceleracdo (P0100), deve-se ajustar o P0734 (terceira Word de
escrita) com o valor 100.

Assim no CLP, a Word de saida 3 vai determinar o valor que se deseja no P0100.

Para enviar o valor € necessario multiplicar por dez para considerar a casa decimal depois da virgula, conforme
exemplo abaixo:

e Indral.ogic - Indralogic_L40_DP.pro - [Escrita_P0734 {PRG-FBD)]
fﬂ File Edit Project Insert Extras oOnline ‘Window Help

=|&| @l BlS|Sm & 3[E[@[H[H o -] ]l s

0004 [VAL OUTPUT
A POUs 0oos OW_Escrewe no PlO0 AT $0WS: INT;
Ea Exempla_CPw11 000& |[END» VAR
-] Escrita_POBS7 [PRG) £l
M) Escita_P0734 [PRG) SO
""" @ Leitura_PO&30 [PRG) Maltiplicagdo por 10 para considerar os decimos de sequndos
[ Leitura_POBST [PRG)
=[] Leitura_PO728 [PRG) —
L. - UL REAL TO_IWNT}
[ Principal (PRG) 13 — QW_Escreve_no_PLlOD |
10
Figura 4.3.3 — Escrevendo par&metro no inversor
/A NOTA!

4. A multiplicagio por dez é necesséria, pois o inversor considera uma casa decimal apés o ponto.
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5. COMUNICACAO DE DADOS ACICLICA

Adicionalmente aos servigos definidos pela primeira versao da especificacdo Profibus DP (DP-V0), onde é
definido principalmente como realizar a troca de dados ciclicos para controle e monitoracdo do equipamento, 0
CFW-11 com o acessorio para comunicacdo PROFIBUS DP - 5 suporta também os servigos adicionais DP-V1
para comunicacgao aciclica. Utilizando estes servigos, € possivel realizar leitura/escrita em parametros através de
funcdes aciclicas DPV1, tanto pelo mestre da rede, quanto por uma ferramenta de comissionamento.

5.1 LEITURA ACICLICA

5.1.1 exemplo de leitura

Faz a leitura do parametro & do inwversor

Leitura
Lp_IL I'F_RDREC
00— MASTER I Habilita—REQ VALID TESTEL
O00—4SEGMENT ___7———————————ID ERRBOR—TESTEZ
0z—8TATION 4—INDEX EUSYT—TESTES
00—8LOT Z—MLEN STATUS—
REC PTER LEN—
AT
walor=11Z&65-

Botacao dos bytes para mostrar walor real

ROER LIV
Walor=11Z&5-

2 10+

Parametrof=30

No exemplo acima foi verificado o valor do parametro PO005 referente a frequéncia em HZ que o motor se
encontra.

o NOTA!
"~ Para maiores informagdes referentes aos blocos DP_RDREC e DP_ID ver manual do L40 System,

e Sec3o 6.

5.2 ESCRITA ACICLICA

5.2.1 exemplo de escrita

Walor desejado no parametro 208

ROL

Valor Desejado=1200-
8_

Valor Escrita=zZ085

Escreve walor desejado no parametro Z08

Ezcrita

Lrp_ID LT WRREC
OO—MASTEER ———WIK_Hahilita_Escrita—RED DOHE
00— ZEGMENT o BUSY—Teste Escrital
0Z—42TATION E0T7HINDEX ERROR—Teste Escrital
00—43L0T Z—LEN STATUS—

DEC_PTR
ADE
Valor Escrita=zZ055-

NOTA!
AL =
e Para maiores informacdes referentes aos blocos DP_WRREC e DP_ID ver manual do L40 System,
Secao 6.

CFW 11 (PROFIBUS DP-5) x Rexroth L20/L40




=

6. MENSAGENS DE FALHAS E ALARMES

Possiveis mensagens de falhas e alarmes que poderdo acontecer durante a comunicacao:

Falha / Alarme Descricao Causas mais provaveis
A129: Alarme que indica interrup¢éo na - PLC foi para o estado ocioso (idle).
AnyBus offline comunicagao - Erro de programacéo. Quantidade de palavras
Anybus-CC. de I/O programadas no escravo difere do

ajustado no mestre.
- Perda de comunicagdo com o mestre (cabo
rompido, conector desconectado, etc.).

A130: Alarme que indica erro de acesso ao -Médulo -CC com defeito, ndo reconhecido ou
Erro Acesso AnyBus maodulo de incorretamente instalado.
comunicacao Anybus-CC. -Conflito com modulo opcional WEG.

Tabela 6.1 — Descricdo das mensagens de falhas e alarmes
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