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1 CONSIGNES DE SECURITE

Ce guide d'installation rapide comprend les informations de base nécessaires a la mise en service du
CFWS501. Il est destiné au personnel ayant recu la formation appropriée ou disposant des qualifications
techniques adéquates pour intervenir sur ce type d'équipement. Le personnel devra respecter I'ensemble
des consignes de sécurité décrites dans ce manuel définies par les réglementations locales. Le non-respect
de ces instructions de sécurité peut entrainer la mort, des blessures graves et/ou des dommages matériels.

2 AVERTISSEMENTS DE SECURITE UTILISES DANS LE MANUEL

DANGER!!
Les procédures recommandées par cet avertissement sont destinées a protéger I'utilisateur
contre des dangers mortels, des blessures et des détériorations matérielles importantes.

ATTENTION !
Les procédures recommandées dans cet avertissement visent & éviter des dégéats matériels.

REMARQUE!
Les informations mentionnées dans cet avertissement sont importantes pour la bonne
compréhension et le bon fonctionnement du produit.

Présence de tensions élevées.

Composants sensibles aux décharges électrostatiques.
Ne pas les toucher.

Raccord de mise a la terre obligatoire (PE).

Raccord du blindage a la terre.
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3 RECOMMANDATIONS PRELIMILNAIRES

DANGER'!

Toujours déconnecter I'alimentation électrique générale avant de recharger des composants
électriques associés au convertisseur. Un grand nombre de composants peuvent conserver
des niveaux élevés de tension et/ou rester en mouvement (ventilateurs) méme si l'alimentation
électrique CA a été déconnectée ou la fonction correspondante arrétée. Attendre au moins
dix minutes pour assurer le déchargement complet des condensateurs. Toujours connecter
le point de mise a la terre du convertisseur a la mise a la terre de la protection.

>

REMARQUE!

Le convertisseur de fréquence peut interférer avec d’autres composants électroniques. Suivre
les précautions recommandées dans le manuel téléchargeable sur le site web www.
weg.net.

®

REMARQUE!

Ce guide n'a pas pour objectif de présenter toutes les possibilités d’utilisation du CFW501, et
WEG ne peut en aucun cas étre tenue responsable des utilisations de CFW501 non
conformes aux principes de ce guide.

Pour obtenir davantage d'informations sur I'installation, la liste complete des paramétres et
recommandations, consulter le site web www.weg.net.

®

N’effectuer aucun essai de tenue de tension !
Si nécessaire, contacter WEG.

ATTENTION!!

Les cartes électroniques ont des composants sensibles aux décharges électrostatiques.
Ne pas toucher directement les composants ou les connecteurs. Si nécessaire, toucher
d’abord le point de mise a la terre du convertisseur, qui doit étre connecté a la mise ala terre
de protection (PE) ou utiliser une tresse de mise a la terre appropriée.

>

DANGER'!

Ce produit n’est pas congu pour servir d’élément de sécurité. Des mesures supplémentaires
doivent étre prises pour éviter des dégats matériels ou des blessures corporelles. Le produit
a été fabriqué selon des normes strictes de controle qualité ; toutefois, en cas d'installation
dans des systemes dans lesquels son dysfonctionnement causerait des risques de blessures
corporelles ou de dégats matériels, des dispositifs de sécurité externes supplémentaires
devront assurer la sécurité en cas de défaillance du produit, afin de prévenir les accidents.

ATTENTION !
Le fonctionnement de cette machine nécessite des instructions détaillées d'installation et
d’utilisation fournies dans le manuel d'utilisation, de programmation et de communication.

A

4 A PROPOS DU CFW501

Le convertisseur de fréquence CFW501 est un produit de grande performance qui permet la régulation de
la vitesse et du couple des moteurs a induction triphasés. Ce produit fournit a I'utilisateur les options de
commande vectorielle (VVW) ou scalaire (V/f), toutes deux programmables selon I'application.

En mode vectoriel (VVW), le fonctionnement est optimisé pour le moteur en usage, en obtenant une
meilleure performance en termes de régulation de vitesse. Le mode scalaire (V/f) est recommandé pour
les applications plus simples, telles que I'activation de la plupart des pompes et ventilateurs. Le mode V/f
est utilisé lorsque plusieurs moteurs sont activés simultanément par un convertisseur (applications a
plusieurs moteurs).

5 TERMINOLOGIE
Tableau 5.1: Nomenclature des convertisseurs CFW501
Produit du Modéle helEodh Niveau des Ve
et Taill Intens. Nbr. de Tension| Frein . Emissions Matériel Version du Logiciel Spécifique
série | T@® | Nom. [Phases Nom. Conduites
Ex. : | CFW501 A 02P6 T 4 NB 20 Cc2 — -
Cf. Tableau 5.2 Vide = standard
2 NB = sans freinage dynamique Sx = logiciel spécial
o DB = avec freinage dynamique Vide = module enfichable CFW500-CRS485
é CFW501 | 20 = IP20 HOO = sans module enfichable
2 N1 = armoire Nema (type 1 conf. UL) (niveau de C2 ou C3 = pour convertisseurs avec filtre interne. Pour la
© protection conforme a la norme CEI IP20) conformité a la CEI 61800-3, voir le Table 8 et vérifier les
conditions de fonctionnement
Tableau 5.2: Options disponibles pour chaque section de la nomenclature en fonction de la tension et la puissance nominales
du convertisseur
Options Disponibles Pour les Codes
2 | Intens. Nominale Tension £ desiConvertissours
& desortie LLIACDILLD Nominale Frein Indicede | IVe244eS | yersion du
Protection = = Matériel
01P6=16A
02P6 =26 A
04P3=43A
A 07P0O=70A NB
09P6 =9,6 A _
12P2 = 120A 2=200...240V
16P0 = 16,0 A
B 17P0 =170 A
19P4 =19,4 A bs
C 24P0 =24,0A C3
01PO=1,0A T~ alimentati
01P6=16A i 20 ou N1 Vide ou HOO
A P NB
B 4 =380..480 V
06P5=6,5A
10P0 = 10,0 A
c 14P0=140A b8 c2
16P0 = 16,0 A
24P0 = 24,0 A
b 31P0=310A s
6 ETIQUETTE D’IDENTIFICATION
e )
I
Modele (code intelligent
CFWS01A02P6TANB20C2 <4&— du convertisseur)
Numéro de série —Jwt SERIALE 1324567690 03 <4&— Date de fabrication
Ordre de fabrication —Jf 0P 87654321 MAT. 12345678 <— Avrticle en stock WEG
Données d’entrée t::; gm\f ) , R
nominales R0 SAloa +—— Données d'entrée

nominales (tension,
intensité et fréquence)

200 - 240V AC]
1~ 8,8A XX
3~ 19AXX] 3~ XX16AXX

50-60HzX_| 0-300HzX

@.CE @
LISTED @
MADE IN BRAZIL

HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

(tension, intensité 0...REDEILINE

et fréquence)

Figure 6.1 : Description des étiquettes d'identification sur le CFW501

7 RECEPTION ET ENTREPOSAGE

Le CFW501 est fourni emballé dans un carton. Sur cet emballage, se situe une étiquette d’identification
identique a celle qui est apposée sur le coté du convertisseur.

Vérifier si :

®m Jidentification du CFW501 correspond bien au modéle acheté.

® Des dommages ont été occasionnés pendant le transport.

Signaler immédiatement tout dégéat au transporteur.

Sile CFW501 n'est pas installé prochainement, il doit étre entreposé dans un endroit sec et propre (ou la

température est comprise entre -25 °C et 60 °C), recouvert afin de prévenir l'accumulation de poussiere a
l'intérieur.

A

8 INSTALLATION ET BRANCHEMENTS

ATTENTION!

Sile convertisseur est entreposé pendant une longue période, il faut effectuer une réactivation
des condensateurs. Consulter la procédure recommandée dans le manuel d’utilisation
téléchargeable sur : www.weg.net.

8.1 CONDITIONS ENVIRONNEMENTALES

Eviter :

m ['exposition directe au soleil, a la pluie, a une forte humidité ou a I'air de la mer.
® Les liquides ou gaz inflammables ou corrosifs.

W Les vibrations excessives.

m La poussiere, les particules métalliques ou le brouillard d’huile.

Conditions environnementales permettant I'utilisation du convertisseur :

m Température autour du convertisseur : comprise entre 0 °C et la température nominale.

® Pour des températures autour du convertisseur dépassant les spécifications dans le Tableau 5.2 dans

le manuel d'utilisation, il faut appliquer un déclassement d’intensité de 2 % par degré Celsius, limité

a une hausse de 10 °C.

Humidité relative de I'air : 5 % a 95 % sans condensation.

m Altitude maximale : jusqu’a 1000 m — conditions nominales.

De 1000 m a 4000 m - 1 % de déclassement d’intensité pour chaque palier de 100 m au-dessus de

1000 m d’altitude.

® Entre 2 000 et 4 000 m au-dessus du niveau de la mer — réduction de tension max. (240 V pour modeles
de 200...240 V et 480 V pour modeles de 380...480 V) de 1,1 % pour chaque palier de 100 m au-dessus
de 2000 m.

m Degré de pollution : 2 (selon les normes EN50178 et UL508C) avec une pollution non conductrice. La
condensation ne doit pas générer de conduction par les résidus accumulés.

8.2 PLACEMENT ET MONTAGE

Les dimensions extérieures et le pergcage pour le support ainsi que le poids net (la masse) du convertisseur
sont présentés sur la Figure 8.1. Monter le convertisseur en position verticale sur une surface plane et
verticale. Commencer par placer les vis sur la surface d'installation du convertisseur. Installer le
convertisseur et serrer les vis en respectant le couple max. pour les vis indiqué sur la Figure 8.1.

Prévoir les espaces libres min. indiqués sur la Figure 8.2, afin de favoriser la circulation de I'air de
refroidissement. Ne pas installer de composants sensibles a la chaleur juste au-dessus du convertisseur.

Vue avant Vue de coté
I - P -

Vue de la base de montage
[a) - A

m I
Crare
-8 g
RS EA
A
) A B c D H L P Poids | Boulon Couple
Taille de
mm (po) po) (po) kg (b) | Montage  N.m (Ibf.in)
50 | 175 | 119 | 72 | 189 | 75 | 150
A 197 | 689 | 047 | 028 | (a4 | @95 | oy | OBO7OC | M4 2070
75 185 1,8 73 199 100 160
e 295 | 730 | ©46) | 029 | 783) | 894 | @30 | 2@V | M 2({a)
100 | 195 | 167 | 58 | 210 | 135 | 165
c (3,94) (7,70) (0,66) (0,23) (8,27) (5,31) (6,50) 2(4.4) M5 3(265)
125 | 200 | 276 | 10,2 | 3066 | 180 | 1665
D @92) | (141 | (.08 | ©040) | (21) | 708 | @55 | #3©10 | MS AR

Tolérance des dimensions : +1,0 mm (£0 039 po)
(1) Cette valeur se rapporte au poids le plus lourd pour la taille de carcasse.

Figure 8.1 : Dimensions du convertisseur pour I'installation mécanique

(b) Montage sur rail DIN

(c) Espaces libres de ventilation minimum

Taille A Bl C D
mm (po) mm (po) mm (po) mm (po)
A 15 (0,59) 40 (1,57) 30(1,18) | 10(0,39 ™
B 35(1,38) 50 (1,97) 40(1,57) | 15(0,59) ™
c 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 30 (1,18)
D 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 40 (1,57)

Tolérance des dimensions : +1,0 mm (x0,039 po)
(1) ll est possible d'installer les convertisseurs cote & cote sans espace libre (D = 0), toutefois avec une température ambiante max. de 40 °C.

Figure 8.2 : (a) a (c) - Données d'installation mécanique (montage en surface et espaces libres de ventilation minimum)

A

8.3 MONTAGE DE L’ARMOIRE

ATTENTION!

En cas d'installation de plusieurs convertisseurs, respecter I'espace libre A + B min. et prévoir
une plaque de dérivation d’air pour que la chaleur montant depuis le bas du convertisseur ne
perturbe pas la partie haute du convertisseur. Fournir des conduites indépendantes pour la
séparation physique des cables de signal, de commande et d’alimentation (voir :Section 3.2
- Installation électrique, dans le manuel de I'utilisateur téléchargeable sur : www.weg.net).

Pour des convertisseurs installés a I'intérieur des armoires électriques ou de boitiers métalliques, fournir
une évacuation appropriée, afin que la température reste dans la plage permise. Le tableau de référence
Tableau 8.1 indique le débit d’air de ventilation nominal pour chaque taille de carcasse.

Méthode de refroidissement : ventilateur interne avec flux d’air ascendant.

Tableau 8.1: Débit d'air du ventilateur interne

Taille CFM L/s m¥/min
A 20 9,4 0,56
B 30 14,1 0,85
C 30 14,1 0,85

D (T2 100 472 2,83

D (T4)** 80 37,8 2,27

(*) T2 - CFW501 Taille D ligne 200 V (200...240 V).
(**) T4 - CFW501 Taille D ligne 400 V (380...480 V).

8.4 MONTAGE EN SURFACE

La Figure 8.2 illustre la procédure d’installation du CFW501 sur la surface de montage.

8.5 MONTAGE SUR RAIL DIN

Le convertisseur CFW501 peut aussi étre monté directement sur un rail de 35 mm conformément a DIN

EN 50 022. Pour ce montage, commencer par positionner le systeme de blocage © vers le bas puis placer
le convertisseur sur le rail, tourner le systeme de blocage © vers le haut, fixant ainsi le convertisseur.

(*) Le systeme de fixation du convertisseur sur le rail est indiqué avec un tournevis sur la Figure 8.2.

9 INSTALLATION ELECTRIQUE

DANGER'!

B Lesinformations suivantes constituent uniquement un guide pour une installation correcte.
Respecter la réglementation locale applicable aux installations électriques.

m Vérifier que I'alimentation électrique est déconnectée avant de procéder a l'installation.

® Le CFW501 de doit pas étre utilisé comme dispositif d’arrét d’urgence. Prévoir d’autres
dispositifs dans ce but.

ATTENTION!

Une protection contre les courts-circuits & semi-conducteurs n'assure pas une protection des
circuits de dérivation. Une protection des circuits de dérivation doit étre installée
conformément aux codes locaux en vigueur.

A

9.1 IDENTIFICATION DES BORNES D’ALIMENTATION ET DES POINTS DE MISE A LA TERRE

Les bornes d’alimentation peuvent étre de tailles et de configurations différentes, selon du modéle de
convertisseur. Lemplacement des connexions d’alimentation, de mise a la terre et de commande est
indiqué dans la Tableau 9.1.

Tableau 9.1: Bornes d’alimentation, points de mise a la terre et couple de serrage recommandé

Couple
Taille Alii Points de Mise la Terre | Bornes d

N.m Lbf.in N.m Lbf.in

A 200...240V 0,5 4,34 0,5 4,34
380...480 V 0,5 4,34 0,5 4,34

B 200... 240V 0,5 4,34 0,5 4,34
380... 480 V 0,5 4,34 0,5 4,34

c 200...240 V 0,5 4,34 1,7 15,00
380...480 V 0,5 4,34 1.8 15,93

b 200...240 V 0,5 4,34 2,4 21,24
380...480 V 0,5 4,34 1,76 15,57

Description des bornes d’alimentation :

L/L1, N/L2, L3 (R, S et T) : alimentation électrique CA.

U, V, W: connexion pour le moteur.

-UD: pdle négatif de la tension du bus CC.

+UD: pdle positif de la tension du bus CC.

BR: connexion de la résistance de freinage.

DCR: connexion for I'inductance de liaison CC externe. Lutilisation d’une inductance interne n'est pas
permise sur le CFW501.

9.2 CABLAGE D’ALIMENTATION ET DE MISE A LA TERRE, DISJONCTEUR ET FUSIBLES

A

ATTENTION!

Utiliser des cosses de cable appropriées pour I'alimentation et des cables de connexion de
mise a la terre.

Eloigner les équipements sensibles et les cables d’au moins 0,25 m du convertisseur et des
cables raccordant le convertisseur au moteur.

Il est déconseillé d'utiliser des mini-disjoncteurs (MDU) en raison du niveau d’actionnement
de l'aimant.

ATTENTION!

Dispositif différentiel résiduel (DDR) :

Lorsqu’un dispositif différentiel résiduel (DDR) est installé en guise de protection contre les
chocs électriques, seuls les équipements avec un courant de déclenchement de 300 mA
doivent étre utilisés coté alimentation du convertisseur.

En fonction de linstallation (longueur du cablage moteur, type de céble, configuration
multimoteur etc.), la protection du dispositif différentiel résiduel (DDR) peut étre activée.
Contacter le fabricant du dispositif différentiel résiduel (DDR) pour sélectionner le systeme
le mieux adapté a utiliser avec les convertisseurs.

A

REMARQUE !

Les calibres de fil mentionnés dans le Tableau 15.1 sont des valeurs indicatives. Les
conditions d’installation et la chute de tension permise maximale doivent étre prises en
compte pour le bon dimensionnement des fils.

Pour respecter les exigences UL, utiliser des fusibles ultra-rapides sur I'alimentation du
convertisseur avec une intensité ne dépassant pas les valeurs présentées dans le Tableau
15.1.

©

9.3 CONNEXIONS D’ALIMENTATION

Blindage Bindage

AlM. ™ Sectionneur Fusibles oy, sectonneur
slectr. slectr
dentrée dentrée

(1) Les bornes d'alimentation -Ud, BR et +Ud ne sont pas disponibles dans les modéles de taile A

(a) Tailles A, Bet C

(b) Taille D
Figure 9.1 : (a) et (b) - Connexions d'alimentation et de mise a terre

9.3.1 Connexions d’Entrée

A
©

DANGER!

Installer un dispositif de déconnexion pour 'alimentation électrique du convertisseur. Ce
systeme doit interrompre 'alimentation électrique si nécessaire (pendant la maintenance
par exemple).

ATTENTION!

L'alimentation électrique qui alimente le convertisseur doit avoir un neutre mis a la terre.
Dans le cas de réseaux informatiques, suivre les instructions décrites dans la section
3.2.3.3 - Réseaux informatiques, dans le manuel d'utilisation téléchargeable sur : www.
weg.net.

REMARQUE!

m La tension de l'alimentation électrique d’entrée doit étre compatible avec la tension
nominale du convertisseur.

® Des condensateurs de correction du facteur de puissance ne sont pas nécessaires au
niveau de 'entrée du convertisseur (L/L1, N/L2, L3 ou R, S, T) et ne doivent pas étre
installés a la sortie (U, V, W). Limpédance maximale permise de I'alimentation d’entrée
est de 1 % de la chute de tension. Lutilisation d’une inductance sur la liaison CC n’est
pas permise.

Capacité de I’alimentation électrique:

m e CFW501 convient a une utilisation dans un circuit capable de fournir au maximum 30 000 A..
symétrique (200 a 480 V).

B Sile CFW501 est installé dans des alimentations dont la capacité d’intensité dépasse 30 000 A, il faut

m utiliser des circuits de protection appropriés pour ces alimentations, tels que des fusibles ou des
disjoncteurs.


http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net

9.3.2 Réseaux Informatiques

ATTENTION !

Lorsque des convertisseurs avec filtre RFl interne sont utilisés dans des réseaux
informatiques (neutre non mis a la terre ou mis a la terre via une résistance a valeur ohnmique
élevée), toujours régler le commutateur de mise a la terre des condensateurs du filtre RFI
interne en position NC (comme indiqué sur la Figure A.2 dans le manuel d’utilisation,
téléchargeable sur : www.weg.net), car ces deux types de réseau endommagent les
condensateurs de filtre des convertisseur.

9.3.3 Freinage Dynamique

©

9.3.4 Connexions de Sortie

REMARQUE !

Le freinage dynamique est disponible a partir de la taille B. Des informations sur I'installation
sont indiquées dans la section 3.2.3.3 - Freinage dynamique, dans le manuel d’utilisation,
téléchargeable sur : www.weg.net.

ATTENTION!

® Le convertisseur a une protection électronique contre les surcharges du moteur qui doit
étre réglée en fonction du moteur entrainé. Lorsque plusieurs moteurs sont connectés au
méme convertisseur, installer des relais de surcharge individuels pour chaque moteur.

®m La protection contre les surcharges du moteur disponible sur le CFW501 respecte la
norme UL508C si I'intensité de déclenchement (PO156) est réglée sur au moins 1,1 fois
I'intensité nominale du moteur (P0401).

ATTENTION!

Si un sectionneur ou un contacteur est installé au niveau de I'alimentation électrique entre
le convertisseur et le moteur, ne jamais I'utiliser avec le moteur en marche ou avec la
tension de sortie du convertisseur.

Les caractéristiques du cable utilisé pour connecter le moteur au convertisseur, ainsi que son
interconnexion et son acheminement, sont extrémement importantes pour éviter des interférences
électromagnétiques dans d'autres équipements et ne pas raccourcir la durée de vie des enroulements et
paliers des moteurs commandés.

Les cables des moteurs doivent rester éloignés des autres cables (cables de signal, de capteurs, de
commande, etc.), comme indiqué dans la section 9.3.7 Distance de Séparation des Cébles .

Brancher un quatrieme cable entre la mise a la terre du moteur et la mise a la terre du convertisseur.
Si des cables blindés sont utilisés pour installer le moteur :

m Respecter les recommandations de sécurité de CEI 60034-25.

m Utiliser une connexion a faible impédance pour fréquences élevées pour connecter le blindage de cable
alamise a la terre. Utiliser les pieces fournies avec le convertisseur.

m |'accessoire "kit de blindage de cablage d’alimentation et de commande CFW500-KPCSx "(cf. Chapitre
12 ACCESSOIRES), peut étre monté dans la partie inférieure de I'armoire. La Figure 5 présente un exemple
détaillé de la connexion de I'alimentation électrique et du blindage du cablage du moteur de I'accessoire
CFW500-KPCSA. De plus, cet accessoire permet la connexion du blindage du cablage de commande.

Figure 9.2 : Détails de la connexion de I'alimentation électrique et du blindage du cablage du moteur a I'accessoire CFW500-KPCSA

I'Emplacement du module enfichable et des commutateurs DIP pour sélectionner le type de signal
d’entrée et de sortie analogique et la terminaison du réseau RS485 est indiqué sur la Figure A.2, dans le
manuel d’utilisation, téléchargeable sur : www.weg.net.

Les convertisseurs CFW501 sont fournis avec les entrées numériques configurées comme « actives au
niveau bas » (NPN), les entrées et sorties analogiques configurées pour signal en tension 0...10 V et avec
résistance de terminaison du RS485 OFF.

m Catégories:

Catégorie C1: convertisseurs avec une tension nominale inférieure & 1000 V et concus pour I'environnement
premier.

Catégorie C2: convertisseurs avec une tension nominale inférieure a 1 000 V, congus pour I'environnement
premier, non fournis avec un raccord enfichable ni des installations mobiles. lls doivent étre installés et mis
en service par un professionnel.

Catégorie C3: convertisseurs avec une tension nominale inférieure a 1000 V et congus pour I'environnement
second uniguement (ne sont pas destinés a I'environnement premier).

12 ACCESSOIRES
Les accessoires sont des ressources matérielles pouvant étre ajoutées a I'application avec le CFW501.

Les accessoires sont intégrés aux convertisseurs de maniére simple et rapide en utilisant le concept "Plug and
Play" (prét a 'emploi). Laccessoire doit étre installé ou modifié avec le convertisseur hors tension. lis peuvent
étre commandés séparément et sont envoyés dans leur propre emballage contenant les composants et
manuels avec des consignes détaillées pour leur installation, leur fonctionnement et leur paramétrage.

REMARQUE!! 13 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
m I'Utilisation des entrées et/ou sorties analogiques avec signal en courant, il faut régler .
les commutateurs S1 et S2 et les paramétrgsq\iés comme%ndiqué dans le Tableau g 2 REMARQUE ! 13.1 CARACTERISTIQUES DE L’ALIMENTATION
Davantage dinformations sont indiauées dans le manuel de programmation du CFW5C')1' Un professionnel désigne une personne ou une organisation maitrisant I'installation et/ou . o, .
avantag ‘ N prog ' la mise en service de convertisseurs, ce qui comprend leur aspects de CEM. Alimentation électrique :
téléchargeable sur : www.weg.net. m Tolérance : de -15 % a +10 %.
" Pour m?d'f'er I?S entrées numeriques de "actives auniveaubas”a aCtWe_S au niveau haut", Tableau 10.2: Niveaux d’émissions conduites et rayonnées, et informations supplémentaires u Fr‘?q,uen.(?e :50/60 Hz (48 Hz 4 62 Hz). ) ) )
vérifier I'utilisation du paramétre P0271 dans le manuel de programmation du CFW501. Sy — ons Conduites - Longueur Max. de Cablage duMoteur| _Emissions Rayonnées m Déséquilibre de phases : < 3 % de la tension d’entrée phase-phase nominale.
- . : L . i C: c3 Catégorie C2 Catégorie ® Surtension conforme a la catégorie Ill (EM 61010/UL 508C).
Tableau 9.2: Configuration des commutateurs pourse/ecf/oggest l:eé éype de signal d'entrée et de sortie analogique sur le CFW500- 1 CFW501A01P6T2...C3... Contacter WEG - c3 ® Tension transitoire selon la catégorie Ill.
2 CFW501A02P6T2...C8... Contacter WEG - c3 ® Maximum de 10 connexions par heure (1 toutes les 6 minutes
Entrée/ Réglage des = Plage de 3 CPWSOTAQ4PST2..CS... Contacter WEG - s ® Rendement typique : = 97 %p ( )
Sortie Signal Gommutateurs|  Signal Réglage du Paramétre 2 gg\\:\/\/ggliggzgggi gon;ac:er szsg - gg ) . L
. .. ontacter -
Tension S1.1 = OFF 0.10V |P0233=0 (réfe:rence d?recte) ou 2 (re:le:rence inverse) ) CFW501A12P2T2..03... Contacter WEG . [o%) 13.2 DONNEES ELECTRONIQUES/GENERALES
Al Intensité S14 20N 0..20mA | P0233 =0 (rgfgrence d!recte) ou 2 (rglgrence inverse) 7 CFW501B16P0T2...03... Contacter WEG N c3 Tableau 13.1: Donnés électroniques/générales
} 4..20mA |P0233 =1 (rgfgrence d!recte) ou3 (re'ﬁ?rence inverse) 8 CFW501B17P0T2... Contacter WEG - c3 Gommande Méthode ® Type de commande :
Tension S2.1 = OFF 0..10V | P0238 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse) 9 CFW501B19PAT2.. Contacter WEG . c3 - V/f (scalaire)
- &6 i &6 - VVW : commande vectorielle de tension
A2 Intensité S$2.1=0N 2228 m/; Egig: - ? Ereizgrence :!recte; u i (r(?:(?rence Tnverse} 10 CRWS01ADTPOT- Sm = a3 ®_PWM SVM (modulation vectorielle d'espace)
- 5 =20 M - re, elrence !reo ©) ou (ré e/rence nverse) 1 CFWS01A01PET: 6m - c3 Fréquence de sortie ®_De 0 a500 Hz, résolution de 0,015 Hz
Tension $1.2=0ON 0.10V_ |P0253=0 (rellelrence directe) ou 3 (re/fe/rence inverse) 12 CFW501A02P6TA4. . 6m - c3 Performances Commande V/f W Régulation de vitesse : 1 % de la vitesse nominale (avec compensation de glissement))
AO1 Intensité S1.2 = OFF 0..20 mA | P0253 = 1 (référence directe) ou 4 (référence inverse) 13 CFW501A04P3T4.. 6m - C3 ®_Plage de variation de vitesse : 1:20
T 4..20 mA | P0253 = 2 (référence directe) ou 5 (référence inverse) 14 CFW501A06P1T4... 6m - C3 Commande vectorielle | ® Régulation de vitesse : 1 % de \a vitesse nominale
15 CFW501B02P6T4... 20m - c3 (VWW) B Plage de variation de vitesse : 1:30
16 CFW501B04P3T4. .. 20m z c3 Entrées © Analogique = 2 entrées isolées. Niveaux : (0 a 10) V ou (0 & 20) mA ou (4 & 20) mA
REMARQUE ! 17 CFW501B06P5T4, 20m - c3 e e I = 028 trée ot 500 pour Fentrée d t
Configuration pour connecter le RS485 : 18 CFW501B10POT4.. 20m - o8] » gﬁiﬂgﬂ‘g%mgrammgﬁi entree de éns‘on pourlrentrée de couran
® 51.3 = activé et S1.4 = activé : borne RS485 activée. 19 CFW501C14P0T4.. 30m 20m c3 - 8 Tension meximale permise dans entrée : 30 Voo
= S1.3 = désactivé et S1.4 = désactivé : borne RS485 désactivée. 20 | CFWS501C16POTA. 30m 20m c3 Numérique R e mables -
Aucune autre combinaison des commutateurs n’est permise. 21 CFW501D24POT4..C3... Contacter WEG - c3 " - aot\vss au niveau haut (PNP) : niveau bas maximal de 15 Ve / niveau haut minimal
. . . N de 20 Vec
Configuration pour connecter le RS485: 22 CAVUIOR FOI (R CEREEEAEE o = - actives au niveau bas (NPN) : niveau bas maximal de 5 Voc / niveau haut minimal
B S2.3 = activé et S2.4 = activé : borne RS485(2) activée. (1) Dans les modeles 21 et 22, WEG doit étre consultée pour vérifier les installations et les conditions de fonctionnement du convertisseur. de 9 Ve
. o . sl . L Pour la catégorie des émissions conduites C2, la fréquence de commutation est de 5 kHz pour les modgles 19 et 20. ® Tension d'entrée max. de 30 Vcc
B S2.8 = désactivé et S2.4 = désactivé : borne RS485(2) désactivée. Pour les émissions conduites G2, dans les modeles 19 et 20, utiliser la ferrite 12473659 sur les cables de sortie (2 tours). = Intensité d’entrée : 4,5 mA
i i1 ’ i Pour la catégorie des émissions conduites C3, la fréquence de commutation est de 5 kHz pour les modeéles 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21 et 22. ® Intensité d'entrée maximale : 5,5 mA
Aucune autre combinaison des commutateurs n'est permise. Pour la catégorie des émissions conduites 06:, dans les modéles 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17 et 18, utiliser la ferrite 12480705 sur les cables de sortie (1 tour) Sorties Analogique ® 1 sortie isolée. Niveaux (0 & 10) V ou (0 & 20) mA ou (4 & 20) mA
: . et utiliser la ferrite 12480706 sur les cables d'entrée (2 tours) ® Erreur de linéarité < 0,25 %
Pour une connexion de commande correcte, utiliser : Pour les émissions conduites C3, dans les modles 19 et 20, utiiser la ferrite 12473659 sur les cables de sortie (1 tour). u Fonotions programmables
1. Calibre des cables : 0,5 mm2 (20 AWG) & 1,5 mm2 (14 AWG). s.?rulé‘sﬁlcc:é\eegsogesegter:ee[glxs:ﬁg)s condlites C3, dans les modéles 21 et 22, utiliser la ferrite 12983778 sur les cables de sortie (1 tour) et utiliser la ferrite 12983778 ® RL>10kQ (o% 10V) ou RL <500Q(0a20mA/ 4 a20mA)
2. Couple maximal : 0,5 N.m. Pour les émissions rayonnées, dans les modgles 10, 11, 12, 13 et 14, utiliser un cable blindé mesurant jusqua 6 m. Relais : %efr?'saésnaxgi ?;;30(22‘(9\/}35
: A H 4 4 4 A Al Pour les émissions rayonnées, dans les modéles 15, 16, 17, 18, 21 et 22, utiliser un cable blindé mesurant jusqu'a 30 m. 1on | L
3. Brancher le connecteur du module e”f‘Chéb'Q avec le cable b!‘nde et separe des aUt,reS ce}bles (d al'fn" de Pour les émissions conduites C3, dans les modgles 19 et 20, utiiser la ferrite 12473659 sur les cables de sortie (1 tour). Utiiser un cable blindé mesurant jusqua 30 m. Intensité maximale 0,5 A
commande en 110 /220 Vca, etc.) comme indiqué dans la section 9.3.7 Distance de Séparation des Cables . = . = '1:0”01‘0”5 P’zg_famma‘t’,'es . i e de 2469
. P X L . K | PR A =z ransistor ® 1 sortie numérique isolée puits ouvert (utilise comme ré im. de cc)
4. Les relais, contacteurs, solénoides ou bobines du frein électromécanique installés a proximité des 11 PREPARATION ET MISE EN MARCHE B Intensité maximale 150 mA  (capacité maximale de alim. de 24 Vco)
convertisseurs peuvent occasionnellement générer des interférences dans les circuits de commande. =_Fonctions programmables
Alimi i i i 3\ Alimentation = Alimentation de 24 Vcc. Capac\te maximale : 150 mA
(ovec almentaion GG doont & connacss on perallle aux bobines de cea dspostte. DANGER ! 2 Amentaon g 10V5s Copai masile .2
Y i i v r r ux i i itifs. ) . . o ) .
) g - ) . s A Toujours débrancher I'alimentation électrique générale avant d’effectuer des branchements. Communication Interface 35485 " BS-485 isolée
5. Lorsque I'HM externe est utilisé, le cable qui raccorde le convertisseur doit étre séparé des autres A ) aueg =_Protocole Modbus-RTU, BACnet ou N2 avec communication max. de 38,4 kbps
A 5 i i i — Sécurité Protection m  Surintensité/court-circuit phase-phase dans la sortie
6 cLab‘es ge l ‘nsﬁa'”atlon’ en ?ar.dant UAHI? d‘stanc.? mln‘ d? 1? 9m ” b| R d" f ®  Surintensité/court-circuit phase masse dans la sortie
- Lorsqu'une référence analogique (Al1) est utilisée et la fréquence oscille (probleme d'interférences 1. Viérifier que toutes les connexions d'alimentation, de mise a la terre et de commande sont correctes et serrées. = Sous/surintensite
électromagnétiques), interconnecter la masse (GND) du connecteur du module enfichable a la - il laiced 3 Mintdri - A = Surchauffe dans le dissipateur thermique
K 12=S) _ 2. Retirer tout matériel laissé a I'intérieur du convertisseur ou de I'entrainement. = Surcharge dans le moteur |
connexion de mise a la terre du convertisseur. 3. Inspecter les branchements du moteur et vérifier si 'intensité et la tension du moteur sont adaptées au Surcharge dans lo module d'alim. (IGET)
9.3.7 Distance de Séparation des Cables convertisseur. , . i ) o VP = S"e”r:e ‘?ahfmeﬁze S ieohevers o hant eahe vere 0B v
4. Désaccoupler mécaniquement le moteur de la charge. Si le moteur ne peut pas étre désaccouplé, h” erface Hine (HM standar |oé%7fd§fént EACK/ESG (rzfofr/véecrﬁa;)g?'é,\j?E;h"fgm (eif;ései'rfeni)'O ation, jog,
Fournir une séparation entre les cables de commande et d’alimentation et entre les cables de commande vérifier que la rotation dans un sens (dans le sens horaire ou anti-horaire) ne cause aucun dommage a umainmachine IHK = EcranlCD ’
N . . N P . N . N . m  Affichage/modification de tous les paramétres
(cables de sortie de relais et autres cables de commande) comme indiqué dans le Tableau 9.2. la machine ou risque d acmdem. . = Préoision de lindication : - intensité : 5 % de Iintensité nominale : - résolution de
Tableau 9.3: Distance de séoaration des cAbles 5. Fermer les capots des convertisseurs ou de I'entrainement. vitesse : 1rpm
~ & 6. Mesurer la tension de I'alimentation électrique d’entrée et vérifier si elle se trouve dans la plage permise, Enveloppe 1P20 ®_Modeles de tailes A, B, C et D
i i L Distance de Séparation 4 4 i = Nema1/IP20 B Modeles de tailles A, B, C et D avec kit NEMA1
S e ot L de Séparati comme presente_ daqs le <l:hap|tre 13 SPECl_FloAT|ONS TECHNIQUES. () Le nombre et/ou Ie type dentrées/sorties analogiques/numériques peut varier. Selon le module enfichable (accessoire) Utiisé. Pour le tableau oi-dessus, le
~100m ~100m 7. Mettre sous tension I'entrée : fermer le sectionneur. module enfichable CFWS00-CRS485 était pris en considération. Pour obtenir davantage d'informations, consulter le manuel de programmation et le guide
S24A >100m >25cm 8. Vérifier que la mise sous tension est réussie. fournis avec Islément en option. X ‘ ) )
- A - (**) La capacité maximale de 150 mA doit &tre prise en compte en ajoutant la charge de I'alimentation électrique de 24 V et la sortie du transistor, & savoir la
SEIA <30m >10cm I'Ecran de I'lHM indique : somme de la consommation des deux ne doit pas dépasser 150 mA
>30m =25¢cm
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14 CODES ET NORMES

Tableau 14.1: Codes et normes

Normes de sécurité = UL 508C - Equjper_nents de conversion e'\ecmqug . i
0.3.5 Connexions de Mise & la Terre Les convertisseurs avec I'option G2 ou C3 (CFW501...C...) sont munis d'un filtre RFl interne pour rédlire les . g,ﬁ%ﬁgégf’s"_qdlngﬂf;”eﬁC‘Z‘;’Z’fgﬁgfﬁg'Zﬁzg;’ﬁ;‘j’efﬂﬁgm;ﬁ;’fgfzsﬁgxﬂg‘es équipements électriques.
interférences électromagnétiques. Ces convertisseurs, lorsqu'ils sont installés correctement, respectent les 11.1 DEMARRAGE = EN 50178 - Equipements électroniques utilisés dans les installations d'alimentation.
exigences de la directive sur la compatibilité électromagne’tique (2014/30/UE), ® EN60204-1 - Sécurité des rnacljmas. Equipements e\ec\rlgges des machines. Partie 1: Ex\gences: générales.
1 — = Remarque : pour que la machine respecte cette norme, il incombe au fabricant de la machine d'installer un
DANGER!! . N L. R . L Srie d i CFW501 5t6 mi int d licati f . Il . t 1111 Type de commande V/f (P0202 = 0) dispositif d'arrét d’urgence et un équipement spécifique pour déconnecter I'alimentation d'entrée.
® e convertisseur doit étre connecté & une mise & la terre de protection (PE). aserie de convertisseur /501 a éte mise au point pour des applications professionnelles uniquement. — R — m EN 60146 (CEI 146) - Convertisseurs a semi-conducteurs.
MER) = Utiliser le cable de mise a la terre avec un calibre au moins équivalent a celui indiqué Par conséquent, les limites d’émission des courants harmoniques définies par les normes EN 61000-3-2 Séq surl Séq BtonisurkEcran/ = EN 61800-2 - Systemes d’entrainement électriques a vitesse réglable - Partie 2 : Exigences générales -
dans le Tableau 15.1. et EN 61000-3-2/A 14 ne sont pas applicables. S ag T Spécifications nominales pour les systémes d'entrainement électrique CA a fréquence réglable et basse tension.
. N . N . . N n Normes de compatibilité |® EN 61800-3 - Systémes d’entrainement électriques a vitesse variable - Partie 3 : Norme de produit CEM
®m Raccorder les points de mise a la terre du convertisseur & une tige de mise alaterre ouun 10.1 INSTALLATION CONFORME u” électromagnétique comprenant des méthodes d'essais spécifiques.
point de mise ale terre spécifique ou au point de mise alaterre général (résistance < 10 Q). - 1 2 (CEM) u EN 6}390-4-2‘; lCom;éa[ti?ihte elec/:ltro{nag(n?tique (CEM) - Partie 4 : Techniques d'essai et de mesure - Section 2 :
. " N oA " I . . N . . . . N - < n Ssal dImmunite aux decharges electrostatiques.
u e con(_jucteur neutre qui ahmerjte le ohonver_tlssleur doit étre §olldement mis a Ia_terre ; 1. Convertisseurs avec | optloq filtre RFI mterpg CFW501,....(_3... (avec commutateur de mise a la terre de§ : XSS&Z? :;n;eggigﬁ: ENTER/MENU pour accédor au 1+ u tLoeu Cghrg:pe PQLFIlAM leusétqﬁgeccetguln‘:,g?&ppueygfr :Fu‘[r he; = EN 61000-4-3 - Compatibilté électromagnétique (CEM) - Partie 4 : Techniques d'essai et de mesure - Section 3 :
toutefois, son conducteur ne doit pas étre utilisé pour mettre a la terre le convertisseur. condensateurs du filtre RFI interne en position (D). Vérifier l'emplacement du commutateur de mise & niveau du mode de programmation soit sélectionng. Essai d'immunité aux champs électromagnétiques de radio-fréquences rayonnees.
= Ne pas partager les cables de mise ala terre avec d'autres équipements qui fonctionnent la terre sur la Figure A2 du manuel d'utilisation, téléchargeable sur : www.weg.net. e — Bl L
a de hauts niveaux de courant (par ex. : moteurs a forte puissance, soudeuses, etc.). 2. Cébles de sortie blindés (cables moteur) avec blindage connecté aux deux extrémités, moteur et ~ "n u = EN 61000-4-5 - Compatibiité électromagnétique (CEM) - Partie 4 : Techniques d'essai et de mesure - Section 5 :
convertisseur, au moyen d’'une faible impédance & une connexion a haute fréquence. Longueur de s . PUEQC-' - Ezsggggg[‘;‘f‘g'feggrff‘;ﬁﬁfe,‘°ef}g'w0ma nétique (CEM) - Partie 4 : Techniques dessai et de mesure - Section 6
9.3.6 Connexions de Commande cable moteur max. et niveaux des émissions conduites et rayonnées selon au Tableau 10.1. L E——— T - — ) IMmUNS aux penum;ions ontuis, eiten par les champs de .radiorfre‘qquence‘ ’
3. Cables de commande blindés, maintenir la distance de séparation avec les autres cables conformément = Lorsque le groupe STARTUP est sélectionné, appuyer sur " Sinécessaire, appuyer sur ENTER/MENU pour modifier .
. . < < : ’ la touche ENTER/MENU le contenu de "P0202 - Type de commande" fpour Normes de fabrication ® EN 60529 - Niveaux de protection assurés par les enveloppes (code IP)
Les connexions de cgmmande (entreel/s_o_me_analog\que, entrée/sortie numerique et interface RSflSS) au Tableau 9.3. a touche P0502 = 0 (V) P P mécaniques ® UL 50 - Enveloppes pour les équipements électriques
peuvent étre effectuces selon les spécifications du connecteur du module enfichable raccorde au 4. Mise a la terre du convertisseur conforme aux consignes de la section section 9.3.5 Connexions de ~ = ppone = 100 N )
CFWS501, consulter le guide du module enfichable dans I'emballage du produit. Mise & la Terre . ~ v '_'-" F;"JB'E 15 LISTE DES MODELES DE LA SERIE CFW501
Connecteur - Description ) . 5. Alimentation électrique mise a la terre. 5] R u 6 starrur Tableau 15.1: Liste des modéles série CFW501, principales caractéristiques électriques
1| DOW-ALNO | Sortie numérique 1 (contact NO de relais 1) 10.2 NIVEAUX D’EMISSION ET D’IMMUNITE ® Lorsque lavaleur voulus est atteinte, appuyer sur ENTER/ ® Sinécessaire, modifier le contenu de "PO398 - Facteur de 2 E  Fusible Recommandé 8 Freinage
3 DO1-RL-C__| Sortie numérique 1 (point commun de relais 1) MENU pour sauvegarder la modification service du moteur” o | £ 3 £ 5 T @ 0 o3 R
5 DO1-RL-NC Sortie numérique 1 (contact NC de relais 1) Tableau 10.1: Niveaux d’émission et d'immunité = Appuyer sur pour aller au paramétre suivant ®  Appuyer sur pour aller au parameétre suivant 5 8 g 20 E = 9:‘ o g s E i -] % g B g 8
|7 | DOS-RLNO | Sortie numérique 3 (contact NO de relais 2) énomeéne CEM | Norme de base | Niveau T = aon . § T $Z¢8 25 2 - = o2 5 ; < .E 8 2¢ 2 Eo 82 ¢ 2 &
5 8 2 2 2l 9 DO3-RL-C Sortie numérique 3 (point commun de relais 2) Emissions : - 22l % 43 £ SE 8: '|=-|, Em 3 i e g E z S° | e = ‘E 3@ E ® €%
2 L, 2 2 L ¢ 5 11 DO3-RL-NC Sortie numérique 3 (contact NC de relais 2) Borne de réseau CEI/EN 61800-3 | Cela dépend du modéle de convertisseur sur la longueur de PUL‘UU Pﬂ"fﬂ;‘ %’ 2 % g 5|5 2 ° & "5 K] E B = i =2 E 9 = .S
oL L L3 313 NC Non connecté Plage de fréquence : de 150 kHz & 30 MHz) cable moteur. Voir le Tableau 9.3 7 T 8 . 8 'E He_ = = = § % = 1= &
@ T @ c r T "y — D — o I3 I3
T L g8 3 s 15 124V Alimentation de +24 Ve Perturbation du rayonnement électromagnétique = Si nécessaire, modifier le contenu de "P0400 - Tension ® Si nécessaire, modifier le contenu de "P0401 - Intensité S g £ S £ £z @ t8 t€ 3= g g
a 8 a a a a Oz DIt Entrée numérique 1 Plage de fréquence : de 30 MHz & 1000 MHz) nominale du moteur’, ou appuyer sur pour le nominale du moteur", ou appuyer sur pour le E. i =X = Ex Ex == = <
13579 19 DI2 Entrée numérique 2 Immunité :_ . . . prochain parametre prochain parametre CFW501A01P6T2 1,6 |0,25/0,18/680 | 20| FNH00-20K-A|2,5| MPW18-3-D025 1,5 (16)|2,5 (14)
21 D3 Entrée numérique 3 Décharge électrostatique (ESD) CEI61000-4-2 | 4 kV pour les décharges de contact et 8 KV pour les décharges oe N oo 50 CEW501A02P6 2,6 | 0,5/0,37 | 680 | 20| FNHO0-20K-A|4,0| MPW18-3-U004 | 1,5 (16)(2,5 (14)
2 D4 Entré érique 4 dans ['air 8 kV N ,-"”u y < CFW501A04P3 43| 1/0,75 |680|20|FNHO00-20K-A|6,3| MPW18-3-D068| 1,5 (16) 2,5 (14)| Freinage dynamique
3 ntrée numerique Salves de transitoires rapides CEI61000-4-4 | Cables d’entrée 2 kV / 5 kHz (condens. couplage) PU L‘U PU"]‘UJ CFW501A07P0 7.0 /1,5 | 680 | 20| FNHOO0-20K-A[ 10 [MPW18-3-U010]1,5 (16) 2,5 (14)| non disponible
2 AO1 Sortie analogique 1 Cables d'lHM a distance et de commande 1 kV / 5 kHz 9 - - 10 f— [ CFW501A09P6 200 ... 9,6 /2,2 [1250| 25 |FNH00-25K-A[ 16 | MPW18-3-U016 2,5 (14)[2,5 (14)
4 GND Reference 0V Cébles moteur 2 KV / 5 kHz (condens. couplage) B Sincessaire, modifier 1o conteny de "PO402 - Fré = Sinécessaire, modifier 16 content de "PO403 - Fréquence CFW501A12P2 240 | [12,273/2,2" [1250/25|FNH00-25K-A| 16 | MPW18-3-U016|2,5 (14)[2,5 (14)
6 Al Entrée analogique 1 Mode commun radio-fréquences conduites CEI61000-4-6 | De 0,154 80 MHz; 10V ; 80 % AM (1 kH2) mominalo du moteur®. ou appuyer sur @I pour 1o o T o ambuyer sur M pour 1o CFW501B16P0 16.0 | 5/3.7 11000/ 40 [FNH0O-40K-A[ 25 [MPWA40-3-U02514.0 (12)[4.0 (12)] 20 | 20 | 14 [ 2,5 (14]
7 g T 8 10V Réfé 10 Ve tentiomet Moteur, cables de commande et d'lHM prochain paramétre prochain paramétre | CEW501B17POT2 | B| 170 | 5/8.7 [1000]40|FNHO0-40K-A| 20 |MPW40-3-U0204.0 (12)]4.0 (12)] 20 | 20 | 14 | 2.5 (14)
§ g z ~ + éférence +10 Vcc pour potentiometre ST 1.2/50 s, 8/20 s CFW501B19P4T2 | 19,4 | 5/3,7 [1000/40|FNHO0-40K-A| 20 |[MPW40-3-U020|4,0 (12)(4,0 (12)] 20 | 20 | 14 | 4,0(12)
@ @ £1] 10 DO2-TR Sortie numérique 2 (transistor) CEI 61000-4-5 R’accorz \ngne él\lwgnei KV e 3 b CFW501C24P0T: C| 24,0 | 7,5/5,5 1000 63|FNHO0-63K-A| 40 |MPW40-3-U0404,0 (12)/4,0 (12)| 26 | 15| 13 | 6 (10)
- 8 S| 12 | RS485-A1() | RS485 (borne Al() ; CFW501A01POT4 1,0 |0,25/0,18] 450 | 20|FNH00-20K-A[ 1,6| MPW18-3-D016|1,5 (16)[2,5 (14)
2 2 3 Raccord ligne  terre 2 kY POYOY ST CFW501A01P6T4 | 3 6 |0,5/0,37 | 450 | 20 [FNH0O-20K-A| 2,5 MPW18-3-D025| 1.5, 5 (14
5 € 2| 14 | Rs485-Bi(+) | RS485 (bome Bi(+) Champ électromagnetique radio-fréquences De 80 & 1000 MHz 11 u 12 Ju ' L A T e S o '5E ‘5E 43 Freinage dynamique
5| 16 GND 1 GND 1 (RS485) CEI61000-4-3 | 10 V/m ——————— - —— Ve 53711 vy ST N VT - ' (19| non disponible
S5 A2 Entre i 5 80 % AM (1 kHz) = Sinécessaire, modifier le contenu de "P0404 - Puissance ® Sinécessaire, modifier le contenu de "P0407 - Facteur de CFW501A04 g 2/1,5_|450|20|FNHO00-20K-A|6,3| MPW18-3-D063| 1,5 (16)|2,5 (
niree analogique nominale du moteur”, ou appuyer sur M3 pour le puissance nominal du moteur", ou appuyer sur& pour CFW501A06P1T4 38/2,2 1450 20|FNHO0-20K-A| 10 | MPW18-3-U010/1,5 ( .5 (14
20 | RS485-A2() | RS485 (borne A2()) o . N . . o . prochain paramétre le prochain paramétre CFW501B02P6T4 380 6 | 1,5/1,1 | 450|20|FNHOO-20K-A|4,0| MPW18-3-U004( 1,5 (16)(2,5 (14)| 6 [127[4,5] 1,5 (16)
22 | RS485- B2(+) | RS485 (borne B2(+) Définition de la norme CEI/EM 61800-3: "Systémes d’entrainement électriques a vitesse réglable" — ——— CFW501B04P3T4 480 | 8| —2:3 | _2/1,5 [ 450[20[FNH00-20K-A[6,3[MPW18-3-DO63| 1.5 (16) 2,5 (14)| 6 |27/ 4.5 1.5 (16)
® Environnements : by = 90 CFW501B06P5T4 | 5 | 3/2,2 | 450|20|FNHO0-20K-A| 10 | MPW18-3-U010(1,5 (16)(2,5 (14)|_8 110057 | 2,5 (14)
24 GND 2 GND 2 (RS485) = ;. ) . ) ) o ° n- CFW501B10P0T4 10,0 | 5/3,7_[1000|25|FNHO0-25K-A 16 | MPW18-3-U0162,5 (14)[2,5 (14)| 16 | 47 |11,5] 2,5 (14)
(%) Lentrée numérique 2 (DI2) peut également étre utiisée comme entrée de fréquence Environnement premier : environnements comprenant les installations domestiques et les établissements U CFW501C14P0T4 o140 17.5/5,6 [1000[35[FNHO0-85K-A| 20 [MPW40-3-U020|4,0 (12)[4,0 (12)| 24 |33 [ 14 | 6 (10)
(FI). Pour en savoir plus, consulter le manuel de programmation du CFW501 directement connectés sans transformateur intermédiaire a un réseau électrique basse tension qui alimente 13 S 14 - CFW501C16P0T4. 16,0 | 10/7.5_[1000/35|FNHO00-35K-A| 25 |MPWA40-3-U025(4,0 (12)[4,0 (12)] 24 |33 [ 14 [ 6(10)
(1) Pour en savorr plus, consuler les specifications détalliées dans 1a section 8.2 des infrastructures utilisées a des fins domestiques. = Pour quitter le menu STARTUP appuyer simplement  Grace auxtouches M ot N sélectionner e menuvoulu CFW501D24P0T4 5240 [ 15/11 _[1800[63|FNHO0-63K-A[ 40| MPWE5-3-U040[6.0 (10)(6,0 10) 34 |22 [ 21| 10 g
h . o ’ e sur BACK/ESC p + sur BACK/ESC pour revenir directement CFW501D31P0T4 31,0 | 20/15_|1800/80|FNHOO-80K-A| 50 [MPW65-3-U050/10,0 (8)[10,0 (8)] 48 | 18 | 27 | 10 (8)
) ) ) Environnement second : inclut tous les établissements autres que ceux directement connectés a un Ou rappuyer su pour revel ectement au
Figure 9.3 : Signaux du connecteur du module enfichable CFW500-CRS485-B mode de surveillance de I'"HM (1) Pour respecter la norme UL508G, utiliser des fusibles ultra-rapides UL pour les tailles A, B et C, et utiliser des fusibles UL de type J pour la taille D.

réseau électrique basse tension qui alimente les infrastructures utilisées a des fins domestiques.
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2 PARAMETRES PRINCIPAUX

©

REMARQUE !

ro = parametre en lecture seule.
V/f = paramétre disponible en mode V/f.

cfg = parametre de configuration, valeur modifiable uniquement avec le moteur a I'arrét.
VWW = paramétre disponible en mode VWW.

3 ERREURS ET ALARMES

Erreurs et alarmes les plus courantes.

Erreur/Alarme

D

Causes Possibles

A0046
Surcharge du Moteur

Alarme de surcharge du moteur

Le réglage de P0156, PO157 et PO158 est trop bas pour le
moteur utilisé.
Surcharge sur I'arbre du moteur.

A0050
Module de Puissance
Surchauffe

Alarme de surchauffe venant du
capteur de température du module
d'alimentation (NTC)

Température ambiante élevée autour du variateur (> 50 °C
(> 122 °F)) et intensité de sortie élevée.
Ventilateur bloqué ou défectueux.

- Param. Description Plage Réglable Réglage d’Usine| Propr. Groupes ] L? dissipateur thermique est trop sale, empéchant la circulation
o n ve r I S S e u r e P00 | Accés aux Paramétres 049999 0 ; _— dair.__ : ;
P0001 | Réf. de Vitesse 0465535 o LECTURE ﬁ‘l:r):g Exerne g\;r;nﬁeﬂeexlere;;werem\;? Igzns(opsggs;az ® Les cables s‘ur‘\es entrées DI1 a DI8 sont ouverts ou ont un
P0002 | Vitesse de Sortie (Moteur) | 0265535 o LECTURE Po270) mauvals contact.
e . :
P0003 | Intensité du Moleur 0‘96200‘0A o LECTURE A0700 Pas de communication avec I'HM |m Vérifiez si I'interface de communication avec I'lHM est
re u e n c e P0004 | Tension de Liaison CC (Ud) | 022000V o LECTURE Erreur de Communication | distante, mais Il n'y a pas de | correctement configurée dans le paramétre PO312.
P0005 | Fréquence de Sortie (Moteur) | 0,0 a500,0 Hz ro LECTURE Avec I''HM Distante commande de vitesse ou de référence |m Cable d’IHM débranché.
P0006 | Etat du Variateur 0= Prét 5 = Configuration ro LECTURE pour cette source
1 = Marche 6 = Freinage CC F0021 Erreur de sous-tension sur le circuit | ® Tension d’alimentation incorrecte. Vérifiez si les données sur la
REMARQUE! Sous-tension 6 6 Sous-Tension sur la intermédiaire plaque signalétique du variateur concordent avec I'alimentation
. . {14 Défaut Liaison CC électrique et le paramétre P0296,
@ Pour en savoir plus, consultez le manuel de programmation téléchargeable sur www.weg.net. - Autoréglage = Tension d'alimentation trop falble, produisant une tension sur la
P0007 | Tension de Sortie 042000V ro LECTURE liaison CC inférieure a la valeur minimale (dans PO004) :
P0010 | Puissance de Sortie 0,0 26553,56 kW ro LECTURE Ud < 200 Ve dans 200/240 Vca (P0296 = 0).
s P0011 | Facteur de Puissance 1,004 1,00 o LECTURE Ud < 360 Ve dans 380/480 Vica (P0296 = 1).
1 UTILISATION DE L’lHM POUR COMMANDER LE VARIATEUR PO0T1 [Facletr ds Puss — o | LEGTLRE 04 B00Ve 0o 3001800 Vea (possa 3
Bit5 = DI6 = Erreur de phase en entrée.
- En mode Réglage, niveau 1 : appuyez N i . Bit 2 = DI3 Bit 6 = DI7 = Erreur dans le circuit de pré-charge.
sur cette touche pour revenir au mode En mode SuNeHIagceR.'apl)puyeZ sur cefte touche Bit 3 =DI4 Bit 7 =DI8 F0022 Surtension sur le circuit intermédiaire | @ Tension d'alimentation incorrecte. Vérifiez si les données sur la
Surveillance. pour passer gn mo e- eglage. P0013 | Etat de DO5 a DO1 Bit 0 = DO1 Bit 3 = DO4 ro LECTURE, E/S| Surtension Sur la plaque signalétique du variateur concordent avec I'alimentation
- . ) - En mode Réglage, niveau 1 : appuyez sur cette Bit 4 = DO5 Liaison CC électrique et le paramétre P0296.
- En mode Réglage, niveau 2 : ’:.ippuyez sur touche pour sélectionner le groupe de parametres Bit 2 = DO3 = Tension d'alimentation trop élevée, produisant une tension sur
cette touche pour revenir au niveau 1 du voulu — cela affiche le groupe de paramétres P0022 | Valour de Fl en Hz De 0a 20000 Hz o LECTURE, E/S la liaison CC supérieure a la valeur maximale (dans PO004) :
mode Réglage. : sélectionne. P0023 | Version SW Principale 0,004 655,35 o LECTURE Ud > 410 Vee dans 200/240 Vea (P0296 = 0).
- En mode Réglage, niveau 3 : appuyez sur - En mode Réglage, niveau 2 : appuyez sur cette P0030 | Température du Dissipateur | -20 4 150 °C o LECTURE Ud > 810 Vco dans 580/480 Vca (P0296 = 1),
cette touche pour a’nnuler la nouvelle \{aleur touche pour afficher le paramétre — cela affiche le Thermique Lde > 1000 Ve dans 500/600 Vea (P0296 = 2). o
(fa nouvelle valeur 2 SS' paz s;;{\/e‘gardee) et contenu du parametre afin de modifier le contenu. P0037 | Surcharge du Moteur Ixt 024100 % ro LECTURE = Lgﬁi‘; ?:p?(:‘:rge est trop élevée ou la rampe de décéiération
revenir au niveau U mode Reglage. _ 4, i . z > 3
En mode Réglage, niveau 3 : appuyez sur cafte P0047 } Etat de CONF. 08999 o LECTURE = Le réglage deP0151, PO153 ou PO185 est trop éleve.
- En mode Surveillance : appuyez sur la touche touche pour sauveg.arder e nouveau C(,)menu B P0048 | Alarme Présente 02999 o LECTURE F0031 Le contréle principale ne peut pas |® Le module enfichable est endommagé.
pour augmenter la vitesse. vous reviendrez au niveau 2 du mode Réglage. PO049 | Défaut Présent 048999 ro LECTURE Erreur de Communication | régler une liaison de communication |m  Le module enfichable est mal connecté.
~En mode Réglage, niveau 1 : appuyez sur - P0050 | Dernier Défaut 02999 ro LECTURE Avec le Module Enfichable | avec le module enfichable = Probleme d'identification du module enfichable ; voir PO027
cette touche pour ailer au grouﬁe orécedent - En mode Réglage : appuyez sur cette touche P0100 | Durée d’Accélér. 0,129990s 100s BASIQUE pour en savoir plus.
- En mode Réglage, niveau 2 : appuyez su; pour rédire I,a vitesse. P0101 | Durée Decelér. 0129990s 100s BASIQUE F0051 Erreur de Surchauffe mesurée sur | Température ambiante élevée autour du variateur (> 50 °C
cette touche pour aller au paramétre suivant - En mode Réglage, niveau 1 : appuyez sur cette P0120 | Sauveg. Réf. Vitesse 0 = Inactif 1 Surchauffe des IGBT le Capteur de température du bloc | (> 122 °F)) et intensité de sortie élevée.
- RP ‘ au paran . touche pour aller au groupe suivant. 1= Actif d'alimentation = Ventilateur blogué ou défectueux.
- En mode Réglage, niveau 3 : appuyez sur - En mode Réglage, niveau 2 : appuyez sur cette ; i 2 = Sauvegarde pour P0121 ® Le dissipateur thermique est trop sale, empéchant la circulation
cette touche pour augmenter le contenu de touche pour aller au paramétre précédent. P0121 | Réf. de Clavier 0218000 rpm 90 pm dair.
ce parametre. - En mode Réglage, niveau 3 : appuyez sur cette P0133 | Vitesse Minimale 04 18000 rpm 90 (75) rpm BASIQUE F0070 Surintensité ou  court-circuit sur la | Court-circuit entre les deux phases du moteur.
—— touche pour diminuer le contenu de ce paramétre. P0134 | Vitesse Maximale 0 a 18000 rpm 1800 (1500) rpm BASIQUE Surintensité/Court-Circuit sortie, la liaison CC ou la résistance |m Court-circuit des cables de connexion de la résistance de
Appuyer sur cette touche pour définir le sens P = PO135 | Intens. Sortie Max. 0,02200,0 A 15X han  |V/f, VWW,| BASIQUE, de freinage freinage rhéostatique.
de rotation du moteur. Appuyez sur cette touche pour accélérer le VVW PM| MOTEUR ® Module des IGBT en court-circuit ou endommagé.
Actif quand : moteur dans la durée déterminée par la rampe P0136 | Augm. Couple Manu 0,0a30,0 % According a V/f, VWW | BASIQUE, B Démarrage avec une rampe d'accélération trop courte.
P0223 = 2 ou 3 en local et/ou P0226 = 2 d'accélération. inverter model PM MOTEUR ® Démarrage avec moteur qui tourne sans la fonction Amorgage
ou 3 en distant. Actif quand : P0137 | Augm. Auto. de Couple 0,0a30,0% 0,0 % i MOTEUR instantané.
P0224 = 0 en local ou P0227 = 0 en distant. P0138 | Compens. de Glissement -10,02 10,0 % 0,0 % V/f MOTEUR F0072 Erreur de surcharge du moteur (60 s | ™ L_e régl_age P0156,_ P0157 et PO158 est trop bas par rapport a
Appuyer sur cette touche pour basculer entre P0139 | Filtre d'Intensité de Sortie 029999 ms 50 ms V/f, WW Surcharge du Moteur dans 1,5 x Inom) I'intensité de fonctionnement du moteur.
les modes LOCAL et REMOTE. Appuyez sur cette touche pour décélérer le moteur P0145 | Vitesse de Défluxage 0,0 2 1800 rpm 1800 (1500) rpm | _cfg, V/f _ ! ! L] Sur;h?rge sur I'arbre du moteur.
Actif quand : dans ladurée déterminée par larampe de décélération. P0146 | Vitesse Intermédiaire 0,04 1800 rpm 1200 (1000) rpm | _cfg, V/i Fo0so Erreur lige a 'algorithme de surveillance | @ Bruit lectrique. )
P0220 =2 ou 3. Actif quand : PO156 | Intensité de Surcharge a 0,022000A (RET (Esrreu;_ﬁ:n(ctgu du CPU principal du variateur ®  Erreur du micrologiciel du variateur.
P0224 = 0 en local ou P0227 = 0 en distant. 100 % et — — v - _
P0157 | Intensité de Surcharge 50 % | 0,0 3 200,0 A 10x1 F0084 Erreur lige al algomhm_e d'identification | ® Mauvais contact dans la connexion entre la commande principale
Appuyer sur cette touche pour accélérer le moteur jusqu’a la vitesse définie dans P0122 selon la durée P0158 | Intensité de Surcharge a 5 % 0:0 3 200:0 A O:B X Erreur d'Auto-Diagnostic gulom’;ﬂf‘me C:u ’Ti“erle\ du variateur et et le bloc d'alimentation. »
déterminée par larampe d’accélération. La vitesse du moteur est maintenue tant que la touche est enfoncée. P0202 | Typs de Commande 0et2< VA 0 ofg | DEMARRAGE 1 module enfichable : g?‘e”el non Clompa“b.‘e avec la version du micrologiciel.
Quand la touche est relachée, le moteur décélére selon la durée déterminée par la rampe de décélération, ~ww 0001 = : S P = Letectjg‘n sur eﬁ C‘rcu':s,'megﬁsadg‘Vsa”ate‘“r’ ; :
jusqu'a ce qu'il 'arréte. Cette fonction est active quand toutes les conditions ci-dessous sont satisfaites : P0204 | Charger/Enr. Paramétres 042 = Non utiisé 8 = Charger Util 2 ) ofg ettt Externe e;;z‘:r" e?Xd:T:P\ggex)x ("Pas derreur me:ufss i(smst:gtes entrees sont ouverts ou ont un
1. Marche/arrét = Arrét. 3 = Réinit. P0043 9 = Enreg. Util. 1 - " - o — n
2. Activati &nérale = Acti 4= Réinit, PO044 10 = Enreg. Util. 2 F0700 Pas de communication avec IIHM |m Vérifiez si I'interface de communication avec I'lHM est
. Activation générale = Active. o = ch . GOHZWEG 11 :Ch 9: S' fPLC Erreur de Communication distante, mais il n'y a pas de correctement configurée dans le paramétre P0312.
3. P0225 = 1 en LOC (local) et/ou P0228 = 1 en REM (a distance). arger iz = Charger So de I'HM Distant commande de vitesse ou de référence |m Cable d'IHM débranché.
Charger 50 Hz WEG  par Défaut Pour cette source
7 = Sauvegarder 12 &4 15 = Réservé
1.1 INDICATIONS SUR L’ECRAN DE L’IHM X I'Utiisateur 1 , L,
, , PO220 [Source SELLOGREM [0 -Touours Local 4 -DW o5 (ocal g & es 4 CONFIGURATION PAR DEFAUT POUR REFERENCE DE VITESSE ET COMMANDE
o — Ftat duvariateur 2 =Touche HM (Loca) 6 = Série/USB (Distant)
\ndication ; _ 3 =Touche IHM (Distant) 7 = SoftPLC I'Usine a configuré le CFW501 en réglant ses parametres afin de définir la commande logique et la
Menu (pour secondaire P0221 | Sél. de Référ. LOG ozt Lo Sotee 0 ofg &8 référence de vitesse dans les modes de fonctionnement LOCAL et DISTANT. Ce réglage par défaut peut
sélectionner le 2-AR 9=Al1>0 étre rétabli grace a P0204 pour des moteurs de 60 Hz et 50 Hz (P0204 = 5 ou 6).
groupes de 3=AI3 10=A2>0
paramatres) - Unité de mesure Alrar=o BIasae En mode LOCAL, la commande et la référence sont dirigées vers I''HM du CFW501, permettant aux
un seul groupe de (Cela se rapport & la - =Ff> A f .
paramétres s'affiche Valeur de Iindication 6 = Serial/USB commandes Marche/arrét, JOG et Sens de rotation du moteur. En plus de ces commandes, le clavier de
ala fois principale) P0222 | Sél. de Référence Distante | Voir les Options Dans P0221 1 cfg E/S I'IHM peut également étre utilisé pour sélectionner le mode LOCAL ou DISTANT. La référence de vitesse
P0223 | Sél. m.Avant/ar. LOG 0= Sens Horaire 4=Dk 2 cfg &S peut étre réglée dans P0121 ou grace aux touches 4 et W de I'HM en mode surveillance.
Ecran 1 = Sens Anti-Horaire 5 = Série/USB (H)
incipal Diagramme 2 =Touche de I'HM (H) 6 = Série/USB (AH)
principal abarres Touches de I'lHM (AH) 7 = SoftPLC En mode DISTANT, la référence de vitesse et la commande sont dirigées vers les bornes du produit ; DI1
P0224 | Sélection Marche/Arrét Locale 0= Iouches de lHM gi segfféliia 0 ofg s exécute Marche/arrét et DI2 le Sens de rotation. La référence est exécutée par I'entrée analogique Al
, = =
1.2 MODES DE FONCTIONNEMENT DE L'IlHM P0225 | Sélec. JOG LOC 0 = Désactivation 3= Série/USB 7 oig B dans ce mode.
Touches de I'lHM 4 = SoftPLC
Mode Surveillance 2=DIx
= |l s'agit de I'état initial de I'lHM aprés la mise sous tension avec affichage de P0226 | Sélection de Rotation Distante | Voir les Options Dans P0223 4 cfg E/S
I'écran d'initialisation, et des valeurs par défaut ] P0227 | Sélection Marche/Arrét Voir les Options Dans P0224 1 cfg E/S
= Le champ Menu n’est pas actif dans ce mode ~ 30 D\slante : :
= 'Ecran principal, 'écran secondaire et le diagramme a barres indiquent les nN- | P0228 | Sélec. JOG REM Voir les Options Dans P0225 ; 2 cfg E/S
valeurs de trois parameétres prédéfinis par P0205, P0206 et P0207 uu Survelllance P0263 | Fonction de DI 0= Non Utiisé 15 = Désact. Amorc. Inst 1 cfg £/
= Quand vous étes en mode surveillance, un pression sur la touche ENTER/ . . - Marche/Arét 16 = Non Utiisé
. 2 = General Enable 17 = Progr. Désact.
MENU fait basculer en mode Réglage Y 3= Arét Rapide 18 = Charger Utl. 1
: Mode Réglage Retour Entrée 4 = FWD/REV 19 = Charger Util. 2
Niveau 1: Echap Menu LOC/REM 20 = PID Princip. Auto/
= |l s’agit du premier niveau du mode Réglage. Choisir le groupe de e y 6=J0G Manuel
paramétres en utilisant les touches YA 4 . A 7 = SoftPLC 21 = PID Ext. Auto/
® I'Ecran principal, 'écran secondaire, le diagramme a barres et les unités de i 8 = 2e Rampe Manuel i
mesure ne s'affichent pas Seglag? 9 =Non Unh‘s‘e’ 22 =Non Unh;a i
= Appuyez sur la touche ENTER/MENU pour aller au niveau 2 du mode veau Ng: H}:}:zz gifrgﬁ:ﬁg‘g'cn
Réglage - sélection de paramétres . = - 0 Ext. Alarm Incendie
®_Appuyez sur la touche BACK/ESC pour revenir au mode Surveillance Retour Entrée as Défaut Ext. 25 = PTC
Niveau 2: Echap Menu 14 = Reset
= Le numéro du paramétres est indiqué sur I'écran principal et son contenu || easam toc nn P0264 | Fonction DI2 Voir les Options Dans P0263 8 cfg E/S
sur I'écran secondaire o~ oy P0265 | Fonction DI3 Voir les Options Dans P0263 20 cfg E/S
m Utilisez les touches M3 et @ pour trouver le paramétre voulu P n ,n n Réglage P0266 | Fonction DI4 \oir les Options Dans P0263 10 cfg E/S
® Appuyez sur la touche ENTER/MENU pour aller au niveau 3 du mode de U Iivu. Niveau 2 P0267 | Fonction DI5 Voir les Options Dans P0263 0 cfg E/S
réglage - modification du contenu de paramétre . - - P0268 | Fonction DI6 Voir les Options Dans P0263 0 cfg E/S
= Appuyez surlatouche BACK/ESC pour revenir au niveau 1 du mode Réglage A Entréel P0269 | Fonction DI7 \oir les Options Dans P0263 0 cfg E/S
Niveau 3: ;‘;’”’ Menu P0270 | Fonction DI8 Voir les Options Dans P0263 0 cfg E/S
= Le contenu du paramétre est indiqué sur I'écran principal et le numéro du chap | / P0295 | Intensité Nominale du Variateur | 0,0 & 200,0 A According & o LECTURE
paramétre est indiqué sur I'écran secondaire PARAN LOC 0100 ; inverter model
m Utilisez les touches et @ pour configure la nouvelle valeur pour le ~ Uiy Réglage P0296 | Tens.Nom. Ligne 0=200-240V 2 =500 - 600V According & ro, cfg LECTURE
paramétre sélectionné :n n Niveau 3 . 1=380 —‘480 \ inverter model
= Appuyez sur la touche ENTER/MENU pour confirmer la modification Uy . P0297 | Fréquence Commut. de 2500 & 15000 Hz 5000 Hz cfg
(sauvegarder la nouvelle valeur) ou BACK/ ESC pour annuler lamodification . - - P0401 | Intens.Nom.Moteur 0042000A 1.0 X bom cfg DE[\AI\AO/IFE;EéE
(ne pas sauvegarder la pouveHe valeur). Dans les deux cas, I'HM revient P0402 | Vit.Nom. Moteur 03 30000 t/min 770 (1425) rom o MOTEUR,
au niveau 2 du mode Réglage DEMARRAGE
P0403 | Frég.Nom. Moteur De 0 a 500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTEUR,

DEMARRAGE
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