Motors | Automation | Energy | Transmission & Distribution | Coatings

Rectifier Unit
Unidad Rectificadora

Unidade Retificadora

UR11

User's Manual
Manual del Usuario
Manual do Usuario




[LEQ UR11

MANUAL DE
LA UNIDAD
RECTIFICADORA

Serie: URT ]

Idioma: Espanol

Documento: 10003160551 / 00
Modelos: 1140 A / 380...480 Vca

893 A/ 500...600 Vca

811 A/ 660...690 Vca

03/2015




Sumario de las Revisiones

- ROO Primera edicién.




Sumario

1T INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD .......ccuiuieieieiiiincncecececencncececacannes 1-1
1.1 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL ......cuucittuiirnnierenneerenceenneceenneesnnnnns 1-1
1.2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL PRODUCTO ......cccuciitunirenecerenncrencncsenncssannnns 1-1
1.3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES ......c.cotuiiitniiirnnieerneeeenceeenneceenneesnnnnns 1-2

2 INFORMACIONES GENERALES........ccceieieiiinieceiecereencececececencncacanns 2-1
2.1 SOBRE EL MANUAL.......ccuiiiteiiieneitneieteeeieteeesseescssnsssssesssssssssssssssssssssnssasans 2-1
2.2 TERMINOS Y DEFINICIONES UTILIZADAS EN EL MANUAL..........cceerveennen.. 2-1
2.3 ARESPECTO DE LA URTT ..oeiriiiiiiiiitniitenerenectencsssenssssssssssnsssssnsssssnssnans 2-4
2.4 ETIQUETAS DE IDENTIFICACION DE LA URTT ..ooouviiriereenecreereeneereenneenns 2-9
2.5 COMO ESPECIFICAR EL MODELO DE LA UR11 (CODIGO INTELIGENTE)..... 2-9
2.6 RECIBIMIENTO Y ALMACENADO .....c.cittuiireniereneietenceeenieceneeesennesssnsesnnnns 2-10

3 INSTALACION Y CONEXION ......cuerrenurrenrenierenreesresseessessesessessesennes 3-1
3.1 CONDICIONES AMBIENTALES .......ccueettueiitniereeneerenneerenecesneecesseessssesesnneeens 3-1
3.2 LISTADO DE COMPONENTES.......ccctuuiiituiiinneerennierenccerencecssncssnsscssnsssssnscsens 3-1
3.3 INSTALACION MECANICA .......c.covrrrueretrrrrenentereeentesesessssesesessssssssesssssessons 3-2
3.4 INSTALACCION ELECTRICA .......coeeurueneinrrneneterenentnteseetssesenentssssenesssssnenenns 3-5

3.4.1 Disyuntor de Entradd ........cceueieeiiieiiiniieiienieeeectnceeneeeneerancsencesncesnnsenes 3-6

3.4.2 CaBIES/BUS...ccuuiieuiiiiuniiiiniiiiniiiiinieitunietenisssssssssssssnssssssssssasssssnsssssnsons 3-6

R I B B 2T T71] <] =X PP 3-7

3.4.4 Terminales Recomendados para los Cables de Potencia..................... 3-9

3.4.5 Configuraciones del Rectificador........cccceivuiivniiiniieniieniiieccieceenceennnnn. 3-9

3.4.5.1 Operacién como Rectificador 6 Pulsos........ccceeeeeueceennnnnnnee. 3-10

3.4.5.2 Operaciéon como Rectificador 12 Pulsos.......ccccceeevenrennnnnnnne. 3-11

3.4.6 Conexiones de la URTT ......cccciiiuiiiiiniiiiiniiiininiinininninniaieiensssessssennes 3-13

3.4.6.1 Conexiones y Layout del Armario (Tablero) ........cccccceuueeneee. 3-13

3.4.6.2 Conexiones de Potencid........c.ccceerrennirenniiinnnciinnienencnnancnennes 3-13

3.4.6.3 Conexiones de Puesta a la Tierrd .....ccccceeeeeeneencrnncreneennnne. 3-16

3.4.6.3.1 Redes IT.....cccuuiiiiimniiiiinniiiiienecnneeneccensennssssssnnnens 3-17

3.4.6.4 Conexiones de Control ........cccccieuiieuiiiecieniienieenceneceenceennnnn 3-18

3.4.7 Accionamientos TiPIiCOS ..c..civueiiniiiuiieniireeereernecrensesnersssssnsssnsssnsssannes 3-20
3.5 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPA DE

COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA........c.ooeveenrienreenrennreenreereseessresseessnens 3-23

3.5.1 Instalacién Conforme con CFW-TTM.......ccuiiiniiiiiiiniiiecienceenceenncennens 3-23

3.5.2 Definiciones de las Normativas ........cceeeeeieneciienceennierennceeencrenneeeennes 3-23

3.5.3 Niveles de Emisiéon e Inmunidad Cumplidos ........cccceeueiivniiincinnnnnnnns 3-24

3.5.4 Filtros RFI EXtErnos ......ccceccieeiiiniiiniieniiieneincinecienncsnssrsssssnsssnsssnsssannes 3-24

4 ENERGIZACAO E COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO ................ 4-1
4.1 PREPARACION Y ENERGIZACION ......ooouiereeeeireereereesseesseessessseessesssesssesnns 4-1

4.1.1 Cuidados Durante la Energizacion / Puesta en Marcha...................... 4-1

4.2 PUESTA EN MARCHA ....ouiiirititietttnicenneeinneetisensieensesessssesssssssnnes 4-1



Sumario

5 DIAGNOSIS DE PROBLEMAS Y MANTENIMIENTO .....cceevvevievnenennnns 5-1
5.1 FUNCIONAMIENTO DE LOS FALLOS Y ALARMAS ......cuovueenreeerncrncrenceneennnns 5-1
5.2 FALLOS, ALARMAS Y POSIBLES CAUSAS .......cuctuiruirnrenceeeencreceecessensencsscances 5-1
5.3 SOLUCIONES DE LOS PROBLEMAS MAS FRECUENTES .......veeeeveeeeeeeeecneeenns 5-3
5.4 DATOS PARA CONTACTAR CON LA ASISTENCIA TECNICA.......cceeeuveeeennannns 5-3
5.5 MANTENIMIENTO PREVENTIVO .....cutuiiiiiiiieiitireereceeeeececseecssesesencsscsscnnces 5-3

5.5.1 Instrucciones de LIMPIieza .......ccceeieueiiiuniiinniiiiniiiinieiieiniencneeseseanenes 5-5

6 OPCIONALES Y ACCESORIOS ...ueeititietieeieeereeeeacescessesensssssssescnscnses 6-1
6.1 OPCIONALES ......oueiettitiietetieeeetereerneeecsecsecsscsssasssssssssssscssssssssssssssssssssnnses 6-1
6.2 ACCESORIOS ....ceeeeriireiriienereeeaeraereeraseesssssssssssssasssssssssssssssssssssssssssssesssnnsns 6-1

6.2.1 Rack para Montdje €N ArmMario ......cceeeeeeieeierecrnecreeceeesernccransssnsssnsssnes 6-1

7 ESPECIFICACIONES TECNICAS........covveeruiereerreenrrensrensressnessresssesssens 7-1
7.1 DATOS DE POTENCIA ... eeeeeieietireireeeeeeeeeeereerassssssssscsscssssssssssssssssssssnnses 7-1
7.2 DATOS DE LA ELECTRONICA/GENERALES .........uvveeeeeereeeeeeseeeeessnesessssaaeses 7-2

7.2.1 Normativas AteNdidas......ccueeiiuieiiiieiiiiieiiiiiiieieiincetreceseecececscessecensens 7-3
7.3 DATOS MECANICOS .....ooovirrerrereerrereesreressresesseessessesssessesssessessesssesssensenss 7-3
Y2 T I -1 T PPN 7-3

7.3.2 DIMENSIONES c.euenenenineninieieieeeieirerresesscscsssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnss 7-3



Instrucciones de Seguridad

1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Este manual contiene las informaciones necesarias para el uso correcto de la Unidad Rectificadora URTT,
desarrollado para alimentar los books inversores pertenecientes a la linea CFW-11M.

Fue desarrollado para ser utilizado por personas con entrenamiento o calificacién técnica adecuada para

operar con este tipo de equipamiento.

1.1 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL

En este manual son utilizados los siguientes avisos de seguridad:

iPELIGRO!

Los procedimientos recomendados en este aviso fienen por objetivo proteger el usuario contra

>

muerte, heridas graves y dafos materiales considerables.

4 , N
iATENCION!
Los procedimientos recomendados en este aviso tienen por objetivo evitar dafios materiales.
. Y,
- . N
f iNOTA!
Este manual suministra informaciones importantes para el correcto entendimiento y buen
L funcionamiento del producto. )

1.2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL PRODUCTO

Los siguientes simbolos se encuentran fijados al producto, sirviendo como aviso de seguridad:

& Tensiones elevadas presentes.

Componentes sensibles a descargas electrostdticas.

No tocarlos.

_| ) Conexién obligatoria de puesta a la tierra de protecciéon (PE).

Conexién del blindaje a la tierra.

& Superficie caliente.
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1.3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

Ve

iPELIGRO!

Solamente persona con calificacién adecuada y familiaridad con la UR1 1 y equipamientos asociados
deben planear o implementar la instalacién, proceder el arranque, realizar operaciones y hacer el
mantenimiento de este equipo.

Estas personas deben seguir todas las instrucciones de seguridad contenidas en este manual y/o
definidas por las normativas locales.

No seguir las instrucciones de seguridad puede resultar en riesgo de muerte y/o dafos en el

equipamiento.

iNOTA!

Para los propésitos de este manual, personas calificadas son aquellas entrenadas de formas a

sentirse aptas para:

1. Instalar, poner a la tierra, energizar y operar el CFW-11M de acuerdo con este manual y los
procedimientos legales de seguridad vigentes.

2. Utilizar los equipamientos de protecciéon de acuerdo con las normativas establecidas.

3. Prestar servicios de primeros socorros.

iPELIGRO!

Siempre desconecte la alimentacién general antes de tocar en cualquiera componente eléctrico
asociado al rectificador.

Muchos componentes pueden permanecer cargados con alta tensién y/o en movimiento (ventiladores),
mismo después que la alimentacién CA de entrada fuera desconectada o interrumpida.

Cuando existir una carga capacitiva conectada a la salida del UR11 (por ejemplo, convertidores de
frecuencia alimentados por el bus CC), aguarde por lo menos 10 minutos para garantizar la total
descarga de los condensadores (capacitares).

Siempre conecte la carcasa del equipamiento a la tierra de proteccién (PE) en el punto adecuado

para eso.

IATENCION!

Las tarjetas electrénicas poseen componentes sensibles a las descargas electrostdticas. No toque
directamente sobre los componentes o conectores. Caso necesario, tfoque antes en la carcasa
metdélica puesta a la tierra o utilice pulsera antiestdtica adecuada.

iNo ejecute ninguno ensayo de tensién aplicada en la unidad rectificadora!
Caso sea necesario consulte a WEG.

-

iNOTA!

Rectificadores pueden interferir en otros equipamientos electrénicos. Siga los cuidados recomendados
en el Capitulo 3 INSTALACION Y CONEXION en la pégina 3-1, para minimizar estos efectos.
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Ly NOA )
Leer completamente este manual antes de instalar u operar la unidad rectificadora URT1.
J
p N
iATENCION!
& La operacién de este equipamiento requiere instrucciones de instalacién y operaciéon detalladas,
suministradas en este manual. )
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Informaciones Generales

2 INFORMACIONES GENERALES
2.1 SOBRE EL MANUAL

Este manual presenta como instalar, hacer la puesta en marcha, las principales caracteristicas técnicas y como
identificar y corregir los problemas més comunes que pueden estar sujetos los diversos modelos de la linea
UR1T1 (Unidad Rectificadora).

Para obtener informaciones sobre otras funciones, accesorios y condiciones de funcionamiento, consulte el

guia de montaje abajo:
Guia de montaje del RACK 2 / RACK 3.

Este guia de montaje es suministrado en formato electrénico en el CD-ROM que acompaiia el rectificador, o

puede ser obtenido en la web WEG - www.weg.net.
2.2 TERMINOS Y DEFINICIONES UTILIZADAS EN EL MANUAL

Régimen de Sobrecarga Normal (ND): o llamado Uso Normal o del inglés "Normal Duty" (ND); régimen de
operacién que define los valores de corriente méxima para operacién continua | y sobrecarga de 110 %
por 1 minuto. Seleccionado de acuerdo con la programacién del inversor conectado a la salida del rectificador.
Es utilizado por inversores que no estén sujetos en la aplicacién a pares (tforques) elevados en relaciéon al su par

(torque) nominal, cuando opera en régimen permanente, en el arranque, en la aceleracién o desaceleracién.

b: corriente nominal para uso con régimen de sobrecarga normal (ND = Normal Duty).

Inom-N

Sobrecarga: 1.1 x1 ./ 1 minuto.

Régimen de Sobrecarga Pesado (HD): o llamado Uso Pesado o del inglés "Heavy Duty" (HD); régimen de
operacién que define el valor de corriente maxima para operacién continta |, 1o y sobrecarga de 150 % por
1 minuto. Seleccionado de acuerdo con la programacién del inversor conectado a la salida del rectificador.
Debe ser usado para accionamiento de motores que estén sujetos en la aplicacién a pares (torques) elevados
de sobrecarga en relacién al su par (forque) nominal, cuando opera en velocidad constante, en el arranque,

en la aceleracion o desaceleracién.

lom.np: CoOrriente nominal para uso en régimen de sobrecarga pesada (HD = Heavy Duty).

Sobrecarga: 1.5 x1 . p/ 1 minuto.

Desbalance de Corriente (%):

lYX - |YAVG

desbalance de la unidad de potencia X - fase Y = | ———|x 100

l YAVG

|Y1 + |Y2+ T lYN
have = N

Siendo:

N = ndmero de médulos conectados en paralelo.

lyy = corriente de la fase Y (R, S o T) de la unidad rectificadora N.
lyae = corriente media de la fase Y.
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Rectificador: circuito que transforma la tensién CA de la red e CC. Formado por diodos y/o tiristores de potencia.

Precarga: etapa transitoria de operacién de la URT1, que inicia con la alimentacién de las fases de entrada del
equipo y termina con el fin de la carga de los condensadores del bus CC del inversor conectado a su salida.
Esta etapa es controlada por la URT1, que realiza la carga de los condensadores del bus CC a través de una

rampa de tensién con corriente limitada, evitando picos de corrientes elevados en la energizacién del inversor.

Bus CC (Link CC): circuito intermedio de los inversores; tensién continua obtenida por la rectificacion de la
tensén alternada de alimentacién a través de la URT1, o de fuente externa; alimenta la puente inversora de

salida constituida por IGBTs (ubicada en los inversores de frecuencia).
Inversor: circuito de potencia que transforma la tensién continta del bus CC en tensién CA modulada.

Diodo: componente de potencia usado en la puente rectificadora de entrada. Funcionan como llave electrénica
(comandada por la polaridad de la tensién entre los terminales dnodo y cétodo), en los modos: conduccién (llave

cerrada, terminales directamente polarizados) y bloqueo (llave abierta, terminales inversamente polarizados).

Tiristor (SCR): del inglés "Thyristor", o todavia SCR que significa rectificador controlado de silicio (del inglés
'Silicon-Controlled Rectifier"), componente bésico del puente rectificador de entrada. Funciona de modo
semejante al diodo, sin embargo necesita de un pulso de tensién en el terminal de "gate" para entrar en
conduccién (ademds de estar directamente polarizado entre los terminales dnodo y catodo), lo que permite el

controle del dngulo de entrada en conduccién.

IGBT: del inglés "Insulated Gate Bipolar Transistor"; componente bésico de los convertidores de salida. Funciona

como llave electrénica en los modos saturados (llave cerrada) y aislado (llave abierta).

IGBT de Frenado: funciona como llave para conectar las resistencias de frenado. Es comandado por el nivel

del bus CC, a través del inversor de salida.
Brazo R, S y T: conjunto de un diodo y un firistor de las fases R, Sy T de entrada del rectificador.
Brazos U, V y W: conjunto de dos IGBTs de las fases U, V, y W de salida del convertidor de frecuencia.

Puente 1 (y puente 2): conjunto de tres tiristores y tres diodos, formando un puente rectificador completo

semi controlada.

Rectificador 6 Pulsos: configuracién del rectificador con alimentacién trifasica en que cada diodo conduce
durante un intervalo de 120°, y ocurre una conmutacién a cada 60°, totalizando seis conmutaciones en un

periodo de la red eléctrica.

Rectificador 12 Pulsos: configuracién del rectificador con alimentaciéon hexafésica, generalmente obtenida
a través de un transformador desplazador con dos secundarios conectados uno en delta y el otro en estrella,
en que cada diodo conduce durante un intervalo de 120°, y ocurre una conmutacién a cada 30°, totalizando

doce conmutaciones en un periodo de la red eléctrica.

PTC: resistor cuyo valor de la resistencia en "ohms" aumenta proporcionalmente con la temperatura, usado

como sensor de temperatura en el motor.
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NTC: resistor cuyo valor de la resistencia en "ohms" disminui proporcionalmente con el aumento de la

temperatura, usado como sensor de temperatura en el médulo de potencia.
PE: tierra de proteccién; del inglés "Protective Earth".

Filtro RFI: filtro para reduccién de interferencia en el rango de las radiofrecuencias; del inglés

"Radio-Frequency Interference Filter".

PWM: del inglés "Pulse Width Modulation"; modulacién por ancho de pulso; tensién pulsada que alimenta

el motor.

Frecuencia de Conmutacién: frecuencia de conmutacién de los IGBTs del puente inversor, dada normalmente
en kHz.

Disipador: pieza de metal proyectada para disipar el calor generado por los semiconductores de potencia.
Amp, A: amperio.

°C: grados centigrados.

CA: corriente alternada.

CC: corriente continua.

CFM: del inglés "Cubic Feet per Minute"; pie cibicos por minuto; medida de caudal.

cm: centimetro.

CV: caballo vapor = 736 Watts; (unidad de medida de potencia, normalmente usada para indicar potencia

mecdnica de motores eléctricos).

hp: horse power = 746 Watts; (unidad de medida de potencia, normalmente usada para indicar potencia

mecdnica de motores eléctricos).
Hz: hertz.

I/s: litros por segundo.

kg: kilogramo = 1000 gramas.
kHz: kilohertz = 1000 Hertz.

m: metro.

mA: miliamperes = 0,001 Amperio.

min: minuto.
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ms: milisegundo = 0,001 segundos.

N.m.: newton metro; unidad de medida de torque (par).
rms: del inglés "Root mean square"; valor eficaz.

rpm: rotaciones por minuto; unidad de medida de rotacién.
s: segundo.

V: volts.

Q: ohms.

2.3 A RESPECTO DE LA UR11

La unidad rectificadora UR11 es un producto que suministra en su salida tensiéon CC, permitiendo alimentar
los inversores de la linea CFW-11M. La UR11 puede todavia ser utilizada para alimentar otros equipos que
necesiten de alimentacién por el bus CC. La caracteristica central de este producto es la existencia de dos

puentes rectificadores completas semi controladas, que presentan las siguientes ventajas:

® Control de la precarga del bus CC, a través del control del dngulo de disparo de los tiristores por
microcontrolador: la precarga ocurre a través de una rampa lineal de tensién, evitando corrientes elevadas

y eliminando el circuito de precarga de los armarios.

® El control independiente de cada una de las puentes rectificadoras que componen la URT1, sumada a
la existencia de dos reactancias trifdsicas internas con caida porcentual de 3 % permite la utilizacién del
producto en aplicaciones que requieren la configuraciéon del rectificador en 12 pulsos; necesario solamente
conectar los cables de alimentacién de manera adecuada (para mds informaciones, consulte el Capitulo
3 INSTALACION Y CONEXION en la pégina 3-1).

La linea URT1 presenta una estructura modular (en formato de book) idéntica a las unidades de potencia (UP11)
del CFW-11M, siendo apropiada para uso en armarios con los inversores de la linea CFW-11M. Cada unidad
rectificadora posee capacidad para alimentar dos unidades de potencia UP11. Para la alimentaciéon de mas

UP11, solo es necesario adicionar proporcionalmente mds unidades rectificadoras en paralelo.
Enla Figura 2.1 en la pagina 2-5, es presentado un ejemplo de configuracién para operacién como rectificador

6 pulsos. En la Figura 2.2 en la pdgina 2-6, se presenta un ejemplo de configuracién para operacién con

rectificador 12 pulsos.
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_________________________________________

e

R1,S1, Tl R2,52,T2

F1,F2, F3]] F4, F5, F6 [[]

RS, T

Figura 2.1 - Ejemplo de configuracién é pulsos con una unidad rectificadora
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_________________________________________

g e

R1,S51,T1 R2,52, T2

F1,F2, F3 []] F4, F5, F6 (]

Figura 2.2 - Ejemplo de configuracion 12 pulsos con una unidad rectificadora

La URT1 puede ser suministrada como parte integrante del accionamiento completo (AFW-11M) o como un
componente para montaje en armario. En el caso del accionamiento completo, todos los componentes son

suministrados en el armario.

4 A

ﬁ: iNOTA!
Para el montaje del accionamiento completo son necesarios diversos ftems adicionales, tales como
inversores de salida, fusibles en la alimentacién CA, fusible en el bus CC para la proteccion de
las unidades de potencia de salida, disyuntor o seccionador de entrada, y cuando se tratar de la

configuracién 12 pulsos es necesario todavia el transformador desplazador para a alimentacién

hexafdsica.

La URT1 posee una tarjeta de interfaz alimentada por una fuente externa de +24 Vcc. Esta tarjeta presenta
tres salidas a relé para sefalizacién de fallos y alarma, cinco LEDs para sefializacién visual de los fallos, bien
como estados de los puentes rectificadores. Existe todavia dos DIP switches para configuracién de la tensién
de alimentacién de la URTT, de acuerdo con el modelo (para més informaciones consulte el ftem 3.4.6.4
Conexiones de Control en la pdgina 3-18). Esta tarjeta también es responsable por el monitoreo de la

temperatura de los radiadores (disipadores).

La Figura 2.3 en la pdgina 2-7 presenta un diagrama en bloques simplificado de la URT1.
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URTI Ventiladores de la potencia

& &
¢ &

roO—

220V ext. §

Alimentacién auxiliar g
<
del armario (tablero) €—

v

393

Bl Bus CC (LINK CC)

>
>

Rectificador
Red de

alimentacién (B/ HK}NTCS

939

ok ||
@w % Retificador J7 47

Realimentacién: Realimentacién:
PE - tensién de entrada - tension del bus CC o
- temperatura de los disipadores

| POTENCIA DE | "

Tarjeta de fuentes y control de los tiristores -
CONTROLE con CPU 32 bits 'RISC'

@
LEDs §<— CIR11
® ’f?"ie'fg de | Salidas digitales
+24 Vec ext. infe Olz —> % # —> DO (RL1)a
con e DO3 (RL3)
usuario

Figura 2.3 - Diagrama de bloques de la URT1

Condensadores de
desacoplamiento
de los tiristores

Tarjeta CPC11

Ventiladores== Tarjeta CIR11

Fusibles de los
transformadores
de sincronismos

Reactancia de entrada<

Figura 2.4 - Principales componentes URT 1
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Figura 2.6 - Diagrama general interno de la UR11: conexiones de control




Informaciones Generales

2.4 ETIQUETAS DE IDENTIFICACION DE LA UR11

Existen dos etiquetas de identificacién, una ubicada en la parte frontal del rectificador y otra en el interior de

la URT1, cerca de los ventiladores.

N

e,

Modelo de la URTT ——>t oo BrRURI10811TES 72222277 10k «—— Fecha de fabricacién (dia/mes/afio)
Nomero del material (WEG) ———3+ MAT . 12345678 WAX TA 45°C (113°F) l&—— NUmero de serie

OP - 123456780012345  SERIAL# 1234567800 @@— Temperoiuro ambiente méxima en
Peso liquido de la Unidad Rectificador ———t  pesomeimiT. Taerg (350.415) las proximidades del rectificador

Datos nominales de entrada (tensién, INPUT (LINE) | DUTPLT (DL LINK)
) - ; SALIDA (BAR CC)
numero de fase, corrientes nominales ENTRADAREDE) | saina (Link ccy il r .,
para uso con régimen de sobrecarga B60-690V | 00.71°VDCX Dmc"s nominales de salida (tension,
ND y HD, corriente de sobrecarga 1- VAC corrientes nominales para uso con
,
. ; A(ND BADAKX BODAXX 4qi
para 1 miny 3 s, frecuencia) /, 06 bian | senx s régimen de sobrecarga ND y HD)
P . & (D) EO2AKN 515AKX
Esp/eqﬁccoones de corriente poqo uso U oo ere | 77205 1 10308
con régimen de sobrecarga normal (ND) 0z IR0z
Especificaciones de corriente para uso 342 FABRICADO MO BRASIL
- HECHO EN BRASIL
con régimen de sobrecarga pesada (HD) MADE 1N BRAZIL

LISTED
IND. CONT. EC. -
2599 @ ‘EE?“ =

BRURTIDBIM TGS 22272777
12345678 I0K
L SERIALY: 1234567890 J

Figura 2.7 - Etiqueta de identificacion del rectificador

Figura 2.8 - Ubicacion de las etiquetas de identificacion

2.5 COMO ESPECIFICAR EL MODELO DE LA UR11 (CODIGO INTELIGENTE)

Para especificar el modelo de la UR11, substituir los valores de tensién y corriente deseados, en los campos
respectivos de tensién nominal de alimentacién y corriente nominal de entrada para la utilizacién en régimen de
sobrecarga normal (ND) del cédigo inteligente de acuerdo con el ejemplo de la Tabla 2.1 en la pdgina 2-10.

Las opciones posibles para la corriente de entrada del rectificador en régimen de sobrecarga normal (ND) se

URTT | 2-9
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encuentran en la Tabla 2.2 en la pdgina 2-10, de acuerdo con la tensién nominal de entrada. Para ver otros

datos consulte las especificaciones técnicas en la Tabla 7.1 en la pagina 7-2.

Tabla 2.1 - Composicion del cédigo inteligente

Modelo del Rectificador

Consulte lista de modelos de la linea URT1 y las especificaciones técnicas
de los rectificadores en el Capitulo 7 ESPECIFICACIONES TECNICAS en la

pégina 7-1.
Ejemplo EX URT1 1140 T 4 S Z
Denominacién | Identificacién del Unidad Corriente nominal de | NUmero Tensién nominal de | Opcionales. | Digito
del campo. mercado (define el | rectificadora | entrada para uso en de fases de | entrada. sefalizador
idioma del manual). | WEG serie 11. | régimen de sobrecarga | entrada. de fin del
normal (ND). céddigo.
Opcionales T = trifésico. | 4 = 380...480 Vca. |S =
posibles. 5 = 500...600 Vca. |producto
6 = 660...690 Vca. |estédndar.

Eiemplo: UR111140T4SZ corresponde a un rectificador URT1 de 1140 Atrifésico, con tensién de alimentacion
de entrada de 380 Vca a 480 Vca. Un rectificador en la tensién 500 / 600 Vca seria especificado como
UR110893T55Z en la tensiéon 660 / 690 Vca seria especificado como URT10811T6SZ.

Tabla 2.2 - Corrientes nominales en régimen de sobrecarga normal (ND)

Tensién Corriente
380 / 480 Vca 1140 = 1140 A
500 / 600 Vca 0893 = 893 A
660 / 690 Vca 0811 =811A

2.6 RECIBIMIENTO Y ALMACENADO

La URT1 es suministrada embalada en caja de madera (consulte la Figura 2.9 en la pdgina 2-10).

Figura 2.9 - Embalaje de la UR11

En la parte externa de estos embalajes existen etiquetas de identificacién, son las mismas que estdn pegas en

el producto.

Para abrir el embalaje:

1. Coloque el embalaje en e suelo.

2. Abra el embalaje.

3. Quite la proteccién de cartén o espuma de poliestireno.
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Verifique si:
Las etiquetas de identificacién corresponden a los modelos comprados.
Ocurrieran dafios durante el transporte.

Caso sea detectado algin problema, contacte inmediatamente la transportadora.

Si los productos no fueren instalados de inmediato, almacenarlos en un lugar limpio y seco (temperatura entre
-25°Cy 60 °C) con una cobertura para evitar la entrada de polvo en el inferior de los mismos.

i ’ My
777

Figura 2.10 - No inclinar los rectificadores
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Instalacién y Conexién

3 INSTALACION Y CONEXION

Este capitulo describe los procedimientos de instalacién eléctrica y mecdnica de la UR11. Las orientaciones y
sugerencias deben ser seguidas visando la seguridad de personas, equipamientos y el correcto funcionamiento

del rectificador.
3.1 CONDICIONES AMBIENTALES
Evitar:
® Exposicion directa a los rayos solares, lluvia, humedad excesiva y ambientes salinos.
® Gases o liquidos explosivos o corrosivos.
® Vibraciones excesivas.
® Polvo, particulas metdlicas o aceite suspenso en el aire.
Condiciones ambientales permitidas para el funcionamiento:
@ Temperatura: 10 °C a 45 °C - condiciones nominales (medida al rededor del rectificador).
® De 45 °C a 55 °C - reduccién de la corriente de 2 % para cada grado Celsius arriba de 45 °C.
® Humedad relativa del aire: de 5 % a 90 % sin condensacién.
® Altitud maxima: hasta 1000 m - condiciones nominales.

® De 1000 m a 4000 m - reduccién de la corriente de 1 % para cada 100 m arriba de 1000 m de altitud -
altitud maxima 4000 m.

g

De 2000 m a 4000 m - reduccién de la tensién méxima de 1,1 5 para cada 100 m por encima de 2000 m
de altitud - altitud maxima 4000 m.

@ Grado de contaminacién: 2 (conforme EN50178 y UL508C), con contaminacién no conductiva. La

condensacién no debe causar conduccién de los residuos acumulados.
3.2 LISTADO DE COMPONENTES

El rectificador UR11 fue desarrollado para alimentar inversores pertenecientes a la linea CFW-11M. Elle
substituf el circuito de precarga y las reactancias de red (o inductor de interfaz cuando utilizado en la
configuracién 12 pulsos). Para accionamientos que demanden corrientes mayores que la corriente nominal
de una unidad rectificadora se permite la utilizaciéon de médulos rectificadores en paralelo, de acuerdo con

la corriente del accionamiento (ver Tabla 3.1 en la pdgina 3-2 a la Tabla 3.3 en la pdgina 3-2).
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Tabla 3.1 - Corrientes y configuraciones en 380 / 480 Vca

Corriente Nominal (A) Numero de UR11
ND ND en Paralelo
600 515 1
1140 979 1
1710 1468 2
2280 1957 2
2850 2446 3

Tabla 3.2 - Corrientes y configuraciones en 500 / 600 Vca

Corriente Nominal (A) Numero de UR11
ND ND en Paralelo
470 380 1
893 722 1
1340 1083 2
1786 1444 2
2232 1805 3

Tabla 3.3 - Corrientes y configuraciones en 660 / 690 Vca

Corriente Nominal (A) Numero de UR11
ND ND en Paralelo
427 340 1
811 646 1
1217 969 2
1622 1292 2
2028 1615 3

Los demds componentes del accionamiento, tales como fusibles en la alimentacién CA, fusibles en el bus CC
para la proteccién de las unidades de potencia de salida, disyuntor o seccionador de entrada, transformador
desplazador para alimentacién hexafésica cuando se tratar de la configuracién 12 pulsos, bus de potencia,

ventiladores del armario (tablero), etc., son de responsabilidad del integrador.

3.3 INSTALACION MECANICA

Los médulos rectificadores deben ser fijados en el armario (tablero) del accionamiento de modo adecuado
para permitir la extraccién y el reemplazo f4cil de las mismas, caso ocurra el mantenimiento. La fijacién debe

también ser hecha de modo que evite dafios en el transporte del armario (tablero).
El accesorio "Rack" para montaje en armario (tablero), facilita la fijacién y el desplazamiento de los médulos

rectificadores y permite una simple fijaciéon y traslacién de los mismos. Para mds detalles consulte el "guia de
montaje del RACK 2/RACK 3".
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/Q 22,5 mm ojares para izamiento - peso 171 kg
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Figura 3.2 - Montaje de la UR11 lado a lado sin espaciamiento lateral
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Ventilador del armario (tablero)
(cuando necesario)

L L
—

Aberturas de la venticalién

em la superficie frontal del
armario (tablero)

Figura 3.3 - Espacios libres para ventilacion

El flujo de aire total de los ventiladores de la unidad de potencia es de 1150 m®/h (320 I/s; 677 CFM).
Recomiéndase un flujo de 1350 m3/h (3751/s; 795 CFM) por unidad de potencia en el agotamiento del armario.

r—210,5

174,5

1497,6

[ N

582,75
450

'

Ruedas (rodamientos) revestidas de nylon para
movimiento

192,5

3-4 | URT1 Figura 3.4 - UR11: vista inferior y vista lateral en corte (mm)
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Las ruedas de la URT1 ayudan en la insercién y en la retirada del armario (tablero) (Figura 3.4 en la pdgina

3-4).

Figura 3.5 - Encaje de fijacion de los médulos rectificadores

Soportes para
fijacién superior
del drive

‘ 1

09,2

Figura 3.6 - Soportes de fijacion superior (mm)

3.4 INSTALACCION ELECTRICA

iPELIGRO!
Las informaciones que siguen indican como se debe proceder para la correcta instalacién del

producto.

Siga las normativas de instalacion eléctrica aplicable.
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iPELIGRO! )
Certifiquese que la red de alimentacién se encuentre desconectada antes de iniciar las conexiones.
J
, 1\
iATENCION!
& La URT1 puede ser conectado en circuitos con capacidad de cortocircuito de hasta 150000 Arms
simétricos (mdéximo 480V / 690 V). )

iATENCION!
La proteccién de cortocircuito del rectificador debe ser contemplada de acuerdo con las normativas

locales aplicables.

3.4.1 Disyuntor de Entrada

iPELIGRO!
Prever un dispositivo para seccionamiento de la alimentacién del rectificador.

Este debe seccionar la red de alimentacién del rectificador cuando necesario (por ejemplo: durante

trabajos de mantenimiento).

El disyuntor principal debe ser dimensionado para soportar la corriente nominal del accionamiento, y poseer
nivel de interrupcién de cortocircuito compatible con la aplicacién (para mds informaciones, consulte el "Guia
de Montaje del AFW11M"). Cuando el disyuntor es cerrado la URT1 es alimentada, inicidndose la precarga
del bus CC. En caso de fallo de alguno inversor, o de actuacién de la emergencia local o remota, el disyuntor

puede ser abierto a través de la interrupcién de la bobina de minima.

3.4.2 Cables/Bus

Los buses del armario deben ser dimensionados de acuerdo con la corriente de entrada del accionamiento y
de acuerdo con la corriente de salida del rectificador. Recomiéndase la utilizacién de cables o buses de cobre.
Caso sea necesario utilizar buses de aluminio es necesario limpiar los contactos y utilizar compuesto antioxidante.
Si no se utiliza el compuesto antioxidante, cualquier juncién de cobre y aluminio tendrd una corrosién acelerada

en el local. Para mds informaciones, consultar el ftem 3.4.6 Conexiones de la URT1 en la pégina 3-13.

Para interconectar la salida del URT1 al bus CC del armario se recomienda la utilizacién de cables flexibles,
que deben ser dimensionados para soportar la corriente CC de salida del UR11 (ver especificaciones en la
Tabla 7.1 en la pégina 7-2). La Figura 3.7 en la pdgina 3-7 presenta un ejemplo de cable flexible utilizado
por WEG.
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8,5+1 [ Calibre del cable tranzado: 0,80 mm
[0,335+0,039]

Obs.: medidas em mm (in).

Figura 3.7 - Ejemplo de cable flexible

La longitud del cable flexible, representado por la cuota "A" deberd ser especificada de acuerdo con la distancia

entre la URT1 y el bus CC (bus de cobre) del armario, que estd ejemplificado en la Figura 3.13 en la pégina

3-13.

Ve

iATENCION!

A

fabricante del cable para el correcto dimensionado del mismo.

El cable flexible presentada en la Figura 3.7 en la pdgina 3-7, utilizado por WEG, fue dimensionado
para soportar la mitad de la corriente CC de salida del UR11 (verifique las especificaciones de la
URT1 en la Tabla 7.1 en la pégina 7-2). Asi, son necesarios dos cables flexibles en paralelo para

cada conexién (+UD y -UD). Caso desee utilizar solo un cable flexible por conexién, consulte el

3.4.3 Fusibles

iATENCION!

A

para cada un de los puentes que componen la UR1T1 de entrada de la misma.

Para la protecciéon adecuada de las Unidades Rectificadoras UR11, son necesarios fusibles individuales

Se recomienda la utilizacién de fusibles adecuados conforme el diagrama ilustrativo presentado en la Figura

3.8 en la pdgina 3-8, dimensionados para proteger y soportar la corriente individual de cada un de los

médulos que componen el puente rectificador.
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+UD -UD
URT11140T45Z J J

u%

R1[ST]T1 R2/52| T2
>——O—C —O——C
F1lF2|F3 F4|F5|F6
900 Al [0 [ g00A[] 1 [

Q1

RS T

Figura 3.8 - Ejemplo de configuracion 6 pulsos con una unidad rectificadora

La Tabla 3.4 en la pdgina 3-8 presenta los valores utilizados por WEG, considerando la configuracién

presentada en la Figura 3.8 en la pédgina 3-8 (6 fusibles por URT1).

Tabla 3.4 - Fusibles recomendados

Ter.lsién Corriente ND Fusible [A] 1t Méx. del Fusible
Nominal [V] [A] @ 25 °C [A%]
380/ 480 1140 900 1.445.000
500 / 600 893 700 1.445.000
660 / 690 811 1.445.000

Los fusibles deben ser adecuados a la tensién de alimentacién del rectificador para que tengan la capacidad
de extincién del arco, y deben tener el 1 menor que el It de cada tiristor (1.445.000 A?%s), conforme Tabla
3.4 en la pdgina 3-8.

Eiemplos de fusibles usados por WEG:

- Linea 400 V: 6,9URD33TTFO900 (FERRAZ, 900 A/ 690 V / It = 700.000 A%).

- Demds Lineas: 6,9URD33TTFO700 (FERRAZ, 700 A/ 690V / 1t = 300.000 A%).
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3.4.4 Terminales Recomendados para los Cables de Potencia

Tabla 3.5 - (a) y (b) - Terminales de los cables recomendados para conexiones de potencia
(a) Medida de los cables en mm?

Calibre del . . el AniIIo. . . . . . Nomero de
Cable [mm?] Tornillo | Fabricante Tubuéar, Refe:rencm Herramienta para Crimpaje, Referencia Comercial T ——
omercial
70 M12 | Hollingsworth | RM 70-12 Herramienta hidrdulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA26L6 Herramienta sin matriz : MY29-3 0 Y644 o Y81. 1
Herramienta 4+ matriz: Y35 o Y750 / U26RT.
120 M12 | Hollingsworth | RM120-12 Herramienta hidrdulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA28L Herramienta sin matriz: MY29-3 o Y644 o Y81. 1
Herramienta + matriz: Y35 o Y750 / U29RT.
150 M12 | Hollingsworth | RM150-12 Herramienta hidréulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA30L Herramienta sin matriz: Y644 o Y81. 1
Herramienta 4+ matriz: Y35 o Y750 / U3ORT.
185 M12 | Hollingsworth | RM185-12 Herramienta hidréulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA31L Herramienta sin matriz: Y644 o Y81. 1
Herramienta + matriz: Y35 o Y750 / U31RT.
240 M12 | Hollingsworth | RM240-12 Herramienta hidréulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA34L6 Herramienta sin matriz: Y644 o Y81. 1
Herramienta + matriz: Y35 o Y750 / U34RT.

(b) Medida de los cables en AWG / kcmil

Calibre del . .
Cable . . UTiaalle] Amllo. . . . . . Numero de
Tornillo | Fabricante | Tubular, Referencia Herramienta para Crimpaije, Referencia Comercial .
[AWG / . Crimpagens
kemil] Comercial
2/0 M12 | Hollingsworth  |R 2012 Herramienta hidréulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA26L6 Herramienta sin matriz: MY29-3 o Y644 o Y81. 1
Herramienta + matriz: Y35 o Y750 / U26RT.
4/0 M12 | Hollingsworth | R 4012 Herramienta hidréulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA28L Herramienta sin matriz: MY29-3 o Y644 o Y81. 1
Herramienta + matriz: Y35 o Y750 / U29RT.
300 M12 | Hollingsworth  [R 30012 Herramienta hidrédulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA30L Herramienta sin matriz: Y644 o Y81. 1
Herramienta + matriz: Y35 o Y750 / U30RT.
350 M12 | Hollingsworth  [R 35012 Herramienta hidrdulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA31L Herramienta sin matriz: Y644 o Y81. 1
Herramienta 4+ matriz: Y35 o Y750 / U31RT.
500 M12 | Hollingsworth  [R 50012 Herramienta hidrdulica: H6-500. 1
Burndy (FCI) YA34L6 Herramienta sin matriz: Y644 o Y81. 1
Herramienta 4+ matriz: Y35 o Y750 / U34RT.

3.4.5 Configuraciones del Rectificador

En este item son presentados ejemplos de configuraciones de la UR1T1 para operacién como rectificador de

6 pulsos, bien como en12 pulsos.

- N
/:9 iNOTA!
Para el montaje del accionamiento completo son necesarios diversos ftems adicionales, tales como
inversores de salida, fusibles en la alimentacién CA, fusibles en el bus CC para la proteccién de los
inversores de salida, disyuntor o seccionador de entrada, y cuando se tratar de la configuracién 12
L pulsos, es necesario todavia el transformador desplazador para la alimentacién hexafdsica. )
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3.4.5.1 Operaciéon como Rectificador 6 Pulsos

+UD -UD
24 Vcc ext. 24 Vcc ext. 24 Vcc ext.
(+) () (+) () () ()
11213 123456789 11213 123456789 | 11213 123456789
XC1 XC2 +UD -UD XC1 XC2 +UD -UD XC1 XC2 +UD -UD
Alimentacién Salidas a relé Alimentacién Salidas a relé Alimentacién Salidas a relé
externa RL1/RL2/RL3 externa RL1/RL2/RL3 externa  RL1/RL2/RL3
24 Vcc 24 Vcc 24 Vcc
+/-10% +/-10% +/-10%
300 mA URTT 300 mA URTT 300 mA URTT
R1 ST T1 XC4 R2S2 TQGND RT ST T1 XC4 R2S2 TQGND R1 ST T1 XC4 R2S2 TQGND
(PE) (PE) (PE)
[] 220V ext. [] [] = [] 220V ext. [] [] = [] 220V ext. [] [] =
F1IF2]F3 F4|F5|F6 F7|F8|F9 FIOJF11JF12 F13JF14]F15 F16JF17]F18
QIE-N -\ - =
e s =
B Y

R S T GND (PE)

Figura 3.9 - Diagrama general del accionamiento con tres URT1 en paralelo en la configuracion rectificador de 6 pulsos

La Figura 3.9 en la pégina 3-10 presenta el diagrama general de un accionamiento utilizando tres URT1
conectadas en paralelo y operando como rectificador de 6 pulsos. Para operacién con un nimero reducido
de UR11 en paralelo, considerar las URT1 conectadas en orden creciente.
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3.4.5.2 Operaciéon como Rectificador 12 Pulsos

+UD -UD
24 Vcc ext. 24 Vcc ext. ) 24 Vcc ext.
(+)() (+)() (+)()
1213 123456789 172]3 123456789 11213 123456789
‘;’ N T T Y ‘;’ 0 T T T ) O 1 N N N T
XC1 XC2 +UD -UD XC1 XC2 +UD -UD XC1 XC2 +UD -UD
Alimentacién Salidas a relé Alimentacién Salidas a relé Alimentacién Salidas a relé
externa RL1/RL2/RL3 externa  RL1/RL2/RL3 externa  RL1/RL2/RL3
24 Vcc 24 Vcc 24 Vcc
+/-10% +/-10% +/-10%
300 mA URT1 300 mA UR11 300 mA UR11
RT ST T1 XC4 R2S2 TQGND R1 ST T1  XC4 R2S2 TQGND RT ST T1  XC4 R2S2 TQGND
(PE) (PE) (PE)
220V ext. [] []QQOVexf. [] = [] [] []QQOVex’r.
F7JF8JF9) FIOJF11JF12 FI3JF14JF15)
)IDD ), )] DD
JJJ D DD
e - DD
1 ¢« ?l &
QI B-\--\-- QQ._“ -
D [ | GND (PE)
e ol S -
|
| AlY
|
' A
|

R S T GND (PE)

Figura 3.10 - Diagrama general del accionamiento con tres URT1 en paralelo en la configuracion rectificador de 12 pulsos

La Figura 3.10 en la pégina 3-11 presenta el diagrama general de un accionamiento utilizando tres URT1
conectadas en paralelo y operando como rectificador de 12 pulsos. La Figura 3.11 en la pdgina 3-12 presenta
el diagrama general de un accionamiento utilizando dos UR11 en paralelo en la configuracién 12 pulsos,
en la Figura 3.12 en la pdgina 3-12 se presenta el diagrama general de una UR11 solo, operando como

rectificador 12 pulsos.
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+UD -UD
24 Vcc ext. 24 Vcc ext. )
(+):() (+)()
11213 123456/89 1]2]3 123450789
XCT XC2  +UD -UD XCl XC2  +UD-UD
Alimentacion Salidas a relé Alimentacién Salidas a relé
externa  RL1/RL2/RL3 externa  RL1/RL2/RL3
24 Vce 24 Vcc
+/-10% +/-10%
300 mA URTI 300 mA URTI
R1 ST T1  XC4 R2S2 'I'QG(P,\’E|)D R1 ST T1  XC4 R2S2 TQC?PNE?

220V ext. 220V ext. —

F1IF2JF3 F71F8|F9 FIO|F1 T|F12

P,

W N

R S T GND (PE)

Figura 3.11 - Diagrama general del accionamiento con dos UR11 en paralelo en la configuracion rectificador de 12 pulsos

+UD -UD
24 Vcc ext.

(+) ()
1]2]3 123456789

TR B B |

XC1 XC2 +UD -UD
Alimentacién Salidas a relé

externa  RL1/RL2/RL3
24 Vec
+/-10%

300 mA URT1

GND

RT ST T1  XC4 R2S2 T2 (PE)

220V ext.

R S T GND (PE)

Figura 3.12 - Diagrama general del accionamiento con una UR11 en la configuracion rectificador de 12 pulsos
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3.4.6 Conexiones de la UR11

3.4.6.1 Conexiones y Layout del Armario (Tablero)

| : Convertidor
* de frecuencia
A
[N
gl
S - g
3
I
I
!I!U!!!!!!!!!!Y
il sitl NI
I IIIMIH”!:H“
i
Qg ®||®) (®]]|®) ®||®
&) |
—
R
S
Red =
T
GND
(PE)

Figura 3.13 - Ejemplo de montaje del armario

La Figura 3.13 en la pdgina 3-13 presenta un ejemplo de layout de montaje del armario, considerando el

uso de tres URT1 en paralelo.

3.4.6.2 Conexiones de Potencia

iATENCION!
La red que alimenta el rectificador debe tener el neutro solidamente puesto a la tierra. En el caso de

redes IT seguir las instrucciones descritas en el ftem 3.4.6.3.1 Redes IT en la pagina 3-17.
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ﬁb iNOTA!
La tensién de la red debe ser compatible con la tensién nominal del rectificador. Para configurar

la tensién nominal de operacién del URT1, consulte el ftem 3.4.6.4 Conexiones de Control en la

pdgina 3-18.

La fijacién de los cables flexibles de las conexiones de salida del URT1 es hecha con 4 tornillos M12X25 (par/

torque recomendado: 60 N.m), consulte la Figura 3.14 en la pdgina 3-14. Para mds informaciones, consultar

el item 3.4.2 Cables/Bus en la pagina 3-6.

67

i ' 5
i Bus de salida negativo (-UD)

234

Bus de salida positivo (+UD)

Figura 3.14 - Bus de salida del UR11, conexiones CC
Las conexiones de entrada en las reactancias internas son feitas a través de 12 tornillos M12X30 (par/torque

recomendado: 60 N.m), son utilizados 6 tornillos por reactancia, 2 tornillos por fase. Los buses son 40X10 mm
y la fijacién es hecha a través de tuerca M12 inserida en el bus, consulte la Figura 3.15 en la pégina 3-15.
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Bus de salida " R2 "

Bus de salida " S2 "

Bus de salida " T2 "

90

+ 90

Bus de salida " R1 "

\ —Bus de salida " S1"

Bus de salida " T1 "

Figura 3.15 - Buses de salida de la UR11, conexiones de salida para la red (mm)

Utilice dos cables en paralelo, con calibre indicada en la Tabla 3.6 en la pdgina 3-15, para interconectar

cada reactancia de entrada de la URT1 con el bus de salida (alimentacién).

Tabla 3.6 - Cables de salida R/S/T

Seccién Minima
Corriente (A) | Tensién (V) Régimen de los Cables
(mm?)
600 380 /480 ND (2x) 240
515 HD (2x) 185
470 500 /600 ND (2x) 150
418 HD (2x) 120
427 660 / 690 ND (2x) 120
340 HD (2x) 70

/:9 iNOTA!
Los cables son especificados con aislamiento de PVC para temperatura ambiente = 75 °C. Caso

sean utilizados cables con material aislante diferente, los mismos deben ser dimensionados de

acuerdo con las normativas locales.

La UR11 posee dos ventiladores que precisan ser alimentados externamente con 220 V.
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A
‘MHH: HH‘,
_,l il

Conector de entrada 220V -

Figura 3.16 - Bornes para alimentacion de los ventiladores: 220 V / 4 A

3.4.6.3 Conexiones de Puesta a la Tierra

( iATENCION! )
m El conductor neutro de la rede que alimenta la UR11 debe ser solidamente puesto a la tierra, pero
L el mismo no debe ser utilizado para poner al tierra el rectificador. )
e . \
iATENCION!
& El rectificador debe ser obligatoriamente puesto a la tierra de proteccién (PE).
Utilice cables con calibre en el minimo, igual al indicado en la Tabla 3.7 en la pagina 3-16.
Caso existan normativas locales que exijan calibres diferentes, estas deben ser seguidas.
L Conecte el punto de puesta a la tierra del rectificador a la tierra de proteccién (PE). )

El tornillo utilizado para fijar el cable de puesta a la tierra de la URT1 es M12X30 (par/torque recomendado:

60 N.m), consulte la Figura 3.17 en la péagina 3-17.

Tabla 3.7 - Cables de puesta a la tierra

Secciéon Minima
Corriente (A) | Tensién (V) Régimen de los Cables
(mm?)
600 380/ 480 ND 240
515 HD 185
470 500 / 600 ND 150
418 HD 120
427 660/ 690 ND 120
340 HD 70
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il
i

1[I
M

Puesta a la
tierra frontal con
tornillo m12

Figura 3.17 - Ponto de aterramento da URT 1

3.4.6.3.1 Redes IT

Ve

P N
iATENCION!
Para utilizar el rectificador en redes IT (neutro no puesto a la tierra o puesto a la tierra a través de

un resistor de valor éhmico alto) o en redes delta puesto a la tierra ("delta corner earth"), desconecte

el cable de puesta a la tierra ubicado en la tarjeta CLR1 del conector "XE1" y conéctelo al conector
"XIT", ubicado en la misma tarjeta.

Puesta a la tierra de
la tarjeta CLR1 (XE1)

Figura 3.18 - Punto de puesta a la tierra de Ia tarjeta CLR1
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Los rectificadores de la serie URT1 fueran desarrollados para ser usados en aplicaciones con inversores de
la serie CFW-11M (Modular Drive), que pueden ser usados en redes IT sin modificaciones. En estos casos
considerar lo siguiente:

La sefalizacién de cortocircuito fase tierra o fallo en el aislamiento deberd ser procesado por el usuario,
de forma a indicar ocurrencia da fallo y/o bloquear la operacién del inversor.

Para utilizar la URT 1 alimentando otros modelos de inversores, consulte el manual del usuario de los respectivos
inversores.

3.4.6.4 Conexiones de Control

Entrada + 24 Vcc

Salidas a relé

a LEDs para sefalizaciéon

I
i

(K

Figura 3.19 - Puntos de conexién de los cables de control en la URT1

La tarjeta CIR11 (Tarjeta de Interfaz del Rectificador) puede ser mirada en la figura 3.19. La tarjeta CIR11 debe
ser alimentado externamente por una fuente de +24 Vcc =10 %. Esta fuente debe tener capacidad minima de

300 mAcc.
Tabla 3.8 - Senales del conector XC1 de la CIRT11
XC1 Funcién Padrén Especificaciones
1 +24V | Fuente 24 Vcc. Alimentacién externa 24 Vec @ 300 mA / = 10 %.
2 - Sin funcién.
3 oV Referencia O V para fuente de 24 Vec. Puesta a tierra via alta
impedancia (4,7 MQ).
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Tabla 3.9 - Senales del conector XC2 de la CIRT1

XC2

Funcién Padrén

Especificaciones

Tensién mdaxima: 240 Vca.
NA - normalmente abierto.

C - comin.
NF - normalmente cerrado.

1 NAT1 Salida digital RL1 con funcién Bus CC OK (UDC1 & UDC2 OK). | Capacidad de los contactos: 1 A.
2 Cl - UDC1: Bus CC de la puente rectificadora 1.

3 NF1 - UDC2: Bus CC de la puente rectificadora 2.

4 NA2 Salida digital RL2 con funcién sin alarma de temperatura.

5 C2

6 NF2

7 NA3 | Salida digital RL3 con funcién sin fallo de temperatura.

8 C3

9 NF3

Las salidas digitales a relé RL1, RL2 y RL3 ubicadas en la tarjeta CIR11 (Figura 3.20 en la pdagina 3-19)

monitorean el status de operacién de la UR11 y la condicién de alarma y fallo de temperatura. En la posicién

NA la URTT encuéntrase en operacién normal y en la posicién NF ha la ocurrencia de fallo/alarma. Consulte
el Seccién 5.2 FALLOS, ALARMAS Y POSIBLES CAUSAS en la pdgina 5-1 para mds detalles.

XC101

XC102

XC3T
XC3S
XC3R

DIP
SWITCH S1

XC1

XC2

Tarjeta CIR11 (LEDs
para sefalizacién)

Figura 3.20 - Puntos de conexion de la tarjeta CIRT1

Los conectores XC3R, XC3S, XC3T ubicados en la tarjeta CIR11 reciben la sefal de los NTCs que monitorean
las temperaturas de los disipadores (radiadores).

La tarjeta CIR11 configura la tensién nominal de operaciéon de la URT1 a través de la DIP Switch S1. Un modelo
de la linea 400 Vca (UR111140T4SZ) puede ser ajustado para cuatro diferentes rangos de tensién: 380 Vca,
400 Vca / 415 Vea, 440 Vea / 460 Vea y 480 Vea (consulte la Tabla 3.10 en la pagina 3-19).

Tabla 3.10 - Configuracion de la DIP Switch S1

DIP Switch Tensién Nominal
S1:1 S1:2 UR111140T4 (Linha 400 V) UR110893T5 (Linha 500 V) UR110811T6 (Linha 690 V)
OFF OFF 480V 600 V 660V /690 V*
OFF* ON* 440V / 460 V* 550V /575 V*
ON OFF 400V / 415V 500V /525V
ON ON 380V

* Ajuste Padrén de Fdbrica.
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Como padrén de fdbrica la DIP Switch S1:1 es ajustada en OFF y la DIP Switch S1:2 es ajustada en ON.
Para la correcta instalacion del cableado de control, utilice:

Calibre de los cables: 0,5 mm?2 (20 AWG) a 1,5 mm2 (14 AWG).

Par/Torque méximo: 0,5 N.m (4.50 Ibf.in).

Si necesario, utilice cables blindados en la alimentacién 24 Vcc externa de la tarjeta CIR11. La correcta

conexién del blindaje de los cables es presentada en la Figura 3.21 en la pdgina 3-20.

Aislar con cinta

Lado del inversor Lado do
R 3 S 5 rectificador

No poner a la tierra

Figura 3.21 - Conexidn del blindaje

]

Relés, contactores, solenoides o bobinas de frenos electromecdnicos instalados préximos a los inversores
pueden eventualmente generar interferencias en el circuito de control. Para eliminar este efecto, supresores
RC deben ser conectados en paralelo con las bobinas de estos dispositivos en el caso de alimentacién CA,

y diodos de rueda libre en el caso de alimentacion CC.
3.4.7 Accionamientos Tipicos
En la utilizacién de la Unidad Rectificadora URT1 para alimentar los inversores CFW-11M, recomiéndase la
interconexién entre las sefiales de falla y/o alarma disponibles en las salidas a relé de la tarjeta CIR11 con las

entradas digitales DIM1 y DIM2 del CFW-11M, ubicadas en la tarjeta IPS de la Unidad de Control (UCT1) del

CFW-11M, permitiendo el monitoreo del rectificador por parte del inversor.
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URTT UCTT (CFW11M)

| |
‘ ‘ IPS1
ezl e
NATI T i ; 4 [DIM1
cll2 | ’ s lcoy  (P0832=¢)
NF1| 3 ‘ ‘ —
| | pe
NA2 | 4 ¢ 4 |DIM2
CRIT 2|5 | | s lcoy o833 =4
NF2| 6 ‘ ‘ —
XC3
NA3| 7 ’_KL ‘ 4 | GND 24V
c3| 8 { } 5| +24V
NF3L ‘ ‘ —
Ui ‘ ‘ In
@PE PE@

* NA - normal abierto
C - comin
NF - normal cerrado

Figura 3.22 - Ejemplo de aplicacién con sefal activo alto en las DIs del CFW-11M

URTT UCTT (CFW11M)

| |
| | IPS1
=i e
NATI | | 4 |DIM1
cila2 | | s |coy (P0832=¢)
NF1| 3 | | —
\ b=
NA2| 4 1% 4 | DIM2
CRIT  C2|5 ‘ ‘ 5|com (PO833=4)
NF2| 6 | | —
XC3
NA3| 7 ;_,Ji ’—L‘—< 4| GND_24V
c3|8 | | 5] +24v
NF39_ ‘ ‘ I
T .
@ PE PE @

* NA - normal abierto
C - comin
NF - normal cerrado

Figura 3.23 - Ejemplo de aplicacién con senal activo bajo en las DIs del CFW-11M
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ﬁ: iNOTA!
Certifiquese que el inversor CFW-11M se encuentra con la version de software 2.0x o superior.
Para més detalles, consulte el "manual del usuario del CFW-11M", y el "manual de programacién

del CFW-11".

En ambos los ejemplos (Figura 3.22 en la pédgina 3-21 y Figura 3.23 en la pé4gina 3-21), las entradas
digitales DIM1 y DIM2 encuéntranse programadas respectivamente con la funcién 'S/ Fallo Rectificador
Externo" (P0832 = 6) y 'S/ Fallo Sobretemperatura Rectificador Externo" (PO833 = 4). En estos ejemplos,
el CFW-11M sefalizard F414 ("Fallo Rectificador Externo") si la entrada DIM1 (y por consiguiente la salida
arelé RLT -"UCD1_OK /UDC2 OK" - de la CIR11) abrir cuando la tensién en el bus CC es mayor que el
nivel de subtension y el PWM del inversor CFW-11M se encuentra habilitado; o entonces sefializara F412
("Sobretemperatura Rectificador Externo") si la entrada DIM2 (y por consiguiente la salida a relé RL3 - "S/ Fallo
de Temperatura" - de la CIR11) abrir.

En la Figura 3.24 en la pdgina 3-22 las entradas digitales DIM1 y DIM2 encuéntranse programadas respectivamente
con la funcién "S/ Alarma Temperatura Rectificador Externo” (P0832 = 5) y 'S/ Fallo Sobretemperatura Rectificador
Externo" (PO833 = 4). En este caso, el CFW-11M sefalizard A415 (Alarma de "Temperatura Alta Rectificador
Externo") si la entrada DIM1 (y por consiguiente la salida a relé RL2 - "S/ Alarma Temperatura” - de la CIR11)
abrir, y sefalizard F412 ("Sobretemperatura Rectificador Externo") si la entrada DIM2 (y por consiguiente la salida
a relé RL3 - "S/ Fallo de Temperatura" - de la CIR11) abrir.

URTT UCTT (CFWTTM)

| |
| | IPS1
il @
NAT| 1 ‘ 4 [DIM1
c1l 2 | | s leoy P0832=5)
NF1| 3 | | —
\ | e
NA2| 4 s 4 |DIM2
CRIT C2|5 | | 5 |com (POB33=4)
NF2| 6 | | —
X3
NA3| 7 S W — | 4 | GND_24V
c3| 8 | | 5 | +24V
NF3| 9 § | |
nL ‘ ‘ i
@ PE PE @

* NA: normal abierto
C: comln
NF: normal cerrado

Figura 3.24 - Ejemplo de aplicacién con senal activo alto en las DIs del CFW-11M
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3.5 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPA DE COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA

iATENCION!
El cumplimiento de los requisitos de la directiva europea de compatibilidad electromagnética "EMC
Directive 2004/108/EC" depende también de los inversores conectados a la salida de la URTT.

Siga siempre las instrucciones de instalaciones presentadas en el respectivo manual del inversor.

3.5.1 Instalacion Conforme con CFW-11M

En el caso de los inversores CFW-11M, cuando instalados de acuerdo con las instrucciones del manual del
usuario en el Seccién 3.5 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPA DE COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA en la pdgina 3-23 y fueren seguidas las recomendaciones bajo presentadas para la
instalacién de la UR11, el accionamiento todo serd compatible con la IEC/EN 61800-3 "Adjustable Speed
Electrical Power Drive Systems" categoria C4.

Recomendaciones para la instalacién de la URT1:

1. Puesta a la tierra de la URT1 conforme las instrucciones presentadas en el ftem 3.4.6.3 Conexiones de

Puesta a la Tierra en la pdgina 3-16 de este manual.
2. Cables de control blindados en XC1.
3.5.2 Definiciones de las Normativas

IEC/EN 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems"

Ambientes:

Primero Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluyen instalaciones domésticas, como
establecimientos conectados sin transformadores intermediarios a la red de baja tensién, la cual alimenta
instalaciones de uso doméstico.

Eiemplos: casas, pisos, instalaciones comerciales u oficinas ubicadas en edificios residenciales.

Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluyen todos los establecimientos que no
estén conectados directamente a la red de baja tensién, la cual alimenta instalaciones de uso doméstico.
Eiemplo: dreas industriales, dreas técnicas de cualesquiera edificio alimentado por un transformador dedicado.

Categorias:

Categoria C1: convertidores de frecuencia con tensiones menores que 1000 V, para el uso en el "Primero

Ambiente".
Categoria C2: convertidores de frecuencia con tensiones menores que 1000 V, que no poseen "plugs" o

instalaciones méviles y, cuando fueren utilizados en el "Primero Ambiente", deberdn ser instalados y puestos

en marcha por profesional.
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Nota: por profesional, entendiese una persona o organizacién que tenga conocimientos en instalacién y /o

en puesta en marcha de los convertidores, incluyendo sus aspectos de EMC.

Categoria C3: convertidores con tensiones menores que 1000 Vca, desarrollados para uso en el "Segundo

Ambiente" y no proyectados para el uso en el "Primero Ambiente".

Categoria C4: convertidores con tensiones iguales o mayores que 1000 Vca, o corriente nominal igual o

mayor que 400 Amps o desarrollados para uso en sistemas complejos en el "Segundo Ambiente".

EN 55011: "Threshold values and measuring methods for radio interferente from industrial, scientific

and medical (ISM) high-frequency equipment"

Clase B: equipamiento usado en redes publicas (zona residencial, zona comercial y zona de industria liviana).

Clase Al: equipamiento utilizado en redes publicas. Distribucién restricta.

Nota: cuando fueren usados en redes piblicas deberdn ser instalados y puestos a la marcha por profesional.

Clase A2: equipamiento usado en redes industriales.

3.5.3 Niveles de Emisiéon e Inmunidad Cumplidos

Tabla 3.11 - Niveles de emision e inmunidad cumplidos

Fenémeno de EMC

Normativa Bésica

Nivel

Emisién:

Emisién conducida ("mains terminal disturbance
voltage" rango de frecuencia: 150 kHz a 30 MHz).

Emisién radiada ("electromagnetic radiation

disturbance" rango de frecuencia: 30 kHz a 1 GHz).

IEC/EN61800-3

Sin filtro externo: categoria C4.
Con filtro externo: categoria C2 o C3.

Inmunidad:

Descarga eletrostatica (ESD).

IEC/EN61000-4-2

4 kV descarga por contacto y 8 kV descarga por el aire.

Transientes rapidos (‘fast transient-burst").

IEC/EN61000-4-4

2 kV/5 kHz (acoplador capacitivo) cables de entrada.
1 kV/5 kHz cables de control y de la HMI remota.
2 kV/5 kHz (acoplador capacitivo) cable del motor.

Inmunidad conducida (‘conduced radio-trequency
cammon mode").

IEC/EN61000-4-6

0,15 a 80 MHz.

10V.

80 % AM (1 kHz).

Cables del motor, de control y de la HMI remota.

Surto.

IEC/EN61000- 4-5

1,2/50 us; 8/20 us.
1 kV acoplamiento linea - linea.
2 kV acoplamiento linea - fierra.

Campo electromagnético de radiofrecuencia.

IEC/EN61000-4-3

80 a 1000 MHz.
10 V/m.
80 % AM (1 kHz).

3.5.4 Filtros RFI Externos

Usar solamente cuando se requiere niveles de emisién conducida categoria C2 o C3 de acuerdo con
IEC/EN61800-3. Para los inversores de la serie CFW-11M, utilizar el diagrama de conexiones presentado
en la Figura 3.25 en la pdgina 3-25 para la configuracién 6 pulsos, o el diagrama presentado en la Figura

3.26 en la pagina 3-25 para la configuracién 12 pulsos.

Consulte el listado de los filtros y demés informaciones en el ftem "Filtros RFI Externos" del manual del usuario

del CFW-11M.
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iATENCION! |
& Solamente utilice los filtros relacionados en redes con neutro solidamente puesto a la tierra. No los
utilice en redes IT, redes no puestas a la tierra o puestas a la tierra via alta impedancia. )
, N
iATENCION!
& Los modelos de filtros listados en el manual del usuario del CFW-11M son para red de alimentacién
en baja tensién. Cuando utilizar el filtro en la bobina primaria del transformador de alimentacién
(en el caso de la URT1 estar configurada para operacién como rectificador 12 pulsos) y la tensién
de alimentacién de este es en media o alta tensién, consulte el fabricante EPCOS (o otro fabricante
de filtros) para verificar las configuraciones posibles. )

Transformador

Cobleocilo de sefial y de IconTroII

Filtro

—oL1 L1

—l2 12

URTI CFW-T1TM .V

PE

Filtro

—L1 LT3

—L2 L2;

—9L3 L3;
E

=—pR2 W

=—952

=72 PE PE

Armario (tablero) o caja
N S metdlica . ..o odeol

Tierra de proteccién - PE

Barra de puesta
a tierra

Figura 3.25 - Conexiones del filtro de RFI externo para la configuracion 6 pulsos

Cableado de sefial y de control
1 1

Transformador

CFW-11M v

Barra de puesta
PE a tierra

Figura 3.26 - Conexiones del filfro de RFI externo para la configuracion 12 pulsos
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Energizacién y Puesta en Marcha

4 ENERGIZACAO E COLOCAGCAO EM FUNCIONAMENTO

Este capitulo explica:
™ Como verificar y preparar el rectificador antes de la energizacién.
™ Como energizar y verificar el suceso de la energizacion.
™ Como ajustar el rectificador para funcionamiento de acuerdo con la red utilizada en la aplicacion.
4.1 PREPARACION Y ENERGIZACION
El rectificador ya debe tener sido instalado de acuerdo con el Capitulo 3 INSTALACION Y CONEXION en la

pdgina 3-1. Caso el proyecto del accionamiento sea diferente de los accionamientos tipicos presentados,

los pasos siguientes también pueden ser seguidos.

iPELIGRO!
Siempre desconecte la alimentacién general antes de efectuar cualquier conexién.

4.1.1 Cuidados Durante la Energizacion / Puesta en Marcha

1. Verifique todas las conexiones del artmario (tablero).

2. Verifique si existen cortocircuitos en la entrada, link CC, etc.

3. Verifique el estado de todos los fusibles.

4. Verifique todos los puntos de piesta a la tierra (armarios, puertas, etc.).

5. Quite todos los restos de materiales del interior del rectificador o accionamiento.
6. Cierre las tapas del rectificador o accionamiento.

4.2 PUESTA EN MARCHA

1. Ajuste la tensién de le red de acuerdo con el modelo del rectificador, conforme la Tabla 3.10 en la pagina
3-19, a través de las DIP Switches ubicadas en la tarjeta CIR11.

2. Mida la tensién de la red y verifique si la misma se encuentra dentro del rango permitido.

3. Energice el control (fuente de +24 Vcc). EI LED +12V_ON deberd acender. Los demds LEDs deberdn estar
apagados.

4. Comande el accionamiento, efectte la precarga del link y cierre el contactor/disyuntor principal.

5. Verifique el correcto funcionamiento de los ventiladores.
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6. Verifique la existencia de fallos/alarmas en las salidas a relé y en los LEDs. Caso ocurra fallo o alarma

verificar la posible causa y corregir el problema.
7. Verifique la corriente de entrada de cada unidad rectificadora con el auxilio de una puntera de corriente
y un multimetro. Como el accionamiento estd a vacio, la corriente leida debe ser inferior a 5 % de la

corriente nominal de ND de la unidad rectificadora.

8. Desenergize el accionamiento. Conecte entonces los inversores de la aplicacién a vacio. Verifique las

conexiones del inversor y si la corriente y tensién del inversor se encuentran de acuerdo con la URTT.
9. Comande el accionamiento, efectie la precarga y cierre el contactor principal.
10. Habilite los inversores de salida y verifique las corrientes en la entrada de cada fase de las UR11: el

desbalance de las corrientes (verificado con multimetro y puntera de medicién de corriente) de cada fase

debe se quedar por de bajo de 5 %.
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5 DIAGNOSIS DE PROBLEMAS Y MANTENIMIENTO

Este capitulo presenta:
™ Listado de todos los fallos y alarmas que pueden ser presentados.

@ Causas més probables para cada fallo y alarma.

Listado de problemas mds frecuentes y acciones correctivas.

Instrucciones para inspecciones periédicas en el producto y mantenimiento preventivo.
5.1 FUNCIONAMIENTO DE LOS FALLOS Y ALARMAS

Cuando identificado el alarma (de temperatura elevada) ocurre:

LED "TEMP_ALARM" (amarillo) enciende.

No ocurre bloqueo de los pulsos de disparo de los tiristores, el rectificador permanece en operacion.

Cuando identificado un fallo ocurre:

Bloqueo de los pulsos de disparo de los tiristores.
El(Los) LED(s) "UDC1(2) OK"apaga, sefalizando en cual de los puentes rectificadores ha la ocurrencia del
fallo.

Abertura de la salida a relé RLT.

Caso haya ocurrencia de sobretemperatura (temperatura del disipador mayor que 20 °C), el LED
"TEMP_FAULT" (rojo) enciente. En este caso:
- La salida a relé RL3 abre simultdneamente al RL1.
- EI' LED "TEMP_ALARM" deberd estar encendido previamente indicando alarma, bien como la salida RL2
deberd estar abierta.

Caso haya ocurrencia de subtemperatura (temperatura del disipador menor que -9 °C) o el rompimiento
de los cables de un NTC, el LED "TEMP_FAULT" (rojo) enciende. En este caso:
- La salida a relé RL3 abre simultdneamente al RL1.
El rectificador regresa a operar normalmente luego del desaparecimiento de la causa del fallo, caso el

mismo se encuentra adecuadamente alimentado.

5.2 FALLOS, ALARMAS Y POSIBLES CAUSAS

La Tabla 5.1 en la pagina 5-2 resume el funcionamiento de los fallos y alarmas.

Las sefales monitoreadas y que pueden indicar fallo/alarma y las salidas de sefalizacién son presentadas en
la Tabla 5.2 en la pagina 5-2.

URTT | 5-1



Diagnosis de Problemas y Mantenimiento

Tabla 5.1 - Funcionamiento de los fallos y alarmas

Nombre Descripcion
Entrados. | +24 Vcc. Alimentacién de +24 Vec de la tarjeta CIR11.
R, ST Entradas R1, ST, T1, R2, S2 Y T2 de la potencia.
Precarga. Status de la Precarga: "No Realizada", "En Andamiento" o "Concluida".
Temperatura. Temperatura medida en los disipadores de la URT1 a través de NTCs.

Salidas RL. | RLT.

Salida a relé con funcién de sefalizacién del status de la precarga (UDC1_OK & UDC2_OK). Cierra cuando
las dos puentes rectificadoras existentes en la URT1 concluyen la precarga.

RL2. Salida a relé con funcién "Sin Alarma Temperatura". Abre cuando ocurre una alarma.
RLS3. Salida a relé con funcién "Sin Fallo Temperatura". Abre cuando ocurre un fallo.
LEDs. 12 VON. LED verde con funcién de sefalizacién de la fuente de +12 Vec ON, generada en la CIR11 a partir de la
fuente de +24 Vcc.
uUbC 1 OK. LED verde con funcién de sefalizacién del status de un de los puentes rectificadores existentes en la URT1 -
enciende cuando la precarga de la misma es concluida.
ubC 2 OK. LED verde con funcién de sefalizacién del status de la ofra puente rectificadora existente en la URTT -
enciende cuando la precarga de la misma es concluida.
TEMP_ALARM. | LED amarillo enciende en caso de temperatura muy elevada en la URT1 (alarma).
TEM_FAUL. LED rojo encendido en caso de fallo de sobre o subtemperatura.
Tabla 5.2 - Fallos, alarmas y causas mds probables
Entradas Salidas LEDs
+24Vec, RS,T Precarga | Temperatura | RL1 | RL2 | RL3 +(])ilv UDOCKJ UDOCK_2 IT;:Z -;Z"JIF: Causas mas Probables
OK OFF OFF T =T=<T, |OFF/ON|ON| ON OFF OFF | OFF | OFF |® Control alimentado (CIR11) con
+24 Vcc y ausencia de tensién
en la potencia R, Sy T).
Listo para la energizacién de la
potencia.
OK OK En® T =T=T, |OFF/ON|ON| ON OFF OFF | OFF | OFF |™ Potencia alimentada,
andamiento. Precarga en andamiento.
OK OK |Concluida.|T,, ,=T=<T, [ON|ON|ON| ON ON ON | OFF | OFF | OPERACION NORMAL.
OK | Falta fase OFF T =T=T, |OFF ON|ON| ON | OFF®@ | OFF @ | OFF | OFF |M Falta de fase o subtensién en la
subtensién. entrada de la potencia (2) (3).
™ Fusible quemado.
™ Disyuntor de entrada abierto.
OK OK OFF Tw=<T=<T, |OFF ON|ON| ON | OFF®@ | OFF® | OFF | OFF |M Defecto interno en la URT1.
OK OK Concluida. T, @<T ON|OFF| ON | ON ON ON ON | OFF | Temperatura del disipador
elevada, mayor que 80 °C
(temperatura de alarma).
OK OK OFF Toun @ <T |OFF|OFF|OFF| ON | OFF OFF | ON | ON [M Sobretemperatura del
disipador, mayor que 90 °C
(temperatura de fallo).
OFF 2l ® & OFF | OFF| OFF| OFF | OFF OFF | OFF | OFF | Control (CIRT1) sin
alimentacién +24 Vee.
OK OK OFF T<Tuw OFF| ON |OFF| ON OFF OFF | OFF | ON |® Subtemperatura del disipador,
menor que -9 °C.
™ NTC abierto o con defecto.
Notas:

(1) Condicién de operacién temporaria.
(2) Falta de fase / subtensién / defecto en el puente rectificador 1 - consulte la Figura 2.5 en la pdgina 2-8.
(3) Falta de fase / subtension / defecto en el puente rectificador 2 - consulte la Figura 2.5 en la pdgina 2-8.
(4) Las temperaturas de monitoreo son:

- Alarma de temperatura elevada: actta con T, = 80 °C (TEMP_ALARM).

- Fallo de sobretemperatura: actéa con Teys = 90 °C (TEMP_FAULT).

- Fallo de subtemperatura actia con Ty = -9 °C (TEMP_FAULT).
(5) El estado de la entrada no es determinante para el estado de las salidas.
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5.3 SOLUCIONES DE LOS PROBLEMAS MAS FRECUENTES

Tabla 5.3 - Soluciones de los problemas mds frecuentes

Problema Punto a ser Verificado Accién Correctiva
LED +12 V ON no enciende, Alimentacién +24 Vcc invertida, cableado 1. Conectar alimentacién +24 Vcc con polaridad
fuente de +12 Vcc no funciona. | desconectado. adecuada al conector XC1 de la tarjeta CIRT1.
Rectificador no funciona. Alimentacién de la potencia (R1, ST, T1, R2, S2, T2), 1. Alimentar el control (CIR11) con +24 Vcc.
alimentacién de +24 Ve, fusibles de entrada, disyuntor | 2. Alimentar la potencia (R, Sy T) con tensién
de entrada, configuracién de la DIP Switch S1 en la adecuada.
tarjeta CIR11. 3. Configurar la DIP Switch S1 en la tarjeta CIR11 de

acuerdo con la tensién de la red de alimentacion.

Falta de fase o subtensién en la | Tensién de alimentacién, fusibles, disyuntor, conexiones. | 1. Substituir fusibles quemados.

entrada de la potencia. 2. Verificar el cierre del disyuntor principal.
3. Alimentar la potencia (R, Sy T) con tensién
adecuada.

Alarma de temperatura elevada | Ventiladores de la UR11, limpieza de las aletas de los | 1. Alimentar los ventiladores de la potencia con

en el disipador, (temperatura disipadores. Equilibrio de corriente entre las fases de tensién adecuada.
mayor que 80 °C). entrada de la URT1. 2. Limpieza de las aletas de los disipadores
Verificar si la forma de la onda de corriente es tipica de conforme ftem 5.5.1 Instrucciones de Limpieza
Sobretemperatura del disipador | yn rectificador de 6/12 pulsos, si todos los pulsos se en la pagina 5-5.
(tfemperatura mayor que 90 °C). | encyentran presentes en la forma de onda de corriente | 3. Substitucién de los ventiladores.
de todas las fases de entrada (R1, ST, T1, R1, S2 E T2). | 4. Substitucién de la URT1 con defecto.
Subtemperatura del disipador, | Conexiones de la tarjeta CIR11 (XC3R, XC3S, XC3T), 1. Apretar las conexiones de la tarjeta CIR11.
menor que -9 °C. y NTCs. 2. Substituir la URTT con defecto.

NTC abierto o con defecto.

5.4 DATOS PARA CONTACTAR CON LA ASISTENCIA TECNICA

4 1\

@ iNOTA!
Para consultas o solicitacién de servicios, es importante tener en las manos los siguientes datos:
M Modelo del rectificador.
Numero de serie, fecha de fabricacién y revisién de hardware constantes en la placa de
identificacién del producto (consulte el Seccién 2.4 ETIQUETAS DE IDENTIFICACION DE LA
URT1 en la pagina 2-9).
Datos de la aplicacién y de la programacién efectuada.

N J
5.5 MANTENIMIENTO PREVENTIVO
- . N
iPELIGRO!
® Siempre desconecte la alimentacién general antes de tocar en cualquier componente eléctrico
asociado al rectificador.
M Altas tensiones pueden estar presente mismo luego de la desconexién de la alimentacién.
Aguardar pelo menos 10 minutos para la descarga completa de los capacitores (condensadores)
de la potencia.
Siempre conecte la carcasa del equipamiento a la tierra de proteccién (PE) en el punto adecuado
L para eso. )
- . - N
iATENCION!
Las tarjetas electrénicas poseen componentes sensibles a la descarga electrostdticas.
No toque directamente sobre los componentes o conectores. Caso necesario, toque antes en la
L carcasa metdélica puesta a la tierra o utilice pulsera de puesta a la fierra adecuada. )
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iNo ejecute ninguna prueba de tension aplicada en el convertidor!
Caso sea necesario, consulte la WEG.

Cuando instalados en ambiente y condiciones de funcionamiento apropiado, los rectificadores requieren

pequefos cuidados de mantenimiento.

Para la UR11 se recomiendo, ademds de la limpieza periddica de las aletas de los disipadores, el cambio de
los ventiladores luego de cumplir 50.000 horas de operacién. La Figura 5.1 en la pdgina 5-5 presenta el
procedimiento de cambio. Luego de la puesta en marcha, sugiérase que la limpieza sea efectuada a cada

seis meses de operacion.

Tabla 5.4 - Inspecoées periddicas a cada 6 meses

Componente Anormalidade Acéo Corretiva
Terminales, conectores. Tornillo flojo. Apretar.
Conectores flojos.
Conectores/ sistema de ventilacién. Suciedad en los venfiladores. Limpieza.
Ruido acistico anormal. Sustituir ventilador. Consulte la Figura 5.1 en
Ventilador parado. lo pégina 5-5.

- = Verificar conexiones de los ventiladores.
Vibracién anormal.

Polvo en los filtros de aire de los tableros. Limpieza o sustitucion.
Tarjeta de circuito impreso. Acumulo de polvo, aceite, humedad, etc. Limpieza.

Olor. Sustitucién.
Médulo de potencia/ conexiones de potencia. | Acumulo de polvo, aceite, humedad, etc. Limpieza.

Tornillos de conexiones flojos. Apretar.
Disipador. Acumulo de polvo. Limpieza.

Suciedad.
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Ventiladores .

—

Y,

A7

Riel para desplazamiento
de los ventiladores

Sistema de trava para cambio
rapido de los ventiladores

Figura 5.1 - Cambio de ventiladores
5.5.1 Instrucciones de Limpieza
Cuando necesario limpiar el convertidor de frecuencia, siga las instrucciones abajo:
Sistema de ventilacién:
Seccione (interrumpa) la alimentacién del convertidor y aguarde 10 minutos.
Quite el polvo depositado en las entradas de ventilacién, utilizando un cepillo pldstico o un trapo.
Quite el polvo acumulado sobre la aletas del disipador y palas del ventilador, utilizando aire comprimido.
Tarjetas electrénicas:
Seccione (interrumpa) la alimentacién del convertidor y aguarde 10 minutos.

Quite el polvo acumulado sobre las tarjetas, utilizando un cepillo antiestdtico o aire comprimido ionizado
(Ejemplo. Charges Burtes lon Gun (non nuclear) referencia A6030-6DESCO).

® Si necesario, quite las tarjetas de dentro del rectificador.

® Utilice siempre pulsera de puesta a la tierra.
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Inspeccione regularmente las aletas de los disipadores de calor de las unidades de potencia y verifique si no
ha acumulo de polvo que posa dificultar la refrigeracién del convertidor. Para eso, quite la tapa lateral de la

unidad de potencia.

Abertura para la
limpieza de las aletas
de los disipador

Figura 5.2 - Tapa para acceso de inspeccidn / limpieza de las aletas de los disipadores
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6 OPCIONALES Y ACCESORIOS

Este capitulo presenta:

™ Los dispositivos opcionales que pueden venir de fdbrica adicionados a los rectificadores.

Los detalles de instalacién, operacién y programacién de los accesorios son presentados en los respectivos

manuales y no estén inclusos en este capitulo.
6.1 OPCIONALES

La Unidad Rectificadora URT1 no posee opcionales.
6.2 ACCESORIOS
6.2.1 Rack para Montaje en Armario

La URT1 posee un accesorio mecdénico para el montaje en armario, denominado Rack. Ese accesorio es el
mismo que se utiliza en la linea de inversores CFW-11M. Para mds detalles, consulte el guia de montaje del
Rack 2 / Rack 3.
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7 ESPECIFICACIONES TECNICAS

Este capitulo describe las especificaciones técnicas (eléctricas y mecdénicas) de la Unidad Rectificadora URT1.
7.1 DATOS DE POTENCIA

Fuente de Alimentacién.

™ Tensién nominal de rede mdxima: 480 Vca para modelos 380...480 Vca, 600 Vea para modelos 500...600 Vca
y 690 Vca para modelos 660...690 Vca, para altitud hasta 2000 m. Para altitudes mayores la reduccion de la
tensién serd de 1,1 % para cada 100 metros por encima de 2000 m - altitud mdéxima: 4000 metros.

™ Tolerancia de Tensién: -15 a 10 %.

M Frecuencia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

™ Desbalanceo de fase: < 3% de la tensién de entrada fase-fase nominal.

® Sobretensiones de acuerdo con la Categoria lll (EN 61010/UL 508C).

™ Tensiones transientes de acuerdo con la Categoria lll.

M Maximo de 60 conexiones por hora (1 por minuto).

® Rendimiento tipico: = 97 %.

™ Factor de potencia tipico de entrada:

- 6 pulsos: 0,92 en la condicién nominal.

- 12 pulsos: 0,97 en la condicién nominal.

URTT | 7-1



Especificaciones Técnicas

Tabla 7.1 - Especificaciones técnicas para la linea URT1

Modelo UR111140T4SZ UR110893T5SZ UR110811T6SZ
Tension de Alimentacién [Vea] 380/ 480V 500 / 600 V 660/ 690V
Tensién de Salida [Vec] 513/ 648V 675/810V 891/932V
Corriente de Entrada Nominal [Arms] 1140 893 811
Sobrecarga de 1 min 1254 982 892
Régimen de Corriente [Arms] 3s 1710 1340 1217
Sobrecarga ND Corriente de Salida Nominal @ [Acc] 1379 1081 981
Potencia Disipada © [kW] 3,3 2,6 2,3
Méximo Motor M@ © CV/kW 900/ 700 900/710 1000 / 800
Corriente de Entrada Nominal [Arms] 979 722 646
Sobrecarga de 1 min 1469 1083 969
Régimen de Corriente [Arms] 3s 1958 1444 1292
Sobrecarga HD Corriente de Salida Nominal (3) [Acc] 1185 874 782
Potencia Disipada © [kW] 3,3 2,6 2,3
Maximo Motor M@ ® CV/kW 800 / 600 800/ 630 800 / 630

Notas:

(1) En una aplicacién con la Unidad Rectificadora URT 1 alimentando un inversor CFW-11M de misma potencia.
(2) Para accionamientos de motores mayores, adicionar mas UR11 en paralelo, conforme Seccién 3.2 LISTADO DE COMPONENTES en la pégina 3-1.

(3) Corriente nominal en régimen permanente en las siguientes condiciones:

- Temperatura al rededor del rectificador: -10 °C a 45 °C. Es posible el inversor operar en ambientes con temperatura hasta 55 °C si es aplicado una
reduccién en la corriente de salida en la orden de 2 % para cada °C por encima de los 45 °C.

- Humedad relativa del aire: 5 % a 90 % sin condensacién.

- Altitud: 1000 metros Por encima de 1000 metros hasta 4000 metros la corriente de salida debe ser reducida en la orden de 1 % para cada 100 metros
por encima de 1000 metros.

- Ambiente con grado de contaminacién 2 (conforme EN50178 y UL508C).

(4) Las potencias de los motores son solamente orientativas para motor WEG 4 polos, 440 Vca en la linea 400 Vea; 575 Vea en la linea 500 Vea y 690 Vea
en la linea 600 Vca. El dimensionado correcto debe ser hecho en funcién de las corrientes nominales de los motores utilizados.

(5) Las perdidas especificadas son vélidas para la condicién nominal de funcionamiento, o sea, para la corriente de salida nominal.

7.2 DATOS DE LA ELECTRONICA/GENERALES

ALIMENTACION (Tarieta CIRT1). | EXTERNA. Alimentacion +24 Vec/300 mA = 10 %.
SALIDAS (Tarjeta CIR11). RELE. 3 relés con contactos NA/NF (NO/NC), 240 Vca, 1 A.
SEGURIDAD. PROTECAO. M Sub./sobretensién en la potencia.
M Sobretemperatura.
GRADO DE PROTECCION. IPOO.
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7.2.1 Normativas Atendidas

NORMAS DE SEGURIDAD. M UL 508C - power conversion equipment.

M UL 8340 - insulation coordination including clearances and creepage distances for
electrical equipment.

M EN61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy.

M EN 50178 - electronic equipment for use in power installations.

M EN 60204-1 - safety of machinery. electrical equipment of machines. part 1: general
requirements.

Nota: para ter uma méquina em conformidade com essa norma, o fabricante da
mdquina é responsdvel pela instalacdo de um dispositivo de parada de emergéncia e um
equipamento para seccionamento da rede.

M EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters.

M EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general
requirements - rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive

systems.
NORMAS DE COMPATIBILIDAD EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product
ELETROMAGNETICA (EMC). standard including specific test methods.

EN 55011 - limits and methods of measurement of radio disturbance characteristics of
industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment.

CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment -
Electromagnetic disturbance characteristics - limits and methods of measurement.

EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test.

EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field
immunity test.

EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test.

EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and
measurement techniques - section 5: surge immunity test.

EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and measurement
techniques - section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radiofrequency

fields.

NORMAS DE CONSTRUCCION MECANICA. M EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code).

M UL 50 - enclosures for electrical equipment.

7.3 DATOS MECANICOS
7.3.1 Peso

El peso liquido de la URT1 es de 286 kg (630,5 Ib).
7.3.2 Dimensiones

Las dimensiones de la URT1 son presentadas en la Figura 7.1 en la pégina 7-4.
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Figura 7.1 - Dimensiones de la URT1 en "mm"



	1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD  
	1.1 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL MANUAL
	1.2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL PRODUCTO
	1.3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

	2 INFORMACIONES GENERALES
	2.1 SOBRE EL MANUAL
	2.2 TÉRMINOS Y DEFINICIONES UTILIZADAS EN EL MANUAL
	2.3 A RESPECTO DE LA UR11   
	2.4 ETIQUETAS DE IDENTIFICACIÓN DE LA UR11
	2.5 COMO ESPECIFICAR EL MODELO DE LA UR11 (CÓDIGO INTELIGENTE)
	2.6 RECIBIMIENTO Y ALMACENADO

	3 INSTALACIÓN Y CONEXIÓN
	3.1 CONDICIONES AMBIENTALES
	3.2 LISTADO DE COMPONENTES
	3.3 INSTALACIÓN MECÁNICA
	3.4 INSTALACCIÓN ELÉCTRICA
	3.4.1 Disyuntor de Entrada
	3.4.2 Cables/Bus
	3.4.3 Fusibles
	3.4.4 Terminales Recomendados para los Cables de Potencia
	3.4.5 Configuraciones del Rectificador
	3.4.5.1 Operación como Rectificador 6 Pulsos
	3.4.5.2 Operación como Rectificador 12 Pulsos

	3.4.6 Conexiones de la UR11
	3.4.6.1 Conexiones y Layout del Armario (Tablero)
	3.4.6.2 Conexiones de Potencia
	3.4.6.3 Conexiones de Puesta a la Tierra

	3.4.6.3.1 Redes IT
	3.4.6.4 Conexiones de Control


	3.4.7 Accionamientos Típicos

	3.5 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPA DE COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNÉTICA
	3.5.1 Instalación Conforme con CFW-11M
	3.5.2 Definiciones de las Normativas
	3.5.3 Niveles de Emisión e Inmunidad Cumplidos
	3.5.4 Filtros RFI Externos 


	4 ENERGIZAÇÃO E COLOCAÇÃO EM FUNCIONAMENTO
	4.1 PREPARACIÓN Y ENERGIZACIÓN
	4.1.1 Cuidados Durante la Energización / Puesta en Marcha

	4.2 PUESTA EN MARCHA

	5 DIAGNOSIS DE PROBLEMAS Y MANTENIMIENTO 
	5.1 FUNCIONAMIENTO DE LOS FALLOS Y ALARMAS
	5.2 FALLOS, ALARMAS Y POSIBLES CAUSAS
	5.3 SOLUCIONES DE LOS PROBLEMAS MÁS FRECUENTES
	5.4 DATOS PARA CONTACTAR CON LA ASISTENCIA TÉCNICA
	5.5 MANTENIMIENTO PREVENTIVO 
	5.5.1 Instrucciones de Limpieza


	6 OPCIONALES Y ACCESORIOS
	6.1 OPCIONALES
	6.2 ACCESORIOS
	6.2.1 Rack para Montaje en Armario


	7 ESPECIFICACIONES TÉCNICAS
	7.1 DATOS DE POTENCIA
	7.2 DATOS DE LA ELECTRÓNICA/GENERALES
	7.2.1 Normativas Atendidas

	7.3 DATOS MECÁNICOS
	7.3.1 Peso
	7.3.2 Dimensiones





