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1 SAFETY INSTRUCTIONS

Safety Instructions

For safety reasons, pay carefully attention to paragraphs with “WARNING” or
“ATTENTION” symbols. They contain important safety instructions which must be
observed during transportation, installation, operation or inspection of the CLIC-02
Controller.

WARNING!
Improper operation may cause serious personal injuries.

ATTENTION!
Improper operation may damage CLIC 02.

B

1.1 INSTALLATION INSTRUCTIONS

WARNING!

It is absolutely necessary to follow the installation instructions and the user
manual. Failure in following those instructions may lead to improper operation,
equipment damage or, in extreme cases, death, serious physical injury or

considerable property damage.

WARNING!
Always turn off the equipment before installing the wiring and connecting,
installing or removing any module.

ATTENTION!
Never install the product in any environment that does not meet the

specifications contained in this manual, such as those for temperature,
humidity, dust, corrosive gas, vibration, etc.

>

1.2 WIRING INSTRUCTIONS

WARNING!
& Improper wiring and installation may cause death, serious physical injury
and considerable property damage.

- English - CLIC-02 | 11



Safety Instructions m E [I

ATTENTION!
The smart relay CLIC-02 shall only be installed and have its wiring connected
by experienced and certified personnel.

>

ATTENTION!
Be sure that CLIC-02 wiring meets all applicable rules and codes, including
local and national standards and codes.

>

ATTENTION!
Be sure to properly dimension the cables for the current duty required.

>

ATTENTION!
Always separate AC wiring, DC wiring using high frequency switching, and
low power wiring.

>

1.3 OPERATION INSTRUCTIONS

WARNING!

In order to ensure safety in the application of CLIC-02, some complete
functional and safety tests should be performed. Only put CLIC-02 to run
after having done all tests and after safety confirmation. Any potential failure
in the application should be included in the tests. Failure in following those
items may lead to improper operation, equipment damage or, in extreme
cases, death, serious physical harm or considerable property damage.

>

WARNING!

When the power is on, never make contact with the terminals, conductors
or exposed electrical components. Failure in following this instruction may
lead to improper operation, equipment damage or, in extreme cases, death,
serious physical harm or considerable property damage.

p

ATTENTION!

It is highly recommended to add security protection, such as an emergency
stop and external interlock circuit, in case the operation of CLIC-02 needs
to be stopped immediately.

>

12 | CLIC-02 - English -
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1.4 INSPECTION BEFORE INSTALLATION

Safety Instructions

Every CLIC-02 has been completely tested and examined after its manufacturing. Please

perform the following inspection procedures when receiving your CLIC-02.

m Check if the CLIC-02 model received is really the model ordered.

m Check if any damage has occurred to CLIC-02 during transportation. Do not connect
CLIC-02 to the power supply if there is any sign of damage.

Please contact the vendor if any abnormal condition is observed, as mentioned above.

1.5 PRECAUTIONS FOR THE INSTALLATION ENVIRONMENT

It is important to observe the location of CLIC-02 because it is directly related to the

functionality and useful life of your CLIC-02. Please choose the installation location carefully

so that the following requirements are met:

=Mount the unit vertically.

mAmbient temperature: -20 to 55°C (-4 to 131°F).

wAvoid installing CLIC-02 next to equipment or surfaces which dissipate heat.

mAvoid installation in humid environment.

mAvoid direct exposure to sunlight.

wAvoid oil, grease and gas.

mAvoid contact with corrosive gases and liquids.

mAvoid contact with external dust or metal scrap.

wAvoid installation in places with high electromagnetic interference (EMI).

mAvoid excessive vibration; if vibration cannot be avoided, a device for anti-vibration
mounting should be installed to reduce vibration.

- English - CLIC-02 | 13
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General Information

2 GENERAL INFORMATION

2.1 SUMMARY OF CHANGES

The smart relays from CLIC-02 line have been completely reworked, further expanding its
capabilities in automation and control of systems and small machines. This manual deals
only with the v3.x firmware version, which includes the new implemented functions and
new programming software Clic02 Edit V3. For previous versions of CLIC-02 - V1. X and
2.x - consult the specific programming manual. The tables below show the major updates
and new features through a comparison with previous models.

2.1.1 Program Size and LCD Display

CLIC-02 V3.0 CLIC-02 V2.x
Ladder 300 lines 200 lines
FBD 260 blocks 99 blocks
LCD 4 lines x 16 characters 4 lines x 12 characters

- English -
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2.1.2 Variables and Function Blocks

T — CLIC-02 V3.0 CLIC-02 V2.x |
. . Quantity Memory Area Quantity Memory Area
Auxiliary Relay M| M M 63 MO1 ~ M3F 15 M1 ~ MF
Auxiliary Relay N N N 63 NO1 ~ N3F FBD: 15 | FBD: N1 ~ NF
Temperature AT - 4 ATO1 ~ ATO4 Not available
Input
Analog Output - AQ 4 AQO1 ~ AQO4 Not available
PWM - P 2 P01 ~ PO2 (PO1 1 P1
includes PLSY)
HMI - - 31 HO1 ~ H1F 15 H1 ~ HF
Timer T T Ladder 31 |Ladder TO1 ~ T1F 15 ™ ~TF
FBD: 250 |FBD: TO1 ~ TFA
Counter C C Ladder 31 |Ladder CO1 ~ C1F 15 C1~CF
FBD: 250 |FBD: CO1 ~ CFA
RTC R R Ladder 31 |Ladder RO1 ~ R1F 15 R1 ~ RF
FBD: 250 |FBD: RO1 ~ RFA
Analog G G Ladder 31 |Ladder GO1 ~ G1F 15 G1 ~GF
Comparator FBD: 250 |FBD: GO1 ~ GFA
AS(Addition- Ladder 31 |Ladder ASO1 ~ AS1F Not available
Subtraction) FBD: 250 |FBD: ASO1 ~ASFA
MD Ladder 31 |Ladder MDO1 ~ MD1F Not available
(Multiplication- FBD: 250 |FBD: MDO1 ~ MDFA
Division)
PID Ladder 15 |Ladder PIO1 ~ PIOF Not available
FBD: 30 |FBD: PIO1 ~ PHE
MX - - Ladder 15 |Ladder MX01 ~ MXOF Not available
(Multiplexer) FBD: 250 |FBD: MX01 ~ MXFA
AR(Analog Ladder: 15 |Ladder: ARO1 ~ AROF Not available
Ramp) FBD: 30 |FBD: ARO1 ~ AR1E
DR(Data 240 DRO1 ~ DRFO Not available
Register)
MU(MODBUS) Ladder: 15 |Ladder: MUO1 ~ MUOF Not available
FBD: 250 |FBD: MUO1 ~ MUFA
Block B B Logic function: BOOLEAN Not available
260 B00O1 ~ B260 (The 99 BO1 ~ B99
capacity of each block (The capacity
may be changed and of each block
the total capacity of the is fixed)
block is 6000 bytes)
2.1.3 Memory Card
CLIC-02 V3.x CLIC-02 V2.x
PMO05(3rd) | PM05(3rd) may be used with all CLIC-02 | PM05 may only be used with the CLIC-02
versions (V3.x and V2.x) V2.x

16 | CLIC-02 - English -



[Weq

2.2 MANUAL UPDATES

General Information

The content of this manual has been revised to guarantee consistency with the described
hardware and software. Since we can not foresee all the occurred variations, we cannot
guarantee total consistency. However, the information contained in this publication is
reviewed regularly and any necessary corrections are included in subsequent editions.

2.3 IDENTIFICATION OF CLIC-02 MODEL

|cucoz|-|2o|H|R|-|A|

Controller Type +— Input Power Supply:
D =24 Vin Direct Current
12D = 12 Vin Direct Current

Points of E/S +— A =100 ~240Vin
8 = 8 points (expansion Alternating Current
modules

10 = 10 points

12 = 12 points

‘> Output Type:
R = Relay
T = Transistor

20 =20 points

Module Type: <
H = LCD and Keyboard

V = LCD, Keyboard and
Communication

RS-485

E = Expansion

2.4 TERMS AND DEFINITIONS USED IN THIS MANUAL

Bit: Simplification for Binary digit, it is the smallest information unit that can be stored in
the binary system and it may be 0 or 1.

Byte: It is a piece of binary information formed by a set of 8 bits, which can generate
values from O ~ 255.

AC: Alternate current.
DC: Direct current.

Scan cycle: A complete cycle of the program contained in the PLC, from reading the
inputs to updating the outputs.

1/0: Abbreviation for Inputs/Outputs.
FBD: Function Block Diagram. Graphic language for PLC programming in which variables

(inputs, outputs, etc.) are interconnected by means of function blocks, resembling the
logic gates.

- English - CLIC-02 17
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General Information

Firmware: Internal software of the PLC. It controls the overall operation of the PLC hardware
functions and executes the user program.

Ladder: Graphical language for PLC programming, very similar to electrical diagrams.
RAM Memory: Random Acess Memory. Volatile random access memory.

FLASH Memory: Nonvolatile memory that can be electrically written and erased.
RTC: Real Time Clock.

PWM: Pulse Width Modulation. A PWM output will generate an output waveform with
programmable frequency and width.

Word: It is a binary piece of information formed by a set of 16 bits or 2 bytes, which can
generate values from 0 ~ 65535.

18 | CLIC-02 - English -
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3 QUICK PROGRAMMING GUIDE

This section is a guide in 5 steps to connect, program and operate your new Smart Relay
CLIC-02. This guide does not contain complete instructions for programmming and installation
of its system. For more detailed information, refer to the manual.

3.1 INSTALLING THE CLIC-02 PROGRAMMING SOFTWARE

Install the ClicO2 Edit Software the free download at http://www.weg.net/.

80 Clico2 Edit - Programa de Instalagdo [ =

Bem-vindo ao Assistente de
Instalacéo de Clic02 Edit

Este Assisterts vai instalar Clic02 Edit V3 2.091013 no seu
computador

Recomenda-se fechartodos os outros programas antes de
continuar,

Clique Avangar para continuar, ou Cancelar para sair do
Programa de Instalagdo.

Avangar > | | Cancelar

3.2 CONNECTING CLIC-02 TO THE POWER SUPPLY

Connect the Smart Relay to the power supply using the wiring diagrams below. See “Chapter
4: Installation” for complete instructions on wiring and installation.

L — LV

100 240V~ % ?
—_— 12V |
50/60 Hz N L1 Sl N —
2@ | 22 |
s | pe.v !
| E
i !

A \\J—'_\V,i/
I

- English - CLIC-02 19



e

Quick Programming Guide

3.3 CONNECTING THE PROGRAMMING CABLE

Remove the plastic cover of the CLIC-02 connector using a screwdriver as shown in the
figure below. Insert the end of the plastic connector of the programming cable into CLIC-02
as shown in the figure below. Connect the opposite end of the cable to a serial port RS232
on the computer.

3.4 ESTABLISHING COMMUNICATION

1. Open the CLIC-02 programming software and select “New Program in Ladder” as
shown below.

Clic02 Edit =)

Arquivo  Ajuda

20 | CLIC-02 - English -
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2. Select “Operation/LinkCom Port...” as shown below.

-
BE LAD Vers3o:3.3.100303
Arguivo  Editar | Operagdo | Visualizar  Ajuda

Menitoragdo

Simulagdo
Controle de Simulagdo

Ctrl+R
Ctrl+T

Run!

Stop!
Power
Cirl+U
Ctrl+Q

Pause

Sair

Ler
Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analogicas...

Senha...
Idioma...

Configuragdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

3. Select the number of the correct Communication Port, where the programming cable
is connected and then click on “Connect”.

Conectar ao CLP u

r Selecionando COM
{* PORTA COM 1 (" PORTA COM 5
{" PORTL COM 2 { PORTA COM &
" PORTA COM 3 (" PORTA COM 7
{" PORTR COM 4 (" PORTA COM 8

—Modo

& Unico

" Procurar ID IU IEIS

Conectar I Des cﬂnect.ﬂrl

- English - CLIC-02 21
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4. The programming software will start detecting the connected CLIC-02 to complete the
connection.

3.5 CREATING A SIMPLE PROGRAM

1. We are going to create a program line. First, insert a contact by clicking the "M" icon
that is on the Ladder bar, as shown below. Then, click the leftmost cell in line 001.
Select MO1 and press OK. See Chapter 7: Programming in Ladder Logic for complete

definitions of the instruction set.

LAD Versio3 2091013

@ =

~Utizado
1 122456780A8C
21234

x: 123456789A8C

@ 12345678 P 1

v 123456780a8C

M 123456789ABCDEF .|
T 123456789ABCOEF |
© 123456789ABCOEF L
R 123456789ABCDEF ,,|
@ 123456789ABCOEF |
+ 123456789A8COEF |
L 12345678

o o

Ectads Stop.

! 4 4F b0 Lol ol kol ol ol ol ol 4B 1!
= Vers

Tipo do Contato

o BB v BR

Modelo

<) %51 B () ) 5] 8] %) 151 = 1 st e 5
3 b1

Note: If the Ladder bar is not visible on the bottom of the screen, select the View>> Ladder
Toolbar menu.

22| CLIC-02

- English -



[Weq

Quick Programming Guide

2. Now we are going to create a line linking the contact to an output. Use the "A" key on
your keyboard (or the icon "A" on the Ladder toolbar) to draw a horizontal circuit line,
which goes from contact M to the rightmost cell, as shown below.

[ LAD Veriod 2081003 B

r Operstion Viusizar Ay

o
EEEE @R

1 123456780A0C
21234

X 123456780A8C
@ 12345678 i1 003
v. 123456780A8C

M 123456789ABCOEF .| had
T. 123456789ABC0EF L]

C 123456789ABCDEF |

R 123456789ABC0EF |

 123456789A8C0EF L]

H 123456789ABC0EF L]

L 1234567

o o

8 4 ) ) i) ) e ) ) i < )2 25 28 215 25 ) 2 (8 )19 o o
none.ci Veox [estedertop [OFFUNE__| Model: o1

. Select icon "Q" of coil in the Ladder toolbar (or just press letter "Q" in the keyboard)

and drop it on the rightmost cell. Select Q01 in the checkbox and click OK as shown
below. See Chapter 7: Programming in Ladder Logic for complete definitions of the
instructions set.

LAD Vers30:3.2.091013

Arquivo _Editar_Operation Visualizar_Ajuda

| [EEEE]

N @ ) @) [x] (2] 4| [e]

Capacidadells? Zspage livie ¥ede FC:
Sis 1
Editar Contato/Bobina =)

*Utiizado
|- 123456789A8C L N PR N E I R 1Y
z:1234 Selecionar Bobina Nr. Tipo de Saida

= @ -[  Reser
X 12305878988C {e [ =) o= @

Q 12345678 P 1
Y. 123456789ABC

M 123456789ABCOEF .

T: 123456789ABCDEF .|
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4. Program testing. From the Operation menu, select the Write function and write the
program for the CLIC-02 connected as shown below.

’
LAD Versao:3.3.100303

Arquive Editar | Operacdo | Visualizar Ajuda

EEIC

Bobina/Contat

Simbolo:

= Utilizado
| - 12345678

Z: 1234

Ko 12345678

r 12345675

Y. 12345678

Wt 12345678

T: 12345678

C 12345678

R 12345678

Operagao
Simulagdo

Controle de Simulagao

Run Ctrl+R
Stop Ctrl+T
Power

Ctrl+U
Sair Ctrl+Q

Pause

Ler
Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analdgicas...
Senha...

Idioma...

Cenfiguragdc do Sistema...

Conectar ao CLP...

24 | CLIC-02
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5. Select the icon “Run” on the toolbar and select “No” when pop-up prompts "Read the
PLC program?”, as shown below.

LAD Versio:3.2.001013
uivo Editar_Operation _ Visualizar
201

*Utilizado 001 C}
1:123456789ABC
Z:. 1234 002
X: 123456789ABC
Q 12345678 P 1 003
Y: 123456789ABC
M 123456789ABCDEF .| 004
T: 123456789ABCDEF J

005
C: 1234567 89ABCDEF J

Mensagem

R 1234567 89ABCDEF J

006 Ler o programa do
G 1234567859ABCDEF J

No

H: 123456789ABCDEF J

007
L: 12345678
D o 008

6. On the toolbox of the input status, click MO1 to activate the contact MO1 which will TURN
ON the output QO1, as shown below. The highlighted circuit will show active and the
first output (Q01) on the CLIC-02 connected will be ON. See Chapter 5: Programming
Tool for more detailed information on the software.

LAD Versg0:3.2.091013
Arquive  Editar  Operation Visualizar Ajuda

B EE )

Mot

Qo1

*: Status ON 001
11 123456789ABC

z:1234
X 123456789ABC
Q 12345878 P:1 003

Y. 123456789ABC

M 123456789ABCDEF L./ ' Ferramenta do Estado das Entradas

T: 123456789ABCDEF ,,| 12345678928 C

* 13/ (| @ [ [
C: 123456789ABCDEF _.| ‘ b3 val e e el el e

R 123456789ABCDEF .| > ABEIE

o 0 123456768 9ABCDEGF
o 12315678928C0EF .| b =] WD AIREEEIE EE EE D
H: 1234568789ABCDEF .| o Nox 7 11100 (. (1 A o 2 ]
L: 12345678 I

- English - CLIC-02 25



Quick Programming Guide

26 | CLIC-02

- English -



[Weq

Installation

4 INSTALLATION

4.1 GENERAL SPECIFICATIONS

CLIC-02 is a compact Smart Relay with a maximum of 44 points of digital 1/0, which can
be programmed in Ladder or FBD (Function Block Diagram). CLIC-02 can expand the
number of I/O by adding 3 modules of 4 inputs / 4 outputs.

Power Supply
Input Voltage Range Models Voltage Range
24 Vdc 20.4 ~ 28.8 Vdc
12 Vdc 10.4 ~ 14.4 Vdc
Vac Supply 100 ~ 240 Vac
24 Vac 20.4 ~ 28.8 Vac
Power Consumption Models Current Consumption
24 Vdc - 12 points 125 mA
24 Vdc - 20 points 185 mA
12 Vdc - 12 points 195 mA
12 Vdc - 20 points 265 mA
Vac Supply 100 mA
24 Vac 290 mA

Installation cable (all terminals)

26 to 14 AWG - 0,13 to 2,1mm? of section

Programming

Programming Languages

Ladder / FBD

Program Maximum Size

300 Lines or 260 Function Blocks

Program Storage

Flash Memory

Processing Speed

10 ms/cycle

LCD Display Size

4 lines x 16 characters

Timers

Maximum Amount of Instructions

Ladder: 31; FBD: 250

Adjustable Time Range

0.01 s ~ 9999 min

Counters
Maximum Amount of Instructions Ladder: 31; FBD: 250
Maximum Amount of Counting 999999
Resolution 1 unit

RTC (Real Time Clock)

Maximum Amount of Instructions

Ladder: 31; FBD: 250

Resolution

1 min

Available Time Measurement

Week, year, month, day, hour, min

Available Comparisons

Analog Input, Timer, Counter, Temperature Input
(AT), Analog Output (AQ), AS, MD, PI, MX, AR, DR
and Constant Values
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Analog Comparison

Maximum Amount of Instructions

Ladder: 31; FBD: 250

Available Comparisons

Analog Input, Timer, Counter, Temperature Input
(AT), Analog Output (AQ), AS, MD, PI, MX, AR, DR
and Constant Values

Environmental

Enclosure Type

P20

Maximum Vibration

1G according to IEC60068-2-6

Temperature in Operation

-20 to 55°C (-4 to 131°F)

Storage Temperature

-40° to 70°C (-40° to 158°F)

Maximum Humidity

90% (Relative, non-condensing)

Vibration 0.075-mm amplitude, 1.0g acceleration
Weight 8 points: 190g

10,12- points: 2309 (type C: 160g)

20- points: 3459 (type C: 2509)
Certifications CUL, CE, UL

D

crete Inputs

Power Consumption Supply Current
24 Vdc 3.2 mA
12 Vdc 4.0 mA
100 ~ 240 Vac 1.3 mA
24 Vac 3.3 mA
Voltage Signal in input for Stauts "OFF" Supply \oltage Level
24 Vdc <5Vdc
12 Vdc < 2.5Vdc
100 ~ 240 Vac < 40 Vac
24 Vac <6 Vac
Voltage Signal in input for Stauts "ON" Supply \oltage Level
24 Vdc > 15 Vdc
12 Vdc > 7.5 Vdc
100 ~ 240 Vac > 79 Vac
24 Vac > 14 Vac
Response Time for Off->0On Input Voltage Response Time
24 Vdc /12 Vdc 5ms
220 Vac 22/18 ms - 50/60 Hz
110 Vac 50/45 ms - 50/60 Hz
24 Vac 90/90 ms - 50/60 Hz
Response Time for On->Off Input Voltage Response Time
24 \/dc / 12 Vdc 3 ms
220 Vac 90/85 ms - 50/60 Hz
110 Vac 50/45 ms - 50/60 Hz
24 Vac 90/90 ms - 50/60 Hz

Compatibility with transistor devices

NPN, only 3-wire devices

High Speed Input Frequency

1 KHz

Standard Input Frequency

<40 Hz

Required Protection

Inverted voltage protection

28| CLIC-02
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Resolution Basic Unit 12 bits
Expansion Unit 12 bits
Acceptable Voltage Range Basic Unit 0~10 Vdc or 24 Vdc

when used as digital
input

Expansion Unit

0~10 Vdc or 0~20 mA

Input voltage signal for status “OFF”

< 5 Vdc (when used as discrete input 24 Vdc)

Input voltage signal for “ON” status

< 9.8 Vdc (when used as discrete input 24 Vdc)

Insulation None

Protection against Short Circuit Yes

Available Amount Basic Unit A01-A04
Expansion Unit A05-A08

Contact Material

Silver Alloy

Current Duty

8A

HP system - can directly drive motors in
this power

250 Vac: 1/2 HP

120 Vac: 1/3 HP 250 Vac: 1/2 HP

Maximum Load

Resistive: 8A / point
Inductive: 4A / point

Response Time

15ms (normal condition)

Useful Life Expectancy

100,000 operations with rated load

Minimum Load

16.7 mA

Maximum Frequency of PWM Output

1 KHz (0.5 ms on, 0.5 ms off)

Maximum Frequency of Standard Output | 100 Hz
Voltage Specifications 10 ~ 28,8 Vdc
Current Capacity 1A

Maximum Load

Resistive: 0.5A / point
Inductive: 0.3A / point

Minimum Load

0.2 mA

- Engllish -
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4.2 MODELS AND FEATURES

4.2.1 Basic U

nit

CLW-02/12HR-D 24 Vde 6 (8) -1 2-1 4 V, Z01-204 - 36 +4 -2 | 11266102

CLW-02/12HT-D 6 (8) -1 21 - V, Z01-Z04 - 36 +4 -2 | 11268415

CLW-02/20HR-D 8 (12) -1 41 8 V, Z01-Z04 - 44 + 4 -2 | 11268416

CLW-02/20HT-D 8 (12) -1 41 - V, Z01-204 - 44 + 4 -2 | 11268417

CLW-02/20VR-D 8(12) -1 441 8 V, Z01-204 MODBUS 44 + 4 -2 | 11268449
incorporated

CLW-02/20VT-D 8(12) -1 41 - V, Z01-Z204 MODBUS 44 + 4 -2 | 11268451
incorporated

CLW-02/20HR-12D 12 Vdc 8 (12) -1 41 V, Z01-Z04 - 44 + 4 -2 | 11268448

CLW-02/10HR-A | 100 ~ 240 Vac 6 - V, Z01-Z04 - 34 +4 -2 | 11266099

CLW-02/20HR-A 12 - V, Z01-204 - 44 + 4 -2 | 11266138

*1 Analog input can be used as digital input.
*2 |f the basic model has a keypad and display, the maximum amount of I/O can be increased using the keys

(Z01-204).

4.2.2 Expansion Modules

|

CLW-02/8ER-A 100 ~ 240Vac 4 - - - 10413785
CLW-02/8ER-D 24 Vdc 4 - - - 10413786
CLW-02/8ET-D 4 - - 4 - 10413787
CLW-02/4Al - 4 - - - 11268732
CLW-02/4PT - 4 - - - 11268730
CLW-02/2A0 - - - - 2 11268728
CLW-02/MBUS 3RD; Communication Module, RS-485, ModBus RTU Slave 11357381
4.2.3 Accessories
CLW-02/PLO1 Programming cable for the software Clic 02 Edit 10413788
CLW-02/PM05(3rd) | Memory for application backup 11269562

Note: For further information see “Chapter 9: Hardware Specification”.

30 | CLIC-02
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4.3 MOUNTING
4.3.1 DIN-Rail Mounting
To install

CLIC-02 must be always installed vertically. Position the clamps on the rear of CLIC-02,
fitting the upper part diagonally and push CLIC-02 toward the rail.

Execute the same procedure to fix the expansion modules. After inserting the expansion
on rail, slide it to the base unit to connect the I0s bus. The top button of the expansion
must be pressed to release this fitting.

Connector

T - 1212 1405 I8 AlA2 Il X1 X2 X3 X4
/ﬂ S8 OO080SC05H H PAC HIIGE Press the button

L N -~
VHDC 24V Input 8x DG(ATAZ D~10V) H VH AG100-240

AN
— &

152' CLIC02-12HR-D ]

\ Output 4 x Relay / 8A PMOS 3rd Q,?@@Y? \
DIN rail

[T o v ¥ ] oo,

T

CLIC02-8ER-A
Cutput 4 xRelay/ 84
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To Uninstall

Press the top button of the expansion and slide the expansion module in the opposite
direction of the basic unit to release the IOs bus connector. Release the lock and pull
CLIC-02 off the track. Remove the basic unit by releasing the bottom lock and pulling
CLIC-02 off the track.

It is recommended to use the clamp to hold the CLIC-02 in position.

+ - 112 13 14 15 16 AT A2 Input X1 X2 X3 X4
00 COOOO0O0G0 A QOO0 Fixing clamp
DC 24V Input 8 x DC(A1,A2Z 0~10V) L N AC100~2407
— Qo

o

Weq

>

@Run

a

(G

[

CLIC0OZ2-BER-A

CLIC02-12HR-D Output 4x Relay /84
Output 4 x Relay /A |_PM05 3rd ] %’?0%2 \. DINrai

e

4.3.2 Direct Installation

Use screw M4 x 15 mm to install CLIC-02 directly, as shown below.

4
(]

1112 13 14%J5 16 A1 A2

000000000

DC24V INPUT 8xDC|A1,A2 0~10V|

[Eq

N M4 x 20 (#8 x 32)
oS ay

CLIC02-12HR-D

T P T D
)
\/

OUTPUT 4xRELAY / 8A
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Once the basic unit is installed, fit in the expansion onto the bus of the basic unit - the top
button of the expansion should be pressed to release this fitting. Fix the screws on the
expansion unit.

(O] (G
+ - 1112 13 14 15 16 Al AZ Input X1 X2 xa\u\
00 00000000 | LA OO0
DG 24V Input 8 x DG(A1 A2 0~10V) || L N AC100-240V M4 x 20 (#8 x 32)
— — w
wweg -+ | Weq

| cucorizRD |

| oo axmson [P ] | 0500

Q0 Q0 Q0 Q00 | DW%
&) 2

The uninstall process is the opposite mode. First, release the expansion screw, then press
the expansion button to disconnect it from the basic unit. Finally, release the screw on the
base unit to remove it.

4.4 ELECTRICAL WIRING DIAGRAMS

WARNING!
The I/O cables must not be fixed in parallel to power wiring or placed in the
same channel.

ATTENTION!
To prevent possible short circuits, it is recommended to install a fuse between
the output terminal and the load.

4.4.1 Cable Size and Torque on the Terminal

=L )= ——
=L J= [——

mm? | 0.14..1.5 | 0.14..0.75 | 0.14..2.5 | 0.14..2.5 | 0.14..1.5

AWG 26...16 26...18 26...14 26...14 26...16

=p—— Cec =B
s35 @ Nm 0.6
(0.14in) @ c Ib-in 5.4
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4.4.2 Inputs 12/ 24 Vdc

- 0~10V Analog

~—-0~10V Analog
1 ? 1 ? 3 4
[ \ | | [ \
J Pl QPP
\ — — =
. @ +_ e ROR ‘- AMao*ag
— 24V — —
. iR P RRAERARRAERERR
@ @ ERERRN
f”“if‘ﬁxﬁﬁﬂﬁ jf*T ARAIRARRIRRAD
20 ééééé%% 00 0000 0000 0000esee
DC .V Input DC .V INPUT
[ueg I
- %@@ﬁl - J{TLEA\E\ o

4.4.3 Sensor Connection

Fuse 1
oo 24V + =
ou iy
—12v -
1
BL EN BL a BN
00 éééééé%é
DC .V Input ...
T
A0 ——Fay]

4.4.4 Inputs 100~240Vac

e ®

100240\~ NARAA s RRURARAERRRR
e T R R AR

LN 112 13 14 15 16 17 18 19 1A 1B IC
@@ DABBDDE i} QEURG Beed 2oadeeee
AC .V Input AC V INPUT
[eq T
al ﬁ_m{_)/,,l? B I -J?A\L_Q[\ —
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4.4.5 Relay Outputs

L T - — R T T T — S T

Output 4 x Relay /8A ” H

=3 == == = == =0 s e
U N N N - s
& .
12~240Vac L+ Q T - i i -7
50/60 Hz = r i i ‘ N
ou L‘J‘ i\}\ : ‘t | ‘JL,
124125 Vde ;- EF - RTINS B ¥
—_——— —_ :
12~240 Vac I 12~125 Vdc
50/60 Hz

4.4.6 Transistor Outputs

— - —_
—_— e — —

OUTPUT 4x TR/0.54

o0 00 00 00

a1 02 *as”  *od

24Vce

ou
12vee , @ ‘Y

—1

A
e
AL Thme 00 ARRRI =
C A1 AZ A3 AM A B (KAWAZMM A B (KAWMASM A B
N Faltalralts] (1% N alvalvales] Q@ || .. N Qa0 ales]
/'/' RS485 /‘/' RS485 /‘/‘ RS485

ATTENTION!
& Use shielded cable, grounding grid at only one end of the network.

Connect 120 Q resistors between A and B to the network ends.
The maximum distance for the CLIC-02 RS-485 network wiring is 100m.
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For Datalink network , you can connect a maximum of 8 modules to the network (IDO~ 7).
For the Remote I/O mode, the connection can be made only between two modules (1 Master
and 1Slave).

@ Ultra fast fuse 1A, circuit breaker or circuit protector

@ Varistor - surge absorber (36Vcce)

® Varistor - surge absorber (400Vca)

@ Fuse, circuit breaker or circuit protector

® Inductive load

® Follow standard EIA RS-485

= More information about the type V models (RS-485 communication), see Chapter 10 —
Communication Functions of Port RS-485.
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5 PROGRAMMING TOOL

5.1 PROGRAMMING SOFTWARE "CLICO02 EDIT"

CLICO2 Edit software provides two edition modes, Ladder Logics and Function Block
Diagram (FBD). CLIC-02 software includes the following features:

1.
2.

3.
4.

5.

Easy and convenient program creation and edition.

Programs can be saved in a computer for archiving and reuse. Programs can also be
downloaded directly from a CLIC-02 for later edition or filing.

Allows the user to print programs for reference and review.

The Simulation Mode allows the user to run its programs and test them before they are
loaded into the controller.

Real time communication allows the user to monitor and force 1/O during CLIC-02
operation in RUN mode.

5.2 INSTALLING THE SOFTWARE

Install CLICO2Edit software get a free download at www.weg.net

49 Clic02 Edit - Programa de Instalagio (= [ )

Bem-vindo ao Assistente de
Instalacao de Clic02 Edit

Este Assisterte vai instalar Clicl2 Edit V3.2.051073 no seu
computador.

Recomenda-se fechar todos os outros programas antes de
continuar.

Clique Avangar para continuar, ou Cancelar pars sair do
Programa de Instalagio.

Avangar > | Cancelar

- English - cLIC-02 | 37



ey

Programming Tool

5.3 CONNECTING THE PROGRAMMING CABLE

Remove the plastic cover of the CLIC-02 connector using a screwdriver as shown in the
figure below. Insert the end of the plastic connector of the programming cable onto the
CLIC-02 and connect the opposite cable end to a RS232 serial port on the computer.

5.4 INITIAL SCREEN

When opening CLICO2 Edit programming software, the initial screen will be displayed. On
this screen the following functions may be performed:

Clic02 Edit (3 |

Arquive  Ajuda

New Ladder Program

Select File — New — New LAD to enter the development environment of a new Ladder
program.

New FBD Program

Select File - New — New FBD to enter the development environment of a new FBD
program (Function Block Diagram).

Open an Existing File

Select File — Open to select the type of file to be open (Ladder or FBD) and select the
desired program. Then click Open.
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5.5 LADDER LOGIC PROGRAMMING ENVIRONMENT

The Ladder Logic Programming Environment includes all CLIC-02 functions for
programming and testing using the Ladder Logic programming language. To start a new
program select File - New, select the desired CLIC-02 model and the number of connected
expansion units, as shown below.

Selegdo do Modelo Lﬂ

Especificacgdes

: CLW-02/10HR-A:

_‘_;"'“"' (1) Alimentagdo : 100-240 VAC
- ?)g (2) Entrada : I1-I&
\:luo‘ (3) Saida : 4xRelé/8R

e (4) Rnaltgicas : Néo

i {5) EIC : 5im

(6) Saida PWM : Néo

{7) Entrada 1KHz : N&o

{8) Rede de Comunicacdo. : Nio
{9) LCD/Teclado : Sim
HEALY {10)Expansédo : S5im
a j' Selegio do Modelo
H:00-00 p— -
oo |cLW-02/108R-2 -]

5.5.1 Menus, Icons and Status Displays

The ladder programming environment includes the following Menus, Icons and Status
Displays

1.

@

No oA

Menu Bar — Five menu options for program development and retrieval, edition,
communication with connected controllers, configuration of special functions and view
of favorite selections.

Main Taskbar — (from Left to Right)

Icons for a new program, open a program, save a program and print a program.
Icons for Keyboard, Ladder view, HMI/Text edition, edition of Symbols (comments).
Icons for Monitor, Simulator, Simulation Controller, changes of Controller Mode (Put in
RUN, STOP and End Connection) and Read/Write programs from/to CLIC-02.

Used Address List - List for all memory types and addresses used with the current
program. Used addresses are identified with the symbol “*” below each address.
Amount of free program memory available.

Current Mode - operation mode of the connected controller or simulator mode.
Ladder Toolbar —icons for selection and input of all available Ladder Logic instructions.
Status Bar — displays the operation mode of the controller, the connection status and
the firmware version of the controller.
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B LAD Versio32051013 B
Editar on Visuslizar Ajuda]
HlEEEFIEEECCED
TS el
El
*Utilizado 001
Vizsssorosasd
2 12ss o
x: 128456700880
o rsasere b1 oo
V 12aussresnee
M 123456789ABCDEF ons
cos
¢ 12saserasascoer
fTp——
.
@ 12saserasascoer
oor
oo e
oo
3
T
Lol ol o o 4o 4ol ol Wil 6
s S IS
nnnnnn & z 7 y

5.5.2 Programming

CLIC-02 Edit Software may be programmed either by clicking on instructions or using
input commands on the keyboard. Here is an example of some common methods to

enter programming instructions.

ele] =

~utizado 001
1 123456789A8C

21234
X: 123456789ABC
@ 12345678 P 1 003
v: 123456789A8C
M 123456789ABCDEF .| 004

T: 123456789ABCDEF .

o0s.
C 123456789ABCDEF .|
R 123456789ABCOEF L]
o008
& 123456789ABCDEF .|
H: 123456789ABCDEF
o007
L: 12345678
oo o0s.
008
o010

Click to select
an instruction | on

Click to insert an
instruction in the
program

e\ BB = BB

=
4
40 4ol o ol 4ol ol 4o [4hol
g R Gl
none.h Verdd [ Esadetop [ONONE [ Viodelo:CLU-03/10HR-A it )

foe
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The keys “A” and “L” or icons are used to complete parallel and serial circuits. Column on
the right is for output coils.

~utizado
1 123s56780A8C
21234

X: 123456789A8C
@ 12345678 P 1
v 123456789A8C
M 123456789ABCDEF L]
T 123456769ABC0EF )
 123456789A8C0EF L)
R 123456789ABCOEF Lu|
& 123456789ABCDEF L]
+ 123456789ABCDEF L]
L 1234se7e

o o

EEE]

[ONINE [ ModeloCLW-0/10HRA D01

5.5.3 Simulation Mode

CLIC-02 Edit Software includes an incorporated Simulator to test and eliminate program
errors easily without the need of transferring the program to the controller. To activate the
simulation mode, click on the RUN icon. The program below is displayed in simulation
mode, identifying the available significant features.

LAD Verséo32091013 @Eﬂgl
|
22 T — 3
CHANGE TO 1| SELECT THE COIL TO VIEW
”,
1= SIMULATION P = ACTUAL VALUES
1z MODE g A
ACTIVE
rmasl CIRCUITS
e CHANGE e e
= pove 3
G 123456789ABC0EF L. = [7/[33[3 (3|30 @ 2@ 63
. 123456780a8C0EF | Bpandir AT % z
;umsn oo IZIZIZIZIZ[ZIZIH[ZIZIHIEIZI
1/0 POINT
POWER
ot 7 8] )
[ ) o 51 Y (25 250 5 5 (1) P e e
[ none.ci Ver29 EstadoRun ONUNE | Modelo:CLW-02/10HR-A Do Af
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5.5.4 Establishing Communication

Below, the procedure to establish communication between the PC and the CLIC-02.
1. Select “Operation/Connect to PC...” as shown below.

-
LAD Vers&o:3.3.100303

Arquivo  Editar | Operacdo | Visualizar  Ajuda

Menitoragdo

Simulagdo

Controle de Simulagao

Run!
Stop!
Power
Pause
Sair

Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analdgicas...
Senha...

Idioma...

Configuracdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

Ctrl+R
Ctrl+T

Ctrl+l
Ctrl+Q

g
Conectar ao CLP g

rSelecionando COM:
(* PORTA COM 1 { PORTA COM 5
" PORTA COM 2 (" PORTR COM &
" PORTA COM 3 (" PORTA COM 7
¢ PORTA COM 4 (" PORTA COM &

Modo

& Unico

" Procurar ID In EE)
Conectar I Descnnectatl

———

2. Select the number of the correct Communication Port, where the programming cable
is connected and then click on “Connect”.
3. The programming software will detect the connected CLIC-02 to complete its connection

42| CLIC-02
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5.5.5 Transferring the Program to CLIC-02

On the Operation menu, select the Write function to transfer the program to the connected
CLIC-02, as shown below. The same function is available on the shortcut Button Write,

as shown below.

g
LAD Versdo:3.3.100303

Arquive  Editar [Opera;ﬁo] Visualizar  Ajuda

* Utilizado
| : 12345678

Z: 1234

X: 12345678

12345678

Y 12345678

M 12345678

T: 12345678

C: 12345678

R 12345678

Operacdo
Simulagio

Controle de Simulagdo

Run
Stop
Power
Pause

Sair

Ler
Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...
Ajuste das Analdgicas...
Senha...

Idioma...

Configuragdo do Sistema...

Conectarao CLP...

Ctrl+R.
Ctrl+T

Crl+U
Ctrl+Q

G 123456789ABCDEF ]

CIEECEIOREE

Capacidadel19|Escreverfc livre.
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5.5.6 Operation Menu

The Operation menu includes various configuration functions and specific commands of

the CLIC-02. Below, the details of every function.

Online Functions:

= Monitoring. Enables the monitoring of the program running on the CLIC-02;

= Run/Stop. Alternates the CLIC-02 mode to RUN or STOP;

= Quit. Ends the monitoring and goes into edition mode;

= Read. Transfers the existing program in CLIC-02 to edition;

m Write. Transfers the program under edition to the connected CLIC-02;

= RTC Adjustment. Sets the real time clock — date and hour (see figure below);

m Password. Establishes a password to protect the existing program on CLIC-02 against
improper reading.

Offline Functions:

= Simulation. Enables the simulation mode, which allows the program testing without the
need of CLIC-02;

= Simulator Control. Allows setting the Simulator to the process responses (ex.: activating
the pump (Q1), the pressure switch of the line will actuate);

= Adjustment of the Analogs. Sets the analog inputs AO1-A08 — gain and offset (see figure
below);

= Language. Selects the CLIC-02 language;

m System Configuration. Allows changing specific configurations of CLIC-02, including
Module ID, remote I/O configuration, I/O expansion configuration, adjustments of retentive
memory for Counters (C) and auxiliary markers (M), enabling of auxiliary contacts for keys
(2) and LCD display illumination.

= Connect to PLC. Allows selecting the communication port to connect to the CLIC-02.

3 = S
Configuragdo do RTC @ Configuragao Analégica ﬁ
Ajuate do Tempo : Rl a5
- . Ganho (1~393) : |10 |
Semana ’—M Ganho (1~999) : |10 { )
Qffset (-50~+50): |+0 Offset (-50~+50)z |+0
Hora: Minuto - 55 = 2
- : Ganho(1~999): |10
Ano.MEs.Dia ’—g _ ’—12 _ ’—2 Ganho (1-999) : (10
) =g . Offset (-50~+50): [+0
Hordrio de Verdo Offset(-50~+50): [+0
Modo: |NO - 3 a7 1
Verdo Ganho (1-999) : |10 Ganho (1-9939): |19
v o o] oo o] mfr ] : Offaet (-50~+50): |+0 Offset (-50~+50): [+g
Inverno 1
- Bd a
w [o o] e =l Ganho (1~998) : [10 Ganho({1~399): [19
QOffset (-50~+50) : [+0 Qffset (-50~+50): |40

-
%

Cancelar |
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5.5.7 Monitoring/Online Edition

= CLIC-02 Edit Software allows online monitoring of the program running during execution.
Further online functions include forcing I/O (input/output) and change the operation mode
of CLIC-02 (Run/Stop).

=@ %]

DISPLAYS CURRENT
Z e VALUES OF THE
sfTocaLES BETWEEN] O [ SELECTED COIL
=sl  RUN/STOP f— A

@ 12345678 P21

vassert ACTIVE CIRCUIT
*=CHANGES COLOR

.

||| noBE@BA LN

€ 123456789ABCDEF L.

R 123456789ABCOEF .| = [3|(0 (I3 0| (A 0] ]3| @ () A
Dp— coe | |- EREE
p— ek @ 1)
o 008
OPTION TO
FORCE I/O e
POINTS

STATUS BAR File name, firmware version, current mode, !
]

CEEIE communication status, CLIC-02 model and ID
(el L] ] ] ) ) i) e

() ) ) 31 23] 2 ) 25 5] 28] Y| Il
e Ve [Etodofun |OMINE | ModeoGLW02A0MRA 4

m CLIC-02 Software does not support edition of the logic during execution of the program.
All logic changes in the contacts, coils, Timers/Counters and connection lines of the
circuit must be written when the CLIC-02 is on Stop mode.
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5.5.8 HMI/Text

The HMI/Text (H) function displays information on the CLIC-02 LCD Display with a maximum
size of 16 characters x 4 lines. Variables can be displayed at their current value or adjustment
value for Counters,Timers, RTC, Analog Comparator, etc. Under Run mode, you can change
the setting value of timer, counter and analog comparator, via HMI. The HMI can display
the status of the digital inputs (1,Z,X) and of the auxiliary markers M, N (only in FBD mode).

| HMTexto ==
LAD Vers§0:3.2.091013 s mz [ms s |ms s |mor me v
Arquive Operation  Visualizar  Ajuda : — =
[5  Selegiodo Modeb.. B Comcer 7]
p RrC S
na Teclado : hd
Analeg -
Ladder -
3 I Display e |
“Utilizas Desfazer Cri+Z Rjuste do Display Analégico... I
x E
121234 Refazer Ctrl+Y Nimero de Telefone = [E|
: Adicionar Limpar Cancelar
z: 1234 Limpar Comentarios g z El
@ Multi Idiomas (" Chinés (fixo)
X: 1234 Procurar... Texto de
Substituir. LPEB%ET ()44, -, /01234567895 <=>70ABC
@ 1234 DEFGHITELRNOPQRSTUVHXTZ[\]B_"abcdefs
HW/ Texo... hiiklmnoparstuvwrvz<s|-6'44aadeeéeiil
Y- 1234 Simbaloi iRAAEN¢OG080ARI0HARSF T 2223074014
) BEPF B ALY IF YT F2RF S AETAERI A% 1T 0
M 1234 Ajustes dos Registradores de Dados... 'Y LeY7y e EQ aBY<2TIwEBR¥Co-" 0 LYuGARE
. Ajuste AQ...
T: 123456738ABCOEF .|
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5.5.8.1 Screen Configuration:

—el®
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, =

o
125456780A8C
2 1230
X 123456780A8C =)
a 12ssse7e Pt oo

l= e B a4

v. 123456780A8C w0 sz |ses |ms |ms |mos |aor 4|

Selecionsr Scbins Ui

s rzasorasnacoer Ll | [T . o
T: 123456789ABCOEF .| TOl=#### Sec. Fungto

e T STE*TOI#‘—
< 123456789A8C0RF L] 3 5 wio ;5] a2

[
|
sen Display
R 123456769ABCOEF ) }

& 123456789ABCDEF L]

H: 123456789ABCDEF L.

L: 12345678

“#ses’ ()u,—\\ulzzasmzm:<:>7@ABC
DEFGHITKLANOPQRSTUVRXYZ[\]10_"abcdef . .
sieist Displays only variables

hiiklmnoparstuvwxvzel-e 4 ge
2239874914

SRAAETv660000000RARF™T (nat .
BX25I652EY2FY7HF2RF) AL TNETTARENITI YA used in the program

VEP7>aEQ aBYS2TIVEBR¥Co s ¥ AAAE

| -
'm R U 1 ‘ ox Cancelar
4ol izl [0l 4o 4ol HBrol Ero ol
4R 13! ] ) 51 ) 45 8 R P e Y

none V2o [EstadoStop ONUNE | Modeo:CLW-02/10HR-A Dot 4

@ First, we insert the Hxx coil and select mode 1 - display.
@ Through the configuration pop-up “HMI/Text”, we Edit the Hxx message to be displayed
® Selecting letter “T”, we insert this character on the screen, as the cursor position

@ Selecting letter “E”, we keep inserting the characters as shown above

® We select “TO1 Current” to display the current counting value of the timer TO1

® We select “TO1 Current (unit)” to display the value of TO1, containing the counting unit
(seconds)

@ Selecting “TO1 Adjustment (unit)”, we enable a Field where the user may modify the
pre-selected value of TO1, when the screen HO1 is shown.
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Transferring the program to CLIC-02 and keeping input |01 on, the function HO1 will be
enabled, displaying the screen HO1 on the CLIC-02 display.

Another way to display the programmed screen s is by pressing key “SEL”, the screens
set for view (mode selection = 1) will be displayed, in priority order from HO1 to H1F. The
screen will be display the following way:

T01=050.05ec
T01=010.85ec
TESTO10.8

CLW-02 | 20HR-A

Output 8x Relay/BA.

mPress the directional keys “1” or “}” to navigate between enabled screens (mode
selection = 1)

mPress "SEL" to enable adjustment of the TO1 value. The adjustment value may be
increased/decreased through keys “T” or 4”. The “OK” key confirms the adjustment
and updates the pre-selected value for TO1 (In this example, 050.0 may be updated, the
possibility of adjustment of TO1 depends on the Field added on the HMI screen)
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HMI/Text Example:

Sobina/Contato
Simbolo
*Utilizado
1 123456789ABC
Z: 1234 HM/Texto
X 1234 mor |moz  EosqglEoe |
@ 1234

COMPLENENTO
Y1234 H¥TO3#

TO3=##. ##Scc

M 1234
T 1234 P Display

C: 12345678

wl

CapacidadellB4 Zspaco Livze

101

Iternate screen
edition: HO1 to HO3

THM/Texto

R 12345678

mo1” |moz  |mos | mos

@ 12345676

| oos

HTO1#
TOl=#### Scc
TESTE#TO1#

H: 12345678

L: 12345678

Do

007

[ Display

G [a# 2|

G0l [afeo] o] Glol 4ol 4Fro] o [l

md

203

HOE

To1

To!

Q¥

Tos

AC100-240%

Input 6xAC

1/0 MINBER:

MAKE SURE Z KEYS
ARE ENABLED

o/
ALARNE 1,0 e
€ RETENTIVO o

CONFTG. 2 A

CLW.02 / 10HR-A

Qutput 4xRelay 8A

LB ! L L) B % () % ) () %) | 3 (1Y P et 1

nene.cli [Ver29

After turning on the PLC and putting in RUN
mode, the following screen will be displayed:

AN

1.123456789ABC
Z2.1234 y, Q e
Q.12345678 o

RN S¥  10:38 & A

 Output 4xRelay/8A

CLW.02 { 10HR-A

| Estadu:Stop

[ONUNE [ Modelo:CLW-02/10HR-A

(o1

Press “T” (Z01) to open HO3 Screen display.

COMPLEMENT
15.34
T03=60.005ec

CLW-02 | 10HR-A

® Q
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COMPLEMENT
07.93
T03=60.00Zec

CLVV-02 { 10HR-A

 AC100-240V k_l?uﬂi’itm:
TEMES
I.1234567V894BC E 0 a

Z.1[834 J Q e
0.12345673 o
RUN S 10 50 &. A

CLYV.02 / 10HR-A

50 | CLIC-02

1) Press “SEL” to activate the field selection

2) Press “1”, “l”, “~", “" to move the cursor

3) Press “SEL” again to select the Field to edit

4) Press “1”, “\” to change the number and press “«”, “~”
to move the cursor

5) Press “OK” to confirm the changed value

Press “«” (Z02) to disable the opening of screen HO3 and
the LCD Display will change to Initial Screen.

Press “J” to restart the counting on the Timers (TO1, T02,
T03), as developed in the program.
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5.5.9 Program Documentation

CLIC-02 Edit Software includes the possibility to document a program using Symbols and
Line Comments. The Symbols are used to name each I/0 address up to 12 characters. Line
Comments are used to document sections of a program. Each Line Comment may have
up to 4 lines, each line containing up to 50 characters. Below there are some examples of
Symbol and Line Comment inputs.

5.5.9.1 Symbol...

The environment for Symbol editing may be accessed by the Edit>>Symbol... menu or
by using the symbolicon on the main toolbar, as shown below. This environment allows to
name all types of variables, either digital markers (Mxx, Ixx, Qxx, etc) or specific functions
(PIxx, DRxx, MDxx, etc), and select the desired display modes.

Sibolo de Contato/Bobina =)
Tipo de Elemento:|1 =
LAD Vers3o:3.3.100303 | |
Co. Simbolo: #:0t... | *:Status
Arquive Operacdo  Visualizar  Ajuda o1 Tnicia "
ain .
@ Selecdo do Modelo... il\ igg Retorna
E Teclado = 104
1o 108
= Ladder .
% I07
*Utiliza Desfazer ctlz |1 Tos
B2 Refazer Ctrl+Y 109
I0A
Z- 1234 Limpar Comentarios 2 108
Ioc
% 1234 Procurar...
Substituir...
<123 3
HM/Texto...
n— FUeter dos Registradores de Dados.. 14 < = | o
Ajuste AQ... Display Habilitado
" fain=] OK
T12340 IR O, B ¢ Contato/Bobina ' Ambos 4
" Simbolo

During the logic edition, symbols and the name of the variables will be displayed according
to the selection:

= Contact/Coil. Displays only the name of the variable/function. Ex.: Q01, PI02, Y04

= Symbol. Displays only the symbol related to the variable. Ex.: 101 = “Start”; 102 = “Return P”.
= Both. Displays the Contact/Coil and the symbol given to the variable.
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5.5.9.2 Line Comments

The Line Comment editor is accessed by clicking the icon “N” on the Ladder Toolbar.
After clicking the icon “N”, click on the line to receive the inserted comment. Type in the
desired comment and press OK.

oog

e

Programa Prineipal
OO [ s st s s e b e e e ek kg

Q
o1 _H O_ CLICK TO INSERT
COMMENT
Ioz
012 _H—

Editar Comentarics ﬁ
013
Linha 1:
Linha 2: |Programa Principal
014 Linha 3:
Linha 4:

0K I Cancelar
o015

—— CLICK TO SELECT THE

| 4Eol / COMMENT INSERTION
| B

ido:Stop | ONLINE | Modelo:CLW-02/10HR-A [1D:01
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The AQ Adjustment may be accessed by the Edit>>Adjustment AQ... menu. Through this
pop-up, we can configure the analog outputs associating a variable and setting the output
operation mode. An existing function or a constant can be associated to the output. The
AQ variation range is from 0 ~ 1000 units for the voltage mode and from 0 ~ 500 units for
the current mode. For further information on analog output modes, see Chapter 4: Ladder
Programming > AQ Function

===

LAD Versio:3.3.100303 Ajust AQ
Arquivo Operagio  Visualizar Ajuda Modo  Ajust
@ Selecio do Modelo... cHl |1 ~||uw ~| |oooo
. S — Modo Tensdec, o walor atual &
SEELD resetado quando CLP em Stop
v Ladder
CH2 (1 ~w||N | [0000
*Utiliza <faz 1
Desfazer Ctrl+Z N .
|- 1234 Modo Tensdo, o valor atual é
) Refazer Ctrl+Y resetado quando CLE em Stop
Z: 1234 Limpar Comentarios > cus 1 <l[w <1 [qo00
X:- 1234 Procurar.. Modo Tensde, o valor atual &
Substituir... resetado quando CLE em Stop
123« 3
HM/Texto.. CH4 |1 ~||W | |0000
Y¥: 123 Simbolo... Modo Tensdo, o valor atual &
resetado quando CLP em Stop
M 1234 Ajustes dos Registradores de Dados... 14
HpsteAQ.. =
T: 123456789ABCDEF ..] L

5.5.11 Data Recorder Adjustment...

The DR data recorder contents can be defined as “Unsigned” or “Signed”, being adjusted
through the pop-up shown below. By selecting “Unsigned” the range of values for DRs varies
from O to 65535. By selecting “Signed” the range of values varies from -32768 t032767.

LAD Versso:3.3.100303

Arquivo  Editar [Operagﬁo] Visualizar  Ajuda
Operagéo
Simulagdo
Controle de Simulagdo
*Utilizadao i Egd
- Stoj Ctrl+T
I 12345678¢ ¥ 3 Canfiguragia do Sistema [
Power -
7 1334 b o Rjustar ID E;"S RME]K\DLE
s ! D Atual:z]| 1 (: HEe
i e
X 12345678 Sair Ctrl+Q Novo ID(00-99):[ 1 stre
" Escravo
Ler
& 12345678 Expandir I/0 Qutros
Escrever 5 ¥ ¥ Retentive
Wimerc de E/S: |0 -
Y- 12345678 Comparar... [ C Retentivo
A e 2/ " Luz de Fundo
arme de )
- ¥ Rjuste Z
M 12345678 Ajuste RTC... 5]
Ajuste das Analégicas... Tipo ¥V Ajuste do DR
T: 12345678 Senha Modo: |8/N/2 ¥ ¥ Sem Sinal
Baud Rate: [32400 ¥ " Com Sinal
C 12345678 Idiema...
Configuragdo do Sistema... -A]usn:E Cancelar
R 12345678 - Q
Conectar ao CLP...
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After setting the data format of the DR recorders, you can access the their edition,
through the Edit >> Adjustment of Data Recorders... menu shown below. The DR data

recorders can be adjusted as constants or associated to the value of any function.

.
LAD Vers3o:3.3.100303

Arquive Operacio Visualizar  Ajuda

B

Bobina/|

Simbolol

*Utiliza
1:1234

Z- 1234

Ko1234

a 123«

Yo 1234

M 1232

Selecdo do Modelo...

Teclado

Ladder

Desfazer Ctri+Z
Refazer Ctrl+Y

Limpar Comentarios

Procurar...

Substituir...

HM/ Texdo..

Simbalo...

Ajustes dos Registradares de Dados...
Ajuste AQ..

54 | CLIC-02
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e
Ajustes dos Registradores de Dados

[E===)

IR No. | Tipo | Valor | Faixa

CROL N 00000 0-85535

DROZ N ~| 00000 0~65535

DRO3 00000 0~65535
DRO4 v 00000 0~65535
CROS 2 00000 0~85535
DRO& T =|| 00000 0~65535
DROT c 00000 0~65535
DROE AT || 00000 0~65535
CROS 0good 0~85535
< n

s

[

b

.
Ajustes dos Registradores de Dados

===

DR No. | Tipo | Valor | Faixa

»

-32768~32767 ||
-32768~32767
-32768-32767

-32768~32767
-32768~32767

DROL W 0000
DROZ W 00000 -32768~32767
DRO3 ﬁ 01 01-1F
DRO4 o —| 00000
DROS | 00000
DRO6  |pp | 00000  -32768~32767
DRO7 00000
DROZ %;-_ 00000
CRO9 =|ooooo  -32768~32767 -
<[ i
- e

M
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6 KEYBOARD FUNCTIONS AND LCD DISPLAY

Keyboard Functions and LCD Display

6.1 KEYBOARD

All CLIC-02 include incorporated LCD Display and Keyboard. The keyboard and the
display are used more often for adjustment of the timers/counters, changes of CLIC-02
Mode (put in RUN/STOP), load and save in the PM05 memory card and update the RTC
(Real Time Clock). Although the program edition may be done by the keyboard and
display, it is highly recommended to make changes in the program logic only using
CLIC-02 Programming Software. Below, an overview of the basic keyboard and the
display functions.

SEL- Used to select the available memory and types of edition instruction. Pressing the
SEL button will enable the display of all “H” HMI/Text messages on the LCD display. OK -
Used to accept the selection of an instruction or function shown. It is also used to
select any of the options of the Main Menu on the LCD display.

ESC - used to exit a screen and go to a previous screen. Example: when the Ladder
programming screen is active, press ESC to display the main menu.

DEL — Used to delete an instruction or a line of the Ladder program.

The four navigation buttons (T«——) are used to move the cursor through the functions
of CLIC-02. These four buttons can also be used as digital markers Z01-204, which will
actuate in the program logic (‘7'= Z01, «'=702, 1’=703, ‘=’ =704);
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6.2 STATUS DISPLAY
The LCD display shows 4 status lines

= Opening screen shown after power up

INTPUT
STATE
HON
1~204
COOFF 52 STATUS OF KEYS Z01~20
C 02|
 — - = v Key Z Enable
OUTPUT L-B234567894D X Key Z Disabled
STATE 4z B Z Enabled and ON
EgEF O ZEnabled and OFF
I
OPERATION RTC: Day of the Week / Hour: Minute
MODE
RUN Mode
STOP Mode

Press the button:

ESC Enters the Main Menu screen

On LADDER Mode, displays therelay status < Z < Qo Xe Yo Mo
SEL LT L NeTe CoReGoe Ao AT & AQ) < o Original Screen

On FBD Mode, displays therelay status ( @ Z < Qo Xo Yo Mo No
A < AT < AQ) < o Original Screen

SEL Displays the set H functions as mode 1

SEL+OK Enters the RTC configuration screen

= Expansion Status Display

Expansion Input
Status

HON

OOFF

Expansion Output
Status
HON
OOFF

Expansion module
status
EConnected
@®Not connected
CINot configured
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= Configuration of the expansion modules: See “Config” option in the Main Menu;

m Other Status Displays

Ladder display mode: Coils I, Z, X, Q, Y, M, N, T, C, R, G, D, Analog Input AO1~A04,
Expansion of Analog Input AO5~A08, temperature analog input ATO1~AT04, analog output
AQO1~AQO4;

FBD display mode: Coils |, Z, X, Q, Y, M, N, Analog Input AO1~A04, Expansion of Analog
Input AO5~AQ08, temperature analog input ATO1~AT04, analog output AQO1~AQO04;

Analog Input AO1 ~ A04 Expansion Analog Input Expansio analdgica
(0 ~9,99V) A05 ~ AO8 [~Analogica 5— |
= = [|oE v
£01=00, 00V A05=00. 00V ]
AOZZOO- OOV A06=00. OOV rAnalogica €
A£03=00. 00V AD7=00. 00V o.00__Joid
—_—
A04=00. 00V A08=00. 00V analogics 7
0.00 jV
Expansion analog inputs .
(A05 ~ A08): 0 ~ 9.99 V or 0~20 mA; ~Analogica 8—
the programming software can n.o0 =y
display the values in voltage J_—'
or current
—
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6.3 MAIN MENU OF THE LCD DISPLAY

(1) Options of the Main Menu with the CLIC-02 in 'STOP' Mode. Press ESC when on
opening screen (displayed after turning the CLIC-02 on).

Menu Description
LADDER/FBD Program Edition
FUN. BLOCK Ladder Function
(only for Blocks Edition (timer,
LADDER) counter, RTC, etc.)
~LADDER *FED PARAMETER Function Block
BLOCKLFIIN. PARANETRO parameterization
2 RUN Alternate RUN/
PARAMETRO EUN STOP modes
RN DATA REGIGSTER -
DATA Displays DR values
DATA REGISTER LINPAR PREOG REGISTER
LINPAR PROG ESCEEVER CLEAN PROG. | Clean user and
ESCREVER LER password program
»LER PUONFIG. WRITE Saves the user
program in the PM05
CONFIG. CONFIG.RTC (3rd) memory card
CONFIG.RTC CONF. ANALOG READ Reads the user
CONF . ANALOG SENHA program in the
SCENHA SIDIOMA PMO0O5 memory card
= : CONFIG. System
CONF. ANALOG CONF . ANRLOG configuration
SENH:: SENHA CONFIG. RTC | RTC Configuration
IDIONA IDIONA CONFIG. Analog
SEDICAD >EDICAD Analog Configuration
PASSWORD Password
Configuration
LANGUAGE Language Selection
EDITION Edition method
selection
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(2) The main Menu with CLIC-02 in RUN mode.

>LADDER >FED . LADDER FBD
BLOCELFTIN. PARANETEQ BLOCKFUNG.
PAREMETERQ STOP
STOP DATA REGISTER PARAMETER

pem————— |
D4TA REGISTER ESCREVER sSTOP
ESCREVER CONFIG.RTC Yy ——
CONFIG.RIC SENHA

>SENHA >IDIONA WRITE
ESCREVER CONFIG. RTC
CONFIG.RIC BASSWORD
SENHA

>IDIOMA LANGUAGE

Keys that can be used in the Main Menu:

T d Navigates through the Main Menu items.
OK Confirms selection
ESC Returns Initial Screen

= CLIC-02 program can be edited, changed, deleted and read by the edition software only
when it is in the STOP mode.
= As the program is changed by the CLIC-02 display, it will be automatically copied to the

FLASH memory.
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6.4 MAIN MENU SUBSCREENS

6.4.1 LADDER Edition Screen

Element character

12 3 45 67 8
| LT
—c04-t01-PT0O1

NpY| —m02~CO1L |« [icorar |
IpI——R01

;D—q[] 4—(G01

Element digit

Screens that can be used in the Ladder Edition Screen:

Key Description
SEL 1. IXxx = ixx = — = space = Ixx (only for columns 1, 3, 5)
2. Qxx = space = Qxx (only for column 8)
3. T = Space = T (columns 2,4,6. Except on first line)
1 1
SEL, lLleXeZeQeoYoMeNeDe Te Coe Re G el (cursor must
then 1/ 4 be on Column 1, 3, 5).
2QeYeoMeoNeTeoCeoReGoHeloPS S AS MD
Pl < MX < AR < DR < MU < Q (cursor must be on Column 8)
3. (e A< Vv P ( (cursor must be on Column 7, and Column 8 must be
Q, Y, M, N)
4. (< P < ( (cursor must be on Column 7, and Column 8 must be T)
SEL, Confirms data input and moves cursor
then «/—
TN e Moves cursor
DEL Deletes an instruction
ESC 1. Cancels the instruction or action under Edition.
2. Returns to Main Menu.
OK 1. Confirms the data and saves the change automatically, the cursor moves to
the next edition position.
2. When the cursor is on Column 8, command “OK” will enter in parameter
adjustment of the function block that is inserted there.
SEL+DEL Deletes a program line.
SEL+ESC Displays the current line number and the current operation mode of the CLIC-02.
SEL+T/ 4 Moves 4 program lines up/down.
SEL+OK Inserts, right above the cursor, a program line.

For further information see Chapter 12 - Programming through LCD Display.
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6.4.2 Function Block Edition (FBD)

Keyboard Functions and LCD Display

In the Block Function, the cursor will flash in “T”, press the “SEL” key, the functions will
appear in the following sequence:
T->C—-»>R->G-o>H->L->P->S—>AS>MD—-PI-MX—>AR—>MU—T...

rl 1 reé 1 r SU=8U 1 rl 1 rZ 1
H | 1014 ot.00 | it | | | ao1v | | |
loo.oo  Frol | ono2s0 Kot | oo:00 fRO1 | a0z v kot | ko1
L 4 L 000200 4 L op:00 4 L 0o.oov 4 L 4
rl 1 r? 1 r 1 r 1 r 1
H1o-01 | | kot | W | | 00000 Hiop | 00001 Hiop
|1 1 Hn | oozs0 po1| |Lowj@ol-Q01 FS01 | 00000 FASOL | oooo1 pMDo1
bpos—o9 4 L opoo0 4 L 4 L 00000 4 L apoo1 4
r 1 r 00000 4 r 1 rl 1
| 00000 Ricp § |Lewd 00000 | Lowl 00000 Hiop | o1 |
| 00000 FPIOL) |Lowl 00000 HEXO1| |Lowl 00000 FaROL | o001 HmoL
Looo,otd 1 L 00000 4 Lolooo 4 1 L oro1 4
r 1 r 1 r 1 r 00000 ¢
| 00000 Hiop | QET,+ «/—s | 00001 Hiop Lowl 00000 Wop | T, + ¢ /s |Lowl 00010 Hop
| 00000 FPIOL >| | oooo.1fpT01 Lowd 00000 RARO1 > |Low] 00.01 RAROL
Looo.old 1 Logo.otd 2z Lotopo 4 1 Logogp 4 2

For more details see Chapter 12 - Programming Via LCD Display.
6.4.3 Parameter
In parameter, press the “SEL” key and the function blocks will be displayed in the following

sequence:
T—-C—-R—>G—>AS—>MD—PI-MX—>AR—MU—T...

Tol o1 Ro1 oo AS01
Ax= AOL V Vi= 00000
T =00. 00Sec C =000000 ON SU 00:00 Ax= A02 V V2= 00000
OFF SU 00:00 G =00. 00V V3= 00000
W01 PIO1 o1 ARO1 W01
V1= 00001 Kp= 00000 V1= 00000 L1= 00000 1D=01
V2= 00001 Ti= 00000 ¥2= 00000 L2= 00000 ¥1=000L
V3= 00001 Td= 000.01Sec 1 1| | m= o000 1]| ve=oror
PIOL PTOL o1 oL
SV= 00000 Kp= 00001 1= 00000 V3= 00000
SEL /-
PV= 00000 SELY <= | Ti= 0000.18ec || v2= ooooo "2 va= 00000
Ts= 000.018ec 1 Td= 000.01Sec 2 1 2
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6.4.4 RUN or STOP

(1) RUN Mode (2) STOP Mode
EIN STOP
>aIN >aIN
NED Ao
Td Moves cursor
OK Executes the command and returns to the main menu
ESC Returns to Main Menu

6.4.5 Data Register

Displays the pre-selected value when CLIC-02 is in the STOP mode and displays the
current value when it is in the RUN mode.

DRO1= 00000 DROS= 00000
DROZ= 00000 DRO6= 00000
DRO3= 00000 SEL%; DRO7= 00000
DRO4= 00000 DRO8= 00000
Tde== Moves cursor
OK Confirms edition
SEL Starts edition (edits the number that will be displayed or the pre-selected

value via logic)

‘SEL then ‘SEL

Edits where the DR will get its value from.

‘SEL then ‘T ¥’ | Edits the DRs displayed on the screen (only the first line) Edits the pre-
selected DR value
ESC 1. Cancels edition.
2. Returns to main menu (the DR data will be saved)
SEL+1/ 4 Moves the page up/down

6.4.6 Options for Program Control

(1) CLEAN PROGRAM (Cleans RAM, EEPROM and Password at the same time)
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(2) WRITE: saves the RAM program in the PM05 (38rd) memory card
(8) READ: Reads the program from PM05 or PMO05 (3") to the CLIC-02 (RAM)

Keyboard Functions and LCD Display

E=CEEVER LER
SIN sIN
>NAD SNAD

To the items (1) ~ (3):

Td Moves cursor
OK Executes the command
ESC Returns to Main Menu

6.4.7 Config. (system configuration)

Contents Standard
CONFIG. ID 01 - | Configuration of the ID (00~99)
REMOTE /0 N | = | Remote I/O Mode
(N: None; M: Master; S: Slave)
BACKLIGHT x | 2| Backlight Mode
CONFIG. ID o1 (\: Always on X: On for 10s, after
) pressing any key)
B/S RENOTE . MRETENTIVE | N | = | +:Volatile; X: Not- Volatil
Volatile; X: Not- Volatile
BACKLIGHT X
N EETENTIVO v I/0 NUMBER - | Configuration of the I/O expansion
[ module number (0~3)
I/0 NINBER: O I/0 ALARM v | = | Alarm configuration when the I/O
ALARNE I/0 ¥ Point Expansion is not connected
C RETENTIVO x (\:-Yes xNo)
CONFIG. 7 - C Retentive x| 2| Inthe STOP/RUN change or vice-
e ——— versa, the current Counter value is
V COMM SET 03 kept (V: Yes x: No)
DATA EEG. u CONFIG. Z x | 2| Enables or disables the keys as
digital inputs Z01-Z04
(\: enables x: disables)
CONFIG. V 03 | > | Formatand
COMM Port communication speed
configuration RS-485
DATA REG. U | = | Configuration type Data Register
(U: 16 bits - without sign; S: 16 bits
—with sign)
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= M RETENTIVE function maintains the current M status and the current value of TOE/TOF
when the CLIC-02 is restarted.

Tde=s Moves cursor
SEL Starts edition.
OK Confirms edition
‘SEL’ and then | Moves cursor to item 'CONFIG. ID' and item 'CONFIG. V COMM’
/=
‘SEL’ and then | 1. ID CONFIGURATION = 00~99 ; I/O NUMBER = 0~3
SN 2. REMOTE I/0 = N&oM<S<N

3. BACKLIGHT; RETENTIVE C; Z ADJUSTMENT = xeV
4, RETENTIVE M; 1/O ALARM = \ex

5. CONFIG. V COMM = (0~3)(0~5)

6. DATA REG. = U=S

OK Confirms edition

ESC 1. Cancels edition when ‘SEL is pressed
2. Returns to main menu (saves data edition)

= When the DATALINK mode is selected, the ID varies from 0~7, following the network
sequence

ID=0 for Master, ID =1 ~7 for Slaves.

= When the REMOTE I/O mode is selected, the addressing of remote 1/O is enabled as:

Master Slave
Remote Input X01~X0C <« 101~10C
Remote Output YO1~Y08 — QO01~Q08

= The decimal digit of CONFIG. V COMM configures the communication features of RS-485
and the unitary digit configures the Baud Rate of port RS-485.

For further details see Chapter 10 — Communication Functions of Port RS-485

6.4.8 RTC Config

RTC_SETCYS. =] rrmarsersn |
verntonin o |—{-CZ009. 11. 27>
EX_15:57<
minute
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Keyboard Functions and LCD Display

3. hour = 00~23 , minute = 00~59

Td Navigates between Config. RTC and Config. Summer/ Winter
SEL Starts change od parameters
‘SEL’ and then | Moves cursor
/=
‘SEL and then | 1. year=00~99, month=01~12, day=01~31
RN 2. week: MOSTUSWESTHEFRESASSUSMO

‘SEL then ‘SEL

Summer/ Winter Adjustment: NO - EUROPE - EUA - OTHER- NO ...

OK Saves Input Data

ESC

1. Cancels Input Data when pressing ‘SEL.
2. Returns to Main Menu.

u RTC Precision

Temperature Error
+25 °C (77 °F) +3s/day
-20 °C (-4 °F)/+50 °C (122 °F) | +6s/day

6.4.8.1 Summer/Winter Configuration in the RTC

There are two pre-selected Summer/Winter times (EUROPE and USA) and one configurable

Summer/Winter time.
Edition Rule: © the last Sunday is defined as 0;
@ Hour variation: 1 ~ 22;

® Summer Time and Winter time are the same.
Summer/Winter can be adjusted through two methods as shown below.

1. By computer, through CLIC-02 Edit Programming Software

-
LAD Vers3o:3.3.100303

Arquivo  Editar Operagéo]\’lsuahzar Ajuda

Operagio

Simulagéo

Simbolo:

Controle de Simulagéo
*Utilizado i
|- 12345678 v Stop
Power
Z: 1234
Pause
X: 12345678 Baig
Ler
& 12345678
Escrever
Y. 12345678 Comparar....
M 12345678 Ajuste RTC...

Ajuste das Analogicas...
T: 12345678
Senha...

C: 12345678 Idioma...

R 12345678
Conectar ao CLP...

Configuragdo do Sistema...

Ctrl+R
Ctr+T

Ctrl+U
Ctrl+Q

- Engllish -

Configuragéio do RTC

~Rjuste do Tempo——————

Semana

Qua -

Hora: Minuto 14 F 7

rHorario de Verdo

Modo: [BEENN ~
Verdo
oo s Y e
[ Inverno
M: |1 - D: |0 =
ameetar
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Keyboard Functions and LCD Display

2. Via keyboard

RTC SET V3.0 Press | SUM/WIN SET Press SEL twice SUM/MWIN SET
2009.11.27 »| i »| EUROPE H:01
5K 14 06 No adjustment EUROPE standard | S1M M:02 D: 00

is selected is selected WINTEE M:09 D: 00
| SUM/WIN SET : SUM/WIN SET

Press SEL again Press SEL again

US4 H:02 »| OTHER H:01

e =
The USA standard | S M:02 D:0Z| Now the time canbe | ST M:11 D:0d

will be selected WINTER M:10 D:01| editedaccordingto |wINTER M:01 D:01
your needs

Pressing “—” it is possible to select the edition local, pressing “1”, “\” the contents is edited.

Example:
Year 2009, SUMMER M: 05 D: 01— 2009-5-3; M: 10 D: 00 — 2009-10-25.

S WLN S2T Time 2009-5-3 8:00 2009-10-25 §:00
OTHER H: 08 — > ——
S 05 D:01 2009-5-3 9:00 2009-10-25 9:00
WINTER M:10 D: 00 i
Summer Winter
6.4.9 Config. Analog

AD1=GANHO :010 A 1= GAIN : 010 — GAIN (0~999), standard 10

OFFSET: +00 OFFSET: +00 — OFFSET (-50~+50), standard 0
AQZ=GANHO :010 A o= GA|N : 0-10

OFFSET:+00 OFFSET: 100

A3~A8...Gain + Offset

Key Functions:

Td 1. Moves cursor up/down
2. Turns on the adjustment keys from A01/A02— A03/A04— A50/A06 —

A07/A08 — A01/A02—>...

SEL Starts change of parameter

‘SEL then ‘«—/—’ | Moves cursor inside the parameter in edition

‘SEL then *T/{" | 1. GAIN =000~999
2. OFFSET=-50~+50

OK Saves changed data.

ESC 1. Cancels changed data when ‘SEL pressed (edition mode).
2. Returns to Main Menu (saves data edition)

VO1 = AO1*AO1_GAIN + AO1_OFFSET ............. V08 = A0O8*A08_GAIN+ A08_OFFSET
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Keyboard Functions and LCD Display

6.4.10 Password (password adjustment)

Key Functions::

SENHA X SENHA /

0000 #44]]

SEL

1. Starts the password edition.
2. When a password is already set, 0000 will not be displayed, but ****.

‘SEL then ‘«—/—’

Moves cursor through password to be edited.

‘SEL then T/ {’

Enters edition and changes password value. Values vary from O~F.

OK Saves the password. If the value is 0000 or FFFF, then it will not be accepted
as a valid password.
ESC 1. Cancels the change, when pressed 'SEL (edition mode).

2. Returns to Main Menu.

m Class A: Password number is adjusted between 0001~9FFF.
m Class B: Password number is adjusted between AOOO~FFFE.
m Password number = 0000 or FFFF disables the password function, standard password

is 0000.

Description of Classes(A/B) of password (y/: Protected by password)

Menu Class A Class B

LADDER J

BLOCKFUNC. J

FBD J

PARAMETER

RUN/STOP

DATA REGISTER

CLEAN PROG.

WRITE

< ||

READ

SN L Ll S L S S L Lo Lo

CONFIG.

CONFIG. RTC

CONFIG. ANALOG

LANGUAGE

<o

EDITION J
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6.4.11 Language

Selects CLIC-02 language

>ENGLISH 4| — English
FRANCAIS — Franjais
ESPANOL — Espanol
ITALIANO — ltaliano
TTALTAND — ltaliano
DEUTSCH — Deutsch
PORTUGUES — Portugués
>R — HIEA
Key Functions:
T Moves cursor through items.
OK Activates language selected by cursor
ESC Returns to Main Menu

6.4.12 Edition

Selects initial language of program, either LADDER or FBD

EDICAD
>LADDER <
FBD
Key Functions:
T Moves cursor through items.
OK Activates the programming language selected by the cursor.
ESC Returns to Main Menu

ATTENTION!
The current program will be deleted with the change of programming
language.

68 | CLIC-02 - English -



[Weq

7 LADDER LOGIC PROGRAMMING

Ladder Logic Programming

7.1 DIGITAL VARIABLES

Symbol _(|.‘,c|>_n;a_c|}|s_ Quantity Valid Range
Digital Input | I /i 12 101 ~ 10C
Digital Output Q Q/q 8 Q01 ~ Q08
Input via Keyboard Z Z/z 4 Z01 ~ 204
Expansion Digital Input X X/ x 12 X01 ~ X0C
Expansion Digital Output Y Y/y 12 Y01 ~ YOC
Auxiliary Marker M M/ m 63 MO1 ~ M3F
N N/n 63 NO1 ~ N3F
Timer T T/t 31 TO1 ~ T1F
Counter C C/c 31 COo1 ~ C1F
RTC R R/r 31 RO1 ~ R1F
Comparator G G/g 31 GO1 ~ G1F

7.1.1 Digital Inputs

For the points of CLIC-02 digital input, variables type | are associated. The maximum number
of digital input points | varies according to CLIC-02 model, reaching up to 12 points — 101 ~I0C.
The expansion digital inputs are assigned by the X variable, in the range of X01 ~ X0C.

7.1.2 Digital Outputs

For the digital output points of CLIC-02, variables Q are assigned. The number of digital output
points Q varies according to the CLIC-02 model, reaching up to 8 points — Q01 ~ QO8. For
expansion digital outputs, variables Y-YO1 ~YOC are associated. In this example, the output
point Q01 will be connected when the input point 101 is activated.

I0l Qo1

|
001 |

When CLIC-02 model has less digital outputs, remaining variables Q may be used as
auxiliary markers, increasing even more CLIC-02 capacity.
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7.1.3 Inputs via Keyboard

The input points of CLIC-02 keyboard are assigned by variables Z. there are 4 digital input
points type Z, one for each direction key. The “CONFIG Z” option must be activated so
that the Z inputs are enabled.

I/0 NUMBEE: 0O
ALARME 1/0 X
X
v

201
V ﬂ . RETENTIVO
-
QLONFIG. 2 D\. When the Z" keys are
702 ‘_@ 704 enabled, a sign on the
opening screen will be
I.123456TS9ABC / displayed
/\
a4 qz.1zd o

203 0. 12345678
STOP 3G 10 36

7.1.4 Auxiliary markers

Auxiliary markers or relay markers are memory bits used for logic internal control. The
auxiliary relays are not physical inputs or outputs, which can be connected to external
devices; they are only used internally in the logic as auxiliary memory. CLIC-02 has 63
auxiliary markers M and 63 auxiliary markers N- MO1 ~M3F and NO1 ~ N3F. Since markers
are internal CPU bits, they can be programmed either as digital inputs (contacts) or as digital
outputs (coails). In the first line below the auxiliary relay MO1 is being used as an output coil
and will energize when input 102 starts. In the second line, the auxiliary relay MO1 is being
used as an input and, when energized, it will turn on outputs Q02 and Q03.

|ID|Z MOl

001 || s
T{l:lll Qoz

002 | (o
[a]ubc)

003 Q
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Ladder Logic Programming

m The auxiliary markers “M01~M3F” will be retentive type when the option “M RETENTIVE”
is activated. This configuration can be done two ways: through the programming software
or on the CLIC-02 display. The markers N cannot be retentive.

Configuragdo do Sistema

rAjustar ID

D m:ual:l 1

Novo ID(00-939): I 1

s AC100-240Y Input 6% AC
~ Mestre

" Escravo

rExpandir I/0
Numeroc de E/S: Ig vl

[T Zlarme de E/S

rOutros
¥ M Retentivo
[T C Retentivo
[T Luz de Fundo
[~ Zjuste Z

CONFIG.ID 01
E/S FEMOTE N
BACELIGHT X

rTipo ¥

Modo: IS:’N:‘Z VI
Baud Rate: |33‘100 'l

N RETENTIVO

rAjuste do DR—

+ Sem Sinal CLW-02 [ 10HR-A

" Com Sinal

Output 4x Relay 84

caneie]

CLIC-02 has special auxiliary markers that execute pre-selected functions and must not be
used for writing (output coils or status of other functions). The special markers M31~M3F
are described in the table below:

Marker Function Description
M31 Initial Pulse This marker keeps ON only during the first CLIC-02 scan cycle
M32 1s oscillator 0.5s ON / 0.5s OFF
M33 Summer/Winter | In the summer the marker is ON and in the winter it is OFF,
marker used as normal auxiliary relay.
M34 Marker ATO1 The marker is ON when the first channel of CLIC-02/4PT has
an error.
M35 Marker ATO2 The marker is ON when the second channel of CLIC-02/4PT
has an error.
M36 Marker ATO3 The marker is ON when the third channel of CLIC-02/4PT has
an error.
M37 Marker ATO4 The marker is ON when the fourth channel of CLIC-02/4PT has
an error.
M38~M3C | Reserved
M3D Received
Telegram Used by the MODBUS function.
M3E Error Marker
M3F Time Out
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7.2 INSTRUCTIONS WITH DIGITAL VARIABLES
7.2.1 Pulse Logic - Rising edge

The pulse contact ‘D’ will detect a rising edge in the previous logic, enabling only one scan

cycle after this detection. In the example below, when the input 101 changes from OFF to
ON, the contact ‘D’ keeps ON for one scan cycle, enabling the output Q01 for this period.

I-3|1 |:: | Qo1
002 | [
o1 OFF ON
ON
D OFF OFF
l&<———>I A complete scan cycle
I I
I I
ON
Qo1 OFF OFF

7.2.2 Pulse Logic - Falling edge

The pulse contact ‘D’ will detect a falling edge in the previous logic, enabling only one
scan cycle after this detection. In the example below, when the input 101 changes from
ON to OFF, the contact ‘D’ keeps ON for one scan cycle, enabling the output Q01 for
this period.

I-ﬂll ld. ROl
002 | /1|
101 OFF ON OFF
ON
d OFF OFF
:H: A complete scan cycle
! I
ON
QO1 OFF OFF
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7.2.3 Output Function (-[)

Ladder Logic Programming

A normal output instruction can actuate on the digital output (Q), expansion output (Y),
auxiliary marker (M) or (N). The selected variable will turn on or off according to the logic
condition previous to the output function, as shown in the example below:

004 |

ON
101 OFF OFF

ON
Qo1 OFF OFF

7.2.4 Function SET (1)

A SET instruction will turn on a digital output (Q), expansion output (Y), auxiliary marker
(M) or (N) when the logic previous to the output changes from off to on. Once the output
is on, it will keep on even if the logic previous to the output returns to off. To turn the
output off it is necessary to use the instruction RESET.

IDll Qo1
007 | T
101 OFF | ON OFF
ON
Qo1 OFF

7.2.5 Function RESET (V)

A RESET instruction will turn off a digital output (Q), expansion output (Y), auxiliary marker
(M) or (N) when the logic previous to the output changes from off to on. Once the output
is off, it will keep this way even if the logic previous to the output returns to on.

I01 QoL

I
008 | 1

101 OFF ON OFF

Qo1 ON

OFF
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7.2.6 Function Pulse Output - Flip-Flop (P)

A pulse output instruction, or Flip-Flop, alternates the logic status of a digital output (Q),
expansion output (Y), auxiliary marker (M) or (N) when the contact previous to the output
changes from off to on. In the example below, when the command button 103 is pressed,
Q04 will turn on and will keep on even if the button is deactivated. When the command
button 103 is pressed again, Q04 will turn off and keep off after releasing the button. The
pulse instruction (P) will alternate its status from on to off and vice-versa every time the
command button 103 is pressed.

00D | r

103 OFF |ON OFF ON| oFfF ON| oFf
e I L L

Qo4 ON OFF ON OFF
7.3 ANALOG VARIABLES

Symbol Quantity Valid Range
Analog Input A 8 AO1 ~ AO8
Analog Input Gain V 8 V01 ~ V08
Timer T 31 TO1 ~ T1F
Counter C 31 CO01 ~ C1F
Temperature Input AT 4 ATO1 ~ ATO4
Analog Output AQ 4 AQO1 ~ AQO4
Addition-Subtraction AS 31 ASO1 ~ AS1F
Multiplication-Division MD 31 MDO1 ~ MD1F
PID PID 15 PI01 ~ PIOF
Data Multiplexer MX 15 MX01 ~ MXOF
Analog Ramp AR 15 ARO1 ~ AROF
Data Register DR 240 DRO1 ~ DRFO

The analog variables AO1~A08, V01~V08, ATO1~AT04, AQO1~AQO04 and the current values
of function outputs TO1~T1F, CO1~C1F, ASO1~AS1F, MDO1~MD1F, PIO1~PIOF, MX01~MXOF,
ARO1~AROF e DRO1~DRFO can be used as parameter for other functions.
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7.4 APPLICATION INSTRUCTIONS

Ladder Logic Programming

Symbol Quantity Valid Range
Timer T 31 TO1 ~ T1F
Counter C 31 CO1 ~ C1F
Addition-Subtraction AS 31 ASO1 ~ ASTF
Multiplication-Division MD 31 MDO1 ~ MD1F
RTC R 31 RO1 ~ R1F
Comparator G Gil GO1 ~ G1F
HMI H 31 HO1 ~ H1F
Datalink(1) L 8 LO1 ~ LO8
Modbus Master(1) MU 15 MUO1 ~ MUOF
PID Pl 15 PI01 ~ PIOF
Data Multiplexer MX 15 MX01 ~ MXOF
Analog Ramp AR 15 ARO1 ~ AROF
Data Register DR 240 DRO1 ~ DRFO
Shift S 1 SO1
PWM(2) P 2 PO1 ~ PO2

(1) Available only for models with communication port RS-485;
(2) Available only for models with transistor output.

The timers, counters, RTC functions and comparators have variations in their operation
modes, selected by the function mode. When these instructions are selected to mode O,
they can be used as internal markers M.

7.4.1 Timer

CLIC-02 has 31 timers. Each timer can operate in 8 modes: 1 mode for pulse timer and 7
modes for general purpose timer. The timers are addressed by T mnemonic, varying from
TO1 ~ T1F. Timers TOE and TOF work as retentive (maintain their value after large energy
loss) if the option “M retentive” is active. All other timers are not retentive. Each timer has
6 parameters for own configuration. The table below describes each timer configuration
parameter.
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Editar Contato/Bobina E
o Jr qx Ju T e 4D Symbol Description
@._\fﬁ:lenlnnar Bobina “r.—Fl_p[ntj: Saida—‘ ® Timer Mode‘ O - 7
T |01 -| (01-1F) - sEtr‘;ESEE -
ML @ Time 1:0.01s > 0~99,99s
s me| ce s base  2: 01s 0-~999,9s
;:gn;uaﬂnr Retards na Energizacio 3 13 9 O ~ 9999 s
4:1min 2> 0~ 9999 min
ooy ©) Timer reset: When this input is
Reset | | .
g activated, the current value of the
4 timer will be reset and its output
Base de Tempo: [15EC  ~ / _@ disabled
Vator Awal:[  stc—— | | || .
Valor: [0005]  sEcg—— @ @ Current value of the timer
B e | ® | Timer set-point (1)
F]:tid,—_[ Dfegl——‘ :ntim ,—_I: miﬁ;»-@ ® Timer number: TO1 ~ T1F
(1) The timer set-point can be a constant or current value
of some other function.
=

On the CLIC-02 display or in the programming tool, the timer block is displayed this way:

NIy

ao0aos |

It A
RS

7.4.1.1 Timer Mode 0 - Auxiliary Marker

When a timer is configured to mode O, it will work as an internal auxiliary marker M or N.
The other configuration parameters will keep disabled when this mode is selected.

10‘1 TOL o
002 [ [ } 101

01 OFF ON OFF ON OFF

ON

701 OFF OFF ON OFF
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7.4.1.2 Timer Mode 1 - Energizing Delay

This timer will count time while it is enabled, stopping when it reaches the counting set-
point and turning on its output. If the enabling of the timer is turned off, the current counting
value will be zero and the timer output will be turned off. In the example below, the timer
will stop counting time when reaching the value of 5 seconds, turning on the contacts TO1.

NE [ ]

—ple— —Iv‘d—

The timer is enabled

Timer enabling input L ON ol
— T —

Timer output ® OFF ® ON OFF

Y= timer preset value
7.4.1.3 Timer Mode 2 - Energizing Delay with RESET

When enabled, the timer will count time until reaching the programmed value, turning on
its output contacts. If the timer enabling input turns off, the output contacts will keep on,
and can only be turned off by activating the reset input. In the example below, the timer
will count the programmed time of 5 seconds. The reset input is programmed as 101 and,
when enabled, will reset the current counting value and turn off the output contacts. Note
that, if the timer does not reach the programmed value and the enabling is turned off, the
current counting value will be maintained.

002 I

—p{-4— The current counting value —!*|4—
is different from zero

OFF ON ON I OFF
> 1 [ + 2 >

Timer enabling input

OFF ® t=t1t2 ON OFF

Timer output ®

Reset input ® OFf | ON | OFf

T = timer preset value

If the enabling and reset inputs are active at the same time, the priority will be the reset input.
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7.4.1.4 Timer Mode 3 - De-energizing Delay

The timer will start the output contacts immediately after its enabling, but when this enabling
is turned off, the timer output will remain active during the programmed time. When the
reset input is activated, the current counting value is reset and the timer outputs will be
turned off.

In example 1, the timer will count 5 seconds after having its enabling sign turned off. In
example 2, we observe the acting of the reset input, which resets the counting value and
disables the timer output. Every time the timer is counting to turn off and the enabling input
is turned on again, the current counting value will be reset.

002 I

Timer enabling input OFf ON OFF
OFF ON |<— t —>| OFF
Timer output ® ®
OFF
Reset input ®

Timer enabling input

Timer output ®

Reset input ©)

t = programmed time value
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7.4.1.5 Timer Mode 4 - De-energizing Delay

The timer will activate the output contacts when the enabling input is turned off, thus
starting time counting. When the programmed time is reached, the output will be turned
off. If the enabling input is turned on again during the time counting, this counting will be
reset, keeping the timer output off until a new complete counting. The reset input will reset
the current counting value, with priority on the enabling input. In the example below, the
timer is enabled by the input 104. When input 104 is turned off, the timer will turn on the
output contacts and start the programmed time counting. The output is turned off after
the programmed time of 5 seconds.

002 I

) - OFF | ON | OFF
Timer enabling input

OFF ON OFF

Timer output " ®

4+ tO —p

FF
Reset input t 3 o

t = programmed time value

7.4.1.6 Timer Mode 5 - Oscillator

When a timer in oscillator mode is enabled, its output will alternate continuously between
on-off, always starting the cycle with the output on. The period with the output turned on
and the period with the output off is the same, defined by the programmed time of the
timer. When the enabling input is turned off, the timer output will be immediately turned
off. In the example below, when the input 104 is turned on, the timer TO1 will be enabled
and will start the on-off cycle in its output. When 104 is turned off, the timer output is also
immediately turned off without waiting for the end of a time cycle.

o0z I

Timer enabling input |—

t t t t
®
Timer output ®

t=timer preset value
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7.4.1.7 Timer Mode 6 - Oscillator with Reset

When a timer in oscillator mode is enabled, its output will alternate continuously between
on-off, always starting the cycle with the output on. The period with the output turned
on and the period with the output off is the same, defined by the programmed time of
the timer. Once the timer is active, the enabling input can be turned off and the timer will
continue operation. To turn the timer off and stop the on-off cycle it is necessary to activate
the reset input.

In the example below input 104 will enable the timer. After enabled, the input is turned off
but the timer continues operation. When the reset input is activated, the timer is immediately
turned off.

002 |

Timer enabling input

Timer output ®

-

Reset input ©)
t = timer preset value

7.4.1.8 Timer Mode 7 - Adjustable Oscillator

This timer has an operation mode similar to the oscillator timer (mode 5). The only difference
is the possibility of programming distinct times for the input ON period and the OFF period.
In order to accomplish that, this mode will use two timers, one for each period. The timer
declared in the logic will temporize the ON period and the subsequent timer will count the
OFF period. The second timer will generate a pulse at each cycle end. In the example below,
timer 101 will oscillate its output contact status while digital input 104 is ON. Since timer TO2
is also used, it appears in the block view and cannot be used as a timer in another mode.

Ina To1 o | o
voz I B - {56;,5 } TO1 ‘4[5.;;75 ] TOZ
To1 Toz
Timer enabling input —trl‘j_l_’_l_l_l—
Timer output TO1 ® ——————————

Reset input TO2 l | l
t1 = timer 1 preset value
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7.4.2 Counters

CLIC-02 has 31 counters, each counter can operate in 9 counting modes: 1 mode for pulse
counter, 6 modes for general use and 2 modes for high speed counting. The counters are
addressed by C mnemonic, varying from C01 ~ C1F. Each counter has 6 configuration
parameters. The table below describes each counter configuration parameter.

Editar Contato/Bobina =)
IRk < l= 4>

B | seiectonss emine v Symbol Description
\{C oL Gl 0] Counting mode (0-6)
O

N | = @ Selection of counting direction:
Contador sem ultrapassagem de valor e OFF Count Up (O‘ 1‘ 2’ 3 " )
oo revencive ON: Countdown (...3,2, 1,0)
i T ® | Counter reset: When this input is
NSRS pmm EUM A activated, the current value of the
a e pEe R R counter will be reset and its output
disabled.
= 1@
Velor Arual: — @ Current count value: O ~ 999999
. %l—' ® ©) Count set-point(1): 0 ~ 999999
- Diregh _@ ® Conter number: CO1 ~ C1F
\‘%mm’ L Ell =zl ’F+—‘ (1) The counter Set point can be a constant or the

present value of some other function.

p—

On the CLIC-02 display or in the programming tool, the timer block is displayed this way:

i
pi |It4 1 { a |f>

DUOE-OEI

?@é

7.4.2.1 Counter Mode 0 - Auxiliary Marker

When a counter is configured to mode O it will work as an internal auxiliary marker M or N.
The other configuration parameters will keep disabled when this mode is selected.

002 | co1
To1  OFF N OFF ON OFF
Cof OFF ON OFF ON OFF
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7.4.2.2 Counter Mode 1 - Fixed Counting and Non-Retentive

The counter can work in two modes, count up or count down, selected through the counting
direction input. When in count up mode, input pulses will increase the counting value
until reaching the programmed value, thus starting the counter output contacts. When in
countdown mode, input pulses will decrease the counting value until reaching zero, thus
starting the counter output contacts. In both cases, to turn the output off, it is necessary to
activate the reset input or invert the counting direction. In case of de-energizing the counting
value will not be maintained. In this example the counter CO1 will count the digital input 106
pulses. The counter output contact will keep active when the counting value equals 20.
Note that when the counting value reaches 2 the counting direction is changed to down,
making the counter output turn on with counting value 0. Changing the counting direction
again to up, the output is reset.

Counting preset  ® 20 !

=== —T=mm—T——p— = —F="——T——=T=—F—-—T—
Current counting @ : 0: 0: 0:1 : I :2:2: I : I : 0: :19:19:20:20:20: 0:20:20:20:
value

Counting pulse

Counting direction @ OFF ON OFF ON
Reset input ® ON OFF ON

Counter output ~ ® OFF ON| - oFF ON OFF

When the PLC is energized, the initial counting value will depend on the counting direction.
If the direction is up the counting value will be 0O; if down, the counting value will be the
same as the programmed value.
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7.4.2.3 Counter Mode 2 - Continuous Counting and Non-Retentive

Ladder Logic Programming

The counter can work in two modes, count up or down, selected through the counting
direction input. When in count up mode, input pulses will increase the counting value
until reaching the programmed value, thus turning on the counter output contacts when
the counting value is equal or higher than the programmed one. The counter continues
increasing even after reaching the programmed value. When in down counting mode, input
pulses will decrease the counting value until reaching zero, thus turning on the counter
output contacts. In both cases, to turn the output off it is necessary to activate the reset
input or invert the counting direction. In case of de-energizing, the counting value will not
be maintained. In this example the counter CO1 will count the digital input 106 pulses. The
counter output contact will keep active when the counting value is equal or higher than
20. The counting value exceeds the programmed value reaching 21.

Counting preset  ® I
. i iy plerien s \Ees) AR Il T e EESAC PR Gl TR e DR R R et el ke
Currentcounting - @ I o1 19l 191 201 291 711 211 201 201 191 191 181 18! p | 0 1191 191 201 0 ) 20!
value | VA B el Ay ad b a0y s 1) B 20 T Uy U A d Ay

Counting pulse

Counting direction @ OFF ON OFF ON

Reset input ©) OFF ON
Counter output @ OEE ON OFF ON | OFF |&| OFF

When the PLC is energized, the initial counting value will depend on the counting direction.
If the direction is up, the counting value will be 0, if down, the counting value will be the
same as the programmed value.

7.4.2.4 Counter Mode 3 - Fixed and Retentive Counting

The operation is the same as in the Counter Mode 1, but after a CLIC-02 de-energizing,

the counting value will be saved. When CLIC-02 is turned on again, the last value saved

will be loaded again to the counter keeping its condition unchanged. The other functions

and features are the same as in the Counter Mode 1.

mIn case STOP occurs on CLIC-02 without de-energizing, the counting value will be
reset following the counting direction. To avoid this, the system option “C Retentive”
must be enabled, so that the value is maintained even with a STOP command without
de-energizing.
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7.4.2.5 Counter Mode 4 - Continuous Counting and Retentive

The operation is the same as in the Counter Mode 2, but after a CLIC-02 de-energizing
the counting value will be saved. When CLIC-02 is turned on again, the last value saved
will be loaded again to the counter keeping its condition unchanged. The other functions
and features are the same as in the Counter Mode 2.

m In case STOP occurs on CLIC-02 without de-energizing, the counting value will be
reset following the counting direction. To avoid this, the system option “C Retentive”
must be enabled, so that the value is maintained even with a STOP command without
de-energizing.

7.4.2.6 Counter Mode 5 - Continuous Counting

The counter can work in two modes, rising or falling counting, selected through the
counting direction input. When in count up mode, input pulses will increase the counting
value until reaching the programmed value, thus starting the counter output contacts when
the counting value is equal to or higher than the programmed one. The counter continues
increasing even after reaching the programmed value. When in countdown mode, input
pulses will decrease the counting value until reaching zero, but the counter output will not
be turned on. The output will be turned off when the reset input is activated. If the counting
direction is changed, the counter output will not change status immediately, following the
comparison between the current value and the programmed value. In case of de-energizing
the counting value will not be maintained.

In the example, counter CO1 will continue the counting after reaching the programmed
value of 20 pulses. However, when the counting direction is inverted, the output will be
turned off only when the counting value is lower than the programmed value.

5
1044 000000
000020

Counting preset  ® 20

. i i R O A - N - N T i A R B L N - e e
Currentcounting @ | ¢ lig\19l20\20\21 21 20\ 26\ 191 19V 18\ 18\ 191 19V 20) o) 0| o) 0

value

Counting pulse

Counting direction @ OFF ON OFF ON

Reset input ® OFF ON
Counter output ~ ® OFF ON OFF W OFF

When the counter is reset or when the PLC is energized, the initial counting value will
always be 0.
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7.4.2.7 Counter Mode 6 - Continuous Counting, Retentive and with Status
Retention

The operation is the same as in the Counter Mode 2, but after a CLIC-02 de-energizing the

counting value will be saved. When the CLIC-02 is turned on again, the last value saved

will be loaded again to the counter keeping its condition unchanged. The other functions

and features are the same as in the Counter Mode 2.

mIn case STOP occurs on CLIC-02 without de-energizing, the counting value will be
reset following the counting direction. To avoid this, the system option “C Retentive”
must be enabled, so that the value is maintained even with a STOP command without
de-energizing.

7.4.2.8 High Speed Counter

CLIC-02 models with DC supply include two high speed inputs of 1 KHz, available in
terminals 101 and 102. As default, these inputs run as regular digital inputs, but when
configured through a high speed counter, they will read inputs in a much shorter updating
time, reading signs up to 1 KHz. They are frequently used to count a very fast pulse (with
frequencies higher than 40Hz) and encoder reading. The high speed counters are configured
in counter modes 7 and 8.

7.4.2.8.1 Counter Mode 7 - High Speed Counter

The high speed counter mode 7 will count pulses of one of the high speed inputs — 101
or 102 — only in up mode. For this, the coil of the configured counter for this mode must
be enabled. The counter will turn on its output contacts when the current counting value
reaches the programmed value, not exceeding this value. To reset the counter, its reset
input can be used or the counter coil can be disabled. The counter parameters in this
mode are different from the regular counters, as observed below:

Editar Contato/Bobina ==

b4 | | (3 c i

©. Selecionar Bobina Nr.
@\ \{C CM-| ci-2n Symbol Description

T~ 2 o ® | Counting mode 7
Entrada Contador com Escala @ High speed input that will have
pulses counted — 101 or 102.
BT T ©) When this input is activated, the
e e aga S current counter value will be reset
....... —i

and its output disabled.

e ____@ @ Current counting value: 0 ~ 999999
Valor atual: [ ©) Counting Set-Point (1): 0 ~ 999999
vess %l_' 5 ® Counter number: CO1 ~ C1F

Tipo:
®_ Entrada I1/T2 ~Reset Entrada @ (1) The counter set-point can be a constant or current
\"Fc:.ncm T cfor |comtatofi - IF;’" value of any other function.
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On the CLIC-02 display or in the programming tool, the timer block is displayed this way:

777

050000
MO5

In the example below, counter CO1 will increase input 101 pulses when input 106 is active.
Reaching the programmed value of 50000 pulses, the output contacts of CO1 will turn on,

turning input Q01 on. The reset input, programmed to M05, will reset the counting value
and turn off the output contacts.

I0¢ 7

002 |

003 |

Counting preset ® [ 050000 '

Curentvalue @ | € | 0} 4 1 1 1 w ! . 149090150000%50000{50000; ¢ | o |
e

Counting pulse 101 | | - —E_.-—l | | | | |

Reset input ® | ON OFF ON

Counter output @ | OFF

ON OFF

86 | CLIC-02 - English -



[Weq

7.4.2.8.2 Counter Mode 8 - High Speed Counter

Ladder Logic Programming

The high speed counter mode 8 works as a frequency comparator, enabling the output
when the read frequency in the input is within the programmed range. The high speed
inputs 101 and 102 are available, and it is necessary to enable the counter so that the
comparison can be executed.

The counter will totalize the number of received pulses in the input, within the defined scan
time. If the number of pulses counted in this period is within the programmed comparison
range (defined by function parameters), the output will be enabled. At each start of a new
scan cycle, the current counting value will be reset. The counter parameters in this mode
are different from the regular counters, as observed below:

Editar Contato/Bobina &*
N PR PR ER FIT

@.\ Selecicnar Bobina Nr.

o \[c [z e Symbol Description

N ® Counting Mode 8

Mxodo [z ~| (0-8)

@ High spreed input where frequency
will be measured - 101 ou 102
(€) Input Scan Time™: 0 ~ 99,99s

@ Upper Set-Point of the comparison
range™: 0 ~ 999999

Entrada de Contador 1KHz

Tempo rixos [ ][ feer s | —® ® Lower Set-Point of comparison
N . 1).
@ i e —® range®: 0 ~ 999999
alort |000005 000003
o e[ m,—m ® Counter number: CO1 ~ C1F
@_ Fatrads T/E2 [ Rese Entrace (1) The Set-Points can be constants or current values of
~4+< [ |comcere| [ some other function.

On CLIC-02 display, the timer block is displayed this way:

s

000005
000003 |
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In the example below counter CO2 will check the fast input 102 frequency. The scan cycle is
programmed to 0.1s. At each completed scan cycle, counter CO2 will compare the number
of pulses counted in this cycle with the programmed range, which is from 3 to 5 pulses to
turn on. Note that the output is enabled when the current value is higher than or equal to
the lower limit of the comparison range and lower than the upper limit.

& OFF

Toz| no.10
aoooos [ G0
000003

coz

X}

o0&

0.1s 015 0.1s 015 6.1y
Counting preset 3 & 4 3 4
Counting pulse | | | || || || | | | | | | | | | | |
Counter output ‘ OFF | ON OFF

7.4.3 Real Time Clock - RTC

CLIC-02 has 31 RTC comparison instructions; each one can operate in 5 comparison
modes. Each RTC comparison instruction has 10 parameters for configuration. The
RTC comparison instructions are addressed by the mnemonic R, available in the range
R0O1 ~R1F. The comparison instructions will actuate according to the CLIC-02 real time
clock, which can be adjusted through CLIC-02 display or by the programming tool.

7.4.3.1 RTC Mode 0 - Auxiliary Marker
When a comparison instruction is configured to mode 0 it will work as an internal auxiliary

marker M or N. The other configuration parameters will keep disabled when this mode is
selected.

i ;
002 I

RO1 OFF ON OFF ON OFF
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7.4.3.2 RTC Mode 1 - Daily Interval

Ladder Logic Programming

In this mode the output contacts will be activated every day in the programmed range.
The activation time is also programmable, choosing the time in which the output will be
turned on and off. It is necessary to enable the RTC block so that the output is turned on.

Editar Contato/Bobina =]
PO I lc 3 le 4>

®.~ Selecionar Bobina Nr.
o\ & JEl-] e Symbol Description
N — ©) RTC number: RO1 ~ R1F

Mode Todo Dia @ RTC Mode: 1

©) Current RTC value of CLIC-02
Hour:Minute

Day of the week for operation start
Day of the week for operation end
Day hour to turn output on

Day minute to turn output on

Day hour to turn output off

Day minute to turn output off

mana (On->0rf) :[M0 v —>|m= - 3
Rjuste:| ne

Valor Atual:
: [o0 on 17 00 ofr
(Hora:! Hlnur.n)f

©® Qe |o|®

On CLIC-02 display or in the programming tool, the RTC block Mode 1 is displayed this way:

RO1

In the following example the output will be turned on from Monday to Friday, from 8:00
to 17:00.

RO1

201 Seg-Sex
1 - [14 t2e }

002 05:00
17:z00
Week Monday  Tuesday Wednesday ... Friday  Saturday Sunday
Time 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Enabling
Output  __|
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When the time programmed to start the output is greater than the time to turn it off, the
output will be turned off only on the next day. In the example below the output is turned
on at 17:00 on Tuesday and will be turned off at 8:00 on Wednesday.

Week Monday Tuesday Wednesday ... Friday Saturday Sunday
@ L Hour 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00
@0 Tue-Fri )
©:0 17:00 Enabling
HC) 8:00 Output B

By programming the initial day of every week and then the final day of the operation, the
same situation in the example above will occur. In the case below, the output is turned on
Friday and remains executing on-off cycles until Tuesday of the next week.

Week Monday Tuesday .. Friday Saturday Sunday
@ 1 Hour 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:.00 8:00 17:00 8:00 17:00
@:0 Fri-Tue i
) 8:00 Enabling
HC) 17:00 Output

This inverted parameter programming can be performed simultaneously for the days of
the week and the activation time, as in the example below:

Week  Monday Tuesday .. Friday Saturday Sunday
@ 1 Hour 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@06 Fri-Sun ) | H
Enabling
®:® 17:00
HC) 8:00 Output

To enable the execution of the function every day, just select the same value in the field
of operation day:

® 1 Week Monday  Tuesday .. Friday Saturday Sunday
Hour 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:0017:00 8:00 17:00
@ : O | Mon-Mon |
©:0 8:00 Enabling |
HC) 17:00 Output
Week Monday  Tuesday .. Friday Saturday  Sunday
@ 1 Hour 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 1700
@ :® | Mon-Mon Enabling
®:® 17:00 L I
HC) 8:00 Output
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7.4.3.3 RTC Mode 2 - Weekly Interval

Ladder Logic Programming

This mode allows the selection of one day, hour and minute to turn on the output and one
day, hour and minute to turn it off. It is necessary to enable the RTC block so that the
output is turned on.

Editar Contato/Bobina ]

PR P E: lc 3 e l»

@ Selecionar Bobina Nr.
o \{R o =5 Symbol Description

N =1 o ©) RTC number: RO1 ~ R1F
Modo Intervalo de Tempo (@) RTC Mode: 2
©) Current RTC value of CLIC-02

Hour:Minute

(Hora:Mis nutn:’

§4 B

Day hour to turn output off
Day minute to turn output off

@) Day of the week to turn output on
@-— ——--@ ® Day of the week to turn output off
mi;on:ifi W;z; = ;“/’_____@ ® Day hour to turn output on
Afusse:[0E - [00 oﬂ|T w orf @ Day minute to turn output off
©)

On the CLIC-02 display or in the programming tool, the RTC block Mode 2 is displayed
this way:

RO1
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In the example below, the output will be turned on from Monday to Friday, from 8:00 to 17:00.

201 Ter—Sak;
za| 14:Z28
002 08-00 RO1

| 17:00
Week Monday Tuesday .. Friday Saturday Sunday
Hour 17:00 8:00 17:00 8:00 8:.00 17:00 800 17:00

Enabling ‘ : ‘ ‘ : : : :
Output

We can also program the time to turn on to be shorter than the time to turn off. This way
the operation will be inverted, turning the output off when it is out of the programmed
range, as seen in the example below.

Week Monday Tuesday Saturday Sunday
@ 2 Hour 8:00 17:00 8:.00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@:0 Tue-Sat Enabling ? ?
®: @ 17:00 5 5
'@ | 800 Output oo

The parameters with the days of the week to turn on and off may have the same value,
as shown below.

Week Monday Tuesday .. Saturday Sunday
@ 2 Hour 8:00 17.00 800 17:00 8:00 17:.00 800 17:00
@:® |Wed-Wed
®:® 17:00 Enabling ; ;
1@ 8:00 ] i
Qutput | |
Week Monday Tuesday Saturday Sunday
@ 2 Hour 8:00 17.00 800 17:00 8:00 17:.00 800 17:.00
®:® |Wed-Wed | | | | | | | |
®:0 8:00 Enabling ; i ; ; ; ; ;
HC) 17:00 Output I_l ’
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7.4.3.4 RTC Modo 3 - Year-Month-Day

Ladder Logic Programming

This mode allows selecting a year, month and day to turn on the output, month and day to
turn off the output. It is necessary to enable the RTC block so that the output is turned on.

Editar Contato/Bebina @
¥ |n |z le R le D]
®.~ Selecionar Bobina Nr.
@ \{“ B o Symbol Description
TN e O RTC number: RO1 ~ R1F
NModo (3 +| (0~4)
Mode Intervalo Mensal @) RTC Mode: 3
©) Current RTC value of CLIC-02
2220 e e ey |
S SEEEEmsaRENE Year.Month.Day
bl [ 1 T F T b T 0T
[ | @ Year to turn output on
@- ——--@ ® Year to turn output off
et [N =1 S ® Month to turn output on
:}j:;:yrf & o s [ Joee %) Day to turn output on
I . W Day hour to turn output off
@5 é @ ® Day minute to turn output off
—

On the CLIC-02 display or in the programsnming tool, the RTC block Mode 3 is displayed

this way:

In this example the output will be turned on 02/17/2009 and turned off 11/11/2010. The

RTC block R0O3 will be activated only if the digital input 101 is active.

RO3

ooz |

03-10
3~ [1-:--:-1: 1}

0z.17
11.11

Year/Month/Day 2009/02/17 2010/11/11
Hour 0:00 0:00
Enabling
ON
OUTDUT OFF OFF
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By programming the date parameters to turn off with a date before the date to turn on, the
RTC will get the output to keep off in the declared period.

Year/Month/Day ~ 2009/02/17 2010/11/11
Hour 0:00 0:00
@ ©)
@/®/@ | 2010/11/11 Enabling
®/®/©@ |2009/02/17
Output

7.4.3.5 RTC Mode 4 - Adjustment with Precision in Seconds

With mode 4 selected it is possible to choose the day of the week, hour, minute and second

when the output will be activated. There are two more ways to activate the output:

= If the value programmed in the field ‘seconds’ is between O and 30, the output will
turn on when the programmed hour and minute be reached, and will turn off when the
programmed value in the field 'seconds' be reached.

= When the programmed value in the field ‘seconds’ is higher than 30, the output will
pulsate for 1 scan cycle exactly in the programmed time.

It is necessary to enable the RTC block so that the output is turned on.

Editar Contato/Bobina ==
| s |z |e R [N

@~~ Selecionar Bobina Nr.
\{ (01-1F)

NN mE o Symbol Description
D g G2 8 0] RTC number: RO1 ~ R1F
T @ RTC Mode: 4
M ©) Current RTC value of CLIC-02
! Hour:Minute:Second
@r @ Day of week to turn output on
Vslm,,znl Sﬂka——-—'@ ® Hour to turn output on
o 3J:ize)ffﬂe_= ,|: ® Minute to turn output off
@ (é a@ @ Second to turn output off
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On the CLIC-02 display or in the programming tool, the RTC block Mode 3 is displayed

this way:

Ro7

In this example the output will be turned on every Saturday from 8:00 to 8:00:20. The RTC

block RO7 will be activated only if the digital input 106 is active.
207 Sab
4-[-:-5:-:-1 } 207

002 |
Day Saturday
Hour 8:00:00 8:00:20
Enabling
Output OFF ON OFF

In the next case, the programmed value for ‘seconds’ is higher than 30, so the output will
pulsate for one scan cycle exactly when the programmed time is reached. The RTC block

RO7 will be activated only if the digital input 106 is active.
To8 207 . _?ib
| 4'[551;;0 }
=40

002
Day Saturday
Hour 8:00:40
|
Enabling :
I
Output
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7.4.4 Comparator

CLIC-02 has 31 comparison instructions, each one can operate in 8 comparison modes.
Comparators are addressed by mnemonic G, varying from GO1 ~ G1F. It is necessary to
enable the comparator block so that the output be turned on. Each comparison instruction
has 5 configuration parameters, as shown in the table below:

Editar Contato/Bobina ﬁ
|= IH Al
(‘D~~ Selecionar Bobina Nr.
\ﬂrs nl | (01~1F)
‘!{Dﬂn 1 ~| (©-7n
(By-Ref.)<=RAx<=(Ry+Ref.)
Symbol Description
0} Comparator number: GO1 ~ G1F
@ Comparator mode: 0 ~ 7
@_\ _@ ©) Variable for Ax comparison
Ax 1 . .
T~ aE m & « @ | Variable for Ay comparison
R — ;f ® Reference value for comparison
Tipo: ll - X\
&
o

On the CLIC-02 display or in the programming tool, the RTC block Mode 3 is displayed

this way:

S01 1
Vol v

ATO3 WV G01

ao0.01v
\®\@

Fields @ ,® and ® can be configured for any analog variable (DR, AT, AR, C, T, etc.). To define
them as constants, select the variable type as ‘N’ and enter the value in the related field.
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7.4.41 Comparator Mode 0 - Auxiliary Marker

When a comparator instruction is configured to mode O it will work as an internal auxiliary

marker M or N. The other configuration parameters will keep disabled when this mode is
selected.

104 OFF ON OFF ON OFF

GOl OFF ON OFF ON OFF

7.4.4.2 Comparator Mode 1 ~ 7 - Analog Comparisons

The comparator will turn on its output contacts when the comparison between the input
signs is true. The 7 comparison modes permit the following relations between input signs:

Mode 1 Ay — Ref < Ax < Ay + Ref
Mode 2 Ax < Ay
Mode 3 Ax = Ay
Mode 4 Ref > Ax
Mode 5 Ref < Ax
Mode 6 Ref = Ax
Mode 7 Ref # Ax

In the example below we selected mode 4 of the function to compare the analog input
AO1 value to the constant value 2.5. If it is enabled, the comparison function GO3 will turn
on its output contacts when A02 is less than 2.5.

102 603 4
| oz v o
009 | -

0z .50V

This other example shows the use of counters and timers as comparison parameters.
Using mode 5, values of CO1 and TO1 will be compared turning on output contacts GO6
when the counting of CO1 is higher than or equal to current TO1 time.

z0& s
cor v
009 ==
TOL ¥

c0E @o1
|
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7.4.5 HMI Function

HMI function allows displaying personalized screens through CLIC-02 LCD display, which
has 4 lines and 16 characters each. CLIC-02 has 31 display functions on the MMI enabled
by coils HO1 ~ H1F. The screens are configured by CLIC-02 programming software, through
the Edit >> HMI/Text menu, allowing to insert texts, current function values, programmed
function values, digital variable status and fields for parameter changes of the used functions
in the program. For further information on programming and screen display, see Chapter 3
— Programming tool.

The HMI function has the following configuration parameters:

Editar Contato/Bobina ==

[ L N 11

1 le
@~ Selecionar Bobina Nr.
\*ﬂ v| (01-1E)

Mode |1 | (1~2)

Display

Symbol Description
O Function number: HO1 ~ H1F
@ Display mode: | 1 - Display
2 - Do not display

corceran

On CLIC-02 display or in the programming tool, the RTC block Mode 3 is displayed this way:

HO1 1 |
[ } Holr\®

On CLIC-02 main screen press key ‘SEL to view the enabled screens. Use directional
arrows T and | to toggle between screens.
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7.4.6 PWM Output Function

The output function PWM is available only in models with transistor output. Outputs Q01
and QO2 are fast outputs that can execute PWM modulation (Pulse Width Modulation).
Function PWM PO1 is associated to the physical output Q01 and PWM output P02 is
associated to physical output Q02. Function PWM has 8 programmed wave forms that
allow the adjustment of the total wave period and output ON time. The output wave form

is selected through a binary combination of selection inputs.

0]
@

® 9

.\w; 00000 m3 [oo000
2juste valof|00010  ms [00020
Rjuste tipoifN - ¥~

Selecionar entrada:(bit alto->baixo)+l
P N N EE N 2 I R R

® O W®

Editar Contato/Bobina

==

|= E

c le |z o >
I Selecionar Bobina Nr. Saida
\WL [ -] (01-02) Q |01 -
N

Byuose [1 -] a-2

B

S SN t

Selegdo 1-8:(1 -

On the CLIC-02 display or in the programming tool, the PWM block will be displayed this

way:

Symbol Description

0} Function number: PO1 ~ PO2

@ PWM Mode: 1

©) Selection of waves to be
programmed

@ Wave form period selected in @

® Time of turned on output of the wave
form selected in ®

® Selection input 1 (most significant)

@ Selection input 2

Selection input 3 (less significant)
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The selection inputs will form, through a binary combination, the value referent to the output
wave form, as shown in the table below:

Selection | Selection @ Selection Current
Slelfz input 1 input 2 input 3 Selection Pl

OFF X X X 0 OFF

ON OFF OFF OFF 1 Wave Form 1
ON OFF OFF ON 2 Wave Form 2
ON OFF ON OFF 8 Wave Form 3
ON OFF ON ON 4 Wave Form 4
ON ON OFF OFF B Wave Form 5
ON ON OFF ON 6 Wave Form 6
ON ON ON OFF 7 Wave Form 7
ON ON ON ON 8 Wave Form 8

In the example below, the selection inputs MO1, MO2 and MOS are in the status OFF, ON
and OFF, respectively. This way, the current selection value will be 3, causing the wave
form 3 be modulated in output QO1.

P01

pol 13
Mo3{ 0 QoL
M0zd 00005
Mo1d00010

oo7

Enabling
t=5ms
Output ‘

t=10ms
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7.4.7 Output Function PLSY

The PLSY function is available only in models with transistor output. Only the fast output
QO1 can be used with function PLSY through function PO1. Function PLSY will create a
number of pulses in the output in a programmed frequency. The time turned on in the output
will be half the period of the output waveform. The maximum output frequency is 1 KHz.

Editar Contato/Bobina ==

= | | 3 o Al

c
® Selecionar Bobina Nr Saida
.
\{y 01 <] (01-02) @ [or

Description

Function number: PO1

Mode: 2

Output frequency: 1 ~ 1000 Hz

Number of output pulses: O ~ 32767

Mucde [ -] (1-2)
PLSY
Symbol
@
@
eF n €]
Selegio 1-6: | @
®-\w 00000 ,—"@
Ajuste valor:|00200 Hz [00050
Ajuste tipo:l - N -

On CLIC-02 display or in the programming tool, the PWM block will be displayed this way:

\4

FO1 <
00000
00200

Q0050

Qn1|

P01~
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In the example below, when 105 is enabled, 5 pulses will be generated in the Q01 output
in a frequency of 500 Hz

Ladder Logic Programming

Enabling

owpt | | L L
2ms

1ms

Even if PO1 keeps enabled, only 5 pulses will be generated. For a new sequence of output
pulses, it is necessary that the function be disabled and enabled again.

7.4.8 DATALINK Function

The DATALINK function is available only for models 20VR-D and 20VT-D. This function
allows data exchange between CLIC-02 PLCs through an RS-485 network. Functions L will
be used for data change control, and sending and receiving information in the network. Up
to 8 functions L- LO1 —L08 are allowed. The configurations of the port RS-485 are adjusted
through CLIC-02 programming tool in Operation>>System Configuration menu. For further
information, see Chapter 7 — Port RS-485 Communication Functions.

Data Link

Up to 8 CLIC-02 units can be configured as independent nodes in the network, each one
executing its own program and containing its own I/O expansions. The CLIC-02 Master
address must be configured to O, the slave nodes must start with address 01, distributing
addresses according to the provision of equipments in the network, though without leaving
any intermediate address without use. For example, having addresses 01, 02, 04 and 05 in
the network, the master will understand that the network ends in slave 02, not recognizing
the remaining addresses, because address 03 will not be responding.

Each CLIC-02 can command 8 data bits, called ‘W’, which can be read by the other slaves.
Any CLIC-02 in the network can read the W variables of another CLIC-02. Functions
Datalink L will transfer the internal variables (digital inputs, digital markers, outputs, etc) of
the CLIC-02 to its respective network W variables. The network W variables controlled by
a CLIC-02 will be defined and numbered according to the address of this CLIC-02 in the
network; the table below shows the provision of these variables:
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Address (ID) Variables of Controlled Networks
0 WO01~W08

WO09~W16

W17~W24

W25~W32

W33~W40

W41~W48

W49~\W56

W57~W64

~N IO O~

The configuration parameters of function L are displayed below:

Editar Contato/Bobina ===

R |e B |2 L | 4l

@~ Selecionar Bebina Nr.
. \{ =] et Simbolo Descrigdo

i ——— 0] Function number: LO1 ~ LO2
Eaviar @ Datalink Mode: 1> Send
2 > Receive
©) Source/destination variables of data
@ Number of points to send/receive
®‘\ﬁ /,_.@ from the selected variable in ®
e . N ® Range of source/destination
et :%d ,T_[A/"@ varia?bles of data
— ® Area of network variables to send/
"'@ receive

—
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On the CLICO2 display or in the programming tool, the Datalink function will be displayed
this way:

\4

Lol J 1 ‘ |
5 o ros-107
{ L] LoD

wos-w1zl |
»

%

In the example below, variables 103~107 will be written in the network variables controlled
by the CLIC-02. Since the selected address for this CLIC-02 is address 1, the network
variables used will be WO9~W13.

s LoL

Lol
wos-wisl

o0s

Lol 1
I03-I07

Network Variables W09 W10 W11 W12 W13 W14 W15 W16

Internal Variables N N N A 0 A r» A
do CLIC-02 103 104 105 106 107 0 0 0

Each CLIC-02 can control 8 bits of network data. Therefore, only 1 Datalink function will
be used in the Send mode.

In the example below, the Datalink function will read the network variables W09 ~ W13
and write them in the internal variables MO3 ~ MO7. Since the function is configured to
read 5 variables, remaining addresses W22, W23 and W24 will not be read, not affecting
markers M08, M09 e MOA.

Lol 2
MO3-MOT

5
Lol
T

005 T
wos-wisl

Network Variables W17 W18 W19 W20 W21 W22 W23 W24

Internal Variables W 7 v ¥ 7 7 7 [\
of CLIC-02 MO03 M04 MO0O5 MO6 MO7 - - -
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7.4.9 SHIFT Function

Ladder Logic Programming

The Shift function will move the programmed bits when there is a rising pulse in the selected
pulse variable. Up to consecutive 8 bits can be controlled, seeing that the displacement
will always be from the less significant to the most significant bit of the sequence. Only
one Shift function can be set in the program. The configuration parameters are described
below:

Editar Contato/Bobina ===

| = | = SHIHlvv s

o
®‘~ Selecionar Eobina Nr.
\‘[s o <] o

|

Symbol Description
0] Shift function number: SO1
@ Displacement pulse

® ©) Number of variables controlled from
variable selected in @

Bobina de Pulso: <] [or _@
Selegdo 1-8: |5 < e—

@ Qutput variable
Bobina de Inicio: |Q v ,F

f—

On the CLIC-02 display, or in the programming tool, the Shift function will be shown as

follows:
77
AT EN
'[QM_QUE} 5014~
\
o
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In the example below, the outputs Q03 ~ QO7 will have their status moved when there is
a rising pulse in the 101 displacement input. The displacement will occur from the Q03
output to the Q07 output, one position to each pulse of 101.

003 |

Enabling

Qo4 1 [ ]

Qo5 ' | 1 3 |

Qo6 |—| |

Qo7 " i

Notice that, at each displacement pulse, the status of the Q07 output will be written in
the QO3 output.
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7.4.10 AS Function - Addition/Subtraction

Ladder Logic Programming

The AS function executes the addition and subtraction operations, using whole numbers.
CLICK- 02 has 31 AS instructions, seeing that each instruction uses 5 parameters for
configuration. The table below describes these parameters:

Editar Contato/Bobina ﬁ
G | vm 25 |HD i
®\+\5 G| o= Tm |—}
;lm;v; Symbol Description
® Function number: ASO1 ~ AS1F
@ Input parameter V1. -32768 ~ 32767

©) Input parameter V2. -32768 ~ 32767
(@l 9] Input parameter V3W: -32768 ~ 32767

[T

O]

\

T~ = ® | Saidade Erro
Aj“mj 16453 ”'@ (1) The Set-Points can be constant or current values of
Teges lﬁll_m‘”ll_c\ = any other function.

3

mcar

On the CLIC-02 display, or in the programming tool, the AS function will be shown as follows:

2301
1845z [_Hop
To1 2501
co1 |

AN
The formula used will be the following:

AS =V1+V2-V3

The variable ASxx will contain the result of the processed formula, where xx is the
number of the used AS function. The error output will be turned on when the operation
result generates a value outside the supported range, from -32768 ~ 32767. The output
will be turned off automatically when the result is correct or the AS function is disabled.
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7.4.11 MD Function - Multiplication/Division

The MD function executes multiplication and division operations, using whole numbers.
CLICK- 02 has 31 MD instructions, seeing that each instruction uses 5 parameters for
configuration. The table below describes these parameters:

Editar Contate/Bobina ===
H |z | |as w4
(‘D~ Selecionar Bobina Nr. Erro Bobina @
\fm ~| (o1-1Ey NoP v q’/
Velor Araal: Symbol Description
MD=V1+V2/V3

0} Function number: MDO1 ~ MD1F

@ Input parameter V1": -32768 ~ 32767
©) Input parameter V20: -32768 ~ 32767
@ @ Input parameter V3M: -32768 ~ 32767
® Error output

\m * vz / V3
E o s e o
\

(1) The Set-Points can be constant or current values of
any other function.

p—

On the CLIC-02 display, or in the programming tool, the MD function will be shown as
follows:

MDO1 gaoao |
18586 [Yep
— MDO1
BO1 |

AN
The formula used will be the following:
MD =V1*V2/V3
The variable MDxx will contain the result of the processed formula, where xx is the number
of the used MD function. The error output will be turned on when the operation result

generates a value outside the supported range, from -32768 ~ 32767. The output will be
turned off automatically when the result is correct or the AS function is disabled.
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7.4.12 PID - Proportional, Integral and Derivative Control

PID instruction will compare a process current value to a set-point variable. The
difference or error between these two values is processed through a PID control to
generate an output value that will make the correction process of the current value,
always trying to keep this value as close as possible to the set-point value. CLICK- 02
has 15 MD instructions, seeing that each instruction uses 9 parameters for configuration,
as shown in the table below:

Editar Contato/Bobina &
G | las  |m I ]m Al
®~~ Selecionar Bobina Nr. Erro Bobina
A o = <+——9@ |Simbolo Descrigdo
®‘~\Am;an @ Function number: PIO1 ~ PIOF
e @ | Output current value
O ©) SP (- Set-Point
@\::5,,: Wl [ szeeszen @ Pv - Process current value
N v % [pazee [ iezeemszien) ©) Ts™ - Sampling period (1~32767 * 0,01s)
‘Ts: N ~||00200 (1~32767)
O b [ oo [ e ® Kp™ - Proportional gain (1~32767 %)
@ e e @ | i - Integral time (1~32767 * 0,1s)
@—*F" "= Td® - Derivative time (1~32767 * 0,01s)
[©) Output error
(1) The Set-Points can be constant or current values of
any other function.

On the CLICO2 display, or in the programming tool, the PID function will be shown as follows:

DIOl

The formula used will be the following:
EV,=SV-PV,
TS
AP = Kp{(EVn BV, ) +-S 4BV + Dn}
T
TD
D,=—2(2PV_ -PV -PV ,)
S
Pl=3YAPI

The variable Plxx will contain the output result of the processed formula, where xx is the
number of the used PID function. The error output will turn on when -S ou KP is 0, turning
off automatically when the error is adjusted or when the PID function is disabled.
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7.4.13 MX Function - Multiplexer

This function transfers to the output a single value from 4 possible inputs. The transferred
value is definite by a binary combination of the selection variables. CLICK- 02 has 15 MX
instructions, seeing that each one uses 7 parameters for configuration, as shown in the
table below:

Editer Contato/Bobina ==
l]as  |m Jer w4

@ Selecionar Bobina Nr.
\{nx -] (or-0m

Symbol Description
Valor Atual:
}mitlplex:dnr desfadbzz)(‘lalnr da saida ® Function number: MX01 ~ MXOF
D @ Input value 10
Ajuste do Valorl: [§ +|[16513 A?z—__.® ® Input value 20
Ajuste do Valor2: |AT = (01 4|= ——__@ @ |n ut Value 3(1)
Ajuste do Valor3: [ng ~|[01 «— P
Aguste do velors: |07 ][5 5 ® Input value 4%
51 5 . . N .
N ® Selection input 1 (most significant)
@ Selection input 2 (less significant)

@ @ (1) The Set-Points can be constant or current values of
any other function.

On the CLIC02 display, or in the programming tool, the MX function will be shown as follows:

16513
I014 2To1
ID.::[HQﬂl MXO 1«@
| DROL

The selection inputs will determine the output to be transferred, obtaining the value of the
respective input through a binary combination. The table below shows the possible input
combinations and the output results:

sﬁ:zztt':m sﬁ:iﬁ:‘gn Output Result
OFF OFF Input Value 1
OFF ON Input Value 2
ON OFF Input Value 3
ON ON Input Value 4
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7.4.14 AR Function - Analog Ramp

The analog ramp function will vary its output value, starting from an initial value to a set-point
one, under a certain increment rate. The ramp function has two outpus set-points, which
are determined in accordance with the selection input. CLICK-02 has 15 AR instructions,
each containing 10 paramenters for configuration, as shown in the table below:

Editar Contato/Bobina ﬂ
s w Jm w om w4y Symbol Description
®. SRR, (RIS —— T EI 0} Function number: ARO1 ~ AROF
\{“ o T'_—[ '”_q'"® @ | Setpoint 1 10000 ~ 20000
[ ® | Set-point 2 -10000 ~ 20000
0 o (=) @ Output maximum level®
@.\‘ 10000 ~ 20000
6 o [ oo ® | Firstlevel, stop level® 0 ~ 20000
@-\li nm w <|[oroo0 [ t-z0000-20000y ® Increment rate™ 1 ~ 10000
0 i o © | Gan" 0-10,00
@_/y Gamho: [r_~[forea [ (o-10.00) Offset™ -10000 ~ 10000
,/""‘S:t [ [occoo ] 0 ©] Selection input Output set-point
consata i =] [ | consavo [ =] o © Stop input
b (@) Output error
© (1) The Set-Points can be constant or current values of
— any other function.

On the CLIC-02 display, or in the programming tool, the AR function will be shown as follows:

amo1 | | ¥ ¢ ooooch W | 00000,
HCIiL:[ nosoao’ [HMO8 Hm-[ 00010"fH08

mkl 2R01 0100

oogo0a0 Mol
01000 0aa00

% B5b  bb

The ramp output will be available in the ARxx variables, where xx is the number of the used
AR function. The Gain and Offset parameters are applied in accordance with the equation:

= (AR - Offset) / Gain

AR

Current Value Incremented Value

The increment rate will be added to the current output every 100ms to reach the set-point
value. The selection input of the set-point will define the value that the ramp will reach at
the output, as shown in the table below:

Selection Input Selection Output
OFF Set-point 1
ON Set-point 1

The error output will actuate when the gain parameter value is zero, and will be turned off
when the parameter returns to a valid value or the AR function is disabled.
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Operating diagram

Enabling

Selection

St

Maximum
level

Level 2
Level 1

StSp + Offset
Offset

100 ms

100 ms

100 ms

=

When enabled, the AR function will maintain its output level in "StSp + Offset" for 100ms.
After this period, the output value will be incremented every 100ms, in accordance with the
increment rate up to the selected set-point level. When the stop input is actuated, the ramp
will seek the level "StSp + Offset”, remaining in this status for 100ms. After this period, the
ramp output will be reset. It will be required to disable and enable the AR function again
to return to the selected level.
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7.4.15 DR Function - Data Register

Ladder Logic Programming

The DR function enables the DR internal register, allowing the transfer of a value to this
register while the function is enabled. CLICK-02 has a total of 240 DR registers. The registers
can be set to store data without signal (0 ~ 65535) or with signal (-32768 ~ 32767), this
operation is set in the system configurations by the CLICK-02 programming software (menu
Operation>> System Configuration).

Editar Contato/Bobina ==
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(‘D.~ Selecionar Contato Ne.
DR ~| (o1~F0)
—Fungl
Modo =

Symbol Description

0} Register number: DRO1 ~ DRFO

@ Value transferred to the DR® register
With signal: -32768 ~ 32767
w10 e Without signal: O ~ 65535

Tipo de Ajusce: Joo (1) The Set-Points can be constant or current values of
any other function.

o

On the CLIC0O2- display, or in the programming tool, the DR function will be shown as follows:

DEO1

000ao0
TO1l

The data registers from DR65 to DRFO are retentive, ie, they maintain their value when

the equipment is de-energized. The last 40 DRs (DRC9 to DRFOQ) are special registers, as
shown below:

DROL
T
N

DRC9 PLSY total number
DRCA~DRCF Reserved

DRDO Output mode AQO1

DRD1 Output mode AQO2

DRD2 Output mode AQO3

DRD3 Output mode AQO4
DRD4~DRFO Reserved
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7.4.16 MU Function - Modbus Master

The MU function is only available in the models 20VR-D and 20VT-D. This function allows
to set Modbus telegrams, that will be sent by the port RS-485 of CLICK-02, enabling the
communicaton with other devices that have Modbus protocol (frequency inverters,
multimeters, scales, etc). CLIC-02 allows the configuration of 15 Modbus telegrams through
the functions MUO1 ~ MUOF. RS-485 port configurations are adjusted by the CLIC-02
programming tool, in the menu Operation >> System Configuration. For the Modbus
function be executed, the Datalink configurations and remote I/0O must be disabled, seeing
that the address of the RS-485 port must be different from 0. For further information, see
chapter 7 — Communication functions of the RS-485 Port. The Modbus function takes
the communication port when enabled. Therefore, there may be multiple MU configured
functions in one program, but only one can be enabled at a time.

Editar Contato/Bebina ===
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®\~ Selecionar Bobina Nr.
S MU ~| (01~0F)
Fungo
Leitura Word T
Symbol Description
O ® ® | Function number: MUO1 ~ MUOF
comn. ade: @ o005 [ ] N
@—— (O-FEFE) e dats length is 1! @ Function mode
com. an: 3 [ 3] ©) Slave address
@_ @ Slave Modbus variable address
® Destination register of the telegram
response

On the CLIC-02 display, or in the programming tool, the MU function will be shown as

follows:
27
LY

MU0l ‘
oL
nons HU'.'I:L“\G)

DROS

W
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The function modes set the type of Modbus telegram (Modbus function) that will be sent,
as shown in the table below:

Mode Modbus Function type
1 03 — Word reading
2 06 — Single word writing
3 10 — Multiple word writing
4 01 — Bit reading
5 05 - Single Bit writing

Digital markers used in the Modbus function:

Received telegram — M3D. This marker will turn on when the reception of the telegram is
completed. The telegram will be transferred to the destination register if there aren’t any
errors. Error marker - M3E. When there is an error in the data checking, this marker will
be turned on.

Timeout - M3F. This marker will turn on when the time between the sending of the message
until the start of the receiving is greater than the set one. The M3D marker will also turn
on. M3F will be automatically reset when M3D is reset.

Timeout time will depend on the selected BaudRate (communication rate), as shown in
the table below:

BaudRate (bps) Timeout
4800; 9600; 19200; 38400 125
57600 100
115200 80

It is possible to set the amount of Modbus variables to be read/written by the telegram.
When the parameter @ is set to constant, the specified address will be read solely. However,
when this parameter is set to some DR register, 2 DRs registers that contain the following
configurations will be used: -Declared DR: will contain the Modbus variable to be read/
written;

-Declared DR + 1: specifies the amount of consecutive addresses to be read: Only modes
1,3, 4 and 5 support this type of configuration.
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Examples:
Mode Display
1 L 1 Address is constant: 0003, Receiving:
Word | o1 | Length =1, 01 03 02 datal1 data2 CRC16;
reading | o003 HUoL Sending: 01 03 00 03 00 01 CRC16; | Data storage:
L prEo 4 DREO = (data1<< 8) | data2
Address is DR0O3=0001, Receiving: 01 03 04 date1
Irl o 'i Length is DR04=0002, data2 data3 data4 CRC16,
| DRo3 oL Sending: 01 03 00 01 00 02 CRC16; | Data storage:
L pREo 4 DREO= (data1<<8) | data2,
DRE1= (data3<<8) | data4
2 - Address is constant: 0003, Receiving:
Single I’ oL 1| Length =1, 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
word | 0003 ot Data storage: DRE0O=1234(hex: 04D2),
writing L oREo 4 Sending: 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
2 1 Address: DR03=0001, Receiving:
| o | data storage: DREO=1234(hex: 04D2), | 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
| proz  Hmo1 Sending: 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
L DrEO 4
3 Address: 0003, Receiving:
Multiple rs 1 Length=1, 01 10 00 03 00 01 CRC16;
word | or | Data storage: DRE0=1234(hex: 04D2),
writing | 0003 HroL Sending:
! DREO_ 4 01 10 00 03 00 01 02 04 D2 CRC16;
Address: DR03=001, Receiving:
3 Length: DR04=0002, 01 10 00 01 00 02 CRC16;
Ir o 1I Data storage: DRE0=1234(hex: 04D2),
| bRo3  HHU01 DRE1=5678(hex: 162E),
[ Sending: 01 10 00 01 00 02 04 04
D2 16 2E CRC16;
4 4 1 Address: 0003, Receiving: 01 01 02 datal
Bit | o1 | Length = 10H, data2 CRC16,
reading | o003 HioL Sending: 01 01 00 03 00 10 CRC16; | Data storage:
L prEo 4 DREQ = (data1<< 8) | data2
4 1 Address: DR03=0001, Receiving: 01 01 02 data
| o | Length: DR0O4= 0016, data2 CRC16,
| DROZ  Hwo1 Sending: 01 01 00 01 00 10 CRC16; | data storage:
L prEQ ! Maximum value in DR04 is 400. DREO = (data1<< 8) | data2
5 5 1 Address: 0003, Receiving:
Single bit | o1 | Data storage: DRE0=65280 (hex: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
writing | o003 Mot FFOO0), Sending: 01 05 00 03 FF 00
L prEn 2 CRC16;
5 1 Address: DR03=0001, Receiving:
| o | Data storage: DRE0O=65280 (hex: 010500 01 FF 00 CRC16;
| DRoz  Hmo1 FF0O), Sending: 01 05 00 01 FF 00
L prEp 4 CRC16;
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7.4.17 Analog Outputs

The AQ digital variables are directly associated with expansion analog output modules.
The analog output configuration is executed by the programming software, in the menu
Edit>>Adjustment AQ. The standard mode of analog output is 0~10V, with the corresponding
value between 0~1000. It can also be set to current mode 0-20mA, with the register value
between 0~500. The output operation mode is set by the current value of the registers
DRDO~DRD3, as shown below:

Register Description
DRDO Set the AQO1 output
DRD1 Set the AQO2 output
DRD2 Set the AQO3 output
DRD3 Set the AQ04 output
Mode Value for DRDO~DRD3 and description

1 0: voltage mode, output value goes to O when PLC in STOP
1: current mode, output value goes to O when PLC in STOP
2: voltage mode, output value is maintained when PLC in STOP
3: current mode, output value is maintained when PLC in STOP

AN

m The DR value will be O if the value is not in the 0~3 range.

In the example below, we can view the AQ variables values and their respective output
values, in accordance with the output mode configuration. In this case, constant values
are transferred to the outputs, but any analog variable can be associated.

i ™Y
Ajust AQ )

Modo  Ajust

cat 1 ~ffw  ~||oooo

Modo Tensdo, o valor atual &
resetado gquando CLP em Stop

ciz 1 ~»||w  +||oo0o

Mpdo Tensdo, o valor atual & Actual output AQD1=01. 00V

resetado quande CLP em Stop values LANZ=03, 00mé
T | AQO3=03. 00V

- Il jIN jIUUUU AQD4=16. 00m&

Mpdo Tensdo, o valor atual &
regsetado gquando CLP em Stop

cia 1 ~|jw +||oo0o

Modo Tensdo, o valor atual é
resetado guando CLP em Stop

Cancel arl
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FBD Programming

8 FBD PROGRAMMING

8.1 FBD INSTRUCTIONS

Input Output Quantity Valid range
Digital Input | 12 101 ~ 10C
Keyboard input Z 4 Z01 ~ 204
Expansion Digital Input X 12 X01 ~ X0C
Digital Output Q Q 8 Q01 ~ Q08
Expansion Digital Output Y Y 12 Y01 ~ YOC
Auxiliary Marker M M 63 MO1 ~ M3F
Auxiliary Marker N N 63 NO1 ~ N3F
HMI H 31 HO1 ~ H1F
PWM P 2 PO1 ~ PO2
SHIFT S 1 SO1
Data Link L 8 LO1 ~ LO8
Logic/Function Block B B 260 B0O0O1 ~ B260
PLC in Run Hi
PLC in Stop Lo
Conectionless Nop
Analog Input A 8 AO01~A08
Analog Input Parameter \ 8 VO1~V08
Analog Output AQ 4 AQO1 ~ AQO4
Temperature Analog Output AT 4 ATO1 ~ ATO4

A program in FBD can only be edited and changed by the Programming Software Click02
Edit. This program is written for the CLIC-02 via programming cable. It is possible to
change on the CLIC-02 keyboard the parameter values of the program blocks written by
the Programming Software. The setting value of a block may be constant or an associated
variable. Therefore, a block setting value may be the output value of another block.

= The size of the block FBD is not unique, it depends on the feature of the used function.

8.1.1 Coil Block Instruction

Input terminal

- Engllish -

Coil block

Coil address

QoL
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8.1.2 HMI

Mol

HOl

1

Mo1{ Hol |
e

THM/Texto ==
20t |mz |ms  |ms  |ms  |me  |mor |me  4»
Timer -
Counter -
RIC -
Znaleg =
I Display

1 - -

Buste o Display ametogico...| , [

Nizezo de Telefone o |
rdicionst || Limpar | Cancelar

@ Multi Idiomes  { Chinds (£ixo)

Texto de Entrada

VURE%ET D%+, -, /01234567895 <=>70ABC
DEFGHITELNNOPQRSTUVWXYZ[Y\]B_"abcdefs
hijklmnovarstuvwzyz<|-0 a4aadeéceiii
ifAAENVoa060aUI0RARF 7 ry2dx239t7/ 014
LECEEL AV EENPAVESE VPN -SRYEEVPE-E NI )
VP 7y ER aBYE2TLvEBA¥C o+ ¥ aRARE

8.1.3 Function PWM block (only transistor output model )

PWM Mode

The output terminal PWM Q01 or Q02 can generate 8 PWM wave shapes.

Noly— PHNOL  MNode:l

ot | SET 1 Cut:l

mozd po1 | TP1=00000

Ho3L——- TT1=00001
120 | CLIC-02

(e

Bloco de Fungdo PWM
Fungéo

[

Modo: |1 <

jac]
TN __
=7

Saida Q: (1

Selegdo 1-8:|1 hd

T{ms) t(m3)

Valor Ajustado:l
Ajuste tipo:

Valor Atual:

ﬁ

i B

N

ar—

Simbolo

Cancelar
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PLSY Mode

FBD Programming

The output NW (QO01) can generate a predetermined pulse number whose frequency
ranges from 1 to 1000 H.

Bloco de Fungdo PWM ﬂ
I~ Fungdo
01 -
Modo: m Saida Q: m
HO1
ﬂ rol zPF_r'Z
o
PHMO1 Mode: 2 Mol— o o
Nopq | e 100
PF=00100 NDp‘I FOl | Ajuste tipo:|W v”— N - I_
PN=00000 Nopt——

Simbolo
[ |
Cancelar

8.1.4 Data Link Fuction Block

i Conectar ﬁ

r Fungéo

Modo
Nr. |L01j ’—6‘ Enviar {~ Receber |
‘@—— Humeroc de Bits: IS

Bobina de Inicio: II v”l

1/0 Link01l Memdria de Inicio: W I@a vl
Nade:1 Mum: 8 .

T01-W09 et

Ing-Wie

conei]
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8.1.5 Function SHIFT Block

Shift =5

— Shift01 Fungio
roz 301 Selecdo 1-8: ]i’j_
Bobina de Inicio: @ | [OL
n : '—‘E Type: Q01005

Simbolo:
L bhum: &
Cancelar

Operation Diagram

Enabling

rlllllllllll_l

Qo2

Q03

Qo4

Q05

8.1.6 Logical Block Instruction

r @ Block number
o @D
103
y
0

|

Connection with
the next block
Logic type
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Available Logic Blocks:

Block Number (byte)
Total 260 6000
AND 1 8
AND (Pulse) 1 8
NAND 1 8
NAND (Pulse) 1 8
OR 1 8
NOR 1 8
XOR 1 6
SR 1 6
NOT: 1 4
PULSE 1 4
BOOLEAN 1 12
8.1.6.1 Logic Diagram AND
FBD: LADDER: ﬁ
-Ir 'iBOOl 101 102 103 10z
10194 AND
10 k002 = AR E
I[]SJ- 4 102

101 and 102 and 103
Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in high level (Hi).

8.1.6.2 Logic Diagram AND (Pulse)

FBD:

r
1014
1024
103t

18003
AND |

Tl ooz
1

101 and 102 and 103 and D
Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in high level (Hi).

LADDER:

101 102 103

— Ao~ -

- English -
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8.1.6.3 Logic Diagram NAND

FBD:
r 1B001
101{ NAND |
1024 oozl —
ozt 4

Not(I01 and 102 and 103)

Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in high level (Hi).

LADDER:
101

8.1.6.4 Logic Diagram NAND (Pulse)

FBD:

r

104
Lozt

101 NanD |

1B001

11 tBOOZ
|

Not(I01 and 102 and 103) and D

LADDER:

io1

=

Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in high level (Hi).

8.1.6.5 Logic Diagram OR

FBD:

r 1BOO1
1014 OR |
102 IBooz
103t 4

LADDER:

101

101 or 102 or 103

Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in low level (Lo).
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8.1.6.6 Logic Diagram NOR

FBD: LADDER:
4r 1|BOOI 01 02 {03
1014 HOR
102{ teooz| - -
Tozt 4

Not (101 or 102 or 103 )
Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in low level (Lo).

8.1.6.7 Logic Diagram XOR

FBD: LADDER:
r B001 m 02
101 XOR | — _||___H'___ _
10 tB00Z o1 102 :
L
: -

101 XOR 102
Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in low level (Lo).

8.1.6.8 Logic Diagram SR

FBD: LADDER:
101 o
r 1B001
IUl'I g | — _| I_ ® =
102 hiocd

1024 R FBOOZ
s - O

101 102 B0O1
0 0 Maintain last status
Truth Table 0 1 0
1 0 1
1 1 0

Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in low level (Lo).
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8.1.6.9 Logic Diagram NOT

FBD: LADDER:

r 7 BOOL i01 o 101 B0l

101] NOT | - =
I ko1 —HL ———— O | E|

L

Not 101
Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in high level (Hi).

8.1.6.10 Logic Diagram Pulse

FBD: LADDER:

Ioli 'iBOOl s 101 XX B 101 E00l

- e

T

Hlw| " H—0 B—@&
L d

Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in low level (Lo).

8.1.6.11 BOOLEAN Logic Diagram

FBD: LADDER:
NO Eooz
MosT 1B002
1014 BL | — =
1024 1548 pBOOL
Boo3t 4

Note: When an input terminal is connectionless (NOP), it will be considered in low level (Lo).

Description:

The Boolean Block sets up a truth table with up to 4 inputs. Depending on the input logic
combination "AND", the user sets the desired status for the output. An “OR” logic will be
executed with the possible input combinations. Example:

Input 1 MO+ -1 B = = = [Nro. Bloco

Input 2 1014 E L |

nput3| I 0 24 15A8 FB v v v |Output
Actual table

nput4 [B 0 0 3 L -
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The truth table set will be:

FBD Programming

Combination M05| 101 | 102 B003| Output| CUPUt
code
1 0 0 0 0 0
2 1 0 0 0 0 8
3 0 1 0 0 0
= 1 1 0 0 1 Some possible situations:
5 0 0 1 0 0 Combination 4: The output will be
6 1 0 1 0 1 A turned on when M05 and 101 are
7 0 1 1 0 0 turned on.
8 1 1 1 0 1 o )
9 0 0 0 ; 1 Combination 9: The ogtput will be
turned on when BOO0S is turned on.
10 1loJof1] o0 | .
1 0 | 1 0 | 1 1
12 1 1 0 1 0
13 0 0 1 1 1
14 1 0 1 1 0 ’
15 0 1 1 1 0
16 1 1 1 1 0

8.2 FUNCTION BLOCKS

The Function Blocks are divided into three types: Special Function, Adjustment-Control
Function and Communication Function. The classifications and their functions are shown
in the table below.

Function Type Maximum Quantity
Timer 250
. ' Counter 250
Special Function AT 250
Analog Comparator 250
AS 250
MD 250
Adjustment-Control PID 30
Function MX 250
AR 30
DR 240
Communication Function MU 250

The memory taken by each block is not fixed, depending on the type and function mode.
There are 260 blocks and their total memory capacity is 6000 bytes. For example, the
Timer block in mode 7 takes a memory of 12 bytes.
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Allocation memory table by function:

= S
= % @ 8 I3) 2%
s ¢ |E|S|ElzEe|g (8|5 |2 8|2
(3] Q [ Q < E
s o 13
3] o
Total 260 | 6000 | 250 | 250 | 250 | 250 | 250 | 250 | 30 | 250 | 30 | 240 | 250
Timer Mode 0 1 5 1
Timer Mode 1~6 1 10 1
Timer Mode 7 1 12 2
Counter Mode 0 1 5 1
Counter Mode 1~7 1 14 1
Counter Mode 8 1 16 1
RTC Mode O 1 5 1
RTC Mode 1~4 1 1h 1
Analog Comparator 1 5 1
Mode O
Analog Comparator
Modeg‘|~7 i ! 12 !
AS 1 1
MD 1 1 1
PID 1 17 1
MX 1 17 1
AR 1 23 1
DR 1 6 1
MU 1 12 1

8.2.1 Timer Function Block

Function type

Paramters

The block number
is generated
automatically. The
first free number is
used.

Connection with the
next block

TOE and TOF are retentive (maintain their values after a system deenergizing) if the “Retentive
M” is enabled. The rest of the Timers will return with the current value 0.

128 | CLIC-02
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(1) Timer Mode 0 (Auxiliary marker mode)

Enable block input

FBD screen

r 1B005
1044 |

| L ko4
I'T J

(2) Timer Mode 1 (Type A power-delay)

Enable block input

Parameters

l

l

Parameter screen

It has no parameters
for this mode

FBD screen Parameter screen

r qBOOS) |BOOS TO3
1044 |

| 4 ko4 T =01.008ec
parJ. d

(8) Timer Mode 2 (Type B power-delay)

Enable block input
Reset
Parameters

L

FBD screen Parameter screen

r 1B005 BOOS TO3
104 |
Norpd 11 o4 T =01.005ec
Parl i |

(4) Timer Mode 3 (Type A de-energizing delay)

Enable block input
Reset
Parameters

Vi

FBD screen Parameter screen

r 18001} 1BOOL TO1
1014 |
No1q hto1 T =01.00%ec
Pard [ 1 4

(5) Timer Mode 4 (Type B de-energizing delay)

Enable block input
Reset
Parameters

L

FBD screen Parameter screen

r 1BOO1| [BOO1 TO1
o L |
1014 prol T =01.003ex
Part _f 4

- English -

Program screen

EO0Ss

"

mode: 0
Timer: 02

Program screen
EO0S

"

mode: 1

Timez: 032

Cur Waluel: 0.00
Fre Walusl: L1.00

Program screen
EO0S

1

mode: Z

Tim=z: 0OF

Cur Waluel: 000
Fre TWaluel: 100

Program screen
E0ol

E

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre Valuzl: 1.00

H
S
9
w

Program screen
E0OLl

1

mode: @

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre Valusl: 1.00
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(6) Timer Mode 5 (Oscilator type A)

Enable block input

Parameters

\

l

(7) Timer Mode 6 (Oscilator type B)

Enable block input
Reset
Parameters

L

(8) Timer Mode 7 (Oscilator type C)

Enable block input

Parameters

l

l

8.2.2 Bloco de Funcao Contador

(1) Counter Mode 0

Counter input

(2) Counter Mode 1

Counter input

Counter direction Up/Down

Reset

Parameters

130 | CLIC-02
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FBD screen Parameter Screen

r 7B001) |BOO1 TO1
IUl'I |

| TUL hro1 T =01.008ec
Parl i |

FBD screen Parameter Screen

r qBOO1) [BOO1 TO1
1014 |
Wopd 1 MO T =01.008ec
Fard J

FBD screen Parameter Screen

r 1B001 BOO1 TO1TOZ
1014 |

| ILIL ko1 T1=05. 008ec
Parl 12 4 L[=0Z. 00Min

FBD screen Parameter screen
I0lt 18001

| L | It has no parameters

| L |']'|'[01 for this mode

Lo i

FBD screen Parameter Screen
I0lT 1B001 BOO1 201
noi{ L |
10z —L mot C =EEEEES
Pard d

- English -

Program screen
E0O1

)

mode: 5

Tim=z: 0L

Cur YWaluel: 0.00
Fre TWaluel: 1.00

Program screen
E00l

1

moda: B

Timer: OL

Cuz Yalusl: 0.00
Pre Walusl: 1.00

Program screen
E00L

"

mode: T

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre Valuel: 500
Timer: 0Z

Cur Walus: 0.00
FPre ValueZ: .00

Program screen
E00l

mede: 0
Counter: 01

Program screen
EOO1l

mode: 1

Countex: 0L

Cur Walue: 0

Pre Jalue: 555555
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(8) Counter Mode 2

Count input
Count Direction Up/Down
Reset

Parameters

VAN

FBD screen Parameter Screen
101t qBO01} |BOOL ol
No1q |
IUZ-I ko1 C =ELLERL
Pard >

Program screen

-]
ng
=

mode: £

Countez: 0L

Cur Walua: 0

Fre Value: S55555

Note: The sign “>” indicates that the shown current value will be greater than the preset value.

(4) Counter Mode 3
Count input
Count Direction Up/Down

Reset
Parameters

VAN

FBD screen Parameter Screen
I0lT 18001 EOO1 0l
No1q |
1024 o1  =5GGELE
Parl PD

Program screen

Note: PD means that the count current value will be retained during a de-energization. The system option

“Retentive C” must be enabled;

(5) Counter Mode 4

Count input
Count Direction Up/Down

Reset
Parameters

R

FBD screen Parameter Screen
1017 LIl qBOQOL| |BOOL Col
notd 1L |
1024 1 Hm { =EGREEL
Parl »PD 4

Program screen

L
=
nﬁ

mode: &

Counter: 01

Cur Yalue: 0

Fre Jalue: 555555

Note: The sign “>” means that the shown current value will be greater than the preset value. The count current
value will be retained during a de-energization. The system option “Retentive C” must be enabled;

(6) Counter Mode 5

Count input

Count Direction Up/Down

Reset

Parameters

Note: The sign “>" means that the shown current value will be greater than the preset value.

(7) Counter Mode 6

Count input
Contagem
Up/Down Reset

Count parameter

TR

i

FBD screen Parameter Screen
I0lt qBO0L BOO1 201
no T |
| o1 C =G5EEES
Pard C> 4

FBD screen Parameter Screen
01T BO0L) BOOL ool
wod I |
1024 pro1 C =EBEELE
Parl C>PD4

Program screen

-]
2
"nﬁ

5

Countez: 01

Cur Jalus: 0

Fre Value: 555555

E
&
o
™

Program screen

2
"-3

13

Countaer: 01

Cur Walue: 0

Pre Walue: 555555

2
a
o
i

Note: The sign “>" means that the shown current value will be greater than the preset value. PD means that the
count current value will be retained during a de-energization. The system option “Retentive C” must be enabled;

Note: Only the first 31 counter functions can be set as retentive.

- English -
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(1) Counter Mode 7

Count input
Enable block input
Reset

W

Parameters

Note: Rapid count inputs 101,102

(2) Counter Mode 8

Count input —
Enable block input —>
Parameters —

Note: Fast count inputs 101,102

FBD screen Parameter Screen
I0lt 1B001| |BOOL ol
notd |
Roz{ __L R0l | | C =BBBEES
Part 1/HZ 4

FBD screen Parameter Screen
1017 LIl qBOO1| |BOOL Col
wotd T | T =10.005ec

| | hiot CT=000050
Parl 2/HZ 4 Cl=000030

8.2.3 RTC Comparator Function Block

(1) RTC Mode 0 (Auxiliary marker mode)

Enable block input

—>
(2) RTC Mode 1 (Daily)

Enable block input —
Parameters —

(8) RTC Mode 2 (Continuous)

Enable block input

\

Parameters

!

132 | CLIC-02

FBD screen Parameter Screen
r 1EB001
104 |
| 1L ko
L p 1
FBD screen Parameter Screen
r 1B001| [BOOL RO1
101 o |
| I R0t | |ON MO 08:00
Part DD UFF FR 17:00
FBD screen Parameter Screen
r 1Bo01| |Bool RO1
] & |
| L ko1 | |oN M0 08:00
Parl WW OFF FR 17:00

- English -

Program screen
EOOL

EIIII:______

mods: 7

Counter: 01

Cur Value: 0

Fre VWalue: 555555

Program screen
E0OL

EIEIt______

mode: &

Counter: 01
Fized Time: 10.00
Upper: 50

Lowez: 20

Program screen
E0QOL

mode: 0
BTC: 1

Program screen
o0l

mode: 1
RTC: 01
M0 -> IR
On @ &:0
0f£: 17:0

Program screen
E0O0L1

mode: 2
RTC: 01
M0 -> IR
On @ &:0
Off: 170
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(4) RTC Mode 3 (Year Month Day)

Enable block input

Parameters

\

l

FBD screen Parameter Screen

r qBO01| |BOOL R01
y e |

| ko1 0N 09.02.17
Parl MD 4 OFF 10.11.11

(5) RTC Mode 4 (30-second adjustment)

Enable block input

Parameters

l

l

FBD screen Parameter Screen

r 1B001| |BOOL R0l
101{ o |

| 1 kot | |ow
Parl 308 A SU 08:20:20

8.2.4 Analog Comparator Function Block

(1) Analog Comparison Mode O (internal coil)

Enable block input

(2) Analog Comparison Mode 1

Enable block input
Analog input
Analog input
Parameters

(8) Analog Comparison Mode 2

Enable block input
Analog input
Analog input
Parameters

—>

RN

RN

FBD screen Parameter Screen
NolT qB001

| L

| 'L ko

L ¢ 1

FBD screen Parameter Screen
NolT qBE001) |BOOL G01

| &F | Ax=BOOZ V

| Lax$ R0l Ay=B003 ¥
Pard &R G =BO04 ¥

FBD screen Parameter Screen
NolT qBO01) [BOOL GOl

| 4= | Ax=BO0Z ¥

| Sy K01 Ay=B003 V
Pard 4 G =BO04 V

- English -

Program screen
EOOLl

mode: 2

RTC: 01

On @ 0F.2.17
0ff: 10.11.11

Program screen
EO0OL

mode: 4
RTC: 01
[E -1
S:20:20

Program screen
EOOL1

mode: 0
Znaleg: 01

Program screen
EOOL

mode: 1

Znalog: 01

Cur Valuel: 0.00
Cur ValueZ: 0.00
Bef Value: 0.00

Program screen
EO0L

mode: 2

Znalog: 01

Cur Yaluel: 0.00
Cur ValueZ: 0.00
Bef Value: 0.00
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(4) Analog Comparison Mode 3

Enable block input
Analog input
Analog input
Parameters

W

(5) Analog Comparison Mode 4

Enable block input —>
Analog input —_—
Parameters —>

(6) Analog Comparison Mode 5

Enable block input —>
Analog input —>
Parameters —>

(7) Analog Comparison Mode 6
Enable block input

Analog input
Parameters

(8) Analog Comparison Mode 7

FBD screen Parameter Screen
Mol qB0QOL) [BOOL 01
| &= | Ax=B00Z V
| 24 R01 Ay=B003 V
Parl 4 G =po0g v
FBD screen Parameter Screen
MOl 1B001 BOO1 G0l
| Ref | Ax=B00Z ¥
| 24z K01
Pard 4 G =BO03 ¥
FBD screen Parameter Screen
Holt 7B001 BOO1 iz01
| Ref | Ax=B00Z V
| fix kol
Part 4 G =BO03 ¥
FBD screen Parameter Screen
LN ¢ 1B001 EOO1 01
| Ref | Ax=B002 V
| =sx 01
Part . G =B003 ¥
FBD screen Parameter Screen
noLlr 1B001 BOO1 G01
| Ref | Ax=B002 V
| <>ax fom
Parl 4 G =BO03 V

Enable block input —_—
Analog input —>
Parameters —
134 | CLIC-02
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Program screen
E0OLl

T

meds: 2

analeg: 0L

Cur Valuel: 0.00
Cur ValueZ: 0.00
Bef Walue: 0.00

Program screen
EBOOL

4

?;
H
b
ER
="
“
=
=4

Cur Waluel: 0.00
Eef Valus: 0,00

Program screen
E00Ll

1

mode: §

analeg: 01

Cur Valuel: 0.00
Ref Yalus: 0.00

Program screen
E001l

T

mode: B

&naloeg: 01

Cur Valuel: 000
Eef Yalue: 10.00

Program screen
E00L

1

mode: 7

analeg: OL

Cur Waluel: 0.00
Ref Walue: 10.00
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8.2.5 AS Function Block (Addition/Subtraction)

Enable block input

Parameters

\

l

FBD screen Parameter Screen

r qBOOLE |BOOL ASOL
i +- | V1= 00010

| & HioL V2= BOOZ
Parl 45 4 V3= BO03

8.2.6 MD Function (Multiplication-Division)

Enable block input

Parameters

!

l

8.2.7 PID Function Block (Proportion - Integral — Diferential)

Enable block input

Parameters

l

l

FBD screen Parameter Screen
r 18001 B001 Mool
1o # | ¥1= 00001
| &+ Hio1 V2= 00001
Parlt D V3= 00001
FBD screen Parameter Screen
EOO1 PIO1
3y= 00120
FV= 00100
r 1B001 Ts= 00Z,005ec 1
IUHI =1 SEL+</—>
A+ FNOL
Parl PID Jr p1ol
Ep= 00100%
Ti= 0010.05ec
Td= 001.00%ec 2

- English -

Program screen
E0D1l

AF:01

Cur Walue: 0
Fre Walusl: 10
Pre Walus=Z: 0
Pre Waluel: 0

Program screen
E00l

MD:01

Cur Yalue: 0
Fre Jaluel: 1
Pre Valuez: 1
Fre Walued: 1

Program screen
E00L1

PID: 01

Cur Value: 0
TargetValue: 120
Te=tlalue: 100
SanpT ime: 200
PrepGain: 100
InteT ime: 100
DAiffTime: 100
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8.2.8 MX Function Block (Multiplexer)

Enable block input
Selection input 1
Selection input 2

Parameters

Vil

FBD screen

Parameter Screen

I0lT 1B001
mi =— |
Moz & ROL
Parl Nx

8.2.9 AR Function Block (Analog Ramp)

Enable block input
Select ramp level
Ramp stop

Parameters

Vi

FBD screen

BOO1 Nx01
V1= 00015
V2= 15163

1

SEL+<«/—

EOO1 Mxo1
V3= 04565
Vd= 05346

2

Parameter Screen

101t 1BO01
mod /L |
noz{ A+ RO
Part 4R A

8.2.10 DR Function Block (Data Register)

Enable block input

Parameters

!

BOO1 ARDL
L1= 00500
LZ2= 00800
ML= 01000 1
SEL+<«/—
5 = 00000 AROL
R = 00010
&= 01.00
B = 00000 2

FBD screen Parameter Screen

r 1BOO1| |BOOL DRO1
101 |

| & ko DROL= BOOZ
Parlt DR

8.2.11 MU Function Block (MODBUS)

Mode 1

Enable block input

Parameters

136 | CLIC-02
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l

FBD screen Parameter Screen

r qBO0O1) |BO01 MU0l
1014 01 | ID=01

| s+ Hol V1=0001
Part Ny A V2=DR01

- English -

Program screen
E0OL1

M0l

Cur Value: 0

Fre Valuel: 15
FPre WalueZ: 15162
Fre TWalueZ: @565
Fre Valued: 58636

Program screen
EOD1

AR 0L

Cuz UYalue: 0
Lewell: 500
LewslE: §00
MazxL: 1000
S65p: 0

Rate: 10
Gain: 1.00
0ff=zet: 0

Program screen
EOOL

DE: 0L
Cur Value: 0
Pre Yalus: 0

Program screen
E0OLl

PODETS: 01
mode: 1
Im:olL
&dd: 0000
Data: 0000



FBD Programming

Mode 2

FBD screen Parameter Screen Program screen

r 1B001] [BOOT Mo1
Enable block input — o1d oz | 1D=01 P

| 5+ ot V1=0001 —r
Parameters = |l 4 ¥3=DR0L o 2050
Mode 3

FBD screen Parameter Screen Program screen

. JBo01] [BOO1 NUoL
Enable block input —> 101 o3 | ID=01

| s- fao1 | | vi=oool KO, 01
Parameters — | Partyy ! ¥2=DROL saa: 000
Mode 4

FBD screen Parameter Screen Program screen

r 1B001| [Bon1 o1
Enable block input —> 1014 04 | ID=01

| s- ol V1=0600 o1
Parameters —> Pard 7 A VI=DR01 e wann
Mode 5

FBD screen Parameter Screen Program screen

| . 18001] [Boot nuoL

Enable block input — IUl'l 0% | 1D=01 M

| s+ ool ¥1=0500 mte s
Parameters —> Parl qu 4 Vo=DRO1 ;ﬁ;?_éoao
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Hardware Specification

9 HARDWARE SPECIFICATION

Content Specification:
Programming Language Ladder & FBD

Environment | Operating Temperature -20° to 55°C (-4° to 131°F)

Storage Temperature -40° to 70°C (-40° to 158°F)

Maximum humidity 90% (Relative, non-condensable)

Gas presence Non-corrosive gases
Main Maximum vibration Amplitude 0,075mm, acceleration 1,0g, in
structure compliance with IEC60068-2-6

Impact resistance Peak value 15g,11ms, in compliance with

IEC60068-2-27

Maximum ESD Contact +4KV, air discharge +8KV
noise EFT AG Power: +2KV DC: +1KV

CS 0,15~80 MHz 10V/m

SR 80~1000 MHz 10V/m

EMI EN55011 B class
Installation Enclosure type IP20

Assembly Mode Direct Assembly or DIN-rail Assembly (35 mm)

Assembly Position In compliance with chapter 4 - Installation
Wiring AWG 14 / 2,6 mm?
Dimensions 2x90x59,6 mm(WxLxH) DIN-rail

72x126x59,6 mm(WxLxH) Direct Installation

9.1 MODEL FEATURES

- ©
w Power Supply % s 2. g é 3"6 u |z E
8 lwevocwhc 5| =% 285|888 %3z |E|:
s 100~ VDC VDC 3 gn_ EE [+4 4% 8 'E)%'- o
240V £ X | f7 =]
Standard Models
10 10HR-A | © 6 | 4 relay ©| 0 |0
points | 12HR-D 8| 4 relay 2 © © | 0o ©
12HT-D © 8" transistor | 2 | © | © | © © ©
Standard Models
20HR-A | © 128 relay ©| 0 |0
20HR-D © 12| 8 relay 4 1 ©| 0 |0 ©
20 | 20HT-D @ 12*| 8 | transistor | 4 | @ | © | © @ @
points | 20HR-12D © 127| 8 relay 4 1@ 0 |0 ©
Models with Communication Port
20VR-D © 12%| 8 relay 4 |©@| 0 |0 © ©
20VT-D © 12*| 8 | transistor | 4 | @ | © | © © © o
- English - CLIC-02 | 139
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5

= o
c o| S ® X
= (<} S
s . = = 2| o6 N =

) O o % a. =

Mode |PowerSupply 2 9'5 52 £ OS% S @3% = :
5 S5 8 cCE @ d> g <£oF o =
o o < Q| % o c o
£ X W £ a

8ER-A | © 4 | 4 relay

8ER-D © 4 4 relay

8ET-D © 4 4 | transistor

4Al ® 4 4

4PT ® 4* 4

2A0 © 2 | analog

* Maximum number of digital inputs, seeing that the analog inputs are set to work as digital

inputs.

© Existing feature

9.2 VOLTAGE SPECIFICATIONS

CLIC-02/20HR-D

CLIC-02/12HR-D

Content CLIC-02/10HR-A | CLIC-02/20HR-A CLIC-02/20HT-D | CLIC-02/12HT-D
Operating 100-240 Vac 100-240 Vac 24 \Vdc 24 \dc
Voltage
Voltage 85-265 Vac 85-265 Vac 20.4-28.8 Vdc 20.4-28.8 /dc
variation
Operating 50/60 Hz 50 /60 Hz
Frequency
Frequency 47-63 Hz 47-63 Hz
variation
Maximum time 10 ms (half 10 ms (half 10 ms/10times | 10 ms/ 10 times
allowed with no | cycle) /20 times | cycle) / 20 times (IEC61131-2) (IEC61131-2)
supply (IEC61131-2) (IEC61131-2)

Fuse Required to Required to Required to Required to
connect a fuse or | connect a fuse or | connect a fuse or | connect a fuse or
a circuit breaker a circuit breaker a circuit breaker a circuit breaker
of 1A of 1A of 1A of 1A
Insulation None None None None
All inputs and relays on
110 Vac | 220 Vac | 110 Vac | 220 Vac | 24 Vdc |28,8 Vdc| 24 Vdc |28,8 Vdc
Average current|“gn A | 90 mA | 100 mA | 100 mA | 145 mA | 185 mA | 115 mA | 125 mA
consumption - -
Todas as entradas e relés Desligados
110 Vac | 220 Vac | 110 Vac [ 220 Vac | 24 Vdc |28,8 Vdc| 24 Vdc [28,8 Vdc
85mA | 85mA | 90mA | 90mA | 80mA | 120mA | 75mA | 85 mA
Voltage 7.5 W 125 W 5W 4.5W
consumption
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Content CLIC-02/12HR-12D CLIC-02/20HR-12D
Operating Voltage 12 Vdc 12 Vdc
\oltage Variation 10.4 to 14.4 Vdc 10.4 to 14.4 Vdc
Maximum time allowed 10 ms / 10 times (IEC 61131-2) 1ms/ 10 times (IEC 61131-2)
with no supply
Fuse Required connecting a fuse Required connecting a fuse
Or 1A current circuit breaker Or 1A current circuit breaker
Insulation None None
All inputs and relays turned on
12 Vdc 14.4 V/dc 12 Vdc 14.4 VJdc
Average current 195 mA 195 mA 265 mA 265 mA
consumption All inputs and relays turned on
12 vdc 14.4 Vdc 12 Vdc 14.4 Vdc
160 mA 160 mA 200 mA 200 mA
Power Comsumption 2.5W 3,5W

9.3 DIGITAL INPUT SPECIFICATIONS

Model 100~240Vac

Content CLIC-02/10HR-A | CLIC-02/20HR-A

Input circuit :

L Diode  Resistor

T
Capacitor
i 1 é
N
CLIC-02
Quantity 6 (digital input) 12 (digital input)
Input signal current 110 Vac 220 Vac 110 Vac 220 Vac
0.66 mA 1.3 mA 0.55 mA 1.2mA

Current when Input On

> 79 Vac/ 0.41 mA

> 79 Vac/ 0.4 mA

|Current when Input off

> 40 Vac/ 0.28 mA

> 40 Vac/ 0.15 mA

Wiring lenght

100 mm

100m

Input response time

On - Off

On - Off

Typical 50/60 Hz 50/45 ms (110 Vac)

Typical 50/60 Hz 50/45 ms (110 Vac)

Typical 50/60 Hz 90/85 ms (220 Vac)

Typical 50/60 Hz 90/85 ms (220 Vac)

Off - On

Off - On

Typical 50/60 Hz 50/45 ms (110 Vac)

Typical 50/60 Hz 50/45 ms (110 Vac)

Typical 50/60 Hz 22/18 ms (220 Vac)

Typical 50/60 Hz 22/18 ms (220 Vac)

- Engllish -
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Model 24Vdc, 12 points of I/O

Content CLIC-02/12HR-D / CLIC-02/12HT-D
Analog Input
Standard High Speed used as Analog Input
Digital Input Digital Input | Standard Digital ginp
Input
Input circuit 103~106 101,102 107,108
Resistor Resistor WCC
_ﬁ —ﬁ =
cl czT e ]
T -
CLIC-02 CLIC-02 T
CLIC-02
Quantity 4 2 2 2
Input signal current 3.2mA /24 Vdc | 3.2 mA /24 Vdc | 0.63 mA /24 Vdc | <017 mA/ 10 Vdc
Current when Input On| > 1.875 mA/ >1.875mA/ 0.161 mA/
15 Vdc 15 Vdc 24Vdc
Current when Input off | < 0.625 mA/ < 0.625 mA/ < 0.085 mA/
5 Vdc 5Vdc 5Vdc
Wiring lenght <=100m <=100m <=100m <= 30 m (Cable
must be armored)
Input response time On -> Off On -> Off On -> Off
3ms 0.3 m/s Typical: 3ms
Off -> On Off -> On Off -> On
5ms 0.5 ms Typical: 5ms
Input voltage 0 ~10 Vdc
Accuracy Class 0.01 vdc
Bit Resolution 10 bits
Error +2%=+0.12 Vdc
Conversion time 1 cycle
Sensor Resistance <1 KQ
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Model 24Vdc, 20 points of I/O

Content CLIC-02/20HR-D / CLIC-02/20HT-D
Analog Input
Standard High Speed used as Analog Input
Digital Input Digital Input | Standard Digital ginp
Input
Input circuit 103~108 101,102 109,I0A,10B,I0C
Resistor Resistor Voo
] : ] -
CIT CET e ﬂ
a
CLIC-02 CLIC-02 ? 1
CLIC-0Z
Quantity 6 2 4 4
Input signal current 3.1 mA/24Vdc | 3.1 mA /24 Vdc | 0.63 mA /24 Vdc | <017 mA/ 10 Vdc
Input current on >1.875 mA/ >1.875 mA/ 0.163 mA/
15 Vdc 15 Vdc 9.8Vdc
Input current off <0.625 mA/ < 0.625 mA/ < 0.083 mA/
5 Vdc 5Vdc 5 Vdc
Wiring lenght <=100m <=100m <=100m <= 30 m (Cable
must be armored)
Input response time On > Off On > Off On > Off
5ms 0.5 m/s Typical: 5ms
Off -> On Off > On Off -> On
3ms 0.3 ms Typical: 3ms
Input voltage 0 ~10 Vdc
Accuracy Class 0.01 vdc
Bit Resolution 10
Error +2%+0.12 Vdc
Conversion time 1 cycle
Sensor Resistance <1 KQ
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9.4 DIGITAL OUTPUTS SPECIFICATIONS

Content Relay Transistor
Load Load
io_| —
Output circuit oo
————— u‘\ana‘|_
Voltage L cic-024 Voltage L cLIc-02
External Voltage < 265 Vac, 30 Vcec 23,9~24,1 Vdc
Circuit insulation Mechanical insulation (relay) Opto-coupling insulation
Maximum| Resistive 8 A/ point 0.3 A/ point
load Lighting 200 W 10 W / 24 Vec
Leakage Current - < 10vA
(Open Collector)
Minimum load — —
Response | Off -> On 15 ms 25 vs
Time On -> Off 15 ms <0,6ms

9.4.1 Output connection instructions

9.4.1.1 Lighting load

The current comsumption of a Light Bulb is 10~20 times higher during the initial 10ms
the Light Bulb is on, since the filament is not heated. A distribution resistance or current
restriction resistance is added to the output port to reduce the peak current value.

Distribution Resistance

\ﬁ/

P

Distribution
Resistance

£ -
[
|1
There is a small current flowing that makes

the light glimmer; this resistance value must
be chosen carefully.

Output

Current Restriction Resistance

AT
Restriction
Resistance

The brightness will be reduced if the
resistance value is too high.
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9.4.1.2 Inductive load

There will be a peak voltage (KV) when the inductive load changes from on to off, especially
in the relay model. There are different methods that can be used for the absorption of the

peak voltage, as follows:

a. Voltage VAC, absorption CR

b. Voltage VDC, freewheel diode

L Carga
Coe

Lbsorgio CH.

—
]

l
R
| S

L Carga

Diodo de roda-lrvre |

—
T

Please do not use capacitance to absorption alone, as shown below:.

Fonte ——

9.4.1.3 Relay Life

Life expectancy

100 L %

LMH type, 250VAC Res.

10

Manobras (x1.000)

o 1 2 3 4

5 6 7 8 9 10

Corrente (A)

m The data shown above are a standard basis. The relay useful life is influenced by the

operating environment temperature.

u The relay useful life is nearly 100,000 switches if the current is lower than 2A.

- English -

CLIC-02 | 145



Hardware Specification

9.5 CLIC-02 DIMENSIONAL DIAGRAM

10/12 points

=

57.30
2-@4.50 1930
' 5.08 31.50
00 BOOGHGES R
DC24V INPUT 8xDG | A1,A2 0~10V| ‘
[eg 1
I ZON IEET 1l s
== B 2 f 0
Sl o @ ~| @ i m
CLIC02-12HR-D
OUTPUT 4xRELAY / 8A L @
o B %Y &P L
= H
5.00
72.00 59.60
20 points
3-04.50
* / 5.08
0
50 5660 6000 886850000
DC2av Input 12 x DC(A1._A4=0~10V)
[eq |
BEE Z®§ g g | g
28 87 B4 g9 8
CLIC02-12HR-D
Output 8 x Relay/ 8A %
R
) "y ]
v F 80.00 []L ¥ 500 7,
126.00 59.60

To learn about the dimensions of the Expansion Modules, see Chapter 11 - Expansion

Modules.
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Hardware Specification

The memory card PMO5 (3rd) is an optional item sold separately which is used to transfer
programs easily from one to another CLIC-02. The memory cartridge PMO5 (3rd) must be
inserted in the same programming cable connector (see procedure below).

1. Remove the CLIC-02 plastic connector cover using a screwdriver;

2. Insert the memory cartridge PMO5 (3rd) in the connector;

3. In the list of functions of the display, select WRITE, to transfer the CLIC-02 program to
PMO05 (3rd), or READ, to load the PMO05 (3rd) program to CLIC-02.

4. Programs in different CLIC-02 models are not compatible in some cases, in accordance
with the rules:
A-1: Program CLIC-02 10/12 points ---- compatible with CLIC-02 20 points
A-2: Program CLIC-02 20 points ---- non-compatible with CLIC-02 10/12 points
B-1: Program CLIC-02 AC ---- compatible with CLIC-02 DC
B-2: Program CLIC-02 DC ---- non-compatible with CLIC-02 AC
C-1: Program CLIC-02 to Relay — compatible with Transistor CLIC-02
C-2: Program CLIC-02 to Transistor — non-compatible with Relay CLIC-02
D-1: Program CLIC-02 different from type V — compatible with CLIC-02 with type V
D-2: Program CLIC-02 type V — non-compatible with CLIC-02 different from type V
E-1: Program CLIC-02 firmware V2.xx ---- compatible with CLIC-02 V3.xx
E-2: Program CLIC-02 firmware V3.xx ---- non-compatible with CLIC-02 V2.xx

9.6.1 Compatibility
The memory card PMO5 (3rd) is a special type of PM05 that can be used in alll versions of

CLIC-02. Thereis anicon | |; in the side of PMO5 (3rd).To use PM05 and PMO5 (3rd)
with CLICK-02 V2.xx and CLIC-02 V3.xx, see the function compatibility table:

Supported Function
CLIC-02 Firmware Version PMO05 PMO5 (3rd)
CLIC-02 V2.xx Reading/Writing Reading/Writing
CLIC-02 V3.xx Reading Reading/Writing
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10 PORT RS-485 COMMUNICATION FUNCTIONS

Port RS-485 Communication Functions

The communication port RS-485 is incorporated in the models CLIC-02/20VR-D and
CLIC-02/20VT-D. Through this port, we can incorporate CLIC-02 to a supervisory or
HMI system, change data with another installed CLIC-02 or control/monitor other devices
compatible with the Modbus protocol. The available functions are:

mRemote 1/0O Function It is used to expand the number of CLIC-02 I/O. It can be used
between 2 CLICK-02 unities: a master and a slave one.

mDatalink Function It allows the data exchange between the CLIC-02 stations. Up to 8
stations can be set. Each CLIC-02 can read/write information from other CLIC-02 in
the net.

mMaster Modbus RTU. Being the master of the Modbus network, CLIC-02 can
communicate with other devices compatible with The Modbus protocol, as frequency
inverters, multi-meters, scales, etc.

mSlave Modbus RTU. In this mode, CLIC-02 can communicate with a computer, HMI or
another CLP that is a Modbus protocol master.

WARNING!
A The maximum distance for the CLIC-02 wiring network RS-485 is 100m.

10.1 COMMUNICATION PARAMETERS

The RS-485 communication port has variable parameters, allowing the adjustment to
the needs of the other device to communicate. There are two ways of adjusting these
parameters.

10.1.2 Setting via the Programming Software

1. Connect the programming cable in the CLIC-02 and in the computer serial port RS-232;

2. On the Programming Software, make the connection with the CLIC-02, through the
Operation menu >> Connect to PLC;

3. Select the Operation menu >> System Configuration, to open the configuration window;

Configuragdo do Sistema lﬁ]

rAjustar ID——— E/S Remota

0 m;ual:l 1 dsa0

" Mestre
Nowo ID{00-99) :I 1
" Escravo

rExpandir I/0—— [ Outros

Humeroc de E/fS: m v Rer.em?'.lvn

[T C Betentivo

[T Luz de Fundo
[~ Rjuste Z

T Rlarme de E/S

rTippo V———————— rAjuste do DR——

Modo: [&8/H/2 Vl (% Sem Sinal
Baud Rate: |38400 'l ¢ Com Sinal

cancein]
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4. The following modes and speeds are available:

Communication
Mode

8/N/2 - 8 Data bits, No Parity, 2 Stop bits

8/E/1 - 8 Data bits, Even Parity, 1 Stop bit

8/0/1 - 8 Data bits, Odd Parity, 1 Stop bit

8/N/1 - 8 Data bits, No Parity, 1 Stop bit

Baud Rate

4800 bps
9600 bps
19200 bps
38400 bps
57600 bps
115200 bps

10.1.3 Setting via the CLIC-02 display

1. Press ESC to return to the main menu.

2. Press UP/DOWN to locate the item CONFIG. and press OK to select it.

3. Press UP/DOWN to make the display show the options shown below.

¥V COMM SET 03\

DATA REG. {r\

High digit

4. The high digit adjusts the Communication Mode; the low digit adjusts the Baud Rate.

Content Data Meaning
0 8/N/2 - Data 8bit, No Parity, 2 Stop bit
) - 1 8/E/1 - Data 8bit, Even Parity, 1 Stop bit
High digit . . .
2 8/0/1 - Data 8bit, Odd Parity, 1 Stop bit
3 8/N/1 - Data 8bit, No Parity, 1 Stop bit
0 4800 bps
1 9600 bps
. 2 19200 bps
Low digit 3 | 38400 bps
4 57600 bps
5 115200 bps
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= The standard configuration for the port RS-485 of CLIC-02 is shown in the table below:

Baud Rate 38400bps
Data bit 8

Bit Stop 2
Parity No
Telegram Maximum Size 128 bytes

m The communication port RS-485 parameters are adjustable only in the CLIC-02 versions 3.x;
m After changing the communication port RS-485 parameters, it is required to restart

CLIC-02

10.2 REMOTE I/0 FUNCTION

Up to 2 CLIC-02 units can be set for the Remote I/O mode, one as a master and the other
as a slave. Master CLIC-02 will execute its program, reading the inputs and powering the
outputs of the slave CLIC-02. The Slave CLIC-02 will not execute its program, all its inputs/
outputs will depend on Master CLIC-02. For powering the slave outputs Q, the master will
operate on the variables Y in its program. The slave inputs | will be written on the master
variables X. Therefore, no I/0 expansion can be used in both the slave and the master.

1/0 Address Master Slave
Input coil |01 ~ 10C
Output Coils Q01 ~ Q08
Expansion Input Coils X01 ~ X0C 101 ~ 10C
Expansion Output Coils Y01 ~ YOC Q01 ~ Q08

Hardware Configuration:

1. Connect the CLIC-02 unities through the port RS-485, following the installation

instructions of the item 4.4.7.
2. Adjust the left CLIC-02 on the illustration to

Master.

RS-485

3. Adjust the other CLIC-02 to Slave.

ueLieie el | | B e oo o 8 0

EG

Fea o e
& &5
lMastelr l Slavé
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4. Create a Ladder program on the Master CLIC-02, as shown below:

5. Testing:

If the inputs 102 and 103 in the slave are turned on, the variables X02 and X083 in the
master will be turned on. In accordance with logic, variables YO1 and Y02 in the master
will be turned on. The variables Y in the master are directly associated with the variables
Q in the slave, therefore, the outputs Q01 and Q02 in the slave will be turned on. Thus,
we can see that the slave input 102 turned on its own output YO1, without the existence

oz
|

X0z

Yoz

of any program in the slave CLIC-02. The master controls the slave I/O.

I/O Status in the Slave CLIC-02

. 1EB4567890ABC
Z.1234
Q.fA34567890ABC

MO 14 : 42

10.3 DATALINK FUNCTION

Datalink function creates an specific network for CLIC-02, allowing the exchange of 8 data
bits among the network elements. The variables W will be the network variables, seeing
that each element will control one range of these addresses. Any CLIC-02 can read the

range W of another CLIC-02.

Hardware Configuration:

1. Connect the CLIC-02 PLCs through the port RS-485, respecting the 8-element limit
and following the installation instructions of the item 4.4.7.

|/O Status in the Master CLIC-02

4567890ABC
4567890ABC

2010.05.09

2. Adjust all the CLIC-02 on the menu CONFIG ‘REMOTE I/O = N’;

3. Set the ID (address) of the CLIC-02, respecting the order of their physical link. The

maximum ID is O7.

[ &

RS-485 red

Max. cable 100m

@

.

L] [ _ & [ &
T vy TrL T Eey YT (P Ty TTL T YTy P T T (TTY Y EEYy
ID=0 1D=1 ID=2 ID=3 ID=4 1D=6 ID:
Wi1~ws W9-W16 W17~W24 W25~W32 W33~-W40 W49~-W56  W57-We4
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Software example:

1. Create the Ladder program shown below, enabling the Datalink network, and download
it on the CLIC-02 with ID=T1;

Lol

= Qz
] 5
51 =

103

!

M04

.

2. On CLIC-02 with ID=1, adjust the LO1 function as shown below:

rl 1

Hno1-04 |
|1 1 Ho
lyog-12 4

3. Download the same software for CLIC-02 with ID=0, but change the function LO1 as
show below.

re 1

Hoo1-04 |
| 1T RO
og-12 4

4. Run the program. Linking the CLIC-02 101 with ID=1, MO1~MO04 will be in the status ON.

5. Monitor CLIC-02 with ID=0. MO1~M04 of the ID=1 will be written for the network, being
read by the ID=0 and transferred directly to the outputs Q01~Q04. Any other network
ID that reads the range W09~W12 will read the status of MO1~MO4 on the ID=1.

For further programming information of the function L, see the item 7.4.8.
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10.4 MASTER MODBUS RTU

The MU function enables a Modbus Master on port RS-485. There are 15 MODBUS
functions available, MUO1~MUOF, allowing the configuration of 15 Modbus telegrams. The
functions Remote 1/0 and Datalink must be disabled to execute the MODBUS function
(Remote I/0 = 0 and ID = 0).

When enabled, the MU function takes the communication port and releases it when there
is no more enabled MU function and the MODBUS operation period is completed. Only
one MU function can be enabled at a time. There are modes for the MU function, each
mode corresponds to one Modbus function:

Mode Modbus Function Code
1 (Word reading)
(single word writing)

(multiple word writing)
(Bit reading)
(Single bit writing)

03
06
10
01
05

[0 FE (OO R L]

Digital markers used in the Modbus function:

Received Response (M3D) The marker M3D is turned on when the telegram is received,
and then checked the consistency errors of the data. The
value is transferred to the destination of the MU function if
there is no error in the data.

Error indication (M3E) Communication error indication

Time out indication (M3F) The marker M3F is turned on when then the time between
the sending and the receiving of the data is greater than the
definite one. The marker M3D will also be set. The marker M3F
will reset automatically when M3D is reset.

Timeout time will depend on the communication BaudRate, as shown in the table below:

Baud Rate (bps) Time (ms)
4800,9600,19200, 38400 125
57600 100
115200 80
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There are 5 parameters on the MU function, as shown below.

-

ONONO

Symbol

Description

® | MODBUS Mode (1~5)

@ Communication address: Slave
Identification (0~127)

address:

Word);

©) Communication Content: Data length and

1) If the memory address is constant
(0000~FFFF), the data length is fixed (1

2) If the memory address is a DR, the data
length will be set in DR + 1;

@ DR Code, stores the sending/receiving
data of this function

® MODBUS Code (MUO1~MUQF)

Examples:
Mode Display
1 i1 1 Address is constant: 0003, Receiving:
Word | o1 | Lenght=1, 01 03 02 datal data2 CRC16,
reading | o003 ROl Sending: 01 03 00 03 00 01 CRC16; | Data storage:
[ DREO = (data1<< 8) | date2,
=} ] Address is DR0O3=0001, Receiving: 01 03 04 data1 data2
| o1 | Lenght is DR04=0002 data3 data4 CRC16,
| DRO3  HMOOL Sending: 01 03 00 01 00 02 CRC16; | Data storage:
L prEn 4 DREO= (data1<<8) | data2,
DRE1= (data3<<8) | data4
2 2 . Address is constant: 0003, Receiving:
Single | o | Lenght=1, 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
word | 0003 pmol Data storage: DREO 1234(hex:04D2)
writing L pREQ 4 Sending: 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
2 1 Address is constant: DR03=0001, Receiving:
| o | Lenght=1, 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
| pros  HmoL Data storage: DREO 1234(hex:04D2)
L DRED 4 Sending: 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
3 s . Address: 0003, Receiving:
Multiple | ol | Length=1, 0110 00 03 00 01 CRC16;
word | 0003 MmOl Data storage: DREO=1234(hex: 04D2),
writing LprEn 4 Sending: 01 10 00 03 00 01 04 D2
CRC16;
Address: DR03=0001, Receiving:
3 ] Length: DR04=0002, 0110 00 01 00 02 CRC16;
| o | Data storage:
| oRoz  HmoL DRE0=1234(hex: 04D2),
L prrg 4 DRE1=5678(hex: 162E),
Sending: 01 10 00 01 00 02 04 04 D2
16 2E CRC16;
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Modo Display
4 r ] Address: 0003, Receiving: 01 01 02 data1
Bit | o1 | Length S 10H, data2 CRC16,
reading | ooz POl Sending: 01 01 00 03 00 10 CRC16; | Data storage:
L prEn 4 DREOQ = (datai<< 8) | data2
rd 1 Address: DR03=001, Receiving: 01 01 02 datal
(| Length: DR04= 0016, data2 CRC16;
| DRo3 W01 Sending: 01 01 00 01 00 10 CRC16; | Data storage:
L prep A Maximum value in DR04 is 400. DREQ = (datal<< 8) | data2
5 5 1 Address: 0003, Receiving:
Single bit | o1 | Data storage: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
writing | oooa Pl DREO=65280 (hex: FF00),
L prEn 4 Sending: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
5 1 Address: DR03=0001, Receiving:
| o | Data storage: 01 0500 01 FF 00 CRC16;
| DROZ  pMu01 DREO=65280 (hex: FF00),
L prEg A Sending: 01 05 00 01 FF 00 CRC16;

10.5 SLAVE MODBUS RTU

CLIC-02 can be controlled by the computer or another PLC that has a Modbus master
function. The Modbus master can access the I/O status, preset values of the Function
Blocks, timers, counters. It is also possible to control the Run/Stop modes of CLIC-02.

Hardware Configuration:

1. Connect the Modbus master to the CLIC-02 unities through the port RS-485, following
the installation instructions of the item 4.4.7.

2. Adjust all the CLIC-02 on the menu CONFIG for “Remote I/O = N”;

3. Adjust the CLIC-02 ID to = 01~99, each of the CLIC-02 IDs must be different.

156 | CLIC-02
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10.5.1 Modbus CLIC-02 Protocol

If CLIC-02 receives a correct telegram, it will execute the control and answer a telegram
confirming the control to the computer or another controller. If the control that the CLIC-02
received is not valid, the CLIC-02 response will be an Exception Code.

= Command format and Response format

<

Data verified by the CRC

Slave address

| Function Code | Data

CRC-16

m The format of the response command, since CLIC-02 receives an unexpected command.

Data verified by the CRC
Slave address | Function Code | Exception Code | CRC-16
Command format:

Slave address Function Code Data CRC-16 Exgzztelon
00H: Send to all the 01H | Bit reading CRC F
devices For checks dgiails
01H: to the device No.01 | 05H | Single bit writing details, the Slave | ) oace
OFH: to the Device No. 15 | 03H | Word reading Efr?s,sjt ’:‘32:;2“; consult
10H: to the device No.16 06H Singlle word Writi.n.g the record | code Exception
10H | Multiple word writing | adgresses | Exception Code
63H: to the device N0.99 | 08H | diagnosis Code Instruction

Exception Code:

On a communication connection, the controller responds the Exception Code (Error Code)
and the Function Code added of 80H (Hexadecimal) to the master, if there is an error.

Exception Code Description
51 Telegram Error (Function Code Error, Error to codify record, Data
quantity error)
52 PLC in RUN mode, command not allowed
53 PLC protected by password, command not allowed
54 Data value beyond the allowed range
55 ROM Error of CLIC-02
56 CLIC-02 RTC does not exist, it cannot operate RTC
57 Other error
58 Commands do not match the editable mode of CLIC-02
59 Brand ID Error
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10.5.2 MODBUS Memory Map

10.5.2.1 Status of the Digital Variables of CLIC-02

Modbus address | Modbus Word content

Decimal Hexad fi i F E D (o] B A 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
15636 0600 R10 | ROF | ROE | ROD | ROC | ROB | ROA | R09 | RO8 | RO7 | RO6 | RO5 | RO4 | RO3 | RO2 | RO1
1537 0601 R1F | R1E | R1D | R1C | R1B | R1A | R19 | R18 | R17 | R16 | R15 | R14 | R13 | R12 | R11
1538 0602 G10 | GOF | GOE | GOD | GOC | GOB | GOA | G09 | G08 | GO7 | GO6 | GO5 | GO4 | GO3 | GO2 | GO1
1539 0603 G1F | G1IE |GID |GIC | GIB| G1A | G19 | G18 | G17 | G16 | G156 | G14 | G13 | G12 | G11
1540 0604 T10 | TOF | TOE | TOD | TOC | TOB | TOA | TO9 | TO8 | TO7 | TO6 | TO5 | TO4 | TO3 | TO2 | TO1
1541 0605 TIF | TIE | TID | TIC | TIB | TIA | T19 | T18 | T17 | T16 | T156 | T14 | T13 | T12 | T11
1542 0606 C10 | COF | COE | COD | COC | COB | COA | C09 | C08 | CO7 | CO6 | CO5 | CO4 | CO3 | CO2 | COt
1543 0607 C1F | C1IE |C1D | C1C | C1B | C1A | C19 | C18 | C17 | C16 | C15 | C14 | C13 | C12 | C11
1544 0608 M10 | MOF | MOE | MOD | MOC | MOB | MOA | M09 | M08 | MO7 | M0O6 | MO5 | MO4 | MO3 | MO2 | MO1
1545 0609 M20 | M1F | M1E | M1D | M1C | M1B | M1A | M19 | M18 | M17 | M16 | M15 | M14 | M13 | M12 | M11
1546 060A M30 | M2F | M2E | M2D | M2C | M2B | M2A | M29 | M28 | M27 | M26 | M25 | M24 | M23 |M022 | M21
1547 060B M3F | M3E | M3D | M3C | M3B | M3A | M39 | M38 | M37 | M36 | M35 | M34 | M33 | M32 | M31
1648 060C N10 | NOF | NOE | NOD | NOC | NOB | NOA | NO9 | NO8 | NO7 | NO6 | NO5 | NO4 | NO3 | NO2 | NO1
1549 060D 03H N20 | N1F | N1E | N1D [ N1C | N1B | NTA | N19 | N18 | N17 | N16 | N15 | N14 | N13 | N12 | N11
1550 060E 06H N30 | N2F | N2E | N2D | N2C | N2B | N2A | N29 | N28 | N27 | N26 | N25 | N24 | N23 | N22 | N21
1551 060F 10H - | N3F | N3E | N3D | N3C | N3B | N3A | N39 | N38 | N37 | N36 | N35 | N34 | N33 | N32 | N31
1652 0610 o o ° 2 10C | 10B | IOA | 109 | 108 | 107 | 106 | 105 | 104 | 103 | 102 | 01
1553 0611 - - - - | XOC | XOB | XOA | X09 | X08 | X0O7 | X06 | X05 | X04 | X03 | X02 | X01
1554 0612 = = = - | YOC | YOB | YOA | YO9 | YO8 | YO7 | YO6 | YO5 | YO4 | YO3 | YO2 | Y1
1555 0613 - - - - - - - - | Q08| Q07 | Q06 | Q05 | Q04 | QO3 | Q02 | QO1
1556 0614 - - - - - - - - - - - - | Z04 | Z03 | 202 | ZO1
1657 0615 H10 | HOF | HOE | HOD | HOC | HOB | HOA | HO9 | HO8 | HO7 | HO6 | HO5 | HO4 | HO3 | HO2 | HO1
1558 0616 - | HIF | HIE | H1D | H1C | H1B | H1A | H19 | H18 | H17 | H16 | H15 | H14 | H13 | H12 | H11
1559 0617 - - - - - - - - LO8 | LO7 | LO6 | LO5 | LO4 | LO3 | LO2 | LO1
1660 0618 - - - - - - - - - - - - - | SOt | PO2 | PO1
1561 0619 W10 | WOF | WOE | WOD | WOC | WOB | WOA | W09 | WO8 | W07 | WO6 | WO5 | W04 | WO3 | W02 | WO1
1662 061A W20 | W1F | W1E | W1D |W1C | W1B | W1A | W19 | W18 | W17 [ W16 | W15 | W14 | W13 | W12 | W11
1563 061B W30 | W2F | W2E |W2D |W2C | W2B | W2A | W29 | W28 | W27 | W26 | W25 | W24 | W23 | W22 | W21
1564 061C W40 | W3F | W3E | W3D | W3C | W3B | W3A | W39 | W38 | W37 | W36 | W35 | W34 | W33 | W32 | W31
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10.5.2.2 Status/Control Variables of the CLIC-02

Modbus address

Decimal

Hexadecimal

Supported
Functions

Content

256

0100H

03H
06H
10H

RUN / STOP:

S1=0—- STOP
S1=1->RUN

257

0101H

03H

CLIC-02 Model (hexadecimal code):
30=20VR-D, 70=20VR-12D
34=20VT-D, 74=20VT-12D

258

0102H

03H
06H
10H

Word Status 1:

Bit 0 and 1 — RS-485 Communication Mode
0: Datalink

1: Remote I/O — Master

2: Remote I/O - Slave

Bit 4 - Backlight
0: Automatic — Off after Inactivity Period
1: Always On

Bit 5 — Retentive Counter
1: Retentive
0: Non-Retentive

Bit 6 — Configuration of Retentive M Markers
1: Non-Retentive

0: Retentive

Bit 8, 9, 10 and 11 — Seleted Language
1: English

2: French

3: Spanish

4: ltalian

5: German

6: Portuguese

7: Chinese

Bit 12 and 13 — Number of set expansions (0 ~ 3)

Bit 14 — Configuration of Z keys
0: Disabled Z keys
1. Enabled Z keys

Bit 15 — Alarm Expansion N° different from the set one

0: Alarm
1: With alarm

259

01083

03H

Word Status 2:

Low-Byte - Error Code
0=0K

1 = Rom Error

2 = RAM Error

3 = EEPROM Error

4 = Program Error

5 = Program Logic Error
6 = Watchdog Error

7 = Expansion Errors

8 = Communication Error
9 = RTC Error

High Byte — Password Configuration
0 = Disabled Password
1 = Enabled Password

260

0104

261

0105

262

0106

263

0107

264

0108

265

0109

266

010A

267

010B

03H
10H

Analog Input 1 Gain

Analog Input 1 Offset

Analog Input 2 Gain

Analog Input 2 Offset

Analog Input 3 Gain

Analog Input 3 Offset

Analog Input 4 Gain

Analog Input 4 Offset
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10.5.2.3 Analog Inputs/Outputs

Modbus address Supported Content
. . i . Comments
Decimal [Hexadeclmal Functions High Byte Low Byte
Analog Inputs

2832 0B10 AO1

2833 0B11 A02

2834 0B12 AO03

2835 0B13 034 AO4 Range of Values:

2836 0B14 A05 0~999

2837 0B15 A06

2838 0B16 AO7

2839 0B17 A08

Temperature Input

2864 0B30 ATOT

2865 0B31 03H ATO2 Range of Values:

2866 0B32 ATO3 -1000 ~ 6000

2867 0B33 ATO4

Analog Outputs — Current Value

2880 0B40 AQO1 R Val
ange of Values:

ot | 0Bt | o, A0z Volage, 0 1000

Current: 0 ~ 500
2883 0B43 AQO4
Analog Outputs — Adjustment Value

9984 2700 03H AQO1 R Val
ange of Values:

Zggg ;;8; 06H ﬁggg Voltagge: 0 ~ 1000

10H Current: 0 ~ 500
9987 2703 AQO4
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10.5.2.4 Function PWM/PLSY Reading and Configuration

Modbus address

Decimal [Hexadecimal

Supported
Functions

Content

Comments

Current Values — PWM Function

2848 0B20 Wave Band Selection
2849 0B21 PWM 1 PW (Pulse Width) Range of values:
2850 0B22 PT (Period Time) PWM - PW
2851 0B23 O3 Wave Band Selecti 0 - s2rer
5 ave Band Selection PWM - PT:
2852 0B24 PWM 2 PW (Pulse Width) 1~ 32767
2583 0B25 PT (Period Time)
Current Values — PLSY Function
) Range of Values
2848 0B20 Wave Band Selection PLSY -
Frequency:
2849 0B21 03H PLSY1 Output frequency 1 ~1000
PLSY — Number
2850 0B22 Number of pulses of Pulses:
0 ~ 32767
Setting values - PWM/PLSY Function
6400 1900 PWM 1 - PW1 /PLSY - Frequency
6401 1901 PWM 1 - PT1/PLSY - Number of Pulses
6402 1902 PWM 1 - PW2 Range of Values:
6403 1903 PWM 1 - PT2 PWM - PW:
0~ 32767
6414 190E - PWM 1 - PW8 F1’W'\g2- ';T:
~ 32767
6415 190F PWM 1 - PT8
06H PLSY - Frequency
6416 1910 10H PWM 2 - PWA1 1~ 1000
6417 1911 PWM 2 - PT1 PLSY - Number
6418 1912 PWM 2 - PW2 of Pulses:
6419 1913 PWM 2 - PT2 0~ 32767
6430 191E PWM 2 - PT8
6431 191F PWM 2 - PW8
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10.5.2.5 Reading of Function Parameters

Modbus address

Supported

Decimal Hexadecimal functions Content Comments
Current Timer Value
2048 0800 TO1
2049 0801 034 T02 Range of values:
0 ~ 9999
2078 081E TiF
Current Counter Value
2804 0900 Co1 L(,)W Word Range of values
2305 0901 High Word 0 ~ 999999
2306 0902 co2 Low Word
2307 0903 03H High Word Two words are
used to form the
2364 093C Low Word current count
C1F - value
2365 093D High Word
AS (Adding, Subtraction) — Output value
3072 0C00 ASO1
3073 0CO1 034 AS02 Range of values:
-32768 ~ 32767
3102 0C1E ASTF
MD (Multiplication, Division) — Output value
3328 0DO00 MDO1
3329 0DO1 034 MDO02 Range of values:
-32768 ~ 32767
3358 OD1E MD1F
PID - Output value
3584 OEOO PIO1
3585 OEO1 034 P102 Range of values:
-32768 ~ 32767
3598 OEOE PIOF
MX (Multiplexer) — Output value
3840 OF00 MX01
3841 OFO1 03H MX02 Range of values:
-32768 ~ 32767
3854 OFOE MX1F
AR (Ramp) — Output value
4096 1000 ARO1
4097 1001 03H ARO2 Range of values:
-32768 ~ 32767
4110 100E AROF
DR (Data Register) — Current value
4352 1100 DRO1 Range of values:
With Signal:
4 1101 DR02
853 0 03H 0 -32768 ~ 32767
Without Signal:
4591 11EF DRFO 0 ~ 65535
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10.5.2.6 Adjustment of the Function Parameters

M.o dbus address. Suppo_rted Content Comments
Decimal [Hexadeclmal Functions
Timer Set-Point
4608 1200 03H TO1
4609 1201 T02 Range of Values:
06H
10H 0 ~ 9999
4638 121E T1F
Counter Set-Point
4864 1300 co1 Low Word
4865 1301 High Word
4866 1302 03H o Low Word Rag‘ieg%fg\ga;;es
4867 1303 06H High Word
10H .
4924 133C oiF Low Word See Note 1
4925 133D High Word
AS (Addition, Subtraction)
6656 1A00 ASO01 — Parameter V1
6657 1A01 ASO1 — Parameter V2
6658 1A02 ASO1 — Parameter V3
6659 1A03 AS02 — Parameter V1
6660 1A04 o3H AS02 — Parameter V2 Range of Values
6661 1A05 06H ASO2 - Parameter V3 V1, V2 and Va:
10H -32768 ~ 32767
6746 1A5A AS1F — Parameter V1
6747 1A5B AS1F — Parameter V2
6748 1A5C AS1F — Parameter V3
MD (Multiplication, Division)
7424 1D00 MDO1 — Parameter V1
7425 1D01 MDO1 — Parameter V2
7426 1D02 MDO1 — Parameter V3
7427 1D03 MDO02 - Parameter V1
7428 1D04 o3H MDO2 — Parameter V2 Range of Values
7429 1D05 0eH MDO2 — Parameter V3 V1, V2 and V3:
10H -32768 ~ 32767
7514 1D5A MD1F — Parameter V1
7515 1D5B MD1F — Parameter V2
7516 1D5C MD1F — Parameter V3
PID
8192 2000 PIO1 - Set-Point
8193 2001 PI01 — Process Variable
8194 2002 PIO1 — Sampling Time
8195 2003 PI01 — Proportional Gain
8196 2004 PI01 — Integral Gain Range of Values:
8197 2005 Pl01 — Derivative Gain _Set-Point
8198 2006 P02 - Set-Point e
8199 2007 PI02 — Process Variable ngozo%sg’ Y%g%'? '
8200 2008 03H P02 — Sampling Time -Sampling Time
8201 2009 0O6H P102 — Proportional Gain Proportional ’
8202 200A 10H PI02 — Integral Gain Intearal andy
8203 200B PI02 - Derivative Gain ey .
Derivative Gains:
8276 2054 PIOF - Set-Point 0 ~ 32767
8277 2055 PIOF — Process Variable
8278 2056 PIOF- Sampling Time
8279 2057 PIOF — Proportional Gain
8280 2058 PIOF — Integral Gain
8281 2059 PIOF — Derivative Gain
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M-o dbus address_ Suppo_rted Content Comments
Decimal | Hexadecimal Functions
MX (Multiplexer)
8448 2100 MXO01 — Parameter V1
8449 2101 MX01 — Parameter V2
8450 2102 MXO01 — Parameter V3
8451 2103 MX01 — Parameter V4
8452 2104 MX02 — Parameter V1
8453 2105 03H MX02 — Parameter V2 Range of Values
8454 2106 06H MX02 — Parameter V3 V1, V2, V3 and V4:
8455 2107 10H MX02 — Parameter V4 -32768 ~ 32767
8504 2138 MX1F — Parameter V1
8505 2139 MX1F — Parameter V2
8506 213A MX1F — Parameter V3
8507 213B MX1F — Parameter V4
AR (Ramp)
9472 2500 ARO1 — Level 1
9473 2501 ARO1 - Level 2
9474 2502 ARO1 — Maximum Level
9475 2503 ARO1 - Level Start/End Range of Values
9476 2504 ARO1 — Increment Value Level 1, Level 2
9477 2505 ARO1 - Integral Gain and Maximum
9478 2506 AROT - Off Set Level:
9479 2507 ARO2 — Level 1 -10000 ~ 20000
9480 2508 ARO2 - Level 2
9481 2509 ARO2 — Maximum Level Level Start/End:
9482 250A 82E ARO02 — Level Start/End 0 ~ 20000
9483 250B ARO2 - Increment Value
9484 250C 10H ARO2 — Integral Gain '“Cgerf‘?gto\(’f(‘)'ue'
9485 250D ARO02 - Off Set
9570 2562 AROF - Level 1 0 ~ 1000
9571 2563 AROF - Level 2
9572 2564 AROF — Maximum Level Off Set:
9573 2565 AROF — Level Start/End -10000 ~ 10000
9574 2566 AROF - Increment Value
9575 2567 AROF — Integral Gain
9576 2568 AROF - Off Set
DR (Data Register)
9728 2600 DRO1 Range of Values
9729 2601 03H DR02 With signal:
06H -32768 ~ 32767

10H Without signal:

9967 26EF DRFO 0 ~65535
G (Analog Comparison) — Reference Value
6144 1800 GO1
6145 1801 03H G02 Range of Values:
06H

10H 0 ~ 9999

6174 181E G1F
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10.5.2.7 RTC Reading and Configuration

1. RTC current value reading

Modbus address Supported Content Comments
Decimal Hexadecimal Functions High Byte Low Byte

2816 BOO Year Month

2817 BO1 Day Week

2818 B02 Hour Minute Range of Values:

2819 B03 Seconds - Year: 0 ~ 99

2820 BO4 - - Year Mggth111 ~3}2

2821 B05 on - Month Wok 0~ 6

2822 B0O6 - Day Hour: 0 ~ 23

2823 BO7 - Week Minute: 0 ~ 59

2824 B08 - Hour Seconds: 0 ~ 59

2825 B09 - Minute

2826 BOA - Seconds

2. Reading/Adjustment of the parameters of the RTC Comparison Functions

RTC (Real Time Clock) — Setting Value

5376 1500
5377 1501 RO1
5378 1502 Check table
2979 1908 O03H of Adjustmet
5380 1504 06H R02 Formats in
5381 1505 10H apcordance

with the RTC
5466 155A Function Mode
5467 1558 R1F
5468 155C

3. Formats of RTC Comparison functions in accordance with Selected Mode:

RTC Function Mode High Byte Low Byte
Week On Week Off Range of Values
Mode 1, Mode 2 Hour On Minute On
Hour Off Minute Off Hour: 0~23
Year On Year Off Minute: 0~59
Mode 3 Month On Day On Si‘;‘;?g: 8 - Sg
Month Off Day Off Month: 1-12
N - Day: 1~ 31
Mode 4 Hour On Minute On Week: 0~6
- Second On
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10.5.2.8 Reading/Writing of Digital Variables

DeCim;VIIodbus addrl-elziadecimal Supported Functions Content

11008 ~11038 2B00 ~ 2B1E RO1 ~ R1F
11040 ~ 11070 2B20 ~2B3E GOt ~ G1F
11072 ~ 11102 2B40 ~2B5E TO1 ~ T1F
11104 ~ 11134 2B60 ~ 2B7E CO1 ~ C1F
11136 ~ 11198 2B80 ~ 2BBE MO1 ~ M3F
11200 ~11262 2BCO ~ 2BFE 8;: N1 ~ N3F
11264 ~11275 2C00 ~2C0B 11~IC
11280 ~ 2C1B 2C10 ~ 2C1B X1~XC
11296 ~ 11307 2C20 ~2C2B Y1~YC
11312 ~ 11319 2C30 ~2C37 Q1 ~Q8
11328 ~11331 2C40 ~2C43 1 ~74

-To function 01H, multiple bit reading, always use 16 multiple quantities;

-1, X'and Z cannot be written.

Note 1: Setting value of the counters

Mode Word Description
1 Setting value — Low Word

Counter Mode 1 ~ 7 (2 Words)

Setting value — High Word

Time Interval (0 ~ 99.99s)

Setting value - Counter ON — Low Word
Setting value - Counter ON — High Word
Setting value - Counter OFF — Low Word
Setting value - Counter OFF — High Word

Counter Mode 8 (5 Words)

Ol =N

Setting value: 0 ~ 999999
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11 EXPANSION MODULES

Expansion Modules

All the CLIC-02 models allow the connection of expansion modules. The maximum
grouping is of 3 digital modules, 2 Analog Output Modules, 2 Analog Input Modules and
1 Communication Module. The connection sequence of the expansion modules must be:
digital, analog and communication module.

m CLIC-02/4Al must be the last of the analog modules.

11.1 LIMITATIONS OF THE EXPANSION MODULES

There are 2 versions of firmware for the expansion modules of Digital I/O: 1.2 and 3.0. Both
can be connected to CLIC-02 simultaneously, but if you need the maximum number of
expansions, there is a restriction regarding the use of versions 1.2. Carefully observe the
conditions shown below, as they demonstrate the 3 connection modes of the expansion

modules.

Basic Module + Digital 1/0 (V1.2 or V3.0) x 3 + 4Al x 1 + COMM. x 1

CLIC-02 V3.x :| 10 ] 10 ] 10 :| 4Al ]COMM.

= Digital I/O Modules: CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D, CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A
= Digital I/O Modules can be version V1.2 or V3.0.
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=

Basic Module + Digital 1/0 (V1.2 or V3.0) x 3 + (2A0 x 4PT) + x 1

CLIC-02 V3.x 10 10 10 2RO/
4PT

Digital I/O Modules: CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D, CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A
Analog Modules 2A0 or 4PT

Basic Module + Digital 1/0 (V3.0) x 3 + 2A0 x2 + 4PT x 1 + 4Al x1 + COMM. x 1

CLIC-02 V3.x ] 10 ] (@) ] 10 ]2AO]2AO :| 4PT ] 4Al ]OOMM

Digital I/O Modules can be of the version V3.0.

The fitting method of the expansion module is the same for all modules, as shown above:

On the CLIC-02 or on the CLIC-02 programming software, there is an option to select

the number of I/O modules connected. Adjust this number only considering the Digital

I/O modules (CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D, CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A ).
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11.2 DIGITAL 1/0 EXPANSION MODULES

Expansion Modules

Set the number of I/O Expansions when some module is connected. The configuration
methods of “I/O Number” are shown in sequence.

1. Keyboard

AC100- 240V Input 6 x AC

/0 NUNBER: 0 ﬁ 0 ﬂ
ALARME I/0 x Q e
C BETENTIVO x o
CONFIG.Z x & A
CLW-D2 / 10HR-A

Output 4x Relayida

2. CLIC-02 Programming Software

Configuragdo do Sistema ﬁ
rAjustar ID———  rE/S Remota

ID Atual:l 0 9
" Mestre
Nowo ID{00-99): I i}

{~ Eacravo

rExpandir I/0——— —Outros
Nimero de EfS: m ¥ ¥ Retentive
[T C Retentivo
[T Luz de Funde

[T Marme de EfJ1 [ Ajuste z

2
rTipo v—3 rAjuste do DR—

¥odo: Ie-"rN-"r2 j' (* Sem Sinal
Baud Rate: |334UU 'I (" Com Sinal

Ajuste I Cancelar
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Status Screen of the Expansion Module

Status of the
expansion inputs AC100-240V Input 6 AC
HON :
OOFF

mﬂ Status of the

expansion inputs

HON

&o A OOFF

Status of the 2009.11. 27
expansion module CLWW.02 / 10HR-A
EConnected T
®Not connected Output 4x Relay/8A

CINot configured

Q@ ® @

11.2.1 Mechanical Installation and Electrical Connection

Type E of the expansion module: CLIC-02/8ER-D/8ET-D, CLIC-028ER-A/8ER-24A

® - 2
] — 2V TG
1

NIRRAR
= o

+

— 24V ()

- - OOgS\[ f Input X1 X2 X3 X4 i
- 4xDC OOQO
OO + - DC 24v
0o
H-h—ff
e
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Dimensions of the expansion module
All the expansion modules have the same dimensions, as shown below:

4650 =7.30
=02 4330

* L 31.30 i

o

e
0]

(0N
QPORY

(LA

s

938.00
74 .00
20,00
10&.00
3.00
45 00
M

-
i

c-@4.50

Installation
For details about the mechanical installation of the modules, see chapter 4 - Installation
Electrical Connection

1. Power input 24 Vdc

. @ ——

— T — 24V Ty
ARRD

1

T 24V ) ’Zg’@

BL BN
BK

nput X1 X2 X3 X4
4%DC
QO0Y Input X1 X2 X3 X4
v - DC 24V axpc O(OIO0)
OO . - DC 24V
o0
S | N
o S

CLIC02-8ER-D / 8ET-D
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2. Power input 24V/100-240Vac

3. Relay output

. TSI
100-240 V~
ook TP\

Input X1 X2 X3 X4

4% AC OOOO

L N AC100~240V

]S

—

CLIC02-8ER-A / 8ER-24A

U ]

——

12~125Vvdc

CLIC02-8ER-A
Output 4 RelayiBA
QEOREY
Y1 ¥2
QLOOY),
Y3 Y4
) @ o
12~240Vac — r } !
50/60 Hz L o
or EF e LA :
12~125vde N/- S A !
12~240Vac |
50/60 Hz
4. Output transistor
CLIC02-8ET-D
Ouput 4% TR/ 054
QOOQO
¥ L
QOOOOO
¥3 Y4
24Vde -
! o
or * EJL-
12vee , © o Y
| E—

@ - Fast-blow fuse 1A, circuit breaker or protective circuit
@ - Surge absorber (36Vdc)
® - Surge absorber (400Vac)

@ - Fuse, circuit breaker, or protective circuit

® - Inductive load
172 | CLIC-02
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Expansion Modules

= For inductive loads on Alternating Current, when the relay output is used, it is required
to connect a parallel surge absorber to eliminate possible noise. For inductive loads on
Direct Current, when the relay output is used, it is required to connect a parallel freewheel
diode. The supported reverse voltage of the freewheel diode must be greater than 5~10
times the load voltage and the positive current must be greater than the load current. If
the CLIC-02 output is the transistor, it is also required to use the freewheel diode.

Both the Digital I/0 and the Analog modules have a LED indicator of the connection status

with the basic unit. The possible status for this Led are shown below.

11.3 ANALOG EXPANSION MODULES

+ - 1112 13 14 15 16 A1 A2 Input X1 X2 X3 X4
00 COO00000 AC QOO0
DC 24V Input §x DC(ATA2 0~10V) 6(’“} AC 100~240V
LED Status Description
Jlﬁ! ON Expansion is OK.
%®§ [ \ Flashing (5Hz) | Expansion Error
CLIC02 12HR D St ey \‘ Expansion Status Led
Output 4 Relay/ga || _PM05 3rd C%?OC%EQ
QL QO QL OO | QODOY)
a1 Q2 a3 Q4 Y3 Y4

The maximum configuration of the mounted analog expansion modules is composed by
2 x 2A0, 1 x4PT and 1 x 4Al. The first module 2A0 connected to the CPU of the CLIC-02
corresponds to the addresses AQO1~AQO2 and the second module 2A0 corresponds to
the addresses AQO3~AQO04. The four inputs of the module PT correspond to the addresses

ATO1~AT04 and the four inputs of the module 4Al correspond to AO5~A08.

The screen which shows the current value of the outputs 2A0 is shown below:

> > > >
0000

O O OO

~r N =
I

oo oo

oo oo

O O OO

O O OO

<< <<

The screen which shows the current value of the inputs 4PT is shown below:

> > > >
— = -~

O O O o

ISV
I
oo oo
oo oo

O O OO

O O OO

O O OO

°C
°C
°C
°C
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The screen which shows the current value of the inputs 4Al is shown below:

A 0 5 = 0 0 0O 0 V
A 0 6 = 0 0 0O 0 V
A 0O 7 = 0 O 0O 0 V
A 0 8 = 0 O 0O 0 V
Electrical Connection
CLIC-02/2A0
Voltage output Current output
| 'aYas N O
]_—4‘ + -O:)::sza:/) Er -Oa 24§>
ole) O
3 <> RUN <> RUN
Q0000 00000
L S80000 Lh 00
Cc1vi 11 c2v2 2 Cclvi 1 cave 2
Lo [ e] e [ o]
Voltage Current
oV ~10V OmA~20m

Analog output range

The load impedance must
be greater than 500Q.

The load impedance must
be lower than 500Q.

2A0
Resolution 10mvV 10 uA
Digital output 0.00V ~ 10.00V 0.00mA ~ 10.00mA
Register value 0 ~ 1000 0 ~ 500
Variation +2.5 % +2.5 %
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CLIC-02/2Al

— 0~10V
1
: | E— | |

TS 12124V L [r—re

1 V1 C1PE

QOO0

CLICD2-4A]
Input 4 x (0.10V / 0.20mA}

REw

CO0CO0

13 V3 C3 14 V4 C4

i

P
oL/ FE

]

CLIC-02/4PT

DC 24V T

PT100 J 4PT100

+

Expansion Modules

-2 0~20mA

—- 12124V 7

— PT100 H

l .P'II()(J J

- English -

CLIC02-4A|
Input 4 x (0..10V / 0..20mA}

P e

GO0000 -

13 V3 C3 14 v4 C4

L.—x

L r—re

4]
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Expansion Module 4PT Features

Temperature input range |-100 °C~600 °C(-148°F~1112°F
Digital output -100 °C~600 °C(-148°F~1112°F)
Resolution 2.5 mV
Variation +0.5 %

If there is an error in the PT100 wiring or the input channel is open, the value read by
CLIC-02/4PT will be outside the expected range. Thus, CLIC-02 will neither update nor
store the channel value and the M error marker corresponding to the channel will be set.

Marker A'lel:‘a:)rler:el Description
M34 ATO1 Channel 1 with error
M35 AT02 Channel 2 with error
M36 ATO3 Channel 3 with error
M37 ATO4 Channel 4 with error

11.4 COMMUNICATION EXPASION MODULES
11.4.1 Modbus Module
Summary

The module CLIC-02/MBUS allows a CLIC-02 to communicate with other devices via
Modbus protocol, in both the master and the slave modes. CLIC-02/MBUS works as a
Modbus slave node, responding to the requests of the network master, which makes its
scan circle become greater. Normally, the cycle time is lower than 20ms, but it increases
when the CLIC-02 processes a request from the master. For example, to write the setting
value of a function, the scan cycle can reach approximately 100ms.

Configuration of the Module CLIC-02/MBUS

oge

@ Supply terminals
B ) @ Brackets for direct assembly
L 3 ® SW2 - Selection switch of the
L 00 Ml ) terminating resistor
Y @ LED Run - Running Indication Module
) R = ® LED COM - Port Activity Indication
@3 om 12 ® LED ERR - Error Indication Module
O&\/@ @ SWi1- 8-key set for adjustment
/@/ CLL‘?“?Q;‘BUS | of the communication format
& it (7) Port RS-485
o ® Assembly lock

La

J
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Module Supply

CLIC-02/MBUS requires external supply of 24 Vdc.

+24V
0
+  — DC24V
o O SWI:’
R

Communication Configurations

The CLIC-02/MBUS communication Baud Rate and the serial port configuration are
adjusted by a set of 8 switches - SW1.1 ~ SW1.8.

Baud Rate

To set the Baud Rate of the communication port, select the switches SW1.3~SW1.1 as
shown below. The switch SW1.6 = ON selects among the module default configuration.

SW1.6 SW1.3 SW1.2 SWi.1 Baud Rate
OFF OFF OFF OFF 4,8 Kbps
OFF OFF OFF ON 9,6 Kbps
OFF OFF ON OFF 19,2 Kbps
OFF OFF ON ON 38,4 Kbps
OFF ON * * 57,6 Kbps
ON * * * 38,4 Kbps

*irrelevant condition
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Stop Bit and Parity

To set the number of Stop Bits and the Parity check, see table below. The switches SW1.7

and SW1.8 are reserved.

SW1.6 SW1.5 SW1.4 Condicao
OFF * OFF 2 Stop Bits, No Parity
OFF OFF ON 1 Stop Bit, Odd Parity
OFF ON ON 1 Stop Bit, Even Parity
ON * * Adjust the port to the factory standard: 38,4 Kbps,
2 Stop Bits, No Parity

* irrelevant condition

Status Indication and Error Codes

AT S?atu_s Error ED Solution Observation
code Indication possible cause
56H | Error LED | The connection between | Check the connection The expansion
flashes the CLIC-02 is improper. | between CLIC-02, modules that
slowly I/O modules and precede the
(2Hz) communication modules. communication
module may be
causing this failure
55H | Error LED | CLIC-02 configuration Check the CLIC-02
keeps error: configuration in the | configuration.
ON “I/O Number” is different
from the actual one.
51H, | Error LED | Modbus request error: Check the order and
54H | flashes Data telegram, function configuration of the
slowly code, record address, communication in
(2Hz) CRG, error check, etc. accordance with the
protocol.
59H | Error LED | Data error in Ensure that the connection
flashes communication: Error Bit | between the CLIC-02
quickly check and the Communication
(5Hz) Data length of the error Module is reliable; check
response, CRC error possible noises generated
by equipment installed in the
surroundings.

For further information, see Chapter 10: Communication Functions of the Port RS-485;

11.4.2 Communication Module DeviceNet

Summary

The module CLIC-02/DNET is a DeviceNet communication interface, which enables the
CLIC-02 as a network slave equipment, allowing control and remote monitoring via a

DeviceNet master.
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Configuration of the Module CLIC-02/DNET

Expansion Modules

M

Supply 24Vdc

Network Status LED

Module Status LED

5-pin DeviceNet port

Release Button

Expansion Connection Port

SW1 — Set of 8 switches to adjust the communication ID and BaudRate
SW2 — Selection switch of the termination resistor

Retractable Mounting Piece

CHCECNONCECHCHCNC]

Connection with the DeviceNet network

Using a 5-pin connector, connect the CLIC-02/DNET to the DeviceNet busbar. Please
use a cable in accordance with the ODVA requirements. The cable features will influence
the maximum cable length and the network transmission rate.

Port Signals
Ol 1 V-
ol 2 CAN_ L
0 3 : : Shield
oll 4 » CAN H
5 L VH24V)
1 GND black
2 CAN_L Dblue
3 Shield uncolored
4 CAN_H  white
5 24V red
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Baud Rate Address and Configuration

On the DeviceNet network, each slave needs a different ID, seeing that the valid ID
range is from O to 63. The slave address is adjusted by the switches SW1.1 ~ SW1.6 of
the CLIC-02/DNET module. The communication Baud Rate is adjusted by the switches
SWA1.7 and SW1.8. The adjusted Baud Rate and the DeviceNet master must be the same.

Adjustment of the switches SW1

Address SW1.6 ~ SW1.1 000000 ID: 0
000001 ID: 1
111110 ID: 62
111111 ID: 63
Baud Rate SW1.8 ~ SW1.7 00 Baud Rate: 125K
01 Baud Rate: 250K
10 Baud Rate: 500K
11 Standby (Standard Baud Rate): (125K)
Status LED

The CLIC-02/DNET has 2 LEDs, one for an internal diagnosis and the other for the busbar
status of the communication network.

1. Module Status LED (MS)

Dual color LED (green and red) indicates the status of the CLIC-02/DNET.

LED Status (MS) Explanation Failure Correction or Prevention
Off No supply Connect to a power supply
Green On Standard Operating Status -
Green Flashing | Not connected to the basic unity Connect to CLIC-02 properly
CLIC-02

Red Flashing Connected to CLIC-02, but there is Set the CLIC-02 I/O Number properly
communication error between the
modules

Red On Hardware error in the module Replace module
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2. Network Status LED (NS)

Dual color LED (green and red) indicates the status of the network busbar in which the
equipment is connected.

connected to the master

LED Status (NS) Explanation Fail Correction or Prevention
Off Network with no supply Turn on the network supply
-The network master is disconnected | — Connect the master to the network
Green On Standard operating mode, slave -

Flashing Green

Standard operating mode, but not
connected to the master or to be
released

— Communication Error

Flashing Red Connection Time out. Occurs aftera | -
few seconds the Green Flashing LED.
Red On Error. Double Network ID Check if the module ID is on another

network device
— Check master configurations

11.4.3 Profibus

Summary

The CLIC-02/PBUS module is a network communication interface into Profious DP. On
Profibus DP (network), CLIC-02/PBUS can only operate as a network slave.

Module CLIC-02/PBUS Configuration

Supply 24Vdc
Supply LED (POW)
Communication LED (BUS)

SECNONCONCNCNC)

- English -

SW2 — Selection switch of the termination resistor

Expansion Connection Port on CLIC-02
SW1 — Set of 8 switches to adjust the ID
9-pin PROFIBUS DP Connector
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Connection to the Profibus DP Network

When using a 9-pin connector to connect to the PROFIBUS DP busbar, please use regulated
connectors and cables.

Port Signals
r
I
3 —Hi B-Line
8 —H— A-Line
§—"d——2M
6—tt—— 2P5
't
Number Name Description
1 Reserved
2 Reserved
3 RxD/TxD-P (Line B) Send/Receive data (positive)
4 Reserved
5 DGND (2M) Digital GND
6 VP2 P5) +5VDC (expansion of the supply busbar)
7 Reserved
8 RXxD/TxD-N (Line A) Send/Receive data (negative)
9 Reserved

Baud Rate Configuration and Device Address

During the startup of the CLIC-02/PBUS the identification of the Baud Rate and the Profibus
network occurs, which will be authenticated if the master is in the Baud Rate range allowed
by CLIC-02/PBUS, which ranges between 9.6 kbits and 6 kbits. Each slave must have a
different ID, from 0 to 126. The CLIC-02/PBUS ID is adjusted by the switches SW1, as
shown below:

SW1.7 SW1.6 SW1.5 SW1.4 SW1.3 SW1.2 SWi1.1 ID
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0
OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 1
OFF OFF OFF OFF OFF ON OFF 2
OFF OFF OFF OFF OFF ON ON 3
OFF OFF OFF OFF ON OFF OFF 4
ON ON ON ON ON OFF ON 125
ON ON ON ON ON ON OFF 126

= The eighth bit is reserved.
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Status LED

Expansion Modules

The CLIC-02/PBUS module has 2 dual LEDs (green and red), used for quick diagnosis.
One of the LEDs is for its internal status and the other for communication.

1. Supply LED

LED Status (NS) Description
Green On Standard operation
Flashing Yellow (4Hz) (red and green) | Hardware error
Flashing Yellow (2Hz) (red and green) | Error in the CLICK-02 I/O Number

Flashing Red (2Hz) Error in Connection with CLIC-02
Flashing Red (1Hz) Read/Write requests with error in the network busbar
OFF No supply

2. Profibus DP Busbar LED

LED Status Description
Green On Profibus DP Network Connection performed successfully.
OFF Not connected to the Profibus DP Network
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Programming Through the LCD Display

12 PROGRAMMING THROUGH THE LCD DISPLAY

12.1 LADDER MODE

Operating example:

On the operating menu
of CLIC-02

Line

1

B wWN

Column

T
cCrC>»

[w] (8}
Zmm

Z X Zgn
> -

mr— 3

— O

Step 1:
Press 'Ok’
Enter LADDER Edition

Line

Column

Step 2:

Press ‘SEL

When entering the
Ladder Edition, the
cursor will be in
column 1.

Press ‘SEL to select a
variable

Line

Column

Step 3:

Press ‘1" 3 times
Pressing ‘T ¥, the
selected variable will
change from I to Q

Line

" Column

Step 4: Press ‘SEL
Pressing ‘SEL again,
we alternate between
the contacts NA and
NF of the variable

Line

" Column

Step 5:

Press ‘=’ twice
Pressing ‘«— —, the
cursor will change
column.

Line

" Column

Step 6:

Press ‘1" 3 times
Pressing ‘T ¥ in this
position of the cursor,
we will alternate the
number of the selected
variable.

Line

" Column
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Step 7:

Press ‘OK’

The input/edition of
the variable q04 will be
completed, the cursor
will remain in the initial
position of the next
variable.

" Column

Line 1

W N

OR

-

The cursor moves to this position automatically.

Step 7:

Press ‘—'

The input/edition of
the variable q04 will be
completed, the cursor
will remain in column 2.

6.7

'8 " Column

Line 1

N

Repeat the steps 1 t

0 7, entering instructions M01, 103 in columns 3 and 5.

Step 8:

Press ‘OK’ in Column 5
The cursor will be
moved to the column 8.

1 2.3 4

5

6.7

8 " Column

Line 1{gqg 0 4 M 0 1

SN

I 0 8

Step 9:

Press ‘SEL

With the cursor in
Column 8, press
‘SEL' to select the
Output (QO71’

" Column

Line

A OON =

NES

—|O

/

—~

— =1
I_The character ‘(' will be entered automatically. y

Step 10:

Press ‘OK’
Complete the input/
edition of the output
QO1. The cursor will
remain in the same
position.

'8 " Column

12,3
Line qg 0 4 — M

0o 1

I 0 8

(6.7
—

0 1

Step 11:

Press ‘-’ 3 times

The cursor will be
moved to the first
position of the next line.

" Column

Line
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" Column

Step 12: 1
Press ‘' 3 times Line1fg 0 4 —
Move cursor to the
column 2

In case you press ‘SEL’
before the position, use
‘ESC’ to cancel it.

4.5 ,6.,7,8
— (Q o0 1

<o
o
-
I
o
w

W N

N

Step 13:
Press ‘SEL Line 1
A vertical line will 2
appear, connecting the 3
top line with the current 4
line.

5 1 6,7.8 " Column

ol B=Y
(@)
N
Z|w
o
-
o
w
O
(@)
-

|-

w

"7.8 " Column

Step 14: Line 1
Press OK 2
The cursor will be 3
moved to the column 3. 4

o=
o
N
= [N

| B

Repeat the steps 1 to 7, entering 'r03' and '—"in line 2.

1 : 4.5 6.7
Step 15: Line 1{g 0 4 1 — 1 0 8 — (
Press 'OK" in Column 5 3 — - - - -
The cursor will be
moved to the column 8

" Column

[9] [ed]
o
~

[t DN
= Zfw

0
0

M wN

' Coluna

w
~
o
o
~
@

—n
<
o
-
o
w

Step 16: Line /g 0 4

Press 'SEL
The output Q01 will be
inserted.

}_
o
w

|

|

|

|

IOO

o

AW N =

" Column

w
~
o
o
~
@

Step 17: Line
Press ‘" 5 times
Use the keys ‘N to
select the output
variable C.

q 0 4

AW N =
> >N
= <Z
o o
W —
[
|_
o
|
IOO
o

" Column

w
~
o
o
~

Line q 0 4

> >[N
<
o
|

| ©
w

O O
o

Step 18:
Press ‘=’ twice

SN =
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the status of the
PLC will be informed

1 2.3 475 "6.7.8 " Column
Stem% Line1lg 0 4 A M 0 1 — | 0 — (. Q o0 1
Press ‘1" 6 times ‘
The selected counter 2 Ar 03 - - - CC Oi
will change from CO1 3
to CO7 4
Step 20: iE : 23 4.5 6.7.8 " Column
Press ‘OK’ Line 1 1
By pressing ‘OK’ after 2L o w
the counter edtion,
the screen to adjust its s -O c 0o c o7
own parameters will be 4L o w
open.
) K 1 2.3 4.5 1 6.,7.8 ; Column
Step2f: tne1fqg 0 4 TMO T -1 03— (QO0 1
Press ‘ESC’ to return 2 L r 0 3 — — _ —(cCco
to the LADDER editing 3
screen.
4
Delete a program element
K 273 475 6.7 8 " Column
Line1fg 0 4 T M 0 1 — | O — ( Q 0 1
2 L r 0 8 — — — — ( C O
3
4
Procedure: ) 1 .2.3 4,5 ,6,7.8 ; Column
Press ‘DEL to delete the | Line 1) 0 4 T M 0 1 — 1 0 - ( Qo014
Element C07, leave 2 L r 038 — — — -
the cursor on the 3
element and press 4
‘DEL
It shows the current line and the CLIC-02 operating status
Procedure: i 12,3 4.5 16.7.8 ; Column
Press 'SEL+ESC' Line1fg 0 4 T M 0 1 — | O — ( Q 0 1
simultaneaously 2 L r 038 - - — - ( C o
The line in which the 3
cursor is located and 4] T O P L I N E 0 2
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Deleting all the line

1 EE T4 5 '6.7.8 " Column
Line1fg 0 4 T M 0 1 — | 0 3 — ( Q 0 1
2 1 r 08 ————— (Co
3
4
Procedure: N ,2.,38 1405 1 6.,7.8 " Column
Press ‘SEL + DEL Line 1 o4 T MO1T — 1 038 — ( Q01
simultaneously 2 L r 08 - ——-— - - (Co0o7
Press ‘OK’ to execute 3[C L E AR L n 0 0 2
or ‘ESC’ to 41E S C ? 0 K ?
cancel
Enter a new line
K 2.3 "4 5 '6.7.8 " Column
Line1{g 0 4 MO0 1 -1 03— ( Q01
2 A r 0 3 — — — ( C o
3
4
K EE 475 "6.7.8 " Column
Procedure: Line1fg 0 4 — M 0 1 | 0 8 (Q o0 1
Press ‘Sel + OK’ 2 T
‘ 3 1 r 083 - ———— (Co0 7
simultaneously 2
Page Down / Page Up Command
K 2.3 475 "6.7 8 " Column
Line 1[Il 0 4 M O 1 — 1 03 — ( Q0 f1
2 A r 0 3 — — — ( C o0 7
3
4
5
. ‘ 1 12,3 14,5 16.7.8 " Column
Procedure: Press 'SEL | ;o NG 4 A M 0 1 0 3 Qo 1
+ T simultaneously
) 2 A r 0 3 — — - ( C 0 7
The cursor will be 3
moved to 4 lines below/ 2
above 5-
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12.2 FUNCTION BLOCK PROGRAMMING

i 2.3 415 i 6:7.8 " Column
Line 1 L ADDER
2 FUN . B L OCK
3 P AR AMETER
4 R U N
|: T@urre@alue@app@whe@ CL@Z isEUN @e :l
i T2.3 4.5 "6.,7.8 ; Column
Procedure: Line 1
Press 'OK' > 1
Enter the Editing Mode
of the Function Blocks 3 0 1
4
Never Press ‘' to il 12,3 14,5 16,7,8 ; Column
change the cursor Line 1 1
position. 2 1
If you want to change
T02, press ‘17 and 8 00 0 0S8 ewo T
'SEL' to alternate it 4
among the variable
numbers.
Changing the setting value
It is required to keep CLIC-02 in STOP mode.
K 2.3 T4 5 '6.7.,8 " Column
Step 2-1: Line 1 1
Press '« 2 1
Move the cursor to the 3 0 0 0 - S e ¢ T 0 1
setting value area. 4
iE EE 1475 '6.7.8 " Column
Line 1 1
Step 2-2: Press 'SEL! 2 1
Start edition mode of 0
the setting value 3 00 0 — S ec T 01
4
Step 2-3: K EE "4 5 '6.7.8 " Column
Press ‘1" 3 times By Line 1 1
pressing ‘T /), 2 1
the digit where the 3 0 0 038 e ¢ T 0 1
cursor is positioned —
will be incremented/ 4
decremented.
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1 12,3 14,5 ,6.7.8 " Column
Step 2-4: Line 1 1
Press ‘OK’ 5 ’
Confirm the change
and save the edited 3 00 offls e ¢ T 0 A
value 4
i 2,3 14,5 '6,7,8 , Column
Line 1 1
Step 2-5: 2 1
Press '« 3 oo s sec T 01
4
Repeat the steps 2-2 up to 2-4, and enter the values as show in the table below:
i 2.3 14,5 '6,7.,8 " Column
Line 1 1
Step 2-6 2 !
ep 2-6:
: 3 B 33 S e ¢ T 0 1
4

The current values of the timers, counters, analog inputs, analog input gain and other
function outputs can also be set as setting values.

Step 2-3A:

Press 'SEL

By pressing 'SEL'
with the value edition
enabled, we alternate
between the types of
function which can be
associated with the
function parameter.

Line 1
2
3
4

1 273

475 6.7 8 " Column

1

\

1 S e ¢ T 0 1

0

By pressing 'SEL repeatedly, we will change the type of variables that can be associated
with this function parameter (A, T, C, AT, ‘AQ, DR, AS, MD, PI, MX, AR)

1 2.3 T 4.5 '6.7.8 " Column
Line 1 1
Step 2-3B: 2 1
Press 'SEL 3 A 0 1 S e ¢ T 0 1
4
Step 2-4B: 1 2.3 (4.5 1 6,7,8 , Column
Press ‘-, then ‘1" Line 1 1
By using the directional 2 1
arrows, we can change >
the number of the S AD — S e ¢ o
function that we are 4
associating
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12,3 4 6,7,8 " Column
Step 2-5B: Line 1 1
Press ‘OK’ 2 1
Confirm the change
and save the variable 3 A0 - ¢ T
association 4
2,3 L4 6,7.8 " Column
Step 2-7: Line 1 1
Press ‘1" 2
Press ‘T4 to move 3 3 3 . 3 c T
the cursor 4
2,3 L 4 6,7.8 " Column
Line 1 1
Step 2-8: 2 1
Press ‘SEL —
Enable data editing 3 3 3 3 c T
4
, 2.3 4 6.,7.8 " Column
Step 2-9: Line 1 1
Press ‘T’ 5 5
Press ‘A to change —
the value of this field 3 3 3 3 c T
from 1to 2 4
. 2.3 4 6.,7.8 " Column
Line 1 1
Step 2-10: 5
OK’
Save the input data 3 3 3 3 c T
4
, 2.3 L4 6.,7.8 " Column
Step 2-11: Line 1
Press ‘1" 2 2
Move the cursor to the 3 3 3 3 c T
column 3, linel 4
,2.,3 4 6,7.8 " Column
Line 1 1
Step 2-12: 5 oy | -
Press ‘SEL
Enable data editing 3 3 3 3 c T
4
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K 1 2.3 145 ' 7.8 " Column
Step 2-13: Line 1 4
Press ‘1" 3 times —_—
2 2
Press ‘T to change
the value of this field 3 3 3 3 3 8 e T 01
from 1’ to ‘4’ 4L w
i 1 2.3 14,5 (7.8 ; Column
Line 1
Step 2-14: 2 >
Press ‘OK’
Save the input data 3 3 3 3 3 8 e T O 1
41 L w
i 2.3 14,5 (7.8 ' Column
Step 2-15: Line 1 4
Press V' 3 times 2 2
The timer reset input 3 3 3 3 3 S e T 0 1
field will be selected 4l L
Changing digital markers on the function blocks
K 2.3 475 "7°8 " Column
Step 2-16: Line 1 4
Press ‘' twice, then 2 2
press ‘SEL’ Start 3 3 3 3 3 S e T 0 1
editing this field 4l L w
K 273 475 78 " Column
Step 2-16A: Line 1 4
Press ‘SEL 2 2
Change the type of 3 3 3 3 3 S e T 0 1
contact for the input al 1
Repeat the step 2-16A. The following screens will be shown:
1 ,2.,3 4.5 7.8 " Column
Line 1 4
Step 2-16B: 2 2
Press ‘SEL 3 3 3 3 3 S e T 01
ali 1
1 ,2.,3 4.5 ' 7.8 " Column
Line 1 4
Step 2-16C: 2 >
Press ‘SEL
3 3 3 3 3 S e T 0 1
41 L w
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After step 2-16A, press ‘1". The following screens will be shown:

1 12:3 14,5 : 6.,7.8 ; Column
Step 2-17: Line 1 4
Press ‘1" 5 times
2 2
Press ‘T A to change -
the type of contact 3 3 38 3 3 e ¢
from | to M 4(M 1
iE 2.3 "4 5 : 6.7.8 " Column
Line 1 4
Step 2-18: 2 2
Press ‘—' twice 3 3 3 3 3 e C T
4| M 1
Step 2-19: ] 1 , 2,3 4.5 ) 6,7,8 Column
Press ‘1" 3 times ine 1 4
Press ‘T /L to change 2 2
the type of contact 3 3 3 3 3 e ¢ T
from 1to 4 4l M 4
iE 2.3 T 4.5 : 6.7.8 " Column
Line 1 4
Step 2-20: 2 >
Press 'OK'
Save the input data 3 3 38 3 3 e ¢ T
4| M
Detailed operation to change the analog comparator Ax, Ay:
K 2.3 T4 5 6.7.8 " Column
Line 1 1
2 A 0 1 \Y
3 A 0 2 Vv
4 0 O 0 \
Step 2-23: ‘ 1 2,3 4.5 6,7,8 Column
Press ‘«, then press Line 1 1
'SEL' By pressing 2 A 0 1 \Y]
L, we can select 3 A 0 2 v
the variable between 4 0o 0 0 Vi
A01~A08
Step 2-24: i 1 2.3 T4.5 6.7.8 " Column
Press ‘<, Press 'SEL' Line 1 1
By pressing 'SEL, we 2 A 0 1 \
ATo1 - AGD1 - DROY ; T o
- ASO1 - MDOT - PIO1 4 00 .0 v
- MX01 - ARO1 -00.00 -
V01 - AO1
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1 2.3 475 7.8 " Column
Step 2-25: Line 1 1
Press ‘-, Press ‘1’ P A0 1 v
Select among TO1~T1F,
CO1~CAF, AO1~A0B, 8 Toz Vv G 0 1
VO1-VO8... 4 0 0 \
iE 2.3 T4 5 T 718 " Column
Line 1 1
Step 2-26: 2 A0 1 Vv
Press 'OK' Save the
edited data 3 TO - v G 0 1
4 0 . 0 v
Continuing editing the Function Blocks
Next Function Block
K 2.3 T4 5 T7:8 " Column
Line 1 4
2 2
3 3 3 3 e 0 1
4lM 0 4
iE 2.3 " 4.5 T7:8 " Column
Line 1 1
Step 1: 2 1
Press ‘SEL + 1"
simultaneaously 3 0 0 0 e 0 2
4
Previous Function Block
iE 2.3 T4 5 T7:8 " Column
Line 1 4
2 2
3 3 3 3 e 0 1
41M 0 4
iE 2.3 T4 5 T 718 " Column
Line 1 1
Step 2: > 1
Press ‘SEL + '
simultaneaously 3 0 0 0 e L
4
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Deleting a Function Block

i 2.3 4.5 16,78 , Column
Press ‘SEL + DEL Line 1 4
(Simultaneously) _lf —I
Press ‘OK’ to 2 2
execute or ‘ESC’ to sfc¢ L E AR B Loc K
cancel 4lE S © ? — -
Back to Main Menu:
—~ R 25 "6.7.8 " Column
Line 1 L A DD ER
. 2 FUN . B L OC K
Press ‘ESC 3 P ARAMETTER
4 R U N

Changing the type of the Function Block:
— i

Line 1 4
2 2
3 33 . 335 c 0 1
4M 0 4 A
7 A—

" Column

w
~
o
o
~
[ed)

(o]

[ Move the cursor to this field to alternate among T, G, R, G, H, L, P, S, AS, MD, Pl, MX, AR |

1 T2:3 T4 5 : 6.7.8 " Column
Line 1 1
Step 1: 2L o w
Press ‘SEL 3 0 0 0 0 0O 0 1
41L o w
K T2:3 " 4.5 : 6.7.8 " Column
Line 1 S u — S u
Step 2: 2 1
Press ‘SEL 3 00 : 0 O 0 1
4 00 : 0O
iE 12.3 145 j 6.7.8 " Column
Line 1 1
Step 3: 2 A 0 1 \Y,
Press ‘SEL 3 A 0 2 V 0 1
4 0 0 0 0 V
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K 1 2.3 145 j 6.7.8 " Column
Line 1 1
Step 4: 2 4|:
Press ‘SEU 3 0 1
4
iE 1 2.3 145 j 6.7.8 " Column
Line 1 1
Step 5: 2 1i| 01 — 0 1
Press ‘SELl 3 N N 0 1
4 W o0 9 — W 0 9
iE 1 2.3 145 j 6.7.8 " Column
Line 1 1
Step 6: 2|L o w Q 0 1
Press ‘SEL 3L o w 0 0 0 0 0 O 0 1
4L o w 0 0 0 0 0 1
K 2.3 475 ; 6.7.8 " Column
Line 1 1
Step 7: 2 1{
Press ‘SEU 3L o w Q 01 — Q 0 1 0 1
4
K 1 2.3 1 4.5 '6,7.8 " Column
Line 1
Step 8: 2 0O 0 0 0 O N o p
Press ‘SEL 3 0000 0 Al o +
4 00 0 0 O
iE 2.3 T4 5 '6.7.8 " Column
Line 1
Step 9: 2 00 0 O 1 N o p
Press ‘SEL 3 000 0 1 MBI o 1
4 00 0 0 1
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2.3 475 "6.7.8 " Column
Line 1
Step 10: 2 J: 0O 0 0 0 O :|: o
Press ‘SEL 3 00000 [
4 0 0 0 0
2.3 475 '6.7.8 " Column
Line 1
Step 10-B: 2 J: 0 0 0 0 1 :|: 0
Press ‘SEL + —' 3 0000 . [ |
4 0 0 0 0
1213 4.5 1 6,7.,8 , Column
Line 1 00 0 0O
Step 11: 2 j: 0 00 00 :L
Press ‘SEL 3 00000 =
4 00 0 0O
2.3 475 '6.7.8 " Column
Line 1
Step 12-A: 2 j: 00 0 0 O :|: o
Press ‘SEL 3 00000 R
4 01t 0 0 0
EE 4.5 16.7.8 " Column
Line 1 00 0 0O
Step 12-B: 2 { 60 00 00 :|: o
Press ‘SEL + — 3 01 .00 R
4 00 0 0 O
2.3 475 '6.7.,8 " Column
Line 1 1
Step 13: 2 J: 0 1 :L
Press ‘SEL 3 00 0 1 [ |
4 D R 0 1
198 | CLIC-02 - English -



[Weq

13 APPLICATION EXAMPLES

Application Examples

13.1 STAIR LIGHTING CONTROL
13.1.1 Requirements

= When someone goes up or down the staircase, the Light Bulbs must be energized to
provide lighting.

= After the departure of the person, the lighting system must be turned off automatically
or manually in five minutes.

13.1.2 Traditional Lighting System
There are two traditional types of control:

m Use of relays.
m Use of a dedicated automatic timer.

Light Bulb Light Bulb Light Bulb

Distriution box . ri . ﬁ .—ﬁ

[=]]1F switen [=] | 2F switen [=] |5 switen

Used components:
m Switches
m Automatic timer or relays

Using relays as a system controller:

= The lighting keeps on while any switch is turned on.

= Press any switch to turn the lighting off.

= Disadvantage: The user usually forgets to turn the lighting off.

Using a dedicated automatic timer as a system controller

= The lighting keeps on while any switch is turned on.

u The lighting can be turned off automatically or manually in a few minutes.
m Disadvantage: The user cannot cancel the shutdown time.

13.1.3 Using CLIC as a system controller
Used components:
= Q1 Light Bulb H1

= |1 Switch B1
m |2 Infrared presence sensor
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Wiring diagram of the illumination control:

AC(N)
AC (L)

L [ LN
Q0 Q00000
e oo Lo loc
XA
Program to control illumination using CLIC:
Ladder:
IfJ|1 i}l Q01
001 4{ [ | e
Bl H1
N I
002 4{ [ |
i0z fgﬂll TO1l
003 [ [ O_
BZ H1
Function Block:
1
44 0000
noos Tl
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mode: 1
Cur faluel: i}
Pre Valuel: 3

13.2 AUTOMATIC DOOR CONTROL

The automatic doors are usually installed at the entrance of supermarkets, banks and
hospitals.

13.2.1 Requirements

= The door must open automatically when a person is approaching.
m The doot remains open for a while and then closes, if there is no present person.

Sensor

[ | Main switch

Sensor
Bl am
S S2 Limit Switch
B> W L—
Limit Switch Sensor Main switch
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13.2.2 Solucgéo Tradicional

Reference Circuit

L & P T
T Sg\
B1 B2 MC3 MC2 MC3 T MC3
MC4 s2 S1o— B1
MC2 mct | B2
MC3 MC1 MC2 MC4 [
N
Open Door Open Closed Waiting

Time

When any B1 or B2 sensors detect the presence of a visitor, the door will be open. After
a certain time without detecting anyone, MC4 relay will operate the door lock command.

13.2.3 Using CLIC as a system controller

The use of CLIC as a system controller can simplify the circuit. All you need to do is to
connect the presence sensors, limit switches and timer to CLIC.

Used components:

m MC1 door opening contactor

m MC2 door closing contactor

m S1 (NF contact) closing limit switch

m S2 (NF contact) opening limit switch

m B1 (NA contact) external infrared sensor
m B2 (NA contact) internal infrared sensor

202 | CLIC-02 - English -



ey

Application Examples

Electrical circuit and program with CLIC-02 being used:

Ladder:

001

00z

003

004

005

006

o007

AC (L) B1 Bz s1 s2
AP SED |
AC N) T _? j;l j|
L ] i
LN
Q)
XA
Dubul +x Relay { BA | |
O W - -1
L] ]
MC1 M2
101 uo1
i O
¥
M01 £01
ul j
in1 inz in4 Moz
I | I | I G
LT I
I I Q
M01 104 q02 Qo1
| | /
' i =
I I I G
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Function Block:

34 0000
oaiao T1

FBD:

mode: 1
Cur Valuel: u}
Pre Waluel: 10

HCz

IDZ
BEO4/1
[:] [:}

HC1

IDl
EOS/1
[:] [:}

EOS

Q01
3
BOS/1
[:}

13.3 VENTILATION CONTROL

13.3.1 Requirements

The main function of the ventilation system is to put fresh air and remove contaminated
air, as show in the picture below:

\\ Gas outlet
Fresh air inlet
K@ —J\l
Movement Monito ovement Monit or

K////////////////////////////////////////ﬁ
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= The room is equipped with an exhaust fan for contaminated air and an insuflator for
fresh air.

= Flow sensors monitor the air inlet and outlet.

= Positive pressure will not be allowed at any time.

= The air insuflator will work only if the contaminated airflow sensor is running.

= If any irregularity in the air inlet is detected, the alarm Light Bulb will be lit.

The control circuit of the traditional ventilation system is shown below:

L1

SD

MC2 MC4 MC5
S3
MC4 H1 MC5 H2
Gas Fresh air Operation Error

exhaust fan

The Ventilation system is completely controlled by the airflow. If there is no airflow in the
room after a certain period of time, the system will activate the alarm and the operator will
turn the system off.

Used components:

= MC1 main contactor

= MC2 main contactor

m SO (NF contact) off-push button
= S1 (NA contact) on-push button
m S2 (NA contact) airflow sensor
m S3 (NA contact) airflow sensor
m H1 operating Light Bulb

m H2 alarm Light Bulb
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Electrical circuit and program with CLIC-02 being used:

AC (L) s1 so sz S3
AC (N) {i\
LN TN

A 24 rgul ax AC

0N
9
NeY

Oupul &x RElmy T BR !
i

a2 (1] =13

T 1]

LY

- *- *-

mMC1 MCz H2 Hl

Ladder:

001 |

002 |

M'Jll |IO‘1 Q03
005 | | O
HZ
i:pﬂﬁ Qo1
006 [A O_
1
Qoz
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Function Block:

34 0000
oaiao T1

FBD:

MC1l
QoL

H1
M OT Qo4

-

mode: 1
Cur Walu=l: 0.0
Fre Valu=l:10.0

13.4 FACTORY GATE CONTROL
13.4.1 Requirements

The main purpose of a factory gate is to control the access of trucks, which is operated
manually by the guard.

Alarm

Pressurized Switch

/ (L]

The porthole controls the opening and closing of the gate.

The stop button (emergency) can be activated at any time, disregarding the gate position.
The alarm is active for 5 minutes before the gate starts moving.

A pressure sensor is installed at the gate. At any instant that the sensor actuates, the
gate closing operation is stopped.
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13.4.2 Tradicional control circuit

0 .
SO
| y 1
MC1 MC3
S5 9
Mc2 MC4

MC6 MC5

MC4 H1 @ MC5 MC6
Open Close Sound Bridge Bridge
Alarm Open Closed

Used components:

= MC1 main contactor

= MC2 main contactor

= SO (NF contact) Emergency push-button

= S1 (NA contact) On-push button

m S2 (NA contact) Off-push button

m S3 (NF contact) opening pressure sensor
m S4 (NF contact) closing pressure sensor

,.\,.\,_\,_\
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Electrical circuit and program with CLIC-02 being used:

Ladder:

AC (L) 5_1 ‘2 s_n 54
i, 593 i
L EEEEREN
Ee]oIEENeoelelclo 2N
45
A
M1 MCZI H1
001 I | I | I Q‘
w2 [HF A A O
s Mnlz Q03
004 _{ }—

008

e’
5 O

s}
=1
=

QO
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Function Block:

24 000.0
oas.o frl

M1

FBD:

Cur Valusl:fi.
Pre Waluel:§.00

13.5 PACKAGING MACHINE COUNTER
Requirements

1) The packaging cycle starts with the count of the products at the end of the production
line. When the count value reaches 12 unities, the machine proceeds the packaging
operation which takes 5 seconds. Once completed, it begins a new cycle.

2) You must count the final amount of product pakages.

3) In case of power failure, the counter remains unchanged.

Analysis:

1) A sensor is used to generate a pulse when it detects the arrival of a product. A counter
activates the output when the count value reaches 12, and a timer is used to obtain the
5-second delay.

2) The counter will be used in mode 3 or 4, as an effort to maintain an accurate count even
in case of power failure.

Used components:

= |1 Count sensor;

m S1 Counter reset to zero;
= MC1 packaging.
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Electrical circuit and Program with CLIC-02 being used:

AC (L) st sz
5 o
AC (N) j’

L N ARRNNER

#C AT 2o roul G AC

N

N

Dulpul & Relayd BA !

(1] (=] [=}] 1}
s

Ladder:

I'ﬂll co1l

oor ] Cr

51

C'ﬂll MO1

ooz | Cr
H'ﬂll TO1l

003 | O’
Ioll Qo1

004 | Q

MC1

i'_'l Coz

/ O
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Function Block:

3 g 4
M34 0000 M34 0000 24 000.0
oo1z cl 0100 cz 0os.0 fr1
M1 12 13
FBD:
31
Inl

MC1

ur Value: 0
Fre Value: 12

mode: 3
Cur Valuel:|0.
Pre Waluel: |5,

10z

3E
Ingz

mode: 3
Cur Value:d
Fre Walue:l000
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WARRANTY TERMS FOR PROGRAMMABLE CONTROLLERS

Warranty

WARRANTY

Weg Equipamentos Elétricos S/A — Automagao, located at Pref. Waldemar Grubba Avenue,
3000, Jaragua do Sul - SC, warrants the hardware of its Programmable Controllers against
defects in material and workmanship under the following conditions:

1.0 For the effectiveness of this warranty, it is essential that the buyer inspects carefully
the acquired programmable controller immediately after its delivery, checking its features
and installation, adjustment, operation and maintenance instructions. The programmable
controller will be considered accepted and automatically approved by the purchaser when
there is no written notice by the buyer, within at most 5 days after the delivery date.

2.0 The warranty period is 12 months from WEG’s issuing date, proved through the
equipment invoice.

3.0 In case of malfunction or improper operation of the programmable controller during
the warranty time, the warranty services will be carried out at the discretion of Weg
Equipamentos Elétricos S/A — Automagéo.

4.0 The product with defect must be available to the supplier for the required period to
detect the cause of the failure and its corresponding repairs.

5.0 Weg Equipamentos Elétricos S/A Automacao will analyze the returned programmable
controller, and, if any failure covered under warranty is proved, it will repair, modify or
replace the defective programmable controller at its discretion, without any costs to the
buyer, except as indicated in 7.0.

6.0 The present warranty liability is limited to repairs, changes or replacement of the
supplied programmable controller only. Weg will have no obligation or liability regarding to
personnal injury, third parties, other equipment or installations, loss of profits, or any other
incidental and consequential damages.

7.0 Other expenses, as freights, packing, disassembling/assembling and parameter setting
costs will be paid exclusively by the buyer, including all fees, tickets, accommodation and
meal expenses for technical personnel, when needed and/or requested by the costumer.

8.0 The present warranty does not cover the normal wear of the product or equipment,
neither damages resulting from incorrect or negligent operation, improper maintenance
or storage, failures caused by the programs (applied software) and its corrections/
improvements, abnormal operation out of the technical specifications, poor quality
installation, or chemical, electrochemical, electrical, mechanical or atmospheric influences.
baterias, etc.

09. This warranty does not cover consumable parts or components, such as plastic or
rubber parts, incandescent bulbs, fuses, batteries, etc.
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10. This warranty will be automatically canceled (without any previous notice) if the buyer
makes or authorizes third parties to make any changes or repairs on the product or
equipment that failed during the warranty period, without previous authorization by Weg.

11.0 Any repairs, changes, or replacements due to defects in material and workmanship
will neither interrupt nor extend the period of this warranty.

12.0 Any request, complaint, communication, etc., related to the product under warranty,
technical assistance, star-up, must be sent in writing to the following address:

Weg Equipamentos Elétricos S/A - Automagao A/C Technical

Assistance Department

Prefeito Waldemar Grubba Avenue, 3000, mail service, 190, CEP 89256-900,

Jaragua do Sul - SC Brasil, Telefax (47) 3276-4200, e-mail:in-company astec@weg.net

13.0 The warranty granted by WEG Equipamentos Elétricos S/A — Automagcéo is conditioned

by the observation of these general conditions, seeing that this is the only valid warranty
term.
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mEﬂ Instrucciones de Seguridad

1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Por cuestiones de seguridad, favor leer y seguir cuidadosamente los paragrafos con los
simbolos "AVISO" o "CUIDADQ". Los mismos son precauciones de seguridad importantes
a ser observadas durante el transporte, instalacion, operacion o verificacion del Controlador
CLIC-02.

jAVISO!
Dafos personales pueden ser ocasionados debido a operacion impropia.

P

iCUIDADO!
El CLIC-02 puede ser damnificado debido a operacion impropia.

>

1.1 CUIDADOS CON LA INSTALACION

jAVISO!

Es absolutamente necesario seguir las instrucciones de instalacion y el
manual del usuario. La falla en cumplir tales instrucciones podra llevar a la
operacion impropia, dafio al equipamiento o, en casos extremos, a la muerte,
serias lesiones fisicas o dafios considerables a la propiedad.

jAVISO!
Siempre desconecte el equipamiento antes de instalar el cableado, conectar,
instalar o remover cualquier modulo.

> P

iCUIDADO!

Nunca instale el producto en un ambiente que no cumpla lo especificado
en este manual, como alta temperatura, humedad, polvareda, gas corrosivo,
vibracion, etc.

>

1.2 CUIDADOS CON EL CABLEADO

jAVISO!
Un cableado o unainstalacion incorrecta pueden llevar a la muerte, provocar
serias lesiones fisicas o dafios considerables a la propiedad.

>
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iCUIDADO!
El relé inteligente CLIC-02 solo debera ser instalado y su cableado conectado
por personal especializado y adecuadamente certificado.

>

iCUIDADO!
Asegurese que el cableado del CLIC-02 cumple todos los reglamentos y
codigos aplicables incluyendo estandares y codigos locales y nacionales.

>

iCUIDADO!
Asegurese de dimensionar adecuadamente los cables para el régimen de
corriente exigido.

>

iCUIDADO!
Siempre separe el cableado CA, cableado CC con alta frecuencia de
conmutacion, y cableado con sefal de baja potencia.

>

1.3 CUIDADOS CON LA OPERACION

jAVISO!

Para garantizar seguridad con la aplicacion del CLIC-02, deben ser hechos
testes funcionales y de seguridad completos. Sdlo ponga el CLIC-02 en
funcionamiento luego de ser hechos todos los testes y tras la confirmacion de
seguridad. Cualquler potencial falla en la aplicacion debera ser incluida en los
testes. Cualquier falla en estos requisitos podra llevar a la operacion impropia,
danos al equipamiento o, en casos extremos, a la muerte, serias lesiones
corporales o danos considerables a la propiedad.

>

jAVISO!

Cuando la alimentacion eléctrica esté conectada, nunca haga contacto con
los terminales, conductores expuestos o componentes eléctricos. El no
cumplimiento de esta instruccion podra llevar a la operacion impropia, dafios
al equipamiento o, en casos extremos, a la muerte, serias lesiones corporales
0 danos considerables a la propiedad.

>

iCUIDADO!
Es altamente recomendado anadir proteccion de seguridad como una
parada de emergencia y un circuito externo de intertrabado en caso que la

operacion del CLIC-02 precise ser inmediatamente interrumpida.
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1.4 VERIFICACION ANTES DE LA INSTALACION

Instrucciones de Seguridad

Todo CLIC-02 fue completamente testado y examinado luego de su fabricacion. Favor

ejecutar los siguientes procedimientos de verificacion al recibir su CLIC-02.

= Verifique si el modelo del CLIC-02 recibido es realmente el modelo solicitado durante la
compra.

= Verifique si ocurrio algun dafio al CLIC-02 durante el transporte. No conecte el CLIC-02
a la red de alimentacion si hay alguna sefial de dafo.

Entre en contacto con el proveedor en caso que sea observada alguna condicion anormal,

conforme mencionado encima.

1.5 PRECAUCIONES PARA EL AMBIENTE DE INSTALACION

Es importante observar el local de instalacion de CLIC-02, ya que el mismo esta

directamente relacionado a la funcionalidad y al ciclo de vida de su CLIC-02. Por favor,

escoja cuidadosamente el local de instalacion para que sean atendidas las siguientes

exigencias:

mMonte la unidad verticalmente.

mTemperatura ambiente: -20 a 55°C (-4 a 131°F).

mEvite instalar el CLIC-02 cercano a equipamientos o superficies que disipen calor.

mEvite la instalacion en ambientes humedos.

mEvite exposicion directa a la luz solar.

mEvite aceite, grasa y gas.

mEvite contacto con gases y liquidos corrosivos.

mEvite que polvo externo o restos de metal entren en contacto con el CLIC-02.

mEvite la instalacion en locales de alta interferencia electromagnética (EMI).

mEvite vibracion excesiva; si la vibracion no puede ser evitada, debera ser instalado un
dispositivo de montaje antivibracion para reducirla.
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2 INFORMACIONES GENERALES

Informaciones Generales

2.1 RESUMEN DE CAMBIOS

Losrelés inteligentes de lalinea CLIC-02 fueron totalmente reformulados, ampliando aun mas
sus capacidades en control y automatizacion de sistemas y maquinas de pequefo porte.
El presente manual se refiere exclusivamente a la version de firmware V3.x, que contempla
las nuevas funciones implementadas y el nuevo software de programacion Clic02 Edit V3.
Para las versiones anteriores del CLIC-02 —V1.x e 2.x — consulte el manual de programacion
especifico. Las tablas abajo muestran las principales actualizaciones y las nuevas funciones,
a través de una comparacion con los modelos anteriores.

2.1.1 Tamano del Programa y Display LCD

CLIC-02 V3.0 CLIC-02 V2.x
Ladder 300 lineas 200 lineas
FBD 260 bloques 99 bloques
LCD 4 |ineas x 16 caracteres 4 lineas x 12 caracteres
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2.1.2 Variables y Bloques de Funcion

CLIC-02 V3.0 CLIC-02 V2.x
Entrada | Salida Cantidad | Area de Memoria |Cantidad s d?
Memoria
Relé Auxiliar M M M 63 MO1 ~ M3F 15 M1 ~ MF
Relé Auxiliar N N N 63 NO1 ~ N3F FBD: 15 | FBD: N1 ~ NF
Entrada de AT - 4 ATO1 ~ ATO4 No disponible
Temperatura
Salida Analdgica - AQ 4 AQO1 ~ AQO4 No disponible
PWM - P 2 PO1 ~ PO2 (PO1 1 P1
contempla PLSY)
IHM - - 31 HO1 ~ H1F 15 H1 ~ HF
Temporizador T T Ladder 31 |Ladder: TO1 ~ T1F 15 T ~TF
FBD: 250 |FBD: TO1 ~ TFA
Contador C C Ladder 31 |Ladder: CO1 ~ C1F 15 C1~CF
FBD: 250 |FBD: CO1 ~ CFA
RTC R R Ladder 31 |Ladder: RO1 ~ R1F 15 R1 ~ RF
FBD: 250 |FBD: RO1 ~ RFA
Comparador G G Ladder 31 |Ladder: GO1 ~ G1F 15 G1 ~GF
Analdgico FBD: 250 |FBD: GO1 ~ GFA
AS(Adicion- Ladder 31 |Ladder: ASO1 ~ AS1F No disponible
Sutraccion) FBD: 250 |FBD: ASO1 ~ASFA
MD Ladder 31 |Ladder: MDO1 ~ MD1F No disponible
(Multiplicacion- FBD: 250 |FBD: MDO1 ~ MDFA
Division)
PID Ladder 15 |Ladder: PIO1 ~ PIOF No disponible
FBD: 30 |FBD: PIO1 ~ PHE
MX - - Ladder 15 |Ladder: MX01 ~ MXOF No disponible
(Multiplexador) FBD: 250 |FBD: MX01 ~ MXFA
AR (Rampa Ladder: 15 |Ladder: ARO1 ~ AROF No disponible
Analdgica) FBD: 30 |FBD: ARO1 ~ AR1E
DR( Registrador 240 DRO1 ~ DRFO No disponible
de Datos)
MU (MODBUS) Ladder: 15 |Ladder: MUO1 ~ MUOF No disponible
FBD: 250 |FBD: MUO1 ~ MUFA
Bloque B B Funcion logica: BOOLEAN No disponible
260 B0OO1 ~ B260 (La 99 BO1 ~ B99 (A
capacidad de cada capacidad de
blogue puede ser cada bloque
alterada y la capacidad es fija)
total del bloque es
6000 bytes)
2.1.3 Tarjeta de Memoria
CLIC-02 V3.x CLIC-02 V2.x
PMO5 (3rd) | PM05(3rd) puede ser usada con todas | PMO05 sélo puede ser usada con el
las versiones del CLIC-02 (V3.xy V2.x) | CLIC-02 V2.x
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2.2 ACTUALIZACIONES DEL MANUAL

Informaciones Generales

Revisamos los contenidos de esta publicacion para garantizar consistencia con el hardware
y el software descritos. Una vez que no podemos prever todas las variaciones ocurridas, no
podemos garantizar una consistencia total. No obstante las informaciones contenidas en
esta publicacion son revisadas regularmente y cualquier correccion necesaria es incluida
en ediciones subsecuentes.

2.3 IDENTIFICACION DEL MODELO DEL CLIC-02

|cucoz|-|2o|H|R|-|A|

Tipo de Controlador +— Controlador Alimentacion
Eléctrica de Entrada:
D = 24V en Corriente Continua

Puntos de E/S - 12D =12V en Corriente
8 = 8 puntos (mddulos Continua A = 100~240V en
de expansion Corriente Alterna

10 = 10 puntos
12 =12 puntos
20 = 20 puntos

‘> Tipo de Salida:
R = Relé
T = Transistor

Tipo de Mdédulo:
H=LCDy Teclado
V =LCD, Teclado y
Comunicacion
RS-485

E = Expansion

A

2.4 TERMINOS Y DEFINICIONES UTILIZADOS EN EL MANUAL

Bit: Simplificacion para digito binario, ("Blnary digiT" en inglés) es la menor unidad de
informacion que puede ser almacenada en el sistema binario, pudiendo ser 0 6 1.

Byte: Es una informacion binaria formada por un conjunto de 8 bits, pudiendo generar
valores de 0 < 255.

AC: Corriente alterna.
DC: Corriente continua.

Ciclo de scan: Un ciclo completo de ejecucion del programa contenido en el CLP, desde la
lectura de las entradas hasta la actualizacién de las salidas.

E/S: Abreviacion para Entradas/Salidas, comunmente utilizado en inglés, I/0 (input/output)

FBD: Del inglés, “Function Block Diagram” (diagrama de bloques de funcion). Lenguaje
gréfico para programacion de CLPs donde las variables (entradas, salidas, etc.) son
interconectadas por medio de bloques de funcion, asemejandose a las puertas ldgicas.
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Firmware: Software interno del CLP. Controla el funcionamiento general del CLP, las
funciones de hardware y ejecuta el programa del usuario.

Ladder: Lenguaje grafico para programacion de CLPs, muy semejante a los diagramas
eléctricos.

Memoria RAM: Del inglés, “Random Acess Memory”. Memoria volatil de acceso aleatorio.
Memoria FLASH: Memoria no-volatil que puede ser eléctricamente escrita y borrada.
RTC: Del inglés, “Real Time Clock” (reloj de tiempo real).

PWM: Del inglés, “Pulse Width Modulation” (modulacion por ancho de pulso). Una salida
PWM generara una onda de salida con frecuencia y ancho programables.

Word: Es una informacion binaria formada por un conjunto de 16 bits o 2 bytes, pudiendo
generar valores de 0 < 65535.
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3 GUIA RAPIDA DE PROGRAMACION

Esta seccién es una guia de 5 pasos para conectar, programar y operar su nuevo Relé
Inteligente CLIC-02. Esta guia no contiene instrucciones completas para programacion e
instalacion de su sistema. Para informaciones mas detalladas, se debe buscar la referencia
en el manual.

3.1 INSTALAR EL SOFTWARE DE PROGRAMACION DEL CLIC-02

Instale el Software ClicO2 Edit del CD o haga el download gratuito en el sitio http:/www.weg.net/.

80 Clico2 Edit - Programa de Instalagdo [ =

Bem-vindo ao Assistente de
Instalacdo de Clic02 Edit

Este Assisterts vai instalar Clic02 Edit V3 2.091013 no seu
computador

Recomenda-se fechartodos os outros programas antes de
continuar,

Clique Avangar para continuar, ou Cancelar para sair do
Programa de Instalagdo.

Avangar > | | Cancelar

3.2 CONECTANDO EL CLIC-02 A LA RED DE ALIMENTACION

Conecte el Relé Inteligente ala red de alimentacion usando los diagramas de cableado abajo.
Vea “Capitulo 4: Instalacion” para instrucciones completas sobre cableado e instalacion.

L — LV

100 240V~ % ?
—_— 12V |
50/60 Hz N L1 Sl N —
2@ | 22 |
s | pe.v j
| !

- I - -J.\ivi,J/'
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3.3 CONECTANDO EL CABLE DE PROGRAMACION

Remueva la pelicula plastica del conector del CLIC-02 usando un destornillador, como
es mostrado en la figura abajo. Inserte la punta del conector plastico del cable de
programacion en el CLIC-02, como es mostrado en la figura abajo. Conecte la punta
opuesta del cable a una puerta serial RS232 en el computador.

3.4 ESTABLECIENDO LA COMUNICACION

1. Abra el software de programacion ClicO2 Edit y seleccione “Nuevo Programa en Ladder”
como es mostrado abajo.

Clic02 Edit =)

Arquivo  Ajuda
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2. Seleccione “Operacion/Conectar al CLP...” como es mostrado abajo.

-
BE LAD Vers3o:3.3.100303

Arguivo  Editar | Operagdo | Visualizar  Ajuda

Menitoragdo

Simulagdo
Controle de Simulagdo

Ctrl+R
Ctrl+T

Run!

Stop!
Power
Cirl+U
Ctrl+Q

Pause

Sair

Ler
Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analogicas...

Senha...
Idioma...

Configuracdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

3. Seleccione el numero de la Puerta de Comunicacion correcta, donde el cable de
programacion esta conectado en el computador y entonces haga clic en el botdn
“Conectar”.

Conectar ao CLP u

r Selecionando COM
{* PORTA COM 1 (" PORTA COM 5
{" PORTL COM 2 { PORTA COM &
" PORTA COM 3 (" PORTA COM 7
{" PORTR COM 4 (" PORTA COM 8

—Modo

& Unico

" Procurar ID IU IEIS

Conectar I Des cﬂnect.ﬂrl
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4. El Software de programacion comenzara entonces a detectar el CLIC-02 conectado
para completar su conexion.

3.5 CREANDO UN PROGRAMA SIMPLE

1. Crearemos una linea de programa. Primero, insertamos un contacto haciendo clic en
el icono “M” que esta en la barra Ladder, como es mostrado abajo. Luego, haga clic
en la célula mas a la izquierda de la linea 001. Seleccione M01 y presione OK. Vea el
Capitulo 7: Programacion en Ldgica Ladder para definiciones completas del conjunto
de instrucciones.

@ =

~utizado
|- 123456780A8C
21233

X: 123456789A8C.
@ 12345678 P 1 03
- 123356789A8C

M 123456789ABCDEF .| 004
T: 123456780ABCOEF |

C 123456789A8C0EF .|

Selecs

» [ o

R 123456789ABC0EF .|

@ 123456780ABCDEF .| Tiso do C

e BB

= 12348780A8C0EF Ll . L

o o 008

! 4 4F] 4o Lol ol ol ol ol ol ol B 1! L 145 1B ) 1 451 ) ) Y8 1Y Pt et 5
= Vers o ou

Ectads Stop. OFFLINE | Mode

Nota: Si la barra Ladder no esté visible al fondo de la pantalla, seleccione el menu
Visualizar>>Barra de Herramientas Ladder.

232 | CLIC-02 - Espaniol -



[Weq

Guia Rapida de Programacion

2. Ahora crearemos la linea que conectara el contacto a una salida. Use la tecla “A” en
su teclado (o el icono “A” en la barra de herramientas ladder) para disefar la linea de
circuito horizontal, que ira desde el contacto M hacia la célula mas a la derecha, como
es mostrado abajo.

[ LAD Veriod2081003 B

| 12345678948C

21230
X: 123456789A8C

@ 12345678 P 1 05
¥ 123450789A8C

M 123456789ABCOEF L] 004
T 123456789ABCDEF L]

C: 123456789ABCDEF |

R 123456709ABCDEF .|

@ 123456769ABCDEF |

+: 123456789ABCDEF L]

L 12345678

o o

48 48] 4o ol ol Lol 4o ol ol Hiol 4 141 L <] 45 X B 1B 8 18] 19 %(;): 05 ESf
none.ci Ve ftade s [OFFUNE | Model: o1

3. Seleccione el icono “Q” de la bobina de la barra de herramientas ladder (0 entonces
apriete la letra “Q” del teclado) y suéltelo en la célula mas a la derecha. Seleccione
QO1 de la caja de didlogo y haga clic en OK como es mostrado abajo. Vea el Capitulo
7: Programacion en Logica Ladder para definiciones completas del conjunto de
instrucciones.

LAD Vers30:3.2.091013

Arquivo _Editar_Operation _Visualizar _Ajuda

Ele EEE o ARpEEexNE

Modo EC:

X
Editar Contato/Bobina ==
*Utiizado
|- 123456789ABC L N PR O F O R 1Y
z:1234 Selecionar Bobina Nr. Tipo de Saida
=i @ -[  Reser
X 12395878988C {e [ =) o= @o

Q 12345678 P 1
Y: 123456789ABC

M 123456789ABCOEF .

T: 123456789ABCDEF .|
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4. Test del programa. En el menu Operacion, seleccione la funcion Escribir y escriba el
programa para el CLIC-02 conectado como es mostrado abajo.

’
LAD Versao:3.3.100303

Arquive Editar | Operacdo | Visualizar Ajuda

EEIC

Bobina/Contat

Simbolo:

= Utilizado
| - 12345678

Z: 1234

Ko 12345678

r 12345675

Y. 12345678

Wt 12345678

T: 12345678

C 12345678

R 12345678

Operagao
Simulagdo

Controle de Simulagao

Run
Stop
Power
Pause
Sair
Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...
Ajuste das Analdgicas...
Senha...

Idioma...

Cenfiguragdc do Sistema...

Conectar ao CLP...

Ctrl+R
Ctrl+T

Ctrl+U
Ctrl+Q
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5. Seleccione el icono “Run” de la barra de herramientas y seleccione “No” Cuando el
pop-up pregunte “Leer el programa del CLP?”, como es mostrado abajo.

LAD Vers30:3.2091013
ive Editar_ Operation _Visualizar
Qo1

“Utilizado
|1 123456789ABC
z: 1234 002
X: 123456789ABC
Q 12345678 P 1 003
¥: 123456789ABC
M 123456789ABCDEF | ao4
T 123456789ABCDEF .|

005
C: 123456789ABCDEF .|

Mensagem

R 123456789ABCDEF .|

006 Ler o programa do CLE2
G 1234567B89ABCDEF .|

5O

H: 123456789ABCDEF .|

007
L: 12345678
b0 008

6. En la caja de Herramientas del estado de las entradas, haga clic en MO1 para activar
el contacto MO1 que ENCENDRA la Salida Q01, como es mostrado abajo. El circuito
destacado se mostrara activo y la primera Salida (Q01) en el CLIC-02 conectado estara
ENCENDIDA. Vea Capitulo 5: Herramienta de Programacion, para informaciones de
software mas detalladas.

LAD Versio:3.2.091013
Arquivo  Editar Operation Visualizar  Ajuda
& D =
Mot Capacidadellss T ==
Qo1

*: Status ON 001
11 123456789ABC
z: 1234 002
X: 123456789ABC
Q 12345678 P: 1 003
Y. 123456789ABC
M 123456789ABCDEF L. 9 Femamenta do Estado das Entradas
T: 123456789ABCDEF ,,| 12345678928 C

o EBHEEE
C: 123456789ABCDEF .| x [0 A0 30 G [ 6 E DO
R 123456789ABCDEF |, 2 [ [ @

o 012345678 94BCDEF
G 123456789ABCDEF .| Mox ~ l[al[a [al[a [H\[El [E\[H [EH[H [EH[H [al[a‘
H: 1234568789ABCDEF .| o Nox 7 11100 (. (1 A o 2 ]
L. 12345678 I
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4 INSTALACION

4.1 ESPECIFICACIONES GENERALES

El CLIC-02 es un compacto Relé Inteligente, con un maximo de 44 puntos de Entrada/
Salida digitales, que puede ser programado en Ladder o FBD (Diagrama de Bloques de
Funcion). El CLIC-02 puede expandirse para el maximo de E/S adicionando 3 médulos

de 4 entradas / 4 salidas.

Red de Alimentacion

Rango de la Tension de Entrada Modelos Rango de Tension
24 \cc 20,4 ~ 28,8 Vcc
12 Vec 10,4 ~ 14.4 Vcc
Alimentacion Vca 100 ~ 240 Vca
24 \/ca 20,4 ~ 28,8 Vca
Power Consumption Models Consumo Corriente
24 \/cc - 12 pontos 125 mA
24 \/cc - 20 pontos 185 mA
12 Vce - 12 pontos 195 mA
12 Ve - 20 pontos 265 mA
Alimentacion Vca 100 mA
24 \/ca 290 mA

Cable para instalacion (todos los terminales)

26 a 14 AWG - 0,13 a 2,1mm? de seccion

Programacion

Lenguajes de Programacion

Ladder / FBD

Tamafio Maximo del Programa

300 Lineas o 260 Bloques de Funcion

Almacenado del Programa

Memoria Flash

Velocidad de Procesamiento

10 ms/ciclo

Tamano del Display LCD

4 |ineas x 16 caracteres

Temporizadores

Cantidad Maxima de Instrucciones

Ladder: 31; FBD: 250

Franja de Tiempo Ajustable

0,01 s ~ 9999 min

Contadores
Cantidad Maxima de Instrucciones Ladder: 31; FBD: 250
Valor Maximo de Conteo 999999
Resolucion 1 unidad
RTC (Reloj de Tiempo Real)

Cantidad Maxima de Instrucciones

Ladder: 31; FBD: 250

Resolucion

1 min

Medicion de Tiempo Disponibles

Semana, ano, mes, dia, hora, min

Available Comparisons

Entrada Analdgica, Temporizador, Contador,
Entrada de Temperatura (AT), Salida Analdgica
(AQ), AS, MD, PI, MX, AR, DRy Valores Constantes
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Comparacion Analégica

Cantidad Maxima de Instrucciones

Ladder: 31; FBD: 250

Comparaciones Disponibles

Entrada Analdgica, Temporizador, Contador,
Entrada de Temperatura (AT), Salida Analdgica

(AQ), AS, MD, PI, MX, AR, DRy Valores Constantes

Ambiental

Tipo de envoltorio

P20

Vibracién Maxima

1G de acuerdo con IEC60068-2-6

Temperatura en Operacion

-20° a 55°C (-4° a 131°F)

Temperatura de Almacenado

-40° a 70°C (-40° a 158°F)

Humedad Maxima

90% (Relativa, no-condensada)

Vibracion 0,075 mm amplitud, 1,0g aceleracion
Peso 8 puntos: 190g

10,12 puntos: 230g (tipo C: 160g)

20 puntos: 3459 (tipo C: 2509)
Certificaciones CUL, CE, UL

Entradas Discretas

Consumo de Corriente Alimentacion Corriente

24 \cc 3,2 mA

12 Vcc 4,0 mA

100 ~ 240 Vac 1,3 mA

24 Vac 3,3 mA
Sefal de Tension en la Entrada para Alimentacion Nivel Tension
estado “APAGADO” 24 \/ce <5\Vee

12 Vce < 2,5 Vce

100 ~ 240 Vac < 40 Vca

24 Vac <6 Vca
Senal de Tension en la Entrada para Alimentacion Nivel Tension
estado “ENCENDIDO” 24 \/cc > 15 Ve

12 Vce > 7,5 Vce

100 ~ 240 Vac > 79 Vca

24 \/ac > 14 Vca

Tiempo de Respuesta de Off->0On

Tension en la Entrada

Tiempo Respuesta

24 \V/ce / 12 Vee

5 ms

220 Vac 22/18 ms - 50/60 Hz
110 Vac 50/45 ms - 50/60 Hz
24 Vac 90/90 ms - 50/60 Hz

Tiempo de Respuesta de On->Off

Tension en la Entrada

Tiempo Respuesta

24 \cc /12 Vce

3 ms

220 Vac 90/85 ms - 50/60 Hz
110 Vac 50/45 ms - 50/60 Hz
24 Vac 90/90 ms - 50/60 Hz
Compatibilidad con dispositivos a transistor | NPN, solamente dispositivos 3 alambres
Frecuencia de la Entrada de Alta Velocidad | 1 KHz
Frecuencia de la Entrada Estandar <40 Hz

Proteccion Exigida

Proteccion de tension inversa
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Entradas Analdgicas

Resolucion

Unidad Basica 12 bits

Unidad de Expansion 12 bits

Rango de Tension Aceptable

0 ~10Vcc 0 24 Vce
cuando utilizada como
entrada digital

Unidad Basica

Unidad de Expansién 0~10Vcc o0 ~20 mA

Senal de Tensidén en la Entrada para
estado “APAGADO”

< 5 Vece (cuando utilizada como entrada discreta
24 Vcce)

Sefal de Tension en la Entrada para
estado “ENCENDIDO”

< 9.8 Vcce (cuando utilizada como entrada discreta
24 \/ce)

Aislamiento Ningun
Proteccion Contra Cortocircuito Si
Cantidad Disponibe Unidad Basica A01-A04
Unidad de Expansién A05-A08
Salidas a Relé

Material de los Contactos

Aliacion de Plata

Régimen de Corriente

8A

Régimen HP - puede accionar
directamente motores en esta potencia

120 Vca: 1/3 HP
250 Vca: 1/2 HP

Carga Maxima

Resistiva: 8 A / punto
Inductiva: 4 A/ punto

Tiempo de Respuesta

15 ms (condicién normal)

Expectativa de Vida

100.000 operaciones con carga nominal

Carga Minima

16,7 mA

Salidas a Transistor

Frecuencia Maxima de la Salida PWM

1 KHz (0,5 ms encendido, 0,5 ms apagado)

Frecuencia Maxima de la Salida Estandar

100 Hz

Especificaciones de la Tension

10 ~ 28,8 Vcc

Capacidad de la Corriente

1A

Carga Maxima

Resistive: 0,5 A/ punto
Inductive: 0,3 A/ punto

Carga Minima

0,2 mA
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4.2 MODELOS Y CARACTERISTICAS

4.2.1 Unidad Basica
AR, ": ion de Entradas Salidas Digitales Display & |Comunicacién Maximo | .
Digital l6gica | Relé | Transi " RS-485 de E/S
CLW-02/12HR-D 24 Vce 6(8) " 21 4 \J, Z01-Z04 - 36 +4 "2 | 11266102
CLW-02/12HT-D 6(8) " 21 - \J, Z01-Z04 - 36 +4 "2 | 11268415
CLW-02/20HR-D 8(12) " 41 8 |, Z01-Z04 - 44 + 42 | 11268416
CLW-02/20HT-D 8(12) " 41 - J, Z01-204 - 44 + 472 | 11268417
CLW-02/20VR-D 8(12) " 41 8 \, 201-Z04 MODBUS 44 + 472 | 11268449
incorporado
CLW-02/20VT-D 8(12)1 41 - \, Z01-Z204 MODBUS 44 + 472 | 11268451
incorporado
CLW-02/20HR-12D 12 Vce 8(12) " 41 8 \J, Z01-Z04 - 44 + 42 | 11268448
CLW-02/10HR-A | 100 ~ 240 Vca 6 - 4 \J, Z01-Z04 - 34 + 42 | 11266099
CLW-02/20HR-A 12 - 8 J, Z01-204 - 44 + 42 | 11266138

*1 Entrada analdgica puede ser utilizada como entrada digital.

*2 Sj el modelo basico tiene teclado y display, la cantidad méxima de E/S puede ser incrementada por las teclas

(Z01-204).

4.2.2 Médulos de Expansion

ikl -- i6 d_? Entradas Salidas —
Alimentacion Digital | Analégica Relé Transistor | Analégica
CLW-02/8ER-A 100 ~ 240 Vca 4 - 4 - - 10413785
CLW-02/8ER-D 24 Vce 4 - 4 - - 10413786
CLW-02/8ET-D 4 - - 4 - 10413787
CLW-02/4Al - 4 - - - 11268732
CLW-02/4PT - 4 - - - 11268730
CLW-02/2A0 - - - - 2 11268728
CLW-02/MBUS 3RD Mddulo de Comunicacion, RS-485, Esclavo ModBus RTU 11357381
4.2.3 Accesorios

Médulo Descripcion Item
CLW-02/PLO1 Cable de programacion para el software Clic 02 Edit 10413788
CLW-02/PMO05 (3rd)| Memoria para back-up de la aplicacion 11269562

OBS.: Para mayores informaciones consulte “Capitulo 9: Especificacién de Hardware”.
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4.3 MONTAJE

4.3.1 Montaje enriel DIN

Para Instalar

El CLIC-02 debe siempre ser instalado verticalmente. Localice las trabas para fijacion en

riel en la parte trasera del CLIC-02, encaje diagonalmente la traba superior y empuje el
CLIC-02 en direccion al riel.

Ejecute el mismo procedimiento para fijar los médulos de expansion. Luego de encajar la
expansion en el riel, deslicela hasta la unidad basica para conectar el embarrado de |Os. El
botdn superior de la expansion debe ser presionado para liberar este encaje.

Conector

+ - 112 13 14 15 16 A1 A2 Input X1 X2 X3 X4 .
m S5 COOSGGGG H A BRI Presione el Boton

L N AC100~240V
?HDC 24V Input §x DG(A1A2 0~10V) H VH

a5 iy e
- ile Y | —

T

CLIC02-8ER-A
Cutput 4 xRelay/ 84

CLIC02-12HR-D

\ Output 4 x Relay / 8A PMO5 3rd @ﬁ@@@ﬁ N, |
[P T2 P CRREER N
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Para Desinstalar

e

Presione el botdn superior de la expansion y deslice el médulo de expansion en la direccion
contraria de la unidad basica hasta liberar el conector del embarrado de IOs. Libere la
traba inferior y tire del CLIC-02 hacia fuera del riel. Remueva la unidad basica liberando la
traba inferior y sacando el CLIC-02 hacia fuera del riel.

Es recomendable aplicar el estribo para sujetar el CLIC-02 en la posicion.

+ - 1112 13 14 15 16 A1 AZ

00 00000000

Input X1 X2 X3 X4

4= AC OOOO

Estribo de sujecion

DC 24V  Input 8x DC(A1,A2 0~10V)

L N AC100~240v

oo

Weq

@ Run
CLIC0OZ2-BER-A
CLIC02-12HR-D Output 4x Relay /84
Output 4x Relay /6a | P05 3rd | Q,/:?QC%Q
QL QL QO QO I QOOOO
Qi Q2 Qa3 Q4 Y3 Y4

4.3.2 Instalacion Directa

a

- |

(G

*. Riel DIN

Use tornillo M4 x 15 mm. para instalar directamente el CLIC-02, como es mostrado abajo.

242 | CLIC-02
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(8]

+ - M 12 13 14%J5 16 A1 A2
OO0 OOOOGO0O0
DC24V INPUT 8xDC| A1 A2 0~10V]
T e
N4
CLIC02-12HR-D
QUTPUT 4xRELAY / 84 H “
Qe QY QS
[#}] Qz2 3 Q4

=y
\/

M4 x 20 (#8 x 32)

Ly
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Asi que la unidad basica esté instalada, encaje la expansion en el embarrado de 10s de la
unidad basica — el botdn superior de la expansion debe ser presionado para liberar este
encaje. Fije los tornillos en la unidad de expansion.

(O] =N
00 00000000 | Sedelelsten
mi L N AC100~240V M4 x 20 (#8 x 32)
CO
i = e =
@ % <> Run
Output 4 x Relay / 8A __ C%/S—\)OC%/Q@
9P 9P QY SP | s
=y ]

El proceso de desinstalacion es del modo opuesto. Primero suelte el tornillo de expansion,
enseguida presione el botdn de expansion para desconectarla de la unidad basica.
Finalmente, suelte el tornillo de la unidad basica para removerla.

4.4 ESQUEMAS DE CONEXION ELECTRICA

jAVISO!
Los cables de E/S no deben ser fijados en paralelo al cableado de potencia
0 puestos en la misma canaleta.

iCUIDADO!
Para evitar posibles cortocircuitos, es recomendado colocar un fusible entre
el terminal de salida y la carga.

4.4.1 Calibre del Cable y Torque en el Terminal

=L )= ——
=L )= [——

mm? | 0.14..1.5 | 0.14..0.75 | 0.14..2.5 | 0.14..2.5 | 0.14..1.5

AWG 26...16 26...18 26...14 26...14 26...16

) — @C m@
Nm 0.6
e 0 |
(0.14in) @ Ib-in 5.4
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4.4.2 Inputs 12/ 24 Vcc

~=-0~10V Analog == 0~10V Analog

1 ? 1 7 3 4
1 \ [ [ 1 \
SHESIAN B} LA
\ [— — =
. 0 i AR . @ +‘- Ala 3y
— 24V — — — ——r—po—
1 TTTTTTT} o RRABRRRABRERR
@ AN @ LR
—% mERARRRARD % aEERARAIRARRIRDRD
60 BOBOOOGE 00 6000 0000 booceses
DC .V Input DC.V INPUT
[mEg Eg
. %Wﬁﬁl - J%LEA\E\ i

4.4.3 Conexion de Sensores

Fuse 1
- 24V + =
ou iy
—12v - L

+ - 111z 13 14 15 16 A1 AZ
20 0ol ed

DC .V Input ...

BL a BN BL BN
BK BK 17
[ \:,\ }/\ A

4.4.4 Entradas 100~240 Vca

L Q L .Q
100240V~ 3o RARRR %5 RARBRRRAERRR
5050 2 N?@T IR s SR A AR IR ARAIRARD
20 000000 00 0000 0008 00008888
[ueg [ueq
1B ey I A
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4.4.5 Salidas a Relé

T — e S

Output 4 x Relay /8A ” H

T T 90

TCT G 4f 7%

SNCCO N O N
® .
12-240vac L/+ © R A B
50/60 Hz = M . ! i o
ou S | B
12-125Vde - EF = Tu R
- - 1
12~240 Vac I 12-125 Vdc
50/60 Hz

4.4.6 Salidas a Transistor

- - —.
—_— T — —

OUTPUT 4x TR/0.54

o0 00 00 00

a1 02 *as”  *od

24Vce

ou
12vee | @ ‘Y

_
—1

A
e
AL Thme 00 ARRRI =
C A1 AZ A3 AM A B (KAWAZMM A B (KAWMASM A B
N Faltalralts] (1% N alvalvales] Q@ || .. N Qa0 ales]
/'/' RS485 /.\/' R5485 /\/\ RS485

iAVISO!
& Utilizar cable blindado, poniendo a tierra la malla sélo en una de las
extremidades de la red.
Conectar resistores de 120 Q entre Ay B en las extremidades de la red.
La distancia maxima para el cableado de la red RS-485 del CLIC-02 es
de 100m.
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Para red Datalink, se puede conectar un maximo de 8 modulos enlared (IDO ~ 7). Para el modo
E/S Remota, la conexion puede ser hecha apenas entre 2 médulos (1 Maestro y 1 Esclavo).
® Fusible ultrarrapido de 1A, disyuntor o protector de circuito

@ Varistor - Absorbedor de sobretensiones (36 Vcc)

® Varistor - Absorbedor de sobretensiones (400 Vca)

@ Fusible, disyuntor, o protector de circuito

® Carga inductiva

® Obedecer al estandar EIA RS-485

= Mas informaciones sobre los modelos tipo V (comunicacion RS-485), ver el Capitulo
10 - Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485.
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5 HERRAMIENTA DE PROGRAMACION
5.1 SOFTWARE DE PROGRAMACION “CLIC02 EDIT”

El software de programacion Clic02 Edit provee dos modos de edicion, Logicas Ladder y
Function Block Diagram (FBD). El software del CLIC-02 incluye las siguientes caracteristicas:
1. Facil y conveniente creacion y edicion de programa.

2. Los programas pueden ser salvos en una computadora para archivamiento y
utilizaciones futuras. También pueden ser cargados directamente de un CLIC-02 para
posterior edicion o archivamiento.

3. Permite al usuario imprimir programas para referencia y revision.

4. El Modo de Simulacion permite al usuario poner sus programas en funcionamiento y
probarlos antes de ser cargados en el controlador.

5. Comunicacion en tiempo real posibilita al usuario monitorear y forzar E/S durante la
operacion del CLIC-02 durante el modo RUN.

5.2 INSTALANDO EL SOFTWARE

Instale el Software ClicO2 Edit haciendo el download gratuito en www.weg.net

49 Clic02 Edit - Programa de Instalagio (= [ )

Bem-vindo ao Assistente de
Instalacao de Clic02 Edit

Este Assisterte vai instalar Clicl2 Edit V3.2.051073 no seu
computador.

Recomenda-se fechar todos os outros programas antes de
continuar.

Clique Avangar para continuar, ou Cancelar pars sair do
Programa de Instalagio.

=
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5.3 CONECTANDO EL CABLE DE PROGRAMACION

Remueva la pelicula pléstica del conector del CLIC-02 usando un destornillador, como
es mostrado en la figura abajo. Inserte la punta del conector plastico del cable de
programacion en el CLIC-02 y conecte la punta opuesta del cable a una puerta serial
RS232 en la computadora.

5.4 PANTALLA DE INICIO

Abriendo el Software de Programacién ClicO2 Edit, la pantalla de Inicio sera exhibida. En
esta pantalla pueden ser realizadas las siguientes funciones:

Clic02 Edit (3 |

Arquive  Ajuda

Nuevo Programa Ladder

Seleccione Archivo — Nuevo — Nuevo LAD para entrar en el ambiente de desarrollo para
un nuevo programa Ladder.

Nuevo Programa FBD

Seleccione Archivo — Nuevo — Nuevo FBD para entrar en el ambiente de desarrollo para
un nuevo programa FBD (Function Block Diagram).

Abrir un Archivo Existente

Seleccione Archivo — Abrir para escoger el tipo de archivo a ser abierto (Ladder o FBD) y
escoja el archivo de programa deseado. Entonces, haga clic en Abrir.
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5.5 AMBIENTE DE PROGRAMACION LOGICA LADDER

El Ambiente de Programacion Légica Ladder incluye todas las funciones para programacion
y test del CLIC-02 usando el lenguaje de programacion Légica Ladder. Para comenzar un
nuevo programa seleccione Archivo = Nuevo, seleccione el modelo de CLIC-02 deseado
y el numero de unidades de expansion conectadas, como es mostrado abajo.

Selegdo do Modelo Iﬁ

Especificacgdes

5 [CLW-02/10HR-2:

mt (1) Alimentagén : 100-240 VAC
- 59; {2) Entrada : I1-I&
\:l“" {3) Saida : 4xRelé/8R

anm e {4) REnalogicas : Niéo
srEraed| (5) BTIC : Sim

{6) Saida PWM : Néo

{7) Entrada 1KHz : N&o

{8) Rede de Comunicacdo. : Nio
{9) LCD/Teclado : Sim
HEALY {10)Expansédo : S5im
a j' Selegio do Modelo
%:00-00 p— -
oo |cLW-02/108R-2 -

5.5.1 Mendus, Iconos y Exhibiciones de Status

El ambiente de programacion Ladder incluye los siguientes Mendus, fconos y Exhibiciones de
Status

1.

o oA

Barra Menu - Cinco selecciones de menu para el desarrollo y recuperacion del programa,
edicion, comunicacion con los controladores conectados, configuracion de funciones
especiales y visualizacion de selecciones preferidas.

Barra de Tareas Principal — (Desde la Izquierda hacia la Derecha)

fconos para crear un nuevo programa, abrir un programa, salvar un programa e imprimir
un programa.

fconos para Teclado, vista del Ladder, edicién HMI/Texto edicién de Simbolos
(comentarios).

iconos para Monitor, Simulador, Controlador de Simulacidn, cambios del Modo del
Controlador (Poner en RUN, STOP y Finalizar Conexion) y Leer/Escribir programas del/
para CLIC-02.

Lista de Direcciones Utilizadas — Lista para todos los tipos de memoria y direcciones
usadas con el programa actual. Las Direcciones usadas son designados por el simbolo
“*” abajo de cada direccion.

Cantidad de memoria de programacion libre disponible.

Modo Actual — modo de operacion del controlador conectado o modo del simulador.
Barra de Herramientas Ladder — iconos para seleccidon y entrada de todas las
instrucciones de Légica Ladder disponibles.

Barra de Status — Exhibe el modo de operacién del controlador, el estado de la conexion
con el controlador y la version de firmware del controlador.
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EHEEEE
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x: 128456703880
o rsasere b1 e
V 12auss7esnee
M 123456789ABCDEF ons
T 12saseasmscoer
cos
¢ 12saserasascoer
fr—
.
a 12saserasascoer
oor
o o 08
oo
a3
T
Lol ol o o 4o 4ol ol Wil 6
i S RS
nnnnnn & =T 7 y

5.5.2 Programacion

El Software ClicO2 Edit puede ser programado tanto por el software Clic Edit o via
teclado. Sigue un ejemplo de algunos métodos comunes de entrada de instrucciones de
programacion.

@ =
oy e
E
isisersanse Haga clic para
22 P ingresar la
o maseTeanee instruccion en el
N—— programa
M 123456789ABCDEF .| 004
© 123458780ABCDEF .| b I
R 123458789ABCOEF .| 2\ [EW=] o2-09.0m, 05,00
o0s
o 0 oos
Haga clic para| o
seleccionar la
instrucciéon | A
i
480 atvol ol ol ol ol ko ol
P RS
none.ch Ver2 |[EstadoiStop. [ONUNE | Modelo:CLW-02/10HR-A DaL 4
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Lasteclas “A’y “

columna de la derecha es para bobinas de salida.

” 0 los iconos son usados para completar circuitos paralelos y seriales. La

(= [ foz

“utiizado,
1 123456780A8C

e 5|

|

21234
X: 123456789A8C
@ 12345678 P 1

. 123456789A8C

M 123456789ABCOEF L]
T 123456769ABC0EF )
 123456789A8C0EF L)
R 123456789A8COEF Lu|
& 123456780A8CDEF L]
+ 123456789ABCOEF L]
L 12345678

o o

EEE]
Thr mmammTs T

none.ci Ver2s

@

5.5.3 Modo de Simulacion

El Software ClicO2 Edit incluye un simulador incorporado para testar y eliminar errores de los
programas facilmente, sin necesidad de transferir el programa al controlador. Para activar
el modo de simulacioén, haga clic en el icono RUN. El programa abajo es mostrado en
modo simulacion, identificando las caracteristicas significantes disponibles.

B L0 Versso3.2091013 [=E)
Ao 1
dolih EEHue@NEsEenbEe N
.[ALTERA PARA |ISELECCIONE LA BOBINA PAR

| MODODE = # | VER VALORES ACTUALES
- el SMULACION " [ g
«+  CIRCUITOS
+ 2 ACTIVOS CAMBIAN
< OE cOLOR e —
= P * AR BIABE L)
G 123456789ABCOEF L = [4|[3 (313 (/3@ 0] @ @@
. 123456780n8C0eF | BpandirAT X = {66
o - x| \J1.0/(2/0| @ 7| A [ (3 [3)3 3|3 023

« | [ FUERZA DE

| | PunTOS DE

10
b2 ) 5 I Y ) 5 ) Y 2 Pl e |
none.cli Ver29. Estado:Run ONLINE Modelo:CLW-02/10HR-A_ D01 4
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5.5.4 Establecer Comunicacion

A seguir, el procedimiento para establecer comunicacion entre el PC y el CLIC-02.
1. Seleccione “Operacion/Conectar al CLP...” como es mostrado abajo.

-
LAD Vers&o:3.3.100303

Arquivo  Editar | Operacdo | Visualizar  Ajuda

Menitoragdo

Simulagdo

Controle de Simulagéo

Run!
Stop!
Power
Pause
Sair

Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analdgicas...
Senha...

Idioma...

Configuracdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

Ctrl+R
Ctrl+T

Ctrl+l
Ctrl+Q

g
Conectar ao CLP g

rSelecionando COM:
(* PORTA COM 1 { PORTA COM 5
" PORTA COM 2 (" PORTR COM &
" PORTA COM 3 (" PORTA COM 7
¢ PORTA COM 4 (" PORTA COM &

Modo

& Unico

" Procurar ID In EE)
Conectar I Descnnectatl

———

2. Seleccione el nimero de la Puerta de Comunicacion correcta, donde e cable de
programacion esta conectado en el pc y entonces haga clic en el botén “Conectar”.
3. El Software de programacion detectara el CLIC-02 conectado para completar su

conexion.
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5.5.5 Transfiriendo el Programa para el CLIC-02

En el menu Operacidn, seleccione la funcion Escribir para transferir el programa para el
CLIC-02 conectado, como es mostrado abajo. La misma funcion esta Disponible en el
botdn de atajo Escribir, como es mostrado abajo.

g
LAD Versdo:3.3.100303

Arquive  Editar [Opera;ﬁo] Visualizar  Ajuda

Operacdo E|

Simulagio

ol

Controle de Simulagdo

*Utilizado Run Ctrl+R
| - 12345678¢ ¥ Stop Crl+T
Power
Z:1234 Cetre —
X 12345678 Sair Ctr+Q
Q 12345678 =
Escrever
¥ 12345678 Comparar...
Nt 12345675 Ajuste RTC...

Ajuste das Analdgicas...

T:- 12345678
Senha...

C: 12345678 Idioma...

Configuragdo do Sistema...
R 12345678

Conectarao CLP...
G 123456789ABCDEF . I

ClEECTIEIOREEIC]

Capacidadel19|Escreverfc livre.
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5.5.6 Menu de Operacion

Elmenu Operacion incluye diversas funciones de configuracion y comandos especificos del

CLIC-02. A seguir, los detalles de cada funcion.

Funciones OnLine:

= Monitoreo. Activa el monitoreo del programa en ejecucion en el CLIC-02;

= Run/Stop. Alterna el modo del CLIC-02 para RUN o STOP;

= Quit. Finaliza el monitoreo y entra en modo de edicion;

m Leer. Transfiere el programa existente en el CLIC-02 para la edicion;

= Escribir. Transfiere el programa en edicion para el CLIC-02 conectado;

= A juste RTC. Configura el reloj de tiempo real — fecha y hora (ver figura abajo);

= Contrasena. Establece una contrasena para proteger el programa existente en el CLIC-02
contra lectura indebida.

Funciones OffLine:

= Simulacion. Habilita el modo de simulacion, que permite el test del programa sin la
necesidad del CLIC-02;

= Control de Simulador. Permite configurar el simulador para las respuestas del proceso

m (ej.: accionando la bomba (Q1), el presostato de la linea (1) actuard);

m Ajuste de las Analdgicas. Configura las entradas analdgicas AO1-A08 — ganancia y offset
(ver figura abajo);

= |dioma. Selecciona el idioma del CLIC-02;

= Configuracion del Sistema. Permite alterar configuraciones especificas del CLIC-02,
incluyendo ID del Mddulo, configuracion E/S remota, configuracion de E/S expansion,
ajustes de memoria retentiva para Contadores(C) y marcadores auxiliares (M), habilitacion
de contactos auxiliares para las teclas (Z) e iluminacion del display LCD.

m Conectar al CLP. Permite seleccionar la puerta de comunicacion para conectarse al
CLIC-02.

- - “y
Configuragdo do RTC &J Configuragao Analégica @
Ajuate do Tempo : Rl a5
. . Ganho (1~939): |10 :
Semana m Ganho (1~999) : |10 { 1
Offaet (-50~+50) : |+0 Offzet(-50~+50): |+0
Hora: Minut M :| ss
ora inuto . a2 26
- . Ganho (1~999) : |10
Ano.MEs.Dia 3 12 . 2 CnollS | ¢
50~ = 0ffset (-50~+50) = [+0
Hordrio de Verfo : Offset(-50~+50)z |+0 ( )
Mpdo: [NO - a3 a7 -
Verdo Ganho (1~999) : (10 Ganho (1~899) 1 (19
LE |2 D:|o B: |1 : Offaet (-50~+50) : [+0 0ffzet (-50~+50): [+n
Inverno k
- R4 as
Mz |1 D= |0 Ganho{1-999) : [10 Ganho{1-~399): [1g
Offset (-50~+50) : [+0 Offset (-50~+50): (49
T — OK Cancelar |
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5.5.7 Monitoreo/Edicion Online

= El Software Clic02 Edit permite el monitoreo online del programa en funcionamiento
durante la ejecucion. Funciones online adicionales incluyen forzar E/S (entradas/salidas)
y alterar el modo de operacion del CLIC-02 (Run/Stop).

=@ =]
EXHIBE LOS VALORES
ACTUALES DE LA
BOBINA SELECCIONADA|

> @)l 0] ) o]

| Siasise) ALTERNA ENTRE
z 125 RUN/STOP

X: 123456780ABC

O Ot

@ 12345678 P21

v+2lEL CIRCUITO ACTIVO
" CAMBIA DE COLOR

.

o0s T3 iser e 3asc
o estssresmscoer X e e
S * B0 B0 BB 0RO B
O o || -momm L
1 1334se78sAncoRF ] = (R BB R EGE A AR D
oo ¥ ring o nln ia A e Ao de
o 008
OPCION PARA
FORZAR PUNTOS| **
DEE/S o

BARRA DE ESTADO: Nombre del archivo, version de fimware, modo
actual, estado de la comunicacion, modelo del CLIC-02 e ID

(0] il (a0l il (a0l W] (a0l ]
() ) 31 31 (23] 2 ) 2 5] ) Y| (0

nnnnn 3 Ver2d | Estadofun [ONLINE | ModeloCLW-02/A0HR-A DL 4
————

|
(o] o

m El Software ClicO2 Edit no soporta edicion de lalégica durante la ejecucion del programa.
Todas las modificaciones Iégicas en los contactos, bobinas, Temporizadores/Contadores
y lineas de conexion del circuito deben ser escritas cuando el CLIC-02 esté en modo Stop.
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5.5.8 IHM/Texto

La funcion IHM/Texto (H) exhibe informaciones en el display LCD del CLIC-02, con un
tamafo maximo de 16 caracteres x 4 lineas. Las variables pueden ser presentadas en su
valor actual o en el valor de ajuste para Contadores, Temporizadores, RTC, Comparador
Analdgico, etc. Bajo modo Run, es posible modificar el valor de ajuste del temporizador,
del contador y del comparador analdgico, via IHM. La IHM puede mostrar el status de las
entradas digitales (I, Z, X) y de los marcadores auxiliares M, N (solamente en modo FBD).

| HMTexto ==
LAD Vers§0:3.2.091013 s mz [ms s |ms s |mor me v
Arquive Operation  Visualizar  Ajuda : — =
[5  Selegiodo Modeb.. LE Comcer 7]
RrC S
Bobina/| Teclado | 2nal, ]
. alog =]
FETEOL0 ' Ladder
I Display = = =
1 ] =m[ =~ S
“Utilizas Desfazer Cri+Z Rjuste do Display Analégico... I
- p ~
1:1234 Refazer Ctrl+Y Némero de Telefone - (E|
Adicionar . Limpar Cancelar
Z: 1234 Limpar Comentarios El
@ Multi Idiomas " Chinés (fixo)
X: 1234 Procurar... Texto de
Substituir. LPEB%ET ()44, -, /01234567895 <=>70ABC
@ 1234 DEFGHITELRNOPQRSTUVHXTZ[\]B_"abcdefs
HW/ Texo... hiiklmnoparstuvwrvz<s|-6'44aadeeéeiil
Y- 1234 Simbaloi iRAAEN¢OG080ARI0HARSF T 2223074014
) BEPF B ALY IF YT F2RF S AETAERI A% 1T 0
M 1234 Ajustes dos Registradores de Dados... 3 LeY7y e EQ aBY<2TIwEBR¥Co-" 0 LYuGARE
. Ajuste AQ...
T: 123456738ABCOEF .|
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5.5.8.1 Configuracion de una pantalla:

*Utiizade 2

1 - 123456780A8C
21234

X: 123456789ABC

@ 12345678 P 1 HWTexo

52)
v. 123456780A8C w0 sz |ses |ms mos |mos |mor |sos 4[v

W 123456759ABCOEF L]

| E T - O B a4
Al Selecionar Bobina Nr.
4 |. Bl cm
Fungto
- k q| e s

il Sem Display

T: 123456789ABCOEF .|
 123456789A8C0EF |
R 123456789ABCOEF |
@ 123456789ABCOEF L)
H: 123456789ABCDEF ,,|

L 12345678

“#ses’ ()u,—\\ulzzasmxm:<:>7@ABC <
DEFGHITKLENOFQRSTUVRXYZ[\10.  abedefs Muestra sélo las
hijklmnoparstuvexvzel-6"4a géeili .
SRAAET76850G0000RRRF™7 (92023874714 variables utilizadas
FEV L VLSS TA P E VNP SRS LI EL T
VED7y G EQ aBY< T LVEBR¥ o suT ¥ uRAAE en el programa

‘ " 4| oK Cancelar
Lt L E

4ol izl [0l 4o 4ol HBro] o ol
4R [ ] ) 5 ) 4 8 R P e Y

none V2o [EstadoStop ONUNE | Modeo:CLW-02/10HR-A Dot

® Primeramente, insertamos la bobina Hxx y seleccionamos el modo 1 — display.

@ Através del popup de configuracion “IHM/Texto”, editamos el mensaje Hxx a ser exhibido.

® Seleccionando la letra “T”, estamos ingresando este caracter en la pantalla, conforme
la posicién del cursor.

@ Seleccionando la letra “E”, continuamos ingresando los caracteres conforme exhibido
encima.

® Seleccionamos “TO1 Actual” para exhibir el valor actual de conteo del temporizador TO1

® Seleccionamos “TO1 Actual (unidad)” para exhibir el valor de TO1, conteniendo la unidad
de conteo (segundos).

@ Seleccionando “TO1 Ajuste (unidad)”, habilitamos un campo donde el usuario podra
modificar el valor preajustado de TO1, cuando la pantalla HO1 esté siendo exhibida.
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Transfiriendo el programa para el CLIC-02 y manteniendo la entrada 101 encendida, la
funcion HO1 sera habilitada, exhibiendo la pantalla HO1 en el display del CLIC-02.

Otra manera de exhibir las pantallas programadas es presionar la tecla “SEL”, las pantallas
que estén configuradas para visualizacion (seleccion de modo = 1) seran exhibidas, en el
orden de prioridad de HO1 para H1F. La pantalla sera mostrada de la siguiente manera:

ACIOO-2M0Y  Input 12xAC

TEIIEZ
T01=050.03ec
T01=010. 83ec

TESTO10.8

CLW-02 / 20HR-A

Output 8x Relay/8a

u Presione las teclas direccionales “1” o “J” para navegar entre las pantallas habilitadas
(seleccion de modo = 1)

= Presione “SEL” para habilitar el ajuste del valor de TO1. A través de las teclas “T” 0 )" se
puede aumentar/disminuir el valor de ajuste. La tecla “OK” confirma el ajuste y actualiza el
valor preajustado para TO1 (En este ejemplo, 050.0 puede ser actualizado, la posibilidad
de ajuste de TO1 depende del campo adicionado en la pantalla de la IHM)
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Ejemplo IHM/Texto:

CapacidadellB4 Zspaco Livze

si i HO
*Utilizado 001 4{ [ Q
|1 123456789ABC
. Ho
z: 1234 | HM/Texto 002
X: 1234 B0l |H02  EO3-<gglHO4 =
I | Alternar edicion de las noa
@ 1234 CONPLENENTO pantallas: HO1 para HO3
Y1234 H¥TO3# o .
TO3=##. ##Scc A
M 1234 oo4 [
T jf?f ¥ Display 6
005
C: 12345678
HM/Texto
R 12345678 183

#00” |moz |mos |Es | gos z

G 12345678
H: 12345678 #TOl#
P TOl=#### Scc oo7 AC100-240Y Input 6 8. -
L 12345678 TESTE#T01# Asegurese que las
o o teclas Z estan
habilitadas
¥ Display /0 WIMBER: a
ALARNE 1/0 we
oo9 C RETENTIVO
CONFIG.Z ‘,A
CLW-02 / 10HR-A
010
Output 4xRelay/8A
011
012
G 8
58] o] o] i [afio] W] 4] [l
G [ L 0 [ 1 ) I ) (B 5 (8| 5 [ s e |
nene.cli [Ver29 | Estado:Stop [ONUNE [ Modelo:CLW-02/10HR-A 01
Luego de encender el CLP y poner modo RUN, Presione “1” (Z01) para llamar la exhibicién de la
la siguiente pantalla sera exhibida pantalla HO3

| | |

1.1234567894BC ?oﬂ COMPLEMENT P‘)ﬂ
Z.1234 J Q e 15. 34 Q
G.12345678 o T03=60. 008ec o
RN SX  10:38 & A I & A

CLW-02 | 10HR-A
_ Output 4xRelay/8A

CLW.02 { 10H

® ¥ R
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; —- ? 1) Presione “SEL” para activar la seleccion de campos
COMPLEMENT ﬁ 2) Presione “T”, “\”, “", “-” para mover el cursor

3) Presione “SEL” nuevamente para escoger el campo
07. 93 para editar
T03=60.00Zec

4) Presione “1”, “J” para cambiar el nimero y presione
| & : A <", “=" para mover el cursor

5) Presione “OK” para confirmar el valor modificado

CLVV-02 { 10HR-A

 AC100-240V Input 6 xAC

3]G 202

L 1245689ABC Pov Presione “«-" (Z02) para deshabilitar la llamada de la pantalla

HO3 y el Display LCD cambiara a la pantalla Inicial.
7.10834 v Q e
Q. 12345678 Presione “\” para reiniciar el conteo en los Temporizadores
RN S¥ 10 50 & A (TO1, TO2, TO3), conforme desarrollado en el programa.

CLYV.02 / 10HR-A
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5.5.9 Documentacion del Programa

El Software Clic02 Edit incluye la posibilidad de documentar un programa usando Simbolos
y Comentarios de Linea. Los Simbolos son usados para nombrar cada direccion E/S hasta
un tamafno de 12 caracteres. Los comentarios de Linea son usados para documentar
secciones de un programa. Cada Comentario de Linea puede tener hasta 4 lineas, cada
linea contiene hasta 50 caracteres. Abajo, hay algunos ejemplos de la entrada de Simbolos
y Comentarios de Linea.

5.5.9.1 Simbolo...

El ambiente de edicion de Simbolos puede ser accedido a través del menu
Editar>>Simbolo... o utilizando el icono simbolo en la barra de herramientas principal,
como mostrado abajo. Este ambiente permite declarar nombres para todos los tipos de
variables, sean marcadores digitales (Mxx, Ixx, Qxx, etc.) o funciones especificas (PIxx,
DRxx, MDxx, etc), y seleccionar los modos de exhibicion deseados.

Sibolo de Cantato/Bobina =)
= E de EL to: -
LAD Versio:3.3,100303 i ¢ S| G|
Arquive _ Operagdo  Visualizar  Ajuda o~ Co. | Simbolo: | *:UC... | *:5tatus
@ Selecdo do Modelo... " 101 Inicia N
=] : 102 Retorna
B Teclado S’ 103
k-4 of 104
Ladder T0s
= 106
*Utilizas Desfazer Ctrl+Z d To7
1:123 Rafasar Crl+Y 108
108
Z: 1234 Lirnpar Comentdrios 2 1o
I0B
X- 1234 Procurar... piled
Substituir...
Q123 3
IHM/Texto...
v: 123 @
n— tes dos Registradores de Dados... 14
Ajuste AQ.. < . 3
T: 123456789ABCDEF .| Display Habilitado
OK
" Contato/Bobina % Ambos
" Simbolo

Durante la edicion de la logica, seran exhibidos los simbolos y nombres de las variables

conforme la seleccion:

= Contacto/Bobina. Exhibe apenas el nombre y numero de la variable/funcion. Ej.: QO01,
P02, YO4.

= Simbolo. Exhibe apenas el simbolo asociado a la variable. Ex.: 101 = “Inicia”; 102 = “Retorna
P”.

= Ambos. Exhibe el Contacto/Bobina y el simbolo declarado para la variable.
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5.5.9.2 Comentarios de Linea

El editor de Comentario de Linea es desplegado al hacer clic en el icono “N” en la Barra
de Herramientas Ladder. Luego de hacer clic en el icono “N”, haga clic en la linea donde
desea ingresar el comentario. Digite el comentario deseado y presione OK.

Y

Programa Prineipal
OO [t b s s b e b ek ok ok g

T01 Q

o011 _{ I O_ HAGA CLIC PARA

INGRESAR

102 EL COMENTARIO

012 _{
[ Editar Comentarios ﬂ

o013

Linha 1:

Linha 2:|Programa Principal
014 Linha 3:

Linha 4:

0K I Cancelar
o015

A HAGA CLIC PARA
| 4Eol / SELECCIONAR EL INGRESO
| g | | DE COMENTARIOS

ido:Stop | ONLINE | Modelo:CLW-02/10HR-A [ID:01
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5.5.10 Ajuste AQ

El Ajuste AQ puede ser accedido a través del menu Editar>>Ajuste AQ... A través de este
popup, podemos configurar las salidas analdgicas, asociando una variable y configurando
el modo de operacion de la salida. Puede ser asociada a la salida alguna funcion existente
0 una constante. El rango de variacion de AQ es de O ~ 1000 unidades para el modo de
tensiony O ~ 500 unidades para el modo de corriente. Para mayores informaciones sobre
los modos de salida analdgica, vea el Capitulo 4: Programacion Ladder > Funcion AQ

LAD Versdo:3.3.100303

Arquivo Operagio  Visualizar Ajuda

BE

*Utiliza
I 123<

Z: 123<

X123«

123«

Yo 1234

M 1234

Selecdo do Modelo...

Teclado
Ladder

Ctrl+Z
Ctrl+Y

Desfazer

Refazer
Limpar Comentarios
Procurar...

Substituir...

HM/Texto...

Simbolo...

Ajustes dos Registradores de Dados...
Ajuste AG...

o

5.5.11 Ajuste de

T: 123456789ABCDEF ..]

Registro de Datos...

Ajust AQ

===

Modo  Ajust

CH1 ’i‘ N | [0000

Mode Tensdo, o valor atual &
resetado quando CLP em Stop

CH2 m N | [0000

Modo Tensde, o valor atual &
resetado quando CLE em Stop

CH3 m N | [0000

Modo Tensde, o valor atual &
resetado quando CLE em Stop

CH4 (1 ~w||N | |0000

Modo Tens8o, o walor atual é
resetado quando CLP em Stop

Cancelar

El contenido de los registradores de datos DR puede ser definido como “Sin Sefial”
(unsigned) o “Con Sefal” (signed), siendo ajustado a través del popup mostrado abajo.
Al seleccionar “Sin Sefal”, la franja de valores para los DRs varia entre 0 y 65535. Al
seleccionar “Con Sefal”, la franja de valores varia entre -32768 y 32767.

LAD Versso:3.3.100303

Arquivo  Editar

[ Operagéo] Visualizar  Ajuda

Operagéo

T

*Utilizadao
|- 12345678

Z- 1234

X 123458678

& 12345678

¥ 12345678

M 12345678

T: 12345678

C: 12345678

R 12345678

Simulagdo
Controle de Simulagdo

Ctrl+R
Ctrl+T

Run
v | Stop

Power
Crl+U
Ctrl+Q

Pause

Sair

Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analégicas...
Senha...

Idioma...

Configuragdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

- Espaniol -

Canfiguragia do Sistema [
Ajustar 1D E/S Remota
&
ID Atual:| 1 Hge
" Mestre
Novo ID(00-99):[ 1
 Escrave
Expandir I/0 outros

Nimerc de E/5: |0 -

[ Rlarme de E/S

Tipo V

Modo: |8/H/2 >
Baud Rate: [32400 ¥

¥ ¥ Retentive
[ C Retentivo
" Luz de Fundo
¥ Zjuste Z
Ajuste do DR

¥ Sem Sinal

" Com Sinal
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Luego de configurar el formato de datos de los registradores DR, podemos acceder a la
edicion de los mismos, a través del menu Editar >> Ajuste de los Registradores de Datos. ..
mostrada abajo. Los registradores DR pueden ser ajustados como constantes o asociados
al valor de alguna funcion.

- N
Ajustes dos Registradores de Dados -
e
LAD Vers&o:3.3.100303 | |
DR No. | Tipe | Velor |Faixa -
Arquive Operagio Visualizar  Ajuda =
£l s ! DROL N 00000 0-65535 |
Selegio do Modelo.., DROZ ¥ ] 00000 0-85535
DRO3 00000 0-65535
Teclado pros  EEEZa0oo0 065535
V| Ladder DROS |y 00000 0-65535
DROE |1 = 00000 0-8s835
*Utilizas Desfazer Ctri+Z DROT g 00000  0~65535
11234 Refazer CtrleY DROE |pr || 00000 0-65535
RO 00000 0-65535 o
Z:1234  Limpar Comentarios ‘ 0 N
X 1234 Procurar. [E—
Substituir.. 1
o 1234
HM/ Texdo..
Y- 1234 " - ™
Sz Ajustes dos Registradores de Dados =]
Mt 1234 Ajustes dos Registradares de Dados...
Ajuste AQ... R No. | Tipe | Valor | Faixa -
T o IR DROL W oooon  -32788-32767 L
DROZ W 00000 -32768-32767
mo3 |7 <] o1 01-1F
R4 00000 -32768-32767
DROS o 00000 -32768-32767
DROE  |3p 00000 -32768-32767
DROT P | 00000 -3276E-32767
DROE  |pg || 00000  -32768-32767
DROS (a5 | 00000 3278832767 -
MD

4 |

PI

- Cancesar
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6 FUNCIONES DEL TECLADO Y DISPLAY LCD

Funciones del Teclado y Display LCD

6.1 TECLADO

Todos los CLIC-02 incluyen Display LCD y Teclado incorporado. El teclado y el display son
mas frecuentemente utilizados para ajuste de temporizadores/contadores, cambios de
Modo CLIC-02 (Poner en Run/Stop), cargar y salvar en la tarjeta de memoria PM05 y
actualizar el RTC (Reloj de Tiempo Real). Aunque la edicion del programa pueda ser
efectuada a través del teclado y display, es altamente recomendado soélo efectuar cambios
en la légica del programa utilizando el Software de Programacion del CLIC-02. Abajo, un
panorama del teclado basico y de las funciones del display.

SEL - Utilizado para seleccionar la memoria disponible y tipos de instruccion para edicion.
Mantener presionado el boton SEL habilitara la exhibicion de todos los mensajes “H” IHM/
Texto en el display LCD.

OK - Usado para aceptar la seleccion de una instruccion o funcion mostrada. Es también
usada para seleccionar cualquiera de las opciones del Menu Principal en el display LCD.
ESC - Usado para salir de una pantalla e ir para la pantalla anterior. Ejemplo: cuando la
pantalla de programacion Ladder esta activa, presione ESC para mostrar el menu principal.
DEL — Usado para borrar una instruccion o una linea del programa Ladder.

Los 4 botones de navegacion (T«——) son usados para mover el cursor a través de las
funciones del CLIC-02. Estos 4 botones también pueden ser utilizados como marcadores
digitales Z01-Z04, que actuaran en lalégica del programa (1'= Z01, ‘«~'=702, 1'=703, ‘— =Z04);
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6.2 EXHIBICION DE ESTADOS

El Display LCD muestra 4 lineas de estado

= Pantalla de Apertura exhibida luego de la energizacion

ESTADO DE LAS
ENTRADAS
HON
OOFF

ESTADOS DAS

MODO DE
OPERACION
Modo RUN
Modo STOP

Presione el boton:

ESTADO DE LAS TECLAS Z01~Z04

Tecla Z Habilitada
Tecla Z Deshabilitada
Z Habilitado y Encendido
Z Habilitado y Apagado
I

RTC: Dia de la Semana / Hora : Minuto

Omx S

ESC Entra en la pantalla del Menu Principal
Bajo el Modo LADDER, muestra el estado de losrelés | < Z < Qo X <
SEL L1 YoMeNesTosCoeRe Goe Ao AT & AQ) < Pantalla Original
Bajo el Modo FBD, muestra el estadodelosrelés ([ Z < Qe Xo VY <
M < N < Ao AT < AQ) < Pantalla Original
SEL Muestra las funciones H configuradas como modo 1
SEL+OK Entra en la pantalla de configuracion RTC

= Display del Estado de las Expansiones

HON
OJOFF

Estado de las
entradas de
expansion

Estado del médulo
de expansion

ow Estado de las
| salidas de
23456?8%5 <¢—° expansion
: o EWON
2009.11. 27 &. A LIOFF

EConnected
@®Not connected
CINot configured

266 | CLIC-02
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= Configuracion de los médulos de expansion: ver opcion “Config” del Menu Principal;

= Otros Displays de Estado

Modo de edicidon Ladder: Bobinas |, Z, X, Q, Y, M, N, T, C, R, G, D, Entrada analdgica
A01~A04, Expansion de la Entrada analdgica AO5~A08, entrada analdgica de temperatura

ATO1~AT04, salida analégica AQO1~AQ04;

Modo de edicion FBD: Bobinas |, Z, X, Q, Y, M, N, Entrada analdgica AO1~A04, Expansion
de la Entrada analégica AO5~AQ08, entrada analdgica de temperatura ATO1~AT04, salida

analogica AQ01~AQO04;

Entrada Analdgica AO1 ~ AO Entrada Analdgica de Expansion
(0 ~9,99V) AO5 ~ AO8
A01=00. 00V A05=00. 00V
A02=00. 00V A06=00. 00V
A03=00. 00V A07=00. 00V
A04=00. 00V A08=00. 00V

Entradas analdgicas de expansion

(A05<A08): 0<9,99V 0 0<20mA, el

software de programacion puede

mostrar los valores en formato de
tension o corriente

- Espanol -

Expansdo analogica
rAnalogica 5—
[l v

I

rAnalogica €
=

0.00 __IV

".—

rAnalogica 7—
=

0.00 v
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—Analogica 8 —
0.00 ::IIV
T —
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6.3 MENU PRINCIPAL DEL DISPLAY LCD

(1) Opciones del Menu Principal con el CLIC-02 en Modo ‘STOP".
Presione ESC cuando esté en la pantalla de apertura (es mostrada luego de encender

el CLIC-02).
>LADDER >FBD
BLOCKLFIIN. PARANETRO
PARANETRO RUN

RIN DATA REGISTER
DATA REGISTER | LIMPAR PROG
LIMPAR PROG ESCREVER
ESCREVER LER
SLER SCONFIG.
CONFIG. CONFIG.RTC
CONFIG.RIC CONF . ANALOG
CONF . ANALOG SENHA
> SENHA >IDIONA

CONF . ANALOG CONF . ANALOG
SENHA SENHA

IDIOMA IDIONA
>EDICAO EDICAD

268 | CLIC-02

5

Menu Descripcion
LADDER/FBD Edicion del Programa
BLOQUE FUN. | Edicion de los
(solamente Bloques de Funcion
para LADDER) | Ladder (temporizador,

contador, RTC, etc.)

PARAMETRO | Parametrizacion de
los Bloques de
Funcion

RUN Alterna modos
RUN/STOP

DATA Muestra valores de

REGISTER los DRs

LIMPIAR Limpiar el programa

PROG. del usuario y
contrasena

ESCRIBIR Salva el programa
del usuario en la
tarjeta de memoria
PMO5 (3rd)

LEER Lee el Programa del
usuario de la tarjeta
de memoria PM05

CONFIG. Configuracion del
Sistema

CONFIG. RTC Configuracion del RTC

CONFIG. Configuracion de las

ANALOG Analdgicas

CONTRASENA | Configuracion de la
Contrasena

IDIOMA Seleccion del idioma

EDICION Seleccién del método

de edicion
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(2) El Menu Principal con CLIC-02 en modo RUN.

>LADDER
BLOCELFTN.
PARANETERD

STOF

ESCREVER
CONFIG.RTC
»GENHA

ESCREVER
CONFIG.RTC
SENHA
>IDIONMA

DATA REGISTER

>FED . LADDER

FBD

RERATELRG FUN. BLOQUE

STOF i

DaT4 REGISTER PARAMETRO

ESCREEVEE. STOP

R DATA REGISTER

SENHA

>IDIONA ESCRIBIR

CONFIG. RTC
CONTRASENA
IDIOMA

Teclas que pueden ser usadas en el Menu Principal:

T8 Navega por los items del Menu Principal.
OK Confirma seleccion
ESC Vuelve a la Pantalla Inicial

= El programa del CLIC-02 puede ser editado, alterado, borrado y leido por el software
de edicién soélo cuando esta bajo Modo STOP.
= Conforme el programa es alterado por el display del CLIC-02, sera automaticamente
copiado en la memoria FLASH.
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CLIC-02 | 269



Funciones del Teclado y Display LCD

6.4 SUBPANTALLAS DEL MENU PRINCIPAL

6.4.1 Pantalla de Edicion LADDER

1 2 3 45 67 8

| [ [T
=c0d=t01=PTO1

ND1 —m02—C01 |« [Favaiaton

Ipl—R01

] ‘—D—q[] 4—(G01

’ Caracter del Elemento‘

Digito del Elemento

Teclas que pueden ser usadas en la Pantalla de Edicién Ladder:

Tecla Descripcion
SEL 1. IXx = ixx = — = espacio = Ixx (sélo para las columnas 1, 3, 5).
2. Qxx = espacio = Qxx (sdlo para la columna 8).
3. T = espacio = T (las columnas 2,4,6. Excepto en la primera linea).
1 1
SEL, lleXeZeoQeoYoMeNe Do T C o Re G e (elcursor
después 1/ 1 debe estar ubicado en la Columna 1, 3, 5).
2 QYo MeNeTeCoReGoHeLSPe S ASe MDD
Pl & MX < AR < DR < MU < Q (el cursor debe estar ubicado en la
Columna 8).
3. (e VY & A Ps ( (el cursor debe estar ubicado en la Columna 7, y la
Columna 8 debe ser Q, Y, M, N).
4. (< P < ( (el cursor debe estar ubicado en la Columna 7, y la Columna 8
debe ser T).
SEL, Confirma la entrada de datos y mueve el cursor.
después «/—
TN Mueve el cursor.
DEL Borra una instruccion.
ESC 1. Cancela la Instruccion o accion bajo Edicion.
2. Vuelve al Menu Principal.
OK 1. Confirma los datos y salva la alteracion automaticamente, el cursor se
mueve para la proxima posicion de edicion.
2. Cuando el cursor esta en la Columna 8, el comando “OK” entrara en el
ajuste de parametros del bloque de funcion que alli esta ingresado.
SEL+DEL Borra una linea de programa.
SEL+ESC Muestra el nimero de la linea actual y el modo de operacién actual del CLIC-02.
SEL+1/ 4 Mueve 4 lineas de programa para encima/abajo.
SEL+OK Ingresa, encima del cursor, una linea de programa.

Para mas detalles vea Capitulo 12 - Programando A través del Display LCD.

270 | CLIC-02

- Espaniol -



[Weq

6.4.2 Edicion de Bloques de Funcion (FBD)

Funciones del Teclado y Display LCD

En el Bloque de Funcion, el cursor estara guifiando en “T”, presione la tecla “SEL”, las
funciones apareceran en la siguiente secuencia:
T->C—-»>R->G-o>H->L—>P—>S—>AS>MD—-PI-MX—->AR—>MU-T...

rl 1 reé 1 r SU=8U 1 rl 1 rZ 1
H | 1014 or.00 | it | | | ao1v | | |
loo.oo  Frol | oooz2s0 ko1 | o0:00 FRO1 | a0z v kot | ko1
L 4 L 000200 4 L op:00 4 L 0o.oov 4 L 4
rl 1 r? 1 r 1 r 1 r 1
H1o-01 | | kot | W | | 00000 Hiop | 00001 Hiop
|4 1 Ho | 00250 ppo1| |LowlQ01-001 F501 | 00000 FASOL | oooor pMDO1
bpos—o9 4 L opoo0 4 L 4 L 00000 4 L g0001 4
r 1 r 00000 4 r 1 rl 1
| 00000 Ricp § |Lewd 00000 | Lowl 00000 Hiop | o1 |
| 00000 FPIOL) |Lowl 00000 HEXO1| |Lowl 00000 FaROL | o001 HmoL
Looo,otd 1 L 00000 4 Lolooo 4 1 L oro1 4
r 1 r 1 r 1 r 00000 ¢
| 00000 Rop | gRY, + /s | 00001 Hiop Lowl 00000 Weow | 9ET. 4+ ¢ /s |Lowl 00010 Hiop
| 00000 FPIOL > | 0000.1FPIO1 Low] 00000 FaRO1 Low] 00.01 FAROL
Looo.old 1 Logo.otd 2z Lotopo 4 1 Logogp 4 2

Para mas detalles vea Capitulo 12 - Programando A través del Display LCD.
6.4.3 Parametro
Dentro del parametro, presione la tecla “SEL” y los bloques de funcion seran mostrados en

la siguiente secuencia:
T>C—->R—>G—>AS—>MD—-PI->MX—->AR—->MU-T...

Tol o1 Ro1 oo AS01
Ax= AOL V Vi= 00000
T =00. 00Sec C =000000 ON SU 00:00 Ax= AOZ V V2= 00000
OFF SU 00:00 G =00.00V V3= 00000
W01 PIO1 o1 ARO1 W01
V1= 00001 Kp= 00000 V1= 00000 L1= 00000 ID=01
V2= 00001 Ti= 00000 ¥2= 00000 L2= 00000 ¥1=000L
V3= 00001 Td= 000.01Sec 1 1| | m= o000 1]| ve=oror
PIOL PTOL o1 oL
SV= 00000 Kp= 00001 1= 00000 ¥3= 00000
SEL /-
PV= 00000 SELY <= | Ti= 0000.18ec || v2= ooooo T2 vas 00000
Ts= 000.018ec 1 Td= 000.01Sec 2 1 2
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6.4.4 RUN o STOP

(1) Modo RUN (2) Modo STOP
RN aToP
»EIN »EIN
NAO NEO
i d Mueve el cursor
OK Ejecuta el comando, y vuelve al menu principal
ESC Vuelve al menu principal

6.4.5 Data Register

Muestra el valor preajustado cuando el CLIC-02 esta en el modo STOP y muestra el valor
actual cuando el mismo esta en el modo RUN.

DRO1= 00000 DRO5= 00000
DR02= 00000 DRO6= 00000
DRO3= 00000 SEL%; DRO7= 00000
DRO4= 00000 DRO8= 00000
Tde= Mueve el cursor.
OK Confirma la edicion.
SEL Inicia edicion (edita el nimero que quedara como muestra, o el valor

preajustado via légica).

‘SEL’ después

Edita de donde el DR tomara su valor.

‘SEL
‘SEL’ después | Edita los DRs mostrados en la pantalla (sélo la primera linea).
P J Edita el valor preajustado DR.
ESC Cancela la edicion.
Vuelve al menu principal (los datos DR son salvos).
SEL+1/ 4 Mueve la pagina para arriba/abajo.

6.4.6 Opciones para Control del Programa

(1) LIMPAR PROGRAMA (Limpia RAM, EEPROM y Contrasefia al mismo tiempo)

272 | CLIC-02

LINPAE PROG

SIN
>NAO

- Espanol -




[Weq

Funciones del Teclado y Display LCD

(2) ESCRIBIR: salva el programa (RAM) en la tarjeta de memoria PMO05 (3rd)
(3) LER: lee el programa del PM05 o PMO5 (3rd) en el CLIC-02 (RAM)

ESCEEVER LER
SIN
>NED >NED
Para los items (1) < (3):
i d Mueve el cursor
OK Ejecuta el comando
ESC Vuelve al menu principal
6.4.7 Config. (configuracion del sistema)
Contents Standard
CONFIG. ID 01 | = | Configuracidn del ID (00~99)
E/SREMOTO | N || Modo E/S Remoto
(N: ningun M: Maestro S: Esclavo)
LUZ DE x| = | Modo Luz de Fondo
FONDO (\: siempre encendido: enciende por
CONFIG. ID 01 10s, después de presionar alguna
) tecla)
B/5 RENOTE . MRETENTIVO | + |2 | :V )Iét'l X: No- Volatil
: Volatil X: No- Volati
BACELIGHT b - 5
NUMERO E/S Configuracion del nimero de
M RETENTIVO v maodulos de expansion E/S (0~3)
I/0 NUMEER: 0 ALARMA E/S v | = | Configuracion de alarma cuando la
ALARNE I./0 % Expansion de los Puntos E/S no esté
C RETENTIVO conectada (V: S x: No)
CONFIG.Z . C Retentivo X - | En el cambio de STOP/RUN o vice-
—— versa, el valor actual del Contador es
V COMM SET 03 mantenido (\: Si x: No)
DATA REG. u CONFIG. Z x | 2 | Habilita o deshabilita las teclas como
entradas digitales Z01-204
(\: habilita x: deshabilita)
CONFIG. V 03 | = | Configuracién del formato y
COMM velocidad de comunicacion de la
puerta RS-485
DATA REG. U | = | Configuracion del tipo Registro de
Datos
(U: 16 bits - sin senal
S: 16 bits - con senal)

- Espanol -
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= Funcion M RETENTIVO mantiene el estado actual de My el valor actual de TOE/TOF
cuando el CLIC-02 es reencendido.

N> Mueve el cursor
SEL Inicia la edicion.
OK Confirma la edicion
‘SEL’ y después | Mueve el cursor para el item ‘CONFIG. ID’ e item ‘CONFIG. V COMM’
/=’
‘SEL’ y después | 1. CONFIGURACION ID = 00<99 ; NUMERO E/S = 0<3
RS 2. E/S REMOTO = NeMeSsN

3. LUZ DE FONDO; C RETENTIVO; AJUSTE Z = xeV
4. M RETENTIVO; ALARMA E/S = Vesx

5. CONFIG. V COMM = (0<3)(0<5)

6. DATA REG. = UsS

OK Confirma la Edicién

ESC 1. Cancela la edicion cuando ‘SEL es presionado
2. Vuelve al menu principal (salva edicion de datos)

= Cuando es seleccionado el modo DATALINK, el ID varia de 0<7, siguiendo la secuencia
de lared.

ID=0 para Maestro, ID=1<7 para Esclavos.

m Cuando es seleccionado el modo E/S REMOTA, el direccionamiento de la E/S remota
es habilitado conforme:

Maestro Esclavo
Entrada de la Remota X01<X0C <« 101<10C
Salida de la Remota Y01<Y08 — Q01<Q08

= El digito decimal del CONFIG. V COMM configura las caracteristicas de la comunicacion
del RS-485, y el digito unitario configura el Baud Rate de la puerta RS-485.

Para mas detalles vea el Capitulo 10 - Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485

6.4.8 Config RTC

RTC SETCY3. 00— —{versnce ]
e | {009 1.2
ST A
hora; minuto
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i Navega entre Config. RTC y Config. Verano/Invierno
SEL Inicia alteracion de parametros
‘SEL’ y después | Mueve el Cursor
/=’

‘SEL’ y después
RS

1. Afo=00<99, mes=01<12, dia=01<31
2. Semana: MO TUsWES THSFReSASUMO

3. Hora = 00<23 , minuto = 00<59

‘SEL’ después ‘SEL’

Ajuste Verano/Invierno: En — EUROPA — EUA - OTRO - En ...

OK

Salva los Datos de Entrada

ESC

1. Cancela los Datos de Entrada cuando presiona ‘SEL’

2. Vuelve al Menu Principal

u Precision RTC

Temperatura Error
+25 °C +3s/dia
-20 °C/+50 °C +6s/dia

6.4.8.1 Configuracion Verano/Invierno en el RTC

Existen dos horarios Verano/Invierno prefijiados (EUROPA y EUA) y un horario Verano/
Invierno configurable.
Regla de Edicion: @ El ultimo Domingo es definido como 0;

@ Variacion de la hora: 1 < 22;

® Horario de Verano y Horario de Invierno son los mismos.
Verano/Invierno puede ser ajustado a través de dos métodos como mostrado abajo.

1. Via computador, a través del Software de Programacion Clic02 Edit

-
LAD Versdo:3.3.

100303

Arquivo  Editar

Opera;éo] Visualizar  Ajuda

Simbolo:

*Utilizado
112345678

Z: 1234

X: 12345678

Q12345678

¥: 12345678

M 12345678

T: 12345678

C: 12345678

R 12345678

Operagio
Simulagéo

Controle de Simulagéo

Run Ctrl+R
v Stop Ctrl+T

Power

Pause Ctrl+U

Sair Ctrl+Q

Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analogicas...
Senha...
Idioma...

Configuragdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

- Espanol -
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~Rjuste do Tempo

Semana

Qua -

Hora: Minuto 14 F 7

rHorario de Verdo

Modo: (LS -
Verdo
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e
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2. Via Teclado
RTC SET V3.0 Presione - [SUM/MIN SET Presione SEL dos oI /MIN SET
2009.11.27 {10 e | EUROPE H: 01
S¥ 14 06 Ningn Elestandar  |gup  M:02 D: 00
ajuste esta EUROPE sera i i
seleccionado soleccionado | WINTER ):09 D: 00
Presione SEL SIM/WIN SET Presione SEL SUN/WIN SET
nuevamente nuevamente
SER— 1 H:02 »| OTHER H:01
El estandar USA | SUN M:0Z D: 02| Ahora se pueden editar | SUR M:11 D:01
sera seleccionado | WINTER M:10 D:01| los horarios segunla | WINTER M:01 D:01

necesidad

Presionando “—” es posible seleccionar el local de edicién, presionando “1”, “\” se edita
el contenido.

Ejemplo:
Afo 2009, VERANO M: 05 D: 01— 2009-5-3; M: 10 D: 00 — 2009-10-25.

SUM/WIN SET Time 2009-5-3 8:00 2009-10-25 8:00
OTHER. H:08 E—— ——
o i:05 D:01 2009-5-3 9:00 2009-10-25 9:00
WINTER M:10 D:00 .

Summer Winter

6.4.9 Config. Analdgico

ADI=GANHO :010 A 1= GANANCIA : 010 — GANANCIA (0~999), estandar 10
OFFSET: +00 OFFSET: +00 — OFFSET (-50~+50), estandar 0
AQZ=GANHD : 010 A 2=GANANCIA : 010
OFFSET: +00 OFFSET: +00
A3~A8...Ganancia + Offset

Funciones de las Teclas:

Td 1. Mueve el cursor para arriba/abajo
2. Enciende las pantallas de ajuste de AO1/A02— A03/A04— A50/A06 —
AQ7/A08 — A01/A02->...
SEL Inicia alteracion del parametro
‘SEL’ después | Mueve el cursor dentro del parametro en edicion
/>’
‘SEL después | 1. GANANCIA = 000 ~ 999
s 2. OFFSET = -50 ~ +50
OK Salva los datos alterados
ESC 1. Cancela los datos alterados, cuando es presionado ‘SEL’ (modo edicién)
2. Vuelve al Menu Principal (salva ediciéon de datos)

V01 = AOT"A01_GANANCIA + AO1_OFFSET V08 = AO8*A08_GANANCIA +
AO8_OFFSET
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6.4.10 Contrasena (ajuste de contrasena)

SENHA X

0000

Funciones de las Teclas:

SENHA

EET |

SEL

1. Inicia la edicién de la contrasena.

2. Cuando una contrasefia ya esté configurada, no serd mostrado 0000 sino

Fokkok

‘SEL’ después

Mueve el cursor por la contrasena a ser editada.

2. Vuelve al Menu Principal.

/=’
‘SEL’ después | Entra a la edicion y modifica el valor de la contrasefa. Los valores varian de
WS 0~F.
OK Salva la contrasena digita. Si el valor es 0000 o FFFF, entonces no sera
aceptada como contrasefa valida.
ESC 1. Cancela la alteracién, cuando presionado ‘SEL’(modo de edicion).

u Clase A: Password number is adjusted between 0001~9FFF.
u Clase B: Password number is adjusted between AOOO~FFFE.
= Numero de la contrasefia = 0000 o FFFF deshabilita la funciéon de contrasefia, contrasefia

modelo es 0000.

Descripcion de las Clases (A/B) de contrasefia (y/: protegida por contrasefia)

Menu

Clase A

Clase B

LADDER

J

FUN. BLOCK

J

FBD

J

PARAMETRO

RUN/STOP

REGISTRO DE DATOS

LIMPIAR PROG.

ESCRIBIR

LEER

<<

CONFIG.

RN Ll L L L S L L L

CONFIG. RTC

CONFIG. ANALOGICA

IDIOMA

EDICION

<<

- Espanol -
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6.4.11 Idioma

Selecciona el idioma del CLIC-02

SENGLISH /| — Inglés

FRANCAIS — Francés

ESPAROL - Espariol
ITALIAND — Italiano

ITALIAND -

DEUTSCH — Aleman
PORTUGUES — Portugués

> TIPS ~ Chino Simplificado

Funciones de las Teclas:

T4 Mueve el cursor por los items.
OK Activa el idioma marcado por el cursor
ESC Vuelve al Menu Principal.

6.4.12 Edicion

Selecciona lenguaje de edicion del programa, puede ser LADDER o FBD

EDICAQ
>LADDER o
FED
Funciones das Teclas:
Tl Mueve el cursor por los ftems.
OK Activa el lenguaje de programacion marcado por el cursor.
ESC Vuelve al Menu Principal.

iCUIDADO!
El programa actual sera borrado con el cambio de lenguaje de programacion.

278 | CLIC-02 - Espafiol -



[Weq

7 PROGRAMACION EN LOGICA LADDER

Programacion en Légica Ladder

7.1 VARIABLES DIGITALES

Simbolo f|°|'lt72t|/|°f Cantidad = Rango Valido

Entrada Digital | I /i 12 101 ~ 10C
Salida Digital Q Q/q 8 Q01 ~ Q08
Entrada via Teclado Z Z/z 4 Z01 ~ 204
Entrada Digital de Expansion X X/ x 12 X01 ~ X0C
Salida Digital de Expansion Y Y/y 12 Y01 ~ YOC
Marcador Auxiliar M M/ m 63 MO1 ~ M3F

N N/n 63 NO1 ~ N3F
Temporizador T T/t 31 TO1 ~ T1F
Contador C C/c 31 CO01 ~ C1F
RTC R R/r 31 RO1 ~ R1F
Comparador G G/g 31 GO01 ~ G1F

7.1.1 Entradas Digitales

Para los puntos de la entrada digital del CLIC-02, estan asociadas las variables del tipo I. El
numero maximo de puntos de entrada digital | varia segun el modelo del CLIC-02, pudiendo
llegar a 12 puntos — 101 ~ I0C. Las entradas digitales de expansion son designadas por la
variable X, en el rango de X01 ~ XOC.

7.1.2 Salidas Digitales

Para los puntos de salida digital del CLIC-02, son designadas las variables Q. El nimero de
puntos de salida digital Q varia segun el modelo del CLIC-02, pudiendo llegar a 8 puntos —
QO1 ~ QO8. Para las salidas digitales de expansion, estan asociadas las variables Y — YO1 ~
YOC. En este ejemplo, el punto de salida Q01 sera encendido cuando el punto de entrada
|01 sea activado.

0ol |

Cuando el modelo del CLIC-02 posea menos salidas digitales, las variables Q restantes
pueden ser utilizadas como marcadores auxiliares, ampliando aun mas las capacidades
del CLIC-02.
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7.1.3 Entradas via Teclado

Los puntos de la entrada del teclado del CLIC-02 son designados a través de las variables
Z. Existen 4 puntos de entrada digital del tipo Z, uno para cada tecla direccional. La opcién
“CONFIG Z” debe estar activada para que las entradas Z sean habilitadas.

I/0 NOMBER: 0
ALARME 1/0 X
X
v

201
V ﬂ C BETENTIVO x|
QLONFIG. 2 D\. When the Z" keys are
702 ‘_@ 704 enabled, a sign on the
opening screen will be
! @A’ 1.123456739ARC

1 220290 090D, | / displayed
drazs 5

203 0. 12345678
STOP 3G 10 36

7.1.4 Marcadores auxiliares

Marcadores auxiliares o relés auxiliares son bits de memoria utilizados para control
interno de la légica. Los relés auxiliares no son entradas o salidas fisicas, que pueden
ser conectadas a dispositivos externos, sino que son apenas utilizados internamente en
la légica como memorias auxiliares. El CLIC-02 posee 63 marcadores auxiliares My 63
marcadores auxiliares N—M01 ~ M3F y NO1 ~ N3F. Como los marcadores son bits internos
de la CPU, los mismos pueden ser programados tanto como entradas digitales (contactos)
como salidas digitales (bobinas). En la primera linea del ejemplo abajo, el relé auxiliar MO1
esta siendo usado como una bobina de salida y se energizara cuando la entrada 102 se
encienda. En la segunda linea, el relé auxiliar MO1 esta siendo usado como una entrada
y, cuando sea energizado, encendera las salidas Q02 y Q03.

|ID|Z MOl

001 N (o
T{l:lll Qoz

002 N (o
[a]ubc)

o3 Q
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ml.os marcadores auxiliares MO1 ~ M3F seran del tipo retentivo cuando la opcion “M
Retentivo” esté activada. Esta configuracion puede ser hecha de dos maneras, a través
del software de programacion o en el propio display del CLIC-02. Los marcadores N
no pueden ser retentivos.

Configuragdo do Sistema ﬁ
rAjustar ID rE/5 Remota
0 Acual:| ! Sz
" Mestre

Novo ID(00-939): I 1

" Escravo

rExpandir I/0

Numeroc de E/S: Ig vl

[T Zlarme de E/S

rOutros

¥ M Retentivo
[T C Retentivo
[T Luz de Fundo
[~ Zjuste Z

rTipo ¥

Modo: IS:’N:‘Z VI

rAjuste do DR—
' Sem Sinal
" Com Sinal

AC100-240Y Input 6x AC

CONFIG.ID 01
E/S FEMOTE N
BACELIGHT X
N RETENTIVO

CLW-02 [ 10HR-A

Baud Rate: |33‘100 'l

Output 4x Relay 84

caneie]

El CLIC-02 posee marcadores auxiliares especiales, que ejecutan funciones predefinidas
y no deben ser utilizados para escritura (bobinas de salida o status de otras funciones).
Los marcadores especiales M31~M3F son descritos en la tabla abajo:

Marcador Funcién Descripcion
M31 Pulso Inicial Este marcador queda ENCENDIDO apenas durante el
primer ciclo de scan del CLIC-02
M32 Oscilador de 1s 0,5s ENCENDIDO / 0,55 APAGADO
M33 Marcador Verano/ En el verano el marcador se ENCIENDE vy en invierno se
Inverno APAGA, usado como relé auxiliar normal
M34 Marcador ATO1 El marcador es ENCENDIDO cuando el primer canal del
modulo CLIC-02/4PT esté con error
M35 Marcador ATO2 El marcador es ENCENDIDO cuando el segundo canal
del médulo CLIC-02/4PT esté con error
M36 Marcador ATO3 EL marcador es ENCENDIDO cuando el tercer canal del
modulo CLIC-02/4PT esté con error
M37 Marcador ATO4 El marcador es ENCENDIDO cuando el cuarto canal del
modulo CLIC-02/4PT esté con error
M38~M3C | Reservado
M3D Telegrama Recibido Utilizados por la funcion MODBUS
M3E Marcador de Error
M3F Time Out
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7.2 INSTRUCCIONES CON VARIABLES DIGITALES
7.2.1 Logica de Pulso - Borde de subida

El contacto de pulso ‘D’ detectara un borde de subida en la logica anterior al mismo,
quedando habilitado por apenas un ciclo de scan tras esta deteccion. En el ejemplo abajo,
cuando la entrada 101 cambie de apagada a encendida, el contacto ‘D’ quedara encendido
por un ciclo de scan, habilitando la salida Q01 por este periodo.

I-3|1 l:: | @o1
(o]a)e | [
o1 OFF ON
ON
D OFF OFF
l&<———>1 Un ciclo de scan completo
I I
I I
ON
Qo1 OFF OFF

7.2.2 Léogica de Pulso - Borde de bajada

El contacto de pulso ‘d’ detectara un borde de bajada en la Idgica anterior al mismo,
quedando habilitado por apenas un ciclo de scan tras esta deteccion. En el ejemplo abajo,
cuando la entrada 101 cambie de encendida a apagada, el contacto d quedara encendido
por un ciclo de scan, habilitando la salida Q01 por este periodo.

I-ﬂll ld. Qo1
002 | /1|
101 OFF ON OFF
ON
d OFF OFF
:H: Un ciclo de scan completo
! :
ON
QO1 OFF OFF
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7.2.3 Funcion de Salida (-[)

Programacion en Légica Ladder

Una instruccion de salida normal puede actuar sobre la salida digital (Q), salida de expansion
(Y), marcador auxiliar (M) o (N). La variable seleccionada encendera o apagara segun la
condicién légica anterior, la funcion de salida, conforme mostrado en el ejemplo abajo:

101 QoL

004 |

ON
101 OFF OFF

ON
Qo1 OFF OFF

7.2.4 Funcién SET (1N

Una instruccion SET encendera una salida digital (Q), salida de expansion (Y), marcador
auxiliar (M) o (N) cuando la légica anterior la salida cambie de apagado para encendido.
Una vez que la salida esta encendida, permanecera asi aunque la ldgica anterior, a salida,
retorne a apagado. Para apagar la salida es necesario utilizar la instruccion RESET

IDll Qo1
007 [ T
101 OFF | ON OFF
ON
Qo1 OFF

7.2.5 Funcién RESET (V)

Una instruccion RESET apagara una salida digital (Q), salida de expansion (Y), marcador
auxiliar (M) o (N) cuando la légica anterior a salida cambie de apagado para encendido.
Una vez que la salida esta apagada, permanecera en este estado aunque la logica
anterior a salida retorne a encendido.

I01 QoL

I
008 | 1

101 OFF ON OFF

Qo1 ON

OFF
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7.2.6 Funcion Salida de Pulso - Flip-Flop (P)

Unainstruccion de salida de pulso, o Flip-Flop, alterna el estado I6gico de una salida digital
(Q), salida de expansion (Y), marcador auxiliar (M) o (N) cuando el contacto anterior a salida
cambie de apagado a encendido. En el ejemplo abajo, cuando el botén de comando 103
es presionado, Q04 se encendera y permanecera asi aunque el boton ya no sea
presionado. Cuando el botén de comando 103 es presionado nuevamente, Q04 se
apagara y permanecera apagado luego de soltar el boton. La instruccion de salida pulso
(P) alternara su estado de encendido a apagado, y viceversa, toda vez que el botdon de
comando 103 sea presionado.

ioz Qo4
009 | P
103 OFF ON | oFfF ON| oFfF ON| oFF
e B L L
Qo4 ON OFF ON OFF

7.3 VARIABLES ANALOGICAS

Simbolo Cantidad Rango Valido
Entrada Analdgica A 8 AO1 ~ AO8
Ganancia Entrada Analdgica V 8 V01 ~ V08
Temporizador T 31 TO1 ~ T1F
Contador C il CO01 ~ C1F
Entrada de Temperatura AT 4 ATO1 ~ ATO4
Salida Analdgica AQ 4 AQO1 ~ AQO4
Adicion-Sustraccion AS 31 ASO1 ~ AS1F
Multiplicacién-Division MD 31 MDO1 ~ MD1F
PID PID 15 PI01 ~ PIOF
Multiplexador de Datos MX 15 MX01 ~ MXOF
Rampa Analdgica AR 15 ARO1 ~ AROF
Registrador de Datos DR 240 DRO1 ~ DRFO

Las variables analdgicas A0O1~A08, VO1~V08, ATO1~AT04, AQO1~AQO4 vy los valores
actuales de salida de las funciones TO1~T1F, CO1~C1F, ASO1~AS1F, MDO1~MD1F,
PI01~PIOF, MX01~MXOF, ARO1~AROF y DRO1~DRFO pueden ser usados como parametro
para otras funciones.
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7.4 INSTRUCCIONES DE APLICACION
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Simbolo Cantidad Rango Valido
Temporizador T 31 TO1 ~ T1F
Contador C 31 CO1 ~ C1F
Adicion-Sustraccion AS 31 ASO1 ~ ASTF
Multiplicacion-Division MD 31 MDO1 ~ MD1F
RTC R 31 RO1 ~ R1F
Comparador G Sil GO1 ~ G1F
IHM H 31 HO1 ~ H1F
Datalink(1) L 8 LO1 ~ LO8
Modbus Maestro(1) MU 15 MUO1 ~ MUOF
PID Pl 15 PIO1 ~ PIOF
Multiplexador de Datos MX 15 MXO01 ~ MXOF
Rampa Analdgica AR 15 ARO1 ~ AROF
Registrador de Datos DR 240 DRO1 ~ DRFO
Shift S 1 SO1
PWM(2) P 2 PO1 ~ PO2

(1) Disponible solamente en los modelos con puerta de comunicacion RS-485;
(2) Disponible apenas nos modelos con salida a transistor.

Los temporizadores, contadores, funciones de RTC y comparadores poseen variaciones
e sus modos de operacion, seleccionados a través del modo de la funcién. Cuando estas
instrucciones sean seleccionadas para modo 0, funcionardan como marcadores internos M.

7.4.1 Temporizador

El CLIC-02 posee 31 temporizadores, cada temporizador puede operar en 8 modos,
1 modo para temporizador de pulso y 7 modos para temporizador de fines generales.
Los temporizadores son direccionados por el mnemaonico T, variando de TO1 ~ T1F. Los
temporizadores TOE y TOF funcionan como retentivos (mantienen su valor después de una
perdida de energia) sila opcion “M Retentivo” esta activada. Todos los demas temporizadores
no son retentivos. Cada temporizador posee 6 parametros para configuracion propia. La
tabla abajo describe cada parametro de configuracion de los temporizadores.
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Editar Contato/Bobina &l
IR 2 PR R 1 1Y Simbolo Descripcion
@.. Selecionar Bobina Nr. (;Il-plntj: Saida ® Modo Temporizador' O - 7
T [o1 | (01-1F) - SE:r‘;ESEE
@_ S— @ Basede 1:0,01s = 0~99,99 seg
N 3 s L tiempo  2: 0,1s 0 ~999,9 seg
;:fn;1zaﬂnr Retardo na Energizagio 3: 13 9 O . 9999 Seg
4:1min > 0~ 9999 min
mmRJ_lI__L__
LSl ©) Reset del temporizador: Cuando esta
Reset | | .
g entrada es activada, el valor actual
4 del temporizador sera llevado a cero
Base de Tempo:|[1SEC / --@ y su salida deshabilitada
Valor Acual: scd— | | -
Velor: [0009  sEC G @ @ Valor actual del temporizador
miso:fr ][ ©) Set-Point del temporizador(1)
RAjuste de Diregdo ~Reset Entrada ., N
(Gmml_;ll_—‘fmtmmlr}f""(@ ® Nutimero del temporizador: TO1 ~ T1F
(1) El Set-Point del temporizador puede ser una
constante o un valor actual de alguna otra funcion.
e

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque temporizador
es exhibido de la siguiente forma:

vV z ¥
w2 3 4 oooo TML/@

a0aos |

It A
RS

7.4.1.1 Temporizador Modo 0 - Marcador Auxiliar

Cuando un temporizador es configurado para el modo 0, funcionara como un marcador
auxiliar interno M o N. Los demas parametros de configuracion quedaran deshabilitados
cuando este modo sea seleccionado.

10‘1 TOL o
002 [ [ } 101

TO1 OFF ON OFF ON
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7.4.1.2 Temporizador Modo 1 - Retardo en la Energizacidn

Este temporizador contara el tiempo mientras esté habilitado, parando al alcanzar
el set-point de conteo y encendiendo su salida. Si la habilitaciéon del temporizador es
apagada, el valor actual de conteo sera llevado a cero y la salida del temporizador sera
apagada. En el ejemplo abajo, el temporizador parara de contar el tiempo cuando alcance
el valor de 5 segundos, encendiendo los contactos TO1.

002 I

El temporizador

—ple— —Iv‘d—
esté habilitado

Entrada de habilitacion OFF | ON OFF
del temporizador  t —»
Salida del temporizador ) OFF ® ON OFF

t = valor de preset del temporizador

7.4.1.3 Temporizador Modo 2 - Retardo en la Energizacién con RESET

Cuando habilitado, el temporizador contara el tiempo hasta alcanzar el valor programado,
encendiendo sus contactos de salida. Si la entrada de habilitacién del temporizador se
apaga, los contactos de salida permaneceran encendidos, siendo apagados sdlo con
el accionamiento de la entrada de reset. En el ejemplo abajo, el temporizador contara el
tiempo programado de 5 segundos. La entrada de reset esta programada como 101 vy,
cuando accionada, llevara a cero el valor de conteo actual y apagara los contactos de
salida. Note que, si el temporizador no alcanza el valor programado Y la habilitacion es
apagada, el valor actual de conteo sera mantenido.

002 [ [

—p 44— El valor actual de conteo —b|4—
es diferente de cero

Entrada de habilitacion
del temporizador OFF ON ON I OFF
> 0 <+ 2 >
Salida del OFF ® t=t1+2 ON OFF
temporizador ®
OFF | ON | OFF
Entradadereset

t = valor de preset del temporizador

Si las entradas de habilitacion y reset estan activas al mismo tiempo, la prioridad sera de

la entrada de reset.
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7.4.1.4 Temporizador Modo 3 - Retardo en la Desenergizacion

Eltemporizador encendera los contactos de salida inmediatamente luego de su habilitacion,
sin embargo cuando esta habilitacion sea apagada, la salida del temporizado quedara
activa durante el tiempo programado. Cuando la entrada de reset sea accionada, el valor
actual de conteo sera llevado a cero y las salidas del temporizador seran apagadas.

En el ejemplo 1, el temporizador contara el tiempo de 5 segundos luego de tener la sefal
de habilitacion apagada. En el ejemplo 2, observamos la actuacion de la entrada de reset,
que lleva a cero el valor de conteo y deshabilita la salida del temporizador. Siempre que
el temporizador esté contando el tiempo para apagarse y la entrada de habilitacion sea
nuevamente encendida, el valor actual de conteo sera llevado a cero.

002 I

OFF ON OFF
Entrada de habilitacion
del temporizador

OFF OFF
Salida del ® ON e —»|
temporizador ®

OFF

®

Entrada de reset

Entrada de habilitacién OFF | ON | OFF | ON | 'ON OFF

del temporizador

Salida del
temporizador ®

OFF [ on | OFF

t = valor de tiempo programado

Entrada de reset ©)

288 | CLIC-02 - Espaniol -



[Weq

Programacion en Légica Ladder

7.4.1.5 Temporizador Modo 4 - Retardo en la Desenergizacion

El temporizador accionara los contactos de salida cuando la entrada de habilitacion sea
apagada, iniciando asi el conteo de tiempo. Cuando el tiempo programado sea alcanzado,
la salida sera apagada. Si la entrada de habilitacion es nuevamente encendida durante el
conteo de tiempo, este conteo sera llevad a cero, manteniendo la salida del temporizador
apagada hasta un nuevo conteo completo. La entrada de reset llevara a cero el valor de
conteo actual, teniendo prioridad sobre la entrada de habilitacion.

En el ejemplo abajo, el temporizador es habilitado por la entrada 104. Cuando la entrada
104 es apagada, el temporizador encendera los contactos de salida e iniciaré el conteo
del tiempo programado. La salida es apagada tras el tiempo programado de 5 segundos.

002 I

Entrada de habilitacién OFF | ON | OFF

del temporizador

Salida del ® OFF ON OFF
temporizador

4+ tO —p
OFF

Entrada de reset ©)
t = valor de tiempo programado

7.4.1.6 Temporizador Modo 5 - Oscilador

Cuando un temporizador en modo oscilador es habilitado, su salida alternara continuamente
entre encendido-apagado, iniciando el ciclo siempre con la salida encendida. El periodo
con la salida encendiday el periodo con la salida apagada es el mismo, siendo definido por
el tiempo programado del temporizador. Cuando la entrada de habilitacion esa apagada,
la salida del temporizador sera inmediatamente apagada.

En el ejemplo abajo, cuando la entrada 104 se encienda, el temporizador TO1 sera habilitado
e iniciara el ciclo enciende-apaga en su salida. Cuando 104 sea apagada, la salida del
temporizador también sera inmediatamente apagada, sin aguardar la finalizacién de un
ciclo de tiempo.

o0z I

Entrada de habilitacion |
del temporizador —

t t t t
Salida del ©
temporizador ®

t = valor de preset del temporizador
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7.4.1.7 Temporizador Modo 6 - Oscilador Con Reset

Cuando un temporizador en modo oscilador es habilitado, su salida alternara continuamente
entre encendido-apagado, iniciando el ciclo siempre con la salida encendida. El periodo
con la salida encendida y el periodo con la salida apagada es el mismo, sendo definido
por el tiempo programado del temporizador. Una vez activado el temporizador, la entrada
de habilitacion puede ser apagaday el temporizador continuara operando. Para apagar el
temporizadory parar el ciclo de enciende-apaga es necesario accionar la entrada de reset.

En el ejemplo abajo, la entrada 104 habilitara el temporizador. Luego de habilitado, la entrada
es apagada, no obstante, el temporizador continua operando. Cuando la entrada de reset
es accionada, el temporizador es inmediatamente apagado.

002 |

Entrada de habilitacion

del temporizador t t t t
Salida del ® ©
temporizador

-

t = valor de preset del temporizador

Entrada de reset [©)

7.4.1.8 Temporizador Modo 7 - Oscilador Ajustable

Este temporizador posee un modo de operacion semejante al del temporizador oscilador
(modo 5), teniendo como Unica diferencial a posibilidad de programar tiempos distintos para
el periodo encendido y periodo apagado de la salida. Para que eso sea posible, este modo
utilizara dos temporizadores, uno para cada periodo. El temporizador declarado en la légica
temporizara el periodo encendido y el temporizador subsiguiente contara el periodo
apagado. El segundo temporizador generara un pulso a cada finalizacion de ciclo.

En el ejemplo abajo, el temporizador TO1 oscilara el estado de sus contactos de salida
mientras la entrada digital 104 esté encendida. Como el temporizador TO2 también es
utilizado, aparece en la visualizacidn del blogue y no puede ser utilizado como temporizador
en otro modo.

Entrada de habilitacion del ‘
temporizador tl| t2

Salida del
temporizador TO1 ®

Salida del l | l
temporizador TO1 t1 = valor de preset del temporizador 1

12 = valor de preset del temporizador 2
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7.4.2 Contador

El CLIC-02 posee 31 contadores, donde cada contador puede operar en 9 modos de
conteo: 1 modo para contador de pulso, 6 modos para contador de uso general y 2 modos
para conteo de alta velocidad. Los contadores son direccionados por el mneménico C,
variando de CO1 ~ C1F. Cada contador posee 6 parametros para configuracion. La tabla
abajo describe cada parametro de configuracion de los contadores.

Editar Contato/Bobina @
[4 4/
G i sml:;m }!i Nh " Simbolo Descripcion
\{c o1 -f (a-1m) 0} Modo conteo (0-6)
®“\‘:; . @ Seleccion de la dilreooién de conteo:
Comtaton oom wlbrapessngen de vator OFF: Conteo creciente (0, 1, 2, 3...)
mEof s v ON: Conteo decreciente (...3, 2, 1, 0)
e ©) Reset del contador: Cuando esta
L MM man MM e entrada sea activada, el valor actual
So e == AR del contador serd llevado a cero y su
— salida sera deshabilitada
Valor Arual: _4’—’"’"@ @ Valor actual de conteo: 0 ~ 999999
== ® ® | Set-Point de conteo(1): 0 ~ 999999
Q- Direcs 13 ® Numero del contador: CO1 ~ C1F
\‘+C°”“°mlr C°““°m'?+/ (1) El Set-Point del contador puede ser una constante o
valor actual de alguna otra funcion.
concetar

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque contador es

exhibido de la siguiente forma:
cor |Iv pr ¢ |/@
Toad oooooo
c:n1|

000500

el A
b &

7.4.2.1 Contador Modo 0 - Marcador Auxiliar

Cuando un contador sea configurado para el modo 0, funcionara como un marcador
auxiliar interno M o N. Los demas parametros de configuracion quedaran deshabilitados
cuando este modo sea seleccionado.

col

002 I

ON

101 OFF OFF ON OFF

ON ON

OFF OFF
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7.4.2.2 Contador Modo 1 - Conteo Fijo y No-Retentivo

El contador puede trabajar en dos modos, conteo creciente o decreciente, seleccionados
a través de la entrada de direccion de conteo. Cuando en modo de conteo creciente, los
pulsos de entrada incrementaran el valor de conteo hasta alcanzar el valor programado,
encendiendo asi los contactos de salida del contador. Cuando en modo de conteo
decreciente, los pulsos de entrada disminuiran el valor de conteo hasta alcanzar el valor
cero, encendiendo asi los contactos de salida del contador. En ambos casos, para apagar
la salida es necesario accionar la entrada de reset o invertir la direccidon de conteo. En
caso de desenergizacion, el valor de conteo no sera mantenido.

En este ejemplo, el contador CO1 contara los pulsos de la entrada digital 106. El contacto de
salida del contador quedara activo cuando el valor de conteo sea igual a 20. Note que,
cuando el valor de conteo llega a 2, la direccidn de conteo es alterada para decreciente,
haciendo que la salida del contador se encienda con el valor de conteo O. Alterando
nuevamente la direccion de conteo para creciente, la salida es reseteada.

Preset de conteo ®

AT TTTT TR T T T T Tt r I T T T T T T T T hT AT T T
Valor actual de @ |olelel1lr 2 2 110l 19192020 20) 0| 20| 20| 20)
conteo

Pulso de conteo

Direccion de conteo @ OFF ON OFF ON
Entradaderesst ® ON OFF ON

Salida del contador ® OFF ON[ - oFF ON OFF

Cuando el CLP sea energizado, el valor inicial de conteo dependera de la direccion de
conteo. Si la direccion es creciente, el valor de conteo sera 0, si es decreciente, el valor
de conteo sera igual al valor programado.
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7.4.2.3 Contador Modo 2 - Conteo Continuo y No-Retentivo

El contador puede trabajar en dos modos, conteo creciente o decreciente, seleccionados
a través de la entrada de direccion de conteo. Cuando en modo de conteo creciente,
los pulsos de entrada incrementaran el valor de conteo, encendiendo los contactos de
salida cuando el valor de conteo sea igual o mayor al programado. El contador continua
incrementando incluso luego de alcanzar el valor programado. Cuando en modo de conteo
decreciente, los pulsos de entrada disminuiran el valor de conteo hasta alcanzar el valor
cero, encendiendo asi los contactos de salida del contador. En ambos casos, para apagar
la salida es necesario accionar la entrada de reset o invertir la direccion de conteo. En
caso de desenergizacion, el valor de conteo no sera mantenido.

En este ejemplo, el contador CO1 contara los pulsos de la entrada digital 106. El contacto
de salida del contador quedara activo cuando el valor de conteo sea igual o mayor a 20.
El valor de conteo sobrepasa el valor programado, llegando a 21.

I0&
|

Preset de conteo  (® i
ke, bt W e et e i e optan b bl Wl v s il Mot o )

Valor actual de
conteo @ I (1) :19I19I20=2€=21I21I20=2«?:19:19:15‘: 18: [ I 0 :.79119:20: [ :20}

Pulso de conteo

Direccion de conteo @ OFF ON OFF ON

Entrada dereset Q@ OFF | ON
Salida del contador ® OFF ON | OFF ON | oFf W OFF

Cuando el CLP sea energizado, el valor inicial de conteo dependera de la direccion de
conteo. Si la direccion es creciente, el valor de conteo sera O, si es decreciente, el valor
de conteo sera igual al valor programado.

7.4.2.4 Contador Modo 3 - Conteo Fijo y Retentivo

El funcionamiento es el mismo del Contador Modo 1, sin embargo, luego de una

desenergizacion del CLIC-02, el valor de conteo sera almacenado. Cuando el CLIC-02

sea encendido nuevamente, el Ultimo valor almacenado sera cargado nuevamente para

el contador, manteniendo su condicidn inalterada. Las demas funciones y caracteristicas

son las mismas del Contador Modo 1.

= En caso que ocurra STOP en el CLIC-02 sin desenergizacion, el valor de conteo sera
reseteado, obedeciendo la direccidn de conteo. Para que esto no ocurra, la opcion de
sistema “C Retentivo” debe ser habilitada, haciendo que el valor sea mantenido incluso
con un comando STOP sin desenergizacion.
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7.4.2.5 Contador Modo 4 - Conteo Continuo y Retentivo

El funcionamiento es el mismo del Contador Modo 2, sin embargo, luego de una

desenergizacion del CLIC-02, el valor de conteo sera almacenado. Cuando el CLIC-02

sea encendido nuevamente, el ultimo valor almacenado sera cargado nuevamente para

el contador, manteniendo su condicion inalterada. Las demas funciones y caracteristicas

son las mismas del Contador Modo 2.

= En caso que ocurra STOP en el CLIC-02 sin desenergizacion, el valor de conteo sera
reseteado, obedeciendo la direccidon de conteo. Para que esto no ocurra, la opcion de
sistema “C Retentivo” debe ser habilitada, haciendo que el valor sea mantenido incluso
con un comando STOP sin desenergizacion.

7.4.2.6 Contador Modo 5 - Conteo Continuo

El contador puede trabajar en dos modos, conteo creciente o decreciente, seleccionados
a través de la entrada de direccion de conteo. Cuando en modo de conteo creciente,
los pulsos de entrada incrementaran el valor de conteo, encendiendo los contactos de
salida cuando el valor de conteo sea igual o mayor al programado. El contador continua
incrementando incluso luego de alcanzar el valor programado. Cuando en modo de conteo
decreciente, los pulsos de entrada disminuiran el valor de conteo hasta alcanzar el valor
cero, no obstante, la salida del contador no sera encendida. La salida sera apagada cuando
sea accionada la entrada de reset. En caso que la direccion de conteo sea invertida, la
salida del contador no cambiaré de estado inmediatamente, sera respetada la comparacion
entre valor actual y valor programado. En caso de desenergizacion, el valor de conteo no
sera mantenido.

En el ejemplo, el contador CO1 continuara el conteo tras alcanzar el valor programado de
20 pulsos. Sin embargo, cuando invertida la direccion de conteo, la salida sera apagada
so6lo cuando el valor de conteo sea menor que el valor programado.

Preset de conteo  ® 20

sTaATTTTTrTTTTrTAT T T T T r Tt rT T T TTT T T T rTT T T
Valoractualde @ | ¢ l19119 20120121\ 211 20\ 200 19V 191 18118V 19V 191261 01 ol 0] 0]
conteo

Pulso de conteo

Direccion de conteo®@ OFF ON OFF ON

Entrada de reset OFF | ON
Salida del contador ® OFF ON OFF w OFF

Cuando el contador sea reseteado o cuando el CLP sea energizado, el valor inicial de
conteo sera siempre O.
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7.4.2.7 Contador Modo 6 - Conteo Continuo, Retentivo y Con Retencion de Estado

El funcionamiento es el mismo del Contador Modo 2, no obstante, tras una desenergizacion

del CLIC-02 el valor de conteo sera almacenado. Cuando el CLIC-02 sea encendido

nuevamente, el Ultimo valor almacenado sera cargado nuevamente para el contador,

manteniendo su condicidn inalterada. Las demas funciones y caracteristicas son las

mismas del Contador Modo 2.

= En caso que ocurra STOP en el CLIC-02 sin desenergizacion, el valor de conteo sera
reseteado, obedeciendo la direccidon de conteo. Para que esto no ocurra, la opcion de
sistema “C Retentivo” debe ser habilitada, haciendo que el valor sea mantenido incluso
con un comando STOP sin desenergizacion.

7.4.2.8 Contador de Alta Velocidad

Los modelos con alimentacion CC del CLIC-02 incluyen dos entradas de alta velocidad de 1 KHz,
disponibles en los terminales 101y 102. Como modelo, estas entradas funcionan como
entradas digitales comunes, sin embargo cuando configuradas a través de un contador
de alta velocidad, efectuaran la lectura de las entradas en un tiempo de actualizacion
mucho menor, logrando leer sefiales de hasta 1 KHz. Son frecuentemente utilizadas para
contar un pulso muy rapido (con frecuencias mayores que 40Hz) y lectura de encoders.
Los contadores de alta velocidad son configurados en los modos 7 y 8 de los contadores.

7.4.2.8.1 Contador Modo 7 - Contador de Alta Velocidad

El contador de alta velocidad modo 7 contara los pulsos de una de las entradas de alta
velocidad — 101 ¢ 102 — de manera unicamente creciente. Para eso, la bobina del contador
configurado para este modo debe estar habilitada. EI contador encendera sus contactos
de salida cuando el valor de conteo actual alcance el valor programado, no existiendo
adelantamiento de este valor. Para resetear el contador, podra ser utilizada su entrada de
reset o deshabilitada la bobina del contador. Los parametros del contador en este modo
son diferentes de los contadores comunes, segun es observado abajo:

Editar Contato/Bobina ==

b4 | | (3 c i

@B reerecionsr zosina . Simbolo Descripcién
@\ \{“ o | (or-in ) Modo conteo 7
Nl =

Nods [ =] (0-8) @ Entrada de alta velocidad que tendra
Entrada Contador com Eacala los pulsos contados — 101 6 102

©) Reset del contador: Cuando esta
P entrada sea activada, el valor actual
del contador sera llevado a cero y sa
salida sera deshabilitada

@ Valor actual de conteo: O ~ 999999

=
Valor avunl: [ 4—""’"@ ® Set-Point de conteo(1): 0 ~ 999999
Valor: (050000 R ’ . ~
S o 5 ® Numero del contador: CO1 ~ C1F

(1) El Set-Point del contador puede ser una constante o

@ Entrada I1/I2 ~Reset Entrada -®
'{Cmm T <|[or |contetoln - l?;” el valor actual de alguna otra funcion.
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En el display del CLICO2, o en la herramienta de programacion, este bloque es exhibido
de la siguiente forma:

En el ejemplo abajo, el contador CO1 incrementara los pulsos de la entrada 101 cuando la
entrada 106 esté activada. Alcanzando el valor programado de 50000 pulsos, los
contactos de salida de CO1 se accionaran, encendiendo la salida Q01. La entrada de reset,
programada para MO05, llevara a cero el valor de conteo y apagara los contactos de salida.

Preset de conteo ® 050000 '

Valoractual @ | 0 | 0 8 4 1 1t 1wl . l40999050000850000i50000; ¢ | o |
L7 i

Pulso de conteo 101 - —} - -—| | | | | |

Entrada de reset @ | ON OFF ON

Salida del contador@ | OFF

ON OFF
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7.4.2.8.2 Contador Modo 8 — Contador de Alta Velocidad

Programacion en Légica Ladder

El contador de alta velocidad modo 8 funciona como un comparador de frecuencias,
habilitando la salida cuando la frecuencia leida en la entrada esté dentro del rango
programado. Las entradas de alta velocidad 101 y 102 estan disponibles, siendo necesario
habilitar la bobina del contador para que la comparacion sea realizada.

El contador totalizara el niumero de pulsos recibidos en la entrada, dentro del tiempo de
barredura definida. Si el nUmero de pulsos contados en ese periodo esta dentro de la
franja de comparacién programada (definida por los parametros de la funcion), la salida
serd habilitada. A cada inicio de un nuevo ciclo de barredura, el valor actual de conteo
serd llevado a cero. Los parametros del contador en este modo son diferentes de los
contadores comunes, segun es observado abajo:

Editar ContatofBobina ==

| [T SR COi

©~\+ [z e - Simbolo Descripcion
®‘~\— 5 ©) Modo conteo 8
Mrodo [z ~| (0-8) .
teadn e Contador 1611s @ Entrada de alta velocidad donde
sera medida la frecuencia — 101 6 102
©) Tiempo de barredura de la entrada®™:
0 ~99,99s
_@ @ Set-Point superior de la franja de
S ml—»msé’/ comparacion®: 0 ~ 999999
@\w 4/""® ® Set-Point inferior de la franja de
Valor® |000005 000003 off e (1) -
o R comparacion®: 0 ~ 999999
Eacrads 11/T2 | Reset Enczada ® Numero del contador: CO1 ~ C1F
fez_|e r (1) Los Set-Points pueden ser constantes o valores

actuales de alguna otra funcion.

En el display del CLIC02, el bloque temporizador es exhibido de la siguiente forma:

1777
% |Ig2 gﬂ-fﬂ ﬂ|ﬁ
]

C

000005
000003

- Espanol - CLIC-02 | 297



[eq

En el ejemplo abajo, el contador CO2 verificara la frecuencia de la entrada rapida 102. El
ciclo de barredura esta programado para 0,1s. A cada ciclo de barredura completado,
el contador C02 comparara el nimero de pulsos contados en este ciclo con la franja
programada, que va de 3 a 5 pulsos para encender. Observe que la salida es habilitada
cuando el valor actual sea mayor o igual al limite inferior de la franja de comparacion y
menor que el limite superior.

Programacion en Légica Ladder

&

Toz| no.10 i
aoooos [ 92
000003

o0&

O.Is O.Is 0.1s 0.Is 0.1y
Preset de conteo 3 & 4 3 4
Pulso de conteo | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Salida del contador ‘ OFF | ON OFF

7.4.3 Reloj de Tiempo Real - RTC

El CLIC-02 posee 31 instrucciones de comparacion RTC, donde cada una puede operar
en 5 modos de comparacion. Cada instruccion de comparacion RTC posee 10 parametros
para configuracion. Las instrucciones de comparacion RTC son direccionadas por el
mnemonico R, estando disponibles en el rango de RO1 ~ R1F. Las instrucciones de
comparacion actuaran conforme el reloj de tiempo real del CLIC-02, que puede ser ajustado
a través del display del CLIC-02 o por la herramienta de programacion.

7.4.3.1 Modo 0 - Marcador Auxiliar
Cuando una instruccién de comparacion RTC sea configurada para el modo 0, funcionara

como un marcador auxiliar interno M o N. Los demas parametros de configuracion quedaran
deshabilitados cuando este modo sea seleccionado.

|
002 I

RO1 OFF ON OFF ON OFF
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7.4.3.2 RTC Modo 1 - Intervalo Diario

En este modo, los contactos de salida seran accionados todos los dias de la franja
programada. El tiempo de accionamiento también es programable, escogiendo los horarios
en que la salida sera encendida y apagada. Es necesario habilitar el bloque RTC para que

la salida sea encendida.

Editar Contato/Bobina =]
= |c R le bl
@ Selecionar Bobina Nr.
N
\\*{ {01~1F)
@
\mmn 1 | (0-4)
Modo Todo Dia
0 T I T B N
2 2 L
b
w CLTLCLILTL
@~ i
mana (0n->0££) :[M0 <] - [m =
Valor Atual:|00:39 -«
njuste:[0e : [00 on 17 00 ofr
(Hora:! Hlnur.n)f

Simbolo Descripcion

O Numero del RTC: RO1 ~ R1F

@ Modo RTC: 1

® Valor actual del RTC del CLIC-02
Hora: Minuto

@ Dia de la semana de inicio de la
operacion

@ ® Dia de la semana de fin de la

operacion

® Hora del dia para encender salida

@ Minuto del dia para encender salida

Hora del dia para apagar salida

©) Minuto del dia para apagar salida

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque RTC Modo 1 sera

exhibido de la siguiente forma:

RO1

En el ejemplo a seguir, la salida sera encendida de lunes a viernes, de 8:00 a 17:00 horas.

ooz

os-o0 [ 20L

17:00

Viernes Sabado Domingo
8:00 17:00

Seg-Sex
1 - [14 t2e }

Semana Lunes Martes Miércoles
Hora 8:.00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Habilitacion

Salida
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Cuando el horario programado para encender la salida sea mayor que el horario para
apagarla, la salida sera apagada apenas el dia posterior. En el gjemplo abajo, la salida se
enciende a las 17:00 del martes y serd apagada a las 8:00 del miércoles.

Programacion en Légica Ladder

Semana Segunda Martes  Miércoles Viernes  Sabado Domingo
@ | Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:.00 17:00 8:00
@ : ® |Mart-Viern
@ : @ 1700 Habilitacion
HC) 8:00 Salida 1

Programando el dia inicial de la semana para después del dia final de operacion, ocurrira la
misma situacion del ejemplo anterior. En el caso abajo, la salida es encendida el viernes y
permanece realizando ciclos de enciende-apaga hasta el martes de la otra semana.

Semana Lunes Martes Viernes Sabado Domingo
@ 1 Hora 8:.00 17:.00 800 17:00 8:00 17:.00 8:00 17:00 8:00 17:00
@ :® | Vier-Mart
® -0 3:00 Habilitacion
HC) 17:00 Salida

Esta programacion invertida de los parametros puede ser realizada simultaneamente para
los dias de operacion y el horario de accionamiento, conforme observado en el ejemplo
abajo:

) ] Semana Lunes Martes Viernes Sabado  Domingo
Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@:©® | Vier-Dom o i i
®:® 17:00 Habilitacion ; ;
1 @ 8:00 Salida l

Para habilitar la ejecucion de la funcion durante todos los dias, basta seleccionar el mismo
valor en los campos del dia de operacion:

° ] Semana Lunes Martes Viernes Sébado Domingo
Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@:0 Lun-Lun i
®:® 8:00 Habilitacion
HC) 17:00 Salida
Semana Lunes Martes Viernes Sabado Domingo
@ 1 Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:.00 8:00 17:00 8:00 17:00
@0 Lun-Lun o
©-0 17:00 Habilitacion
HC) 8:00 Salida B [
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7.4.3.3 RTC Modo 2 -

Intervalo Semanal

Este modo permite la seleccidon de un dia, hora y minuto para encender la salida y un
dia, hora y minuto para apagar la salida. Es necesario habilitar el bloque RTC para que la

salida sea encendida.

Editar Contato/Bobina

u | B lc R E

Fin

@ Selecionar Bobina Nr.
!
\ﬁ; ~| (01-1m)

N
\‘Hndn 2 | (08

Modo Intervale de Tempo

mana (0n->0£f) :|T0 v |2 -
Valor Atual:[14:26

(Hora:Mis nutn:’

Ajuste:[08 00 onm [17 0o orf

& 52@

© O

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque RTC Modo 2 sera
exhibido de la siguiente forma:

RO1

Simbolo Descripcion

0] Numero del RTC: RO1 ~ R1F

@ Modo RTC: 2

® Valor actual del RTC del CLIC-02
Hora: Minuto

@ Dia de la semana para encender
salida

® Dia de la semana para apagar salida

® Hora del dia para encender salida

@ Minuto del dia para encender salida

Hora del dia para apagar salida

[©) Minuto del dia para apagar salida
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En el ejemplo a seguir, la salida sera encendida de lunes a viernes, de 8:00 a 17:00 horas.

ROL Ter—Sak;
za| 14:Z28
002 03:00 RO1

| 17:00
Semana Lunes Martes ... Viernes Sabado Domingo
Hora 17.00 8:00 17:00 8:00 8:00 17:00 800 17:.00
Habilitacion f = f f f = = =
Salida

También podemos programar el horario de encendido para quedar menor que el horario
de apagado. De esta forma la operacion sera invertida, encendiendo la salida cuando esté
fuera de la franja programada, como visto en el ejemplo abajo.

Semana Lunes Martes ... Sabado Domingo
@ 2 Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@:06 Mart-Sab Habilitacion ! |
©:Q 17:00 5
S 8:00 Salida

The parameters with the days of the week to turn on and off may have the same value,
as shown below.

Semana Lunes Martes Sébado Domingo
@ 2 Hora 8:00 17.00 8:00 17:00 8:00 17:.00 8:00 17:.00
@ . ® |Miérc-Miérc i | | | |
®:@ 17:00 Habilitacion ! ! .
S 8:00 Salida | |
Semana Lunes Martes Séabado  Domingo
@ 2 Hora 8:00 17:00 800 17:.00 8:00 17:00 8:00 17:00
®:® | Miérc-Miérc | | |
®:® 3:00 Habilitacion . . . . : ; . ;
1 @ 17:00 Salida ' ' |_| ! :
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7.4.3.4 RTC Modo 3 - Aiho- Mes-Dia

Programacion en Légica Ladder

Este modo permite seleccionar un afo, mes y dia para encender la salida y un afio, mesy
dia para apagarla. Es necesario habilitar el bloque RTC para que la salida sea encendida.

Editar Contato/Bobina =5

lc R |G r

¥ |n |z
®.~ Selecionar Bobina Nr.
@ \{n [ RICE] Simbolo Descripcion
N e

® Numero del RTC: RO1 ~ R1F

NAModo (3 -] (0-4)

Yodo Tntervalo Mensal @ Modo RTC: 2
® Valor actual del RTC del CLIC-02
Hora: Minuto
F":L e @ Dia de la semana para encender
salida
@ o— ;’>|F‘_/— g ® Dia de la semana para apagar salida
Tetos semaididiiis ST ® Hora del dia para encender salida
més.n??m’;—';’j—m li “\m @ Minuto del dia para encender salida
@5 é @ Hora del dia para desligar salida
©) Minuto del dia para apagar salida
—

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque RTC Modo 3 sera
exhibido de la siguiente forma:

En este ejemplo, la salida sera encendida el dia 17/02/2009 y se apagara el dia 11/11/2010. El
bloque RTC R03 sera activado sdlo si la entrada digital 101 esta activada.

101 RO3 03-10
| a-| 100121

RO3

002 | 0z.17
11.11

Afo/Mes/Dia 2009/02/17 2010/11/11
Hora 0:00 0:00
Habilitacion

ON
Salida OFF OFF
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Programando los parametros de fecha para apagar con una fecha anterior a la fecha para
encender, el RTC hara que la salida quede apagada en el periodo declarado.

Afio/Mes/Dia 2009/02/17 2010/11/11
Hora 0:00 0:00

@ )
@/®/@ | 2010/11/11 Habilitacion
©/®/@ | 2009/02/17

Salida

7.4.3.5 RTC Modo 4 - Ajuste con Precision en Segundos

Con el modo 4 seleccionado, es posible escoger el dia de la semana, hora, minuto y
segundo en que la salida sera accionada. Existen también dos modos de accionamiento
de la salida:

m Si el valor programado en el campo ‘segundos’ esta entre 0y 30, la salida se encendera
cuando la hora y el minuto programados sean alcanzados, y se apagara cuando el valor
programado en el campo ‘segundos’ sea alcanzado.

= Cuando el valor programado en el campo ‘segundos’ sea mayor que 30, la salida pulsara
por 1 ciclo de scan exactamente en el tiempo programado.

Es necesario habilitar el blogue RTC para que la salida sea encendida.

Editar Contato/Bobina ﬂ
@ | s = |e R |e iy
~\{ |__[ (01-1F)
®‘ I Simbolo Descripcion
Modo alteragio de 303 @ Numero del RTC: RO1 ~ R1F
@ Modo RTC: 4
E D S T TN EN
R S B B R ©) Valor actual del RTC del CLIC-02
b Hora: Minuto: Segundo
@'- i @ Dia de la semana para encender
Semana (0n) :|sa - __@ salida
Valor Atual: ?/—_ A
PR ® Hora para encender salida
(fozetuze) IW\ ® Minuto para encender salida
@ é @ Segundo para encender salida
s
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En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque RTC Modo 3 sera

exhibido de la siguiente forma:

Rov

En el ejemplo abajo, la salida sera encendida todos los sabados de 8:00:00 a 8:00:20. El
bloque RTC RO7 sera activado sélo si la entrada digital 106 esta activada.

ooz

Sébado

Dia
Hora 8:00:00  8:00:20

Habilitacion

Salida OFF ON OFF

En el proximo caso, el valor programado para ‘segundos’ es mayor que 30, por tanto
la salida pulsara por un ciclo de scan exactamente cuando el tiempo programado sea

alcanzado. El bloque RTC RO7 sera activado solo si la entrada digital 106 esta activada.

108 no7 s=b

| e S .

[ og=zo [ 77
=40

002
Dia Sébado
Hora 8:00:40
|
Habilitacion :
Salida
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7.4.4 Comparador

El CLIC-02 posee 31 instrucciones de comparacion, donde cada una puede operar en
8 modos de comparacion. Los comparadores son direccionados por el mnemonico G,
variando de GO1 ~ G1F. Es necesario habilitar el bloque comparador para que la salida
sea encendida. Cada instruccion de comparacion posee 5 parametros para configuracion,
conforme es exhibido en la tabla abajo

Editar Contato/Bobina @
it |z lc |= € la 4l
(‘D~~ Selecionar Bobina Nr.
\ﬂr.; v| (01~1F)
\\Aundn 1 - (-7
{Ry-Ref.)<=Ax<=(RAy+Ref.)
Simbolo Descripcion
0} Numero del comparador: GO1 ~ G1F
@ Modo comparador: 0 ~ 7
@_\ _@ ©) Variable para comparacion Ax
Ax - . .,
T M=l ,—_,1 - |T il @ Variable para comparacion Ay
i — ;f ® Valor de referencia para comparacion
Tipo: “ - Xw
Q)
Cancetr

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque RTC Modo 3 sera
exhibido de la siguiente forma:

S01 1
Vol v

ATO3 WV G01

a0 . 01w
\®\@
Los campos @, @ y ® pueden ser configurados para cualquier variable analégica (DR, AT,

AR, C, T, etc.). Para definirlos como constantes, seleccione el tipo de variable como ‘N’ y
digite el valor en el campo referente.
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7.4.41 Comparador Modo 0 - Marcador Auxiliar

Cuando una instruccion de comparador es configurada para el modo 0, la misma funcionara
como un marcador auxiliar interno M o N. Los demas parametros de configuracion quedaran
deshabilitados cuando este modo sea seleccionado.

104 OFF ON OFF ON OFF

GOl OFF ON OFF ON OFF

7.4.4.2 Comparador Modo 1 ~ 7 - Comparaciones Analdgicas

El comparador encendera sus contactos de salida cuando la comparacion entre las
sefnales de entrada sea verdadera. Los 7 modos de comparacion despliegan las siguientes
relaciones entre las sefales de entrada:

Modo 1 Ay — Ref < Ax < Ay + Ref
Modo 2 AX < Ay
Modo 3 AX = Ay
Modo 4 Ref > Ax
Modo 5 Ref < Ax
Modo 6 Ref = Ax
Modo 7 Ref # Ax

En el ejemplo abajo, seleccionamos el modo 4 de la funcién para comparar el valor de
entrada analdgica AO1 con el valor constante de 2,5. Si esta habilitada, la funcién de
comparacion GO3 encendera sus contactos de salida cuando AO1 sea menor que 2,5.

102 c03 4
| roz v |
009 | =

0z.50V

Este otro ejemplo muestra la utilizacidon de contadores y temporizadores como parametros
de comparacion. Utilizando el modo 5, los valores de CO1 y TO1 seran comparados,
encendiendo los contactos de salida de GO1 cuando el conteo de CO1 sea mayor o igual
al tiempo corriente de TO1.

=l s
eor Voo
009 ==
TOL ¥
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7.4.5 Funcion IHM

La funcion IHM permite exhibir pantallas personalizadas a través del display LCD del
CLIC-02, que posee 4 lineas de 16 caracteres cada una. El CLIC-02 posee 31 funciones de
exhibicion en la IHM, habilitadas por las bobinas HO1 ~ H1F. Las pantallas son configuradas
por el software de programacion del CLIC-02, a través del menu Editar >> IHM/Texto,
pudiendo ser ingresados textos, valores actuales de funciones, valores programados de
las funciones, estado de variables digitales y campos para alteracion de parametros de
las funciones utilizadas en el programa.

Para mayores informaciones sobre la programacion y exhibicion de las pantallas, consulte
el capitulo 3 — Herramienta de programacion.

La funcién IHM posee los siguientes parametros de configuracion:

Editar Contato/Bobina ==

1 le |= |s H o >

@~ Selecionar Bobina Nr.
\*ﬂ | (01-1)

Mode |1 | (1~2)

Display

Simbolo Descripcion
® Numero de la funcion: HO1 ~ H1F
@ Modo de 1 > Exhibir
exhibicion: 2 > No exhibir

corceran

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque RTC Modo 3 sera
exhibido de la siguiente forma:

HO1 1 |
[ } HOlr\®

En la pantalla principal del CLIC-02 presione la tecla ‘SEL’ para visualizar las pantallas
habilitadas. Utilice las flechas direccionales Ty | para alternar entre las pantallas.
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7.4.6 Funcion de Salida PW

La funcion de salida PWM esta Disponible sélo en los modelos con salida a transistor. Las
salidas Q01 y Q02 son salidas rapidas, pudiendo ejecutar la modulacion PWM (Modulacion
por ancho de pulso). La funcion PWM P01 esté asociada a la salida fisica Q01 y la salida
PWM P02 esta asociada a salida fisica Q02. La funcion PWM posee 8 formas de onda
programables, permitiendo ajustar el periodo total de la onda y tiempo ON de la salida.
La forma de onda de salida es seleccionada a través de una combinacion binaria de las

entradas de seleccion.

M

Editar Contato/Bobina

==

P

c R le |z o >
('D.~ Selecionar Bobina Nr. Saida
\WL ~| (01~02) Q |01 -

\‘Hndn 1 | a-a

B

Selegdo 1-8:|1 -~
\w; oooc0 ma
Ajuste valor:|00010 ms

Rjuste tipo:|N =

@"\\ T t
@

Selecionar entrada:(bit alto->baixo)+l
P N N EE N R A B R

® O W®

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque PWM sera

exhibido de la siguiente forma:

Simbolo Descripcion

® Numero de la funcién: PO1 ~ P02

@ Modo PWM: 1

©) Seleccion de las formas de onda a
programar

@ Periodo de la forma de onda
seleccionada en @

® Tiempo de salida encendida de la
forma de onda seleccionada en ®

® Entrada de seleccion 1 (mas
significativa)

@ Entrada de seleccion 2

Entrada de seleccion 3 (menos
significativo)
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LLas entradas de seleccion formaran, a través de una combinacion binaria, el valor referente
a la forma de onda de salida, conforme mostrado en la tabla abajo:

Habilita Entrad_a’ de Entrad_a’ de Entrad_a’ de | Seleccion Salida PWM
seleccion 1 | seleccion 2 | seleccion 3 Actual

OFF X X X 0 OFF
ON OFF OFF OFF 1 Forma de Onda 1
ON OFF OFF ON 2 Forma de Onda 2
ON OFF ON OFF 3 Forma de Onda 3
ON OFF ON ON 4 Forma de Onda 4
ON ON OFF OFF B Forma de Onda 5
ON ON OFF ON 6 Forma de Onda 6
ON ON ON OFF 7 Forma de Onda 7
ON ON ON ON 8 Forma de Onda 8

En el ejemplo abajo, las entradas de seleccion MO1, MO2 y MO3 estan en el estado OFF, ON'y
OFF, respectivamente. De esta forma, el valor de la seleccion actual sera 3, haciendo que la
forma de onda 3 sea modulada en la salida QO1.

Lol

P01

oo7 M024 00005
M01400010

s |

Habilitacion

t=5ms
Salida ‘
t=10ms
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7.4.7 Funcion de Salida PLSY

La funcion PLSY estéa Disponible sélo en los modelos con salida a transistor. Solamente la
salida rapida Q01 puede ser utilizada con la funcidon PLSY, a través de la funcion PO1. La
funcion PLSY generara un numero de pulsos en la salida, en una frecuencia programada.
El tiempo de encendido de la salida sera la mitad del periodo de la onda de salida. La
frecuencia maxima de salida es de 1 KHz.

Editar Contato/Bobina ==

c |= le |= e o Al

® Selecionar Bobina Nr. Saida
N
\{y o1 -] (01-02) Q [or

Mucde [ ~] (1-2)

PLSY

Simbolo Descripcion
® Numero de la funcién: PO1
@ Modo: 2
o ©) Frecuencia de salida: 1 ~ 1000 Hz
©'. “?Mii /_@ @ Numero de pulsos de salida: O ~ 32767

Ajuste valor:|00200 Hz [00050

Ajuste tipo:[N l_ R l_

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, el bloque PWM sera
exhibido de la siguiente forma:

A4
EO1l < |
o0oo0o %UCI:I:I-.
Q0200 ®
aaas5a0 |
[

}S
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En el ejemplo a seguir, cuando 105 sea habilitada, seran generados 5 pulsos en la salida
QO1 en una frecuencia de 500 Hz

Habilitacion
1ms

saiga | | L L]
2ms

Aunque la PO1 continle habilitada, seran generados apenas 5 pulsos en la salida. Para
una nueva secuencia de pulsos de salida es necesario que la funcidn sea deshabilitada y
habilitada nuevamente.

7.4.8 Funcion DATALINK

La funcion DATALINK esta Disponible solo en los modelos 20VR-D y 20VT-D. Esta funcion
permite el intercambio de datos entre CLP’s CLIC-02 a través de una red RS-485. Las
funciones L seran utilizadas para el control del intercambio de datos, pudiendo enviar
o recibir informaciones de la red. Son permitidas hasta 8 funciones L — LO1 ~ LO8.
Las configuraciones de la puerta RS-485 son ajustadas a través de la herramienta de
programacion del CLIC-02, en el menu Operacion>>Configuracion del Sistema. Para
mayores informaciones, consultar el capitulo 7 - Funciones de Comunicacion de la Puerta
RS-485.

Link de Datos

Hasta 8 unidades del CLIC-02 pueden ser configuradas como terminales independientes en
lared, cada una ejecutando su propio programay conteniendo sus propias expansiones de
E/S. La direccion del CLIC-02 Maestro debe ser configurada como 0, los terminales
esclavos deben comenzar con la direccion 01, distribuyendo las direcciones segun la
disposicion de los equipamientos en la red, no obstante, sin dejar ninguna direccion
intermediaria sin utilizacion.

Por ejemplo, teniendo las direcciones 01, 02, 04 y 05 en la red, el maestre entendera
que la red finaliza en el esclavo 02, no reconociendo las direcciones restantes, ya que la
direccion 03 no estara respondiendo.

Cada CLIC-02 puede comandar 8 bits de datos, llamados ‘W’, que pueden ser leidos por los
demas esclavos. Cualquier CLIC-02 de la red puede leer las variables W de otro CLIC-02.
Las funciones Datalink L transferiran las variables internas (entradas digitales, marcadores
digitales, salidas, etc.) del CLIC-02 a sus respectivas variables de red W. Las variables de
red W controladas por un CLIC-02 seran definidas y numeradas conforme la direccion
de este CLIC-02 en la red, la tabla de abajo muestra la disposicion de estas variables:
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Direccion (ID) Variables de Red Controladas
0 W01~W08

W09~W16

W17~W24

W25~W32

W33~W40

WA41~\W48

W49~W56

W57~W64

~N OO

Los parametros de configuracion de la funcion L son mostrados abajo:

Editar Contato/Bebina Q
R O R S PRI
@~ Selecionar Bebina Nr.
\{L ~| (01~08)
®~\;M-D — Simbolo Descripcion
avier 0} Numero de la funcion: LO1 ~ LO2
@ Modo Datalink: 1 - Enviar
2 > Recibir
©) Variables fuente/destino dos datos
@_‘ B @ @ NUmero de puptos a envia}r/recibir a
m i @ partir de la variable seleccionada en ®
serego 1-a:fs o ail ® Franja de variables fuente/destino de
= @( los o:atos
---@ ® Area de variables de red a enviar/recibir
s
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En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, la funcion Datalink sera
exhibida de la siguiente forma:

\4

v [t |
5 4 I03-107
{ L] LoD

wos-w1zl |
»

%

En el ejemplo abajo, las variables I03~107 seran escritas en las variables de red controladas
por el CLIC-02. Como la direccion seleccionada para este CLIC-02 es la direccion 1, las
variables de red utilizadas seran W09~W13.

Lol

s LoL

Lol
wos-wisl

o0s

Lol 1
I03-I07

Variables de Red W09 W10 W11 W12 W13 W14 W15 W16
Variables internas A\ N N A 0 A » ()
del CLIC-02 103 104 105 106 107 0 0 0

Cada CLIC-02 puede controlar 8 bits de datos de la red. Por tanto, apenas 1 funcion Datalink
podra ser utilizada en el modo envio.

En el ejemplo abajo, la funcién Datalink leera las variables de red W09 ~ W13 y las escribira
en las variables internas M0O3 ~ MQ7. Como la funcion esta configurada para leer 5 variables,
las direcciones W22, W23 y W24 restantes no seran leidas, no afectando los marcadores
M08, M09 y MOA.

5
01
To7
wos-wisl

Variables de Red W17 W18 W19 W20 W21 W22 W23 W24

Variables internas W 7 7 7 7 7 7 [\
del CLIC-02 MO03 MO04 MO5 MO6 MO7 - - -

Lol 2
MO3-MOT
Li

0os |
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La funcién Shift desplazara los bits programados cuando haya un pulso de subida en la
variable de pulso seleccionada. Pueden ser controlados hasta 8 bits en secuencia, dado
que el desplazamiento siempre sera del bit menos significativo para el bit mas significativo
de la secuencia. Apenas una funcion Shift puede ser configurada en el programa. Los
parametros de configuracion son descritos abajo:

Editar Contato/Bobina ===

| = | = SHIHlvv s

| mx
®~ Selecionar Bobina Nr.
\‘[s o o] on

BI

Simbolo Descripcion

0] Numero de la funcion Shift: SO1

@ Pulso de desplazamiento
@) ©) Cantidad de variables controladas a
partir de la variable seleccionada en @

@ Variable de salida

Bobina de Pulso: |1 <] [or :
Selegdo 1-8: [s |
Bobina de Inicic: [0 | [o3

f—

En el display del CLICO2, o en la herramienta de programacion, la funcion Shift sera
exhibida de la siguiente forma:

77
w [B7 17
{QD3—QGT s01%~TD)
o™
o
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En el ejemplo abajo, las salidas Q03 ~ Q07 tendran sus estados desplazados cuando haya
un pulso de subida en la entrada de desplazamiento 101. El desplazamiento ocurrira de la
entrada QO3 hacia la entrada Q07, una posicion a cada pulso de 101.

003 |

Habilitacion

Qo4 ] : [

Qo5 ' | 1 3 | |'

Qo6 ‘ ‘ 3 |'

Qo7 " i

Note que, a cada pulso de desplazamiento, el estado de la salida Q07 sera escrito en la
salida QO3.

316 | CLIC-02 - Espaniol -



[Weq

Programacion en Légica Ladder

7.4.10 Funcion AS - Adicion/Sustraccion

La funcion AS permite la ejecucion de las operaciones matematicas adicion y sustraccion,
utilizando numeros enteros. El CLIC-02 posee 31 instrucciones AS, donde cada instruccion
utiliza 5 parametros para configuracion. La tabla de abajo describe estos parametros:

Editar Contato/Bobina ﬁ
G |a 5 | vm 2 | 4]
®~\+as Jor <] wor-1m) T NOE ~ |_%’—'®
 Func Simbolo Descripcion
;:wv‘;: ©) Numero de la funcion: ASO1 ~ AS1F
@ Parédmetro de Entrada V1®:
-32768 ~ 32767
©) Parédmetro de Entrada V2:
® -32768 ~ 32767
\\ N ) ® | Parametro de Entrada V3
anusce: [ioams [ [oo0ms ,,.@ -32768 ~ 32767
T "DII_C\'ﬁl\: ©) Salida de Error
~\.® (1) Los Set-Points pueden ser constantes o valores
actuales de alguna otra funcion.
e

En el display del CLICO2, o en la herramienta de programacion, la funcion AS sera exhibida
de la siguiente forma:

AS01 ooooo
1845z [_Hop
To1 2501
co1 |

AN
La féormula ejecutada sera la siguiente:

AS =V1+V2-V3

La variable ASxx contendra el resultado de la férmula procesada, donde xx es el nimero
de la funcién AS utilizada. La salida de error sera encendida cuando el resultado de la
operacion genere un valor fuera de la franja soportada, que va de -32768 ~ 32767. La
salida se apagara automaticamente cuando el resultado esté correcto o cuando la funcion
AS sea deshabilitada.
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7.4.11 Funcion MD - Multiplicacion/Division

La funcion MD ejecuta las operaciones matematicas multiplicacion y division, utilizando
numeros enteros. EI CLIC0O2 posee 31 instrucciones MD, donde que cada instruccion utiliza
5 parametros para configuracion. La tabla abajo describe estos parametros:

Editar Contate/Bobina ===

H |z | |as w4

(‘D~ Selecionar Bobina Nr. Erro Bobina @
\ﬁrun ~| to1-18) Son l— ;‘/

\

G Simbolo Descripcion
HL;V‘;‘:; ©) Numero de la funcion: MDO1 ~ MD1F
@ Parametro de Entrada V1®:
-32768 ~ 32767
©) Parédmetro de Entrada V2.
® -32768 ~ 32767
™ . e @ | Pardmetro de Entrada V3™
wior: [reme " [ [ L@ -32768 ~ 32767
P e |l e el ® Salida de Error

-\_® (1) Los Set-Points pueden ser constantes o valores
actuales de alguna otra funcion.

p—

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, la funcién MD sera exhibida
de la siguiente forma:

MDO1 gaoao |
18586 [Yep
— MDO1

L0l |

VAN

La férmula ejecutada sera la siguiente:

MD =V1*V2/V3

LLa variable MDxx contendra el resultado de la férmula procesada, donde xx es el nimero
de la funcién MD utilizada. La salida de error sera encendida cuando el resultado de la
operacion genere un valor fuera de la franja soportada, que va de -32768 ~ 32767. La
salida se apagara automaticamente cuando el resultado esté correcto o cuando la funcion
AS sea deshabilitada.
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7.4.12 PID - Control Proporcional, Integral y Derivativo

Lainstruccion PID comparara un valor actual de proceso con una variable de set-point. La
diferencia o error entre esos dos valores es procesada a través de una malla PID para
generar un valor de salida que hara la correccion del valor actual de proceso, siempre
intentando mantener este valor lo mas préximo posible al valor de set-point. EI CLIC-02
posee 15 instrucciones PID, donde cada instruccion utiliza 9 parametros para configuracion,
conforme es mostrado en la tabla abajo:

Editar Contato/Bobina @
@ ’ 5E1jﬁ‘:nnar ll::)sma Nlm E:in BDbI:: L‘L s"mbOIo DescriPCién
A B e e ) @ Numero de la funcion: PIO1 ~ PIOF
®‘~\Am;an @ Valor de actual salida
— © | SPH - Set-Point
O @ PV - Valor actual de proceso
@__::S,,: b e (R ® Ts™ - Periodo entre muestreo
@__‘w: [ =][ootoo [T (-s2m6e-sz16m) (1~32767 * 0,018)
@'ﬂ; %% y—:ix::; ® Kp™ - Ganancia proporcional
7)1z i ][ooace (1-32767) (1~32767 %)
@ I e [ @ | Ti - Tiempo integral (1~32767 * 0,1s)
Td™ - Tiempo derivativo
(1~32767 * 0,01s)
® Salida de error
(1) Los Set-Points pueden ser constantes o valores
Cancerar actuales de alguna otra funcion.

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, la funcién PID sera exhibida
de la siguiente forma:

DI0l

La formula ejecutada sera la siguiente:
EV,=SV-PV,

TS
AP = KP{(EVn BV, ) +—S 4BV + Dn}
T
TD
D, ==L (2PV_ -PV -PV_,)
S
Pl = YAPI

La variable Plxx contendra el resultado de salida de la férmula procesada, donde xx es
el nimero de la funcion PID utilizada. La salida de error se encendera cuando TS o KP
sea igual a 0, apagandose automaticamente cuando el error sea corregido o cuando la
funcion PID sea deshabilitada.
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7.4.13 Funcion MX-Multiplexador

Esta funcion transfiere para la salida un unico valor de una lista de 4 posibles entradas. El
valor transferido es definido por una combinacion binaria de las variables de seleccion.
El CLIC-02 posee 15 instrucciones MX, donde cada una posee 7 parametros para
configuracion, conforme es mostrado en la tabla abajo

Editar Contato/Bobina g
l]as  |m Jer w4
@ Selecionar Bobina Nr.
\{““ Bl -] coron Simbolo Descripcion
ator Avaals O] Numero de la funcion: MX01 ~ MXOF
e rmme @ Valor de entrada 10
e ©) Valor de entrada 2™
Ajuste do Valorl: [N ~| (16513 P —__.® ™)
Ajuste do Valor2: |AT ~| |01 4|= —__@ @ \/a|OI’ de entrada 3
Ajuste do Valor3: [ag =] [0l — G ® Valor de entrada 4™
Aduste do vatont: i 7] 5 ® Entrada de seleccién 1 (mas
51 . o .
conata [T =][or | comsasa [T ][0z significativa)
@ @ @ Entrada de seleccién 2 (menos
significativa)
(1) Los Set-Points pueden ser constantes o valores
actuales de alguna otra funcion.

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, la funcion MX sera exhibida

de la siguiente forma:
MEO1 15513
IDl ATO1 H}[Dl
II:Ir_ aQOL a0
nanlk

Las entradas de seleccion determinaran la entrada a ser transferida, obteniendo el valor de la
respectiva entrada a través de una combinacion binaria. La tabla abajo muestra las posibles
combinaciones de entrada y los resultados de salida:

Entrada de | Entrada de

Seleccion 1 | Seleccion 2 ARSI e

OFF OFF Valor de Entrada 1
OFF ON Valor de Entrada 2
ON OFF Valor de Entrada 3
ON ON Valor de Entrada 4
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7.4.14 Funcidon AR - Rampa Analdgica

La funcién rampa analdgica variara su valor de salida, partiendo de un valor inicial hasta un
valor de set-point, obedeciendo a una determinada tasa de incremento. La funcion rampa
posee dos set-points de salida, que son determinados conforme la entrada de seleccion.
El CLIC-02 posee 15 instrucciones AR, cada una conteniendo 10 parametros para
configuracion, conforme la tabla abajo:

Editar Contato/Bobina M
o o m lm m |m bl Simbolo Descripcion
(DU setectonar mobina vz, ——toro sobina @ Numero de la funcién: ARO1 ~ AROF
\{m to1-0n Tl__l lﬂ—--@ @ | Set-point 1 10000 ~ 20000
[ Runed ©) Set-point 2 -10000 ~ 20000
V:;D: inlllﬁm @ Nivel maximo de salida™
(@~ -10000 ~ 20000
@.: stverssfi =] [osos [ (-2o000-20000) ® Nivel de inicio, nivel de parada®
0 Mg 0 R 0 - 20000
Ot s [oosos [ (e-20000) ©® Tasa de incremento® 1 ~ 10000
@ ==l = W’—‘:’Z”ZZ’ @ Ganancia® 0 ~ 10,00
®:,'mm|—_||': e i Offset™ -10000 ~ 10000
' = ©] Entrada de seleccion set-point de salida
il O | T e R U O ©® Entrada de parada
@ ® @) Salida de error
— (0 St puscon s constanis © vl

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, la funcion AR sera exhibida

de la siguiente forma:

anor | | ¥ ¢ cooood ¥ | o000q
mo1d 00500”[HO02 heoa ooo1o’fHOE
Na\l

oogoo AR hal 0100 JRROL
01000 00000

% bbb

La salida de la rampa estara Disponible en las variables ARxx, donde xx es el nimero de
la funcion AR utilizada. Los parametros de Ganancia y Offset seran aplicados conforme
la ecuacion:

AR = (AR - Offset) / Ganancia

Valor Actual Valor Incrementado

La tasa de incremento sera sumada a la salida actual a cada 100ms, hasta alcanzar el valor
de set-point. La entrada de seleccion del set-point definird el valor que la rampa debera
alcanzar en la salida, conforme muestra la tabla abajo:

Entrada de Seleccion Valor de Salida
OFF Set-point 1
ON Set-point 1
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La salida de error actuara cuando el valor del parametro de ganancia sea igual a cero, y sera
apagada cuando el parametro retorne a un valor valido o la funcion AR sea deshabilitada.

Diagrama de operacion

Habilitacion
Seleccion

St

Nivel
Maximo
Nivel 2
Nivel 1

StSp + Offset
Offset

-

100 ms

-— =

100 ms

-— =

100 ms

Cuando habilitada, la funcion AR mantendra su nivel de salida en “StSp + Offset” por
100ms. Tras este tiempo, el valor de salida sera incrementado, a cada 100ms, conforme
latasa de incremento, hasta el nivel de set-point seleccionado. Cuando actuada la entrada
de parada, larampa buscara el nivel “StSp + Offset”, quedando en este estado por 100ms.
Luego de este tiempo, la salida de la rampa sera llevada a cero. Sera necesario deshabilitar
y habilitar nuevamente la funcion AR para retornar al nivel seleccionado.
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7.4.15 DR Function - Data Register

La funcion DR habilita el registrador interno DR, posibilitando la transferencia de un valor
para este registrador mientras la funcion esté habilitada. El CLIC-02 posee un total
de 240 registradores DR. Los registradores pueden ser configurados para almacenar
datos sin senal (0 ~ 65535) 0 con sefal (-32768 ~ 32767), esta opcidn es definida en
las configuraciones de sistema, por el software de programacion del CLIC-02 (menu
Operacion>>Configuracion del Sistema).

Editar Contato/Bobina @
mw | = |m R |smrer 4y
®.~ Selecionar Contato Nr.
e W ~| (01-FQ)
[ Mods m
Simbolo Descripcion
0} Numero del registrador: DRO1 ~ DRFO
@ Valor transferido para el registrador DR™
Con sefal: -32768 ~ 32767
Sin Sefal: 0 ~ 65535
Rjuste do Valor:|00000
Tipo de Rjuste:[r | for (1) Los Set-Points pueden ser constantes o valores
@ actuales de alguna otra funcion.
Cancear

En el display del CLIC02, o en la herramienta de programacion, la funcion DR sera exhibida
de la siguiente forma:

poopo [DROL
To1 ‘ |

!

Los registradores de datos de DR65 a DRFO son retentivos, 0 sea que mantienen su valor
cuando el equipamiento esté desenergizado. Los ultimos 40 DRs (DRC9 a DRFO) son
registradores especiales, como mostrados abajo:

DRO1
£y
o

DRC9 Numero total de PLSY
DRCA~DRCF Reservado

DRDO Registro de modo de salida AQO1

DRD1 Registro de modo de salida AQO2

DRD2 Registro de modo de salida AQO3

DRD3 Registro de modo de salida AQ0O4
DRD4~DRFO Reservado
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7.4.16 Funcion MU - Maestro Modbus

La funcion MU esta Disponible apenas en los modelos 20VR-D y 20VT-D. Esta funcion
permite configurar telegramas Modbus, que seran enviados por la puerta RS-485 del
CLIC-02, posibilitando la comunicacién con otros dispositivos que posean el protocolo
Modbus (convertidores de frecuencia, multimedidores, balanzas, etc). EL CLIC-02 permite
la configuracion de 15 telegramas Modbus, a través de las funciones MUO1 ~ MUOF.
Las configuraciones de la puerta RS-485 son ajustadas a través de la herramienta de
programacion del CLIC-02, en el menu Operacion>>Configuracion del Sistema. Para que
la funcion Modbus sea ejecutada, las configuraciones de Datalink y 1/0 remoto deben
estar deshabilitadas, donde la direccion de la puerta RS-485 debe ser diferente de 0.
Para mayores informaciones, consulte el capitulo 7 - Funciones de Comunicacion de la
Puerta RS-485.

La funcion Modbus ocupa la puerta de comunicacion cuando habilitada. Por tanto, puede
haber varias funciones MU configuradas en un programa, sin embargo apenas una puede
ser habilitada por vez.

Editar Contato/Bebina ===
G |a | = wo as 4]
®\~ Selecionar Bobina Nr.
\}m - {01~0F)
Fungo
Leitura Hord Simbolo Descripcion
@__ e 0] Numero de la fun.0|on: MUO1 ~ MUOF
@ o s ihaajat : ; = F @ Mvodo 'dle la Funcion
© e e ©) Direccién del esclavo
- El @ Direccion de la variable Modbus del
@_. esclavo
® Registrador de destino de la respuesta
del telegrama
Conceln

En el display del CLIC0O2, o en la herramienta de programacion, la funcion MU sera exhibida

de la siguiente forma:
MUo1 ;11 ‘
[0003 :I‘Hm'l"\@

DROS

W
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Los modos de la funcion configuran el tipo de telegrama Modbus (funcién Modbus) que sera
enviado, conforme mostrado en la tabla abajo:

Modo Tipo de Funcion Modbus

1 03 — Lectura de Word
06 — Escritura de Word Unica
10 — Escritura de Varias Words
01 - Lectura de Bits
05 — Escritura de Bit Unico

o~ jwin

Marcadores digitales utilizados en la funcion Modbus:

Telegrama recibido — M3D. Este marcador se encendera cuando la recepcion del telegrama
sea completada. El telegrama sera transferido para el registrador de destino si no hay
errores.

Marcador de error — M3E. Cuando haya error en la verificacion de los datos del telegrama
recibido, este marcador seréa encendido.

Timeout — M3F. Este marcador se encendera cuando el tiempo entre el envio del mensaje
hasta el inicio del recibimiento sea mayor que el ajustado. El marcador M3D también se
encendera. El M3F sera automaticamente reseteado cuando M3D sea reseteado.

El tiempo de timeout dependera del BaudRate (tasa de comunicacién) seleccionado,
conforme mostrado en la tabla abajo:

BaudRate (bps) Timeout (ms)
4800; 9600; 19200; 38400 125
57600 100
115200 80

Es posible configurar la cantidad de variables Modbus a ser leida/escrita por el telegrama.
Cuando el parametro @ sea configurado como constante, la direccion especificada sera
leida Unicamente. Sin embargo, cuando este parametro sea ajustado para algun registrador
DR, seran utilizados 2 registradores DRs que contendran las siguientes configuraciones:
-DR declarado: contendra la variable Modbus a ser leida/escrita;

-DR declarado + 1: especifica la cantidad de direcciones consecutivas a ser leidas.
Solamente los modos 1,3, 4 y 5 soportan este tipo de configuracion.
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Ejemplos:
Modo Display
1 L 1 Direccion constante: 0003, Recibimiento:
Lectura | o1 | Largo a1, 01 03 02 datal data2 CRC16;
de word | o003 HUoL Envio: 01 03 00 03 00 01 CRC16; Almacenado de datos:
L prEo 4 DREO = (datal<< 8) | data2,
Direccion DR03=0001, Recibimiento: 01 03 04 datat
Ifl ol 1| Largo DR04=0002, data2 data3 data4 CRC16,
| DROS  HOOL Envio: 01 03 00 01 00 02 CRC16; Almacenado de datos:
L pREo 4 DREO = (data1<<8) | data2,
DRE1 = (data3<<8) | data4
2 5 Direccion constante: 0003, Recibimiento:
Escritura r 1 Largo a 1, 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
| or | .
de word | 0003 ot Almacenado de datos:
Unica [ DREO=1234(hex: 04D2),
Envio: 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
Z 1 Direccion: DR0O3=0001, Recibimiento:
| o | Almacenado de datos: 0106 00 01 04 D2 CRC16;
| proz  Hmo1 DRE0=1234(hex: 04D2),
L prED 4 Envio: 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
3 Direccién: 0003, Recibimiento:
Escritura rs 1 Largoa 1, 0110 00 03 00 01 CRC16;
de varias [ o | Almacenado de datos:
words | 0003 HOOL] | DREO=1234(hex: 04D2),
L pREQ A Envio:
01 10 00 03 00 01 02 04 D2 CRC16;
Direccion: DR03=001, Recibimiento:
Largo: DR04=0002, 01 10 00 01 00 02 CRC16;
3 1 .
| oo | Almacenado de datos:
DREO=1234(hex: 04D2),
DRO3  HMU0L
ll DREO JI' DRE1=5678(hex: 162E),
Envio: 01 10 00 01 00 02 04 04 D2
16 2E CRC16;
4 4 1 Direccion: 0008, Recibimiento: 01 01 02 datal
Lectura | o1 | Largo a. 10H, data2 CRC16,
de bits | o003 HioL Envio: 01 01 00 03 00 10 CRC16; Almacenado de datos:
L prEg DREQ = (datail<< 8) | data2;
4 1 Direccion: DR03=0001, Recibimiento: 01 01 02 datal
| o1 | Largo: DR0O4= 0016, data2 CRC16,
| DRO3  HHUOL Envio: 01 01 00 01 00 10 CRC16; Almacenado de datos:
L pRED A Valor maximo en DR04 es 400. DREOQ = (date1<< 8) | data2;
5 5 1 Direccion: 0003, Recibimiento:
Escritura | o1 | Almacenado de datos: 01 0500 03 FF 00 CRC16;
de bit | o003 Mot DRE0=65280 (hex: FF00),
unico L prEg 4 Envio: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
5 1 Direccion: DR03=0001, Recibimiento:
| o1 | Almacenado de datos: 01 0500 01 FF 00 CRC16;
| DRO3 RO DRE0=65280 (hex: FF00),
L ppeo 4 Envio: 01 05 00 01 FF 00 CRC16;
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7.4.17 AQ - Salidas Analdgicas

Las variables digitales AQ estan directamente asociadas a los modulos de salida analdgica
de expansion. La configuracion de las salidas analdgicas es realizada a través del software
de programacion, en el menu Editar>>Ajuste AQ. El modo estandar de salida analégica
es de 0~10V, con el valor correspondiente entre 0~1000. El mismo también puede ser
ajustado para el modo corriente 0-20mA, con el valor del registrador entre 0~500. El modo
de operacion de la salida es ajustado por el valor actual de los registradores DRDO~DRDS,

conforme mostrado abajo:

Registrador Descripcion
DRDO Configura la salida AQO1
DRD1 Configura la salida AQ02
DRD2 Configura la salida AQO3
DRD3 Configura la salida AQ0O4

Modo

Valor para DRDO~DRD3 y descripcion

1 0: modo tension, valor de la salida va para O cuando CLP en STOP

1: modo corriente, valor de la salida va para O cuando CLP en STOP

2: modo tension, valor de la salida es mantenido cuando CLP en STOP

EES VR

3: modo corriente, valor de la salida es mantenido cuando CLP en STOP

= El valor de DR sera O si el valor no esta en la franja de 0~3.

En el ejemplo abajo, podemos visualizar los valores de las variables AQ y los respectivos
valores de salida, conforme la configuracion de modo de salida. En este caso, los valores
constantes estan siendo transferidos para las salidas, sin embargo puede ser asociada

cualquier variable analdgica.

Ajust AQ

S5

Modo  Ajust

cir |1 ~|jw | |ooon

Modo Tensdo, o valor atual &
resetado gquando CLP em Stop

ez [1 ~|jw - |oooo

Mpdo Tensdo, o valor atual &
resetado quandoe CLP em Stop

Valores Reales
de Salida

cas [1 ~|jw -||oooo

Mpdo Tensdo, o valor atual &
regsetado gquando CLP em Stop

cus [1 ~|fw - |oooo

Modo Tensdo, o valor atual é
resetado guando CLP em Stop

.
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8 PROGRAMACION FBD

8.1 INSTRUCCIONES FBD

Entrada Salida Cantidad | Rango Valido
Entrada Digital | 12 101 ~ 10C
Entrada via Teclado VA 4 Z01 ~ 204
Entrada Digital de Expansion X 12 X01 ~ XO0C
Salida Digital Q Q 8 Q01 ~ Q08
Salida Digital de Expansion Y Y 12 Y01 ~ YOC
Marcador Auxiliar M M 63 MO1 ~ M3F
Marcador Auxiliar N N 63 NO1 ~ N3F
IHM H 31 HO1 ~ H1F
PWM P 2 PO1 ~ PO2
SHIFT S 1 SO1
Data Link L 8 LO1 ~ LO8
Bloque de Ldgica/Funcion B B 260 B0O1 ~ B260
CLP en Run Hi
CLP en Stop Lo
Sin conexion Nop
Entrada Analdgica A 8 AO01 ~ AO8
Parametro de la Entrada Analdgica \ 8 V01 ~ V08
Salida Analdgica AQ 4 AQO1 ~ AQO4
Entrada Analdgica de Temperatura AT 4 ATO1 ~ ATO4

Un programa en FBD solo puede ser editado y modificado por el Software de Programacion
Clic02 Edit, el programa es escrito para el CLIC-02 via cable de programacion. A través del
teclado del CLIC-02 es posible alterar valores de los parametros de los bloques del
programa escrito por el Software de Programacion. El valor de ajuste de un bloque puede
ser una constante o una variable asociada. Por tanto, el valor de ajuste de un bloque puede

ser el valor de salida de otro bloque.

= El tamafno del bloque FBD no es unico, el mismo depende de la caracteristica de la

funcién utilizada.

8.1.1 Instruccion de Bloque de Bobina

Terminal de Entrada

Blogue de Bobina

- Espanol -
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8.1.2HM

Mol

HOl

1

Mo1{ Hol |
e

THM/Texto ==
20t |mz |ms  |ms  |ms  |me  |mor |me  4»
Timer -
Counter -
RIC -
Znaleg =
I Display
1 - -
Buste do Display Anslégico...| , [T 1|
Nizezo de Telefone o |
rdicionse || Limpar | Cancelar

@ Multi Idiomes  { Chinds (£ixo)

Texto de Entrada

PURE%ET (%4, -, /01234567895 <=>7RABC
DEFGHITELNNOPQRSTUVWXYZ[Y\]B_"abcdefs
hijklmnovarstuvwzyz<|-0 a4aadeéceiii
ifAAENVoa060aUI0RARF 7 ry2dx239t7/ 014
LECEEL AV EENPAVESE VPN -SRYEEVPE-E NI )
VP 7y ER aBYE2TLvEBA¥C o+ ¥ aRARE

8.1.3 Bloque de funcion PWM (solamente modelo de salida a transistor)

Modo PWM

El terminal de salida PWM Q01 o Q02 puede generar 8 formas de onda PWM.

Noly— PHNOL  MNode:l

ot | SET 1 Cut:l

nozd po1 | TP1=00000

Ho3L——- TT1=00001
330 | CLIC-02

(e

Bloco de Fungdo PWM
Fungéo

[

Modo: |1 hd

jac]
TN __
=7

Saida Q: (1

Selegdo 1-8:|1 4

T{m3} t(m3)

Valor Ajustado:l
Ajuste tipo:

Valor Atual:

ﬁ

i B

N

ar—

Simbolo

Cancelar
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La salida PLSY (Q01) puede generar un numero predeterminado de pulsos cuya frecuencia
varia de 1 a 1000 Hz.

Bleco de Fungdo PWM ﬂ

I~ Fungdo

01 -

Modo: |2 - Saida Q: |2 -

MO1

ro1 PF hz
[T
ﬂ o

PWMO1  Mode: 2 Molr— - o

NUD'I | IU— 100
FF=00100 ng-l FO1 | Rjuste tlpo:lml— No- I_
PN =00000 Nopt——!

Simbolo
[ |
Cancelar

8.1.4 Bloque de funcién Data Link

i Conectar ﬁ

r Fungéo

Modo
Nr. |L01j ’76‘ Enviar {~ Receber
‘@—— Humeroc de Bits: IS

Bobina de Inicio: II v”l

1/0 Link01l Memdria de Inicio: W I@a vl
Nade:1 Mum: 8 .

T01-W09 et

Ing-=Wie

conei]
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8.1.5 Bloque de funcion SHIFT

Shift =5

Fungdo

1 Shi £101
oz 301 Selecdo 1-8: ’%]—4‘[_
Bobina de Inicio: [g | |01
: E Type: @01-G05
Simbolo: ’7
L bhum: &
Cancelar

Diagrama de Funcionamiento

Habilita 101

i 2 J 4 5 & 7 8 9

rlllllllllll_l

Qo2

Q03

Qo4

Q05

8.1.6 Instruccion Bloque Légico

Numero del
Bloque

Entradas Conexién con el
proximo Blogue
Tipo de Légica

332 | CLIC-02 - Espaniol -



[Weq

Programacién FBD

Bloques Ldgicos disponibles:

Bloque Numero (byte)

Total 260 6000

AND 1 8

AND (Pulso) 1 8

NAND 1 8

NAND (Pulso) 1 8

OR 1 8

NOR 1 8

XOR 1 6

RS 1 6

NOT 1 4

PULSE 1 4

BOOLEAN 1 12

8.1.6.1 Diagrama Légico AND
FBD: LADDER: ﬁ
r 1B001 101 102 103 10z
1014 AND |
% —_— —_— =
102 eonz 4F_%_4F H
103t 4 102
101y 102y 103

Eo0l

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo sera considerado en nivel alto (Hi).

8.1.6.2 Diagrama Légico AND (Pulso)

FBD:

r
1014
1024
103t

18003
AND |

Tl ooz
1

101y 102y 103y D
Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo sera considerado en nivel alto (Hi).

LADDER:

101 102 103

— Ao~ -
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8.1.6.3 Diagrama Légico NAND

FBD:
r 1B001
101{ NAND |
1024 oozl —
ozt 4

Not(I01 y 102 y 103)

=

LADDER:

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo seré considerado en nivel alto (Hi).

8.1.6.4 Diagrama Loégico NAND (Pulso)

FBD:

r 1B0O01

oz L1 pBO0Z
rost 1

Not(I01 y 102 y 103) y D

101 NanD |
—

LADDER:

io1

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo sera considerado en nivel alto (Hi).

8.1.6.5 Diagrama Logico OR

FBD:

r 1BOO1
1014 OR |
102 B0z
103t 4

101 0102 0103

LADDER:
101

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo serd considerado en nivel bajo (Lo)
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8.1.6.6 Diagrama Logico NOR

FBD: LADDER:
4r 1|BOOI 01 0z i03
1014 HOR
102{ teooz| - -
Tozt 4

Not (101 0102 0103)
Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo sera considerado en nivel bajo (Lo).

8.1.6.7 Diagrama Légico XOR

FBD: LADDER:
- ~Bool 01 02
101 XOR | — —||——ﬁH’—|—— =
1024 FB002 01 102
L d
_H’___| I__
101 XOR 102

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo sera considerado en nivel bajo (Lo).

8.1.6.8 Diagrama Ldgico SR

FBD: LADDER:

BOOL
Iol-lr g 1| — _“_ _____ ® =

1044 R pROOZ
L Hh----- @
101 102 B0O1
0 0 Mantiene ultimo estado
Tabla Verdad 0 1 0
1 0 1
1 1 0

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo sera considerado en nivel bajo (Lo).
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8.1.6.9 Diagrama Légico NOT

FBD: LADDER:

r 1B0O01L
101] NOT |

| ko1

L J

i01 XX

Not 101

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo seré considerado en nivel alto (Hi).

8.1.6.10 Diagrama Légico Pulse

FBD: LADDER:
F 15001 101 XX 101 E00L
k] 0
T
| o Hh-----®
L d

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo serd considerado en nivel bajo (Lo).

8.1.6.11 Diagrama Légico BOOLEAN

FBD: LADDER:
NO Eooz
MosT 1B002
1014 BL | — =
1024 1548 pBOOL
Boo3t 4

Nota: Cuando un terminal de entrada esté sin conexion (NOP), el mismo sera considerado en nivel bajo (Lo).

Descripcion:

El blogue Boolean monta una tabla verdad con hasta 4 entradas. Conforme la combinacion
l6gica “AND” de las entradas, el usuario define el estado deseado para la salida. Una légica
“OR” sera efectuada con las posibles combinaciones de las entradas.

Ejemplo:

Entrada 1
Entrada 2
Entrada 3

Entrada 4

336 | CLIC-02

MO 5
1014
1024

Boo3-L

E L

15 A8
(tabla real)

4 Bx =

FBy v ¥

|

Nro. Bloco

Salida
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La tabla verdad configurada sera:

L . Cadigo
Combinaciéon| M05 | 101 | 102 BO003  Salida Saliga

1 0 0 0 0 0

2 1 0 0 0 0 8

3 0 1 0 0 0

4 1 1 0 0 1

5 0 0 1 0 0

6 1 0 1 0 1 A

7 0 1 1 0 0

8 1 1 1 0 1

9 0 0 0 1 1

10 1 0 0 1 0 5

11 0 | 1 0 | 1 1

12 1/ 1]0] 1 0

13 0 0 1 1 1

14 1o 1] 1 0 1

15 0 1 1 1 0

16 I I T I I I 0

8.2 BLOQUES DE FUNCION

Algumas situaciones posibles:
Combinacion 4: La salida sera
encendida cuando M05 y 101
estén encendidos.

Combinacion 9: La salida sera
encendida cuando BOO3 esté
encendido.

Los Blogues de Funcion estan divididos en tres tipos: Funcién Especial, Funcion Ajuste-
Controly Funcion Comunicacion. La clasificacion y las respectivas funciones son mostradas
en la tabla abajo.

Tipo de Funcién Cantidad Maxima
Temporizador 250
Funcioén Especial Contador 250
RTC 250
Comparador Analdgico 250
AS 250
MD 250
A PID 30
Funcién Ajuste-Control VX 250
AR 30
DR 240
Funcién Comunicacion MU 250

La memoria ocupada por cada bloque no es fija, depende del tipo y modo de la funcion.
Existe un total de 260 bloques y la capacidad total de memoria para los bloques es de

6000 bytes.

Por ejemplo, para el bloque Temporizador en modo 7, la memoria ocupada es de 12 bytes.
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Tabla de ubicacion de memoria por funcion:

0w S 5
© o 8 &5 S 8
%ﬁB-EEOEIannxmm:
o =2 8 £ k| 83 < % a = < a0 =
@ %8l g8 £ %
i o
Total 260 | 6000 | 250 | 250 | 250 | 250 | 250|250 | 30 |250| 30 |240|250
Temporizador Modo O 1 B 1
Temporizador Modo1~6 | 1 10 1
Temporizador Modo 7 1 12 2
Contador Modo 0 1 5 1
Contador Modo 1~7 1 14 1
Contador Modo 8 1 16 1
RTC Modo 0 1 5 1
RTC Modo 1~4 1 ik 1
Comparador Analdgico 1 5 1
Modo 0
Comparador Analégico 1 12 1
Modo 1~7
AS 1 1 1
MD 1 il 1
PID 1 17 1
MX 1 17 1
AR 1 23 1
DR 1 6 1
MU 1 12 1

8.2.1 Bloque de Funcién Temporizador

Entradas

Tipo de Funcion

Parametros

El numero del
blogque es generado
automaticamente.
Es utilizado el
primer ndmero libre.

Conexién con el

proximo Bloque

TOE y TOF son retentivos (mantienen sus valores después de una desenergizacion del
sistema) si el “M Retentivo” esta habilitado. El Resto de los Temporizadores volvera con

el valor actual en 0.
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(1) Temporizador Modo O (Modo marcador auxiliar)

Pantalla FB Pantalla parametro Pantalla programa
r 1 BOOS E005
Entrada de Habilita Bloque — 104 | No posee parametros
| L ko4 para este modo
mode: 0
I' T 4 Timer: 02

(2) Temporizador Modo 1 (Retardo energizacion tipo A)

Pantalla FB Pantalla parametro Pantalla programa
EO0S
Entrada de Habilita Bloque ~ — r 18005 |BO0S 103
1044 |
Parametros —s | AL ko4 T =01.005ec mode: 1
Pard 4 Timez: 02
Cur Waluel: 0.00

(8) Temporizador Modo 2 (Retardo energizacion tipo B)

Fre Walusl: L1.00

Pantalla FB Pantalla parametro Pantalla programa
r 18005] [BOOS To3] =
Entrada de Habilita Bloque —> 1o 1L | E‘ﬁ
S:rs::n . : Hopd [ 04 T =01.008ec !
Farl _ ] 4 ii’:ﬂﬁllﬁfl; a.00

(4) Temporizador Modo 3 (Retardo en la desenergizacion tipo A)

Fre TWaluel: 1_00

Pantalla FB Pantalla parametro  Pantalla programa
r 160o1] [BooL 01| (e
Entrada de Habilita Bloque —> 01y L |
Ssrs:r:\etros : NOH — hiot T =01.005ec mode: 3
Parl J_tL J Timer: 01
Cur Yalusl: 0_00

(5) Temporizador Modo 4 (Retardo en la desenergizacion tipo B)

Fre Valuzl: 1.00

Pantalla FB Pantalla parametro Pantalla programa
E0OLl

r 1BOO1| [BOO1 TO1
Entrada de Habilita Bloque m
. I t ili qu : Iol'l |

ese j:t

Pardmeiros _5 | mond Bto1 | | T =01.008ec .

L d Timez: 01

Par _EI_ Cuar Valual: 0_00
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(6) Temporizador Modo 5 (Oscilador tipo A)

Pantalla parametro

Pantalla FB
. r 1B001
Entrada de Habilita Bloque
meseae = o L |
Parametros —_— I J |—||— H'I[Ol
Parl i |

BOO1 To1

T =01.005ec

(7) Temporizador Modo 6 (Oscilador tipo B)

Pantalla parametro

Pantalla FBD
Entrada de Habilita Bl r 18001
Fintrata e Habilita Bloque :)) IUl'I L |
ese
Parametros —> NDD.' o1
Fard J

BOO1 To1

T =01.005ec

(8) Temporizador Modo 7 (Oscilador tipo C)

Pantalla parametro

Pantalla FBD
Entrada de Habilita Bloque — I[]l-lr 'iBOOl
Parametros — | [LIL htot
Part 12 4

BOOL TO1TOZ

11=05. 005ec
=02, 00Min

8.2.2 Bloque de Funciéon Contador

Pantalla parametro

No posee parametros
para este modo

Pantalla parametro

BOO1 col

C =hhhhhE

(1) Contador Modo 0
Pantalla FB
Entrada de Conteo —> I0lT 18001
| L |
| L hot
Lo i
(2) Contador Modo 1
Pantalla FBD
Entrada de Conteo N
Direccion de Conteo — 101y 1L qBO01
Creciente/Decreciente NOH L |
Reset — | 1024 —L hmo1
Parametros —> Parl 4
340 | CLIC-02 - Espaniol -

Pantalla programa
E0O1

)

mode: 5

Tim=z: 0L

Cur YWaluel: 0.00
Fre TWaluel: 1.00

Pantalla programa
E00l

1

moda: B

Timer: OL

Cuz Yalusl: 0.00
Pre Walusl: 1.00

Pantalla programa
E00L

"

mode: T

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre Valuel: 500
Timer: 0Z

Cur Walus: 0.00
FPre ValueZ: .00

Pantalla programa
E00l

mede: 0
Counter: 01

Pantalla programa
EOO1l

mode: 1

Countex: 0L

Cur Value: 0

Pre Jalue: 555555
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(8) Contador Modo 2

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
Entrada de Conteo — 2001
Direccién de Conteo — I0iy LIl qBOO1f |BOO1 ol
Creciente/Decreciente noid _ 1| c
Reset — | 10z ko1 C =5EEEEE o=
Parametros - Part > A Souneas 0L

Pre Yalue: 555555
Nota: La sefial “>” indica que el valor actual mostrado sera mayor que el valor preconfigurado.

(4) Contador Modo 3

Pantalla FB Pantalla parametro Pantalla programa

Entrada de Conteo —_—

Direccion de Conteo — 101t LIl qBOO1| |BOOL ol
Creciente/Decreciente N01'| _IL |
Reset - 102'| _ 1 ho C =hERERE wode
Parametros - Parlt PD 4 Counter: 0L

Cur Valus: 0
Fre Ualue: 555535

Nota: El “PD” significa que el valor actual de conteo sera retenido durante una desenergizacion; la opcion de
sistema “C Retentivo” debe estar habilitada;

(5) Contador Modo 4

Pantalla FB Pantalla parametro Pantalla programa
Entrada de Conteo —_— .
Direccion de Conteo — Ioir A 1B001 BOOL col
Creciente/Decreciente NOl'l 1L |
Reset — | 10z{ L hwo1L C =BEGEES o=
Parametros - Parl >PD E\ol:n;::ueOlU

Pre Value: 555555
Nota: La sefnal “>" significa que el valor actual mostrado sera mayor que el valor preconfigurado; El valor actual
del conteo serd retenido durante una desenergizacion; La opcién de sistema “C Retentivo” debe estar habilitada;

(6) Contador Modo 5

Pantalla FB Pantalla parametro Pantalla programa
Entrada de Conteo —> Boo1
Direccion de Conteo Ioly LI qBOO1| |BOOL Co1
—
Creciente/Decreciente NOl‘l _IL |
Reset — | 102{ _L HnoL C =5BEG55 =
Parametros - Parl C» A fownses: 01

Fre Ualue: EEEEEE

Nota: La sefial “>” significa que el valor actual mostrado serd mayor que el valor preconfigurado.

(7) Contador Modo 6

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
Entrada de Conteo — Bo01
Conteo Ioir Ul qBoOL) |BOO1 Col
— r
Creciente/Decreciente NOl'l _IL |
Reset - IOZ'l _ | Hmm i =hbhhELE mode. B
Parametros - Parl C>PDA Counter: 01

Nota: La sefial “>” significa que el valor actual mostrado serd mayor que el valor preconfigurado. El

Fre Value: 5555355
PD” significa que el

valor actual de conteo sera retenido durante una desenergizacion; La opcion de sistema “C Retentivo” debe estar habilitada;

Nota: Apenas las primeras 31 Funciones de Contadores pueden ser configuradas como

retentivas.
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(1) Contador Modo 7

Pantalla FBD Pantalla parametro
Entrada de Conteo — [ 1017 _LLL ~Boo1] [Boo1 oL
Entrada de Habilita Bloque —> NOl'l M |
Reset — | oz L hHol C =EGBEEE
Parametros —_—> Pard 1 J/az
Nota: Entradas de conteo rapida 101, 102
(2) Contador Modo 8

Pantalla FBD Pantalla parametro
Entrada de Conteo —_— ToiT 1B001 BOOL ol
Entrada de Habilita Bloque —> NOl'l M | T =10.00%sc

| L ko1 CT=000050

Parémetros | Parl 2/m2 ! Cl=000030

Nota: Entradas de conteo rapida 101, 102

8.2.3 Bloque de Funcion del Comparador RTC

(1) RTC Modo 0 (Modo marcador auxiliar)

Pantalla FBD Pantalla parametro
Entrada de Habilita Bloque r 18001
—
1014 I
| L kot
L p 1
(2) RTC Modo 1 (Diario)
Pantalla FBD Pantalla parametro
EOO1 RO1
Entrada de Habilita Bloque — IOl'lr o ]BUOI
, | JLM hoo1 | |ON MO 08:00
Parametros —> Parl DD A OFF FR 17:00
(8) RTC Modo 2 (Continuo)
Pantalla FBD Pantalla parametro
Entrada de Habilita Bloque ~ — IOl-Ir . 'iBOOl Bool ROL
) I kol | |ON MO 08:00
Parametros —> Parl ww A OFF FR 17:00
342 | CLIC-02 - Espanol -

Pantalla programa
EOOL

mods: 7

Countez: 01

Cur Value: 0

Fre VWalue: 555555

Pantalla programa
E0OL

mode: &

Counter: 01
Fized Time: 10.00
Upper: 50

Lowez: 30

Pantalla programa

EO0L

mode: 0
BTC: 1

Pantalla programa
o0l

mode: 1
RTC: 01
M0 -> IR
On @ &:0

0f£: 17:0

Pantalla programa

Bool

mode: 2
RTC: 01
M0 -> IR
On @ &:0
Off: 170
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(4) RTC Modo 3 (Ao Mes Dia)

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
EOOL
. r qB001| |BOO1 R01
Entrada de Habilita Bloque
St T
) | L ko1 | jow 09,0217 mode: 2
Parametros 7 | Part W OFF 10.11.11 sz
0ff: 10.11.11

(5) RTC Modo 4 (ajuste de 30 segundos)

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
Entrada de Habilita Bl r 18001} | BOOL ko1 —
Nntrada de mapllita blogque
. = | e |
) | | ko1 oN mode: %
Parametros > | Part 3054 SU 08: 20: 20

8.2.4 Bloque de Funcion del Comparador Analogo

(1) Comparacion Analdgica Modo 0 (bobina interna)

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
Entrada de Habilita Bloque —> noiT 1B001 ool
| LI
| L hot wode: ©
L o 1 &naleg: 01
(2) Comparacion Analdgica Modo 1
Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
ili EOOL
Eniraja ie I—I|?bl|l|ta Bloque —> noiT JE001 BOOL ool
ntrada Analdgica
g - | &R | Ax=BO0Z ¥
Entrada Analogica - | <ax€ Hao1 Ay=B003 ¥ mode: 1
Parametros | parl ap+R 4 G =BO04 V far Veiuel: .00

(8) Comparacion Analdgica Modo 2

Cur Valuez: 0.00
Ref Value: 0.00

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
Entrada de Habilita Bloque — noiT e001] [Eoot oo1 EOOL
Entrada Analdgica —> | Ay | Ax=BO0Z V
Entrada Analdgica - | <&y R0l A=BO03 V wode: 2
Parametros - Pard 4 G =B004 V e .00
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(4) Comparacion Analdgica Modo 3

Entrada de Habilita Bloque
Entrada Analdgica

Entrada Analdgica
Parametros

—
—
—
—

(5) Comparacion Analdgica Modo 4

Entrada de Habilita Bloque

Entrada Analdgica
Parametros

—

—
—

(6) Comparacion Analdgica Modo 5

Entrada de Habilita Bloque

Entrada Analdgica
Parametros

—>

—>
—>

(7) Comparacion Analdgica Modo 6

Entrada de Habilita Bloque

Entrada Analdgica
Parametros

—

—>
—>

(8) Comparacion Analdgica Modo 7

Entrada de Habilita Bloque

Entrada Analdgica
Parametros
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Pantalla FB Pantalla parametro
Mol 1BO0L| [BOOL 01
| &= | Ax=BO0Z V
| 2y K01 Ay=B003 V
Parl 4 G =po0g v
Pantalla FBD Pantalla parametro
MOl 1B001 BOO1 G0l
| Ref | Ax=B00Z ¥
| 24z K01
Pard d G =BO03 V
Pantalla FBD Pantalla parametro
Holt 7B001 BOOL iz01
| Ref | Ax=B00Z V
| fix kol
Pard 4 G =B0O03 V
Pantalla FBD Pantalla parametro
LN ¢ 1B001 BEOO1 301
| Ref | Ax=B002 V
| =4z ko1
Part . G =B003 ¥
Pantalla FBD Pantalla parametro
noLr 1B001 BOO1 G01
| Ref | Ax=B00Z ¥
| <>ax ool
Parl 4 G =BO03 V

- Espaniol -

Pantalla programa
EOOL

T

mode: 2

analeg: 0L

Cur Valuel: 0.00
Cur ValueZ: 0.00
Bef Walue: 0.00

Pantalla programa
EBOOL

I

analoeg: OL

Cur Valuel: 0.00
Eef Walus: 0.00

2
S
o
w

Pantalla programa
E00Ll

1

mode: §

analeg: 01

Cur Valuel: 0.00
Ref Yalus: 0.00

Pantalla programa
E001

T

mode: B

&naloeg: 01

Cur Valuel: 000
Bef Yalue: 10.00

Pantalla programa
E00L

1

mode: 7

Araleg: OL

Cur Waluel: 0.00
Ref Walue: 10.00
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8.2.5 Bloque de Funcion AS (Adicion-Sustraccion)

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
E0D1l
Entrada de Habilita Bloque — r 1BO0T | 1BO0L 4501
101 + | V1= 00010
) | & Pt Vi= BOOZ o
Parametros —> Parl A€ 1 3= BO03 e talue: D
Pre Waluszl: 10
Pre Walus=Z: 0
Pre Walus2: 0

8.2.6 Bloque de Funcion MD (Multiplicacion - Division)

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
) r 16001 [Boo1 Mo1| _e==
Entrada de Habilita Bloque —> IOl'I e | V= 00001
bar | & hio1 V2= 00001 i
arametros - Parl yp 4 3= 00001 Car Ualue: 0
Fre Valuel: 1

8.2.7 Bloque de Funcion PID (Proporcion - Integral- Diferencial)

Pre Valuez: 1
Fre Walued: 1

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
BOOL PIOL| =
3v= 00120
P¥= 00100
Entrada de Habilita Bloque — r 18001 Ts= 002.008ec 1
rod *- | SEL+¢/—>
Pardmetros — | &+ Hio1 E‘Il]::g,il“: .
Pard PID 4 PI01 Targewialue: 120
Ep= 00100% TestUalue: 100
Ti= 0010.0Sec | povrgr 00
T 001, 005ec 7] Mot i
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8.2.8 Bloque de Funcion MX (Multiplexador)

Entrada de Habilita Bloque —
Entrada 1 para Seleccion —>
Entrada 2 para Seleccion —>
—

Parametros

8.2.9 Bloque de Funcion AR (Rampa - Analdgica)

Entrada de Habilita Bloque —
Seleccionar Nivel de la Rampa —>
Parada por Rampa —>
Parametros —

Pantalla FBD

Pantalla parametro

I0lT 1B001
mi =— |
Moz & ROL
Parl Nx

Pantalla FBD

BOO1 Nx01
V1= 00015
V2= 15163

1

SEL+<«/—

BOO1 ME01
V3= 0456E
V4= 05346

2

Pantalla parametro

101t 1BO01
mod /L |
noz{ A+ RO
Part 4R A

BOO1 ARDL
L1= 00500
LZ2= 00800
ML= 01000 1
SEL+<«/—
5 = 00000 AROL
R = 00010
&= 01.00
B = 00000 2

8.2.10 Bloque de Funcion DR (Registrador de Datos)

Entrada de Habilita Bloque —

Parametros —>

Pantalla FBD Pantalla parametro

r 1Boo1] |BOOL DE01
1014 |

| & ot DROL= BOOZ
Parlt DR

8.2.11 Bloque de Funcion MU (MODBUS)

Modo 1

Entrada de Habilita Bloque —>
Parametros —>
346 | CLIC-02

Pantalla FBD Pantalla parametro
r 1Boo1| [BOOL Mol
1014 o1 | 10=01
| 5= Hot ¥1=0001
Parl yu V2=DRO1
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Pantalla programa
E0OL1

M0l

Cur Value: 0
Fre Valuel: 15
FPre UaluaZ:
Fre TWalueZ: @565
Fre Valued: 58636

Pantalla programa
EOD1

AR 0L

Cuz UYalue: 0
Lewell: 500
LewslE: §00
MazxL: 1000
S65p: 0

Rate: 10
Gain: 1.00
0ff=zet: 0

Pantalla programa
EOOL

DE: 0L
Cur Value: 0
Pre Yalus: 0

Pantalla programa
E0OLl

PODETS: 01
mode: 1
Im:olL
&dd: 0000
Data: 0000
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Modo 2

Entrada de Habilita Bloque

Parametros

Modo 3

Entrada de Habilita Bloque

Parametros

Modo 4

Entrada de Habilita Bloque

Parametros

Modo 5

Entrada de Habilita Bloque

Parametros

\

l

l

l

l

l

\

l

Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
r 2Bo0t| [Bool NUo1
101 oz | 1D=01 o
| s+ Ho V1=0001 nomEus oL
PEII‘J' MU 4 VZ=DR01 :;;i:n;ooo
Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
r L8001 [Boo1 ol
1014 oz | I0=01
| s+ o ¥1=0001 o
PEIJ' Mo 4 ¥2=DR01 ;ﬁ;;aoo
Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
r 2500t [Boot o1
1011 g | I0=01
| s+ ko V1=0500 uomews: 01
Pard w7 A ¥2=DR01 vaa: nooa
Pantalla FBD Pantalla parametro Pantalla programa
r 1B001] [BOO1 0ol
01 o5 | ID=01 =
| s+ Kot V1=0500 ponenz: 01
Parl o ¥2=DR0O1 2. 3000
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9 ESPECIFICACION DE HARDWARE

Contenido Especificacion
Lenguaje de Programacion Ladder & FBD
Ambiente Temperatura de Operacion -20° a 55°C (-4° a 131°F)
Temperatura de Almacenado -40° a 70°C (-40° a 158°F)
Humedad Maxima 90% (Relativa, no-condensada)
Presencia de gas Gases No Corrosivos
Estructura Vibracion Maxima Amplitud 0,075 mm., aceleracion 1,0g de
Principal acuerdo con IEC60068-2-6
Resistencia al Impacto Valor de pico 15g, 11ms de acuerdo con
IEC60068-2-27
Ruido ESD Contacto +4KV, descarga de aire +8KV
Maximo EFT Potencia AC: 2KV DC: +1KV
CS 0,15~80 MHz  10V/m
RS 80~1000 MHz  10V/m
EMI EN55011 clase B
Instalacion Tipo de Envoltorio IP20
Modo de Montaje Montaje Directo o Montaje DIN-riel (35 mm)
Posicion de Montaje De acuerdo con capitulo 4 - Instalacion
Cableado AWG 14 / 2,6 mm?
Dimensiones 2x90x59,6 mm (WxLxH) Riel DIN 72x126x59,6
mm( WxLxH) Instalacion Directa

9.1 CARACTERISTICAS DE LOS MODELOS

Alimentacion | o @ o oy 8 ISRITENC ™
§ | ac|as|m 3% & (38 e Eg 2z EEfE S
S 100~|/VDC VDC € £ s Eg x 83 3 £eo 7| £
240V auw a w é = X wTo o a
Modelos Estandar
10 | 10HR-A | © 6 | 4 relé ©| e e
puntos | 12HR-D © 8 | 4 relé 2 1 ©| 0 |6 ©
12HT-D © 8 | 4 | transistor | 2 | @ © © ©
Modelos Estandar
20HR-A | © 12 | 8 relé © © |0
20HR-D © 12 | 8 relé 4 |©| 0|0 ©
20 | 20HT-D © 12* | 8 |transistor | 4 | @ | ©@ @ | @ |©@
puntos | 20HR-12D © 12 | 8 relé 4 |0 0|0 ©
Modelos con Puerta de Comunicacion
20VR-D © 12 | 8 relé 4 | © © © ©
20VT-D © 12* | 8 | transistor | 4 | @ | © | © © © | e
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5

Ss 2 s 3 o S ©q3 =
- o8 o8 %% 0 % @ =T = 3
Modo | Alimentacion | = = = Eo E |80 € £<35 | S =
c c® t= rl o9 o 5,8
S5 £ S0 c 3 {5} o £82 [a| %
aul @ wgl [F (& ucE 8
8ER-A | © 4 | 4 relé
8ER-D © 4 4 relé
8ET-D © 4 4 | transistor
4Al ©) 4 4
4PT © 4 4
2A0 © 2 | analdgico

© Caracteristica existente
= Numero maximo de entradas digitales, considerando que las entradas analdgicas estén
configuradas para funcionar como entradas digitales.

9.2 ESPECIFICACIONES DE POTENCIA

CLIC-02/20HR-D

CLIC-02/12HR-D

Contenido | CLIC-02/10HR-A CLIC-02/20HR-A CLIC-02/20HT-D | CLIC-02/12HT-D
Tension de 100<240 Vca 100<240 Vca 24 Vce 24 \Vce
Operacion
Variacion de 85<265 Vca 85<265 Vca 20.4<28,8 Vcc 20.4<28,8 Vcc
Tension
Frecuencia de 50/60 Hz 50 /60 Hz
Operacion
Variacion de 47<63 Hz 47<63 Hz
Frecuencia
Tiempo maximo| 10 ms (medio 10 ms (medio 10 ms/ 10 veces | 10 ms/ 10 veces
permitido sin ciclo) /20 veces | ciclo)/ 20 veces (IEC61131-2) (IEC61131-2)
alimentacion (IEC61131-2) (IEC61131-2)

Fusible Necesario Necesario Necesario Necesario
conectar un conectar un conectar un conectar un
fusible o disyuntor | fusible o disyuntor | fusible o disyuntor | fusible o disyuntor
de corriente de 1A | de corriente de 1A | de corriente de 1A | de corriente de 1A
Aislamiento Ninguna Ninguna Ninguna Ninguna
Todas las entradas y relés Encendidos
Consumo 110 Vea | 220 Vea | 110 Vea | 220 Vea | 24 Vec | 28,8 Vec| 24 Vee 28,8 Vee
Medio de 90 mA | 90 mA | 100 mA | 100 mA | 145 mA | 185 mA | 115 mA | 125 mA
Corriente Todas las entradas y relés Apagados
110 Vea | 220 Vca | 110 Vca | 220 Vca | 24 Vec |28,8 Vec| 24 Vee | 28,8 Vcc
85mA | 85mA | 90mA | 90mA | 80mA | 120mA | 75mA | 85 mA
Consumo de 7.5 W 12,56 W 5W 4,5W
Potencia
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Contenido CLIC-02/12HR-12D CLIC-02/20HR-12D
Régimen de Tension 12 Vce 12 Vce
Variacion de Tension 10,4~14,4 Vicc 10,4~14,4 Vicc
Tiempo maximo permitido| 10 ms/ 10 veces (IEC 61131-2) 1ms /10 veces (IEC 61131-2)
sin alimentacion.
Fusible Necesario conectar un fusible o Necesario conectar un fusible o
disyuntor de corriente de 1A disyuntor de corriente de 1A
Aislamiento Ninguna Ninguna
Todas las entradas y relés Encendidos

12 Vce 14,4 Vcc 12 Vce 14,4 Vcc
Consumo Medio de 195 mA 195 mA 265 mA 265 mA
Corriente Todas las entradas y relés Apagados

12 Vce 14,4 Vcc 12 Vce 14,4 Vcc

160 mA 160 mA 200 mA 200 mA
Consumo de Potencia 2,5W 3,5W

9.3 ESPECIFICACIONES DE LAS ENTRADAS DIGITALES

Modelo 100~240Vca

Contenido CLIC-02/10HR-A | CLIC-02/20HR-A

Circuito de Entrada X

L Diodo  Resistor

— N
Capacitor
g Té
N
CLIC-02

Cantidad 6 (entrada digital) 12 (entrada digital)
Corriente de la Sefal 110 Vca 220 Vca 110 Vea 220 Vca
de Entrada 0,66 mA 1,3 mA 0,55 mA 1,2 mA

Corriente de la
Entrada Encendida

> 79 Vca/ 0,41 mA

> 79 Vca/ 0,4 mA

Corriente de la
Entrada Apagada

<40 Vca/ 0,28 mA

<40 Vca/ 0,15 mA

Longitud del Cableado

<=100m

<=100m

Tiempo de Respuesta
de la Entrada

On > Off

On -> Off

Tipico 50/60 Hz: 50/45 ms (110 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 50/45 ms (110 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 90/85 ms (220 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 90/85 ms (220 Vca)

Off -> On

Off -> On

Tipico 50/60 Hz: 90/85 ms (220 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 50/45 ms (110 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 22/18 ms (220 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 22/18 ms (220 Vca)

- Espanol -

CLIC-02 | 351



Especificacion de Hardware

Modelo 24 Vcc, 12 puntos de E/S

Contenido CLIC-02/12HR-D / CLIC-02/12HT-D
Entrada Entrada
Entrada Digital | .. - Analégica usada Entrada
Digital de Alta 2
Normal : con la Entrada Analdgica
Velocidad .
Digital Normal
Circuito de Entrada 103~106 101,102 107,108
Resistor Resistor WCC
_ﬁ —ﬁ =
C1 02-|_ e — ﬂ
—|_ '~
CLIC-02 CLIC-02 T
CLIC-02
Cantidad 4 2 2 2
Corriente de la Sefal | 3,2 mA /24 Vce | 3,2 mA /24 Vee | 0,63 mA /24 Vee | <0,17 mA/ 10 Vee
de Entrada
Corriente de la > 1,875 mA/ > 1,875 mA/ 0,161 mA/
Entrada Encendida 16 Vee 15 Vee 24\/cc
Corriente de la < 0,625 mA/ < 0,625 mA/ < 0,085 mA/
Entrada Apagada 5Vce 5Vce 5Vce
Longitud del <=100m <=100m <=100m <=30m (Cable
Cableado debe ser blindado)
Tiempo de Respuesta On > Off On > Off On -> Off
de la Entrada 3ms 0,3 ms Tipico: 5 ms
Off > On Off -> On Off -> On
5ms 0,5 ms Tipico: 3 ms
Tension de Entrada 0~10 Vcc
Clase de Precision 0,01 Vce
Resolucion en bits 10 bits
Error +2%+0,12 Vce
Tiempo de Conversion 1 ciclo
Resistencia del Sensor <1 KQ
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Modelo 24Vcc, 20 puntos de E/S

Contenido CLIC-02/20HR-D / CLIC-02/20HT-D
Entrada Entrada
Entrada Digital | .. - Analdgica usada Entrada
Digital de Alta 2
Normal : con la Entrada Analdgica
Velocidad .
Digital Normal
Circuito de Entrada 103~108 101,102 109,I0A,10B,10C
Resistor Fesistor Voo
_ﬁ _ﬁ =
CIT CET e
x 1
CLIC-02 CLIC-02 ? T
CLIC-02
Cantidad 6 2 4 4
Corriente de la Sefal | 31 mA /24 Vcc | 31 mA /24 Vee | 0,63 mA /24 Vee | <0,17 mA/ 10 Vee
de Entrada
Corriente de la > 1,875 mA/ > 1,875 mA/ 0,163 mA/
Entrada Encendida 16 Vee 15 Vee 9,8 Vce
Corriente de la < 0,625 mA/ < 0,625 mA/ < 0,083 mA/
Entrada Apagada 5Vce 5Vce 5Vce
Longitud del <=100m <=100m <=100m <=30m (Cable
Cableado debe ser blindado)
Tiempo de Respuesta On -> Off On -> Off On -> Off
de la Entrada 5ms 0,5 m/s Tipico: 5 ms
Off > On Off > On Off > On
3 ms 0,3 ms Tipico: 3 ms
Tension de Entrada 0~10 Vcc
Clase de Precision 0,01 Vce
Resolucion en bits 10
Error +2% +0,12 Vcc
Tiempo de Conversion 1 ciclo
Resistencia del Sensor <1 KQ
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9.4 ESPECIFICACIONES DE LAS SALIDAS DIGITALES

Contenido Relé Transistor
Carga Carga
o —
Circuito de Salida -
+“ana"—
Potencia L cijc-02 Potencia L ¢Lic-02

Potencia Externa

< 265 Vca, 30 Vce

23,9~24,1 Vcc

Aislamiento del Circuito

Aislamiento Mecanica (relé)

Aislamiento por opto-acoplador

Carga Resistiva 8 A/ punto 0,3 A/ punto
Maxima | jluminacion 200 W 10 W / 24 Vo
Corriente de Fuga - < 10vA
(Colector Abierto)

Minimum load - -
Tiempo de| Off > On 15 ms 25 vs
Respuesta| On -> Off 15 ms <0,6ms

9.4.1 Cuidados con el encendido de la salida

9.4.1.1 Carga de lluminacion

La corriente consumida de una lampara es 10~20 veces mayor durante los 10ms iniciales de
ser encendida, debido a que el filamento no esta suficientemente caliente. Una resistencia
de distribucion o resistencia de restriccion de corriente es adicionada a la puerta de salida

para reducir el valor corriente de pico.

Resistencia de Distribucion

\ﬁ/

P

Resistencia de
Distribucion
-
Existe una pequena corriente circulando que

hace que la luz brille débilmente, este valor de
resistencia debe ser escogido con cuidado.

Saida

Resistencia de Restriccion de Corriente

AT
Resistencia de
Restriccion

La claridad quedara reducida si el valor de la
resistencia es muy alto.
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9.4.1.2 Carga de Inductiva

Habra una tension de pico (kV) cuando la carga de inductiva cambia de encendido para
apagado, especialmente en el modelo a relé. Existen diferentes métodos que pueden ser
utilizados para a absorcion de la tension de pico, vea abajo:

a. Potencia VCA, absorcién CR

b. Potencia VCC, diodo de rueda libre

L Carga
Coe

Lbsorgio CH.

—_—
]

l
R
| S

L Carga

Diodo de roda-lrvre |

—
T

Favor no usar capacitancia sola para absorcion, como es mostrado abajo.

Fonte ——

9.4.1.3 Vida del Relé

LMH type, 250VAC Res.

Expectativa de Vida
100 -
Y
™

g .
=] -\h.{.
3
@ 10
s}
[
o
©
=

’

o 1 2 3 4

5 6 7 8 9 10

Corrente (A)

=l os datos de la figura de encima son una base modelo. La vida Util del relé es influenciada
por la temperatura en el ambiente de operacion.

mla vida util de un relé es de casi 100.000 maniobras si la corriente es menor que 2 A.
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9.5 DIAGRAMA DE DIMENSIONES DEL CLIC-02

10/12 puntos

=

57.30
2-(34.50 1930
' 5.08 31.50
e o
00 OobO5LSE I |4
DC24V INPUT 8xDG | A1,A2 0~10V| ‘
[eg |
3l g Z@@ S g 8 iy g
S| o 287 =] o B2 f el
Sl o @ ~| @ [ m
CLIC02-12HR-D
OUTPUT 4xRELAY / 8A L @
e L
= H
5.00
72.00 59.60
20 puntos
3-04.50
* / 5.08
0
50 O660 B686 66650000
DC2av Input 12 x DC(A1._A4=0~10V)
[Weq |
BEE Z®§ g g | g
58 8x N 8% 0 g
CLIC02-12HR-D
Output 8 x Relay/ 8A %
LR SR 9P %Y SR 9P 9P %
o) N7 i
v F 80.00 []L ¥ 500 7,
126.00 59.60

Para saber sobre las dimensiones de los Mddulos de Expansién, consulte el Capitulo
11 - Mddulos de Expansion.

356 | CLIC-02

- Espaniol -



[Weq

9.6 TARJETA DE MEMORIA
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La tarjeta de memoria PM0O5 (3rd) es un opcional, vendido separadamente, usado
para transferir programas facilmente de un CLIC-02 para otro. El cartucho de memoria
PMO05 (3rd) debe ser insertado en el mismo conector del cable de programacion (vea el
procedimiento abajo).

1. Remueva la pelicula plastica del conector del CLIC-02 usando un destornillador;

2. Inserte el cartucho de memoria PMO05 (3rd) en el conector;

3. En la lista de funciones del display, seleccione ESCRIBIR, para transferir el programa
del CLIC-02 hacia el PMO05 (3rd), o LEER, para cargar el programa del PMO05 (3rd) para
el CLIC-02.

4. Programas en modelos de CLIC-02 diferentes no son compatibles en algunos casos,
conforme las reglas:

A-1: Programa CLIC-02 10/12 puntos ---- compatible con CLIC-02 20 puntos

A-2: Programa CLIC-02 20 puntos ---- no compatible con CLIC-02 10/12 puntos
B-1: Programa CLIC-02 CA ---- compatible con CLIC-02 CC

B-2: Programa CLIC-02 CC ---- no compatible con CLIC-02 CA

C-1: Programa CLIC-02 a Relé ---- compatible con CLIC-02 Transistor

C-2: Programa CLIC-02 a Transistor ---- no compatible con CLIC-02 a Relé

D-1: Programa CLIC-02 diferente del tipo V ---- compatible con CLIC-02 con tipo V
D-2: Programa CLIC-02 tipo V ---- no compatible con CLIC-02 diferente del tipo V
E-1: Programa CLIC-02 firmware V2.xx ---- compatible con CLIC-02 V3.xx

E-2: Programa CLIC-02 firmware V3.xx ---- no compatible con CLIC-02 V2.xx

9.6.1 Compatibilidad

La tarjeta de memoria PM05 (3rd) es un tipo especial de PM05 pudiendo ser usada en
todas las versiones del CLIC-02. Existe un icono | | en la lateral del PMO5 (3rd).
Para usar el PM05 y PMO05 (3rd) con CLIC-02 V2.xx y CLIC-02 V3.xx, vea la tabla de
compatibilidad de funciones:

Funcion Soportada
Version de Firmware del CLIC-02 PMO05 PMO5 (3rd)
CLIC-02 V2.xx Lectura/Escritura Lectura/Escritura
CLIC-02 V3.xx Lectura Lectura/Escritura
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10 FUNCIONES DE COMUNICACION DE LA PUERTA RS-485

Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485

La puerta de comunicacion RS-485 viene incorporada en los modelos CLIC-02/20VR-Dy
CLIC-02/20VT-D. A través de esta puerta, podemos integrar el CLIC-02 a un sistema de
supervision o IHM, intercambiar datos con otro CLIC-02 instalado o controlar/monitorear
otros dispositivos compatibles con el protocolo Modbus. Las funciones disponibles son:

= Funcion E/S remota. Es utilizada para expandir el nimero de E/S del CLIC-02, puede
ser utilizada entre 2 unidades CLIC-02, siendo una maestra y otra esclava.

= Funcion Datalink. Permite el intercambio de datos entre las estaciones CLIC-02 en la
red, hasta 8 estaciones pueden ser configuradas. Cada CLIC-02 puede leer/escribir
informaciones de otro CLIC-02 en la red.

= Modbus RTU Maestro. Siendo el maestro de la red Modbus, el CLIC-02 puede
comunicarse con otros dispositivos compatibles con el protocolo Modbus, como
convertidores de frecuencia, multimedidores, balanzas, etc.

= Modbus RTU Slave. En este modo, el CLIC-02 puede comunicarse con un pc, IHM o
con otro CLP que sea maestro del protocolo Modbus.

jAVISO!
A La distancia maxima para el cableado de la red RS-485 del CLIC-02 es
de 100 m.

10.1 PARAMETROS DE COMUNICACION

La puerta de comunicacion RS-485 posee parametros variables, permitiendo ajustarse a las
necesidades de otro dispositivo a comunicarse. Existen dos formas de ajustar estos parametros.

10.1.2 Ajuste via Software de Programacion

1. Conecte el cable de programacion en el CLIC-02 y en la puerta serial RS232 en el pc;

2. Elel Software de Programacion, efectue la conexion con el CLIC-02, a través del menu
Operacién >> Conectar al CLP;

3. Seleccione el menu Operacion >> Configuracion del Sistema, para abrir la ventana de
configuracion;

Configuragdo do Sistema &J]
rAjustar ID———— E/S Remota
10 Avual:| 1 : ndo
Mestre
Nowvo ID{00-99) :I 1
" Escravo
rExpandir I/0———— Outros

Himero de EfS: m ¥ ¥ Retentive

[T C Retentivo
[T Luz de Fundo

T Rlarme de E/S [ njuste z

~Tipo V——————— ~Ajuste do DR——

Modo: |8/N/2 :I' (¢ Sem Sinal
Baud Rate: [38400 'l " Com Sinal

cancein]
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4. Los siguientes modos y velocidades estan disponibles:

Modo de

Comunicacion

8/N/2 — 8 Data bits, Sin Paridad, 2 Stop bits

8/E/1 — 8 Data bits, Paridad Par, 1 Stop bit

8/0/1 — 8 Data bits, Paridad Impar, 1 Stop bit

8/N/1 — 8 Data bits, Sin Paridad, 1 Stop bit

Baud Rate

4800 bps
9600 bps
19200 bps
38400 bps
57600 bps
115200 bps

10.1.3 Ajuste via display del CLIC-02

1. Presione ESC para volver al menu principal.
2. Presione para ARRIBA/ABAJO para localizar el item CONFIG. y presione OK para

seleccionarlo.

3. Presione para ARRIBA/ABAJO para que el display exhiba las opciones mostradas abajo.

¥V COMM SET 03\

DATA REG. {r\

Digito Alto

4. El digito alto ajusta el Modo de Comunicacion; el digito bajo ajusta el Baud Rate.

Contenido | Datos Significado
0 8/N/2 - Data 8bit, Sin Paridad, 2 bit Stop.

Digito alto 1 8/E/1 - Data 8bit, Paridad Par, 1 bit Stop.
2 8/0/1 - Data 8bit, Paridad Impar, 1 bit Stop.
3 8/N/1 - Data 8bit, Sin Paridad, 1 bit Stop.
0 4800 bps
1 9600 bps

. ) 2 19200 bps

Digito bajo 3 38400 bps
4 57600 bps
5 115200 bps
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m La configuracion estandar para la puerta RS-485 del CLIC-02 es mostrada en la tabla
abajo:

Baud Rate 38400bps
Bit de datos 8

Bit Stop 2
Paridad No
Tamafo Maximo del Telegrama 128 bytes

m Los parametros de la puerta de comunicacion RS-485 son ajustables sélo en las versiones
3.x del CLIC-02;

m Luego de alterar los parametros de la puerta de comunicacion RS-485, es necesario
reiniciar el CLIC-02.

10.2 FUNCION E/S REMOTA

Pueden ser configuradas hasta 2 unidades del CLIC-02 para el modo E/S Remota, una
como maestra y otra como esclava. El CLIC-02 Maestro ejecutara su programa, leyendo
las entradas y accionando las salidas del CLIC-02 esclavo. El CLIC-02 esclavo no ejecutara
su programa, todas sus entradas/salidas quedaran dependientes del CLIC-02 Maestro.
Para accionar las salidas Q del esclavo, el maestro actuara en las variables Y en su
programa. Las entradas | del esclavo seran escritas en las variables X del maestro. De
esta forma, ninguna expansion de E/S podra ser utilizada, tanto en el esclavo como en
el maestro.

Direccion E/S Maestro Esclavo
Bobina de Entrada 101 ~ 10C
Bobinas de Salida Q01 ~ Q08
Bobinas de Entrada de Expansion X01 ~ XOC 101 ~ 10C
Bobinas de Salida de Expansion Y01 ~ YOC QO1 ~ Q08

Configuracion de Hardware:

1. Conecte las unidades del CLIC-02 a través de la puerta RS-485, siguiendo las
instrucciones de instalacion del item 4.4.7.

2. Ajuste el CLIC-02 de la izquierda en la ilustracion para maestro.

3. Ajuste el otro CLIC-02 para Esclavo.

RS-485

&
&

Fea e
_ & &
P — mepyvary -

l Mestre l Escra\l/o
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[eq

4.

5.

Cree un programa Ladder en el CLIC-02 Maestro, conforme es mostrado abajo:

x-3|2 ¥o1
|

X0z Yoz

Testando:

Si las entradas 102 y 103 en el Esclavo estan encendidas, las variables X02 y X03 en el
maestro estaran encendidas. Conforme la ldgica, las variables YO1 y YO2 en el maestro
seran encendidas. Las variables Y en el maestro estan directamente asociadas a
las variables Q en el esclavo, por tanto, las salidas Q01 y Q02 en el esclavo seran
encendidas. De esta forma, podemos observar que la entrada 102 del esclavo encendid
su propia salida Y01, sin la existencia de ningun programa en el CLIC-02 esclavo, el
maestro esta controlando las E/S del esclavo.

Estado E/S en el CLIC-02 Esclavo Estado E/S en el CLIC-02 Maestro
. 1peJ4567890ABC X. A1 4567890ABC
Z.1234 Y. 34567890ABC
Q. [B34567890ABC EXE

MO 14 : 42 2010.05.09

10.3 FUNCION DATALINK

La funcién Datalink crea una red especifica para el CLIC-02, permitiendo el intercambio de
8 bits de datos entre los elementos de la red. Las variables W seran las variables de red,
donde cada elemento controlara un rango de esas direcciones. Cualquier CLIC-02 podra
leer el rango W de otro CLIC-02.

Configuracion de Hardware:

1.

2.
3.

Conecte los CLPs CLIC-02 a través de la puerta RS-485, respetando el limite de 8
elementos y siguiendo las instrucciones de instalacion del item 4.4.7.

Ajuste todos los CLIC-02 en el menu CONFIG para ‘E/S REMOTE = N’;

Configure el ID (direccion) de los CLIC-02 de forma secuencial, respetando el orden de
conexion fisica de los mismos. El ID maximo es 07.

Rede RS485 maximo de 100m

___________ SRV RV anVan Ve Ve Ven
B |8 | |

[ 5 [ &
T— T T  m ) |

T wvw%wwm@jﬁwmn@w L Ol el wwww Y TYEEy
ID=0 ID=1 ID=2 D=3 ID=4 ID=5 D=6 ID=7
Wi~ws Wo~W16 W17~-W24 W25~wWa32 W33~W40 W41-~W4s W49~W586 W57~We4
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Ejemplo de software:

1. Cree el programa Ladder mostrado abajo, habilitando la red Datalink, y descarguelo
en el CLIC-02 con ID=1;

Lol

= Qz
] 5
5 =

103

!

M04

.

2. En el CLIC-02 con ID=1, ajuste la funcidn LO1 conforme la ilustracion abajo:

3. Transfiera el mismo software para el CLIC-02 con ID=0, sin embargo, altere la funcion

rl 1
d{mo1-od |

| L 1 RHo0l

og-12 A

LO1 conforme es mostrado abajo.

re 1
4{qo1-04 |

| T T Ko

og-12 A

4. Ejecute el programa. Encendiendo 101 del CLIC-02 con ID = 1, MO1~MO04 estaran en
estado ON.

5. Monitoree el CLIC-02 con ID=0. M01~M04 del ID=1 sera escrito para la red, siendo
leido por el ID=0y transferido directamente para las salidas Q01~Q04. Cualquier otro
ID de la red que lea el rango W09~W12 leera el estado de MO1~M04 en el ID=1 .

Para mayores informaciones de programacion de la funcion L, consulte el item 7.4.8.

- Espanol - CLIC-02 | 363



[Weq

Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485

10.4 MODBUS RTU MESTRE

La funcién MU habilita un maestro Modbus en la puerta RS485. Existen 15 funciones
MODBUS disponibles, MUO1~MUOQF, posibilitando la configuraciéon de 15 telegramas
Modbus. Las funciones E/S Remota y Datalink deben estar deshabilitadas para ejecutar
la funcién Modbus (E/S Remota =Ny ID = 0).

Cuando habilitada, la funcion MU ocupa la puerta de comunicacion, liberandola cuando no
haya ninguna funciéon mas MU habilitada y el periodo de ejecucion MODBUS esté
completado. Apenas una funcion MU puede ser habilitada por vez.

Existen modos para la funcion MU, cada modo corresponde a una funcion Modbus:

Modo Cddigo de la Funciéon Modbus
1 03 (lectura de words)

06 (escritura de Unica word)

10 (escritura de multiples words)

01 (lectura de bits)

05 (Escritura de unico bit)

[0 B (OO RN \V]

Marcadores utilizados en la funcion MODBUS:

Respuesta Recibida (M3D) El marcador M3D es encendido cuando el telegrama
sea recibido, siendo entonces verificados los errores de
consistencia de los datos. El valor es transferido para el destino
de la funcion MU en caso que no haya error en los datos.
Indicacion de error (M3E) Indicacion de error de comunicacion

Indicacion de Time out (M3F) El marcador M3F es encendido cuando el tiempo entre el
envio y la recepcion de los datos sea mayor que el definido,
el marcador M3D también sera ajustado. El marcador M3F es
automaticamente reseteado cuando M3D sea reseteado.

El tiempo de time out depende del Baud Rate de comunicacion, conforme mostrado en la
tabla abajo:

Baud Rate (bps) Tiempo (ms)
4800, 9600, 19200, 38400 125
57600 100
115200 80
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Existen 5 parametros en la funcion MU, como es mostrado abajo.

-

ONONO

(1 Word)

Simbolo Descripcion
0] Modo MODBUS (1 ~ 5)
@ Direccién de comunicacion: Identificacion
del esclavo (0 ~ 127)
©) Contenido de comunicacion: direccion y

longitud de datos:
1) Si la direccion de memoria es constante
(0000 ~ FFFF), la longitud de datos es fija

2) Si la direccidon de memoria es un DR, la
longitud de datos sera definida en DR+1

@ Caodigo DR, almacena los datos de envio/
recibimiento de esta funcion

® Cddigo MODBUS (MUO1 ~ MUOF)

Ejemplos:
Modo Display
1 ) ] Direccién es constante: 0003 Recibimiento:
Lectura | o | Longitud o 1 01 08 02 datal data2 CRC16
de words | 0003 HOL Envio: 01 03 00 03 00 01 CRC16 Almacenado de datos:
L prEo 4 DREO = (data1<< 8) | data2
T ; Direcpién es DR0O3 = 0001, Recibimiento: 01 03 04 data1
| o1 | Longltud es DR0O4 = 0002 data2 data3 data4 CRC16
| DRos  HUOL Envio: 01 03 00 01 00 02 CRC16 Almacenado de datos:
[ DREQ = (date1<<8) | data2
DRE1= (data3<<8) | data4
2 = ; Direccién es constante: 0003 Recibimiento:
Escritura | o1 | Longitud o 1 01 06 00 03 04 D2 CRC16
de Unica | 0003 pmol Almacenado de datos:
word L pReQ 4 DREO 1234(hex:04D2)
Envio: 01 06 00 03 04 D2 CRC16
Z : Direccién: DRO = 0001 Recibimiento:
| o | Almacenado de datos: 0106 00 01 04 D2 CRC16
| proz  Hmo1 DREO 1234(hex:04D2)
L DREn 4 Envio: 01 06 00 01 04 D2 CRC16
3 Direccion: 0003 Recibimiento:
Escritura r3 1 Longitud o 1 0110 00 03 00 01 CRC16
y [ or | Almacenado de datos:
multiples | ooos  HuOL DREO =1234(hex: 04D2)
words ! pREO 4 Envio: 01 10 00 03 00 01 04 D2
CRC16
Direccién: DR0O3 = 0001 Recibimiento:
= . Longitud: DR04 = 0002 0110 00 01 00 02 CRC16
| o | Almacenado de datos:
| TRo3  HMUOCL DREO = 1234(hex: 04D2)
L pren 4 DRE1 = 5678(hex: 162E)
Envio: 01 10 00 01 00 02 04 04 D2
16 2E CRC16
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Modo Display
4 o ] Direccién: 0003 Recibimiento: 01 01 02 data1
Lectura | o1 | Longitud o 10H data2 CRC16
de bits | 0003 HrOL Envio: 01 01 00 03 00 10 CRC16 Almacenado de datos:
L prEn 4 DREQ = (datal<< 8) | data2
r4 ] Direccién: DR03 = 001 Recibimiento: 01 01 02 datatl
| o1 | Longitud: DR04 = 0016 data2 CRC16
| DrRO3  HU0L Envio: 01 01 00 01 00 10 CRC16 Almacenado de datos:
L ppEn A Valor méax. en DR04 y 400 DREQ = (datal<< 8) | data2
5 5 1 Direccién: 0003, Recibimiento:
Escritura | o1 | Almacenado de datos: 01 05 00 03 FF 00 CRC16
de unico | 00s I‘MUUI DREO = 65280 (hex: FFOO)
bit LogEg 4 Envio: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
5 ] Direccién: DR0O3 = 0001 Recibimiento:
| o | Almacenado de datos: 01 05 00 01 FF 00 CRC16
| DRO3  HAUOL DREO = 65280 (hex: FFO0)
L preo 4 Envio: 01 05 00 01 FF 00 CRC16

10.5 MODBUS RTU ESCLAVO

El CLIC-02 puede ser controlado por el pc o por otro CLP que posea la funcion de
maestro Modbus. El maestro Modbus puede tener acceso a los estados de E/S, valores
preajustados de los Bloques de Funcidn, temporizadores, contadores. También es posible
controlar los modos Run/Stop del CLIC-02.

Configuracion de Hardware:

1. Conecte el maestro Modbus a las unidades del CLIC-02 a través de la puerta RS-485,

siguiendo las instrucciones de instalacion del item 4.4.7.

2. Ajuste todos los CLIC-02 en el menu CONFIG para “E/S Remota = N”.
3. Ajuste el ID del CLIC-02 para = 01~99, cada uno de los IDs del CLIC-02 debe ser

diferente.

RS-485

Mestre
Maodbus

366 | CLIC-02

CLIC-02
D01

- Espanol -

CLIC-02
ID XX
(1-99)



[Weq

Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485

10.5.1 Protocolo Modbus CLIC-02

Si el CLIC-02 recibe un telegrama correcto, ejecutara el comando, respondera un telegrama
confirmando el comando para el pc u otro controlador. Si el comando que el CLIC-02
recibio no es valido, la respuesta del CLIC-02 sera un Codigo de Excepcion.

= Formato del Comando y Formato de la Respuesta

Datos Verificados por el CRC

< »

Direccion esclavo | Cddigo de la Funcion | Datos CRC-16

m El formato del comando respuesta, una vez que el CLIC-02 recibe un comando inesperado.

Datos Verificados por el CRC

< »
« >

Direccion esclavo | Cadigo de la Funcion | Cadigo excepcion| CRC-16

Formato del Comando:

Direccion Esclavo Codigo de la Funcion Datos CRC-16 ECodlg_o’
xcepcion
0O0H: Envia para todos los | 01H | Lectura de bits CRC
dispositivos
P - — - — - Para verifica la Para
01H: para el dispositivo No.01 | 05H | Escritura de unico bit_| detaihes | o ~-. | detalhes
OFH: para el dispositivo No.15 | 03H | Lectura de words favor i Esclavo favor X
10H: para el dispositivo No.16 | 06H | Escritura de tnica word gigzgi;res Cadigo de %Z??uucggn
10H | Escritura de multiples | yg fé'gg:og e de Cédigo
word registros goc Excepcion
63H: para el dispositivo No.99 | 08H | diagndstico excepcion

Caodigo Excepcion:

En una conexién de comunicacion, el controlador responde el Codigo Excepcion (Codigo de
Error) y el Codigo de Funcion adicionado de 80H (Hexadecimal) para el maestro, si hay error.

Cadigo de Excepcion Descripcion
51 Error de Telegrama (Error del Cédigo de Funcién, Error al Codificar
Registro, Error en la Cantidad de Datos)
52 CLP en modo RUN, comando no permitido
53 CLP protegido por contrasefia, comando no permitido
54 Valor de los datos mas alla del rango permitido
55 Error en la ROM del CLIC-02
56 RTC del CLIC-02 no existe, no puede operar RTC
57 Otro error
58 Comandos no combinan con el modo editable del CLIC-02
59 Error Brand ID
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10.5.2 Mapa de Memoria MODBUS

10.5.2.1 Estado de las Variables Digitales

Direccién Modbus | Funcién Contenido de las Words

Decimal Hexad || Modbus| F E D (o] B A 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
15636 0600 R10 | ROF | ROE | ROD | ROC | ROB | ROA | R0O9 | RO8 | RO7 | RO6 | RO5 | RO4 | RO3 | RO2 | RO1
1637 0601 R1F | R1E | R1D | R1C | R1B | R1A | R19 | R18 | R17 | R16 | R15 | R14 | R13 | R12 | R11
1538 0602 G10 | GOF | GOE | GOD | GOC | GOB | GOA | G09 | G08 | GO7 | GO6 | GO5 | GO4 | GO3 | GO2 | GO1
1539 0603 G1F | G1IE |GID |GIC | GIB | G1A | G19 | G18 | G17 | G16 | G156 | G14 | G13 | G12 | G11
1540 0604 T10 | TOF | TOE | TOD | TOC | TOB | TOA | TO9 | TO8 | TO7 | TO6 | TO5 | TO4 | TO3 | TO2 | TO1
1541 0605 TIF | TIE | TID | TIC | TI1B | TIA | T19 | T18 | T17 | T16 | T15 | T14 | T13 | T12 | T11
1542 0606 C10 | COF | COE | COD | COC | COB | COA | C09 | C08 | CO7 | C06 | CO5 | CO4 | CO3 | CO2 | COt
1543 0607 C1F | C1IE |C1D | C1C | C1B | C1A| C19 | C18 | C17 | C16 | C15 | C14 | C13 | C12 | C11
1544 0608 M10 | MOF | MOE | MOD | MOC | MOB | MOA | M09 | M08 | MO7 | M0O6 | MO5 | MO4 | MO3 | MO2 | MO1
1545 0609 M20 | M1F | M1E | M1D | M1C | M1B | M1A | M19 | M18 | M17 | M16 | M15 | M14 | M13 | M12 | M11
1546 060A M30 | M2F | M2E | M2D | M2C | M2B | M2A | M29 | M28 | M27 | M26 | M25 | M24 | M23 |M022 | M21
1547 060B M3F | M3E | M3D | M3C | M3B | M3A | M39 | M38 | M37 | M36 | M35 | M34 | M33 | M32 | M31
1548 060C N10 | NOF | NOE | NOD | NOC | NOB | NOA | NO9 | NO8 | NO7 | NO6 | NO5 | NO4 | NO3 | NO2 | NO1
1549 060D 03H N20 | N1F | N1E | N1D [ N1C | N1B | NTA | N19 | N18 | N17 | N16 | N15 | N14 | N13 | N12 | N11
1550 060E 06H N30 | N2F | N2E | N2D | N2C | N2B | N2A | N29 | N28 | N27 | N26 | N25 | N24 | N23 | N22 | N21
1551 060F 10H - | N3F | N3E | N3D | N3C | N3B | N3A | N39 | N38 | N37 | N36 | N35 | N34 | N33 | N32 | N31
1552 0610 = = = = 10C | I0B | IOA | 109 | 108 | 107 | 106 | 105 | 104 | 103 | 102 | 01
1553 0611 - - - - | XOC | XOB | XOA | X09 | X08 | X07 | X06 | X05 | X04 | X03 | X02 | X01
1554 0612 = = = - | YOC | YOB | YOA | YO9 | YO8 | YO7 | YO6 | YO5 | YO4 | YO3 | YO2 | Y1
1555 0613 - - - - - - - - | Q08 | Q07 | Q06 | Q05 | Q04 | QO3 | Q02 | Q01
1556 0614 - - - - - - - - - - - - | Z04 | 203 | 202 | Z0O1
1657 0615 H10 | HOF | HOE | HOD | HOC | HOB | HOA | HO9 | HO8 | HO7 | HO6 | HO5 | HO4 | HO3 | HO2 | HO1
1558 0616 - | HIF | HIE | H1D | H1C | H1B | H1A | H19 | H18 | H17 | H16 | H15 | H14 | H13 | H12 | H11
1559 0617 - - - - - - - N LO8 | LO7 | LO6 | LO5 | LO4 | LO3 | LO2 | LO1
1660 0618 - - - - - - - - - - - - - | SO1 | PO2 | PO1
1561 0619 W10 | WOF | WOE | WOD | WOC | WOB | WOA | W09 | WO8 | W07 | WO6 | WO5 | W04 | WO3 | W02 | WO1
1662 061A W20 | W1F | W1E | W1D |W1C | W1B [ W1A | W19 | W18 | W17 [ W16 | W15 | W14 | W13 | W12 | W11
1563 061B W30 | W2F | W2E |W2D |W2C | W2B | W2A | W29 | W28 | W27 | W26 | W25 | W24 | W23 | W22 | W21
1564 061C W40 | W3F | W3E | W3D | W3C | W3B | W3A | W39 | W38 | W37 | W36 | W35 | W34 | W33 | W32 | W31
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10.5.2.2 Variables de Estado/Control del CLIC-02

Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485

Direcciéon Modbus Funciones

Decimal  Hexadecimal Soportadas Contenido
03H
256 0100H 06H  |RUN/STOP: S0zl
10H =1—RUN
Modelo del CLIC-02 (Cédigo Hexadecimal):
257 0101H 03H 30=20VR-D, 70=20VR-12D

34=20VT-D, 74=20VT-12D

Word Status 1:

Bit 0 e 1 — Modo comunicacion RS-485
0: Datalink

1: E/S Remota — Maestro

2: E/S Remota - Esclavo

Bit 4 — Backlight
0: Automatico — Apaga tras el Periodo de Inactividad
1: Siempre Encendido

Bit 5 — Contador Retentivo
1: Retentivo
0: No-Retentivo

Bit 6 — Configuracion de Marcadores M Retentivos
1: No-Retentivo
03H 0: Retentivo

258 0102H 06H Bit 8,9, 10y 11 — Idioma Seleccionado
10H 1: Inglés

2: Francés

3: Espafiol

4: ltaliano

5: Aleman

6: Portugués

7: Chino

Bit 12 y 13 — Numero de expansiones configuradas (0 ~ 3)

Bit 14 — Configuracion Teclas Z
0: Teclas Z deshabilitadas
1: Teclas Z habilitadas

Bit 15 — Alarma N° de expansiones diferente del configurado
0: Alarma
1: Con alarma

Word Status 2:

Byte Bajo — Cddigo de Error
0=0K

1 = Error ROM

2 = Error RAM

3 = Error EEPROM

4 = Error Programa

259 0103 03H 5 = Error Légica del Programa
6 = Error de Watchdog

7 = Error de las Expansiones
8 = Error de Comunicacién
9 = Error en el RTC

Byte Alto — Configuracion Contrasefa
0 = Contrasefa Deshabilitada
1 = Contrasefia Habilitada

260 0104 Ganancia Entrada Analdgica 1
261 0105 Offset Entrada Analdgica 1
262 0106 Ganancia Entrada Analdgica 2
263 0107 03H Offset Entrada Analdgica 2
264 0108 10H Ganancia Entrada Analdgica 3
265 0109 Offset Entrada Analdgica 3
266 010A Ganancia Entrada Analdgica 4
267 010B Offset Entrada Analdgica 4
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10.5.2.3 Entradas / Salidas Analdgicas

Direccion Modbus Funciones Contenido Comentarios
Decimal [Hexadecimal Soportadas Byte Alto Byte Bajo
Entradas Analdgicas
2832 0B10 AO1
2833 0B11 A02
2834 0oB12 AO03
2835 0B13 034 AO4 Rango de Valores:
2836 0B14 A05 0~ 999
2837 0B15 A06
2838 0B16 AQ7
2839 0B17 A08
Entrada de Temperatura
2864 0B30 ATO1
2865 OB31 03H AT02 Rango de Valores:
2866 0B32 ATO3 -1000 ~ 6000
2867 0B33 ATO4
Salidas Analdgicas — Valor Actual
2880 0B40 AQO1 R de Val
ango de Valores
2T T A0z Tonson 0. 1000
Corriente: 0 ~ 500
2883 0B43 AQO4
Analog Outputs — Adjustment Value
9984 2700 03H AQO1 R de Val
ango de Valores
2322 ;;8; 06H ﬁggg Tens?én: 0 ~ 1000
10H Corriente: 0 ~ 500
9987 2703 AQO4
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10.5.2.4 Lectura y Configuraciéon Funcion PWM/PLSY

Direccion Modbus

Funciones

Decimal [Hexadecimal

Soportadas

Contenido

Comentarios

Valores Actuales — Funcién PWM

2848 0B20 Seleccion Forma de Onda
PW (Pulse Width) — Ancho
2849 0821 PWM 1 | de pulso
’ A Part Rango de Valores
2850 0B22 z(;l' I(EI;((e)rll']o(]ldaTlme) Periodo PWM — PW
H ~ 32767
2851 0B23 03 Seleccion Forma de Onda ng\i B F?T'
PW (Pulse Width) — Ancho 1~ 32767
2852 0824 PWM 2 | del pulso
2583 0B25 PT (Period Time) — Periodo
de la Onda
Valores Actuales — Funcion PLSY
2848 0B20 Seleccion Forma de Onda | Rango de Valores
PLSY -
2849 0B21 03H | PLSY1| Frecuenciade Salida | ' olehO
PLSY - N° Pulsos:
2850 0B22 Numero de Pulsos 0 - 32767
Valores de Ajuste — Funcion PWM/PLSY
6400 1900 PWM 1 - PW1 /PLSY - Frecuencia
6401 1901 PWM 1 -PT1/PLSY - N°Pulsos
6402 1902 PWM 1 - PW2
6403 1903 PWM 1 - PT2 Rango de Valores
PWM - PW:
0~ 32767
6414 190E PWM 1 - PW8 PWM - PT:
6415 190F 82: PWM 1 - PT8 1~ 32767
6416 1910 10H PWM 2 - PWA PLSY - Frec.
6417 1911 PWM 2 - PT1 PLS\; Nr\11<920|
- ulsos:
6418 1912 PWM 2 - PW2 0 ~ 30767
6419 1913 PWM 2 - PT2
6430 191E PWM 2 - PT8
6431 191F PWM 2 - PW8
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10.5.2.5 Lectura de Parametros de las Funciones

Direccién Modbus ACHETED Contenido Comentarios
Decimal [Hexadecimal Soportadas
Valor Actual del Temporizador
2048 0800 TO1
2049 0801 034 T02 Rango de Valores:
0~ 9999
2078 081E T1F
Valor Actual del Contador
2304 0900 Cco1t Word Baja Rango de Valores
2305 0901 Word Alta 0 ~ 999999
2306 0902 co2 Word Baja
2307 0903 03H Word Alta Son utilizadas
dos Words para
2364 093C oiF Word Baja fc;rmlac; el Va'?r
2365 093D Word Alta | ¢t deconteo
AS (Suma, Sustraccion) — Valor de Salida
3072 0C00 ASO1
3073 0COf1 034 AS02 Rango de Valores:
-32768 ~ 32767
3102 0C1E AS1F
MD (Multiplicacion, Division) — Valor de Salida
3328 0DO00 MDO1
3329 0DO1 034 MDO02 Rango de Valores:
-32768 ~ 32767
3358 OD1E MD1F
PID — Valor de Salida
3584 OEO0O PIO1
3585 OEO1 034 P102 Rango de Valores:
-32768 ~ 32767
3598 OEOE PIOF
MX (Multiplexador) — Valor de Salida
3840 OF00 MX01
Eal OFOT 03H MX02 Rango de Valores:
-32768 ~ 32767
3854 OFOE MX1F
AR (Rampa) — Valor de Salida
4096 1000 ARO1
4097 1001 O3H ARO02 Rango de Valores:
-32768 ~ 32767
4110 100E AROF
DR (Registrador de Datos) — Valor Actual
4352 1100 DRO1 Rango de Valores:
Con Senal:
4353 1ot 03H DR02 -32768 ~ 32767
Sin Sefal:
4591 11EF DRFO 0 ~ 65535
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10.5.2.6 Ajuste de los Parametros de las Funciones

Direccion Modbus Funciones Contenid c tari
Decimal [Hexadecimal Soportadas ontenico omentarios
Set-Point del Temporizador
4608 1200 03H TO1
4609 1201 T02 Rango de Valores:
06H
0 ~ 9999
4638 121E 10H TIF
Set-Point del Contador
4864 1300 cot Word Baja
4865 1301 Word Alta
4866 1302 03H cop Word Baja Ragg? ggg\ge;gres
4867 1303 06H Word Alta
10H .
4924 133C o Word Baja Ver Nota 1
4925 133D Word Alta
AS (Suma, Sustraccion)
6656 1A00 ASO1 - Parametro V1
6657 1A01 ASO1 - Parametro V2
6658 1A02 ASO1 - Parametro V3
6659 1A03 AS02 - Parametro V1
6660 1A04 oo AS02 - Parémetro V2 Fango dle Vawores
5 , V2 'y V3!
6661 1A05 10H ASO2 - Parametro V3 30768 ~ 30767
6746 1A5A AS1F - Parametro V1
6747 1A5B AS1F - Parametro V2
6748 1A5C AS1F - Parametro V3
MD (Multiplicacién, Division)
7424 1D00 MDO1 - Parémetro V1
7425 1D01 MDO1 - Parémetro V2
7426 1D02 MDO1 - Parametro V3
7427 1D03 MDO2 - Parametro V1
7428 1D04 oo MDO2 - Pardmetro V2 Fargo G Vaores
5 , V2 'y V3!
7429 1D05 10H MDO2 - Parametro V3 30768 ~ 30767
7514 1D5A MD1F - Parametro V1
7515 1D5B MD1F - Pardmetro V2
7516 1D5C MD1F - Parametro V3
PID
8192 2000 PIO1 - Set-Point
8193 2001 PIO1 - Variable del Proceso
8194 2002 PIO1 - Tiempo de Muestreo
8195 2003 PIO1 - Ganancia Proporcional
8196 2004 PI01 - Ganancia Integral Rango de Valores:
8197 2005 PlO1 - Ganancia Derivativa Set-Point,
8198 2006 PI02 - Set-Point Variable Proceso:
8199 2007 Pl02 - Variable del Proceso -32768 ~ 32767
8200 2008 O3H PI02 - Tiempo de Muestreo Tiempo Muestreo,
8201 2009 06H P02 - Ganancia Proporcional Ganancia
8202 200A 10H PI02 - Ganancia Integral Proporcional,
8203 200B P02 - Ganancia Derivativa Integral y
Derivativa:
8276 2054 PIOF - Set-Point 0 ~ 32767
8277 2055 PIOF - Variable del Proceso
8278 2056 PIOF - Tiempo de Muestreo
8279 2057 PIOF - Ganancia Proporcional
8280 2058 PIOF - Ganancia Integral
8281 2059 PIOF - Ganancia Derivativa
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Direccion Modbus Funciones c . c :
Decimal | Hexadecimal Soportadas SUASIEE el e
MX (Multiplexador)
8448 2100 MXO01 — Parametro V1
8449 2101 MXO01 — Parametro V2
8450 2102 MXO01 — Parametro V3
8451 2103 MXO01 — Parametro V4
8452 2104 MX02 — Parametro V1
8453 2105 03H MX02 - Parametro V2 Rango de Valores
8454 2106 06H MX02 — Parametro V3 V1,V2,V3y V4.
8455 2107 10H MX02 — Parametro V4 -32768 ~ 32767
8504 2138 MX1F — Parametro V1
8505 2139 MX1F — Parametro V2
8506 213A MX1F — Parametro V3
8507 213B MX1F — Parametro V4
AR (Rampa)
9472 2500 ARO1 - Nivel 1
9473 2501 ARO1 — Nivel 2
9474 2502 ARO1 — Nivel Maximo
9475 2503 ARO1 — Nivel Inicio/Fin Rango de Valores
9476 2504 ARO1 - Valor de Incremento Nivel 1, Nivel 2 y
9477 2505 ARO1 — Ganancia Nivel Maximo:
9478 2506 ARO1 - Off Set 10000 ~ 20000
9479 2507 ARO02 - Nivel 1 S
9480 2508 ARO2 — Nivel 2 Nivel Inicio/Fin:
9481 2509 ARO2 - Nivel Maximo 0~ 20000
9482 250A 82'; ARO2 — Nivel Inicio/Fin Valor do
9483 250B 10H ARO02 - Valor de Incremento Incremento:
9484 250C ARO2 - Ganancia 0 ~ 10000
9485 250D ARO2 - Off Set
Ganancia:
9570 2562 AROF — Nivel 1 0~ 1000
9571 2563 AROF — Nivel 2
9572 2564 AROF - Nivel Maximo Off Set:
9573 2565 AROF — Nivel Inicio/Fin -10000 ~ 10000
9574 2566 AROF — Valor de Incremento
9575 2567 AROF — Ganancia
9576 2568 AROF - Off Set
DR (Registrador de Datos)
9728 2600 DRO1 Rango de Valores
9729 2601 O3H DRO2 Con Sefial:
06H -32768 ~ 32767
10H Sin Sefal:
9967 26EF DRFO 0 ~65535
(Comparacion Analégica) — Valor de Referencia
6144 1800 GO1
6145 1801 03H G02 Rango de Valores:
06H
10H 0 ~ 9999
6174 181E G1F
374 | CLIC-02 - Espanol -



[Weq

Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485

10.5.2.7 Lectura y Configuracion del RTC

1. Lectura de valores actuales del RTC

Direccion Modbus Funciones Contenido S ————
Decimal Hexadecimal Soportadas Byte Alto Byte Bajo

2816 BOO Afo Mes

2817 BO1 Dia Semana

2818 B02 Hora Minuto Rango de Valores:

2819 B03 Segundos - Ano: 0 ~ 99

2820 BO4 - - Afio %;?111 ~3112

2821 BO5 10H . Mes Semana: 0 ~ 6

2822 BO6 - Dia Hora: 0 ~ 23

2823 BO7 - Semana Minuto: O ~ 59

2824 BO8 - Hora Segundos: 0 ~ 59

2825 B09 - Minuto

2826 BOA - Segundos

2. Lectura/Ajuste de los Parametros de las Funciones de Comparacion RTC

RTC (Reloj Tiempo Real) - Valor de Ajuste

5376 1500
5377 1501
5378 1502
5379 1503
5380 1504
5381 1505
5466 155A
5467 155B
5468 155C

RO1
O3H

RO2
O6H 0
10H

R1F

Verificar Tabla de

los Formatos de

Ajuste Conforme
el Modo de la
Funcion RTC

3. Formatos de las funciones de comparacion RTC conforme modo Seleccionado:

Modo de la Funcion RTC Byte Alto Byte Bajo
Semana Enciend. Apag Rango de Valores
Modo 1, Modo 2 Hora Enciend. Minuto Enciend.

Hora Apaga Minuto Apaga Hora: 0~23
Afio Enciend. Ano Apaga Minuto: 0~59
Modo 3 Mes Enciend Dia Enciend. Segundo: 0~59
- Afo: 0~99
Mes Apaga Dia Apaga Mes: 1-12
- - Dia: 1~ 31
Modo 4 Hora Enciend Minuto Enciend. Semana: 0~6

- Segundo Enciend
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Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485 m E u

10.5.2.8 Lectura/Escritura de Variables Digitales

= Direccion Modbus = Funciones Soportadas Contenido
Decimal Hexadecimal

11008 ~11038 2B00 ~ 2B1E RO1 ~ R1F
11040 ~ 11070 2B20 ~ 2B3E GO1 ~ G1F
11072 ~ 11102 2B40 ~ 2B5E TO1 ~ T1F
11104 ~ 11134 2B60 ~ 2B7E CO1 ~ C1F
11136 ~ 11198 2B80 ~ 2BBE MO1 ~ M3F
11200 ~11262 2BCO ~ 2BFE 8;: N1 ~ N3F
11264 ~11275 2C00 ~2C0B 1 ~I1C
11280 ~ 2C1B 2C10 ~ 2C1B X1 ~XC
11296 ~ 11307 2C20 ~ 2C2B Y1 ~YC
11312 ~ 11319 2C30 ~ 2C37 Q1 ~Q8
11328 ~11331 2C40 ~ 2C43 71 ~74

-Para funcién 01H, lectura de muiltiples bits, utilizar siempre cantidades mudiltiples de 16;

-1, X'y Z no pueden ser escritos.

Nota 1: Valor de ajuste del contador
Modo Word Descripcion

Contador Modo 1 ~ 7 1 Valor de Ajuste - Word Baja

(2 Words) 2 Valor de Ajuste - Word Alta
1 Intervalo de Tiempo (0 ~ 99,99s)
2 Valor de Ajuste Contador ON - Word Baja

Contador Modo 8 (5 Words) 3 Valor de Ajuste Contador ON - Word Alta
4 Valor de Ajuste Contador OFF - Word Baja
5 Valor de Ajuste Contador OFF - Word Alta

Valor de ajuste: 0 ~ 999999

376 | CLIC-02
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11 MODULOS DE EXPANSION

Modulos de Expansion

Todos los modelos de CLIC-02 permiten la conexion de modulos de expansion. El
agrupamiento maximo es de 3 modulos Digitales, 2 mddulos de Salida Analdgica, 2
modulos de Entrada Analdégica y 1 médulo de Comunicacion. La secuencia de conexion
de los médulos de expansion debe ser: modulo digital, analdgico y comunicacion.

= CLIC-02/4Al debe ser el Ultimo de los mddulos analdgicos.
11.1 LIMITACIONES DE LOS MODULOS DE EXPANSION

Existen 2 versiones de firmware para los modulos de expansion de E/S Digitales: 1.2 y
3.0. Ambos pueden ser conectados al CLIC-02 simultaneamente, no obstante, en caso
que necesite del numero maximo de expansiones, existe una restriccion en cuanto al uso
de las versiones 1.2. Observe atentamente las condiciones abajo demostradas, ya que
demuestran los 3 modos de conexion de los médulos de expansion.

Mdédulo Basico + E/S digital (V1.2 0 V3.0) x 3 + 4Al x 1 + COMM. x 1

CLIC-02 V3.x :| 10 ] 10 ] 10 :| 4Al ]COMM.

mMaddulos de E/S digital: CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D, CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A.
mModulos de E/S Digital pueden ser version V1.2 o0 V3.0.
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Mddulos de Expansion

Médulo Basico + E/S digital (V1.2 o0 V3.0) x 3 + (2A0 o0 4PT) x 1

CLIC-02 V3.x 10 10 10 2A0/
4PT

Maodulos de E/S digital: CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D, CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A
Mddulos analdgicos 2A0 o 4PT

Mdédulo Basico + E/S digital (V3.0) x 3 + 2A0 x 2 + 4PT x 1 + 4Al x 1 + COMM. x 1

CLIC-02 V3.x ] 10 ] 10 ] 10 ]ZAO]ZAO :| 4PT ] 4Al ]COMM.

Modulos de E/S Digital deben ser de la versién V3.0

El método de encaje del mdédulo de expansion es el mismo para todos los mdédulos,
como es mostrado encima;

En el CLIC-02 o en el software de programacion del CLIC-02, existe una opcion para
seleccionar el numero de modulos de E/S conectados. Este nimero debe ser ajustado
considerando apenas los modulos de E/S digitales (CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D,
CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A).
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11.2 MODULOS DE EXPANSION DE E/S DIGITAL

Modulos de Expansion

Debe ser configurado el numero de Expansiones de E/S cuando algun mddulo es
conectado. Los métodos de configuracion del “I/O Number” son mostrados a seguir.

1. Teclado

AC100- 240V Input 6 x AC

/0 NUNBER: 0 ﬁ 0 ﬂ
ALARME I/0 x Q e
C BETENTIVO x o
CONFIG.Z x & A
CLW-D2 / 10HR-A

Output 4x Relayida

2. Software de Programacion del CLIC-02

Configuragdo do Sistema ﬁ
rAjustar ID———  rE/S Remota

ID Atual:l 0 9
" Mestre
Nowo ID{00-99): I i}

{~ Eacravo

rExpandir I/0——— —Outros

Nimero de EfS: m ¥ ¥ Retentive
[T C Retentivo

[T Luz de Funde

[T Marme de EfJ1 [ Ajuste z

2
rTipo v—3 rAjuste do DR—

¥odo: Ie-"rN-"r2 j' (* Sem Sinal
Baud Rate: |334UU 'I (" Com Sinal

Ajuste I Cancelar

- Espanol - CLIC-02 | 379



Mddulos de Expansion

Pantalla de Estado del Modulo de Expansion

Estado de las

entradas de
expansion AC100~240V Input §xAC

HON
OJOFF

F 0 a Estado de las salidas

de expansion
HON

&=o L OOFF

Estado del médulo de 2009.11.27
expansion CLVW-02 / 10HR-A
B Conectado —
®No conectado Output 4x Relay/8A
ONo conigurado

Q@ ® @

11.2.1 Instalacién Mecanica y Conexion Eléctrica

Tipo E de mdédulo de expansién: CLIC-02/8ER-D/8ET-D, CLIC-028ER-A/8ER-24A
0, * Q
| — SJ
T 24V 7
— 24V %

> | T
s I

+

- - OOgS\[ f Input X1 X2 X3 X4 i
+ o= 4xDC OOQO
OO + - DC 24v
0o
-""-—-._\_\_\_\_\—‘—4_'_'_'_'_,__;
HH_\_'_A_'_'__,__F
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Mddulos de Expansion

Dimensiones del médulo de expansion

Todos los médulos de expansion tienen las mismas dimensiones, conforme es mostrado
abajo.

4650 =7.30
=02 4330

* L 31.30 i

o

e
0]

(0N
QPORY
(LA

938.00
74 .00
20,00
10&.00
3.00
45 00
M

i

2500 2-94.50

Instalacion
Para detalles sobre la instalacion mecanica de los médulos, ver capitulo 4 — Instalacion
Conexion Eléctrica

1. Entrada de Alimentacion 24 Vcc

. @ ——

— T — 24V Ty
ARRD

1

T 24V ) ’Zg’@

BL BN
BK

nput X1 X2 X3 X4
4%DC
QO0Y Input X1 X2 X3 X4
v - DC 24V axpc O(OIO0)
OO . - DC 24V
o0
S | N
o S

CLIC02-8ER-D / 8ET-D
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Modulos de Expansidon

2. Entrada de alimentacion 24V/100~240VCA

24V~
100-240 V~
50/60 Hz

L @

—

 E—

E 2%

N

RN
)

Input X1 X2 X3 X4

4% AC OOOO

L N AC100~240V

]S

—

CLIC02-8ER-A / 8ER-24A

3. Salida a relé

U 7

CLIC02-8ER-A
Output 4x Relay /24

QREOQL
Y1 Y2
QOO
Y3 Y4
e @ — 3
12~240 Vca — r !
50/60 Hz Ll N
ou [‘] 0 LA
12~125Vee N/ - T ]
12~240 Vca
50/60 Hz
4. Salida a transistor
CLIC02-8ET-D
Ouput 4x TR/ 0.5A
Q0000
¥1 Y2
000000
Y3 Y4
24\Vcc ——
ou i
12vee | W .
+ E |

R

12~125 Vece

@ - Fusible de quema rapida 1A, disyuntor o protector de circuito
@ - Absorbedor de sobretensiones (36Vcc)

® - Absorbedor de sobretensiones (400Vca)
@ - Fusible, disyuntor, o protector de circuito

® - Carga inductiva
382 | CLIC-02
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Modulos de Expansion

m Para cargas inductivas en Corriente Alternada, cuando utilizada salida a relé es necesario
conectar paralelamente un absorbedor de sobretensiones para eliminar posibles ruidos.
Para cargas inductivas en Corriente Continua, cuando utilizada la salida a relé es necesario
conectar paralelamente un diodo de rueda-libre. La tension invertida soportada del diodo
de rueda-libre debe ser mayor que 5~10 veces la tension de carga y la corriente positiva
debe ser mayor que la corriente de carga. Sila salida del CLIC-02 es a transistor, también
es necesaria la utilizacion del diodo de rueda-libre.

Tanto el médulo E/S digital como el médulo analdgico poseen un Led indicador del estado
de conexion con la unidad basica. Los estados posibles para este Led son mostrados abajo.

+ - 1112 13 14 15 16 A1 A2 lnput X1 X2 X3 X4
Q0 O0COO000 #AC QOO0
DC 24V Input 8 x DG(AT,AZ 0~10V) (L)(N) AC 100~240¢
[Eq
CLIC02-8ER-A
CLIC02-12HR-D Output 4 x Relay/8A
Output 4x Relay/ga || PMO05 3rd C%?GC%?
QO QD QO QO I QO00Q0
af aZ a3 Q4 Y3 Y4

Estado Led

Descripcion

ON

Expansion esta OK

Guinando (5Hz)

Error en la Expansion

\‘ Led de Estado de la Expansion

11.3 MODULOS DE EXPANSION ANALOGICOS

La Configuracion maxima de modulos de expansion analdgicos montados esta compuesta
por 2 x 2A0, 1 x 4PT y 1 x 4Al. El primer mddulo 2A0 conectado a la CPU del CLIC-02
corresponde a las direcciones AQ0O1~AQO2 y el segundo mdédulo 2A0 corresponde a las
direcciones AQO3~AQO04. Las 4 entradas del médulo 4PT corresponden a las direcciones

ATO1~AT04 y las 4 entradas del mddulo 4Al corresponden a AO5~A08.

La pantalla que muestra el valor actual de las salidas 2A0 es mostrada abajo:

> > > >
0000

O O OO

AN =
1l

O O OO

O O OO

O O OO
O O OO
<< <<

La Pantalla que muestra el valor actual de las entradas 4PT es mostrada abajo:

> > > >
— = -~

O O OO

A O N2
Il

O O OO

O O OO

O O OO
O O OO
O O OO

°C
°C
°C
°C
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Mddulos de Expansion

La pantalla que muestra el valor actual de las entradas 4Al es mostrada abajo:

A 0 5 = 0 O 0O 0 V
A 0 6 = 0 O 0O 0 V
A 0 7 = 0 O 0O 0 V
A 0 8 = 0 O 0O 0 V
Conexion Eléctrica
CLIC-02/2A0
Salida de tension Salida de Corriente
| 'aYas N ) O
]_—4‘ + -O \l;)n%a:) Er + -Oa 24§>
ole) QO
3 <> RUN <> RUN
0]0]0]0]0) Q0000
L S80000 L] 00
Cc1vi 11 c2v2 2 Cclvi 1 cave 2
Lo [ e] e [ o]
Tension Corriente
Rango de la Salida OV~ 10V 0 mA ~ 20 mA
9o Impedancia de carga debe | Impedancia de carga debe
Analdgica
e ser mayor que 500 Q ser menor que 500 Q
Resolucion 10 mV 10 pA
Salida Digital 0.00V ~10.00 V 0.00 mA ~ 20.00 mA
Valor de Registro 0 ~ 1000 0 ~ 500
Variacion +2.5 % +2.5 %
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CLIC-02/2Al

— 0~10V
1
: | E— | |

TS 12124V L [r—re

1 V1 C1PE

QOO0

CLICD2-4A]
Input 4 x (0.10V / 0.20mA}

REw

CO0CO0

13 V3 C3 14 V4 C4

i

P
oL/ FE

]

CLIC-02/4PT

DC 24V T

PT100 J 4PT100

+

Mddulos de Expansion

-2 0~20mA

—- 12124V 7

— PT100 H

l .P'II()(J J

- Espaniol -

CLIC02-4A|
Input 4 x (0..10V / 0..20mA}

P e

GO0000 -

13 V3 C3 14 v4 C4

L.—x

L r—re

4]
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Mddulos de Expansion

Caracteristicas del Médulo de Expansién 4PT

Rango de la Entrada de -100 °C ~ 600 °C
Temperatura

Salida Digital -100 °C ~ 600 °C
Resolucion 2.5 mV

Variacion +0.5 %

Se existe error en el cableado del PT100 o el canal de entrada esta abierto, el valor leido por
el CLIC-02/4PT estara fuera del rango esperado. De esta forma, el CLIC-02 no actualizara ni
almacenara el valor del canal y el marcador de error M correspondiente al canal sera ajustado.

Marcador g:r:gf;?l' Descripcion
M34 ATO1 Canal 1 con error
M35 AT02 Canal 2 con error
M36 ATO3 Canal 3 con error
M37 ATO4 Canal 4 con error

11.4 MODULOS DE EXPANSION DE COMUNICACION

11.4.1 Médulo ModBus

Resumen

El médulo CLIC-02/MBUS posibilita que un CLIC-02 pueda comunicarse con otros
dispositivos a través del protocolo Modbus, tanto en el modo maestro como en el modo
esclavo. El CLIC-02/MBUS trabaja como terminal esclavo Modbus, respondiendo a los
pedidos del maestro de lared, o que hace su ciclo de scan mayor. Normalmente, el tiempo
del ciclo es menor que 20ms, sin embargo sera aumentado cuando el CLIC-02 procese
una exigencia del maestro. Por ejemplo, para escritura del valor de ajuste de una funcion,
el ciclo de scan podra llegar a aproximadamente 100ms.

Configuraciéon del Médulo CLIC-02/MBUS

1) (™)
(2

1 3
(- Ve - ocaw N
[0]0] WIE_E]/_ —~
4
) Orn
(B
fl O | —5)
O Err
) \ /6\
CLIC02MBUS Y
— |
(9) 000 -
= ~es | (7
—~ )V ot [ -
(8) SO
O/

~ I
Q)

386 | CLIC-02

Q0 ©® O e [CHCHC]

© ®

Terminales de alimentacion

Vastagos para montaje directo

SW?2 - Llave de seleccion del resistor de
terminacion

LED Run - Indicacion de Modulo Ejecutando
LED COM - Indicacion de Actividad en la Puerta
Indicacion de Error en el Médulo

SW1 — Conjunto con 8 llaves para ajuste del
formato de comunicacion

Puerta RS-485

Traba de montaje
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Modulos de Expansion

Alimentacion del Médulo

El CLIC-02/MBUS necesita de alimentacion externa de 24 Vcc.

+24V
0
+  — DC24V
o O SWI:’
R

Configuraciones de Comunicacion

El Baud Rate de comunicacion del CLIC-02/MBUS y la configuracion de la puerta serial son
ajustados a través del conjunto de 8 llaves - SW1.1 ~ SW1.8.

Baud Rate
Para ajustar el Baud Rate de la puerta de comunicacion, seleccione las llaves SW1.3 ~

SW1.1 conforme la tabla abajo. La llave SW1.6 = ON selecciona entre la configuracion
estandar del modulo.

SW1.6 SW1.3 SW1.2 SWi1.1 Baud Rate
OFF OFF OFF OFF 4,8 Kbps
OFF OFF OFF ON 9,6 Kbps
OFF OFF ON OFF 19,2 Kbps
OFF OFF ON ON 38,4 Kbps
OFF ON * * 57,6 Kbps
ON * * * 38,4 Kbps

* condicion irrelevante
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Stop Bit y Paridad

Para configurar el nimero de Stop Bits y la verificacion de Paridad, ver tabla abajo. Las
llaves SW1.7 y SW1.8 son reservadas.

SW1.6 SW1.5 SW1.4 Condicion
OFF * OFF 2 Stop Bits, Sin Paridad
OFF OFF ON 1 Stop Bit, Paridad Impar
OFF ON ON 1 Stop Bit, Paridad Par
ON * * Ajusta la puerta para el estandar de fabrica: 38,4 Kbps,
2 Stop Bits, Sin Paridad

* condicioén irrelevante

Indicacion de Estados y Codigos de Error

Co:llégo Il B UIZDCO S I Solucion Observacion
de Estado Causa Probable
Error
56H | O LED de La conexion entre el Verifique la conexion entre Los médulos
error guina | CLIC-02 y el modulo el CLIC-02, médulos E/S 'y de expansion
lentamente | de comunicacion es maodulo de comunicacion. que anteceden
(2Hz) impropia al modulo de
comunicacion
pueden estar
causando esta
falla.
55H | EILED de Error de configuracion del | Verifique la configuracion del
error queda | CLIC-02: configuracion CLIC-02.
ENCENDIDO | en “I/O Number” es
diferente del real.
51H, | ELLED de | Error de pedido Verifique el orden y
54H | error guina | ModBus: Telegrama la configuracion de la
lentamente | de datos, codigo de comunicacion de acuerdo
(2Hz) funcion, direccion de con el protocolo.
registro, CRC, Error de
verificacion, etc.
59H | EL LED de Error de datos en Verifique que la conexion entre
error guifa | la comunicacion: el CLIC-02 y el Mddulo de
lentamente | Verificacion de bit de Comunicacion es confiable,
(5H2) error, Longitud de datos | verifique posibles ruidos
de respuesta del error, generados por equipamientos
error CRC instalados en las proximidades.

Para mas informaciones vea el Capitulo 10: Funciones de Comunicacion de la Puerta RS-485;

11.4.2 Médulo de Comunicacion DeviceNet

Resumen

EL mdédulo CLIC-02/DNET ES una interfaz de comunicacion DeviceNet, que habilita el
CLIC-02 como equipamiento esclavo en la red, permitiendo control y monitoreo remoto
a través de un maestro DeviceNet.
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Configuracion del Médulo CLIC-02/DNET

Modulos de Expansion

Alimentacion 24VCC

LED de Estado de la Red

LED de Estado del Médulo

Puerta DeviceNet de 5 pernos

Botén de Desenganche

Puerta de Conexién de la Expansion

SW1 —Conjunto de 8 llaves para ajuste del ID y BaudRate de comunicacion
SW2 — Llave de seleccion del resistor de terminacion

Fijador retractil

CHCECNONCECHCHCNC]

Conexion con la red DeviceNet

Usando un conector 5 pernos, conecte el CLIC-02/DNET al embarrado DeviceNet. Favor
usar un cable de acuerdo con las exigencias del ODVA. Las caracteristicas del cable
influenciaran en la longitud méaxima del cable y la tasa de transmision de la red.

Senales de la Puerta

Ol 1 V-
ol 2 CAN_ L
0 3 : : Shield
oll * — CAN H
5 L VH24V)
1 GND negro
2 CAN_L azul
3 Shield sin coloracion
4 CAN_H blanco
5 24V rojo
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Direccion y Configuracion del Baud Rate.

En la red DeviceNet, cada esclavo precisa de direccion ID diferente, donde el rango de
ID valido es de 0 a 63. La direccion del esclavo es ajustada por las llaves SW1.1 ~ SW1.6
del modulo CLIC-02/DNET. El Baud Rate de la comunicacion es ajustado por las llaves
SW1.7 y SW1.8. El Baud Rate ajustado debe ser el mismo del maestro DeviceNet.

Ajuste de las llaves SW1

Direccién SW1.6 ~ SW1.1 000000 ID: 0
000001 ID: 1
111110 ID: 62
111111 ID: 63
Baud Rate SW1.8 ~ SW1.7 00 Baud Rate: 125K
01 Baud Rate: 250K
10 Baud Rate: 500K
11 En espera (Baud Rate Estandar: 125K)
LED de Estado

ElI CLIC-02/DNET posee 2 LEDs, una para diagndstico interno y otra para el estado del
embarrado de la red de comunicacion.

1. LED de Estado del Médulo (MS)

LED de dos colores (verde y rojo) indica el estado del CLIC-02/DNET.

Estado del
LED(MS)

Explicacion

Correccion o Prevencion de Falla

Apagado

Sin Alimentacion

Conectar a una fuente de alimentacion

\erde Encendido

Estado de operacién normal

Verde Guifando

No conectado con la unidad
basica CLIC-02

Conectar correctamente al CLIC-02

Rojo Guifhando

maodulos

Conectado al CLIC-02, pero hay
error de comunicacion entre los

Configure el 1/O0 Number del CLIC-02
correctamente

Roko Encendido

Error de hardware en el modulo

Sustituya el médulo
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2. LED de Estado de la Red (NS)

Modulos de Expansion

LED de dos colores (verde y rojo) indica el estado del embarrado de la red en que el
equipamiento esta conectado.

Estado del . L Lo L.
LED(NS) Explicacion Correccion o Prevencion de Falla
Apagado Red Sin Alimentacion. Encender la alimentacion de la red
El maestro de la red esta Conecte el maestro a la red
desconectado

Verde Encendido | Modo de operacion normal, -
esclavo conectado con el maestro

Verde Guinando | Modo de operacion normal, pero | -
no conectado con el maestro o
precisa ser liberado

Rojo Guifiando Time out de la conexion. Ocurre | -
tras algunos segundos del LED
Verde Guihando.

Rojo Encendido Error. ID de red duplicado Verificar si el ID del mddulo esta en otro
Error de comunicacion dispositivo de la red
Verificar configuraciones del maestro

11.4.3 Profibus
Resumen

El modulo CLIC-02/PBUS es una interfaz de comunicacion en red Profibus DP. En la red
Profibus DP, el CLIC-02/PBUS puede funcionar solamente como esclavo de la red.

Configuracion del Médulo CLIC-02/PBUS

SW2 — Llave de seleccion del resistor de terminacion
Supply 24Vdc
LED de Alimentacién (POW)
LED de Comunicacion (BUS)
Puerta de Conexion de la Expansion en el CLIC02
SW1 - Conjunto de 8 llaves para ajuste del ID
Conector PROFIBUS DP de 9 pernos
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Conexion con la Red Profibus DP

Al utilizar un conector de 9 pernos para conectarse al embarrado PROFIBUS DP, favor
utilizar conectores y cables regulados.

Sefales de la Puerta

Numero Nombre Descripcion
Reservado
Reservado
RxD/TxD-P (Linea B) Envia / Recibe datos (positivo)
Reservado
DGND (2M) GND Digital

VP (2 P5) +5 VCC (expansion del embarrado de alimentacion)
Reservado
RxD/TxD-N (Linea A) Envia / Recibe datos (negativo)
Reservado

—_

Ol N[OOI~ IWwIN

Configuracion de Baud Rate y Direccidon del Dispositivo

Durante la inicializacion del médulo CLIC-02/PBUS, ocurre la identificacion del Baud Rate de
lared Proibus, que seré autenticado si el maestro esta en el rango de Baud Rate permitido
por el CLIC02/PBUS, que varia entre 9,6 Kbit/s y 6 Mbit/s. Cada esclavo debe tener un ID
diferente, en el rango de 0 a 126. El ID del CLIC02/PBUS es ajustado a través de las llaves
SW1, conforme la tabla de abajo.

SW1.7 SW1.6 SW1.5 SW1.4 SW1.3 SW1.2 SWi1.1 ID
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0
OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 1
OFF OFF OFF OFF OFF ON OFF 2
OFF OFF OFF OFF OFF ON ON 3
OFF OFF OFF OFF ON OFF OFF 4
ON ON ON ON ON OFF ON 125
ON ON ON ON ON ON OFF 126

= El octavo bit es reservado.
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LED de Estado

Modulos de Expansion

El modulo CLIC-02/PBUS posee 2 LED de dos colores (verde y rojo) utilizados para
diagndstico rapido. Uno de los LEDs es para su estado interno y otro para la comunicacion.

1. LED de Alimentacion

Estado del LED Descripcion
Verde ENCENDIDO Funcionamiento Normal
Amarillo Guifando (4Hz) (rojo y verde) | Error de Hardware
Amarillo Guifiando (2Hz) (rojo e verde) | Error en el “I/O Number” del CLIC-02

Rojo Guifiando (2Hz) Error en la Conexion con el CLIC-02
Rojo Guifando (1Hz) Pedidos de Leer/Escribir con error en el embarrado de red
APAGADO Sin alimentacion

2. LED del Embarrado Profibus DP

Estado del LED Descripcion
Verde ENCENDIDO Conexion con la Red Profiobus DP realizada con éxito
APAGADO No conectado con la Red Profibus DP
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Programando a través del Display LCD

12 PROGRAMANDO A TRAVES DEL DISPLAY LCD

12.1 MODO LADDER

Ejemplo de Operacion:

En el menu de
operaciones del
CLIC-02

Linea

Columna

T oUTnr
cCrC>»

Olw
wm
mr 3

Z XD ZglN
> -

— O

Paso 1:

Presione 'Ok’
Entra en la Edicion
LADDER

Linea

Columna

Paso 2:

Presione ‘SEL
Cuando entre en la
edicion Ladder, el
cursor estard en la
columna 1]
Presione ‘SEL’ para
seleccionar una
variable

Linea

DN =

Columna

Paso 3:

Presione ‘1" 3 veces
Presionando ‘T ¥’ la
variable seleccionada
cambiara de | para Q

Linea

" Columna

Paso 4:

Presione ‘SEL
Presionando ‘SEL
nuevamente,
alternamos entre los
contactos NA'y

NF de la variable

Linea

AN =

" Columna

Paso 5:

Presione ‘=’ 2 veces
Presionando ‘« =,
el cursor cambiara de
columna

Linea

" Columna

Paso 6:

Presione ‘1" 3 veces
Presionando ‘T ¥/

en esta posicion del
cursor, alteraremos
el nimero de la
variable seleccionada

Linea

" Columna
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4,5 ,6.,7.,8 ' Columna

Paso 7: L L
Presione ‘OK’ Linea1fq 0 4 — -

La entrada/edicion de
la variable q04 sera
finalizada, el cursor
quedara en la posicion
inicial de la préxima
variable

W N

—_ — — A . e —_ =

w El cursor es movido automaticamente para esta posicion B

Oou

Paso 7 1 2,3 T4:5 '6.7.8 " Columna
Presione ‘-’ Linea 1{gq 0 4 -

La entrada/edicion de 2
la variable q04 sera 3
finalizada, el cursor 4
quedara en la columna
2

Repita los pasos 1 a 7, ingresando las instrucciones MO1, 103 en las columnas 3y 5.
K 2.3 "4 5 '6.7.8 " Columna
lneai[q 0 4 — M 0 1 — 1 0 3 — Bl

Paso 8:

Presione ‘OK’ en la
Columna 5

El cursor serd movido

2
3
4
para a columna 8

Paso 9: )
Presione ‘SEL’ Linea
Con el cursor en la
columna 8, presione
‘SEL para seleccionar
la salida ‘(QO71’ /

—_— —_— —L JE— —_— JE—

I_EI caracter ‘(* sera ingresado automahcamente_'

1 T2:3 T 415 '6.7.8 " Columna
I (

MwN =

8 " Columna

Paso 10: L 12,38 4.5 -S-T

Presione ‘OK’ Linea

Finaliza la entrada/
edicion de la salida
Qo1

El cursor quedara en
la misma posicién

Paso 11: \ " Columna
Presione ‘-’ 3 veces Linea 1
El cursor serd movido 2
para la primera 3
posicion de la proxima 4
linea

[9] [e¢]
o
—
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Programando a través del Display LCD

Paso 12:

Presione ‘=’ 3 veces
Mueva el cursor para la
columna 2

Caso presione ‘SEL’
antes de la posicion,
use ‘ESC’ para
cancelar

6

" Columna

Linea 1

2
3
4

7
(

8
Q 0 1

Paso 13:

Presione ‘SEL

Una linea vertical
surgird, conectando la
linea superior con la
linea actual

N

" Columna

Linea

Paso 14:

Presione 'OK'

El cursor sera movido
para la columna 3

" Columna

Linea

Repita los pasos 1 a 7, ingresando 03’y ‘—’ en la

linea 2.

Paso 15:

Presione 'OK' en la
Columna 5

El cursor sera movido
para la columna 8

1

4,

5

o

" Columna

Linea 1

B~ N

12,3
g 0 4 T M
1o

0 1
0 3

| B

Paso 16:
Presione 'SEL'

la salida Q01 sera
ingresada

o

" Columna

Linea

= N
~ Z|w
o o
W —

IOO

Paso 17:

Presione ‘1" 5 veces
Utilice las teclas ‘N’
para seleccionar la
variable de salida ‘C’

o

" Columna

Linea

> >N
Z|w
o

,
o
w

|oo

Paso 18:
Presione ‘=’ 2 veces

" Columna

Linea

S OON =

qg 0 4

> >N
-~ Z|w
o

O O|w
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Paso 19: 1 :?:3 L 4.5 1 6.,7.8 ' Columna
Presione " 6veces | Lnea 1{q 0 4 A M 0 1 — | 0 - ( Q 1
El contador 2 A r 03 — — ( C 7
seleccionado 3 —
cambiara de CO1 para 4
co7
Paso 20: L 1 N 2.3 1 4.5 6.7.8 ' Columna
Presione ‘OK’ Linea 1 1
Al presionar ‘OK’ 2l L o w
tras la edicion del
contador, sera abierta 3 . 0 000 C 7
la pantalla para ajuste 41L o w
de los parametros del
mismo
iE 2.3 T 4.5 '6.7.,8 " Columna
Paso 21: Linea1fg 0 4 T M 0 1 — | O — ( Q 1
Presione ‘ESC’ para 2 l r 0 3 — — — - ( C
retornar a la pantalla 3
de edicion LADDER 4
Borrar un Elemento del Programa
iE 2.3 T4 5 16.7.,8 ' Columna
Lineae1fg 0 4 T M 0 1 — | O - ( Q 1
2 1 r 0 3 — — — - ( C
3
4
Procedimiento: i ,2.,3 4.5 ,6.,7.8 : Columna
Presione ‘DEL' Para Linea 1|g 0 4 T M 0 1 — | 0 - ( Q 1
borrar el elemento C07, 2 L r 0 8 — — — -
dejeel cursor sobre el 3
elemento y presione 4
'‘DEL
Muestra la linea actual y el estado de operacion del CLIC-02
Procedimiento: L1 12,3 (4.5 1 6:7.8 " Columna
Presione 'SEL + ESC' | Linea 1{g 0 4 T M 0 1 — | 0 - ( Q 1
simultaneamente 2 L r 08 — — — - ( C
Sera informada la linea 3
en que el cursor se 418 T O P L I N E 0 2
localiza y el estado del
CLP
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Borrando toda la linea

1 2.3 4.5 6.7.8 ; Columna
Linea 1| g O T M 0 1 I 0 - ( Q 1
2 L r 0 8 — — — - ( C
3
4
Procedimiento: N 2,3 4,5 6.,7,8 " Columna
Presione ‘SEL + DEL' [ Linea 1| g 0 T™MO0O 1T - 10 - ( Q 1
Simultaneamente 2 L r 0 3 — — — - ( C 7
Presione ‘OK’ para 3|1C L A R L n 0 2
ejecutar o ‘ESC’ para 4| E S ? O K ?
cancelar
Ingresar una nueva linea
iE 2.3 45 6.7.8 " Columna
Linea 1| g O M 0 1 — | O - ( Q 1
2 A r 0o 3 — — — - ( C
3
4
HE 23 475 6.7.8 " Columna
Procedimiento: Linea 11.g 0 - M0 o - Q L
Presione ‘Sel + OK' 2 T
resione ‘Sel + 3 L r 0 3 — — _ - ( © 7
simultaneamente 4
Page Down / Page Up Command
K 2.3 475 6.7.8 " Columna
Linea 1 [Nl © M 0 1 — | 0 — ( Q 1
2 A r 0 3 — — — - ( C 7
3
4
5
Procedimiento: i 2.3 4.5 6.7.8 : Columna
Presione ‘SEL + T4 | Linea 1 [l 0 A M 0 1 0 ( Q 1
simultaneamente 2 A r 03 — — — - ( C 7
El cursor sera 3
desplazado para 4 4
lineas abajo/arriba 5 -
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12.2 PROGRAMACION DE LOS BLOQUES DE FUNCION

v 1213 ! 415 ! 6:7,8 + Columna
Linea 1 L ADDER
2 FUN . B L OC K
3 P ARAMETER
4 R U N
|:EI va@aotueiapare@ Cua@ el CEfOZ gté bachmodE%UN']
- i 1 2.3 4.5 '6.7.8 : Columna
Procedimiento: .,
Presione 'OK' Linea 1
Entre en el modo de 2 1
Edicion de los Bloques 3
de Funcion 4
Nunca Presione ) 1 12,3 14,5 16,7,8 : Columna
‘—’ para cambiar la Linea 1 1
posicion del cursor. 2 1
Caso desee alterar
T02, presione ‘74 y S 00 00 S ewo T
'SEL' para alternar 4
entre los numeros de
variables
Modificando el valor de ajuste
Es necesario dejar el CLIC-02 en modo STOP
iE 2.3 T4 5 '6.7.,8 " Columna
Paso 2-1: Linea 1 1
Presione '« 2 1
Mueva el cursor para
el area del valor de 3 00 0 - S e c T
ajuste 4
i 12,3 14,5 16,7,8 ; Columna
Paso 2-2: Linea 1 1
Presione 'SEL' 2 1
Inicie modo de edicion 3 0 0 0 0 S e ¢ T
del valor de ajuste 4 _—
Paso 2-3: il 1 2.3 1 4.5 1 6.,7.8 , Columna
Presione ‘1" 3 veces Linea 1 1
Presionando ‘1"y 2 1
J, el digito donde 5
el cursor esta 3 00 0 — S e c T
posicionado sera 4
incrementado/
disminuido
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1 T2 1475 "6.7.8 " Columna
Paso 2-4: Linea 1
Presione ‘OK’ 2 1
Confirma la alteracion 3 0 0 - S e ¢ T 0 1
y salva el valor editado 4
iE L2 45 '6,7,8 ; Columna
Linea 1
Paso 2-5: 2 1
Presione ‘«~ 3 0 . - 3 S e ¢ T 0 1
4

Repitalos pasos 2-2

hasta 2—4 e ingrese Ios valores conforme mostrado en la pantalla abajo:

Paso 2-6:

475 6.7 8 " Columna
Linea 1
2
3 B 3 35S e c T 0 1
4

Los valores actuales de temporizadores, contadores, entradas analdgicas, ganancia de
la entrada analdgica y salidas de otras funciones también pueden ser ajustadas como

valores de ajuste.

Paso 2-3A:

Presione 'SEL'
Presionando 'SEL'
con la edicion del
valor habilitada,
alternamos entre los
tipos de funcion que
pueden ser asociadas
al parametro de la
funcion

1 T2 45 ' 6.7.,8 ' Columna
Linea 1
2 1
3 v 0 1 S e ¢ T 0 1
i —

Presionando 'SEL' seguidamente, alteraremos el tipo de variables que pueden ser
asociadas a este parametro de la funC|on (A T, G, AT AQ DR, AS MD Pl, MX, AR)

T 415 '6.7.8 : Columna
Linea 1
Paso 2-3B: 2
Presione 'SEL' 3 A 0 1 S e ¢ T 0 1
4
Paso 2-4B: "1 : 2 : 3 5 : 6 : 7 : 8 'Columna
Presione ‘', luego ‘I | Linea 1 1
Através de las 2 1
flechas direccionales,
podemos alterar 3 S ec T 01
el nimero de la 4
funcion que estamos
asociando
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2.3 "4 6.7, " Columna
2-5B: Linea 1 1
Presione ‘OK’ 2 1
Confirma la alteracion
y salva la asociacion 3 A0 - ¢
de la variable 4
, 2,3 L4 6.7, ; Columna
Linea 1 1
Paso 2-7: 2
Presione 1" 3 3 3 . 3 c
4
, 2,3 L4 6.7, ; Columna
Paso 2-8: Linea 1 1
Presione ‘SEL’ 2 1
Activa la edicion de los 3 3 3 3 c
datos 4
2.3 T4 6.7, " Columna
Paso 2-9: Linea 1 1
Presione ‘1" P 2
Presione ‘T para — 5 3 5
alterar el valor de este 3 ¢
campo de ‘1’ para ‘2’ 4
,2.,3 4 6.7, : Columna
Paso 2-10: Linea 1 1
Presione ‘OK’ 2
Salva los datos de 3 3 3 3 c
entrada 4
1 2.3 L4 6.7, ' Columna
Paso 2-11: Linea 1
Presione 1" 2 2
Mueva el cursor para 3 3 3 3 c
la columna ‘3’, linea 1 4
,2.,3 4 6.7, " Columna
Paso 2-12: Linea 1 —_
Presione ‘SEL’ 2 2
Activa la edicién de los 3 3 3 3 c
datos 4
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K 1 2.3 4.5 L7, ; Columna
Paso 2-13: Linea 1 4
Presione ‘1" 3 veces 5 _—
Presione ‘T alterar
el valor de este campo 3 3 3 3 38 1
de ‘1’ para ‘4’ 4L
K 1 2.3 4.5 L7 ; Columna
Paso 2-14: Linea 1
Presione ‘OK’ 2
Salva los datos de 3 3 3 3 3 S 1
entrada 4l L
T T T T T
Paso 2-15: ! 1 1 2,38 4 .5 - Columna
Presione V' 3 veces inea 4
El campo de 2
entrada de reset del 3 3 3 3 3 S 1
temporizador sera 4l L
seleccionado
Modificando marcadores digitales en los bloques de funcion
K 2.3 475 "7 " Columna
Paso 2-16: Linea 1 4
Presione ‘=’ veces, 2
luego presione ‘SEL
Inicia edicion para este 3 3 3 3 38 1
campo 4] L
iE T2 3 475 7 : Columna
Paso 2-16A: Linea 1 4
Presione ‘SEL 2
Altera el tipo de
contacto para la 3 3 3 3 38 1
entrada 411
Repita el paso 2-16A, las siguientes pantallas seran mostradas:
K 2.3 475 7 " Columna
Linea 1 4
Paso 2-16B: 2
Presione ‘SEL’ 3 3 3 3 3 8 1
4] i
K 123 4.5 L7, ' Columna
Linea 1 4
Paso 2-16C: 2
Presi ‘SEL
resion® 3 3 3 3 3 S 1
4|L
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Tras el paso 2-16A, presione ‘1 y las

siguientes pantallas seran desplegadas:

1 23 415 : 6:7.8 " Columna
Paso 2-17: Linea 1 4
Presione ‘1" 5 veces
Presione ‘T A’ para 2 2
re
cambiar el tipo de 3 3 38 3 38 e ¢ T
contacto de | para M 4(M 1
iE 2.3 T 4.5 : 6.7:8 " Columna
Paso 2-18: Linea 1 4
Presione ‘' 2 veces 2 2
Presione ‘— <’ a 3 3 3 3 3 e ¢ T
mover el cursor alm 1
Paso 2-19: } 1 1 ,2,j 4.5 \ 6,7,8 Columna
Presione ‘1" 3 veces inea
Presione ‘T A para 2 2
alterar el valor del 3 3 3 3 3 e C T
digito de ‘1’ para ‘4’ 4l M 4
iE 2.3 T 4.5 : 6.7:8 " Columna
Paso 2-20: Linea 1 4
Presione 'OK' 2 2
Salva los datos de 3 3 3 3 3 e C T
entrada 4lm
Operacion detallada para modificar el comparador analégico Ax, Ay:
iE 2.3 T 4.5 6.7.8 " Columna
Linea 1 1
2 A 0 1 \Y
3 A 0 2 \Y
4 0 O 0 \Y
Paso 2-23: iE 23 "4 5 6.7.8 " Columna
Presione ‘«, luego Linea 1 1
presione 'SEL ) A O 1 v
Presionando 'va 3 A O 2 Y
podemos seleccionar
la variable entre 4 0 0 0 \
A01~A08
Paso 2-24- T 1 . 2.3 4.5 6./7:8 . Columna
Presione Linea 1 1
presione 'SEL' 2 A 0 1 \
Presionando 'SEL, 3 T 0 1 v G
seleccionamos A02 4 0 0 0 \Y,
—TO1 - CO01 - ATO1 -
AQO1 - DRO1 - ASO1
—MDO1 - PIOT — MX01
— ARO1 - 00.00 - VO1
- AO1
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Paso 2-25: i 12,3 4.5 ,6.,7.8 " Columna
Presione ‘—, Linea 1 1
Presione ‘1 2 A 0 1 %
Selecciona entre 3 T 0 2 Vi G 0 1
TO1~T1F, CO1~C1F, 4 0 0 _O 0 Vv
A01~A08, VO1~VO08...
iE 2.3 T4 5 '6.7.,8 " Columna
Linea 1 1
e : Ao
Salva los datos editados 3 T O - v G 0 1
4 o o0 . 0 0V

Continuando con la ediciéon de los Bloques de Funcion

Proximo Bloque de Funcion

L 2.3 4.5 . 6,7,8 " Columna
Linea 1 4
2 2
3 3 83 . 3 3 S e ¢ 0 1
4lM 0 4
i 12,3 4.6 | 6.7.8 Columna
Linea 1 1
Paso 1: 5 |
Presione ‘SEL + 1"
simultadneamente 3 0 0 0 0 S e ¢ 0 2
4

Blogue de Funcién Anterior

1 2,3 4.5 . 6,7,8 " Columna
Linea 1 4
2 2
3 3 83 . 3 3 S e ¢ 0 1
4lM 0 4
i 12,3 (4.5 : 6.7,8 " Columna
Linea 1 1
Paso 2: 5 ]
Presione ‘SEL + ¥’
simultaneamente 3 0O 0 . 0 0 S e c 1 F
4
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Apagar un Blogue de Funcion

1 EE " 415 "6.7.8 " Columna
Pr‘esionle ‘SEL + DEL Linea 1 4
(Simultaneamente) _lf —I
Presione ‘OK’ para 2 2
ejecutar o ‘ESC’ para 3]C L E AR B L OCK I
cancelar 4]E S C ? 0 K ?
Volver al Menu Principal:
1 ,2.,3 4.5 1 6.,7.8 " Columna
Linea 1 L ADDER
. . , 2 F U N B L O C K
Presione ‘ESC 3 P ARAMETER
4 R U N
Altera el tipo de Blogue de Funcién:
K T2:°3 T 4.5 : 6.7.8 " Columna
Linea 1 4
2 2
3 3 3 . 83 3 S e ¢ 0 1
4{M 0 4 A
J— J— J— J— J— J— J— — J— v A— J— J—
[Mueva el cursor para este campo para alternarentre T, C, R, G, H, L, P, S,_AS, I\EPI, l\ﬁAR]
K T2:3 T 4.5 : 6.7.8 " Columna
Linea 1 1
Paso 1: 2L o w
Presione ‘SEL 3 0O 0 0O 0O 0 O 0 1
41L o w
iE T2:°3 T4 5 : 6.7.8 " Columna
Linea 1 S u — S u
Paso 2: 2 1
Presione ‘SEL’ 3 O 0 : 0 O 0 1
4 O 0 : 0 O
iE 1 2.3 1 4.5 j 6.:7.8 " Columna
Linea 1 1
Paso 3: 2 A 0 1 \%
Presione ‘SEL 3 A 0 2 Vv 0 1
4 0 0 0 0 V
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iE 1 2.3 1 4.5 j 6.:7.8 ' Columna
Linea 1 1
Step 4: 2 }-
Presione ‘SEL’ 3 0 1
4
iE 1 2.3 1 4.5 j 6.:7.8 ' Columna
Linea 1 1
Step 5: 2 1 I 01 — 0 1
Presione ‘SEl 3 N 0 0 1
4 W o0 9 — W 0 9
iE 1 2.3 1 4.5 j 6.:7.8 ' Columna
Linea 1 1
Step 6: 2L o w Q 0 1
Presione ‘SEL’ 3L o w 0O 0 0 0 0 O 0 1
41L o w 0O 0 0 0 0 1
iE 1213 1415 : 6:7.8 ; Columna
Linea 1 1
Step 7: 2 1 {
Presione ‘SEL’ 3L o w Q 01t — Q 0 f 0 1
4
iE 1 2.3 1 4.5 '6,7.8 ' Columna
Linea 1
Step 8: 2 4|: 0O 0 0 0 O N o p
Presione 'SEL 3 00000 Ao 1
4 0O 0 0 0 O
iE 2.3 T4 5 '6.7.8 " Columna
Linea 1
Step 9: 2 4|: 0 0 0 o0 1 N o p
Presione ‘SEL 3 00 0 1 MBI o 1
4 00 0 0 {1
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2.3 475 "6.7.8 " Columna
Linea 1
Step 10: 2 J: 0 0 0 0 O :|: N o
Presione ‘SEL 3 0000 0 r Il
4 0 0 0 0
2.3 45 '6.7.8 " Columna
Linea 1
Step 10-B: 2 J: 0O 0 0 0 1 :|: N o
Presionar ‘SEL + —' 3 0O 0 0O 0 . P -
4 0 0 0 0
1213 475 '6,7.8 ; Columna
Linea 1 0O 0 0 0 O
Step 11: 2 j: 00000 :L
Presionar ‘SEL’ 3 0O 0 0 0 O M -
4 0 0 0 0 O
2.3 45 '6.7.,8 " Columna
Linea 1
Step 12-A: 2 j: 0 0 0 0 O :|: N o
Presionar ‘SEL 3 000 0 0 A E
4 01 0 0 O
T2 3 475 '6.7.8 * Columna
Linea 1 0O 0 0 0 O
Step 12-B: 2 { 0 0 0 0O :|: N o
Presionar ‘SEL + —' 3 o1 . 0 O A -
4 00 0 0 O
2.3 45 '6.7.8 " Columna
Linea 1 1
Step 13: 2 J: 0 1 :L
Presionar ‘SEL 3 00 0 1 v 8l
4 D R 0 1
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13 EJEMPLOS DE APLICACIONES

13.1 CONTROL DE ILUMINACION PARA ESCALERAS

13.1.1 Requisitos

= Cuando alguien sube o baja las escaleras, las lamparas precisan ser energizadas para

dar iluminacion.

= Tras la salida de la persona, el sistema de iluminacion precisa ser apagado en cinco
minutos automaticamente o manualmente.

13.1.2 Sistema de lluminacién Tradicional

Existen dos tipos de control tradicionales:
m Utilizacion de relés.

m Utilizacion de temporizador automatico dedicado.

Caja de Distribucion

Lampara

Lampara

Lampara

NN

[

1F Switch

Componentes utilizados:

minterruptores.

[

mTemporizador automatico o relés.

2F Switch

Utilizando relés como controlador del sistema:
= La iluminacion permanece encendida mientras cualquier interruptor esté activado.
= Presione cualquier interruptor para apagar la iluminacion.
m Desventaja: El usuario normalmente se olvida de apagar la iluminacién.

=

3F Switch

Utilizando temporizador automatico dedicado como controlador del sistema:
= La iluminacion permanece encendida mientras cualquier interruptor esté activado.
m La iluminacién podra ser apagada en algunos minutos automaticamente o

manualmente.

m Desventaja: El usuario no tiene como cancelar el tiempo de apagado.

13.1.3 Utilizando el CLIC con el controlador del sistema

Componentes utilizados

=Q1 Lampara H1.
ul1 Interruptor B1.

m|2 Sensor de presencia infrarrojo.

- Espaniol -
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Esquema de conexion del control de iluminacion:

Y

AC(N)
AC (L)

L [N
Q0 leele]elele]

FC DD 240V raul 6% AG

N

|
&
Q
S
Q

(-
¥

Qupul 4 Rel=y ! B !

1) 93 55 LTy

=T

Programa para el control de iluminacién utilizando el CLIC:

)
)

[

(4

Ladder:
IfJ|1 i}l Q01
001 4{ [ | r
Bl H1
TO1 o
| | |
002 | |
i0z fgﬂll TO1l
003 | | ] O‘
BZ H1

Bloque de Funcion:

44 0000
0ans T1
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mode: 1
Cur faluel: i}
Pre Valuel: 3

13.2 CONTROL DE PUERTA AUTOMATICA

Las puertas automaticas son generalmente instaladas en la entrada de supermercados,
bancos y hospitales.

13.2.1 Requisitos
m La puerta debe abrir automaticamente cuando una persona esta aproximandose.

m La puerta permanece abierta durante un determinado tiempo y entonces se cierra, Si
no hay alguna persona presente.

Sensor

|| Switch Principal

Sensor
Bl
S S2 Fin de Curso
B> W L—
Fin de Curso Sensor Switch Principal
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13.2.2 Solucion Tradicional

Circuito de Referencia

L O O T
T SZ\

B1 B2 MC3 MC2 MC3 T MC3

MC4 s2 S1o— B1

MC2 mct | B2

MC3 MC1 MC2 MC4 [
N
Puerta Abierta Abierto Cerrado Tiempo de

Espera

Cuando cualquier sensor B1 o B2 detecte la presencia de algun visitante, la puerta sera
abierta. Tras un determinado tiempo sin detectar a nadie, el relé MC4 comandara el cierre
de la puerta.

13.2.3 Utilizando el CLIC como controlador del sistema

La utilizacion del CLIC como controlador del sistema puede simplificar el circuito. Todo
lo que precisa ser hecho es conectar al CLIC los sensores de presencia, fin de curso y
el contactor.

Componentes utilizados:

mMC1 contactor de apertura de la puerta.
mMGC2 contactor de cierre de la puerta.

mS1 (contacto NF) fin de curso de cierre.
mS2 (contacto NF) fin de curso de apertura.
mB1 (contacto NA) sensor infrarrojo externo.
mB2 (contacto NA) sensor infrarrojo interno.
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Circuito eléctrico y Programa con el CLIC siendo utilizado:
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Bloque de Funcion:

34 0000
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FBD:

mode: 1
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Pre Waluel: 10
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13.3 CONTROL DE VENTILACION

13.3.1 Requisitos

La funcién principal del sistema de ventilacion es proporcionar aire fresco vy retirar aire
contaminado conforme es exhibido en la figura abajo.

\ Salida del Gas

Entrada de Aire Fresco

@

1 &
Monitor de la Circulacion Monitor de la Circulacion

K////////////////////////////////////////ﬁ
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m La sala es equipada con un extractor para aire contaminado y aislador para aire fresco.

= Sensores de flujo monitorean la entrada y salida de aire.

m Presion positiva no sera permitida en ningin momento.

m El aislador de aire funcionara solamente si el sensor de flujo de aire contaminado esta
funcionando.

m Si es detectada cualquier irregularidad en la entrada de aire, la lampara de alarma sera
encendida.

El circuito de control del sistema de ventilacidn tradicional es mostrado abajo:

L1

SD

MC2 MC4 MC5
S3
MC4 H1 MC5 H2
Extractor Aire Fresco Operacion Error

de Gas

El sistema de ventilacion es completamente controlado por el flujo de aire. Si no hay flujo
de aire en la sala, luego de un determinado periodo de tiempo, el sistema activara la alarmay
el operador debera apagar el sistema.

Componentes utilizados:

uMC1 contactor principal.

uMGC2 contactor principal.

mS0 (contacto NF) botén apaga.

uS1 (contacto NA) botdn enciende.

uS2 (contacto NA) sensor de flujo de aire.
uS3 (contacto NA) sensor de flujo de aire.
mH1 lampara de operacion.

mH2 lampara de alarma.
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Circuito eléctrico y Programa con el CLIC siendo utilizado
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17051

oY

Oupul &x RElmy T BR !
i

a2 (1] =13

T 1]

LY

- *- *-

mMC1 MCz H2 Hl

Ladder:

001 |

002 |

416 | CLIC-02 - Espafiol -



JmE Ejemplos de Aplicaciones

Bloque de Funcion:
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13.4 CONTROL DE PORTON DE FABRICA
13.4.1 Requisitos

El objetivo principal de un portdn de fabrica es controlar el acceso de camiones, el cual
es operado manualmente por el vigia del porton.

Alarma

Switch Presurizado

/ (L]

El vigia controla la apertura y el cierre del porton.

Lallave de parada (emergencia) puede ser activada a cualquier momento, desconsiderando
la posicion del portén.

La alarma permanece activa por 5 segundos antes que el portdn inicie el movimiento.
Un sensor de presion esta instalado en el portén. En cualquier instante que el sensor
actue, la operacion de cierre del portén es parada.
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13.4.2 Circuito de control tradicional

i {7
SO
T | Y
MCH MC3
S5
MG2 MC4
MC6 MC5

MC4 H1 @ MC5 MC6

Cierra Alarma Puente
Audible Abierto

Componentes utilizados:

mMC1 Contactor principal.

mMC2 Contactor principal.

mS0 (contacto NF) boton de emergencia.

mS1 (contacto NA) botdn de apertura.

mS2 (contacto NA) botdn de cierre.

mS3 (contacto NF) sensor de presion de apertura.
34 (contacto NF) sensor de presion de cierre.

—~ o — —
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Circuito eléctrico y Programa con el CLIC-02 siendo utilizado:
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Bloque de Funcion:
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13.5 CONTADOR PARA MAQUINAS DE EMBALAJES
Requisitos

1) El ciclo de empaquetamiento inicia con el conteo de los productos al final de la linea
de produccion. Cuando el valor del conteo alcance 12 unidades, la maquina procede
a la operacion de empaquetamiento que lleva 5 segundos. Lugo de finalizada, se inicia
un nuevo ciclo.

2) Se debe, simultdneamente, contar la cantidad final de paquetes de producto.

3) En caso de falta de energia, el contador permanece inalterado.

Analisis:

1) Un sensor es utilizado para generar un pulso cuando detecta la llegada de un producto.
Un contador acciona la salida cuando el valor de conteo llega a 12, y un temporizador
es utilizado para obtenerse el atraso de 5s.

2) El contador sera utilizado en el modo 3 0 modo 4, con el esfuerzo en mantener precisa
el conteo incluso en el caso de falta de energia.

Componentes utilizados:

m |1 Sensor de conteo.

m S1 Reset del contador para cero.
= MC1 empaqguetamiento.
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Circuito eléctrico y Programa con el CLIC siendo utilizado:
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CONDICIONES GENERALES DE GARANTIA PARA CONTROLADORES
PROGRAMABLES

Garantia

GARANTIA

Weg Equipamientos Eléctricos S/A - Automatizacion, establecida en la Av. Pref. Waldemar
Grubba, 3000 en la ciudad de Jaragua do Sul - SC, ofrece garantia por defectos de
fabricacion o de materiales, en el hardware de los Controladores Programables WEG,
conforme a seguir:

1.0 Es condicional para la validad de esta garantia que la compradora examine
minuciosamente el controlador programable adquirido inmediatamente luego de su
entrega, observando atentamente sus caracteristicas y las instrucciones de instalacion,
ajuste, operacion y mantenimiento del mismo. El controlador programable sera considerado
aceptable y automaticamente aprobado por la compradora, cuando no ocurra la
manifestacion por escrito de la compradora, en el plazo maximo de cinco dias Utiles luego
de la fecha de entrega.

2.0 El plazo de esta garantia es de doce meses contados desde la fecha de WEG,
comprobado a través de la factura de compra del equipamiento.

3.0 En caso de no-funcionamiento o funcionamiento inadecuado del controlador
programable en garantia, los servicios en garantia podran ser realizados a criterio de Weg
Equipamientos Eléctricos S/A - Automatizacion, por ésta indicada.

4.0 El producto, ante la eventualidad de una anomalia, debera estar disponible para el
proveedor, por el periodo necesario para la identificacion de la causa de la anomalia y
sus debidas reparaciones.

5.0 Weg Equipamientos Eléctricos S/A - Automatizacion examinara el controlador
programable enviado, y caso se compruebe la existencia de defecto cubierto por la garantia,
reparara, modificara o sustituira el controlador programable defectuoso, a su criterio, sin
costos para la compradora, excepto los mencionados en el item 7.0.

6.0 La responsabilidad de la presente garantia se limita exclusivamente a la reparacion,
modificacion o sustitucion del controlador programable suministrado, no responsabilizandose
a Weg por danos personales, a terceros, a otros equipamientos o instalaciones, lucros
cesantes o cualquier otro dafo emergente o consecuente.

7.0 Otros gastos como fletes, embalajes, costos de montaje/desmontaje y parametrizacion,
correran por cuenta exclusiva de la compradora, inclusive todos los honorarios y gastos
de locomocioén/estadia del personal de asistencia técnica, cuando sea necesario y/o
solicitado un adelantamiento en las instalaciones del usuario.

8.0 La presente garantia no incluye el desgaste normal de los productos o equipamientos,
ni los dafos derivados de operacion indebida o negligente, mantenimiento o almacenado
inadecuado, defectos causados por los programas (software aplicado) y correcciones/
mejorias del mismo, operacion anormal en desacuerdo con las especificaciones técnicas,
instalaciones de mala calidad o influencia de la naturaleza quimica, electroquimica, eléctrica,
mecanica o atmosférica.
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Garantia

09. Quedan excluidas de la responsabilidad por defectos las partes o piezas consideradas
de consumo, tales como partes de goma o plastico, bulbos incandescentes, fusibles,
baterias, etc.

10. La garantia se extinguirg, independientemente de cualquier aviso, sila compradora sin
previa autorizacion por escrito de WEG, hace o manda a hacer por terceros, eventuales
modificaciones o reparaciones en el producto o equipamiento que presente defecto.

11.0 Cualquier reparacion, modificacion, sustitucion derivada de defectos de fabricacion
no interrumpe ni prorroga el plazo de esta garantia.

12.0 Today cualquier reclamacion, comunicacion, etc., en lo que se refiere a productos en
garantia, asistencia técnica, star-up, debera ser dirigida por escrito, a la siguiente direccion:
Weg Equipamentos Elétricos S/A — Automagao

A/C Departamento de Assisténcia Técnica,

Avenida Prefeito Waldemar Grubba, 3000 malote 190, CEP 89256-900,

Jaragua do Sul - SC Brasil, Telefax (47) 3276-4200, e-mail: astec@weg.net

13.0 La garantia ofrecida por Weg Equipamientos Eléctricos S/A — Automatizacion esta

condicionada al cumplimiento de estas condiciones generales, siendo este el Unico término
de garantia valido.
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1 INSTRUCOES DE SEGURANGA

Instrucdes de Seguranca

Por questdes de seguranca, favor ler e seguir cuidadosamente os paragrafos com os
simbolos "AVISO" ou "CUIDADQ". Eles sdo precaucbes de seguranca importantes a
serem observadas durante transporte, instalagéo, operagéo ou verificagdo do Controlador
CLIC-02.

AVISO!
Danos pessoais podem ser ocasionados devido a operagao impropria.

P

CUIDADO!
O CLIC-02 pode ser danificado devido a operacao impropria.

>

1.1 CUIDADOS COM A INSTALAGAO

AVISO!

E absolutamente necessério seguir as instru¢des de instalacdo e o manual
do usuario. Falha em cumprir tais instrugcdes podera levar a operagéo
imprdpria, dano ao equipamento ou, em casos extremos, até a morte, sérias
lesdes fisicas ou danos consideraveis a propriedade.

AVISO!
Sempre desligue o0 equipamento antes de instalar a fiagéo, conectar, instalar
ou remover qualguer modulo.

> P

CUIDADO!

Nunca instale o produto em um ambiente que ndo atenda o especificado
neste manual, como alta temperatura, umidade, poeira, gas corrosivo,
vibracao, etc.

>

1.2 CUIDADOS COM A FIACAO

AVISO!
Fiacao e instalacao impropria podem levar a morte, sérias lesdes fisicas ou
danos consideraveis a propriedade.

>
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CUIDADO!
O relé inteligente CLIC-02 s6 devera ser instalado e sua fiagdo conectada
por pessoal experiente e adequadamente certificado.

>

CUIDADO!
Certifique-se de que a fiagdo do CLIC-02 satisfaz todos os regulamentos e
codigos aplicaveis incluindo padrdes e codigos locais e nacionais.

>

CUIDADO!
Certifique-se de dimensionar adequadamente os cabos para o regime de
corrente exigido.

>

CUIDADO!
Sempre separe a fiagdo CA, fiacao CC com alta frequéncia de chaveamento,
e fiacdo com sinal de baixa poténcia.

>

1.3 CUIDADOS COM A OPERAGAO

AVISO!

Para assegurar seguranca com a aplicagdo do CLIC-02, devem ser feitos
testes funcionais e de seguranca completos. Sé coloque o CLIC-02 em
funcionamento apods serem feitos todos os testes e apds confirmacéo de
seguranc¢a. Qualquer potencial falha na aplicacéo devera ser incluida nos
testes. Falha nestes quesitos podera levar a operagao impropria, danos ao
equipamento ou, em casos extremos, a morte, sérias lesdes corporais ou
danos consideraveis a propriedade.

b

AVISO!

Quando a alimentacéo elétrica esta ligada, nunca faca contato com
0s terminais, condutores expostos ou componentes elétricos. O néo
cumprimento desta instrucdo podera levar a operacao impropria, danos
ao equipamento ou, em casos extremos, a morte, sérias lesdes corporais
ou danos consideraveis a propriedade.

>

CUIDADO!
E altamente recomendado adicionar protecdo de seguranca como uma
parada de emergéncia e circuito externo de intertravamento no caso da

operacao do CLIC-02 precisar ser imediatamente interrompida.
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1.4 VERIFICAGAO ANTES DA INSTALAGAO

Instrucdes de Seguranca

Todo CLIC-02 foi completamente testado e examinado apds sua fabricacédo. Favor executar

0s seguintes procedimentos de verificagdo ao receber seu CLIC-02.

= Verifique se 0 modelo do CLIC-02 recebido é realmente 0 modelo solicitado durante
a compra.

m Verifique se ocorreu qualquer dano ao CLIC-02 durante o transporte. Nao conecte o
CLIC-02 a rede de alimentacao se houver algum sinal de dano.

Entre em contato com o fornecedor caso seja observada alguma condicao anormal,

conforme mencionado acima.

1.5 PRECAUGOES PARA O AMBIENTE DE INSTALAGAO

E importante observar o local de instalacdo do CLIC-02, pois ele esté diretamente

relacionado a funcionalidade e ao ciclo de vida do seu CLIC-02. Por favor, escolha

cuidadosamente o local de instalacao para que sejam atendidas as seguintes exigéncias:

=Monte a unidade verticalmente.

mTemperatura ambiente: -20 a 55°C (-4 a 131°F).

mEvite instalar o CLIC-02 préximo a equipamentos ou superficies que dissipam calor.

mEvite a instalagdo em ambientes umidos.

mEvite exposicéo direta a luz solar.

mEvite dleo, graxa e gas.

mEvite contato com gases e liquidos corrosivos.

mEvite com que poeira externa ou restos de metal entrem em contato com o CLIC-02.

mEvite a instalagdo em locais de alta interferéncia eletromagnética (EMI).

mEvite vibragéo excessiva; se a vibragdo nao pode ser evitada, um dispositivo de montagem
anti-vibracao devera ser instalado para reduzir a vibragao.
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2 INFORMAGOES GERAIS

Informacgées Gerais

2.1 RESUMO DE MUDANCAS

Os relés inteligentes da linha CLIC-02 foram totalmente reformulados, ampliando ainda mais
suas capacidades em controle e automatizacao de sistemas e maquinas de pequeno porte.
O presente manual refere-se exclusivamente a versao de firmware V3.x, que contempla as
novas funcdes implementadas e o novo software de programacéo Clic02 Edit V3. Para as
versoes anteriores do CLIC-02 —V1.x e 2.x — consultar o manual de programacéao especifico.
As tabelas abaixo mostram as principais atualizagdes e as novas funcdes, através de uma
comparagao com os modelos anteriores.

2.1.1 Tamanho do Programa e Display LCD

CLIC-02 V3.0 CLIC-02 V2.x
Ladder 300 linhas 200 linhas
FBD 260 blocos 99 blocos
LCD 4 linhas x 16 caracteres 4 linhas x 12 caracteres
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2.1.2 Variaveis e Blocos de Funcao

U - CLIC-02 V3.0 CLIC-02 V2.x |
Quantidade Area de Meméria |Quantidade Area de Memdria
Relé Auxiliar M M M 63 MO1 ~ M3F 15 M1 ~ MF
Relé Auxiliar N N N 63 NO1 ~ N3F FBD: 15 FBD: N1 ~ NF
Entrada de AT - 4 ATO1 ~ ATO4 Né&o disponivel
Temperatura
Saida Analdgica — AQ 4 AQO1 ~ AQO4 Nao disponivel
PWM - P 2 PO1 ~ PO2 (PO1 1 P1
contempla PLSY)
IHM - - 31 HO1 ~ H1F 15 H1 ~ HF
Temporizador T T |Ladder: 31 |Ladder: TO1 ~ T1F 15 T ~TF
FBD: 250 |FBD: TO1 ~ TFA
Contador C C | Ladder: 31 |Ladder: CO1 ~ C1F 15 C1 ~CF
FBD: 250 |FBD: CO1 ~ CFA
RTC R R | Ladder: 31 |Ladder: RO1 ~ R1F 15 R1 ~ RF
FBD: 250 |FBD: RO1 ~ RFA
Comparador G G | Ladder: 31 |Ladder: GO1 ~ G1F 15 G1 ~GF
Analdgico FBD: 250 |FBD: GO1 ~ GFA
AS(Adicao- Ladder: 31 |Ladder: ASO1 ~ AS1F Nao disponivel
Subtragéo) FBD: 250 |FBD: ASO1 ~ ASFA
MD Ladder: 31 |Ladder: MDO1 ~ Nao disponivel
(Multiplicagao- FBD: 250 |MD1F
Diviséo) FBD: MDO1 ~ MDFA
PID Ladder: 15 |Ladder: PIO1 ~ PIOF Nao disponivel
FBD: 30 |FBD: PIO1 ~ PIHE
MX - - Ladder: 15 |Ladder: MX01 ~ MXOF Nao disponivel
(Multiplexador) FBD: 250 |FBD: MX01 ~ MXFA
AR(Rampa Ladder: 15 |Ladder: ARO1 ~ AROF Nao disponivel
Analdgica) FBD: 30 |FBD: ARO1 ~ AR1E
DR(Registrador 240 DRO1 ~ DRFO N&o disponivel
de Dados)
MU(MODBUS) Ladder: 15 |Ladder: MUO1 ~ MUOF Nao disponivel
FBD: 250 |FBD: MUO1 ~ MUFA
Bloco B B Funcgéo légica: BOOLEAN N&o disponivel
260 B0O1 ~ B260 (A 99 BO1 ~ B99 (A
capacidade de capacidade de
cada bloco pode cada bloco ¢ fixa)
ser alterada e a
capacidade total do
bloco é 6000 bytes)
2.1.3 Cartao de Memodria
CLIC-02 V3.x CLIC-02 V2.x
PMO05(3rd) | PM05(3rd) pode ser usada com todas | PM05 sé pode ser usada com o
as versdes do CLIC-02 (V3.x e V2.x) CLIC-02 V2.x
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2.2 ATUALIZAGOES DO MANUAL

Informacgées Gerais

Revisamos os contelidos desta publicacdo para garantir consisténcia com o hardware e o
software descritos. Uma vez que nao podemos prever todas as variagdes ocorridas, nao
podemos garantir consisténcia total. Porém, as informacdes contidas nesta publicagéo
sao revisadas regularmente e quaisquer correcoes necessarias sao incluidas em edicdes
subsequentes.

2.3 IDENTIFICAGAO DO MODELO DO CLIC-02

|cucoz|-|zo|H|R|-|A|

Tipo do Controlador =~ <#¢——— Alimentacao Elétrica de Entrada:
D =24 V em Corrente Continua
12D =12 V em Corrente
Pontos de E/S -+ Continua A =100 ~ 240V em

8 = 8 pontos (modulos Corrente Alternada
de expansao
10 = 10 pontos

12 =12 pontos L% Tipo de Saida:
20 = 20 pontos R = Relé

T = Transistor

Tipo do Maédulo: <
H = LCD e Teclado

V = LCD, Teclado e
Comunicagao

RS-485

E = Expansao

2.4 TERMOS E DEFINIGOES UTILIZADOS NO MANUAL

Bit: Simplificacao para digito binario, ("Blnary digiT" em inglés) € a menor unidade de
informagé&o que pode ser armazenada no sistema binario, podendo ser O ou 1.

Byte: E uma informacao bindria formada por um conjunto de 8 bits, podendo gerar valores
de 0 ~ 255.

CA: Corrente alternada.
CC: Corrente continua.

Ciclo de scan: Um ciclo completo de execucao do programa contido no CLP, desde a
leitura das entradas até a atualizagéo das saidas.

E/S: Abreciagéo para Entradas/Saidas, comumente utilizado em inglés, I/O (input/output)

FBD: Do inglés, "Function Block Diagram" (diagrama de blocos de func¢ao). Linguagem
grafica para programacao de CLPs onde as varidveis (entradas, saidas, etc) sao interligadas
por meio de blocos de fungéo, se assemelhando as portas logicas.
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Firmware: Software interno do CLP. Controla o funcionamento geral do CLP, as funcoes
de hardware e executa o programa do usuario.

Ladder: Linguagem gréfica para programacao de CLPs, muito semelhante aos diagramas
elétricos.

Meméria RAM: Do inglés, "Random Acess Memory". Memdria volatil de acesso aleatorio.
Memoria FLASH: Memdria ndo-volatil que pode ser eletricamente escrita e apagada.
RTC: Do inglés, "Real Time Clock" (reldgio de tempo real).

PWM: Do inglés, "Pulse Width Modulation" (modulagao por largura de pulso). Uma saida
PWM ira gerar uma onda de saida com frequéncia e largura programaveis.

Word: E uma informag&o bindria formada por um conjunto de 16 bits ou 2 bytes, podendo
gerar valores de 0 ~ 65535.
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3 GUIA RAPIDO DE PROGRAMAGAO

Esta secao € um guia de 5 passos para conectar, programar e operar seu novo Relé
Inteligente CLIC-02. Este guia ndo contém instrugdes completas para programacao e
instalacéo do seu sistema. Para informagdes mais detalhadas, deve-se procurar pela
referéncia no manual.

3.1 INSTALAR O SOFTWARE DE PROGRAMAGAO DO CLIC-02

Instale o Software Clic02 Edit do CD ou faga o download gratuito no site http:/www.weg.net/.

80 Clico2 Edit - Programa de Instalagdo [ =

Bem-vindo ao Assistente de
Instalacdo de Clic02 Edit

Este Assisterts vai instalar Clic02 Edit V3 2.091013 no seu
computador

Recomenda-se fechartodos os outros programas antes de
continuar,

Clique Avangar para continuar, ou Cancelar para sair do
Programa de Instalagdo.

Avangar > | | Cancelar

3.2 CONECTANDO O CLIC-02 A REDE DE ALIMENTAGAO

Conecte o Relé Inteligente a rede de alimentagéo usando os diagramas de fiagao abaixo.
Veja “Capitulo 4: Instalacao” para instrucdes completas sobre fiacao e instalacao.

L — LV

100 240V~ % ?
—_— 12V |
50/60 Hz N L1 Sl N —
2@ | 22 |
s | pe.v j
| !

- I - -J.\ivi,J/'
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3.3 CONECTANDO O CABO DE PROGRAMAQAO

Remova a capa plastica do conector do CLIC-02 usando uma chave de fenda, como
mostrado na figura abaixo. Insira a ponta do conector plastico do cabo de programagao
no CLIC-02, como mostrado na figura abaixo. Conecte a ponta oposta do cabo a uma
porta serial RS232 no computador.

3.4 ESTABELECENDO A COMUNICAGAO

1. Abra o software de programacao ClicO2 Edit e selecione “Novo Programa em Ladder”
como mostrado abaixo.

Clic02 Edit =)

Arquivo  Ajuda
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2. Selecione “Operacao/Conectar ao CLP...” como mostrado abaixo.

-
BE LAD Vers3o:3.3.100303

Arguivo  Editar | Operagdo | Visualizar  Ajuda

Menitoragdo

Simulagdo
Controle de Simulagdo

Ctrl+R
Ctrl+T

Run!

Stop!
Power
Cirl+U
Ctrl+Q

Pause

Sair

Ler
Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analogicas...

Senha...
Idioma...

Configuracdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

3. Selecione o numero da Porta de Comunicagao correta, onde o cabo de programacao
esta conectado no computador e entéo clique no botdo “Conectar”.

Conectar ao CLP u

r Selecionando COM
{* PORTA COM 1 (" PORTA COM 5
{" PORTL COM 2 { PORTA COM &
" PORTA COM 3 (" PORTA COM 7
{" PORTR COM 4 (" PORTA COM 8

—Modo

& Unico

" Procurar ID IU IEIS

Conectar I Des cﬂnect.ﬂrl
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4. O Software de programacao comegara entao a detectar o CLIC-02 conectado para
completar sua conexao.

3.5 CRIANDO UM PROGRAMA SIMPLES

1. Iremos criar uma linha de programa. Primeiro, inserimos um contato clicando no icone
“M” que esta na barra Ladder, como mostrado abaixo. Apods, clique na célula mais a
esquerda dalinha 001. Selecione MO1 e pressione OK. Veja o Capitulo 7: Programagao
em Ldégica Ladder para definicbes completas do conjunto de instrugdes.

B A0 Version 2091003 el =

~utizado
|- 123456780A8C
21233

X: 123456789A8C.

@ 12345678 P 1 03
- 123356789A8C

M 123456789ABCDEF .| 004
T: 123456780ABCOEF |

C 123456789A8C0EF .|

R 123456789ABC0EF .|

@ 123456780ABCDEF .|

Tipo do Contato
= - e
 122456789A8COEF L] cu HE oo B

L 12335078

o o

! 4 4F] 4o Lol ol ol ol ol ol ol B 1! L 145 1B ) 1 451 ) ) Y8 1Y Pt et 5
= Vers o ou

Ectads Stop. OFFLINE | Mode

Nota: Se a barra Ladder nao esta visivel ao fundo da tela, selecione o menu Visualizar>>Barra
de Ferramentas Ladder.
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2. Agora iremos criar a linha que ligara o contato a uma saida. Use a tecla “A” no seu
teclado (ou o icone “A” na barra de ferramentas ladder) para desenhar a linha de circuito
horizontal, que ira do contato M para a célula mais a direita, como mostrada abaixo.

[ LAD Veriod2081003 B

21230

X: 123456789A8C
@ 12045678 P 1 05
¥ 123450789A8C

M 123456789ABCOEF L] 004
T 123456789ABCDEF L]

C 123456789ABCDEF |

R 123456709ABCDEF .|

@ 123456769ABCDEF |

+: 123456789ABCDEF L]

L 12345678

o o

48 48] 4o ol ol Lol 4o ol ol Hiol 4 141 L <] 45 X B 1B 8 18] 19 ”{;l‘ 05 ESf
none.ci Ve ftade s [OFFUNE | Model: o1

3. Selecione o icone “Q” da bobina da barra de ferramentas ladder (ou entéo aperte a letra
“Q” do teclado) e solte-o na célula mais a direita. Selecione Q01 da caixa de didlogo e
cligue em OK como mostrado abaixo. Veja Capitulo 7: Programagédo em Logica Ladder
para definicbes completas do conjunto de instrucoes.

LAD Vers30:3.2.091013

Modo EC:

X
Editar Contato/Bobina ==
*Utiizado

1 123456789ABC Q |z |x K |z Jle  «l»
z 1234 Selecionar Bobina Nr. Tipo de Saida

7 a- @ -1 € Reser
X 12545670988 {e [ B o= @o

Q 12345678 P 1
Y: 123456789ABC

M 123456789ABCOEF .

T: 123456789ABCDEF .|
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4. Teste do programa. Do menu Operagéo, selecione a funcao Escrever e escreva o

programa para o CLIC-02 conectado como mostrado abaixo.

’
LAD Versao:3.3.100303

Arquive Editar | Operacdo | Visualizar Ajuda

EEIC

Bobina/Contat

Simbolo:

= Utilizado
| - 12345678

Z: 1234

Ko 12345678

r 12345675

Y. 12345678

Wt 12345678

T: 12345678

C 12345678

R 12345678

Operagao
Simulagdo

Controle de Simulagao

Run
Stop
Power
Pause
Sair
Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...
Ajuste das Analdgicas...
Senha...

Idioma...

Cenfiguragdc do Sistema...

Conectar ao CLP...

Ctrl+R
Ctrl+T

Ctrl+U
Ctrl+Q

444| CLIC-02
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5. Selecione o icone “Run” da barra de ferramentas e selecione “Nao” quando pop-up
perguntar “Ler o programa do CLP?”, como mostrado abaixo.

LAD Vers3o:3.2091013

ive Editar_ Operation _Visualizar

“Utilizado
| 123456789ABC

z: 1234

X: 123456789ABC

Q 12345678 P 1

Y: 123456789ABC

M 123456759ABCDEF |
T: 123456789ABCDEF .|
C: 123456789ABCDEF .|
R 1234567 $9ABCDEF L.
G 123456759ABCDEF |
H: 123456789ABCDEF .|

L: 12345675

Do

Q01

Mensagem

006 Ler o programa do

=]

6. Na caixa de Ferramenta do estado das entradas, clique em M0O1 para ativar o contato
MO1 que LIGARA a Saida Q01, como mostrado abaixo. O circuito destacado se mostrara
ativo e a primeira Saida (Q01) no CLIC-02 conectado estara LIGADA. Veja Capitulo 5:
Ferramenta de Programacao para informacgées de software mais detalhadas.

LAD Versg0:3.2.091013

& [

Arquivo Editar Operation  Visualizar  Ajuda

Hi CEERRIcH

Mot

* Status ON
| 123456789ABC

z:1234

X 123456789ABC

Q@ 12345678 P 1

Y. 123456789ABC

M 123456789ABCDEF .|
T: 123456789ABCDEF ,,|
C: 123456789ABCDEF .|
R 123456789ABCDEF ,,|
G 123456789ABCDEF .|

H: 1234567 89ABCDEF .|

L: 12345678

Qo1

' Ferramenta do Estado das Entradas

12345678 9ABC
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4 INSTALACAO

4.1 ESPECIFICAGOES GERAIS

O CLIC-02 é um compacto Relé Inteligente, com no maximo de 44 pontos de Entrada/
Saida digitais, que pode ser programado em Ladder ou FBD (Diagrama de Blocos de
Funcéo). O CLIC-02 pode expandir para 0 maximo de E/S adicionando 3 modulos de

4-entradas / 4-saidas.

Rede de Alimentacao

Faixa da Tens&o de Entrada Modelos Faixa de Tensao
24 \cc 20,4 ~ 28,8 Vcc
12 Vec 10,4 ~ 14,4 Vcc
Alimentacao Vca 100 ~ 240 Vca
24 \/ca 20,4 ~ 28,8 Vca
Consumo de Energia Modelos Consumo Corrente
24 \/cc — 12 pontos 125 mA
24 \/cc — 20 pontos 185 mA
12 Vcc — 12 pontos 195 mA
12 Ve - 20 pontos 265 mA
Alimentacéo Vca 100 mA
24 \/ca 290 mA

Cabo para instalacao (todos os terminais)

26 a 14 AWG - 0,13 a 2,1mm? de secao

Programacao

Linguagens de Programacao

Ladder / FBD

Tamanho Maximo do Programa

300 Linhas ou 260 Blocos de Fungéao

Armazenamento do Programa

Memoria Flash

Velocidade de Processamento

10 ms/ciclo

Tamanho do Display LCD

4 linhas x 16 caracteres

Temporizadores

Quantidade Méaxima de Instrugdes

Ladder: 31; FBD: 250

Faixa de Tempo Ajustavel

0,01 s ~ 9999 min

Contadores
Quantidade Méaxima de Instrugdes Ladder: 31; FBD: 250
Valor Maximo de Contagem 999999
Resolugao 1 unidade

RTC (Reldgio de Tempo Real)

Quantidade Maxima de Instrugoes

Ladder: 31; FBD: 250

Resolucéo

1 min

Medicao de Tempo Disponivel

Semana, ano, més, dia, hora, min

Comparacoes Disponiveis

Entrada Analdgica, Temporizador, Contador,
Entrada de Temperatura (AT), Saida Analégica
(AQ), AS, MD, PI, MX, AR, DR e Valores
Constantes
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Comparacao Analdgica
Quantidade Maxima de Instrucoes Ladder: 31; FBD: 250

Comparacoes Disponiveis Entrada Analdgica, Temporizador, Contador,
Entrada de Temperatura (AT), Saida Analdgica
(AQ), AS, MD, PI, MX, AR, DR e Valores Constantes

Ambiental

Tipo de Invdlucro

P20

Vibracao Maxima

1G de acordo com IEC60068-2-6

Temperatura em Operacao

-20° a 55°C (-4° a 131°F)

Temperatura de Armazenagem

-40° a 70°C (-40° a 158°F)

Umidade Maxima

90% (Relativa, ndo-condensada)

Vibracao 0,075 mm amplitude, 1,0g aceleracao
Peso 8-pontos: 190g
10,12- pontos: 230g (tipo C: 160g9)
20- pontos: 345g (tipo C: 2509)
Certificacoes CUL, CE, UL

Entradas Discretas

Consumo de Corrente Alimentacao Corrente
24 \cc 3,2 mA
12 Vcc 4,0 mA
100 ~ 240 Vac 1,3 mA
24 Vac 3,3 mA
Sinal de Tenséo na Entrada para estado Alimentacao Nivel Tensao
“DESLIGADO” 24 \cc <5 Vce
12 Vcc <2,5Vcc
100 ~ 240 Vac <40 Vca
24 Vac <6 \Vca
Sinal de Tensao na Entrada para estado Alimentacao Nivel Tenséo
“LIGADO” 24 \/cc > 15 Vce
12 Vcc > 7,5 Vcc
100 ~ 240 Vac > 79 Vca
24 \/ac > 14 Vca
Tempo de Resposta de Off->0n Tensao na Entrada Tempo Resposta
24 Vcc / 12 Vce 5ms
220 Vac 22/18 ms — 50/60 Hz
110 Vac 50/45 ms — 50/60 Hz
24 Vac 90/90 ms — 50/60 Hz
Tempo de Resposta de On->Off Tensao na Entrada Tempo Resposta
24 \Vcc / 12 Vce 3ms
220 Vac 90/85 ms — 50/60 Hz
110 Vac 50/45 ms — 50/60 Hz
24 Vac 90/90 ms — 50/60 Hz

Compatibilidade com dispositivos a
transistor

NPN, somente dispositivos 3-fios

Frequéncia da Entrada de Alta Velocidade

1 KHz

Frequéncia da Entrada Padrao

<40Hz

Protecéo Exigida

Protecao de tensao inversa
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Entradas Analdgicas

Resolugéo

Unidade Basica 12 bits

Unidade de Expansao 12 bits

Faixa de Tenséo Aceitavel

Unidade Baésica

entrada digital

0~10 Vcc ou 24 Ve
quando utilizada como

Unidade de Expansao

0~10 Vce ou 0~20 mA

Sinal de Tensao na Entrada para estado

< 5 Vee (quando utilizada como entrada discreta

“DESLIGADO” 24 \/ce)
Sinal de Tensao na Entrada para estado > 9,8 Vcc (quando utilizada como entrada discreta
“LIGADO” 24 Vce)
Isolamento Nenhum
Protecao Contra Curto-Circuito Sim
Quantidade Disponivel Unidade Basica A01-A04
Unidade de Expansao A05-A08

Saidas a Relé

Material dos Contatos

Liga de Prata

Regime de Corrente

8A

Regime HP - pode acionar diretamente
motores nesta poténcia

120 Vca: 1/3 HP
250 Vea: 1/2 HP

Carga Maxima

Resistiva: 8A / ponto
Indutiva: 4A / ponto

Tempo de Resposta

15ms (condicao normal)

Expectativa de Vida

100.000 operacdes com carga nominal

Carga Minima

16,7 mA

Saidas a Transistor

Frequéncia Maxima da Saida PWM

1 KHz (0,5 ms ligado, 0,5 ms desligado)

Frequéncia Maxima da Saida Padrao

100 Hz

Especificacdes da Tensao

10 ~ 28,8 Vcc

Capacidade da Corrente

1A

Carga Maxima

Resistiva: 0,5A / ponto
Indutiva: 0,3A / ponto

Carga Minima

0,2 mA
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4.2 MODELOS E CARACTERISTICAS

4.2.1 Unidade Basica

Tensao de Entradas Saidas Digitais | pjisplay & |Comunicacdo Maximo
Modelo - ~ Teclad RS-485 de E/S Item
¢a0 | Digital | Analégi Relé | Transi - =
CLW-02/12HR-D 6(8) " 2" 4 - \, Z01-Z204 - 36 +4 2 | 11266102
CLW-02/12HT-D 6(8) " 2 - 4 \, Z01-Z204 - 36 + 4 *2 | 11268415
CLW-02/20HR-D 8(12) 4 8 - \J, Z01-Z204 - 44 + 4 *2 111268416
CLW-02/20HT-D 8 (12) < 4 - 8 \, Z01-Z04 - 44 + 4 *2 111268417
24 Vee
CLW-02/20VR-D 8 (12) 4 8 - J, 201-204 | . MODBUS 44 + 4 *2 111268449
incorporado
CLW-02/20VT-D 8(12) 4 - 8 \, Z01-Z204 | . MODBUS 44 + 472 111268451
incorporado
CLW-02/20HR-12D 12 Vee 8 (12) 4+ 8 - \, Z01-Z204 - 44 + 472 111268448
CLW-02/10HR-A 6 - 4 - \, Z01-Z204 - 34 +4*2 | 11266099
100 ~ 240 Vca
CLW-02/20HR-A 12 - 8 - J, Z01-Z204 - 44 + 42 111266138

*1 Entrada analdgica pode ser utilizada como entrada digital.
*2 Se 0 modelo basico tiver teclado e display, a quantidade méxima de E/S pode ser incrementada pelas teclas

(Z01-204).

4.2.2 Médulos de Expansao

s Tenséo de Entradas Saidas —
Alimentacao Digital Analégica Relé Transistor | Analégica
CLW-02/8ER-A 100 ~ 240Vca 4 - 4 - - 10413785
CLW-02/8ER-D 4 - 4 - - 10413786
CLW-02/8ET-D 4 = = 4 - 10413787
CLW-02/4Al - 4 - - - 11268732
CLW-02/4PT - 4 - - - 11268730
CLW-02/2A0 24 Vce - - - - 2 11268728
CLW-02/MBUS 3RD Mddulo de Comunicagao, RS-485, Escravo ModBus RTU 11357381
4.2.3 Acessorios
Médulo Descricao Item
CLW-02/PLO1 Cabo de programacéo para o software Clic 02 Edit 10413788
CLW-02/PMO05(3rd) | Memdria para back-up da aplicagao 11269562

OBS.: Para maiores informagdes consulte “Capitulo 9: Especificagdo de Hardware”.
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4.3 MONTAGEM
4.3.1 Montagem em trilho DIN

Para Instalar

Instalacao

O CLIC-02 deve sempre ser instalado verticalmente. Localize as travas para fixagdo em
trilho na parte traseira do CLIC-02, encaixe diagonalmente a trava superior € empurre o

CLIC-02 em direcéo ao trilho.

Execute 0 mesmo procedimento para fixar os modulos de expansdo. Apds encaixar a
expansao no trilho, deslize-a até a unidade basica para conectar o barramento de 10s. O
botao superior da expansao deve ser pressionado para liberar este encaixe.

Conector

+ - 112 13 14 15 16 A1 A2 Input X1 X2 X3 X4
m S5 OO8SGGHGHC H PAC SIS Pressione o Botao

L N -~
T’DC 24V Input 8x DG(ATAZ D~10V) H VH AG100-240

T

2N
> 4 G5

[T o v ¥ ] oo,

- Portugués -
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Para Desinstalar

Pressione o botdo superior da expanséo e deslize o mdodulo de expansao na direcéo
contraria da unidade basica até liberar o conector do barramento de 10s. Libere a trava
inferior e puxe o CLIC-02 para fora do trilho. Remova a unidade basica liberando a trava
inferior e puxando o CLIC-02 para fora do trilho.

E recomendavel aplicar o grampo para segurar o CLIC-02 na posicao.

+ - 1112 13 14 15 16 A1 A2 Input X1 X2 X3 X4
00 GO0 O0O000 4AC OO Grampo de fixagao
DC 24V Input 8 x DC(A1,A2 0~10V) L N AC100~240v
— o0

o

Weq

>

@Run

a

(G

[

CLIC0OZ2-BER-A

CLIC02-12HR-D Output 4x Relay /84
Output 4 x Relay / 8A |L_Puos 3ra || Q,/:?QC%Q \\ Trilho DIN

S s

4.3.2 Instalacao Direta

Use parafuso M4 x 15 mm para instalar diretamente o CLIC-02, como mostrado abaixo.

4
(8]

1112 13 14%J5 16 A1 A2

000000000

DC24V INPUT 8xDC|A1 A2 0-10V]

[eq ‘ M4 x 20 (#8 x 32)
A
88| =
RPA

OUTPUT 4xRELAY [ 8A H “
T T o
ey

\ 4
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Assim que a unidade basica estiver instalada, encaixe a expansao no barramento de 10s
da unidade basica — o0 botao superior da expansao deve ser pressionado para liberar este
encaixe. Fixe os parafusos na unidade de expansao.

(O] =N
00 00000000 | Sedelelsten
mi L N AC100~240V M4 x 20 (#8 x 32)
CO
i = e =
@ % <> Run
Output 4 x Relay / 8A __ C%/S—\)OC%/Q@
9P 9P QY SP | s
=y ]

O processo de desinstalagdo é do modo oposto. Primeiro solte o parafuso de expansao,
em seguida pressione o botédo de expanséo para desconecta-la da unidade basica.
Finalmente, solte o parafuso da unidade basica para remové-la.

4.4 ESQUEMAS DE LIGAGAO ELETRICA

AVISO!
& Os cabos de E/S nao devem ser fixados em paralelo a fiagdo de poténcia
ou colocados na mesma canaleta.

CUIDADO!
Para evitar possiveis curtos-circuitos, é recomendado colocar um fusivel
entre o terminal de saida e a carga.

4.4.1 Bitola do Cabo e Torque no Terminal

=L )= ——
=L )= [——

mm? | 0.14..1.5 | 0.14..0.75 | 0.14..2.5 | 0.14..2.5 | 0.14..1.5

AWG 26...16 26...18 26...14 26...14 26...16

) — @C m@
Nm 0.6
e 0 |
(0.14in) @ Ib-in 5.4
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4.4.2 Entradas 12/ 24 Vcc

- 0~10V Analog

=

~—-0~10V Analog

1 ? 1 7 3 4
1 \ [ [ 1 \
Jdn QPP
\ —
. 0 i AR . @ +‘- Al ™as
— 24v — - — —-rora-
-~ | TTITIT i P RARERRARRERERE
@ AN @ LR
—% aERRRRRARE % 0 ) )
00 00OOBOBG 00 0000 0000 0o00eses
DC .V Input DC.V INPUT
[mEg [Eg
. %Wﬁﬁl - J%LEA\E\ e

4.4.3 Conexao de Sensores

e

Fusivel 1
oo 24V + =
ou iy
—12v -
1
BL a BN BL BN
BK BK 17
+ - 1z 13 14 15 18 A1 A2
20 2Rl
DC .V Input ...
T
J=—= Qm

4.4.4 Entradas 100~240Vca

L 9, L Q.
00240V~ o7 NARRRE =) RAABRARRERARN
s00 e #ﬂ AAARAAEENTS AR A A IRARRER RAD
0D 200000 loe 6008 5860 bdoceese
[Leg [ueg
N | It X
454 | CLIC-02

- Portugués -




IR

Instalacao

4.4.5 Saidas a Relé

Output 4 x Relay /8A ” H

T T 90

12~240Veca L/ + @ B

|
I
50/60 Hz = r 1
ou [ i
124125 Voo - F‘ L |
_—— - |

12~240 Vica I 12-125 Vo

50/60 Hz

4.4.6 Saidas a Transistor

—_ - —_
—_ T —. -

OUTPUT 4x TR/0.5A || ||

22 20 92 90
a1 Q3

*ao Q4"

—

24Vce

h

ou v o

o T 71,
—1

4.4.7 Modo E/S Remota, Datalink ou Modbus-RTU

-
N
wo 1)) A e
[ AT A2 S A A B (K A1 AZ A3 Ad A B U A1 A2 A3 Ad A B
N Faltalvalts] (1%, N alvalvales] 17| I N Q0D Sales]
/'/' RS485 /\/' RS5485 /\/\ RS485

AVISO!
& Utilizar cabo blindado, aterrando a malha apenas em uma das extremidades
da rede.

Conectar resistores de 120 Q entre A e B nas extremidades da rede.
A distancia maxima para a fiagéo da rede RS-485 do CLIC-02 é de 100m.
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Para rede Datalink, pode-se conectar no maximo 8 médulos narede (IDO ~ 7). Para o modo
E/S Remota, a conexao pode ser feita apenas entre 2 mddulos (1 Mestre e 1 Escravo).
@ Fusivel ultra-rapido de 1A, disjuntor ou protetor de circuito

@ Varistor - Absorvedor de surtos (36Vcc)

® Varistor - Absorvedor de surtos (400Vca)

@ Fusivel, disjuntor, ou protetor de circuito

® Carga indutiva

® Obedecer ao padrao EIA RS-485

= Mais informagdes sobre os modelos tipo V (comunicagao RS-485), ver o Capitulo 10 -
Funcoes de Comunicagao da Porta RS-485.
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5 FERRAMENTA DE PROGRAMAQAO
5.1 SOFTWARE DE PROGRAMAGAO “CLIC02 EDIT”

O software de programacao Clic02 Edit fornece dois modos de edicao, Logicas Ladder e
Function Block Diagram (FBD). O software do CLIC-02 inclui as seguintes caracteristicas:
1. Facil e conveniente criacéo e edicao de programa.

2. Programas podem ser salvos em um computador para arquivamento e utilizagdes
futuras. Programas também podem ser carregados diretamente de um CLIC-02 para
posterior edigdo ou arquivamento.

3. Permite ao usuario imprimir programas para referéncia e revisao.

4. O Modo de Simulagao permite ao usuario colocar seus programas em funcionamento
e testa-los antes de serem carregados no controlador.

5. Comunicagdo em tempo real possibilita ao usuario monitorar e forgar E/S durante a
operacao do CLIC-02 durante o modo RUN.

5.2 INSTALANDO O SOFTWARE

Instale o Software ClicO2Edit fazendo o download gratuito em www.weg.net

49 Clic02 Edit - Programa de Instalagio (= [ )

Bem-vindo ao Assistente de
Instalacao de Clic02 Edit

Este Assisterte vai instalar Clicl2 Edit V3.2.051073 no seu
computador.

Recomenda-se fechar todos os outros programas antes de
continuar.

Clique Avangar para continuar, ou Cancelar pars sair do
Programa de Instalagio.

=
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5.3 CONECTANDO O CABO DE PROGRAMAGAO

Remova a capa plastica do conector do CLIC-02 usando uma chave de fenda, como
mostrado na figura abaixo. Insira a ponta do conector plastico do cabo de programagéo
no CLIC-02 e conecte a ponta oposta do cabo a uma porta serial RS232 no computador.

5.4 TELA DE INiCIO

Abrindo o Software de Programagcéao Clic02 Edit, a tela de Inicio sera exibida. Nesta tela,
podem ser realizadas as seguintes funcdes:

Clic02 Edit (3 |

Arquive  Ajuda

Novo Programa Ladder

Selecione Arquivo —-Novo —Novo LAD para entrar no ambiente de desenvolvimento
para um novo programa Ladder.

Novo Programa FBD

Selecione Arquivo —-Novo —Novo FBD para entrar no ambiente de desenvolvimento
para um novo programa FBD (Function Block Diagram).

Abrir um Arquivo Existente

Selecione Arquivo —Abrir para escolher o tipo de arquivo a ser aberto (Ladder ou FBD)
e escolha o arquivo de programa desejado. Entéo, clique em Abrir.
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5.5 AMBIENTE DE PROGRAMAGAO LOGICA LADDER

O Ambiente de Programacéo Ldégica Ladder inclui todas as fungdes para programacao e
teste do CLIC-02 usando a linguagem de programacao Ldgica Ladder. Para comegar um
novo programa selecione Arquivo—Novo, selecione o modelo de CLIC-02 desejado € o
numero de unidades de expansao conectadas, como mostrado abaixo.

Selegdo do Modelo I&

Especificacgdes

E cLW-02/10HR-2:
mt (1) Alimentagén : 100-240 VAC
5;); {2) Entrada : I1-I&
\:l“" (3) Saida : 4xRelé/SR
anm e {4) REnalogicas : Niéo
E {5) RIC : S5im
{6) Saida PWM : Néo
{7) Entrada 1KHz : N&o
{8) Rede de Comunicacdo. : Nio

{9) LCD/Teclado : Sim
HEALY {10)Expansédo : S5im
a j' Selegio do Modelo
%:00-00 p— -
oo |cLW-02/108R-2 -

5.5.1 Menus, icones e Exibicoes de Status

O ambiente de programacao Ladder inclui os seguintes Menus, fcones e Exibicoes de
Status

1.

~

o O

Barra Menu — Cinco selegcbdes de menu para o desenvolvimento e recuperacao do
programa, edi¢gdo, comunicagao com os controladores conectados, configuragéo de
funcdes especiais e visualizagdo de selecdes preferidas.

. Barra de Tarefas Principal — (Da Esquerda para a Direita)

fcones para criar um novo programa, abrir um programa, salvar um programa e imprimir
um programa.

icones para Teclado, vista do Ladder, edicao HMI/Text edicéo de Simbolos (comentarios).
icones para Monitor, Simulador, Controlador de Simulagdo, mudancas do Modo do
Controlador (Colocar em RUN, STOP e Encerrar Conexao) e Ler/Escrever programas
do/para CLIC-02.

. Lista de Enderecos Utilizados — Lista para todos os tipos de memdria e enderecos

6k

usados com o programa atual. Enderecos usados sdo designados pelo simbolo
abaixo de cada endereco.

. Quantidade de memoria de programagao livre disponivel.
. Modo Atual — modo de operacao do controlador conectado ou modo do simulador.
. Barra de Ferramentas Ladder — Icones para selecao e entrada de todas as instrucoes

de Ldgica Ladder disponiveis.

. Barra de Status — Exibe o modo de operagédo do controlador, o estado da conexao

com o controlador e a versao de firmware do controlador.
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=)
on Visuslizar Ajuda]
GRlEFEEFFIEEEECEEES
o
3 4 5 El
*Utilizado 001
Viseserosasd
I o
x: 128456703880
a 12sases b1 e
V 12auss7esnee
M 123456789ABCDEF ons
cos
¢ 12saserasascoer
fr—
.
a 12saserasascoer
oo e
oo
[E°]
T
Lol bl W0l a0 4ol 4ol ol Hol 6
i S RS
nnnnnn & =T 7 y

5.5.2 Programacao

O Software Clic02 Edit pode ser programado tanto por cliques em instrugdes ou usando
comandos de entrada via teclado. Segue um exemplo de alguns métodos comuns de
entrada de instrucdes de programacao.

0 Versao3.2091013

ele] =

~Utizado 001
1 123456789ABC

21234
X: 123456789ABC
@ 12345678 P 1 003
v: 123456789A8C
M 123456789ABCDEF .| 004

T: 123456789ABCDEF .|

o0s.
© 123456789ABCDEF L.
R 123456789ABCDEF L]
o006
& 123456789ABCDEF .|
H: 123456789ABCDEF
o007
L: 12345678
oo o0s.
008

Clique para |on
selecionar a
instrucao

Clique para inserir
ainstrugao no
programa

<] 01-03,08,08,0c

Tipd do Contato.

e\ BB BB

=
i
40 4ol ol ol 4ol ol 4o 4ol
RSB 3 % A1 e
noneci Verdd [ Essdesiop Vioddo:CLW-GR/0FRA oot 4

fon
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As teclas “A” e “L” ou icones s&o usados para completar circuitos paralelos e seriais. A
coluna da direita € para bobinas de saida.

(=] 6 ]
P ﬁ

~Utizado

1 123s56789A8C

2120

X: 123456789A8C

@ 12345678 P 1

v rasssersanac

M 123456789ABCOEF L]

T 123456769ABC0EF )

 123456789A8C0EF L)

R 123456789A8COEF Lu|

& 123456780A8CDEF L]

+ 123456789ABCOEF L]

L 12345678

o o

3

e 4 4E
a0 4o 4ol 4o
B S & 1 e

none.l Ver2s [ Esadostop [ONINE [ ModelorCLW-02100RA D 4

5.5.3 Modo de Simulacao

O Software ClicO2 Edit inclui um simulador incorporado para testar e eliminar erros dos
programas facilmente sem a necessidade de transferir o programa ao controlador. Para
ativar o modo de simulacao, clique no icone RUN. O programa abaixo & mostrado em
modo simulagéo, identificando as caracteristicas significantes disponiveis.

LAD Vers30:3.2091013 @Eﬂgl

o3

ALTERA PARA
L1 MODO DE p

« msaser] SIMULACAO [

A

Vod 56 simaiesic ]

SELECIONE A BOBINA PARA
VER VALORES ATUAIS

v

wisen|  CIRCUITOS
s ATIVOS MUDAM

o rasser YT

- JECOR SRR

i

PRTp— - * DRE0 BB AREBDE
Fm) -

H: 1224s6780a8c0er | BpondiraT L%
L: 12345678

o

. z: IZMIZIZIZ[EIZIH[ZIZIHIEIZI
FORGA DE

PONTOS DE
1/0
on
(o 8
(! o 3] 251 5 () ) ) ) )| =5 (0 P o e
[ none.ci Ver2§ | EstadoRun ONUNE | Modelo:CLW-0210HR-A oL Y
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5.5.4 Estabelecer Comunicacao

A seguir, o procedimento para estabelecer comunicacéo entre o PC e o CLIC-02.
1. Selecione “Operacao/Conectar ao CLP...” como mostrado abaixo.

-
LAD Vers&o:3.3.100303

Arquivo  Editar | Operacdo | Visualizar  Ajuda

Menitoragdo

Simulagdo

Controle de Simulagéo

Run!
Stop!
Power
Pause
Sair

Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analdgicas...
Senha...

Idioma...

Configuracdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

Ctrl+R
Ctrl+T

Ctrl+l
Ctrl+Q

g
Conectar ao CLP g

rSelecionando COM:
(* PORTA COM 1 { PORTA COM 5
" PORTA COM 2 (" PORTR COM &
" PORTA COM 3 (" PORTA COM 7
¢ PORTA COM 4 (" PORTA COM &

Modo

& Unico

" Procurar ID In EE)
Conectar I Descnnectatl

———

2. Selecione o numero da Porta de Comunicagao correta, onde o cabo de programacao
esta conectado no computador e entéo clique no botdo “Conectar”.
3. O Software de programacao ira detectar o CLIC-02 conectado para completar sua

Cconexao.
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5.5.5 Transferindo o Programa para o CLIC-02

No menu Operacao, selecione a funcao Escrever para transferir o programa para o CLIC-02
conectado, como mostrado abaixo. A mesma fungao esta disponivel no botao de atalho
Escrever, como mostrado abaixo.

g
LAD Versdo:3.3.100303

Arquive  Editar [Opera;ﬁo] Visualizar  Ajuda

Operacdo E|

Simulagio

ol

Controle de Simulagdo

*Utilizado Run Ctrl+R
| - 12345678¢ ¥ Stop Crl+T
Power
Z: 1234
Pause Ctrl+U
X 12345678 Sair Ctr+Q
Q 12345678 =
Escrever
Y: 12345678 Comparar....
Nt 12345675 Ajuste RTC...

Ajuste das Analdgicas...

T:- 12345678
Senha...

C: 12345678 Idioma...

Configuragdo do Sistema...
R 12345678

Conectarao CLP...
G 123456789ABCDEF . I

ClEECTIEIOREEIC]

Capacidadel19|Escreverfc livre.
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5.5.6 Menu de Operacao

O menu Operagao inclui diversas funcdes de configuracdo e comandos especificos do

CLIC-02. A seguir, os detalhes de cada fungao.

Funcdes OnLine:

= Monitoracdo. Ativa a monitoragdo do programa em execuc¢ao no CLIC-02;

= Run/Stop. Alterna 0 modo do CLIC-02 para RUN ou STOP;

= Quit. Encerra a monitoracao e entra em modo de edicao;

= Ler. Transfere o programa existente no CLIC-02 para a edi¢ao;

m Escrever. Transfere o programa em edicdo para o CLIC-02 conectado;

m Ajuste RTC. Configura o reldgio de tempo real — data e hora (ver figura abaixo);

= Senha. Estabelece uma senha para proteger o programa existente no CLIC-02 contra
leitura indevida.

Funcoes OfflLine:

= Simulagéo. Habilita o modo de simulagdo, que permite o teste do programa sem a
necessidade do CLIC-02;

= Controle de Simulador. Permite configurar o simulador para as respostas do processo
(ex.: acionando a bomba (Q1), o pressostato da linha (1) ira atuar);

= Ajuste das Analdgicas. Configura as entradas analdgicas A01-A08 — ganho e offset (ver
figura abaixo);

= |[dioma. Seleciona o idioma do CLIC-02;

m Configuracéo do Sistema. Permite alterar configuragées especificas do CLIC-02, incluindo
ID do Mddulo, configuracao E/S remota, configuracéo de E/S expanséo, ajustes de
memoria retentiva para Contadores(C) e marcadores auxiliares (M), habilitacao de
contatos auxiliares para as teclas (Z) e iluminagéo do display LCD.

m Conectar ao CLP. Permite selecionar a porta de comunicagcéo para conectar-se ao
CLIC-02.

- - S
Configuragdo do RTC @ Configuragao Analégica ﬁ
Ajuate do Tempo : Rl a5
. . Ganho (1~393) : |10
Semana m Ganho (1~999) : |10 { )
Offset (-50~+50) : [+0 Offset(-30~+30): |+0
Hora: Minuto - 55 = =
- . Ganho (1~999) : |10
Ano.MEs.Dia 3 12 . 2 CnollS | ¢
) =g . Offset (-50~+50): [+0
Horéric de Verdo Offaet(-30-+30): |+0
Modo: |NO hd A3 a7
Verdo Ganho (1~999) : |10 Ganho (1~993) 1 |10
LE |2 D:|o B: |1 : Offaet (-50~+50) : [+0 0ffzet (-50~+50): [+n
Inverno
- B4 e
M: |1 Dz |0 Ganho{1-999) : [10 Ganho{1-~399): [1g
Offset (-50~+50) : [+0 Offset (-50~+50): (49
anceres
e ——— 0K Cancelar |
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5.5.7 Monitoramento/Edicao Online

= O Software ClicO2 Edit permite monitoramento online do programa em funcionamento
durante a execucao. Funcdes online adicionais incluem forcar E/S (entradas/saidas) e
alterar o modo de operagao do CLIC-02 (Run/Stop).

=@ =]

EXIBE OS VALORES
ATUAIS DA BOBINA
SELECIONADA

Bl @) (n (8] )| @]

‘iasisern ALTERNA ENTRE
z 125 RUN/STOP

X: 123456780ABC

O Ot

@ 12345678 P21

wrassssri0) CIRCUITO ATIVO
M 1234567 MUDA DE COR

.

o0s T3 iser e 3asc
o estssresmscoer X e e
S * B0 B0 BB 0RO B
O o || -momm L
1 1334se78sAncoRF ] = (R BB R EGE A AR D
oo ¥ ring o nln ia A e Ao de
o 008
OPCAO PARA
FORCAR PONTOS| **
DE E/S o

BARRA DE ESTADO: Nome do arquivo, vers&o de fimware, modo atual,| .
estado da comunicacéo, modelo do CLIC-02 e ID .

(0] il (a0l il (a0l W] (a0l ]
() ) 31 31 (23] 2 ) 2 5] ) Y| (0

nnnnn 3 Ver2d | Estadofun [ONLINE | ModeloCLW-02/A0HR-A DL 4
————

[ —
(o] o

m O Software ClicO2 Edit nao suporta edicao da légica durante a execucao do programa.
Todas as modificacdes légicas nos contatos, bobinas, Temporizadores/Contadores e
linhas de conexao do circuito devem ser escritas quando o CLIC-02 estiver no modo Stop.
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5.5.8 IHM/Texto

A fungao IHM/Texto (H) exibe informacdes no display LCD do CLIC-02, com um tamanho
maximo de 16 caracteres x 4 linhas. As variaveis podem ser apresentadas no seu valor
atual ou no valor de ajuste para Contadores, Temporizadores, RTC, Comparador Analdgico,
etc. Sob modo Run, é possivel modificar o valor de ajuste do temporizador, do contador
e do comparador analdgico, via IHM. A IHM pode mostrar o status das entradas digitais
(I, Z, X) e dos marcadores auxiliares M, N (somente em modo FBD).

| HMTexto ==
LAD Vers§0:3.2.091013 s mz [ms s |ms s |mor me v
Arquive Operation  Visualizar  Ajuda : — =
[5  Selegiodo Modeb.. LE Comcer 7]
RrC S
Bobina/| Teclado | 2nal, ]
. alog =]
FETEOL0 ' Ladder
3 I Display e |
“Utilizas Desfazer Cri+Z Rjuste do Display Analégico... I
- p hd
1:1234 Refazer Ctrl+Y Némero de Telefone - (E|
Adicionar Limpar Cancelar
z: 1234 Limpar Comentarios g z El
@ Multi Idiomas " Chinés (fixo)
X: 1234 Procurar... Texto de
Substituir. LPEB%ET ()44, -, /01234567895 <=>70ABC
@ 1234 DEFGHITELRNOPQRSTUVHXTZ[\]B_"abcdefs
HW/ Texo... hiiklmnoparstuvwrvz<s|-6'44aadeeéeiil
Y- 1234 Simbaloi iRAAEN¢OG080ARI0HARSF T 2223074014
) BEPF B ALY IF YT F2RF S AETAERI A% 1T 0
M 1234 Ajustes dos Registradores de Dados... 3 LeY7y e EQ aBY<2TIwEBR¥Co-" 0 LYuGARE
. Ajuste AQ...
T: 123456738ABCOEF .|
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5.5.8.1 Configuracao de uma tela:

—el®
=
~Utiizade 2
|- 123456780A8C
21230
X 123456780A8C =)
@ 12345678 P 1 HWTexto 52)
[x e dx e ® s b
v. 123456780A8C w0 sz |ses |ms mos |mos |mor |sos 4[v

Al Selecionar Bobina Nr.
q = Bl ©n
Fungio
- k q| doso [z <] ()

il Sem Display

M 123456789ABCOEF .|
T: 123456789ABCOEF .|
 123456789A8C0EF |
R 123456789ABCOEF |
@ 123456789ABCOEF L)
H: 123456789ABCDEF ,,|

L 12345678

“#ses’ ()u,—\\ulzzasmxm:<:>7@ABC
DEFGHITELINOPQRSTUVRETZ V10, " abede Mostra apenas as

hiiklnnoparstuvwxvzel-e”a

seeiti P "
SRARENT6650GaUD0RNAF ™7 (939323987 (7 14 variaveis utilizadas no
AX2F195R6Y5597 112237 AEINE TR 42133
LED9y e ER aBV<2TLIVEBR¥Co - snt ¥ aRAAE programa

‘ " 4| oK Cancelar

et 4 4F

4ol izl [0l 4o 4ol HBro] o ol
4R [ ] ) 5 ) 4 8 R P e Y

none V2o [EstadoStop ONUNE | Modeo:CLW-02/10HR-A Dot

® Primeiramente, inserimos a bobina Hxx e selecionamos o modo 1 - display.

@ Através do popup de configuracao “IHM/Texto”, editamos a mensagem Hxx a ser exibida
® Selecionando a letra “T”, estamos inserindo este caractere na tela, conforme a posi¢cao
do cursor

@ Selecionando a letra “E”, continuamos inserindo os caracteres conforme exibido acima
® Selecionamos “TO1 Atual” para exibir o valor atual de contagem do temporizador TO1
® Selecionamos “TO1 Atual (unidade)” para exibir o valor de TO1, contendo a unidade de
contagem (segundos)

@ Selecionando “TO1 Ajuste (unidade)”, habilitamos um campo onde o usuario podera
modificar o valor pré-ajustado de TO1, quando a tela HO1 estiver sendo exibida
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Transferindo o programa para o CLIC-02 e mantendo a entrada 101 ligada, a fungao HO1
sera habilitada, exibindo a tela HO1 no display do CLIC-02.

Outra maneira para exibir as telas programadas é pressionar a tecla “SEL”, as telas que
estiverem configuradas para visualizacao (selecao de modo = 1) serdo exibidas, na ordem
de prioridade de HO1 para H1F. A tela sera mostrada da seguinte maneira:

ACIOO-2M0Y  Input 12xAC

1leles
T01=050. 05ec

T01=010.85ec
TESTO10.8

CLW-02 / 20HR-A

Output 8x Relay/8a

u Pressione as teclas direcionais “1” ou “{” para navegar entre as telas habilitadas (selegdo
de modo = 1)

= Pressione “SEL” para habilitar o ajuste do valor de TO1. Através das teclas “1” ou “l”
pode-se aumentar/diminuir o valor de ajuste. A tecla “OK” confirma o ajuste e atualiza o
valor pré-ajustado para TO1 (Neste exemplo, 050.0 pode ser atualizado, a possibilidade
de ajuste de TO1 depende do campo adicionado na tela da IHM)
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Exemplo IHM/Texto:

*Utilizado
1 123456789ABC
Z: 1234 HM/Texto
X 1234 mo1 |moz  EosqglEoe |
@ 1234

COMPLENENTO
Y1234 H¥TO3#

TO3=##. ##Scc

M 1234
T 1234 P Display
C: 12345678

CapacidadellB4 Zspaco Livze

101

wl

ooz

Alternar edigéo das
telas: HO1 para HO3

THM/Texto

R 12345678
HoL | nos

|02 |0

@ 12345676

HTO1#

203

md

HOE

To1

Toz

=

Tos

008

Certifique-se de que as
teclas Z estéo habilitadas

H: 12345678
sk TOl=###: Sco oo7 AC100-240% Input 6x AC
L: 12345678 TESTE#TO1#
oo o008
¥ Display -
I/0 MMBER: © \a /
ALARNE 1/0 x e
ooe C RETENTIVO  x o
CONFIG.Z v
CLW.02 10HR A
o0
Output 4xRelay/6A
o1
o012

e i SRR

B 5 P Gl

nene.cli [Ver29

Ap0s ligar o CLP e colocar em modo RUN, a
seguinte tela sera exibida

1.123456789ARC

Z£.1234 4

S

CLW.02 { 10H

AN
a0 |

| Estadu:Stop

| ONLINE

[ Modelo:CLW-02/10HR-A

(o1

Pressione “T” (Z01) para chamar a exibicéo da

tela HO3

COMPLEMENT
15.34
T03=60.005ec

CLW-02 | 10HR-A

_ Output 4xRelay/8A

Q

Q@ @
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COMPLEMENT
07.93
T03=60.00Zec

CLVV-02 { 10HR-A

 AC100-240V k_l?uﬂi’itm:
TEMES
1. 12345678940 E 0 a

Z.1[834 J Q e
0.12345673 o
RUN S 10 50 &. A

CLYV.02 / 10HR-A

470 | CLIC-02

1) Pressione “SEL” para ativar a selecdo de campos

2) Pressione Wl g m e yr para mover o cursor

3) Pressione “SEL” novamente para escolher o campo
para editar

4) Pressione “1”, “}” para mudar o niimero e pressione

“«”", “=” para mover o cursor
5) Pressione “OK” para confirmar o valor modificado

Pressione “«" (Z02) para desabilitar a chamada da tela HO3
e o Display LCD ira mudar para a tela Inicial.

Pressione “}” para reiniciar a contagem nos Temporizadores
(TO1, TO2, TOY), conforme desenvolvido no programa.
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5.5.9 Documentacao do Programa

O Software Clic02 Edit inclui a possibilidade de documentar um programa usando Simbolos
e Comentarios de Linha. Os Simbolos séo usados para nomear cada endereco E/S até um
tamanho de 12 caracteres. Comentarios de Linha sdo usados para documentar secoes de
um programa. Cada Comentario de Linha pode ter até 4 linhas, cada linha contendo até
50 caracteres de comprimento. Abaixo, estao alguns exemplos da entrada de Simbolos
e Comentarios de Linha.

5.5.9.1 Simbolo...

O ambiente de edicao de Simbolos pode ser acessado através do menu Editar>>Simbolo...
ou utilizando o icone simbolo na barra de ferramentas principal, como mostrado abaixo.
Este ambiente permite declarar nomes para todos os tipos de variaveis, sejam marcadores
digitais (Mxx, Ixx, Qxx, etc) ou funcdes especificas (PIxx, DRxx, MDxx, etc), e selecionar
0s modos de exibicao desejados.

Sibolo de Cantato/Bobina =)
Tipo de Elemento: |1 =
Co. | Simbolo: | #:0t... | *:Status
| In I *
LAD Versdo:3.3,100303 ) 102 R
Arquivo Operagio  Visualizar Ajuda 103
? 04
@ Selecio do Modelo... " 105
106
2 Teclado St 107
v | Ladder 108
109
*:Utiliza Desfazer crlez |1 1o
B I0B
B2 Refazer Ctri+Y oo
Z: 1234 Limpar Comentdrios 5
X 1234 Procurar...
Substituir...
a 123 3
HM/Texto...
< i
Display Habilitado
EpesTes dos Registradores de Dados... OK
M 1234 2 4 { Contato/Bobina & Ambos [ |
Ajuste AQ.. )
" Simbolo
T: 123456789ABCDEF .,

Durante a edicao da ldgica, serdo exibidos os simbolos e nome das variaveis conforme
a selecado:

= Contato/Bobina. Exibe apenas 0 nome e numero da variavel/funcao. Ex.: Q01, PI02, YO4.
= Simbolo. Exibe apenas o simbolo associado a varidvel. Ex.: 101 = “Inicia”; 102 = “Retorna P”.
= Ambos. Exibe o Contato/Bobina e o simbolo declarado para a variavel.
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5.5.9.2 Comentarios de Linha

O editor de Comentario de Linha é acessado ao clicar no icone “N” na Barra de Ferramentas
Ladder. Apos clicar no icone “N”, clique na linha onde deseja inserir 0 comentario. Digite
o0 comentario desejado e pressione OK.

e ok e o e e
Programa Prineipal
OO Josbosobdes s s e b e e ek kg

101 Q

|
011 _{ [ O_ CLIQUE PARA INSERIR
O COMENTARIO
Ioz
012 _{

Editar Comentarics ﬂ
o013
Linha 1:
Linha 2: |Programa Principal
014 Linha 3:
Linha 4:

0K I Cancelar
o015

CLIQUE PARA SELECIONAR A

| 4Eol / INSERCAO DE COMENTARIOS
=1L ER|

ido:Stop | OMLINE | Modelo:CLW-02/10HR-A [1D:01
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5.5.10 Ajuste AQ ...

O Ajuste AQ pode ser acessado através do menu Editar>>Ajuste AQ... Através deste
popup, podemos configurar as saidas analdgicas, associando uma variavel e configurando
0 modo de operacao da saida. Pode ser associada a saida alguma fungao existente ou
uma constante. A faixa de variacéo de AQ € de 0 ~ 1000 unidades para o modo de tenséo
e 0 ~ 500 unidades para o modo de corrente. Para maiores informagdes sobre os modos
de saida analdgica, veja o Capitulo 4: Programagéo Ladder > Funcao AQ

LAD Versdo:3.3.100303

Arquivo Operagio  Visualizar Ajuda

BE

*Utiliza
I 123<

Z: 123<

X123«

123«

Yo 1234

M 1234

Selecdo do Modelo...

Teclado

Ladder

Desfazer

Refazer

Limpar Comentarios

Procurar...

Substituir...

HM/Texto...

Simbolo...

Ajustes dos Registradores de Dados...

Ajuste AQ...

culsz | I
Crl+¥

12

3

1

T: 123456789ABCDEF ..]

5.5.11 Ajuste de Registro de Dados...

Ajust AQ

===

Modo  Ajust

CH1 ’i‘ N | [0000

Mode Tensdo, o valor atual &
resetado quando CLP em Stop

CH2 m N | [0000

Modo Tensde, o valor atual &
resetado quando CLE em Stop

CH3 m N | [0000

Modo Tensde, o valor atual &
resetado quando CLE em Stop

CH4 (1 ~w||N | |0000

Modo Tens8o, o walor atual é
resetado quando CLP em Stop

Cancelar

O conteudo dos registradores de dados DR pode ser definido como “Sem Sinal” (unsigned)
ou “Com Sinal” (signed), sendo ajustado através do popup mostrado abaixo. Ao selecionar
“Sem Sinal”, a faixa de valores para os DRs varia entre 0 e 65535. Ao selecionar “Com

Sinal”, a faixa de valores varia entre -32768 e 32767.

LAD Versso:3.3.100303

Arquivo  Editar [Operagﬁo] Visualizar  Ajuda

T

*Utilizadao
|- 12345678

Z- 1234

X 123458678

& 12345678

¥ 12345678

M 12345678

T: 12345678

C: 12345678

R 12345678

v

Operagéo

Simulagdo

Controle de Simulagdo
Run

Stop

Power

Pause

Sair

Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analégicas...
Senha...

Idioma...

Configuragdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

Ctrl+R
Ctrl+T

Ctrl+U
Ctrl+Q

- Portugués -

Canfiguragia do Sistema [
Ajustar 1D E/S Remota
&
ID Atual:| 1 Hge
" Mestre
Novo ID(00-99):[ 1
 Escrave
Expandir I/0 outros

Nimerc de E/5: |0 -

[ Rlarme de E/S

Tipo V

Modo: |8/H/2 >
Baud Rate: [32400 ¥

¥ ¥ Retentive
[ C Retentivo
" Luz de Fundo
¥ Zjuste Z
Ajuste do DR

¥ Sem Sinal

" Com Sinal
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Apos configurar o formato de dados dos registradores DR, podemos acessar a edicao dos
mesmos, através do menu Editar >> Ajuste dos Registradores de Dados... mostrada
abaixo. Os registradores DR podem ser ajustados como constantes ou associados ao
valor de alguma fungéo.

.
LAD Vers3o:3.3.100303

Arquive Operacio Visualizar  Ajuda

*Utiliza

1-123<

Z- 1234

Ko1234

a 123«

Yo 1234

M 1232

Selecdo do Modelo...

v | Ladder

Teclado
Desfazer Ctrl+Z
Refazer Ctrl+Y

Limpar Comentarios

Procurar...

Substituir...

HM/ Texdo..
Simbalo...

Ajustes dos Registradares de Dados...
Ajuste AQ..

474 | CLIC-02

e
Ajustes dos Registradores de Dados

[E===)

IR No. | Tipo | Valor | Faixa

»

CROL N 00000 0-85535

DROZ N ~| 00000 0~65535

DRO3 00000 0~65535
DRO4 v | aoooo 0~65535
CROS 2 00000 0~85535
DRO& T =|| 00000 0~65535
DROT c 00000 0~65535
DROE AT || 00000 0~65535
CROS 00000 0~85535
< n

s

b

.
Ajustes dos Registradores de Dados

===

DR No. | Tipo | Valor | Faixa -
DROL W oooon  -32788-32767 L
DRO2 W 00000  -32768-32767
Ro3 |1 <] 01 01-1F
DROS [ 00000  -32768-32767
mos |, 00000  -32768-32767
DROE |i; 00000  -32768-32767
DR07 gl | 0coto  -32768-32767
DROE | 00000  -32768-32767
DROS  |a5 7| 00000 -32762-32767
‘ ¥ i i

3

= Gancear
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6 FUNCOES DO TECLADO E DISPLAY LCD

Funcodes do Teclado e Display LCD

6.1 TECLADO

Todos o0s CLIC-02 incluem Display LCD e Teclado incorporado. O teclado e o display sao
mais frequentemente utilizados para ajuste de temporizadores/contadores, mudancas
de Modo CLIC-02 (Colocar em Run/Stop), carregar e salvar para o cartdo de memoria
PMO5 e atualizar o RTC (Reldgio de Tempo Real). Embora a edicao do programa possa ser
efetuada através do teclado e display, € altamente recomendado apenas efetuar mudancas
na logica do programa utilizando o Software de Programagéo do CLIC-02. Abaixo, um
panorama do teclado basico e das fungdes do display.

SEL - Utilizado para selecionar a memaria disponivel e tipos de instrucdo para edicao.
Segurar o botdo SEL habilitara a exibicdo de todas as mensagens “H” IHM/Texto no
display LCD.

OK - Usado para aceitar a selecdo de uma instrucao ou fungéo mostrada. E também usada
para selecionar qualquer uma das opg¢des do Menu Principal no display LCD.

ESC - Usado para sair de uma tela e ir para a tela anterior. Exemplo: quando a tela de
programacao Ladder esta ativa, pressione ESC para mostrar o menu principal.

DEL — Usado para deletar uma instrucao ou uma linha do programa Ladder.

Os 4 botdes de navegacao (T«——) sdo usados para mover o cursor através das funcdes
do CLIC-02. Estes 4 botbes também podem ser utilizados como marcadores digitais
Z01-Z04, que atuardo na Iégica do programa (‘1= Z01, «~=702, V=703, ‘> =Z04);
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6.2 EXIBICAO DE ESTADOS
O Display LCD mostra 4 linhas de estado

= Tela de Abertura exibida apds a energizagao

ESTADO DAS
ENTRADAS ' . e
WON AC100-290V Input 12 AC

OOFF

ESTADO DAS TECLAS Z01~204

v' Tecla Z Habilitada
ESTADOS DAS X Tecla Z Desabilitada
SAIDAS B 7 Habilitado e Ligado
HON O Z Habilitado e Desligado
CIOFF :
MODO DE RTC: Dia da Semana / Hora : Minuto
OPERACAO
Modo RUN
Modo STOP

Pressione o botao:

ESC Entra na tela do Menu Principal

Sob o Modo LADDER, mostrao estadodosrelés (o Z< Qe XY <
SEL+T LY MeNe T CoRe Ge As AT < AQ) < Tela Original

Sob o Modo FBD, mostrao estadodosrelés (< Z< Qo XeoYoMe
N & A < AT © AQ) < Tela Original

SEL Mostra as fun¢des H configuradas como modo 1

SEL+OK Entra na tela de configuracao RTC

m Display do Estado das Expansées

Estado das entradas
de expansao
EON
OOFF

Estado das saidas de

o N

;2 expansao
| 23456?89AB & mON
OOFF
Estado do mddulo de
expansao CLW-02 / 10HR-A
BMConectado = -

@®N2o conectado
CIN&o configurado

R Q@ Q
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= Configuracdo dos mdédulos de expansao: ver opgao “Config” do Menu Principal;

= Outros Displays de Estado

Modo de edigéo Ladder: Bobinas I, Z, X, Q, Y, M, N, T, C, R, G, D, Entrada analdgica
A01~A04, Expanséao da Entrada analdgica A05~A08, entrada analdgica de temperatura

ATO1~AT04, saida analdgica AQO1~AQO4;

Modo de edicdo FBD: Bobinas |, Z, X, Q, Y, M, N, Entrada analégica AO1~A04, Expansao
da Entrada analégica AO5~A08, entrada analdgica de temperatura ATO1~AT04, saida

analogica AQ01~AQO04;

Entrada Analdgica AO1 ~ A04 Entrada Analdgica de Expanséo
(0 ~9,99V) AO5 ~ AO8
A01=00. 00V A05=00. 00V
A02=00. 00V A06=00. 00V
A03=00. 00V A07=00. 00V
A04=00. 00V A08=00. 00V

Entradas analdgicas de expanséo
(A05~A08): 0~9,99V ou 0~20mA,
o software de programagéo pode
mostrar os valores em formato de
tens&o ou corrente

- Portugués -
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=
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6.3 MENU PRINCIPAL DO DISPLAY LCD

(1) Opgdes do Menu Principal com o CLIC-02 em Modo ‘STOP”.

Pressione ESC quando estiver na tela de abertura (€ mostrada apds ligar o CLIC-02).

Menu Descricao
LADDER/FBD Edicao do Programa
BLOCO FUN. Edicao dos Blocos
(somente para | de Funcao Ladder
LADDER) (temporizador,
contador, RTC, etc.)
PARAMETRO | Parametrizagdo dos
>LADDER *FED Blocos de Fungao
BLOCELFTN. PARAMETRO RUN Alterna modos
PARANETED EIIN RUN/STOP
RIMN DATA REGISTER DATA Mostra valores dos
e e ————— ]
DATA REGISTER | LINPAR PROG Eﬁigm SRS
impar o programa
LINPAR PROG iggREVER PROG. do usuario e senha
ESCREVER ESCREVER Salva o programa
»LER >CONFIG. do usudrio no
—_— ~ -
cartdao de memoria
CONFIG. CONFIG. I?TC PMO5 (3rd)
CONFIG.RTC CONF . ANALOG -
- LER Lé o Programa do
CONF . ANALOG SENHA usuario do cartdo
>oENHA >IDIONA de memaria PM05
CONF. ANALOG CONF. ANALOG CONFIG. Configuragéo do
) Sistema
SENHA SENHA : -
IDIONA IDIOMA CONFIG. RTC |C:{)_clfgﬂguragao do
7EDICAO AEPIGAD CONFIG. Configuracao das
ANALOG Analdgicas
SENHA Configuragéo da
Senha
IDIOMA Selecéo do idioma
EDICAOQ Selegéo do método
de edigao
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(2) O Menu Principal com CLIC-02 em modo RUN.

>LADDER >FED . LADDER FBD
BLOCELFTIN. PARANETEQ FUNBLOCO
PAREMETERQ STOP )
STOP DATA REGISTER PARAMETRO

pem————— |
D4TA REGISTER ESCREVER STOP
ESCREVER CONFIG.RTC Yy ——
CONFIG.RIC SENHA

>SENHA >IDIONA ESCREVER
ESCREVER CONFIG. RTC
CONFIG.RIC SENFA
SENHA

>IDIOMA IDIOMA

Teclas que podem ser usados no Menu Principal:

T4 Navega pelos itens do Menu Principal.
OK Confirma selegéo
ESC Volta para a Tela Inicial

= O programa do CLIC-02 pode ser editado, alterado, apagado e lido pelo software de
edigao apenas quando esta sob Modo STOP.
= Conforme o programa € alterado pelo display do CLIC-02, ele sera automaticamente
copiado para a memoria FLASH.
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6.4 SUBTELAS DO MENU PRINCIPAL

6.4.1 Tela de Edicao LADDER

/P

12 3 45 67 8
| LT
—c04-t01-PTO1

NpY| —02~CO1 |« woion |
IpI———R01

| Caractere do Elemento |

;D—q[] 4—(G01

Digito do Elemento

Teclas que podem ser usados na Tela de Edi¢ao Ladder:

Tecla Descricao
SEL 1. IXx = ixx = — = espaco = Ixx (apenas para as colunas 1, 3, 5)
2. Qxx = espago = Qxx (apenas para a coluna 8)
3. T = Espaco = T (as colunas 2,4,6. Exceto na primeira linha)
1 1
SEL, lLleXesZeQeoYoMeNe Do Toe Ce Re Gel(cursor deve
depois 1/ 4 estar localizado na Coluna 1, 3, 5).
2QeYeMeNeTeCoReGoHelLlePe S AS< MD < Pl
< MX < AR < DR < MU < Q (cursor deve estar localizado na Coluna 8)
3. (& A& v P< ( (cursor deve estar localizado na Coluna 7, e a Coluna 8
deve ser Q, Y, M, N)
4. (< P < ( (cursor deve estar localizado na Coluna 7, e a Coluna 8 deve
serT)
SEL, Confirma a entrada de dados e move o cursor
depois «/—
T e Move o cursor
DEL Deleta uma instrucao
ESC 1. Cancela a Instrucao ou acao sob Edicao.
2. Volta ao Menu Principal.
OK 1. Confirma os dados e salva a alteracao automaticamente, o cursor move
para a préxima posigao de edicao.
2. Quando o cursor esta na Coluna 8, o comando “OK” ira entrar no ajuste de
parametros do bloco de fungao que ali esta inserido.
SEL+DEL Deleta uma linha de programa.
SEL+ESC Mostra o numero da linha atual e 0 modo de operacao atual do CLIC-02.
SEL+1/ 4 Desloca 4 linhas de programa para cima/baixo.
SEL+OK Insere, logo acima do cursor, uma linha de programa.

Para mais detalhes veja Capitulo 12 - Programando Através do Display LCD.
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6.4.2 Edicao de Blocos de Funcao (FBD)

Funcoes do Teclado e Display LCD

No Bloco de Funcao, o cursor estara piscando no “T”, pressione a tecla “SEL”, as funcbes
aparecerao na seguinte sequéncia:
T->C—->R—>G-o>H->L>P->S—>AS—->MD—-PI->MX—->AR—->MU-T...

rl 1 reé 1 r SU=8U 1 rl 1 rZ 1
H | 1014 or.00 | it | | | ao1v | | |
loo.oo  Frol | ono2s0 Kot | oo:00 fRO1 | a0z v kot | ko1
L 4 L 000200 4 L op:00 4 L 0o.oov 4 L 4
rl 1 r? 1 r 1 r 1 r 1
H1o-01 | | kot | W | | 00000 Hiop | 00001 Hiop
|1 1 Hn | oozs0 po1| |Lowj@ol-Q01 FS01 | 00000 FASOL | oooo1 pMDo1
bpos—o9 4 L opoo0 4 L 4 L 00000 4 L apoo1 4
r 1 r 00000 4 r 1 rl 1
| 00000 Ricp § |Lewd 00000 | Lowl 00000 Hiop | o1 |
| 00000 FPIOL) |Lowl 00000 HEXO1| |Lowl 00000 FaROL | o001 HmoL
Looo,otd 1 L 00000 4 Lolooo 4 1 L oro1 4
r 1 r 1 r 1 r 00000 ¢
| 00000 Rop | gRY, + /s | 00001 Hiop Lowl 00000 Weow | 9ET. 4+ ¢ /s |Lowl 00010 Hiop
| 00000 FPIOL >| | oooo.1fpT01 Lowd 00000 RARO1 > |Low] 00.01 RAROL
Looo.old 1 Logo.otd 2z Lotopo 4 1 Logogp 4 2

Para mais detalhes veja Capitulo 12 - Programando Através do Display LCD.
6.4.3 Parametro
Dentro de parametro, pressione a tecla “SEL” e os blocos de fungéo serdo mostrados na

seguinte sequéncia:
T->C—->R—>G—>AS—>MD—-Pl->MX—->AR—->MU-T...

Tol o1 Ro1 oo AS01
Ax= AOL V Vi= 00000
T =00. 00Sec C =000000 ON SU 00:00 Ax= AO2 V V2= 00000
OFF SU 00:00 G =00.00V V3= 00000
W01 PIO1 o1 ARO1 W01
V1= 00001 Kp= 00000 V1= 00000 L1= 00000 1D=01
V2= 00001 Ti= 00000 ¥2= 00000 L2= 00000 ¥1=000L
V3= 00001 Td= 000.01Sec 1 1| | m= o000 1]| ve=oror
PIOL PTOL o1 oL
SV= 00000 Kp= 00001 1= 00000 V3= 00000
SEL /-
PV= 00000 SELY <= | Ti= 0000.18ec || v2= ooooo "2 vas 00000
Ts= 000.018ec 1 Td= 000.01Sec 2 1 2
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6.4.4 RUN ou STOP

(1) Modo RUN (2) Modo STOP
RN aToP
»EIN »EIN
NAO NEO
i d Move o cursor
OK Executa o comando, e volta ao menu principal
ESC \olta ao menu principal

6.4.5 Data Register

Mostra o valor pré-ajustado quando o CLIC-02 esta no modo STOP e mostra o valor atual
quando o mesmo esta no modo RUN.

DRO1= 00000 DRO5= 00000
DR02= 00000 DRO6= 00000
DRO3= 00000 0 k DRO7= 00000
DRO4= 00000 DRO8= 00000
Tde= Move o cursor
OK Confirma a edicao
SEL Inicia edigéo (edita o nimero que ficara a mostra ou o valor pré-ajustado via

|6gica)

‘SEL’ depois ‘SELU

Edita de onde o DR ira pegar seu valor.

‘SEL’ depois ‘T

Edita os DRs mostrados na tela (apenas a primeira linha)
Edita o valor pré-ajustado DR

ESC 1. Cancela a edicao.
2. Volta ao menu principal (os dados DR sao salvos)
SEL+1/ 4 Move pégina para cima/baixo

6.4.6 Opcoes para Controle do Programa

(1) LIMPAR PROGRAMA (Limpa RAM, EEPROM e Senha ao mesmo tempo)

482 | CLIC-02
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(2) ESCREVER: salva o programa (RAM) para cartdo de memoria PMO5 (3rd)
(8) LER: 1& 0 programa do PM05 ou PMO05 (3rd) para o CLIC-02 (RAM)

Funcoes do Teclado e Display LCD

E=CEEVER LER
SIN sIN
>NAD SNAD

Para os itens (1) ~ (3):

Td Move o cursor
OK Executa o comando
ESC Volta ao menu principal

6.4.7 Config. (configuracao do sistema)

Conteudo Padrao
CONFIG. ID 01 | = | Configuracdo do ID (00~99)
E/SREMOTO | N |- | Modo E/S Remoto
(N: nenhum; M: Mestre; S: Escravo)
LUZ DE x| = | Modo Luz de Fundo
FUNDO (\: sempre ligado X: liga por 10s,
CONFIG. ID 01 depois de pressionado alguma tecla)

E/S REMOTE
BACELIGHT
M EETENTIVO

N M RETENTIVO |+
X
v

e

I/0 WMUMEER: O ALARME E/S Vv | 2| Configuragéo de alarme quando

X
X
X

NUMERO E/S

V:Volatil; x: Nao- Volatil

NR\Z

Configuragéo do numero de
maodulos de expanséao E/S (0~3)

a Expansao dos Pontos E/S nao
ALARNE 1/0 estiver conectada (\:Sim X:N&o)
. RETENTIVO

C Retentivo x| = | Namudanca de STOP/RUN ou vice-
CONFIG.Z versa, o valor atual do Contador é
—_— ) o s
¥ CONI SET 03 . mantido (V: Sim X:N&o)
CONFIG. Z X Habilita ou desabilita as teclas como
DATA REG. U entradas digitais Z01-Z04
(\V:habilita x:desabilita)

CONFIG. V 03 | = | Configuracdo do formato e
COMM velocidade de comunicagao da
porta RS-485

DATA REG. U | = | Configuracéo do tipo Registro de
Dados

(U: 16 bits - sem sinal; S: 16 bits -
com sinal)
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= Funcdo M RETENTIVO mantém o estado atual de M e o valor atual de TOE/TOF quando
o CLIC-02 é re-ligado.

Tde— Move o cursor
SEL Inicia a edicao.
OK Confirma a edicao
‘SEL’ e depois | Move o cursor para o item ‘CONFIG. ID’ e item ‘CONFIG. V COMM’
/=
‘SEL e depois | 1. CONFIGURACAO ID = 00~99 ; NUMERO E/S = 0~3
WA 2. E/S REMOTO = NeM<SeN

3. LUZ DE FUNDO; C RETENTIVO; AJUSTE Z = xe
4. M RETENTIVO; ALARME E/S = Vesx

5. CONFIG. V COMM = (0~3)(0~5)

6. DATA REG. = U=S

OK Confirma a Edicao

ESC 1. Cancela a edicao quando ‘SEL é pressionado
2. Volta ao menu principal (salva edicao de dados)

mQuando ¢é selecionado o modo DATALINK, o ID varia de 0~7, seguindo a sequéncia da
rede.

ID=0 para Mestre, ID=1~7 para Escravos.

= Quando ¢é selecionado o modo E/S REMOTA, o enderecamento da E/S remota é
habilitado conforme:

Mestre Escravo
Entrada da Remota X01~X0C <« 101~10C
Saida da Remota Y01~Y08 — QO01~Q08

= O digito decimal do CONFIG. V COMM configura as caracteristicas da comunicagao do
RS-485, e o digito unitario configura o Baud Rate da porta RS-485.

Para mais detalhes veja o Capitulo 10 - Fungdes de Comunicagao da Porta RS-485

6.4.8 Config RTC

RTC_SETCY3.0D=—|—uesaoca o)
oo | -CZ008. 112>
S L5:5D
hora; minuto
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T Navega entre Config. RTC e Config. Verao/Inverno
SEL Inicia alteracdo de parametros
‘SEL’ e depois | Move o Cursor
/=
‘SEL’ e depois | 1. ano=00~99, més=01~12, dia=01~31
RS 2. semana: MOSTUSWESTHSFRESASSUSMO

3. hora = 00~23 , minuto = 00~59

‘SEL’ depois ‘SEL’

Ajuste Verao/Inverno: NO — EUROPA — EUA — OUTRO - NO ...

OK

Salva os Dados de Entrada

ESC

1. Cancela os Dados de Entrada quando pressionar ‘SEL.

2. Volta ao Menu Principal.

u Precisao RTC

6.4.8.1 Configuracao Verao/Inverno no RTC

Temperatura Erro
+25 °C +3s/dia
-20 °C/+50 °C +Bs/dia

Existem dois horarios Verao/Inverno pré-fixados (EUROPA e EUA) e um horario Verao/
Inverno configuravel.
Regra de Edicao: ® O ultimo Domingo € definido como 0;

@ Variagdo da hora: 1 ~ 22;
® Horario de Veréo e Horario de Inverno séo os mesmos.

Verao/Inverno pode ser ajustado através de dois métodos como mostrado abaixo.

1. Via computador, através do Software de Programacao Clic02 Edit

-
LAD Vers3o:3.3.100303

Arquivo  Editar

Opera;éo] Visualizar  Ajuda

Simbolo:

*Utilizado
112345678

Z: 1234

X: 12345678

Q12345678

¥: 12345678

M 12345678

T: 12345678

C: 12345678

R 12345678

Operagio
Simulagéo

Controle de Simulagéo

Run Ctrl+R
v Stop Ctrl+T

Power

Pause Ctrl+U

Sair Ctrl+Q

Ler

Escrever

Comparar....

Ajuste RTC...

Ajuste das Analogicas...
Senha...
Idioma...

Configuragdo do Sistema...

Conectar ao CLP...

Configuragio do RTC ==
~Rjuste do Tempp————————————

Semana

Qua -
Hora: Minuto 14 F 7

rHorario de Verdo

Modo: [BEENN ~
Verdo
oo s Y e
[ Inverno
M: |1 - D: |0 =
ameetar
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2. Via Teclado
RTC SET V3.0 Pressione L | SIM/WIN SET Pressione SEL | STM/WIN SET

2009.11.27 »| i duas vezes »| EUROPE H:01

S¥ 14 08 Nenhum O padréo S M:02 D:00
ajuste esta EUROPE sera WINTER M:09 D: 00
selecionado selecionado . .

Pressione SEL | SUM/WIN SET Pressione SEL SUM/WIN SET

novamente 1S4 H:02 novamente _ | oTHER H: 01

O padrao USA | ST M:0Z2 D:0Z| Pode-se agora editar | SIm M:11 D=0l

seré selecionado

WINTEE M:10 D:01 | os horarios c_onforme WINTER N:01 D:01
a necessidade

Pressionando “—”
o conteudo.

Exemplo:

é possivel selecionar o local de edicao, pressionando “1”, 4’ edita-se

Ano 2009, VERAO M: 05 D: 01 — 2009-5-3; M: 10 D: 00 — 2009-10-25.

ST ST Time 2009-5-3 8:00 2009-10-25 $:00
OTHER H: 03 > —
SO 05 D201 2009-5-3 9:00 2009-10-25 9:00
WINTER M:10 D:00 _
Summer Winter
6.4.9 Config. Analégico

AO1=GANHO : 010 A 1= GANHO : 010 —» GANHO (0~999), padréo 10

OFFSET: +00 OFFSET: +00 ~» OFFSET (-50~+50), padréo 0
AOZ=GANHD 010 A 2=GANHO : 010

OFFSET: +00 OFFSET. +00

A3~A8...Ganho + Offset

Funcdes das Teclas:

T 1. Move o cursor para cima/baixo
2. Liga as telas de ajuste de A01/A02— A03/A04—> A50/A06 — AO7/A08 —
A01/A02—>...
SEL Inicia alteracao do parémetro
‘SEL’ depois Move o cursor dentro do parametro em edicao
/>

‘SEL depois ‘T /¥

1. GANHO =000~999
2. OFFSET=-50~+50

OK

Salva os dados alterados.

ESC

1. Cancela os dados alterados, quando pressionado ‘SEL’ (modo edigéo).
2. Volta ao Menu Principal (salva edicdo de dados).

= V01 = AOT*A01_GANHO + AO1_OFFSET ...... V08 = AO8"A08_GANHO + AO8_OFFSET
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6.4.10 Senha (ajuste de senha)

SENHA b3 SENHA v
—_—>
EET |
Funcoes das Teclas:
SEL 1. Inicia a edi¢ao da senha.
2. Quando uma senha ja estiver configurada, ndo sera mostrado 0000 e sim ****,
‘SEL’ depois Move o cursor pela senha a ser editada.
/=
‘SEL’ depois ‘1 /' | Entra na edigdo e modifica o valor da senha. Valores variam de O~F.
OK Salva a senha digita. Se o valor for 0000 ou FFFF, entao néao sera aceito
como a senha valida.
ESC 1. Cancela a alteragao, quando pressionado ‘SEL(modo de edicéo).
2. Volta ao Menu Principal.

= Classe A: NUmero da senha é ajustado entre 0001~9FFF.
m Classe B: NUmero da senha é ajustado entre AOOO~FFFE.

= NUumero da senha = 0000 ou FFFF desabilita a fungao de senha, senha padrao é 0000.

Descrigao das Classes (A/B) de senha (y: protegida por senha)

Menu

Classe A

Classe B

LADDER

J

FUN.BLOCK

J

FBD

J

PARAMETRO

RUN/STOP

REGISTRO DE DADOS

LIMPAR PROG.

ESCREVER

LER

<<

CONFIG.

CONFIG. RTC

CONFIG. ANALOGICA

IDIOMA

EDICAO

<< <
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6.4.11 Idioma

Seleciona o idioma do CLIC-02

SENGLISH s — Inglés
FRANCAIS — Francés
ESPAROL — Espanhol
ITALIANO — ltaliano
ITALTAND
DEOTSCH — Alemao
PORTUGUES — Portugués
> R PR — Chinés Simplificado
Funcdes das Teclas:
Tl Move o cursor pelos itens.
OK Ativa o idioma marcado pelo cursor
ESC Volta ao Menu Principal

6.4.12 Edicao

Seleciona linguagem de edig&o do programa, pode ser LADDER ou FBD

EDICAD
>LADDER <
FBD
Funcdes das Teclas:
™ Move o cursor pelos itens.
OK Ativa a linguagem de programacao marcada pelo cursor.
ESC \olta ao Menu Principal

CUIDADO!
O programa atual sera apagado com a mudanga da linguagem de
programacao.
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7 PROGRAMACAO EM LOGICA LADDER

Programacao em Légica Ladder

7.1 VARIAVEIS DIGITAIS

Simbolo _T°|f;a_t|‘}|s_ Quantidade | Faixa Vélida
Entrada Digital | I /i 12 101 ~ 10C
Saida Digital Q Q/q 8 Q01 ~ Q08
Entrada via Teclado Z Z/z 4 701 ~ 204
Entrada Digital de Expansao X X/ x 12 X01 ~ X0C
Saida Digital de Expansao Y Y/y 12 Y01 ~ YOC
Marcador Auxiliar M M/ m 63 MO1 ~ M3F
N N/n 63 NO1 ~ N3F
Temporizador T T/t 31 TO1 ~ T1F
Contador C C/c 31 CO01 ~ C1F
RTC R R/r 31 RO1 ~ R1F
Comparador G G/g 31 GO1 ~ G1F

7.1.1 Entradas Digitais

Para os pontos da entrada digital do CLIC-02, estao associadas as variaveis do tipo |.
O numero maximo de pontos de entrada digital | varia conforme o modelo do CLIC-02,
podendo chegar a 12 pontos — 101 ~ I0C. As entradas digitais de expansao sao designadas
pela variavel X, na faixa de X01 ~ XOC.

7.1.2 Saidas Digitais

Para os pontos de saida digital do CLIC-02, sédo designadas as variaveis Q. O ndmero
de pontos de saida digital Q varia conforme o modelo do CLIC-02, podendo chegar a 8
pontos — Q01 ~ QO8. Para as saidas digitais de expanséo, estao associadas as varidveis
Y - YO1 ~ YOC. Neste exemplo, o ponto de saida Q01 sera ligado quando o ponto de
entrada 101 for ativado.

0ol |

Quando o modelo do CLIC-02 possuir menos saidas digitais, as variaveis Q restantes
podem ser utilizadas como marcadores auxiliares, ampliando ainda mais as capacidades
do CLIC-02.
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7.1.3 Entradas via Teclado

Os pontos da entrada do teclado do CLIC-02 sdo designados através das variaveis Z.
Existem 4 pontos de entrada digital do tipo Z, um para cada tecla direcional. A opgéao
“CONFIG Z” deve estar ativada para que as entradas Z sejam habilitadas.

I/0 NOMBER: 0
ALARME 1/0 X
X
v

201
V ﬂ C RETENTIVO
L
GLONFIG. 2 D\. Quando as teclas 'Z'
702 4_@ 704 estiverem habilitadas,
sera exibido um sinal na
! @A’ 1.123456739ABC

/\/ tela de abertura
qrizme o

203 0. 12345678
STOP 3G 10 36

7.1.4 Marcadores auxiliares

Marcadores auxiliares ou relés auxiliares sao bits de memodria utilizados para controle
interno da ldgica. Os relés auxiliares ndo sao entradas ou saidas fisicas, que podem ser
conectadas a dispositivo externos, eles séo apenas utilizados internamente na ldgica como
memorias auxiliares. O CLIC-02 possui 63 marcadores auxiliares M e 63 marcadores
auxiliares N — MO1 ~ M3F e NO1 ~ N3F. Como os marcadores sao bits internos da CPU,
eles podem ser programados tanto como entradas digitais (contatos) quanto saidas
digitais (bobinas). Na primeira linha do exemplo abaixo, o relé auxiliar MO1 esta sendo
usado como uma bobina de saida e ira energizar quando a entrada 102 ligar. Na segunda
linha, o relé auxiliar MO1 esta sendo usado como uma entrada e, quando energizado, ira
ligar as saidas Q02 e QO3.

|ID|Z MOl

001 N (o
T{l:lll Qoz

002 N (o
[a]ubc)

o3 Q
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= Os marcadores auxiliares “M01~M3F” serdo do tipo retentivo quando a opgéao “M
Retentivo” estiver ativada. Esta configuracdo pode ser feita de duas maneiras, através
do software de programagéo ou no proprio display do CLIC-02. Os marcadores N ndo
podem ser retentivos.

Configuragdo do Sistema ﬁ
rAjustar ID rE/5 Remota
& NZ
i) m:ual:l 1 2 a0 AC100-240Y Input 6% AC
" Meatre

Novo ID(00-939): I 1

" Escravo

rExpandir I/0

[T Zlarme de E/S

Numeroc de E/S: Ig vl

rOutros

¥ M Retentivo
[T C Retentivo
[T Luz de Fundo
[~ Zjuste Z

CONFIG.ID 01
E/S FEMOTE N
BACELIGHT X

rTipo ¥

Modo: IS:’N:‘Z VI
Baud Rate: |33‘100 'l

N RETENTIVO

CLW-02 [ 10HR-A

rAjuste do DR—

' Sem Sinal

" Com Sinal

Output 4x Relay 84

caneie]

O CLIC-02 possui marcadores auxiliares especiais, que executam funcgdes pré-definidas
e ndo devem ser utilizados para escrita (bobinas de saida ou status de outras funcdes).
Os marcadores especiais M31~M3F sao descritos na tabela abaixo:

Marcador Funcao Descricao
M31 Pulso Inicial Este marcador fica LIGADO apenas durante o primeiro
ciclo de scan do CLIC-02
M32 Oscilador de 1s 0,5s LIGADO / 0,5s DESLIGADO
M33 Marcador No verao o marcador LIGA, e no inverno DESLIGA,
Verao/Inverno usado como relé auxiliar normal.
M34 Marcador ATO1 O marcador é LIGADO quando o primeiro canal do
modulo CLIC-02/4PT estiver com erro.
M35 Marcador ATO2 O marcador é LIGADO quando o segundo canal do
modulo CLIC-02/4PT estiver com erro.
M36 Marcador ATO3 O marcador é LIGADO quando o terceiro canal do
modulo CLIC-02/4PT estiver com erro.
M37 Marcador ATO4 O marcador é LIGADO quando o quarto canal do
modulo CLIC-02/4PT estiver com erro.
M38~M3C Reservado
M3D Telegrama Utilizados pela fungado MODBUS.
Recebido
M3E Marcador de Erro
M3F Time Out
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7.2 INSTRUCOES COM VARIAVEIS DIGITAIS
7.2.1 Logica de Pulso - Borda de subida

O contato de pulso ‘D’ ird detectar uma borda de subida na logica anterior a ele, ficando
habilitado por apenas um ciclo de scan apos esta deteccdo. No exemplo abaixo, quando
a entrada 101 mudar de desligada para ligada, o contato ‘D’ ficara ligado por um ciclo de
scan, habilitando a saida Q01 por este periodo.

I-3|1 l:: | @o1
(o]a)e | [
o1 OFF ON
ON
D OFF OFF
l&<———>1 Um ciclo de scan completo
I I
I I
ON
Qo1 OFF OFF

7.2.2 Logica de Pulso - Borda de descida

O contato de pulso ‘d’ ira detectar uma borda de descida na légica anterior a ele, ficando
habilitado por apenas um ciclo de scan apdés esta deteccdo. No exemplo abaixo, quando
a entrada |01 mudar de ligada para desligada, o contato d ficara ligado por um ciclo de
scan, habilitando a saida Q01 por este periodo.

I-ﬂll ld. Qo1
002 | /1|
101 OFF ON OFF
ON
d OFF OFF
:H: Um ciclo de scan completo
! :
ON
QO1 OFF OFF
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7.2.3 Funcao de Saida (-[)
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Uma instrucéao de saida normal pode atuar sobre a saida digital (Q), saida de expanséo
(Y), marcador auxiliar (M) ou (N). A variavel selecionada ira ligar ou desligar conforme a
condicao légica anterior a fungéo de saida, conforme mostrado no exemplo abaixo:

101 QoL

004 |

ON
101 OFF OFF

ON
Qo1 OFF OFF

7.2.4 Fungéo SET (1)

Uma instrugéo SET ligara uma saida digital (Q), saida de expanséo (Y), marcador auxiliar
(M) ou (N) quando a ldgica anterior a saida mudar de desligado para ligado. Uma vez que
a saida esta ligada, ela permanecera ligada mesmo que a ldgica anterior a saida retorne
para desligado. Para desligar a saida € necessario utilizar a instrucao RESET.

IDll Qo1
007 [ T
101 OFF | ON OFF
ON
Qo1 OFF

7.2.5 Fungao RESET (V)

Uma instrucdo RESET desligara uma saida digital (Q), saida de expansao (Y), marcador
auxiliar (M) ou (N) quando a Idgica anterior a saida mudar de desligado para ligado. Uma
vez que a saida esta desligada, ela permanecera neste estado mesmo que a légica
anterior a saida retorne para ligado.

I01 QoL

I
008 | 1

101 OFF ON OFF

Qo1 ON

OFF
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7.2.6 Funcao Saida de Pulso - Flip-Flop (P)

Uma instrucao de saida de pulso, ou Flip-Flop, alterna o estado légico de uma saida digital
(Q), saida de expansao (Y), marcador auxiliar (M) ou (N) quando o contato anterior a saida
mudar de desligado para ligado. No exemplo abaixo, quando o botdo de comando 103
€ pressionado, Q04 ligara e permanecera ligada mesmo que o botao seja desacionado.
Quando o botao de comando 103 € pressionado novamente, Q04 desligara e permanecera
desligado apos soltar 0 botéo. A instrucao de saida pulso (P) ira alternar seu estado de
ligado para desligado, e vice-versa, toda vez que o botdo de comando 103 for pressionado.

ioz Qo4
009 | P
103 OFF ON | oFfF ON| oFfF ON| oFF
e I L L
Qo4 ON OFF ON OFF

7.3 VARIAVEIS ANALOGICAS

Simbolo Quantidade Faixa Valida
Entrada Analdgica A 8 AO1 ~ AO8
Ganho Entrada Analdgica \Y 8 V01 ~ VO8
Temporizador T 31 TO01 ~ T1F
Contador C 3il CO01 ~ C1F
Entrada de Temperatura AT 4 ATO1 ~ ATO4
Saida Analdgica AQ 4 AQO1 ~ AQO4
Adicao-Subtracao AS 31 ASO1 ~ AS1F
Multiplicagao-Divisao MD il MDO1 ~ MD1F
PID PID 15 PI01 ~ PIOF
Multiplexador de Dados MX 15 MX01 ~ MXOF
Rampa Analdgica AR 15 ARO1 ~ AROF
Registrador de Dados DR 240 DRO1 ~ DRFO

As variaveis analdgicas A0O1~A08, VO1~V08, ATO1~AT04, AQO1~AQO4 e os valores atuais de
saida das fungdes TO1~T1F, CO1~C1F, ASO1~AS1F, MDO1~MD1F, PI01~PIOF, MX01~MXOF,
ARO01~AROF e DRO1~DRFO podem ser usados como parametro para outras fungoes.
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7.4 INSTRUCOES DE APLICACAO
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Simbolo Quantidade Faixa Valida
Temporizador T 31 TO1 ~ T1F
Contador C 31 CO1 ~ C1F
Adicao-Subtragéo AS 31 ASO1 ~ ASTF
Multiplicagao-Divisao MD 31 MDO1 ~ MD1F
RTC R 31 RO1 ~ R1F
Comparador G Sil GO1 ~ G1F
IHM H 31 HO1 ~ H1F
Datalink(1) L 8 LO1 ~ LO8
Modbus Mestre(1) MU 15 MUO1 ~ MUOF
PID Pl 15 PIO1 ~ PIOF
Multiplexador de Dados MX 15 MXO01 ~ MXOF
Rampa Analdgica AR 15 ARO1 ~ AROF
Registrador de Dados DR 240 DRO1 ~ DRFO
Shift S 1 SO1
PWM(2) P 2 PO1 ~ PO2

(1) Disponivel apenas nos modelos com porta de comunicagéo RS-485;
(2) Disponivel apenas nos modelos com saida a transistor.

Os temporizadores, contadores, funcoes de RTC e comparadores possuem variagdes
em seus modos de operacao, selecionados através do modo da fun¢do. Quando estas
instrucdes forem selecionadas para modo 0, elas funcionarao como marcadores internos M.

7.4.1 Temporizador

O CLIC-02 possui 31 temporizadores, sendo que cada temporizador pode operar em 8
modos, 1 modo para temporizador de pulso e 7 modos para temporizador de fins gerais.
Os temporizadores sao enderecados pelo mnemonico T, variando de TO1 ~ T1F. Os
temporizadores TOE e TOF funcionam como retentivos (mantém seu valor depois de uma
perda de energia) se a opcao “M Retentivo” estiver ativada. Todos 0os demais temporizadores
nao séao retentivos. Cada temporizador possui 6 parametros para configuragao propria. A
tabela abaixo descreve cada parametro de configuragéo dos temporizadores.
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Editar Contato/Bobina @
I F R I T 1Y Simbolo Descricao
@_ Selecionar Bobina Nr. (:1_17[01?: Saida ® Modo Temporizador' O - 7
| elildl| (FE=) (sl SE:F[;ESEE
(D\ L @ Basede 1:0,01s = 0~99,99 seg
B S r— tempo  2: 0/1s 0 ~ 999,9 seg
;:gn:)zadnr Retards na Energizacdo 3: 1S 9 O . 9999 Seg
4:1min - > 0 ~ 9999 min
ammJ_wi__L__
LSyl ©) Reset do temporizador: Quando esta
Reset | | .
by entrada for ativada, o valor atual do
1 temporizador sera zerado e sua saida
Base de Tempo: [13EC - / __@ desabilitada
Valor Atual: ssc—— | | | .
Vators[0009 20— @ @ Valor atual do temporizador
e ® Set-Point do temporizador(1)
Ajuste de Diregdo - Reset Entrada S N
[Cmtml_;ll_jcmmmlr },—-—@ ® Nuimero do temporizador: TO1 ~ T1F
(1) O Set-Point do temporizador pode ser uma constante
ou valor atual de alguma outra fungéo.
e

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programagéo, o bloco temporizador € exibido
da seguinte forma:

v ¥
T01 z Jd ooon TO 1|‘/@)

a0aos |

It A
RS

7.4.1.1 Temporizador Modo 0 - Marcador Auxiliar

Quando um temporizador for configurado para o modo O, ele funcionara como um marcador
auxiliar interno M ou N. Os demais paré@metros de configuracao ficarao desabilitados
quando este modo for selecionado.

10‘1 TOL o
002 [ [ } 101

701 OFF ON OFF ON OFF
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7.4.1.2 Temporizador Modo 1 - Retardo na Energizacao

Programacao em Légica Ladder

Este temporizador contara o tempo enquando estiver habilitado, parando ao atingir o set-
point de contagem e ligando sua saida. Se a habilitagcédo do temporizador for desligada,
o valor atual de contagem sera zerado e a saida do temporizador sera desligada. No
exemplo abaixo, o temporizador ird parar de contar o tempo quando alcangar o valor de
5 segundos, ligando os contatos TO1.

0005

O temporizador

—pla— —>‘+
esta habilitado

Entrada de habilitacdo OFF | ON OFF
do temporizador e t —»l
Saida do temporizador (g) OFF ® ON OFF

t = valor de preset do temporizador
7.4.1.3 Temporizador Modo 2 - Retardo na Energizacao com RESET

Quando habilitado, o temporizador contara o tempo até atingir o valor programado, ligando
0s seus contatos de saida. Se a entrada de habilitagdo do temporizador desligar, os
contatos de saida permanecerao ligados, sendo desligados apenas com o acionamento
da entrada de reset. No exemplo abaixo, o temporizador ird contar o tempo programado de
5 segundos. A entrada de reset esta programada como 101 e, quando acionada, ira zerar
o valor de contagem atual e desligar os contatos de saida. Note que, se o temporizador
n&o atingir o valor programado e a habilitacéo for desligada, o valor atual de contagem
sera mantido.

002 [ [

—w|4— O valor atual de contagem —l-|4—
esté diferente de zero

ON ON
Entrada de habilitagao OFf I OFF
do temporizador —» 1 (4 <+ 2 P

t=1+2
Saida do ® OFF © ON OFF
temporizador
Entrada dereset © °

t = valor de preset do temporizador

Se as entrada de habilitagéo e reset estiverem ativas ao mesmo tempo, a prioridade sera
da entrada de reset.
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7.4.1.4 Temporizador Modo 3 - Retardo na Desenergizacao

O temporizador ligara os contatos de saida imediatamente apds sua habilitacdo, porém
quando esta habilitagcdo for desligada, a saida do temporizador ficara ativa durante o
tempo programado. Quando a entrada de reset for acionada, o valor atual de contagem
sera zerado e as saidas do temporizador serao desligadas.

No exemplo 1, o temporizador contara o tempo de 5 segundos apds ter o sinal de
habilitacéo desligado. No exemplo 2, observamos a atuacao da entrada de reset, que zera
o valor de contagem e desabilita a saida do temporizador. Sempre que o temporizador
estiver contando o tempo para desligar e a entrada de habilitagao for novamente ligada,
o valor atual de contagem sera zerado.

002 I

OFF ON OFF
Entrada de habilitacéo
do temporizador

OFF ON OFF
Saida do ® = é |
temporizador

OFF

Entrada dereset @

Entrada de habilitagéo OFFl ON | OFF |ON| |ON| OFF

do temporizador

Saida do ®
temporizador

oF E3 orF

t = valor de tempo programado

Entrada dereset (@
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7.4.1.5 Temporizador Modo 4 - Retardo na Desenergizacao

O temporizador acionara os contatos de saida quando a entrada de habilitagdo for
desligada, iniciando assim a contagem de tempo. Quando o tempo programado for
atingido, a saida sera desligada. Se a entrada de habilitagéo for novamente ligada durante
a contagem de tempo, esta contagem sera zerada, mantendo a saida do temporizador
desligada até uma nova contagem completa. A entrada de reset ird zerar o valor de
contagem atual, tendo prioridade sobre a entrada de habilitagao.

No exemplo abaixo, o temporizador € habilitado pela entrada 104. Quando a entrada 104
€ desligada, o temporizador ira ligar os contatos de saida e iniciar a contagem do tempo
programado. A saida é desligada apds o tempo programado de 5 segundos.

002 I

Entrada de habilitacdo OFF | ON | OFF

do temporizador

Saida do OFF ON i

®
temporizador +— tO® —p
OFF

Entrada dereset  (3)

t = valor de tempo programado

7.4.1.6 Temporizador Modo 5 - Oscilador

Quando um temporizador no modo oscilador € habilitado, sua saida ira alternar
continuamente entre ligado-desligado, iniciando o ciclo sempre com a saida ligada. O
periodo com a saida ligada e o periodo com a saida desligada € o mesmo, sendo definido
pelo tempo programado do temporizador. Quando a entrada de habilitacao for desligada,
a saida do temporizador serd imediatamente desligada.

No exemplo abaixo, quando a entrada 104 ligar, o temporizador TO1 sera habilitado e iniciara
o ciclo liga-desliga em sua saida. Quando 104 for desligada, a saida do temporizador
também € imediatamente desligada, sem aguardar o término de um ciclo de tempo.

1?4 TOl 5
3 o000
002 | {0001 } ToL

Entrada de habilitagéo |—
do temporizador t t t t
®
Saida do ®
temporizador t = valor de preset do temporizador
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7.4.1.7 Temporizador Modo 6 - Oscilador Com Reset

Quando um temporizador no modo oscilador € habilitado, sua saida ira alternar
continuamente entre ligado-desligado, iniciando o ciclo sempre com a saida ligada. O
periodo com a saida ligada e o periodo com a saida desligada € o mesmo, sendo definido
pelo tempo programado do temporizador. Uma vez ativado o temporizador, a entrada
de habilitagdo pode ser desligada e o temporizador continuara operando. Para desligar
temporizador e parar o ciclo de liga-desliga € necessario acionar a entrada de reset.

No exemplo abaixo, a entrada 104 ira habilitar o temporizador. Apés habilitado, a entrada
€ desligada, porém o temporizador continua operando. Quando a entrada de reset é
acionada, o temporizador € imediatamente desligado.

002 |

Entrada de habilitacéo

do temporizador t t t t
®

Saida do ®

temporizador

-

t = valor de preset do temporizador

Entrada dereset Q)

7.4.1.8 Temporizador Modo 7 - Oscilador Ajustavel

Este temporizador possui um modo de operagdo semelhante ao temporizador oscilador
(modo 5), tendo como unica diferenca a possibilidade de programar tempos distintos para
0 periodo ligado e periodo desligado da saida. Para que isso seja possivel, este modo ira
utilizar dois temporizadores, um para cada periodo. O temporizador declarado na logica ira
temporizar o periodo ligado e o temporizador subseqUente ird contar o periodo desligado.
O segundo temporizador ira gerar um pulso a cada término de ciclo.

No exemplo abaixo, o temporizador TO1 ird oscilar o estado de seus contatos de saida
enquanto a entrada digital 104 estiver ligada. Como o temporizador TO2 também é utilizado,
ele aparece na visualizagéo do bloco e ndo pode ser utilizado como temporizador em
outro modo.

Entrada de habilitagéo

do temporizador 1] 12

Saida do

temporizador TO1 ® | | |

Saida do

temporizador T02 t1 = valor de preset do temporizador 1
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7.4.2 Contadores
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O CLIC-02 possui 31 contadores, sendo que cada contador pode operar em 9 modos de
contagem: 1 modo para contador de pulso, 6 modos para contador de uso geral e 2 modos
para contagem de alta velocidade. Os contadores séo enderegados pelo mnemonico C,
variando de CO1 ~ C1F. Cada contador possui 6 parametros para configuracao. A tabela
abaixo descreve cada parametro de configuracéo dos contadores.

Editar Contato/Bobina @
I R R I 111
() | seiecsones obine . Simbolo Descricao
\{c o x| (o1 @ Modo contagem (0-6)
(D\‘m i @ Selegéo da direcao de contagem:
CnnDtadnlr se'm ul[t;a;assagem de valor e OFF Contagem CreSCente <O’ 1’ 2’ 3 : )
oD T ON: Contagem decrescente (...3,2, 1,0)
D3R PR ©) Reset do contador: Quando esta
o MR o A s entrada for ativada, o valor atual do
= — . )
EpgEEmaRns contador sera zerado e sua saida
desabilitada
Valor Atual: «— —® @ Valor atual de contagem: O ~ 999999
TR ® ® | Set-Point de contagem(1): 0 ~ 999999
- Direch Ie) ® Numero do contador: CO1 ~ C1F
\‘%”tw ENE | == | 'F*/ (1) O Set-Point do contador pode ser uma constante ou

valor atual de alguma outra funcao.

No display do CLIC0O2, ou na ferramenta de programagéao, o bloco contador é exibido da

seguinte forma:
co1 [ 1 { | f)
Ioad cooooo
col

000500 |

el
& &

7.4.2.1 Contador Modo 0 - Marcador Auxiliar

Quando um contador for configurado para o modo 0, ele funcionara como um marcador
auxiliar interno M ou N. Os demais paré@metros de configuracao ficarao desabilitados
quando este modo for selecionado.

|
002 I

ON

101 OFF OFF ON OFF

ON ON

OFF OFF
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7.4.2.2 Contador Modo 1 - Contagem Fixa e Nao-Retentiva

O contador pode trabalhar em dois modos, contagem crescente ou decrescente,
selecionados através da entrada de direcao de contagem. Quando em modo de contagem
crescente, os pulsos de entrada irdo incrementar o valor de contagem até atingir o valor
programado, ligando assim os contatos de saida do contador. Quando em modo de
contagem decrescente, 0s pulsos de entrada irdo decrementar o valor de contagem até
atingir o valor zero, ligando assim os contatos de saida do contador. Em ambos 0s casos,
para desligar a saida é necessario acionar a entrada de reset ou inverter a direcao de
contagem. Em caso de desernegizacéo, o valor de contagem nao sera mantido.

Neste exemplo, o contador CO1 ira contar os pulsos da entrada digital 106. O contato de
saida do contador ficara ativo quando o valor de contagem for igual a 20. Note que, quando
o valor de contagem chega a 2, a direcao de contagem ¢ alterada para decrescente,
fazendo com que a saida do contador ligue com o valor de contagem 0. Alterando
novamente a direcao de contagem para crescente, a saida € resetada.

Preset de contagem ®

s S |
Valor atual de @ jelololr1\2 2 110 |19119)20) 20|20, 0| 20|20, 20
contagem

Pulso de contagem

Direcao de contagem @ OFF ON OFF IT
Entrada de reset ® ON | OFF ON
Saida do contador  ® OFF ON ' oFr ON OFF

Quando o CLP for energizado, o valor inicial de contagem dependera da direcao de
contagem. Se a diregéo for crescente, o valor de contagem sera 0, se decrescente, 0
valor de contagem sera igual ao valor programado.
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7.4.2.3 Contador Modo 2 - Contagem Continua e Nao-Retentiva

O contador pode trabalhar em dois modos, contagem crescente ou decrescente,
selecionados através da entrada de direcao de contagem. Quando em modo de contagem
crescente, 0s pulsos de entrada irdo incrementar o valor de contagem, ligando os contatos
de saida quando o valor de contagem for igual ou maior ao programado. O contador
continua incrementando mesmo apds atingir o valor programado. Quando em modo de
contagem decrescente, 0s pulsos de entrada irdo decrementar o valor de contagem até
atingir o valor zero, ligando assim os contatos de saida do contador. Em ambos 0s casos,
para desligar a saida é necessario acionar a entrada de reset ou inverter a direcao de
contagem. Em caso de desernegizacao, o valor de contagem nao sera mantido.

Neste exemplo, o contador CO1 ira contar os pulsos da entrada digital 106. O contato de
saida do contador ficara ativo quando o valor de contagem for igual ou maior a 20. O valor
de contagem ultrapassa o valor programado, chegando a 21.

I0g
|

ooz

Preset de contagem ® i
el Pl o s (s R B EADI TRy K o) ksl alemt) e pav R Ko Eote) il ik
Valor atual de @ 1 1191191201 20\ 211 21 201 201 191 191 181 181 9 | 0 1191 191 201 0 1 291
contagem [ R R R R R R R R R R B R A A R R R R R

Pulso de contagem

Diregao de contagem @ OFF ON OFF ON
Entrada de reset ® OFF | ON
Saida do contador ®  OFF ON OFF ON | OFF [ON| oFf

Quando o CLP for energizado, o valor inicial de contagem dependera da direcao de
contagem. Se a diregao for crescente, o valor de contagem sera 0, se decrescente, o
valor de contagem sera igual ao valor programado.

7.4.2.4 Contador Modo 3 - Contagem Fixa e Retentiva

O funcionamento € o mesmo do Contador Modo 1, porém apds uma desernegizagéo do

CLIC-02 o valor de contagem sera armazenado. Quando o CLIC-02 for ligado novamente,

o Ultimo valor armazenado sera carregado novamente para o contador, mantendo sua

condicao inalterada. As demais fungdes e caracteristicas sdo as mesmas do Contador

Modo 1.

= Caso ocorra STOP no CLIC-02 sem desernegizagao, o valor de contagem sera resetado,
obedencendo a direcao de contagem. Para que isto ndo ocorra, a opg¢ao de sistema
“C Retentivo” deve ser habilitada, fazendo com o valor seja mantido mesmo com um
comando STOP sem desernegizacao.
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7.4.2.5 Contador Modo 4 - Contagem Continua e Retentiva

O funcionamento € o mesmo do Contador Modo 2, porém apds uma desernegizacao do

CLIC-02 o valor de contagem sera armazenado. Quando o CLIC-02 for ligado novamente,

o ultimo valor armazenado sera carregado novamente para o contador, mantendo sua

condicao inalterada. As demais funcdes e caracteristicas sao as mesmas do Contador

Modo 2.

m Caso ocorra STOP no CLIC-02 sem desernegizacao, o valor de contagem sera resetado,
obedencendo a direcao de contagem. Para que isto ndo ocorra, a opcao de sistema
“C Retentivo” deve ser habilitada, fazendo com o valor seja mantido mesmo com um
comando STOP sem desernegizacao.

7.4.2.6 Contador Modo 5 - Contagem Continua

O contador pode trabalhar em dois modos, contagem crescente ou decrescente,
selecionados através da entrada de direcao de contagem. Quando em modo de contagem
crescente, 0s pulsos de entrada irdo incrementar o valor de contagem, ligando os contatos
de saida quando o valor de contagem for igual ou maior ao programado. O contador
continua incrementando mesmo apds atingir o valor programado. Quando em modo de
contagem decrescente, 0s pulsos de entrada irdo decrementar o valor de contagem até
atingir o valor zero, porém a saida do contador nao sera ligada. A saida seré desligada
quando for acionada a entrada de reset. Caso a direcao de contagem seja invertida, a
saida do contador ndao mudara de estado imediatamente, sera respeitada a comparacao
entre valor atual e valor programado. Em caso de desernegizacao, o valor de contagem
nao sera mantido.

No exemplo, o contador CO1 continuara a contagem apds atingir o valor programado de
20 pulsos. Porém quando invertida a direcao de contagem, a saida sera desligada apenas
quando o valor de contagem for menor que o valor programado.

Preset de contagem ® 20 :

i e iy mie A Ity R Bt iy B e At e ety B e R R I R |
Valor atual de @ | o|19l19)20 20\ 21|21\ 20\ 20\ 19] 19} 18] 18] 19\ 19120, 0| 0| 0| O |
contagem

Pulso de contagem

Diregao de contagem @ OFF ON OFF ON

Entrada de reset [©) OFF ON
Saida do contador  ® OFF ON OFF m OFF

Quando o contador for resetado ou quando o CLP for energizado, o valor inicial de
contagem sera sempre 0.
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7.4.2.7 Contador Modo 6 - Contagem Continua, Retentiva e Com Retencéo de
Estado

O funcionamento é o mesmo do Contador Modo 2, porém apds uma desernegizagcao do

CLIC-02 o valor de contagem sera armazenado. Quando o CLIC-02 for ligado novamente, o

dltimo valor armazenado sera carregado novamente para o contador, mantendo sua condicao

inalterada. As demais funcoes e caracteristicas sdo as mesmas do Contador Modo 2.

m Caso ocorra STOP no CLIC-02 sem desernegizagéo, o valor de contagem sera resetado,
obedencendo a diregédo de contagem. Para que isto ndo ocorra, a opgao de sistema
“C Retentivo” deve ser habilitada, fazendo com o valor seja mantido mesmo com um
comando STOP sem desernegizagao.

7.4.2.8 Contador de Alta Velocidade

Os modelos com alimentacao CC do CLIC-02 incluem duas entradas de alta velocidade
de 1 KHz, disponiveis nos terminais [01e 102. Por padréo, estas entradas funcionam como
entradas digitais comuns, porém quando configuradas através de um contador de alta
velocidade, irdo efetuar a leitura das entradas em um tempo de atualizagdo muito menor,
conseguindo ler sinais de até 1 KHz. Sdo frequentemente utilizadas para contar um
pulso muito rapido (com frequéncias maiores que 40Hz) e leitura de encoders. Os
contadores de alta velocidade séo configurados nos modos 7 e 8 dos contadores.

7.4.2.8.1 Contador Modo 7 - Contador de Alta Velocidade

O contador de alta velocidade modo 7 ird contar os pulsos de uma das entradas de alta
velocidade — 101 ou |02 — de maneira unicamente crescente. Para isso, a bobina do contador
configurado para este modo deve estar habilitada. O contador ira ligar os seus contatos
de saida quando o valor de contagem atual atingir o valor programado, nao havendo
ultrapassagem deste valor. Para resetar o contador, podera ser utilizada sua entrada de
reset ou desabilitada a bobina do contador. Os parédmetros do contador neste modo sé&o
diferentes dos contadores comuns, conforme observado abaixo:

Editar Contato/Bobina M
N O R R E 11
@\{ “- . "r'—‘ Simbolo Descrigédo
[0l R4 =
O ® | Modo contagem 7
N~ [ o0 @ Entrada de alta velocidade que tera
Enexada Contador com Escale 0s pulsos contados — 101 ou 102
©) Reset do contador: Quando esta
entrada for ativada, o valor atual do
contador sera zerado e sua saida
desabilitada
[ ____@ @ Valor atual de contagem: O ~ 999999
Valor Atual: e
Valor: 150000 g S ©) Set-Point de contagem(1): 0 ~ 999999
mowo: v ][ ® Numero do contador: CO1 ~ C1F
Entrada I1/I2 ~Reset Entrada
@"\l{cbmmmﬁ c.mmm'?;——-@ (1) O Set-Point do contador pode ser uma constante ou
valor atual de alguma outra fungéo.
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No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacéo, este bloco € exibido da seguinte
forma:

No exemplo abaixo, o contador CO1 ird incrementar os pulsos da entrada 101 quando a
entrada 106 estiver ativada. Atingindo o valor programado de 50000 pulsos, os contatos
de saida de CO1 iréo acionar, ligando a saida QO01. A entrada de reset, programada para
MO5, ira zerar o valor de contagem e desligar os contatos de saida.

o002

003 |

Preset de contagem ® 050000 !

Valor atual @ 0] 0 ! 1 |1 1wl . i49999b50000850000}50000; 6 | o !
el

Pulso de contagem 101 oralte Ll | | | | |

Entradadereset @ | ON OFF ON

Saida do contador ® | OFF ON OFF
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O contador de alta velocidade modo 8 funciona como um comparador de frequéncias,
habilitando a saida quando a frequéncia lida na entrada estiver dentro da faixa programada.
As entradas de alta velocidade 101 e 102 estdo disponiveis, sendo necessario habilitar a
bobina do contador para que a comparagao seja realizada.

O contador totalizara o numero de pulsos recebidos na entrada, dentro do tempo de
varredura definido. Se o numero de pulsos contados nesse periodo estiver dentro da
faixa de comparacao programada (definida pelos parametros da fungéo), a saida sera
habilitada. A cada inicio de um novo ciclo de varredura, o valor atual de contagem sera
zerado. Os parametros do contador neste modo sao diferentes dos contadores comuns,
conforme observado abaixo:

Editar ContatofBobina ==

| [T SR COi

@\\.relecmnn Bobina Nr. —‘ Simbolo Descrigéo
¢ [ em 0 Modo contagem 8
ol L

Muoto [z <] (©-8) @ Entrada de alta velocidade onde sera
Entrada de Contador 1Mz medida a frequéncia — 101 ou 102
©) Tempo de varredura da entrada®™:

0 ~99,99s

augl ’—”—“-'T—‘ |-|]—|: ‘l_ll_l(r
N Emsamsssmmmamsifsns @ Set-Point superior da faixa de
e comparagéo™: 0 ~ 999999
— &
@ | T ® ® Set-Point inferior da faixa de
B e e il comparagao™: 0 ~ 999999
oo CWE| e I ® Numero do contador: CO1 ~ C1F
Entrada I1/I2 ~Reset Entrada
@'ﬂ ontato [T <[0z | comsava [ ][ (1) Os Set-Points podem ser constantes ou valores

atuais de alguma outra funcao.

No display do CLIC02, o bloco temporizador é exibido da seguinte forma:

1777
% |Ig2 gﬂ-fﬂ ﬂ|ﬁ
]

C

000005
000003
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No exemplo abaixo, o contador CO2 ira verificar a frequéncia da entrada rapida 102. O
ciclo de varredura esta programado para 0,1s. A cada ciclo de varredura completado, o
contador C02 ira comparar 0 numero de pulsos contados neste ciclo com a faixa
programada, que vai de 3 a 5 pulsos para ligar. Observe que a saida € habilitada quando
o valor atual estiver maior ou igual ao limite inferior da faixa de comparagéo € menor do

que o limite superior.
8 OFF
102[00_10 }

000005
000003

o0&

0.1s 015 0.1s 015 6.1y
Preset de contagem 3 & 4 3 4
Pulso de contagem | | | | | | | | | | | | | | | | | | | |
Saida do contador ‘ OFF | ON OFF

7.4.3 Reldgio de Tempo Real - RTC

O CLIC-02 possui 31 instrugdes de comparagéo RTC, sendo que cada uma pode operar
em 5 modos de comparagéo. Cada instrugdo de comparacao RTC possui 10 parametros
para configuragéo. As instrugcoes de comparacao RTC sédo enderegcadas pelo mnemaonico
R, estando disponiveis na faixa de RO1 ~ R1F. As instrucbes de comparacgéo irdo atuar
conforme o relégio de tempo real do CLIC-02, que pode ser ajustado através do display
do CLIC-02 ou pela ferramenta de programacao.

7.4.3.1 RTC Modo 0 - Marcador Auxiliar
Quando uma instrugao de comparagao RTC for configurada para o modo 0, ela funcionara

como um marcador auxiliar interno M ou N. Os demais parédmetros de configuragéo ficardo
desabilitados quando este modo for selecionado.

|
002 I

RO1 OFF ON OFF ON OFF
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7.4.3.2 RTC Modo 1 - Intervalo Diario
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Neste modo, os contatos de saida seréo acionados em todos os dias da faixa programada.
O tempo de acionamento também € programavel, escolhendo os horarios em que a saida
serd ligada e desligada. E necessario habilitar o bloco RTC para que a saida seja ligada.

Editar Contato/Bobina =]
v |z lc 3 le 4l

\{“ | (R Simbolo Descricao
®"\‘M — o ©) Numero do RTC: RO1 ~ R1F
Modo Todo Dia @ Modo RTC: 1
) Valor atual do RTC do CLIC-02
Hora:Minuto
@ Dia da semana de inicio da operacao
@- _+® ©] Dia da semana de fim da operagao
et T ) L Vm_‘:’/ 3 ® Hora do dia para ligar saida
VMA:::M i E o m @ Minuto do dia para ligar saida
porsnze) A A Hora do dia para desligar saida
@5 (?5 b @ ® Minuto do dia para desligar saida

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacao, o bloco RTC Modo 1 sera
exibido da seguinte forma:

RO1

No exemplo a seguir, a saida sera ligada de segunda a sexta-feira, das 8:00 as 17:00 horas.

201 Seg-Sex
1 - [14 t2e }

201

002 08:00
17:z00
Semana  Segunda Terca Quarta ... Sexta Sdbado Domingo
Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
Habilitagao
Saida  _|
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Quando o horario programado para ligar a saida for maior do que o horario para desliga-la,
a saida sera desligada apenas no dia posterior. No exemplo abaixo, a saida liga as 17:00
da terca-feira e sera desligada as 8:00 da quarta-feira.

Semana  Segunda Terga Quarta Sexta Sabado Domingo
@ L Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00
@ : 06 Ter-Sex ’
®:® 17:00 Habilitagao
HC) 8:00 Saida T

Programando o dia inicial da semana para depois do dia final de operacéo, ocorrera a
mesma situagao do exemplo anterior. No caso abaixo, a saida € ligada na sexta-feira e
permanece realizando ciclos de liga-desliga até tergca-feira da outra semana.

Semana Segunda  Terga Sexta Sébado Domingo
@ 1 Hora 8:.00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@0 Sex-Ter
®:© 3:00 Habilitagao
) 17:00 Saida

Esta programacéo invertida dos parametros pode ser realizada simultaneamente para os
dias de operacao e o horario de acionamento, conforme observado no exemplo abaixo:

) ] Semana Segunda Terca Sexta  Sdbado Domingo
Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@ :® | Sex-Dom Habilitaca ; ;
©.0 17:00 abilitacdo :
o) 8:00 Saida ' —

Para habilitar a execugéao da fungéo durante todos os dias, basta selecionar 0 mesmo
valor nos campos do dia de operagéo:

) ] Semana Segunda  Terga Sexta Sébado Domingo
Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@ : O | Seg-Seg §
®: Q@ 8:00 Habilitagao i
'® | 1700 | saia ‘
Semana Segunda  Terca Sexta Sébado Domingo
@ 1 Hora 8:00 17:.00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
@0 Seg-Seg
®:0 17:00 Habilitagao
) 8:00 Saida B _
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7.4.3.3 RTC Modo 2 - Intervalo Semanal
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Este modo permite a selegéo de um dia, hora e minuto para ligar a saida e um dia, hora e
minuto para desligar a saida. E necessario habilitar o bloco RTC para que a saida seja ligada.

Editar Contato/Bobina ===

Rk lc 3 e l»

@ Selecicnar Bobina Nr.
@ \{ :' e Simbolo Descricao

N T2 o O Numero do RTC: RO1 ~ R1F
Hodo Intervalo de Tempo @ Modo RTC: 2
(©) Valor atual do RTC do CLIC-02
Hora:Minuto
@ Dia da semana para ligar saida
@- 1® ® Dia da semana para desligar saida
’"ﬂiim:‘ifi :j’ = :“/’_____@ ® Hora do dia para ligar saida
Afusce:[08 - [00 on IT w0 m @ Minuto do dia para ligar saida
[ Hora do dia para desligar saida
@ é b @ © Minuto do dia para desligar saida

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacéao, o bloco RTC Modo 2 sera
exibido da seguinte forma:

RO1
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No exemplo a seguir, a saida sera ligada de segunda a sexta-feira, das 8:00 as 17:00 horas.

201 Ter—Sak;
za| 14:Z28
002 08-00 RO1

| 17:00
Semana Segunda Terga .. Sexta Sébado Domingo
Hora 1700 8:00 17:00 8:00 8:.00 17:00 800 17:00
Habilitag&o ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘
Saida

Também podemos programar o horario liga para ficar menor que o horario desliga. Desta
forma a operagéo sera invertida, ligando a saida quando estiver fora da faixa programada,
como visto no exemplo abaixo.

Semana Segunda Terca Sébado Domingo
@ 2 Hora 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00 8:00 17:00
©:0 | TerSab | ppitacao 5
®:0 17:.00 i !
o 8:00 Salda ’ S

Os parametros com o dia da semana para ligar e desligar podem ter o mesmo valor,
conforme mostrado abaixo.

Semana Segunda Terga Sébado Domingo
@ 2 Hora 800 17.00 800 17:.00 8:00 17:00 800 17:00
@:0 | Qua-Qua
®:@ 17:00 Habilitagao i i
1@ 8:00 ] i
Saida | |
Semana Segunda Terga Sabado Domingo
@) 2 Hora 8:00 17.00 800 17:.00 8:00 17:00 800 17:00
@ :® | Qua-Qua | | | | | | | |
®:@ 8:00 Habilitagao | i i i i i i i
HC) 17:00 Saida l_l

512 | CLIC-02 - Portugués -



[Weq

7.4.3.4 RTC Modo 3 - Ano-Més-Dia

Programacao em Légica Ladder

Este modo permite a selecionar um ano, més e dia para ligar a saida e um ano, més e
dia para desligar a saida. E necessario habilitar o bloco RTC para que a saida seja ligada.

Editar Contato/Bobina =5

lc R |G r

¥ |n |z
@~ Selecionar Bobina Nr.
@ \{“ B oo Simbolo Descri¢ao
N e

0} Numero do RTC: RO1 ~ R1F

NModo (3 «| (0~4)
Modo Intervalo Mensal @) Modo RTC: 2
©) Valor atual do RTC do CLIC-02

Hora:Minuto
bl [ 1 T F T b T 0T

W T @ Dia da semana para ligar saida
@' ——-@ ® Dia da semana para desligar saida
o= . i‘_/ 3 ® Hora do dia para ligar saida
apustes/i2 . [17 on 1. [ oms @ Minuto do dia para ligar saida
s A A RCK Hora do dia para desligar saida
@5 é @ ) Minuto do dia para desligar saida
e

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programagao, o bloco RTC Modo 3 sera
exibido da seguinte forma:

Neste exemplo, a saida sera ligada no dia 17/02/2009 e desligara no dia 11/11/2010. O
bloco RTC R0O3 sera ativado apenas se a entrada digital I01 estiver ativada.

101 RO3 03-10
| a-| 100121

RO3

002 | 0z.17
11.11

Ano/Més/Dia 2009/02/17 2010/11/11
Hora 0:00 0:00
Habilitagao
) ON
Saida OoFF | OFF
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Programando os parametros de data para desligar com um data anterior a data para ligar,
o RTC fara com que a saida fique desligada no periodo declarado.

Ano/Més/Dia
Hora
@ ©)
®/®/@ | 2010/11/11 Habilitagao
®/®/® |2009/02/17
Saida

2009/02/17

0:00

2010/11/11
0:00

7.4.3.5 RTC Modo 4 - Ajuste com Precisao em Segundos

Com o modo 4 selecionado, € possivel escolher o dia da semana, hora, minuto e segundo

em que a saida sera acionada. Existem ainda dois modos de acionamento da saida:

= Se o valor programado no campo ‘segundos’ estiver entre 0 e 30, a saida ligara quando
a hora e o minuto programados forem atingidos, e desligara quando o valor programado

no campo ‘segundos’ for atingido.

= Quando o valor programado no campo ‘segundos’ for maior que 30, a saida ira pulsar
por 1 ciclo de scan exatamente no tempo programado.

E necessario habilitar o bloco RTC para que a saida seja ligada.

@

Selecionar Bobina Nr.
\{n Bl c-m

Editar Contato/Bobina

==

¥ | s |z |e R [N

™~

Ncdo [ ] (0-4)

Modo alteragdo de 303

oo Twe T T [oa T |
2 P S 2

Erable

[

Semana (0n) |52 -
Valor Atual:[05-01:50 4 |

A
(Hnra:lhnutn)f ‘,F

® ©

Simbolo Descricao
O Numero do RTC: RO1 ~ R1F
@ Modo RTC: 4
©) Valor atual do RTC do CLIC-02

Hora:Minuto:Segundo

Dia da semana para ligar saida

Hora para ligar saida

Minuto para ligar saida

Qe |®

Segundo para ligar saida
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No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacao, o bloco RTC Modo 3 sera
exibido da seguinte forma:

Rov

No exemplo abaixo, a saida sera ligada todos os sabados das 8:00:00 as 8:00:20. O bloco
RTC RO7 sera ativado apenas se a entrada digital 106 estiver ativada.

ooz | 08:20
=00

Dia Sébado

Hora 8:00:00 8:00:20

Habilitagéo

Saida OFF ON OFF

No préximo caso, o valor programado para ‘segundos’ esta maior do que 30, portanto a
saidaira pulsar por um ciclo de scan exatamente quando o tempo programado for atingido.
O bloco RTC RO7 sera ativado apenas se a entrada digital 106 estiver ativada.

08 rO7 Sab
| 03:01
[

i- 207

08:20
=40

ooz

Dia Sébado
Hora 8:00:40

|
Habilitagao :
Saida
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7.4.4 Comparador

O CLIC-02 possui 31 instrucbes de comparagédo, sendo que cada uma pode operar
em 8 modos de comparagéo. Os comparadores sao enderecados pelo mnemaonico G,
variando de GO1 ~ G1F. E necessario habilitar o bloco comparador para que a saida seja
ligada. Cada instrucéo de comparacao possui 5 parametros para configuracao, conforme
exibido na tabela abaixo:

Editar Contato/Bobina ﬁ
it |z lc |= € la 4l
®~~ Selecionar Bobina Nr.
\ﬂr.; v| (01~1F)
\\Aundn 1 - (-7
(By-Ref.)<=RAx<=(Ry+Ref.)
Simbolo Descricao
O Numero do comparador: GO1 ~ G1F
@ Modo comparador: 0 ~ 7
B _@ ©) Variavel para comparacao Ax
Ax - ., -
T~ aE m |T « @ Varidvel para comparacao Ay
i — ;f ® Valor de referéncia para comparagao
Tipo: “ - Xj
Q)
o

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacéao, o bloco RTC Modo 3 sera
exibido da seguinte forma:

S01 1
Vol v

ATO3 WV G01

a0 . 01w
\®\@
Os campos ©, @ e ® podem ser configurados para qualquer variavel analdgica (DR, AT,

AR, C, T, etc.). Para defini-los como constantes, selecione o tipo de variavel como ‘N’ e
digite o valor no campo referente.
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7.4.41 Comparador Modo 0 - Marcador Auxiliar

Quando uma instrugéo de comparador for configurada para o modo 0, ela funcionara
como um marcador auxiliar interno M ou N. Os demais paré@metros de configuragéo ficarao
desabilitados quando este modo for selecionado.

104 OFF ON OFF ON OFF

GOl OFF ON OFF ON OFF

7.4.4.2 Comparador Modo 1 ~ 7 - Comparacoes Analdgicas

O comparador ligara seus contatos de saida quando a comparacao entre os sinais de
entrada for verdadeira. Os 7 modos de comparagao disponibilizam as seguintes relagdes
entre os sinais de entrada:

Modo 1 Ay — Ref < Ax < Ay + Ref
Modo 2 AX < Ay
Modo 3 AX = Ay
Modo 4 Ref > Ax
Modo 5 Ref < Ax
Modo 6 Ref = Ax
Modo 7 Ref # Ax

No exemplo abaixo, selecionamos 0 modo 4 da fungao para comparar o valor da entrada
analdgica AO1 com o valor constante de 2,5. Se estiver habilitada, a funcao de comparacao
G083 ligara seus contatos de saida quando AO1 for menor que 2,5.

102 c03 4
| roz v |
009 | =

0z.50V

Este outro exemplo mostra a utilizagdo de contadores e temporizadores como parametros
de comparacao. Utilizando o modo 5, os valores de CO1 e TO1 serdao comparados, ligando
os contatos de saida de GO1 quando a contagem de CO1 estiver maior ou igual ao tempo
corrente de TO1.

=l s
eor Voo
009 ==
TOL ¥
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7.4.5 Funcao IHM

A funcéo IHM permite exibir telas personalizadas através do display LCD do CLIC-02,
que possui 4 linhas de 16 caracteres cada. O CLIC-02 possui 31 fungdes de exibicdo na
IHM, habilitadas pelas bobinas HO1 ~ H1F. As telas séo configuradas pelo software de
programacao do CLIC-02, através do menu Editar >> IHM/Texto, podendo ser inseridos
textos, valores atuais de funcées, valores programados das func¢des, estado de variaveis
digitais e campos para alteragdo de pardmetros das fungdes utilizadas no programa.
Para maiores informacdes sobre a programacao e exibicao das telas, consultar capitulo
3 — Ferramenta de programacao.

A funcéo IHM possui 0s seguintes parametros de configuragao:

Editar Contato/Bobina ==

[ L N 11

1 le
@~ Selecionar Bobina Nr.
\*ﬂ | (01-1)

Mode |1 | (1~2)

Display

Simbolo Descricao
O Numero da fungdo: HO1 ~ H1F
@ Modo de exibicao: | 1 = Exibir
2 > Nao exibir

corceran

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacéao, o bloco RTC Modo 3 sera
exibido da seguinte forma:

HO1 1 |
[ } HOlr\®

Na tela principal do CLIC-02 pressione a tecla ‘SEL’ para visualizar as telas habilitadas.
Utilize as setas direcionais T e { para alternar entre as telas.
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7.4.6 Funcao de Saida PWM

Programacao em Légica Ladder

A funcao de saida PWM esta disponivel apenas nos modelos com saida a transistor. As
saidas Q01 e Q02 sao saidas rapidas, podendo executar a modulacao PWM (Modulagdo
por largura de pulso). A fungao PWM PO1 estéd associada a saida fisica Q01 e a saida
PWM P02 esta associada a saida fisica Q02. A funcado PWM possui 8 formas de onda
programaveis, permitindo ajustar o periodo total da onda e tempo ON da saida. A forma de
onda de saida é selecionada através de uma combinagao binaria das entradas de sele¢ao.

Editar Contato/Bobina ﬁ
c |= le |z P IL Al
('D.~ Selecionar Bobina Rr. Saida Simbolo Descrigéo
@ \{P B~ o102 g o] ® Numero da funcao: PO1 ~ P02
TN 1 o @ Modo PWM: 1
Ea ©) Selecéo das formas de onda a
programar
@ Periodo da forma de onda
selecionada em ®
®'~\ - © ® Tempo de saida ligada da forma de
@ seecio 101 1] _@ onda selecionada em ®
TT— lor Atual:(00000 ms (00000 ms |
e e ® Entrada de selecao 1 (mais significativa)
R B @ | Entrada de selegao 2
m Entrada de selecao 3 (menos
significativo
® O 9 )
Cancelar

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programagao, o bloco PWM sera exibido da
seguinte forma:
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As entrada de selecéo irao formar, através de uma combinagao binaria, o valor referente
a forma de onda de saida, conforme mostrado na tabela abaixo:

- Entrada de | Entrada de | Entrada de | Selecao .

el i selecao1 @ selecao2 | selecdo3 Atuil SEREALL
OFF X X X 0 OFF
ON OFF OFF OFF 1 Forma de Onda 1
ON OFF OFF ON 2 Forma de Onda 2
ON OFF ON OFF 3 Forma de Onda 3
ON OFF ON ON 4 Forma de Onda 4
ON ON OFF OFF B Forma de Onda 5
ON ON OFF ON 6 Forma de Onda 6
ON ON ON OFF 7 Forma de Onda 7
ON ON ON ON 8 Forma de Onda 8

No exemplo abaixo, as entrada de selecdo M0O1, M02 e M03 estdo no estado OFF, ON e
OFF, respectivamente. Desta forma, o valor da selegéao atual sera 3, fazendo com que a
forma de onda 3 seja modulada na saida QO1.

Lol

oo7

1 3
Mozd o Qo1
M0zd 00005 EOL

M01400010

Habilitagao

t=5ms
Saida ‘
t=10ms
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7.4.7 Funcao de Saida PLSY

A funcdo PLSY esta disponivel apenas nos modelos com saida a transistor. Apenas a
saida rapida Q01 pode ser utilizada com a fungao PLSY, através da funcdo PO1. A
funcdo PLSY ira gerar um ndmero de pulsos na saida em uma frequéncia programada. O
tempo ligado da saida sera metade do periodo da onda de saida. A frequéncia maxima

de saida € de 1 KHz.

Editar Contato/Bobina ==

c |= le |= e o Al

® Selecionar Bobina Nr. Saida
N
\{y o1 -] (01-02) Q [or

Mucde [ ~] (1-2)

PLSY

Simbolo

Descricao

Numero da funcao: PO1

Modo: 2

Frequéncia de saida: 1 ~ 1000 Hz

®0 0|0

Numero de pulsos de saida: 0 ~ 32767

® Selegdo 1-8:
T or Atua1:[o0ono
Ajuste valor:|00200 Hz [00050

Ajuste tipo:[N l_ R l_

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programagéo, o bloco PWM sera exibido da

seguinte forma:

\4

ool <
Qoooo
00200

Q0050

Qﬂl|

po1e~(])
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No exemplo a seguir, quando 105 for habilitada, serédo gerados 5 pulsos na saida Q01 em
uma frequéncia de 500 Hz

Habilitagao
1ms

saga | | L L]
2ms

Mesmo que PO1 continue habilitada, serdo gerados apenas 5 pulsos na saida. Para
uma nova sequéncia de pulsos de saida, € necessario que a funcdo seja desabilitada e
habilitada novamente.

7.4.8 Funcao DATALINK

A funcdo DATALINK esta disponivel apenas nos modelos 20VR-D e 20VT-D. Esta
funcao permite a troca de dados entre CLP’s CLIC-02 através de uma rede RS-485. As
funcdes L serdo utilizadas para o controle da troca de dados, podendo enviar ou receber
informagdes da rede. S&o permitidas até 8 fungdes L — LO1 ~ L0O8. As configuragbes da
porta RS-485 s&o ajustadas através da ferramenta de programagao do CLIC-02, no menu
Operagao>>Configuracao do Sistema. Para maiores informacdes, consultar o capitulo
7 - Fungdes de Comunicagéo da Porta RS-485.

Link de Dados

Até 8 unidades do CLIC-02 podem ser configuradas como nés independentes na rede,
cada uma executando seu proprio programa e contendo suas proprias expansdes de
E/S. O endereco do CLIC-02 Mestre deve ser configurado para 0, os nds escravos devem
comecgar com o endereco 01, distribuindo os enderegos conforme a disposi¢cdo dos
equipamentos na rede, porém sem deixar nenhum endereco intermediario sem utilizagao.
Por exemplo, tendo os enderecos 01, 02, 04 e 05 na rede, 0 mestre entendera que a rede
finaliza no escravo 02, nao reconhecendo os enderecos restantes, pois o enderego 03
n&o estara respondendo.

Cada CLIC-02 pode comandar 8 bits de dados, chamados de ‘W’, que podem ser lidos
pelos demais escravos. Qualquer CLIC-02 da rede pode ler as variaveis W de outro CLIC-
02. As fungdes Datalink L irdo transferir as variaveis internas (entradas digitais, marcadores
digitais, saidas, etc) do CLIC-02 para suas respectivas variaveis de rede W. As variaveis de
rede W controladas por um CLIC-02 serao definidas e numeradas conforme o endereco
deste CLIC-02 na rede, a tabela abaixo mostra a disposicéo destas variaveis:
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Endereco (ID) Variaveis de Rede Controladas
0 WO01~WO08

W09~W16

W17~W24

W25~W32

W33~W40

W41~W48

W49~W56

W57~W64

~N OO

Os parametros de configuragéo da fungéo L sdo mostrados abaixo:

Editar Contato/Bobina ===

R |e B |2 L [E:amein

@~ Selecionar Bebina Nr.
) \{L =l e Simbolo Descriciao

i —— ® | Numero da funcéo: LO1 ~ LO2
Eeed @ Modo Datalink: 1 - Enviar
2 > Receber
©) Variaveis fonte/destino dos dados
@ Numero de pontos a enviar/receber a
@-‘ /,_.@ partir da variavel selecionada em ®
m L® ® Faixa de variaveis fonte/destino dos
Iﬂ'm . |T_[" dados
— ® Area de varidveis de rede a enviar/

"'@ receber

p—
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No display do CLIC0O2, ou na ferramenta de programacéo, a funcao Datalink sera exibida
da seguinte forma:

\4

v [t |
5 4 I03-107
{ L] LoD

wos-w1zl |
»

%

No exemplo abaixo, as variaveis 103~107 serao escritas nas variaveis de rede controladas
pelo CLIC-02. Como o endereco selecionado para este CLIC-02 € o endereco 1, as
variaveis de rede utilizadas serao W09~W13.

Lol

s LoL

Lol
wos-wisl

o0s

Lol 1
I03-I07

Variaveis de Rede W09 W10 W11 W12 W13 W14 W15 W16
Varidveis internas A\ N N A 0 ) » ()
do CLIC-02 103 104 105 106 107 0 0 0

Cada CLIC-02 pode controlar 8 bits de dados da rede. Portanto, apenas 1 funcéo Datalink
podera ser utilizada no modo envio.

No exemplo abaixo, a fungdo Datalink ira ler as variaveis de rede W09 ~ W13 e escrevé-las
nas variaveis internas MO3 ~ M07. Como a funcao esta configurada para ler 5 variaveis,
0s enderecos W22, W23 e W24 restantes nao serao lidos, nao afetando os marcadores
M08, M09 e MOA.

5
01
To7
wos-wisl

Varidveis de Rede W17 W18 W19 W20 W21 W22 W23 W24

Varidveis internas W 7 7 7 7 7 7 [\
do CLIC-02 MO0O3 M0O4 MO5 MO06 MO7 - - -

Lol 2
MO3-MOT
Li

0os |
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7.4.9 Funcao SHIFT

A funcao Shift ira deslocar os bits programados quando houver um pulso de subida na
variavel de pulso selecionada. Até 8 bits em sequéncia podem ser controlados, sendo
que o deslocamento sempre serd do bit menos significativo para o bit mais significativo
da sequéncia. Apenas uma fungéo Shift pode ser configurada no programa. Os

parémetros de configuracdo sdo descritos abaixo:

Editar Contato/Bobina ===

| = | = SHIHlvv s

| mx
®~ Selecionar Bobina Nr.
\‘[s o o] on

BI

Descricao

Numero da funcao Shift: SO1

Pulso de deslocamento

Quantidade de variaveis controladas
a partir da variavel selecionada em @

Simbolo
O
@
@ ®
Bobina de Pulso: [1 S lr
Selegdo 1-8: mk—-——--® @

Variavel de saida

Bobina de Inicio: [Q - ,F

f—

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacao, a funcao Shift sera exibida da

seguinte forma:

77
w [B7 17
{QD3—QGT s01%~TD)
o™
o
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No exemplo abaixo, as saidas Q03 ~ Q07 terdo seus estados deslocadas quando houver
um pulso de subida na entrada de deslocamento 101. O deslocamento ocorrera da entrada
QO3 para a entrada Q07, uma posi¢ao a cada pulso de 101.

003 |

Habilitagao
101 :

Qo4 ] | [

Qos 1 | 3 |

Qo6 ] i

Qo7 " i

Perceba que, a cada pulso de deslocamento, o estado da saida Q07 sera escrito na
saida QO3.
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7.4.10 Funcao AS - Adicao/Subtracao

Programacao em Légica Ladder

Afuncao AS permite a execugao das operacdes matematicas adicao e subtragéo, utilizando
numeros inteiros. O CLIC-02 possui 31 instrugdes AS, sendo que cada instrucao utiliza 5
parametros para configuracao. A tabela abaixo descreve estes parametros:

Editar Contato/Bobina ﬁ
G |a 5 | vm 2 | 4]
G)~ Selecionar Bobina Nr. Erro Bobina L @
\{M lﬂ o TW L Simbolo Descricdao
Valor neaats [ ©) Numero da funcao: ASO1 ~ AS1F
PSSR @ Parametro de Entrada V1®:
-32768 ~ 32767
©) Parametro de Entrada V2:
-32768 ~ 32767
®\\ @ Parémetro de Entrada V3™:
e o e @) 32768 ~ 32767
mee: [r <[ Jr o | = ﬁm\: ® Saida de Erro
\ L (1) Os Set-Points podem ser constantes ou valores
@ atuais de alguma outra funcéo.
e

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programagéo, a fungéo AS sera exibida da
seguinte forma:

AS01 ooooo
1845z [_Hop
To1 2501
co1 |

AN
A férmula executada serd a seguinte:

AS =V1+V2-V3

A variavel ASxx contera o resultado da férmula processada, onde xx é o numero da
fungao AS utilizada. A saida de erro sera ligada quando o resultado da operagédo gerar
um valor fora da faixa suportada, que vai de -32768 ~ 32767. A saida desligara
automaticamente quando o resultado estiver correto ou quando a fungéo AS for
desabilitada.

- Portugués - CLIC-02 | 527



Programacao em Légica Ladder m E u

7.4.11 Fungao MD - Multiplicagcao/Divisao

Afuncao MD executa as operagdes matematicas multiplicagéo e divisao, utilizando nimeros
inteiros. O CLIC02 possui 31 instrugdes MD, sendo que cada instrucao utiliza 5 parametros
para configuracao. A tabela abaixo descreve estes parametros:

Editar Contato/Bobina @
H |z | |as wo | ]
(‘D~ Selecionar Bobina Nr. Erro Bobina /“@
\fm o T =L Simbolo Descricao
o ® | Numero da fungao: MDO1 ~ MD1F
TR @ Parametro de Entrada V1.
-32768 ~ 32767
(€) Parametro de Entrada V2.
@ -32768 ~ 32767
™~ (©) Parametro de Entrada V3®:
\,“1— e e 32768 ~ 32767
O o s e ©) Saida de Erro
oy (1) Os Set-Points podem ser constantes ou valores
@ atuais de alguma outra fungéo.
e

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacao, a fungdo MD serd exibida da
seguinte forma:

Mool gooan |
18586 [Yep
— MDO1
201 |

A férmula executada sera a seguinte:

MD =V1*V2/V3
A variavel MDxx contera o resultado da férmula processada, onde xx € o nimero da fungao
MD utilizada. A saida de erro sera ligada quando o resultado da operagao gerar um valor

fora da faixa suportada, que vai de -32768 ~ 32767. A saida desligara automaticamente
quando o resultado estiver correto ou quando a fungao AS for desabilitada.
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7.4.12 PID - Controle Proporcional, Integral e Derivativo

Programacao em Légica Ladder

Ainstrucao PID ira comparar um valor atual de processo com uma variavel de set-point. A
diferenca ou erro entre esses dois valores é processada através de uma malha PID para
gerar um valor de saida que fara a corregéo do valor atual de processo, sempre tentando
manter este valor o mais préximo possivel do valor de set-point. O CLIC-02 possui 15
instrucdes PID, sendo que cada instrugéo utiliza 9 parametros para configuragao, conforme
mostrado na tabela abaixo:

Editar Contato/Bobina &
& | |as  |m | 4]
®\\ s s e Ero s || o Simbolo Descrigdo
oL 2L B ) o ® | Ndmero da fungéo: PI01 ~ PIOF
[ S— — @ Valor de atual saida
FID(-52768-32767) ©) SPW - Set-Point
®‘\ ©) Pvi - Valor atual de processo
@“\ s fr Sloeizo [ comeeszen, ® Ts™ - Periodo entre amostragem
O g e (1~32767 * 0,01s)
%?ﬁp % % ,’: . ® Klp“’ - Ganholproporcional (1~32767 %)
&= [ feommo [ w-s2nen @ Ti - Tempo integral (1~32767 * 0,1s)
Td™ - Tempo derivativo (1~32767 * 0,01s)
® Saida de erro
(1) Os Set-Points podem ser constantes ou valores
atuais de alguma outra fungéo.

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacao, a fungéo PID sera exibida da
seguinte forma:

DIOl

A férmula executada sera a seguinte:
EV,=SV-PV,
Té
API= KP{(E\/n CEV, )+ =SBV 4 Dn}
T T
D,= 'D@PV_ -PV -PV )

Pl = zTAﬁsl

A variavel Plxx contera o resultado de saida da formula processada, onde xx € o numero
da funcéo PID utilizada. A saida de erro ligara quando TS ou KP for igual a 0, desligando
automaticamente quando o erro for corrigido ou quando a fungao PID for desabilitada.
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7.4.13 Funcao MX - Multiplexador

Esta funcao transfere para a saida um unico valor de uma lista de 4 possiveis entradas. O
valor transferido € definido por uma combinagao bindria das variaveis de selecéo. O CLIC-
02 possui 15 instrugées MX, sendo que cada uma possui 7 parametros para configuracao,
conforme mostrado na tabela abaixo:

Editar Contato/Bobina =]

| 2s Iun Jer o a4
\{m [ KIREE] Simbolo Descricao

Numero da funcao: MX01 ~ MXOF

Valor de entrada 1

Valor de entrada 2M
Valor de entrada 3™

Valor Atual:

Multiplexador de Dados (Valor da saida
selecionado por 51 e 52)

—
Ajuste do Valorl: [N +| (16513 P

Ajuste do Valor2: |AT ~| |01 4|=
Ajus; a0 vatars: [pg <][r2 d—— | Valor de entrada 4™

Ajuste do Valors: [oR 7] [oT Entrada de selegao 1 (mais
= significativa)
conata [T =][or | comsasa [T ][0z
@ Entrada de selecao 2 (menos

@ @ significativa)

(1) Os Set-Points podem ser constantes ou valores
atuais de alguma outra fungéao.

OO0

®0|® 0|0

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacgéao, a fungcédo MX sera exibida da

seguinte forma:
MO 15513
101 ATO1 H}Eﬂl
II:Ir_ aQOL )
nanlk

As entradas de selegéo irdo determinar a entrada a ser transferida, obtendo o valor da
respectiva entrada através de uma combinacao binaria. A tabela abaixo mostra as possiveis
combinacdes de entrada e 0s resultados de saida:

Entrada de | Entrada de

Selecdo 1 Selecdo 2 Resultado de Saida

OFF OFF Valor de Entrada 1
OFF ON Valor de Entrada 2
ON OFF Valor de Entrada 3
ON ON Valor de Entrada 4
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7.4.14 Funcao AR - Rampa Analdgica

A funcao rampa analdgica ira variar seu valor de saida, partindo de um valor inicial até um
valor de set-point, obedecendo a uma determinada taxa de incremento. A fun¢ao rampa
possui dois set-points de saida, que sdo determinados conforme a entrada de selegdo. O
CLIC-02 possui 15 instrugdes AR, cada uma contendo 10 parametros para configuracao,
conforme a tabela abaixo:

Ediitar Contato/Bobina

==

as  |m

{ Selecior
\{m s

S

| =z

Bobina Nr. Erro Bobina
(01~0F) M - ue?——-

i

e

Valor Atual:

IR = (Nivel

|

~0ffset) /Ganho

wivell:[w ~
Nivel2: [N~
b vaxi: i v
b Sesp: [0 v
p Rate: [N ¥
Gamho: [N~

porcset: [N ¥

NV

00500 (-10000~20000)

00800 (-10000~20000)

01000 (-10000~20000)

—
—
—
om0 [ (0-20000)
oooto [ (3-10000)
—
—

01.00 (0-10.00)

00000 {-10000~10000)

EEEEEEH

RISIRIGISIY

sel
lrcnncacn M | for

5

Contato v +| [o1
»
¢

@/!V

[ ] _owon

Simbolo Descricao

Numero da funcdo: ARO1 ~ AROF

Set-point 1M
-10000 ~ 20000

Set-point 20
-10000 ~ 20000

Nivel maximo de saida™
-10000 ~ 20000

0 ~ 20000

Nivel de inicio, nivel de parada(1)

Taxa de incremento™
1~ 10000

Ganho™
0 ~ 10,00

® O o o o e e

Offset®
-10000 ~ 10000

Entrada de selecéo set-point de saida

Entrada de parada

S)S)C

Saida de erro

(1) Os Set-Points podem ser constantes ou valores

atuais de alguma outra fungéo.

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programagéo, a fungcao AR sera exibida da

seguinte forma:

) 7

s

ARO1 |HG‘1{
X

nooood W | no0an
oosoa” [H02 oW oooio’fiOE
ooz B8l o1.00
01000 00000

%

1SS S

A saida da rampa estara disponivel nas variaveis ARxx, onde xx € o nimero da funcao
AR utilizada. Os parametros de Ganho e Offset serao aplicados conforme a equagéao:

AR

Valor Atual

(AR

- Offset) / Ganho

Valor Incrementado
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A taxa de incremento sera somada a saida atual a cada 100ms, até atingir o valor de set-
point. A entrada de selegéo do set-point ira definir o valor que a rampa devera atingir na
saida, conforme mostra a tabela abaixo:

Entrada de Selecao Valor de Saida
OFF Set-point 1
ON Set-point 2

A saida de erro ira atuar quando o valor do parametro de ganho for igual a zero, e sera
desligada quando o parémetro retornar a um valor valido ou a funcéo AR for desabilitada.

Diagrama de operagao

Habilitagio |

Selecao |

St _‘

Nivel Méximo 4 — — & — — — — — L L b _ _
Nivel 2 —_— b —_— - = /— _______________ - —
Nivel 1 —— - = [ e N, L _

StSp + Offset

Offset

100 ms 100 ms 100 ms

Quando habilitada, a fungdo AR mantera o seu nivel de saida em “StSp + Offset” por
100ms. Apds este tempo, o valor de saida serd incrementado, a cada 100ms, conforme
a taxa de incremento, até o nivel de set-point selecionado. Quando atuada a entrada de
parada, a rampa buscara o nivel “StSp + Offset”, ficando neste estado por 100ms. Apds
este tempo, a saida da rampa sera zerada. Sera necessario desabilitar e habilitar novamente
a funcao AR para retornar ao nivel selecionado.
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7.4.15 Funcao DR - Registrador de Dados

Programacao em Légica Ladder

A fungéo DR habilita o registrador interno DR, possibilitando a transferéncia de um valor
para este registrador enquanto a fungéo estiver habilitada. O CLIC-02 possui um total de
240 registradores DR. Os registradores podem ser configurados para armazenar dados sem
sinal (0 ~ 65535) ou com sinal (-32768 ~ 32767), esta op¢ao € definida nas configuracdes
de sistema, pelo software de programagao do CLIC-02 (menu Operagédo>>Configuragdo
do Sistema).

Editar Contato/Bobina @
mw | = |m R |smrer 4y
®.~ Selecionar Contato Nr.
DR (01-F0)
[ Mods m
Simbolo Descricao
0} Numero do registrador: DRO1 ~ DRFO
@ Valor transferido para o registrador DR®
Com sinal: -32768 ~ 32767
Sem Sinal: 0 ~ 65535
Rjuste do Valor:|00000
Tips de guste: [ <] [or (1) Os Set-Points podem ser constantes ou valores
@ atuais de alguma outra fungao.
Cancear

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacao, a funcdo DR sera exibida da
seguinte forma:

poopo [DROL
To1 ‘ |

!

Os registradores de dados de DR65 a DRFO sao retentivos, quer dizer que mantém seu
valor quando o equipamento estiver desenergizado. Os ultimos 40 DRs (DRC9 a DRFO0)
s&o registradores especiais, como mostrados abaixo:

DRO1
£y
o

DRC9 Numero total de PLSY
DRCA~DRCF Reservado

DRDO Registro de modo de saida AQO1

DRD1 Registro de modo de saida AQ02

DRD2 Registro de modo de saida AQO3

DRD3 Registro de modo de saida AQO4
DRD4~DRFO Reservado
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7.4.16 Funcao MU - Mestre Modbus

A funcdo MU esta disponivel apenas nos modelos 20VR-D e 20VT-D. Esta funcéao
permite configurar telegramas Modbus, que seréo enviados pela porta RS-485 do
CLIC-02, possibilitando a comunicacdo com outros dispositivos que possuam o
protocolo Modbus (inversores de frequéncia, multi-medidores, balangas, etc). O CLIC-02
permite a configuragéo de 15 telegramas Modbus, através das fungbes MUO1 ~
MUOF. As configuragdes da porta RS-485 sao ajustadas através da ferramenta de
programacao do CLIC-02, no menu Operacao>>Configuracao do Sistema. Para que a
funcdo Modbus seja executada, as configuragdes de Datalink e 1/0 remoto devem estar
desabilitadas, sendo que o endereco da porta RS-485 deve ser diferente de 0. Para
maiores informagdes, consultar o capitulo 7 - Fungdes de Comunicagéo da Porta RS-485.
A funcédo Modbus ocupa a porta de comunicagédo quando habilitada. Portanto, pode
haver varias fungcdes MU configuradas em um programa, porém apenas uma pode ser
habilitada por vez.

Editar Contato/Bobina @
G B |e |z My ‘AS RIL)
®. Selecionar Bobina Nr.
R jrul ~| (01~0m)
Funcdo
Qe [~ Simbolo Descricao
s ® | Numero da funcao: MUO1 ~ MUOF
O miaia @ Modo da Funcao
Comm. add: (" |0003
@ Tem S om0 ® | Enderego do escravo
e data length i3 1
comm, asems . [75] @ Egg;rveogo da variavel Modbus do
S ® Registrador de destino da resposta
do telegrama

No display do CLIC02, ou na ferramenta de programacao, a fungcdo MU sera exibida da

seguinte forma:
Ly

MU0l ‘
oL
nons bIUUl"\@

DROS

W
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Os modos da funcao configuram o tipo de telegrama Modbus (fungdo Modbus) que sera
enviado, conforme mostrado na tabela abaixo:

Modo Tipo de Funcao Modbus
1 03 — Leitura de Word

06 — Escrita de Word Unica

10 — Escrita de Varias Words

01 — Leitura de Bits

05 — Escrita de Bit Unico

oA~ jwinN

Marcadores digitais utilizados na fungédo Modbus:

Telegrama recebido — M3D. Este marcador ligara quando a recepgao do telegrama for
completada. O telegrama sera transferido para o registrador de destino se nao houver erros.
Marcador de erro — M3E. Quando houver erro na verificacdo dos dados do telegrama
recebido, este marcador sera ligado.

Timeout — M3F. Este marcador ligara quando o tempo entre o envio da mensagem até
o inicio do recebimento for maior que o ajustado. O marcador M3D também ligara. M3F
sera automaticamente resetado quando M3D for resetado.

O tempo de timeout dependera do BaudRate (taxa de comunicagao) selecionado, conforme
mostrado na tabela abaixo:

BaudRate (bps) Timeout (ms)
4800; 9600; 19200; 38400 125
57600 100
115200 80

E possivel configurar a quantidade de varidveis Modbus a ser lida/escrita pelo telegrama.
Quando o parametro @ for configurado como constante, o endereco especificado sera
lido unicamente. Porém, quando este parametro for ajustado para algum registrador DR,
seréo utilizados 2 registradores DRs que conterdo as seguintes configuracoes:

-DR declarado: contera a variavel Modbus a ser lida/escrita;

-DR declarado + 1: especifica a quantidade de enderecos consecutivos a serem lidos.
Apenas os modos 1,3, 4 e 5 suportam este tipo de configuracao.
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Exemplos:
Modo Display
1 L 1 Endereco é constante: 0003, Recebimento:
Leitura | o1 | Comprimento = 1, 01 03 02 datal data2 CRC16,
de word | o003 HUoL Envio: 01 03 00 03 00 01 CRC16; Armazenamento de dados:
L prEo 4 DREO= (datal<<8) | data2,
Endereco ¢ DR03=0001, Recebimento: 01 03 04 datal
Irl ol 'i Comprimento é DR04=0002, data2 data3 data4 CRC16,
| DROS  HOOL Envio: 01 03 00 01 00 02 CRC16; armazenamento de dados:
L pREo 4 DREO= (datal<<8) | data2,
DRE1= (data3<<8) | data4
2 - Endereco € constante: 0003, Recebimento:
Escrita r 1 Comprimento = 1, 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
| or | .
de word | 0003 ot Armazenamento de dados:
Unica [ DREO=1234(hex: 04D2),
Envio: 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
Z 1 Endereco: DR0O3=0001, Recebimento:
| o | Armazenamento de dados: 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
| proz  Hmo1 DRE0=1234(hex: 04D2),
L DRED 4 Envio: 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
3 Endereco: 0003, Recebimento:
Escrita r3 1 Comprimento =1, 0110 00 03 00 01 CRC16;
de varias | or | Armazenamento de dados:
words | 0003 HOOL] | DREO=1234(hex: 04D2),
L pREQ A Envio:
01100003 00 01 02 04 D2 CRC16;
Endereco: DR03=0001, Recebimento:
Comprimento: DR04=0002, 01 10 00 01 00 02 CRC16;
3 1 .
| oo | Armazenamento de dados:
DREO=1234(hex: 04D2),
HU01
ll gﬁgz JI' DRE1=5678(hex: 162E),
Envio: 01 10 00 01 00 02 04 04 D2
16 2E CRC16;
4 4 1 Endereco: 0003, Recebimento: 01 01 02 datal
Leitura | o1 | Comprimento = 10H, data2 CRC16,
de bits | o003 HioL Envio: 01 01 00 03 00 10 CRC16; armazenamento de dados:
L prEg DREO= (datal<<8) | data2;
4 1 Enderego: DR03=0001, Recebimento: 01 01 02 datal
| o1 | Comprimento: DR04=0016, data2 CRC16,
| DRO3  HHUOL Envio: 01 01 00 01 00 10 CRC16; armazenamento de dados:
L pRED A Valor maximo em DR04 é 400. DREO= (data1<<8) | data2;
5 5 1 Endereco: 0003, Recebimento:
Escrita de | o1 | Armazenamento de dados: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
bit Unico | o003 Mot DRE0=65280(hex: FF00),
L prEg 4 Envio: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
5 1 Endereco: DR03=0001, Recebimento:
| o1 | Armazenamento de dados: 01 0500 01 FF 00 CRC16;
| DRO3  HIUOL DRE0=65280(hex: FF0O),
L prEg 4 Envio: 01 05 00 01 FF 00 CRC16;
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7.4.17 AQ - Saidas Analdgicas

As variaveis digitais AQ estao diretamente associadas aos modulos de saida analdgica

de expanséo. A configuragao das saidas analdgicas € realizada através do software de

programacao, no menu Editar>>Ajuste AQ. O modo padrao de saida analdgica € de 0~10V,
com o valor correspondente entre 0~1000. Ele também pode ser ajustado para 0 modo

corrente 0-20mA, com o valor do registrador entre 0~500. O modo de operagao da saida

€ ajustado pelo valor atual dos registradores DRDO~DRD3, conforme mostrado abaixo:

Registrador Descricao
DRDO Configura a saida AQO1
DRD1 Configura a saida AQ02
DRD2 Configura a saida AQO3
DRD3 Configura a saida AQ04

Modo Valor para DRDO~DRDS3 e descricao

1 0: modo tenséo, valor da saida vai para O quando CLP em STOP
2 1: modo corrente, valor da saida vai para O quando CLP em STOP.
3 2: modo tenséo, valor da saida é mantido quando CLP em STOP
4 3: modo corrente, valor da saida € mantido quando CLP em STOP

m O valor de DR sera 0 se o valor n&o estiver na faixa de 0~3.

No exemplo abaixo, podemos visualizar os valores das variaveis AQ e 0s respectivos valores
de saida, conforme a configuracao de modo de saida. Neste caso, valores constante estao
sendo transferidos para as saidas, porém pode ser associada qualquer variavel analdgica.

[ Ajust 4Q =)

Modo  Ajust

cir |1 ~|jw | |ooon

Modo Tensdo, o valor atual &
resetado gquando CLP em Stop

ez [1 ~|jw - |oooo

Modo Tensdo, o valor atual & Valores Reais de AQ01=01. 00V
resetado quands CLE em Stop Saida AQOZ=038, 00mA
>
AQ03=03. 00V
- |1 j |N j |GUGU AQ04=16, 00ma

Mpdo Tensdo, o valor atual &
regsetado gquando CLP em Stop

cus [1 ~|fw - |oooo

Modo Tensdo, o valor atual é
resetado guando CLP em Stop

.
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8 PROGRAMAGAO FBD

Programacao FBD

8.1 INSTRUGOES FBD

Entrada Saida Quantidade | Faixa Valida
Entrada Digital | 12 101 ~ 10C
Entrada via Teclado VA 4 Z01 ~ 204
Entrada Digital de Expansao X 12 X01 ~ XO0C
Saida Digital Q Q 8 Q01 ~ Q08
Saida Digital de Expansao Y Y 12 Y01 ~ YOC
Marcador Auxiliar M M 63 MO1 ~ M3F
Marcador Auxiliar N N 63 NO1 ~ N3F
IHM H 31 HO1 ~ H1F
PWM P 2 PO1 ~ PO2
SHIFT S 1 SO1
Data Link L 8 LO1 ~ LO8
Bloco de Logica/Funcao B B 260 B0O1 ~ B260
CLP em Run Hi
CLP em Stop Lo
Sem conexao Nop
Entrada Analdgica A 8 AO1 ~ AO8
Parametro da Entrada Analdgica \ 8 V01 ~ V08
Saida Analdgica AQ 4 AQO1 ~ AQO4
Entrada Analdgica de Temperatura AT 4 ATO1 ~ ATO4

Um programa em FBD s6 pode ser editado e modificado pelo Software de Programagéo
Clic02 Edit, o programa € escrito para o CLIC-02 via cabo de programacao. Através do
teclado do CLIC-02 é possivel alterar valores dos pardmetros dos blocos do programa
escrito pelo Software de Programacao. O valor de ajuste de um bloco pode ser uma
constante ou uma varidvel associada. Portanto, o valor de ajuste de um bloco pode ser
o valor de saida de outro bloco.

= O tamanho do bloco FBD n&o € unico, ele depende da caracteristica da fungao utilizada.

8.1.1 Instrucéao de Bloco de Bobina

Terminal de Entrada Endereco de Bobina

Bloco de Bobina
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8.1.2HM

Mol

HOl

1

Mo1{ Hol |
e

HM/Texto 2]
20t |mz |ms  |ms  |ms  |me  |mor |me  4»
Timer -
comter [ <]
rc [ =]
S
I™ Display
1 - -
Buste o Display amelsgico..| , [ ]
Tizero de Telefone . =
nascionsz | | ’_Jj Linpar | Cancelar

@ Multi Idiomes  { Chinds (£ixo)
Texto de Entrada

PURE%ET (%4, -, /01234567895 <=>7RABC
DEFGHITELNNOPQRSTUVWXYZ[Y\]B_"abcdefs
hijklmnovarstuvwzyz<|-0 a4aadeéceiii
ifAAENVoa060aUI0RARF 7 ry2dx239t7/ 014
HH:@UHM?WH EEVPN-PAS EEVRE RN ERY) )
VP 7y ER aBYE2TLvEBA¥C o+ ¥ aRARE

8.1.3 Bloco de funcao PWM (apenas modelo de saida a transistor)

Modo PWM

O terminal de saida PWM Q01 ou Q02 pode gerar 8 formas de onda PWM.

Bloco de Fungdo PWM &I
Fungéo

[

Modo: |1 - Saida Q: (1

jaz]

TN __
=7

Selegdo 1-8:|1 4
T{m3} t(m3)

Valor Atual:

Valor Ajustado:l

Ajuste tipo: ’_

ﬁ

i B

N

ar—

Simbolo

Cancetas

Noly— PHNOL  MNode:l

ot | SET 1 Cut:l

nozd po1 | TP1=00000

Ho3L——- TT1=00001
540 | CLIC-02
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Modo PLSY

Programacao FBD

A saida PLSY (Q01) pode gerar um numero pré-determinado de pulsos cuja frequéncia
varia de 1 a 1000 Hz.

Bleco de Fungdo PWM ﬂ
I~ Fungdo
01 -
Modo: m Saida Q: m
HO1
ﬂ rol zPF_r'Z
o
PHMO1  Mode: 2 Mol— o o
Nopq | e 100
PF=00100 NDp‘I FOl | Ajuste tipo:|N v”— N - I_
PN=00000 Nopt——!

Simbolo ‘

Cancelar

8.1.4 Bloco de funcao Data Link

i Conectar ﬁ

r Fungéo

Modo
Nr. |L01j ’76‘ Enviar {~ Receber
‘@—— Humeroc de Bits: IS

Bobina de Inicio: II v”l

1/0 Link01l Memdria de Inicio: W I@a vl
Nade:1 Mum: 8 .

T01-W09 et

Ing-=Wie

conei]
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8.1.5 Bloco de funcao SHIFT

oL
30l
: E

Diagrama de Funcionamento

Shift =5
Shift0l Enncan
Selecdo 1-8: ]i‘
Bobina de Inicio: g ~w| |01
Type: @01-G05 =
Simbolo: ’7
ham: &

Cmear

Habilitagao

i

Q01 r

wemse | [T

HUUUUT

Qo2

Q03

Qo4

Q05

8.1.6 Instrucao Bloco Ldgico

Numero do

r {BooD

@Dl

T oD,
4

e— | Bloco
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Blocos Logicos disponiveis:

Bloco Numero(byte)
Total 260 6000
AND 1 8
AND (Pulso) 1 8
NAND 1 8
NAND (Pulso) 1 8
OR 1 8
NOR 1 8
XOR 1 6
RS 1 6
NOT 1 4
PULSE 1 4
BOOLEAN 1 12
8.1.6.1 Diagrama Légico AND
101
FBD: LADDER: n
r 1B001 101 102 103 102
I01{ AND |
% — — =
104 Feooz _4|__ '_4F_ _4 |il
I03t 4 102
101 e 102 e 103

EBOO1l

Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel

alto (Hi).

8.1.6.2 Diagrama Légico AND (Pulso)

FBD:

r
1014
1024
103t

18003
AND |
TL 0oz
Jd

101 el02el03eD
Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel

alto (Hi).

LADDER:

101 102 103

— Ab-Ak-—k- o~ -
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8.1.6.3 Diagrama Légico NAND

FBD: LADDER:

i01
r 1B001 H: L
|

101 NAND |
— i02 =

1024 Fe00z2 |
1oL d 4*—_
|

103
_Hf_l
Not(I01 e 102 e 103)

Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele serd considerado em nivel

alto (Hi).

8.1.6.4 Diagrama Légico NAND (Pulso)

FBD: LADDER:
i01
r 1B001 _ D-—
101 NanD | ]
1oz UL kooz| 02 =
rost 1 _H’__
o
103 |

Not(I01 e 102 e 103) e D
Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel

alto (Hi).
8.1.6.5 Diagrama Légico OR
LADDER:
101

r 1B001 _”_l__

1014 OR |
102 lBoozf —> 102 | =
103t 4 -

k7

FBD:

101 ou 102 ou 103
Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele serd considerado em nivel

baixo (Lo).
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8.1.6.6 Diagrama Logico NOR

FBD: LADDER:

r 1B001 01 02 {03
1014 MOR |
1024 ooz - -
103+ 1

Not (101 ou 102 ou 103)
Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel

baixo (Lo).

8.1.6.7 Diagrama Légico XOR

FBD: LADDER: 101

P o1 02 E|
ﬁ —_ _—— =
101 R | |- ﬁH’—l -

1024 tooz ior 102
L
: . B

101 XOR 102
Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel

baixo (Lo).

8.1.6.8 Diagrama Ldgico SR

FBD: LADDER:
101 XX
r 1BO0O1
I I ® -
103 R [BOOZ 102 XX
L J
- ®
101 102 B0O1
0 0 Mantém ultimo estado
Tabela Verdade 0 1 0
1 0 1
1 1 0

Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel

baixo (Lo).
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8.1.6.9 Diagrama Légico NOT

FBD: LADDER:
r 1BO01 i01 o 101 Bo0l
101 ot | — = E|
| ko1 —H/— ———— O
L 1
Not 101
Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel
alto (Hi).
8.1.6.10 Diagrama Légico Pulse
FBD: LADDER:
F 1 BOO1 101 X 101 E00L

Al He—6l 8

Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel

baixo (Lo).

8.1.6.11 Diagrama Légico BOOLEAN

FBD: LADDER:
NO EO0z

HOET 1B002

1014 BL | — =

1024 1548 FBOOL
Boost 4
Nota: Quando um terminal de entrada estiver sem conexao (NOP), ele sera considerado em nivel
baixo (Lo).

Descricéao:

O bloco Boolean monta uma tabela verdade com até 4 entradas. Conforme a combinacéo
ldgica “AND” das entradas, o usuario define o estado desejado para a saida. Uma légica
“OR” sera efetuada com as possiveis combinacdes das entradas.

Exemplo:

Entradal| M0 5 19 B = % 2 |Nro Bloco
Entradaz| 1 014 B L |

Entrada3| 1024 1 548 FByy y|Sada
(tabela real)

Entradad [B O 0 3 L
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A tabela verdade configurada sera:

Combinagdo | M05 | 101 | 102 B003 Saida °s°‘!'9°
aida
1 0 0 0 0 0
2 1 0 0 0 0 8
3 0 1 0 0 0
4 1 1 0 0 1
5 0 0 1 0 0 Algumas situagdes possiveis:
6 1 0 1 0 1 A Combinagao 4: A saida serd ligada
7 0 1 1 0 0 quando MO05 e 101 estiverem ligados.
8 1 1 1 0 1
9 0 0 0 1 1 Combinagéao 9: A. saidg sera ligada
10 ] 0 o ] 0 . quando B003 estiver ligado.
11 0 | 1 0 | 1 1
12 1 1 0 1 0
13 0 0 1 1 1
14 1 0 1 1 0 1
15 0 1 1 1 0
16 1 1 1 1 0
8.2 BLOCOS DE FUNQAO

Os Blocos de Funcao estao divididos em trés tipos: Funcéao Especial, Fungdo Ajuste-
Controle e Fungao Comunicacao. A classificacao e as respectivas fungdes sdo mostradas
na tabela abaixo.

Tipo de Funcao Quantidade Maxima
Temporizador 250
Fungao Especial Contador 250
RTC 250
Comparador Analégico 250
AS 250
MD 250
A PID 30
Fungao Ajuste-Controle VX 250
AR 30
DR 240
Fungéo Comunicagéo MU 250

A memodria ocupada por cada bloco nao é fixa, depende do tipo e modo da fungéo. Existe
um total de 260 blocos e a capacidade total de memaria para os blocos é de 6000 bytes.
Por exemplo, para o bloco Temporizador no modo 7, a memaria ocupada é de 12 bytes.
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Tabela de alocacao de memaria por fungéo:

[72]
(] = =
. B3 8,58
8| 3 5|g|Rs8elg| 2 3 ¢ 2
g(8|°| |8¢
5« =
Total 260 | 6000 | 250 | 250 | 250 | 250 | 250 | 250 | 30 | 250 | 30 | 240 | 250
Temporizador Modo O 1 5 1
Temporizador Modo 1~6| 1 10 1
Temporizador Modo 7 1 12 2
Contador Modo O 1 5 1
Contador Modo 1~7 1 14 1
Contador Modo 8 1 16 1
RTC Modo 0 1 5 1
RTC Modo 1~4 1 11 1
Comparador Analégico y 5 y
Modo 0
Comparador Analégico ’ 12 ’
Modo 1~7
AS 1 11 1
MD 1 11 1
PID 1 17 1
MX 1 17 1
AR 1 23 1
DR 1 6 1
MU 1 12 1
8.2.1 Bloco de Funcao Temporizador
Tipo da Fungéo
O numero do

Entradas

Parametros

automaticamente. E|
utilizado o primerio
@ numero livre.
Conexao com o
proximo Bloco

bloco é gerado )

TOE e TOF sé&o retentivos (mantém seus valores depois de uma desenergizagao do sistema)
se 0 “M Retentivo” estiver habilitado. O Restante do Temporizadores irdo voltar com o

valor atual em 0.
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(1) Temporizador Modo O (Modo marcador auxiliar)

Tela FBD Tela parémetro Tela programa
r 1B005 E00S
. Nao possui
Entrada de Habilita Bloco — 1044 L | pardmetros para este ::
| L ko4 modo 1 o
I' T 4 Time;:: 0z

(2) Temporizador Modo 1 (Retardo energizacéo tipo A)

Tela FBD Tela parametro Tela programa
r sBoos| [Boos To3| =
Entrada de Habilita Bloco 104 T L | ,: ;
A s | A Hiod T =01.005ec wede: 1
Parametros Part 4 Timez: 0%
Cur Waluel: 0.00

(8) Temporizador Modo 2 (Retardo energizagao tipo B)

Fre Walusl: L1.00

Tela FBD Tela parametro Tela programa
r 1B00s| [Boos T03| [
Entrada de Habilita Bloco - Toged L | j:t
Reset : Nopd 11 ko4 T =01.005e¢ !
Parametros Part _JL - i:’:‘éalﬁfl a.00

(4) Temporizador Modo 3 (Retardo na desenergizagao tipoA)

Fre TWaluel: 1_00

Tela FBD Tela parametro Tela programa
r 18001] [Boot Tor| =
Entrada de Habilita Bloco - IOl-l I |
Reset : word R0l | | T =01.00Sec -
Parametros Parl [1 4 Timez: 01
Cur Valual: 0_00

(6) Temporizador Modo 4 (Retardo na desenergizagao tipo B)

Fre Valuzl: 1.00

Tela FBD Tela parametro Tela programa
r 1Bo0L| |BOO1 o ==
Entrada de Habilita Bloco — 1o L | jih
Reset 2 | o o1 | | T =01.008es -
3 L | imez;:
Parametros Par _EI_ zu: Ual\?&il: o.an

- Portugués -
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(6) Temporizador Modo 5 (Oscilador tipo A)

Entrada de Habilita Bloco

Parametros

l

Tela FBD Tela parametro

r 1B001| |BOO1 Tol
014 L |

| UL hio1 T =01.008ec

1 d

Par

(7) Temporizador Modo 6 (Oscilador tipo B)

Entrada de Habilita Bloco
Reset

Parametros

L

Tela FBD Tela parametro

r 1Bo01| |BOO1 To1l
004 L |
Nopd o1 T =01.008ec
ParJ' d

(8) Temporizador Modo 7 (Oscilador tipo C)

Entrada de Habilita Bloco

Parametros

l

8.2.2 Bloco de Funcao Contador

(1) Contador Modo 0

Entrada de Contagem

(2) Contador Modo 1

Entrada de Contagem
Direcao da Contagem
Crescente/Decrescente
Reset

Parametros

550 | CLIC-02
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Tela FBD Tela parametro

r 18001} [BOO1 TO1TOZ
1014 |

| o1 T1=05. 00Sec
Parl 12 L[=0Z. 00Min

Tela FBD Tela parametro
T0lT 18001 Nao possui

| 1L | parametros para este

| L ho1 modo

Lo i

Tela FBD Tela parametro
I0lT 1BOOLE |ROOL 201
noi{ L |
1024 —L hiow C =55EE55
Pard d

- Portugués -

Tela programa
EOOl

)

mode: 5

Tim=z: 0L

Cur YWaluel: 0.00
Fre TWaluel: 1.00

Tela programa
E00l

1

moda: B

Timer: OL

Cuz Yalusl: 0.00
Pre Walusl: 1.00

Tela programa
E00L

"

mode: T

Timer: 01

Cur Waluel: 0.00
Fre Valuel: 500
Timer: 0Z

Cur Walus: 0.00
Fre ValueZ: -oo

ra

Tela programa
E00l

mede: 0
Counter: 01

Tela programa
Eoal

mode: 1

Countex: 0L

Cur Value: 0

Pre Jalue: 555555
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(8) Contador Modo 2

Tela FBD Tela parametro Tela programa
Entrada de Contagem > BOOL
e 9 Tolt 18001 [BoOL Co1
Diregao da Contagem —>
No{ 1| c
Crescente/Decrescente
> I02-| ho1 C =ELLERL -
Reset mode: Z
. - Part > 4 Counter: 01
Parametros Cur Ualue: 0

Fre Value: S55555

Nota: O sinal “>” indica que o valor atual mostrado seré maior que o valor pré-configurado.

(4) Contador Modo 3
Tela FBD Tela parametro Tela programa

Entrada de Cont >

nirada ce fontagem Tolt 18001 [BooL cot| =

Diregéo da Contagem —> NOI'I |
Crescente/Decrescente I

a — | 107§ hio1 C =55EEEE _

eset mode: 2

A —> Part P04 Counter: 01

Parametros far Valus: 0

FPre Valus: 555555
Nota: O “PD” significa que o valor atual da contagem sera retido durante uma desenergizacéo; A opgao de
sistema “C Retentivo” deve estar habilitada;

(5) Contador Modo 4

Tela FBD Tela parametro Tela programa
Entrada de Contagem e B00L
o 9 I0lT 1BO01 BOOL 20l

Diregao da Contagem —> NOI'I N | c
Crescente/Decrescente
Reset —> | 10z{ L HwoL C =BEGEES o=

A - Parj' PO A Counter: 01
Parametros Cur Yalue: 0

Pre Valuas: 555555
Nota: O sinal “>” significa que o valor atual mostrado sera maior que o valor pré-configurado; O valor atual da
contagem sera retido durante uma desenergizagao; A opgéo de sistema “C Retentivo” deve estar habilitada;

(6) Contador Modo 5

Tela FBD Tela parametro Tela programa
Entrada de Contagem >
e 9 1017 1Boo1] [Boot cot] =
Direcao da Contagem —>
k| | C
Crescente/Decrescente
> 1024 o1 C =LELELE -
Reset mede: §
N > Pard Cc>» 4 Counter: 01
Parametros Cuz Yalue: 0

Fre Value: 555555
Nota: O sinal “>” significa que o valor atual mostrado sera maior que o valor pré-configurado.

(7) Contador Modo 6

N Tela FBD Tela parametro Tela programa
Entrada de Cont
Cr;r:fa aeme ontagem [ tonr go0t] [eoot cot)| _m==
9 wod |

Crescente/Decrescente
R - 1024 pio1 C =LELELE ;

eset mode: &
Paré —> Part C>PDA4 Countez: 01

arametro de Contagem Cur Value: 0

Fre Walue: 555555
“n

Nota: O sinal “>” significa que o valor atual mostrado serd maior que o valor pré-configurado. O “PD” significa que o valor
atual da contagem sera retido durante uma desenergizacao; A opgéo de sistema “C Retentivo” deve estar habilitada;

Nota: Apenas as primeiras 31 Fungdes de Contadores podem ser configuradas como

retentivos.
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(1) Contador Modo 7

Tela FBD Tela parametro Tela programa
Entrada de Contagem e 01T 1BOO1 BOOL oL =
Entrada de Habilita Bloco — | noi{ |
Reset - mozd | Hrol C =hERERE e, 7
—_—> 1 cunter:
Parametros Par™ 1/H 1 Eur Ualue:OlD

Fre VWalue: 555555

Nota: Entradas de contagem rapida 101, 102

(2) Contador Modo 8

Tela FBD Tela parametro Tela programa
Entrada de Contagem — 101t 18001 Bo0l ol s
Entrada de Habilita Bloco - No1q | T =10.005ec
| L hio1 CT=000050 modz: &
—_— n 1 _ Counter: 01
Parametros Par Q/HB C»L—UUUUSU 5;;:::1‘;,0'.:. 1lo.00

Lower: 20

Nota: Entradas de contagem répida 101, 102

8.2.3 Bloco de Funcao do Comparador RTC

(1) RTC Modo 0 (Modo marcador auxiliar)

Tela FBD Tela parametro Tela programa
r 1B001 BOOL
Entrada de Habilita Bloco - 1014 |
| L ko
I. R 1 RETC: 1
(2) RTC Modo 1 (Diério)
Tela FBD Tela parametro Tela programa
r B001] [BOOL ROL
Entrada de Habilita Bloco 1 e |
| JLIL ko1 | fon Mo 08:00 weis. 3
Parametros — | Part Dp OFF FR 17:00 m >
(8) RTC Modo 2 (Continuo)
Tela FBD Tela parametro Tela programa
r 1Bo01| |BOO1 RO1
" —
Entrada de Habilita Bloco 0] © |
| L koL | |ON MO 08:00
Parametros ™ | Part ww OFF FR 17:00
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(4) RTC Modo 3 (Ano Més Dia)

Tela FBD Tela parametro Tela programa
r 1Bo01| |BOOL RO1
Entrada de Habilita Bloco I & |
| 1L ko1 | Jow 09.02.17 moge: 3
Parametros ™ | Part Mp 4 OFF 10.11.11 e e
0ff: 10.11.11

(5) RTC Modo 4 (ajuste de 30 segundos)

Tela FBD Tela parametro Tela programa
r Bo0t] [BoO1 RO1
Entrada de Habilita Bloco 01y & |
s | L tao | jon L
Parametros Parl 305 A SU 08:20:20 on - 3

8.2.4 Bloco de Funcao do Comparador Analogo

(1) Comparacao Analogica Modo O (bobina interna)

Tela FBD Tela parametro Tela programa
EOOL1
Entrada de Habilita Bloco folr 1B001
| LI
I ko1 wods: 8
L a 1 Znalog: 01
(2) Comparagao Analogica Modo 1
Tela FBD Tela parametro Tela programa
Entrada de Habilita Bloco e Molt 1qBOOL| |BOOL G0l =
Entrada Andlogica - | & | Ax=BO02 ¥
Entrada Andlogica :)) | <ax$ ol Ay=B0O03 ¥ mode: 1
&nalog: 01
Parametros Pard AR A G =Bo04 ¥ fur Ualuel: .00
Cur Valuez: 0.00
Ref Value: 0.00
(8) Comparacao Analogica Modo 2
Tela FBD Tela parémetro Tela programa
Entrada de Habilita Bloco — [ThoiT e001] [BoO1 co1| =
Entrada Anélogica d | Ax | Ax=BO02 V
Entrada Andlogica :; I Ly lnl Ay=B003 V mode: 2
L J _ Znalog: 01
Parametros Par G =Bo0d V tur Valuel: 0.00

- Portugués -

Cur WalusZ: 0.00
Ref Value: 0.00
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(4) Comparagao Analogica Modo 3

Entrada de Habilita Bloco

Entrada Andlogica
Entrada Andlogica

Parametros

LI

(5) Comparacao Analogica Modo 4

Entrada de Habilita Bloco

Entrada Andlogica

Parametros

!

I

(6) Comparacao Analogica Modo 5

Entrada de Habilita Bloco

Entrada Andlogica

Parametros

—>

2

(7) Comparagao Analogica Modo 6

Entrada de Habilita Bloco

Entrada Andlogica

Parametros

—

2

(8) Comparacao Analogica Modo 7

Entrada de Habilita Bloco

Entrada Analogica

Parametros

554 | CLIC-02

Tela FBD Tela parametro
molr 1BO0L| |BOOL GOl
| &= | Ax=BOOZ ¥
| 24 R0l Ay=BOO3 V
Parl 4 G =BO04 V
Tela FBD Tela parametro
MOl 1B001 BOO1 G0l
| Ref | Ax=B00Z ¥
| 24z K01
Pard 4 G =BOO3 V
Tela FBD Tela parametro
Mol 1Bo01) |BOOL 501
| Ref | Ax=B002Z ¥
| f4x Ho
Pard 4 G =BOO3 V
Tela FBD Tela parametro
Molr 18001 |ROOL 501
| Ref | A8x=B00Z V
| =tx HO1
Pard 4 G =BOO3 ¥
Tela FBD Tela parametro
nolr 1B001f [BOO1 GOL
| Ref | Ax=B002 V
| <>ax fom
Parl 4 G =BOO3 V

- Portugués -

Tela programa

EOOL

T

mode: 2

analeg: 0L

Cur Valuel: 0.00
Cur ValueZ: 0.00
Bef Walue: 0.00

Tela programa
EBOOL

4

?;
H
b
ER
="
“
=
=4

Cur Waluel: 0.00
Eef Valus: 0,00

Tela programa
E00Ll

1

mode: §
analeg: 01

Cur Valuel: 0.00
Ref Yalus: 0.00

Tela programa
E001l

T

mode: B
&naloeg: 01

Cur Valuel: 000
Bef Yalue: 10.00

Tela programa
E00L

1

mode: 7
Araleg: OL

Cur Waluel: 0.00
Ref Walue: 10.00
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8.2.5 Bloco de Funcéao AS (Adicao-Subtracao)

Tela FBD Tela pardmetro Tela programa
r qB001| [Boo1 A501) e
Entrada de Habilita Bloco = | 101 + | V1= 00010
—s | A7 HI{O]‘ V2= BOOZ AF: 0L
Parametros Parl 45 V3= BOOS Cur Value: o
Pre Waluzl: 10

Pre WalueZ: 0
Pre Walue2: 0

8.2.6 Bloco de Funcao MD (Multiplicagao-Divisao)

Tela FBD Tela parametro Tela programa
r Je001| [BooL Mot =
; — . -
Entrada de Habilita Bloco 101 #: | V1= 00001
s | & 01 V2= 00001 i
Parametros Parl Mp 4 V3= 00001 fur Value: 0
Fre Waluel: 1

Pre Valuez: 1
Fre Walued: 1

8.2.7 Bloco de Funcao PID (Proporcao- Integral- Diferencial)

Tela FBD Tela parametro Tela programa
BOO1 PIOL| (==
ay= 00120
PV= 00100
— r 1B001 Ts= 00Z2.005ec 1
Entrada de Habilita Bloco 1014 = | SEL+< />
A = | 1 & o o] e
Parametros Par— PID Kp= 00100% Tertieias 100
Ti= 0010.0Sec | sorieein 00
Td= 001.008ec 2| ;350 ios
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8.2.8 Bloco de Fungao MX (Multiplexador)

Entrada de Habilita Bloco
Entrada 1 para Selecao
Entrada 2 para Selecao

Parametros

Vil

Tela FBD

Tela parametro

I0lT 1B001
mi =— |
Moz & ROL
Parl Nx

8.2.9 Bloco de Funcao AR (Rampa-Analégica)

Entrada de Habilita Bloco
Selecionar Nivel da Rampa

Parada por Rampa

Parametros

Vi

Tela FBD

BOO1 Nx01
V1= 00015
V2= 15163

1

SEL+<«/—

BOO1 ME01
V3= 0456E
V4= 05346

2

Tela parametro

101t 1BO01
mod /L |
noz{ A+ RO
Part 4R A

BOO1 ARDL
L1= 00500
LZ2= 00800
ML= 01000 1
SEL+<«/—
5 = 00000 AROL
R = 00010
&= 01.00
B = 00000 2

8.2.10 Bloco de Funcao DR (Registrador de Dados)

Entrada de Habilita Bloco

Parametros

\

Tela FBD Tela parametro

r qB001| |BOOL DR01
1014 |

| & Ro1 DRO1= BOOZ
Parl DR 4

8.2.11 Bloco de Funcao MU (MODBUS)

Modo 1

Entrada de Habilita Bloco

Paréametros

556 | CLIC-02
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Tela FBD Tela parametro

r 1B001 BEOO1 Mol
104 o1 | 10=01

| s+ Hot ¥1=0001
Fart NU A ¥2=DR01

- Portugués -

Tela programa
EOO1

M0l

Cur Value: 0

Fre Valuel: 15
FPre WalueZ: 15162
Fre TWalueZ: @565
Fre Valued: 58636

Tela programa
EOD1

AR 0L

Cuz UYalue: 0
Lewell: 500
LewslE: §00
MazxL: 1000
S65p: 0

Rate: 10
Gain: 1.00
0ff=zet: 0

Tela programa
EOOL

DE: 0L
Cur Value: 0
Pre Yalus: 0

Tela programa

BOOL

BMODETE: 01
mode: 1
Im:olL
Bdd: 0000
Data: 0000
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Modo 2

Entrada de Habilita Bloco

Parametros

Modo 3

Entrada de Habilita Bloco

Parametros

Modo 4

Entrada de Habilita Bloco

Parametros

Modo 5

Entrada de Habilita Bloco

Parametros

\

l

l

l

l

l

\

l

Tela FBD Tela parametro

r qBool| [BOOL Mol
1014 nz | 1D=01

| 5= Hol ¥1=0001
Part Nu A V2=DRO1

Tela FBD Tela parametro

r 1Boo1| |EOOL nool
101 oz | ID=01

| 5» R0 ¥1=0001
Part NU A V2=DR01

Tela FBD Tela parametro

r 1Bo01| |EOOL N0l
1011 g | I0=01

| s+ Hol V1=0500
Parl Hu V2=DR01

Tela FBD Tela parametro

r 1B001| |BOO1 MUl
101 o5 | ID=01

| s+ Fot V1=0500
Parl My 4 V2=DR01

- Portugués -

Tela programa

BOOL
MU

HODEUE: 01
mode: 2
m: o1
Bdd: 0000
Data: 0000

Tela programa

E00L

MIODETS: 01
mode: 32
m:oL
add: 0000
Data: 0000

Tela programa

BO01

MODETS: 01
mode: 4
m:oL
2d4d: 0000
Daza: 0000

Tela programa

E00L
MU

HMODEUE: 01
mode: &
Im:ol
2dd: 0000
Data: 0000
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9 ESPECIFICAGAO DE HARDWARE

Conteudo Especificacao
Linguagem de Programagao Ladder & FBD

Ambiente | Temperatura de Operagéo -20° a 55°C (-4° a 131°F)

Temperatura de Armazenagem | -40° a 70°C (-40° a 158°F)

Umidade Méaxima 90% (Relativa, ndo-condensada)

Presenca de gas Gases Nao corrosivos
Estrutura | Vibragado Maxima amplitude 0,075 mm, aceleragéo 1,0g
Principal de acordo com IEC60068-2-6

Resisténcia ao Impacto Valor de pico 15g, 11ms

de acordo com IEC60068-2-27

Ruido ESD Contato +4KV, descarga de ar +8KV
Maximo | EFT Poténcia AC: 2KV DC: +1KV

CS 0,15~80 MHz 10V/m

RS 80~1000 MHz  10V/m

EMI EN55011 classe B
Instalagéo | Tipo de Invélucro IP20

Modo de Montagem Montagem Direta ou Montagem DIN-trilho (35 mm)

Posicao de Montagem De acordo com capitulo 4 - Instalacao
Fiacao AWG 14 / 2,6 mm?2
Dimensbes 2x90x59,6 mm(WxLxH) Trilho DIN

72x126x59,6 mm(WxLxH) Instalagdo Direta

9.1 CARACTERISTICAS DOS MODELOS

. Alimentacao % % % . % g 8 .8 % . 1% , E
a AC o® 0T so O 8a 2|g=szx 2 13
g w78 0VEE 58 23 E 32 B Zes¥ i g
2 VRS @ Wg BT Fuvg 5
Modelos Padrao
10 | _10HR-A | @ 6 | 4 relé ©| e
pontos | 12HR-D 8 | 4 relé 2 |©| © |0 ©
12HT-D © 8 | 4 |transistor | 2 | © | © | @ © ©
Modelos Padrao
20HR-A | © 12 | 8 relé ©| 0 |0
20HR-D © 12*| 8 relé 4 |©@| 0 |0 ©]
20 20HT-D © 12* | 8 | transistor | 4 | © | © | © © ©)
pontos | 20HR-12D © 127 | 8 relé 4 1©| 0 |0 ©]
Modelos com Porta de Comunicagcao
20VR-D © 12* | 8 relé 4 |0 0@ ©] o
20VT-D © 12* | 8 |transistor | 4 | © | © | ® © ® | ©
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DATA LINK a
L

o
33 8, |88 |s.|%|€s8.=
MODO | Alimentacio €5 22 f9 E §0 § £<3E S
o S c® c @®© O Q c99o0F O
Lo o w e - X |w E’
8ER-A o 4 4 relé
8ER-D © 4 4 relé
8ET-D © 4 4 | transistor
4A © 4 4
4PT © 4 4
2A0 © 2 | analdgico

© Caracteristica existente
= Numero maximo de entradas digitais, considerando que as entradas analdgicas estejam
configuradas para funcionar como entradas digitais.

9.2 ESPECIFICAGOES DE POTENCIA

CLIC-02/20HR-D

CLIC-02/12HR-D

Contetido | CLIC-02/10HR-A CLIC-02/20HR-A CLIC-02/20HT-D | CLIC-02/12HT-D
Tensao de 100~240 Vca 100~240 Vca 24 \ce 24 \ce
Operagéo
Variagao de 85~265 Vca 85~265 Vca 20,4~28,8 Vicc 20,4~28,8 Vcc
Tenséo
Frequéncia de 50/60 Hz 50 /60 Hz
Operagéo
Variagao de 47~63 Hz 47~63 Hz
Frequéncia
Tempo maximo 10 ms (meio 10 ms (meio 10 ms /10 vezes | 10 ms/ 10 vezes
permitido sem ciclo) / 20 vezes ciclo) / 20 vezes (IEC61131-2) (IEC61131-2)
alimentagéo (IEC61131-2) (IEC61131-2)

Fusivel Necessario Necessario Necessario Necessario
conectar um conectar um conectar um conectar um
fusivel ou disjuntor | fusivel ou disjuntor | fusivel ou disjuntor | fusivel ou disjuntor
de corrente de 1A | de corrente de 1A | de corrente de 1A | de corrente de 1A
Isolacao Nenhuma Nenhuma Nenhuma Nenhuma
Todas as entradas e relés Ligados
Consumo 110 Vea | 220 Vea | 110 Vea | 220 Vea | 24 Vec | 28,8 Vec| 24 Vee | 28,8 Vec
Meédio de 90 mA | 90mA | 100 mA | 100 mA | 145 mA | 185 mA | 115 mA | 125 mA
Corrente , .
Todas as entradas e relés Desligados
110 Vea | 220 Vca | 110 Veca | 220 Vca | 24 Vcc | 28,8 Vec| 24 Vec 28,8 vee
85mA | 8 mA | 90mA | 90mA | 80mA | 120mA | 75mA | 85 mA
Consumo de 7.5 W 12,5 W 5W 4,5W
Poténcia
560 | CLIC-02 - Portugués -
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Conteudo CLIC-02/12HR-12D CLIC-02/20HR-12D
Regime de Tensao 12 Vce 12 Vce
Variacao de Tenséao 10,4~14,4 Vicc 10,4~14,4 Vicc

Tempo maximo permitido
sem alimentagao.

10 ms / 10 vezes (IEC 61131-2)

1ms/ 10 vezes (IEC 61131-2)

Fusivel Necessario conectar um fusivel Necessario conectar um fusivel
ou disjuntor de corrente de 1A ou disjuntor de corrente de 1A
Isolacao Nenhuma Nenhuma
Todas as entradas e relés Ligados

12 Vce 14,4 Vicc 12 Vce 14,4 \cc
Consumo Médio de 195 mA 195 mA 265 mA 265 mA
Corrente Todas as entradas e relés Desligados

12 Vce 14,4 Vcc 12 Vce 14,4 Vcc

160 mA 160 mA 200 mA 200 mA
Consumo de Poténcia 2,5W 3,5W

9.3 ESPECIFICAGOES DAS ENTRADAS DIGITAIS

Modelo 100~240Vca

Contetido CLIC-02/10HR-A [ CLIC-02/20HR-A

Circuito de Entrada X

L Diodo  Resistor

— N
Capacitor
g Té
N
CLIC-02

Quantidade 6 (entrada digital) 12 (entrada digital)
Corrente do Sinal de 110 Vea 220 Vca 110 Vea 220 Vca
Entrada 0,66 mA 1,3 mA 0,55 mA 1,2 mA

Corrente da Entrada
Ligada

> 79 Vca/ 0,41 mA

>79Vca/ 0,4 mA

Entrada

Corrente da Entrada <40Vca/ 0,28 mA <40Vca/ 0,15 mA
Desligada

Comprimento da Fiagéo <= 100 m <=100m
Tempo de Resposta da On -> Off On -> Off

Tipico 50/60 Hz: 50/45 ms (110 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 50/45 ms (110 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 90/85 ms (220 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 90/85 ms (220 Vca)

Off -> On

Off -> On

Tipico 50/60 Hz: 50/45 ms (110 VVca)

Tipico 50/60 Hz: 50/45 ms (110 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 22/18 ms (220 Vca)

Tipico 50/60 Hz: 22/18 ms (220 Vca)
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Modelo 24Vcce, 12 pontos de E/S

Conteudo CLIC-02/12HR-D / CLIC-02/12HT-D
Entrada
Entrada Digital Entrada Digital| Analdgica Entrada
Normal de Alta usada como Analégica
Velocidade |Entrada Digital
Normal
Circuito de Entrada 103~106 101,102 107,108
Resistor Resistor VCC
_ﬁ _ﬂ“’l:% *
iz1 C2T —— ﬂ
T -
CLIC-02 CLIC-02 T
CLIC-02
Quantidade 4 2 2 2
Corrente do Sinal de 3,2mA /24 \Vcc | 3,2 mA /24 Vce 0,63 mA/ <0,17 mA/
Entrada 24 \ce 10 Vee
Corrente da Entrada > 1,875 mA/ >1,875mA / > 0,161 mA /
Ligada 15 Ve 15Vce 9.8 Vec
Corrente da Entrada <0,625mA/ |<0,6256mA/5Vcc| < 0,085 mA/
Desligada 5Vce 5Vce
Comprimento da Fiagao <=100m <=100m <=100m <= 30 m(Cabo
deve ser
blindado)
Tempo de Resposta da On -> Off On -> Off On > Off
Entrada 3ms 0,3ms Tipico: 5 ms
Off -> On Off > On Off > On
5ms 0,5 ms Tipico: 3 ms
Tenséo de Entrada 0~10 Vcc
Classe de Precisao 0,01 Vce
Resolucéao em bits 10 bits
Erro +2%=+0,12 Vcc
Tempo de Conversao 1 ciclo
Resisténcia do Sensor <1 KQ

562 | CLIC-02
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Modelo 24Vcc, 20 pontos de E/S

Conteudo CLIC-02/20HR-D / CLIC-02/20HT-D
Entrada
Entrada Digital Entrada Digital| Analdgica Entrada
Normal de Alta usada como Analégica
Velocidade |Entrada Digital
Normal
Circuito de Entrada 103~108 101,102 109,I0A,10B,I0C
Resistor Resistor WCC
_ﬂ“‘l—% _ﬂv‘% =
CIT CET — e
x 1
CLIC-02 CLIC-02 ? T
CLIC-02
Quantidade 6 2 4 4
Corrente do Sinal de 3,1 mA /24 Vcc | 3,1 mA /24 Vce 0,63 mA/ <0,17 mA/
Entrada 24 \ce 10 Vee
Corrente da Entrada > 1,875 mA/ > 1,875 mA/ > 0,163 mA /
Ligada 15 Vce 15 Vece 9,8 Vce
Corrente da Entrada < 0,625 mA/ <0,625 mA/ <0,083mA/
Desligada 5Vce 5Vce 5Vce
Comprimento da Fiagao <=100m <=100m <=100m <= 30 m(Cabo
deve ser
blindado)
Tempo de Resposta da On -> Off On -> Off On -> Off
Entrada 5ms 0,5ms Tipico: 5 ms
Off -> On Off > On Off > On
3 ms 0,3 ms Tipico: 3 ms
Tenséo de Entrada 0~10 Vcc
Clasde de Precisao 0,01 Vce
Resolucéao em bits 10
Erro +2% +0,12 Vcc
Tempo de Conversao 1 ciclo
Resisténcia do Sensor <1KQ
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9.4 ESPECIFICAGOES DAS SAIDAS DIGITAIS

Conteudo Relé Transistor
Carga Carga
io_| N
Circuito de Saida o
————— u‘\ana‘|_
Poténcia L cric-02 Poténcia | cLic-02
Poténcia Externa < 265 Vca, 30 Vee 23,9~24,1 Vcc
Isolagéo da Circuito Isolacéo Mecéanica (relé) Isolacéo por opto-acoplador
Carga Resistiva 8 A/ ponto 0,3 A/ ponto
Maxima | |luminacao 200 W 10 W / 24 Voc
Corrente de Fuga - < 10vA
(Coletor Aberto)
Carga Minima — _
Tempode| Off > 0On 15 ms 25 vs
Resposta | On - Off 15 ms <0,6 ms

9.4.1 Cuidados com a ligacao da saida

9.4.1.1 Carga de lluminacao

A corrente consumida de uma lampada € 10~20 vezes maior durante os 10ms iniciais da
ldmpada ligada, devido ao filamento ndo estar aquecido. Uma resisténcia de distribuicao
ou resisténcia de restricao de corrente é adicionada a porta de saida para reduzir o valor

corrente de pico.

Resisténcia de Distribuicéo

\ﬁ/

P

Resisténcia de
Distribuicéo

-

Saida

Resisténcia de Restricdo de Corrente

AT
Resisténcia de
Restricao

Existe uma pequena corrente circulando que

faz a luz brilhar fracamente, este valor de
resisténcia deve ser escolhido com cuidado.

A claridade ficara reduzida se o valor da
resisténcia for muito alto.
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9.4.1.2 Carga de Indutiva

Havera uma tensao de pico (KV) quando a carga de indutiva muda de ligado para desligado,
especialmente no modelo a relé. Existem diferentes métodos que podem ser utilizados
para a absorcao da tensao de pico, veja abaixo:

a. Poténcia VCA, absorcao CR

b. Poténcia VCC, diodo de roda-livre

L Carga
Coe

Lbsorgio CH.

—
]

l
R
| S

L Carga

Diodo de roda-lrvre |

—
T

Favor nao usar capacitancia sozinha para absor¢éo, como € mostrado abaixo.

Fonte ——

9.4.1.3 Vida do Relé

LMH type, 250VAC Res.

Expectativa de Vida

100 -

Y
i

g M
Q -\h.{.
3
@ 10
s}
[
o
©
=

’

o 1 2 3 4

5 6 7 8 9 10

Corrente (A)

= Os dados da figura acima s&o uma base padrao. A vida util do relé € influenciada pela

temperatura no ambiente de operacao.

m A vida util de um relé é de quase 100.000 manobras se a corrente for menor que 2A.
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9.5 DIAGRAMA DE DIMENSOES DO CLIC-02

10/12 pontos

57.30
2-04.50 1930
r I 5.08 31.50
0000000000 ©§
DC24V INPUT 8xDC |A1,42 0~10V| ‘
e I
e ZONIEE 8 8 flg i
S| o A E=] 2 9 )
= \&, ~| & [ m
CLIC02-12HR-D
OUTPUT 4xRELAY / 8A L @
0 P 0] B
1 T
5.00
72.00 59,60
20 pontos
57.30
3-04.50 49.30
* 5.08 31.50
sl i
50 6660 6668 58680000 R
DC24v Input 12 x DC(A1...A4=0~10V) ‘
WEg ]
s g8 AN slg - 1S
5|8 3= & S &
CLIC02-12HR-D
Output 8 x Relay / 8A % L @
PP YW R LY L
) Ui ‘
I 1 80,00 - 4 500 [
126.00 59.60

Para saber sobre as dimensdes dos Mdodulos de Expanséo, consulte o Capitulo 11 -
Maddulos de Expansao.
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9.6 CARTAO DE MEMORIA

Especificacdo de Hardware

O cartdo de memoria PM05 (3rd) € um opcional, vendido separadamente, usado para
transferir programas facilmente de um CLIC-02 para outro. O cartucho de memdria PM05
(8rd) deve ser inserido no mesmo conector do cabo de programacao (veja procedimento
abaixo).

1. Remova a capa do conector plastico do CLIC-02 usando uma chave de fenda;

2. Insira o cartucho de memoria PMO05 (3rd) no conector;

3. Na lista de funcdes do display, selecione ESCREVER, para transferir o programa do
CLIC-02 para o PMO05 (3rd), ou LER, para carregar o programa do PMO05 (3rd) para o
CLIC-02.

4. Programas em modelos de CLIC-02 diferentes ndo sdo compativeis em alguns casos,
conforme as regras:

A-1: Programa CLIC-02 10/12 pontos ---- compativel com CLIC-02 20 pontos

A-2: Programa CLIC-02 20 pontos ---- nao compativel com CLIC-02 10/12 pontos
B-1: Programa CLIC-02 CA ---- compativel com CLIC-02 CC

B-2: Programa CLIC-02 CC ---- ndo compativel com CLIC-02 CA

C-1: Programa CLIC-02 a Relé ---- compativel com CLIC-02 Transistor

C-2: Programa CLIC-02 a Transistor ---- nao compativel com CLIC-02 a Relé

D-1: Programa CLIC-02 diferente do tipo V ---- compativel com CLIC-02 com tipo V
D-2: Programa CLIC-02 tipo V ---- nao compativel com CLIC-02 diferente do tipo V
E-1: Programa CLIC-02 firmware V2.xx ---- compativel com CLIC-02 V3.xx

E-2: Programa CLIC-02 firmware V3.xx ---- ndo compativel com CLIC-02 V2.xx

9.6.1 Compatibilidade

O cartdo de memadria PMO5 (3rd) € um tipo especial de PM0O5 podendo ser usado em
todas as versdes do CLIC-02. Existe um icone | | na lateral do PMO5 (3rd).

Para usar o PM05 e PMO5 (3rd) com CLIC-02 V2.xx e CLIC-02 V3.xx, veja a tabela de
compatibilidade de fungdes:

Funcao Suportada
Versao de Firmware do CLIC-02 PMO05 PMO05 (3rd)
CLIC-02 V2.xx Leitura/Escrita Leitura/Escrita
CLIC-02 V3.xx Leitura Leitura/Escrita
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10 FUNCOES DE COMUNICAGAO DA PORTA RS-485

Funcdes de Comunicacéao da Porta RS-485

A porta de comunicagdo RS-485 vem incorporada nos modelos CLIC-02/20VR-D e
CLIC-02/20VT-D. Através desta porta, podemos integrar o CLIC-02 a um sistema de
supervisao ou IHM, trocar dados com outro CLIC-02 instalado ou controlar/monitorar
outros dispositivos compativeis com o protocolo Modbus. As fungdes disponiveis sao:

mFungéo E/S remota. E utilizada para expandir o nimero de E/S do CLIC-02, pode ser
utilizada entre 2 unidades CLIC-02, sendo uma mestre e outra escrava.

mFuncao Datalink. Permite a troca de dados entre as estacoes CLIC-02 na rede, até 8
estacdes podem ser configuradas. Cada CLIC-02 pode ler/escrever informagdes de
outro CLIC-02 na rede.

mModbus RTU Mestre. Sendo mestre da rede Modbus, o CLIC-02 pode se comunicar
com outros dispositivos compativeis com o protocolo Modbus, como inversores de
frequéncia, multi-medidores, balancas, etc.

mModbus RTU Slave. Neste modo, o CLIC-02 pode comunicar-se com um computador,
IHM ou com outro CLP que seja mestre do protocolo Modbus.

AVISO!
A A distancia maxima para a fiagdo da rede RS-485 do CLIC-02 é de 100 m.

10.1 PARAMETROS DE COMUNICAGAO

A porta de comunicacao RS-485 possui parametros varidveis, permitindo ajustar as
necessidades do outro dispositivo a comunicar. Existem duas formas de ajustar estes
parametros.

10.1.2 Ajuste via Software de Programacao

1. Conecte o cabo de programagao no CLIC-02 e na porta serial RS232 no computador;

2. No Software de Programacéo, Faga a conexdo com o CLIC-02, através do menu
Operacao >> Conectar ao CLP;

3. Selecione 0 menu Operacao >> Configuracédo do Sistema, para abrir a janela de
configuracao;

Configuragio do Sisterna [&J‘

rAjustar ID———  E/S Remota

b Atual:l 1 @
" Mestre
Novo ID{OO*SSJ:I 1

" Escravo

rExpandir I/0 rOutros
Mimero de E/S: m W M Retentive
[T € Retentivo
T Luz de Fundo

T Alarme de E/S Clagnate z

~Tipo V———— ~Ajuste do DR——

Hodo: IB"IN"(2 j' {* Sem Sinal
Baud Rate: |38400 'l ¢ Com Sinal

conceie]
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4. Os seguintes modos e velocidades estao disponiveis:

8/N/2 — 8 Data bits, Sem Paridade, 2 Stop bits
Modo de 8/E/1 — 8 Data bits, Paridade Par, 1 Stop bit
Comunicagdo 8/0/1 - 8 Data bits, Paridade impar, 1 Stop bit

8/N/1 — 8 Data bits, Sem Paridade, 1 Stop bit
4800 bps

9600 bps

19200 bps

Baud Rate 38400 bps

57600 bps

115200 bps

10.1.3 Ajuste via display do CLIC-02

1. Pressione ESC para voltar ao menu principal.

2. Pressione para CIMA/BAIXO para localizar o item CONFIG. e pressione OK para
seleciona-lo.

3. Pressione para CIMA/BAIXO para fazer o display exibir as opgdes mostradas abaixo.

vV COMM SET 03\

DATA REG. ‘U\

4. O digito alto ajusta 0 Modo de Comunicacao; o digito baixo ajusta o Baud Rate.

Conteudo | Dados Significado
0 8/N/2 - Data 8bit, Sem Paridade, 2 bit Stop.
L 1 8/E/1 - Data 8bit, Paridade Par, 1 bit Stop.
Digito alto . . . .
2 8/0/1 - Data 8bit, Paridade Impar, 1 bit Stop.
3 8/N/1 - Data 8bit, Sem Paridade, 1 bit Stop.
0 4800 bps
1 9600 bps
» ) 2 19200 bps
Digito baixo 3 38400 bps
4 57600 bps
5 115200 bps
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= A configuragao padréo para a porta RS-485 do CLIC-02 € mostrada na tabela abaixo:

Baud Rate 38400bps
Bit de dados 8
Bit Stop 2
Paridade No
Tamanho Maximo do Telegrama | 128 bytes

m Os parametros da porta de comunicagao RS-485 sdo ajustaveis apenas nas versées
3.x do CLIC-02;

m Apds alterar os parédmetros da porta de comunicagéo RS-485, é necessario reiniciar
o CLIC-02.

10.2 FUNCAO E/S REMOTA

Até 2 unidades do CLIC-02 podem ser configuradas para o modo E/S Remota, um como
mestre e outro como escravo. O CLIC-02 Mestre executara seu programa, lendo as
entradas e acionando as saidas do CLIC-02 escravo. O CLIC-02 escravo nao executara
seu programa, todas suas entradas/saidas ficardo dependentes do CLIC-02 Mestre.
Para acionar as saidas Q do escravo, 0 mestre atuara nas variaveis Y em seu programa.
As entradas | do escravo seréo escritas nas varidveis X do mestre. Desta forma, nenhuma
expansao de E/S podera ser utilizada, tanto no escravo quanto no mestre.

Endereco E/S Mestre Escravo
Bobina de Entrada 101 ~ 10C
Bobinas de Saida Q01 ~ Q08
Bobinas de Entrada de Expanséo X01 ~ X0C 101 ~ 10C
Bobinas de Saida de Expanséo Y01 ~ YOC Q01 ~ Q08

Configuracéo de Hardware:

1. Conecte as unidades do CLIC-02 através da porta RS-485, seguindo as instrucdes de
instalacédo do item 4.4.7.

2. Ajuste o CLIC-02 da esquerda na ilustragéo para mestre.

3. Ajuste o outro CLIC-02 para Escravo.

RS5-485
eg [eg
o] el
& &
P — ) —
Mestre Escravo
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4. Crie um programa Ladder no CLIC-02 Mestre, conforme mostrado abaixo:

x-3|2 ¥o1
|

X0z Yoz

5. Testando:
Se as entradas 102 e 103 no Escravo estao ligadas, as variaveis X02 e X03 no mestre
estardo ligadas. Conforme a ldgica, as varidveis YO1 e YO2 no mestre serdo ligadas. As
variaveis Y no mestre estao diretamente associadas as variaveis Q no escravo, portanto,
as saidas Q01 e Q02 no escravo serdo ligadas. Desta forma, podemos observar que
a entrada 102 do escravo ligou sua propria saida Y01, sem a existéncia de nenhum
programa no CLIC-02 escravo, o mestre esta controlando as E/S do escravo.

Estado E/S no CLIC-02 Escravo Estado E/S no CLIC-02 Mestre
. 1peJ4567890ABC X. A1 4567890ABC
Z.1234 Y. 34567890ABC
Q. [B34567890ABC EXE

MO 14 : 42 2010.05.09

10.3 FUNGAO DATALINK

A funcao Datalink cria uma rede especifica para o CLIC-02, permitindo a troca de 8 bits
de dados entre os elementos da rede. As variaveis W serao as variaveis de rede, sendo
que cada elemento ira controlar uma faixa desses enderecos. Qualquer CLIC-02 podera
ler a faixa W de outro CLIC-02.

Configuracéo de Hardware:

1. Conecte os CLPs CLIC-02 através da porta RS-485, respeitando o limite de 8 elementos
e seguindo as instru¢des de instalagéo do item 4.4.7.

2. Ajuste todos os CLIC-02 no menu CONFIG para ‘E/S REMOTE = N’;

3. Configure o ID (endereco) dos CLIC-02 de forma sequencial, respeitando a ordem de
ligagéo fisica dos mesmos. O ID maximo é 07.

Rede RS485 maximo de 100m

___________ SRV RV anVan Ve Ve Ven
B |8 | |

[ 5 [ &
T— T T  m ) |

T wvw%wwm@jﬁwmn@w L Ol el wwww Y TYEEy
ID=0 ID=1 ID=2 D=3 ID=4 ID=5 D=6 ID=7
Wi~ws Wo~W16 W17~-W24 W25~wWa32 W33~W40 W41-~W4s W49~W586 W57~We4
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Exemplo de software:

1. Crie o programa Ladder mostrado abaixo, habilitando a rede Datalink, e descarregue
no CLIC-02 com ID=T1;

Lol

= Qz
] 5
5 =

103

!

M04

.

2. No CLIC-02 com ID=1, ajuste a funcao LO1 conforme a ilustragéo abaixo:

. Transfira 0 mesmo software para o CLIC-02 com ID=0, porém altere a funcao LO1

conforme mostrado abaixo.

rl 1
d{mo1-od |

| L 1 RHo0l

og-12 A

re 1
4{qo1-04 |

| T T Ko

og-12 A

4. Execute o programa. Ligando 101 do CLIC-02 com ID = 1, MO1~MO04 estar&o em estado
ON.

5. Monitore o CLIC-02 com ID=0. M01~M04 do ID=1 sera escrito para a rede, sendo lido
pelo ID=0 e transferido diretamente para as saidas Q01~Q04. Qualquer outro ID da
rede que ler a faixa W09~W12 ird ler o estado de MO1~M04 no ID=1 .

Para maiores informagdes de programacéo da funcéo L, consulte o item 7.4.8.
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10.4 MODBUS RTU MESTRE

A funcdo MU habilita um mestre Modbus na porta RS485. Existem 15 fungcdes MODBUS
disponiveis, MUO1~MUOQF, possibilitando a configuracao de 15 telegramas Modbus. As
funcdes E/S Remota e Datalink devem estar desabilitadas para executar a funcao Modbus
(E/SRemota=NeID =0).

Quando habilitada, a fungcdo MU ocupa a porta de comunicacéo, liberando-a quando ndo
houver mais nenhuma funcdo MU habilitada e o periodo de execugdo MODBUS estiver
completado. Apenas uma funcdo MU pode ser habilitada por vez.

Existemn modos para a funcao MU, cada modo corresponde a uma fungéo Modbus:

Modo Cédigo da Funcao Modbus
1 03 (leitura de words)
2 06 (escrita de Unica word)
3 10 (escrita de multiplas words)
4 01 (leitura de bits)
5 05 (Escrita de unico bit)

Marcadores utilizados na fungdo MODBUS:

Resposta Recebida (M3D) O marcador M3D ¢ ligado quando o telegrama for recebido,
sendo entéo verificados os erros de consisténcia dos dados.
O valor ¢ transferido para o destino da fungdo MU caso néao
haja erro nos dados.

Indicacéo de erro (M3E) Indicagéo de erro de comunicacao

Indicagéo de Time out (M3F) O marcador M3F ¢ ligado quando o tempo entre o envio
e a recepgao dos dados for maior do que o definido, o
marcador M3D também sera setado. O marcador M3F é
automaticamente resetado quando M3D for resetado.

O tempo de time out depende do Baud Rate de comunicagéo, conforme mostrado na
tabela abaixo:

Baud Rate (bps) Tempo (ms)
4800, 9600, 19200, 38400 125
57600 100
115200 80
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Existem 5 parametros na fungado MU, como mostrado abaixo.

-

ONONO

Simbolo Descricao

[0} Modo MODBUS (1~5)

@ Endereco de comunicagao: Identificagao
do escravo (0 ~ 127)

©) Conteudo de comunicacao: enderego e
comprimento de dados:
1) Se o enderego de memdria for constante
(0000 ~ FFFF), o comprimento de dados é
fixo (1 Word);
2) Se o endereco de memoria for um DR,
o comprimento de dados sera definido em
DR+1;

@ Cadigo DR, armazena os dados de envio/
recebimento desta funcao

[©) Coédigo MODBUS (MUO1~MUOF)

Exemplos:
Modo Display
1 i1 1 Endereco é constante: 0003, Recebimento:
Leitura | o1 | Comprimento = 1, 01 03 02 datal data2 CRC16,
de words | o003 ROl Envio: 01 03 00 03 00 01 CRC16; Armazenagem de dados:
[ DREO= (datal<<8) | data2,
rl ] Endereco ¢ DR03=0001, Recebimento: 01 03 04 datal
| o1 | Comprimento é DR04=0002, data2 data3 data4 CRC16,
| DROZ P01 Envio: 01 03 00 01 00 02 CRC16; Armazenagem de dados:
L prEn 4 DREO= (datal<<8) | data2,
DRE1= (data3<<8)| data4
2 2 ] Endereco é constante: 0003, Recebimento:
Escrita | o1 | Comprimento = 1, 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
de Unica | 0003 P01 Armazenagem de dados:
word L ppEg 4 DRE0=1234(hex: 04D2),
Envio: 01 06 00 03 04 D2 CRC16;
Z 1 Endereco: DR03=0001, Recebimento:
| o | Armazenagem de dados: 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
| proz  BMOOL DREO=1234(hex: 04D2),
L DRED 4 Envio: 01 06 00 01 04 D2 CRC16;
3 Endereco: 0003, Recebimento:
Escrita e r3 1 Comprimento = 1, 01 10 00 03 00 01 CRC16;
multiplas [ or | Armazenagem de dados:
words | 0003 B0l DRE0=1234(hex: 04D2),
L prE0 Envio:
01100003 00 01 02 04 D2 CRC16;
Endereco: DR03=0001, Recebimento:
o ] Comprimento: DR04=0002, 0110 00 01 00 02 CRC16;
| o1 | Armazenagem de dados:
| DRoz  Hmio1 DRE0=1234 (hex: 04D2),
LprEp 4 DRE1=5678 (hex: 162E),
Envio: 01 10 00 01 00 02 04 04 D2
16 2E CRC16;
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Modo Display
4 4 1 Endereco: 0003, Recebimento: 01 01 02 datat
Leitura | o1 | Comprimento = 10H, data2 CRC16,
de bits | ooz POl Envio: 01 01 00 03 00 10 CRC16; Armazenagem de dados:
L preg 4 DREO= (datal<<8) | data2;
4 1 Endereco: DR0O3=0001, Recebimento: 01 01 02 datat
| o1 | Comprimento: DR04=0016, data2 CRC16,
| DRO3  HMo1 Envio: 01 01 00 01 00 10 CRC16; Armazenagem de dados:
L pRED A Valor max em DRO04 ¢ 400. DREO= (datal<<8) | data2;
5 5 1 Endereco: 0003, Recebimento:
Escrita de | o1 | Armazenagem de dados: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
unico bit | oooz  powol DREO=65280 (hex: FF00),
L prEo 4 Envio: 01 05 00 03 FF 00 CRC16;
5 ] Endereco: DR0O3=0001, Recebimento:
| o | Armazenagem de dados: 01 05 00 01 FF 00 CRC16;
| DROZ  HMUOL DRE0=65280 (hex: FF00),
L preo 4 Envio: 01 05 00 01 FF 00 CRC16;

10.5 MODBUS RTU ESCRAVO

O CLIC-02 pode ser controlado pelo computador ou outro CLP que possua a fungéo
de mestre Modbus. O mestre Modbus pode ter acesso aos estados de E/S, valores
pré-ajustados dos Blocos de Funcgéo, temporizadores, contadores. Também é possivel
controlar os modos Run/Stop do CLIC-02.

Configuracao de Hardware:

1. Conecte o mestre Modbus as unidades do CLIC-02 através da porta RS-485, seguindo
as instrugdes de instalagéo do item 4.4.7.

2. Ajuste todos os CLIC-02 no menu CONFIG para “E/S Remota = N”.

3. Ajuste o ID do CLIC-02 para = 01~99, cada um dos IDs do CLIC-02 deve diferente.
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10.5.1 Protocolo Modbus CLIC-02

Se CLIC-02 receber um telegrama correto, ele ira executar o comando, respondera um
telegrama confirmando o comando para o computador ou outro controlador. Se o comando
que o CLIC-02 recebeu néo é valido, a resposta do CLIC-02 sera um Codigo de Excecao.

= Formato do Comando e Formato da Resposta

<

Dados Verificados pelo CRC

Endereco escravo | Caodigo da Fungcéao | Dados CRC-16

m O formato do comando resposta, uma vez que o CLIC-02 recebe um comando inesperado.

<

Dados Verificados pelo CRC

»

>

Endereco escravo | Caodigo da Funcao | Codigo excecao | CRC-16

Formato do Comando:

Endereco Escravo Cédigo da Funcao Dados CRC-16 Codlg_o
Excecao
OOH: Envia para todos | O1H Leitura de bits
os dispositivos
01H: para o 05H Escrita de Unico bit CRC
dispositivo No.01 Para if Para
OFH: para o 03H | Leitura de words detalhes \gfclig:raego detalhes,
dispositvo o195 I:a(;/r?srultar Escravo fci:/r?éultar
10H: para o 06H | Escrita de unica enderecos Cadigo de Instrucao
dispositivo No.16 word 998 | funcao Ga
: . de Codi de Cadigo
10H | Escrita de multiplas | regisgtros 0digo Excecéo
words excegao
63H: para o 08H | diagndstico
dispositivo N0.99

Codigo Excecao:

Em uma conexao de comunicacao, o controlador responde o Cédigo Excecao (Codigo de
Erro) e o Cédigo de Funcgéo adicionado de 80H (Hexadecimal) para o mestre, se houver erro.

Codigo de Excecao Descricao

51 Erro de Telegrama (Erro do Cddigo de Funcéo, Erro ao Codificar
Registro, Erro na Quantidade de Dados)

52 CLP em modo RUN, comando n&o permitido

53 CLP protegido por senha, comando nao permitido

54 Valor dos dados além da faixa permitida

55 Erro na ROM do CLIC-02

56 RTC do CLIC-02 néo existe, ndo pode operar RTC

57 Outro erro

58 Comandos nao combinam com o modo editavel do CLIC-02

59 Erro Brand ID
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10.5.2 Mapa de Memdéria MODBUS

10.5.2.1 Estado das Variaveis Digitais

Endereco Modbus Fungio Contetido das Words

Decimal | Hexadecimal [Modbus | ¢ | E ' D  Cc | B | A | 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
1536 0600 R10 | ROF | ROE | ROD | RoC | ROB | RoA | R09 | Ro8 | Ro7 | RO6 | RO5 | RO4 | RO3 | RO2 | RO1
1537 0601 RiF | RIE [ R1D | RIC | R1B | R1A | R19 | R18 | R17 | R16 | R15 | R14 | R13 | R12 | R11
1538 0602 G10 | GOF | GOE | oD | Goc | GoB | GoA | Gog | Gos | Go7 | Goe | Gos | Go4 | Gos | Go2 | Go1
1539 0603 GIF | GIE | GID | GI1C | G1B | GIA [ G19 | G18 | G17 | G16 | G15 | G14 | G13 | G12 | G11
1540 0604 T10 | ToF | ToE | ToD | TOC | TOB | TOA | TO9 | TO8 | TO7 | TO6 | TOS | TO4 | TO3 | TO2 | TOI1
1541 0605 TIF | TE|TD | TIc | T1B | T1A | T19 | T8 | T17 | T16 | TH5 | T14 | T3 | TH2 | T
1542 0606 C10 | COF | COE | cob | coc | coB | coa | cog | cos | co7 | coe | cos | co4 | cos | co2 | cot
1543 0607 ciF | ciE |cip|cic|cB|cia|cia| cie | ci7| cie | cis5| cia| ciz| cie|cn
1544 0608 M10 | MOF | MOE | MOD | MOC | MOB | MOA | M09 | M08 | M07 | MO6 | MO5 | M04 | MO3 | M02 | Mo1
1545 0609 M20 | M1F | M1E | M1D | MiC | M1B | M1A | M19 | M18 | M17 | M16 | M15 | M14 | M13 | M12 | M1
1546 060A M30 | M2F | M2E | M2D | M2C | M2B | M2A | M29 | M28 | M27 | M26 | M25 | M24 | M23 | M022 | M21
1547 060B M3F | M3E | M3D | M3C | M3B | M3A | M39 | M38 | M37 | M36 | M35 | M34 | M33 | M32 | M31
1548 060C N10 | NOF | NOE | NOD | NOC | NOB | NOA | Nog | Nog | No7 | No6 | No5 | No4 | No3 | No2 | Not
1549 060D 0sH | N20 [ N1F | N1E [ N1D | N1G [ N1B | N1A [ N19 | N18 [ N17 | N16 | N15 | N14 | N13 | N12 | N11
1550 060E 06H | N30 | N2F | N2E | N2D | N2C | N2B | N2A | N29 | N28 | N27 | N26 | N25 | N24 | N23 | N22 | N2t
1551 060F Cu | N3F | NGE | N3D | N3C | N3B | NGA | N39 | N38 | N37 | N36 | N35 | N34 | N33 | N32 | Na
1552 0610 - - - - |1oc | 108 | 10a | 100 | 108 | 107 | 106 | 105 | 104 | 103 | 102 | 101
1553 0611 - - - - | xoc | x0B | X0A | x09 | x08 | x07 | X06 | x05 | x04 | X03 | x02 | x01
1554 0612 - - - - | voc | YoB | YoA | Yoo | vos | Yo7 | vos | vos | Yos | vo3 | vo2 | Y1
1555 0613 - - - - - - - - | qos | Qo7 | Qoe | Qos | @o4 | Qo3 | Qo2 | Qo1
1556 0614 - - - - - - - - - - - - | z04 | zo3 | zo2 | z01
1557 0615 H10 | HOF | HOE | HoD | HoC | HOB | HoA | Hog | Hos | HO7 | Hoe | Hos | Ho4 | Hos | Ho2 | Ho1
1558 0616 - | HIF | HIE | HID | HIC | H1B | H1A | H19 | H18 | H17 | H16 | H15 | H14 | H13 | H12 | H11
1559 0617 - - - - - - - - | o8 | Lo7 | Lo6 | Lo5 | Lo4 | Lo3 | Lo2 | Lot
1560 0618 - - - - - - - - - - - - - | so1 | Po2 | PO1
1561 0619 w10 | WoF | woE | wob | woc | woB | woa | woo | wos | wo7 | wos | wos | wos | wos | woz | wo1
1562 061A w20 | WiF | WAE | wiD | wic | wiB | wia | wio | wis | wi7 | wie | wis | wia | wis | wiz | wii
1563 0618 W30 | W2F | W2E | w2D [ w2c | waB | w2A [ w2g | was | wa7 | we | was | waa | was | wa2 | w1
1564 061C w40 | W3F | W3E | w3D | wac | waB | waa | w39 | was | wa7 | w36 | was | waa | w33 | wa2 | wat
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10.5.2.2 Variaveis de Estado/Controle do CLIC-02

Funcoes de Comunicacéao da Porta RS-485

Enderago Modb LT Conteddo
Decimal A Hexadecimal Suportadas
03H -
256 0100H 06H RUN / STOP: S1=0-STOP
10H S1=1—-RUN

03H Modelo do CLIC-02 (Cddigo Hexadecimal):
257 0101H 30=20VR-D, 70=20VR-12D
34=20VT-D, 74=20VT-12D

Word Status 1:

Bit 0 e 1 — Modo comunicagao RS-485

0: Datalink

1: E/S Remota - Mestre

2: E/S Remota - Escravo

Bit 4 — Backlight
0: Automatico — Desliga Apds Periodo de Inatividade
1: Sempre Ligado

Bit 5 — Contador Retentivo
1: Retentivo
0: Nao-Retentivo

Bit 6 — Configuracao de Marcadores M Retentivos
1: Nao-Retentivo

03H 0: Retentivo

258 0102H 06H

10H Bit 8, 9, 10 e 11 — Idioma Selecionado

1: English
2: French
3: Spanish
4: ltalian

5: German
6: Portugal
7: Chinese

Bit 12 e 13 — NUmero de expansodes configuradas (0 ~ 3)

Bit 14 — Configuragao Teclas Z
0: Teclas Z desabilitadas
1: Teclas Z habilatadas

Bit 15 - Alarme N° de expansodes diferente do configurado
0: Alarme
1:Com alarme

Word Status 2:

Byte Baixo — Cdgido de Erro
0=0K

1 = Erro ROM

2 = Erro RAM

3 = Erro EEPROM

4 = Erro Programa

259 0103 O3H 5 = Erro Légica do Programa
6 = Erro de Watchdog

7 = Erro das Expansoes

8 = Erro de Communicagao
9 =Errono RTC

Byte Alto — Configuragao Senha
0 = Senha Desabilitada
1 = Senha Habilitada

260 0104 Ganho Entrada Analdgica 1
261 0105 Offset Entrada Analdgica 1

262 0106 Ganho Entrada Analdgica 2
263 0107 O3H Offset Entrada Analdgica 2
264 0108 10H Ganho Entrada Analégica 3
265 0109 Offset Entrada Analdgica 3
266 010A Ganho Entrada Analdgica 4
267 010B Offset Entrada Analdgica 4
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10.5.2.3 Entradas / Saidas Analégicas

Endereco Modbus | Funcdes Contetudo .
. . . Comentarios
Decimal |Hexadeclma||sul>°rta¢|as Byte Alto Byte Baixo
Entradas Analdgicas

2832 0B10 AO1
2833 0B11 AO2
2834 0oB12 AO03
2835 0B13 AO04 Faixa de Valores:

03H
2836 0B14 A05 0~999
2837 0B15 AOB
2838 0B16 A07
2839 0B17 A08

Entrada de Temperatura
2864 0B30 ATO1
2865 0B31 03H ATO2 Faixa de Valores:
2866 0B32 ATO3 -1000 ~ 6000
2867 0B33 ATO4
Saidas Analdgicas — Valor Atual

2880 0840 AQO Faixa de Valores
2881 0B41 AQO2 Tensao:

03H 0 ~ 1000
2882 0B42 AQO3 Corrente:
2883 0B43 AQO4 0~ 800

Saidas Analdgicas — Valor de Ajuste

9984 2700 AQO Faixa de Valores
9985 2701 03H AQO2 Tens&o:

06H 0 ~ 1000
9986 2702 10H AQO3 Corrente:
9987 2703 AQO4 0~500
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10.5.2.4 Leitura e Configuracao Funcao PWM/PLSY

Funcdes de Comunicacéao da Porta RS-485

Endereco Modbus Funcgoes
Decimal lHexadecimaI Suportadas

Valores Atuais — Funcao PWM

Conteudo Comentarios

2848 0B20 Selegéo Forma de Onda

2849 0B21 PWM 1 | PW (Pulse Width) — Largura do pulso | Faixa de Valores

2850 0B22 PT (Period Time) - Perfodo da Onda |~ PWM—PW:
O3H - 0~ 32767

2851 0B23 Selegao Forma de Onda PWM — PT:

2852 0B24 PWM 2 | PW (Pulse Width) — Largura do pulso 1~ 32767

2583 0B25 PT (Period Time) — Periodo da Onda

Valores Atuais — Fungéo PLSY

2848 0B20 Selecéo Forma de Onda Faixa de Valores
PLSY -
2849 0B21 03H PLSY1 Frequéncia de Saida F:e‘j“fgg'oa:
PLSY — N° Pulsos:
2850 0B22 Numero de Pulsos 0~ 32767

Valores de Ajuste — Fungdo PWM/PLSY

6400 1900 PWM 1 — PW1 / PLSY - Frequéncia
6401 1901 PWM 1 - PT1 / PLSY — N° Pulsos
6402 1902 PWM 1 - PW2
6403 1903 PWM 1 - PT2
Faixa de Valores
PWM — PW:
6414 190E PWM 1 - PW8 0 ~ 32767
6415 190F 03H PWM 1 - PT8 PWM - PT.
06H 1~ 32767
6416 1910 10H PWM 2 — PW1 PLSY - Freq,
6417 1911 PWM 2 — PT1 1~ 1000
6418 1912 PWM 2 — PW2 PLSY - N° Pulsos:
0 ~ 32767
6419 1913 PWM 2 - PT2
6430 191E PWM 2 - PT8
6431 191F PWM 2 - PW8
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10.5.2.5 Leitura de Parametros das Funcoes

Endereco Modbus o
= ¢ - Funges Contetdo Comentarios
Decimal | Hexadecimal Suportadas
Valor Atual do Temporizador
2048 0800 TO1
2049 0801 03H T02 Faixa de Valores:
0 ~ 9999
2078 081E T1F
Valor Atual do Contador
2304 0900 coi Word Baixa
2305 0901 Word Alta Faixa de Valores
- 0 ~ 999999
2306 0902 co2 Word Baixa
2307 0903 03H Word Alta Sao utilizadas duas
Words para formar
- o valor atual de
2364 093C CIF Word Baixa contagem
2365 093D Word Alta
AS (Soma, Subtracao) — Valor de Saida
3072 0C00 ASO1
8073 ocor 03H AS02 Faixa de Valores:
-32768 ~ 32767
3102 0C1E AS1F
MD (Multiplicagao, Divis&o) — Valor de Saida
3328 0D00 MDO1
3329 0DO01 03H MDO02 Faixa de Valores:
-32768 ~ 32767
3358 OD1E MD1F
PID - Valor de Saida
3584 OEOO PIO1
3585 OEO1 031 PI02 Faixa de Valores:
-32768 ~ 32767
3598 OEOE PIOF
MX (Multiplexador) — Valor de Saida
3840 OF00 MX01
3841 OFO1 03H MX02 Faixa de Valores:
-32768 ~ 32767
3854 OFOE MX1F
AR (Rampa) — Valor de Saida
4096 1000 ARO1
4097 1001 03H ARO2 Faixa de Valores:
-32768 ~ 32767
4110 100E AROF
DR (Registador de Dados) — Valor Atual
4352 1100 DRO1 Faixa de Valores
4353 1101 DRO2 Com Sinal:
03H -32768 ~ 32767
Sem Sinal:
4591 11EF DRFO 0~ 65535
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Funcoes de Comunicacéao da Porta RS-485

10.5.2.6 Ajuste dos Parametros das Funcoes

Endereco Modbus Fungées . .
Contetido Comentarios
Decimal | Hexadecimal = Suportadas
Set-Point do Temporizador
4608 1200 TO1
4609 1201 O8H T02 Faixa de Valores:
06H
10H 0 ~ 9999
4638 121E T1F
Set-Point do Contador
4864 1300 co1 Word Baixa
4865 1301 Word Alta Faixa de Valores
4866 1302 03H Word Baixa
4867 1303 06H co2 Word Alta 0~ 999999
10H *Ver Nota 1
4924 133C CiF Word Baixa
4925 133D Word Alta
AS (Soma, Subtracao)
6656 1A00 ASO1 — Parametro V1
6657 1A01 ASO1 — Parametro V2
6658 1A02 ASO1 - Parametro V3
6659 1A03 AS02 — Parametro V1
6660 1A04 O8H AS02 - Parametro V2 Faixa de Valores
6661 1A05 oeH AS02 — Parametro V3 Vi V2e Vs
10H -32768 ~ 32767
6746 1A5A AS1F — Parametro V1
6747 1A5B AS1F — Parametro V2
6748 1A5C AS1F — Parametro V3
MD (Multiplicagéo, Divisao)
7424 1D00 MDO1 - Parametro V1
7425 1DO1 MDO1 - Parametro V2
7426 1D02 MDO1 — Parametro V3
7427 1D03 MDO2 — Parametro V1
7428 1D04 0H MDO2 — Parametro V2 Faixa de Valores
7429 1D05 oeH MDO2 — Parametro V3 Vi, V2 e Ve
10H -32768 ~ 32767
7514 1D5A MD1F — Parametro V1
7515 1D5B MD1F — Parametro V2
7516 1D5C MD1F — Parametro V3
PID
8192 2000 PI01 - Set-Point
8193 2001 PI01 — Varidvel do Processo
8194 2002 PI01 — Tempo de Amostragem
8195 2003 PI01 — Ganho Proporcional
8196 2004 PI01 — Ganho Integral
8197 2005 PI01 — Ganho Derivativo . )
8198 2006 PI02 — Set-Point gi‘txggitvf/';’rﬁjel
8199 2007 PI02 — Variavel do Processo Processo:
8200 2008 03H P102 — Tempo de Amostragem -32768 ~ 32767
8201 2009 06H Pl02 — Ganho Proporcional
8202 200A 10H PI02 — Ganho Integral -Tempo Amostragem,
8203 200B PI02 — Ganho Derivativo Ganhos Proporcional,
Integral e Derivativo:
0~ 32767
8276 2054 PIOF — Set-Point
8277 2055 PIOF — Variavel do Processo
8278 2056 PIOF- Tempo de Amostragem
8279 2057 PIOF — Ganho Proporcional
8280 2058 PIOF — Ganho Integral
8281 2059 PIOF — Ganho Derivativo
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Endereco Modbus =
Decimal Hexadeoimal S:;:St':lsa s Contetido Comentérios
MX (Multiplexador)
8448 2100 MX01 — Parametro V1
8449 2101 MX01 — Parametro V2
8450 2102 MX01 — Parametro V3
8451 2103 MX01 — Parametro V4
8452 2104 MX02 — Parametro V1
8453 2105 03H MX02 — Parametro V2 Faixa de Valores
8454 2106 06H MX02 — Parametro V3 V1, V2, V3 e V4:
8455 2107 10H MX02 — Parametro V4 -82768 ~ 32767
8504 2138 MX1F - Parametro V1
8505 2139 MX1F — Parametro V2
8506 213A MX1F — Parametro V3
8507 213B MX1F — Parametro V4
AR (Rampa)
9472 2500 ARO1 - Nivel 1
9473 2501 ARO1 — Nivel 2
9474 2502 ARO1 - Nivel Maximo
9475 2503 ARO1 - Nivel Inicio/Fim
9476 2504 ARO1 - Valor de Incremento Faixa de Val
9477 2505 AROT = Ganho Nivel 1. Nivel 2 & Nivel
9478 2506 ARO1 - Off Set Maximo:
9479 2507 ARO02 - Nivel 1 -10000 ~ 20000
9480 2508 ARO2 - Nivel 2 i S
9481 2509 o ARO2 - Nivel Maximo N'Vg!gggégm‘
9482 250A ARO02 — Nivel Inicio/Fim
9483 2508 ?g::: ARO02 - Valor de Incremento Valor de Incremento:
9484 2500 AR02 - Ganho 0~ 10000
9485 250D ARO2 - Off Set Ganho:

0 ~ 1000
9570 2562 AROF - Nivel 1 Off Set
9571 2563 AROF - Nivel 2 40000 - 10000
9572 2564 AROF - Nivel M&ximo
9573 2565 AROF — Nivel Inicio/Fim
9574 2566 AROF - Valor de Incremento
9575 2567 AROF - Ganho
9576 2568 AROF - Off Set

DR (Registrador de Dados)
9728 2600 DRO1 )
Faixa de Valores
9729 2601 03H DR02 Com Sinal:
06H -32768 ~ 32767
10H Sem Sinal:
0 ~65535
9967 26EF DRFO
G (Comparacao Analdgica) — Valor de Referéncia
6144 1800 GO1
6145 1801 o3 G02 Faixa de Valores:
oett 0 ~ 9999
10H
6174 181E G1F
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Funcdes de Comunicacéao da Porta RS-485

10.5.2.7 Leitura e Configuracao do RTC

1. Leitura de valores atuais do RTC

Endereco Modbus Funcbes Contetdo Comentarios
Decimal Hexadecimal Suportadas Byte Alto | Byte Baixo

2816 BOO Ano Més

2817 BO1 Dia Semana

2818 B02 Hora Minuto Faixa de Valores:

2819 B03 Segundos - Ano: 0 ~ 99

2820 BO4 - - Ano "é?;: 11 ~3112

2821 BOS 10H - Més Semana: 0 ~ 6

2822 B06 - Dia Hora: 0 ~ 23

2823 BO7 - Semana Minuto: 0 ~ 59

2824 B08 - Hora Segundos: 0 ~ 59

2825 B09 - Minuto

2826 BOA - Segundos

2. Leitura/Ajuste dos Parametros das Funcbes de Comparagédo RTC

RTC (Relégio Tempo Real) — Valor de Ajuste

5376 1500
5377 1501
5378 1502
5379 1503
5380 1504
5381 1505
5466 155A
5467 155B
5468 155C

Verificar Tabela dos
Formatos de Ajuste
Conforme o Modo da

Funcao RTC

RO1
O3H

R02
O6H 0
10H

R1F

3. Formatos das fungdes de comparagcao RTC conforme modo Selecionado:

Modo da Funcao RTC Byte Alto Byte Baixo
Semana Liga | Semana Desliga Faixa de Valores
Modo 1, Modo 2 Hora Liga Minuto Liga
Hora Desliga Minuto Desliga Hora: 0~23
Ano Liga Ano Desliga Minuto: 0~59
Modo 3 Més Liga Dia Liga Segundo: 0~59
Més Desliga Dia Desliga Arlo: 0-99
Més: 1~12
- N Dia: 1~ 31
Modo 4 Hora Liga Minuto Liga Semana: 0~6
- Segundo Liga
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10.5.2.8 Leitura/Escrita de Variaveis Digitais

DecimEarIlderego Mo:lt::(Zdecimal Funcoes Suportadas Conteudo
11008 ~ 11038 2B00 ~ 2B1E RO1~R1F
11040 ~ 11070 2B20 ~ 2B3E GO1~G1F
11072 ~ 11102 2B40 ~ 2B5E TO1~T1F
11104 ~ 11134 2B60 ~ 2B7E CO1~C1F
11136 ~ 11198 2B80 ~ 2BBE MO1~M3F
11200 ~ 11262 2BCO ~ 2BFE 8;: N1~N3F
11264 ~ 11275 2C00 ~ 2C0B [1~IC
11280 ~ 2C1B 2C10 ~ 2C1B X1~XC
11296 ~ 11307 2020 ~ 2C2B Y1~YC
11312 ~ 11319 2C30 ~ 2C37 Q1~Q8
11328 ~ 11331 2C40 ~ 2C43 71~74

-Para funcéo O1H, leitura de mdltiplos bits, utilizar sempre quantidades mdltiplas de 16;

-l, X e Z ndo podem ser escritos.

Nota 1: Valor de ajuste dos contador

Modo Word Descricao
Contador Modo 1 ~ 7 1 Valor de Ajuste — Word Baixa
(2 Words) 2 Valor de Ajuste — Word Alta
1 Intervalo de Tempo (0 ~ 99,99s)
2 Valor de Ajuste Contador ON — Word Baixa
(C;OVTS%Z; Modo 8 3 Valor de Ajuste Contador ON — Word Alta
4 Valor de Ajuste Contador OFF — Word Baixa
5 Valor de Ajuste Contador OFF — Word Alta

Valor de ajuste: 0 ~ 999999
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11 MODULOS DE EXPANSAO

Médulos de Expansao

Todos os modelos de CLIC-02 permitem a conexao de modulos de expansao. O
agrupamento maximo € de 3 mddulos Digitais, 2 mddulos de Saida Analdgica, 2
modulos de Entrada Analdgica e 1 modulo de Comunicagéo. A sequéncia de conexao
dos modulos de expansao dever ser: médulo digital, analdgico e comunicacao.

m CLIC-02/4Al deve ser o ultimo dos mdédulos analdgicos.

11.1 LIMITAGOES DOS MODULOS DE EXPANSAO

Existem 2 versdes de firmware para os modulos de expanséo de E/S Digitais: 1.2 € 3.0.
Ambos podem ser conectados ao CLIC-02 simultaneamente, porém, caso necessite do
numero maximo de expansdes, ha uma restricao quanto ao uso das versdes 1.2. Observar
atentamente as condicdes abaixo demonstradas, pois demonstram os 3 modos de conexao
dos mdédulos de expansao.

Mdédulo Basico + E/S digital (V1.2 ou V3.0) x 3 + 4Al x 1 + COMM. x 1

CLIC-02 V3.x ] 10 ] 0 ] 0 ] 4AT ]COMM.

m Mddulos de E/S digital: CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D, CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A
m Mddulos de E/S Digital podem ser versao V1.2 ou V3.0

Moddulo Basico + E/S digital (V1.2 ou V3.0) x 3 + (2A0 ou 4PT) x 1

CLIC-02 V3x 10 IO IO 2801
4PT
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Mddulos de E/S digital: CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D, CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A
Modulos analdgicos 2A0 ou 4PT

Modulo Basico + E/S digital (V3.0) x 3 + 2A0 x 2 + 4PT x 1 + 4Al x 1 + COMM. x 1

CLIC-02V3x ] 10 ] 10 ] 10 :| 2A0 ] 2A0 :| 4PT ] 4AI ]COMM-

Modulos de E/S Digital devem ser da versao V3.0

O método de encaixe do mdodulo de expansdo € o mesmo para todos os modulos,
como mostrado acima;

No CLIC-02 ou no software de programacédo do CLIC-02, existe uma opgéo para
selecionar o numero de médulos de E/S conectados. Este nimero deve ser ajustado
considerando apenas os moédulos de E/S digitais (CLIC-02/8ER-A, CLIC-02/8ER-D,
CLIC-02/8ET-D, CLIC-02/8ER-24A).
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11.2 MODULOS DE EXPANSAO DE E/S DIGITAL

Médulos de Expansao

Deve ser configurado o nimero de Expansdes de E/S quando algum maédulo € conectado.
Os métodos de configuracéo do “I/O Number” sdo mostrados na sequéncia.

1. Teclado

AC100- 240V Input 6 x AC

/0 NUNBER: 0 ﬁ 0 ﬂ
ALARME I/0 x Q e
C BETENTIVO x o
CONFIG.Z x & A
CLW-D2 / 10HR-A

Output 4x Relayida

2. Software de Programacao do CLIC-02

Configuragdo do Sistema ﬁ
rAjustar ID———  rE/S Remota

ID Atual:l 0 9
" Mestre
Nowo ID{00-99): I i}

{~ Eacravo

rExpandir I/0——— —Outros

Nimero de EfS: m ¥ ¥ Retentive
[T C Retentivo

[T Luz de Funde

[T Marme de EfJ1 [ Ajuste z

2
rTipo v—3 rAjuste do DR—

¥odo: Ie-"rN-"r2 j' (* Sem Sinal
Baud Rate: |334UU 'I (" Com Sinal

Ajuste I Cancelar
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Mddulos de Expansao

Estado das entradas
de expansao
HON
OOFF

Estado do mdédulo de
expansao
BConectado
@®N2o conectado
[CIN&o configurado

+

O

Tela de Estado do Modulo de Expansao

ACA00~240Y

Input 6% AC

2009, 11, 27

Estado das saidas de
expansao
HON
OOFF

CLW.02 [ 10HR-A

Output 4xRefay /84

Q@ @

@

I

= 24V 2§@

L

590 | CLIC-02
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ARRD

11.2.1 Instalagcdo Mecanica e Ligacao Elétrica

0

+ | —

Tipo E de mdédulo de expansao: CLIC-02/8ER-D/8ET-D, CLIC-028ER-A/8ER-24A

| I
— 24V 23’@
1

o 1 Jon
BK

Input X1 X2 X3 X4
4xDC .

QOO0 Input X1 X2 X3 X4

s - DC 24V 4xDC OOQO

OO + - DC 24v

019}
R
|
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Dimenso6es do médulo de expansao
Todos os modulos de expansao tém as mesmas dimensdes, conforme mostrado abaixo.

4650 =7.30
=02 4330

* . 31.30 i

o

e
0]

(0N
QPORY

(LA

ey

938.00
74 .00
20,00
10&.00
3.00
45 00
M

-
i

c-@4.50

Instalacao
Para detalhes sobre a instalagado mecéanica dos médulos, ver capitulo 4 — Instalagéo
Ligacao ELétrica

1. Entrada de Alimentacéo 24 Vcc

. @ =

— 7] — 24V Ty
ARRD

1

T 24V ) ’Zg’@

BL BN
BK

nput X1 X2 X3 X4
4%DC
QO0Y Input X1 X2 X3 X4
v - DC 24V 4x0C (YO
OO . - DC 24V
o0
S | N
o S

CLIC02-8ER-D / 8ET-D
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2. Entrada de alimentacao 24V/100~240VCA

gl

24 V~

 E—

100-240 V~ %E@

50/60 Hz N |\\\\

Input X1 X2 X3 X4

o elelele
L N AC 100~240/

00

e
CLIC02-8ER-A / 8ER-24A

U 7

3. Saida arelé

CLIC02-8ER-A
Output 4 x Relay/BA
SIslelele
Y1 Y2
QQOUQO
Y3 Y4
e © B
12~240 Vca — r 1 | |
50/60 Hz L] AN i
ou [‘] 0 [ ! 1
12~125vee N/ - [ A
12~240 Vea 1 12~125 Vee
50/60 Hz
4. Saida a transistor
CLIC02-8ET-D
Output 4 x TR/ D.5A
QOOO0
Y1 ¥2
So0000
Y3 Y4
24Vce —— '
ou v i
Ly
12Vee + 2 ] U
| E— |

® - Fusivel de queima réapida 1A, disjuntor ou protetor de circuito
@ - Absorvedor de surtos (36Vce)

® - Absorvedor de surtos (400Vca)

@ - Fusivel, disjuntor, ou protetor de circuito

® - Carga indutiva
592 | CLIC-02 - Portugués -
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= Para cargas indutivas em Corrente Alternada, quando utilizada saida a relé € necessario
conectar paralelamente um absorvedor de surtos para eliminar possiveis ruidos. Para
cargas indutivas em Corrente Continua, quando utilizada saida a relé € necessario
conectar paralelamente um diodo de roda-livre. A tensé&o invertida suportada do diodo
de roda-livre deve ser maior que 5~10 vezes a tensé&o de carga e a corrente positiva
deve ser maior que a corrente de carga. Se a saida do CLIC-02 for a transistor, também
€ necessaria a utilizacao do diodo de roda-livre.

Tanto o0 mdodulo E/S digital quanto o médulo analdgico possuem um Led indicador do
estado de conexao com a unidade basica. Os estados possiveis para este Led sdo
mostrados abaixo.

1112 13 14 15 16 A1 A2 Input X1 X2 X3 X4

00 00000000 HAC QOOO

DC 24V Input §x DC(ATA2 0~10V) 6(’“} AC 100~240V
Estado Led Descricao
@ ON Expansao esta OK
F@ﬂ - Piscando (5Hz) | Erro na Expansao

‘ ‘. 2-BER-A
CLIG02-12HR-D Ouput 4xReky/ 3 \‘ Led de Estado da Expanséo

Output 4 x Relay/ga || PMO5 3rd C%?OC%EQ

11.3 MODULOS DE EXPANSAO ANALOGICOS

A Configuracdo maxima de moédulos de expansao analdgicos montados € composta
por 2 x 2A0, 1 x 4PT e 1 x 4Al. O primeiro mddulo 2A0 conectado a CPU do CLIC-02
corresponde aos enderegos AQO1~AQO2 e o segundo modulo 2A0 corresponde aos
enderecos AQO3~AQO4. As 4 entradas do mdédulo 4PT correspondem aos enderegos
ATO1~AT04 e as 4 entradas do modulo 4Al correspondem a AO5~AQ08.

A tela que mostra o valor atual das saidas 2A0 é mostrada abaixo:

> > > >
0000
oo oo
NN =
o
oo oo
oo oo
oo oo
oo oo
<< < <

A Tela que mostra o valor atual das entradas 4PT € mostrada abaixo:

AT 0 1 = 0 0 0 O 0 °C
AT 0 2 = 0 0 0 O 0 °C
A T 0 3 = 0 0 0 O 0 °C
A T 0 4 = 0 0 0 O 0 °C
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A tela que mostra o valor atual das entradas 4Al € mostrada abaixo:

A 0 5 = 0 O 0O 0 V
A 0 6 = 0 O 0O 0 V
A 0 7 = 0 O 0O 0 V
A 0 8 = 0 O 0O 0 V
Ligacao Elétrica
CLIC-02/2A0
Saida de tensao Saida de Corrente
| aYs aYa ) O
]_—4‘ + -O \l;)n%a:) Er + -Oa 24§>
O]®) 0]®)
3 <> RUN <> RUN
0]0]0]0]0) Q0000
L S80000 L] 00
Clvi 1 c2ve 2 Cclvi 1 cave 2
(o [ @] o [ e ]
Tenséao Corrente
ovV~10V 0mA ~ 20 mA
Faixa da Saida Analdgica Impedancia de carga deve | Impedancia de carga deve
ser maior que 500Q ser menor que 5009
2A0
Resolugao 10 mV 10 pA
Saida Digital 0,00V ~ 10,00V 0,00 mA ~ 20,00 mA
Valor de Registro 0 ~ 1000 0 ~ 500
Variagao +2,5 % +2,5 %
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CLIC-02/2Al

— 0~10V
1
: | E— | |

TS 12124V L [r—re

1 V1 C1PE

QOO0

CLICD2-4A]
Input 4 x (0.10V / 0.20mA}

REw

CO0CO0

13 V3 C3 14 V4 C4

i

P
oL/ FE

]

CLIC-02/4PT

DC 24V T

PT100 J 4PT100

+

Mddulos de Expansao

-2 0~20mA

—- 12124V 7

— PT100 H

l .P'II()(J J

- Portugués -

CLIC02-4A|
Input 4 x (0..10V / 0..20mA}

P e

GO0000 -

13 V3 C3 14 v4 C4

L.—x

L r—re

4]
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Caracteristicas do Moédulo de Expansao 4PT
Faixa da Entrada de -100 °C ~ 600 °C
Temperatura

Saida Digital -100 °C ~ 600 °C
Resolucao 2,5 mV

Variagao +0,5 %

Se houver erro na fiagdo do PT100 ou o canal de entrada estiver aberto, o valor lido pelo
CLIC-02/4PT estara fora da faixa esperada. Desta forma, o CLIC-02 n&o atualizara nem
armazenara o valor do canal e o marcador de erro M correspondente ao canal sera setado.

Marcador g::;f;\?r Descricao
M34 ATO1 Canal 1com erro
M35 ATO2 Canal 2 com erro
M36 ATO3 Canal 3 com erro
M37 ATO4 Canal 4 com erro

11.4 MODULOS DE EXPANSAO DE COMUNICACAO

11.4.1 Médulo ModBus

Resumo

O mddulo CLIC-02/MBUS possibilita gue um CLIC-02 possa comunicar-se com outros
dispositivos através do protocolo Modbus, tanto no modo mestre quanto no modo escravo.
O CLIC-02/MBUS trabalha como né escravo Modbus, respondendo aos pedidos do mestre
da rede, o que faz seu ciclo de scan tornar-se maior. Normalmente, o tempo do ciclo é
menor que 20ms, mas ele serd aumentado quando o CLIC-02 processar uma requisicao
do mestre. Por exemplo, para escrita do valor de ajuste de uma funcéo, o ciclo de scan
podera chegar a aproximadamente 100ms.

Configuracao do Médulo CLIC-02/MBUS

AN A
1/ \2)
| () o
i @
I\ (7
0 o
00 w'ﬂ]/
f4>
\ ®
ORI = ®
iﬂ]jﬂ O || ~\5/‘ ®
()ERR
A @
CLICO2-MBUS \\/‘
‘o) a
(9) 200 6
1@
PR Pt ®
\@ 12345678
ey
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Terminais de alimentacao

Hastes para montagem direta

SW2 — Chave de selegao do resistor de
terminagao

LED Run - Indicagéo de Mdédulo Executando
LED COM - Indicacao de Atividade na Porta
LED ERR - Indicag&o de Erro no Mddulo
SW1 — Conjunto com 8 chaves para ajuste
do formato de comunicagao

Porta RS-485

Trava de montagem
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Alimentag¢ao do Mdédulo

O CLIC-02/MBUS necessita de alimentacao externa de 24 Vcc.

+24V
0
+  — DC24V
o O SWI:’
R

Configuracoes de Comunicacao

O Baud Rate de comunicagdo do CLIC-02/MBUS e a configuracdo da porta serial séo
ajustados através do conjunto de 8 chaves - SW1.1 ~ SW1.8.

Baud Rate
Para ajustar o Baud Rate da porta de comunicagéo, selecione as chaves SW1.3 ~ SW1.1

conforme a tabela abaixo. A chave SW1.6 = ON seleciona entre a configuragdo padrao
do maodulo.

SW1.6 SW1.3 SW1.2 SWi.1 Baud Rate
OFF OFF OFF OFF 4,8 Kbps
OFF OFF OFF ON 9,6 Kbps
OFF OFF ON OFF 19,2 Kbps
OFF OFF ON ON 38,4 Kbps
OFF ON * * 57,6 Kbps
ON * * * 38,4 Kbps

* condicao irrelevante
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Stop Bit e Paridade

Para configurar o nimero de Stop Bits e a verificagéo de Paridade, ver tabela abaixo. As
chaves SW1.7 e SW1.8 séo reservadas.

SW1.6 SW1.5 SW1.4 Condicao
OFF * OFF 2 Stop Bits, Sem Paridade
OFF OFF ON 1 Stop Bit, Paridade impar
OFF ON ON 1 Stop Bit, Paridade Par
ON * * Ajusta a porta para o padrao de fabrica: 38,4 Kbps,
2 Stop Bits, Sem Paridade

* condicdo irrelevante

Indicacao de Estados e Cédigos de Erro

Cédigo | Indicacao | Tipo de Erro e Provavel

de Erro| de Estado Causa SELGEL ISR
56H | O LED de A conexao entre o Verifique a conexao entre Os moédulos
erro pisca CLIC-02 e o mddulo 0 CLIC-02, médulos E/S e | de expansao
devagar de comunicagao esta maodulo de comunicacao. que antecedem
(2Hz2) impropria 0 moédulo de

comunicagao
podem estar
causando esta
falha.

55H | OLED de Erro de configuracdo do | Verifique a configuracéo do
erro fica CLIC-02: configuracao CLIC-02.

LIGADO no “I/O Number” é
diferente do real.

51H, | O LED de Erro de pedido ModBus: | Verifique a ordem e

54H | erro pisca | Telegrama de dados, a configuracao da
devagar codigo de fungao, comunicagao de acordo
(2Hz2) endereco de registro, com o protocolo.
CRC, Erro de verificagao,
etc.
59H | OLED de Erro de dados na Certifique que a conexao
erro pisca comunicagao: entre o CLIC-02 e o Médulo
rapidamente | Verificagao de bit de de Comunicagao esta
(5Hz) erro, confiavel, verifique possiveis

Comprimento de dados | ruidos gerados por
de resposta do erro, erro | equipamentos instalados
CRC nas proximidades.

Para mais informagdes veja o Capitulo 10: Fungdes de Comunicac¢ao da Porta RS-485;
11.4.2 Médulo de Comunicacao DeviceNet

Resumo

O mddulo CLIC-02/DNET é uma interface de comunicagdo DeviceNet, que habilita o

CLIC-02 como equipamento escravo na rede, permitindo controle e monitoramento remoto
através de um mestre DeviceNet.
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Configuracdo do Moédulo CLIC-02/DNET

Médulos de Expansao

Alimentacao 24VCC

LED de Estado da Rede

LED de Estado do Médulo

Porta DeviceNet de 5 pinos

Botao de Desengate

Porta de Conexao da Expanséo

SW1 - Conjunto de 8 chaves para ajuste do ID e BaudRate de comunicagao
SW2 — Chave de selegao do resistor de terminagao

Fixador retratil

CHCESNONCNCNCRNC

Conexao com a rede DeviceNet

Usando um conector 5 pinos, conecte o CLIC-02/DNET ao barramento DeviceNet. Favor
usar um cabo de acordo com as exigéncias do ODVA. As caracteristicas do cabo irédo
influenciar no comprimento maximo do cabo e a taxa de transmisséo da rede.

Sinais da Porta

Ol 1 V-
ol 2 CAN_ L
0 3 : : Shield
oll * — CAN H
5 Ll V+H(24V)
1 GND preto
2 CAN_L  azul
3 Shield sem coloracao
4 CAN_H branco
5 24V vermelho
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Endereco e Configuracao do Baud Rate.

Na rede DeviceNet, cada escravo precisa de endereco ID diferente, sendo que a faixa de
ID valida é de 0 a 63. O endereco do escravo € ajustado pelas chaves SW1.1 ~ SW1.6 do
modulo CLIC-02/DNET. O Baud Rate da comunicacao € ajustado pelas chaves SW1.7 e
SW1.8. O Baud Rate ajustado deve ser o mesmo do mestre DeviceNet.

Ajuste das chaves SW1

Enderecgo SW1.6 ~ SW1.1 000000 ID: 0
000001 ID: 1
111110 ID: 62
111111 ID: 63
Baud Rate SW1.8 ~ SW1.7 00 Baud Rate: 125K
01 Baud Rate: 250K
10 Baud Rate: 500K
11 Em espera (Baud Rate Padrao: 125K)
LED de Estado

O CLIC-02/DNET possui 2 LEDs, uma para diagnéstico interno e outra para o estado do
barramento da rede de comunicacao.

1. LED de Estado do Mddulo (MS)

LED de duas cores (verde e vermelha) indica o estado do CLIC-02/DNET.

Estado do LED(MS)

Explicacao

Correcao ou Prevencao de Falha

Desligado

Sem Alimentagéao

Conectar a uma fonte de alimentacao

Verde Ligado

Estado de operacao normal

Verde Piscando

N&o conectado com a unidade
basica CLIC-02

Conectar corretamente ao CLIC-02

Vermelho Piscando

Conectado ao CLIC-02, porém
ha erro de comunicagao entre os
modulos

Configure o /O Number do CLIC-02
corretamente

Vermelho Ligado

Erro de hardware no médulo

Substitua 0 modulo

600 | CLIC-02
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2. LED de Estado da Rede(NS)

LED de duas cores (verde e vermelha) indica o estado do barramento da rede em que o
equipamento esta conectado.

Estado do LED(NS) Explicacao Correcao ou Prevencao da Falha
Desligado Rede Sem Alimentacao. Ligar a alimentacao da rede
-O mestre da rede esta -Conecte o0 mestre na rede
desconectado

Verde Ligado

Modo de operagao normal, -
escravo conectado com o mestre

Verde Piscando

Modo de operagao normal, mas -
nao conectado com o mestre ou
precisa ser liberado

Vermelho Piscando

Time out da conexao. Ocorre -
apos alguns segundos do LED
Verde Piscando.

Vermelho Ligado

Erro. ID de rede duplicado Verificar se o ID do mddulo estéa em
-Erro de comunicagao outro dispositivo da rede
-Verificar configuragdes do mestre

11.4.3 Profibus

Resumo

O mddulo CLIC-02/PBUS é uma interface de comunicagéo em rede Profibus DP. Na rede
Profibus DP, o CLIC-02/PBUS pode funcionar apenas como escravo da rede.

Configuracao do Médulo CLIC-02/PBUS

SNCNCNCHCNCNC]

SW2 - Chave de selegéo do resistor de terminagéao
Alimentagao 24VCC

LED de Alimentacao (POW)

LED de Comunicacao (BUS)

Porta de Conexao da Expansao no CLIC02

SW1 - Conjunto de 8 chaves para ajuste do ID
Conector PROFIBUS DP de 9 pinos
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Conexao com a Rede Profibus DP

Ao utilizar um conector de 9 pinos para conectar-se ao barramento PROFIBUS DP, favor
utilizar conectores e cabos regulamentados.

Sinais da Porta

Numero Nome Descricao
Reservado
Reservado
RxD/TxD-P (Linha B) Envia /Recebe dados (positivo)
Reservado
DGND (2M) GND Digital

VP2 P5) +5VCC (expanséo do barramento de alimentacao)
Reservado
RxD/TxD-N (Linha A) Envia /Recebe dados (negativo)
Reservado

—_

Ol N[OOI~ IWwIN

Configuracao de Baud Rate e Endereco do Dispositivo

Durante a inicializagao do médulo CLIC-02/PBUS, ocorre a identificagao do Baud Rate da
rede Profibus, que sera autenticado se o mestre estiver na faixa de Baud Rate permitida
pelo CLIC02/PBUS, que varia entre 9,6 Kbit/s e 6 Mbit/s. Cada escravo deve ter um ID
diferente, na faixa de 0 a 126. O ID do CLIC02/PBUS é ajustado através das chaves SWA1,
conforme a tabela abaixo.

SW1.7 SW1.6 SW1.5 SW1.4 SW1.3 SW1.2 SWi1.1 ID
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0
OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 1
OFF OFF OFF OFF OFF ON OFF 2
OFF OFF OFF OFF OFF ON ON 3
OFF OFF OFF OFF ON OFF OFF 4
ON ON ON ON ON OFF ON 125
ON ON ON ON ON ON OFF 126

= O oitavo bit é reservado.
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LED de Estado

O moddulo CLIC-02/PBUS possui 2 LED de duas cores (verde e vermelho) utilizados para
diagnostico rapido. Um dos LEDs é para seu estado interno e outro para a comunicacao.

1. LED de Alimentacao

Estado do LED

Descricao

Verde LIGADO

Funcionamento Normal

Amarelo Piscando (4Hz)
(vermelho e verde)

Erro de Hardware

Amarelo Piscando (2Hz)
(vermelho e verde)

Erro no “I/O Number” do CLIC-02

Vermelho Piscando (2Hz)

Erro na Conexao com o CLIC-02

Vermelho Piscando (1Hz)

Pedidos de Ler/Escrever com erro no barramento de rede

DESLIGADO

Sem alimentagéo

2. LED do Barramento Profibus DP

Estado do LED Descricao
Verde LIGADO Conexao com a Rede Profibus DP realizada com sucesso.
DESLIGADO Nao conectado com a Rede Profibus DP
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Programando através do display LCD

12 PROGRAMANDO ATRAVES DO DISPLAY LCD

12.1 MODO LADDER

Exemplo de Operacao:

1 2,3 4 5 .6 Coluna
Linha 1 L ADDER
No menu de operagdes 2 FUN . B L OC
do CLIC-02 3 P ARAMETE
4 R U N
E : 23 : 475 6 Coluna
Passo 1: Linha 1 -
Pressione ‘OK’ 2
Entra na Edicao 3
LADDER 4
i T2:3 L 4.5 6 , Coluna
Passo 2: Linha1[ 1 "0
Pressione ‘SEL’ o
Quando entrar na 3
edicao Ladder, o cursor 4
estara na coluna 1.
Pressione ‘SEL para
selecionar uma variavel
Passo 3: . P 12,3 4.5 ' 6 ; Coluna
Linha1]lQ 0 1
Pressione ‘1" 3 vezes —
) A s 2
Pressionando ‘T ¥, a 3
variavel selecionada 2
mudara de | para Q
o . K 2.3 475 "6 " Coluna
asso 4 Linha 1 0 1
Pressione ‘SEL 2 ——
Pressionando ‘SEL’ 3
novamente, alternamos 4
entre os contatos NA e
NF da variavel
Passo b: . K EE 475 ' 6 " Coluna
Linha1| g 0 _1
Pressione ‘=’ 2 vezes 5 —
Pressionando ‘«— —, 3
o cursor mudara de 2
coluna
iE 2.3 475 '6 " Coluna
Passo 6: Linhai|[q 0 4
Pressione ‘1" 3 vezes 2 -
Pressionando ‘T 3
nesta posicao do 4
cursor, iremos alterar
0 numero da variavel
selecionada.
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1 2.3 475 "6.7.8 " Coluna
Passo 7: Linhai|gq 0 4 — -
Pressione ‘OK’ 2
A entrada/edicao 3
da variavel q04 sera 4
finalizada, o cursor
ficard na posicao inicial
da préxima variavel
r.- - — R e—— |
w O cursor é movido automaticamente para esta posi¢ao B
ou
K 2.3 415 "6.7.8 " Coluna
Passo 7: Lnha1|g 0 4 B
Pressione ‘—’ 2
A entrada/edicao 3
da variavel q04 sera 4
finalizada, o cursor
ficard na coluna 2
Repita os passos 1 a 7, inserindo as instru¢cdes M01, 103 nas colunas 3 e 5.
iE 2.3 T4 5 "6.7.8 " Coluna
Passo 8 rhaifg 0 4 =M 0 T — 1 0 3 — B0
Pressione ‘OK’ na 2
Coluna 5 3
O cursor seré movido 4
para a coluna 8
1 12,3 1 4.5 1 6.,7.8 , Coluna
Passo 9: Linhat|g 0 4 — M 0 1 — | 0 8 — (_Q 0 1
Pressione ‘SEL 2
Com o cursor na 3
coluna 8, pressione 4
‘SEL para selecionar a
saida ‘(Q01’ /
r.- - 'L - = — 7
I_O caractere ‘(‘ sera inserido automatlcamente_'
iE 2.3 T4 5 '6.7.8 " Coluna
Passo 10: Linha1q04—MO1—I03—(-01
Pressionar ‘OK’ 2
Finaliza a entrada/ 3
edigéo da saida Q01. O 4
cursor ficaréd na mesma
posicao
iE 2.3 T4 5 "6.7.8 " Coluna
Passo 11: Linha 1 0 4 —MOI1—1203—- ( Qo0 1
Pressionar ‘-’ 3 vezes 2
O cursor sera movido 3
para a primeira posicao 4
da préxima linha
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1 2.3 475 "6.7.8 " Coluna
Passo 12: Linhatlg 0 4 — M i — 1 0 8 — ( Q 0 1
Pressionar ‘' 3 vezes 2
Mova o cursor para a 3
coluna 2 4
Caso pressione ‘SEL
antes da posicao, use
‘ESC’ para cancelar
K 2.3 475 '6,7.8 " Coluna
Passo 13: Linhat|g 0 4 T M i — 1 03 — ( Q 0 1
Pressione ‘SEL 2 1
Uma linha vertical 3 —
surgira, conectando a 4
linha superior com a
linha atual
K 23 475 "6.7.8 " Coluna
Passo 14: Linhatlg 0 4 T M 1t — 1 0 38 — ( Q@ 0 1
Pressione ‘OK’ 2 i -
O cursor sera movido 3
para a coluna 3 4
Repita os passos 1 a 7, inserindo r03’ e ‘—’ na linha 2.
iE 23 T4 5 "6.7.8 " Coluna
Passo 15: Linhat[g 0 4 T M i — 1 03 — ( Q 0 1
Pressione ‘OK’ na P 1 or 3 - - — — _ [ |
Coluna 5 3
O cursor seré movido 4
para a coluna 8
K 273 T 45 '6.7.8 " Coluna
Passo 16: Linhat|g 0 4 T M 1 — 1 0 38 — ( Q01
Pressione ‘SEL’ 2 1L or 3 - — — — (. Q 0 1
A saida Q01 sera 3 —
inserida 4
K 273 T 415 '6.7.8 " Coluna
gaSSQW:T5 Linhat|g 0 4 A M 1 — 1 03 — ( Q 0 1
ressione ‘1" 5 vezes ‘
Utilize as teclas ‘N 2 AT S - - - = i 01
para selecionar a 3
variavel de saida ‘C’ 4
K 23 T4 5 '6.7.8 " Coluna
Linhal|g 0 4 A M 1 — 1 0 38 — ( Q 01
Passo 18: 2 A r 3 — — — — — ( C o0 1]
Pressione ‘=’ 2 vezes 3
4
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K 2.3 475 "6.7.8 " Coluna
2688919:T6 Linhat[g 0 4 A M 0 1 — | — (Q 0 1
ressione ‘T’ 6 vezes ‘
O contador 2 Ar 03 - - —(COL
selecionado mudara de 3
CO1 para CO7 4
K 2.3 475 6.7.8 " Coluna
Passo 20: Linha 1 |
Pressione ‘OK’ 2|1L o w
Ao pressionar ‘OK’ 3 Bo oo c o7
apos a edigao do alL o w
contador, serd aberta
a tela para ajuste dos
parametros do mesmo
iE 2.3 T4 5 '6.7.8 " Coluna
Passo 21: Linhailg 0 4 T M 0 1 — | — (@ 0 1
Pressione ‘ESC’ para 2 L r 0 3 — — — ( C o
retornar a tela de 3
edicao LADDER 4
Apagar um Elemento do Programa
K 2.3 T4, 5 16.7.,8 " Coluna
Linhat|g 0 4 T M 0 1 — | — ( Q 0 1
2 L r 0 3 — — — ( Cc o
3
4
V1 12,3 14,5 16,7.8 ; Coluna
Procedimento: Linhatlg 0 4 T M 0 1 — | — (. Q o0 1
Pressione ‘DEL 2 L r 0 8 — — —
Para apagar o 3
elemento CO7, deixe 4
O cursor sobre o
elemento e pressione
‘DEL
Mostra a linha atual € o estado de operacao do CLIC-02
K 273 T 415 '6.7.8 " Coluna
Procedimento: Linhatlg 0 4 T M 0 1 — | — (. Q 0 1
Pressione ‘SEL+ESC’ 2 L r 0 8 — — - ( C o
simultaneamente 3
Sera informada a linha 418 T O P L I N E 0 2
em que o cursor se
localiza e o estado do
CLP
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Programando através do display LCD

Apagando toda a linha

1 23 415 6178 " Coluna
Linhati|l g O T M 0 1 I 0 — (. Q 0 1
2 L r 0 38 — — — — ( Cc o
3
4
K 273 415 6.7.8 " Coluna
Procedimento: Linhal|[q 0 TMO 1 — 1 0 — (Q 0 1
Pressione ‘SEL+DEL 2 1 r 0 3 — — — - (Cc o0 7
Simultaneamente 3lc L A R L n 0 2
Pressione ‘OK’ para 41E s ? 0 K ?
executar ou ‘ESC’ para
cancelar
Inserir uma nova linh
iE 2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linhati|l g O M 0 1 — | O — (. Q o0 1
2 A r o 3 — — — — ( C o
3
4
K 273 475 6.7.8 " Coluna
Procedimento: Linha1|lg O - M 0 1 — | O — (. Q 0 1
Pressione “SEL+OK” 2 T
simultaneamente 3 L r 08 — — — — ( C 0 7
4
Comando Page Down / Page Up
K 2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linha 1 0 M 0 1 — | O — (. Q 0 1
2 A r o0 3 — — — - ( Cc o7
3
4
5
K 2.3 475 6.7.8 " Coluna
Procedimento: Linha 1 0 AM 0 1 0 (Q 0 1
Pressione ‘SEL + TA 2 A r 0 3 — — — — (Cc o 7
Simultaneamente 3
O cursor sera 4
deslocado para 4 linhas
abaixo/acima 5
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12.2 PROGRAMAGAO DOS BLOCOS DE FUNGAO

e ‘SEL para alternar
entre os nUmeros de
variaveis

K 213 i 415 i 6:17.8 " Coluna
Linha 1 L ADDER
2 FUN . B L OC K
3 P ARAMTETER
4 R U N
|:O valor atual aparecera quando o CLIC-02 estiver sob o modo ‘RUN’]
i 2.3 4.5 "6.,7.8 © Coluna
Procedimento: Linha 1
Pressione ‘OK’ 2 1
Entre no modo de
Edicao dos Blocos de 3 1
Funcédo 4
' 12,3 14,5 ' 6,7.8 ; Coluna
Nunca Pressione ‘—’ Linha 1 1
para mudar a posigao 2 1
do cursor. 3 0 0 00 S e c T
Caso deseje alterar
T02, pressione ‘774 4

Modificando o valor de ajuste

E necessario deixar o CLIC-02 em modo STOP

sera incrementado/
decrementado

1 2.3 " 4.5 '6.7.8 " Coluna

Passo 2-1: Linha 1 1
Pressione ‘«' 2 1
Mova o cursor para a 3 0 0 0 - S e ¢ T 0 A1
area do valor de ajuste 4

K 2.3 4.5 " 6.7.8 " Coluna
Passo 2-2: Linha 1 1
Pressione ‘SEL’ 2 1
Inicie modo de edigdo 3 0 0 0 0 S e ¢ T 0 1
do valor de ajuste 4 _—

K 2.3 "4 5 '6.7.8 " Coluna
Passo 2-3: Linha 1 1
Pressione ‘1" 3 vezes o 1
Pressionando ‘1" e <,
o digito onde o cursor 3 00 0 i S e ¢ L
esta posicionado 4
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Programando através do display LCD

1 2.3 475 "6.7.8 " Coluna
Passo 2-4: Linha 1 1
Pressione ‘OK’ 2 1
Confirma a alteracao e 3 0 0 0 - S e ¢ T 0 1
salva o valor editado 4
iE 1213 1415 " 6.,7.8 ; Coluna
Linha 1 1
Passo 2-5: 2 1
Pressione ‘« 3 . - 3 S e ¢ T 0 1
4

Repita os passos 2-2 até 2—4 e insira os valores conforme mostrado na tela abaixo:

Passo 2-6:

475 6.7 8 " Coluna
Linha 1
2
3 B 33 S e c T 0 1
4

Os valores atuais de temporizadores, contadores, entradas analégicas, ganho da entrada
analdgica e saidas de outras fungdes também podem ser ajustadas como valores de ajuste.

Passo 2-3A:
Pressione ‘SEL
Pressionando ‘SEL
com a edigao do valor
habilitada, alternamos
entre os tipos de
funcao que podem
ser associadas ao
parametro da fungao

1 273 475 6.7 8 " Coluna
Linha 1 1
2 1
3 VL1 S e ¢ T 0 1
4

Pressionando ‘SEL

seguidamente, iremos alterar o tipo de varidveis que podem ser
associadas a este parametro da fungao (A T, C, AT AQ DR, AS MD PI MX, AR)

L 4.5 '6.7.8 " Coluna
Linha 1
Passo 2-3B: 2
Pressione ‘SEL 3 A O 1 S e o T 0 1
4
K 12.3 1 4.5 1 6.,7.8 ' Coluna
Passo 2-4B: Linhal 1
Pressione ‘—, depois ‘7" 5 1
Através das setas
direcionais, podemos 3 A 0 2 S e ¢ T 0 1
alterar o nimero da 4
funcédo que estamos
associando
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Passo 2-5B:
Pressione ‘OK’

salva a associacéao da
variavel

Confirma a alteracao e

Linha

ENS I RN

' Coluna

I_Z_I

Passo 2-7:
Pressione ‘1’

Linha

MW N =

o]
~
[oe]

" Coluna

I_OL_I

Passo 2-8:
Pressione ‘SEL
Ativa a edicao dos
dados

Linha

B R

o]
~
[ee]

; Coluna

I_OL_I

Passo 2-9:
Pressione ‘1’
Pressione ‘T’ para
alterar o valor deste
campo de ‘1’ para ‘2’

Linha

AW N =

o
~
[ee]

" Coluna

I_OL_I

Passo 2-10:
Pressione ‘OK’
Salva os dados de
entrada

Linha

NGV

o
~
[ee]

" Coluna

|_°L_|

Passo 2-11:
Pressione ‘1"

Mova o cursor para a
coluna ‘3, linha 1

Linha

NGV R

o)
~
[ee]

" Coluna

|_°L_|

Passo 2-12:
Pressione ‘SEL
Ativa a edigao dos
dados

Linha

NGV T

" Coluna

EE

y
’

A O
. 2,3

y

3 3
2,3

]
1

3 3
, 2.3

]
2

3 3
. 2,3

]

3 3
273
2

3 3
273

,
2

3 3

|_°L_|
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Programando através do display LCD

K 2.3 475 " 7.8 " Coluna
Passo 2-13: Linha 1 4
Pressione ‘7" 3 vezes —
Pressione ‘M para 2 2
I | I
alterar o valor deste 3 3 3 3 3 8 e T 01
campo de ‘1’ para ‘4’ 4L w
iE 1213 1415 '7.8 ; Coluna
Passo 2-14: Linha 1
Pressione ‘OK’ 2 2
Salva os dados de 3 3 3 3 3 S e T 0 1
entrada al L W
K 2.3 14,5 (7.8 ; Coluna
Passo 2-15: Linha 1 4
Pressione V' 3 vezes 5 5
O campo de entrada de
reset do temporizador 3 3 3 3 3 8 e T 01
ser4 selecionado 4L
Modificando marcadores digitais nos blocos de fun¢ao
K 2.3 475 "7°8 " Coluna
Passo 2-16: Linha 1 4
Pressione ‘-’ 2 vezes, 2 >
depois pressione ‘SEL’
Inicia edicao para este 3 3 3 3 3 8 e T 01
campo 4] L w
K 12.3 14,5 ' 7.8 . Coluna
Passo 2-16A: Linha 1 4
Pressione ‘SEL’ 2 2
Altera tipo de contato 3 3 3 3 3 S e T 0 1
para a entrada 4l 1
Repita 0 passo 2-16A, as seguintes telas serdao mostradas:
K 273 45 '7.8 " Coluna
Linha 1 4
Passo 2-16B: 2 2
Pressione ‘SEL 3 3 3 3 3 S e T 0 1
ali 1
K 273 T 415 T7.8 " Coluna
Linha 1 4
Passo 2-16C: 2 2
Pressione ‘SEL 3 3 3 3 3 S e T 0 1
41 L w
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Apds o passo 2-16A, pressione ‘1. As seguintes telas serdo mostradas:

1 23 T4 5 : 6:7.8 " Coluna
Passo 2-17: Linha 1 4
Pressione ‘1" 5 vezes 5 5
Pressione ‘T A’ para .
mudar o tipo de 3 3 3 3 3 e ¢
contato de | para M 41M 0 1
K 2.3 T4 5 : 6.7.8 " Coluna
Passo 2-18: Linha 1 4
Pressione ‘=’ 2 vezes 2 2
Pressione ‘«— —' para 3 3 3 3 3 e ¢ T
mover o cursor alm o 1
K 2.3 " 4.5 : 6.7.8 " Coluna
Passo 2-19: Linha 1 4
Pressione ‘1" 3 vezes
) 2 2
Pressione ‘T { para T
alterar o valor do digito 3 3 38 3 3 e ¢
de ‘1’ para ‘4’ 41M 0 4
iE 2.3 "4 5 : 6.7.8 " Coluna
Passo 2-20: Linha 1 4
Pressione ‘OK’ 2 2
Salva os dados de 3 3 3 3 3 e C T
entrada EYE
Operacao detalhada para modificar o comparador analdgico Ax, Ay:
K 2.3 T4 5 '6.7.,8 " Coluna
Linha 1 1
2 A 0 1 V
3 A 0 2 Vv
4 0 0 0 V
1 12,83 14,5 '6.7.8 " Coluna
Eaessssqcfr;g:‘i: ', depois Linha 1 !
ressi ), i
pressione ‘SELI’ 2 A 0 1 v
Pressionando ‘T, 3 A 0 2 v
podemos selecionar a 4 0 0 0 \Y
variavel entre AO1~A08
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K 1 2.3 145 '6.,7.8 ' Coluna
Passo 2-24: Linha 1 1
Pressione ‘«, 2 A 0 1 V
pressione ‘SELI’ 3 T 0 1 Vv G 0 1
Pressionando ‘SEL, 4 00 0 0 vV
selecionamos A02 —
TO1 -C01 - ATO1 — AQO1
—DRO1-ASO1 - MDO1
—PI01 - MX01 - ARO1 -
00.00 - VO1 -A01
iE 2.3 T4 5 "6.7.8 " Coluna
Passo 2-25: Linha 1 1
Pressione ‘—, 2 A O 1 v
Pressione 0 3 T o 2 v G 0 1
Seleciona entre —
TO1-T1F, CO1~C1F, 4 09 00V
A01~A08, VO1~VO8...
K 2.3 " 4.5 '6.7.8 " Coluna
Linha 1 1
Passo 2-26: 2 A O 1 v
Pressione ‘OK’
Salva os dados s mo - v G 01
editados 4 00 .00V
Continuando com a edicao dos Blocos de Funcao
Proximo Bloco de Fungéo
K 1 2.3 14,5 : 6.,7.8 ' Coluna
Linha 1 4
2 2
3 3 3 3 3 S e ¢ 0 1
41M 0 4
K 1 2.3 14,5 : 6.,7.8 ' Coluna
Linha 1 1
Passo 1: 2 1
Pressione ‘SEL + T/
simultaneamente 3 00 008 e c 0 2
4
Bloco de Funcao Anterior
iE 2.3 "4 5 : 6.7.8 " Coluna
Linha 1 4
2 2
3 3 83 . 3 3 S e ¢ 0 1
41M 0 4
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|: Mova o cursor para este campo

para alternar enET, C,?,G, H, L, P, S, AS, MD,

K 2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linha 1 1
Passo 2: 2 1
Pressione ‘SEL + ¥/
simultaneamente 3 00 0 0 8 e c TF
4
Apagar um Bloco de Fungéo
K 2.3 475 "6.7 . 8 " Coluna
Pressione ‘SEL+DEL Linha 1 4
(Simultaneamente) _lf —I
Pressione ‘OK’ para 2 2
executar ou ‘ESC’ para 3 C L EAR B LOCK!!
cancelar 4 E S C ? 0 K 2
Voltar ao Menu Principal:
1 2,3 4,5 16.7.8 " Coluna
Linha 1 L A DD E R
Pressione ‘ESC’ é E g g A ,\E; lé ? CE; S
4 R U N
Altera o tipo do Bloco de Funcéo:
K 2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linha 1 4
2 2
3 3 3 3 3 S e ¢ 0 1
41M 0 4
v A—

1 L 2,3 4 5 6,7,8 Coluna
Linha 1 1
Passo 1: 2L o w :|: =
Pressione ‘SEL 3 0O 0 0 0 0 O 0 1
41L o w
K 23 415 678 " Coluna
Linha 1 S u — S u
Passo 2: 2 1 :|:
Pressione ‘SEL 3 0 0 0 O 0 1
4 0 0 0 O
iE 2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linha 1 1
Passo 3: 2 J: A 0 1 v
Pressione ‘SEL 3 A 0 2 Vv 0 1
4 0 0 0 0 V
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2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linha 1 1
Passo 4: 2 4|: :|_-
Pressione ‘SEL 3 0 1
4
2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linha 1 1
Passo 5: 2 i o1 - 01
Pressione ‘SEL’ 3 N J 0 1
4 wW 0o 9 — W O
2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linha 1 1
Passo 6: 2 i Q 0 1
Pressione ‘SEL 3 0O 0 0 0 O 0 1
4 0O 0 0 0 O
2.3 475 6.7.8 " Coluna
Linha 1 1
Passo 7: 2 {
Pressione ‘SEL 3 Q 0 1 — Qo0 0 1
4
2.3 475 "6.7.8 " Coluna
Linha 1
Passo 8: 2 4|: 0O 0 0 0 O N o p
Pressionar ‘SEL’ 3 0O 0 0O 0 O A - 0 1
4 0O 0 0 0 O
2.3 475 "6.7 8 " Coluna
Linha 1
Passo 9: 2 4|: 0O 0 0 0 N o p
Pressionar ‘SEL’ 3 0O 0 0 0 1 M - 0 1
4 0O 0 0 0 1
273 475 "6.7 8 " Coluna
Linha 1
Passo 10-A: 2 4|: 0O 0 0 0 O N o p
Pressionar ‘SEL’ 3 0O 0 0 0 O P - 0 1
4 0 0 O 0 1
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2.3 475 "6.7.8 " Coluna
Linha 1
Passo 10-B: 2 J: 0 0 0 0 f :|: N o p
Pressionar ‘SEL + —' 3 0O 0 0 o0 . P - 0
4 0O 0 O 0
2.3 475 "6.7 8 " Coluna
Linha 1 0O 0 O 0 O
Passo 11: 2 60000
Pressionar ‘SEL 3 j: 0O 0 0 0 O :|— M - 0
4 0O 0 0 0 O
273 4.5 '6.7.8 " Coluna
Linha 1
Passo 12-A: 2 j: 0O 0 0 0 O :|: N o p
Pressionar ‘SEL’ 3 0O 0 0 0 O A - 0
4 0O 1 0 0 O
273 4.5 "6.7.8 " Coluna
Linha 1 0O 0 O 0 O
Passo 12-B: 2 j: 60000 :|: N o p
Pressionar ‘SEL + —' 3 o1t . 0 O A - 0
4 0O 0 0 0 O
23 415 '6.7.8 " Coluna
Linha 1 1
Passo 13: 2 J: 0 1 }
Pressionar ‘SEL 3 00 0 1 v 8l o
4 DR 0O 1
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13 EXEMPLOS DE APLICAGOES

Exemplos de Aplicacées

13.1 CONTROLE DE ILUMINACAO PARA ESCADARIAS
13.1.1 Requisitos

= Quando alguém sobe ou desce a escadaria, as lampadas precisam ser energizadas
para fornecer iluminacao.

= Apds a saida da pessoa, o sistema de iluminagao precisa ser desligado em cinco minutos
automaticamente ou manualmente.

13.1.2 Sistema de lluminacéao Tradicional
Existem dois tipos de controle tradicionais:

m Utilizagéo de reles.
m Utilizacéo de temporizador automatico dedicado.

Lampada Lampada Lampada

Caixa de Distribuicéo ’/4 i\ r i\ - i\t

[=]]1F switen [=] | 2F switen [=] |5 switen

Componentes utilizados:
u Interruptores
m Temporizador automatico ou reles

Utilizando reles como controlador do sistema:

= A iluminacao fica ligada enquanto qualquer interruptor estiver ligado.

= Pressione qualquer interruptor para desligar a iluminagao.

= Desvantagem: O usuario normalmente esquece de desligar a iluminacao.

Utilizando temporizador automatico dedicado como controlador do sistema:

= A iluminacao fica ligada enquanto qualquer interruptor estiver ligado.

= A iluminacdo podera ser desligada em alguns minutos automaticamente ou
manualmente.

= Desvantagem: O usuadrio ndao tem como cancelar o tempo de desligamento.

13.1.3 Utilizando o CLIC como controlador do sistema
Componentes utilizados
= Q1 Lampada H1

u |1 Interruptor B1
m |2 Sensor de presenca infravermelho
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Esquema de ligacao do controle de iluminacao:

Y

AC(N)
AC (L)

L [N
Q0 leele]elele]

FC DD 240V raul 6% AG

N

|
&
Q
S
Q

(-
¥

Qupul 4 Rel=y ! B !

1) 93 55 LTy

=T

Programa para o controle de iluminagéao utilizando o CLIC:

)
)

[

(4

Ladder:
IfJ|1 i}l Q01
001 4{ [ | r
Bl H1
TO1 o
| | |
002 | |
i0z fgﬂll TO1l
003 | | ] O‘
BZ H1

Bloco de Funcgao:

44 0000
0ans T1
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E0S Qo1
-
L
EZ
loz E0E

mode: 1
Cur faluel: i}
Pre Valuel: 3

13.2 CONTROLE DE PORTA AUTOMATICA

As portas automaticas sdo geralmente instaladas na entrada de supermercados, bancos

e hospitais.

13.2.1 Requisitos

m A porta deve abrir automaticamente quando uma pessoa esta se aproximando.
m A porta permanece aberta durante um determinado tempo e entéo fecha, se nao houver

alguma pessoa

presente.

Sensor

|| Switch Principal

Sensor
Bl am
St S2 Fim de Curso
B W ]
Fim de Curso Sensor Switch Principal
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13.2.2 Solucgéo Tradicional

Circuito de Referéncia

L & P T
T SZ\

B1 B2 MC3 MC2 MC3 T MC3

MC4 s2 S1o— B1

MC2 mct | B2

MC3 MCA MC2 MC4 [
N
Porta Aberta Aberto Fechado Tempo de

Espera

Quando quaisquer sensores B1 ou B2 detectarem a presenca de algum visitante, a porta
sera aberta. Apds um determinado tempo sem detectar ninguém, o relé MC4 ira comandar
o fechamento da porta.

13.2.3 Utilizando o CLIC como controlador do sistema

A utilizagéo do CLIC como controlador do sistema pode simplificar o circuito. Tudo o que
precisa ser feito € conectar ao CLIC os sensores de presenca, fins de curso e o contator.

Componentes utilizados:

m MC1 contator de abertura da porta

m MC2 contator de fechamento da porta

m S1 (contato NF) fim de curso de fechamento

m S2 (contato NF) fim de curso de abertura

m B1 (contato NA) sensor infravermelho externo
m B2 (contato NA) sensor infravermelho interno
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Exemplos de Aplicacées

Circuito elétrico e Programa com o CLIC sendo utilizado:

Ladder:

001

00z

003

004

005

006

o007

AC (L) Bz 51
AC (N) ] ] j
L l [N ]
AC 100 Z40v MLIIETR.E
Dulpul +x Relay ¢ BA ! !
[+ 1] [=F] [=}] 04
MC1 MC2
I'ﬂll MO1
— | s
Iz
ul
M'ﬂll |T:"_'ll
4{ | |
inl |:i.02 |:i.04 MOZ
| | | O
Hﬂll T'i".l'IZ TO1l
— | N Q
M'ﬂll |I"_il=1 i:[GZ Q01
| | |
mil |I"_il3 i:pﬂl ROz
| N | O
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Bloco de Funcao:

34 0000
oaiao T1

FBD:

mode: 1
Cur Valuel: u}
Pre Waluel: 10

HCz

EOS Q02

=

BO4/1

[:}

HC1
201

BOS/1
o=

13.3 CONTROLE DE VENTILAGAO

13.3.1 Requisitos

A fungéo principal do sistema de ventilagéo é colocar ar fresco e retirar ar contaminado
conforme exibido na figura abaixo.

N Saida do Gas
Entrada de Ar Fresco
| s
(@ § Q‘
Monitor da Circulagao Monitor da Circulagao

I A,
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= A sala é equipada com o exaustor para ar contaminado e insuflador para ar fresco.

= Sensores de fluxo monitoram a entrada e saida de ar.

= Presséo positiva ndo sera permitida em qualquer momento.

m O insuflador de ar ira funcionar apenas se o sensor de fluxo de ar contaminado estiver
funcionando.

m Se qualquer irregularidade na entrada de ar for detectada, a lampada de alarme sera
acesa.

O circuito de controle do sistema de ventilagéo tradicional € mostrado abaixo:

L1

SD

MC2 MC4 MC5
S3
MC4 H1 MC5 H2
Exaustor Ar Fresco Operacao Erro

de Gas

O sistema de ventilagdo é completamente controlado pelo fluxo de ar. Se nao ha fluxo
de ar na sala apds um determinado periodo de tempo, o sistema ira ativar o alarme e o
operador devera desligar o sistema.

Componentes utilizados:

m MC1 contator principal

m MC2 contator principal

m SO (contato NF) botéo desliga

m S1 (contato NA) botao liga

m S2 (contato NA) sensor de fluxo de ar
m S3 (contato NA) sensor de fluxo de ar
m H1 lampada de operagéo

m H2 lampada de alarme
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Circuito elétrico e Programa com o CLIC sendo utilizado

AC (L)

51

S0 52 53

AC (N)

IR

L

A 24

Ul G A

LA

e

A

6]

a2

Oupul &x RElmy T BR !
i

-1

l

1

YT

Ladder:

-

»-—

mMC1 MCz H2 Hl

001 |

002 |
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Bloco de Funcao:

34 0000
oaiao T1

FBD:

MC1l
QoL

MCz
E0g 00E
LH !

H1
Qo4

m

Cur Walu=l: 0.0
Fre Valu=l:10.0

13.4 CONTROLE DE PORTAO DE FABRICA
13.4.1 Requisitos

O objetivo principal de um portao de fabrica é controlar o acesso de caminhdes, o qual
€ operado manualmente pelo vigia do portao.

Alarme
Switch Pressurizado

/ (L]

O vigia controla a abertura e o fechamento do portéo.

A chave de parada (emergéncia) pode ser ativada a qualquer momento, desconsiderando
a posicao do portéo.

O alarme fica ativo por 5 segundos antes que o portao inicie 0 movimento.

Um sensor de pressao esta instalado no portdo. Em qualquer instante que o sensor
atuar, a operacao de fechamento do portao € parada.
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Exemplos de Aplicacdes

13.4.2 Circuito de controle tradicional

SO

Audivel

Componentes utilizados:

= MC1 Contator principal

m MC2 Contator principal

m SO (contato NF) Botdo de emergéncia

m S1 (contato NA) Botéo de abertura

m S2 (contato NA) Botdo de fechamento

m S3 (contato NF) sensor de pressao de abertura

m S4 (contato NF) sensor de pressao de fechamento

P~
R

,.\,.\,\
—_— =
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mEﬂ Exemplos de Aplicacées

Circuito elétrico e Programa com o CLIC-02 sendo utilizado:

AC (L) S1 52 S0 53 54

- =] |

L ARENEDR

SO 00 Za Fgul Bx AC

T
9><i> %

MC1 MCZ
Ladder:
Iﬂll ‘104 ‘ a3 MO2
001 | | / O
mlz ‘iﬂé ‘103 M03
002 | ﬂ ﬂ O_
MOZ Qo=

003 I

004 _H—

| 2
007 _{ I I

‘qﬂ
008 ﬂ
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Exemplos de Aplicacdes

Bloco de Funcao:

24 000.0
oas.o frl

M1

FBD:

Cur Valusl:fi.
Pre Waluel:§.00

13.5 CONTADOR PARA MAQUINAS DE EMBALAGENS
Requisitos

1) O ciclo de empacotamento inicia com a contagem dos produtos no final da linha de
produgédo. Quando o valor da contagem atingir 12 unidades, a maquina procede a
operagao de empacotamento que leva 5 segundos. Apos finalizada, inicia-se um novo
ciclo.

2) Deve-se simultaneamente contar a quantidade final de pacotes de produto.

3) No caso de falta de energia, o contador permanece inalterado.

Analise:

1) Um sensor é utilizado para gerar um pulso quando ele detectar a chegada de um
produto. Um contador aciona a saida quando o valor de contagem atingir 12, e um
temporizador € utilizado para se obter o atraso de 5s.

2) O contador sera utilizado no modo 3 ou modo 4, no esforco em manter precisa a
contagem mesmo no caso de falta de energia.

Componentes utilizados:

= [1 Sensor de contagem;

m S1 Reset do contador para zero;
= MC1 empacotamento.
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Exemplos de Aplicacées

Circuito elétrico e Programa com o CLIC sendo utilizado:

Ladder:

001

002

003

004

005

AC (L)

AC (W)

I01

FC AT 24

gl §x AC

.

9 5

L K Ananie

o o2

Dupul & x Relayd BA !

L

f ) MC1

51
col

MOL1

TOL

(=] (=] =]
= = =

©
(=]
=1

MC

="
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Exemplos de Aplicacdes

Bloco de Funcao:

3 g 4
M34 0000 M34 0000 24 000.0
oo1z cl 0100 cz 0os.0 fr1
M1 12 13
FBD:
31
Inl

MC1

ur Value: 0
Fre Value: 12

mode: 3
Cur Valuel:|0.
Pre Waluel: |5,

10z

3E
Ingz

mode: 3
Cur Value:d
Fre Walue:l000
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CONDIQ()ES GERAIS DE GARANTIA PARA CONTROLADORES
PROGRAMAVEIS

Garantia

GARANTIA

A Weg Equipamentos Elétricos S/A - Automacao, estabelecida na Av. Pref. Waldemar
Grubba, 3000 na cidade de Jaragua do Sul - SC, oferece garantia para defeitos de
fabricacéo ou de materiais, no hardware dos Controladores Programaveis WEG, conforme
a seguir:

1.0 E condicional para a validade desta garantia que a compradora examine
minuciosamente o controlador programavel adquirido imediatamente apds a sua entrega,
observando atentamente as suas caracteristicas e as instru¢cdes de instalagédo, ajuste,
operacao e manutencao do mesmo. O controlador programavel sera considerado aceito
e automaticamente aprovado pela compradora, quando nao ocorrer a manifestacao por
escrito da compradora, no prazo maximo de cinco dias Uteis apds a data de entrega.

2.0 O prazo desta garantia é de doze meses contados da data da WEG, comprovado
através da nota fiscal de compra do equipamento.

3.0 Em caso de nédo funcionamento ou funcionamento inadequado controlador
programavel em garantia, os servicos em garantia poderédo ser realizados a critério da
Weg Equipamentos Elétricos S/A - Automacéo, por esta indicada.

4.0 O produto, na ocorréncia de uma anomalia devera estar disponivel para o fornecedor,
pelo periodo necessario para a identificacao da causa da anomalia e seus devidos reparos.

5.0 A Weg Equipamentos Elétricos S/A - Automagao examinara o controlador programavel
enviado, e, caso comprove a existéncia de defeito coberto pela garantia, reparara,
modificara ou substituira o controlador programavel defeituoso, a seu critério, sem custos
para a compradora, exceto os mencionados no item 7.0.

6.0 Aresponsabilidade da presente garantia se limita exclusivamente ao reparo, modificacao
ou substituicao do controlador programavel fornecido, nao se responsabilizando a Weg
por danos pessoais, a terceiros, a outros equipamentos ou instalagées, lucros cessantes
ou quaisquer outros danos emergentes ou consequentes.

7.0 Outras despesas como fretes, embalagens, custos de montagem/desmontagem e
parametrizacao, correrdo por conta exclusiva da compradora, inclusive todos os honorarios
e despesas de locomocao/estadia do pessoal de assisténcia técnica, quando for necessario
e/ou solicitado um adiantamento nas instalagdes do usuario.

8.0 A presente garantia nao abrange o desgaste normal dos produtos ou equipamentos,
nem os danos decorrentes de operagao indevida ou negligente, manutencéo ou
armazenagem inadequada, defeitos causados pelos programas (software aplicado) e
corregcoes/melhorias do mesmo, operacao anormal em desacordo com as especificacdes
técnicas, instalagbes de ma qualidade ou influéncia da natureza quimica, eletroquimica,
elétrica, mecanica ou atmosférica.
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Garantia

9.0 Ficam excluidas da responsabilidade por defeitos as partes ou pegas consideradas
de consumo, tais como partes de borracha ou plastico, bulbos incandescentes, fusiveis,
baterias, etc.

10.0 A garantia extinguir-se-4, independente de qualquer aviso, se a compradora sem
prévia autorizacao por escrito da WEG, fizer ou mandar fazer por terceiros, eventuais
modificacdes ou reparos no produto ou equipamento que vier a apresentar defeito.

11.0 Quaisquer reparos, modificacoes, substituicbes decorrente de defeitos de fabricacéo
nao interrompem nem prorrogam o prazo desta garantia.

12.0 Toda e qualquer reclamacéo, comunicacao, etc., no que se refere a produtos em
garantia, assisténcia técnica, star-up, deverdo ser dirigidos por escrito, ao seguinte
endereco:

Weg Equipamentos Elétricos S/A — Automagao

A/C Departamento de Assisténcia Técnica,

Avenida Prefeito Waldemar Grubba, 3000 malote 190, CEP 89256-900,

Jaragua do Sul - SC Brasil, Telefax (47) 3276-4200, e-mail: astec@weg.net

13.0 A garantia oferecida pela Weg Equipamentos Elétricos S/A - Automacgéo esta

condicionada a observancia destas condicdes gerais, sendo este o Unico termo de
garantia valido.
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WEG Equipamentos Elétricos S.A.

Jaragua do Sul - SC - Brasil

Fone 55 (47) 3276-4000 - Fax 55 (47) 3276-4020
S&o Paulo - SP - Brasil

Fone 55 (11) 5053-2300 - Fax 55 (11) 5052-4212
automacao@weg.net

www.weg.net
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