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Sobre o Manual IEEg
SOBRE O MANUAL

Este manual fornece a descricao necessaria para a operacao da chave de partida SSW-06 utilizando o mddulo
de programagéao do usuario, denominado SoftPLC. Este manual deve ser utilizado em conjunto com manual do
usuario da SSW-06 e do software WLP.

ABREVIACOES E DEFINICOES

CLP  Controlador Logico Programavel

CRC  Cycling Redundancy Check

RAM  Random Access Memory

WLP  Software de Programacao em Linguagem Ladder

REPRESENTAGAO NUMERICA

Numeros decimais s&o representados através de digitos sem sufixo. NUmeros hexadecimais sao representados
com a letra 'h’ depois do nimero.

SSW-06 | 5
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INTRODUCAO A SOFTPLC

A SoftPLC é um recurso que incorpora a SSW-06 as funcionalidades de um CLP, agregando flexibilidade ao
produto e permitindo que o usuario desenvolva seus proprios aplicativos (programas do usuario).

As principais caracteristicas da SoftPLC sé&o:

m Programagao em “Linguagem Ladder” utilizando o software WLP;

m Acesso a todos os Parametros e 1/0’s do SSW-06;
m 18 parédmetros configuraveis para uso do Usuario;

m Blocos de CLP e Matemaéticos;
m Transferéncia e monitoragéo on-/ine do software aplicativo via serial (RS-232.);
m O cabo (ITEM WEG: 10050215) deve ser conectado diretamente a interface serial do PC:

1.1

%KW
%MX
%MW
%SX
%SW
%IX
%QX
%QW
%PW
%UW

Conector
CCEE K2

SIMBOLO DOS TIPOS DE DADOS

constantes do tipo word (16 bits)
marcadores de bit

marcadores de word (16 bits)
marcadores de bit de sistema
marcadores de word do sistema (16 bits)
entradas digitais

saidas digitais

saidas analdgicas (14 bits)

parametros do sistema

parametros do usuario

=]

Conector
|nterface Serial do PC

SSW-06 | 6
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2 MEMORIA DA SOFTPLC

O tamanho total de memdria da SoftPLC € de 1024 bytes, entre memdria de programa e memaria de dados.

2.1 MEMORIA DE DADOS

Na SoftPLC, a area de memdria de dados (varidveis do usuario) € de programa € compartilhada. Por isso um
aplicativo pode variar o tamanho total em funcéo da quantidade de varidveis utilizadas pelo usuario.

Os marcadores de bit e word sdo alocados de acordo com o ULTIMO endereco utilizado no aplicativo, ou
seja, quanto maior for este Ultimo endereco, maior sera a area alocada. Por isso, é recomendado ao usuario

utilizar os marcadores de maneira SEQUENCIAL.

As constantes word também utilizam espago de programa.

2.1.1 CONSTANTES

Tabela 2.1: Mapa de Memdria das Constantes

Simb. Descricao Bytes
%KW | Constantes Word | Depende da quantidade de constantes word diferentes.
(16 bits) Ex: Se foram utilizados as:
- %KW: 327 =2 bytes
- %KW: 5; 67 =4 bytes
- %KW: 13; 1000; 43; 4 = 6 bytes

2.1.2 ENTRADAS E SAIDAS FiSICAS (HARDWARE)

2.1.3 MARCADORES VOLATEIS (VARIAVEIS)

Tabela 2.2 : Mapa de Memdria dos I/O’s

Simb. Descricao Faixa

%IX | Entradas Digitais 1a6ouiai2comK-IOE
%QX | Saidas Digitais 1a3ouia9comK-IOE
%QW | Saidas Analdgicas 1a2

Consistem em variaveis que podem ser utilizadas pelo usudrio para executar as légicas do aplicativo. Podem
ser marcadores de bit (1 bit) e marcadores de word (16 bits).

Tabela 2.3: Mapa de Memdria dos Marcadores Volateis

Simb. Descricao Faixa Bytes

%MX Marcadores de Bit | 5000 ... 6099 Depende do ultimo marcador utilizado. S&o organizados de
2 em 2 bytes. Ex:
- Ultimo marcador: %MX5000 = 2 bytes
- Ultimo marcador: %MX5014 =2 bytes
- Ultimo marcador: %MX5016 =4 bytes
- Ultimo marcador: %MX5039 = 6 bytes

%MW Marcadores de 8000 ... 8199 Depende do ultimo marcador utilizado. Ex:

Word - Ultimo marcador: %MX8000 = 2 bytes

- Ultimo marcador: %MX8001 = 4 bytes
- Ultimo marcador: %MX8007 = 16 bytes

NOTA!
@ Para minimizar o tamanho do aplicativo, utilizar marcadores de forma sequencial.

Ex:

Marcadores de bit: %MX5000, %MX5001, %MX5002, ...
Marcadores de word: %MW8000, %MW8001, %MW8002, ....

SSW-06 | 7
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2.1.4 MARCADORES DO SISTEMA
Consistem em varidveis especiais que permitem ao usuario ler e alterar dados da Soft-Starter SSW-06 que
podem ou nao estar disponiveis nos pardmetros. Podem ser: marcadores de bit do sistema (1 bit) ou
marcadores de word do sistema (16 bits).

Tabela 2.4.a: Mapa de Memdria dos Marcadores de Bit do Sistema - impares

Simb. Descricao Faixa Descricao
Tipo Bits do Sistema 3000 ... 3040
%SX Escrita/Comando (Impares)
3001 Gira/Péra 0: para motor.
1: gira motor.
3003 Habilita Gera 0: desabilita geral, interrompendo a alimentagao para o motor.
1: habilita geral, permitindo a operagéo do motor.

3005 JOG : desabilita a fungao JOG.

: habilita a funcdo JOG.

: gira motor no sentido horario.

: gira motor no sentido anti-horario.

: vai para o modo local.

: vai para 0 modo remoto.

: sem funcéo.

: se em estado de erro, executa o reset da SSW-06.

3007 Sentido de Giro

3009 LOC/REM

3015 Reset de Erros

- OoO|=-=0O|=~0|—+0

Tabela 2.4.b: Mapa de Memdria dos Marcadores de Bit do Sistema - Pares

Simb. Descricao Faixa Descricao
Tipo Bits do Sistema 3000 ... 3040
%SX Lejtura/Estado (Pares)

3000 Motor Girando 0: motor esta parado.

1: motor esta girando, executando rampa de aceleracao,
desaceleracdo ou em frenagem.

: esta desabilitado geral.

: esta habilitado geral e pronto para girar motor.

: funcéo JOG inativa.

: fungéo JOG ativa.

3002 Habilitado Geral

3004 JOG

3006 Em Aceleracao : ndo esta executando rampa de aceleragao.
: esta executando rampa de aceleracao.
: ndo esta em limitagcdo de corrente.

: esta em limitag&o de corrente.

1 Ndo esta em tensao plena sobre o motor.

: esta em tensdo plena sobre o motor.

1 ndo esta em estado de alarme.

: esta em estado de alarme.

Obs.: O nimero do alarme pode ser lido através do parametro P021
— Alarme Atual.

3008 Em Limitagao de Corrente

3010 Em Tensao Plena

3012 Com Alarme

- O|20|=+20|20| 20|20

3014 Em Desaceleragdo 0: n&o estd em rampa de desaceleragéo.
1: estda em rampa de desaceleracao.
3016 Em Remoto 0: em modo local.
1: em modo remoto.
3018 Em Frenagem 0: ndo esta executando frenagem.
1: esté executando frenagem.
3020 Em Troca de Sentido de Giro 0: n&o esta executando troca de sentido de giro.
1: esta executando troca de sentido de giro.
3022 Em Sentido Anti-Horario 0: esta em sentido horario.
1: estd em sentido anti-horario.
3024 Com Bypass Fechado 0: ndo esta com bypass fechado
1: estd com bypass fechado.
3028 Com Alimentag&o na Poténcia 0: esta sem alimentacdo na poténcia
1: estd com alimentagéo na poténcia nas 3 fases acima de 15V.
3030 Com Erro 0: n&o esta em estado de erro.
1: estd em estado de erro.

SSW-06| 8
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Tabela 2.5: Mapa de Memdria dos Marcadores de Word do Sistema

Simb. Descricao Faixa

%SW | Words do Sistema

3300 ... 3303

Marcadores de Escrita/Comando (Impares)

3303 Erro do usuario (E86 ao E89)

3305 Alarme do usuario (A90 ao A93)

2.1.5 PARAMETROS

O Mapa de Memdria dos parametros da Soft-Starter SSW-06 € descrita na tabela 2.6.

Tabela 2.6: Mapa de Memdria dos Pardmetros

Simb. Descricao Faixa
%PW Parémetros do Sistema 0... 950
(ver manual da SSW-06)
P088: Estado da SoftPLC 0: Sem.
[Parametro de Leitura] 1: Carregando.
2: Falha.
3: Parado.
4: Executando.
P089: Permite SoftPLC 0: Nao
1: Sim
P204: Carrega/Salva Parametros 13: Apaga SoftPLC
14: Zera Parametos do usuario (P952 a P969)
P950: Habilita SoftPLC 0: Nao
1: Sim
P951: Habilitagdo do Cartao de Expansdo de | 0: Nao
Entradas e Saidas Digitais (K-IOE) 1: Sim
%UW | Par@metros do Usuario 952... 969

SSW-06 | 9
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Resumo dos Blocos de Funcao
3 RESUMO DOS BLOCOS DE FUNGAO

Neste capitulo sera apresentado um resumo dos blocos de funcdes que estao disponiveis para a programagao
do usuario.

3.1 CONTATOS

Carregam para a pilha o contetdo de um dado programado (O ou 1), que pode ser do tipo:
B %MX: Marcador de Bit

m %IX: Entrada Digital

m %QX: Saida Digital

B %UW: Parémetro do Usuério

B %SX: Marcador de Bit do Sistema — Leitura

NOTA!
@ Se utilizados contatos com parametros (%UW), estes sdo setados quando o valor for diferente de
zero. Nos exemplos de Idgica abaixo, o contato %UW952 é considerado ativo se 0 parametro P952

foi diferente de zero.

3.1.1 CONTATO NORMALMENTE ABERTO - NO CONTACT

AMESION Menu: inserir-Contatos-NO CONTACT.
—| |— Ex: Envia para a pilha o conteddo do marcador de bit 5000.

3.1.2 CONTATO NORMALMENTE FECHADO - NC CONTACT

HQEL Menu: /nserir-Contatos-NC CONTACT.
Ex: Envia para a pilha o conteldo negado da saida digital 1.

3.1.3 LOGICAS “E (AND)” COM CONTATOS

Quando os contatos estdo em série, uma légica “E” € executada entre eles armazenando o resultado na pilha.
Exemplos:

Exemplo Tabela Verdade
%IX1 %IX2 Pilh
%11 biIE2 & % fha
0 0 0
| | | |
11 11 ? (1) 8
%I1X1.%IX2 1 y 1
Ll WS 52 il %ch\)/952 %C())X1 Pilga
— =] N
1 0 1
%UWI52 . (~%QX1) ] ] 0

3.1.4 LOGICAS “OU (OR)” COM CONTATOS

Quando os contatos estao em paralelo, uma logica “OU” é executada entre eles armazenando o resultado na
pilha. Exemplos:

SSW-06 | 10
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Exemplo Operacao Tabela Verdade

%IX1 %IX2 Pilha

w1 o o 0

By %IX1 + %IX2 ? (1] 1

_| 1 1 1
%UW952 %QX1 Pilha

il TW52 0 0 1

_| . 0 1 0

%UWO52+ (~%QX1) 1 0 1

L 1 1 1

3.2 BOBINAS

Salvam o conteudo da pilha no dado programado (0 ou 1), que pode ser do tipo:
m %MX: Marcador de Bit

m %QX: Saida Digital

m %UW: Parametro do Usuario

m %SX: Marcador de Bit do Sistema — Escrita

E permitido adicionar bobinas em paralelo na Ultima coluna.

3.2.1 BOBINA NORMAL - COIL

#bLEs0nl Menu: /nserir-Bobinas-COIL
—( )— Ex: Seta o marcador de bit 5001 com o conteldo da pilha

3.2.2 BOBINA NEGADA - NEG COIL

L Menu: /nserir-Bobinas-NEG COIL
—(/)— Ex: Seta a saida digital 2 com o conteudo negado da pilha

3.2.3 SETA BOBINA - SET COIL

AR L]
Menu: /nserir-Bobinas-SET COIL

—(S)— Ex: Seta o parédmetro do usuario P960 se o conteudo da pilha ndo for 0.

3.2.4 RESETA BOBINA - RESET COIL

TN Menu: /nserir-Bobinas-RESET COIL

—(E)— Ex: Reseta o parametro do usuario P960 se o conteudo da pilha nao for 0.

3.2.5 BOBINA DE TRANSICAO POSITIVA - PTS COIL
WlE 5002 Menu: /nserir-Bobinas-FT1S COIL
_(P)_ Ex: Seta o marcador de bit 5002 durante 1 ciclo de varredura, se for detectado uma transicéo
de 0 para 1 no conteudo da pilha
3.2.6 BOBINA DE TRANSICAO NEGATIVA - NTS COIL
wEE3011 Menu: /nserir-Bobinas-NT15 COIL

—(N)— Ex: Seta o marcador de bit do sistema 3011 durante 1 ciclo de varredura, se for detectado
uma transicéo de 1 para 0 no conteudo da pilha

SSW-06 | 11
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3.3 BLOCOSDECLP

3.3.1 TEMPORIZADOR - TON

i TON - Menu: /nserir-Blocos de Funcdo-CLP-TON
o . Entrada:

wITWEs5 HPT ET [ tMWR000 IN: Habilita o bloco

Saida:

Q: Vai para 1 quando IN 20 e ET = PT
Propriedades:

PT:  Tempo programado (FPreset Time)
ET:  Tempo decorrido (Elapsed Time

Se a entrada IN estiver ativa e o conteddo do marcador de word 8000 for maior ou igual ao conteudo do
parémetro do usuario P955, a saida Q € setada.

3.3.2 CONTADOR INCREMENTAL - CTU

P cTU - Menu: /nserir-Blocos de Fungdo-CLP-CTU

Entradas:

CU:  Captura as transicdes de 0 para 1 nesta entrada (Counter
i Up)

20 |Fu cu e taMWEO0L R: Reseta CV

Saida:

Q: Vai para 1 quando CV = PV

Propriedades:

PV:  Valor programado (FPreset Value)

CV:  Valor de Contagem (Counter Value)

Se o conteudo do marcador de word 8001 for maior ou igual a 20, a saida Q € setada.
34  BLOCOS DE CALCULO

3.4.1 COMPARADOR - COMP

den  cove Enol- Menu: /nserir-Blocos de Fungéo-Célculo-COMP

. Entrada:

’/‘M%DDE : EEEEH:'DR EN: Habilita o bloco

4MWE001 WDATA 2 Saida:
ENO: Vai para 1 quando a condi¢ao de comparacao for

satisfeita

Propriedades:
FORMAT: Somente Inteiro
DATA 1: Dado 1 de comparacao
OPERATOR: Operador de comparacao
DATA 2: Dado 2 de comparacgao

Se a entrada EN estiver ativa e o contetido do marcador de word 8000 for maior que o do marcador de word
8001, entdo seta a saida ENO.

NOTA!
@ Todos os dados numéricos sao considerados words de 15 bits + sinal (-32768 a 32767).

SSW-06 | 12



=

Resumo dos Blocos de Funcao

3.4.2 OPERAGAO MATEMATICA - MATH

den  mATH  EMOb- Menu: /nserir-Blocos de Funcao-Calculo-MATH
»MWe000 M OATA 1 ] N

+ WOPERATOR DUERE vizsoon BN Habilita o bloco

1 Hoame = steMAc b eoresom Saida:
ENO: Indica se o calculo foi executado
Propriedades:
FORMAT: Inteiro ou ponto flutuante
DATAT: Dado 1 do calculo. Também pode aparecer como

DATA1H e DATA1L (representando as partes alta e
baixa do dado 1)

OPERATOR:  Operador matematico (+, -, *, etc.)

DATAZ: Dado 2 do célculo. Também pode aparecer como
DATA2H e DATA2L (representando as partes alta e
baixa do dado 2)

RES: Resultado do célculo. Também pode aparecer
como RESH e RESL (representando as partes alta e
baixa do resultado) e também como QUOC e REM
(representando o quociente € o resto de uma

divisao)
OVER: Indica se o resultado ultrapassou o seu limite.
SIGNAL: Sinal do resultado

Quando a entrada EN esta ativa, o valor do marcador de word 8000 & incrementado a cada ciclo de scan.
Quando o marcador de bit 5000 vai para 1, indica que houve um estouro de limite e 0 marcador de word 8000
permanece em 32767 .

NOTA!
@ Todos os dados numéricos sao considerados words de 15 bits + sinal (-32768 a 32767).

3.4.3 FUNCAO MATEMATICA - FUNC

i PV ——— . Menu: /nserir-Blocos de Fungdo-Célculo-FUNC

. . Entrada:

Ao g e TP ey Habilta o bloco
Saida:
ENO: Indica se o calculo foi executado
Propriedades:
FORMAT: Somente Inteiro
IN: Dado a ser célculo
FUNCTION: Funcédo matematica: abs (mddulo) e neg (negativo)
OUT: Resultado do calculo

Quando a entrada EN esta ativa, 0 marcador de word 8001 apresenta 0 modulo do marcador de word 8000.

NOTA!
@ Todos os dados numéricos sao considerados words de 15 bits + sinal (-32768 a 32767).
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3.4.4 SATURADOR - SAT

en AT EMOb Menu: /nserir-Blocos de Fungdo-Célculo-SAT
. . Entrada:
zﬁuw'.igg : :f.lx TP Habilita o bloco
-100 W Saida:

ENO: Indica se houve saturacao, se EN = 0
Propriedades:
FORMAT: Somente Inteiro
IN: Dado de entrada
MAX: Valor maximo permitido
MIN: Valor minimo permitido
OuUT: Dado de saida

Quando a entrada EN estéa ativa, 0 marcador de word 8000 contera o valor do parametro do usuario P952,
porém limitado entre 0 maximo de 100 e o minimo de -100.

NOTA!
@ Caso o valor de minimo seja maior que o maximo as saidas OUT e ENO s&o zeradas.

NOTA!
@ Todos os dados numeéricos sao considerados words de 15 bits + sinal (-32768 a 32767).

3.4.5 MULTIPLEXADOR - MUX

e e EMol= Menu: /nserir-Blocos de Fungao-Célculo-MUX
el B up crwesy  Entrada: . 3 »
el oI EN: Habilita a operagdo matematica
wlL3 WHz Saida:

Desahilitads M #3 ENO: Indica que a transferéncia foi feita
Diesabilitads W #4 Propriedades:

Desabilitadn M #= X0-X15: Vetor de dados bindrios
Dezabilitadn M #& W: Word resultante
Desahilitads =7

Desahilitadn W #5

Desabibitads M =2

Desahilitade Wx18

Desahilitads W#11

Desabilitado WH1Z2

Desabilitado W®12

Desahilitado Wx14

Desahilitado W A1E

Quando a entrada EN esta ativa, as entradas digitais 1, 2 e 3 transferem o seu conteldo aos bits 0, 1 e 2 do
parametro do usuario P952.
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3.4.6 DEMULTIPLEXADOR - DMUX

—EH  DOMUX  EMOp= Menu: /nserir-Blocos de Fungao-Célculo-DMUX
SWEODD W W w0 Desabilitads  ENtrada: N ) -
sife wntzsonl EN: Habilita a operacédo matematica
w2 wMES002  Saida:
#3f Desabilitado  ENO: Indica que a transferéncia foi feita
4@ Desshilitads  pro riedades:
X6 [ SeMIS005 W Word f
xep sibzsons UV ord fonte o
%7 Desabilitads XO-X15: Vetor de dados binarios resultante
2 b Desahilitads
9 Desahilitadn
A0 Desabilitado
Ml P 2 S011

“12 P Desabilitadn
HIZ e 4hIEA013
“14 B Desahilitado
WIS AhIES015

Quando a entrada EN esta ativa, os bits 1, 2, 5, 6, 11, 13 e 15 do marcador de word 8000 s&o transferidos
respectivamente aos marcadores de bit 5001, 5002, 5005, 5006, 5011, 5013 e 5015.

3.5 BLOCOS DE TRANSFERENCIA

3.5.1 TRANSFERE DADOS - TRANSFER

—En TRANsFER ENO|= Menu: /nserir-Blocos de Fungao-Transtferéncia- TRANSFER
1 Wshe DT b 44833001 Entrada: -
EN: Habilita o bloco
Saida:
ENO: Indica que a transferéncia foi feita
Propriedades:
SRC: Dado fonte
DST: Dado destino

No exemplo acima, se a entrada EN estiver ativa, a constante word 1 é transferida ao marcador de bit do
sistema 3001 (Gira/Péra).

3.5.1.1 TRANSFER para geracao de erros e alarmes do usuario

Para gerar alarmes do usuario A90 até A93 e erros do usuario E86 a E89 deve-se utilizar o bloco TRANSFER
conforme os exemplos abaixo.

O reset dos erros pode vir do marcador de bit de sistema %SX3011, ou outra fonte de reset (IHM, DIx, etc.).

—JEN TRANSFERENO =
BE& WERC DST [ S4SWE303 Erro E86 gerado com o bloco transfer.

—{en TRensFEREND|-
20 HsRE DST b 265W7 33505 Alarme A90 gerado com o bloco transfer.
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NOTA!

@ Utilizando-se erros do usuario, deve-se tomar cuidado da entrada EN do bloco transfer nao ficar
sempre ativa, com um reset sempre ativo. Isto fara com que a Soft-Starter SSW-06 fique em loop
de erro e reset, conforme abaixo.

0 Logica para o loop de erro e reset.

EN TRAMSFEREM
25 WSRO OST i 2253503

EEI0LS

j "?

NOTA!

@ Os alarmes do usudrio somente podem ser resetados com o comando vindo pela SoftPLC, neste
caso 0 SRC do bloco transfer deve conter o valor zero. Os alarmes da Soft-Starter SSW-06
somente podem ser resetas pela fonte que os gerou.

3.5.2 TRANSFERE DADOS INDIRETA - IDATA

—EN  IDATE EMO= Menu: /nserir-Blocos de Fungao- Transteréncia-IDATA.
B Tt T pm—— Entrada:
A e tas EN: Habilita o bloco.
tMIES000 W UALLE Saida:
ENO: Indica que a transferéncia foi feita.
Propriedades:
CMD: Comando de Leitura/Escrita

DATATYPE:  Tipo de dado
ADDRESS: Endereco do usuario.
VALUE: Conteudo lido/Valor a ser escrito

No exemplo acima, se a entrada EN estiver ativa, o contelido do marcador de bit 5000 é escrito para a saida
digital cujo endereco é o conteldo do marcador de word 8000.

3.6 CONTROLE MULTIMOTOR - MMC
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e

T
talEE
walEE
100
220

]

XS
Wl 10
welE 10

120
270
0

lE11
w12
WlE12
140
250

0

EH MHMC EHO
HSTRRT MOTOR1 STARTIMG
HETORP BYPASS
HFALULT
W SRC1 0sT1
H SRC2 0sT2
HERCE2 0572
HSTRRT FMOTORZ  STARTIMG
HETORP BYPASS
HFALULT
W SRC1 0sT1
H SRC2 0sT2
HERCE2 0572
W STRRT FMOTORZ  STHRTING
HETOF EYPRZS
HFALLT
HERC1 0sT1
W SRC2 0572
HSRC2 0sT2

R
WK

wPD401
wPD110
Sl WE000

WK
WET

wPD401
wPD110
LI WE000

OEE
WK

P D401
#PD110
LI WE000

Menu: /nserir-Bloco de controle multimotor -MMC

Entrada:

EN: Habilita o bloco.

Saida:

ENC: Indica que o bloco esta ativo.
Propriedades:

MotorX

START: Aciona o motor em 1.

STOP: Desaciona o motor em 0.
FAULT: Desaciona o motor em O.

STARTING: Indica motor partindo ou parando.
BYPASS: Indica by-pass acionado.

SRC1: Dado fonte.
SRC2: Dado fonte.
SRCa3: Dado fonte.
DST1: Dado destino.
DST2: Dado destino.
DST2: Dado destino.

No exemplo acima, através do MMC pode-se controlar a partida e parada de até trés motores diferentes

apenas uma unica Soft-Starter SSW-06.
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4 PARAM ETRIZA(;AO DA SSW-06

A seguir serdo apresentados apenas 0s parametros chave de partida SSW-06 que possuem relagdo com a
SoftPLC, lembrando que todos 0s parametros sao acessiveis, com excecao dos parédmetros P200 e P215.
Verificar manual da SSW-06 para maiores detalhes.

4.1 SiMBOLOS PARA DESCRICAO DAS PROPRIEDADES

RO Parametro somente de leitura
CFG Parémetro somente pode ser alterado com motor parado

42  PARAMETROS DE CONFIGURACAO

P220 - Selecéo da Fonte LOCAL/REMOTO

Faixa de 0 = Sempre Local Padrao: 2
Valores: 1 = Sempre Remoto

2 =HMI (L)

3 = HMI (R)

4 =Dl4 aDI6

5 = Serial (L)

6 = Serial (R)

7 = Fieldbus (L)

8 = Fieldbus (R)

9 = SoftPLC Local

10 = SoftPLC Remoto
Propriedades: CFG

Descricao:
Define a fonte de origem do comando que ira selecionar entre a situagédo LOCAL e a situagado REMOTO.

Situacdo Defaullt € quando a Soft=Starter SSW-06 ¢é energizada (inicializag&o).

Tabela 4.1: Selecdo Local / Remoto

P220 Selecao LOCAL / REMOTO
0 Sempre situacéo Local
1 Sempre situacdo Remoto
2 11

Tecla """ da HMI (Default LOCAL)
1.3

Tecla 2 da HMI (Default REMOTO)

Entradas Digitais DI4 a DI6 (P266 a P268)

Serial (Default Local) — SuperDrive ou Modbus incorporado
Serial (Default Remoto) — SuperDrive ou Modbus incorporado
Fieldbus (Default Local) — Médulo de interface opcional
Fieldbus (Default Remoto) — Mddulo de interface opcional
SoftPLC (Default Local)

10 SoftPLC (Default Remoto)

P229 - Selecao de Comandos - Situacao LOCAL
P230 - Selecao de Comandos - Situacao REMOTO

Ol |N[o|jo |~ W

Faixa de 0 = Teclas HMI Padrao: P230 =1
Valores: 1 = Entradas Digitais DIx P229=0
2 = Serial
3 = Fieldbus
4 = SoftPLC
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Propriedades: CFG

Descricao:
Definem a fonte da origem dos comandos de aciona e desaciona da Soft-Starter SSW-06.

Tabela 4.2: Selecdo da origem dos comandos de acionamento Local / Remoto

P229/P230 Selecao Referéncia Velocidade LOCAL / REMOTO
0 Teclas HMI
1 Entradas Digitais DIx
2 Comunicagéo Serial
3 Comunicacéo Fieldbus (DeviceNet ou Profibus DP)
4 SoftPLC

P251 — Funcao da Saida AO1 (0 a 10)V
P253 - Funcao da Saida AO2 (0 a 20mA ou 4 a 20mA)

Faixa de 0 = Sem Fungéo Padrao: P251=0
Valores: 1 = Corrente (em %In da SSW) P253 =0

2 = Tensao de Entrada (em %Un da SSW)

3 = Tenséao de Saida (em %Un da SSW)

4 = Fator de Poténcia

5 = Protegéao térmica

6 = Poténcia (em W)

7 = Poténcia (em VA)

8 = Torque (em %Tn do Motor)

9 = Fieldbus
10 = Serial
11 = SoftPLC

Descricao:
Esses parametros ajustam as funcdes das saidas analdgicas, conforme mostra a tabela 4.6.

O valor da saida analdgica pode ser lido nos parametros P027 (AO1) e P028 (AO2), porém nesses parametros
os valores foram convertidos para tensao e corrente, utilizando o fundo de escala conforme a tabela abaixo.
Assim, se a AO1 for programada para SoftPLC (P251=11) e for escrito o valor 16383, a saida analdgica tera
10V.

A mesma situacao € valida para a saida analdgica em corrente (AO2), onde o valor 16383 sera 20mA e o valor
0 sera OmA ou 4mA, dependendo da programacgao da saida analdgica (P255=0 (0 a 20mA) ou P255=1 (4 a
20mA)).

Tabela 4.6: Funcbes das saidas analdgicas

Funcoes (:2(;-’:) (7\2052) Fundo de escala quando
Sem Funcéo 0 0
Corrente em % In da SSW 1 1 5 x P295
Tens&o de Entrada em %Un da SSW 2 2 1,5 x P296(max.)
Tens&o de Motor em % Un da SSW 3 3 1,5 x P296(max.)
Fator de Poténcia 4 4 PO08 = 1.00
Protecdo Térmica 5 5 P050 = 250%
Poténcia em W 6 6 1,5 X /3 x P295 x P296(max.) x PO08
Poténcia em VA 7 7 1,5 x {8 x P295 x P296(max.)
Torque em % Tn do Motor 8 8 PO09 = 100%
Fieldbus 9 9 16383 (3FFFh)
Serial 10 10 16383 (SFFFh)
SoftPLC 11 11 16383 (3FFFh)
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P278 - Funcao da Saida DO2 (RL2)
P279 - Funcao da Saida DO3 (RL3)

Faixa de 0 = Sem Fungéo Padrao: P277 =1
Valores: 1 = Em Funcionamento p278 =2
2 = Em Tensao Plena P279 =6

3 = Bypass Externo
4 = Sentido de Giro K1 (RL1) / Sentido de Giro K2 (RL2) / Sem fungéo (RL3)
5 = Frenagem CC

6 = Sem Erro
7 = Com Erro
8 = Fieldbus
9 = Serial

10 = SoftPLC

11 = Sem Alarme
2 = Com Alarme

Descricao:
Programam a funcéo das saidas digitais, conforme as op¢des apresentadas anteriormente.

Quando a condicao declarada pela funcao for verdadeira, a saida digital estara ativada.
Os estados das saidas digitais podem ser monitorados no parédmetro P013.

P308 - Endereco da Soft-Starter na Rede de Comunicacao Serial

Faixa de 1a247 Padrao: 1
Valores:

Descricao:
Este par@metro ajusta o endereco da Soft-Starter SSW-06 na Rede de comunicacao Serial.

A Soft-Starter SSW-06 e deve estar configurada exatamente igual no software WLP (Verificar item 5.6) para
fazer download/upload do software do usuario.

P312 - Tipo de Protocolo e Taxa de Transmissdao da Comunicacao Serial

Faixa de 1 = Modbus-RTU (9600bps, sem paridade) Padrao: 1
Valores: 2 = Modbus-RTU (9600bps, impar)

3 = Modbus-RTU (9600bps, par)

4 = Modbus-RTU (19200bps, sem paridade)

5 = Modbus-RTU (19200bps, impar)

6 = Modbus-RTU (19200bps, par)

7 = Modbus-RTU (38400bps, sem paridade)

8 = Modbus-RTU (38400bps, impar)

9 = Modbus-RTU (38400bps, par)

Descricao:
Este par@metro ajusta o protocolo e a taxa da transmissao serial.

A Soft-Starter SSW-06 e deve estar configurada exatamente igual no software WLP (Verificar item 5.6) para
fazer download/upload do software do usuario.
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43  PARAMETROS EXCLUSIVOS DA SOFTPLC

P088 — Estado do SoftPLC

Faixa de 0 =Sem Padrao: -
Valores: 1 = Carregando

2 = Falha

3 = Parado

4 = Executando
Propriedades: RO

Descricao:
Permite ao usuario visualizar o status em que a SoftPLC se encontra. Se ndo ha aplicativo instalado, o
parametro PO88 mostrara o a opgao 0 (“Sem”).

Se este pardmetro apresentar a opcao 2 (“Aplic. Incomp.”), indica que o software do usuario que foi carregado
pelo WLP é incompativel com a versdo de firmware da Soft-Starter SSW-06 ou ocorre algum erro na
transferéncia do programa.

Neste caso, é necessario que o usuario recompile o seu projeto no WLP, considerando a nova versao da SSW-
06 e refazer o “download”. Caso isto nao seja possivel, pode-se fazer o “upload” deste aplicativo com o WLP.

As opcdes 3 (“Parado”) e 4 (“Executando”) tém relagcdo com o P950 (“Habilita SoftPLC”).
P089 — Permite SoftPLC

Faixa de 0 = Nao Padrao: -
Valores: 1 =Sim

Propriedades: CFG

Descricao:

O recurso de SoftPLC da Soft-Starter SSW-06 esta disponivel a partir da versao de firmware 1.40, porém é
necessario um upgrade do cartdo de controle com mais memodria para a operacao da SoftPLC. Desta forma o
parametro PO89 verifica se a versao de hardware é compativel (PO89 = 1) ou ndo (P089 = 0).

P204 - Carrega/Salva Parametros

Faixa de 0 = Sem Func¢éo Padrao: O
Valores: 1 = Sem Funcao

2 = Sem Funcao

3 = Apaga P043-P050

4 = Apaga P053-P058

5 = Carrega Padrao de fabrica

6 = Sem Funcéo

7 = Carrega Usuario 1

8 = Carrega Usuario 2

9 = Sem Funcao

10 = Salva Usuario 1

11 = Salva Usuario 2

12 = Sem Funcao

13 = Apaga SoftPLC

14 = Apaga parametros do usuario SoftPLC (P952-P969)

15 = Reservado

16 = Reservado

Propriedades: CFG
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Descricao:

O parémetro P204 carrega, salva e reseta diversos parametros, como descritos na lista anterior. As opgdes que
tém relagao com o recurso SoftPLC s&o: 13 que apaga o software do usuario e 0 14 que reseta os parametros
do usuario P952 a P969.

P950 - Habilita SoftPLC

Faixa de 0 = Nao Padrao: O
Valores: 1 =Sim

Propriedades: CFG

Descricao:
Permite parar e rodar um aplicativo instalado, mas para isto, 0 motor deve estar desabilitado.

P951 —Habilitacao do Cartao de Expansao de Entradas e Saidas Digitais

Faixa de 0 = Nao Padrao: O
Valores: 1 =Sim

Propriedades: CFG
Descricao:

Permite habilitar o cartdo de expanséo de entradas e saidas digitais do Kit K-IOE, com: seis entradas digitais
24\/cc (de DI7 a DI12) e seis saidas digitais a relé (de RL4 a RL9).

P952 até P969 — Parametros SoftPLC

Faixa de 0 a 65535 Padrao: O
Valores:

Descricao:
Consistem em parédmetros de uso definido pelo usuario via software WLP.
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5 RESUMO DAS PRINCIPAIS FUNCOES DO WLP

Este capitulo traz informacdes basicas sobre as operacdes feitas com o software WLP para programacéo da
Soft-Starter SSW-06. Maiores informagdes podem ser obtidas no manual ou na ajuda do software WLP.

5.1 PROJETO - NOVO

Cria um novo projeto. Além de definir o nome do projeto, € necessario configurar o equipamento e a respectiva
verséo de firmware.

Mowvo Projeto E'
Mome ak,
| LCancela
E quipamenta

Yergdo Firmware

W1 ED |

5.2 PROJETO - ABRIR

Abre o projeto selecionado.

X

L. WEG Ladder Programmer,

Caminho

chweghPROJECTSh

Projeto

Projeto Equipamento | Yersdo
E; E;I"."'."IDE; I"."I-I _E;|:| Ebrir PrDiEtD

Movo Projeto

Bemover Projeto

[v Mostrar na inicializagio
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53  EXIBIR - INFORMAGOES DA COMPILAGAO

Permite ao usuario saber o tamanho em bytes do aplicativo compilado (<nomedoprojeto>.bin) a ser enviado ao
equipamento.

Informagoes da Compilacao

WEG Ladder Programmer WE. 00 L
Copyright (C) 1999-z2008 WEG. Todos os direitos reserwvados.

FEEEE IHFDRHAQﬁES SOERE O COMPILADOR *****

- Equipamentao o BEWOE

- Projeto : TESTEl.LDD

- Hora D l0:-44:41

- Data : Wednesday, May £0, E002
- Tempo decorrido : 0 sequndois)

Ajuda

5.4 CONSTRUIR - COMPILAR

Analisa o aplicativo e gera o codigo para o equipamento especificado.

Erros da Compilagéao

WEG Ladder Programmer WE_.00
Copyright (C) 1393-2002 WEG. Todos os direitos reservados.

Sintaxe da mensagem :
Nome do argquiwe (Pagina,Linha,Coluna)l
Cadigo :© mensagem

TESTE1.EIN - 0 errofs), 0 adwerténciais)
- Tamanho do aplicatiwvo : 234 bytes

Fecha : Ajuda
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55  COMUNICAGAO - CONFIGURACAO

Para o SSW-06 se utiliza a porta serial para a comunicacdo com o equipamento. Para isto, os BAUD Rate da
SSW-06 e do WLP devem estar corretamente configurados.

Configuracao Comunicacao

Parta

Parta zenial Ok,

Endereco

Tawxa de Transmigzao

Paridade: Sem

Muimero de Stop Bitz: 1

ak

E -

K

| 38400

Mimero de Bitz de Dados: 8

LCancela

5.6 COMUNICAGCAO - DOWNLOAD

Este comando permite enviar a SSW-06 o aplicativo.

Arguino:
T amanho:
[rata:;

Hara:

Tranzferr arquivao?

Equipamenta SSWIE 220/575 Y 10 A %1 .60

bestel. bin

234 Butes
20/05/2009

10:44:41

1=
i
]

Informagdes de Download rz
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5.7 COMUNICACAO - UPLOAD

Este comando permite capturar o aplicativo que esta instalado na SSW-06.

Movo Projeto f'5__<|
Morme ak,
| LCancela
E quipamento

Wergdo Firmnware

W1.60 |
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