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SOBRE O MANUAL

Este documento prove informacg@es sobre a configuragdo e programagado para comunicacéo do CLP ControlLogix
da Rockwell com o Inversor de Frequéncia CFW11 com modulo DEVICENET-05.

Todas as operacdes apresentadas assumem que o usuario tenha conhecimento de programacao do CLP
Rockwell com software RSLogix 5000.

Os equipamentos estéo sujeitos a falhas e medidas de seguranca que devem ser adotadas pelo usuério para esta
condigéo.

ABREVIACOES E DEFINICOES

CLP Controlador Légico Programavel

RAM Random Access Memory

UsSB Universal Serial Bus

IHM Interface Homem-Maquina

OP Operation Mode

EDS Eletronic Data Sheet — Arquivo de base de dados do dispositivo.

REPRESENTACAO NUMERICA

Numeros decimais sdo representados através de digitos sem sufixo. Nimeros hexadecimais sdo representados
com a letra 'h’ depois do niimero.

DOCUMENTOS E MANUAIS UTILIZADOS

Para melhor compreensédo das informacfes apresentadas neste manual, os seguintes manuais podem ser
consultados:

MANUAL DO INVERSOR DE FREQUENCIA
Série: CFW-11

Idioma: Portugués

N° do Documento: 0899.5664 / 03

MANUAL DA COMUNICACAO ANYBUS CC
Série: CFW-11

Idioma: Portugués

N° do Documento: 0899.5749 / 02

RSLogix 5000
Software: V19.01.00 (CPR 9 SR 3)
Idioma: Inglés

ARQUIVO EDS

DN_AB_CFW11_220-230V_2A-2A_V31X.eds

(para modelos diferentes de corrente, tensao e firmware utilizar respectivo arquivo *.eds)
Fabricante: WEG

HARDWARE

Inversor de freqiéncia CFW11
Versao Firmware: 2.05
Fabricante: WEG

Modulo de interface DEVICENET
Modelo: DEVICENET-05
Fabricante: WEG

CPU ControlLogix

Modelo: 1756-L63 ControlLogix5563
Fabricante: Rockwell

CFW 11 (DEVICENET — 05) x Rockwell RSLogix 5000




e

INSTRUCOES DE SEGURANCA

Esse manual foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificacao técnica adequadas
para operar esse tipo de equipamento.

AVISOS DE SEGURANCA NO MANUAL

Neste manual sao utilizados os seguintes avisos de seguranca:

( PERIGO! )

A ndo consideracdo dos procedimentos recomendados neste aviso pode levar a morte,

ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

- J
4 ATENCAO! R
A nédo consideracgédo dos procedimentos recomendados neste aviso pode levar a danos materiais.
o )
o NOTA! )

u O texto objetiva fornecer informacBes importantes para correto entendimento e bom

funcionamento do produto.
- )
RECOMENDACOES PRELIMINARES

/ PERIGO!
Somente pessoas com qualificacdo adequada deverdo operar o INVERSOR. Essas pessoas
devem primeiramente ler o manual do usudrio. Realizar comandos que sdo desconhecidos ou

nao seguir as instrugdes de seguranca pode resultar em risco de vida e/ou danos a maquina.

\

ATENCAO!

Para realizar os comandos na IHM do inversor, vocé ndo devera utilizar
ferramentas ou instrumentos pontiagudos. Isso pode ocasionar danos a tela da IHM.

[
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1. CONFIGURACAO DO HARDWARE T
Toda a configuracao do hardware utilizado para a comunicacado esta descrito de forma detalhada a seguir.

1.1 CONFIGURACOES DO CLP

1.1.1 Arquitetura do hardware.

A configuracdo de hardware minima para a realizagdo da comunicacdo em rede DeviceNet € descrita na figura

abaixo. Consiste em um Rack/Chasis de no minimo 4 slots, um cartdo de CPU (1756-L63) e um cartdo de
Scanner DeviceNet (1756-DNB).

Logix 5563

Porta Serial L¢J

Programagéo

—l Memory Card

Bateria

Figura 1.1.1 — Arquitetura do hardware do CLP
1.2 CONFIGURACAO DO INVERSOR
1.2.1 Arquitetura do hardware

A configuracdo de hardware minima para a realizacdo da comunicacdo em rede DeviceNet € descrita na figura
abaixo. Consiste em um Inversor de Frequéncia e um Mddulo de interface Anybus DeviceNet.
O modulo de interface DeviceNet deve ser encaixado no slot 4 do Inversor.

s =

e

Modulo de Interface
-- o DEVICENET-05

Inversor de Freqliéncia 1 -

Figura 1.2.1 — Arquitetura do hardware do Inversor
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A NoTAl
- "LJ, -Com o inversor desligado instale o0 mddulo no conector XC44.
-Certifique-se de que ele esta corretamente encaixado e fixado pelos parafusos.

-Energize o inversor.

1.2.2 Energizagéo.

A figura a seguir mostra como devem ser realizadas as conexdes elétricas para a correta energiza¢do do Inversor
de Freqliéncia.

Figura 1.2.2 — Energizacao do hardware do Inversor

1.3 CONFIGURACAO DA REDE DEVICENET
1.3.1 Arquitetura da Rede DeviceNet

A figura a seguir mostra um exemplo de como deve ser a configuracédo da arquitetura da rede DeviceNet.

Mestre Escravo

¥

Rede DeviceNet

Figura 1.3.1 — Arquitetura da Rede DeviceNet

1.3.2 Conexdes e Terminacdes

Os conectores de rede DeviceNet possuem 5 pontos de conexao, sendo eles: 24Vcc, CAN+, Malha, CAN- e OVcc.
Os pontos 24Vcc e 0Vce devem ser alimentados por uma fonte externa. A topologia de rede bem como a bitola e
comprimentos dos cabos devem estar de acordo com os padrdes definidos pelas normas para DeviceNet.

/) NOTA!

¥ "”, Para o correto funcionamento da rede DeviceNet é necessario que suas extremidades
| possuam o resistor de terminacéo de rede 120Q.

1.3.3 Enderecamento

Em uma rede DeviceNet cada dispositivo possui um endereco Unico que variam de 1 a 63.
Nesse exemplo o mestre possui endereco 1 e 0 escravo endereco 2.

CFW 11 (DEVICENET — 05) x Rockwell RSLogix 5000
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2. PARAMETRIZACOES DO INVERSOR

A seguir serdo apresentados os parametros que necessitam ser verificados e configurados para efetuar a
comunicacdo em rede DEVICENET.

Essa parametrizacdo serve como exemplo basico e pode ser carregada diretamente no inversor, através do
software de programacéo de drives SuperDrive que pode ser baixado diretamente do site da WEG.

Obs.: Esta parametrizacdo encontra-se disponivel na pasta “Parameters” deste diretorio.

2.1 SELECAO DAS REFERENCIAS DE COMANDO DO INVERSOR

As referéncias de controle do Inversor (Local e Remoto) devem estar programadas corretamente.

Nesse exemplo as referéncias locais seréo programadas de forma que o controle local do inversor seja efetuado
via sua propria IHM e as referencias remotas serdo programadas para que o inversor seja controlado pelo CLP
via rede DeviceNet.

2.1.1 Selecéo do Modo de Controle de Operacédo — Local/Remoto

P0220 — Selecdo da Fonte LOCAL/REMOTO

Faixa de 0ai4 Valor: 8
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS | ou |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 31 Comando Local | L| 32 Comando Remoto |

Descricéo:

Define a fonte de origem do comando que ira selecionar entre o controle LOCAL e o controle REMOTO.
Define também qual o modo de controle o inversor ira assumir ao ser energizado.

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 8 “Anybus-CC Remoto”.

NOTA!
" W= Consulte o manual de programac&o do Inversor para mais informagées sobre o parametro!

2.1.2 Selecéo da Referéncia de Velocidade — Modo Local

P0221 — Selecdo da Referencia de Velocidade — Modo LOCAL

Faixa de 0a1l3 Valor: 0
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L |31 Comando Local |

Descricéo:
Define a fonte de origem da referencia de velocidade do inversor no modo de controle LOCAL.

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 0 “HMI".

/) NOTA!

_ "~ Consulte o manual de programac&o do Inversor para mais informacées sobre o parametro!
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2.1.3 Selecédo do Controle do Sentido de Giro — Modo Local JmE

P0223 — Selecao do Sentido de Giro — Modo LOCAL

Faixade 0a16 Valor: 2
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 31 Comando Local |

Descricéo:

Define a fonte de origem para o comando de Sentido de Giro do inversor no modo de controle LOCAL.
Define também o sentido de giro que o inversor ird assumir ao ser energizado

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 2 “Tecla Sentido Giro (H)”.

5 NOTA!

w~ Consulte o manual de programacéao do Inversor para mais informacdes sobre o parametro!

T

2.1.4 Selecédo do Controle de Gira/ Para — Modo Local

P0224 — Selecao de Gira / Para—Modo LOCAL

Faixade 0a6 Valor: 0
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 31 Comando Local |

Descricéo:
Define a fonte de origem para o comando de Girar ou Parar do inversor no modo de controle LOCAL.

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 0 “Tecla 1/0”.

5 NOTA!

w2 Consulte o manual de programacéao do Inversor para mais informagdes sobre o parametro!

T

2.1.5 Selecédo do Controle de JOG — Modo Local

P0225 — Selecdo de JOG — Modo LOCAL

Faixade 0a7 Valor: 0
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 31 Comando Local |

Descricéo:

Define a fonte de origem para o comando de JOG do inversor no modo de controle LOCAL.
Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 0 “Inativo”.

NOTA!
Ny . Aee— ~ - ~ a
o w2 Consulte o manual de programacéao do Inversor para mais informacdes sobre o parametro!

T
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2.1.6 Selecao da Referéncia de Velocidade — Modo Remoto

P0222 — Selecdo da Referencia de Velocidade — Modo REMOTO

Faixa de 0a1l3 Valor: 10
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L[ 32 Comando Remoto \

Descricéo:
Define a fonte de origem da referencia de velocidade do inversor no modo de controle REMOTO.

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 10 “Anybus-CC”.

/) NOTA!
il 7 Consulte o manual de programacédo do Inversor para mais informacdes sobre o parametro!

2.1.7 Selecéo do Controle do Sentido de Giro — Modo Remoto

P0226 — Selecado do Sentido de Giro — Modo REMOTO

Faixade 0a16 Valor: 7
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 32 Comando Remoto |

Descricéo:

Define a fonte de origem para o comando de Sentido de Giro do inversor no modo de controle REMOTO.
Define também o sentido de giro que o inversor ir4 assumir ao ser energizado

Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 7 “Anybus-CC (H)".

NOTA!
g ~ - ~ A
o w2 Consulte o manual de programagé&o do Inversor para mais informagdes sobre o parametro!

L

2.1.8 Selecao do Controle de Gira / Para — Modo Remoto

P0227 — Selecdo de Gira/ Para— Modo REMOTO

Faixade 0a6 Valor: 3
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 32 Comando Remoto |

Descricéo:

Define a fonte de origem para o comando de Girar ou Parar do inversor no modo de controle REMOTO.
Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 3 “Anybus-CC”.

NOTA!
g ~ - ~ A
" w Consulte 0 manual de programacdo do Inversor para mais informacdes sobre o parametro!

T
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2.1.9 Selecédo do Controle de JOG — Modo Remoto

P0228 — Selecdo de JOG — Modo REMOTO

Faixade 0a7 Valor: 0
Valores:
Propriedades: CFG
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 32 Comando Remoto |

Descricéo:

Define a fonte de origem para o comando de JOG do inversor no modo de controle REMOTO.
Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 0 “Inativo”.

£ NOTA!

w2 Consulte o manual de programacao do Inversor para mais informacdes sobre o parametro!

T

2.2 CONFIGURAGAO DO MODULO DEVICENET-05

2.2.1 ldentificacdo da Anybus

P0723 — Identificacao da Anybus

Faixa de 0a25 Valor: 17
Valores:
Propriedades: RO, Anybus
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 49 Comunicagéo |
L[114 Anybus |

Descricéo:
Identifica o0 médulo DEVICENET-05 conectado no CFW11.

Se o0 modulo de interface DeviceNet foi reconhecido pelo inversor esse parametro devera estar indicando o valor
17 “DeviceNet”.

Al NOTAI
I-L“;u Consulte 0 manual da comunicacéo Anybus-CC para mais informacdes sobre o parametro!

2.2.2 Enderecamento na rede

P0725 — Endereco Anybus

Faixa de 1463 Valor: 2
Valores:
Propriedades: CFG, Anybus
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L[ 49 Comunicacéo |
L[ 114 Anybus |

Descricéo:
Define o endereco do inversor na rede.
Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 2.

A NOTA!
I-L“; Consulte 0 manual da comunicacéo Anybus-CC para mais informacdes sobre o parametro!
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2.2.3 Baudrate -Taxa de Comunicacao

P0726 — Taxa de Comunicacao da Anybus

Faixa de 0as Valor: 0
Valores:
Propriedades: CFG, Anybus
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 49 Comunicagéo |
L [114 Anybus |

Descricéo:
Define o baudrate (taxa de comunicacédo) da rede.
Nesse exemplo o inversor sera programado para o valor 0 “125kbps”.

A NOTA!
1 =}
U Consulte 0 manual da comunicagéo Anybus-CC para mais informacdes sobre o parametro!

2.2.4 Quantidade de I/O na Comunicacgéo

P0727 — Palavras 1/O Anybus

Faixa de 1a9 Valor: 2
Valores:
Propriedades: CFG, Anybus
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 49 Comunicagéo |
L[ 114 Anybus |

Descricéo:
No parametro P0727 configure a quantidade de palavras que deseja comunicar com o0 mestre da rede.
Exatamente este mesmo valor devera ser ajustado no mestre DeviceNet.

Importante:

Para que este ajuste esteja completo, é necessario programar um valor diferente de 0 para os parametros P0728
a P0739 (ver manual Anybus CC, secéao P0727 — Palavras I/O Anybus)

NOTA!
7 " Desligue e ligue novamente o CFW-11 para que as mudancas tenham efeito.
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3. PARAMETRIZACOES NO RSLOGIX 5000

3.1 IMPORTANDO ARQUIVO EDS

- Abra o RSNetWorx for DeviceNet
- Acesse 0 Menu “Tools” opgéo “EDS Wizard...”

=, Scanner_DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet

!!Eile Edit Miew Network Device Diagnostics |I|:||:||s Help

I g = - . | & E ﬁi!_k':’l__ EDS Wizard...

5 Q) = *I-_I‘;%’:,i iy |_"*V' | 3 | g Mode Commissioning. .
% 11— — | - | sl | | e

Hardware -

Abad Add e s Biarmpaps s b
ulbed Address Fecover W WiZat lis;

[+ A0 Drive Device
[+ Barcode Scanner

Figura 3.1 — Importando arquivo EDS

- Cligue em “Next >”

Rockwell Automation’s EDS Wizard

- Welcome to Rockwell
- ' - Automation's EDS Wizard

'1-
— The EDS Wwizard allows vou ta:
- reqister EDS-based devices.
- unregizter a device.
- change the graphic images azsociated with a device.
- create an EDS file from an unknown device.

aplna et e o
- Upload cuUia hilelz) stared 1k

a devIce

To continue click Mext

Mest » l Cancel

Figura 3.1.1 — Importando arquivo EDS
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- Selecione a opcao “Register na EDS file(s).”
- Cligue em “Next >"

Rockwell Automation’s EDS Wizard

Options
Wihat task do vou want to complete?

* Reqister an EDS file(z).
Thiz option will add a device(z] to our databaze.

(s O Unregister a device.
a Thiz option will remove a device that has been registered by an EDS file from
our database.

" Create an EDS file.
Thiz option creates a new EDS file that allows our software to recognize your
device.

B UphbadEl

< Back | Mest » | Cancel

Figura 3.1.2 — Importando arquivo EDS

- Selecione o Arquivo desejado.
- Cligue em “Next >"

Rockwell Automation’s EDS Wizard

Registration
Electionic Data Sheet filefz) will be added to vour sustem for uze in Rockwell
Automation applications.

{* Regizter a single file
" Register a directary of EDS files m

M amed:

CHDMN_AB_CPw11_220-2300_24-24 Y31k eds Browse... |

“If there iz an icon file [Lico] with the zame name as the file(z) vou are regiztering
then thiz image will be aszociated with the device.

Ta perfarm an installation test on the filels), chick Mest

< Back Mest » Cancel

Figura 3.1.3 — Importando arquivo EDS
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- Cligue em “Next >”

Rockwell Automation’s EDS Wizard

ED5 File Installation Test Results
Thisg test evaluates each EDS file for errors inthe EDS file. This test dogs not
guarantes EDS file validity.

- :
T Jieh B
u cihdn_ab chwll _220-230v_2a-2a_wilseds

Wiew file. .
< Back | Mest » |

Cancel

- Selecione o arquivo e cliqgue em “Change icon...”

Rockwell Automation’s EDS Wizard

Change Graphic Image
Y'ou can change the graphic image that iz azzociated with a device.

Product Types

Change icon... =- @ Generic Device[deprecated for new devices)

AB CPw-11 22

< Back | Mest » |

Cancel

=
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- Selecione o arquivo de Icone clicando em “Browse...”

Change lcon

Rockwel Automation |con Libran

R e EE) BN G5 @
i, . i, i,

|A
|

(] | Cancel ] Browse...

- Cliqgue em “OK”

- Cligue em “Next >"
- Cligue em “Next >"
- Cliqgue em “Finish”

3.2 ADICIONANDO O MODULO DEVICENET-05 NO PROJETO

- Encontre o arquivo EDS na Lista de Hardwares
- Clique e arraste até a rede na direita.

=, *Scanner_DeviceMet - RSNetWorx for DeviceNet

|| Eile  Edit Wiew MNetwork Dewice Diagnostics Tools Help

2@ W& e
EREEEE IEE __

Harduare - — x| 1756-DNE AB CF-11
= @ DeviceMet £20-230
# Cateqgary 2828,
= Wendor .

HM3 Industrial Metworks A
Reseryved
Raockwell Autormation/allen-Bradley 01
Raockwell Automation/Entek. IRD Intl,
Raockwell Automation/Reliance Electric
- Raockwell Automation/Sprecher+5chub
. WEG
= @ Generic Devicel(deprecated For new devices)
i AB CRW-11 221 2B-2 0
[+ @ Motor Overload

[ (][] [+ [ [#]

Figura 3.2 — Adicionando o médulo DEVICENET-05 no projeto
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- Cligue com o botéo direito no scanner e selecione a opcédo “Properties...”.
- Na aba “Scanlist” selecione o inversor na lista a esquerda e clique em “>" para adicionar o inversor ao
Scanlist.

5 1756-DNB

General1 Module  Scanlist ]Input 1 Elutput] aDR ] Summar_l,l]
1756-DNE AB CPW-11 &vailable Devices: Scanlist:
220-2300
2A28,
| b Cut Chrly
! Copy ChrH-C
— Delete Del |
v Automap on Add [T rode fctive
Re-reqister Device,,, A [ EJ'ECt:’_':'r?iC KE-:'r_':
Export IO Details. .. . I [ Vendor .
=5 ot Code
Properki - M Reviziot
e | | I Minor I«
0k | Cancel ‘ Help

Figura 3.2.1 — Adicionando o médulo DEVICENET-05 no projeto

- Clique em “Edit I/O Parameters...” e configure a quantidade de bytes de 1/0O de comunicacao.
Lt 1756-DNB [2](3¢] | Edit 110 Parameters : 02, AB CFW-11 220-230V 2A-2A

X

General] Module  Scanist ] Irput ] DUtDUll ADR ] Sumrnaryl -1 Strobed: - [ Change of State / Cyclic
Available Devices: Scanlist: Input Size: _;:1 Bytes (¥ Chamge of State ¥ Coilic
“J0z. 4B CRw11 220-230v e
' Input Size: 1 _]j Bytes
[ ¥ Polled OutputSize: |1 7 Bytes
5 Input Size: |4 _%‘ Bytes Heartheat Rate: |50 _j:l e
4 Output Size: ]4 ___J:j Bytes
Fall Rate: ]Ever_l,l Scan o«
¥ Automap on Add ¥ hode Active 0K | Cancel J Restore I/0 Sizes
‘ Electronic Key:
I~ Device Tups
‘ v Vendar
v Product Code
- I Major Revision
Edit1/0 Parameters.. | ™) Lok

0k I Cancel J Apply Help

Figura 3.2.2 — Adicionando o médulo DEVICENET-05 no projeto
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- Verifique nas abas “Input” e “Output” em qual area de memdria os bytes de 1/0O foram alocados.

L. 1756-DNB

A ' E:

tdemary: Azzembly D ata '] Start D%Word; ]D ____]::l
Bis 310 [ {{ITLLLPOUTTLLETETTTLETET T E T ]

1:1.Datal0] 02, AB CPw-11 220-2300 24-24
1:1.Datall
1:1.Datal2]
1:1.Datal3]
1:1.Datald]
1:1.Datal5]
1:1.Datal6]
1:.Diatal?]
1:1.Dataldl i

Unmap

Adwanced...
3 Options...

& [

Memary:  |Azsembly Data « Start D'Word: IU __j?“]

o310 [[[LLTLLLTLTTL LT e

02, AB CPw-11 220-2307 2hv2h

1:0.0atall
1:0.Datal1]

1:0.Datal2]

1:0.Datal3]

0.Datal4]

D atals]

DatalB]

i
1:0.
aEL;
1:0.Datal7]
1:0.0 atalg] o

(0] 4 | Cancel Apply Help

(0] | Cancel Apply Help

Figura 3.2.3 — Adicionando o médulo DEVICENET-05 no projeto

/) NOTA!

Conforme configurado no Inversor no parametro P0727 “Quantidade de I/O Anybus” = 2 words o CLP
foi configurado com a mesma quantidade, porem representado em bytes, 4 bytes.
Para valores diferentes disso ambos devem ser configurados novamente.
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3.3 TRANSFERINDO O PROJETO DE HARDWARE

- Vano Menu “Network” opcado “Online” para estabelecer a conexdo com o cartdo DeviceNet.
- Na janela “Browse for Network” selecione a rede DeviceNet desejada e cligue em “Ok”.

% Scanner_DeviceMet - RSNetWorx for DeviceMet

| File Edit Wiew | Metwork Device Diagnostics Tools Help

ErEE = - = | =z
[E (& - W] 5o ross trovse =
Hardware - Corkinuous Browss ;
Browse for network [§|
= [5 Devicalet = =
5-@Categ o )
= I.ra Ny ) o :' : Select a communications path to the dezsired networl:.

) OF - st bbb W Autobrowse -—

{0 by Broperties... =) = warkstation, ¥M_¥P_ROCKWELL
+-2  Linx Gateways, Ethernet
-l-=5 AB_DF1-1, DF1

= f] 01, 1756-L63 LOGIXS563, CPU_ControlLogix

[=|- i Backplane, 1756-A1004

00, 1756-L63 LOGIXS563
o 01, 1756-DMNE, 1756-DMNE DeviceMet Scanner
7] Human-Machine Interface N - iceliet

Inductive Proximity Switch 42 AB_ETH-1, Ethernet

1) Phatoelectric Sensor

A PoinkBus Motar Starter

I'fﬁ PowerFlex 750-Series via DeviceMet Device Tyvpe
I'fﬁ Programmable Logic Controller

1] Rockwell Automation miscellaneous

] sCANport Adapter

1 safety Controllers

I'rﬂ Safety Discrete I/O Device

1] Smart MCC

|'fﬁ Specialty [} Ok Cancel Help

Figura 3.5 — Transferindo o projeto de hardware

- Faca 0 Download para a rede. No Menu “Network’ opg¢éo “Download to Network™.

43 *Scanner_DeviceMNet - RSMetWorx for, DeviceMet

| File Edit Miew | Metwork Device Diagnostics Tools Help

: é = - = Single Pass Browse :J{s.% T '5'25 A El E

Hardl : Conti B

Hardware . SRR RS 1766-ONB - AB CFW-11

= [ Deviceniet 35 2nine F10 220-230V

= @ Cateq Upload From Mebwork, Hrel

i Ag Download to Mekwork,
+- Bz
- ol Safety Device Verification \Wizard
+-[) OF- : a1 o2
- o Properties. ..
+-[F] Devicehlet fo SCANpart [ ‘ ‘
- Diodge EZLIME ; ;
1. fmeneral Prrnnes Analan THO
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- Faca o donwload do Scanlist para o cartéo, indo no menu “Device” op¢ao “Donwload to Device”
-, Scanner_DeviceNet - RSNetWorx for DeviceNet

| File Edit Miew Mebwork | Device Disgnostics Tools Help

é =-L & c'f'o Upload From Device *E @S A F E

Hardhware Diownload ko Device EE[ AR CEYW-14
= @ CeviceMet Class Instance Editor. ., 220-230Y
& @ Cateqgory Re-register Device. ., C)

+ AC Drive Des

Barcode Scar Export IfC Details, .,
Communicati

DPT ko Devic

[&T b NevireMek

Propetties...

[

- Ativar o comando Run do Cartdo DeviceNet através das variaveis de escrita no Controller Tags.

| = Local1:0 f...1
= Local1:0.CommandR egister {...1
.| Local:1:0. CommandR egister. Run

Local:1: 0. CommandR egister. Fault
Local:1: 0. CommandR egister. Dizable etwark,
Local:1:0.CommandR eqizter. HaltS canner
Local1:0.CommandF eqizter. Rezet
+/ Local1:0.Data i...

-_ o O O O
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4. COMUNICACAO DE DADOS CICLICA
4.1 WORDS DE LEITURA

O inversor CFW11 pode ler até 8 palavras via médulo DEVICENET-05, sendo 2 fixas. Referentes aos parametros
P0680 e P0681.

4.1.1 Parametro P0680 - Inversor

P0680 — Estado Légico

Faixa de 0000h - FFFFh Padréo: -
Valores:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 49 Comunicagéo |
L [111 Estados/Comandos

Descricéo:
Permite ao usuario identificar o estado em que se encontra o drive.

Bits 15 14 12 11 10 g 8 7 [} 5 4al
(8]

N - - 2 |8 A s

Funggo | £ |S535 2 | & 9 |2_|g2| 5 |3 g S

C eS| 2|9 |0 |Ee|EE|EB| T |E: £

E |22 2| Q| Q |gn|2b6|&82| & |& 2 &

As acdes descritas neste parametro sdo executadas através da escrita automatica dos respectivos bits no
parametro de controle via Anybus-CC — P0686.

/) NOTA!

M*J

Consulte o manual da comunicagdo Anybus-CC para mais informacdes sobre o parametro.

4.1.2 Parametro P0681 - Inversor

P0681 — Velocidade em 13 bits

Faixa de -32768 a 32767 Padréo: 0
Valores:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 49 Comunicagéo |
L| 111 Estados/Comandos |

Descricéo:
Permite ao usuario visualizar a velocidade do motor utilizando uma representagéo binaria de 13 bits.

P0681 = 0000h (0 decimal) — velocidade do motor = 0 rpm
P0680 = 2000h (8192 decimal) — velocidade do motor = rotagé@o sincrona

Valores de velocidade em RPM intermediarios ou superiores podem ser obtidos utilizando esta escala. Por
exemplo, para um motor de 4 pdélos e 1800 rpm de rotac&o sincrona, caso o valor lido seja 2048 (0800h), para
obter o valor em RPM deve-se calcular:

8192 — 1800 rpm velocidade em rpm = 1800 x 2048
2048 — velocidade em rpm 8192

Velocidade em rpm = 450 rpm
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4.2 EXEMPLOS DE LEITURA NO CLP

4.2.1 Primeira Word de leitura (fixa).

Mame -] [ Walue *| Force Mask €| Shle Diata Tupe Description
|+ Mw|_CPw11_Estadologico 2#0000_0110_0000_0oao Binary IMT Wword de E stado Légico
| ME_CPwW1_2aRampa i} Decimal BOOL 2a Rampa
| M=I_CPw11_Alame i} Decimal BOOL Alarme
| Mx_CPw11_Cenfiguracao i} Decimal BOOL Configuracan
| MEL_CPw1_Falha 0 Decimal BOOL Falha
| M_CPw11_Girando i} Decimal BOOL Girando
| M=I_CPw11_Habilitado 1 Decimal BOOL Habiltado
| MEI_CPw1_Harario 1 Decimal BOOL Sentido Hordrio
| MEL_CPw11_J0G ] Decimal BOOL JOG
| Mx_CPw11_PIDAutamatica i} Decimal BOOL FID Automatica
| M _CPw11_Remota i} Decimal BOOL Modo Remata
| MEI_CPwI1_Subtensan 0 Decimal BOOL Subtenz3o
Bits 15 4 13 2 11 10 Q 8 7 & 5 4a0
_ 3 o = x o o _':: i [}
=2l 3| 8] Q|86 22| & |8 &

Figura 4.2.1 — Primeira Word de leitura (fixa)

Descricdo: A imagem acima mostra a relacdo de cada bit referente a Word de leitura, P0680 — Estado légico do
inversor.

4.2.2 Segunda Word de leitura (fixa).

A Légica abaixo foi criada para transformar o valor lido em 13 bits para rpm. Os célculos foram feitos conforme
férmula no item 4.1.2

2a'\ard de Leitura - WVELOCIDADE ATUAL 13 hits
“elocidade Stual 13
hitz: “elocidace Atual RPM
AT
3 Bit Field Distribute Compute —
Source Lacal1:1.Datal0] Dest MRI_CRA 1 _WelocidadeRP
F57093595 & 1199.9263 &
Source Bit 16 Expreszion MWI_CPAM1_Yelocidade Shits * 1500 f 5192
Dest WAA_CPRAT _Welocidaded Shits
461 #

Dest Bit u]
Length 16

Figura 4.2.2 — Segunda Word de leitura (fixa)

Importante:

O fator de multiplicagcéo do céalculo deve ser igual ao valor ajustado no parametro P0208. No exemplo foi
usado um motor de 4 p6los/1800 rpm.

4.2.3 Lendo um parametro do inversor
Para ler um parametro do inversor no CLP é necessario ajustar o valor de um parametro de leitura de acordo com

0 parametro que se deseja ler, exemplo: para verificar qual foi a dltima falha do CFW11 (P0050), deve ajustar o
P0728 (terceira Word de leitura) com o valor 50.

4 NOTA!
"'J\w’f Para maiores informac@es, ver Manual da Comunicagéo Anybus-CC, secao 4.

CFW 11 (DEVICENET — 05) x Rockwell RSLogix 5000




e

4.3 WORDS DE ESCRITA

O inversor CFW11 pode escrever até 8 palavras via rede, sendo a primeira e a segunda fixas. Essas sdo
correspondem respectivamente os parametros P0686 e P0687.

4.3.1 Controle Légico

P0686 — Controle Logico

Faixa de 0000h - FFFFh Padréo: -
Valores:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 49 Comunicagéo |
L| 111 Estados/Comandos |

Para que os comandos escritos neste parametro sejam executados, € necessario que o inversor esteja
programado para ser controlado via Anybus-CC. Esta programacao € feita através dos parametros P0105 e
P0220 até P0228.

Cada bit desta palavra representa um comando que pode ser executado no inversor.

Name = [ |\-"a|ue “| Force Mask “| Shle | Drata Type | Diezcription
| #MwWE_CP#11_Comandologico 2#0000_0000_0000_1111 Binary IMT Word de Comando Ldgico
| M=O_CPw11_2aRampa .Decimal BOOL .2a Fampa
| MXO_CPw11_Girar 1 Decimal BOOL Gira / Para
| M=O_CPw11_HabilitaGeral 1} :BDDL Habilita Geral
| M=O_CPw11_Horario 1 BOOL .Sentido Horarnia
| MXO_CPw11_J0G i BOOL JOG
| M=O_CPw11_Remoto o) -BOOL | Remato
| MxO_CPw11_Reset 0 i Reset Falhasz

Bits 1508 7 b 5 4 3 2 0

- 0 2 o o = k. (_'}u o
i 8 8 | B |9 B g | 2| &
5 s | s |88 Qg |o| 2|3 |3
& €| £|32] 9|9 | 8| 2|0
Figura 4.3.1 — Controle Logico
d) NOoTA

Para detalhes sobre fun¢des de cada bit, ver Manual da Comunicacao Anybus-CC, se¢éo 4 — tabela4.3

4.3.2 Controle de Velocidade em 13 bits

P0687 — Velocidade em 13 bits

Faixa de -32768 & 32767 Padréo: 0
Valores:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI: |01 GRUPOS PARAMETROS |
L_| 49 Comunicagéo |
L[111 Estados/Comandos |

Esta palavra utiliza resolucao de 13 bits com sinal para representar a rotagao sincrona do motor:
Exemplo 1:

Célculo para transformar um valor de 1200 rpm para velocidade em 13 bits, ver férmula na secado 4.1.2
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2a'Word de Escrita - REFERERCIA DE WELOCIDADE 13 bits

Referencia 13 Bits

PT BT
5 Compute Bit Field Distribute —

Dest 11 3 Source  hvia_CPMA _Referenciat 3Bis

2461 2461 &
Expression MRE_CPA 1 _ReferenciaRPR * 8192 71800 Source Bit 1]
Dest Local:1:0 Datall]

IETE02111 &
Dest Bit 16
Lenigth 16

Para inverter o sentido de giro deve-se carregar um valor negativo na entrada de referéncia de velocidade.

As demais words, tanto de leitura como escrita podem ser usadas para outras aplicacdes, conforme necessidade
do projeto.

NOTA!
k;j Para o sentido de giro pode-se usar o bit mais significativo como referéncia ou o bit “10” de estado
Légico.

4.3.3 Escrevendo parametro no inversor

Para isso € necessario ajustar o valor de um parametro de leitura de acordo com o parametro que se deseja ler,
exemplo: para escrever um valor de rampa de aceleragao (P0100), deve-se ajustar o P0734 (terceira Word de
escrita) com o valor 100.

Assim no CLP, a Word de saida 3 vai determinar o valor que se deseja no P0100.

Para enviar o valor é necessario multiplicar por dez para considerar a casa decimal depois da virgula, conforme
exemplo abaixo:

/A NOTA!
»{_J*’ A multiplicacdo por dez é necessaria, pois o inversor considera uma casa decimal apés o ponto.
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5. COMUNICACAO DE DADOS ACICLICA [WEQ

Além da comunicacao dos dados de 1/O (ciclica), o protocolo DeviceNet também define um tipo de telegrama
aciclico (explicit messages), utilizado principalmente em tarefas assincronas tais como parametrizacéo e
configuracdo do equipamento.

Ap6s o registro do arquivo EDS no RSNetWorx, o usuério tem acesso a listagem completa dos parametros do
equipamento os quais podem ser acessados via explicit messages. Para visualiza-los basta acessar a aba
“Parameters” em “Properties...” no Inversor.

1756-DNE

L AB CFW-11 220-230V 2A-ZA

General Parameters |10 Data | EDS Fike |

F ) @ Selpcl lhn_a parareter that you want to configure and initiate an
¥ cut i | ] action uzing the toolbar,
o1 2 Copy Chrl+C [T Groups w '—Li = Manitar =l
B paste ChrkHY I | 1 & Parameter | current value ~
Delete Cel 1 PO001 Speed Reference 0 rpm
z & PO00Z Mokor Speed 0 rpm
3 & PO003 Motor Current 0.0 4
4 #  POO04 DC Link Voltage (... OV
“|ass Instance Edito 5 POOOS Makor Fraguency 0.0 Hz
Re-reqgister Device... & = PO00S VFD Status Ready
. 7 POOO7 Makor Yoltage oy
Elapetics & @ £ P00 Motor Torque 0.0%
] & PO010 Oukpuk Powsr 0.0 ke
10 # & PO011 Output cosPhi 0.00
11 PO012 OIS ko DI1 Status ]
12 ® POOL13 DOS ko DO1 Status 0
13 & PO014 AOL Value 0.00 %
. 14 B & pnnis anz vahe m.0n O,Ifn a bt

0K | Cancel Apply Help

Cada parametro é acessado utilizando um endere¢camento baseado em classe, instancia e atributo. Conforme a
tabela a sequir:

Atrlbuto

Class 162 (A2 hex)
P0002 Class 162 (A2 hex) 2 5
[l Class 162 (A2 hex) 3 5

Class 162 (A2 hex) 400 5
I

/) NOTA!
Para maiores informagdes consultar manual da comunica¢do Anybus-cc do Inversor.

CFW 11 (DEVICENET — 05) x Rockwell RSLogix 5000




5.1 LEITURA ACICLICA JmE

5.1.1 Exemplo de leitura

Para realizar leituras Aciclicas no software basta utilizar o bloco Message. Abaixo 0 exemplo mostra como
configura-lo.

LEITURA ACICLICA DE PARAMETROS
Configuragies dentro do bloco Message

alor Lido do
Comando para Leturs Comando de Ezcrita Leitura Aciclica Parametro
WX _Comando_Ler WX _Comando_Escrever el A
7 — e b HCEM hhove —

Message Cortrol Letura_Sciclica [ DM —] Source  MW_CPAM 1 _Parametro
H(ER 23— 12 &

Dest bl _CPAM 1 _Parametro
12 &

Message Configuration - Leitura Aciclica @ Message Configuration - Leitura Aciclica @

Configuration™ I.Eommunication. Tag Eonfiguratian"{ Comrmunication |.Tag

Meszage Type @) Path | [ Browsze... ]

; : Scanner_DeviceMet, 2, 2

Service | Get Attribute Single ~|

Type: ! ﬁ

Serdice [ IT', S Communication bethod

Code 12| ] Destinalion [Mywsl_CPwW11_Param + e

Instance: -_1_00_ s — et

[ Conmected Cache Connections -
3 Enable {3 Enable Waiting ) Start 3 Done Done Length: 2 3 Enable {3 EnableWaiting ) Start 2 Done Done Length: 2
2 Emrar Code; Extended Error Code: [ Timed Out ) Emor Code: Extended Error Code: [ Timed Dut €
Errar Path: Errar Path:
Error Test: Errar Text:
[ ak. ] l Cancel ] [ Apply ] [ Help ] ak. ] l Cancel ] [ Apply ] [ Help

No exemplo acima foi realizado leitura do Parametro P0100 do Inversor.
No bloco Message basta realizar as seguintes configuraces

Aba “Configuration”:

- Message Type: CIP Generic

- Service Type: Get Attibute Single

- Instance: Instancia do parametro = 100

- Class: Classe do parametro = a2 Hexadecimal

- Attribute: Atributo do parametro = 5 Hexadecimal
- Destination: Tag que vai receber o valor lido

Aba “Communication”:
- Path: Apontar o cartdo DeviceNet e o Inversor no seguinte formato
Endereco do cartdo DeviceNet, Slot do cartdo DeviceNet + 1, Endereco DeviceNet do Inversor.

/7 NOTA!
Executar um bloco message por vez no ciclo de scan do CLP.
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5.2 ESCRITA ACICLICA JI'T'IE

5.2.1 Exemplo de escrita

Para realizar escritas Aciclicas no software basta utilizar o bloco Message. Abaixo o exemplo mostra como
configura-lo.

ESCRITA ACICLICA DE PARAMETROS
Configuragies dentro do bloco Message
Walor Escrito no

Comando de Escrita Comando para Leturs Parametro Ezcrita Aciclica
W _Comancdo_Ezcrever M _Comando_Ler hdi0rt b SG
g JE e P Move M (BN —!
Source  WMWG_CPRAM 1 _Parametro Message Cortrol Escrita_Aciclica [ (DN »—
12 % HERI—
Dest b _CRA 1 _Parametro
12 4

Message Configuration - Escrita_Aciclica E| Message Configuration - Escrita_Aciclica
Configuration EEnmmun\catinnE Tag | Configuration | Communication | Tag
Message Type: V| @ Path: - | [ Browse... ]
i _: et Scanner_DeviceMet, 2, 2
Service | ger atribute Single +| GowceElement  [MwE_CFwW11_Param
Type: | S :
Source Length: |2 % | [Butes]
Service E{Dﬁii [Hew) Class: = — Communication Method - -
Code: — 5 n [ | 1
Instance | Abtribute: S —=
y PG | | L r— [ 1
_ i H
[ Connected Cache Connections -
3 Enable <3 Enable Waiting ) Start 2 Done Done Length: 0 3 Enable (2 Enable‘Waiting 2 Start 3 Dore Done Length: 0
3 Enor Code: Estended Error Code; [] Timed Out 3 Error Code: Estended Errar Code: [ Timed Out «
Enrar Path: Enrar Path:
Error Text: Error Text:

No exemplo acima foi realizado escrita do Parametro P0100 do Inversor.
No bloco Message basta realizar as seguintes configuractes

Aba “Configuration”:

- Message Type: CIP Generic

- Service Type: Set Attibute Single

- Instance: Instancia do parametro = 100

- Class: Classe do parametro = a2 Hexadecimal

- Attribute: Atributo do parametro = 5 Hexadecimal

- Source Element: Tag com o valor a ser escrito

- Source Length: Tamanho em bytes do valor = 2 bytes

Aba “Communication”:
- Path: Apontar o cartdo DeviceNet e o Inversor no seguinte formato
Endereco do cartdo DeviceNet, Slot do cartdo DeviceNet + 1, Endereco DeviceNet do Inversor.

/) NOTA!

i{;_f" Executar um bloco message por vez no ciclo de scan do CLP.
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6. MENSAGENS DE FALHAS E ALARMES

Possiveis mensagens de falhas e alarmes que poderdo acontecer durante a comunicagao:

Falha / Alarme Descricdo Causas mais provaveis
A129: Alarme que indica interrupgéo na - PLC foi para o estado ocioso (idle).
AnyBus offline comunicagdo - Erro de programacéo. Quantidade de palavras
Anybus-CC. de I/O programadas no escravo difere do

ajustado no mestre.
- Perda de comunicagdo com o mestre (cabo
rompido, conector desconectado, etc.).

A130: Alarme que indica erro de acesso ao -Médulo PROFIBUS DP-5 com defeito, ndo
Erro Acesso AnyBus modulo de reconhecido ou incorretamente instalado.
comunicacdo PROFIBUS DP-5. -Conflito com médulo opcional WEG.

Tabela 6.1 — Descricdo das mensagens de falhas e alarmes
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