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Referéncia Rapida dos Parédmetros

Pardmetro Descrigdo Faixa de valores Padrao Aluste do Proprledcdes
[Tipo] usudrio

P1200 VersGo Firmware 0 a 655.35
PLCI11
P1201 Estado da PLC11 0 = Sem Programa - - RO 16
1 = Salvando Prog.
2 = Copy Mem.
Card.

3 = Prog. Invélido
4 = Prog. Parado
5 = Prog. Rodando

P1202 Tempo de Scan 0.0 a 6553.5 ms - - RO 16
P1205 Posicdo Real (sinal) 0 = Negativo - - RO 17

1 = Positivo
P1206 Posicéo Real (voltas) -32768 a 32767 rot - - RO 17
P1207 Posicao Real (fracao) 0.0 a 359.9° - - RO 17
P1208 Erro de Lag 0.0 a 6553.5° - - RO 17
P1210 Pos. Virtual (sinal) 0 = Negativo - - RO 18

1 = Positivo
P1211 Pos. Virtual (voltas) -32768 a 32767 rot - - RO 18
P1212 Pos. Virtual (fragéo) 0.0 0 359.9° - - RO 18
P1215 Estado DIT09 a DITO1 | 0000 a O1FFh - - RO 19
P1216 Estado DO106 a 0000 a 003Fh - - RO 19

DO101

P1217 Valor de AlI101 -100.00 @ 100.00 % - - RO 19
P1218 Valor de AO101 -100.00 @ 100.00 % - - RO 20
P1219 Valor de AO102 -100.00 @ 100.00 % - - RO 20
P1220 Estado da CAN 0 = Inativo - - RO 20

1 = Auto-baud

2 = CAN Ativo

3 = Warning

4 = Error Passive

5 = Bus Off

6 = Néao Alimentado
P1221 Teleg. CAN Recebidos | 0 a 65535 - - RO 21
P1222 Teleg. CAN Transmit. | 0 a 65535 - - RO 22
P1223 Erros. CAN Ocorridos. | 0 a 65535 - - RO 22
P1224 Teleg. CAN Perdidos. | 0 a 65535 - - RO 22
P1225 Estado Conf. 0 = Escravo - - RO 22

CANopen 1 = Mestre

P1226 Estado Rede CANopen | O = Inativo - - RO 23

1 = Reservado

2 = Comunic. Hab.
3 = Ctrl.Erros Hab

4 = Erro Guarding
5 = Erro Hertbeat

P1227 Estado do N6 0 = Inativo - - RO 23
CANopen 1 = Inicializagéo
2 = Parado

3 = Operacional
4 = Pré-Operacional
P1229 Estado Interf. Serial 1 = Sem Erro - - RO 23
2 = Erro Watchdog
O = Péra Prog. 1 - 24
1 = Executa Prog.
2 = Exclui Prog.
P1251 Habilita Int. DIT0O8 0 = Desabilita 0 - 24
1=
2 =

P1250 Comando da PLC11

Borda Descida
Borda Subida




Referéncia Rapida dos Parédmetros

Pardmetro

Descricdo

Faixa de valores

Padréo

Ajuste do

Propriedades

[Tipo]

usudrio

P1252 Habilita Int. DITO9 0 = Desabilita 0 24
1 = Borda Descida
2 = Borda Subida
P1253 Periodo Int. Tempo 0 a 65535 ms 0 25
P1254 Watchdog PLC11 0 a 200 ms 200 25
P1255 Zera marcadores Ret. 0 = Sem Acéo 0 25
1 = Zera marcador
P1256 Carrega ParGmetros 0 = Desabilita 0 26
1 = Carrega Padrdao
P1257 Funcdo Copy Mem. 0 = Desabilita 0 26
Card 1 = Restaura Prog.
2 = Restaura Param.
3 = Restaura CAN
P1259 Erro de Lag Méximo 0.0 6553.5° 180.0 26
P1260 Kp — Ganho Prop. Pos. | 0 a 200 50 27
P1262 Resol. Enc. Principal 0 a 4096 ppr 1024 27
P1263 Pulso Nulo Enc. Prin. 0a359.9° 0.0 27
P1264 Direcao Encoder Prin. | 0 =A—B 1 27
1=B—>A
P1265 Resol. Enc. Auxiliar 0 a 4096 ppr 1024 28
P1266 Pulso Nulo Enc. Aux. 0a359.9° 0.0 28
P1267 Direcdo Encoder Aux. |0 =A—B 1 28
1=B—>A
P1268 Realim. Pos. Enc. Aux 0 = Desabilita 0 28
1 = Habilita
P1270 Ganho da AlT01 0.000 a 9.999 1.000 29
P1271 Sinal da AIT101 0=0a10V/20mA 0 29
1=-10a10V
2 =4a20mA
P1272 Offset da AI101 -100.00 a 100.00 % 0.00 29
P1273 Filtro da AI101 0.00a 16.00 s 0.00 30
P1274 Ganho da AO101 0.000 a 9.999 1.000 30
P1275 Sinal da AO101 0=0al0V 0 30
1=-10a 10V
2=0a020mA
3=4a20mA
P1276 Ganho da AO102 0.000 a 9.999 1.000 31
P1277 Sinal da AO102 0=0al0V 0 31
1=-10a 10V
2=0a20mA
3=4a20mA
P1280 Protocolo Serial 0=TP 1 31
1 = Modbus RTU (E)
2 = Modbus RTU (M)
P1281 Endereco Serial 1 a247 1 32
P1282 Taxa Comunic. Serial 0 = 1200 bits/s 3 32
1 = 2400 bits/s
2 = 4800 bits/s
3 = 9600 bits/s
4 = 19200 bits/s
5 = 38400 bits/s




Referéncia Rapida dos Parédmetros

Pardmetro

Descricdo

Faixa de valores

Padréo

Ajuste do

Propriedades

[Tipo]

usudrio

P1283 Config. Bytes Serial 0 = 8 bits, sem, 1 0 32
1 = 8 bits, par, 1
2 = 8 bits, imp, 1
3 = 8 bits, sem, 2
4 = 8 bits, par, 2
5 = 8 bits, imp, 2
P1284 Watchdog Serial 0.0a999.0s 0.0 33
P1285 Protocolo CAN 0 = Desabilita 0 33
1 = CANopen
2 = Reservado
3 = CANBUS
P1286 Endereco CAN 0a 127 63 33
P1287 Taxa Comunic. CAN 0 =1 Mbit/s 0 34
1 = Reservado
2 = 500 Kbit/s
3 = 250 Kbit/s
4 = 125 Kbit/s
5 = 100 Kbit/s
6 = 50 Kbit/s
7 = 20 Kbit/s
8 = 10 Kbit/s
P1288 Recup. Bus off CAN 0 = Manual 0 34
1 = Automdtico
P1289 Acéo Erro Comunic. 0 = Indica Alarme 0 34
1 = Causa Falha
P1300 Pardmetros do Usudrio | 0000 a FFFFh 0 35
P1499
Notas:

RO = Par&dmetro somente leitura



Instrugdes de Seguranca

1 INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém as informacdes necessdrias para o uso correto do inversor de freqiéncia CFW-11 com o
cartdo de expansdo PLC11.

Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificacdo técnica adequada para
operar estes tipos de equipamento.

1.1 Avisos de Seguranca no Manual

PERIGO!
A néo consideracdo dos procedimentos recomendados neste aviso pode levar & morte, ferimentos
graves e danos materiais considerdveis.

A ndo consideracé@o dos procedimentos recomendados neste aviso pode levar a danos materiais.

i ATENCAO!

£ |
/A NOTAl
UL 7 O texto objetiva fornecer informagdes importantes para correto entendimento e bom funcionamento
do produto.

1.2 Avisos de Seguranca no Produto

Os seguintes simbolos estdo afixados ao produto, servindo como aviso de seguranca:

Tensdes elevadas presentes.

Componentes sensiveis a descarga eletrostdtica.
Néo tocd-los.

Conexdo obrigatéria ao terra de protecao (PE).

Conexdo da blindagem ao terra.

Superficie quente.

- O ® >

1.3 Recomendacgoées Preliminares

PERIGO!

Somente pessoas com qualificacGo adequada e familiaridade com o inversor CFW-11 e
equipamentos associados devem planejar ou implementar a instalacdo, partida, operacdo e
manutengdo deste equipamento.

Estas pessoas devem seguir todas as instrucées de seguranca contidas neste manual e/ou definidas
por normas locais.

Nao seguir as instrucdes de seguranca pode resultar em risco de vida e/ou danos no equipamento.

>



Instrugdes de Seguranca

NOTAI

Para os propédsitos deste manual, pessoas qualificadas sdo aquelas treinadas de forma a estarem

aptas para:

1. Instalar, aterrar, energizar e operar o CFW-11 de acordo com este manual e os procedimentos
legais de seguranca vigentes;

2. Utilizar os equipamentos de protecdo de acordo com as normas estabelecidas;

3. Prestar servicos de primeiros socorros.

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentac@o geral antes de tocar em qualquer componente elétrico associado
ao inversor.

Muitos componentes podem permanecer carregados com altas fensdes e/ou em movimento
(ventiladores), mesmo depois que a entrada de alimentacdo CA for desconectada ou desligada.
Espere pelo menos 10 minutos para garantir a total descarga dos capacitores.

Sempre conecte a carcaca do equipamento ao terra de protecgo (PE) no ponto adequado para isto.

ATENCAO!

Os cartées eletrbnicos possuem componentes sensiveis a descargas eletrostdticas. Nao toque
diretamente sobre componentes ou conectores. Caso necessdrio, toque antes na carcaca metdlica
aterrada ou utilize pulseira de aterramento adequada.

Néo execute nenhum ensaio de tenséo aplicada no inversorl!
Caso seja necessdrio consulte a WEG.

NOTA!

Leia completamente o Manual do Usudrio antes de instalar ou operar o CFW-11.



Informacdes Gerais

2 INFORMACOES GERAIS

2.1 Sobre o Manual

Este manual fornece a descricGo necessdria para a operagéo do inversor de freqiéncia CFW-11 utilizando o

cartdo de expansdo PLC11. Este manual deve ser utilizado em conjunto com manual do usudrio do CFW-11 e do
software WLP.

Abreviacées e Definicdes

CLP Controlador Légico Programével

CRC Cycling Redundancy Check

RAM Random Access Memory

WLP Software de Programacéo em “Linguagem Ladder”
USB Universal Serial Bus

Representagdo Numérica

NUmeros decimais sdo representados através de digitos sem sufixo. Ndmeros hexadecimais séo representados com
a letra 'h" depois do ndmero.

2.2 Compatibilidade

PLC11-01 V1.7X - CFW11 V1.30 ou superior.
PLC11-01 V1.7X - WLP V9.90 ou superior.

10



Introducdo & PLCT1

3 INTRODUCAO APLCI11

A PLC11 é um cartdo de expansdo que pode ser inserido no CFW-11, agregando funcionalidades de um CLP e
controle de posicionamento do CFW-11.

As principais caracteristicas da PLC11 sé&o:

NERREAA

3.1

oKW
9%KF
%oMX
%MW
Y%oMF
%SX
%SW
%IX
%IW
%QX
% QW
%UW
9%PW
%PD
%PM
9oRW
P%WW
%RB
%WB
9%RS
%WS

Programacéo em “Linguagem Ladder” utilizando o software WLP;

Acesso a todos os ParGmetros e 1/O’s do CFW11;

200 parémetros configurdveis para uso do usudrio;

Blocos de CLP, Matemadticos, Controle, Posicionamento e Movimento;
Transferéncia e monitoragéo on-line do software aplicativo via USB;
Transferéncia do software aplicativo instalado ao PC dependendo de senha;
Backup do software aplicativo no cartdo de meméria FLASH.

Simbolo dos Tipos de Dados

constantes do tipo word (16 bits)

constantes do tipo float (32 bits, ponto flutuante)
marcadores de bit

marcadores de word (16 bits)

marcadores de float (32 bits, ponto flutuante)

marcadores de bit de sistema

marcadores de word do sistema (16 bits)

entradas digitais

entradas analégicas (16 bits)

saidas digitais

saidas analégicas (16 bits)

parédmetros do usudério (16 bits)

parédmetros do sistema da PLC11 (16 bits)

pardmetros do drive (16 bits)

pardmetros do bloco do usudrio (32 bits)

marcadores de word de leitura da rede CANopen (16 bits)
marcadores de word de escrita da rede CANopen (16 bits)
marcadores de byte de leitura da rede CANopen (8 bits)
marcadores de byte de escrita da rede CANopen (8 bits)
marcadores de word de leitura de estado da rede CANopen (16 bits)
marcadores de word de escrita de comando da rede CANopen (16 bits)

11



Memoéria da PLC11
4 MEMORIA DA PLC11

O tamanho méximo de um aplicativo sdo 327.680 bytes.

4.1 Memoéria de Dados do Usudrio

Tabela 4.1 - Mapa de Meméria de Dados do Usuério

Simb. Descrigdo Faixa

%MX | Marcadores de Bit Retentivos 6100 ... 6483
%MX | Marcadores de Bit Voldateis 6500 ... 7987
%MW | Marcadores de Word Retentivos 8200 ... 8399
%MW | Marcadores de Word Voléteis 8400 ... 8999
%MF | Marcadores de Float Retentivos 9200 ... 9399
%MF | Marcadores de Float Voldteis 9400 ... 9999
%UW | Pardmetros do Usudrio 1300 ... 1499
%RW | Marcadores de Word de Leitura da rede CANopen | 4200 ... 4299
%WW | Marcadores de Word de Escrita da rede CANopen | 4600 ... 4699
%RB Marcadores de Byte de Leitura da rede CANopen 4400 ... 4499
%WB | Marcadores de Byte de Escrita da rede CANopen 4800 ... 4899

4.2 Entradas e Saidas Fisicas (Hardware)

Tabela 4.2 - Mapa de Meméria dos I/O’s

Simb. Descrigéo Faixa
%IX Entradas Digitais do CFW11 1...6
%IX Entradas Digitais da PLC11 101 ... 109
%QX Saidas Digitais do CFW11 1..3
%QX Saidas Digitais da PLC11 101 ... 106
%IW Entradas Analégicas do CFW11 1..2
%IW Entradas Analégicas da PLC11 101 ... 101
%QW | Saidas Analégicas do CFWT1 1..2
%QW | Saidas Analégicas da PLC11 101 ... 102
> NOTAI
T %IX108 e %IX109 (entradas digitais 8 e 9 da PLC11) sdo entradas digitais répidas e detectam pulsos
até 10KHz.

4.2.1 Entradas Analégicas

Tabela 4.3 - Parémetros Relacionados as Entradas Analégicas

Simb. Descrigdo Parémetros Relacionados
%IW1 Entrada Analégica 1 do CFW11 P0231: Funcdo
(1 bit de sinal + 15 bits) P0232: Ganho
P0233: Sinal
P0234: Offset
P0235: Filiro
%IW2 Entrada Analégica 2 do CFW11 P0236: Funcdo
(1 bit de sinal + 15 bits) P0237: Ganho
P0238: Sinal
P0239: Offset
P0240: Filiro
%IW101 Entrada Analégica 1 da PLCT1 P1270: Ganho
(1 bit de sinal + 15 bits) P1271: Sinal
P1272: Offset
P1273: Filiro




Meméria da PLCT1
4.2.2 Saidas Analégicas

Tabela 4.4 - Parémetros Relacionados as Saidas Analégicas

Simb. Descrigo Parémetros Relacionados
%QW1 Saida Analégica 1 do CFW11 | P0251: Funcao
(1 bit de sinal + 15 bits) P0252: Ganho
P0253: Sinal
%QW?2 Saida Analégica 2 do CFW11 | P0254: Funcao
(1 bit de sinal + 15 bits) P0255: Ganho
P0256: Sinal
%QW101 | Saida Analégica 1 da PLCT1 P1274: Ganho
(1 bit de sinal + 15 bits) P1275: Sinal
%QW102 | Saida Analégica 2 da PLCT1 P1276: Ganho
(1 bit de sinal + 15 bits) P1277: Sinal

4.3 Marcadores do Sistema

Tabela 4.5.a - Mapa de Meméria dos Marcadores de Bit do Sistema - impares

Simb. Endereco | Descrigéo
%SX Escrita/Comando (Impares)
3101 Habilita Geral 0: Desabilita geral o inversor, interrompendo a alimentacdo para o
motor.
1: Habilita geral o inversor, permitindo a operacdo do motor.

o

3103 | Gira/Pdara : Para motor por rampa de desaceleracéo.
: Gira motor de acordo com a rampa de aceleracéo até atingir o

valor da referéncia de velocidade.

—_

3105 | Sentido de Giro | 0: Gira motor no sentido anti-hordrio.
1: Gira motor no sentido hordrio.
3107 |JOG 0: Desabilita a fungao JOG.
1: Habilita a funcdo JOG.
3109 | LOC/REM 0: Inversor vai para o modo local.
1: Inversor vai para o modo remoto.
3111 |Reset de Falhas | 0: Sem funcéo.
1: Se em estado de falha, executa o reset do inversor.
3121 Rampa Ativa 0: 1% rampa.
1: 2° rampa.

.. NOTA!
U" Os marcadores de sistema %SX3103 e %SX3105 ndo possuem funcdo quando se utiliza blocos de
movimento, pois estes comandos s@o gerados internamente pelo préprio bloco.



Meméria da PLCT11

Tabela 4.5.b - Mapa de Meméria dos Marcadores de Bit do Sistema — Pares

Simb.

Endereco

Descricdo

%SX

Leitura/Estado (Pares)

3000 | Habilitado Geral 0: Inversor estd desabilitado geral.
1: Inversor estd habilitado geral e pronto para girar motor.
3002 | Motor Girando (RUN) 0: Motor estd parado.
1: Inversor estd girando o motor & velocidade de referéncia, ou
executando rampa de aceleracdo ou desaceleracao.
3004 | Sentido de Giro 0: Motor girando no sentido anti-hordrio.
1: Motor girando no sentido hordrio.
3006 |JOG 0: Funcao JOG inativa.
1: Fungdo JOG ativa.
3008 | LOC/REM 0: Inversor em modo local.
1: Inversor em modo remoto.
3010 | Em Falha 0: Inversor néo estd no estado de falha.
1: Alguma falha registrada pelo inversor.
Obs.: O nimero da falha pode ser lido através do parG@metro P0049
(Falha Atual) ou pelo marcador de sistema %SW3310.
3012 | Em Subtensao 0: Sem subtensdo.
1: Com subtensdo.
3014 | Modo de Operagéo do PID | 0: Em modo manual (funcédo PID).
1: Em modo automético (funcdo PID).
3016 | Em Alarme 0: Inversor ndo estd no estado de alarme.
1: Inversor estd no estado de alarme.
Obs.: O nimero do alarme pode ser lido através do pardmetro
P0048 (Alarme Atual) ou pelo marcador de sistema %SW3308.
3018 | Em Modo de Configuragéo | O: Inversor operando normalmente.
1: Inversor em modo de configuracéo. Indica uma condicéo especial
na qual o inversor nGo pode ser habilitado:
M Executando rotina de auto-ajuste.
M Executando rotina de start-up orientado.
M Executando funcdo copy da HMI.
M Executando rotina auto-guiada do cartdo de meméria flash.
M  Possui incompatibilidade de parametrizacéo.
Obs.: E possivel obter a descricdo exata do modo especial de
operacdo no pardmetro P0692.
3020 | Rampa Ativa 0: 19 rampa.
1: 29 rampa.
3032 | Tecla Start (1) 0: Néo pressionada.
3034 | Tecla Stop (0) 1: Pressionada por 1 ciclo de scan
3036 | Tecla Sentido de Giro (V)
3038 | Tecla Local/Remoto
3040 | Tecla JOG 0: Néo pressionada.
1: Pressionada
3064 | Blinker 2Hz Alterna entre 0 e 1 em cada 500ms
3066 | Trigger Stop/Run aplicativo | 0: Condi¢do normal.
1: Pulso quando P1250=1
3068 | Sempre 0 0: Fixo
3070 | Sempre 1 1: Fixo
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Tabela 4.6 - Mapa de Meméria dos Marcadores de Word do Sistema

Simb.

Endereco / Descricdo

3300 | Velocidade do motor em 13 bits
NOTA!
Utiliza resolugdo de 13 bits, ou seja 2000h equivale a velocidade sincrona do motor. Assim, para um motor
de VI pélos (velocidade sincrona de 1200rpm) se o motor estiver em 600rpm, este marcador terd o valor
4096.
Vel rpm = ﬁ\/—leg; ]32b”5 x (Vel Sinc_rpm)
0,
Vel rpm = %l x (%SW3002)
3302 | Velocidade sincrona do motor [rpm]
3304 | Velocidade do motor [rpm]
3306 | Referéncia de velocidade [rpm]
3308 | Alarme
3310 | Falha
3400 | Velocidade — encoder auxiliar [rpm]
3402 | Modo de controle
0: modo torque
1: modo velocidade
2: modo posicéo
3404 | Ciclos de scan decorridos
3412 | Corrente Id (+/- 100%)
3414 | Corrente Ig (+/- 100%)
3416 | Referéncia Corrente Id* (+/- 100%)
3418 | Referéncia Corrente Ig* (+/- 100%)




Parametrizagdo

5 PARAMETRIZACAO

A seguir serdo apresentados apenas os parémetros do inversor de freqiéncia CFW-11 que devem ser
programados de acordo com o programa do usudrio da PLC11.

5.1 Pardmetros de Configuracéo do CFW-11

P0100 - Tempo de Aceleracéo
P0101 - Tempo de Desaceleracéo

P0220 - Selecdo da Fonte LOCAL/REMOTO

P0221 - Selecco da Referéncia de Velocidade - Situacao LOCAL

P0223 - Selecdéo do Sentido de Giro - Situacéo LOCAL

P0227 - Selecéo de Gira / Para - Situacao REMOTO
P0228 - Selecéo de JOG - Situacgo REMOTO

P0251 - Funcéo da Saida AO1

P0254 - Funcéo da Saida AO2

P0275 - Funcéo da Saida DO1 (RL1)

P0276 - Funcdao da Saida DO2 (RL2)

P0277 - Funcdao da Saida DO3 (RL3)

5.2 Parametros da PLC11

P1200 - Verséo Firmware PLC11
Faixa: 0.00 a 655.35 Padréo:
Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
|dentifica a verséo do firmware da PLC11.
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P1201 - Estado da PLC11

Faixa: 0 = Sem Programa Padréo: -
1 = Salvando Prog.
2 = Copy Mem. Card
3 = Prog. Invélido
4 = Prog. Parado
5 = Prog. Rodando

Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Permite ao usudrio visualizar o status do programa. Segue abaixo a descricdo de cada estado:

0: “Sem Programa” — Quando a PLC11 ndo possui programa instalado em sua meméria.

1: “Salvando Prog.” — Quando a PLC11 estd recebendo um arquivo do WLP (Programa do Usudrio,
Configuracées dos Parédmetros do Usudrio ou Configuracées da Rede CAN) ou
guando a PLC11 estd enviando este arquivo para o WLP.

2: “Copy Mem. Card” — Ocorre apés a recepcdo de um arquivo pelo WLP (Programa do Usudrio,
Configuracées dos Pardmetros do Usudrio ou Configuracées da Rede CAN)
durante o backup deste arquivo no cartdo de meméria do CFW11. Também
ocorre quando alguma opcao do P1257 (“Funcao Copy”) é executada.

3: “Prog. Invélido” — Quando o programa do usudrio ndo é compativel com a versdo corrente do
firmware da PLC11. Neste caso é necessdrio carregar outro programal

4: “Prog. Parado” — Quando hd um programa do usuério valido na meméria da PLC11, porém o
P1250 (“Comando da PLC11”) estd selecionado com a opgéo “Pdra Prog.”.

5: “Prog. Rodando” — Quando o programa do usudrio estd sendo executado.

P1202 - Tempo de Scan

Faixa: 0.0 a 6553.5 ms Padréo: -

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Permite ao usudrio o monitorar o tempo do ciclo de varredura do programa.

P1205 - Posicao Real (sinal)
Faixa: Oal Padréo: -
Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Informa o sinal da posicdo corrente do motor. O é positivo e 1 é negativo.
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P1206 - Posicdao Real (voltas)

Faixa: -32768 a 32767 rotacoes Padréo:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descrico:
Informa a posicdo em nUmero de rotacdes da posicéo corrente do motor.

P1207 - Posicéo Real (fracao)
Faixa: 0a 359.9° Padréo: -
Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descrico:
Informa a fragéo de volta da posicdo em graus de éngulo da posicdo corrente do motor.

P1208 - Erro de Lag

Faixa: 0a 6553.5° Padréo: -
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L [130 Parém. Sistema |

Descrico:
Informa a diferenca em graus de dngulo entre a posicdo de referéncia e a posicdo real.

P1210 - Posicao do Eixo Virtual (sinal)

Faixa: Oal Padréo: -
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Informa o sinal da posicdo corrente do eixo virtual. O é positivo e 1 é negativo.
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P1211 - Posicao do Eixo Virtual (voltas)

Faixa: -32768 a 32767 rotacoes Padréo: -
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descrico:
Informa a posicdo em nimero de rotagdes da posicéo corrente do eixo virtual.

P1212 - Posicéo do Eixo Virtual (fracao)
Faixa: 0a0359.9° Padréo: -
Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descrico:
Informa a fracdo de volta da posicdo em graus de Gngulo da posicdo corrente do eixo virtual.

P1215 - Estado DI109 a DI101

Faixa: 0000 a O1FFh Padréo:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L [130 Parém. Sistema |

Descrico:

Informa o estado das entradas digitais da PLC11:
- Bit 0: DI101 (bit menos significativo)
- Bit 1: DI102

- Bit 2: DI103

- Bit 3: DI104

- Bit 4: DI105

- Bit 5: DI106

- Bit 6: DI107

- Bit 7: DI108

- Bit 8: DI109 (bit mais significativo)
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P1216 - Estado DO106 a DO101

Faixa: 0000 a 003Fh Padréo:
Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:

Informa o estado das saidas digitais da PLC11:
- Bit 0: DO101 (bit menos significativo)

- Bit 1: DO102

- Bit 2: DO103

- Bit 3: DO104

- Bit 4: DO105

- Bit 5: DO106 (bit mais significativo)

P1217 - Valor de Al101

Faixa: -100.00 a 100.00 % Padréo: -
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Informa o valor contido na entrada analégica 101 apés o célculo do ganho, o offset e filtro em valor percentual.

P1218 - Valor de AO101

Faixa: -100.00 a 100.00 % Padréo:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Informa o valor contido na saida analégica 101 apés o célculo do ganho em valor percentual.

P1219 - Valor de AO102

Faixa: -100.00 a 100.00 % Padréo: -
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L {130 Parém. Sistema |

Descricao:
Informa o valor contido na saida analégica 102 apés o célculo do ganho em valor percentual.
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P1220 - Estado da CAN

Faixa: 0 = Inativo Padréo:
1 = Auto-baud
2 = CAN Ativo
3 = Warning
4 = Error Passive
5 = Bus Off

6 = Néo Alimentado
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Informa o estado atual da rede CAN.

P1221 - Teleg. CAN Recebidos

Faixa: 0 a 65535 Padréo: -
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L {130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Informa o nimero de telegramas recebidos via rede CAN.

P1222 - Teleg. CAN Transmit.

Faixa: 0 a 65535 Padréo:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Informa o nimero de telegramas transmitidos via rede CAN.

P1223 - Erros CAN Ocorridos

Faixa: 0 a 65535 Padréo:
Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L {130 Parém. Sistema |

Descricao:
Informa o ndmero de erros ocorridos na rede CAN.
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P1224 - Teleg. CAN Perdidos

Faixa: 0 a 65535 Padréo: -
Propriedades: RO

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricao:
Informa o nimero de telegramas perdidos na rede CAN.

P1225 - Estado Conf. CANopen

Faixa: 0 = Escravo Padréo:
1 = Mestre

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Informa o estado de configuracdo da rede CANopen. Maiores informacdes sobre a interface CAN e protocolo
CANopen podem ser obtidas no manual da comunicagdo CANopen do cartdo PLC11.

P1226 - Estado Rede CANopen

Faixa: 0 = Inativo Padréo:
1 = Reservado
2 = Comunic. Hab.
3 = Ctrl.Erros Hab
4 = Erro Guarding
5 = Erro Hertbeat

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Informa o estado da rede CANopen. Maiores informacées sobre a interfface CAN e protocolo CANopen podem
ser obtidas no manual da comunicacdo CANopen do cartéo PLC11.
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P1227 - Estado do N6 CANopen

Faixa: 0 = Inativo Padréo:
1 = Inacializagé@o
2 = Parado

3 = Operacional
4 = PréOperacional

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Informa o estado do né da rede CANopen. Maiores informacdes sobre a interface CAN e protocolo CANopen
podem ser obtidas no manual da comunicacdo CANopen do cartdo PLC11.

P1229 - Estado da Interface Serial

Faixa: 1 = Sem Erro Padréo: -
2 = Erro de Watchdog

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L {130 Parém. Sistema |

Descricao:
Informa se a interface serial estd sem erro ou com erro de watchdog. Ao ocorrer erro de watchdog o alarme
A800/F801 serd gerado.

P1250 - Comando da PLC11

Faixa: 0 = Pdra Prog. Padréo: 1
1 = Executa Prog.
2 = Exclui Prog.

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Permite ao usudrio parar o aplicativo instalado, fazer com que ele seja executado ou exclui-lo.
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P1251 - Habilita Int. DI108

Faixa: 0 = Desabilita Padréo: O
1 = Borda Descida
2 = Borda Subida

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:

Permite ao usudrio configurar a entrada digital 108 da PLC11 para gerar uma interrupgdo no programa principal
do usudrio, passando a executar o programa responsdvel pelo tratamento desta entrada répida. Esta deteccdo
pode ser configurada por borda de descida ou subida.

P1252 - Habilita Int. DI109

Faixa: 0 = Desabilita Padréo: O
1 = Borda Descida
2 = Borda Subida

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |
Descrico:
Permite ao usudrio configurar a entrada digital 109 da PLC11 para gerar uma interrupgdo no programa principal
do usudrio, passando a executar o programa responsdvel pelo tratamento desta entrada répida. Esta deteccéo
pode ser configurada por borda de descida ou subida.

P1253 - Periodo Int. Tempo

Faixa: 0 a 65535 ms Padréao: O

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:

Permite ao usudrio configurar um perfodo para a PLC11 gerar uma interrupcdo no programa principal do usudrio,
passando a executar o programa responsdvel pelo tratamento desta interrupcéo de tempo. Se este pardmetro for
zero, a interrupcdo de tempo torna-se desativada.
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P1254 - Watchdog PLC11

Faixa: 0 a 200 ms Padréo: 200

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Tempo mdximo permitido para a varredura total do programa principal. Caso este tempo de varredura ultrapasse
este limite, ocorre falha de watchdog da PLC11.

P1255 - Zera Marcadores Ret.

Faixa: 0 = Desabilita Padréo: O
1 = Zera Marcador

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descrico:
Permite ao usudrio zerar os marcadores retentivos utilizados no programa do usudrio.

P1256 - Carrega Parametros

Faixa: 0 = Desabilita Padrédo: O
1 = Carrega Padréo

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Permite ao usudrio recarregar todos os pardmetros da PLC11 (1200 a 1499) com o valor padréo de fdbrica.

P1257 - Funcao Copy

Faixa: 0 = Desabilita Padrégo: O
= Restaura Prog.
estaura Param.

1
2 =R
3 = Restaura CAN
Propriedades:

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L {130 Parém. Sistema |

Descricao:
Permite ao usudrio restaurar o arquivo contendo:
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- aplicativo;

- configuracdes dos pardmetros do usudrio;

- configuracdes da rede CAN
caso esteja instalado no cartdo de meméria flash do CFW11.
Toda vez que algum dos arquivos citados acima é transferido do WLP para a PLC11, um backup é feito
automaticamente no cartdo de meméria flash, salvo se o cartdo nédo esteja conectado ao inversor ou ele esteja
com defeito.

P1259 - Erro de Lag Maximo
Faixa: 0.0 a 6553.5° Padréo: 180.0
Propriedades:

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Erro mdximo permitido entre a posicdo de referéncia e a posicdo real, sem que seja causada falha no inversor.

) NOTA!
U Atua quando o inversor estd executando posicionamentos.

P1260 - Kp - Ganho Prop. Pos.

Faixa: 0 a 200 Padrdo: 50
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Ganho do controlador de posigéo da PLC11.

) NOTAI
U Atua quando o inversor estd executando posicionamentos.

P1262 - Resol. Enc. Principal

Faixa: 0 a 4096 Padrédo: 1024
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Define a resolucdo do encoder principal da PLC11.
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P1263 - Pulso Nulo Enc. Prin.

Faixa: 0.0 a 359.9° Padrdo: 0.0

Propriedades:

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Permite que a PLC11 desloque por software a posicdo do pulso nulo do encoder principal.

P1264 - Direcdo Encder Prin.

Faixa: 0=A—8B Padréo: 1
1=B—>A

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Define a direcdo dos pulsos do encoder principal.

P1265 - Resol. Enc. Auxiliar

Faixa: 0 a 4096 Padrédo: 1024
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Define a resolucéo do encoder auxiliar da PLC11.

P1266 - Pulso Nulo Enc. Aux.

Faixa: 0.0 a 359.9° Padrégo: 0.0
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricao:
Permite que a PLC11 desloque por software a posicéo do pulso nulo do encoder auxiliar.
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P1267 - Direcdo Encder Aux.

Faixa: 0=A—8B Padréo: 1
1=B—>A

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Define a direcdo dos pulsos do encoder auxiliar.

P1268 - Realim. Pos. Enc. Aux.

Faixa: 0 = Desabilita Padréo: 0
1 = Habilita

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Na opgdo habilita, a realimentacdo de posicéo é feita pelo encoder auxiliar.

P1270 - Ganho da Al101

Faixa: 0.000 a 9.999 Padréo: 1.000
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Valor multiplicado pela soma do contetdo da entrada analégica 101 da PLC11 com o seu respectivo offset
(P1272).

P1271 - Sinal da Al101

Faixa: 0=0a 10V /20 mA Padréo: O
1=-10a 10V
2 =4 a20mA

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Configura o tipo do sinal (se corrente ou tens@o) que serd lido na entrada analégica 101 da PLC11, bem como a
sua faixa de variagdo.
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NOTAI
w Configurar também a chave S3 para selecionar o tipo do sinal, OFF — tensdo e ON — corrente.

P1272 - Offset da Al101

Faixa: -100.00 a 100.00% Padréo: 0.00

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Adiciona um offset ao conteddo da entrada analégica 101 da PLC11.

P1273 - Filiro da Al101

Faixa: 0.00 a 16.00s Padréo: 0.00
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
O valor da entrada analégica 101 da PLC11 respeita a seguinte equagdo:

P1272
%IW101 z(AH_PLCH + 7700 x]OV)xP127O

Este pardmetro define a constante de tempo do filtro da entrada analégica 101 da PLC11.

P1274 - Ganho da AO101

Faixa: 0.000 a 9.999 Padrdo: 1.000

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Valor multiplicado pelo contetdo a ser escrito na saida analégica 101 da PLC11.
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P1275 - Sinal da AO101

Faixa: 0=0a 10V Padréo: 0
1=-10a 10V
2 =0a20mA
3 =4a20mA

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Configura o tipo do sinal (se corrente ou tensdo) que serd escrito na saida analégica 101 da PLC11, bem como a
sua faixa de variacéo.

/A NOTAl
U Configurar também a chave S2:1 para selecionar a faixa de variacdo em tenséo, OFF —0 a 10 Ve
ON--10a 10 V.

P1276 - Ganho da AO102

Faixa: 0.000 a 9.999 Padréo: 1.000
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L {130 Parém. Sistema |

Descricao:
Valor multiplicado pelo contetdo a ser escrito na saida analégica 102 da PLC11.

P1277 - Sinal da AO102

Faixa: 0=0a 10V Padréo: O
1=-10a 10V
2 =0a20mA
3 =4a20mA

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Configura o tipo do sinal (se corrente ou tenséo) que serd escrito na saida analégica 102 da PLC11, bem como a
sua faixa de variacéo.

/A NOTAl
U Configurar também a chave S2:2 para selecionar a faixa de variacdo em tenséo, OFF —0 a 10 Ve
ON--10a 10 V.



Parametrizagdo

P1280 - Protocolo Serial

Faixa: 0=TP Padréo: 1
1 = Modbus RTU (E)
2 = Modbus RTU (M)

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Configura o protocolo de comunicacéo da interface RS-485.

0: “TP" — Permite que a PLC11 opere como escravo da rede TP.
1: “Modbus RTU (E)"— Permite que a PLC11 opere como escravo da rede Modbus RTU.
2: “Modbus RTU (M)"— Permite que a PLC11 opere como mestre da rede Modbus RTU. Neste caso, a

programacdo para envio e recepcdo de dados é feita através de blocos em ladder
para comunicacdo Modbus RTU, disponiveis através do software WLP.

P1281 - Endereco Serial

Faixa: 1 a247 Padréo: 1
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Configura o endereco desta PLC11 na rede de comunicacéo da interface RS-485.

P1282 - Taxa Comunic. Serial

Faixa: 0 = 1200 bits/s Padréo: 3
1 = 2400 bits/s
2 = 4800 bits/s
3 = 9600 bits/s
4 = 19200 bits/s
5 = 38400 bits/s

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Configura a taxa de comunicacéo da interface RS-485.
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P1283 - Config. Bytes Serial

Faixa: 0 = 8 bits, sem, 1 Padréo: O
1 = 8 bits, par, 1
2 = 8 bits, imp, 1
3 = 8 bits, sem, 2
4 = 8 bits, par, 2
5 = 8 bits, imp, 2

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Configura o ndmero de bits, a paridade e o nimero de stop bits da interface RS-485.

P1284 - Watchdog Serial

Faixa: 0.00 a 999.0s Padréo: 0.0
Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:

Permite programar um tempo para a deteccdo de erro de comunicagdo via interface serial. Caso a PLC11 fique
sem receber telegramas vélidos por um tempo maior que o programado nesse pardmetro, serd considerado que
ocorreu um erro de comunicagdo, mostrando o alarme A800 na HMI (ou falha F801, dependendo da
programacdo feita no P1289).

P1285 - Protocolo CAN

Faixa: 0 = Desabilita Padréo: O
1 = CANopen
2 = Reservado
3 = CANBUS

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L {130 Parém. Sistema |

Descricao:
Configura o protocolo de comunicacéo da rede. Mais informacées sobre a interface CAN e protocolos CANopen
podem ser obtidas no manual da comunicacdo CANopen do cartdo PLC11.
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P1286 - Endereco CAN

Faixa: O0a 127 Padréo: 63

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |

Descricéo:
Configura o endereco na rede CAN.

P1287 - Taxa Comunic. CAN

Faixa: 0 = 1 Mbit/s Padrédo: O
= Reservado

= 500 Kbit/s

250 Kbit/s

125 Kbit/s

100 Kbit/s

50 Kbit/s

7 = 20 Kbit/s

8 = 10 Kbit/s

1
2
3
4
5
6

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L {130 Parém. Sistema |

Descricao:
Configura a taxa de comunicacéo da rede CAN.

P1288 - Recup. Bus off CAN

Faixa: 0 = Manual Padréo: 1
1 = Automdtico

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L 130 Parém. Sistema |

Descricao:
Configura o modo como a PLC11 deve se recuperar quando ocorre Bus off na rede CAN.
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P1289 - Acao para Erro de Comunicagao

Faixa: 0 = Indica Alarme Padréo: O
1 = Causa Falha

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 51 PLC11 |
L [130 Parém. Sistema |
Descrico:
Configura qual a acdo executada se ocorrer algum erro de comunicagéo.

P1300 - ParGmetros do Usudrio

P1499 - Parametros do Usudrio
Faixa: 0 a FFFFh Padrdgo: 0O

Propriedades:  Configuradas via WLP
Grupos de acesso via HMI

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |51 PLCT1 |
L [131 Paréam. Usudrio |

Descricéo:
Parémetros de uso geral do usudrio.

5.3 Descricgo dos Alarmes

Alarme Descricéo Possiveis Causas e Recomendagées

A162: Sinaliza que o firmware da PLC11 e do CFW- | M Versées de firmware da PLC11 e do CFW-11

Firmware PLC | 11 sdo incompativeis. incompativeis.

Incompativel

A163: Sinaliza que a referéncia em corrente (4- | M Cabo da All rompido;

Fio partido All 20mA ou 20-4mA) da All esté fora da faixa | M Mau contato na conexdo do sinal nos bornes.
de 4 a 20 mA.

Al64: Sinaliza que a referéncia em corrente (4- | M Cabo da Al2 rompido;

Fio partido Al2 20mA ou 20-4mA) da Al2 esté fora da faixa | B Mau contato na conexdo do sinal nos bornes.
de 4 a 20 mA.

A165: Sinaliza que a referéncia em corrente (4- | M Cabo da Al3 rompido;

Fio partido AI3 20mA ou 20-4mA) da AI3 estd fora da faixa | M Mau contato na conexdo do sinal nos bornes.
de 4 a 20 mA.

Al166: Sinaliza que a referéncia em corrente (4- | M Cabo da Al4 rompido;

Fio partido Al4 20mA ou 20-4mA) da Al4 esté fora da faixa | M Mau contato na conexdo do sinal nos bornes.
de 4 a 20 mA.

A700: Consultar o Manual da SoftPLC

HMI Desconectada

A702: Consultar o Manual da SoftPLC

Inversor Desabilitado

A704: Consultar o Manual da SoftPLC

Dois Movimentos

Habilitados

A706: Consultar o Manual da SoftPLC

Referéncia ndo

Programada pela SoftPLC




Parametrizagdo

Alarme

Descrigdo

Possiveis Causas e Recomendagées

A800:

Timeout na Recepcdo de
Telegramas

Indica que a PLC11 parou de receber telegramas seriais vélidos por um periodo maior do que o

programado em P1284.

A806':
Sem Aliment. CAN

Algum protocolo CAN foi habilitado através
do parémetro P1285, mas ndo possui
alimentagdo de 24V na interface.

M Mais informacées consulte o manual da
comunica¢do CANopen para PLCT1.

A808': Detectado erro de bus off na interface CAN. M Mais informagdes consulte o manual da
Bus Off comunicagdo CANopen para PLC11.
A810": Controle de erros do protocolo CANopen | M Mais informagdes consulte o manual da
Erro Comunic CANopen detectou erro de comunicagdo. comunicagdo CANopen para PLC11.
A816: Ocorre na tentativa de execucdo de algum | M Utilizar o bloco HOME para fazer a busca de

Eixo Nao Referenciado

posicionamento absoluto sem a realizagéo da
busca de zero maquina.

zero mdquina.

A818:
Dois Movim. Habilitados

Ocorre quando 2 ou mais blocos de
posicionamento ou movimento estdo sendo
habilitados simultaneamente.

M Criar légicas de intertravamento para evitar
chamadas  simulténeas de  blocos  de
posicionamento ou movimento.

A820:
Dados Movim. Invélidos

Ocorre quando hd algum valor incorreto de
velocidade, aceleragédo, etc.

M Verificar qual o pardmetro ou marcador que estd
sendo  utilizado como  configurador de
velocidade ou aceleracdo de um bloco de
posicionamento que contém um valor igual a 0.

A822:
Inversor Desabilitado

Ocorre quando  algum  bloco  de
posicionamento ou movimento foi ativado e o
inversor ndo estd habilitado.

M Analisar se o programa do usudrio contém
programacdo relativa a habilitacdo do drive
através de marcador de sistema %SX3101.

M Verificar se o inversor estd configurado no modo
local ou no modo remoto para que a PLCT1
tenha controle sobre o comando légico.

AB824:
HMI Desconectada

Ocorre quando algum bloco RTC foi ativado
e a HMI néo est4 conectada ao inversor.

NOTA!
O relégio de tempo real estd na HMI.

M Verificar se a HMI estd bem conectada no
inversor.

A826: Ocorre quando houve erro na transmissdo do | M Retransmitir novamente.
CRC Errado programa do usuério a PLC11. M Analisar questdes relativas a ruido.
A828: Ocorre quando o cartdo de meméria flash do | M Verificar se o cartdo de memoéria flash do

Timeout Cartdo Mem.

CFWI11 demora mais do que 50ms para
responder a PLC11;

Ocorre quando o cartdo de meméria flash do
CFW11 né&o aceitou o comando da PLC11.

CFW11 estd corretamente conectado ao

CFW11.

A830:
Aplic. PLC11 Invdlido

Ocorre quando a PLC11 estd instalada no
CFW11 e ndo hd& programa do usudrio
instalado ou o programa do usudrio é
incompativel com a versGo corrente da

PLCT1.

M Pode ocorrer quando houver uma atualizacdo
de firmware da PLC11.

M Retransmitir o programa do usudrio.

A832:
Aplic. PLC11 Parado

Ocorre quando hd um programa do usudrio
vdlido na PLC11 e o comando PLCT1
(P1250) estd em "Pdara Prog."

M Colocar P1250 em (1) "Executa Prog.".

A834: Ocorre durante a fU’T‘;@O COPY.(P]257) OU | M Verificar se o cartdo de meméria flash estd
Cartéio Mem. durante a transferéncia de arquivo do WLP corretamente conectado ao CFW11.
Desconectado para a PLC11 e o cartdo de meméria flash

do CFW11 ndo estd conectado.
A836: Ocorre durante a funcdo Copy (P1257) ou | M Desabilitar o inversor durante a funcdo copy ou

Motor Girando

durante a transferéncia de arquivo do WLP
para a PLC11 e o inversor estd enviando
comando para o motor girar.

durante a transferéncia de arquivo do WLP para

a PLCTT.

A838:
Refer. Néo Progr. PLC

Ocorre quando  algum  bloco  de
posicionamento ou movimento foi habilitado
e a referéncia de velocidade ndo estd
configurada para PLC11 (P0221 ou P0222).

M Configurar o parémetro P0221 ou P0222 para
que a PLC11 gere as referéncias ao inversor.

A840:
Fio Partido Para AlIT01

Ocorre quando o sinal configurado para a
entrada analégica 101 da PLC11 (P1271) é

M Verificar a ligagdo na AIT01 da PLC11.
M Verificar se o fio ndo foi partido.




Parametrizagdo

Alarme

Descrigdo

Possiveis Causas e Recomendagées

de 4 a 20 mA e o sinal lido é menor que 2
mA.

A844:

Timeout da comunicacéo

CANBUS

Indica que a PLC11 parou de receber telegramas vdlidos via CAN conforme tempo configurado no

configurador CAN.

5.4 Descricéo das Falhas

Falha

Descricéo

Possiveis Causas e Recomendagdes

F161:
Timeout PLC11 CFW-11

Sinaliza a perda de comunicag@o entre o cartdo
PLC11 e 0o CFW-11

Mau contato na conexdo entre o cartdo

PLC11 e 0 CFW-11;
Problemas no software aplicativo;
Defeito no cartdo PLC11.

F185: Sinaliza Falha no Contator de Pré-Carga M Defeito no contator de pré-carga.
Falha no Contator de

Pré-Carga

F228: M Consultar o Manual da Comunicacédo Serial RS-232 / RS-485.

Timeout Comunicagéo
Serial

F229: M Consultar o Manual da Comunicacdo Anybus-CC.

Anybus Offline

F230: M Consultar o Manual da Comunicacéo Anybus-CC.

Erro Acesso Anybus

F233: M Consultar o Manual da Comunicacdo CANopen e/ou consultar o Manual da Comunicacéo
Sem Alimentacéo CAN DeviceNet.

F234: M Consultar o Manual da Comunicacdo CANopen e/ou consultar o Manual da Comunicacéo
Bus Off DeviceNet.

F235: M Consultar o Manual da Comunicacdo CANopen e/ou consultar o Manual da Comunicacéo
Erro Comunicacéo DeviceNet

CANopen

F236: M Consultar o Manual da Comunicacdo CANopen e/ou consultar o Manual da Comunicacéo
Mestre em Idle DeviceNet.

F237: M Consultar o Manual da Comunicacdo CANopen e/ou consultar o Manual da Comunicacéo
Timeout Conexdo DeviceNet.

DeviceNet

F701: M Consultar o Manual da SoftPLC.

HMI Desconectada

F801: Indica que a PLC11 parou de receber telegramas seriais vélidos por um periodo maior do que o

Timeout na Recepcéo de
Telegramas

programado em P1284.

F8072:
Sem Aliment. CAN

Algum protocolo CAN foi habilitado através do
pardmetro P1285, mas ndo possui alimentacdo de
24V na interface.

M Mais informacées consulte o manual da
comunicagdo CANopen para PLCT1.

F8092: Detectado erro de bus off na interface CAN. M Mais informacées consulte o manual da
Bus Off comunicacdo CANopen para PLC11.
F8112: Controle de erros do protocolo CANopen detectou | M Mais informacées consulte o manual da

Erro Comunic CANopen

erro de comunicagdo.

comunicagdo CANopen para PLCT1.

F817:
Erro de Lag

Ocorre quando a diferenca entre a posicdo de
referéncia e a posicdo real ultrapassa o erro
programado em P1259.

M Valor da aceleraco  superior ao
recomendado para o sistema.
estd ligado

M Verificar se o encoder

corretamente.




Parametrizagdo

F821:

Firmware PLC Invélido

Ocorre quando o CRC do firmware nédo é vdlido.
Isto impede o funcionamento da PLC11.

M Tentar desligar e ligar o equipamento.

M Solicitar a WEG uma substituicdo do
firmware deste equipamento.

F823:
HMI Desconectada

Ocorre quando algum bloco RTC foi ativado e a
HMI néo estd conectada ao inversor.

NOTA!
O relégio de tempo real estd na HMI.

M Verificar se a HMI estd bem conectada no
inversor.

F825:
Falha na Flash PLC11

Pode ocorrer habilitando a fungdo Copy (P1257)
ou na transferéncia de algum arquivo do PC para
a PLCT1.

M Tentar executar a operacdo novamente.

F827:

Dados Invél. Cartdo Mem.

Ocorre quando a funcdo Copy (P1257) ¢é
habilitada e os dados contidos no cartdo flash ndo
sdo vélidos ou s@o incompativeis com a versdo
correta do firmware da PLC11.

M Retfransmitir o programa do usudrio.

F829:
Watchdog PLC11

- Erro interno no aplicativo da PLCT11.

- Aplicativo Ladder das interrupgdes muito grande
ou com alta freqiiéncia de chamadas.

Ocorre quando a funcdo Copy (P1257) ¢é
habilitada e os dados contidos no cartdo flash ndo
s@o vélidos ou s@o incompativeis com a versdo
correta do firmware da PLC11.

M Alterar o periodo de chamadas das
interrupcoes.

M Diminuir o tamanho do programa das
interrupcoes.

F845:

Timeout da comunicacdo

CANBUS

Indica que a PLC11 parou de receber telegramas vdlidos via CAN conforme tempo configurado no

configurador CAN.

/£ NOTAl

U} A faixa de 950 a 999 é destinada aos alarmes e falhas do usuério.
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