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Sobre o Manuadl

Sobre o Manual

Este manual fornece a descricdo necesséria para a configuracéo da aplicacdo sistema multibombas controle fixo
desenvolvida na fungdo SoftPLC do inversor de frequéncia CFW-11. Este manual de aplicacdo deve ser utilizado
em conjunto com manual do usudrio do CFW-11, com o manual da SoftPLC e com o manual do software WLP.

Abreviacoes e Definicoes

CLpP Controlador Légico Programdvel

CRC Cycling Redundancy Check

RAM Random Access Memory

WLP Software de Programacéo em Linguagem Ladder
USB Universal Serial Bus

Representa¢éo Numérica

NUmeros decimais sdo representados através de digitos sem sufixo. Ndmeros hexadecimais séo representados com
a letra 'h’ depois do numero.



Introducdo a Sistemas Multibombas

1 Introducdo a Sistemas Multibombas

As aplicacées de sistemas multibombas desenvolvidas para a SoftPLC do CFW-11 possibilitam ao usudrio
flexibilidade de uso e configuracéo do sistema. Utiliza as ferramentas j& desenvolvidas para o software de
programacdo WLP em conjunto com assistentes de configuracéo e didlogos de monitoracéo.

1.1 O que é um Sistema Multibombas?

Sistema multibombas ou sistema de bombeamento com multiplas bombas refere-se ao controle de mais de uma
bomba utilizando para isto somente um inversor para controle de velocidade da bomba. O inversor seleciona as
bombas que irdo funcionar no sistema para manter / controlar a pressdo de saida de um sistema de
bombeamento. E feito também um controle de revezamento entre as bombas possibilitando assim, um uso por
igual das mesmas.
Para controlar a pressdo de saida do sistema, utiliza-se um controlador PID em conjunto com légicas de partida e
parada das bombas.
O sistema pode ser controlado de duas maneiras:

- Controle Fixo, onde a bomba que o inversor aciona é sempre a mesma;

- Controle Mével, onde a bomba que o inversor aciona é alterada conforme necessidade de revezamento.

1.2 Caracteristicas Gerais de um Sistema Multibombas

O sistema multibombas desenvolvido para o CFW-11 com SoftPLC apresenta as seguintes caracteristicas:
- Conftrole de até 5 bombas quando em modo controle fixo;
- Conftrole de até 4 bombas quando em modo controle mével;
- Controle do modo de acionamento das bombas;
- Conftrole da troca da bomba acionada pelo inversor (controle mével);
- Rampa de aceleracéo e desaceleracéo para bomba acionada pelo inversor;
- Limites de velocidade minima e mdxima para bomba acionada pelo inversor;
- Setpoint de pressdo do sistema por pardmetro ou entrada analégica;
- Selecdo de até dois valores de setpoint de pressdo comandados por entrada digital;
- Habilitacdo ou ndo da bomba através de entrada digital;
- Ajuste de ganho, offset e filtro para os sinais de controle via entradas analégicas;
- Sistema em modo dormir ou despertar;
- Enchimento da tubulacao antes de habilitar o controle de presséo;
- Falha e alarme para presséo de saida minima (rompimento de tubulacao);
- Falha por pressao de saida méxima (estrangulamento de tubulagéo);
- Revezamento de bombas conforme tempo de operacéo;
- Possibilidade de acionar a bomba do inversor via HMI (modo local);
- Possibilidade de implementacéo ou alteracéo do aplicativo pelo usudrio através do software WLP.

1.3 Vantagens de um Sistema Multibombas

Um sistema de bombeamento com mdltiplas bombas apresenta as seguintes vantagens em relacdo a um
bombeamento composto por somente uma bomba:

- Economia de energia;

- Maior vida 0til do conjunto de bombeamento;

- Facilita a manutencéo sem interrupcoes de operacdo;

- Mantém a presséo de linha constante;

- Proporciona a vazdo necesséria conforme a demanda do sistema;

- Permite diagnose de falhas do sistema;

- Equalizagdo do tempo de operacao das bombas, permitindo assim, um desgaste por igual das mesmas.
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2 Sistema Multibombas Controle Fixo

Caracteriza-se pelo fato de o inversor sempre acionar e controlar a mesma bomba. As outras bombas do sistema
sdo chamadas de bombas auxiliares e sGo acionadas pelas saidas digitais do inversor CFW-11. Deste modo, o
usudrio pode utilizar o modo de partida que melhor se adéqie a sua necessidade: partida direta, estrela-tridngulo,
softstater, efc.

2.1 Conexoes da Poténcia

Abaixo o esquema das conexdes da poténcia para um sistema multibombas controle fixo com quatro bombas
auxiliares.

é—;é Q2 - Q3 ;—;—; Q4 ;—;—é
] Tzit S T3§ t_| . T4< t-l S

> 1> 1>]

MO

Obs.:

M QO: Disjuntor de protecéo para a rede de alimentacéo do sistema multibombas;;

M QT1, Q2, Q3 e Q4: Disjuntor motor para protecdo das bombas auxiliares;

M K1, K2, K3 e K4: Contatores para acionar as bombas auxiliares;

M MO, M1, M2, M3 e M4: Motores das bombas do sistema multibombas;

M A protecdo do inversor CFW-11 é feita via fusivel.

A, NOTA!

= 7

- E recomendada a protecdo dos motores das bombas auxiliares e do inversor para evitar danos aos
mesmos.
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2.2 Conexdes do Comando
Abaixo o esquema das conexdes do comando para um sistema multibombas com quatro bombas auxiliares.

220 Veca

__________ 2 [ s | fw |
jcc11-xc1 _ilrlos-m oXC2 |
| | |
: DO1 DO2 D03 KA4.1 |I :
| 24Vec DA DI2 DI3 Dl4 DI5 :!_24ch DO4 |
T13 15 23 116 26 17 20 18 19 6 7
MOA MOA MOA MO A ‘

LTS TS T T

KA1 KA2 KA3 KA4 ™ T2 T3 T4

Falha Falha Falha Falha
Externa\ Externa\ Extena\ Extema

K1 [1] K2 K3[] K4 KA1 KA2 KA3 KA4

Obs.:

M SO: Chave de comutagdo posicdo Liga / Desliga. A posicdo “Liga” efetua o comando para habilitar ao
funcionamento o sistema multibombas. A posicdo “Desliga” desabilita o funcionamento do sistema multibombas,
ou seja, desliga todas as bombas do sistema multibombas;

M ST, S2, S3 e S4: Chaves de comutacdo posicio Manual / O / Automético (é opcional). A posicdo “Manual”
efetua o comando para ligar a bomba auxiliar sem controle do sistema multibombas. A posicéo “0” desliga a
bomba auxiliar e desabilita a mesma do sistema multibombas. A posicdo “Automdtico” habilita a bomba auxiliar
para ser utilizada no sistema multibombas;

M K1, K2, K3 e K4: Contatores para acionar as bombas auxiliares;
M KA1, KA2, KA3 e KA4: Contatores auxiliares para légicas de protecdo das bombas auxiliares;

M KA4.1: Contator auxiliar em 24Vcc necessério devido a saida digital DO4 do médulo de expansdo IOB-01 ser
a fransistor;

M T1, T2, T3 e T4: Contato do relé térmico de protecéo dos motores das bombas auxiliares;

M Falha Externa: Algum sensor, por exemplo, um pressostato, pode ser utilizado para protecdo das bombas
auxiliares;

M DO1, DO2 e DOS3: Saidas digitais a relé do inversor CFW-11 para comando das bombas auxiliares;

M DO4: Saida digital a transistor do médulo de expansdo IOB-01 do inversor CFW-11 para comando de uma
bomba auxiliar;

M DI1: Entrada digital do inversor CFW-11 para habilitar ao funcionamento o sistema multibombas;

M DI2, DI3, DI4 e DI5: Entradas digitais do inversor CFW-11 indicando que as bombas auxiliares estdo
habilitadas para o sistema multibombas.



Sistema Multibombas Controle Fixo

2.3 Conexoes de Controle

Abaixo as conexdes de controle (entradas/saidas analégicas, entradas/saidas digitais) feitas no conector XC1 do
cartdo eletrénico de controle CC11 do CFW-11 e no conector XC2 do médulo de expansdo IOB-01 considerando
um sistema multibombas com quatro bombas auxiliares.

Conector XC1 Funcéo Padréo para Sistema Multibombas
1 REF+ Referéncia positiva para potenciémetro
Sensor( _) | 9 All+ . . ; ) .
4-20mA\_+ Entrada analégica 1 (4-20mA): Realimentacéo da presséo do sistema para
3 All- controle de press@o
Ccw — 4 REF- Referéncia negativa para potenciémetro
- 5 Al2+
25k Entrada analégica 2 (0-10V): Setpoint de presséo do sistema
oW 6 Al2-
7 AO1
Saida analégica 1: Velocidade do motor
8 AGND
9 AO2
Safda analégica 2: Corrente do motor
10 AGND
11 DGND Referéncia OV da fonte de 24VCC
12 COM Ponto comum das entradas digitais
13 24VCC Fonte 24Vcc
14 COM Ponto comum das entradas digitais
—"— 15 DN Entrada digital 1: Habilita sistema multibombas
— — 16 DI2 Entrada digital 2: Habilita bomba auxiliar 1
—" ] 17 DI3 Entrada digital 3: Habilita bomba auxiliar 2
——| 18 Dl4 Entrada digital 4: Habilita bomba auxiliar 3
—"— 19 DI5 Entrada digital 5: Habilita bomba auxiliar 4
L~ 20 DI6 Entrada digital 6: Habilita setpoint 2 de pressdo
21 NF1
22 Cl1 Saida digital a relé 1 (DO1): Liga bomba auxiliar 1
— 23 NA1
24 NF2
25 C2 Saida digital a relé 2 (DO2): Liga bomba auxiliar 2
—_— 26 NA2
27 NF3
220Vea 28 C3 Saida digital a relé 3 (DO3): Liga bomba auxiliar 3
— 29 NA3
Conector XC2
6 24Vcc Fonte 24Vcc
E 7 DO4 Saida a transistor 1: Liga bomba auxiliar 4
4., NOTA!

E necessdrio selecionar a chave S1.4 em ON para leitura da entrada analégica All em corrente
4-20mA. Consulte o manual do inversor de frequéncia CFW-11 para mais informacées sobre conexdes.
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2.4 Descritivo de Funcionamento

Abaixo o esquema de funcionamento da bomba acionada pelo inversor CFW-11 e das bombas auxiliares num
sistema multibombas controle fixo com quatro bombas auxiliares. O gréfico abaixo apresenta o modo de controle
“Em Sequéncia” para o acionamento das bombas auxiliares com intuito de facilitar a compreenséo do
acionamento dos motores. Para o modo de controle “Com Rotacéo” é levado em consideracdo o tempo de
operacdo para acionamento das bombas auxiliares.

COMANDOS - ENTRADAS DIGITAIS

FREQUENCIA BOMBA CFW-11 (Hz)

DI1- Habilita Sistema Multibombas [1,_|
DI2 - Habilita Bomba Auxiliar 1 2,]
DI3 - Habilita Bomba Auxiliar 2 3, |
D14 - Habilita Bomba Auxiliar 3 ?,J
DI5 - Habilita Bomba Auxiliar 4 (1,
COMANDOS - SAIDAS DIGITAIS
DO1 - Liga Bomba Auxiliar 1~ §____: [T — i
DO2 - Liga Bomba Auxiliar 2 ) l l—
DO3 - Liga Bomba Auxiliar 3 10 _.—I | : : :
DO4 - Liga Bomba Auxiliar4 | SR : .
;& 10
/)

P0134 - Velocidade Méxima (rpm) e & .19 L
P1034 - Freqiéncia Ligar uma Bomba Aux. ) 134547
e Desvio de Pressdo (P1035) :
P1038 - Freqiiéncia Desligar uma Bomba Aux. 4 5 : 9 12\l 14\| 16 :
e Desvio de Presséo (P1039) : / : : : : : : \ \
P1030 - Freqiiéncia Modo Dormir Y N S S S N FRN SO SUUUE S ¢
P0133 - Velocidade Minima (rpm) - : e ; : fmmmed : g
1 1o
VAZAQ DO SISTEMA MULTIBOMBAS
100% :
? 10; 11
Bomba
: : CFW-11 (M0)
: 7.8 12
L/ (vo) :
5 (MO 14
: Bomba Auxiliar 3 (M3) :
4:/AM0) (MON\:16
: Bomba Auxiliar 1 (M1) :
1,/(M0) (MO\18

O grdfico contempla as entradas digitais para comando e habilitacdo das bombas, as saidas digitais para
acionamento das bombas auxiliares, o comportamento da rotacdo do motor da bomba acionada pelo inversor

10
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CFW-11 conforme as bombas auxiliares sdo ligadas e desligadas estando relacionadas com a vazéo do sistema
exigida para o controle de pressdo. Abaixo segue andlise do comportamento do sistema conforme os instantes
identificados:

1 - A entrada digital DI1 ¢ acionada para habilitacgo do sistema. E verificado se o sistema ficaré em modo dormir
ou modo despertar. O modo despertar é ativado (na primeira vez que o sistema é habilitado, o tempo (P1033) é
desprezado) e a bomba acionada pelo inversor (MO) acelera até a velocidade minima programada.

2 - De acordo com o setpoint de pressdo ajustado e a pressdo de saida, o controlador PID responde e acelera a
bomba acionada pelo inversor (M0O). Com o processo de enchimento da tubulacdo habilitado, é aguardado um
tempo (P1047) para habilitar o controlador PID.

3 - Ao chegar & frequéncia programada para ligar uma bomba auxiliar (P1034) e houver certa diferenca de
pressGo entre o setpoint e a pressdo do sistema (P1035), é aguardado um tempo (P1036) e efetuado o comando
para ligar uma bomba auxiliar. E verificada qual a bomba auxiliar que deverd entrar no sistema. Neste caso, como
o modo de acionamento é “Em Sequéncia”, e a bomba auxiliar 1 (M1) estd habilitada ao funcionamento, é
efetuado o comando para ligar a bomba auxiliar 1 (M1) via safda digital DO1, que conforme esquema elétrico
comanda o contator K1.

4 — Apbs a bomba auxiliar T (M1) ser ligada, a velocidade da bomba acionada pelo inversor (M0) é diminuida
para o valor programado como a frequéncia para desligar uma bomba auxiliar (P1038). Isto é feito para amenizar
oscilacdes no sistema de controle da presséo. Apds isto, o controlador PID volta a assumir o controle de
velocidade da bomba acionada pelo inversor (MO) e o mesma acelera novamente.

5 - Seguindo a andlise feita no instante “3”, é efetuado o comando para ligar uma bomba auxiliar e verificado
qual a bomba auxiliar que deverd entrar no sistema. Neste caso, como a bomba auxiliar 1 (M1) jé esté ligada, em
sequéncia a bomba auxiliar 2 (M2) deveria ser ligada; mas com ela estd desabilitada via entrada digital DI3 e a
bomba auxiliar 3 (M3) estd habilitada ao funcionamento, é efetuado o comando para ligar a bomba auxiliar 3
(M3) via saida digital DO3, que conforme esquema elétrico comanda o contator K3.

6 — Apés a bomba auxiliar 3 (M3) ser ligada, segue a andlise feita no instante “4”.

7 - Seguindo a andlise feita no instante “3”, é efetuado o comando para ligar uma bomba auxiliar e verificado
qual a bomba auxiliar que deverd entrar no sistema. Neste caso, como a bomba auxiliar 1 (M1) e a bomba
auxiliar 3 (M3) ja estdo ligadas, a bomba auxiliar 2 (M2) deveria ser ligada; mas com ela estd desabilitada via
entrada digital DI3, e a bomba auxiliar 4 (M4) também estd desabilitada via entrada digital DI5, o sistema
permanece como estd e a bomba acionada pelo inversor (MO) chega & velocidade méxima programada.

8 - Como o sistema estd necessitando de mais uma bomba auxiliar, ao ser efetuada a habilitacdo da bomba
auxiliar 2 (M2) via entrada digital DI3, é efetuado imediatamente o comando para ligar a bomba auxiliar 2 (M2)
via safda digital DO2, que conforme esquema elétrico comanda o contator K2.

9 — Apés ligar a bomba auxiliar 2, segue a andlise feita no instante “4”.

10 - Seguindo a andlise feita no instante “3”, é efetuado o comando para ligar uma bomba auxiliar e verificado
qual a bomba auxiliar que deverd entrar no sistema. Neste caso, como a bomba auxiliar 1 (M1), a bomba auxiliar
2 (M2) e a bomba auxiliar 3 (M3) j4 estd@o ligadas, a bomba auxiliar 4 (M4) deveria ser ligada; mas com ela estd
desabilitada via entrada digital DI5, a bomba acionada pelo inversor (MO) chega na velocidade méxima
programada e continua a controlar a pressdo do sistema.

11 - O sistema comeca a sentir uma diminuicdo de vazdo para manter a pressdo do sistema constante e comeca
a diminuir a velocidade da bomba acionada pelo inversor (MO).

12 - Ao chegar & frequéncia programada para desligar uma bomba auxiliar (P1038) e houver certa diferenca de
pressGo entre o setpoint e a pressdo do sistema (P1039), é aguardado um tempo (P1040) e efetuado o comando
para desligar uma bomba auxiliar. E verificada qual a bomba auxiliar que deverd ser retirada do sistema. Neste
caso, como o modo de acionamento é “Em Sequéncia”, e como a bomba auxiliar 4 (M4) estd desabilitada, a
bomba auxiliar 3 (M3) deverd ser desligada; é efetuado o comando para desligar a bomba auxiliar 3 (M3) via
saida digital DO3, que conforme esquema elétrico comanda o contator K3.

13 - Apés desligar a bomba auxiliar 3 (M3), a velocidade da bomba acionada pelo inversor (M0O) é aumentada
para o valor programado como a frequéncia para ligar uma bomba auxiliar (P1036). Isto é feito para amenizar
oscilacées no sistema de controle da pressGo. Apds isto, o controlador PID volta a assumir o controle de
velocidade da bomba acionada pelo inversor (MO) e a mesma desacelera novamente.

11
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14 - Seguindo a andlise feita no instante “12”, é efetuado o comando para desligar uma bomba auxiliar e
verificado qual a bomba auxiliar que deverd ser retirada do sistema. Neste caso, como a bomba auxiliar 4 (M4) e
a bomba auxiliar 3 (M3) j& estdo desligadas, a préxima bomba a ser desligada serd a bomba auxiliar 2 (M2); é
efetuado o comando para desligar a bomba auxiliar 2 (M2) via saida digital DO2, que conforme esquema elétrico
comanda o contator K2.

15 - Apds desligar a bomba auxiliar 2 (M2), segue a andlise feita no instante “13”.

16 - Seguindo a andlise feita no instante “12”, é efetuado o comando para desligar uma bomba auxiliar e
verificado qual a bomba auxiliar que deverd ser retirada do sistema. Neste caso, como a bomba auxiliar 4 (M4), a
bomba auxiliar 3 (M3) e a bomba auxiliar 2 (M2) 4 estdo desligadas, a préxima bomba a ser desligada serd a
bomba auxiliar 1 (M1); é efetuado o comando para desligar a bomba auxiliar 1 (M1) via saida digital DO1, que
conforme esquema elétrico comanda o contator K1.

17 - Apés desligar a bomba auxiliar 1 (M1), segue a andlise feita no instante “13".

18 - Ao chegar & frequéncia programada para modo dormir (P1030), é aguardado um tempo (P1031) e como a
bomba acionada pelo inversor (MO) permanece com velocidade abaixo da frequéncia para ativar o modo dormir,
o mesmo (modo dormir) é ativado.

19 - Com o modo dormir ativo, a bomba acionada pelo inversor (M0) é desligada, mas o sistema permanece
habilitado, sendo feito entdo uma supervisdo da pressdo do sistema. Caso a pressdo fique abaixo do desvio de
pressdo (P1032) e durante um tempo (P1033), o modo despertar é ativo e o sistema volta a ligar e desligar as
bombas conforme a necessidade da presséo do sistema.

/., NOTA!

Consulte o capitulo 5 para mais detalhes sobre os parémetros.
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3 Configuracao do Aplicativo Ladder no WLP

Através do WLP é possivel criar e configurar o aplicativo ladder para o sistema multibombas controle fixo. Consulte
os tépicos de ajuda no software de programacdo WLP para mais detalhes de como criar um aplicativo ladder. A
configuracdo do aplicativo ladder é feita através do assistente de configuracéo “Multibombas Controle Fixo”, que
consiste em um passo a passo orientado para a configuracdo dos parémetros pertinentes a aplicacéo.

A, NOTA!

L‘u.,_j Ao energizar pela primeira vez o inversor, siga antes os passos descritos no capitulo 5 “Energizacéo e
Colocagéo em Funcionamento” do manual do inversor de frequéncia CFW-11.
Recomenda-se utilizar o modo de controle V/f para este tipo de aplicacdo!

Passo Descriccio Assistente de Configuracdo no WLP

Configuragao Sistema - Multibombas Controle Fixo - Passo 1 de 18
Apresenta os par@metros para a configuragdo geral do

. . . Configuragdo Geral do Sistema Multibombas
sistema multibombas controle fixo:

P1018: Mimero de Bombas Ausiliares 2 Eli
P1018: Nomero de Bombas Auxiliares P101%: Modo de Controle do Acionamento das Bombas Ausliares 1 =Com Raotag3o hd

P1019: Modo de Controle do Acionamento das Bombas

Pressdo Saia,

Auxiliares

1
/& ATENGAD!
y ! ", O= parémetros do CFW-11 configurados no "Assistente de Configuragén” somente séo
- T osda aplicagin! Portanto, siga antes os passos descritos no Captulo 5 "Energizacéo &
Colocagio em Funcionsmento” do manual do usuério do inversor de frequéncia CRAL11.
Recomenda-se utiizar 0 modo de controle Wif para este tipo de aplicagéol
Define o nimero de bombags auxiliares que o sistema multibombas ird conziderar.
Faixa de Valores: 0 a 4
Padrdo Avangar > | Cancelar |
Configuragin CFW-11 - Multibombas Controle Fixo - Passo 2 de 18
Apresenta os pardmetros para a configuragdo da fonte
Configurag&o da Fonte dos Comandos
dos comandos no CFW-11:
PO220: Selecdo da Situagdo LOCAL/REMOTO
P0220: Selegdo da Situagdo Local/Remoto P221: Referénsia de Velosidade - Situagdio LOCAL D= HMI -
P0221: Referéncia de Velocidade - Situagdo Local P0223 Sentido de Giro - Situagdo LOCAL 2= Tecla Senlida Giro (H) ~
. . . ~ P0224: Selegdo de Gia / Para - Situagdo LOCAL 0=Teclas 1.0 hd
P0223: Sentido de Giro - Situacdo Local " " e
P0225: Selegdo de JOG - Situagdo LOCAL 0 = Inativo -
P0224: Selecdo de Gira/Péra - Situacdo Local . ) .
P0222: Referéneia de Velocidade - Situagdo REMOTOD 12=SaftPLC A
P0225: Selegéo de JOG - Situagdo Local FU226: Sentido de Giro - Siuagdo REMOTE 0= Horario -
2 P0222: Referéncia de Velocidade - S”UGQ(_]O Remoto P0227: Seleg3o de Gita / Péra - Situagso REMOTO 5= SoftPLC -
PO228; Seleg3o de JOG - SituagZo REMOTO 0 = Inativa -

P0226: Sentido de Giro - Situacéo Remoto
P0227: Selecdo de Gira/Péra - Situacdo Remoto
P0228: Selecdo de JOG - Situacéo Remoto

Define a fonte de arigem do comando que ird selecionar entre LOCAL e REMOTO.
MOTA ! Pardmetra pré-configurado & ndo passivel de mudanca para esta aplicag3o.

Padrdo < Voltar Avangar > | Cancelar
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uragan CFW-11 - Multibombas Controle Fixo - Passo 3 de 18
Apresenta os pardmetros para a configuracdo do tempo
Rampas
das rampas do CFW-11:
PO100; Tempo de Aceleragdo [s] 1.0
PO ] OO Tempo de AcelerOQOO PO101: Tempao de Desaceleragdo [5] 1.0
PO101: Tempo de Desaceleracdo Blocodiagrama
“elocidade
(=)
PO100 PO
] E
3
Tempo para acelerar linearmente de 0 rpm & velocidade maxima [PO0134).
Faixa de Valores: 0.0 4 399.0 5
Padrdo < Woltar | Avangar > | Cancelar |
uragao CFW-11 - Multibombas Controle Fixo - Passo 4 de 18
Apresenta os pardmetros para a configuragdo dos limites
. Limites de Velocidade
de velocidade do CFW-11: . ) !
P0133: Limite de Referéncia de Velocidade Minima [rpm] 2400
PO133: Limite de Referéncia de Velocidade Minima PO0134: Limite de Referéncia de Velocidade Maxima [rpm] 3600
PO134: Limite de Referéncia de Velocidade Maxima Bl e
PO134
rpim
Referéncia Ref. Total
- \j_/__‘
POM33
rpim
4
Limite minimo de referéncia de velocidade quando o inversor & habilitado.
Faixa de Valores: 0 2 18000 pm
MOTA | Coma inversor opera em modo %/F, desconsiderar escoregamento do matar,
Padrdo < Voltar | Avangar > | Cancelar
role - Multibombas Controle Fixo - Passo 5 de 18
Apresenta o parGmetro para a selecdo do local que
, . . . Waridveis para Controle (F1020]
proverd os sinais de controle do sistema: .
f+ il = Press3o de Saida via Enlrada 411 e Selpont de PressSo via Pardmelrg
P] 020 VO“GVEIS para Con’rrole " 1 = Press&o de Safda via Entrada Al1 e Setpoint de Press3o via Entrada 412
5
Define o local (pardmetro ou entrada analdaica) que proverd as vanaveis de controle da pressdo de saida
do sistema.
Padrao < Woltar | Avangar > | Cancelar
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Apresenta os par@metros para a configuragéo da fungdo
dos comandos via entradas digitais do CFW-11:

P0263: Funcdo da Entrada DIl

P0264:
P0265:
P0266: Funcéo da Entrada DI4
P0267:
6 P0268:
P0269:
P0270: Funcéo da Entrada DI8

Funcéo da Entrada DI2
Funcéo da Entrada DI3

Funcéo da Entrada DI5
Funcéo da Entrada DI6
Funcéo da Entrada DI7

mbas Controle Fixo - Passo 6 de 18

Entradas Digitais
P0263: Fungfo da Entrada DI

P0264: Fungfo da Entrada DI2

0=5em Fungio -

0 =Sem Fungio A

PO265: FungBo da Entrada DI3
PO2EE: FungBo da Entrada DI4
PO2E7: FungEo da Entrada DIS
P0268: Fungfo da Entrada DIE
P026S. Fungdo da Entrada DIT

PO270; Fungdo da Entrada DIS

Define a fungdo da entrada digital. Configuiado para a aplicagdo da SoftPLC [zem fung3o para o inversor].
MOTA | Pardmetro pré-configurado & ndo passivel de mudanca para esta aplicag3o

Padrdo < Voltar Avangar > |

Cancelar

Apresenta os parémetros para a configuracdo da funcéo
dos comandos via saidas digitais do CFW-11:

P0275: Funcédo da Saida DO1 (RL1)

P0276: Funcédo da Saida DO2 (RL2)

P0277: Funcédo da Saida DO3 (RL3)

P0278: Funcdo da Saida DO4

P0279: Funcéo da Saida DO5

Configuracas mandos - Multibombas Controle Fixo - Passo 7 de 18

Saidas Digitaiz
PO275: Fungfo da Safda DO1 [RL1)

PO27E: Fungfo da Salda DO2 [RL2)

PO277: Fungio da Saida DO3 (RL3)
PO278: FungBo da Saida DO4

PD273: FungBo da Saida DOS

Define a fung3o da saida digital. Configurado para a aplicagdo da SoftPLC.
MOTA ! Pardmetra pré-configurado & ndo passivel de mudanca para esta aplicag3o.

Padrdo < Voltar Avangar > |

Cancelar

Apresenta os par@metros para configuragdo da leitura
da pressdo de saida via entrada analégica All:
P0231: Funcéo do Sinal da Entrada All

P0233: Sinal da Entrada All

P0232: Ganho da Entrada All

P0234: Offset da Entrada All

P0235: Filiro da Entrada All

8 P1021: Escala da Pressdo de Saida

Configuracdo Controle - Multibombas Controle Fixo - Passo 8 de 18

Presso de Salda via Entrada Al

P0231: Fungdo do Sinal da Entrada &1

PO233; Sinal da Entrada Al1 1=4220md -
P0232 Ganho da Entrada Al oo
PO234: Offest da Enrada Al1 [%] oo
P0235: Filtio da Entiada Al1 [s] E
P1021: Escala da Press&o de Saida [bar] 4.00

Blocodiagrama

PO234 PO232
%

PO235
E

A

POD1E
%

Define a fungdo da entrada analdgica. Configurado para a aplicagdo da SoftPLC [zem fungdo para o
inversor).
MOTA ! Pardmetra pré-configurado & ndo passivel de mudanca para esta aplicag3o.

Padrao < Volkar Avangar > |

Cancelar
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Apresenta os parGmetros para configuracdo do setpoint
_ , . n Setpoint para Press&o de Saida wia Parametio
para controle da pressédo de saida via parédmetro: )
P1022: Setpoint 1 para Contrale da Press3o de Saida [bar] 2.00
P] 022 Setpo”ﬁ ] para Conirole dO Pressoo de SOICICI P1023: Setpoint 2 para Contrale da Press3o0 de Saida [bar] 1.50
P1023: Setpoint 2 para Controle da Pressdo de Saida
9-0
Define o valor do setpoint de contiole da pressao de saida do sistema com entrada digital DIE em 0"
Faixa de Valores: 0.00 & 300.00 bar
MOTA | O valor atual do setpoint & visualizado no pardmetra P1011.
Padrdo < Woltar | Avangar > | Cancelar |
role - Multibombas Controle Fixo - Passo % de 18
Apresenta os parGmetros para configuracdo da leitura
. - , . Setpoint para Press3o de Saida via Entrada &l2
do setpoint para controle da pressdo de saida via ]
PD236: Fungdo do Sinal da Entrada A12
entrada analégica Al2: PO238: Sinal da Entrada 412 0=0a10v/20m v
P0236: Funcdo do Sinal da Entrada Al2 P237. Ganho da Entrada A12 1.000
. PO239: Dffzet da Entrada A12 [%] 0.a0
P0238: Sinal da Entrada Al2 et e Erteds A2
PO240: Filra da Entrada 412 [5] 015
P0237: Ganho da Entrada Al2
Blocodiagrama
P0239: Offset da Entrada Al2
. PO239 PO237 PO240
9.1 P0240: Filtro da Entrada Al2 % s
Al2 POD13
%
Define a lung3o da entrada analdgica. Configurado para a aplicagdo da SoftPLC [sem fungo para o
inversor]
MOTA | Pardmetra pré-configurado & ndo passivel de mudanga para esta aplicagio
Padrdo < Voltar | Avangar > | Cancelar
role - Multibombas Controle Fixo - Passo 10 de 18
Apresenta os parGmetros de ajuste dos ganhos do
- , Parémetros do Controlador PID da Press8o de Saida
controle PID da pressdo de saida:
FP1024: Ganho Proporcional 2.500
P1024: Ganho Proporcional PI025 Garha Integral T
P1025: Ganho |nTegro| F1026: Ganha Derivativo 0.000
P1026: Ganho Derivativo Bt gt
P1026
10
Define o valor do ganho proporcional do contraladar PID para controle da prezsdo de safda do sistema,
Faixa de alores: 0.000 5 30.000
Padrao < Woltar | Avangar > | Cancelar
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Configuragao Operagao - Multibombas Controle Fixo - Passo 11 de 18
Apresenta os par@metros de operacdo do sistema para o
modo dormir: Heds bome
. P1030: Frequéncia do Motor para ativar o Moda Darmir [Hz] 41.0
P1030: Frequéncia do Motor para ativar o Modo Dormir F1031: Tempo para ativar o Moda Domir[s] fom
P1031: Tempo para ativar o Modo Dormir Blocodiagtama
11
Define a frequéncia limite do motor da bomba acionada pelo inversor para o sistema ativar o modo dormir.
Faixa de Valores: 0.0 2 300.0 Hz
Padrdo < Voltar Avangar > | Cancelar
Configuragao Operagao - Multibombas Controle Fixo - Passo 12 de 18
Apresenta os pardmetros de operacdo do sistema para o
Modo Despertar
modo despertar:
P1032: Desvio de Pressdo para ativar o Modo Despertar [bar] 0.30
P1032: Desvio de Pressdo para ativar o Modo Despertar F1033: Tempo para ativar o Modo Despetar ] T
P1033: Tempo para ativar o Modo Despertar Elocadiagiama
P1011
bar
P1032 P1033
bar - B
PI012 TON
bar kS
12
Define o valor a ser diminuido do setpoint de press3o [P1011), sendo ent3o, o mite para o sistema ativar
o mada despertar,
Faixa de Valores: 0.00 a 300.00 bar
Padrdo < Voltar Avangar > | Cancelar
Configuragdo Operagdo - Multibombas Controle Fixo - Passo 13 de 18
Apresenta os parGmetros de operagéo do sistema para o
. - Enchimento da Tubulagio
processo de enchimento da tubulacéo: :
™ PO10%: Habilita Enchimento da Tubulagdo [Selecdo 13/22 Rampal
PO105: Habilita Enchimento da Tubulacéo (Selecao P02 Tempo de Acsleracio 2 Rarps [5] e
19/2% Ram pq) F1047: Tempa para Enchimento da Tubulaga [s]
P0O102: Tempo de Aceleragdo 2¢ Rampa Bl
P1047: Tempo para Enchimento da Tubulagéo Velacidade
P1047
PO =
TON
] 3 =
tis)
PO102
El
Habilita o enchimento da tubulagdo antes de iniciar o controle da mulibormbas.
Padrao < Volkar Avangar > | Cancelar
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Configuragdo Operagdo - Multibomba
Apresenta os pardmetros de operacdo do sistema para
. . Ligar Bombas Ausiliares
ligar as bombas auxiliares: . : "
P1034: Frequéncia para Ligar uma Bomba Ausiliar [Hz] 53.0
P1034: Frequéncia para Ligar uma Bomba Auxiliar P1035: Desvio de Pressio pars Ligar uma Bomba Ausiier [bar] 010
P1035: Desvio de Presséo para Ligor uma Bombo P1036; Tempo para Ligar uma Bomba Ausiliar [5] 2.00
.. P1037: &kraso na Desaceleragdo da Bomba do CFw-17 ao Ligar uma Bomba Aux, [s] |0.01
Auxiliar
. . Blocodiagrama
P1036: Tempo para Ligar uma Bomba Auxiliar
P1037: Atraso na Desaceleracéo da Bomba do CFW-11 FE3
14 ao Ligar uma Bomba Auxiliar i
P1011
bar
P1035
har
P1012
bar
Define a frequéncia limite do motor da bomba acionada pela inversor para o sigtemna ligar uma bomba
auiliar
Faixa de Valores: 0.0 2 300.0Hz
Padido < Woltar Awangar > Cancelar |
- Multibombas Controle Fixo - Passo 15 de 18
Apresenta os pardmetros de operacdo do sistema para
. .. Desligar Bombas Auxiiares
desligar as bombas auxiliares: ] -
P1038: Frequéncia para Desligar uma Bomba Ausiliar [Hz] 44.0
P] 038 Frequencm para Des"90r uma Bomba AUXIhOr P1039: Desvio de Pressdo para Desligar uma Bomba Ausiliar [bar] 0.20
P1039: Desvio de Pressao para Desligor uma Bomba P1040; Tempo para Desligar uma Bomba Ausiliar [<] 2.00
.. P1041: Alraso na Aceleracdo da Bomba do CPw-11 a0 Desligar uma Bomba Ao, [s]  (0.07
Auxiliar
. .. Blocodiagrama
P1040: Tempo para Desligar uma Bomba Auxiliar
P1041: Atraso na Aceleracdo da Bomba do CFW-11 ao s
15 Desligar uma Bomba Auxiliar e
P1011
har
P1038
har
P12
bar
Define a hiequéncia limite do motor da bomba acionada pelo inversor para o sistema desligar uma bomba
auixiliar,
Faixa de Valores: 0.0 2 300.0 Hz
Padrdo < Voltar | Avangar > | Cancelar
uragao Falhas e Alarmes - Multibomba role Fixo - Passo 16 de 18
Apresenta os parGmetros para gerar alarme e falha por
~ , L. . - Press8o de Saida Minima [Rompimento de Tubulaggo]
pressdo de saida minima (rompimento de tubulacao):
P1042; Pressdo de Saida Minima para &larme [bar] 1.00
P] 042 PI’eSSGO de SOIdG MInImO para Alorme P1043: Tempa para Alarme por PressSo de Saida Minima [4760) [s] 10.00
P1043: Tempo para Alarme por Press@o de Saida F1044: Tempo para Falha por Fressdo de Saida Minima (F751) [s] 20.00
Ml’nimq (A760) Blocodiagrama
P1044: Tempo para Falha por Presséo de Saida
Minima (F761)
16
P1044
=
=3
Define a press3o de zaida minima do siztemna para gerar alarme de pressda minima,
Faixa de alores: .00 a 300.00 bar
Padrao < Woltar | Avangar > | Cancelar
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Apresenta os par@metros para gerar falha por pressao
de safda maxima (estrangulamento de tubulag@o):
P1045: Pressdo de Saida Mdxima para Alarme
P1046: Tempo para Falha por Presséo de Saida
Méxima (F763)

Configuragao Falhas e Alarmes - Multibombas Controle Fixo - Passo 17 de 18

Pressdo de Saida Maxima [Estrangulamento de Tubulagao)]

P1045: Pressdo de Saida Méxima para Falha [bar] 3490
P104E: Tempo para Falha por Press30 de Saida Maxima (F763) [2] 10.00

Blocodiagrama

17
Define a preszdo de saida maxima do sistema para gerar falha por pressdo maxima.
Faixa de Valores: 0.00 & 300.00 bar
Padrdo < Voltar Avangar > | Cancelar
Configuragao HMI - Multibombas Controle Fixo - Passo 18 de 18
Apresento os par&metros que definem quais varidveis
_ . M onitoragdo Hl
serdo mostradas no display da HMI no modo de )
P0205: Selecdo Pardmetio de Leitura 1
monitora Gao: P020E: Selecdo Pardmetio de Leitura 2 3 = Comente do Matar # -
P0205: Selegdo Parémetro de Leitura 1 PO207: Selerdo Pardmetra de Leituia 3 5 = Frequéncia do Motor f  »
P0206: Selecdo ParGmetro de Leitura 2
P0207: Selecdo ParGmetro de Leitura 3
18

Define a primeiia vanavel que serd mostrada no display da HMI no modo de monitorag3o.

Padrdo < Voltar Avangar > |

Cancelar

Apresenta um resumo com todos os parémetros
configurados pelo assistente de configuragdo do sistema

multibombas controle fixo.

Resumo

figuragao Multibombas

w1018 (Nimero de Bombas Ausiliares| = 2 ~
#1019 [Controle do Acionamento das Bombas Auxiliares] = 1 [1 = Com Fotagdo)
%PD220 [Selegin LOCAL/REMOTO) = 12 (12 = SoftPLC REMOTO)

%PD221 [Referéncia de Yelocidade LOCAL) = 0 [0 = HiI)

%PD223 (Sentido de Giro LOCAL] = 2 [2 = Tecla Sentido Giro [H]]

%PD224 [Comanda Gira / Para LOCAL) = 0 (0 = Teclaz 1.0)

%PD225 (Comando JOG LOCAL) = 0 [0 = Inativo)

%PD222 [Referéncia de Yelocidade REMOTO] = 12 [12 = SaftPLC]

%PD226 [Sentida de Giro REMOTO] = 0 (0 = Hordria]

#PD227 (Comanda Gira / Péra REMOTO] = 5[5 = SoftPLC)

%PD228 [Comando JOG REMOTO) = 0 [0 = Inatival

%PD318 [Fungio Copy MemCard) =0

%PD100 [Tempo de Aceleragdo [¢]) = 1.0

%PD107 (Tempo de DesaceleragBo [s]) = 1.0

%PD133 [Velocidade Minima [rpm]) = 2400

%PD134 [Velocidade b axima [rpm]] = 3600

ZUw 1020 [Controle] = 0 [0 = Press3o de Saida via Entrada 811 & Setpoint de Press&o via Pardmetra)
%PD263 [Fungdo DI1) = 21 [21 = Habilita Sistema)

%PD264 [Fungdo D12) = 21 [21 = Habilita Bomba Aux 1]

%PD265 [Fungdo DI13) = 21 [21 = Habilita Bomba Aux 2]

%PD26E [Fungdo D14) = 21 [21 = Habilita Bomba Aux 3]

%PD 267 [Fungdo DI5) = 21 [21 = Habilita Bomba Aux 4]

%PD268 [Fungda DIE) = 21 (21 = Habilita Setpaint 2]

%PD263 [Fungdo DI7) = 0 [0 = Sem Fungdo)

%PD270 [Fungdo D8] = 0 [0 = Sem Fungo]

%ZPD275 [Fungdo DO1| = 28 [28 = Liga Bomba Auxiliar 1]

%PD27E [Fungdo D02 = 28 (2B = Liga Bomba Ausiliar 2]

%PD277 [Fungdo D03 = 28 (28 = Liga Bomba Ausiliar 3]

%PD278 [Fungdo DO4| = 28 (28 = Liga Bomba Auxiliar 4]

%PD274 [Fungdo DOS| = 28 (28 = Falha no Multibarmbas)

%PD231 [Fungdo Al1) = 7 (7 = Pressdo de Saida) v
| mprimir
Padrao < Volkar Concluir | Cancelar |
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4 Download do Aplicativo no WLP

Com a concluséo da configuragéo do aplicativo para o sistema multibombas controle fixo, é necessdrio efetuar o
download do aplicativo para a SoftPLC do inversor de frequéncia CFW-11. Entdo, apds concluir o assistente de

configuracédo serd mostrado o didlogo de download conforme abaixo.

NOTA!

L5

Consulte os tépicos de ajuda no software de programacéo WLP para mais detalhes sobre download.

Descricdo

Didlogo de Download no WLP

Didlogo de Download do aplicativo desenvolvido no WLP
contendo as seguintes opgoes:

- Programa do Usuério;

- Configuragéo dos Parémetros do Usudrio;

- Assistentes de Configuragao.

Download

¥ Programa do Usudrio

¥ Configuragio dos Pardmetros do Usudrio Cancelar

¥ Assistentes de Configuragio

Didlogo de Download do Programa do Usudrio contendo:
- Caracteristicas do equipamento conectado;

- Nome do arquivo para download;

- Tamanho do aplicativo para download;

- Data da compilacdo do arquivo;

- Hora da compilacéo do arquivo;

- Comando para transferir ou ndo o aplicativo compilado.

3

Informagdes de Download

E quipamenta CPwW11 200 - 240 Fa /74

w200
Arquive: MBCF bin
Tamanho: 7192 Bytes
Data: 06/11./2009
Hora: 10:35:06
Transferir arquivo?

Mao

Didlogo de Configuracéo dos Pardmetros do Usudrio

contendo:

M Configuracao dos Parémetros do Usudrio

Nome Maximo HS5 M ¥ | R ~
[1] 1 [1] 1] 1 [1]
pt Atual de Pressan bar o 1 0o 0 0 1 0
Preszao de Saida bar 0.00 /o002 o0 1 0 0 0 10
Tempo Bomba CFw/-11 h 0 ES535 0 0 1 0 0 0O 1 1
Tempo Bomba Aux. 1 h a B5535 o o 1 o o 0 1 1
Tempo Bomba dux. 2 h a E5535 o o 1 o o 0 1 1
Tempo Bomba Aus. 3 h a B8535 o o 1 o o 0 1 1
Tempo Bomba Aux. 4 h 1} E5535 o o 1 o 0 0 1 1
Numero de Bombas Aus. 0 4 00 0o o0 0 10
Contrale Bombas Au. 0 1 00 0o o0 0 10
Config. ar. Contrale 1} 1 g o o o o0 0 1 0
Escala Pressao Saida bar 0.01 w000 2 o000 0 0 1 0
Setpaint de Pressao 1 bar 0.00 3wo0 2 0o 0 0O 0 1 1 0
Setpaint de Pressao 2 bar 0.00 Jooo 2 o0 0O 0 1 1 0

Ganha Propore. PID 0Oo0 30000 3 0 0 o0 0 0 1 0 b

Abiir .. ‘ Download .. Fechar

- NUmero do parémetro;
Parmetro
R A bt Arie. A0
Nome do parémetro atribuido pelo usudrio; S
) R L » PIOIZ
- Unidade do parémetro atribuido pelo usudrio; PImM3
P01
- Valor minimo e valor méximo; e
, - PIOI7
- Ndmero de casas decimais; Pims
PIO3
- Opcbes de visualizacdo em formato hexadecimal, com e
o . o Pi022
sinal, ignora senha, somente leitura, visualiza na HMI, P1023
Pl024
retentivo e confirmacdo da alteragdo; et
- Comando para editar, abrir, efetuar o download e fechar

o didlogo dos parametros do usudrio.

Didlogo de Download dos valores configurados no
Assistente de Configuracéo do Sistema Multibombas

Controle Fixo.

Assistente de Configuracdo,
Enwiar valores agora 7

N

=
=4

20




Descricéo dos Pardmetros

5 Descricao dos Parametros

A seguir serdo apresentados os parémetros da aplicacéo do sistema multibombas controle fixo, tanto do inversor
de frequéncia CFW-11 quanto da SoftPLC.

£ NOTA!
i A faixa de valores dos parémetros do CFW-11 esta customizada para a aplicacGo do sistema
multibombas; consulte o0 manual de programacéo do CFW-11 para mais detalhes sobre os parGmetros.

Simbolos para descri¢o das propriedades:

RO Parémetro somente de leitura
CFG  Parémetro somente pode ser alterado com motor parado
Parémetro visivel através da HMI se o inversor possuir interface de rede instalada —

Net RS232, RS485, CAN, Anybus-CC, Profibus — ou se a interface USB for conectada

Serial Parémetro visivel através da HMI se o inversor possuir interface RS232 ou RS485
instalada

USB Par&metro visivel através da HMI se a interface USB do inversor for conectada

5.1 Configuracdao Geral

Este grupo de parGmetros permite ao usudrio configurar com quantas bombas auxiliares o sistema ird operar e
como serd o controle de acionamento das mesmas.

P1018 - NUmero de Bombas Auxiliares

Faixa de Oa4 Padréo: 2
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigio:
Este parédmetro define o niUmero de bombas auxiliares que o sistema multibombas ird considerar no controle da
pressdo de saida do sistema. Valor em “0” configura o sistema para funcionar sem bombas auxiliares.

P1019 - Modo de Controle do Acionamento das Bombas Auxiliares

Faixa de 0 = Em Sequéncia Padréo: 1
Valores: 1 = Com Rotacéo
Propriedades:

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigcio:
Este paré@metro define como serd feito o controle para ligar e desligar as bombas auxiliares configuradas no
sistema.

Com P1019 = 0 (Em Sequéncia), as bombas auxiliares serdo ligadas e desligadas em sequéncia ndo importando
o tempo de operacdo das mesmas. O controle serd feito na seguinte ordem:

Ligar uma Bomba Auxiliar Bomba Auxiliar 1 — Bomba Auxiliar 2 — Bomba Auxiliar 3 — Bomba Auxiliar 4

Desligar uma Bomba Auxiliar Bomba Auxiliar 4 — Bomba Auxiliar 3 — Bomba Auxiliar 2 — Bomba Auxiliar 1
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Com P1019 = 1 (Com Rotacdo), as bombas auxiliares serdo ligadas e desligadas conforme o seu tempo de
operacdo, onde através do rotacionamento das bombas auxiliares é conseguido um tempo de operacdo
semelhante entre elas, proporcionando assim um desgaste por igual. O controle serd feito na seguinte ordem:

Ligar uma Bomba Auxiliar Liga a bomba auxiliar configurada no sistema com o menor tempo de operagéo

Desligar uma Bomba Auxiliar Desliga a bomba auxiliar configurada no sistema com o maior tempo de operacéo

5.2 Fonte dos Comandos

Este grupo de par@metros permite ao usudrio configurar a fonte de origem dos comandos do inversor CFW-11.
Para esta aplicacéo, o inversor em situacdo LOCAL é controle feito pela HMI, e em situagdo REMOTO é controle
feito pela SoftPLC.

Situacéo LOCAL:

Permite ao usudrio comandar a bomba acionada pelo inversor CFW-11 desconsiderando as légicas de controle
do sistema multibombas. O comando é feito via HMI e s6 é possivel com o sistema desabilitado, ou seja, com
entrada digital DIT em nivel légico “0”.

Situacéio REMOTO:

Habilita as légicas de controle do sistema multibombas conforme programagéo feita pelo usudrio.

P0220 - Selecdo da Fonte LOCAL/REMOTO

P0221 - Selecao da Referéncia de Velocidade - Situacdo LOCAL
P0222 - Selecdao da Referéncia de Velocidade - Situacéo REMOTO
P0223 - Selecdao do Sentido de Giro - Situacdo LOCAL

P0226 - Selecao do Sentido de Giro - Situacdo REMOTO
P0224 - Selecao de Gira / Para - Situacéo LOCAL
P0227 - Selecao de Gira / Para - Situacdo REMOTO
P0225 - Selecao de JOG - Situacao LOCAL

P0228 - Selecao de JOG - Situacdio REMOTO

NOTA!

Consulte o manual de programacdo do CFW-11 para mais informagées sobre os pardmetros da fonte
dos comandos. No assistente de configuracdo foram retiradas algumas opcdes de valores para os
pardmetros.

&

5.3 Rampas

Este grupo de parémetros permite ao usudrio configurar as rampas do inversor para que o motor seja acelerado
ou desacelerado de forma mais répida ou mais lenta.

P0100 - Tempo de Aceleracéo
P0101 - Tempo de Desaceleracéo

NOTA!
Consulte o manual de programacdo do CFW-11 para mais informacdes sobre os parémetros de
rampas.

5.4 Limites de Velocidade

Este grupo de par@metros permite ao usudrio configurar os limites de velocidade do motor.
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P0133 - Limite de Referéncia de Velocidade Minima

P0134 - Limite de Referéncia de Velocidade Méaxima

/4 __ NOTA!

; Consulte o manual de programagéo do CFW-11 para mais informacées sobre os parametros de limites
de velocidade.
Com o inversor de frequéncia CFW-11 programado para modo escalar (V/F), o escorregamento do
motor deve ser desconsiderado.

5.5 Variaveis para Controle

P1020 - Variaveis para Controle

Faixa de 0 = Pressdo de Saida via Entrada All e Setpoint de Pressdo via ParGmetro Padréo: 0
Valores: 1 = Presséo de Saida via Entrada All e Setpoint de Presséo via Entrada Al2

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descricdo:
Este parédmetro define o local que proverd os sinais para o controle da presséo de saida do sistema, ou seja, o
setpoint e a varidvel medida (realimentagéo).

P1020 Descricéio

0 Define que a pressdo de safda do sistema, que é a varidvel medida (realimentacdo), serd lida através da entrada analégica All; o
setpoint para controle da presséo serd lido através de parametro.

1 Define que a pressdo de safda do sistema, que é a varidvel medida (realimentacdo), serd lida através da entrada analégica All; o
setpoint para controle da presséo serd lido através da entrada analégica Al2.

5.6 Entradas Digitais

Este grupo de parémetros permite ao usudrio configurar a funcdo de comando de cada entrada digital no
aplicativo do sistema multibombas controle fixo.

P0263 - Funcao da Entrada DI1

Faixa de 21 = Habilita Sistema (Uso PLC) Padréo: 21
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L l4O Entradas Digitais |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L |4O Entradas Digitais |

Descrigio:
Este parametro define que a funcéo da entrada digital DIT serd habilitar ao funcionamento o sistema multibombas
controle fixo.

Em nivel légico “0”, o sistema multibombas controle fixo fica desabilitado, mas caso o comando esteja em
situacdo local, permite que a bomba acionada pelo inversor seja operada pela HMI do CFW-11.
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/I'l "

Em nivel logico , o sistema multibombas controle fixo é habilitado ao funcionamento para o controle da
pressdo do sistema de bombeamento.

P0264 - Funcao da Entrada DI2

Faixa de 21 = Habilita Bomba Auxiliar 1 (Uso PLC) Padrao: 21
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L M40 Entradas Digitais |
ou

107 CONFIGURACAO I/O |
L |4O Entradas Digitais |

Descricéio:

Este pardmetro define que a funcdo da entrada digital DI2 serd habilitar no sistema multibombas controle fixo a
bomba auxiliar 1. E necessdrio antes que o sistema multibombas seja configurado para ter no minimo uma bomba
auxiliar (P1018 = 1).

Em nivel l6gico “0”, indica que a bomba auxiliar 1 ndo deve ser ligada pelo sistema multibombas. Conforme
secdo 2.2, podem ser inseridos neste comando chaves seletoras, sensores para protecdo do motor, etc.

Em nivel légico “1”, indica que a bomba auxiliar 1 estd4 habilitada ao funcionamento podendo ser ligada ou
desligada conforme necessidade do sistema multibombas.

P0265 - Funcao da Entrada DI3

Faixa de 21 = Habilita Bomba Auxiliar 2 (Uso PLC) Padréo: 21
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |4O Entradas Digitais |
ou

107 CONFIGURACAO I/O |
L M40 Entradas Digitais |

Descrigdio:

Este pardmetro define que a funcdo da entrada digital DI3 serd habilitar no sistema multibombas controle fixo a
bomba auxiliar 2. E necessario antes que o sistema multibombas seja configurado para fer no minimo duas
bombas auxiliares (P1018 =2).

Em nivel l6gico “0”, indica que a bomba auxiliar 2 ndo deve ser ligada pelo sistema multibombas. Conforme
sec@o 2.2, podem ser inseridos neste comando chaves seletoras, equipamentos para protecdo do motor, etc.

Il'l ”n

Em nivel légico “1”, indica que a bomba auxiliar 2 estd habilitada ao funcionamento podendo ser ligada ou
desligada conforme necessidade do sistema multibombas.
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P0266 - Funcao da Entrada D14

Faixa de 21 = Habilita Bomba Auxiliar 3 (Uso PLC) Padréo: 21
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L l4O Entradas Digitais |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L M0 Entradas Digitais |

Descrigio:

Este parédmetro define que a funcéo da entrada digital DI4 serd habilitar no sistema multibombas controle fixo a
bomba auxiliar 3. E necessério antes que o sistema multibombas seja configurado para ter no minimo trés bombas
auxiliares (P1018 = 3).

Em nivel l6gico “0”, indica que a bomba auxiliar 3 ndo deve ser ligada pelo sistema multibombas. Conforme
secdo 2.2, podem ser inseridos neste comando chaves seletoras, equipamentos para protecdo do motor, etc.

Em nivel légico “1”, indica que a bomba auxiliar 3 estd habilitada ao funcionamento podendo ser ligada ou
desligada conforme necessidade do sistema multibombas.

P0267 - Funcao da Entrada DI5

Faixa de 21 = Habilita Bomba Auxiliar 4 (Uso PLC) Padréo: 21
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |4O Entradas Digitais |
ou

107 CONFIGURACAO 1/0 |
L M40 Entradas Digitais |

Descrigéio:
Este parédmetro define que a funcéo da entrada digital DI5 serd habilitar no sistema multibombas controle fixo a
bomba auxiliar 4. E necessario antes que o sistema multibombas seja configurado para ter quatro bombas

auxiliares (P1018 = 4).

Em nivel l6gico “0”, indica que a bomba auxiliar 4 ndo deve ser ligada pelo sistema multibombas. Conforme
secdo 2.2, podem ser inseridos neste comando chaves seletoras, equipamentos para protecdo do motor, efc.

Il'l ”n

Em nivel logico , indica que a bomba auxiliar 4 estd habilitada ao funcionamento podendo ser ligada ou
desligada conforme necessidade do sistema multibombas.

P0268 - Funcao da Entrada DI6

Faixa de 21 = Habilita Setpoint 2 de Pressao (Uso PLC) Padrdo: 21
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L M40 Entradas Digitais |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L |4O Entradas Digitais |
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Descricgéio:

Este parédmetro define que a funcdo da entrada digital DI6 serd habilitar outro setpoint para controle da presséo
(P1023) do sistema multibombas controle fixo caso o sistema esteja configurado para setpoint de presséo por
pardmetro.

Em nivel légico “0”, o valor do setpoint para controle da presséo corresponde ao valor do parédmetro P1022
(Setpoint 1 para controle da pressdo de saida).

II'I "

Em nivel légico , o valor do setpoint para controle da presséo corresponde ao valor do parédmetro P1023
(Setpoint 2 para controle da pressdo de saida).

P0269 - Funcao da Entrada D17

P0270 - Funcao da Entrada DI8

Faixa de 0 a3l Padrdao: O
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |40 Entradas Digitais |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L M40 Entradas Digitais |

Descricéo:
Estes parédmetros definem a fungdo das entradas digitais DI7 e DI8. E necessdrio instalar o médulo de expansdo
|IOB-01 para ter acesso a essas entradas digitais.

_/)__ NOTA!

W Consulte o manual de programacéo do CFW-11 para mais informacdes sobre os parémetros das
entradas digitais. No assistente de configuraco foram retiradas algumas opcées de valores para os
pardmetros.

5.7 Saidas Digitais

Este grupo de parémetros permite ao usudrio configurar a fungéo de comando de cada saida digital no aplicativo
do sistema multibombas controle fixo.

P0275 - Funcéo da Saida DO1 (RL1)

Faixa de 28 = Liga Bomba Auxiliar 1 (SoftPLC) Padrao: 28
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

[01 GRUPOS PARAMETROS |
L |41 Saidas Digitais |
ou

[07 CONFIGURACAO I/O |
L 141 Saidas Digitais |

Descricéio:
Este parémetro define que a funcdo da saida digital DOT1 serd ligar a bomba auxiliar 1 conforme controle do

sistema multibombas controle fixo. Conforme secdo 2.3, deve ser utilizado o contato NA do relé da saida digital
DO1.
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P0276 - Funcao da Saida DO2 (RL2

Faixa de 28 = Liga Bomba Auxiliar 2 (SoftPLC) Padrao: 28
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |41 Saidas Digitais I
ou

(07 CONFIGURACAO I/O |
L M1 Saidas Digitais |

Descrigio:
Este parGmetro define que a funcdo da saida digital DO2 serd ligar a bomba auxiliar 2 conforme controle do
sistema multibombas controle fixo. Conforme secdo 2.3, deve ser utilizado o contato NA do relé da saida digital

DO2.

P0277 - Funcéo da Saida DO3 (RL3)

Faixa de 28 = Liga Bomba Auxiliar 3 (SoftPLC) Padréo: 28
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L M1 Saidas Digitais |
ou

07 CONFIGURACAQO I/O |
L |41 Saidas Digitais I

Descrigéio:
Este parGmetro define que a funcdo da saida digital DOS3 serd ligar a bomba auxiliar 3 conforme controle do
sistema multibombas controle fixo. Conforme secéo 2.3, deve ser utilizado o contato NA do relé da saida digital

DO3.

P0278 - Funcao da Saida DO4

Faixa de 28 = Liga Bomba Auxiliar 4 (SoftPLC) Padréo: 28
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |41 Saidas Digitais |

ou

107 CONFIGURACAO 1/O ]
L |41 Saidas Digitais |

Descrigéio:
Este parGmetro define que a funcdo da saida digital DO4 serd ligar a bomba auxiliar 4 conforme controle do
sistema multibombas controle fixo. Conforme secéo 2.3, é necessario o uso de um contator auxiliar em 24Vcc,
pois a safda digital 4 ¢ a transistor. E necessario instalar o médulo de expansdo IOB-01 para fer acesso a essa
saida digital.
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P0279 - Funcao da Saida DO5

Faixa de 28 = Falha no Multibombas Padrdao: 28
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
(I |41 Saidas Digitais |
ou

107 CONFIGURACAO I/O |
L 141 Saidas Digitais |

Descrigéio:
Este parémetro define a funcéo da saida digital DOS5 serd indicar a ocorréncia de falha no sistema multibombas. E
necessdrio instalar o médulo de expansédo IOB-01 para ter acesso a essa saida digital.

/__ NOTA!

W Consulte o manual de programagéo do CFW-11 para mais informacées sobre os parémetros das
saidas digitais. No assistente de configuracdo foram retiradas algumas opcdes de valores para os
parGmetros.

5.8 Pressdo de Saida para Controle

Este grupo de parédmetros permite ao usudrio configurar a varidvel medida (realimentacéo), ou seja, a presséo de
saida para o controle da pressdo do sistema.

P0231 - Funcao do Sinal da Entrada Al1

Faixa de 7 = Pressdo de Saida (Uso PLC) Padréo: 7
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

[01 GRUPOS PARAMETROS |
L 138 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO I/O |
(I |38 Entradas Analdgicas l

Descrigaio:
Este parGmetro define que a funcéo da entrada analégica All serd a leitura da pressdo de saida para o controle
da pressdo do sistema.

P0233 - Sinal da Entrada Al1

Faixa de 0=0a 10V/20mA Padrdo: 1
Valores: 1 =4 a20mA
Propriedades:

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L 138 Entradas Analégicas |

Descrigdio:
Este parédmetro configura o tipo do sinal (tensdo ou corrente) que serd lido pela entrada analégica. Conforme o
tipo selecionado ajustar a chave S1.4 do cartdo de controle do CFW-11.
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_A__ NOTA!
: O sinal 4-20mA possui um alarme para deteccdo de rompimento da fiacéo (Fio partido AlT (A163)) que
desabilita o sistema multibombas caso seja gerado.

P0232 - Ganho da Entrada Al1

Faixa de 0.000 a 9.999 Padrdo: 1.000
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO 1/0 |
L [38 Entradas Analégicas |

Descrigéio:
Este parGmetro aplica um ganho ao valor lido pela entrada analégica All, ou seja, o valor lido pela entrada
analégica é multiplicado pelo ganho, permitindo assim, possiveis ajustes na variavel lida.

P0234 - Offset da Entrada Al1

Faixa de -100.00% a +100.00% Padrao: 0.00%
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L [38 Entradas Analégicas |

Descrigio:
Este parGmetro aplica a soma de um valor, em percentual, ao valor lido para ajustes da varidvel lida.

P0235 - Filtro da Entrada Al1

Faixa de 0.00 @ 16.00 s Padrdo: 0.15s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L [38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L |38 Entradas Analégicas |

Descrigcio:
Este parédmetro configura a constante de tempo do filtro de 1% ordem que serd aplicado & entrada analégica All.

/4 NOTA!

W Consulte o manual de programagéo do CFW-11 para mais informacdes sobre os parémetros das
entradas analégicas. No assistente de configuracéo foram retiradas algumas opcées de valores para os
parGmetros.
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P1021 - Escala da Pressdo de Saida

Faixa de 0.01 a 300.00 bar Padrdo: 4.00 bar
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descrigaio:

Este parémetro configura a escala ou range do sensor de pressdo instalado na entrada analégica All do CFW-11,
ou seja, o valor méximo medido pelo sensor de pressdo em bar que corresponde ao valor mdximo medido pela
entrada analégica (10V ou 20mA).

5.9 Setpoint para Controle da Pressdo de Saida

Este grupo de par@metros permite ao usudrio configurar o setpoint para controle da pressdo de saida do sistema.

£ __ NOTAI!
- O setpoint para controle da pressdo de saida pode ser via parGmetro ou via leitura da entrada analégica
Al2, conforme programado em P1020.

P0236 - Funcao do Sinal da Entrada Al2

Faixa de 7 = Setpoint de Pressdo (Uso PLC) Padréo: 7
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
(I |38 Entradas Analégicas l

Descri¢aio:
Este paradmetro define que a funcé@o da entrada analégica Al2 serd o setpoint para controle da pressdo de saida
do sistema.

P0238 - Sinal da Entrada Al2

Faixa de 0=0a 10V/20mA Padrdo: O
Valores: 1 =4 a20mA
Propriedades:

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO I/O |
L 138 Entradas Analégicas |

Descrigdio:
Este pardmetro configura o tipo do sinal (tenséo ou corrente) que serd lido pela entrada analégica. Conforme o
tipo selecionado ajustar a chave S1.3 do cartdo de controle do CFW-11.
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_A__ NOTA!
: O sinal 4-20mA possui um alarme para deteccdo de rompimento da fiacéo (Fio partido Al2 (A164)) que
desabilita o sistema multibombas caso seja gerado.

P0237 - Ganho da Entrada Al2

Faixa de 0.000 a 9.999 Padrdo: 1.000
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO 1/0 |
L [38 Entradas Analégicas |

Descrigéio:
Este parGmetro aplica um ganho ao valor lido pela entrada analégica Al2, ou seja, o valor lido pela entrada
analégica é multiplicado pelo ganho, permitindo assim, possiveis ajustes na variavel lida.

P0239 - Offset da Entrada Al2

Faixa de -100.00% a +100.00% Padréao: 0.00%
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L [38 Entradas Analégicas |

Descrigio:
Este parGmetro aplica a soma de um valor, em percentual, ao valor lido para ajustes da varidvel lida.

P0240 - Filtro da Entrada Al2

Faixa de 0.00 @ 16.00 s Padrdo: 0.15s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L [38 Entradas Analégicas |
ou

107 CONFIGURACAO 1/O |
L |38 Entradas Analégicas |

Descrigcio:
Este paré@metro configura a constante de tempo do filtro de 1% ordem que serd aplicado & entrada analégica Al2.

/4 NOTA!

W Consulte o manual de programagéo do CFW-11 para mais informacdes sobre os parémetros das
entradas analégicas. No assistente de configuracéo foram retiradas algumas opcées de valores para os
parGmetros.
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P1022 - Setpoint 1 para Controle da Presséo de Saida

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrdao: 2.00 bar
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descrigaio: )
Este parédmetro define o valor do setpoint para controle da presséo de saida do sistema. E ativo quando a entrada
digital DI6 estiver em nivel l6gico “0”.

P1023 - Setpoint 2 para Controle da Pressdo de Saida

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrdo: 1.50 bar
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descricéio: ,
Este parémetro define o valor do setpoint para controle da presséo de saida do sistema. E ativo quando a entrada
digital DI6 estiver em nivel légico “1”.

£ __ NOTA!
’ O valor atual do setpoint para controle da pressdo de saida é visualizado no parédmetro de leitura
P1011.

5.10 Controlador PID

Este grupo de parédmetros permite ao usudrio ajustar os ganhos do controlador PID para controle da presséo de
saida do sistema.

_/)__ NOTA!

. O controlador PID do aplicativo padréo para o sistema multibombas controle fixo é do tipo académico.
A mudanca do tipo acarretard em alteracées dos valores dos ganhos do controlador que devem ser
feitas pelo usudrio.

P1024 - Ganho Proporcional

Faixa de 0.000 a 30.000 Padrdao: 2.500
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descricéio:
Este parGmetro define o valor do ganho proporcional do controlador PID para o controle da presséo de saida do
sistema.
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P1025 - Ganho Integral

Faixa de 00.00 a 300.00 Padrdo: 35.00
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descrigéio:
Este parametro define o valor do ganho integral do controlador PID para o controle da presséo de saida do
sistema.

P1026 - Ganho Derivativo

Faixa de 0.000 a 30.000 Padrdo: 0.000
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigcio:
Este parédmetro define o valor do ganho derivativo do controlador PID para o controle da pressdo de saida do
sistema.

/__ NOTA!

W Os valores de limite minimo e méximo do bloco PID correspondem ao limites de velocidade
programados em PO133 e PO134 respectivamente. Demais argumentos de entradas do bloco PID
podem ser alterados somente pelo aplicativo ladder desenvolvido no WLP. Consulte os tépicos de ajuda
no software de programacdo WLP para mais informacées sobre o bloco PID.

5.11 Modo Dormir

Este grupo de parGmetros permite ao usudrio ajustar as condicées de operacdo do modo dormir.

Modo Dormir é um estado do sistema multibombas onde a solicitagéo de vazao é nula ou quase nula e todas as
bombas estdo desligadas; o sistema, no entanto, fica monitorando a pressédo de safda e verificando condicées
para ativar o modo despertar.

P1030 - Frequéncia do Motor para Ativar o Modo Dormir

Faixa de 0.0 a 300.0 Hz Padrdo: 41.0 Hz
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigcio:

Este parédmetro define o valor da frequéncia limite do motor da bomba acionada pelo inversor CFW-11 para o
sistema multibombas entrar em modo dormir. Esta condicéo é ativa quando todas as bombas auxiliares estiverem
desligadas e a frequéncia da bomba acionada pelo inversor for menor que o programado.
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P1031 - Tempo para Ativar o Modo Dormir

Faixa de 0.01 a 650.00 s Padrao: 10.00 s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descrigaio:
Este parédmetro define um tempo de espera com a condicdo de P1030 satisfeita, para ativar o modo dormir.

5.12 Modo Despertar

Este grupo de par@metros permite ao usudrio ajustar as condi¢des de operacdo do modo despertar.

Modo Despertar é quando o sistema multibombas volta a controlar a presséo do sistema ligando e desligando
as bombas conforme solicitacéo de vazéo.

P1032 - Desvio de Pressao para Ativar o Modo Despertar

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrdao: 0.30 bar
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descrigaio:

Este parémetro define o valor de presséo a ser diminuido do setpoint de pressdo atual, sendo entdo o limite de
press@o para ativar novamente o controle do sistema, ou seja, entrar em modo despertar. Esta condicdo é ativa
quando o sistema estd em modo dormir e a pressdo do sistema for menor que o limite de presséo programado.

P1033 - Tempo para Ativar o Modo Despertar

Faixa de 0.01 a 650.00 s Padrdo: 5.00s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descricéio:
Este parédmetro define um do tempo de espera com a condicdo de P1032 satisfeita, para ativar o modo despertar.
Na primeira vez que o sistema é habilitado, este tempo é desprezado.

Abaixo o esquema de funcionamento da bomba acionada pelo inversor CFW-11 para ativar o modo dormir e o
modo despertar.
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PRESSAO DE SAIDA DO SISTEMA (bar)

P1011 - Setpoint de Press&o (bar) ; ~ H_\ /
P1032 - Desvio de Press&o (bar) : ~— 7

—
P1033 - Tefnpo Modo Despertar

FREQUENCIA BOMBA CFW-11 (Hz)

P0134 - Velocidade Maxima (rpm)

i P1031 -Tempo Mddo Dormir
. = :

P1030 - Freqiiéncia Modo Dormir (Hz) J\ /
P0133 - Velocidade Minima (rpm) ; 2 i 8

Abaixo segue andlise conforme os instantes identificados:

1 - A frequéncia do motor da bomba acionada pelo inversor € menor que a frequéncia para ativar o modo dormir
(P1030) e inicia a contagem de tempo para ativar o modo dormir (P1031).

2 - O motor permanece com a frequéncia menor que a programada (P1030) e o tempo para ativar o modo
dormir (P1031) é transcorrido. Entdo, o modo dormir é ativado.

3 - E efetuado o comando para parar o motor; o sistema permanece habilitado e fica monitorando a pressdo de
saida.

4 - A pressdo de saida atinge o valor programado para atfivar o modo despertar (P1011 — P1032) e inicia a
contagem de tempo para ativar o modo despertar (P1033).

5 = A pressdo permanece com o valor menor que o programado (P1011 — P1032) e o tempo para ativar o modo
despertar (P1033) é transcorrido. Entéo, o modo despertar é ativado.

6 - E efetuado o comando para girar o motor; o sistema volta a controlar a presséo do sistema conforme l6gica
de controle.

5.13 Enchimento da Tubulacéo

Este grupo de parédmetros permite ao usudrio ajustar as condi¢des de operacdo do processo de enchimento da
tubulacéo.

Enchimento da Tubulag@o possibilita que a tubulagdo do sistema seja cheia lentamente durante um
determinado tempo, evitando assim, golpes na mesma. E executada toda a vez que o sistema sofrer uma nova
habilitagéo, seja via comando ou por uma falha que o tenha desabilitado anteriormente. Caso na reabilitacéo do
sistema, o mesmo |4 esteja com uma determinada presséo, o processo de enchimento da tubulacdo néo é
executado.
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P0105 - Habilita Enchimento da Tubulacao (Selecéo 19/2° Rampa)

Faixa de 0 = Desabilita (1* Rampa) Padréo: 0
Valores: 6 = Habilita (SoftPLC)
Propriedades:

Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |20 Rampas |

Descricéo:
Este pardmetro permite habilitar o enchimento da tubulacéo (atribui a SoftPLC o comando da selecdo de rampa).

P0102 - Tempo de Aceleracdo da 2¢ Rampa

Faixa de 0.0a0999.0s Padrégo: 10.0s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
(I |20 Rampas |

Descricéio:
Este parémetro define outro valor de rampa para acelerar a bomba do CFW11 durante o processo de enchimento
da tubulacéo.

£ __ NOTA!
’ Consulte o manual de programacdo do CFW-11 para mais informacées sobre os parémetros de
rampas.
P1047 - Tempo para Enchimento da Tubulacéo
Faixa de 0.00 a 650.00 s Padréo: 30.00s
Valores:
Propriedades:

Grupos de acesso via HMI:

[01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descricéio:
Este parédmetro define o tempo de duracéo do processo de enchimento da tubulagéo.

A NOTA!
W Valor do parémetro em 0.00 desabilita o processo de enchimento da tubulacao.

5.14 Ligar Bombas Auxiliares

Este grupo de parédmetros permite ao usudrio ajustar as condicbes de operacéo para ligar as bombas auxiliares do
sistema.

P1034 - Frequéncia para Ligar uma Bomba Auxiliar

Faixa de 0.0 a 300.0 Hz Padrao: 59.0 Hz
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

[01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
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Descrigcio:

Este parametro define a frequéncia limite do motor da bomba acionada pelo inversor para o sistema multibombas
ligar uma bomba auxiliar. Esta condicdo é ativa quando a frequéncia da bomba acionada pelo inversor for maior
que o limite de frequéncia programado.

P1035 - Desvio de Presséo para Ligar uma Bomba Auxiliar

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrao: 0.10 bar
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigéio:

Este pardmetro define o valor de pressdo a ser diminuido do setpoint de presséo atual (P1011 — P1035), sendo
ent@o o limite de pressdo para o sistema multibombas ligar uma bomba auxiliar. Esta condicdo é ativa quando a
pressdo do sistema for menor que o limite de presséo programado.

P1036 - Tempo para Ligar uma Bomba Auxiliar

Faixa de 0.01 a 650.00 s Padrdo: 2.00s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descricdo:
Este parémetro define um do tempo de espera com a condicdo de P1034 e a condicéo de P1035 satisfeitas, para
o sistema multibombas ligar uma bomba auxiliar.

P1037 - Atraso na Desacelera¢Go da Bomba do CFW-11 ao Ligar uma Bomba

Auxiliar

Faixa de 0.01 a 100.00 s Padrdo: 0.01 s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descriccio:
Este parémetro define um atraso de tempo para iniciar a desaceleracéo da bomba acionada pelo inversor quando
for ligada uma bomba auxiliar.

/) __ NOTA!
O valor do parémetro em 100.00 néo aplica a desaceleracdo da bomba acionada pelo inversor, ou
seja, a bomba permanece na mesma velocidade que estava antes de ligar a bomba auxiliar.
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Abaixo o esquema de funcionamento da bomba acionada pelo inversor CFW-11 quando o sistema necessita ligar
uma bomba auxiliar.

PRESSAO DE SAIDA DO SISTEMA (bar)

P1011 - Setpoint de Pressdo (bar) : ; A
I LN : / :
P1035 - Desvio de Pressdo (Lf;ar) N :

FREQUENCIA BOMBA CFW-11 (Hz) : o :
‘P1036:> Témpo Ligar uma Bomba Aux.

P0134 - Velocidade Maxima (rpm)

: Z 3|
P1034 - Freqiiéncia Ligar uma Bomba Aux. (Hz) 1/—’_4] 5

P1038 - Freqliéncia Desligar uma Bomba Aux. (Hz)

0
P1037 - Afraso Desac. Bomba CFW-11

P1030 - Freqiiéncia Modo Dormir (Hz)
P0133 - Velocidade Minima (rpm)

Abaixo segue andlise conforme os instantes identificados:

1 - A frequéncia do motor da bomba acionada pelo inversor é maior que a frequéncia para ligar uma bomba
auxiliar (P1034).

2 - O motor permanece com a frequéncia maior que o valor programado (P1034) e presséo do sistema diminui
ficando menor que o valor programado para ligar uma bomba auxiliar (P1011 — P1035) e inicia a contagem de
tempo para ligar uma bomba auxiliar (P1036).

3 - A contagem de tempo para ligar uma bomba auxiliar (P1036) é transcorrida e é efetuado o comando para
ligar uma bomba auxiliar.

4 - Uma bomba auxiliar é ligada; neste instante o controlador PID vai para modo de controle manual e a
frequéncia da bomba acionada pelo inversor vai para o valor programado em P1034. Inicia-se a contagem do
tempo de atraso para iniciar a desaceleracéo da bomba acionada pelo inversor (P1037).

5 = A contagem do tempo de atraso para iniciar a desaceleracdo da bomba acionada pelo inversor (P1037) é
transcorrida; o controlador PID permanece em modo de controle manual e a frequéncia da bomba acionada pelo
inversor vai para o valor programado em P1038.

6 — O motor desacelera até o valor programado da frequéncia para desligar uma bomba auxiliar (P1038) e o
controlador PID vai para modo de controle automdtico. O sistema volta a controlar a presséo de saida, mas agora
com mais uma bomba auxiliar.
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5.15 Desligar Bombas Auxiliares

Este grupo de parGmetros permite ao usudrio ajustar as condicdes de operacdo para desligar as bombas auxiliares
do sistema.

P1038 - Frequéncia para Desligar uma Bomba Auxiliar

Faixa de 0.0 a 300.0 Hz Padrdao: 44.0 Hz
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigéio:

Este parametro define a frequéncia limite do motor da bomba acionada pelo inversor para o sistema multibombas
desligar uma bomba auxiliar. Esta condicdo é ativa quando a frequéncia da bomba acionada pelo inversor for
menor que o limite de frequéncia programado.

P1039 - Desvio de Pressao para Desligar uma Bomba Auxiliar

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrao: 0.20 bar
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descricdo:

Este parémetro define o valor de presséo a ser somado ao setpoint de presséo atual (P1011 + P1039), sendo
entd@o o limite de press@o para o sistema multibombas desligar uma bomba auxiliar. Esta condicéo é ativa quando
a press@o do sistema for maior que o limite de press@o programado.

P1040 - Tempo para Desligar uma Bomba Auxiliar

Faixa de 0.01 a 650.00 s Padrdo: 2.00s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigcio:
Este parédmetro define um do tempo de espera com a condicdo de P1038 e a condicdo de P1039 satisfeitas, para
o sistema multibombas desligar uma bomba auxiliar.

P1041 - Atraso na Aceleracdo da Bomba do CFW-11 ao Desligar uma Bomba

Auxiliar

Faixa de 0.01 a 100.00 s Padrao: 0.01 s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigio:
Este parémetro define um atraso de tempo para iniciar a aceleracdo da bomba acionada pelo inversor CFW-11
quando for desligada uma bomba auxiliar.
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4., NOTA!
L{.s.t,j Valor do parédmetro em 100.00 n&o aplica a aceleracdo da bomba acionada pelo inversor, ou seja, a
bomba permanece na mesma velocidade que estava antes de desligar a bomba auxiliar.

Abaixo o esquema de funcionamento da bomba acionada pelo inversor CFW-11 quando o sistema necessita
desligar uma bomba auxiliar.

PRESSAOQ DE SAIDA DO SISTEMA (bar)

P1039 - Desvio de Presséo (bér) ,_l\
P1011 - Setpoint de Presséo (bar) I ot

FREQUENCIA BOMBA CFW-11 (Hz)

PA041 - Afraso Acel. Bomba CFW-11
P0134 - Velocidade Maxima (rpm) R .

P1034 - Freqiiéncia Ligar uma Bomba Aux. (Hz) 6

P1038 - Freqliéncia Desligar uma Bomba Aux. (Hz)

P1030 - Freqliéncia Modo Dormir (Hz)
P0133 - Velocidade Minima (rpm)

—
‘P1 0403— Tgmpo EDeingar uma Bomba Aux.

Abaixo segue andlise conforme os instantes identificados:

1 - A frequéncia do motor da bomba acionada pelo inversor é menor que a frequéncia para desligar uma bomba
auxiliar (P1038).

2 - O motor permanece com a frequéncia menor que o valor programado (P1038) e pressdo do sistema aumenta
ficando maior que o valor programado para desligar uma bomba auxiliar  (P1011 + P1039) e inicia a contagem
de tempo para desligar uma bomba auxiliar (P1040).

3 - A contagem de tempo para desligar uma bomba auxiliar (P1040) é transcorrida e é efetuado o comando para
desligar uma bomba auxiliar.

4 — Uma bomba auxiliar é desligada; neste instante o controlador PID vai para modo de controle manual e a
frequéncia da bomba acionada pelo inversor vai para o valor programado em P1038. Inicia-se a contagem do
tempo de atraso para iniciar a aceleracdo da bomba acionada pelo inversor (P1041).

5 - A contagem do tempo de atraso para iniciar a aceleracdo da bomba acionada pelo inversor (P1041) é
transcorrida; o controlador PID permanece em modo de controle manual e a frequéncia da bomba acionada pelo
inversor vai para o valor programado em P1034.
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6 - O motor acelera até o valor programado da frequéncia para ligar uma bomba auxiliar (P1034) e o
controlador PID vai para modo de controle automdtico. O sistema volta a controlar a presséo de safda, mas agora
com menos uma bomba auxiliar.

5.16 Pressdo de Saida Minima (Rompimento de Tubulacéo)

Este grupo de pardmetros permite ao usudrio ajustar as condicées para gerar falha e alarme por presséo de saida
minima (rompimento de tubulag&o).

P1042 - Pressao de Saida Minima para Alarme

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrao: 1.00 bar
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigcio:
Este parGmetro define o valor minimo de presséo do sistema para que seja gerada uma mensagem de alarme no
sistema. Esta condicéo é ativa quando a presséo de saida do sistema for menor que a presséo programada.

P1043 - Tempo para Alarme por Presséo de Saida Minima (A760)

Faixa de 0.00 a 650.00 s Padrao: 10.00s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigéio:
Este pardmetro define um tempo com a condicéo de pressdo minima atingida e bomba acionada pelo inversor
ligada para que seja gerada a mensagem de alarme “A760: Pressdo Minima”.

_A__ NOTA!

Valor do pardmetro em 0.00 desabilita o alarme.

P1044 - Tempo para Falha por Presséo de Saida Minima (F761

Faixa de 0.00 a 650.00 s Padrao: 20.00s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descrigéio:
Este parametro define um tempo com a condicdo de alarme de pressdo ativa atingida e todas as bombas do
sistema ligadas para que seja gerada a mensagem de falha “F761: Pressdo Minima”.

A__ NOTA!
L O sistema multibombas é desligado caso seja gerado esta mensagem de falha. O valor do parémetro
em 0.00 desabilita a falha.
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5.17 Presséo de Saida Maxima (Estrangulamento de Tubulagéo)

Este grupo de par@metros permite ao usudrio ajustar as condicdes para gerar falha por pressdo de saida maxima
(estrangulamento de tubulacéo).

P1045 - Pressao de Saida Mdaxima para Falha

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrdao: 3.90 bar
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigdio:
Este pardmetro define o valor méximo de pressdo do sistema para que seja gerada uma mensagem de falha no
sistema. Esta condicdo é ativa quando a presséo de saida do sistema for maior que a presséo programada.

P1046 - Tempo para Falha por Pressdo de Saida Maxima (F763)

Faixa de 0.00 a 650.00 s Padréao: 10.00 s
Valores:

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

[01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descricao:
Este parémetro define um tempo com a condicdo de pressGo mdéxima atingida e todas as bombas auxiliares
desligadas para que seja gerada a mensagem de falha “F763: Pressdo Méxima”.

_/)__ NOTA!
O sistema multibombas é desligado caso seja gerado esta mensagem de falha. O valor do parédmetro

em 0.00 desabilita a falha.

5.18 Monitorac¢ao HMI

Este grupo de par@metros permite ao usudrio configurar quais varidveis serdo mostradas no display da HMI no
modo de monitoracéo.

P0205 - Selecéo Parametro de Leitura 1
P0206 - Selecéo Parametro de Leitura 2
P0207 - Selecéo Parametro de Leitura 3

/A NOTA!
W Consulte o manual de programacdo do CFW-11 para mais informagées sobre os parédmetros da HMI.
No assistente de configuracdo foram retiradas algumas opcées de valores para os parédmetros.
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5.19 Comando para Reset do Tempo de Operacéo das Bombas

P1049 - Reset Tempo de Operacao

Faixa de 0 = Né&o executa reset Padréao: 0
Valores: 1 = Habilita reset do tempo de operacéo da bomba auxiliar 1

2 = Habilita reset do tempo de operacdo da bomba auxiliar 2

3 = Habilita reset do tempo de operacdo da bomba auxiliar 3

4 = Habilita reset do tempo de operacéo da bomba auxiliar 4

5 = Habilita reset do tempo de operacéo da bomba do CFW-11

Propriedades:
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigéio:
Este parGmetro define qual a bomba do sistema que serd habilitada a receber o comando de reset (ou seja, o
valor do totalizador do tempo de operacao é zerado) das horas de operacéo.

O comando de reset é efetuado pela tecla © do HMI do CFW-1 1; por exemplo, para zerar as horas de operacéo
da bomba auxiliar 1, altere o valor do parametro P1049 para 1 e aperte a tecla © do HMI do CFW-11.

5.20 Parametros de Leitura

P1010 - Versao Multibombas CF

Faixa de 0.00 a 10.00 Padrdo: -
Valores:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigéio:
Este par&dmetro indica a versdo do software aplicativo desenvolvido para o sistema multibombas controle fixo.

P1011 - Setpoint Atual da Presséao de Saida

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrdao: -
Valores:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L [50 SoftPLC |

Descrigéio:
Este parémetro indica o setpoint atual para controle da presséo de saida do sistema multibombas controle fixo,
seja via parGmetro ou entrada analégica.

P1012 - Presscdo de Saida

Faixa de 0.00 a 300.00 bar Padrdao: -
Valores:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |
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Descricgéio:
Este pardmetro indica o valor da pressdo de safda do sistema lido via entrada analégica.

P1013 - Tempo de Operacdo da Bomba Acionada pelo Inversor CFW-11

Faixa de 0 a 65535 horas Padrdo: -
Valores:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descrigdio:
Este parémetro indica o valor do tempo de operacdo da bomba acionada pelo inversor CFW-11.

P1014 - Tempo de Operacao da Bomba Auxiliar 1

Faixa de 0 a 65535 horas Padrdo: -
Valores:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descrigaio: )
Este parGmetro indica o valor do tempo de operacdo da bomba auxiliar 1. E o valor utilizado para definir qual a
bomba auxiliar seré ligada ou desligada quando o sistema for configurado para controle com rotacdo (P1019=1).

P1015 - Tempo de Operacdo da Bomba Auxiliar 2

Faixa de 0 a 65535 horas Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L 50 SoftPLC |

Descricéio: ,
Este parGmetro indica o valor do tempo de operacdo da bomba auxiliar 2. E o valor utilizado para definir qual a
bomba auxiliar seré ligada ou desligada quando o sistema for configurado para controle com rotacdo (P1019=1).

P1016 - Tempo de Operacao da Bomba Auxiliar 3

Faixa de 0 a 65535 horas Padrdo: -
Valores:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

[01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descricéio:
Este parGmetro indica o valor do tempo de operacdo da bomba auxiliar 3. E o valor utilizado para definir qual a
bomba auxiliar seré ligada ou desligada quando o sistema for configurado para controle com rotacdo (P1019=1).
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P1017 - Tempo de Operacado da Bomba Auxiliar 4

Faixa de 0 a 65535 horas Padrdo: -
Valores:

Propriedades: RO
Grupos de acesso via HMI:

01 GRUPOS PARAMETROS |
L |50 SoftPLC |

Descricdo:
Este parGmetro indica o valor do tempo de operacdo da bomba auxiliar 4. E o valor utilizado para definir qual a
bomba auxiliar seré ligada ou desligada quando o sistema for configurado para controle com rotagéo (P1019=1).
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Mensagens de Falhas e Alarmes

6 Mensagens de Falhas e Alarmes

O aplicativo para sistema multibombas controle fixo gera as seguintes mensagens de falhas e alarmes:

Falha / Alarme

Descricéio

Causas Mais Provaveis

A750: Indica usudrio que o Velocidade do motor menor que P1030 e tempo
Modo Dormir Ativo multibombas estd em modo dormir de espera (P1031) transcorrido
A752: Indica que o processo de enchimento da | Nova habilitacdo do sistema multibombas.

Enchimento da Tubulagdo

tubulacéo estd sendo executado

A760: Indica que a pressdo de saida do sistema esta | PressGo de saida estd menor que P1042 e tempo
Pressdo Minima baixa de espera (P1043) transcorrido

F761: Indica que a presso de saida continuou | Alarme A760 ativo, todas as bombas do sistema
Pressdo Minima baixa durante um tempo para deteccdo de | ligadas e tempo de espera (P1044) transcorrido

rompimento de tubulag@o

F763: Indica que a presséo de saida do sistema esta | Presséo de saida esté maior que P1045, todas as
Presséo Mdxima alta bombas auxiliares estdo desligadas e tempo de
espera (P1046) transcorrido
A770: Indica que a bomba auxiliar 1 foi desabilitada | Entrada digital DI2 foi para nivel l6gico “0” com a
Borlbs Aus 1 Basalbillice estando ligada bomba auxiliar 1 ligada
A772: Indica que a bomba auxiliar 2 foi desabilitada | Entrada digital DI3 foi para nivel l6gico “0” com a
Bomba Aux. 2 Desabilitada estando ligada bomba auxiliar 2 ligada
A774: Indica que a bomba auxiliar 3 foi desabilitada | Entrada digital DI4 foi para nivel l6gico “0” com a
Brermilbe Aus 3 Deselsiiicels estando ligada bomba auxiliar 3 ligada
A776: Indica que a bomba auxiliar 4 foi desabilitada | Entrada digital DI5 foi para nivel l6gico “0” com a
Bomba Aux. 4 Desabilitada estando ligada bomba auxiliar 4 ligada

46




Didlogos de Monitoracéo

7 Didlogos de Monitoracéo

Através do WLP é possivel monitorar e alterar os parG@metros do aplicativo para o sistema multibombas controle

fixo.

Descricdo

Dialogo de Monitoracéo no WLP

Monitoragdo do funcionamento do sistema multibombas controle
fixo. Mostra as seguintes varidveis:

- Tempo de operacdo das bombas;

- Bomba configurada ou néo para funcionamento;

- Bomba em funcionamento;

- Setpoint de pressdo e pressdo de saida do sistema;

- Frequéncia, corrente, torque e referéncia de velocidade da bomba
acionada pelo inversor CFW-11;

- Falha e alarme atual;

- Comando de reset de falhas do sistema;

- Modo de controle do acionamento das bombas auxiliares;

- Comando de reset dos tempos de operagdo das bombas.

Sistema Multibombas Controle Fixo

1

Setpoirt PressSo [ 200 bar

Presséo Saida

M1

2 %]

T

h

[ On

[ On

[Configurada

[Canfiguada

[N config.

[N config.

Freg. Motor 00Hz

Torqus 00%

r{g 1
T

{T) K4

Alames e Falhas

Alame atual |

Falha atuak |

Reset Falhas

Ref Welncidace 0 rpm
Cantrole

Controle Bombas Ausiisres: | Com Rotagha

ResetT.M1 | ResetT.M2 | ResetT.h3| ResstT.Md |

Reset T. MO

Monitoragéo do estado das bombas do sistema multibombas.
Mostra as seguintes varidveis:

- Estado de habilitado geral, motor girando, sentido de giro
hordrio, situacdo remoto, subtensdo, alarme e falha para a bomba
acionada pelo inversor CFW-11;

- Estado de configurada no sistema, habilitada via entrada DI2,
ligada e alarme de bomba desabilitada (A770) para a bomba
auxiliar 1;

- Estado de configurada no sistema, habilitada via entrada DI3,
ligada e alarme de bomba desabilitada (A772) para a bomba
auxiliar 2;

- Estado de configurada no sistema, habilitada via entrada DI4,
ligada e alarme de bomba desabilitada (A774) para a bomba
auxiliar 3;

- Estado de configurada no sistema, habilitada via entrada DI5,
ligada e alarme de bomba desabilitada (A776) para a bomba

auxiliar 4.

Estado das Bombas

Estado do Drive / Bomba CPw-11 [MO]

u Habilitado Geral

i@ Motor Girando

0 Sentido de Giro Horrio

@ Situagio REMOTO

Estado da Bomba Auxiliar 1 (1]
O Configurada no Sistema

@ Habiitada via Entrada DIZ

E stado da Bomba Auiliar 2 [42)
O Configurada no Sistema

i Habilitada via Entrada DI3
Estado da Bomba Ausiliar 3 (3]
\J Configurada no Sistema

& Habilitada via Entrada DI4
Estado da Bomba Auxiliar 4 (4]
i@ Configurada no Sistema

(@ Habilitada via Entrada DIS

l.) Subtensao
i@ Alarme
@ Faha

u Ligada
i@ AFF0: Bba Ligada Desab.

@ Ligada

i@) ATT2 Bba Ligada Desah

i) Ligada
i@ A774: Bba Ligada Desab.

i) Ligada
i@ A7TE: Bba Ligada Desab.
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Monitoracéo do estado dos comandos efetuados no sistema
multibombas. Mostra as seguintes varidveis:

- Estado atual das entradas digitais do inversor CFW-11;

- Funcéo das entradas digitais no sistema multibombas;

- Estado atual das saidas digitais do inversor CFW-11;

- Funcao das safdas digitais no sistema multibombas.

Estado dos Comandos

i Entrada DI
@ Entrada DI2
@D Entrada DI3
i@ Entrada DI4
i Entrads DIS
i@ Entrada DIG
i@ Entrada DI7
@ Entrada DIg

i@ SaidaDOT (ALT)
i@ SaidaDO2 [AL2)
i@ Salda D03 (RL3)
i Gaida D04

i Saida D05

Estada das Entradas Digitais

Estada das Saidas Digitais

‘ 21 =Habilita Sistemna [Uso PLC)

‘ 21 =Habilita Bomba &viliar 1 [Uso PLC)

‘ 21 =Habilita Bomba &uxiliar 2 [Uso PLC)

‘ 21 =Habilita Bomba Ausiliar 3 [Uso PLC)

‘ 21 = Habilita Bomba Auxiliar 4 [Uso PLC]

‘ 21 =Habilita Setpoint 2 [Uso PLC)

‘ 0= Sem Fungdo

| 0=SemFungio

‘ 28 = Liga Bomba Auziliar 1 [SoftPLC)

‘ 28 = Liga Bomba Auziliar 2 [SoftPLC)

‘ 28 = Liga Bomba Ausiliar 3 [SoftPLC)

‘ 28 = Liga Bomba Auziliar 4 [SoftPLC)

‘ 28 = Falha Mulibombas [SoftPLC)

Monitoragéo do estado de operacéo / funcionamento do sistema
multibombas. Mostra as seguintes varidveis:

- Estado de sistema habilitado;

- Modo dormir ativo (A750);

- Modo despertar ativo;

- Enchimento da tubulacéo ativo (A752);

- Condigéo para ligar uma bomba auxiliar no sistema;

- Condigéo para desligar uma bomba auxiliar do sistema;

- Alarme por pressdo minima (A760);

- Falha por presséo minima (F761);

- Falha por presséo maxima (F763).

Estado do Multibombas g @

@ Siztemna Habilitado
(@) Modn Darmir [4750)
o Moda Despertar

(@) Enchimento da Tub

Estada do Multibombas Controle Fixa

o Ligar uma Bomba Avsiliar

o Desligar uma Bomba Ausiliar

e A7FED: Pressdo M inima
i@ F761: Presssn Minima
o F763: Press5o Maxima

(A752)

Relaciona os parémetros de rampas e limites de velocidade do
inversor CFW-11 configurados no sistema multibombas. Possibilita
a alteracdo das seguintes varidveis:

- PO100: Tempo de aceleragéo;

- PO010: Tempo de desaceleracao;

- P0133: Limite de referéncia de velocidade minima;

- PO134: Limite de referéncia de velocidade méxima.

Pardmetros CFW-11

Rampas
Welocidade
t(s)
PO100 10 PO101 1.0
E E
Limites de Yelocidade
PO134| 3600
rhim
Referéncia Ref. Total
" \j_/__‘
PO133 2400
rpm
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Relaciona os pardmetros de ajuste e funcionamento do controlador
PID para controle da pressdo de saida do sistema multibombas.
Possibilita a alteracéo e visualizacdo das seguintes varidveis:

- P1011: Setpoint atual da presséo de saida;

- P1012: Presséo de saida;

- P1022: Setpoint 1 para controle da pressdo de saida;

- P1023: Setpoint 2 para controle da pressao de saida;

- P1024: Ganho proporcional;

- P1025: Ganho integral;

- P1026: Ganho derivativo;

- Controlador PID em modo automdtico ou modo manual;

- Saida (U) do controlador PID (referéncia de velocidade em RPM

para a bomba acionada pelo inversor).

Parametros Controlador PID:

PID Académico e Direto

Fl022 200 F1026 | 0.000
F1023 150 P1024| 2500 ALtomatico

Fi011 2.00

F1012 0.00

P1025| 35.00

Relaciona os parémetros de funcionamento da légica de controle
para o modo dormir e modo despertar. Possibilita a alteracéo e
visualizacéo das seguintes varidveis:

- PO005: Frequéncia do motor;

- P1011: Setpoint atual da pressdo de saida;

- P1012: Presséo de saida;

- P1030: Frequéncia do motor para ativar o modo dormir;

- P1031: Tempo para ativar o modo dormir;

- P1032: Desvio de pressdo para ativar o modo despertar;

- P1033: Tempo para ativar o modo despertar;

- Valor do tempo transcorrido para ativar o modo dormir;

- Valor do tempo transcorrido para ativar o modo espertar;

- Indicacdo de modo dormir ativo;

- Indicagdo de modo despertar ativo.

Pardmetros Modo Dormir e Modo Despertar, E||E|E|
Modo Crormir
PO005 0.0 P1031) 10,00
Hz
F1030 i@ Domir

Hz

Modo Despertar

P1011| 200
bar

F1032 P1033

bar

Pz 000
bar

Q Despertar

Relaciona os parémetros de funcionamento da légica de controle
para o processo de enchimento da tubulagdo. Possibilita a
alterag@o e visualizagdo das seguintes varidveis:

- P0102: Tempo de aceleragdo da 2° rampa;

- P1047: Tempo para enchimento da tubulagéo;

- Valor do tempo transcorrido do processo de enchimento da
tubulacao;

- Indicag@o de enchimento da tubulacdo habilitado.

Sl

Pardmetros Enchimento da Tubulagdo

Enchimenta da Tubulagio [4752)

Welocidade

Fl0s7[ 3000 @ A7E2 hab
3
ron [ 0.00

s

P01

tis)

FO102
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Relaciona os par@metros para leitura dos sinais de controle do
sistema multibombas via entradas analégicas do inversor CFW-11.
Possibilita a alteracéo e visualizacdo das seguintes varidveis:

- P0O018: Valor de AlT;

- PO019: Valor de Al2;

- P0232: Ganho da entrada All;

- P0234: Offset da entrada All;

- P0235: Filtro da entrada Al1;

- P0237: Ganho da entrada Al2;

- P0239: Offset da entrada Al2;

- P0240: Filiro da entrada Al2.

Parametros Entradas Analdgicas

Entrada Analdgica A1

POZ34) 000
%

) &
Entrada Analdgica &12

%

A2 (+) <)

FO232| 1.000 POZ35) 015
s

: Pontg[ 0.00
%

Pp233| 0.00 P0O237| 1.000 Poz40| 015
s

: poo1a[ 0.00
%

Relaciona os parémetros de funcionamento da légica de controle
para gerar falhas e alarmes. Possibilita a alteragéo e visualizacdo
das seguintes varidveis:

- P1012: Presséo de saida;

- P1042: Presséo de saida minima para alarme;

- P1043: Tempo para alarme por presséo de saida minima;

- P1044: Tempo para falha por pressao de saida minima;

- P1045: Pressdo de saida méxima para falha;

- P1046: Tempo para falha por pressdo de saida méxima;

- Valor do tempo transcorrido para gerar falhas e alarmes;

- Indicagdo de falhas e alarmes ativos;

- Indicagdo de falhas e alarmes habilitados.

Pardmetros Falhas e Alarmes

Alarme: Press&o Minima (4760]

bar

P1042
har

Falha: Pressdo Minima [F7E1]

Falha: Pressao b axima [F7E3)

bar

P1045]
har

F1012] 000 Pi043[ 1000 & A760 hab.

Pi044] 2000 & F7E1 hab

3
A7E0__|TON 0.00| @ EmFalha
3

F1012] 000 Pi046] 1000 & F763 hab.

@) Em Alame

@) EmFaha

Relaciona os parémetros de funcionamento da légica de controle
para ligar e desligar as bombas auxiliares. Possibilita a alteracéo e
visualizacéo das seguintes varidveis:

- PO005: Frequéncia do motor;

-P1011: Setpoint atual da pressdo de saida;

- P1012: Presséo de saida;

- P1034: Frequéncia para ligar uma bomba auxiliar;

- P1035: Desvio de pressdo para ligar uma bomba auxiliar;

- P1036: Tempo para ligar uma bomba auxiliar;

- P1037: Atraso na desaceleracgo da bomba do CFW-11 ao ligar
uma bomba auxiliar;

- P1038: Frequéncia para desligar uma bomba auxiliar;

- P1039: Desvio de pressdo para desligar uma bomba auxiliar;

- P1040: Tempo para desligar uma bomba auxiliar;

-P1041: Atraso na aceleracdo da bomba do CFW-11 ao desligar
uma bomba auxiliar;

- Valor do tempo transcorrido para ligar e desligar bombas
auxiliares;

- Valor do tempo transcorrido do atraso de tempo iniciar
aceleracdo ou desaceleracdo ao ligar e desligar bombas auxiliares;
- Indicagdo de comando para ligar ou desligar uma bomba
auxiliar;

- Indicacéo de atraso de tempo desabilitado.

Parametros Ligar e Desligar Bombas Auxiliares

Ligar Bombas dusiliares

PO00S [ili]
Hz
P1034
Hz
PlOM1| 200
har
F1035
bar
Fi012 0.00

P1037

5
TOM 0.00 | &g Desabilic

s

F1036
s

TON 0.01| & Ligar Bba

hat

Desligar Bombas Auniliares

POOOE! 0o
Hz
F1038| 440
Hz
P1011 20
bar
P1023] 0.20

hat

s

P1041] 001
]

TN i} L,) Desabilit

E

P1040) 200

=

TOR 0.00| & Desl Bba

Fi012] 0.00
har

s
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Didlogos de Trend de Varidveis

8 Didlogos de Trend de Variaveis

Através do WLP é possivel monitorar varidveis do aplicativo para o sistema multibombas controle fixo.

Ajuste Controlador PID:

Possibilita visualizacdo dos valores para ajuste do controlador PID para controle da presséo de saida do sistema.

M Ajuste_ControladorPID.tr - WLP Trend de Varidveis

Arquivo  Gréfico  Ajuda

Cursor: 16:41:32138

100.0000
100.0000
4000.0000

30000000
75.0000
75,0000

2000.0000

50,0000
50.0000

1000.0000
25,0000

0.0000
00000
0.0000

|
|
]
|
|
25,0000 : ]I
]
|
|
i

16:33:49.000 16:40:34.000 16:41:19.00

Car ‘ Simbolo ‘ Tipo | Enderego | Min ‘ Max | “al Cursor | “al Atual

16:42:04.000 16:42:43.000

Setpoint PIC (%) %MF: Marcador de Float o012 0,0000 100,0000  50,0000000 50,0000000
Realimentacdo PID (%) %MF: Marcador de Float 9013 0,0000 100,0000 50.0006416 50.0533931
Saida PIC %MF: Marcador de Float 2015 0,0000  4000,0000 3133,9571561 F467,5437500

_A__ NOTA!
j Consulte os tépicos de ajuda no software de programacéao WLP para
utilizar o trend de varigveis.
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Didlogos de Valores dos Parémetros

9 Didlogos de Valores dos Parametros

Através do WLP é possivel salvar os parédmetros do aplicativo para o sistema multibombas controle fixo.

Parametros_MBCF. par, - ¥alore. .. Q‘§|g|

Parémetra ~ Upload...
Fin0 10 M
P01 10 oo

Pinz 100

[l i

P133 2400 oo
P134 3600 Sabvar,

P205 23

P208 3
E?EZ ‘5‘ W Fechar
Editar. Apagar

I_/_’?’___) NOTA!
i Consulte os tépicos de ajuda no software de programacéo WLP para mais informagées sobre como
utilizar o didlogo de valores dos parémetros.
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