Param. Description Range Factory Setting | Propr. | Groups Fault / Alarm D Possible Causes 1.1 INDICACIONES EN EL DISPLAY DE LA HMI
P0000 |Access to Parameters 0 to 9999 0 F0022 Overvoltage fault on the intermediate ®  Wrong voltage supply; check if the data on the inverter label comply
P0001 | Speed Reference 0 to 65535 rpm ro READ O_vervoltage onthe DC | circuit with the power supply and parameter P0296 Local/Remoto (fuente de
P0002 | Motor Speed 0 to 65535 rpm o READ Link [ ] ﬁ]upply \{oltage \s‘loo(h\gggop(;%ducmg voltage on the DC link above comandos y referencias)
P0003 | Motor Current 0.0t0200.0 A READ © maximum value {in ; i i i
13873081 2 Ud > 410 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0), Ud > 810 Vdc in Sentido de giq o Estado del convertidor
P0004 | DC Link Voltage (Ud) 0to 2000 V/ ro READ 5
380-480 Vac (P0296 = 1) or Ud > 1000 Vdc in 500-600 Vac
English P0005 | Motor Frequency 0.0 t0 500.0 Hz ro READ (P0296 = 2)
P0006 |VFD Status 0 = Ready 5 = Configuration ro READ ® Load inertia is too high or deceleration ramp is too fast Ment (para seleccion Display secundario
H 1=Run 6 =DC-Braking =_PO151 or PO153 setting is 100 high P :
2 = Undervoltage 7 = Reserved de los grupos de parametros)
3= Fault 8 = Reserved F0031 Main control cannot set a = Plug-In module is damaged
T = Communication fault | communication link with the Plug-In = Plug-In module is not properly connected - so}ameme ungrupo de  —3 Unidad d did:
4 = Self-Tuning 9 = Reserved with Plug-In module | module i parametros es mostrado nicad de medida
P0007 | Output Voltage 00 2000 V. ro READ 19 . Y - Zy"gi’r]ﬂe‘r’]ﬂ:ﬁz’;ﬂcaﬂon of the Plug-In module; refer to P0027 cada vez (se refiere al valor del
display principal
:gg:? Sutputppox:ver O%z)o 6515365 W o READ F0051 Overtemperature fault measured on the | B High ambient temperature around the inverter (>50 °C (>122 °F)) Ispiay p ipal)
ower Factor -1.00to 1. o) READ IGBTs overtemperature |temperature sensor of the power pack and high output current
re u e n c n ve rte r P0012 |DI8 to DI Status Bit0 = Dt Bit4 = DI5 ro | READ, /O O [Eeslics) o6 seaieiEn LN
D:? W Heatsink is too dirty, preventing the air flow Display principal
18 F0070 Overcurrent or short- circuit on the ® Short- circuit between two motor phases L
P0013 | DO5 to DOT Status 04 o |READ.1/O Overcurrent/Short- output, DC link or braking resistor = Short- circuit of the rheostatic braking resistor connecting cables 1.2 MODOS DE OPERACION DE LA HMI
1 USE OF THE HMI TO OPERATE THE INVERTER Bit 4= D05 ' et = IGBTs module n short- ciroui o damaged
Bit 2 = DO3 = Start with too short acceleration ramp Modo Monitoreo
- - - P0022 |FI Hz Value 010 20000 Hz o | READ, /O . 8 _Start with motor spinning without the flying-start function ® Es el estado inicial de la HMI trés la energizacion y del display de inicializacion,
- When in the setting mode, level 1: press this - When in the monitoring mode: press this key P0023 | Main SW Version 0.00 t0 655.35 @ READ F0072 Motor overload fault (60 s in 1.5 X lo) | ™ PO156, P0157 and PO158 setting is too low in relation to the motor con valores estandar de fabrica Loc A
k?I\\/”:o return to the monitoring mode. tovar:ter_th?hselli?tg moded Jovel 1 . P0030 | Heatsink Temperature 2010 150 °C o READ Motor overload . gperlatindg cu;’r"em o shatt = El campo Menu no esta activo en ese modo ~ gu
- N - N verl n m r i
key 1gnrel?utr|:19u§?:\‘ll% Tg;jteﬁelz‘éilmzé ‘l)wyizz.th‘s key tgns:ectetiz ér:egsi:g?j ;ér:r‘:v:ter g:gf.; —Iﬁ P00378IMotorOverloadixt 010100 % () [FIZAD F0080 Fault related to the supervision L] Elect::nc?ise E— - t;ircezmdz(fosmgztrﬁ:{r&”gfé%ae‘f%ggssng%zgguynggggge 2 Hdlndieen oo BM Henteree
- When in the setting mode, level 3: press this shows the parameter group selected. P0047 | CONF State 0t0 999 ro READ CPU fault (Watchdog) | algorithm of the inverter main CPU ™ Inverter firmware fault = Partiendo del modo de monitoreo, al presionar la tecla ENTER/MENU se conmuta yy
key to cancel the new value (new value is not - When in the setting mode, level 2: press this P0048 | Present Alarm 010999 o READ F0084 Fault related to the automatic ® Poor contact in the connection between the main control and para el modo parametrizacion
saved) and return to level 2 of the setting mode. key to show the parameter — it shows the content P0049 | Present Fault 010999 o READ Auto-diagnosis fault identification algorithm of the inverter the power pack Modo Back Enter
- — - of the parameter in order to change the content. P0050 | Last Fault 010999 o READ hardware and Plug-In module ® Hardware not compatible with the firmware version Nivel 1: Esc Menu
- When in the monitoring mode: press this key - When in the setting mode, level 3: press thl_s P0100 |Acceleration Time 0.1t0999.9 s 10.0's BASIC ®_Defect on the miema] circuits of the inverter ® Este es el primer nivel del modo parametrizacion. Es posible escoger el grupo de \/
to increase the speed. key to save the new content of the parameter it P0101 | Deceleration Time 0.1109999's 100s BASIC F0091 External fault via DIx ("No External ® Wiring on DI to DI inputs are open or have poor contact A i LS00
. : T parametro utilizando las teclas y -
- When in the setting mode, level 1: press this returns to level 2 of the setting mode. P0120 | Speed Ref. Backup 0 = Inactive 1 External fault Fault" option in P0263 to P0270) ® Los campos mostrador principal, mostrador secundario y unidades de medida Parametrizacion
key to go to the previous group. - — - 1= Active F0700 No communication with remote HMI, | ® Check if the communication interface with the HMI is properly no son mostrados en ese nivel nivel 1
- When in the setting mode, level 2: press this - When in the monitoring mode: press this key 2 = Backup by PO121 Remote HMI but there is speed command or configured in parameter P0312 ® Presione la tecla ENTER/MENU para ir al nivel 2 del modo parametrizacion -
key to go to the next parameter. tovascre_asithe speed el 1 i P0121 |Keypad Reference 0to 18000 rpm 90 rpm communication fault reference for this source ® HMI cable disconnected seleccion de parametros ot
- When in the setting mode, level 3: press this - When in the setting mode, level 1: press this P0133 | Minimum Speed 0to 18000 rpm 90 (75) rom BASIC = _Presione la tecla BAGK/ESC para retornar al modo monitoreo Back nter
key to increase the content of the parameter. key to go to the next group. o 2 (B PN B E Menu
- When in the setting mode, level 2: press this EO1 SV mimSpesd Oiohl S0NGkpi E00(1500)ip( LSO 4 DEFAULT CONFIGURATION FOR SPEED REFERENCE AND COMMAND Nivel 2: s  /
Press this key to define the motor rotation key to go to the Dre&ous pa’rameler. . PO135 | Max. Output Current 001020004 1.5 X ham VA VYW |- BASIC, e o parametro 6 exnibido on of display principal y su contenido en el mam o= POOOO
: h . . MOTOR . . . . display secundario = vuuu »
igzsgmen_ K;NIzglg gvcllgjsiemg% $?§§ (Ltf%\{:é 3-85;?”3; ;fr"s P0136 | Manual Torque Boost 0.010300% ‘According to Vit BASIC, The CFW501 is configured at the factory by setting its parameters so as to define the logical command = Use las teclas M3 y @ para encontrar el parametro deseado n Parametrizacion
P0223 = 2 or 3 in LOC and/or P0226 = 2 or Y - - inverter model MOTOR and the speed reference in both LOCAL and REMOTE operating modes. This default setting can be - P‘fes‘ot\e l’: t‘ecla ENLEF;/'\?ENU para ir al nivel 3 del modo parametrizacion ~ u nivel 2
i P P0137 | Autom. Torque Boost 0.0t030.0 % 0.0 % \i MOTOR - alteracion del contenido de los pardmetros
3in REM. restored by means of P0204 for both motors 60Hz and 50Hz (P0204 = 5 or 6). ’ »
::I.vr:??ﬂleh‘dselfeer{nt\gezcgye‘ter::fc(t:g\eegﬁ(t)?wrr\;vrlr?:)m P0138 | Slip Compensation 10,010 10.0 % 0.0% VI MOTOR Y ( ) =_Presione la tecla BACK/ESC para retorar al nivel 1 del modo parametrizacion 5 K“ Enter
Press this key to commute between LOCAL Active when: : PO139 |Output Current Fier |0 t0 9999 ms 50ms | Vi, WW ) Nivel 3: ) ) ) i Menu
and REMOTE mode. Po22t o O LOG or PO227 = 0 in REM. P0145 | Field Weakening Speed | 0.0 fo 1800 rpm 7800 (1500) rpm |_ofg, Vit In the LOCAL mode, the command and reference are directed to the HMI of the CFW500, allowing the = El contenido del parametro es exhibido en el display principal y el numero del| ——=—" e v
Active when: P0146 | Intermediate Speed 0.0 to 1800 rpm 1200 (1000) rpm | cfg, V/f commands Run-Stop, JOG and Direction of Rotation of the motor. In addition to these commands, the - BZ':E?T;;::I d‘sp‘ays‘e;md;zloconr rar el nuevo valor para el pardmetro -~
- — . igu Uevo V; It
P0220=20r8. Press this key to decelerate the motor within P0156 | Overl. Curr. 100 % Speed |0.0 10 200.0 A 11 X nom MOTOR HMI keypad can also be used to select the LOCAL or REMOTE mode. The speed reference can be set in seleccionado Y P 9 P P Parametrizacion
Press this key to accelerate the motor up to the speed set in P0122 within X‘;“?e gee:frmmed by the deceleration ramp. P0157 ] Overl. Curr. 50 % Speed _{0.0t0 200.0 A 1.0 X loom MOTOR P0121 or by means of the 43 and W& keys of the HMI in the monitoring mode. = Presione la tecla ENTER/MENU para confirmar la modificacién (salvar el nuevo nivel 3
the time determined by the acceleration ramp. The motor speed s kept while POZ‘ZAY 5 in' LOG or PO227 = 0 in REM :g;g: ?verl, ?grh 20‘% Speed 8,0 t; 2(1/0/}0 A 0.8 X Inom MOTOR valor) o BACK/ESC para cancelar la modificacion (no salva el nuevo valor). En
i i — — - ype of Control to2= 0 c STARTUP . ambos casos la HMI retorna al nivel 2 del modo parametrizacion
}Ei hﬁésd‘;;gf;?:e;’vgf?hgzgsg‘;;ﬁf;’srgﬁ];hﬁﬁ?ﬁoglggge'ﬁ’ﬁféefix:m 3= VW < In the REMOTE mode, the speed reference and command are directed to the product terminals; DI1 B
is active when all the conditions below are met: ' P0204 |Load/Save Parameters | O to 2 = Not Used 8 = Load User 2 0 cfg executes Run-Stop and DI2 the Direction of Rotation. The reference is executed by analog input Al1 in this A
s acive when al : Oz 2NotUse: ST : 2 PRINCIPALES PARAMETROS
2 Enable general & Active 4 = Reset PO044 10 = Save User 2 mode.
. . S . 5 = Load WEG 60 Hz 11 = Load SoftPLC SoftPLC
3.P0225 = 1 in LOC and/or P0228 = 1 in REM. 8- Load WEG50Hr 1210 15 = Reserved NOTE! @ iNOTA!
7 = Load User 1 ; . ) ro = pardmetro solamente lectura.
1.1 INDICATIONS ON THE HMI DISPLAY P0220 | LOG/REM Selection Src |0 = Always LOCAL 4-Di 2 ofg Vo For further information, refer www.weg.net. — pard isponi
12 Aways REMOTO 5 SerialUSB (LOC) V/f = parametro disponible en modo V/1.
Local/Remote (commands and 2 = HMI Key (LOC) 6 = Serial/USB (REM) cfg = pardmetro de configuracion, solamente puede ser alterado con el motor parado.
references source) 3 = HMI Key (REM) 7 = SoftPLC VVW = pardmetro disponible en modo VVW.
Motor rotation Inverter status P0221 |LOC Reference Sel. 0 =HMI 7 = SoftPLC 0 cfg 110
yva 1=A1
;i g = ﬁ:g m E Param. Descripcién Rango de Valores Ajuste de Fabrica| Propr. Grupos
Secondary indication 4 ;AH FA250 P0000 | Acceso a los Pardmetros 0a9999 0
5=AH +Al2 12=Fl>0 P0001 | Referencia Velocidad 0a 65535 rpm ro READ
Menu (to select the 6 - Serial/USB P0002 | Velocidad de Salida 0 a 65535 rpm ro READ
parameter groups) — only &
one parameter group s —>> P0222 | REM Reference Sel. See options in P0221 1 cfg 1/0 Espaiiol P0003 | Corriente del Motor 0,02200,0 A ro READ
shown at a time Measurement unit P0223 | LOC FWD/REV Selection |0 = Always FWD 4=DIx 2 cfg 1/0 P0004 | Tension Link CC (Ud) 022000V o READ
it refers to the value of 1= Always REV 5 = Serial/USB (H) = V4 = P0005 | Frecuencia del Motor 0,0a500,0 Hz [ READ
( 2 = HMI Key (H) 6 = Serial/USB(AH) R C C
the main indication) = = e e re n c I a a I a e os P0006 | Estado del Convertidor 0 = Ready (Pronto) 5 = Configuracion o READ
3 = HMI Key (AH) 7 = SoftPLC 1 = Run (Ejecucion) 6 = Frenado CC
¥ é - P0224 |LOC Run/Stop Sel. ? = SIM\ Keys g = ge;g&ss 0 cfg 110 2 = Subtension 7 = Reservado
ain display =DIx =901 3 =Falla Reservado
P0225 | LOC JOG Selection 0 = Disable 3 = Serial/USB 1 cfg 110 4 4 = Autoajuste 9 = Reservado
1.2 OPERATING MODES OF THE HMI 12 HMikey 4= SiiFle a ra m e ros P0007 | Tension de Salida 042000V o READ
IO CRELED P0226 | REM FWD/REV Selection | See options in P0223 0 ofg 0 :;2110 E‘;‘:g;“a die‘:;!ﬁsa ?1‘%3 2?’%3 w 2 2223
= |t is the initial status of the HMI after the powering, up and of the ir ! P0227 | REM Run/Stop Sel. See options in P0224 1 cfg /0 i i -
s P0012 | Estado DI8 a DIt Bit4 =DI5 ro READ, I/0
screen , with default values Loc gn P0228 |REM JOG Selection See options in P0225 2 cfg /0 - Bit5=DI6
= The field Menu is not active in this mode ~ u Monitoring P0263 | DI1 Function 0 = Not Used 13 = No Ext. Fault 1 cfg 110 Bit6 = DI7
= The main display and secondary display indicate the values of two parameters Smn 1= gun/s‘??; o 14 gseb . O n ve r I 0 r e Bit 7 = DI8
predefined by P0205 and P0206 2 = General Enable 15 = Disab. FlyStart
= From the monitoring mode, when you press the key ENTER/MENU you commute A 3 = Quick Stop 16 = Not Used P0013 | Estado DO5 2 DO1 © READ, /0
to the setting mode Back Enter 4 =FWD/REV 7 -
Setting Mode Fsc Menu 62i06 15 F re C u e n c I a
6=J0G 19
Level 1: \/ 7 = SoftPLC 20
® This is the first level of the setting mode. It is possible to choose the parameter R 8 = 2" Ramp 21 = Auto/Manual External PID P0022 | Valor de Fl en Hz 0a20000 Hz ro READ, I/0
group using the keys and & Setting 9 = Not Used 22 = Not Used 1 USO DE LA HMI PARA OPERACION DEL CONVERTIDOR P0023 | Versién de SW Princ. 0,00 a 655,35 ) READ
® The main display, secondary display and measurement units are not shown in 10 = Not Used = - . o
this lovel Level 1 1 i Utss| _ _ _ _ . . P0030 | Temp. Médulo -20a 15u0 C ro READ
u Press the key ENTER/MENU to go to level 2 of the setting mode — parameter 12 = No Ext. Alarm - _Gu;aq(lio esta en eltm?doI paramet:lzacwon,‘ - Cuando esté en el modo monitoreo: presione P0037 | Sobrecarga Motor Ixt 02100 % ro READ
selection Back Enter P0264 | DI2 Function See options in P0263 0 cfg /0 "lVg . p'es‘_(:ﬂe esta tecla para retornar al esta tecla para entrar en el modo parame- P0047 | Estado CONF 0a999 o READ
® Press the key BACK/ESC to return to the monitoring mode e Menu P0265 | DI3 Function See options in P0263 20 cfg /0 modo de monitoreo. o trizacion. ) o P0048 | Alarma Actual 02999 ro READ
Level 2: v P0266 | Dl Function See options in P0263 21 ofg /o pauardo estd en el modo parametrizacion, - Guando esta en el modo parametrizacion, P0049 | Falla Actual 02999 o READ
® The number of the parameter is shown on the main display and its content on | s toc P0267 | DI5 Function See options in P0263 0 cfg 1/0 nivel 2: presione esta tecla para retornar al nivel 1: presione esta tecla para seleccionar P0050 | Ultima Falla 02999 ro READ
" POOOD nivel 1 del modo parametrizacion. el grupo de pardmetros deseado - exhibe los 5
the secondary display ~ uuuu P0268 | DI6 Function See options in P0263 0 f /0 py it 9J P0100 | Tiempo Aceleracion 0,12999,9s 10,0 s BASIC
) Setting P cfg - Cuando estd en el modo parametrizacion, parametros del grupo seleccionado. T - ; ¥ :
® Use the keys and @ to find the desired parameter n Level 2 P0269 | DI7 Function See options in P0263 0 £ 1/0 i . i p M P0101 | Tiempo Desaceleracion 012a9999s 100s BASIC
= Press the key ENTER/MENU to go to level 3 of the setting mode ~ modification u o &g nivel 3: presione esta tecla para cancelar el - Cuando esta en el modo parametrizacion,
ofthe paramye(er content 9 9 P0270 |DI8 Function See options in P0263 0 cfg 110 nuevo valor (no salva el nuevo valor) y retornara nivel 2: presione esta tecla para exhibir el P0120 | Backup de la Ref. Veloc. 0 = Inactivo 1
 Press the key BACK/ESC (o return o level 1 of the setting mode Baok“ Enter P0295 |Inverter Rated Current 0.0t0 200.0 A According(ljol ro READ al nivel 2 del modo parametrizacion. parémetro - exhibe el contenido del pardmetro ; = é:tc‘ﬁp S
inverter model 5 =
" ’ — para la modificacién del contenido. —
';e"Ter: 3 it N N display and th ber of th Esc Menu P0296 | Line Rated Voltage 0=200- 240V 2=500-600V According to ro READ - Cuando esta en el modo monitoracion: presio- - Cuando esté en el modo parametrizacion, P0121 | Referencia via HMI 0:ai18000 rpm S0irpm
e CO”t‘e”_‘ Oh‘ e Pa’a’t‘;e‘e' iss GOW"(?” ‘I & main display and the number of the | [ eauu woe A4 1-380-480V inverter model ne la tecla para aumentar la velocidad. nivel 3: presione esta tecla para salvar el nuevo P0133 | Velocidad Minima 0. 18000 rpm 90 (75) rpm BASIC
parameter is stown on the secondary display P0297 | Switching Frequency 2500 to 15000 Hz 5000 Hz MOTOR - Cuando esta en el modo parametrizacion, contenido del pardmetro - retorna para el nivel 2 P0134 | Velocidad Méaxima 02 18000 rpm 1800 (1500) rpm BASIC
® Usethe keys A% ond to configure the new value for the selected parameter Setti nivel 1: presione esta tecl | p P
= Press the key ENTER/MENU to confirm the modification (save the new value) or Lovel 3 P0401 | Motor Rated Current 0.0 10 200.0A 10 clg | MOTOR, anterior. | @ para I el grupe del modo parametrizacion. PO135 | Corriente Méxima Salida 0,08 200,0 A 115l VALVW | BASIC,
n STARTUP . MOTOR
BACK/ESC to cancel the modification (not save the new value). In both cases, the - 4 izacié A - - -
HIMI returns to level 2 of the setting moge ) P0402 | Motor Rated Speed 010 30000 rpm 1710 (1425)rpm | cfg | MOTOR, Cuando estd en el modo parametrizacion, ] =pe=ll (- Cuando esté en el modo monitoreo: presione P0136 | Boost de Torque Man. 0,0a30,0 % Conforme modelo % BASIC,
STARTUP glavrgrlﬁfeltl%resmne esta tecla para ir al proximo |-Esc LA ["i"" es(t:a tec(;a paraldwsmn‘ﬂunr \e;ve\ocwdad. o O EREEr MOTOR
P0403 | Motor Rated Frequency | O to 500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR, S . % = - Cuando esta en el modo parametrizacion, P0137 | Boost de Torque Autom.  10,0a30,0 % 0,0 % VI MOTOR
2 MAIN PAREMETERS STARTUP - Cuando esta en el modo parametrizacion, v, nivel 1: presione esta tecla para ir al préximo ; 1 T 7
nivel 3: presione esta tecla para incrementar > ~ grupo. P P P :g:gg Eimpgnsac‘?nsel.ﬂ‘z' 308:92)0’0% 2'00% W\CYVW MOTOE
contenido del parametro. \S - Cuando esté en el modo parametrizacion 110 Orrients salda 2 s e, :
NOTE! 3 FAULTS AND ALARMS < h X . P ; . P0145 | Vel. Inicio Enf. Campo 0,0 a 1800 rppm 1800 (1500) rpm cfg, V/f
@ 0 = read only parameter. Presione esta tecla para defini la direccion de nivel 2: presione esta tecla para I al pard PO146 |Vel. Salida Intermed. 0,0a1800 rpm 1200 (1000) rpm_| _cfg, Vit
V/f = available when V/f control mode is chosen. Most common faults and alarms ;fgﬁs;ogu‘;en‘d’g‘fm“ - Cuando esté en el modo parametrizacion, P0156 | Corr. Sobrecarga 100 % 0,02 200,0 A 11 X loory MOTOR
cfg = configuration parameter, value can be programmed only with motor stopped P0223 =2036nLOC y/o PO226 =203 en REM nivel 3: presione esta tecla para decrementar POIST |Com Sobrecarga 0% 100220004 102 b MoToR
g= g p , € prog y pped. Fault/ Alarm B Possible Causes =203enLOCy/o =203enREM. contenido del pardmetro. P0158 | Corr. Sobrecarga 20 % 0,02200,0 A 0,8 X lnom MOTOR
VVW = available when VVW control mode is chosen. A0046 Motor overload alarm m Settings of PO156, PO157, and PO158 are too low for the used motor Presione esta tecla para alterar entre el modo Sros | ‘ | P0202 | Tipo de Control 0a2=V/f o cfg | STARTUP
Motor overload ® Overload on the motor shaft LOOAL y el REMOTO. resl‘o_ne est?j ttec a pazja ace elrar e motgr 3=VVW
A0050 Overtemperature alarm from the power | B High ambient temperature around the inverter (550 °C (> 122 °F)) Activa cuando: O a0 determinado por fa rampa de P0204 | Carga/Salva Parém. 0a2 = Sin Funcién 8 = Carga Usuario 2 0 cfg
Power module module temperature sensor (NTC) and high output current P0220=203. . 3 = Reset P0043 9 = Guarda Usuario 1
overtemperature W Blocked or defective fan Activa cuando: 4 = Reset P0044 10 = Guarda Usuario 2
B Heatsink is too dirty, preventing the air flow Presione esta tecla para acelerar el motor hasta la velocidad ajustada en ) \\£0224 = 0 en LOC 0 P0227 = 0 en REM. 5=CargaWEG60Hz 11 = Carga Padrén
A0090 External alarm via DIx (option "Without | ® Wiring on DI to DI8 inputs are open or have poor contact P0122 por el tiempo determinado por larampa de aceleracion. Lavelocidad | ¥Bresione esta tecla para desacelerar el motor 6=CargaWEGS0Hz  SoftPLC
External alarm External Alarm" in P0263 to P0270) del motor es mantenida mientras la tecla es presionada Cuando la tecla | [con tiempo determinado por la rampa de 7 = Carga Usuario 1 12 a 15 = Reservado
A0700 No communication with remote HMI, | ® Check if the communication interface with the HMI is properly es liberada, el motor es dg§acelerado durante el tiempo determinado por | | desaceleracion. P0220 | Seleccion Fuente LOC/REM | 0 = Siempre LOCAL 4 =DIx 2 cfg /0
Communication fault but there is no speed command or configured in parameter P0312 la rampa de desace\era_clon, hasta su parada. _Esla funcion esta activa | | Activa cuando: 1 = Siempre REMOTO 5 = Serial/USB (LOC)
with remote HMI reference for this source ® HMI cable disconnected cuando todas las condiciones abajo sean cumplidas: P0224 = 0 en LOC o P0227 = 0 en REM. 2 = Tecla HM: (LOC) 6 = Serial/USB (REM)
F0021 Overvoltage fault on the intermediate | ®  Wrong voltage supply: check if the data on the inverter label comply 1. G'ra(Pa'a = Para. . - 3 = Tecla HMI (REM) 7=SoftPLC
Overvoltage on the DC | circuit with the power supply and parameter P0296 2. Habilita General = Activo. P0221 | Sel. Referencia LOC 0=HMI 7 = SoftPLC 0 cfg /0
Link = Supply voltage is too high, producing voltage on the DC link above 3. P0225 = 1 en LOC y/o P0228 = 1 en REM. 1=A 8=F
the maximum value (in PO004): 2=A2 9=Al1>0
Ud < 200 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0), Ud < 360 Vdc in S=AI3 =R
380-480 Vdc (P0296 = 1) or Ud < 500 Vdc in 500-600 Vac A=A+ A2>0 M=AB>0
(P0296 = 2) 5=All +A2 12=Fl>0
B Phase fault in the input 6 = Serial/USB
= Fault in the pre-charge circuit P0222 | Sel. Referencia REM Ver opciones en P0221 1 cfg /0
P0223 | Seleccion Giro LOC 0 = Horario 4 =DIx 2 cfg 110
1 = Anti-horario Serial/USB (H)
2 = Tecla HMI (H) 6 = Serial/USB(AH)
3 = Tecla HMI (AH) 7 = SoftPLC




Param. Descripcion Rango de Valores Ajuste de Fabrica| Propr. | Grupos 2 PRINCIPAIS PARAMETROS 3 FALHAS E ALARMES
P0224 | Seleccion Gira/Para LOC 0 = Tecla HMI 2 = Serial / USB 0 cfg /0
1=Dx 3= SonPLe Falhas e alarmes mai
P0225 | Seleccion JOG LOC 0= Inactivo 3= Serial / USB 1 ofg 110 NOTA! MMes mais comuns
1 = Teclas HMI 4 = SoftPLC ro = parametro somente leitura. —
2=k V/f = parametro disponivel em modo V/f Falha/ Alarme Deserigo Causas
P0226 | Seleccion Giro REM Ver opciones en P0223 0 cfg 1/0 Portugués f =P " P i o . | A0046 Alarme de sobrecarga no motor = Ajuste de P0156, PO157 e PO158 com valor baixo para o motor
P0227 | Seleccion Gira/Para REM | Ver opciones en P0224 7 B 0 cfg = pararr)etro de configuragéo, somente pode ser alterado com o motor parado. Carga Alta no Motor utilizado
P0228 | Seleccion JOG REM Ver opciones en P0225 2 cfg 10 ~ - - - VVW = Parametro disponivel em modo VVW. =_Carga no eixo do motor alta
P0263 | Funcion de la Entrada DI 0= Sin Funcion 13 = Sin Falla Ext 1 o 170 A0050 Alarme de temperatura elevada medida |® Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (>50 °C) e corrente
2 B . 9 Temperatura Elevada no sensor de temperatura (NTC) do de saida elevada
1 = Gira/Para 14 = Reset P P
_ i - i Param. Descrigao Faixa de Valores Ajuste de Fabrica Propr. | Grupos no Médulo de Poténcia | médulo de poténcia = Ventilador blogueado ou defeituoso
2 = Habilita General 16 = Desab. Flying Start - y o .
3 = Parada Répida 16 = Sin Funcion P0000 | Acesso aos Parametros 0a9999 9] ®_Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
4 = Sentido Giro 17 = Bloquea Prog. N P0001 Referéncia Velocidade 0 a 65535 rpm ro READ A0090 Alarme externo via DIx (opgao "Sem B Fiag&o nas entradas DI1 a DI8 aberta ou com mau contato
5 = LOC/REM 18 = Carga Usuario 1 a ra m e ro s P0002 | Velocidade de Saida 0 a 65535 rpm o READ Alarme Externo Alarme Externo" em P0263 a P0270)
6=J0G 19 = Carga Usuario 2 P0003 | Corrente do Motor 0,02 200,0 A o READ A0700 Sem comunicag@o com HMI remota, = \Verifique se a interface de comunicagao com HMI esté configurada
7 = SoftPLC 20 = Auto/Man PID Princ. P0004 | Tensao Barram. CC (Ud) 0422000V o READ Falha na Comunicagao | porém ndo ha comando ou referéncia de corretamente no parametro P0O312
8= 2" Rampa 21 = Auto/Man PID Ext. P0005 | Frequéncia do Motor 0,02500,0 Hz B READ com HMI Remota velocidade para esta fonte ® Cabo da HMI desconectado
9 = Sin Funcién 22 = Sin Funcién - . = = F0021 Falha de subtenséo no circuito ® Tensao de alimentagéo errada, confira os dados na etiqueta
10 = Sin Funcién 23 = Aciona Bypass P0006 | Estado do Inversor 0: Ready (Prontf)) 5 = Configuragao ro READ Subtenséo no intermediario do inversor estdo de acordo com a rede de alimentacgéo e o
P 1 = Run (Execugao) 6 = Frenagem CC -
11 = Sin Funcién 24 = Aciona Fire Mode v 2 - Subtenséo 7 — Reservado Barramento CC parametro P0296
12 = Sin Alarma Ext. 25=PTC S;Falha 87 eservado = Tensdo de alimentagdo muito baixa, ocasionando tenséo no
P0264 | Funcion de la Entrada DI2__| Ver opciones en P0263 0 cfg 1/0 4 = Autoajuste 9 = Reservado barramento CC menor que o valor minimo (em P0004):
P0265 | Funcién de la Entrada DI3 | Ver opciones en P0263 20 cfg 1/0 o~ - P0007 | Tensao de Saida 022000V ® READ Ud < 200 Vec em 200-240 Vea (P0296 = 0), Ud < 360 Ve em
P0266 | Funcion de la Entrada DI4 | Ver opciones en P0263 21 cfg 10 re q u e n c I a P0010 | Poténcia do Saida 0.0 2 6553.5 KW o | ReAD fg&gg? ;/)““ (P0296 = 1) ou Ud < 500 Veo em 500-600 Vea
P0267 Funcic’m de la Entrada DI5 | Ver opciones en P0263 0 cfg 110 P0011 | Cos ¢ da Saida 1.00a1.00 o READ = Falta de fase na entrada
P0268 | Funcion de la Entrada DI _| Ver opciones en P0263 0 cfg /o ~ P0012 |Estado DI8 a DI Bit 4 = DI5 o | READ, I/0 ®_Falha no circuito de pré-carga
P0269 | Funcion de la Entrada DI7__[Ver opciones en P0263 0 cfg 1/0 1 USO DA HMI PARA OPERAGAO DO INVERSOR Bit5 = DI6 F0022 Falha de sobretensao no circuito = Tensao de alimentagao errada, confira os dados na etiqueta
P0270 | Funcion de la Entrada DI8 | Ver opciones en P0263 0 cfg 110 Bit 6 = DI7 Sobretensao no intermediario do inversor estdo de acordo com a rede de alimentagéo e o
P0295 | Corr. Nom. Inv. 0,0a200,0 A Conforme modelo ro READ a P ivel 1. Quand 3 " — - Bit 7 = DI8 Barramento CC parametro P0296
del convertidor - “?”C‘O notm?dc: paramet?zat;ao, nivel d1' - t utanl © no mo‘ © moni gragao. prte_ssloune P0013 |Estado DO5 a DO1 ro READ, I/0 ® Tensado de alimentagdo muito alta, resultando em uma tensao no
P0296 | Tension Nominal Red 0=200-240V 2-500-600V Conforme modelo | 1o READ Dlese o oo tecla para retomar a0 modo e ot Paramatybacas. Mial 1 Bit 1=D02 barramento GG maior que o valor maximo (em PO004):
1=380-480V del convertidor %T;‘:(‘jg“n"ga%o do parametrizagio, nivel 2: pre;';gng 'e“;a'“gcg r;aar ;’”:elféch‘gsgr g';fupd Bit2 = D03 Ud > 410 Vee em 200-240 Vca (P0296 = 0), Ud > 810 Ve em
‘ - y S . " ) - Bit 3 = DO4 380-480 Vca (P0296 = 1 Ud > 1000 Vi 500-600 V«
0297 Frec: OciConmiacion 2500131150000/ D000 MOTOR pressione esta tecla para retornar ao nivel 1 de parametros desejado - exibe os parametros Bit 4 = DO5 (P0296 = 2)ca ¢ Jeo g coem “
P0401 | Corriente Nom. Motor 0,0a200,0A 1,0 X lnom cfg MOTOR, do modo parametrizagao do grupo selecionado. = L= ) ~ .
STARTUP - Quando no modo parémetnza@éo nivel 3: - Quando no modo p'arametrizacéo nivel 2: P0022 |Valor de Fi Hz 0220000 Hz ro_{READ. /O = Inéreia do cargamuito alta ourampa de desacelerago muito répida
P0402 | Rotacion Nom. Motor 0a 30000 rpm 1710 (1425) rpm cfg MOTOR, pressione esta tecla para cancelar o novo valor pressione esta tecla para exibir 0 parametro (COPE) |\ Gl S Pl QDEGREED B [FZAD - = —_ALEDERIAIIE Gl Al B el
STARTUP (no salva o novo valor) e ira retornar ao nivel 2 - exibe o contetido do parametro para a modi- P0030 | Temp. Modulo 202150 °C ro READ Foos1 __|Controle principal nao consegue " Mddulo plug-in danificado
P0403 | Frecuencia Nom. Motor 02500 Hz 60 (50) Hz ofg MOTOR, do modo parametrizagdo. ficagao do contetdo P0037 | Sobrecarga do Motor Ixt 02100 % o READ Falha dg Comunicagao eslapelecer o \u_vk de comunicagao com |® Méddulo plug—_\n ma\_con?ctado ) )
STARTUR 3 fieacao doco modo.paramemza@éo nivel 3: P0047 | Estado GONF 08999 o READ com Mddulo Plug-in 0 modulo plug-in ®  Problema de identificagdo do médulo plug-in, consulte P0027
~ Quando no modo monitorag&o: pressione a pressione esta tecla para salvar o novo contetido P0048 | Alarme Atual 02999 ro READ F0051 Falha de sobretemperatura medidano | ® Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (> 50 °C) e corrente
tecla para aumentar a velocidade 4 n ~ ivel 2 d d Sobretemperatura nos | sensor de temperatura (NTC) do médulo de saida elevada
3 FALLAS Y ALARMAS P 3 0 parémetro - retorna para o nivel 0o modo P0049 |Falha Atual 0a999 o READ |GBTs de poténcia B Ventilador blogueado ou defeituoso
- Quando no modo parametrizacéo, nivel 1: arametrizacao. It P - g ! !
: N : p ¢ P0050 | Uitima Falha 02999 o READ ® Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
Fallas y alarmas mas comunes prgssmge esta tecd\a para It a;)‘gru;go am’er\?r.z P0100 | Tempo Aceleragao 01a9999s 1008 BASIC F0070 Sobrecorrente ou curto-circuito na & Gurto-cirouito enire duas fases do motor
- Quando no modo parametrizagéo, nivel 2: - a0: i = " " oo
pressione esta tecp\’a para ir %O proximo Ie%f”g?;{;;ﬁsﬁ r;s;g%:ggz: pressione esta P0101 | Tempo D > 01a9999s 10,0's BASIC Sobrecorrente/Curto- | saida, barramento CC ou resistor de ®  Curto-circuito dos cabos de ligagao do resistor de frenagem reostatica
N p DA . P0120 | Backup da Ref. Veloc. 0 = Inativa 1 circuito frenagem B Mddulo de IGBTs em curto ou danificado
Falla/ Alarma Descripcion Causas Probables parametro. - Quando no modo parametrizagao, nivel 1: 1 At u Partid 4 orach
A0046 Alarma de sobrecarga en el motor = Ajuste de PO156, PO157 y PO158 con valor bajo para el motor - Quando no modo parametrizagéo, nivel 3: pressione esta tecla para ir a0 proximo grupo. —Ae artida com rampa de aceleragao muito curta
f . o A 2 = Backup por P0121 ® Partida com motor girando sem a funcéo Flying Start
Carga Alta en el Motor utilizado pressione esta tecla paraincrementar contetido - Quando no modo parametrizagao, nivel 2: - q o h
® Cargaalta en el eje del motor do parametro. pressione esta tecla para ir ao parametro anterior. P0121 | Referéncia via HMI 0a 18000 rpm 90 rpm F0072 Falha de sobrecarga no motor (60 s = Ajuste de P0156, PO157 e P0158 muito baixo em relagéo a corrente
A0050 Alarma de temperatura clevada medida | ™ Temperatura ambiente al rededor del convertidor alta (50 °C) y - — - Quando no modo parametrizagéo, nivel 3: P0133 [Velocidade Minima 0. 18000 rpm 90 (75) rom BASIC Sobrecarga no Motor |em 1,6 X ln) de operagao domotor
Temperatura Elevada en | en el sensor de temperatura (NTC) del corriente de salida elevada Pressione esta tecla para definir a direao de pressione esta tecla para decrementar contetdo P0134 | Velocidade Méxima 0218000 rpm 1800 (1500) rpm BASIC __| ™ Cargano eixo do motor muito alta
el Médulo de Potencia | médulo de potencia = Temperatura ambiente al rededor del convertidor alta (> 50 °C) y rotagéo do motor. do parametro. P0135 | Corrente Méxima Saida 0,0a200,0A 1,5 X lnom VA, | BASIC, F0080 Falha relativa ao algoritmo de supervisao | B Ruido elétrico
corriente de salida elevada Ativa quando: VW | MOTOR Falha na CPU da CPU principal do inversor ® Falha no firmware do inversor
= Ventilador blogueado o defectuoso P0223 = 2 ou 3 em LOC e/ou P0226 = 2 ou Prossions esta toola para acelerar o motor com P0136 | Boost de Torque Man. 00a300% Conforme modelo | V/f | BASIC, (Watchdog)
i i i j i 3 em REM. © P = i F0084 Falha relativa ao algoritmo de ® Mau contato nas conexdes entre o controle principal e o médulo
= Disipador muy sucio, impidiendo el flujo de aire tempo determinado pela rampa de aceleragéo. do inversor MOTOR ) A N fefeit B (FHElfeE
A0090 Alarma externa via (op¢ao "Sin Alarma | ®  Cableado en las entradas DI1 a DI8 abierta o con mal contacto Pressione esta tecla para alterar entre 0 modo Ativa quando: P0137 | Boost de Torque Autom. 0,0a30,0 % 0,0 % \i MOTOR Falha de Autodiagnose |identificagéo automatica do hardware do | de poténcia i ) )
Alarma Externa Externa’ en P0263 a P0270) LOGAL e 0 REMOTO. P0224 = 0 em LOG ou P0227 = 0 em REM P0138 | Compensagéo Escorreg. 0,02 10,0 % 0.0% Vi MOTOR inversor e médulo plug-in L} Hard_ware nao compgﬂve\ com a versao de firmware
A0700 Sin comunicacién con HMI remota, no = Verifique que la interfaz de comunicacion con HMI esté configurada Ativa quando: P0139 |Filtro Corrente Saida 0a9999 ms 50 ms VI, - — = D.efeNllo postelretitos] nieros loliversol
Falla en la Comunicacién | obstante, no hay comando o referencia correctamente en el pardmetro P0312 P0220 = 2 ou 3. Pressione esta tecla para desacelerar 0 mo- VW Foo91 Falha externa via Dix (opgéo "Sem Falha | Fiagéo nas entradas DI a DI8 aberta ou com mau contato
con HMI Remota de velocidad para esta fuente = _Cable de la HMI desconectado tor com tempo determinado pela rampa de P0145 | Vel Inicio Enf, Campo 0,0a 1800 rpm 1800 (1500) rpm_| ofg, V/f Falha Externa Externa’ em P0263 a P0270) - . —
F0021 Falla de subtensién en el circuito = Tension de alimentacién incorrecta, verifique que los datos Pressione esta tecla para acelerar o motor até a velocidade ajustada em | | desaceleragzo. P0146 | Vel Saida Intermed. 0,02 1800 rpm 1200 (1000) rpm_| cfg, V/f Fo700 | Sem comunicacdo com HMI remota, = Verifique se a interface de comunicagao com HMI estd configurada
Subtension en el intermediario en la etiqueta del convertidor estén de acuerdo con la red de P0122 pelo tempo determinado pela rampa de aceleragéo. A velocidade | | Ativa quando: P0156 | Corr. Sobrecarga 100 % 0.022000A Ll MOTOR Falha na Comunicagao | porém ha comando ou referéncia de corretamente no parametro PO312
Link CC alimentacion y el pardmetro P0296 do motor é mantida enquanto a tecla é pressionada. Quando a tecla ¢ | (P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. P0O157 | Gorr. Sobrecarga 50 % 0022000 A 1.0 X b MOTOR com HMI Remota velocidade para esta fonte =_Cabo da HMI desconectado
m Tension de alimentacién muy baja, ocasionando tension en el Link liberada, o motor & desacelerado durante o tempo determinado pelarampa P0O158 Corrb Sobrecarga 20 u/° O'O a 200'0 A 0‘8 " I"“ VGToR
CC menor que el valor minimo (en PO004): de desaceleracao, até a sua parada. Esta fungao estd ativa quando todas - 2 a a 1= 2 o A A A E
Ud < 200 Vce en 200-240 Vac (P0296 = 0), Ud < 360 Vcc en as condigoes gbaixo forem ssusfeitas: ¢ q P0202 | Tipo de Controle O0a2=V/f 0 cfg | STARTUP 4 CONFIGURAGAO PADRAO DE FABRICA PARA COMANDO E REFERENCIA DE
380-480 Vac (P0296 = 1) o Ud < 500 Vec en 500-600 Vac 1. Gira/Para = Para. 3=Vvw VELOCIDADE
(P0296 = 2) 2. Habilita Geral = Ativo. P0204 |Carrega/Salva Param. 0a2=Sem Fungéo 8 = Carr. Usudrio 2 (o] cfg
= Falta de fase en la entrada 3. P0225 = 1 em LOC e/ou P0228 = 1 em REM. 3 = Reset P0043 9 = Salva Usuario 1 . N - . . A . .
® Falla en el circuito de precarga 4 = Reset P0044 10 = Salva Usuario 2 O CFW501 é configurado de fabrica através do ajuste dos seus parametros para definir o comando l6g
F0022 Falla de sobretensién en el circuito = Tension de alimentacion incorrecta, verifique que los datos INDICACOES NO DISPLAY DA HMI 5 =Carrega WEG 60 Hz 11 = Carrega Padréo co e areferéncia de velocidade em ambos os modos de operagao LOCAL e REMOTO. Este padrao de
Sobretension intermediario en la etiqueta del convertidor estén de acuerdo con la red de 11 G 9= ga"eﬂa WE,GfO 2 ?g"PLC_ g a fabrica pode ser restaurado através de P0204 tanto para motores 60Hz quanto 50Hz (P0204 = 5 ou 6).
Link CC alimentacion y el pardmetro P0296 7 = Garr. Usudrio 215 = Reservado
® Tension de alimentacion muy alta, resultando en una tensién en el Local/Remoto (fonte de P0220 | Selecdo Fonte LOC/REM 0 = Sempre LOCAL 4 =Dix 2 cfg /0 N . .
Link CC mayor que el valor maximo (em PO004): comandos e referéncia) 1= Sempre REMOTO 5 = Serial/USB (LOC) No modo LOCAL o comando e a referéncia sao direcionados a HMI do CFW500, permitindo os comandos
Ud > 410 Ve en 200-240 Vac (P0296 = 0), Ud > 810 Vce en Sentido de giro Estado do inversor 2=TeclaHMI(LOC) 6 = Serial/USB (REM) de Gira-Para, JOG e Sentido de Giro do motor. Além desses comandos, a HMI também é fonte para
380-480 Vac (P0296 = 1) 0 Ud > 1000 Veo en 500-600 Vac 9 3 = Tecla HMI (REM) 7 = SoftPLC leca LOCAL ou REMOT g I A referénci loci
(P0296 = 2) P0221 | Sel. Referéncia LOC RV 7 SoftPLC 0 oo ) selegédo do modo LOCAL ou OTO através do seu teclado. A referéncia de velocidade pode ser
= Inercia de carga muy alta o rampa de desaceleracion muy rapida i 1=A1 8=Fl ajustada no pardmetro PO121 ou através das teclas 43 e W@ da HMI no modo de monitoragéo.
u_Ajuste de P0O151 0 P0153 muy alto Menu (para selegéo Mostrador secundario 2=A12 9=All>0
F0031 Control principal no logra establecer el = Médulo plug-in dafado N 3=AI3 10=A2>0 R . ~ " . .
Falla de comunicacién | Link de comunicacién con el médulo = Mddulo plug-in mal conectado dos grupos de parémetros) - 4=A1 +A2>0 1=AB>0 No modo REMOTO o comando e a referenma ‘?'e Ve',OCIdad? Sap c!lremonados aos bornes do pr,ofj“tov a
con médulo plug-in plug-in ® Problema de identificacién del médulo plug-in, consulte PO027 somente um grupo de 5=Al1 + A2 12=FI>0 DI1 executa Gira-Para e a a DI2 o Sentido de Giro. Ja a referéncia fica por conta da entrada analégica Al1
F0051 Falla de sobretemperatura medida en el | ® Temperatura ambiente alrededor del convertidor alta (> 50 °C) y parémetros € mostrado Unidade de medida : 6 = Serial/USB neste modo.
Sobretemperatura en sensor de temperatura (NTC) del médulo corriente de salida elevada cada vez (refere-se ao valor do P0222 | Sel. Referéncia REM Ver opcoes em P0221 1 cfg 1/0
los IGBTs de potencia = Ventilador blogueado o defectuoso mostrador principal) P0223 | Selegao Giro LOC 0 = Horério 4 =DIx 2 cfg 110
= _Disipador muy sucio, impidiendo el flujo de aire 1 = Anti-Horario 5 = Serial/USB (H) NOTA!
F0070 Sobrecorriente o cortocircuito en la = Cortocircuito entre dos fases del motor Mostrad D‘r rincipal 2 =Tecla HMI (H) 6 = Serial/USB(AH) Para mais informagdes consulte www.weg.net.
Sobrecorriente/ salida, Link CC o resistor de frenado ® Cortocircuito de los cables de conexion del resistor de frenado princip 38 = Tecla HMI (AH) 7 = SoftPLC
Cortocircuito reostatico - P0224 | Selecéo Gira/Para LOC 0 =Tecla HMI 2 = Serial/USB 0 cfg 170
= Médulo de IGBTs en corto o dafiado 1.2 MODOS DE OPERAQAO DA HMI 1=DIx 3 = SoftPLC
= Arranque con rampa de aceleraciéon muy corta P0225 |Selegcdo JOG LOC 0 = Inativo 3 = Serial/USB 1 cfg /0
B Arranque con motor girando sin la funcion Flying Start Modo Monitoragao 1 = Tecla HMI 4 = SoftPLC
F0072 Falla de Sobrecarga en el motor (60 s = Ajuste de PO156, P0157 y PO158 muy bajo en relacion a la corriente ® E o estado inicial da HMI ap6s a energizagao e da tela de inicializagao, com 2 =DIx
Sobrecarga en el Motor | en 1,5 X lnom) de operacic’)n_del motor valores padrao de fabrica toc n P0226 |Selecao Giro REM Ver opgoes em P0223 0 cfg /0
= = Carga 5"" el eje del motor muy alta ® O campo Menu n&o esté ativo nesse modo ~ gU Monitoragao P0227 | Selecgéo Gira/Para REM Ver opgoes em P0224 1 cfg /0
Foogo Falla relativa al algoritmo de supervision | ®  Ruido eléctrico ®  Os campos mostrador principal e mostrador secundario da HMI indicam os valores Mo P0228 | Selegao JOG REM Ver opcoes em P0225 2 cfg /0
Falla en la CPU de la CPU principal del convertidor Falla en el firmware del convertidor de dois pardmetros pré-definidos por P0205 & P0206 (1] P0263 | Fungéo da Entrada DI 0 = Sem Fungéo 13 = Sem Falha Ext, 1 ofg 0
(Watchdog) ® Partindo do modo de monitoragao, ao pressionar a tecla ENTER/MENU comuta-se A 1 = Gira/Para 14 = Reset
F0084 Falla relativa al algoritmo de identificacion | ® Mal contacto en las conexiones entre el control principal y el para 0 modo parametrizagao Back Enter 2 = Habilita Geral 15 = Desab. Flying Star
Falla de Autodiagnosis | automatica del hardware del convertidor médulo de potencia Modo izaca Esc Menu 3 = Parada Rapida 16 = Sem Fungao
y médulo plug-in ® Hardware no compatible con la versién de firmware Nivel 1: 4 = Sentido Giro 17 = Bloqueia Prog.
_ - & Defecto en los cireuitos internos del convertidor = Este é o primeiro nivel do modo parametrizagao. E possivel escolner o grupo de 5 =LOC/REM 18 = Carrega Usuario 1
F0091 Falla externa via DIx (opcion "Sin Falla ® Cableado en las entradas DI1 a DI8 abierta o con mal contacto parametro utilizando as teclas .Y\ ' 4 AN L0C Parametrizacio 6=J0G 19 = Carrega Usuério 2
Falla Externa Externa” P0263 a P0270) m Os campos mostrador principal, mostrador secundario e unidades de medida - nivel 1 “ 7 = SoftPLC 20 = Auto/Man PID Princ.
F0700 Sin comunicacién con HMI remota, no ® Verifique silainterfaz de comunicacion con HMI esté configurada n&o sdo mostrados nesse nivel 8=2"Rampa 21 = Auto/Man PID Ext.
Falla en la comunicacién |obstante, hay comando o referencia de correctamente en el pardmetro P0312 m Pressione a tecla ENTER/MENU para ir ao nivel 2 do modo parametrizagéo - 9 = Sem Fungao 22 = Sem Funcao
con HMI remota velocidad para esta fuente = Cable de la HMI desconectado selecéo de parametros B k‘ Enter 10 = Sem Funcéo 28 = Acionar Bypass
= Pressione a tecla BACK/ESC para retornar ao modo monitoragéo Eascc Menu 12 Sem FAllmcéo . g‘é = éf?r‘gnaf Fire Mode
2 < Nivel 2:  / _ = Sem Alarme Ext. E
4 CONFIGURACION DE FABRICA PARA COMANDO Y REFERENCIA DE VELOCIDAD ® O numero do parametro ¢ exibido no mostrador principal € o seu conteddo NO |(* parau woe AAA P0264 | Fungdo da Entrada DI2 Ver Opgbes em P0263 0 cfg 0
mostrador secundario ~ P0O0O Parametrizacio P0265 | Funcéo da Entrada DI3 Ver Opgdes em P0263 20 cfg /0
El CFW501 es configurado de fébrica a través del ajuste de sus parametros, para definir el comando W Use as teclas 40 ¢ W para encontrar o parametro desejado 8 nivel 2 P0266 | Fungao da Entrada DI4 Ver Opgoes em P0263 21 clg 1’0
P . . P . m P i tecla ENTER/MENU ivel 3 d d tr a0 — £l 0
16gico y la referencia de velocidad en ambos modos de operacion LOCAL y REMOTO. Este ajuste de aloragao do contatdo dos pardmaron o PerRMEIieaga :g::; Ez:gzz g: E::::g: 8:2 z:; 8222:2 em ggigg : z;g v 8
fabrica puede ser restaurado a través de P0204 tanto para motores 60Hz como 50Hz (P0204 =5 o 6). =_Pressione a tecla BACK/ESC para retornar o nivel 1 do modo parametrizagéo Back“ hEAmer P0269 | Funcéo da Entrada DI7 Ver Opcdes em P0263 0 ofg /0
Nivel3: A o o ) . Esc enu P0270 | Funcao da Entrada DI8 Ver Opcoes em P0263 0 ofg 1/0
En el modo LOCAL, el comando y la referencia son direccionados a la HMI del CFW500, permitiendo los O conteuda doparamelro exibido nomostrador principal ¢ ONUMEro do PAAMENTO| - e woe A4 P0295 | Corr. Nom. Inv. 0,0a200,0A Conforme modelo | 1o | READ
comandos de Gira-Para, JOG y Sentido de Giro del motor. Ademas de estos comandos, la HMI también = Useasteclas M3 ¢ & para configurar o novo valor para o parametro selecionado Parametrizagéo T o =y e 5 t:o mverso; : -
es fuente para seleccion del modo LOCAL o REMOTO a través de su teclado. La referencia de velocidad = Pressioneatecla ENTER/MENU para confirmar a modificagao (salvar o novo valor) nivel 3 ensao Hominal Rede 1 380- 480V I °L§’E§£§,e° ©
i 4 A ou BACK/ESC para cancelar a modificagao (ndo salva o novo valor). Em ambos —
pueQe ser ajustada en el parametro P0121, o a través de las teclas 4% y W de la HMI en el modo de 05 02505 2 HMI retorna para o nivel 2 do frodo parametrizacéo P0297 |Freq. de Chaveamento 2500 a 15000 Hz 5000 Hz MOTOR
monitoreo. P0401 | Corrente Nom. Motor 0,0a200,0 A 1,0 X lnom cfg MOTOR,
STARTUP
En el modo REMOTO, el comando vy la referencia de velocidad son direccionados a los bornes del ROtC2|| Qeiacioiepie DS A (EE G || 6 sﬂ%?&b
producto; la DI1 Ejecuta Gira-Para y la DI2 el Sentido de Giro. La referencia queda a cargo de la entrada P0403 | Frequéncia Nom. Motor 02500 Hz 60 (50) Hz cfg | MOTOR,
analdgica Al1 en este modo. STARTUP

©

iNOTA!
Para més informaciones consulte www.weg.net.
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