2 PARAMETROS ALTERADOS

P1001 - Comando para SoftPLC

Faixade 0 = Para Aplicativo Padrao: 1

Valores: | = Executa Aplicativo

Prop.

Grupos
de
Acesso
via HMI:

| 01 GRUPO PARAMETFROS |
| 50 softPLC |

Descricao:
Permite parar ou executar um aplicativo instalado, mas para isto, o motor deve
estar desabilitado.

3 NOVOS PARAMETROS
P0414 - Tempo de Magnetizacao do Motor
Faixade 0.000a9.999 s Padrdao: 0.000s
Valores:
Prop.
Grupos | 01 GRUPO PARAMETFOS |
de
| 43 Dados do Motor |
Acesso
via HMI:
Descricao:

Este parametro permite ajustar um tempo de magnetizagdo do motor diferente de
2xP0412, sendo entdo este o tempo que inversor considera para indicar que 0 mo-
tor esta habilitado geral (ou magnetizado) apds receber o comando de habilita geral.

NOTE!

Valorem 0.000 s desabilita o uso deste parametro e o inversor considera
o tempo de 2xP0412 (Constante de Tempo Rotdrica do Motor) para
indicar que o motor esta habilitado geral.
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1 SOBRE O ADENDO

Este adendo apresenta as alteragdes implementadas na Ve55.20 em relagéo a ver-
séo padrao V5.20 e deve ser utilizado em conjunto com o Manual de Programacéo
do CFW11 V3.1X e respectivo Adendo para V5.1X e também com o Manual de
Aplicagao para Movimentagéo Vertical de Carga.

NOTE!

A seguir estdo descritas as modificagdes efetuadas nos valores padrdes
dos parémetros adequando desde modo a aplicagdo Movimentagéo
Vertical de Carga:

Ajuste
Padrao do
Usudrio

Faixa de

Par. Descricdo D

Prop. s

P0100 | Tempo Aceleragdo  |0.0a999.0 s 30s - |12

P0101 | Tempo Desacele- 0.0a999.0s 20s - 121

ragao

P0102 |Tempo Acel. 22 0.02999.0 s 3.0s - 12-1

Rampa

P0103 | Tempo Desac. 2° 0.0a999.0s 03s - 121

Rampa

P0105 | Selegédo 1%/2 Rampa | 0 = 1* Rampa 6=

1= 2%Rampa SoftPLC
2 =DIx

3 = Serial/USB
4 = Anybus-CC
5 = CANopen/
DeviceNet

6 = SoftPLC

7 =PLC11

0a 18000 rpm

P0133 | Velocidade Minima 120 (100) - 12-6
pm

200.0 % Vet.

P0O169 | Max. Corrente
Torque +
Méx. Corrente
Torque -
Ganho Propor. Fluxo |0.0a31.9 8.0 Vet.
Ig* apds I/f 0a 350 % 50 % Sless |11-23
Corrente no Modo I/f |0a9 8 Sless |11-23
Sel. Param. Leitura 1 |0 = Inativo 1=Ref. - |56
1= Ref. Veloc. # | Veloc. #
2 = Veloc.
Motor #

3 =Corr.

Motor #

4 =Tenséao B.
CC#

5 =Freq.

Motor #

6 = Tenséo
Saida #

7 =Torque
Motor #

8 = Pot. Saida #
9 = Var.Proces-
so #

10 = Setpoint
PID #

0.0a350.0 % 11-29

PO170 0.0a350.0% |200.0 % Vet. 11-29

P0O175
P0180
P0183
P205

11-20

11 = Ref.
Veloc. -

12 = Veloc.
Motor -

13 = Corr.
Motor -

14 = Tensédo B.
cC -

156 = Freq.
Motor -

16 = Tensdo
Saida -

17 = Torque
Motor -

18 = Pot. Saida -
19 = Var.
Processo -
20 = Setpoint
PID -

21 = SoftPLC
22 = SoftPLC
P1011 #

23 = SoftPLC
P1012 #

24 = SoftPLC
25 = SoftPLC
P1014 #

26 = SoftPLC
P1015 #

27 = SoftPLC
P1016 #

28 = SoftPLC
P1017 #

29 = SoftPLC
P1018 #

30 = SoftPLC
P1019 #

31 =PLC11
P1300 #

32 =PLC11
P1301 #

33 =PLC11
P1302 #

34 =PLC11
P1303 #
35=PLC11
P1304 #

36 =PLC11
P1305 #

37 =PLC11
P1306 #

38 =PLC11
P1307 #

39 =PLC11
P1308 #

40 =PLC11
P1309 #

P0207

Sel. Param. Leitura 3

Consulte as
opgdes em
P0205

7=
Torque
Motor #

5-6

P0220

Selecao Fonte LOC/
REM

0 = Sempre LOC
1 = Sempre
REM

2 =TeclaLR
(LOC)

3 =TeclaLR
(REM)

4 =DIx

5 = Serial/USB

6 = Serial/USB
REM
7 = Anybus-CC
LOC

8 = Anybus-CC
REM
9 =CO/ DN/ DP

10 = CO/ DN/
DP REM

11 = SoftPLC
LOC

12 = SoftPLC
REM
13=PLC11
LOC

14 =PLC11
REM

1=
Sempre
REM

CFG

13-29

P0222

Sel. Referéncia REM

0=HMI
1=Al1
2=A12
3=A3

4 =Al4

5= Soma

Als >0

6 = Soma Als
7=EP

8 = Multispeed
9 = Serial/USB
10 = Anybus-CC
11 = CANop/
DNet/DP

12 = SoftPLC
13 = PLC11

12=
SoftPLC

CFG

13-29

P0225

Selecao JOG LOC

0 = Inativo

1 =Tecla JOG
2=DIx

3 = Serial/USB
4 = Anybus-CC
5 = CANop/
DNet/DP

6 = SoftPLC
7=PLC11

0=
Inativo

CFG

13-31

P0226

Selegéo Giro REM

0 = Horério

1 = Anti-Horério
2 =Tecla SG (H)
3 = Tecla SG
(AH)

4 =DIx

5 = Serial/

USB (H)

6 = Serial/
USB(AH)

12=
SoftPLC
(H)

CFG

13-30

7 = Anybus- P0268 | Funcao da Entrada Consulte as 0=Sem CFG |13-12
-CC (H) Di6 opgdes em Fungédo
8 = Anybus-CC P0263
(AH) P0276 | Funcao da Saida 0 =Sem Fungéo |11 = Run CFG |13-19
9 =C0O/ DN/ DO2 (RL2) 1=N">Nx
DP (H) 2=N>Nx
10 = CO/ DN/ 3=N<Ny
DP(AH) JoN-N
11 = Polaridade 5 = Veloc. Nula
Al4 B=Is>Ix
12 = SoftPLC (H) 7=lIs<Ix
13 = SoftPLC 8 =Torque > Tx
(AH) 9 =Torque < Tx
14 = Polaridade 10 = Remoto
A2 11 =Run
15 =PLC11 (H) 12 = Ready
16 = PLC11 (AH) 13 = Sem Falha
P0227 | Selecéo Gira/Para 0 =Teclas 1,0 5= CFG |13-31 14 = Sem FO70
REM 1=DIx SoftPLC 156 = Sem FO71
2 = Serial/USB 16 = Sem
3 = Anybus-CC F006/21/22
4 = CANop/ 17 =Sem
DNet/DP F051/54/57
5 = SoftPLC 18 = Sem FO72
6=PLC11 19 = 4-20mA
P0228 | Selecao JOG REM Consulte as 0= CFG |13-31 OK
opgoes em Inativo 20 = Contetdo
P0225 P06B95
P0263 |Fungao da Entrada |0 = Sem Fungéo |21 = Uso CFG [13-12 21 = Sent.
DIt 1=Gira/Para  |PLC Horario
2 = Habilita (Subir 22 = V. Proc.
Geral Carga > VPx
3 = Parada 23 =V. Proc.
Répida <VPy
4 = Avango 24 = Ride-
5 = Retorno -Through
Start 25 = Pré-Carga
7 = Stop OK
8 = Sentido Giro 26 = Com Falha
9 = LOC/REM 27 = Horas Hab
10=JOG > Hx
11 = Acelera EP. 28 = SoftPLC
12 = Desacelera 29 = Tempori-
E.P zador
13 =Sem 30=N>Nxe
Funcao Nt>Nx
14 = 2a Rampa 31=F>Fx(1)
15 = Veloc./ 32=F>Fx(2)
Torque 33 =STO
16 = JOG+ 34 = Sem F160
17 = JOG- 35 =Sem
18 = Sem Alarme
Alarme Ext 36 = Sem Falha
19 = Sem Falha / Alarme
Ext. 37 =PLC11
20 = Reset 38 = Sem Falha
21 =Uso PLC I0E
22 = Manual/ 39 =S8em
Autom. Alarme IOE
23 = Sem 40 = Sem cabo
Fungéo IOE
24 = Desab. 41=8em A/
FlyStart Cabo IOE
25 = Regul. 42 =Sem F/
Barr.CC Cabo IOE
26 = Bloqueia
Prog. P0277 | Fungéo da Saida Consulte as 28 = CFG |13-19
27 = Carrega DO3 (RL3) opgoes em SoftPLC
Us.1/2 PO276 (Abrir
28 = Carrega Freio)
Us.3
29 = Temporiz. 0 =Uso Normal |1=Uso CFG |6-10
D02 . (ND) Pesado
30 = Temporiz. P0298 | Aplicacao 1 = Uso Pesado |(HD)
DO3 (HD)
31 = Fungéo Conf. Cor. Deseq. 0 = Inativa "
Trace P0342 Motor 1 = Ativa 1 = Ativa CFG |159
P0264 | Funcao da Entrada Consulte as 21="Uso CFG |13-12 P0414 | Tempo de Magnetiza- |0.000 29.999 s |0.000 s Vet.
DI2 opgoes em PLC Gao do Motor
P0263 (Descer P1001 |Comando para 0 = Para 1= - 18-1
Carga SoftPLC Aplicativo Executa
P0265 |Funcao da Entrada Consulte as 21="Uso CFG |13-12 1 = Executa Aplicativo
DI3 opgoes em PLC Aplicativo
P0263 (Parada
Emerg) NOTE!
P0266 | Funcdo da Entrada Consulte as 57 =Uso CEG [13-12 Os parémetros P1910 a E1059 estao descritos no Manual de Aplicacéo
DI4 opcdes em PLC para Movimentagao Vertical de Carga.
P0263 (12 DI Ref.
Veloc.)
P0267 |Funcao da Entrada Consulte as 0=S8em CFG |13-12
DI5 opgoes em Fungéo

P0263




