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CFW501 Frequency
Inverter

1 SAFETY INSTRUCTIONS

15542756

This quick installation guide contains the basic information necessary to commission the CFW501. It has
been written to be used by qualified personnel with suitable training or technical qualification for operating
this type of equipment. The personnel shall follow all the safety instructions described in this manual
defined by the local regulations. Failure to comply with the safety instructions may result in death, serious
injury, and/or equipment damage.

2 SAFETY WARNINGS IN THE MANUAL

DANGER!
The procedures recommended in this warning have the purpose of protecting the user
against death, serious injuries and considerable material damage.

ATTENTION!
The procedures recommended in this warning have the purpose of avoiding material damage.

5 TERMINOLOGY

Table 1: Nomenclature of the inverters CFW501

Product of the Model . e
and |Frame Rating N°of  Rating |Brake|" "o Emission
Series | Size Current Phases Voltage Level

Hardware

e e Special Software Version

m

g.: [ CFW501 A 02P6 T 4 NB 20 c2

See Table 2 Blank = standard

NB = without dynamic braking Sx = special software

CFws01 | 2B = with dynamic braking Blank = CFW500-CRS485 plug-in module

Available
options

20 = 1P20 HOO = without plug-in

N1 = cabinet Nema (type 1 as per UL) (protection rate | C2 or C3 = for inverters with internal filter. In order to comply with
according to standard IEC IP20) IEC 61800-3, refer to Table 8 and check the operation conditions

Table 2: Available options for each field of the nomenclature according to the rating current and voltage of the inverter

Available Options for the Remaining
Codes of the Inverters

Output Rating

SR N° of Phases

Rating Voltage Brake Protection c;':;’s“s‘i’;:d Hardware
Rate Version
Level

Frame Size

01P6=16A
02P6=2.6A
04P3=43A
07P0O=7.0A
09P6 =9.6 A
12P2=122A
16P0 =16.0 A
B 17P0=17.0A
19P4 =19.4 A B
C 24P0 =240 A c3
01PO=1.0A
01P6=1.6 A
A 02P6=2.6A
04P3=43A
06P1=61A
02P6 =26 A
04P3
06P5 = 6.5 A
10P0=100A
14P0=14.0A b8

© 16P0 = 16.0 A ©2

2=200...240V

T = three-phase

20 orN1
power supply

Blank or HOO

NB

4=2380..480 V

NOTE!
The information mentioned in this warning is important for the proper understanding and
good operation of the product.

High voltages are present.

Components sensitive to electrostatic discharge.
Do not touch them.

Mandatory connection to the protective ground (PE).

Connection of the shield to the ground.

P> Q= B

3 PRELIMINARY RECOMMENDATIONS

DANGER!

Always disconnect the general power supply before changing any electric component
associated to the inverter. Many components may remain loaded with high voltages and/or
moving (fans), even after the AC power supply input is disconnected or turned off. Wait for at
least ten minutes in order to guarantee the full discharge of the capacitors. Always connect
the grounding point of the inverter to the protection grounding.

>

NOTE!
Frequency Inverter may interfere with other electronic equipment. Follow the precautions
recommended in the user’s manual available for download on the website: www.weg.net.

NOTE!

It is not the intention of this guide to present all the possibilities for the application of the
CFW501, as well as WEG cannot take any liability for the use of the CFW501 which is not
based on this guide.

For further information about installation, full parameter list and recommendations, visit the
website www.weg.net.

® ®

24P0 =24.0 A
31P0=31.0A

6 IDENTIFICATION LABELS

Model (Smart code
CRWS01AQPETANB20C2 4 of the inverter)
Serial number —Jt SERIALE: 1324567890 0H +4&— Manufacturing date
Production order —Jmt OP.. 87654321 MAT.. 12345678 <+— WEG stock item
Rated input data EEE
(voltage, current REDE SAIDA

and frequency) 200 - 240V AC| 0__REDEILINE
1~ 8,8A XX

3+ 19AXX | 3~ XX1BAXX

50-60HzX_| 0-300HzX

S

| Rated input data
(voltage, current
and frequency)

MADE IN BRAZIL
HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Figure 1: Description of the identification labels on the CFW501

7 RECEIVING AND STORAGE

The CFW501 is supplied packed in a cardboard box. On this package, there is an identification label which
is the same as the one attached to the side of the inverter.

Check if:
® The identification of the CFW501 matches the model purchased.
= Any damages occurred during transportation.

Report any damage immediately to the carrier.

If the CFW501 is not installed soon, store it in a clean and dry location (temperature between -25 °C and
60 °C (-77 °F and 140 °F)), with a cover to prevent dust accumulation inside it.

A

ATTENTION!

When the inverter is stored for a long period, it becomes necessary to perform the capacitor
reforming. Refer to the procedure recommended in the user’s manual, available for download
on the website: www.weg.net.

Do not perform any withstand voltage test!
If necessary, contact WEG.

ATTENTION!

Electronic boards have components sensitive to electrostatic discharges.

Do not touch directly on components or connectors. If necessary, first touch the grounding
point of the inverter, which must be connected to the protection earth (PE) or use a proper
grounding strap.

>

DANGER!

This product was not designed to be used as a safety element. Additional measures must
be taken so as to avoid material and personal damages. The product was manufactured
under strict quality control, however, if installed in systems where its failure causes risks
of material or personal damages, additional external safety devices must ensure a safety
condition in case of a product failure, preventing accidents.

>

ATTENTION!
The operation of this equipment requires detailed installation and operation instructions
provided in the user’s manual, programming manual and communication manuals.

A

4 ABOUT THE CFW501

The CFW501 frequency inverter is a high-performance product which allows speed and torque control of
three-phase induction motors. This product provides the user with the options of vector (VVW) or scalar
(V/f) control, both programmable according to the application.

In the vector mode (VVW), the operation is optimized for the motor in use, obtaining a better performance
in terms of speed regulation. The scalar mode (V/f) is recommended for simpler applications, such as the
activation of most pumps and fans. The V/f mode is used when more than a motor is activated by an
inverter simultaneously (multimotor applications).

8 INSTALLATION AND CONNECTION
8.1 ENVIRONMENTAL CONDITIONS:

Avoid:

m Direct exposure to sunlight, rain, high humidity or sea-air.
® Inflammable or corrosive liquids or gases.

®m Excessive vibration.

m Dust, metallic particles or oil mist.

Environmental conditions permitted for the operation of the inverter:

®m Temperature surrounding the inverter: from 0 °C (32 °F) to the nominal temperature.

m For temperatures surrounding the inverter higher than the specifications in the Table B.2 in the user’s

manual, itis necessary to apply a 2 % of current derating for each Celsius degree, limited to an increase

of 10 °C (50 °F).

Air relative humidity: 5 % to 95 % non-condensing.

B Maximum altitude: up to 1000 m (3.300 ft) - nominal conditions.

From 1000 m to 4000 m (3.300 ft to 13.200 ft) - 1 % of current derating for each 100 m (328 ft) above

1000 m of altitude.

= From 2000 m to 4000 m (6.600 ft to 13.200 ft) above sea level - maximum voltage reduction (240 V
for 200...240 V models and 480 V for 380...480 V models) of 1.1 % for each 100 m (330 ft) above 2000
m (6.600 ft).

m Pollution degree: 2 (according to EN50178 and UL508C), with non-conductive pollution. Condensation
must not originate conduction through the accumulated residues.

8.2 POSITIONING AND MOUNTING

The external dimensions and the drilling for the mounting, as well as the net weight (mass) of the inverter
are presented in Figure 2. Mount the inverter in the upright position on a flat and vertical surface. First, put
the screws on the surface where the inverter will be installed, install the inverter and then tighten the
screws observing the maximum torque for the screws indicated in Figure 2.

Allow the minimum clearances indicated in Figure 3, in order to allow the cooling air circulation. Do not
install heat sensitive components right above the inverter.

View of the mounting base Front view Side view
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Frame Size A B © b H L P Weight Bolt. Reczrrr::: ded
mm (in) | mm (in) ' mm (in) mm (in) mm (in) 'mm (in) mm (in) | kg (Ib) N.m (Ibf.in)
A (1?37) (61;355‘9) ((11743) (07,228) (;ii) (2?55) (;i}?) 0.8 (1.76) (1) M4 2(17.7)
= (2755) (;.22) ((1).142) (07.'239) (;Z%) (31%3) (gg%) 1.2(265) (1) M4 2(17.7)
° (;%a) (;_33) (é.%é) (05. égs) (5 12(%) (51 3351) (é %%) 244 M5 3(26.5)
° oo || i || e, || o || G || ooy || o || vo@ie || @ 45(30.82)

Dimension tolerance: +1,0 mm (0,039 in)
(1) This value refers to the heaviest weight of the frame size.

Figure 2: Inverter dimensions for mechanical installation

(b) DIN rail mounting

(c) Minimum ventilation free spaces

Frame Size & B © D
mm (in) mm (in) mm (in) mm (in)
A 15 (0.59) 40 (1.57) 30(1.18) | 10(0.39 (1)
B 35 (1.38) 50 (1.97) 40 (1.57) 15 (0.59) (1)
[ 40 (1.57) 50 (1.97) 50 (1.97) 30 (1.18)
D 40 (1.57) 50 (1.97) 50 (1.97) 40 (1.57)

Dimension tolerance: 1,0 mm (x0,039 in)
(1) Itis possible to mount inverters side by side without lateral free space (D = 0), however with maximum ambient temperature of 40 °C.

Figure 3: (a) to (c) - Mechanical installation data (surface mounting and minimum ventilation free espaces)

A

ATTENTION!

When installing two or more inverters vertically, respect the minimum clearance A + B and
provide an air deflecting plate so that the heat rising up from the bottom inverter does not
affect the top inverter. Provide independent conduits for the physical separation of signal,
control, and power cables (refer to the Section 3.2 - Electrical Installation the user’s manual,
available for download on the website: www.weg.net).

8.3 CABINET MOUNTING

Forinverters installed inside cabinets or metallic boxes, provide proper exhaustion, so that the temperature
remains within the allowed range. As a reference, Table 3 shows the air flow of nominal ventilation for each
frame.

Cooling Method: internal fan with air flow upwards.

Table 3: Air flow of the internal fan

Frame Size CFM I/s m3/min
A 20 9.4 0.56
B 30 144 0.85
C 30 141 0.85
D (T2)* 100 472 2.83
D (T4)** 80 37.8 2.27

() T2 - CFW501 Frame Size D line 200 V (200...240 V).
(**) T4 - GFWS501 Frame Size D line 400 V (380...480 V).

8.4 SURFACE MOUNTING

Figure 3 illustrates the procedure for the installation of the CFW501 on the mounting surface.

8.5 DIN-RAIL MOUNTING

The inverter CFW501 can also be mounted directly on 35-mm rail as per DIN EN 50.022. For this mounting,

you must first position the lock © down and then place the inverter on the rail, position the lock © up, fixing
the inverter.

(*) The fastening lock of the inverter on the rall is indicated with a screwdriver in Figure 3.

9 ELECTRICAL INSTALLATION

DANGER!
A ®  The following information is merely a guide for proper installation. Comply with applicable
- local regulations for electrical installations.
m Make sure the power supply is disconnected before starting the installation.
® The CFW501 must not be used as an emergency stop device. Provide other devices
for that purpose.

ATTENTION!
Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection. Branch
circuit protection must be provided in accordance with applicable local codes.

A

9.1 IDENTIFICATION OF THE POWER TERMINALS AND GROUNDING POINTS

The power terminals can be of different sizes and configurations, depending on the model of the inverter.
The location of the power, grounding and control connections are shown in Table 4.

Table 4: Power terminals, grounding points and recommended tightening torque

Torque

Frame Size Power Supply Grounding Points Power Terminals
N.m Lbf.in N.m Lbf.in

A 200... 240V 0.5 4.34 0.5 4.34
380...480 V 0.5 4.34 0.5 4.34

B 200... 240V 0.5 4.34 0.5 4.34
380... 480 V 0.5 4.34 0.5 4.34

c 200...240 V 0.5 4.34 1.7 15.00
380...480 V 0.5 4.34 1.8 15.93

b 200...240 V 0.5 4.34 2.4 21.24
380...480 V 0.5 4.34 1.76 16.57

Description of the power terminals:

L/L1, N/L2, L3 (R,S and T): AC power supply.

U, V, W: connection for the motor.

-UD: negative pole of the voltage of the DC Link.

+UD: positive pole of the voltage of the DC Link.

BR: connection of the brake resistor.

DCR: connection for the external DC link inductor. The use of internal inductor is not allowed on the CFW501.

9.2 POWER AND GROUNDING WIRING, CIRCUIT BREAKERS AND FUSES

A

ATTENTION!

Use proper cable lugs for the power and grounding connection cables.

Keep sensitive equipment and wiring at a minimum distance of 0.25 m from the inverter and
from the cables connecting the inverter to the motor.

It is not recommended the use of mini circuit breakers (MDU), because of the actuation
level of the magnet.

ATTENTION!

Residual Current Device (RCD):

When installing an RCD to guard against electrical shock, only devices with a trip current
of 300 mA should be used on the supply side of the inverter.

Depending on the installation (motor cable length, cable type, multimotor configuration,
etc.), the RCD protection may be activated. Contact the RCD manufacturer for selecting the
most appropriate device to be used with inverters.

NOTE!

The wire gauges listed in Table 11 are orientative values. Installation conditions and the
maximum permitted voltage drop must be considered for the proper wiring sizing.

In order to meet UL requirements, use ultra fast fuses at the inverter supply with a current
not higher than the values presented in Table 11.

©

9.3 POWER CONNECTIONS

Jr[s[Tfuobrlwoooulvinl

Shield Shield

Spom—
T
Input
power
supply
() The power terminals -Ud, BR and +Ud are not available in models of frame A.

(a) Frame Sizes A, B and C

Disconnecting £
switct

supply

(b) Frame Size D
Figure 4: (a) and (b) - Power and grounding connections

9.3.1 Input Connections

A
©

DANGER!
Provide a disconnect device for the inverter power supply. This device must cut off the power
supply whenever necessary (during maintenance for instance).

ATTENTION!

The power supply that feeds the inverter must have a grounded neutral. In case of IT
networks, follow the instructions described in Item 3.2.3.3 - IT Networks the user’s manual,
available for download on the website: www.weg.net.

NOTE!

B The input power supply voltage must be compatible with the inverter rated voltage.

m  Power factor correction capacitors are not needed at the inverter input (L/L1, N/L2, L3
or R, S, T) and must not be installed at the output (U, V, W). The maximum impedance
of the input power supply permitted is 1 % of the voltage drop. It is not permitted the
use of inducer on the DC link.

Power supply capacity

= The CFW501 is suitable for use in a circuit capable of delivering not more than 30.000 A symmetrical
(200 to 480 V).

= In case the CFW501 is installed in power supplies with current capacity over 30.000 A itis necessary
to use proper protection circuits for those power supplies, such as fuses or circuit breakers.


http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net

9.3.2 IT Networks

ATTENTION!

When inverters with internal RFI filter are used in IT networks (neuter not grounded or
grounded through a high ohmic value resistor), always set the grounding switch of the
capacitors of the internal RF! filter to the NC position (as shown in Figure A.2 user’s manual,
available for download on the website: www.weg.net), since those kinds of network cause
damage to the filter capacitors of the inverter.

9.3.3 Dynamic Braking

©

9.3.4 Output Connections

NOTE!

The dynamic braking is available from frame B. For information about installation, refer to
Iltem 3.2.3.3 - Dynamic Braking in the user’s manual, available for download on the website:
www.weg.net.

ATTENTION!

® Theinverter has an electronic motor overload protection that must be adjusted according
to the driven motor. When several motors are connected to the same inverter, install
individual overload relays for each motor.

®  The motor overload protection available on the CFW501 complies with standard UL508C
if the trip current (PO156) is set for at least 1.1 times the motor rated current (P0401).

ATTENTION!
' If a disconnect switch or a contactor is installed at the power supply between the inverter
J and the motor, never operate it with the motor turning or with voltage at the inverter output.

The characteristics of the cable used to connect the motor to the inverter, as well as its interconnection
and routing, are extremely important to avoid electromagnetic interference in other equipment and not to
affect the life cycle of windings and bearings of the controlled motors.

Keep motor cables away from other cables (signal cables, sensor cables, control cables, etc.), according
to Item 9.3.7 Cable Separation Distance.

Connect a fourth cable between the motor ground and the inverter ground.

When using shielded cables to install the motor:

® Follow the safety recommendations of IEC 60034-25.

= Use the low impedance connection for high frequencies to connect the cable shield to the grounding.
Use parts supplied with the inverter.

® The accessory "CFW500-KPCSx power and control cable shielding kit" (refer to the Chapter 12
ACCESSORIES), can be mounted in the lower part of the cabinet. Figure 5 shows a detailed example
of the connection of the power supply and the motor cable shield to the accessory CFW500-KPCSA.
Besides, this accessory allows the connection of the control cable shield.

The CFW501 inverters are supplied with the digital inputs configured as active low (NPN), analog input and N |
output configured for signal in voltage 0...10 V and with termination resistor of the RS485 OFF. @ OTE! . . - . . . ) -
A professional is a person or organization familiar with the installation and/or commissioning
of inverters, including their EMC aspects.
NOTE!
@ ®m Touse the analog inputs and/or outputs with signal in current, you must set the switches Table 8: Conducted and radiated emission levels, and additional information
S1and S2 and the related parameters as per Table 5. For further information, refer to the Inverter Model Conducted Emission - Maximum Motor Cable Length Radiated Emission
CFWS501 programming manual, available for download on the website: www.weg.net. (Galeg0LyiCH Galegonyied (Galegony
= To modify the digital inputs from active low to active high, check the use of parameter 1 CEWSOTAOIPOT2...CS... Contact WEG - cs
’ : ’ 2 CFW501A02P6T2. Contact WEG - c3
P0271 in the CFW501 programming manual. 3 CFW501A04P3T2. Contact WEG R o3
4 GFW501A07POT2... Contact WEG - c3
Table 5: Configuration of the switches to select the type of analog input and output signal on the CFW500-CRS485 5 CFW501A09P6T2... Contact WEG - c3
T T 6 GFW501A12P2T2... Contact WEG - c3
é':,'i:fft signal | going of ::-3:';; FETEIE ey S 7 CFW501B16P0T2... Contact WEG . c3
Voltage | S11=OFF | 0.10V |P0233 = 0 (direct reference) or 2 (inverse reference) 8 CFW501B17P0T2... Contact WEG - c3
All Current S11-0ON 0..20 mA | P0233 = 0 ((direct reference) or 2 (inverse reference) 9 CFW501B19PA4T2... Contact WEG - c3
. 4..20 mA | P0233 = 1 (direct reference) or 3 (inverse reference) 10 CFW501A01POT 6m o c8
Voltage | S21=OFF | 0.10V |P0238 =0 (direct reference) or 2 (inverse reference) il CFW501A01P6T 6m - c3
Al2 GCurrent S24 —ON 0..20 mA | P0238 = 0 (direct reference) or 2 (inverse reference) 12 CFW501A02P6T4. 6m - C3
4..20m A | P0238 = 1 (direct reference) or 3 (inverse reference) 13 CFWS01A04P3T4. . 6m - C3
Voltage S1.2=0N 0..10V | P0253 = 0 (direct reference) or 3 (inverse reference) 14 CFWS501A06P1TA... 6m — c3
AO1 Current S1.2 = OFF 0..20 mA | P0253 = 1 (direct reference) or 4 (inverse reference) 12 gia:glggiiiﬁj 28 ; (C;;
4..20mA | P0253 = 2 (direct reference) or 5 (inverse reference)
17 CFW501B06P5T4... 20m - c3
18 CFW501B10P0T4... 20m - c3
NOTE! 19 CFW501G14P0T4...C2... 30m 20m c3
@) Gontiuratontocomnect e s L E
B 51.3=0Nand 51.4 = ON: terminal RS485 ON. 22 | CFWS501D31POT4..C3... Contact WEG - c3

® S1.3 = OFF and S1.4 = OFF: terminal RS485 OFF.
Any other combination of the switches is not allowed.
Configuration to connect the RS485:

® S2.3=0Nand S2.4 = ON: terminal RS485(2) ON.

m S2.3 = OFF and S2.4 = OFF: terminal RS485(2) OFF.
Any other combination of the switches is not allowed.

For the correct connection of the control, use:

1. Gauge of the cables: 0.5 mm? (20 AWG) to 1.5 mm?2 (14 AWG).

2. Maximum torque: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

3. Wiring of the plug-in module connector with shielded cable and separated from the other wiring (power,
command in 110 V / 220 Vac, etc), according to ltem 9.3.7 Cable Separation Distance.

. Relays, contactors, solenoids or coils of electromechanical brake installed close to the inverters may
occasionally generate interference in the control circuitry. To eliminate this effect, RC suppressors (with
AC power supply) or freewheel diodes (with DC power supply) must be connected in parallel to the coils
of these devices.

. When using the external HMI, the cable that connects to the inverter must be separated from the other
cables in the installation, keeping a minimum distance of 10 cm.

6. When using analog reference (Al1) and the frequency oscillates (problem of electromagnetic

interference), interconnect the GND of the connector of the plug-in module to the inverter grounding
connection.

IN

i<l

9.3.7 Cable Separation Distance

Provide separation between the control and power cables and between the control cables (relay output
cables and other control cables) as per Table 5.

Table 6: Cable separation distance

Inverter Output Length Minimum Separation
Rated Current of the Cable(s) Distance
<o4A <100 m (330 ft) =10cm (3.94 in)
- >100 m (330 ft) >25cm (9.84 in)
>08A <30 m (100 ft) =10 cm (3.94 in)
>30m (100 ft) =25 cm (9.84 in)

10 INSTALLATIONS ACCORDING TO EUROPEAN DIRECTIVE OF ELECTROMAGNETIC

(1) In models 21 and 22, WEG must be consulted in order to check the inverter installations and operating conditions.

For conducted emission category G2, the switching frequency is 5 kHz for models 19 and 20.

For conducted emission C2, in models 19 and 20, use the ferrite 12473659 on the output cables (2 turns).

For conducted emission category C8, the switching frequency is 5 kHz for models 10, 10, 11, 12, 18, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21 and 22.
For conducted emission category C3, in models 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17 and 18 use the ferrite 12480705 on the output cables (1 turn) and use the ferrite
12480705 on the input cables (2 turns).

For conducted emission C3, in models 19 and 20, use the ferrite 12473659 on the output cables (1 turn).

For conducted emission category C3, in models 21 and 22, use the ferrite 12983778 on the output cables (1 turr) and use the

ferrite 12983778 on the input cables (2 turns).

For Radiated Emission, in models 10, 11, 12, 13 and 14 use shielded cable up to 6 m.

For Radiated Emission, in models 15, 16, 17, 18, 21 and 22 use shielded cable up to 30 m.

For Radiated Emission, in models 19 and 20 use the ferrite 12473659 on the output cables (1 turn). Use shielded cable up to 30 m.

11 PREPARATION AND POWERING UP

A

1. Check if the power, grounding and control connections are correct and firm.

2. Remove all materials left from the inside of the inverter or drive.

3. Check if the motor connections and if the motor current and voltage match the inverter.

4. Mechanically uncouple the motor from the load. If the motor cannot be uncoupled, be sure that the turning
in any direction (clockwise or counterclockwise) will not cause damages to the machine or risk of
accidents.

5. Close the covers of the inverters or drive.

6. Measure the voltage of the input power supply and check if it is within the permitted range, as presented
in Chapter 13 TECHNICAL SPECIFICATIONS.

7. Power up the input: close the disconnecting switch.

8. Check the success of the powering up:

The display of the HMI indicates:

DANGER!
Always disconnect the general power supply before making any connection.

13 TECHNICAL SPECIFICATIONS

13.1 POWER DATA
Power Supply:

Tolerance: -15 % to +10 %.
Frequency: 50/60 Hz (48 Hz to 62 Hz).

Phase imbalance: < 3 % of the rated phase-to-phase input voltage.
Overvoltage according to Category IIl (EM 61010/UL 508C).
Transient voltage according to Category |Il.

Maximum of 10 connections per hour (1 every 6 minutes).

Typical efficiency: = 97 %.

13.2 ELECTRONICS/GENERAL DATA

Table 9: Electronics/general data

Control

Method

Type of control:

- V/f (Scalar)

- VVW: Voltage vector control

PWM SVM (Space Vector Modulation)

Output frequency

0 to 500 Hz, resolution of 0.015 Hz

Performance

V/f Control

Speed regulation: 1 % of the rated speed (with slip compensation)
Speed variation range: 1:20

Vector Control (VVW)

Speed regulation: 1 % of the rated speed
Speed variation range: 1:30

Inputs © Analog

2 insulated inputs. Levels: (0 to 10) V or (0 to 20) mA or (4 to 20) mA
Linearity error < 0.25 %

Impedance: 100 kQ for voltage input, 500 Q for current input
Programmable functions

Maximum voltage permitted in the input: 30 Vcc

Digital

4 insulated inputs

Programmabile functions:

- active high (PNP): maximum low level of 15 Vdc / minimum high level of 20 Vdc
- active low (NPN): maximum low level of 5 Vdc / minimum high level of 9 Vdc
Maximum input voltage of 30 Vdc

Input current: 4.5 mA

Maximum input current: 5.5 mA

Outputs © Analog

1 insulated output. Levels (0 to 10) V or (0 to 20) mA or (4 to 20) mA
Linearity error < 0.25 %

Programmable functions

RL=10kQ (0to 10 V) or RL < 500 Q (0 to 20 mA / 4 to 20 mA)

Relay

2 relays with NA/NF contact
Maximum voltage: 240 Vac
Maximum current 0.5 A
Programmable functions

Transistor

1 insulated digital output open sink (uses as reference the 24 Vdc)
Maximum current 150 mA ) (maximum capacity of the 24 Vdc)
Programmable functions

Power Supply

24-Vdc power supply. Maximum capacity: 150 mA ¢
10-Vdc power supply. Maximum capacity: 2 mA

Communication

Interface RS485

Insulated RS-485
Modbus-RTU, BACnet or N2 protocol with maximum communication of 38.4kbps

Safety

Protection

Overcurrent/phase-phase short circuit in the output
Overcurrent/phase-ground short circuit in the output
Under/overvoltage

Overtemperature in the heatsink

Overload in the motor

Overload in the power module (IGBTs)

External alarm/fault

Setting error

Human-Machine
Interface (HMI)

Standard HMI

9 keys: Start/Stop, Up arrow, Down arrow, Direction of Rotation, Jog, Local/Remote,
BACK/ESC and ENTER/MENU

LCD display

View/edition of all parameters

Indication accuracy: - current: 5 % of the rated current; - speed resolution: 1 rpm

Enclosure P20

Models of frame sizes A, B, C and D

Nema1/IP20

Models of frame sizes A, B, C and D with kit NEMA1

(") The number and/or type of analog/digital inputs/outputs may vary. Depending on the Plug-in module (accessory) used. For the table above, it was

considered the CFW500-CRS485 plug-in module. For further information, refer to the programming manual and the guide supplied with the optional item.

(**) The maximum capacity of 150 mA must be considered adding the load of the 24-V power supply and transistor output, that is, the sum of the consumption

of both must not exceed 150 mA.

14 CODES AND STANDARDS

Table 10: Codes and standards

Safety standards ® UL 508C - power conversion equipment
COMPATlBlLl TY 11.1 STARTUP ® UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment
: = EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy
Inverters with the option C2 or C3 (CFW501...C...) feature internal RF! filter to reduce the electromagnetic = EN 50178 - electronic equipment for use in power installations .
Figure 5: Details of the connection of the power supply and the motor cable shield to the accessory CFW500-KPCSA . . . N . = ® EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general requirements
interference. Those inverters, when properly installed, meet the requirements of the directive of the 11.1.1 V/f Control Type (P0202 = 0) = Note: for the machine to comply with this standard, the manufacturer of the machine s responsible for instaling
9.3.5 Grounding Connections electromagnetic compatibility (2014/30/EU). 554 SHiReD ET ST - eﬁﬂaﬂeﬁ& 51%:) dié‘%?ci”n‘é eggfrcn:nnvt etrct:erilssconnect the input power supply
- U
. . . . . P 3 e——y = EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements - ratin
The CFW501 inverter series was developed for professional applications only. Therefore, the emission ~ 90 = specifications for ‘JowVonagsadmstable'freqﬁencym Dowye,dnve sfstems N a o
DANGER! . . limits of harmonic currents by the standards EN 61000-3-2 and EN 61000-3-2/A 14. 8”‘ Electromagnetic = EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard including
® The inverter must be connected to a protection grounding (PE). q 2 compatibility (EMC) specific test methods
® Use grounding wiring with a gauge at least equal to that indicated in Table 11. 10.1 CONFORMAL INSTALLATION = Monitoring mode ® The PARAM grouip s seloctod, pross the koys M or G standards gy\le?;coltr)é)s-&izc-deilseccht;?gm;%;nu% ﬁ;)rtr;;;?nblhty (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
® Connect the grounding points of the inverter to a specific grounding rod, or specific . L N ) . ) . ® Press the key ENTER/MENU to enter 1 level of i c 1 -4-3 - i ibili - : testi i - secti
° 9 g p / A p g [¢] p 1. Inverters with option internal RFI filter CFW501...C... (with grounding switch of the capacitors of the programming mode until selecting the STARTUP group [] EN 6;0([)0d4 Bd_erkfactromagnel‘lc ?ompanbwlll‘tyf(E:\(Ajc) part[4.‘tes‘ungand measurement techniques - section
grounding point or to the general grounding point (resistance < 10 Q). . L " y N R . : radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity tesf .
; . internal RFI filter in the position @). Check the location of the grounding switch in Figure A.2 the user's e Es n = EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
® The neuter conductor that powers up the inverter must be solidly grounded; however, manual. available for download on the website: www.weg.net ~ ~ 0 4: electrical fast transient/burst immunity test
this conductor must not be used to ground the inverter. é ual, avaiiable for downioad o © X ebs 'e. -weg.net. X pnene ® EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
® Do not share the grounding wiring with other equipment that operate with high currents 2. Shielded output cables (motor cables)with shield connected at both ends, motor and inverter, by means & 4 ucu 5: surge immunity test
t 9 g wiring t quip| P! 9 of a low impedance to high frequency connection. Maximum motor cable length and conduced and i A— e = EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
(e.g. high power motors, soldering machines, etc.). radiated emission levels according o Table 7. = When the STARTUP group is selected Press the key = If necessary, press ENTER/MENU to modify the content 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields
. . 9 ; . . ENTER/MENU of "P0202 - Control Type” for P0202 = 0 (V/) Mechanical construction |® EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)
9.3.6 Control Connections 3. Shielded control cables, keeping the separation distance from other cables according to Table 6. ST TIT T e == standards ® UL 50 - enclosures for elecirical equipment
- 4. Grounding of the inverter according to instruction of the ltem 9.3.5 Grounding Connections. ~ ruey F;n39§
The control connections (analog input/output, digital input/output and interface RS485) must be 5. Grounded power supply. = a by 15 LIST OF MODELS OF CFW501 SERIES
) - ] s
performed according to the specification of the connector of the plug-in module connected to the 10.2 EMISSION AND IMMUNITY LEVEL m When the desired valus is reached. F PP ——
- ) - . , press ENTER/MENU = If necessary, modify the content of "P0398 - Motor yp . ; } P
CFWS501, refer to the guide of the plug-in module in the package of the product. u S to save the modification Service Factor" Table 11: List of models of CAW501 series, main electrical specifications
. . p m Press the key M for the next parameter W Press the key M for the next parameter E Do § jiscemmsncedku=sl o 3 Q
Connector Description Table 7: Emission and immunity levels e ——— P ——— 3 B g = X H H &l o w S¢
1 DO1-RL-NO | Digital output 1 (NO contact of relay 1) EMC I Basic S Level e 220 o u3 5 g i g-g 2 o = %, £ < @e 2 § 1 3' 2 i 3 g §
- ' - I ea
3 DO1-RL-C Digital output 1 (common point of relay 1) Emission: Pﬂqsa anm Fl = E @ g ° = - 5 m 8 @ 5 B 23 E ; %:‘, 5 i; =
5 DO1-RL-NC | Digital output 1 (NC contact of relay 1) Mains Terminal IEC/EN 61800-3 | It depends on the inverter model on the length of the motor cable. 7 o 8 gl g 5 g 3% = 2 2 é g & g E £ = % £ 2 '2’%‘2 3 33
_| 7 | DO3-RLNO | Digital output 3 (NO contact of relay 2) Frequency Range: 150 kiz to 30 MHz) Refer to Table 6 e T g £ %< 2 g &= 23 ] N 3 i
S DO3-RLC Digital output 3 (common point of relay 2) Electromagnetic Radiation Disturbance = [f necessary, modify the content of "P0400 — Motor Rated = If necessary, modify the content of "P0401 - Motor Rated = b3 = L | = 22 o E )
3 Y. Frequency Range: 30 MHz to 1000 MHz) Voltage", or press the key M for the next parameter Current", or press the key A for the next parameter = 2 ol e— E e s T3 B3 = B3
° o 9 o) 2| 1 DO3-RL-NC | Digital output 3 (NC contact of relay 2) o —_—— —_—— a 3 3 == e > m = 23 3 B8 3 =
Z 0 2 29 2 € Immunity: = = 50 2| g 3 ST [} 83|83 L= 53
22 gz 2 8113 NG Not conneoted Electrostatic Discharge (ESD) IEC 61000-4-2_| 4 kV for contact discharge and 8 kV for air discharge 8 kV e 0 < oFwa01a016T2l T61025/0181680] 20 |FNHO0-20KA | 2.5 | MPW18.5.0025 | 12110 2.0 (12 -
2588880 88 w24V +24 Vdo power suply Fast Transient-Burst IEC 61000-4-4 | 2 KV /5 kHz (coupling capacitor) input cables 3 POMYGe . - POMNO3 250 Al L - 506|254
- _© o 2 17 DI Digital input 1 1KV / 5 kHz control cables and remote HMI cables i - CFW501A02P6T2 2.6| 0.5/0.37 | 680 | 20 |FNH00-20K-A | 4.0 | MPW18-3-U004 | 1.5 (16) | 2.5 (14)
1357 9 1113 19 D2 Digital input 2 2 kV /5 kHz (coupling capacitor) motor cables = |f necessary, modify the content of "P0402 - Motor Rated ® I necessary, modify the content of "P0403 - Motor Rated CFW501A04P3T2 A 4.3| 1/0.75 |680|20 |FNHO0-20K-A|6.3 | MPW18-3-D063 | 1.5 (16)| 2.5 (14) | Dynamic braking not
21 DI3 Digital input 3 Conducted Radio-Frequency Common Mode IEC 61000-4-6 | 0.15 to 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz) Frequency", or press the key M3 for the next parameter Frequency", or press the Key M3 for the next parameter CFW501A07POT2 70| 2715 |680|20 |FNHO0O-20K-A| 10 | MPW18-3-U010 | 1.5 (16)| 2.5 (14) | available
23 D4 Digital input 4 Motor, control and HMI cables — . CFW501A09P6T2|  |200 96| 8/2.2 |1250]25 |FNHO0-25K-A| 16 | MPW18-3-U016 | 2.5 (14)| 2.5 (14)
r 7 18 24 Surges 1.2/50 ps, 8/20 ps by by - - - s -
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 2 AO1 Analog output 1 9 IEC 61000-4-5 | 1KV line-to-line coupling Aun 5 Oﬁ.D CFW501A12P2T2 | | 240 | [12.2] 8/2.2 [1250] 25 |FNH00-25K-A| 16 | MPW18-3-U016 | 2.5 (14) | 2.5 (14)
g GA’\“F ief?’e”ce Ot\: 2 KV line-to-ground coupling 1 POYOY 12 PO407 CFW501B16POT2 16.0] 5/37 [1000| 40 |FNH00-40K-A| 25 | MPW40-3-U025 | 4.0 (12)[4.0 (12)| 20 | 20 | 14 [2.5 (14)
nalog inpu Radio-frequency electromagnetic field 80 to 1000 MHz - i CA0K- 3
AT I g g3 zg 5| 8 +0V Reference +10 Vidc for potentiometer IEC 61000-4-3 10 V/m = |f necessary, modify the content of "P0404 — Motor Rated ® |f necessary, modify the content of "P0407 — Motor Rated CPWS01B17P0T2 B[170] 5/8.7 [1000) 40 |FNHO0-40K-A MPW40-3-1020|4.0 (12) | 4. )| 20 | 20 | 14 |25 (14)
i - --Lep o 2 < 3 ] § 10 DO2-TR Digital output 2 (transistor) 80 % AM (1 kHz) Power", or press the key 43 for the next parameter Power Factor”, or press the key 43 for the next parameter CFWS01B19P4T2 194 5/3.7 [1000] 40 [FNH00-40K-A (12)]4.0(12)] 20 | 20 | 14 [4.0(12)
oz s g : § § & £ (7o | o485 - A | o485 (erminal AfE) — ""73“ CFW501C24P0T2 Cl24.0 7.5/5.5 |1000 63 |FNHO0-63K-A | 40 |MPW40-3-U040 (4.0 (12)|4.0 (12)| 26 | 15 | 13 | 6(10)
3 " . _sae " . . -~ ~ o ! - -3-|
g ] e 3 e 3 ©| 14 | RS485-Bi(+) | RS485 (Terminal B1(+)) Definition of Standard IEC/EM 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems" - CPWS01A01POTA 1.0]0.25/018| 450 20 |FNHO0-20K-A| 1.6 | MPW18-3-DO16 | 1.5 (16)) 2.5 (14)
A £ . . CFW501A01P6T4 | 3 1.6| 0.5/0.37 | 450| 20 | FNH00-20K-A | 2.5 | MPW18-3-D025 | 1.5 (16) | 2.5 (14)
424V S| 16 GND 1 GND 1 (RS485) ® Environments: 13 14 u Dynamic braking not
I o 3 . N ‘ . - . ' ' e FW501A02P6T4 Al26| 1511 |4 NH00-20K-A | 4.0 | MPW18-3-U004 1. 5 (14)| 1
sel z 3 & 318 Al2 Analog input 2 First Environment: environments that include domestic installations, as well as establishments directly = To oxit the STARTUP e orass BACK/ESC ) CRWS01A02P6 26| 1.5/11 |450]20 |FNHOO0-20K-A|4.0 8-5:U004|1.5(16) 2.5 (14)| 5 qijape
<3c 2 g 20 | RS485- A2(-) | RS485 (Terminal A2(-) . . . . ; o exitine menu, just press ® Through the keys M3 and & select the desired menu CFW501A04P3T4 4.3| 2/1.5 |450|20 |FNHO0-20K-A|6.3 | MPW18-3-D063 | 1.5 (16) | 2.5 (14)
= - connected without intermediate transformer to a low-voltage power supply network which supplies or press the key BACK/ESG again {o return directly to the
22 | RS485-B2(+) | RS485 (Terminal B2(+) buildings used for domestic purposes o P bogelyiadl é e v g y CFW501A06P1T4 61| 3/2.2 |450| 20 |FNH00-20K-A| 10 | MPW18-3-U010 | 1.5 (16) [ 2.5 (14)
24 GND 2 GND 2 (RS485) 9 . Stic purp I . onitoring mode of the CFW501B02P6T4 2,6 1.5/1.1 | 45020 |FNH00-20K-A|4.0 [MPW18-3-U004 | 1.5 (16)[2.5 (14)| 6 |127] 4.5 |1.5(16)
Second Environment: includes all establishments other than those directly connected to a low-voltage 380 ...
(%) The digital input 2 (DI2) can also be used as input in frequency (F). For further details power supply network that supplies buildings used for domestic purposes 12 ACCESSORIES CFW501B04P3TA | |°jo | 0 |4.3| 2/1.5 |450| 20 |FNHOO-20K-A|6.3|MPW18-3-D063 | 1.5 (16)| 2.6 (14)| 6 | 127] 45 1.5 (16)
refer to the programming manual of the CFW501. .
(**) For further information, refer to the detailed specification in section 8.2 Electronic/ H Categories: CFWS501B06PST4 65| 8/2.2 |450|20|FNHO0-20K-A] 10 | MPW18-3-U010|1.5(16)|2.5 (14) 100] 5.7 125 (14)
General Data. c C1ii ith | inal han 1000V andi ded in the First Envi ) ) o ) CFW501B10P0T4 10.0| 5/3.7 [1000| 25 | FNHOO-25K-A| 16 | MPW18-3-U016 | 2.5 (14)| 2.5 (14)| 16 | 47 [11.5]2.5 (14)
) - i y y ategory C1:inverters with avoltage rating less than and intended for use in the First Environment. The accessories are hardware resources that can be added in the application with the CFW501. CFWE01G14P0TA 140 75/56 [1000] 35 |FNHO0-35K-A| 20 |MPWA0-3-U020| 4.0 (12) 4.0 (12)| 24 | 33 | 14 | 610
Figure 6: Signals of the connector of the CFW500-CRS485-8 plug-in module Category C2: inverters with a voltage rating less than 1000 V intended for use in the First Environment c
" ided with 2 ol " ble installati Th b installed and issioned bl CFW501C16P0T4 16.0 10/7.5 [1000] 35 |FNHOO-35K-A | 25 | MPW40-3-U025 4.0 (12) 4.0 (12)| 24 | 33 | 14 | 6(10)
: ; : ; " ; f
The | ion of the blua-i dule and DIP-switch | h f analog i a ignal not provided with a plug connector or movable installations. They must be installed and commissioned by The accessories are incorporated to the inverters in an easy and quick way by using the concept "Plug and CFW501D24P0T4 240 16/11 [1800 63 |FNHOD-63K-A| 40 |MPW65-3-U040 6.0 (10)|6.0 (10)| 34 | 22 | 21 | 10(®)
© location of the plug-in module an switches to select the typs of analog input and output signa a professional. Play". The accessory must be installed or modified with the inverter de-energized. They may be ordered
and the termination of the RS485 network is shown in Figure A.2, the user’s manual, available for download . Y gized. y may CFW501D31P0T4 31.0] 20/15_|1800| 80 |FNHOO-80K-A| 50 [MPWE5-3-U050|10.0 (8)10.0(8)] 48 | 18 | 27 | 10(8)

on the website: www.weg.net.

Category C3: inverters with a voltage rating less than 1000 V and intended for use in the Second
Environment only (not designed for use in the First Environment).

separately, and are sent in their own package containing the components and manuals with detailed
instructions for their installation, operation and setting.

(1) In order to comply with UL508C standard, use UL ultra fast fuses, for frame sizes A, B and C, and use fuses UL type J for frame size D.
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1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Esta guia de instalacion rdpida contiene las informaciones basicas necesarias para la puesta en
funcionamiento del CFW501. El mismo fue desarrollado para ser utilizado por personas con entrenamiento
o calificacion técnica adecuados para operar este tipo de equipamiento. Estas personas deben seguir las
instrucciones de seguridad definidas por normas locales. No seguir las instrucciones de seguridad puede
resultar en riesgo de muerte y/o dafos en el equipamiento.

2 AVISOS DE SEGURIDAD DEL MANUAL Y DEL PRODUCTO

iPELIGRO!
Los procedimentos recomendados en este aviso tienen como objetivo proteger al usuario
contra muerte, heridas graves y dafios materiales considerables.

iATENCION!
Los procedimientos recomendados en este aviso tienen como objetivo evitar dafos
materiales.

= b

iNOTA!
Las informaciones mencionadas en este aviso son importantes para el correcto entendimento
y bom funcionamiento del producto.

Tensiones elevadas presentes.

Componentes sensibles a descarga electrostatica. No tocarlos.

Conexion obligatoria a tierra de proteccion (PE).

Conexion del blindaje a tierra.

=B ®

3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

iPELIGRO!

Siempre desconecte la alimentacion general antes de manipular cualquier componente
eléctrico asociado al convertidor. Muchos componentes pueden permanecer cargados
con altas tensiones y/o en movimiento (ventiladores), incluso después de que la entrada
de alimentacion CA sea desconectada o apagada. Aguarde por lo menos 10 minutos para
garantizar la total descarga de los condensadores. Siempre conecte el punto de aterramiento
del convertidor a tierra de proteccion (PE).

>

iNOTA!

Los convertidores de frecuencia pueden interferir en otros equipos electrénicos. Siga los
cuidados recomendados en el manual del usuario disponible para download en el sitio:
www.weg.net.

®

iNOTA!

No es la intencion de este guia agotar todas las posibilidades de aplicacion del CFW501, ni
la WEG puede asumir ninguna responsabilidad por el uso del CFW501 que no esté basado
en este guia.

Paramas informaciones sobre instalacion, lista completa de parametros y recomendaciones,
consulte el sitio: www.weg.net.

®

iNo ejecute ningtin ensayo de tension aplicada en el convertidor!
En caso que sea necesario consulte a WEG.

iATENCION!

Las tarjetas electrénicas poseen componentes sensibles a descargas electrostaticas.

No toque directamente sobre los componentes o conectores. En caso que sea necesario,
toque antes en el punto de aterramiento del convertidor que debe estar conectado a tierra
de proteccion (PE) o utilice una pulsera de aterramiento adecuada.

iPELIGRO!

Este producto no fue proyectado para ser utilizado como elemento de seguridad. Para
evitar dafos materiales y a la vida humana, se deben implementar medidas adicionales. El
producto fue fabricado siguiendo un riguroso control de calidad, no obstante, si es instalado
en sistemas donde su falla ofrezca riesgo de dafios materiales, o a personas, los dispositivos
de seguridad adicionales externos deben garantizar una situacion segura, ante la eventual
falla del producto, evitando accidentes.

{ATENCION!

La operacion de este equipamiento requiere instrucciones de instalacion y operacion
detalladas suministradas en el manual del usuario, manual de programacién y manuales
de comunicacion.

A

4 SOBRE EL GUIA

El convertidor de frecuencia CFW501 es un producto de alta performance que permite el control de
velocidad y torque de motores de induccion trifasicos. Este producto proporciona al usuario las opciones
de control vectorial (VVW) o escalar (V/f), ambos programables de acuerdo con la aplicacion.

En el modo vectorial (VVW) la operacion es optimizada para el motor en uso, obteniéndose un mejor
desempefio en términos de regulacion de velocidad. EI modo escalar (V/f) es recomendado para
aplicaciones mas simples como el accionamiento de la mayoria de las bombas y ventiladores. El modo V/f
también es utilizado cuando mas de un motor es accionado por un convertidor simultdneamente
(aplicaciones multimotores).

5 NOMENCLATURA

Tabla 1: Nomenclatura de los convertidores CFW501

del Modelo Nivel de : e "
Producto = Grado de ..~ |Version de Version de Software
y Serie Tamaﬁo‘co"l?me ;l de | Tensién o PEm ion || 0
‘ases
Ej.: | CFW501 A | oope | T | 4 NB 20 c2
Consulte la Tabla 2 En blanco = standard

NB = sin frenado reostatico Sx = software especial

8 é DB = con frenado reostético En blanco = médulo plug-in

c g CFW500-CRS485

S g

g : CRws01 20 = IP20 HOO = sin plug-in

o3 N1 = gabinete Nema1 (tipo 1 segiin UL) (grado de proteccién | C2 o C3 = para convertidores con filtro interno. Para

de acuerdo con norma IEC IP20) atender la norma |EC 61800-3, consulte la Tabla 8 para

verificar las condiciones de operacion

Tabla 2: Opciones disponibles para cada campo de la nomenclatura segtin la corriente y tension nominales del convertidor
Opcionales Disponibles para los Demas Campos
Corriente dela del Convertidor
Nominal de N° de Fases Tensién Nominal Nivel de
Salida Frenado PGrado ¢ Emisién
roteccion = o

Version de
Hardware

Tamano

01P6 = 1,6 A
02P6=2,6A
04P3=4,3A
07P0O=70A
09P6 =9,6 A
12P2 =122 A
16P0=16,0 A
B 17PO=170A
19P4 =19,4 A
9] 24P0=24,0A C3
01P0=1,0A i

01P6=16A T= al\merwlamon

trifasica

A 02P6=2,6 A NB
04P3=43A
06P1 =6,1A
02P6 =26 A

2=200..240 V

DB

200N1 En blanco o HOO

4 =380..480 V

DB

c2

24P0 =24,0A
31P0=310A

6 ETIQUETAS DE IDENTIFICACION

Modelo (Cédigo inteligente
del convertidor)

Fecha de fabricacion

ftem de stock WEG

Datos nominales

de salida (tension, corriente
y frecuencia)

Numero de serie —J»
Orden de produccion—3 |

Datos nominales de
entrada (tension,
corriente y
frecuencia)

200 - 240V AC]
1~ 8,8A XX
3~ 19AXX | 3~ KX16AXX
50-60HzX 0-300HzX

MADE IN BRAZIL
HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Figura 1: Descripcion de las etiquetas de identificacion en el CFW501

7 RECEPCION Y ALMACENAMIENTO

EI CFW501 es suministrado embalado en una caja de cartén. En la parte externa de este embalaje existe
una etiqueta de identificacion que es la misma que esta fijada en la lateral del convertidor.

Verifique si:
® La etiqueta de identificacion del CFW501 corresponde al modelo comprado.
®m  QOcurrieron dafos durante el transporte.

En caso que sea detectado algun problema, contacte inmediatamente la transportadora.

Si el CFW501 no es instalado inmediatamente, almacénelo en un lugar limpio y seco (temperatura entre
-25 °C y 60 °C) con una cobertura para evitar la entrada de polvo en el interior del convertidor.

A

8 INSTALACION Y CONEXION
8.1 CONDICIONES AMBIENTALES:

JATENCION!

Cuando el convertidor es almacenado por largos periodos de tiempo es necesario hacer el
"reforming" de los condensadores. Consulte el procedimiento recomendado en el manual
del usuario, disponible para download en el sitio: www.weg.net.

Evitar:

m  Exposicion directa a rayos solares, lluvia, humedad excesiva o brisa marina.
® Gases o liquidos explosivos o corrosivos.

= Vibracion excesiva.

B Polvo, particulas metélicas o de aceite suspendidos en el aire.

Condiciones ambientales permitidas para funcionamiento:

®m Temperatura alrededor del convertidor: desde O °C hasta la temperatura nominal.

m Para temperaturas alrededor del convertidor mayor que lo especificado en la Tabla B.2 del manual

del usuario, es necesario aplicar reduccion de la corriente de 2 % para cada grado Celsius limitando

el incremento en 10 °C.

Humedade relativa del aire: de 5 % a 95 % sin condensacion.

Altitud méaxima: hasta 1000 m - condiciones nominales.

De 1000 m a 4000 m - reduccion de la corriente de 1 % para cada 100 m encima de 1000 m de altitud.

De 2000 m a 4000 m por encima del nivel del mar - de reduccion de la tension maxima (240 Vca para

los modelos 200...240 Vca y 480 Vca para los modelos 380...480 Vca) de 1, 1 % para cada 100 metros

por encima de 2000 metros.

® Grado de contaminacion: 2 (segun EN50178 y UL508C), con contaminacion no conductiva. La
condensacion no debe causar conduccion de los residuos acumulados.

8.2 POSICIONAMIENTO Y FIJACION

Las dimensiones externas y de perforacion para fijacion, asi como el peso liquido (masa) del convertidor
son presentados en la Figura 2. Instale el convertidor en la posicion vertical en una superficie plana.
Primeramente, coloque los tornillos en la superficie donde el convertidor sera instalado, instale el
convertidor y entonces apriete los tornillos respetando el torque maximo de apriete de los mismos
indicado en la Figura 2.

Deje como minimo los espacios libres indicados en la Figura 3, de forma de permitir circulacion de aire de
refrigeracion. No ponga componentes sensibles al calor encima del convertidor.

Vista de la base de fijacién Vista frontal Vista lateral
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Tolerancia de las cotas: +1,0 mm (£0,039 ir)
(1) Este valor se refiere al mayor peso para el mismo tamaio.

Figura 2: Dimensiones del convertidor de frecuencia para la instalacion mecanica
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(b) Montaje en riel DIN

(c) E ios libres minii para
Tamaifio £ = c D
mm (in) mm (in) mm (in) mm (in)
A 15 (0,59) 40 (1,57) 30 (1,18) 10 (0,39 ™
B 35 (1,38) 50(1,97) | 40(1,57) | 15(0,69)®
[ 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 30 (1,18)
D 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 40 (1,57)

Tolerancia de las cotas: +1.0 mm (£0.039 ir)
(1) Es posible montar convertidores lado a lado sin espacio lateral (D = 0), al menos con la temperatura ambiente méxima de 40 °C.

Figura 3: (a) a (c) - Dados para instalacidn mecanica (montaje em superficie y espacios libres minimos para ventilacion)

A

iATENCION!

Cuando un convertidor es instalado encima de otro, use la distancia minima A + B y desvie
del convertidor superior el aire caliente proveniente del convertidor que esta abajo. Prever
electroducto o canales independientes para la separacion fisica de los conductores de sefial,
control y potencia (consulte la Seccion 3.2 - Instalacion Eléctrica del manual del usuario,
disponible para download en el sitio: www.weg.net).

8.3 MONTAJE EN TABLERO

Para inversores instalados dentro de tableros o cajas metdlicas cerradas, provea una ventilacion
adecuada para que la temperatura quede dentro del rango permitido. Como referencia, la Tabla 3
presenta el flujo del aire de ventilacion nominal para cada tamano.

Método de Refrigeracion: ventilador interno con flujo de aire de abajo para arriba.

Tabla 3: Flujo de aire del ventilador interno

Tamaiio CFM s m?¥/min
A 20 9.4 0.56
B 30 14.1 0.85
C 30 14.1 0.85
D (T2)* 100 47.2 2.83
D (T4)** 80 37.8 2.27

(*) T2 - CFW501 Tamafio D linea 200 V (200...240 V).
(**) T4 - CFW501 Tamano D linea 400 V (380...480 V).

8.4 MONTAJE EN SUPERFICIE
La Figura 3 ilustra el procedimiento de instalacién del CFW501 en la superficie de montaje.

8.5 MONTAJE EN RIEL DIN

El convertidor CFW501 también puede ser fijado directamente en riel de 35 mm segun DIN EN 50.022.
Para ese montaje se debe primeramente posicionar la traba ) para abajo y luego poniendo el convertidor
en el riel, posicionar la traba ) para arriba, bloqueando la retirada del convertidor.

(*) La traba de fijacion del convertidor en el riel estd indicada con un destornillador en la Figura 3.

9 INSTALACION ELECTRICA

iPELIGRO!
m Lasinformaciones a continuacion tienen la intencion de servir como guia para ejecutar

unainstalacion correcta. Siga también las normas de instalaciones eléctricas aplicables.
m  Asegurese que lared de alimentacion esté desconectada antes de iniciar las conexiones.
m EICFW501 no debe ser utilizado como mecanismo para parada de emergencia. Utilize
otros mecanismos adicionales para este fin.

{ATENCION!

La proteccion de cortocircuito del convertidor de frecuencia no proporciona proteccion de
cortocircuito del circuito alimentador. La proteccion de cortocircuito del circuito alimentador
debe ser contemplada conforme las normativas locales aplicables.

A

9.1 IDENTIFICACION DE LOS BORNES DE POTENCIA Y PUNTOS DE ATERRAMIENTO

Los bornes de potencia pueden ser de diferentes tamanos y configuraciones, dependiendo del modelo
del convertidor. El torque maximo de apriete de los bornes de potencia y puntos de aterramiento debe ser
verificado en la Tabla 4.

Tabla 4: Bornes de potencia, puntos de aterramiento y torques de apriete recomendado

. Torque Recomendado
Tamaiio Tsns_lén Puntos de i Bornes de Potencia
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A 200... 240V 0,5 4,34 0,5 4,34
380...480 V 0,5 4,34 0,5 4,34
B 200... 240V 0,5 4,34 0,5 4,34
380... 480 V. 0,5 4,34 0,5 4,34
c 200...240 V 0,5 4,34 1.7 15,00
380...480 V 0,5 4,34 1,8 15,93
D 200...240 V 0,5 4,34 2,4 21,24
380...480 V 0,5 4,34 1,76 15,57

Descripcion de los bornes de potencia:

L/L1, N/L2, L3 (R,S y T): red de alimentacion CA.

U, V, W: conexion para el motor.

-UD: polo negativo de la tension del Link DC.

+UD: polo positivo de la tension del Link DC.

BR: conexion del resistor de frenado.

DCR: conexion para inductor del Link DC externo. No esta permitido el uso de inductor interno en el
CFW501.

9.2 CABLEADO DE POTENCIA, ATERRAMIENTO, DISYUNTORES Y FUSIBLES

{ATENCION!

Utilice terminales adecuados para los cables de las conexiones de potencia y aterramiento.
Apartar los equipamientos y cableados sensibles a 0,25 m del convertidor y de los cables
de conexion entre convertidor y motor.

No es recomendable utilizar los mini disyuntores (MDU), debido al nivel de actuacién del
magnético.

JATENCION!

Interruptor diferencial residual (DR):

Cuando utilizado en la alimentacién del convertidor deberé presentar corriente de actuacion
de 300 mA.

Dependiendo de las condiciones de instalacion, como longitud y tipo del cable del motor,
accionamiento multimotor, etc., podra ocurrir la actuacion del interruptor DR. Verificar con
el fabricante el tipo méas adecuado para operar con convertidores.

iNOTA!

Los valores dimensionales del alambre de la Tabla 11 son apenas ilustrativos. Para el correcto
dimensionamiento del cableado, se deben tomar en cuenta las condiciones de instalacion
y la maxima caida de tension permitida.

Para conformidad con la norma UL, utilizar fusibles ultrarrdpidos en la alimentacion del
convertidor con corriente no mayor que los valores de la Tabla 11.

9.3 CONEXIONES DE POTENCIA

Rl

I3 ER VGBS

Blindaje Bindaje

Te—i e
Red  seccionadord Fusbles Red  soccionadora” Fiisibles

) Los bornes de potencia -Ud, BR y +Ud no estén disponibles en los modelos del Tamafio A,

(a) Tamafios A, By C (b) Tamario D

Figura 4: (a) y (b) - Conexiones de potencia y aterramiento

9.3.1 Conexiones de Entrada

A
©

iPELIGRO!

Prevea un dispositivo para seccionamiento de la alimentacion del convertidor.

Este debe seccionar la red de alimentacién para el convertidor cuando sea necesario (por
ejemplo: durante trabajos de mantenimiento).

{ATENCION!

La red que alimenta al convertidor debe tener el neutro sélidamente aterrado. En caso de
red IT, siga las instrucciones descritas en el ftem 3.2.3.3 - Redes IT del manual del usuario,
disponible para download en el sitio: www.weg.net.

iNOTA!

B Latension de red debe ser compatible con la tension nominal del convertidor.

= No son necesarios condensadores de correccion del factor de potencia en la entrada
(L/L1,N/L2, L3 0o R, S, T) y no deben ser conectados en la salida (U, V, W). Laimpedancia
maxima de red permitida es de 1 % de caida de tension. No esta permitida la utilizacion
de inductor en el Link DC.

Capacidad de la red de alimentacion

® EI CFW501 es propio para uso en un circuito capaz de suministrar no mas de 30.000 A, simétricos
(200 2 480 V).
® En caso que el CFW501 sea instalado en redes con capacidad de corriente mayor que 30.000 A se

hace necesario el uso de circuitos de protecciones adecuados a esas redes, como fusibles o disyuntores.

9.3.2 Redes IT

A

{ATENCION!

Cuando utilice convertidores con filtro RFI interno en redes IT (neutro no aterrado o
aterramiento por resistor de valor 6hmico alto), siempre ajuste la llave de aterramiento de
los condensadores del filtro RFl interno en la posicion NC (segun Figura A.2 del manual del
usuario, disponible para download en el sitio: www.weg.net), ya que esos tipos de redes
causan dafios a los condensadores de filtro del convertidor.



http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net
http://www.weg.net

9.3.3 Frenado Reostatico

©

9.3.4 Conexiones de Salida

iNOTA!

El frenado reostético esta disponible en los modelos a partir del tamano B del CFW501. Para
obtener informacioén sobre la instalacion, consulte el ltem 3.2.3.3 - Frenado Reostatico del
manual del usuario, disponible para download en el sitio: www.weg.net.

JATENCION!

m El convertidor posee proteccion electronica de sobrecarga del motor, que debe ser
ajustada de acuerdo con el motor usado. Cuando diversos motores sean conectados
al mismo convertidor utilice relés de sobrecarga individuales para cada motor.

® La proteccion de sobrecarga del motor disponible en el CFW501 esta de acuerdo con
la norma UL508C, si la corriente de "trip" (P0156) es ajustada como minimo 1,1 veces
la corriente nominal del motor (P0401).

{ATENCION!
Si una llave aislante o un contactor es insertado en la alimentacion del motor, nunca los
opere con el motor girando o con tension en la salida del convertidor.

Las caracteristicas del cable utilizado para conexion del convertidor al motor, asi como su interconexién
y ubicacion fisica, son de extrema importancia para evitar interferencia electromagnética en otros
dispositivos, ademas de afectar la vida util del aislamiento de las bobinas y de los rodamientos de los
motores accionados por los inversores.

Mantenga los cables del motor separados de los demas cables (cables de sefial, cables de comando,
etc.) seguin ltem 9.3.7 Distancia para Separacion de Cables.

Conecte un cuarto cable entre la tierra del motor y la tierra del convertidor.

Cuando es utilizado un cable blindado para la conexion del motor:

® Siga las recomendaciones de la norma IEC 60034-25.

m Utilice una conexion de baja impedancia para altas frecuencias para conectar el blindaje del cable a
tierra. Utilice piezas suministradas con el convertidor.

® Elaccesorio "Kit de blindaje de los cables de potencia y control CFW500-KPCSx" (consulte el Capitulo
12 ACCESORIQOS), puede ser montado en la parte inferior del gabinete. La Figura 5 muestra un ejemplo
con detalles de la conexion del blindaje de los cables de la red de alimentacion y del motor con el
accesorio CFW500-KPCSA. Ademas de eso, este accesorio posibilita la conexion del blindaje de los
cables de control.

Figura 5: Detalle de la conexion del blindaje de los cables de la red de alimentacicn y del motor con accesorio CFW500-KPCSA

9.3.5 Conexiones de Aterramiento

iPELIGRO!

®  El convertidor debe ser obligatoriamente conectado a una tierra de proteccion (PE).

m Utilizar cableado de aterramiento con dimensién, como minimo, igual a la indicada en
la Tabla 11.

= Conecte los puntos de aterramiento del convertidor a una asta de aterramiento especifica,
o al punto de aterramiento especifico o incluso al punto de aterramiento general (resistencia
<10Q).

= El conductor neutro de la red que alimenta al convertidor debe ser solidamente aterrado,
sin embargo el mismo no debe ser utilizado para aterramiento del convertidor.

= No comparta el cableado de aterramiento con otros equipamientos que operen con altas
corrientes (gj.: motores de alta potencia, maquinas de soldadura, etc.).

9.3.6 Conexiones de Control

Las conexiones de control (entrada/salida analdgica, entradas/salidas digitales y interfaz RS485) deben
ser hechas de acuerdo con la especificacién del conector del médulo plug-in conectado al CFW501,
consulte la guia del médulo plug-in en el embalaje del producto.

iNOTA! iNOTA!

@ ®  Para utilizar las entradas y/o salidas analégicas con sefal en corriente, se debe ajustar las @ Se entiende por profesional a una persona u organizacién con conocimiento en instalacion
llaves S1y S2y los pardmetros relacionados segun la Tabla 5. Para mas informaciones y/o puesta en funcionamiento de los convertidores, incluyendo sus aspectos de EMC.
consulte el manual de programacién del CFW501, usuario disponible para download i T - - -
en el sitio: www.weg.net. Tabla 8: Niveles de emision conducida y irradiada y informaciones adicionales

. . . . . ” ‘. Modelo del Convertidor de Emision Ci - Longitud Maxima del Cable del Motor Emisién Radiada

® Paraalterar las entradas digitales de activo bajo para activo alto, verificar utilizacion del i Categoria C3 Categoria C2 Categoria
parametro PO271 en el manual de programacion del CFW501. 1 CFW501A01P6T2. Consulte la WEG - c3
2 CFW501A02P6T2. Consulte la WEG - c3
Tabla 5: Configuraciones de las llaves para seleccion del tipo de serial en la entrada y salida analdgica en el CFW500-CRS485 3 CFW501A04P3T2. Consulte la WEG - C3
Entrada/Salida Senal Ajuste de las Llaves = Rango de la Seial Ajuste de Parametros 4 CFWS501A07POT2..CS. Consulte la WEG = e
Tension S1.1 = OFF 0..10V P0233 = 0 (referencia directa) o 2 (referencia inversa) g giaigl':?ggg;sgg gg::::z :: xég : 82
Al Corriente S1.1=0N 0-20mA Egigg = ? E:::::g: g::z::; 2 i :::::::j: ::::Z:; 7 CFW501B16POT2..C3... Consulte la WEG - cs
— 8 CFW501B17P0T2...C3... Consulte la WEG - c3
Tension S2.1 = OFF P0238 = 0 (referencia directa) o 2 (referencia inversa) 9 CFW501B19P4T: 3 Consulte la WEG - c3
Al2 Corriente S24 - ON P0238 = 0 (referencia directa) o 2 (referencia inversa) 10 CFW501A01POT: 3. G - c3
P0238 = 1 (referencia directa) o 3 (referencia inversa) 1 CFW501A01PBT 3. 6m N c3
Tension S$1.2 =ON P0253 = 0 (referencia directa) o 3 (referencia inversa) 12 CFW501A02P6T- 3. Bm N c3
AO1 Corriente S1.2 = OFF P0253 = 1 (referencia directa) o 4 (referencia inversa) 13 CFW501A04P3T4..C3... 6m R Cc3
P0253 = 2 (referencia directa) o 5 (referencia inversa) 14 CFW501A06P1T4...C3... 6m - Cc3
15 GFW501B02P6T4...C3... 20m - c3
{NOTA! 16 CFW501B04P3T4...C3... 20m - c3
@ Configuraciones para conexion de la RS485: 1; giaggl:?g;gj"m” ig: - gg
® S1.3=0ONy S1.4 = ON: terminacion RS485 conectada. 19 CFW501G14P0TA.. Ca... 30m 2om 3]
m S1.3 = OFF y S1.4 = OFF: terminacion RS485 desconectada. 20 CFW501C16P0T4...C2... 30m 20m c3
Cualquier otra combinacion de las llaves no es permitida. 21 CFW501D24PO0T4...C3... Consulte la WEG - C3
Configuraciones para conexion de la RS485: 22 CFW501D31P0T4...C3... ® Consulte la WEG - c3

m S2.3=0Ny S2.4 = ON: terminacion RS485(2) conectada.
m S2.3 =0FFy S2.4 = OFF: terminacion RS485(2) desconectada.
Cualquier otra combinacion de las llaves no es permitida.

Para una correcta instalacion del cableado de control, utilice:

1. Dimensionamiento de los cables: 0,5 mm? (20 AWG) a 1,5 mm? (14 AWG).

2. Torque maximo: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

3. Cableados en el conector del médulo plug-in con cable blindado y separados de los demds cableados
(potencia, comando en 110V / 220 Vca, etc.), segun el ltem 9.3.7 Distancia para Separacion de Cables.

4.Relés, contactores, solenoides o bobinas de frenos electromecanicos instalados préximos a los
inversores pueden eventualmente generar interferencias en el circuito de control. Para eliminar este
efecto, deben ser conectados supresores RC en paralelo con las bobinas de estos dispositivos, en el
caso de alimentacion CA, y diodos de rueda libre en el caso de alimentacion CC.

5.En la utilizacion de la HMI externa, se debe tener el cuidado de separar el cable que la conecta al
convertidor de los demas cables existentes en la instalacion manteniendo una distancia minima de 10 cm.

6.Cuando es utilizada una referencia analdgica (Al1) y la frecuencia oscila (problema de interferencia
electromagnética), interconectar GND del conector del médulo plug-in a la conexién de aterramiento
del convertidor.

9.3.7 Distancia para Separacion de Cables

Prevea la separacion entre los cables de control y de potencia y entre los cables de control (cables de las
salidas a relé y demas cables de control) segun la Tabla 6.

Tabla 6: Distancia de separacion entre cables

Corriente Nominal de
Salida del Convertidor

Distancia Minima de
Separacién
=10cm (3.94 in)
> 25 cm (9.84 in)
>10cm (3.94 in)
=25 cm (9.84 in)

Longitud de Cable

<100 m (330 ft)
>100 m (330 ft)
<30m (100f)
>30m (100 ft)

<24 A

228A

10 INSTALACIONES DE ACUERDO CON LA DIRECTIVA EUROPEA DE COMPATIBILIDAD
ELECTROMAGNETICA

Los convertidores de frecuencia con la opcion C2 o C3 (CFW501...C...) poseen filtro RFI interno para
reduccion de la interferencia electromagnética. Estos convertidores de frecuencia CFW501, cuando son
correctamente instalados, cumplen los requisitos de la directiva de compatibilidad electromagnética
(2014/30/EU).

La serie de convertidores CFW501, fue desarrollada apenas para aplicaciones profesionales. Por eso no
se aplican los limites de emisiones de corrientes harmonicas definidas por las normas EN 61000-3-2 y EN
61000-3-2/A 14.

10.1 INSTALACION CONFORME

1. Convertidores de frecuencia con opcién filtro RFl interno CFW501...C... (con llave de aterramiento de los
condensadores del filtro RFI interno en la posicion @)A Verificar la Figura A.2 del manual del usuario
disponible para download en el sitio: www.weg.net.

2. Cables de salida (cables del motor) blindados y con el blindaje conectado en ambos lados, motor y
convertidor con conexiéon de baja impedancia para alta frecuencia. Longitud méaxima del cable del
motor y niveles de emision conducida y radiada segun la Tabla 7.

3. Cables de control blindados y mantenga la separacion de los demds segun la Tabla 6.

4. Aterramiento del convertidor segun instrucciones del Iltem 9.3.5 Conexiones de Aterramiento.

5. Red de alimentacion aterrada.

(1) En los modelos 21 y 22, WEG debera ser consultada para verificar las condiciones de instalacion y operacion del convertidor.

Para emision conducida categoria G2, la frecuencia de conmutacion es de 5 kHz para los modelos 19 y 20.

Para emision conducida categoria G2, en los modelos 19y 20, utilizar ferrita 12473659 en los cables de salida (2 vueltas).

Para emision conducida categoria C3, la frecuencia de conmutacion es de 5 kHz para los modelos 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21 y 22

Para emision conducida categoria C3, en el modelos 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17 y 18, utilizar ferrita 12480705 en los cables de salida (2 vueltas) y utiizar
ferrita 12480705 en los cables de entrada (2 vueltas).

Para emision conducida categoria C3, en los modelos 19y 20, utilizar ferrita 12478659 en los cables de salida (1 vuelta).

Para emision conducida categoria 3, en el modelos 21 y 22, utilzar ferrita 12983778 en los cables de salida (1 vuelta) y utilizar ferrita 12983778 en los cables
de entrada (2 vueltas).

Para Emision Radiada, en los modelos 10, 11, 12, 13y 14, utiizar cable biindado de hasta 6 m.

Para Emision Radiada, en los modelos 15, 16, 17, 18, 21y 22, utilizar cable blindado de hasta 30 m

Para Emision Radiada, en los modelos 19 y 20 utiizar ferrita 12473659 en los cables de salida (1 vuelta). Utiizar cable biindado de hasta 30 m.

11 PREPARACION Y ENERGIZACION

A

1. Verifique si las conexiones de potencia, aterramiento y de control estan correctas y firmes.

iPELIGRO!
Siempre desconecte la alimentacién general antes de efectuar cualquier conexién.

2. Retire todos los restos de materiales del interior del convertidor o accionamiento.

3. Verifique las conexiones del motor y sila corriente y tension del motor estan de acuerdo con el convertidor.

4. Desacople mecanicamente el motor de la carga. Si el motor no puede ser desacoplado, tenga la
certeza de que el giro en qualquier direccion (horario o antihorario) no causara dafnos a la maquina o
risego de accidentes.

5. Cierre las tapas del convertidor o accionamiento.

6. Haga lamedicion de la tension de lared y verifique si esta dentro del rango permitido, segun lo presentado
en el Capitulo 13 ESPECIFICACIONES TECNICAS.

7. Energice la entrada: cierre la llave seccionadora de entrada.

8. Verifique si la energizacion fue efectivamente realizada:

El display de la HMI indica:

—
& 5508080
2 run LT

11.1 ENERGIZACION Y PUESTA EN FUNCIONAMIENTO
11.1.1 Tipo de Control V/f (P0202 = 0)

Seq i i6n en el Di: i Seq en el Di:
T 98 1
Bm
2

Modo monitoreo
Presione la tecla ENTER/MENU para entrar en el primer
nivel del modo programacion

El grupo PARAM esta seleccionado, presione las teclas
& o & hasta seleccionar el grupo STARTUP

3 _Pp202

Cuando seleccionado el grupo STARTUP presione la Si fuera necesario, presione ENTER/MENU para alterar el
tecla ENTER/MENU contenido de "P0202 - Tipo de Control* para P0202 = 0 (V/f)

13 ESPECIFICACIONES TECNICAS
13.1 DATOS DE POTENCIA

Fuente de alimentacion:

Tolerancia: -15 % a +10 %.

Frecuencia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

Desbalanceo de fase: < 3 % de la tensién de entrada fase-fase nominal.
Sobretensiones de acuerdo con Categoria lll (EM 61010/UL 508C).
Tensiones transientes de acuerdo con la Categoria lll.

Méximo de 10 conexiones por hora (1 a cada 6 minutos).

Rendimiento tipico: = 97 %.

13.2 DATOS DE LA ELECTRONICA/GENERALES

Tabla 9: Datos de la electronica/generales

Control Meétodo ® Tipos de control:

- V/f (Escalar) con funcion "ahorro de energia”
- VVW: control vectorial de tension

PWM SVM (Space Vector Modulation)

Frecuencia de salida 0 a 500 Hz, resolucion de 0,015 Hz

Desempeio Control V/f Regulacion de velocidad: 1 % de la velocidad nominal (con compensacion de resbalado)’

Rango de variacion de velocidad: 1:20

Control vectorial
(VW)

Regulacion de velocidad: 1 % de la velocidad nominal
Rango de variacion de velocidad: 1:30

Entradas Analdgicas 2 entradas aisladas. Niveles: (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA

Error de linearidad < 0,25 %

Impedancia: 100 kQ para entrada en tension, 500 Q para entrada en corriente
Funciones programables

Tensién maxima admitida en las entradas: 30 Vec

4 entradas aisladas

Funciones programables:

- activo alto (PNP): nivel bajo maximo de 15 Vcc / nivel alto minimo de 20 Vcc
- activo bajo (NPN): nivel bajo maximo de 5 Vcc / nivel alto minimo de 9 Vcc
Tensioén de Entrada maxima de 30 Vee

Corriente de entrada: 4,5 mA

Corriente de entrada méxima: 5,5 mA

Digitaies

Salidas Analdgicas 1 salida aislada. Niveles (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA
Error de linearidad < 0,25 %
Funciones programables

RL=10kQ (0a10V)oRL <500 Q (0220 mA/4a20mA)

Relé 2 relés con contacto NA/NF
Tension méxima: 240 Vea
Corriente maxima 0,5 A
Funciones programables

Transistor 1 salida digital aislada dreno abierto (utiliza como referencia la fuente de 24 Vce)
Corriente méaxima 150 mA ) (capacidad maxima de la fuente de 24 \cc)

Funciones programables

Fuente de alimentacion de 24 Vce. Capacidad maxima: 150 mA )
Fuente de 10 Vcc. Capacidad maxima: 2 mA

Fuente de
alimentacion

Interface RS-485 RS-485 aislado

Protocolo Modbus-RTU, BACnet o N2 con comunicacién méxima de 38,4kbps

Comunicacion

Sobrecorriente/cortocircuito fase-fase en la salida
Sobrecorriente/cortocircuito fase-terra en la salida
Sub./sobretension en la potencia
Sobretemperatura del disipador

Sobrecarga en el motor

Sobrecarga en el médulo de potencia (IGBTs)
Falla/alarma externa

Error de programacion

Seguridad Proteccion

HMI estandar 9teclas: Gira/Para, Incrementa, Decrementa, Sentido de giro, Jog, Local/Remoto, BACK/!
ESC y ENTER/MENU

Display LCD

Permite acceso/alteracion de todos los pardmetros

Exactitud de las indicaciones: - corriente: 5 % de la corriente nominal; - resolucion de
la velocidad: 1 rpm

Interfaz hombre-
maéquina (HMI)

Grado de 1P20 ®_Modelos de los tamafos A, B, Cy D

proteccion Nema1/IP20 ®  Modelos de los tamafos A, B, Cy D con kit NEMAT1

(¥) El nimero y/o tipo de entradas/salidas analégicas/digitales puede sufir variaciones. Dependiendo del mdulo Plug-in (accesorio) utilizado. Para la Tabla
encima fue considerado el modulo plug-in CFW500-CRS485. Para mayores informaciones, constilte e manual de programacion y la guia suministrada con el
opcional.

(**) La capacidad maxima de 150 mA debe ser considerada sumando la carga de la fuente de 24 V' y de la salida a transistor, o sea, la suma del consumo de
ambas no debe sobrepasar 150 mA.

14 NORMAS CONSIDERADAS

Tabla 10: Normas consideradas

Normas de ® UL 508C - power conversion equipment
seguridad = UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment
= EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy
® EN 50178 - electronic equipment for use in power installations
= EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general requirements
B Nota: para tener una maquina en conformidad co esa norma, el fabricante de la maquina es responsable por
la instalacién de un dispositivo de parada de emergencia y un equipamiento para seccionamiento de la red
® EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters
= EN61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements - rating specifications
for low voltage adjustable frequency AC power drive systems
Normas de = EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard including

specific test methods

EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section 2:
electrostatic discharge immunity test

EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section 3:
radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section 4:
electrical fast transient/burst immunity test

EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
5: surge immunity test

EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section 6:
immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

compatibilidade
eletromagnética

T Pgege B
. 0 ) _P0338

Sifuera necesario altere el contenido de "P0398 — Factor
Servicio Motor"
Pressione la tecla M3 para el proximo parémetro

Cuando alcance el valor deseado, presione ENTER/MENU
para salvar la alteracion
Presione la tecla M3 para el proximo pardmetro

~ 220 = 43
POY0D PO4O!

7 s 8 sanror.

Si es necesario altere el contenido de "P0401 - Corriente
Nominal del Motor", o presione la tecla a para el
préximo parametro

Si es necesario altere el contenido de "P0400 - Tension
Nominal del Motor", o presione la tecla 43 para el
proximo parametro

3

- o = 60
POYGC. _Pp403

9 eranun 10
Si es necesario altere el contenido de "P0402 — Rotacion Sies necesario altere o contenido de "P0403 — Frecuencia
Nominal del Motor", o presione la tecla a para el

Nominal del Motor", o presione la tecla M3 para el
proximo parametro

Normas de
construccion
mecanica

15 RELACION DE MODELOS DE LINEA CFW501

Tabla 11: Relacion de modelos de linea CFW501, especificaciones eléctricas principales

EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)
UL 50 - enclosures for electrical equipment

proximo parametro
S = 080

PO

Sies necesario altere el contenido de "P0407 — Factor de
Potencia Nominal del Motor*, o presione la tecla o para
el proximo parametro

POYOY

Sies necesario altere el contenido de "P0404 — Potencia
Nominal del Motor", o presione la tecla M3\ para el
proximo parametro

Conector ipcién 10.2 NIVELES DE EMISION Y INMUNIDAD ATENDIDA
1 DO1-RL-NO Salida digital 1 (contacto NA del relé 1)
3 DO1-RL-C Salida digital 1 (punto comun del relé 1) Tabla 7: Niveles de emision y inmunidad atendidos
5 | DO1-RL-NC | Salida digital 1 (contacto NC del relé 1) F de EMC | Norma Bésica | Nivel
| 7 DO3-RL-NO | Salida digital 3 (contacto NA del relé 2) Emisién:
‘g 9 DO3-RL-C Salida digital 3 (punto comtin del relé 2) Emisién conducida ("Mains Terminal Disturbance Voltage" | IEC/EN 61800-3 | Depende del modelo del convertidor y de la longitud
% o % % o % S 1 DO3-RL-NC Salida digital 3 (contacto NC del relé 2) Rango de frecuencia: 150 kHz a 30 MHz) del cable del motor. Consulte la Tabla 6
g &g 2 8 & & 213 NC No conectado Emision radiada (“Electromagnetic Radiation Disturbance”
5558 888 o0 = g 15 o4V Fuente +24 Voo Rangq de frecuencia: 30 MHz a 1000 MHz)
S o e o7 DIt Entrada digital 1 Inmunidad:
AR5 7 ol 13 15 17 19 21 23 19 DI2 Entrada digital 2 Descarga electrostatica (ESD) IEC 61000-4-2 | 4 kV descarga por contacto y 8 kV descarga por el aire
21 DI3 Entrada digital 3 Transientes Répidos ('Fast Transient-Burst") IEC 61000-4-4 | 2 kV /5 kHz (acoplador capacitivo) cables de entrada
23 Did Entrada d‘g‘[a‘ 7 1 kV /5 kHz cables de control y de la HMI remota
— 7 - A 2 kV /5 kHz (acoplador capacitivo) cable del motor
2 e b o Sy 2022, 2 AO1 Salida analogica 1 Inmunidad conducida (“Conducted Radio-Frequency IEC 61000-4-6 | 0,15 280 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)
4 GND Referencia 0 V Common Mode") Cables del motor, de control y de la HMI remota
6 At Entrada analdgica 1 Sobretensiones 1,2/50 ps, 8/20 ps
Iy 2 § %8 .8 +10V Referencia +10 Vcc para potenciémetro IEC 61000-4-5 | 1 kV acoplamiento linea-linea
B T2 3 o 10 DO2-TR Salida digital 2 (transistor) 2 kV acoplamiento linea-tierra
§ @ & g 12 RS485 - A1(-) | RS485 (Terminal A1(-) Campo electromagnético de radiofrecuencia 80 a 1000 MHz
2 2 2 ©| 14 | RS485-B1(+) | RS485 (Terminal B1(+) IEC 61000-4-8 | 10 V/m
& £ 80 % AM (1 kHz)
f1.16 GND 1 GND 1 (RS485)
o s £ 18 Al2 Entrada analdgica 2 . _3. nAdi - : Q. "
82| = - 20 | RS485 - A2() | RS485 (Terminal A2() Deﬁmcngnes de la Norma IEC/EM 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Sy
= 22 | RS485 - B2l+) | RS485 (Terminal B2(+)) = Ambientes: ) . : ) ) i o
24 GND 2 GND 2 (RS485) Primer Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluyen instalaciones domésticas, como

(*) La entrada digital 2 (DI2) tambien puede ser usada como entrada en frecuencia (Fl). Para
mas detalles consulte el manual de programacion del CFW501.

(**) Para mas informaciones consulte la especificacion detallada en la seccion 8.2 Datos
De La Electronica/Generales.

Figura 6: Seriales del conector del médulo plug-in CFW500-CRS485-B

La localizacion del moédulo plug-in y DIP-switches para seleccion del tipo de sefal de la entrada y salida
analdgica y de la terminacion de la red RS485 pueden ser mejor visualizadas en la Figura A.2 del manual
del usuario, disponible para download en el sitio: www.weg.net.

Los inversores CFW501 son suministrados con las entradas digitales configuradas como activo bajo
(NPN), entrada y salida analdgica configuradas para sefal en tension 0..10 V y con resistores de
terminacion del RS485 apagados.

establecimientos conectados sin transformadores intermediarios a la red de baja tensién, la cual alimenta
instalaciones de uso doméstico.

Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluyen todos los establecimientos que
no estan conectados directamente a la red de baja tensién, la cual alimenta instalaciones de uso
doméstico.

m Categorias:

Categoria C1: convertidores con tensiones menores que 1000 V, para uso en el "Primer Ambiente".
Categoria C2: convertidores con tensiones menores que 1000 V, que no son provistos

de plugs o instalaciones moviles y, cuando sean utilizados en el "Primer Ambiente", deberan ser instalados
y puestos en funcionamiento por un profesional.

Categoria C3: convertidores con tensiones menores que 1000 V, desarrollados para uso en el "Segundo
Ambiente" y no proyectados para uso en el "Primer Ambiente".

b by 80
nN-
u
13 e 14

Para sair do menu STARTUP basta pressionar BACK/ESC

A través de las teclas M3 y @ seleccione el ment
deseado o presione la tecla BACK / ESC nuevamente
pararetornar directamente al modo de monitoreo de la HMI

12 ACCESORIOS

Los accesorios son recursos de hardware que pueden ser agregados en la aplicacion con el CFW501.
Los accesorios son incorporados de forma simple y rapida a los inversores, usando el concepto "Plug and
Play". El accesorio debe ser instalado o alterado con el convertidor desenergizado. Estos puden ser
solicitados separadamente, y seran enviados en embalaje propio conteniendo los componentes y
manuales con instrucciones detalladas para instalacion, operacion y programacion de éstos.

N Fusible Recomendado ©® 9  Frenado Reostitico
3 &5 =
ElEE g § o $3 |85 2 .98
o % 33 3 g ol =m & 72 32 298283 2%
§  |2|z5RBE § g ge e §7 52535878 2%
IS 3 SR A 1 g sL 2 3izEih &s
a SP=15| § © N B EE g | °@o 87837 <3
e 3| & e 3z o2 @ 2 s g ma
) o @
HERE E 83 = B3 |33 Lo 3
g3 3 3% 0§ 331 |33BLE|Z
CFWS501A01P6T2 1,60,25/0,18/ 680 20 | FNH00-20K-A| 2,5 | MPW18-3-D025| 1,5 (16) | 2,5 (14)
CFW501A02PBT2 2,6 0,5/0,37 |680| 20 | FNH00-20K-A| 4,0 | MPW18-3-U004 | 1,5 (16) | 2,5 (14)
CFW501A04P3T2 |43] 1075 [680] 20 [FNH00-20K-A| 6,3 [MPW16-5-D063] 1.5 (16) |2,6 (14)| Frenado reostatico no
CFW501A07POT2 70| 2/1,5 [680] 20 [FNHO00-20K-A| 10 [MPW18-3-U010] 1,5 (16) | 2,5 (14) | disponible
CFW501A09P6T2 200 96| 3/2,2 [1250| 25 |FNHO0-25K-A| 16 | MPW18-3-U016| 2,5 (14) | 2,5 (14)
CFW501A12P2T2| | ouo | [12.2 8/2,2 [1250] 25 | FNHO0-25K-A| 16 | MPW18-3-U016 | 2,5 (14) 2,5 (14)
CFW501B16P0T2 16,0 5/3,7 [1000| 40 |FNH00-40K-A| 25 | MPW40-3-U025| 1,5 (16) |4,0 (12)| 20 | 20 | 14 |4,0(12)
CFW501B17P0T2 B|17,0| 5/3,7 [1000| 40 |FNH00-40K-A| 20 |MPW40-3-U020| 2,5 (14) 4,0 (12)| 20 | 20 | 14 |4,0(12)
CFW501B19P4T2 19,4 5/3,7 [1000] 40 |FNHOO-40K-A| 20 |MPW40-3-U020| 4,0 (12) [4,0 (12)| 20 | 20 | 14 | 4,0 (12)
CFW501C24P0T2 C 24,0 7,5/5,5 [1000| 63 |FNHOO-63K-A| 40 | MPW40-3-U040| 4,0 (12) |4,0(12)| 26 | 15 | 13 | 6(10)
CFW501A01P0T4 1,0/0,25/0,18| 450 | 20 |FNHO0-20K-A| 1,6 | MPW18-3-D016 | 1,5 (16) | 2,5 (14)
CFW501A01P6T4 | 3 1,6] 0,5/0,37 [450| 20 |FNH00-20K-A| 2,5 [ MPW18-3-D025| 1,5 (16) | 2,5 (14) o
CFW501A02P6T4 Al2:6] 1511 [450| 20 [FNH00-20K-A| 4,0 [MPW18-3-U004 | 1,5 (16) | 2,5 (14) z;sg‘gg&fos‘a““ no
CFW501A04P3T4 43| 2/1,5 |450| 20 |FNHO0-20K-A|6,3 | MPW18-3-D063| 1,5 (16) | 2,5 (14)
CFW501A06P1T4 61| /22 |450] 20 |FNHOO-20K-A| 10 | MPW18-3-U010| 1,6 (16) [2,5 (14)
CFW501B02P6T4 380 2,6| 1,5/11 |450| 20 |FNH00-20K-A| 4,0 | MPW18-3-U004 | 1,5 (16) | 2,5 (14)| 6 |127| 4,5 | 1,5(16)
CFW501B04P3T4 . 43| 2/1,5 |450| 20 |FNHO0-20K-A|6,3 | MPW18-3-D063| 1,5 (16) |2,5 (14)| 6 | 127 | 4,5 |1,5(16)
Crws01BoePsTa| | 480 |B 65| 52,2 [450] 20 |FNHO00-20K A 10 | MPW18-3-U010| 1,5 (16) | 2,5 (14) 100 5,7 2,5 (14)
CFW501B10P0T4 10,0 5/3,7 [1000| 26 | FNH00-26K-A| 16 | MPW18-3-U016| 2,5 (14) | 2,5 (14)| 16 | 47 |11,5|2,5 (14)
CFW501G14POT4 140 75556 [1000] 35 [FNHO0-85K-A| 20 [MPW40-3-U020( 4.0 (12) |40 (12)] 24 | 33 | 14 | 6 (10)
CFW501C16POT4 16,0 10/7,5 [1000 85 |FNHOO-35K-A| 25 | MPW40-3-U025 4,0 (12) [4,0 (12)| 24 | 33 | 14 | 6(10)
CFW501D24P0T4 D 24,0/ 15/11 |1800, 63 |FNHOO-63K-A| 40 | MPW65-3-U040| 6,0 (10) |6,0 (10)| 34 | 22 | 21 | 10(8)
CFW501D31P0T4 31,0 20/15 [1800 80 |FNH00-80K-A| 50 |[MPWe5-3-U050| 10,0 (8) | 10,0 ®)| 48 | 18 | 27 | 10(8)

(1) Para estar de acuerdo con la norma ULS08G, utilizar fusibles UL ultrarrapidos para los tamafios A, By C, y fusibles del tipo J para Io tamaio D,
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E Portugués
Guia de Instalacao Rapida

CFW501 Inversor de :
Frequéncia

1 INSTRUGOES DE SEGURANGA

15542756

Este guia de instalacdo répida contém as informacdes bdsicas necessdrias para a colocacdo em
funcionamento do CFW501. Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou
qualificacéo técnica adequados para operar este tipo de equipamento. Estas pessoas devem seguir as
instrugdes de seguranca definidas por normas locais. Ndo seguir as instrucdes de seguranca pode
resultar em risco de morte e/ou danos no equipamento.

2 AVISOS DE SEGURANCA DO MANUAL E DO PRODUTO

5 NOMENCLATURA

Tabela 1: Nomenclatura dos inversores CFW501

Vista frontal Vista lateral
- - p -

Vista da base de fixagao
o [ —

PERIGO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o usuério contra
morte, ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

ATENGAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

= b

NOTA!
As informagdes mencionadas neste aviso sdo importantes para o correto entendimento e
bom funcionamento do produto.

Tensoes elevadas presentes.

Componentes sensiveis a descarga eletrostatica.
Né&o toca-los.

Conexao obrigatdria ao terra de protegao (PE).

Conexao da blindagem ao terra.

P> ®

3 RECOMENDAGOES PRELIMINARES

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentagao geral antes de tocar em qualquer componente elétrico
associado ao inversor. Muitos componentes podem permanecer carregados com altas
tensdes e/ou em movimento (ventiladores), mesmo depois que a entrada de alimentagéao
CA for desconectada ou desligada. Aguarde pelo menos 10 minutos para garantir a total
descarga dos capacitores. Sempre conecte o ponto de aterramento do inversor ao terra
de protecéo (PE).

>

NOTA!
Inversores de frequéncia podem interferir em outros equipamentos eletrénicos. Siga os cuidados
recomendados no manual do usuario disponivel para download no site: www.weg.net.

®

NOTA!

Né&o ¢é a intencado deste guia esgotar todas as possibilidades de aplicacdo do CFW501,
nem a WEG pode assumir qualquer responsabilidade pelo uso do CFW501 que nédo seja
baseado neste guia.

Para mais informagdes sobre instalagao, lista completa de parametros e recomendagdes,
consulte o site www.weg.net.

®

Nao execute nenhum ensaio de tensao aplicada no inversor!
Caso seja necessario consulte a WEG.

ATENGAO!

Os cartdes eletronicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica.

Né&o toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario, toque
antes no ponto de aterramento do inversor que deve estar ligado ao terra de protecao (PE)
ou utilize pulseira de aterramento adequada.

>

PERIGO!

Este produto nao foi projetado para ser utilizado como elemento de seguranca. Medidas
adicionais devem ser implementadas para evitar danos materiais e a vidas humanas. O
produto foi fabricado seguindo rigoroso controle de qualidade porém, se instalado em
sistemas em que sua falha ofereca risco de danos materiais ou a pessoas, dispositivos de
seguranca adicionais externos devem garantir situacdo segura na ocorréncia de falha do
produto evitando acidentes.

A

ATENGAO!
A operagao deste equipamento requer instrugdes de instalagao e operacédo detalhadas
fornecidas no manual do usuério, manual de programagao e manuais de comunicagao.

A

4 SOBRE O CFW501

Oinversor de frequéncia CFW501 € um produto de alta performance que permite o controle de velocidade
e torque de motores de inducao trifasicos. Este produto proporciona ao usuério as opgdes de controle
vetorial (VVW) ou escalar (V/f), ambos programdveis de acordo com a aplicagao.

No modo vetorial (VVW) a operagao é otimizada para o motor em uso, obtendo-se um melhor desempenho
em termos de regulagao de velocidade. O modo escalar (V/f) é recomendado para aplicagbes mais
simples como o acionamento da maioria das bombas e ventiladores. O modo V/f também é utilizado
quando mais de um motor € acionado por um inversor simultaneamente (aplicagdes multimotores).

a0 do Modelo Nivel de £ L
Prod i
".‘ Corrente N° de Tenséo |F Gem d_e issao |Versao de Vers@o de Software Especial ¥
e Série " b o, e
Ex.: | CFW501 A 02P6 T 4 NB 20 C2
Consulte a Tabela 2 Em branco = standard
v NB = sem frenagem reostatica Sx = software especial “:I
§ % DB = com frenagem reostética Em branco = médulo plug-in CFW500-CRS485 o
S §| cFws01 (55 =120 H00 = sem plug-in ® T
o % N1 = gabinete Nema (tipo 1 conforme UL) (grau de protegédo | C2 ou C3 = para inversores com filtro interno. Para atender L
de acordo com norma IEC IP20) anorma IEC 61800-3, consulte a Tabela 8 para verificar as
condigdes de operagao g
Tabela 2: Opcdes disponiveis para cada campo da nomenclatura conforme a corrente e tensdo nominais do inversor
© Opgoes Disponiveis para os Demais Campos da ' M v
% Corrente Nominal dollnverson - -
4‘3 oEE N° de Fases | Tensao Nominal Eremeh Nivel (!e Verséo de
= y Hardware Parafuso Torque
G c A B c D H L P Peso pare Recomen
mm (in) | mm (in) | mm (in) | mm (in) | mm (in) | mm (in)  mm (in) kg (Ib) Fixagao N.m (Ibf.in)
| 50 175 1.9 7.2 189 75 150
R 04P3 = 43 A " A 97 | ©89 | ©47) | 028 | wa4 | @os | s9 | 08076 M4 2(77)
- 75 185 11,8 73 199 100 160
g;gg = g'gi 2 @95 | @30 | 048 | ©29 | 783 | 694 | ®30) | W2REI"| M4 B(fi
=9 2= 200..240V 100 195 16,7 58 210 135 165
12P2= 122A c @94 | (770) | ©066) | 023 | ©27) | 631 | 650 2044 M5 3(265)
16P0 = 16,0 A 125 290 27,5 10,2 306,6 180 166,5
. D 4,3(0,16) M6 4,5 (39,82
8| 1Po=170A @9 | 14y | 1089 | 040 | 2) | @08 | 655 019 8982
19P4 < 19,4 A DB ':o\eEré\‘ncla‘das io(as: +1.0mm (10.039de A
c 24P0 = 24.0 A o3 (1) Este valor refere-se ao maior peso da mef:amca . ) .
Figura 2: Dimensées do inversor para instalagdo mecanica
T = alimentagéo Em branco
trifasica 200uN1 ou HOO
A NB
06P1=6,1A
02P6 =26 A
B 04P3 =43 A 4=2380..480 V
06P5 =6,5A
10P0 = 10,0 A
14P0=14,0A o8
— 2
© 16P0 = 16,0 A c©
24P0 =240 A
D Cc3
31P0=31,0A
6 ETIQUETA DE IDENTIFICACAO
—
I
Modelo (Cédigo inteligente
. . CAWS01AO2PBTANB20C2 <, inversor)
Numero de série —gpr SERIALE: 1324567690 03H<@— Data de fabricagao
Ordem de producdo —Jm- 0P. 1 MAT. 12345678 <@—— [tem de estoque WEG
Dados nominais . | Dados nominais
_ deentrada de saida (tensao,
(tensdo, corrente & ,8A XX corrente e frequéncia)
frequéncia) 3~ 19AXX | 3~ XX1BAXX
50-60HzX_| 0-300HzX
U C€ C
=52, @ @
MADE IN BRAZIL
HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Figura 1: Descrigdo da etiqueta de identificagéo no CFW501

7 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

O CFW501 ¢é fornecido embalado em caixa de papelao. Na parte externa desta embalagem existe uma
etiqueta de identificacdo que é a mesma que esta afixada na lateral do inversor.

Verifique se:
m Aetiqueta de identificacdo do CFW501 corresponde ao modelo comprado.
m Ocorreram danos durante o transporte.

Caso seja detectado algum problema, contate imediatamente a transportadora.

Se o CFW501 n&o for logo instalado, armazene-o em um lugar limpo e seco (temperatura entre -25 °C e
60 °C) com uma cobertura para evitar a entrada de poeira no interior do inversor.

A

8 INSTALAGAO E CONEXAO
8.1 CONDIQGES AMBIENTAIS:

ATENCAO!

Quando o inversor for armazenado por longos periodos de tempo € necessario fazer o
"reforming" dos capacitores. Consulte o procedimento recomendado no manual do usuario,
disponivel para download no site: www.weg.net.

Evitar:

B Exposicao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
B Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.

u Vibragéo excessiva.

m Poeira, particulas metélicas ou dleo suspensos no ar.

Condicoes ambientais permitidas para funcionamento:

m Temperatura ao redor do inversor: de 0 °C até a temperatura nominal.

®  Paratemperatura ao redor do inversor maior que o especificado na Tabela B.2 no manual do usuério, €
necessario aplicar redugao da corrente de 2 % para cada grau Celsius limitando o acréscimo em 10 °C.
Umidade relativa do ar: de 5 % a 95 % sem condensacéao.

Altitude méaxima: até 1000 m - condigdes nominais.

De 1000 m a 4000 m - reducéao da corrente de 1 % para cada 100 m acima de 1000 m de altitude.
De 2000 m a 4000 m acima do nivel do mar - redugéo da tensdo maxima (240 V para modelos
200...240V, 480 V para modelos 380...480 V) de 1,1 % para cada 100 m acima de 2000 m.

Grau de poluicao: 2 (conforme EN50178 e UL508C), com polui¢cao nao condutiva. A condensagao nao
deve causar condugao dos residuos acumulados.

8.2 POSICIONAMENTO E FIXAGAO

As dimensoes externas e de furagdo para fixagdo, assim como o peso liquido (massa) do inversor séo
apresentados na Figura 2. Instale o inversor na posigéo vertical em uma superficie plana. Primeiramente,
coloque os parafusos na superficie onde o inversor sera instalado, instale o inversor e entdo aperte os
parafusos respeitando o torque méximo de aperto dos parafusos indicado na Figura 2.

Deixe no minimo os espacos livres indicados na Figura 3, de forma a permitir circulagdo do ar de
refrigerac@o. Nao coloque componentes sensiveis ao calor logo acima do inversor.

(c) livres mini para a
A B Cc D
mm (in) mm (in) mm (in) mm (in)
A 15 (0,59) 40(1,57) 30(1,18) 10(0,39 ™
B 35 (1,38) 50 (1,97) 40(1,57) 15 (0,59) ™
[ 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 30 (1,18)
D 40 (1,57) 50(197) | 50(1,97) | 40(1,57)

Tolerancia das cotas: +1,0 mm (£0,039 in)
(1) € possivel montar inversores lado a lado sem espagamento lateral (D = 0), porém com temperatura ambiente méxima de 40 °C.

Figura 3: (a) a (c) - Dados para instalagdo mecénica (montagem em superficie e espagos livres minimos para ventilagdo)

A

ATENGAO!

Quando um inversor for instalado acima de outro, usar a distancia minima A + B e desviar
do inversor superior o ar quente proveniente do inversor abaixo. Prever eletroduto ou
calhas independentes para a separacéao fisica dos condutores de sinal, controle e poténcia
(consulte a Sec¢ao 3.2 - Instalagéo Elétrica do manual do usuario, disponivel para download
no site: www.weg.net).

ATENGAO!

A protegao de curto-circuito do inversor ndo proporciona protecao de curto-circuito do
circuito alimentador. A protecao de curto-circuito do circuito alimentador deve ser prevista
conforme normas locais aplicaveis.

A

9.1 IDENTIFICAGAO DOS BORNES DE POTENCIA E PONTOS DE ATERRAMENTO

Os bornes de poténcia podem ser de diferentes tamanhos e configura¢des, dependendo do modelo do
inversor. O torque maximo de aperto dos bornes de poténcia e pontos de aterramento deve ser verificado
na Tabela 4.

Tabela 4: Bornes de poténcia, aterramento e torques de aperto recomendados

_ Torque Recomendado
Mecanica Tens.ao Pontos de Aterramento Bornes de Poténcia
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A 200... 240V 0,5 4,34 05 4,34
380...480 V 0,5 4,34 0,5 4,34
B 200... 240V 0,5 4,34 0,5 4,34
380... 480 V. 0,5 4,34 05 4,34
c 200...240 V. 0,5 4,34 17 15,00
380...480 V 0,5 4,34 1,8 15,93
D 200...240 V 0,5 4,34 2,4 21,24
380...480 V 0,5 4,34 1,76 15,57

Descricéo dos bornes de poténcia:

L/L1, N/L2, L3 (R,S e T): rede de alimentagéo CA.

U, V, W: conexao para o motor.

-UD: pdlo negativo da tensao do Link DC.

+UD: pdlo positivo da tensao do Link DC.

BR: conexao do resistor de frenagem.

DCR: conexao para indutor do Link DC externo. Nao é permitido o uso de indutor interno no CFW501.

9.2 FIAGAO DE POTENCIA, ATERRAMENTO, DISJUNTORES E FUSIVEIS

A

ATENGCAO!

Utilizar terminais adequados para os cabos das conexdes de poténcia e aterramento.
Afastar os equipamentos e fiagdes sensiveis em 0,25 m do inversor e dos cabos de ligacéo
entre inversor e motor.

N&o é recomendavel utilizar os mini disjuntores (MDU), devido ao nivel de atuagao do
magnético.

ATENGAO!

Interruptor diferencial residual (DR):

Quando utilizado na alimentagao do inversor devera apresentar corrente de atuacéo de
300 mA.

Dependendo das condigdes de instalagao, como comprimento e tipo do cabo do motor,
acionamento multimotor, etc., podera ocorrer a atuacéo do interruptor DR. Verificar com o
fabricante o tipo mais adequado para operagcao com inversores.

NOTA!

Os valores das bitolas da Tabela 11 sdo apenas orientativos. Para o correto dimensionamento
da fiagao, devem-se levar em conta as condi¢des de instalagdo e a maxima queda de
tensao permitida.

Para conformidade com norma UL, utilizar fusiveis ultra rapidos na alimentagao do inversor
com corrente ndo maior que os valores apresentados na Tabela 11.

©

9.3 CONEXOES DE POTENCIA

Blindagem

- T -
Rede Seccionadora Fiifieis Rede  seccionadora Fisieis
(905 bornes de potencia -Uc, BR & +Ud no esta0 sponivei nos modelos da Mecarica A

(a) Mecéanicas A,Be C

(b) Mecénica D
Figura 4: (a) e (b) - Conexdes de poténcia e aterramento

93.1C oes de Entrada

8.3 MONTAGEM EM PAINEL

Para inversores instalados dentro de painéis ou caixas metélicas fechadas, prover exaustédo adequada
para que a temperatura fique dentro da faixa permitida. Como referéncia, a Tabela 3 apresenta o fluxo do
ar de ventilagdo nominal para cada mecénica.

Método de Refrigeracao: ventilador interno com fluxo do ar de baixo para cima.

Tabela 3: Fluxo de ar do ventilador interno

CFM I/s m?/min
A 20 9.4 0.56
B 30 14.1 0.85
C 30 14.1 0.85
D (T2)* 100 472 2.83
D (T4 80 37.8 2.27

(*) T2 - CFW501 Mecanica D linha 200 V (200...240 V).
(**) T4 - CFW501 Mecénica D linha 400 V (380...480 V).

8.4 MONTAGEM EM SUPERFICIE
A Figura 3 ilustra o procedimento de instalagado do CFW501 na superficie de montagem.
8.5 MONTAGEM EM TRILHO DIN

O inversor CFW501 também pode ser fixado diretamente em trilho 35 mm conforme DIN EN 50.022.
Para essa montagem deve-se primeiramente posicionar a trava ) para baixo e apds colocado o inversor
no trilho, posicionar a trava © para cima, bloqueando a retirada do inversor.

(*) A trava de fixagao do inversor no trilho esta indicada com uma chave de fenda na Figura 3.

9 INSTALAGAO ELETRICA

PERIGO!

m Asinformagdes a seguir tem aintencao de servir como guia para se obter uma instalagao
correta. Siga também as normas de instalagoes elétricas aplicaveis.

m Certifique-se que arede de alimentagao esta desconectada antes de iniciar as ligagdes.

® O CFW501 nao deve ser utilizado como mecanismo para parada de emergéncia. Prever
outros mecanismos adicionais para este fim.

PERIGO!

Prever um dispositivo para seccionamento da alimentagdo do inversor.

Este deve seccionar arede de alimentagao para o inversor quando necessario (por exemplo:
durante trabalhos de manutencao).

A
©

ATENCAO!

A rede que alimenta o inversor deve ter o neutro solidamente aterrado. No caso de rede IT,
seguir as instrugdes descritas no Item 3.2.3.3 - Redes IT do manual do usuério, disponivel
para download no site: www.weg.net.

NOTA!

m  Atensao de rede deve ser compativel com a tensédo nominal do inversor.

®m Capacitores de corregao do fator de poténcia ndo sao necessarios na entrada (L/L1,
N/L2, L3 ou R, S, T) e ndo devem ser conectados na saida (U, V, W). A impedancia
maxima de rede permitida é 1 % de queda de tensao. Nao é permitida a utilizagao de
indutor no Link DC.

Capacidade da rede de alimentacao

®m O CFWS501 € proprio para uso em um circuito capaz de fornecer néo mais do que 30.000 A, __simétricos
(200 2 480 V).

® Caso o CFW501 seja instalado em redes com capacidade de corrente maior que 30.000 A, faz-se
necessario o uso de circuitos de protegdes adequados para essas redes como fusiveis ou disjuntores.

9.3.2 Redes IT

A

ATENGAO!

Quando utilizar inversores com filtro RFI interno em redes IT (neutro ndo aterrado ou
aterramento por resistor de valor 6hmico alto), sempre ajustar a chave de aterramento dos
capacitores do filtro RFl interno na posi¢ao NC (conforme a Figura A.2 do manual do usuario,
disponivel para download no site: www.weg.net), pois esses tipos de redes causam danos
aos capacitores de filtro do inversor.
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9.3.3 Frenagem Reostatica

©

9.3.4 Conexdes de Saida

NOTA!

A frenagem reostatica esta disponivel a partir da mecanica B do CFW501. Para informagao
deinstalagédo consulte o ltem 3.2.3.3 - Frenagem Reostética no manual do usudrio, disponivel
para download no site: www.weg.net.

ATENCAO!

m O inversor possui protecéo eletronica de sobrecarga do motor, que deve ser ajustada
de acordo com o motor usado. Quando diversos motores forem conectados ao mesmo
inversor utilize relés de sobrecarga individuais para cada motor.

m  Aprotecéo de sobrecarga do motor disponivel no CFW501 esté de acordo com a norma
UL508C, se a corrente de "trip" (P0156) for ajustada no minimo 1,1 vezes a corrente
nominal do motor (P0401).

ATENGAO!
Se uma chave isoladora ou contator for inserido na alimentagao do motor nunca os opere
com o motor girando ou com tensao na saida do inversor.

As caracteristicas do cabo utilizado para conexao do inversor ao motor, bem como a sua interligacéo e
localizagéo fisica, sé@o de extrema importancia para evitar interferéncia eletromagnética em outros
dispositivos, além de afetar a vida util do isolamento das bobinas e dos rolamentos dos motores
acionados pelos inversores.

Mantenha os cabos do motor separados dos demais cabos (cabos de sinal, cabos de comando, etc)
conforme o Item 9.3.7 Distancia para Separagao de Cabos.

Conecte um quarto cabo entre o terra do motor e o terra do inversor.

Quando for utilizado cabo blindado para ligacao do motor:

®  Seguir recomendagdes da norma |[EC 60034-25.

= Utilizar conexé@o de baixa impedéancia para altas frequéncias para conectar a blindagem do cabo ao
terra. Utilizar pecas fornecidas com o inversor.

® O acessorio "Kit de blindagem dos cabos de poténcia e controle CFW500-KPCSx" (consulte o Capitulo
12 ACESSORIOS), pode ser montado na parte inferior do gabinete. A Figura 5 mostra um exemplo com
detalhes da conexao da blindagem dos cabos da rede de alimentagdo e do motor com o acessorio
CFW500-KPCSA. Além disso, este acessorio possibilita a conexao da blindagem dos cabos de controle.

Figura 5: Detalhe da conexdo da blindagem dos cabos da rede de alimentagéo e do motor com o acessério CFW500-KPCSA

9.3.5 Conexdes de Aterramento

PERIGO!

®m Oinversor deve ser obrigatoriamente ligado a um terra de protegao (PE).

m Utilizar fiagao de aterramento com bitola, no minimo, igual a indicada na Tabela 11.

m  Conecte os pontos de aterramento do inversor a uma haste de aterramento especifica,
ou ao ponto de aterramento especifico ou ainda ao ponto de aterramento geral
(resisténcia < 10 Q).

= O condutor neutro darede que alimenta o inversor deve ser solidamente aterrado, porém
o0 mesmo néo deve ser utilizado para aterramento do inversor.

= Nao compartilhe a fiagao de aterramento com outros equipamentos que operem com
altas correntes (ex.: motores de alta poténcia, maquinas de solda, etc.).

9.3.6 Conexoes de Controle

As conexdes de controle (entrada/saida analdgica, entradas/saidas digitais e interface RS485) devem ser
feitas de acordo com a especificagdo do conector do médulo plug-in conectado ao CFW501, consulte o
guia do médulo plug-in na embalagem do médulo.

Tabela 8: Niveis de emissdo conduzida e radiada e informacées adicionais

13 ESPECIFICAGOES TECNICAS

NOTA! " ) L . . Modelo do I Emissao Conduzida - Comprimento Maximo do Cabo do Motor| Emissao Radiada
® Para utilizar as entradas e/ou saidas analdgicas com sinal em corrente deve-se ajustar as odelo do Inversor Categoria C3 C ia C2 Categoria 13.1 DADOS DE POTENCIA
chaves S1 e S2 e os parametros relacionados conforme Tabela 5. Para mais informacdes 1 CFW501A01P6T2...C3... Consulte a WEG - c3
consulte o manual de programagao do CFW501, disponivel para download no site: i g;w:glﬁgizf;i gg gonsu::e a aig - gg Fonte de alimentagao:
www.weg.net. I . . ; " I 4 GFWS01AOTPOT2..C... consuneaWEG - c3 W Toleréncia: -15 % @ +10 %.
® Para alterar as entradas digitais de ativo baixo para ativo alto, verificar utilizacdo do EIENIOE 2 ®F ancia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 H.
parametro P0271 no manual de programagéo do CFW501 5 CPWSOTAO9PET2...C3... Consulte a WEG . s reduenale: cl4srza 9 s ;
9 G : 6 CFW501A12P2T2..03... Consulte a WEG . c3 u gezbalan0§am§nto dedfase. Sg % da Fer}ﬁazgl\zj%igsrg/tal_fa;)%-éa;se nominal.
S N N ’ . - 7 CFW501B16PO0T2...C3... Consulte a WEG - c3 | Sobretenstes de acordo com Categoria -
Tabela 5: Configuracées das cha\fes para se/eg:ac? do tipo de sinal na entrada e saida analdgica no CFW500-CRS485 g AT R, G S e = & B Tensdes transientes de acordo com a Categoria 1
E';::i?’ Sinal A’é’:;i::s F‘gf:af" Ajuste de Parametros 9 CFW501B19P4T2...C3... Consulte a WEG - c3 ® Maximo de 10 conexdes por hora (1 a cada 6 minutos).
Tensdo | S11=OFF | 0.10V |P0233 = 0 (referéncia direta) ou 2 (referéncia inversa) 10 CRYS0IR0IROIEHEER ol - c3 = Rendimento tipico: = 97 %.
Al Corrente S1120N 0..20 mA | P0233 = 0 (referéncia direta) ou 2 (referéncia inversa) 11 CFWS501A01P6T4...C3.. Sm - c3 N
- 4..20 mA | P0233 = 1 (referéncia direta) ou 3 (referéncia inversa) 12 CFWS501A02P6T4..C3... 6m . G3 13.2 DADOS DA ELETRONICA/GERAIS
Tenséao S2.1 = OFF 0..10V P0238 = 0 (referéncia direta) ou 2 (referéncia inversa) 13 CFWS01A04P3T4.. C3... 6m - C3 . Srical .
A2 comomo | 521 on |_0-20mA | P0238 = (eferéncia direta) ou 2 (ieferéncia inversa) 14 CFW501A06P1T4...C8... 6m > c3 Tabela 9: Dados da eletronica/gerais
orrente T 4..20m A | P0238 = 1 (referéncia direta) ou 3 (referéncia inversa) 15 CFW501B02P6T4...C3... 20m - C3 Controle Método = Tipos de controle: ~
Tenséo $1.2=0N 0.10V | P0253 = 0 (referéncia direta) ou 3 (referéncia inversa) 16 CFW501B04P3T4...C8... 20m - cs B x(;x?gsli?js\g:gggﬁ;:éﬂggg‘a de energia
AO1 Corrente S1.2 = OFF 0..20 mA | P0253 = 1 (referéncia direta) ou 4 (referéncia inversa) 17 CFW501B06P5T4...C3... 20 m - C3 = PWM S'VM (Space Vector Modulation)
T 4..20mA | P0253 = 2 (referéncia direta) ou 5 (referéncia inversa) 18 CFW501B10PQT4...C3... 20m = C8 Frequéncia de saida | ® 0 a 500 Hz, resolugéo de 0,015 Hz
19 CFW501C14P0T4...C2... 30m 20m C3 Desempenho Controle V/f B Regulagdo de vglocidade: 1 % da velocidade nominal (com compensagao de escorregamento)
NOTA! 20 CFW501C16P0T4...C2... 30m 20m Cc3 Somroisveoral : Ea\xa‘deyagaca? ded c;f\_ﬂ:*:/ﬂf; 1:2? ] ‘
Configuracées para ligacio da RS485: 21 | GFW501D24P0T4..C3... Consulte a WEG - c3 | P atiaoho 06 walocidader 180 - oo nomina
gurag P gag . = y . 22 CFW501D31P0T4...C8... Consulte a WEG = c8 Entradas © Analégicas ® 2 entradas isoladas. Niveis: (0 a 10) V ou (0 a 20) mA ou (4 a 20) mA
® S1.3 =ON e S1.4 = ON: terminacdo RS485 ligada. 5 . A ® Erro de lineari 9
N ~ ) (1) Nos modelos 21 e 22, a WEG deve ser consultada para verificar as condigées de instalagéo e operacéo do inversor. rro de inearidade < 0,25 %
® S1.3 = OFF e S1.4 = OFF: terminacdo RS485 desligada. Para emisséo conduzida categoria G2, a frequéncia de chaveamento & de 5 kHz para os modelos 19 & 20. = Impedancia: 100 kQ para entrada em tensao, 500 Q para entrada em corrente
i 3 30 & it Para emissao conduzida categoria C2, nos modelos 19 e 20 utilizar o ferrite 12473659 nos cabos de saida (2 voltas). ® Funcdes programaveis
Qualquer OUtfa combma}(;ao _das chaves néo ¢ permmda. Para emissao conduzida categoria C3, a frequéncia de chaveamento é de 5 kHz para os modelos 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18, 19, 20, 21 e 22. ®_Tensao méxima admitida nas entradas: 30 Vcc
Configuracoes para ligacdo da RS485: Para emiss&o conduzida categoria C3, nos modelos 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17 e 18 utilizar o ferrite 12480705 nos cabos de saida (2 voltas) e utilizar o ferrite Digitais = 4entradas isoladas
1 — _ . i 5 i 12480705 nos cabos de entrada (2 voltas). ® Fungdes programaveis:
$2.3 = ON e 2.4 = ON: terminag@o RS485(2) ligada. Para emisséo conduzida categoria C3, s modelos 18 e 20 utilizar o ferrite 12473659 nos cabos de saida (1 volta) - ativo alto (PNP): nivel baixo maximo de 15 Vice / nivel alto minimo de 20 Ve
m S2.3 = OFF e S2.4 = OFF: terminacao RS485(2) desligada. Para gméséo‘ co’nduz\da categoria 3, os modelos 21 e 22 utilizar o ferrite 12983778 nos cabos de saida (1 volta) e utilizar o ferrite 12983778 nos cabos de - ativo baixo (NPN): nivel baixo méaximo de 5 Vec / nivel alto minimo de 9 Vce
i 3 30 & i entrada (2 voltas) ® Tens&o de entrada ma de 30 Ve
Qualquer outra combinago das chaves ndo ¢ permitida. Para Emissao Radiada, nos modelos 10, 11, 12, 13 e 14 utilizar cabo blindado de até 6 m. n ceor'::ﬁe isggiaiam:ix‘sm& esee
Para Emisséo Radiada, nos modelos 15, 16, 17, 18, 21 e 22 utlzar cabo blindado de até 30 m. ) ® Corrente de entrada maxima: 5.5 mA
Para correta instalagio da fiagdo de controle, utilize: Para Emissao Radiada, nos modelos 19 e 20 utilizar o ferrite 12473659 nos cabos de saida (1 volta). Utilizar cabo blindado de até 30 m. Saidas O Analogicas = 1 saida isolada. Niveis (0a 10) V ou (0 a 20) mA ou (4 a 20) mA
1. Bitola dos cabos: 0,5 mm? (20 AWG) a 1,5 mm2 (14 AWG). 5 = = Erro de linearidade < 0,25 %
2. Torque méaximo: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in). 11 PREPARAGAO E ENERGIZAGAO : Ei”i?%sk‘éiig'iTévv‘?‘iu RL<500Q (0220 mA/4a20 mA)
3. Fiagoes no conector do médulo plug-in com cabo blindado e separadas das demais fiagdes (poténcia, Relé = 2 relés com contato NA/NF
comando em 110 V/ 220 Vca, etc.), conforme o Item 9.3.7 Distancia para Separagéo de Cabos. PERIGO! i . ) . 5 (ensac maxima: 240 voa
4. Relés, contatores, solendides ou bobinas de freios eletromecéanicos instalados préximos aos inversores Sempre desconecte a alimentagao geral antes de efetuar quaisquer conexoes. ®_Fungdes programaveis
podem eventualmente gerar interferéncias no circuito de controle. Para eliminar este efeito, supressores Transistor : égfr‘s; g‘%‘:(‘i::gigg fﬂreA'jf?) ?f:’;"c i(gg‘c‘f: nclgxm"%;eéz'(eoﬂncl[: dae'%’:;f/gce) 24 Vea)
RC devem ser conectados em paralelo com as bobinas destes dispositivos, no caso de alimentagéo m_Funcbes programévels s
CA, e diodos de roda-livre no caso de alimentagéo CC. 1. Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle estdo corretas e firmes. F;Jme ttie i : Eon:e ge ?\(\Jrr\v/entarg'éo dedZthc./Capéczidaie méxima: 150 mA ¢
5.Na utilizagéo da HMI externa, deve-se ter o cuidado de separar o cabo que a conecta ao inversor dos 2. Retire todos 0s restos de materiais do interior do inversor ou acionamento. ComunioasE ﬁ“t::::ecsg‘ws - R"S”_fsse‘solad%c- ADaciCace MEXima: 2 .
demais cabos existentes na instalacdo mantendo uma distancia minima de 10 cm. 3. Verifique as conexdes do motor e se a corrente e tens@o do motor estéo de acordo com o inversor. = _Protocolo Modbus-RTU, BACnet ou N2 com comunicagao maxima de 38,4kbps
6.Quando utilizada referéncia analdgica (A1) e a frequéncia oscilar (problema de interferéncia 4. Desacople mecanicamente o motor da carga. Se o motor ndo pode ser desacoplado, tenha certeza que Seguranca Protec@o . gogfeCD'rente;CUfto'C!wato ;ase—zase na Saf%a
eletromagnética), interligar GND do conector do modulo plug-in a conexao de aterramento do inversor. o giro em qualquer diregéo (horario ou anti-horario) ndo causaré danos & méquina ou risco de acidentes. B Sub/oabrotensdo napownoia e
. ~ 5. Feche as tampas do inversor ou acionamento. = Sobretemperatura do dissipador
9.3.7 Distancia para Separagéao de Cabos 6. Faga a medicao da tensao da rede e verifique se esta dentro da faixa permitida, conforme apresentado . ggg:i:{g: nomotor poténcia (GETS)
Prever separagdo entre os cabos de controle e de poténcia e entre os cabos de controle (cabos das no Capitulo 13 ESPECIFICAGOES TECNICAS. = Faha/alarme externo
) . . 7. Energize a entrada: feche a seccionadora de entrada. =_Erro de programacao
saidas a relé e demais cabos de controle) conforme Tabela 6. 8. Verifique o sucesso da energizagao: Interface HMI standard = 9 teclas: Gira/Para, Incrementa, Decrementa, Sentido de giro, Jog, Local/Remoto, BACK/
e 7o . homem-méaquina ESC e ENTER/MENU
Tabela 6: Distancia de separacéo entre cabos O display da HMI indica: (HMI) = Display LCD
Corrente Nominal de Comprimento Distancia Minima m Permite acesso/alteragéo de todos os parémetros
e e do(s)pcabo(s) b ®_Exatidao das indicacdes: - corrente: 5 % da corrente nominal; - resolugéo da velocidade: 1 rpm
L ! i Grau de protegéo | IP20 ®_Modelos das mecanicas A, B, C e D
<24 A =100m (330 1) 2 100m (3.941n) Nema1/IP20 = Modelos das mecanicas A, B, C e D com kit NEMA1
>100m (330 ft) 225cm (9.84in) () O ntimero e/ou tipo de entradas/saidas analogicas/digitais podem sofrer variagoes. Dependendo do modulo Plug-in (acessério) utiizado. Para a tabela
>08A <30 m (100 ft) =10 cm (3.94 in) acima foi considerado o médulo plug-in CFW500-CRS485. Para maiores informagoes, consulte 0 manual de programagéo e o guia forecido com o opcional.
> 30 m (100 ft) > 25 cm (9.84 in) (**) A capacidade maxima de 150 mA deve ser considerada somando a carga da fonte de 24 V/ e saida a transistor, ou seja, @ soma do consumo de ambas

10 INSTALAQCES DE ACORDO COM A DIRETIVA EUROPEIA DE COMPATIBILIDADE
ELETROMAGNETICA

Os inversores com a opgao C2 ou C3 (CFW501...C...) possuem filtro RFI interno para reducdo da
interferéncia eletromagnética. Estes inversores CFW501, quando corretamente instalados, atendem os
requisitos da diretiva de compatibilidade eletromagnética (2014/30/EU).

A série de inversores CFW501, foi desenvolvida apenas para aplicacoes profissionais. Por isso ndo se
aplicam os limites de emissdes de correntes harmonicas definidas pelas normas EN 61000-3-2 e EN
61000-3-2/A 14.

10.1 INSTALAGAO CONFORME

1. Inversores com opgao filtro RFl interno CFW501...C... (com chave de aterramento dos capacitores do
filtro RFI interno na posicéao @). Verificar a Figura A.2 do manual do usudrio disponivel para download
no site: www.weg.net.

2.Cabos de saida (cabos do motor) blindados e com a blindagem conectada em ambos os lados, motor
e inversor com conexao de baixa impedéancia para alta frequéncia. Comprimento méximo do cabo do
motor e niveis de emissao conduzida e radiada conforme a Tabela 7.

3.Cabos de controle blindados e mantenha a separacdo dos demais conforme Tabela 6.

4. Aterramento do inversor conforme instrugoes no ltem 9.3.5 Conexdes de Aterramento.

5.Rede de alimentacgéo aterrada.

10.2 NiVEIS DE EMISSAO E IMUNIDADE ATENDIDA

11.1 COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO

11.2 TIPO DE CONTROLE V/F (P0202 = 0)

Seq i no Di: G Seq i no Di G

O grupo PARAMm, pressione as teclas
M o, W 516 selecionar o grupo STARTUP

Modo monitoragao
Pressione a tecla ENTER/MENU para entrar no 1° nivel
do modo de programagao

) _Po2ge

Se necessdrio, pressione ENTER/MENU para alterar o
contetido de "P0202 - Tipo de Controle" para P0202 = 0 (V/f)

< Ppege b 100
0 03398

6 santor

Quando selecionado o grupo STARTUP pressione a tecla
ENTER/MENU

5 sTanmue
Quando atingir o valor desejado, pressione ENTER/MENU
para salvar a alteragao
Pressione a tecla M3A para o proximo parametro

Se necessdrio altere o contetido de "P0398 - Fator de
Servigo do Motor"
Pressione a tecla M3 para o proximo parametro

nao deve ultrapassar 150 mA.
14 NORMAS CONSIDERADAS

Tabela 10: Normas consideradas

Normas de seguranga | @ UL 508C - power conversion equipment

B UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment

® EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy

® EN 50178 - electronic equipment for use in power installations

® EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general requirements

Nota: para ter uma maquina em conformidade com essa norma, o fabricante da maquina é responsavel pela
instalagao de um dispositivo de parada de emergéncia e um equipamento para seccionamento da rede

EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters

EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements - rating specifications
for low voltage adjustable frequency AC power drive systems

Normas de EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard including
compatibilidade specific test methods

eletromagnética B EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
2: electrostatic discharge immunity test

EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section 3:
radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section 4:
electrical fast transient/burst immunity test

EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section
5: surge immunity test

EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques - section 6:
immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

Normas de ® EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)

Conectoy Descrlgaoliy construgdo mecanica | ® UL 50 - enclosures for electrical equipment
1 DO1-RLNO | Saida digital 1 (contato NA do relé 1 - P ) - = .
3 DO1-RLC S:’d: dlglt:\ 1 EEZ:IZ zomun?;ereé 1) Tabela 7: Niveis de emissdo e imunidade atendidos = 220 - 43
— F i nun A
5 DO1-RLNC | Saida digital 1 (contato NF do relé 1) e dSIEMC, [Norma Bsica | Nivel ; PO400 . POYO! 15 RELACAO DE MODELOS DA LINHA CFW501
o DO3-RLNO | Saida digital 3 (contato NA do relé 2) Emissao conduzida ("Mains Terminal Disturbance Voltage" - e —r——— s : 4 i icaco 5 incipai
. ge IEC/EN 61800-3 | Depende do modelo do inversor e do comprimento do 5 . f ~ - £ " W R Tabela 11: Relacao de modelos da linha CFW501, especificagbes elétricas principais
g 9 DO3-RL-C Saida digital 3 (ponto comum do relé 2) Faixa de frequéncia: 150 kHz a 30 MHz) cabo do motor, Consulte a Tabela 6 = Se necessario a\te“re o conteudo de "P0400 - Tens&o ®  Se necessério a\teze o conteuqo de "P0401 - Corrente - 5
2 L, 2 2 6 2 S 11 DO3-RL-NC Saida digital 3 (contato NF do relé 2) Emissao radiada (*Electromagnetic Radiation Disturbance" Nominal do Motor”, ou pressione a tecla AN para o Nominal do Motor", ou pressione a tecla M para o J o Fusivel Recomendado = m F g &
é i i E_(A E E_[A _ g 13 NC Nao conectado Faixa de frequéncia: 30 MHz a 1000 MHz) proximo parametro proximo parametro 2 » H g‘ 5 n°T » 5—' = ®
FE S S S S 4 >4 e Imunidade: oo oo = -n?‘g' o o g =] Tg BB 3 29 o
8 8888 8 ¢ ¥Fig || 310 +24V Fonte +24 V_CC Descarga eletrostatica (ESD) IEC 61000-4-2 |4 KV descarga por contato e 8 kV descarga pelo ar ~ 1110 "n n E? = ﬁ $Z = » % = o 2L = %» S 38 s 282 E 0 & %’
1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 17 DIt Entrada digital 1 Transientes rapidos ("Fast Transient-Burst”) IEC 61000-4-4 | 2KV /5 kHz (acoplador capacitivo) cabos de entrada anne PU '-f,_,} 2 5322z & - |2 o 2 3 30 30 %33 2.§ 2ol s
) p Uy 3 o 23 0285 2 3 3 3= z 0y o 325306
19 DI2 Entrada digital 2 1 kV /5 kHz cabos de controle e da HMI remota 9 rawmie 10 e 2 3 13 H oo 3 Ef - 39 Bl B g g. g a 332358 m Y ‘+: o
21 DI3 Entrada digital 3 2 kV /5 kHz (acoplador capacitivo) cabo do motor . . ~ " e, ~ N o 25 5 2 & oo 9 a0 §§
I \g! Tmunidade conduzida ("Conducted Radio-Frequency [EC 61000-4-6 | 0,15 a 80 MHz; 10V; 80 % AM (1 kFz) = Se necessario a\iece o conteudo de "P0402 - Rotacéo ® Se necessario aller? o comeudvo de "P0403 - Frequéncia = 23 8 5 % H g 2 & 2 3 §
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 2 23 Dl4 Entrada digital 4 Common Mode") Cabos do motor, de controle e da HMI remota Nqnjma\ doAMotor‘ ou pressione a tecla a para o quwna\ doAMotor , Ou pressione a tecla o para o — — E 2m — — —
¢ i 2 AO1 Saida analégica 1 Surtos 1,2/50 s, 8/20 ps proximo parametro proximo parametro < I3 e o —_ = E 3 :g 3 Eé: —_ E :E’ 3
4 GND Referéncia 0 V IEC 61000-4-5 |1 kV acoplamento linha-linha — (T E—— 3 a 5 3 = g 3 5’° 3 3"‘ L ) 3 3»
6 All Entrada analégica 1 2 kV acoplamento linha-terra - 5 -~ 080 = = = = =
- T 8 8 T T B 9 _ Campo eletromagnético de radiofrequéncia 80 a 1000 MHz o040y PD"‘O 1 CFW501A01P6T2. 1,6 | 0,25/0,18 | 680 | 20 | FNH00-20K-A [2,5] MPW18-3-D025 [ 1,5 (16) | 2,5 (14)
: 53 <949 3 8 +10V. Referéncia +10 Vcc para potencidmetro IEC 61000-4-3 |10 V/m 1 uiu 1 N ! CFW501A02P6T2 2,6 | 0,5/0,37 | 680 | 20 | FNH00-20K-A |4,0| MPW18-3-U004 | 1,5 (16)| 2,5 (14)
[ il poC 5 o, T 2| 10 DO2-TR Saida digital 2 (transistor) 80 % AM (1 kHz) - N S oK. o )
g - B8 o 8 Reams A0 | RS48s ferminal ATD) = Se necessario altere o contetdo de *P0404 - Poténcia = Se necessario altere o conteudo de *PO407 - Fator de gmgglig‘;;gg A ‘;'g 12/?1‘7: Zgg 28 E:Egg zgii ?‘5 mmz ‘z BZ?S ::gg; 2: 83 Frenagem reostatia
g L4 c oz ° " tiad . : ; ; " Nominal do Motor", ou pressione a tecla para o Poténcia Nominal do Motor", ou pressione a tecla ’ . . ! o ; »
5 . B S § 12 RS:SSS[; ?M gi‘?? ((sgg;u Bi(+) I:ef:::ix:;::tt;z Norma IEC/EM 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems préximo parametro para o préximo parametro CFW501A09P6T2| 200 .| |96 | 3/2.2 |1250| 25 | FNHOO-25KA | 16 | MPW1B-3-U0T6 | 2.5 (14)] 2.5 (14)
« a d TR CFW501A12P2T2| | 240 | [12,2] 3/2,2 [1250] 25 | FNHOO-25K-A | 16 | MPW18-3-U016 [2,5 (14)[ 2,5 (14)
- p . . . . . . . . ~ ) roe n
Q % z Z g 18 Al2 Entrada analogica 2 Primeiro Ambiente ("First Environment"): ambientes que incluem instalacbes domésticas, como ~ ~ ngu CFW501B16P0T2! 16,0 5/3,7 |1000] 40 | FNH00-40K-A | 25 | MPW40-3-U025 | 4,0 (12)|4,0 (12)| 20 | 20 | 14 [4,0 (12)
- ° 20 | RS485-A2() | RSA85 (terminal A2() estabelecimentos conectados sem transformadores intermedidrios & rede de baixa tensdo, a qual u” CFW501B17P0T2 B[17.0| 5/3,7 |1000] 40 | FNH00-40K-A | 20 | MPW40-3-U020 |4,0(12)|4,0(12)| 20 | 20 | 14 |4,0(12)
22 | RS485-B2(+) | RS48S (terminal B2(+) alimenta instalagoes de uso doméstico. 13 14 CFW501B19P4T2 19,4| 5/3,7 [1000] 40 | FNHO00-40K-A | 20 | MPWA40-3-U020 4,0 (12)[4,0 (12)| 20 | 20 | 14 [4,0(12)
- 22 L gr:oz ’ GNDZ(F;S485) S Segundo Ambiente ("Second Environment"): ambientes que incluem todos os estabelecimentos que = Parasairdomenu STARTUP basta pressionar BACK/ESC ® Através das teclas M e W selecione o menu desejado CFW501C24P0T2 C|24,0] 7,5/55 1000] 63 | FNH00-63K-A | 40 | MPW40-3-U040 [4,0 (12)[4,0 (12)| 26 | 15 | 13 | 6(10)
PRt g?:gsr:rmuasgaa; S Biiag o reauencia (). Pare néo estdo conectados diretamente a rede baixa tens&o, a qual alimenta instalagdes de uso doméstico. ou pressione a tecla BACK/ESC novamente para retormar CFWS01A01POT4 1,0 |0,25/0,18 | 450 | 20 | FNHOO-20K-A |1,6| MPW18-3-D016 | 1,5 (16) | 2,5 (14)
() Para mais informagoes consulte a especificago detalhada na seqao 8.2 - Dados ® Categorias: ' diretamente a0 modo de monitoragao da HMI CFW501A01P6T4| 3 1,61 06/0,37 [ 450 20| FNH00-20K-A [2,5| MPW18-3-D025 | 1,5 (16)[ 26 (14)] _ -
! - . -~ a2 renagem reostatica
o baBleoncaGeras. Categoria C1: inversores com tensdes menores que 1000 V, para uso no "Primeiro Ambiente”. < CPWS01A02P6T4 Al26] 1511 |450]20 | FNHOO-20K-A |4,0| MPW18-3-U004 1,5 (16)|2,5 (14) | 35 gigponivel
Figura 6: Sinais do conector do médulo plug-in CFW500-CRS485-B Categoria C2: inversores com tensdes menores que 1000 V, que ndo sdo providos de plugs ou 12 ACESSORIOS CFW501A04P3T4: 43| 2/1,5 450 20 | FNHOO-20K-A [6,3] MPW18-3-D063 [ 1,5 (16)[ 2,5 (14)
; " - N N 1e 1U00 ¥, gue nao < ¢ CFW501A06P1T4 61| 8/2,2 | 45020 | FNH00-20K-A |10 | MPW18-3-U010 |1,5 (16)[2,5 (14)
Alocalizagéo do médulo plug-in e DIP-switches para selecéo do tipo de sinal da entrada e saida analégica lnsltalagzjoes m?ve|§ e, quatndo fOreT qtlllZTdOS no "Primeiro Ambiente", deverdo ser instalados e Os acessorios s&o recursos de hardware que podem ser adicionados na aplicagdo com o CFW501. CFW501802P6TA| | 26| 1,5/11 | 450 20 | FNHO0-20K-A |4,0| MPW18-3-U004 | 1,5 (16)|2,5 (14)| 6 | 127 4,5 [1,5 (16)
e da terminacao da rede RS485 podem ser melhor visualizadas na Figura A.2, do manual do usurio ~ ©0'0¢ados em funcionamento por profissional. ) . o ) N ) ) CFW501804P3T4| 7/ | (43| 2/1,5 |450] 20| FNH00-20K-A6,3] MPW18-3-D063 |15 (16) 2.5 (14)] 6 [127] 4,515 (16)
disponivel para download no site; www.weg.net Categoria C3: inversores com tensdes menores que 1000 V, desenvolvidos para uso no "Segundo Os acessorios s&o incorporados de forma simples e rapida aos inversores, usando o conceito "Plug and CFW501B06P5T4 65| 38/2,2 |450] 20 FNH0O-20K-A | 10| MPW18-3-U010 |15 (16)| 2,5 (14)| 8 |100] 5,7 [2,5 (14)
’ R Ambiente" e n&o projetados para uso no "Primeiro Ambiente". Play". O acessorio deve ser instalado ou alterado com o inversor desenergizado. Estes podem ser CFW501B10POT4 100| 5/37 [1000] 25 | FNHOO-25K-A | 16 | MPW18-3-U016 | 2,6 (14)|2,5 (14)| 16 | 47 | 11,5]2.5 (14)
Os inversores CFW501 s&o fornecidos com as entradas digitais configuradas como ativo baixo (NPN), NOTA! solicitados separadamente, e serdo enviados em embalagem prépria contendo os componentes e gmgglg:éigﬁ: c :218 :gﬁ: 1883 gz Ez:ggg:?ﬁ 22 mmg'g—ﬂggg :,g (E) :,8 (E) ;2 gi 12 2(}3)
entrada e saida analdgica configuradas para sinal em tensao 0...10 V e com resistores de terminagao do t o , ) _ manuais com instrugdes detalhadas para instalagéo, operagéo e programagéo destes. A : -85K -5 0(12)]4,0 (12) (19
RS485 desligados Por profissional entende-se uma pessoa ou organizagao com conhecimento em instalagéo CFW501D24PO0T4: 24,0] 15/11_|1800] 63 | FNH00-63K-A | 40 | MPW65-3-U040 |6,0 (10)[6,0 (10)| 34 | 22 | 21 | 10(8)
9 ' e/ou colocagao em funcionamento dos inversores, incluindo os seus aspectos de EMC. CFW501D31P0T4! 31,0| 20/15 |1800| 80 | FNHO0-80K-A | 50 | MPW65-3-U050 | 10,0 (8)|10,0 (8)| 48 | 18 | 27 | 10 (8)
(1) Para estar de acordo com a norma UL508C, utilizar fusiveis UL ultra rapidos para as mecanicas A, B e G, e fusiveis tipo J para mecanica D.
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Param. Description Adjustable Range Factory Setting Propr. | Groups 3 FAULTS AND ALARMS
) P0000 |Access to Parameters 0to 9999 0
English P0001 | Speed Reference 0to 65535 rpm ro READ Most common faults and alarms
P0002 | Motor Speed 0 to 65535 rpm ro READ
P0003 | Motor Current 0.0t0200.0 A ro READ Fault / Alarm Description Possible Causes
P0004 |DC Link Voltage (Ud) 0 to 2000 V ro READ A0046 Motor overload alarm ®  Settings of PO156, P0157, and P0O158 are too low for the used motor
P0005 | Motor Frequency 0.0 to 500.0 Hz ro READ Motor overload = Overload on the motor shaft
- P0006 |VFD Status 0 = Ready 5 = Configuration ro READ A0050 Overtemperature alarm from the power | @ High ambient temperature around the inverter (>50 °C (> 122 °F))
u I c a ra m ete r e e re n ce 1=Run 6 = DC-Braking Power module module temperature sensor (NTC) and high output current
2 = Undervoltage 7 = Reserved overtemperature ® Blocked or defective fan
3 = Fault 8 = Reserved B Heatsink is too dirty, preventing the air flow
4 = Self-Tuning 9 = Reserved A0090 External alarm via DIx (option "Without | ® Wiring on DI1 to DI8 inputs are open or have poor contact
P0007 | Output Voltage 0to 2000 V. ro READ External alarm External Alarm" in P0263 to P0270)
- P0010 | Output Power 0.010 6553.5 kW o READ A0700 No communication with remote HMI, | Check if the communication interface with the HMI is properly
re u e n C P0011 | Power Factor -1.00 to 1.00 ro READ Communication fault but there is no speed command or configured in parameter P0312
P0012 |DI8 to DI1 Status Bit 0 =DH ro READ, I/0 with remote HMI reference for this source = HMI cable disconnected
i F0021 Overvoltage fault on the intermediate ® Wrong voltage supply; check if the data on the inverter label comply
Overvoltage on the DC | circuit with the power supply and parameter P0296
Link = Supply voltage is too high, producing voltage on the DC link above
15542756
P0013 |DO5 to DO1 Status S ro READ, I/0 the maximum value (in PO004):
Bit 4 = DO5 Ud < 200 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0), Ud < 360 Vdc in
Bit2 = DO3 380-480 Vdc (P0296 = 1) or Ud < 500 Vdc in 500-600 Vac
P0022 |Fl Hz Value 0 to 20000 Hz ro READ, I/0 (P0296 = 2)
P0023 | Main SW Version 0.00 to 655.35 ro READ B Phase fault in the input
1 USE OF THE HMI TO OPERATE THE INVERTER I T e T T b B Faul inthe pre.charge cirait
- N " - - - N n P0037 | Motor Overload Ixt 0to 100 % ro READ F0022 Overvoltage fault on the intermediate | ® Wrong voltage supply; check if the data on the inverter label comply
- When in the setting mode, level 1: press this - When in the monitoring mode: press this key P0047 | CONF State 010999 o READ Overvoltage on the DC | circuit with the power supply and parameter P0296
key to return to the monitoring mode. to enter the setting mode. Link = Supply voltage s too high, producing voltage on the DC link above
- When in the setting mode, level 2: press this - When in the setting mode, level 1: press this RO04 M Gresentalaim DiBDE) u HEAD the maximum value (in PO004):
key to return to level 1 of the setting mode. key to select the desired parameter group - it P0049 | Present Fault 010999 o READ : ¥ g N .
> v . P0050 | Last Fault 016999 READ Ud > 410 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0), Ud > 810 Vdc in
- When in the setting mode, level 3: press this shows the parameter group selected. ) il D [© 380-480 Vac (P0296 = 1) or Ud > 1000 Vdc in 500-600 Vac
key to cancel the new value (new value is not - When in the setting mode, level 2: press this P0100 | Acceleration Time 01109999 10.0s BASIC (P0296 = 2)
saved) and return to level 2 of the setting mode. key to show the parameter —it shows the content P0101 | Deceleration Time 0.11t0999.9 s 10.0s BASIC B Load inertia is too high or deceleration ramp is too fast
of the parameter in order to change the content. P0120 | Speed Ref. Backup 0 = Inactive 1 = PO151 or PO153 setting is too high
- When in the monitoring mode: press this key - When in the setting mode, level 3: press this 1=Active F0031 Main control cannot set a ®  Plug-In module is damaged
to increase the spged. ' key to save the new content of the parameter — it 2 = Backup by P0121 Communication fault communication link with the Plug-In = Plug-In module is not properly connected
- When in the setting mode, level 1: press this returns to level 2 of the setting mode. P0121 |Keypad Reference 0 to 18000 rpm 90 rpm with Plug-In module module ® Problem in the identification of the Plug-In module; refer to P0027
key to go to the previous group. , - - - - P0133 | Minimum Speed 0 to 18000 rpm 90 (75) rpm BASIC for further information
- When in the setting mode, level 2: press this - Vghe” in ‘hehm”"o””g mode: press this key P0134 |Maximum Speed 0 t0 18000 rpm 1800 (1500) rpm BASIC F0051 Overtemperature fault measured on the | M High ambient temperature around the inverter (50 °C (>122 °F))
key to go to the next parameter. _ to decrease the speed. ‘ P0135 |Max. Output Current 0.010 200.0 A 1.5 X o VA, VWW | BASIC, IGBTSs overtemperature | temperature sensor of the power pack and high output current
- When in the setting mode, level 3: press this - When in the setting mode, level 1: press this MOTOR ® Blocked or defective fan
key to increase the content of the parameter. K%ggsatsh;h:eﬁﬁ;%%d% level 2: pross this P0136 | Manual Torque Boost 001300 % According to V/E BASIC, ® Heatsink is too dirty, preventing the air flow
- . ! : . inverter model MOTOR F0070 Overcurrent or short- circuit on the ® Short- circuit between two motor phases
z\rrzscfi(:rﬁ‘s key to define the motor rotation L—(?IS\//E\Zr??nt?hg]:e’itrﬁ]wOr?\fnggr?;?leetle; ress this P0137 | Autom. Torque Boost 0.0 10 30.0 % 0.0% \i MOTOR Overcurrent/Short- output, DC link or braking resistor ®  Short- circuit of the rheostatic braking resistor connecting cables
Active when: key to decrease the%omenf of the p‘a?ameter P0138 | Slip Compensation -10.0t0 10.0 % 0.0 % \ii MOTOR circuit = |GBTs module in short- circuit or damaged
P0223 = 2 or 3 in LOC and/or PO226 = 2 or : P0139 |Output Current Filter 010 9999 ms 50 ms V/, VW = Start with too short acceleration ramp
3in REM. Bress his key to accelerate the motor within P0145 | Field Weakening Speed | 0.0 o 1800 rpm 1800 (1500) rpm |_cfg, V/f ; ®  Start with motor spinning wwlhout the f\y\ng—slari function
. the time determined by the acceleration ramp. P0146 | Intermediate Speed 0.0 to 1800 rpm 1200 (1000) rpm |_cfg, V/f ;2%20 erioad Motor overload fault (60 sin 1.5 X loom) | ® PO156: PO157 an'd P0158 setting is too low in relation to the motor
Press this key to commute between LOCAL Active when: P0156 | Overl. Curr. 100 % Speed |0.0 to 200.0 A 14 X loom MOTOR rover e L LN
and REMOTE mode. P0224 =0 in LOC or P0227 = 0 in REM. P0157 | Overl. Curr. 50 % Speed | 0.010 2000 A 1.0 % oo MOTOR -
Active when: 5 F0080 Fault related to the supervision B Electric noise
P0220 = 2 or 3. ross s key 1o decelerate T . e P0158 |Overl. Curr. 20 % Speed |0.0t0 200.0A 0.8 X lom MOTOR CPU fault (Watchdog) | algorithm of the inverter main CPU = Inverter firmware fault
: Yy o decelerate the motor within P0202 |Type of Control 0to2=V/f 0 cfg | STARTUP F0084 Fault related to th ; =P in th T [ h &g
- - —\ the time determined by the deceleration ramp. 3oVVW ) _ Fault related to the automatic oor contact in the connection between the main control an
Press this key to accelerate the motor up to the speed set in P0122 within | | Active when: Auto-diagnosis fault identification algorithm of the inverter the power pack
the time determined by the acceleration ramp. The motor speed is kept while P0294 = 0 in LOG or PO227 = 0 in REM P0204 |Load/Save Parameters (SJ 1705 = l\tl%tol(J)i%d S = ;oad b}serf 0 cfg hardware and Plug-In module B Hardware not compatible with the firmware version
the key is pressed. When the key is released, the motor decelerates within - e Rzzzt oot Eo g;se jz;r 2 ®_Defect on the internal circuits of the inverter
the time determined by the deceleration ramp, until it stops. This function 5 ; Load WEG 60 Hz 1 ;Load SoftPLC SoftPLC F0091 External fault via DIx ("No External ® Wiring on DI1 to DI8 inputs are open or have poor contact
is active when all the conditions below are met: 6 = Load WEG 50 Hz 12 to 15 = Reserved External fault Fault" option in P0263 to P0270)
1. Turn/Stop = Stop. 7 = Load User 1 F0700 No communication with remote HMI, | B Check if the communication interface with the HMI is properly
2. Enable general = Active. P0220 |LOG/REM Selection Src |0 = Always LOCAL 4= Dix 2 ofg /0 Remote HMI but there is speed command or configured in parameter P0312
3. P0225 = 1 in LOC and/or P0228 = 1 in REM. 1 = Always REMOTO 5 = Serial/USB (LOC) communication fault reference for this source = HMI cable disconnected
2 = HMIKey (LOC) 6 = Serial/USB (REM)
. 3 = HMI Key (REM) 7 = SoftPLC
1.1 INDICATIONS ON THE HMI DISPLAY EE SR ] T 3 e 4 DEFAULT CONFIGURATION FOR SPEED REFERENCE AND COMMAND
Local/Remote (commands and 1=A1 8=Fl . . o y .
references source) 2=A12 9=Al1>0 The CFW501 is configured at the factory by setting its parameters so as to define the logical command
) 3=AI3 10=A2>0 | ; . .
Motor rotation ,Inverter status 4=AH +A2>0 11-A3>0 and the speed reference in both LOCAL and REMOTE operating modes. This default setting can be
- g= AS\H _+£ng 12=FI>0 restored by means of P0204 for both motors 60Hz and 50Hz (P0204 = 5 or 6).
= Serial
Secondary indication P0222 |REM Reference Sel. See options in P0221 1 cfg /0 . .
Menu (to select the P0223 |LOG FWD/REV Selection |0 = Always FWD 7=Dix 2 o o In the LOCAL mode, the command and reference are directed to the HMI of the CFWS500, allowing the
parameter groups) - only 1 = Always REV 5 = Serial/USB (H) commands Run-Stop, JOG and Direction of Rotation of the motor. In addition to these commands, the
one parameter group is " ot v Eg E:)H) O ) HMI keypad can also be used to select the LOCAL or REMOTE mode. The speed reference can be set in
1 easurement uni = = p o
shown at a time (it refers to the value of P0224 | LOC Run/Stop Sel. 0= HMI Keys 2 = Serial/USB 0 ofg 10 P0121 or by means of the 4 and W keys of the HMI in the monitoring mode.
" 1=DIx 3 = SoftPLC
the main indication) 5 o 7
‘ P0225 |LOC JOG Selection ? - aﬁ??iy i = gg;‘t?j/LLéSB 1 cfg 1o In the REMOTE mode, the speed reference and command are directed to the product terminals; DI
Main display 2 =DIx executes Run-Stop and DI2 the Direction of Rotation. The reference is executed by analog input Al1 in this
P0226 |REM FWD/REV Selection | See options in P0223 0 cfg /0 mode.
1.2 OPERATING MODES OF THE HMI P0227 |REM Run/Stop Sel. See options in P0224 1 cfg /0
P0228 |REM JOG Selection See options in P0225 2 cfg /0 NOTE!
Monitoring Mode P0263 |DI1 Function 0 = Not Used 13 = No Ext. Fault 1 cfg 110 - . .
® Itis the initial status of the HMI after the powering, up and of the i ) 1=Run/Stop oset For further information, refer www.weg.net.
screen , with default values toc gn 2 = General Enable isab. FlyStart
® The field Menu is not active in this mode ~ u Monitoring gooEy ot d
® The main display and secondary display indicate the values of two parameters Moe = roor
5 = LOC/REM oad User 1
predefined by P0205 and P0206 (A ] 6=J0G oad User 2
= From the monitoring mode, when you press the key ENTER/MENU you commute A 7 = SoftPLC uto/Manual Main PID
1o the setting mode Back Enter 8 = 2/ Ramp uto/Manual External PID
Setting Mode Esc Menu 9 = Not Used ot Used
Level 1: 4 10 = Not Used 23 = Bypass Mode
® This is the first level of the setting mode. It is possible to choose the parameter 11 = Not Used 24 = Activate Fire Mode
group using the keys 43 and a oe Setting i 12= No. Ext. Alarm 25 =PTC
® The main display, secondary display and measurement units are not shown in Level 1 P0264 |DI2 Function See options in P0263 0 cfg Vo
this level P0265 | DI3 Function See options in P0263 20 cfg 110
® Press the key ENTER/MENU to go to level 2 of the setting mode — parameter A P0266 |DI4 Function See options in P0263 21 cfg /0
selection Back Enter P0267 |DI5 Function See options in P0263 0 ofg 110
®  Press the key BACK/ESC to return to the monitoring mode Esc Menu P0268 |DI6 Function See options in P0263 0 cfg /0
Level 2: _ ) — Y P0269 |DI7 Function See options in P0263 0 cfg [le]
] ;he numbder ofdihe‘parameter is shown on the main display and its content on|[ eaam roc Pnﬂnﬂ P0270 | DI8 Function See options in P0263 0 cfg /0
© secondary display -~ ooy Setting P0295 [Inverter Rated Current | 0.0 0 200.0 A According to 0 READ
u Use the keys M and @ to find the desired parameter n Level 2 mverar ek
= Press the key ENTER/MENU to go to level 3 of the setting mode — modification P0296 | Line Rated Voltage 0=200-240V 5-500-600V According to o READ
of the parameter content 1=380-480V inverter model
= Press the key BACK/ESC to return to level 1 of the setting mode A Enter —
Lovel 3: Back Menu P0297 |Switching Frequency 2500 to 15000 Hz 5000 Hz MOTOR
evel 3: ) | Bsc P0401 | Motor Rated Current 0.0t0200.0 A 1.0 X oo cfg | MOTOR,
® The content of the parameter is shown on the main display and the number of the | sasan voc A STARTUP
parameter is shown on the secondary display ~
u Usethe keys Ao W o configure the new value for the selected parameter Setting (RO | (efaiar R el e DG D () g cfg s,\{l‘%;?fjp
®  Press the key ENTER/MENU to confirm the modification (save the new value) or Level 3
BACK/ESC to cancel the modification (not save the new value). In both cases, the P0403 | Motor Rated Frequency 010 500 Hz 60 (50) Hz ofg s%?;%{P
HMI returns to level 2 of the setting mode
2 MAIN PAREMETERS
NOTE!
ro = read only parameter.
V/f = available when V/f control mode is chosen.
cfg = configuration parameter, value can be programmed only with motor stopped.
VVW = available when VVW control mode is chosen.
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Referencia Rapida de los

2 PRINCIPALES PARAMETROS

ro = parametro solamente lectura.
V/f = pardametro disponible en modo V/f.
cfg = parametro de configuracion, solamente puede ser alterado con el motor parado.
VVW = pardmetro disponible en modo VVW.

@ iNOTA!

3 FALLAS Y ALARMAS

Fallas y alarmas mas comunes

Falla/ Alarma

Descripcién

Causas Probables

A0046
Carga Alta en el Motor

Alarma de sobrecarga en el motor

Ajuste de P0156, P0O157 y P0158 con valor bajo para el motor
utilizado
Carga alta en el eje del motor

A0050
Temperatura Elevada en

Alarma de temperatura elevada medida
en el sensor de temperatura (NTC) del

Temperatura ambiente al rededor del convertidor alta (>50 °C) y
corriente de salida elevada

Parami Descripcion Rango de Valores Ajuste de Fabrica| Propr. Grupos el Médulo de Potencia maodulo de potencia ] Tem‘peratura ambiente al rededor del convertidor alta (> 50 °C) y
7 corriente de salida elevada
4 P0000 | Acceso a los Pardmetros 0a 9999 0 ® Ventilador blogueado o defectuoso
a r a m et ro s . PO01 | Reforencia Veocidad 065585 7pm o READ D D s DT e
P0002 | Velocidad de Salida 0265535 rpm o READ A0090 Alarma externa via (0pgao "Sin Alarma | ® Cableado en las entradas D1 a DI8 abierta o con mal contacto
P0003 | Corriente del Motor 0,0a200,0A ro READ Alarma Externa Externa’ en P0263 a P0270)
P0004 | Tension Link DC (Ud) 022000V ro READ A0700 Sin comunicacion con HMIremota, no | @ Verifique quela interfaz de comunicacion con HMI esté configurada
- P0005 | Frecuencia del Motor 0,0a500,0 Hz ro READ Falla en la Comunicacién | obstante, no hay comando o referencia correctamente en el pardametro P0312
15542756 P0006 | Estado del Convertidor 0 = Ready (Pronto) 5 = Configuracién ro READ con HMI Remota de velocidad para esta fuente ® Cable de la HMI desconectado
v I 1= Run (Ejecucion) 6 = Frenado CC F0021 Falla de subtension en el circuito = Tension de alimentacion incorrecta, verifique que los datos
2 = Subtension 7 = Reservado Subtension en el intermediario en la etiqueta del convertidor estén de acuerdo con la red de
alla 8 = Reservado Link DC alimentacion y el parametro P0296
- 4 = Autoajuste 9 = Reservado = Tension de alimentacion muy baja, ocasionando tension en el Link
re C u e n C I a P0007 | Tensidn de Salida 022000V fo READ DC menor que el valor minimo (en PO004):
P0010 | Potencia de Salida 0,0 a 6553,5 kW ro READ Ud < 200 Vce en 200-240 Vac (P0296 = 0), Ud < 360 Vcc en
P00T1 | Gos phi de la Salida 1004 1.00 o READ 380-480 Vac (P0296 = 1) o Ud < 500 Ve en 500-600 Vac
1 USO DE LA HMI PARA OPERACION DEL CONVERTIDOR P0012 | Estado Dis a DI Bro-Dit o | READ, 1O . e e oirada
it 1=
A | d i 6 4 i - Bit2 =DI3 Bit6 =DI7 B Falla en el circuito de precarga
- _Cu;aq(l:lo esta en e tm(t) CI' parametqlzacwon,‘ - Cuando esta en el modo monitoreo: presione Bit 3= Dl4 Bit7 = DI8 F0022 Falla de sobretension en el circuito = Tension de alimentacion incorrecta, verifique que los datos
nivel 1: presione esta tecla para retornar a e;ta ‘t,ec‘a para entrar en el modo parame- P0013 | Estado DO5 a DO1 Bit0 = DO1 o READ, /0 Sobretension intermediario en la etiqueta del convertidor estén de acuerdo con la red de
modo de monl}oreo. . i trizacion. ) X . Bit 1 = DO2 ! Link DC alimentacion y el parametro P0296
- _CUEHGO 951_3 en el modo parametrizacion, - Cuando esté en el modo parametrizacion, Bit2 - DO3 = Tension de alimentacion muy alta, resultando en una tensién en el
nivel 2: presione esta tecla para retornar al nivel 1: presione esta tecla para seleccionar BT:S _ D04 Link DC mayor que el valor maximo (em P0004):
nivel 1 del moqo parametrizacion. ) el grupo de pardmetros deseado - exhibe los B‘M - DOS5 Ud > 410 Vce en 200-240 Vac (P0296 = 0), Ud > 810 Vcc en
- Cuando estéd en el modo parametrizacion, parametros del grupo seleccionado. o= 380-480 Vac (P0296 = 1) o Ud > 1000 Vcc en 500-600 Vac
nivel 3: presione esta tecla para cancelar el - Cuando esta en el modo parametrizacion, P0022 | Valor de Flen Hz_ 0220000 Hz o READ, /O (P0296 = 2)
nuevo valor (no salva el nuevo valor) y retornara nivel 2: presione esta tecla para exhibir el P0023 | Version de SW Princ. 0,002 655.35 [© READ ® Inercia de carga muy alta o rampa de desaceleracion muy rapida
al nivel 2 del modo parametrizacion. parametro - exhibe el contenido del parametro P0030 | Temp. Médulo -20 2150 °C ro READ = Ajuste de PO151 0 PO153 muy alto
- v para la modificacion del contenido. P0037 | Sobrecarga Motor Ixt 0a 100 % ro READ F0031 Control principal no logra establecer el B Mddulo plug-in dafado
n(ejIL;at”edc(IJaes:ggﬁl‘w'gz(tj;r{;oye‘}ggg?g preser - Cuando estd en el modo parametrizacion, P0047 | Estado CONF 02999 o READ Falla de comunicacién | Link de comunicacion con el médulo " Modulo plug-in mal conectado
- Cuando esta en el modo paramet‘rizacidn nivel 3: presione esta tecla para salvar el nuevo P0048 | Alarma Actual 0a999 ro READ con médulo plug-in plug-in ®  Problema de identificacion del médulo plug-in, consulte P0027
nivel 1: presione esta tecla para ir al grupé contenido del parametro - retorna para el nivel 2 P0049 | Falla Actual 02999 ro READ F0051 Falla de sobretemperatura medida en el |® Temperatura ambiente alrededor del convertidor alta (> 50 °C) y
anterior. del modo parametrizacion. P0050 | Ultima Falla 0a999 ro READ Sobretemperatura en sensor de temperatura (NTC) del médulo corriente de salida elevada
. . P ~ - - 4 los IGBTs e tenci ® Ventilador bloqueado o defectuoso
- _Cuando esta en el modo parametrizacion, - Cuando esta en el modo monitoreo: presione P0100 T‘\empo Aceleracion - 0,12999,9s 10,0 s BASIC los S le potencia = o ‘adorrmuq:ucio o idiem‘;o A
nivel 2: presione esta tecla para ir al proximo esta tecla para disminuir la velocidad. P0101 | Tiempo Desaceleracién 01a999,9s 100s BASIC - - I2 [y D) .
parametro. ~"Cuando esté en el modo parametrizacion, P0120 | Backup de la Ref. Veloc. 0 = Inactivo 1 ;0270 - S(J‘p(jrecfrr:fgt(e:o COftO‘CW%UIt;) en\da : goriocwrcu!to Zmr‘e dostfjsezde\ motor[ » tor de frenadt
- _Cuando estd en el modo parametrizacion, nivel 1: presione esta tecla para ir al proximo 1 = Activo CO trecomir\ e salida, Lin| o resistor de frenado orf ?ﬁ\rcul o de los cables de conexién del resistor de frenado
nivel 3: presione esta tecla para incrementar 2 = Backup por P0121 ortoeireulto reosiatico -
/ . grupo. : = Modulo de IGBTs en corto o dafiado
contenido del pardmetro. - Cuando esta en el modo parametrizacion, P0121 | Referencia via HMI 0218000 rpm 90 rpm = Arranque con rampa de aceleracion muy corta
Presione esta tecla para definir la direccién de nivel 2: presione esta tecla para ir al para- P0133 | Velocidad Minima 0a 18000 rpm 90 (75) rom BASIC = Arranque con motor girando sin la funcién Flying Start
rotacion del motor. metro anterior. o P0134 | Velocidad Méxima 04 18000 rom 1800 (1500) rpm BASIC Foo72 Falla de Sobrecarga en el motor (505 | ™ Ajuste de PO156, PO157 y PO158 muy bajo en relacion ala corriente
Activa cuando: - Cuando esta en el modo parametrizacion, P0135 | Corriente Maxima Salida 0,0a200,0A 1,5 X lnom V/, VWW BASIC, Sobrecarga en el Motor | en 1,5 X lor) de operacién del motor
P0223 =2 03 6nLOC y/o P0226 =2 0 3 en REM nivel 3: presione esta tecla para decrementar MOTOR o ®_Carga en el eje del motor muy alta
contenido del parametro. P0136 | Boost de Torque Man. 0,0230,0 % ng:z‘;:eem(o;:b v Vag?gR F0080 Falla relativa al algoritmo de supervision |® Ruido eléctrico
Presione esta tecla para alterar entre el modo n eIl Falla en la CPU de la CPU principal del convertidor = Falla en el firmware del convertidor
LOOAL y el REMOTO. Egis'fi’é‘; ;j‘ge‘fecr‘;iﬁ:;ao agg‘relr:"rgn?;’tg'e P0137 | Boost de Torque Autom. | 0,02 30,0 % 0,0 % Vi MOTOR (Watchdog)
Activa cuando: aceleracién. P0138 | Compensacion Desliz. -10,0a10,0 % 0.0% Vi MOTOR F0084 Falla relativa al algoritmo de identificacion |® Mal contacto en las conexiones entre el control principal y el
P0220=203. Activa cuando: P0139 | Filtro Corriente Salida 029999 ms 50 ms VI W Falla de Autodiagnosis | automética del hardware del convertidor | modulo de potencia
- P0224 =0 en LOC o P0227 = 0 en REM. P0145 | Vel. Inicio Enf. Campo 0,0 a 1800 rpm 1800 (1500) rpm cfg, V/f y modulo plug-in = Hardware no compatible con la versién de firmware
Presione esta tecla para acelerar el rlﬂo!or hazta la \/Ieloc|QadLaJustladzeg : P0146 | Ve!. Salida Intermed. 0,0 & 1800 rpm 1200 (1000) rom cig, V/f ® Defecto en los circuitos internos del convertidor
P0122 por el iempo determinado por larampa de aceleracion. La velocidad | (Presjone esta tecla para desacelerar el motor P0156 | Corr. Sobrecarga 100 % 0,08 200,0 A [RET MOTOR Fo091 Falla externa via Dlx (opcion "Sin Falla | B Cableado en las entradas DI1 a DI8 abierta o con mal contacto
del‘ rgoto{; es ‘manttemdadmlentrlas Izzjtegla es‘ pnﬁ_lonadadc?ando \2 tecla | |con tiempo determinado por la rampa de PO157 | Corr Sobrecarqa 50 % 00a2000A 20Xl MOTOR Falla Externa Externa" P0263 a P0270)
es liberada, el motor es desacelerado durante el tiempo determinado por i0 - . 2 20 X oo = — = = e e
la rampa de desaceleracién, hasta su parada Eslaauncidn osta acﬁva ge?ace‘e"acéo'_“- P0158 | Corr. Sobrecarga 20 % 0,02200,0 A 0,8 X o MOTOR F0700 | Sincomunicacion con HMIremota, no | @ Verifique sila nterfaz de comunicacion con HMI esté configurada
T N Ctiva cuando: P0202 | Tipo de Control 0a2-Vi 0 o STARTUP Falla en la comunicacion | obstante, hay comando o referencia de correctamente en el pardametro P0312
?uénd(/)FEOdaS ‘SS condiciones abajo sean cumplidas: P0224 = 0 en LOC 0 P0227 = 0 en REM. ipo de Control 3 a \/\;W 9 con HMI remota velocidad para esta fuente = Cable de la HMI desconectado
. Gira/Para = Para. =
2. Habilita General = Activo. P0204 | Carga/Salva Param. 0a2 = Sin Funcién 8 = Carga Usuario 2 0 cfg ; ;
3. P0225 = 1en LOC y/o P0228 = 1 en REM. 9= RZ:: ﬁggzi ?;7%3:33“3:5:2012 4 CONFIGURACION DE FABRICA PARA COMANDO Y REFERENCIA DE VELOCIDAD
5 = Carga WEG 60 Hz 11 = Carga Padrén
1.1 INDICACIONES EN EL DISPLAY DE LA HMI 6=CargaWEG50Hz  SoftPLC El CFW501 es configurado de fabrica a través del ajuste de sus parametros, para definir el comando
7 = Carga Usuario 1 12 a 156 = Reservado 16qi i i id i
6gico y la referencia de velocidad en ambos modos de operacién LOCAL y REMOTO. Este ajuste de
Local/Remoto (fuente de P0220 | Seleccién Fuente LOG/REM |0 = Siempre LOCAL 4=Dix 2 cfg 110 gico y d s de P0204 P 60H Y 50Hz (PO204 _é 6
comandos y referencias) 1= Siempre REMOTO 5 = Serial/USB (LOC) fabrica puede ser restaurado a través de tanto para motores 60Hz como 50Hz =506).
Sentido de giro Estado del convertidor 2= Tecla HMI (LOC) 6 = Serial/USB (REM) . _ N
: ecla HMI (REM) 7 = SoftPLC 5 - s En el modo LOCAL, el comando y la referencia son direccionados a la HMI del CFW500, permitiendo los
Diso " 02241 S8 e CC ;f;"ﬂm 9 comandos de Gira-Para, JOG y Sentido de Giro del motor. Ademas de estos comandos, la HMI también
isplay secundario = o . . .
¥ i0 Py 9=Al1>0 es fuente para seleccion del modo LOCAL o REMOTO a través de su teclado. La referencia de velocidad
Mend (para selecciéon
de los grupos de parametros) A }(13=//:||§ >g puede ser ajustada en el parametro P0121, o a través de las teclas 43 y W@ de la HMI en el modo de
- solamente un grupo de —3» . ) A =AY i
e o Unidad de medida 5= Al + A2 12=FI>0 monitoreo.
P cada vez (se refiere al valor del 6 = Serial/USB
display principal) P0222 | Sel. Referencia REM Ver opciones en P0221 1 cfg ] En el modo REMOTO, el comando vy la referencia de velocidad son direccionados a los bornes del
(RS CEatn ElD LoD 0= Horaro o uss - 2 cfg e producto; la DI1 Ejecuta Gira-Para y la DI2 el Sentido de Giro. La referencia queda a cargo de la entrada
t nti-horario = Serial P
Display principal ecla HMI (H) 6 = Serial/USB(AH) analdgica Al1 en este modo.
3 = Tecla HMI (AH) 7 = SoftPLC
A P0224 | Seleccion Gira/Para LOC 0 = Tecla HMI 2 = Serial / USB 0 cf /0 o
1.2 MODOS DE OPERACION DE LA HMI on el 1o 32 SoftPLC o INOTA! ,
: P0225 | Seleccion JOG LOC 0 = Inactivo 3= Serial/ USB 1 cfg 110 Para mas informaciones consulte www.weg.net.
Modo Monitoreo 1 = Teclas HMI 4 =SoftPLC
" Es el estado inicial de la HMI tras la energizacion y del display de inicializacion, 2 =DIx
con valores est,éndar dg féprica l;': 93 P0226 | Seleccion Giro REM Ver opciones en P0223 0 cfg /0
W Elcampo Men no est activo en ese modo ) v P0227 | Seleccion Gira/Para REM | Ver opciones en P0224 1 cfg /0
® Los campos mostrador principal y mostrador secundario de la HMI indican los 8»« onitoreo P0228 | Seleccion JOG REM Ver opciones en P0225 2 cfg 76}
valores de dos parametros predefinidos por P0205 y P0206 — — o — &
= Partiendo del modo de monitoreo, al presionar la tecla ENTER/MENU se conmuta A (RS |RUmetein € B e ? - 2';;;:‘::” }i - ggsg?"a e ! cfg O
parael modo paramatrizacion Back Enter - 1 - esab. Flying Start
— Modo Parametrizacién Esc Menu 3 = Parada Répida 16 = Sin Funcion
Nivel 1: o ’ v 4 = Sentido Giro 17 = Bloguea Prog.
®  Este es el primer nivel del modo parametrizacion. Es posible escoger el grupo de 5 = LOC/REM 18 = Carga Usuario 1
parametro utilizando las teclas M3 y s Loe » 1 arga Usuario 2
® Los campos mostrador principal, mostrador secundario y unidades de medida Parametrizacion 20 = Auto/Man PID Princ.
no son mostrados en ese nivel nivel 1 8=2'Rampa 21 = Auto/Man PID Ext.
" Presione la tecla ENTER/MENU para ir al nivel 2 del modo parametrizacion - 9 = Sin Funcién 22 = Sin Funcién
seleccion de pardmetros A Ent 10 = Sin Funcién
= _Presione la tecla BACK/ESC para retornar al modo monitoreo Back Mr;:lz 11 = Sin Funcién
Nivel 2: Esc v 12 = Sin Alarma Ext. 25=PTC
" Elnimero del parametro es exhibido en el display principal y su contenido en el |( san toc P"UU" P0264 | Funcion de la Entrada DI2 | Ver opciones en P0263 0 cfg /0
o leplay secundate oo d = UG Parametrizacion P0265 | Funcion de la Entrada DI3__| Ver opciones en P0263 20 cfg 110
Use las teclas 4T y WY para encontrar el parametro deseado . 8 i P0266 | Funcion de la Entrada DI4 | Ver opciones en P0263 21 ofg /0
= Presione la tecla ENTER/MENU para ir al nivel 3 del modo parametrizacion — nivel P0267 | Funcion de la Entrada DI5__|Ver opciones en P0263 0 & )
alteracion del contenido de los pardmetros - -~
= Presione la tecla BACK/ESC para retornar al nivel 1 del modo parametrizacion A Ent P0268 | Funcion de la Entrada DIE__| Ver opciones en P0263 0 cfg /o
Nivel 3: Back M’;:& P0269 | Funcion de la Entrada DI7 | Ver opciones en P0263 0 cfg 1/0
= El contenido del pardmetro es exhibido en el display principal y el nimero del| ——————— | Esc Y P0270 | Funcion de la Entrada DI8 | Ver opciones en P0263 0 cfg 48}
parémetro en el display secundario panan ‘ff A P0295 | Corr. Nom. Inv. 0,0a200,0 A Conforme modelo ro READ
® Use las teclas M3 y @ para configurar el nuevo valor para el parametro ) del convertidor
seleccionado Parametrizacion P0296 | Tensién Nominal Red 0=200-240V 2 =500 - 600V Conforme modelo ro READ
® Presione la tecla ENTER/MENU para confirmar la modificacion (salvar el nuevo nivel 3 1=380-480V del convertidor
valor) o BACK/ESC para cancelar la modificacion (no salva el nuevo valor). En P0297 | Frec. de Conmutacion 2500 a 15000 Hz 5000 Hz MOTOR
ambos casos la HMI retorna al nivel 2 del modo parametrizacion P0401 | Corriente Nom. Motor 0,0a200,0 A 1,0 X lnom cfg MOTOR,
STARTUP
P0402 | Rotacion Nom. Motor 0a 30000 rpm 1710 (1425) rpm cfg MOTOR,
STARTUP
P0403 | Frecuencia Nom. Motor 0a500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR,
STARTUP
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2 PRINCIPAIS PARAMETROS

3 FALHAS E ALARMES

Portugués NOTA! Falhas e alarmes mais comuns
ro = parametro somente leitura. R e 8 PrevaE
_ A . . alha / Alarme escricao ausas Provaveis
Vif= parahmetro d|spon|\{el em [nodo VI A0046 Alarme de sobrecarga no motor ® Ajuste de P0156, PO157 e PO158 com valor baixo para o motor
cfg = parametro de configuragdo, somente pode ser alterado com o motor parado. Carga Alta no Motor utilizado
A H 4 H VVW = Parametro disponivel em modo VVW. = _Carga no eixo do motor alta
e e re n c I a a I a O s A0050 Alarme de temperatura elevada medida |® Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (>50 °C) e corrente
Temperatura Elevada no sensor de temperatura (NTC) do de saida elevada
Param. Descricao Faixa de Valores Ajuste de Fabrica Propr. Grupos no Mdédulo de Poténcia | mddulo de poténcia ® Ventilador bloqueado ou defeituoso
~ P0000 | Acesso aos Parametros 0a 9999 0 m_Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
a ra m et ro s . P0001 | Referéncia Velocidade 0265535 rpm ro READ A0090 Alarme externo via DIx (opgao "Sem " Fiagdo nas entradas DI1 a DI8 aberta ou com mau contato
P0002 | Velocidade de Saida 0a 65535 rpm ro READ Alarme Externo Alarme Externo” em P0263 a P0270)
P0003 | Corrente do Motor 0,0 2200,0 A ro READ A0700 o Serv) corTuni(?agéo com HMI rem‘ota, ® Verifique sea inleda(ze de comunicag&o com HMI esté configurada
P0004 | Tensao Barram. CC (Ud) 0a 2000V o READ Falha na Comunicagao porem nao ha comando ou referéncia de corretamente no parametro P0312
P0005 | Frequéncia do Motor 0,0 2500,0 Hz @ READ (;(;rgz:iM\ Remota \;el‘(;clj;ade E:\ra ewsta fon?e - : .(r)abowda:Ml‘descTne(jtado - - — —
— — - ry alha de subtensao no circuito ensao de alimentacao errada, confira os dados na etiqueta
15542756 P0006 | Estado do Inversor ?igeady (Pronto) 5 - Configuragéo o READ Subtens&o no intermediario do inversor estao de acordo com a rede de alimentagéo e o
= Run (Execugao) 6 = Frenagem CC B to CC Ametro P0296
2 = Subtenséo 7 = Reservado arramento parametro IR ) ;
3= Falha Reservado ® Tensao de alimentagao muito baixa, ocasionando tensdo no
~ ™ 4 = Autoajuste 9 = Reservado barramento CC menor que o valor minimo (em P0004):
P0007 | Tonsdo de Said 022000V READ Ud < 200 Vec em 200-240 Vea (P0296 = 0), Ud < 360 Vcc em
Snsdoldersalce 8 [©® 380-480 Vea (P0296 = 1) ou Ud < 500 Vcc em 500-600 Vea
P0010 | Poténcia de Saida 0,0 a 6553,5 kW ro READ (P0296 = 2)
- P0011 | Cos ¢ da Saida -1.00a 1.00 ro READ ® Falta de fase na entrada
1 USO DA HMI PARA OPERAGAO DO INVERSOR P0012 | Estado DI8 a DI Bit 0= DIt Bit 4 = DI5 ro | READ, /O ®_Falha no circuito de pré-carga
Bit1=DI2 Bit5=DI6 F0022 Falha de sobretens&o no circuito ® Tensdo de alimentagéo errada, confira os dados na etiqueta
Guand no Moo paramatzagao. aivel 1 Guando no mode moniioracao: pressions E'; g = EE S': s = B:g Sobretensao no intermedidrio do inversor estdo de acordo com a rede de alimentagéo e o
- Quar e 1z , NIV : - : or it 3= it 7 = Barramento CC parametro P0296
gressnor;e esta tecla para retornar ao modo esg)a lecC!a para em{;af no mod? _ParaNmem,Za@iag. P0013 | Estado DO5 a DO1 Bit 0=DO1 ro | READ, /0 = Tensao de alimentagdo muito alta, resultando em uma tensao no
le monitoragao. - Quando no modo parametrizagao, nivel 1: Bit 1 = D02 barramento CC maior que o valor maximo (em PO004):
- Quando no modo parametrizagao, nivel 2: pressione esta tecla para selecionar o grupo Bit 2 = DO3 Ud > 410 Vcc em 200-240 Vca (P0296 = 0), Ud > 810 Vcc em
zresskéne esta te'c_\a para retornar ao nivel 1 Cdie parémelr‘os desi‘jado - exibe os parametros Bit 3 = DO4 380-480 Vca (P0296 = 1) ou Ud > 1000 Vec em 500-600 Vea
0 modo parametrizagao. . - 0 grupo selecionado. X ~ B Bit 4 = DO5 (P0296 = 2)
- Quando n(i n;o(?o parametnzla(;ao, nivel ‘3: - Qua_ndo r\ot m?dc‘) paramet(ga(;ao, n!veItZ: P0022 | Valor de FI Hz 0a 20000 Hz ro READ, I/O ® Inércia de carga muito alta ou rampa de desaceleragao muito rapida
pressione esta tecla para cancelar o novo valor pressione esta tecla para exibir o parametro P0023 | Versao de SW Princ. 0,00 & 655,35 ® READ ®_ Ajuste de PO151 ou P0153 muito alto
g:?nzat;\éapi?;rﬁzl\;iaz‘gg;owa retornar ao nivel 2 hf:é%i%gi’gﬁ;ﬂzgo parametro para a modi- P0030 | Temp. Modulo 2202 150°C o READ F0031 Controle principal néo consegue = Modulo plug-in danificado
- - . . . . P0037 | Sobrecarga do Motor Ixt 0a100 % o READ Falha de Comunicagao |estabelecer o link de comunicagao com |® Médulo plug-in mal conectado
T Quando no modo Monitoracao: pressions a - Quando no modo parametrizagao, nlve! 3: P0047 | Estado CgNF 02999 2 o READ com Médulo Plug-in 0 médulo plug-in ® Problema de identificagdo do médulo plug-in, consulte PO027
L ‘“ . t " ‘d‘; il pressi pressione esta tecla para salvar o novo contetido P0048 | Alarme Atual 02999 5 READ F0051 Falha de sobretemperatura medidano | ® Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (> 50 °C) e corrente
eéa paéa aumen ;r avelocl t? e 11 do parametro - retorna para o nivel 2 do modo P0049 | Falha Atual 02999 o READ Sobretemperatura nos | sensor de temperatura (NTC) do médulo de saida elevada
pressions esta teola para 1 40 orupo anterior, paramezacio. P0050 | Utima Faiha 02999 o | READ aBTs GO 5 M O ECETee
A D n .. - — - — ® Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
- gt;i?g’?eng Srtnamitgcplgrargfgl‘zra%e:)o, r:ngeIImZO - Quando no modo monitoragao: pressione esta PO100 | Tempo Aceleragao _ 0,12999,9s 100s BASIC F0070 Sobrecorrente ou curto-circuito na ¥ Curto-circuito entre duas fases do motor
pres | p p tecla para diminuir a velocidade. =~~~ P0101 | Tempo Desaceleragao 01a9999s 100s BASIC Sobrecorrente/Curto- | saida, barramento CC ou resistor de = Curto-circuito dos cabos de ligagao do resistor de frenagem reostatica
parametro. P . - Quando no modo parametrizagéo, nivel 1: P0120 | Backup da Ref. Veloc. 0 = Inativa 1 circuito frenagem = Médulo de IGBTs em curto ou danificado
- Quando no modo parametrizagao, "'Ve! 3: pressione esta tecla para ir ao proximo grupo. 1= Ativa ®  Partida com rampa de aceleragéo muito curta
ggesz\%r;re]ee‘?;alec\a paraincrementar contetido - ngndo n‘o tmo‘do paramelrlz?ga?. nl\gel‘ 2: _ 2 = Backup por P0121 ® Partida com motor girando sem a fung&o Flying Start
D - ?’gsiﬁgzeioa niggga':;;fnoeaarzmgcro 25‘ Z;‘OS'; P0121 | Referéncia via HMI 0218000 rpm 90 rpm F0072 Falha de sobrecarga no motor (60 s = Ajuste de P0156, PO157 e PO158 muito baixo em relagao a corrente
Pressione esta tecla para definir a diregao de re:sione estatecla :’:ra decrerrlrfer?tar'co;\‘{eudc; P0133 | Velocidade Minima 0a 18000 rpm 90 (75) rpm BASIC Sobrecarga no Motor  |em 1,5 X lnor) de operagao do motor
rotag@o do motor. go ardmetro P P0134 | Velocidade Maxima 0a 18000 rpm 1800 (1500) rpm BASIC ® Carga no eixo do motor muito alta
Ativa quando: P . P0135 | Corrente Maxima Saida 0,0a200,0 A 1,5 X lnom VI, BASIC, F0080 Falha relativa ao algoritmo de superviséo | @ Ruido elétrico
P0223 = 2 ou 3 em LOC e/ou P0226 = 2 ou Pressione esta tecla para acelerar o motor com VVW | MOTOR Falha na CPU da CPU principal do inversor ® Falha no firmware do inversor
3 em REM. tempo determinado pela rampa de aceleragao. P0136 | Boost de Torque Man. 0,0230,0% Conforme modelo | V/f BASIC, (Watchdog)
F o tod T g 5 Ativa quando: do inversor MOTOR F0084 _Fa\ha reIatiNVa ao algqritmo de W Mau contato nas conexdes entre o controle principal e 0 médulo
oA e Mooy ara atierarentre o modo P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM P0137 | Boost de Torque Autom. 002300 % 00% V/f_| MOTOR Falha de Autodiagnose | identificagdo automatica do hardware do | de poténcia ) o
Afiva quando: g P0138 | Compensagao Escorreg. 10,02 10,0 % 0,0 % Vi MOTOR inversor e médulo plug-in : ga;deare nao co_mpallvsl con;a versao de firmware
PO220 =2 ou 3 Pressions 65ta (6Cia para Jesacalerar 6 Mo- P0139 | Filtro Corrente Saida 029999 ms 50 ms VA, — ofeito nos cirouitos intemos do inversar
- inad la rampa de VWW F0091 Falha externa via DIx (opg&o "Sem Falha | ® Fiag&o nas entradas DI1 a DI8 aberta ou com mau contato
- - - - tor com tempo determinado pel P — Falha Externa Externa” em P0263 a P0270)
Pressione esta tecla para acelerar o motor até a velocidade ajustada em | | desaceleragéo. P0145 | Vel. Inicio Enf. Campo 0,0 2 1800 rpm 1800 (1500) rpm_| cfg, V/f 750 s = i RV e —— TV P
P0122 pelo tempo determinado pela rampa de aceleragéo. A velocidade || Ativa quando: P0146 | Vel. Saida Intermed. 0,0 2 1800 rpm 1200 (1000) rpm_| cfg, V/f oo CEEIL DTl L EEC, SR Eh S ORISR DEET estaconfigraca
. N . ! M Falha na Comunicagao |porém ha comando ou referéncia de corretamente no parametro P0312
do motor ¢ mantida enquanto a tecla ¢ pressionada. Quando a tecla é | (P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. P0156 | Corr. Sobrecarga 100 % 0,0a200,0A 1,1 X lnom, MOTOR i A e e e R T Tl i
liberada, o motor é desacelerado durante o tempo determinado pelarampa P0157 | Corr. Sobrecarga 50 % 0,0 a200,0 A 1,0 X loms MOTOR P
de desaceleragao, até a sua parada. Esta fungéo esta ativa quando todas P0158 | Corr. Sobrecar
~ N N 2 9a 20 % 0,02200,0A 0,8 X lnom MOTOR - - < o
s condigoes abaixo forem satisfeitas: Fo202 [To de Conror Cas 2w 5 o [STARTUP 4 CONFIGURAGAO PADRAO DE FABRICA PARA COMANDO E REFERENCIA DE
1. Gira/Para = Para. P 9
. Gira/ = » =W
2. Habilita Geral = Afivo. P0204 | Carrega/Salva Param 8a 2 —v;em Funcdo 8= Carr. Usudrio 2 0 o VELOCIDADE
3.P0225 = 1 em LOC e/ou P0228 = 1 em REM. W, - o = gam DSl g
3 = Reset P0043 9 = Salva Usuario 1 , . L . X N . .
4 = Reset P0044 10 = Salva Usuério 2 O CFW501 é configurado de fabrica através do ajuste dos seus parametros para definir o comando lég
1.1 INDICAGOES NO DISPLAY DA HMI 2= ga"ega wgg gg :Z :‘31 ;P‘iﬁgfega Padrao co e a referéncia de velocidade em ambos os modos de operagdo LOCAL e REMOTO. Este padréo de
= Carrega o i 5
LocalR " ; 72 Ca: Ssuém f ‘ 12315 = Reservado fabrica pode ser restaurado através de P0204 tanto para motores 60Hz quanto 50Hz (P0204 = 5 ou 6).
ocal/Remoto (fonte de Sy =
comandos e re(feréncia) P0220 | Selecao Fonte LOC/REM 0 = Sempre LOCAL 4 =DlIx 2 cfg 110
) A ) 1 =Sempre REMOTO 5 = Serial/USB (LOC) No modo LOCAL o comando e a referéncia sao direcionados & HMI do CFW500, permitindo os comandos
Sentido de girQ Estado do inversor s E;‘Ea) 6= Sora IS (REW) de Gira-Para, JOG e Sentido de Giro do motor. Além desses comandos, a HMI também é fonte para
P0221 | Sel. Referéncia LOC 7 = SoftPLC 0 i 106} sglegéo do modo LOCAL ou REMOTQ através do seu teclado. A referéncia de velqcidad(_a pode ser
Menu o Mostrador secundario Fl ajustada no parametro PO121 ou através das teclas 43 e W da HMI no modo de monitoragao.
lenu (para selecao 9=Al1>0
dos grupos de parametros) — 3=AI3 10=AI2>0 A . ~ . .
somente um grupo de > G—AH+A250 1=A3>0 No modo REMOTO o comando e a referéncia de velocidade séo direcionados aos bornes do produto; a
parémetros é mostrado Unidade de medida 5 - 12=F1>0 DI1 executa Gira-Para e a a DI2 o Sentido de Giro. Ja a referéncia fica por conta da entrada analdgica Al
cada vez (refere-se ao valor do 6 = Serial/USB neste modo.
mostrador principal) P0222 | Sel. Referéncia REM Ver op¢des em P0221 1 cfg /0
P0223 | Selecao Giro LOC 0 = Horario 4 =DlIx 2 cfg 110
LU 1 = Anti-Horario Serial/USB (H) NOTA!
Mostrador principal 2 =Tecla HMI (H) 6 = Serial/USB(AH) Para mais informagdes consulte www.weg.net.
3 = Tecla HMI (AH) 7 = SoftPLC
1.2 MODOS DE OPERAQAO DA HMI P0224 | Selecao Gira/Para LOC 0 = Tecla HMI Serial/USB 0 cfg 110
1=DIx 3 = SoftPLC
Modo Monitoraco P0225 | Selegao JOG LOC ? = \rz:ll;oHMl i f ZZ;EVL%SB 1 cfg 110
® E o estado inicial da HMI apds a energizagao e da tela de inicializagao, com 2= DIx a
5 4 toc
valores padrao de fébrica - 90 P0226 | Seleco Giro REM Ver opgdes em P0223 0 ofg o
® O campo Menu nao estd ativo nesse modo Monitorag&o = =
®  Os campos mostrador principal e mostrador secundario da HMI indicam os valores nm P0227 Selege‘zo Gira/Para REM Vi op(;?es omiF0224 1 cfg o
de dois parametros pré-definidos por P0205 e P0206 (K] P0228 | Selegao JOG REM Ver opgbes em P0225 2 cfg 4]
®  Partindo do modo de monitoragéo, ao pressionar a tecla ENTER/MENU comuta-se P0263 | Fungéo da Entrada DI1 0 = Sem Fungao 18 = Sem Falha Ext. 1 cfg 110
para 0 modo parametrizacdo Back Enter 14 = Reset
Modo Parametrizagao Esc Menu 5 16 = Desab. Flying Star
Nivel 1: 3 = Parada Répida 16 = Sem Fungao
® Este é o primeiro nivel do modo parametrizagéo. E possivel escolher o grupo de 4 = Sentido Giro g = Efr?euge;agsgﬁo .
N . o Pavan L0G o =
parémetro utilizando as 1ec\a_s e . ~ Parametrizagao 6= JOG 19 = Carrega Usudrio 2
® Os campos mostrador principal, mostrador secundério e unidades de medida nivel 1 5
P " 7 = SoftPLC 20 = Auto/Man PID Princ.
nao sdo mostrados nesse nivel 8-2'R 21 = Auto/Man PID E
®m Pressione a tecla ENTER/MENU para ir ao nivel 2 do modo parametrizagao - ~ El[Ea) - SAVRIYE - U
" Z \ 9 = Sem Fungao 22 = Sem Fung&o
selegdo de parémetros Back Enter 10 = Sem Funca 23 = Aci B
®u Pressione a tecla BACK/ESC para retornar ao modo monitoragao Menu = Sem fungao = Acionar Bypass
Nivel 2: Esc 11 = Sem Fungao 24 = Acionar Fire Mode
llv(e) n&lmero do parametro é exibido no mostrador principal e o seu contetido no v 12 = g ATO Z=PuQ
- parey prinep e onnnn P0264 | Fungéo da Entrada DI2 Ver Opgdes em P0263 0 cfg 110
ostrador secundario ~ Juuuy Parametrizacdo = =
B Use as teclas 43k ¢ W para encontrar o pardmetro desejado 8 nivel 2 Ro265 kg anialEniEcalbI Vi OlIeEE Gl (PO 20 cfg Q)
= Pressione a tecla ENTER/MENU para ir ao nivel 3 do modo parametrizagéo — P0266 | Funcao da Entrada DI4 Ver Opgoes em P0263 21 cfg 10
alteragao do contelido dos pardmetros A P0267 | Fungao da Entrada DIS Ver Opgoes em P0263 0 cfg 110
® Pressione a tecla BACK/ESC para retornar ao nivel 1 do modo parametrizagao Back Enter P0268 | Funcao da Entrada DI6 Ver Opcoes em PO263 0 cfg /0
Nivel 3: Esc Menu P0269 | Fung&o da Entrada DI7 Ver Opgoes em P0263 0 cfg /0
® Ocontetdo do parametro € exibido no mostrador principal € 0 niimero do parametro | saaan toc \ P0270 | Funcao da Entrada DI8 Ver Opgoes em P0263 0 cfg /0
no mostrador secundario ~ P0295 | Corr. Nom. Inv. 0,02 200,0 A Conforme modelo | ro READ
® Useasteclas M3 ¢ & para configurar o novo valor para o parametro selecionado Parametrizagao do inversor
= Pressione atecla ENTER/MENU para f:on'\jma@ modificago (salvar o novo valor) nivel 3 P0296 | Tensao Nominal Rede 0=200-240V 2=500-600V Conforme modelo ro READ
ou BACK/ESC para cancelar a modificagao (n&o salva o novo valor). Em ambos 1=380-480V do inversor
0s casos a HMI retorna para o nivel 2 do modo parametrizagdo P0297 | Freq. de Chaveamento 2500 a 15000 Hz 5000 Hz MOTOR
P0401 | Corrente Nom. Motor 0,0a200,0 A 1,0 X lnom cfg MOTOR,
STARTUP
P0402 | Rotagao Nom. Motor 0a 30000 rpm 1710 (1425) rpm cfg MOTOR,
STARTUP
P0403 | Frequéncia Nom. Motor 0a 500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR,
STARTUP
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