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Samtliche Anderungen dieser Betriebsanleitung sind nachstehender Tabelle zu entnehmen:

Anderungsstand Beschreibung Kapitel
00 Erstausgabe -
01 Allgemeine Uberpriifung -

A

ACHTUNG!

Die Parameter P0296 (Eingangsnennspannung), P0400 (Motornennspannung)

und P0403 (Motornennfrequenz) wurden wie folgt angepasst:

® Modelle 200...240 V / 220-230 V (S2, B2 und T2): P0296 = 0 (200 / 240 V),
P0400 = 220 V und P0403 = 60 Hz;

® Modelle 380...480 V (T4): P0296 = 3 (440/460 V), P0O400 = 440 V und
P0403 = 60 Hz.

® Modelle 500...600 V (T5): P0296 = 6 (550 / 575 V), P0400 = 575 V und
P0403 = 60 Hz.

Bei abweichenden Werten der Eingangsnennspannung bzw.

Motornennspannung/-nennfrequenz sind diese Parameter Uber das Meni

,Geflhrte Inbetriebnahme” gemal Kapitel 5.2 INBETRIEBNAHME der

vorliegenden Betriebsanleitung einzustellen.
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Sicherheitshinweise
1 SICHERHEITSHINWEISE

Diese Betriebsanleitung enthélt alle erforderlichen Informationen flr die ordnungsgemanie
Installation und den bestimmungsgemaBen Betrieb des Frequenzumrichters CFW700.

Installation, Inbetriebnahme, Betrieb und Wartung des Frequenzumrichters duirfen ausschlieflich
von geschultem Fachpersonal vorbereitet und durchgeflhrt werden. Das Fachpersonal muss
Uber ausreichend Erfahrung im Umgang mit Frequenzumrichtern und zugehdrigen Geréaten
verfugen. Dabei sind sédmtliche Sicherheitshinweise zu beachten, die in dieser Anleitung bzw.
in den am Installationsort geltenden Vorschriften aufgefiihrt sind. Die Nichteinhaltung der
Sicherheitshinweise kann zum Tod, zu schweren Verletzungen und zu Sachschéaden fuhren.

1.1 SICHERHEITSHINWEISE IN DER BETRIEBSANLEITUNG

GEFAHR!
A Die Nichteinhaltung dieser Sicherheitshinweise kann zum Tod, zu schweren
Verletzungen und zu erheblichen Sachschaden fuhren.

ACHTUNG!
Die Nichteinhaltung dieser Sicherheitshinweise kann zu Sachschaden flhren.

HINWEIS!
Hinweise enthalten wichtige Hintergrundinformationen fir den ordnungsgemanen
Einsatz und Betrieb des Geréts.

1.2 SICHERHEITSHINWEISE AM GERAT

Die folgenden Symbole sind an dem Produkt angebracht und dienen als Sicherheitshinweise:

Hochspannung.

Elektrostatisch gefdhrdete Bauelemente.
Nicht berthren!

Anschluss an Schutzerde (PE) zwingend erforderlich.

Masseanschluss der Schirmung.

HeiBe Oberflache.

B
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1.3 SICHERHEITSVORKEHRUNGEN

GEFAHR!

Trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsquelle oder schalten Sie
die Spannungsversorgung aus, bevor Sie elektrische Bauteile und Komponenten
des Gerats berlhren. Auch nach dem Ausschalten der Spannungsversorgung
kdénnen einzelne Bauteile noch unter geféhrlicher Spannung stehen oder
sich bewegen (LUfter). Warten Sie deshalb mindestens 10 Minuten, bis
die Kondensatoren vollstandig entladen sind. Stellen Sie sicher, dass das
Gerategehause mit der Schutzerde (PE) verbunden ist.

HINWEIS!

u Frequenzumrichter kénnen Interferenzen mit anderen elektronischen Ge-
raten verursachen. Befolgen Sie die Hinweise in Kapitel 3 (Installation und
Anschluss), um derartige Stérungen maéglichst zu vermeiden.

m Lesen Sie vor der Installation und Inbetriebnahme des Frequenzumrichters
die vorliegende Anleitung vollstandig durch.

GEFAHR!

Quetschgefahr

Um bei Anwendungen zum Heben von Lasten Sicherheit zu garantieren,
muUssen elektrische und/ oder mechanische Gerate zum Schutz gegen zufallig
herunterfallende Ladung auBerhalb des Wechselrichters installiert werden.

GEFAHR!

Dieses Produkt wurde nicht entworfen, um als Sicherheitselement verwendet
zu werden. Um materielle und personliche Schaden zu vermeiden, missen
zusatzliche MaBnahmen ergriffen werden.

Dieses Produkt wurde unter strikter Qualitatskontrolle hergestellt. Wenn es
jedoch in Systemen installiert wird, in denen es bei einem Versagen Gefahr
lauft, materiellen und personlichen Schaden zu verursachen, missen
zusatzliche externe Sicherheitsgerate angebracht werden, um im Falle eines
Produktversagens zur Unfallvorbeugung eine Sicherheitsbedingung zu
gewadhrleisten.

2| CFW700
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2 ALLGEMEINE INFORMATIONEN
2.1 EINLEITUNG

Diese Betriebsanleitung enthalt grundlegende Informationen zur Installation der Frequenzumrichter
CFW700, zur Inbetriebnahme der Gerate im (skalaren) U/f-Steuerungsmodus sowie zur
Behebung der haufigsten Fehler.

ACHTUNG!
Zum Betrieb dieses Gerats sind die Installationshinweise und detaillierten

Betriebsanweisungen in dieser Anleitung sowie im Programmierhandbuch und
in den Kommunikationshandbtchern zu beachten. Die Betriebsanleitung sowie die
Parametertbersicht sind als Ausdruck im Lieferumfang des Frequenzumrichters
enthalten. Betriebsanleitungen flr das Zubehdr werden ebenfalls als Ausdruck
geliefert. Alle Ubrigen HandbUcher sind in elektronischer Form auf der mitgelieferten
CD-ROM gespeichert oder stehen auf der WEG-Website unter www.weg.net zum
Download zur Verfiigung. Die CD-ROM sollte stets in der Nahe des Umrichters
aufbewahrt werden. Ein Ausdruck der auf der CD-ROM befindlichen Dateien kann
Uber die WEG-Vertretung in Ihrer Nahe angefordert werden.

Einige Abbildungen und Tabellen sind in den Anhangen aufgefihrt. Dabei sind die Abbildungen
in Anhang A und die technischen Daten in Anhang B enthalten. Die Angaben liegen jeweils in
drei Sprachen vor.

Weitergehende Informationen sind folgenden Handbuchern zu entnehmen:

= Programmier- und Wartungshandbuch CFW700.

= DeviceNet-Kommunikationshandbuch.

= CANopen-Kommunikationshandbuch.

= Profibus-DP-Kommunikationshandbuch.

= Modbus-Kommunikationshandbuch.

2.2 GERATEBESCHREIBUNG DES CFW700

Die leistungsstarken Frequenzumrichter der Serie CFW700 sind fur die Drehzahl- und
Drehmomentregelung von Drehstrom-Asynchronmotoren ausgelegt. Das Hauptmerkmal der

CFW700-Serie ist die ,Vectrue“-Technologie, die folgende Vorteile bietet:

m kalare Steuerung (U/f-Steuerung), VVW-Spannungsvektorregelung und Vektorregelung sind
in einem Gerat programmierbar.

= Die Vektorregelung kann als ,sensorlose Vektorregelung® (Standardmotoren ohne Geber)
oder als ,Vektorregelung mit Geber” programmiert werden.

= Die ,sensorlose Vektorregelung* erméglicht auch bei niedrigen Drehzahlen und beim Anfahren
ein hohes Drehmoment sowie ein schnelles Reaktionsverhalten.

CFW700| 3
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= Die ,Vektorregelung mit Geber gewahrleistet eine hohe Drehzahlgenauigkeit im gesamten
Drehzahlbereich (auch bei Motorstillstand).

= Die Funktion ,Optimal Braking® fiir die Vektorregelung ermdglicht ein geregeltes Bremsen des
Motors, sodass bei einigen Anwendungen kein externer Bremswiderstand erforderlich ist.

m Die Funktion ,Self-Tuning“ (Selbsteinstellung) fur die Vektorregelung ermdglicht die
automatische Einstellung der Regler und Regelparameter durch Erkennen (auch automatisch)

der Motorparameter und Last.

Die Hauptkomponenten des CFW700-Umrichters sind in Abb. A.1 dargestellt.

4| CFW700
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(@ = Anschluss DC-Bus

@0 (@ = Anschluss
®4pc. 48R $Dc.  bremswiderstand
RFI-Filter typ C3 (*)
(verfugbar bei
m F— crwroo..Ca..
——=- "= umrichtern)
R/L1/L T VisR
Netzspannungs- S/L.2/N V/T2,
versorgung 7 _H_ %} JKl J< iEe Motor
S
c X e —= ‘ A
P Drehstromgleichrichter @ g § 3& T UmrrT\ﬁthter
o8 T2
¢ £5 85 = GBT-
3 2T & RFI-
PE 2 Go 2E ) modulen
e 25 g-> Filter
< 2T = PE
g N5 £Q Rilckfihrun:
< 68 mo Uckflhrung:
8 0O S4 - spannung
N% g g - strom
&) o =
a 0 S
LEISTUNGS- _
REGELUNG
PC
WPS-software Steuerspannung und schnittstellen
B RS-485 i i |
WLP-software zwischen leistung und regelung
Bediengerat ®
(extern)
Digitaleingénge
DI bis DI8 CC700 et
ubehor
Steuerkarte S 1‘
mit @ | COMM 1 o
Analog- 32-bit- | (Steckplatz 3 - griin) !
eingange ::D RISC-CPU e
Al1 und Al2
Analogausgénge
FLASH- |e— 5 Z[>— AO1 und AO2
ISpeichermodul
(Steckpl. 5) | Digitalausgang
g% DO1 (RL1)
# Digitalausgénge
K DO2 bis DO5
® = Bediengerat (HMI)

(*) Der an den Erdungsanschluss des RFI-Filters vom Typ C3 angeschlossene
Kondensator ist bei IT-Netzen und (phasengeerdeten) Dreiecksnetzen von
diesem Anschluss zu trennen. (Mit diesem Filter kénnen bei Umrichtermodellen
der BaugroéBe A die Anforderungen der Kategorie C2 erfiillt werden.) Nahere
Hinweise finden Sie in Kapitel 3.2.3.1 Eingangsanschlisse.

Abb. 2.1: Blockschaltbild des CFW700

CFW700|5
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2.3 TYPENCODE

Tabelle 2.1: Typencode der CFW700-Umrichter

Gerit Modellbezeichnung St6 sich Externe
era T lor- icherer| . :
e Anzahl | Nenn- | Bremsen ®|durch Ge-| EEr het\ns@d\alhr Halt Steuer- .Spe2|elle Spezielle
Serie GroBe | gangs- | Strom- | span- héuse ® |nung® @ span- (F
strom |phasen| nung nung
Bsp.:|CFW700| A 03P6 T 4 DB 20 C3 DS Y1 w1 -
ohne Angabe
siehe Tabelle 2.2 _ Standard
NB = ohne dynamisches Bremsen (gilt nur fir Sx =
. . spezielle
Umrichter der BaugroBe E)
Software
. . hne Angabe =
g DB = mit dynamischem Bremsen Ohne Anga- g‘::dapga ©
= be = nicht oo e |
& 20=1P20 @ verfiigar o oder Foox = spetele
o |cFw700
% 21 =1P21 (nicht verfugbar fur Umrichter der BaugroBe E) DS = ohne Angabe = nicht verflugbar
k it Tr -
g u . Icﬂh‘a"r:rms W1 =24 VDC Stromversorgung,
2 N1 = Nema-1-Gehause (UL 1) (Schutzart nach IEC: IP21 bei unabhangig von Steuerspannung
Gr. A, Bund C; IP20 bei Gr. D und E)
ohne Angabe = nicht verfligbar
ohne Angabe = entspricht nicht der Standard-Stérspannung ) . . N
Y1 = mit Funktion ,Sicherer Halt* gemaB
C3 = geméB IEC 61800-3, Kategorie 3 (C3), mit eingebautem RFI- EN 954-1 /1SO 13849-1, Kategorie 3
Filter fur C3 @
Hinweise:

(1) Die fur die einzelnen Modelle verflgbaren Optionsbausétze sind in Tabelle 2.2 aufgefihrt.

(2) Diese Option steht bei Umrichtern der BaugréBe D nicht zur Verfligung (Standard = Nema 1).
(3) Diese Funktion steht bei Umrichtern der BaugréBe A mit N1-Option (Nema-1-Gehé&use) oder IP21 nicht zur Verfigung.

(4) Mit diesem Filter kénnen bei Umrichtermodellen der BaugroBe A die Anforderungen der Kategorie C2 erflillt werden. Nahere Hinweise finden
Sie in Tabelle B.5.
(5) Nur anwendbar auf Modelle mit Schutzgrad IP54, Option N12.

6 | CFW700
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Tabelle 2.2: \erfligbare Optionsbausétze fir die einzelnen Umrichtermodelle, gegliedert nach Baugréi3e,
Stromversorgung, Nennstrom und Nennspannung

Verfiigbare Optionsbausitze fiir Ubrige
Umrichter-Typencodes

GroBe | Nennausgangsstrom Anzahl (Standardgerat in Fettschrift aufgefiihrt

bei ND-Uberlast Stromphasen Schutzart

durch

Tr m

A 2=200...240V DB
07P0=70A dreiphasig

06P0 =6,0A
07P0=70A

06P0=60A B = ein- oder 20, 21 oder
Nt ohne Angabe

c3
S=einphasig | 2=200...240V DB 20, ﬂﬂoder

10P0=10A ohne Angabe

ohne Angabe
oder C3

07P0=70A
10P0=10A 20, 21 oder
13P0 = 13 A N1

16P0 =16 A
24P0 =24 A
B 28P0=28A ohne Angabe

2=200...240V DB o
33P5-335A 20,21 oder | ohne Angabe oder

45P0 = 45 A T = dreiphasig N1 oder DS
c 54P0 = 54 A
70P0 =70 A
D 86P0-86A 21 oder N1
0105 = 105 A
0142 = 142 A ohne Angabe
E 0180 = 180 A 2-220..230V | NBoderDB 20 oder N1 c3
0211 =211 A
03P6=36A
05P0=50A
A 07P0=7,0 A
10P0 = 10 A
13P5 = 13,5 A
17P0 =17 A
B 24P0 = 24 A
31P0=31A 20, 21, N1 ohne Angabe
38P0 =38 A T = dreiphasig 4 =380-480V oder N2 oder DS
c 45P0 = 45 A
58P5 = 58,5 A
) TOPS-T05A 21 oder N1
88P0 = 88 A

0105 =105 A
ohne Angabe
0142 =142 A

E NB oder DB 20 oder N1 c3
0180 = 180 A

0211 =211 A
02P9 =29 A
04P2-42A
07P0=70A 20, 21 oder
10P0 = 10 A N1
12P0 = 12 A
17P0 = 17 A
22P0-22 A
27P0 = 27 A o ohne ohne
D T = dreiphasig 5=1500...600 V 21 oder N1 Angabe
32P0 =32 A Angabe oder C3
44P0 = 44 A
53P0 = 53 A
63P0 = 63 A
E 80PO =50 A 20 oder N1
0107 = 107 A
0125 = 125 A
0150 = 150 A

20, 2,\‘1110der ohne Angabe

ohne Angabe
DB oder C3

NB oder DB

CFW700| 7
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2.4 LISTE DER VERFUGBAREN MODELLE

Die verfugbaren Umrichtermodelle sind in Tabelle B.1, B.2 und B.3 aufgefthrt.

2.5 TYPENSCHILDER

Am CFW700 befinden sich zwei Typenschilder: ein vollstdndiges Typenschild seitlich am
Umrichter sowie ein vereinfachtes Typenschild auf der Unterseite des Bediengerats. Die
genaue Position der beiden Typenschilder am Umrichter ist in Abb. A.2 dargestellt. Dem auf der
Unterseite des Bediengerats angebrachten Typenschild sind die wichtigsten Umrichterdaten
zu entnehmen. Dies ist selbst dann moglich, wenn mehrere Umrichter nebeneinander
angeordnet sind. Beim Einsatz mehrerer Umrichter durfen die einzelnen Abdeckungen der
Gerate (Frontabdeckung bei BaugréBe A, B oder C sowie Abdeckung des Steuereinschubs
bei BaugroBe D und E) nicht vertauscht werden, da auf der Unterseite der Bediengerate jeweils
unterschiedliche Typenschilder angebracht sind.

CFW700E0211T4NBN1C3 <€——— Modelinummer des CFW700
WEG-Artikelnummer 11546085 03H - Herstellungsdatum

Seriennummer ———SERIAL#:1234567890

(a) Typenschild an der unterseite des bediengerits

B ]
I i i E < Herstellungsdatum
g 3 Seriennummer
¥ Maximale
Modellnummer des CFW700 —»1 MOD.: CFW700E0211T4NBN1C3 03H umgebungstemperatur
WEG-Artikelnummer ——»» MAT.: 11546085 SERIAL#: 1234567890‘/ (ohne reduzierung) fur
OP.: 12345678 MAX. TA: 45°C(113°F) 4 normalbetrieb (ND) mit
Nettogewicht des umrichters ——» PESO/WEIGHT: 65kg (143Ib) tiberlast bei einhaltung
Nenneingangsdaten > HHEA SEEIPDUAT von mindestabsténden
(spannung, anzahl REDE SAIDAW fu.r die luftzirkulation
stromphasen, nennstrom vac |380-480V 0-REDE {siehe abmessungen A,
bei normalbetrieb (ND) und /3~ 3~ B, Cund D in Abb. B.3)
hochlastbetrieb (HD) mit A (ND) [211A 1A Z\Iennausgangsdﬁfen
Uberlast, frequenz) 60s/3s 2324 / 3164 spannung, anzal
Stromdaten fiir / e . Ztrgmphasen, pennstrom
normalbetrieb (ND) mit 60s/3s 2704 /3604 ei normalbetrieb (ND)
Ubsrlast / = — ey ;J;S)ho_(t:hvlgsﬂlaettr|eb
Stromdaten fur X "berI;nsltslirC‘?r:wzsfdr 1 min
: : FABRICADO NO BRASIL u
hochlastbetrieb 8;2?1;2: ;iCD:OINENBRBARQISLlL und 3 s, frequenzbereich)
Die maximale
@ ausgangsfrequenz hangt
c us — von den einstellungen
=y der motornennfrequenz,
IN;E;SEEQ c € 0 =2 dem kontrollmodus und
2599 der schaltfrequenz der
L = wechselrichter ab. weitere

-

einzelheiten in Abbildung
8.1 auf seite 60.

(b) Typenschild seitlich am umrichter

Abb. 2.2: (a) und (b) Typenschilder
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Allgemeine Informationen

2.6 LIEFERUNG UND LAGERUNG

Frequenzumrichter der Serie CFW700 werden bis BaugréBe C in einem Karton angeliefert.
GroBere Modelle werden in Holzkisten verpackt. AuBen an der Verpackung ist ein Etikett
mit der Warenbezeichnung angebracht. Dieses Etikett enthalt die gleichen Angaben wie das
Typenschild seitlich am Umrichter.

Gehen Sie zum Auspacken von Umrichtern der BaugréBe D und E wie folgt vor:

1. Stellen Sie die Holzkiste auf eine standfeste, ebene Flache. Hierzu sind mindestens drei
Personen erforderlich.

2. Offnen Sie die Holzkiste.

3. Entfernen Sie das gesamte Verpackungsmaterial (Pappe bzw. Styropor), bevor Sie den
Umrichter aus der Kiste nehmen.

Prifen Sie nach Eingang der Lieferung, ob:

m Die Daten auf dem Typenschild des CFW700 mit der Modellnummer und den Daten in Ihrer
Bestellung Ubereinstimmen.

= AuBerlich erkennbare Transportschaden am CFW700 vorliegen.
Festgestellte Schaden sind unverztglich dem Spediteur zu melden.
Wird der CFW700 nicht unmittelbar nach Anlieferung installiert, so ist er an einem sauberen

und trockenen Ort bei Lagertemperaturen zwischen -25 °C und 60 °C zu lagern. Schutzen Sie
das Gerat wahrend der Lagerung mit einer Abdeckung gegen Staub.

Kondensatoren neu formiert werden. Beziehen Sie sich auf 6.4 VORBEUGENDE
INSTANTHALTUNG auf Seite 52.

ACHTUNG!
Bei einer langeren Lagerzeit des Umrichters ohne Stromversorgung mussen die

CFW700| 9
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3 INSTALLATION UND ANSCHLUSS

3.1 MECHANISCHE INSTALLATION

3.1.1 Umgebungsbedingungen

Zu vermeiden sind:

= Direkte Sonneneinstrahlung, Niederschlag, hohe Luftfeuchtigkeit und Seeluft.

m Entflammbare oder korrosive Gase und FlUssigkeiten.

» UbermaBige Erschiitterungen.

u Staub, Metallpartikel und Olnebel.

Umgebungsbedingungen fiir den Umrichterbetrieb:

= Umgebungstemperatur: zwischen -10 °C und Ta gemaB Tabelle B.4.

m Bei Umgebungstemperaturen Uber Ta und unter 60 °C (BaugréBe A, B, C, D) bzw. 40 °C
(Modelle mit Schutzgrad IP54) und 55 °C (BaugréBe E) ist der Stromwert um 2 % pro Grad
Celsius, das Ta Ubersteigt, zu reduzieren.

m Luftfeuchtigkeit: 5 % bis 95 %, nicht kondensierend.

m Aufstellungshohe: bis 1.000 m - unter Standardbedingungen (keine Stromreduzierung
erforderlich).

= Von 1000 m bis 4000 m — aktuelle Herabstufung von 1 % alle 100 m Gber 1000 m an Hohe.

= Von 2000 m bis 4000 m Uber dem Meeresspiegel — maximale Spannungsreduktion (240 V flr
Modelle von 200-240 V, 230 V fir Modelle von 220-230 V, 480 V fir Modelle von 380-480 V
und 600 V fur Modelle von 500-600 V) von 1,1 % fur alle 100 m Uber 2000 m.

® Verschmutzungsgrad: 2 (gemaB EN 50178 und UL 508C), nicht leitende Verschmutzung.
Kondensation darf keine Leitfahigkeit durch angesammelte Ruckstéande verursachen.

3.1.2 Hinweise zur Montage

Die AuBenmaBe, die Lage der Befestigungsbohrungen sowie das Nettogewicht des Umrichters
entnehmen Sie bitte Abb. B.2 und B.3. Nahere Angaben zu jeder BaugrdBe finden Sie in Abb. B.4
bis B.10.

Montieren Sie den Frequenzumrichter in aufrechter Position an einer flachen, senkrechten Flache.
Bringen Sie hierzu an der vorgesehenen Montageflache zun&chst die Befestigungsschrauben
an, ohne sie festzuziehen. Montieren Sie anschlieBend den Umrichter und ziehen Sie die
Schrauben nun fest.

Umrichter der BaugrdBe E mit N1-Optionsbausatz (CFW700E...N1...):

= Montieren Sie nach Befestigung des Umrichters den oberen Optionsbausatz Nema 1 mit
Hilfe der beiden im Lieferumfang enthaltenen M8-Schrauben.

10 | CFW700
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Halten Sie bei der Montage die in Abb. B.3 genannten Mindestabsténde fur die Kulluftzirkulation
ein. Umrichter der BaugroBe A, B und C mit Schutzart IP20 (CFW700... 20...) kénnen direkt
nebeneinander ohne seitliche Mindestabstande installiert werden. Der in Abb. B.3 dargestellte
Abstand D betragt somit null.

Installieren Sie keine warmeempfindlichen Bauteile unmittelbar oberhalb des Frequenzumrichters.

ACHTUNG!
m Werden zwei oder mehr Umrichter senkrecht Ubereinander aufgestellt, so

mussen die Mindestabstande A + B (Abb. B.3) eingehalten werden. Zusatzlich
ist eine Luftabweisplatte vorzusehen, damit die vom unteren Geréat aufsteigende
Warme den bzw. die dartber befindlichen Umrichter nicht beeintrachtigt.

m Zur Trennung von Signal-, Steuer- und Leistungskabeln sind separate
Kabelfuhrungen vorzusehen (siehe Kapitel 3.2 Elektrische Installation).

Angaben zur Wand- und Flanschmontage entnehmen Sie bitte Abb. B.3. Die Verlustleistung
des Umrichters bei Nennbetriebsbedingungen ist sowohl fur die Wand- als auch fur
die Flanschmontage in Tabelle B.4 angegeben. Im Falle der Flanschmontage sind die
Montagekonsolen des Umrichters zu entfernen. Der auBerhalb des Gehauses befindliche
Teil des Frequenzumrichters ist bei Flanschmontage fUr die Schutzart IP54 ausgelegt. Fur die
Gehausedffnung, in der der Umrichter montiert wird, ist eine geeignete Dichtung zu verwenden,
damit die Schutzart des Gehauses erhalten bleibt. Beispiel: Silikondichtung.

Néhere Hinweise zur Zuganglichkeit der Steuer- und Leistungsklemmen entnehmen Sie bitte
Abb. A4 .

3.2 ELEKTRISCHE INSTALLATION

GEFAHR!
A u Die nachfolgenden Hinweise dienen lediglich als Orientierungshilfe fir eine
) ordnungsgemaBe Installation. Beachten Sie die vor Ort geltenden Vorschriften
fUr die Installation elektrischer Gerate.

m Vergewissern Sie sich, dass die Spannungsversorgung ausgeschaltet ist,
bevor Sie mit der Installation beginnen.

CFW700 | 11
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3.2.1 Kennzeichnung der Leistungs- und Erdungsklemmen

R/L1 S/L2 T/L3 DC- BR [E&+ U/T1 V/T2 W/T3

[
—_
® 0 B G G

Masse Masse
(a) BaugroBe A, B, C

R/L1 S/L2 T/L3 DC-BR DC+ U/T1 V/T2 W/T3
T min

Clelelofeici—ale

R/L1, S/L2, T/L3:
Wechselstromversorgung

DC-: Gleichstrom-Zwischenkreis -
Minuspol

BR: Anschluss Bremswiderstand
DC+: Gleichstrom-Zwischenkreis -
Pluspol

U/T1, V/T2, W/T3: Motoranschluss

(4xM8, 4xM5)
(d) BaugroBe E
Abb. 3.1: (a) bis (d) Leistungsklemmen und Erdungsanschlisse — BaugréBe A bis E

12 | CFW700
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3.2.2 Verdrahtung und Sicherungen fiir Leistungs- und Erdungsanschliisse

ACHTUNG!
Verwenden Sie geeignete Kabelschuhe fur den Anschluss der Leistungs- und
Erdungskabel.

Angaben zu den empfohlenen Aderquerschnitten und Sicherungen finden Sie in Tabelle B.1,
B.2 und B.3. Die Leistungsanschltsse sind in Tabelle B.4 spezifiziert.

HINWEIS!

@ Die in Tabelle B.1, B.2 und B.3 angegebenen Aderquerschnitte dienen
lediglich als Orientierungshilfe. Bei der Auswahl der KabelgréBe sind die
Installationsbedingungen sowie der maximal zulssige Spannungsabfall zu
bertcksichtigen.

Eingangssicherungen

m Verwenden Sie zum Schutz des Diodengleichrichters und der Verdrahtung am
Umrichtereingang superflinke Sicherungen mit einem ?t-Wert, der kleiner oder gleich dem Wert
in Tabelle B.1, B.2 und B.3 ist. (Dabei muss der kalte (und nicht der Schmelz-)Léschstromwert
berticksichtigt werden.

= Um die Anforderungen der UL-Norm zu erflllen, sind am Umrichtereingang Sicherungen der Klasse
J zuverwenden, wobei der Nennstrom die Werte in Tabelle B.1, B.2 und B.3 nicht Ubersteigen darf.

= Am Eingang kénnen optional auch trédge Sicherungen verwendet werden. Diese mussen
fUr das 1,2-fache des Nenneingangstroms des Umrichters ausgelegt sein. In diesem Fall ist
die Anlage kurzschlusssicher, nicht jedoch der Eingangsgleichrichter des Umrichters. Beim
Ausfall eines internen Bauteils kann der Umrichter schwer beschadigt werden.

3.2.3 Leistungsanschliisse

@«
o oW () o) of
|PE|W|V| U
|PE|R|SIT|U|V|W|PE|
F>Eo—I
J_ Schirmung
= T D e
RO — =
S o — = =t
TO — =
Stromversorgung Trenn-

schalter Sicherungen

Abb. 3.2: Leistungs- und Erdungsanschlisse CFW700 | 13
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Der Trennschalter ist nicht notwendig, wenn der Wechselrichter optional Giber das Element DS
verflgt (mit dem Trennschalter).

3.2.3.1 Eingangsanschliisse

GEFAHR!
Fur die Eingangsstromversorgung des Frequenzumrichters ist eine
Trennvorrichtung vorzusehen.

Diese Vorrichtung muss bei Bedarf (z.B. bei Wartungsarbeiten) die
Stromversorgung des Umrichters trennen.

ACHTUNG!
Die Stromversorgung des Frequenzumrichters muss Uber einen starr geerdeten
Nullleiter verfigen. Bei IT-Netzen sind nachfolgende Hinweise zu beachten.

ACHTUNG!

m Damit der CFW700 mit eingebautem RFI-Filter vom Typ C3 (BaugréBe A, B, C,
D mit optionalem RFI-Filter und alle Umrichtermodelle der BaugréBe E — CFW700. ..
C3..)) in IT-Netzen (Nullleiter nicht geerdet oder Erdung durch hochohmigen
Widerstand) oder in geerdeten (phasengeerdeten) Dreiecksnetzen eingesetzt
werden kann, mussen einige geerdete Bauteile des RFI-Filters entfernt werden
(Kondensator bei BaugréBe A, B, C, D bzw. Kondensator und MOV bei BaugréBe
E). Bei BaugréBe A, B, C und D sind hierzu die Schrauben geméai Abb. A.8 zu
entfernen. Bei BaugrdBe E hingegen ist die Position der Briicke J1 auf der PRT1-
Platine von @ (XE1) auf ,NC* (XIT) gemaB Abb. A.8 zu &ndern.

Wechselstromversorgung

Geeignet flr den Einsatz in Stromkreisen, die einen symmetrischen Strom von hdchstens
100.000 A bei einer maximalen Spannung von 240V, 480 V oder 600 V liefern, sofern Klasse-
J-Sicherungen (fir 240V- und 480V-Modelle) oder Spezialsicherungen (fir 600V-Modelle)
vorhanden sind.

u Falls der CFW700 mit einer aktuellen Kapazitdt von mehr als 100.000 A_ an die
Stromversorgung angeschlossen wird, ist es notwendig, adaquate Schutzschaltkreise wie
Sicherungen und Schalter zu Verflgung zu halten.

3.2.3.2 Dynamisches Bremsen (Standardfunktion bei BaugréBe A, B, C und
D; optional bei BaugréBe E - CFW700...DB...)

Folgende Daten zur Funktion ,Dynamisches Bremsen“ entnehmen Sie bitte Tabelle B.1, B.2
und B.3: maximale Stromstarke, Widerstand, Strom-Effektivwert (*) und Aderquerschnitte.

Die Nennleistung des dynamischen Bremswiderstands richtet sich nach der Bremszeit, der
Lasttragheit und dem Widerstandsdrehmoment.
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Installation des dynamischen Bremswiderstands:
u Installieren Sie den Bremswiderstand zwischen den Leistungsklemmen DC+ und BR.

m Verwenden Sie flr den Anschluss Twisted-Pair-Kabel. Stellen Sie sicher, dass diese Kabel
von den Signal- und Steuerkabeln getrennt sind.

= Die Kabelquerschnitte sind abhangig vom Anwendungsbereich auszuwahlen. Dabei sind die
maximalen und effektiven Stromwerte zu bertcksichtigen.

= Wird der Bremswiderstand im Umrichtergehduse eingebaut, ist bei der Auslegung der
Gehausellftung die zusétzliche Verlustleistung zu ber(cksichtigen.

® Zum Schutz des dynamischen Bremswiderstands bei Ubertemperatur ist extern ein mit dem
Widerstand in Reihe geschaltetes Thermorelais bzw. ein mit dem Gehé&use des Widerstands
in Kontakt stehendes Thermostat vorzusehen. Dabei hat der Anschluss so zu erfolgen, dass
die Eingangsstromversorgung des Umrichters gemaf Abb. 3.3 bei Bedarf getrennt wird.

m Bei Einsatz der Funktion ,Dynamisches Bremsen® sind die Parameter PO151 und P0185
jeweils auf ihren Maximalwert einzustellen (400 V bzw. 800 V).

= Der Aktivierungspegel fur die DC-Zwischenkreisspannung wird bei der Funktion ,Dynamisches
Bremsen® Uber Parameter P0O153 (Dynamischer Bremspegel) eingestellt.

CFW700

Schitz

Stromversorgung _—*

- BR DC+

Thermorelais

Steuerspannungsversorgung

Thermostat f‘
g Bremswiderstand

Abb. 3.3: Anschluss des Bremswiderstands
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(*) Der effektive Bremsstrom kann wie folgt berechnet werden:

| — Imax N \/tbr (mln)

effective — 5

3.2.3.3 Ausgangsanschliisse

ACHTUNG!

& = Der elektronische Motortiberlastschutz des Umrichters muss an den geregelten
Motor angepasst werden. Sind mehrere Motoren an denselben Umrichter
angeschlossen, so st fiir jeden einzelnen Motor jeweils ein Uberlastrelais vorzusehen.

m Der Motortberlastschutz des CFW700 entspricht den Anforderungen der

Norm UL 508C. Dies wird durch folgende Daten bestatigt:

- Der Auslosestrom entspricht dem 1,25-fachen Motornennstrom (P0401)
gemaB Einstellung im Mend fur die gefihrte Inbetriebnahme.

- Der Hochstwert fiir PO398 (Motor-Servicefaktor) betragt 1,15.

- Die Parameter P0156, P0157 und P0158 (Uberlaststrom jeweils bei 100 %,
50 % und 5 % der Nenndrehzahl) werden automatisch angepasst, wenn
P0401 (Motornennstrom) und/oder PO406 (Motorllftung) im MenU ,Geflhrte
Inbetriebnahme® gedndert werden. Werden die Parameter P0156, PO157 und
P0158 manuell eingestellt, betragt der maximal zulassige Wert 1,05 x PO401.

ACHTUNG!
Ein zwischen Umrichter und Motor installierter Trennschalter oder Schitz

darf niemals bei laufendem Motor oder bei anliegender Spannung am
Umrichterausgang betétigt werden.

Die Beschaffenheit des Verbindungskabels zwischen Motor und Umrichter sowie dessen
Verlegung sind von besonderer Bedeutung, um elektromagnetische Stérungen in anderen
Geraten sowie einen vorzeitigen Verschlei der Motorwicklungen und Motorlager zu vermeiden.

Motorkabel mUssen getrennt von anderen Kabeln (Signalkabel, Sensorkabel, Steuerkabel usw.) verlegt
werden. Dabei sind die in Kapitel 3.2.6 Kabelabstéande aufgefiihrten Mindestabstande einzuhalten.

Zwischen dem Masseanschluss des Motors und dem Masseanschluss des Umrichters ist ein
viertes Kabel zu verlegen.

Beim Einsatz von geschirmten Kabeln fiir den Motoranschluss sind folgende Punkte
zu beachten:

m Befolgen Sie die Empfehlungen der Norm IEC 60034-25.

= Verwenden Sie zum Anschluss der Kabelschirmung an Masse einen Niedrigimpedanz-Anschluss
flr hohe Frequenzen. Setzen Sie hierzu die mit dem Umrichter gelieferten Teile ein. Néhere
Hinweise siehe unten.

® Fir Umrichter der BaugréBe A, B und C steht der Zubehor-Bausatz ,Schirmungsset fur
Leistungskabel PCSx-01“ zur Verfligung (siehe Kapitel 7.2 Zubehor), der an der Unterseite
des Gehauses montiert werden kann. Ein Beispiel istin Abb. 3.4 dargestellt. Das Schirmungsset
fUr Leistungskabel PCSx-01 eignet sich fir Umrichter mit einem optionalen internen RFI-Filter
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vom Typ C3 (CFW700...C8...).

m Der Masseanschluss fur die Motorkabelschirmung ist bei Umrichtern der BaugréBe D und

E bereits im Standard-Umrichtergehduse enthalten. Gleiches gilt auch fur die ,Nema-1-Sets
(KN1x-01)“ bei Umrichtern der BaugréBe A, B und C.

Abb. 3.4: Anschluss flir Motorkabelschirmung mit Zubehdrset PCSx-01

3.2.4 Erdungsanschliisse

GEFAHR!
A m Der Frequenzumrichter ist an Schutzerde (PE) anzuschlieBen.

m Die Aderquerschnitte der Erdungskabel missen mindestens den in Tabelle
B.1, B.2 und B.3 aufgeflhrten Angaben entsprechen.

m SchlieBen Sie die Erdungsanschlisse des Umrichters an eine
Erdungssammelschiene, an einen einzelnen Masseanschlusspunkt oder
an einen gemeinsamen Masseanschlusspunkt (Impedanz < 10 Q) an.

= Der Nullleiter des Netzes muss starr geerdet sein. Dieser Nullleiter darf jedoch
nicht zur Erdung des Umrichters eingesetzt werden.

m GemaB Norm IEC 61800-5-1 ist der Umrichter unter Verwendung eines
Kupferkabels mit einem Aderquerschnitt von mindestens 10 mm? oder
durch Einsatz von 2 Kabeln mit gleichem Aderquerschnitt nach Tabelle

B.1, B.2 und B.3 an Masse anzuschlieBen, da der Kriechstrom Uber 3,5 mA
Wechselstrom liegt.

3.2.5 Steueranschliisse

Die SteueranschlUsse (analoge Ein-/Ausgange und digitale Ein-/Ausgange) mussen auf den

Anschluss XC1 der Steuerkarte CC700 gefuhrt werden. Funktionen und typische Anschllsse
sind in Abb. 3.5 dargestellt.
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Geber mit Line Driver oder Push-Pull @

=)

Z K < lm oo NN F
@ c =] =
° 3 3 9 3 E 8 3
2| o T § O T & FH

DO2
DO3
DO4

DO5

Digitaleingange , Active High” @

+24 V
GND (24 V)

©
@)

DI8

=
[a]

s DI5

A - RS-485
B - RS-485

REF+
All+
All-
REF-
AO1
AO2

=
<
o
[a)
&
<

AGND (24 V)

(1) Abb. 3.5 (b) enthalt Angaben zum Open-Collector-Geberanschluss.
(2) Abb. 3.5 (c) enthéalt Angaben zu den Digitaleingéangen ,Active Low* des Gebers.

N @ X
[a)] (=) [a]

CcoM
GND (24 V)
DI

(a) Geber mit Line Driver oder Push-Pull und Digitaleingédngen , Active High*
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Geber mit Open-Collector Digitaleingénge ,Active Low"

BV,

A

B

z

CcoM

24V
GND (24 V)
DI8

L o~
[a)] [a) [

(b) Encoder mit Open-Collector-
Ausgang

||

= N 2} =
[a] (@) (@) [a]

424V
GND (24 V)

=
Q
o

(c) Digitaleingénge ,,Active Low*

Abb. 3.5: (a) und (c) XC1-Anschlussklemmen

A Signal

N R
I S
N R
I e

" Zeit
Abb. 3.6: Sequenz der gebersignale

In Abb. A.3 sind die Steuerkarte, der XC1-Anschluss (Steuersignale), die DIP-Schalter S1 (zur
Auswahl des Signaltyps der analogen Ein- und Ausgénge) und S2 (RS-485 zur Netzwerk-
Terminierung) sowie die Steckplatze 3 und 5 fur Zubehor (siehe Kapitel 7.2 Zubehor) dargestellt.

Die Digitaleingdnge des Umrichters CFW700 sind ab Werk als ,Active High* konfiguriert. Die
analogen Ein- und Ausgénge sind flr 0...10 V Spannungssignale eingestellt.
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©

HINWEIS!
Damit der Analogeingang bzw. -ausgang als Stromsignal verwendet werden
kann, missen der S1-Schalter und die zugehdrigen Parameter geman
Tabelle 3.1 neu eingestellt werden. Um die Analogeingdnge als bipolares
Spannungssignal (-10...10 V) zu konfigurieren, sind die Parameter P0233
und P0238 gemaB Tabelle 3.1 einzustellen. Nahere Hinweise finden Sie im
Programmier- und Wartungshandbuch ftir den CFW700.

©

Tabelle 3.1: Schalterkonfiguration zur Signaleinstellung der analogen Ein- und Ausgénge
Eingang/ Signal Slsechalc Signalbereich Parametereinstellungen
Ausgang stellungen
" 0..10V© | P0233 = 0 (direkte Referenz) oder 2 (umgekehrte Referenz)
- 5}
A Spannung| S1.2 =AUS 0. 10V | Po23s=a
Strom S12-EN 0..20 mA | P0233 = 0 (direkte Referenz) oder 2 (umgekehrte Referenz)
T 4..20mA | P0233 = 1 (direkte Referenz) oder 3 (umgekehrte Referenz)
" 0..10V " | P0238 = O (direkte Referenz) oder 2 (umgekehrte Referenz)
= g
Ao Spannung| S1.1=AUS 40,10V | Pos3s=a
Strom S11=EN 0..20mA | P0238 = 0 (direkte Referenz) oder 2 (umgekehrte Referenz)
T 4..20mA | P0238 = 1 (direkte Referenz) oder 3 (umgekehrte Referenz)
Spannung| S1.3=EIN® 0..10V© | P0253 = O (direkte Referenz) oder 2 (umgekehrte Referenz)
AOT Strom S13-AUS 0..20 mA | P0253 = 0 (direkte Referenz) oder 2 (umgekehrte Referenz)
T 4..20mA | P0253 = 1 (direkte Referenz) oder 3 (umgekehrte Referenz)
Spannung| S1.4=EIN® 0..10V® P0256 = 0 (direkte Referenz) oder 2 (umgekehrte Referenz)
AO2 Strom S14 = AUS 0..20mA | PO256 = O (direkte Referenz) oder 2 (umgekehrte Referenz)
T 4..20mA | P0256 = 1 (direkte Referenz) oder 3 (umgekehrte Referenz)
(*) Werkseinstellung
HINWEIS!

Einstellungen des S2-Schalters:

m 521 = EIN und S2.2 = EIN: RS-485 aktiviert.

m 521 = AUS und S2.2 = AUS: RS-485 deaktiviert.

Die Werkseinstellung der Schalter S2.1 und S2.2 ist AUS.
Andere Kombinationen sind fiir den S2-Schalter nicht zulassig.

Die technischen Daten des Gebers und Geberkabels entnehmen Sie bitte Tabelle 3.2.
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Tabelle 3.2: Technische Daten des Gebers und Geberkabels

Merkmale Technische Daten

Stromversorgung 5V

2 Kanale mit Phasenverschiebung (90°) + Nullimpulse mit komplementaren
Kanale Ausgangen

(Differential-Ausgange) oder Open-Collector-Ausgang

A A B B,ZundZ L

Verflgbar fir 2 Kanéle: A, A, B, B

Wenn der Kanal ZIS nicht verwendet wird, die Pole XC1:6 und 7 nicht ver-
bunden lassen. Keine der Einstellungen ist notwendig.
Ausgangsstromkreis| Line Driver, Push-Pull oder Open-Collector; Spannung max. 12 V

Geber Signale

Isolierung Elektronik-Schaltkreis vom Gebergehause isoliert
Impulse Empfohlene Impulszahl pro Umdrehung = 1024 I/U
Frequenz Max. zuléssig = 100 kHz
Kabeltyp Symmetrisch geschirmtes Kabel (fur Betrieb mit Differentialsignalen)
Anschiuss Die Kabelschirmung muss Uber Elemente auf der Schirmungsplatte (siehe|
Abb. 3.5) an Masse angeschlossen werden.
Geberkabsl Abstand > 25 cm zu anderen Leitungen
Isolierung Kabelfihrung aus Metall
Lange Max. 10 m

Beachten Sie folgende Hinweise fiir den ordnungsgeméaBen Anschluss der Steuerkabel:

1.
2.
3.

Aderquerschnitt: 0,5 mm? (20 AWG) bis 1,5 mm? (14 AWG)

Anziehdrehmoment max.: 0,50 Nm

Zur Herstellung der Anschlisse an die Klemmenleiste XC1 sind geschirmte Kabel zu verwenden.
Diese mussen getrennt von anderen Anschlusskabeln (Leistungskabel, 110 V / 220 VAC
Steuerkabel usw.) verlegt werden. Dabei sind die in Kapitel 3.2.6 Kabelabst&dnde genannten
Mindestabstéande einzuhalten. Werden Steuerkabel so verlegt, dass sie andere Kabel (z.B.
Leistungskabel) kreuzen, so sind sie rechtwinklig zueinander zu installieren, wobei der
Mindestabstand am Kreuzungspunkt 5 cm betragen muss.

Genaue Angaben zu den erforderlichen Mindestabstéanden zwischen Kabeln entnehmen Sie

b

Umrichterseite

4

itte Kapitel 3.2.6 Kabelabstande.

Mit band isolieren N

ve0oes 0800SSOve

— ] |
— ] :
——]
Nicht erden

(a) Anschluss der Kabelschirmung (b) Beispiel fiir den Masseanschluss der

Kabelschirmung
Abb. 3.7: (a) und (b) Anschluss der Kabelschirmung

. Relais, Schaltschutze, Elektromagneten oder Spulen elektromechanischer Bremsen in

der Nahe des Umrichters kénnen u. U. Stdrungen im Steuerschaltkreis verursachen.
Um solche Auswirkungen zu vermeiden, mussen zur Entstérung RC-Glieder (mit
Wechselstromversorgung) oder Freilaufdioden (mit Gleichstromversorgung) parallel zu den
Spulen dieser Gerate bzw. Komponenten geschaltet werden.
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T

3.2.6 Kabelabstidnde

Die Leistungs- und Steuerkabel (Relaisausgangskabel und andere Steuerkabel) sind unter
Einhaltung der Mindestabstande geman Tabelle 3.3 getrennt zu verlegen.

Tabelle 3.3: Kabelabstédnde

Nennausgangs- Kabellinge Mindestabstand
strom Umrichter 9 Zwischen Kabeln
<100 m >10cm
=24A >100m > 25 cm
<30m >10cm
=28A >30m >25cm

3.3 INSTALLATION GEMASS EU-RICHTLINIE UBER DIE
ELEKTROMAGNETISCHE VERTRAGLICHKEIT

Umrichter mit C3-Option (CFW700...C3...) sind mit einem integrierten RFI-Filter vom Typ C3
zur Unterdrlickung elektromagnetischer Stérungen ausgerUstet. Sofern diese Umrichter
ordnungsgemaB installiert sind, erflllen sie die Anforderungen zur elektromagnetischen
Vertraglichkeit geméail EMV-Richtlinie 2004/108/EG.

Umrichter der Serie CFW700 sind ausschlieBlich fir industrielle Anwendungen ausgelegt. Aus
diesem Grund sind die Grenzwerte fur Oberschwingungsstréme gemés EN 61000-3-2 und
Anderung A14 zur EN 61000-3-2 hier nicht gultig.

3.3.1 Richtlinienkonforme Installation

1.

2.

Umrichter mit eingebautem RFI-Filter vom Typ C3: C3CFW700...C3...

Umrichter der BaugréBe A bis D mit eingebautem RFI-Filter vom Typ C3 mit Kondensator-
Erdungsschrauben und Umrichter der BaugréBe E mit J1-Kabel in Position @ (XE1). Néhere
Hinweise finden Sie in Abb. A.8.

. Geschirmte Ausgangskabel (Motorkabel): Die Schirmung muss beidseitig (motor- und

umrichterseitig) mit einem Niedrigimpedanz-Anschluss flir hohe Frequenzen verbunden
werden. Verwenden Sie hierzu das Schirmungsset PCSx-01 fUr Umrichter der BaugréBe
A, Bund C. Verwenden Sie bei Geraten der BaugréBe D und E die mitgelieferten Klemmen.
Achten Sie dabei auf einen guten Kontakt zwischen Kabelschirmung und Klemmen. Befolgen
Sie die Hinweise in Abb. 3.4 und halten Sie die Mindestabstande zwischen den Kabeln gemafi
Kapitel 3.2.6 - Kabelabstande ein. Angaben zur maximalen Lange des Motorkabels sowie
zur Storstrahlung und Stérspannung entnehmen Sie bitte Tabelle B.6. Montieren Sie einen
externen RFI-Filter am Umrichtereingang, falls ein niedrigerer Stdrpegel erforderlich ist oder
ein langeres Motorkabel verwendet werden muss. Weitere Informationen (Artikelbezeichnung
des RFI-Filters, Lange des Motorkabels sowie Stérpegel) finden Sie in Tabelle B.6.

. Geschirmte Steuerkabel - Einhaltung der Mindestabsténde zu anderen Kabeln gemani Kapitel

3.2.6 Kabelabstande

. Masseanschluss des Umrichters gemaB Kapitel 3.2.4 Erdungsanschlisse

. Geerdete Stromversorgung
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3.3.2 Stoéraussendungen und Stérfestigkeit

Tabelle 3.4: Stéraussendungen und Storfestigkeit

EMV-Phanomen

Fachgrund-
norm

Pegel

Storaussendungen:

Funkstérspannung am Netzanschluss
Frequenzbereich: 150 kHz bis 30 MHz

Elektromagnetische Stdrstrahlung
Frequenzbereich: 30 MHz bis 1000 MHz

IEC/EN 61800-3

abhangig vom Umrichtermodell und von der
Motorkabellange
siehe Tabelle B.6

Storfestigkeit:

Elektrostatische Entladung

IEC 61000-4-2

4 KV fur Kontaktentladung und 8 kV fiir
Luftentladung

Schnelle transiente StorgroBen (Burst)

IEC 61000-4-4

2 kV / 5 kHz (Kopplungskondensator)
Stromeingangskabel;

1 kV /5 kHz Steuerkabel, Kabel fur externes
Bediengerat;

2 kV / 5 kHz (Kopplungskondensator)
Motorausgangskabel

Leitungsgefihrte StérgréBen, induziert
durch hochfrequente Felder

IEC 61000-4-6

0,15 bis 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz);
Motoreingangskabel, Steuerkabel und Kabel
flr externes Bediengerat (HMI)

StoBspannungen

IEC 61000-4-5

1,2/50 ps, 8/20 ps;
1 kV Leiter-Leiter-Kopplung;
2 kV Leiter-Erde-Kopplung

Hochfrequente elektromagnetische
Felder

|IEC 61000-4-3

80 bis 1000 MHz;
10 V/m;
80 % AM (1 kHz)

Informationen zur Stérspannung und Stérstrahlung bei Einsatz des Umrichters mit bzw. ohne
RFI-Filter entnehmen Sie bitte Tabelle B.6. Hier finden Sie auch Angaben zum Referenzmodell

des externen Filters.
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4 BEDIENGERAT (HMI) UND BASISPROGRAMMIERUNG
4.1 INTEGRIERTES BEDIENGERAT - HMI-CFW700

Uber das eingebaute Bediengerat kann der Benutzer den CFW700 steuern und programmieren
(d.h. alle Parameter aufrufen und bearbeiten). Flr das Bediengerét stehen zwei Betriebsarten
zur Verfugung: der Uberwachungsmodus und der Programmiermodus. Je nach aktiviertem
Modus koénnen sich die Tastenfunktionen und Anzeigen auf dem Display andern. Der
Programmiermodus gliedert sich in drei Ebenen.

- Uberwachungsmodus: Drehzahl - Uberwachungsmodus: Drehzahl
erhohen reduzieren

- Programmiermodus, Ebene 1: zurlick [‘USB o ) (D - Programmiermodus, Ebene 1: weiter
zur vorherigen Parametergruppe Kommunikationsschnittstelle zur nachsten Parametergruppe

- Programmiermodus, Ebene 2: zurlick
zum vorherigen Parameter

- Programmiermodus, Ebene 3:
Parameterwert reduzieren

- Programmiermodus, Ebene 2: weiter
zum néachsten Parameter

- Programmiermodus, Ebene 3:
Parameterwert erhéhen

Uberwachungsmodus: in den
Programmiermodus wechseln
Programmiermodus, Ebene 1:
gewlinschte Parametergruppe
auswahlen — Anzeige der Parameter in
der gewahlten Gruppe
Programmiermodus, Ebene 2: Anzeige
des Parameters — Anzeige des
Parameterwerts zur Anderung
Programmiermodus, Ebene 3: neuen
Parameterwert speichern — zurlck zur
Ebene 2 des Programmiermodus

- Programmiermodus, Ebene 1:
in den Uberwachungsmodus
zurlickwechseln

- Programmiermodus, Ebene 2: zurlick
zur Ebene 1

- Programmiermodus, Ebene 3: neuen
Wert verwerfen (Wert wird nicht
gespeichert) und zu Ebene 2 des
Programmiermodus zurlickkehren

Motordrehrichtung auswahlen.
Diese Taste ist aktiviert, wenn:
P0223 = 2 oder 3 im LOC-Modus
und/oder

P0226 = 2 oder 3 im REM-Modus.

Bremst den Motor geméai
Bremsrampe.

Diese Taste ist aktiviert, wenn:
P0224 = 0 im LOC-Modus und/oder
P0227 = 0 im REM-Modus.

- Zwischen LOCAL und REMOTE
umschalten.
Diese Taste ist aktiviert, wenn:
P0220 = 2 oder 3.

Bremst den Motor geman
Bremsrampe.

Diese Taste ist aktiviert, wenn:
P0224 = 0 im LOC-Modus und/oder
P0227 = 0 im REM-Modus.

- Beschleunigt den Motor bis zu der in P0122 eingestellten Drehzahl. Die Motordrehzahl bleibt
konstant, solange die Taste gedriickt wird. Beim Loslassen der Taste bremst der Motor bis zum
vollstandigen Stillstand.

Diese Taste ist aktiviert, wenn folgende Bedingungen erflllt sind:

1. Start/Stopp = Stopp;

2. Aligemeine Freigabe = Aktiv;

3. P0225 = 1 im LOC-Modus und/oder P0228 = 1 im REM-Modus.

(1) Verfugbar von der Seriennummer 1024003697.

Abb. 4.1: Tasten des Bediengeréts

HINWEIS!

@ Die Passworteinstellung bei Parameter POOOO ist zur Durchflhrung von
Parameteranderungen zwingend erforderlich. Andernfalls kénnen Parameter
lediglich angezeigt werden.

Die Standardeinstellung des Passworts fur POOQO ist 5. Das Passwort kann
bei P0200 gedndert werden. Nahere Hinweise finden Sie im Programmier- und
Wartungshandbuch fur den CFW700.
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Local/Remote
(befehle und
Motordrehrichtung referenzquelle) Umrichterstatus

o Display-Zusatzzeile

MenU (parameter-
gruppenauswahl) — es
wird jeweils nur eine
parametergruppe
angezeigt.

Wechselnde einheit
< (je nach wert in der
display-hauptzeile)

— Veranderliche
balkenanzeige

Display-Hauptzeile
Abb. 4.2: Displaybereiche

Im MenU verflgbare Parametergruppen:

= PARAM: alle Parameter.

m READ: Read-Only-Parameter.

= MODIF: nur die gegenUber der Werkseinstellung geanderten Parameter.

= BASIC: Parameter der Basisanwendung.

= MOTOR: Parameter zur Motordatensteuerung.

m 1/0: Parameter der digitalen und analogen Ein- und Ausgange.

m NET: Parameter des Kommunikationsprotokolls.

= HMI: Parameter zur Konfiguration des Bediengerats.

m SPLC: Parameter zur Soft-SPS-Funktion.

m STARTUP: Parameter zur gefuihrten Inbetriebnahme.

Status des Umrichters:

1 LOC: Local-Modus.

= REM: Remote-Modus.

m 3 : Motordrehrichtung gemaB Pfeil.

= CONF: Konfiguration. Diese Anzeige besagt, dass sich der Umrichter in der gefUhrten
Inbetriebnahmesequenz befindet oder dass eine Parameterinkompatibilitat in der
Programmierung vorliegt. Néhere Hinweise finden Sie im Kapitel ,Inkompatible Parameter*
im Programmier- und Wartungshandbuch fur den CFW700.

m SUB: Unterspannung DC-Zwischenkreis.

= RUN: Umrichter und/oder DC-Bremsen aktiviert.
CFW700 | 25
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Uberwachungsmodus

= Dies ist der Anfangsstatus des Bediengerats nach dem Einschalten

Loc

9!'! und Einblenden des Startbilds mit Anzeige der Standardeinstellungen.
~ Ul & Indiesem Modus ist das Menti nicht aktiviert.
n m Die Hauptzeile, Zusatzzeile und Balkenanzeige zeigen die
UM Parametereinstellungen P0205, P0206 und P0207 an.

= Driicken Sie ENTER/MENU, wenn Sie vom Uberwachungsmodus in

: = o den Programmiermodus wechseln méchten.
Programmiermodus
Ebene 1:
= Hierbei handelt es sich um die erste Ebene im Programmiermodus.
PARAM LOC Mit den Tasten @ und & kann die gewiinschte Parametergruppe
~ ausgewahlt werden.

u Die Hauptzeile, die Zusatzzeile und der Uberwachungsbalken werden
in dieser Ebene nicht angezeigt.

= Dricken Sie ENTER/MENU, wenn Sie die zweite Ebene des

0 = 100 Programmiermodus (Parameterauswahl) aufrufen méchten.

= Driicken Sie BACK/ESC, wenn Sie zum Uberwachungsmodus
zurlickkehren mochten.

Ebene 2:

PARAM LOC Al Die Parameternummer erscheint in der Hauptzeile, der jeweilige

~ Parameterwert in der Zusatzzeile.

o
P anNnn = Wihlen Sie die gewiinschten Parameter mit den Tasten 43 und & aus.
ooy

= Driicken Sie ENTER/MENU, wenn Sie Ebene 3 des Programmiermodus
(Parametereinstellung) aufrufen méchten.

0 = 100 = Dricken Sie BACK/ESC, um zu Ebene 1 des Programmiermodus
zurlickzukehren.

Ebene 3:

MMM | = Der Parameterwert erscheint in der Hauptzeile, die Parameternummer

uvuu in der Zusatzzeile.

8 = Stellen Sie den gewéhlten Parameter mit den Tasten 43 und & ein.

PARAM LOC P M
~ u

= Driicken Sie ENTER/MENU, um die Anderungen zu speichern oder
BACK/ESC, um sie zu verwerfen. In beiden Fallen kehrt das Bediengerat

zur zweiten Ebene des Programmiermodus zuriick.

Abb. 4.3: Betriebsarten des bediengeréts

Unabhéangig davon, ob Netzspannung am Umrichter anliegt oder nicht, kann das Bediengerat
angeschlossen oder abgenommen werden

Dasim Lieferumfang des Umrichters enthaltene Bediengerat kann auch zur Fernbedienung des
Umrichters eingesetzt werden. Verwenden Sie in diesem Fall ein Kabel mit D-Sub-9-Stecker
und -Buchse (DB-9) mit Verdrahtung im Pin-zu-Pin-Format (vergleichbar mit Maus-Verlangerung)
oder ein handelsutbliches Null-Modem-Kabel. Das Kabel darf maximal 10 m lang sein. Der
Einsatz derim Lieferumfang enthaltenen Abstandsbolzen M3 x 5,8 wird empfohlen. Empfohlenes
Drehmoment: 0,5 Nm.

Verwenden Sie zum Einbau des Bediengeréats in der Schaltschranktir oder im Steuerpult den
hierflr vorgesehenen Zubehdrrahmen (siehe Kapitel 7.2 Zubehor) oder bohren Sie die in Abb. A.5
dargestellten Montagebohrungen.

HINWEIS!

@ Im Lieferumfang des Umrichters ist eine Parameterliste enthalten. Weitere
Informationen zu jedem einzelnen Parameter entnehmen Sie bitte dem
Programmier- und Wartungshandbuch, das auf der mitgelieferten CD-ROM
enthalten ist bzw. auf der WEG-Website unter www.weg.net zum Download
zur Verfugung steht.
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4.2 ANWENDUNGEN

Der CFW700 verfugt Uber einige Funktionen, die eine bessere Abstimmung der Umrichterbefehle
auf die Anwendung ermdglichen. Bei den in verschiedene Anwendungen eingeteilten Funktionen
kann es sich z.B. um den einfachen Vorwaérts-/Rlckwéarts-Befehl handeln oder um komplexere
Funktionen wie den PID-Regler. Die Anwendungen wurden mit der Soft-SPS-Funktion
implementiert, d.h. mit der im CFW700 vorgesehenen Programmiersprache Kontaktplan (KOP).
Somit kann der Benutzer, der Uber die WLP-Software und die implementierte Programmiersprache
verflugt, diese andern und als benutzerspezifische Programmiersprache verwenden.

Uber Parameter P1003 kann eine Anwendung ausgewahlt und in den CFW700 geladen werden.
Der CFW700 verflgt Uber folgende integrierte Anwendungen:

= PID-Regler.

m Elektronisches Potentiometer (E.P.).
= Multispeed.

= 3-Draht-Start/Stopp.

m Vorwarts/Ruckwarts.

4.2.1 PID-Regler-Anwendung

Der CFW700 verflgt Uber die Anwendung PID-REGLER. Diese kann zur Steuerung eines
Prozesses in einem Regelkreis eingesetzt werden. Mit dieser Anwendung wird der Regler mit
proportionalem, integralem und differentialem Verhalten der Standard-Drehzahlsteuerung des
Umrichters CFW700 Uberlagert.

Der CFW700 vergleicht den Sollwert mit der RegelgroBe und steuert die Motordrehzahl so,
dass eine Regelabweichung mdéglichst ausgeglichen wird und die RegelgréBe dem Sollwert
entspricht. Von der Einstellung der P-, I- und D-Verstarkung hangt es ab, wie schnell der
Umrichter reagiert, um die Regelabweichung auszugleichen.

Anwendungsbeispiele:

® Durchflussregelung oder Druck in Rohrleitungen.

m Temperatur eines Ofens.

m Dosierung von Chemikalien in Tanks.

Das nachfolgende Beispiel veranschaulicht die vom PID-Regler genutzten Funktionen.

Eine Pumpe wird in einem Wasserpumpenaggregat eingesetzt, in dem der Druck in der
Rohrleitung geregelt werden muss. In der Rohrleitung ist ein Druckaufnehmer installiert. Dieser
sendet ein analoges Ruckfuhrsignal an den CFW700, welches proportional zum Wasserdruck
ist. Dieses Signal stellt die RegelgroéBe dar, die in Parameter P1012 angezeigt werden kann.
Im CFW700 wird Uber das Bediengeréat per Analogeingang (z.B. 0-10 V oder 4-20 mA Signal)
oder Uber ein Kommunikationsnetz ein Sollwert (P1025) programmiert. Der Sollwert entspricht
dem gewinschten Wert des von der Pumpe zu generierenden Wasserdrucks, unabhangig von
Schwankungen im Wasserverbrauch am Pumpenausgang.

Zum Einsatz der PID-Regler-Anwendung muss Parameter P0221 bzw. P0222 auf 7 = Soft-SPS
gesetzt sein. CFW700 | 27
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Definitionen:
® Funktion 1 der Anwendung bei Parameter P0231 oder P0236 entspricht dem PID-Sollwert.

® Funktion 2 der Anwendung bei Parameter P0231 oder P0236 entspricht dem Wert der PID-
Ruckfthrung.

® Funktion 1 der Anwendung bei Parameter P0251 oder P0254 entspricht dem PID-Sollwert.

m Funktion 2 der Anwendung bei Parameter P0251 oder P0254 entspricht dem Wert der PID-
Rackfihrung.

® Funktion 1 der Anwendung bei Parameter PO263 oder P0270 entspricht dem Wert des Befehls
Hand/Auto.

® Funktion 1 der Anwendung bei Parameter PO275 bis P0279 entspricht der logischen
Bedingung VP>VPx.

® Funktion 2 der Anwendung bei Parameter P0275 bis P0279 entspricht der logischen
Bedingung VP<VPYy.

Der PID-Sollwert kann ein analoges Eingangssignal (Al1 oder Al2) empfangen. Dafir missen
P1016 auf 1 = Alx eingestellt und der zu verwendende Analogeingang ausgewahlt werden.
Die Analogeingéange werden in P0231 (Al1) oder P0236 (Al2) ausgewahlt. Dabei muss die
Einstellung 5 = Funktion 1 der Anwendung vorgenommen werden, damit die Analogeingange
aktiviert werden. Folgende Alarmmeldung erscheint, wenn diese Schritte nicht ordnungsgeman
durchgefthrt wurden: ,A770: Wahlen Sie Al1 oder AI2 fur Funktion 1 der Anwendung aus.”

Der PID-Sollwert kann Uber Analogausgang AO1 oder AO2 dargestellt werden. Dabei muss
P0251 (AO1) oder PO254 (AO2) auf 17 = Funktion 1 der Anwendung eingestellt werden. Der
Endwert der RegelgréBe ist 100,0 % und entspricht 10 V bzw. 20 mA.

Die PID-Ruckfuhrung kann ein analoges Eingangssignal (Al1 oder Al2) empfangen. P0231 (A1)
oder P0236 (Al2) sind auf 6 = Funktion 2 der Anwendung einzustellen, damit die Analogeingange
aktiviert werden. Folgende Alarmmeldung erscheint, wenn diese Schritte nicht ordnungsgeman
durchgefthrt wurden: ,A772: Wahlen Sie Al1 oder Al2 flr Funktion 2 der Anwendung aus.”

Falls fur die Analogeingange (Al1 und Al2) die gleiche Funktion programmiert wurde (PID-
Sollwert oder PID-Ruckfuhrung), erscheint folgende Alarmmeldung und die Anwendung bleibt
deaktiviert: ,A774: Al1 und Al2 wurden auf die gleiche Funktion eingestellt.”

Der Wert der PID-Ruckfuhrung kann tber Analogausgang AO1 oder AO2 dargestellt werden.
Dabei muss P0251 (AO1) oder P0254 (AO2) auf 18 = Funktion 2 der Anwendung eingestellt
werden. Der Endwert der RegelgréBe ist 100,0 % und entspricht 10 V bzw. 20 mA.

Die Hand/Auto-Steuerung erfolgt Uber einen Digitaleingang (DI1 bis DI8). Dabei muss
einer der DI-Parameter (P0263 bis P0270) auf 20 = Funktion 1 der Anwendung eingestellt
werden. Werden fur diese Funktion mehrere Digitaleingdnge eingestellt, so bertcksichtigt
die logische Verknlpfung ausschlieBlich den Befehl des Digitaleingangs héherer Prioritat.
Hierbei gilt: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Ist einer der Digitaleingédnge eingestellt,
so arbeitet der PID-Regler ausschlieBlich im Automatikmodus (Auto).

Der Hand/Auto-Eingang ist aktiv bei 24 VV Automatikbetrieb und inaktiv bei 0 V Handbetrieb.

Die Digitalausgange (DO1 bis DO5) kbnnen so programmiert werden, dass sie einen Abgleich
mit der RegelgréBe initiieren. Daflr muss einer der DO-Parameter (P0275 bis P0279) auf
34 = Funktion 1 der Anwendung (VP>VPx) oder 35 = Funktion 2 der Anwendung (VP<VPYy)
eingestellt werden.
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4.2.1.1 PID-Regler in Parallelstruktur

Im CFW700 st ein PID-Regler in Parallelstruktur implementiert. Die Gleichungen, die einen PID-Regler
in Parallelstruktur als Basis des Funktionsalgorithmus kennzeichnen, sind nachfolgend aufgeftihrt.
Die Ubertragungsfunktion in der Frequenzdomane des PID-Reglers in Parallelstruktur lautet:

]
s)=Kpxe(s) x[1 + —+sld
Yis) = Kp x efs) x [1 + -+ STd]
Durch Austausch des Integrators gegen eine Summe und des Differenzierers gegen den
inkrementalen Quotienten erhalt man eine Annéherung fir die unten aufgeflhrte diskrete
Ubertragungsgleichung (rekursiv):

y(K) = y(k-1) + Kp[(1 + Ki.Ta + Kd/Ta).e(k) — (Kd/Ta).e(k-1)]

Hierbei gilt:

y(k): aktueller PID-Ausgang, kann zwischen 0,0 und 100,0 % variieren;
y(k-1): vorheriger PID-Ausgang;

Kp (Proportional-Verstarkung): Kp = P1020;

Ki (Integral-Verstarkung): Ki = P1021 x 100 = [1/Ti x 100];

Kd (Differential-Verstarkung): Kd = P1022 x 100 = [Td x 100];

Ta = 0,05 s (Abtastzeit des PID-Reglers);

e(k): aktueller Fehler [SP*(k) — X(K)];

e(k-1): vorheriger Fehler [SP*(k-1) — X(k-1)];

SP*: referenz, kann zwischen 0,0 und 100,0 % variieren;

X: regelgréBe (oder Rickflhrung), Uber einen der Analogeingange (Alx) Ubertragen, kann
zwischen 0,0 und 100,0 % variieren.

Die Parameter dieser Anwendung sind nachfolgend aufgefuhrt:

P1010 - Version der PID-Regler-Anwendung

Einstell- 0,00 bis 10,00 Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

tuber HMI:

Beschreibung:
Read-Only-Parameter, der die Software-Version der flir die Soft-SPS-Funktion des CFW700
entwickelten PID-Regler-Anwendung angibt.

P1011 - PID-Sollwert

Einstell- 0,0 bis 3000,0 Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:
Read-Only-Parameter, der den RuckfUhrwert des PID-Reglers gemaB dem in Parameter
P1018 festgelegten Skalenwert in der Form wxy.z ohne Nennung einer Einheit angibt.
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P1012 - PID-Riickfiihrung

Einstell- 0,0 bis 3000,0 Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

liber HMI: e —

Beschreibung:

Read-Only-Parameter, der den Ruckfihrwert oder die RegelgréBe des PID-Reglers geman
dem in Parameter P1018 festgelegten Skalenwert in der Form wxy.z ohne Nennung einer
Einheit angibt.

P1013 - PID-Ausgang

Einstell- 0,0 bis 100,0 % Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:
Read-Only-Parameter, der den Wert des PID-Regler-Ausgangs in Prozent (%) angibt.

P1016 - PID-Sollwertauswahl

Einstell- 0 =HMI Werkseinstellung: 0
bereich: 1=Alx

2 = Seriell/USB

3 = CO/DN/DP
Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS
tiber HMI: e

Beschreibung:
Dieser Parameter definiert die Quelle fir den Sollwert des PID-Reglers.

Hinweise:
= HMI* bedeutet, dass der Sollwert des PID-Reglers dem Wert des Parameters P1025
entspricht.

m Al“ bedeutet, dass der Sollwert des PID-Reglers von einem Analogeingang stammt.
P0231 (Al1) oder P0236 (Al2) sind auf 5 = Funktion 1 der Anwendung einzustellen, damit
diese Funktion aktiviert wird. Folgende Alarmmeldung erscheint, wenn diese Schritte nicht
ordnungsgeman durchgeflhrt wurden: ,A770: Wahlen Sie Al1 oder Al2 fur Funktion 1 der
Anwendung aus.”

m ,Seriell/USB" bedeutet, dass der Sollwert des PID-Reglers dem Wert des Parameters PO683
nach proportionaler Referenz auf den Prozentwert mit einer Dezimalstelle entspricht. d.h.
100,0 % entsprechen 1000 bei Parameter PO683.
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m ,CO/DN/DP*bedeutet, dass der Sollwert des PID-Reglers dem Wert des Parameters PO685
nach proportionaler Referenz auf den Prozentwert mit einer Dezimalstelle entspricht. d.h.
100,0 % entsprechen 1000 bei Parameter PO685.

P1018 - Skalenwert PID-Riickfiihrung

Einstell- 0,0 bis 3000,0 Werkseinstellung: 100,0
bereich:

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:

Dieser Parameter definiert, wie die PID-Ruickflhrung oder RegelgrdBe in Parameter P1012
(und der PID-Sollwert in Parameter P1011) angegeben werden. Die Angabe erfolgt mit dem
Skalenendwert der PID-RUckfluhrung oder RegelgroBe. Dieser entsprecht 100 % in dem als
PID-Regler-Ruckfuhrung verwendeten Analogeingang.

Die Angabe erfolgt stets mit einer Dezimalstelle in der Form ,wxy.z".

Beispiel: Der Druckaufnehmer mit einem Ausgangssignal von 4-20 mA ist flr einen
Messbereich von 0-25 bar ausgelegt. Stellen Sie P1019 auf 25,0 ein.

P1020 - PID-Proportionalverstarkung

P1021 - PID-Integralverstarkung
P1022 - PID-Differentialverstarkung

Einstell- 0,000 bis 30,000 Werkseinstellung: P1020 = 1,000
bereich: P1021 = 0,430
P1022 = 0,000

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:

Diese Parameter definieren die Verstarkungen der PID-Regler-Anwendung. Diese sollten je
nach gesteuerter GréBe eingestellt werden.

Beispiele der Anfangseinstellungen einiger Anwendungen finden Sie in Tabelle 4.1.
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Tabelle 4.1: Empfohlene Einstellungen fir die Verstarkungen des PID-Reglers

Verstarkungen
RegelgréBe Proportional Integral Differential

P1020 P1021 P1022
Pneumatikdruck 1 0,430 0,000
Pneumatik-Durchflussmenge 1 0,370 0,000
Hydraulikdruck 1 0,430 0,000
Hydraulik-Durchflussmenge 1 0,370 0,000
Temperatur 2 0,040 0,000
Fullstand 1 - siehe Hinweis unten 1 siehe Hinweis unten 0,000

HINWEIS!

@ Bei der Fullstandsregelung hangen die Einstellungen der Integralverstarkung
von der Zeit ab, die der Vorratstank benétigt, um unter Einhaltung folgender
Bedingungen vom zuldssigen Mindestfullstand aus den gewUnschten Fullstand
zu erreichen.

1. Die Zeit fur die ,direkte” Aktion sollte bei maximalem Zulauf und minimalem
Ablauf gemessen werden.

2. Die Zeit fur die ,umgekehrte* Aktion sollte bei minimalem Zulauf und
maximalem Ablauf gemessen werden.

Der Anfangswert des Parameters P1021 in Abhangigkeit von der Systemreaktionszeit wird
anhand folgender Gleichung berechnet:

P1021 =5,00/t,

wobei: t = Zeit (in Sekunden)

P1023 - PID-Sollwertfilter

Einstell- 0,00 bis 650,00 s Werkseinstellung: 3,0 s
bereich:

Eigenschaften: =

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter definiert den Wert fur die Zeitkonstante des PID-Sollwertfilters und dient
zur Vermeidung abrupter Anderungen des PID-Sollwerts.

P1024 - Aktionstyp PID-Regler

Einstell- 0 = Direkt Werkseinstellung: 0
bereich: 1 = Umgekehrt

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Als PID-Aktionstyp sollte ,Direkt* ausgewahlt werden, wenn zur Erhéhung der RegelgroBe
die Motordrehzahl erhdht werden muss. Andernfalls sollte als Aktionstyp ,Umgekehrt®
gewahlt werden.
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Tabelle 4.2: Auswahl des PID-Aktionstyps

Motordrehzahl RegelgréBe Einstellung
i Erhdhung Direkt
Erhoh
rhohung Reduzierung Umgekehrt

Die Auswahl andert sich je nach Prozessart. In den meisten Féllen wird jedoch die direkte
Ruckfuhrung ausgewahlt.

Fur die Temperaturregelung oder Fullstandsregelung hangt die Auswahl des Aktionstyps von
der Konfiguration ab.

Beispiel: Steuert der Umrichter den Motor, der FlUssigkeit aus dem Vorratstank ablasst, so ist
als Aktionstyp ,Umgekehrt* auszuwahlen, da der Umrichter die Motordrehzahl erhéhen muss,
um den Fullstand zu reduzieren. Steuert der Umrichter hingegen den Motor, der fur die Zufuhr
von Flussigkeit in den Vorratstank zustandig ist, so ist als Aktionstyp ,Direkt” auszuwahlen.

P1025 - PID-Sollwert Uber Bediengerit (HMI)

Einstell- 0,0 bis 100,0 % Werkseinstellung: 0,0 %
bereich:

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:

Dieser Parameter ermdéglicht die Anpassung des PID-Sollwerts Uber die Tasten des Bediengeréts,
wenn P1016 auf O gesetzt und der Automatikmodus (Auto) ausgewahilt ist. Ist hingegen der
Handbetrieb aktiviert, wird die Bediengerat-Referenz in Parameter PO121 eingestellt.

Der Wert des Parameters P1025 bleibt jeweils auf den zuletzt ausgewahlten Wert eingestellt
(Backup), selbost wenn eine Deaktivierung oder ein Reset des Umrichters erfolgt (PO127 = 1 - Aktiv).

P1026 - Automatische Einstellung des PID-Sollwerts Uber Bediengerit (P1025)

Einstell- 0 = Inaktiv Werkseinstellung: 1
bereich: 1 = Aktiv

Eigenschaften: cfg

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:

Wenn der Sollwert des PID-Reglers Uber das Bediengerét eingestellt (P1016 = 0) wird und
P1026 auf 1 (Aktiv) gesetztist, wird beim Umschalten vom Handbetrieb in den Automatikmodus
der Prozentwert des Handbetrieb-Sollwerts (entspricht dem PID-Reglerausgang von 0,0
bis 100,0 %) in Parameter P1025 geladen. Hierdurch lassen sich PID-Schwankungen beim
Umschalten vom Handbetrieb in den Automatikmodus vermeiden.
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P1027 - PID-Sollwert-Backup Uber Bediengerit (P1025)

Einstell- 0 = Inaktiv Werkseinstellung: 1
bereich: 1 = Aktiv

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter definiert, ob die Backup-Funktion flir den PID-Sollwert Uber das
Bediengerat aktiv oder inaktiv ist.

Ist P1027 = O (Inaktiv), so speichert der Umrichter beim Ausschalten den Wert des PID-
Sollwerts nicht. Folglich wird der PID-Sollwert beim Wiedereinschalten des Umrichters auf
0,0 % gesetzt.

P1028 - PID-Ausgang N =0

Einstell- 0,0 bis 100,0 % Werkseinstellung: 0,0 %
bereich:

Eigenschaften: =

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:

Der Parameter P1028 arbeitet in Verbindung mit Parameter P0218 (Bedingung flr
Nichteinhaltung der Deaktivierung bei Null-Drehzahl) und definiert damit eine zusétzliche
Voraussetzung zur Abweichung von der Deaktivierungsbedingung. Folglich muss die PID-
Regelabweichung (Differenz zwischen Sollwert und RegelgroBe) groBer sein als der in
Parameter P1028 programmierte Wert, damit der Umrichter den Motor wieder in Betrieb
nimmt. Diese Funktion wird als ,Wake-Up*“ (Reaktivierung) bezeichnet.

P1031 - X-Wert RegelgroBe
P1032 - Y-Wert RegelgroBe

Einstell- 0,0 bis 100,0 % Werkseinstellung: P1031 = 90,0 %
bereich: P1032 = 10,0 %

Eigenschaften: =

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:

Diese Parameter werden an den Digitalausgangen fur Signale/Alarmmeldungen verwendet.
Folgende Anzeigen sind moglich:

RegelgroéBe > VPx (Funktion 1 der Anwendung) und

RegelgroéBe < VPy (Funktion 2 der Anwendung).
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4.2.2 Anwendung Elektronisches Potentiometer (E.P.)

Der CFW700 verflgt Uber die Funktion ELEKTRONISCHES POTENTIOMETER (E.P.). Mit
dieser Funktion kann die Drehzahlreferenz Gber zwei Digitaleingange gedndert werden, wobei
ein Eingang fur die Erhéhung und der zweite Eingang fur die Reduzierung der Motordrehzahl
vorgesehen ist.

Bei aktiviertem Umrichter und aktiviertem Digitaleingang DIx mit der Einstellung ,Funktion 1
der Anwendung (Schneller)” wird der Motor gemali programmierter Beschleunigungsrampe bis
zur maximalen Drehzahl beschleunigt. Bei aktiviertem Digitaleingang DIx mit der Einstellung
,Funktion 2 der Anwendung (Langsamer)“ und aktiviertem Umrichter wird die Motordrehzahl
geman programmierter Bremsrampe bis zur minimalen Drehzahl reduziert. Sind beide Eingange
aktiviert, bremst der Motor aus Sicherheitsgrinden. Ist der Umrichter deaktiviert, werden die
Digitaleingénge DIx ignoriert, sofern sie nicht beide aktiviert sind, wobei die Drehzahlreferenz
auf O U/min gesetzt ist. Dies ist in der nachfolgenden Abbildung dargestellt.

o__Erhéhen

Digitaleingange ) Beschleunigung ——> Drehzahlreferenz
o_Reduzieren Bremsen

] Reset

Aktivierung — &
Mindestdrehzahl ———
Ausgangsdrehzahl ' e
i : eit
N 524 Offen
DIx erhdhen 1 : : Zeit
Reset{ | 24V ;
Dix Zeit
reduzieren 24V
Dix - Start/Stopp Offen Zeit

Abb. 4.5: Funktion der Anwendung Elektronisches Potentiometer (E.P.)

Zum Einsatz der Anwendung Elektronisches Potentiometer muss Parameter P0221 bzw. P0222
auf 7 = Soft-SPS eingestellt sein.

Definitionen:
m Funktion 1 der Anwendung bei Parameter P0263 bis P0270 entspricht dem Befehl ,Schneller”.

® Funktion 2 der Anwendung bei Parameter PO263 bis P0270 entspricht dem Befehl
LLangsamer*.

Der Befehl ,Schneller” erfolgt Uber einen der Digitaleingédnge (DI1 bis DI8). Dabei muss einer
der DI-Parameter (P0263 bis P0270) auf 20 = Funktion 1 der Anwendung gesetzt werden.

Der Befehl ,Langsamer” erfolgt ebenfalls tiber einen der Digitaleingdnge (DI1 bis DI8). Dabei
muss jedoch einer der DI-Parameter (P0263 bis P0270) auf 21 = Funktion 2 der Anwendung
gesetzt werden.
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Der Eingang fUr den Befehl ,Schneller” ist aktiv, wenn 24 V anliegen und inaktiv, wenn 0 V
anliegen. Der Eingang fur den Befehl ,Langsamer” ist aktiv, wenn O V anliegen und inaktiv,
wenn 24V anliegen.

Die Parameter dieser Anwendung sind nachfolgend aufgefthrt:

P1010 - Version der Anwendung Elektronisches Potentiometer (E.P.)

Einstell- 0,00 bis 10,00 Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

tber HMI:

Beschreibung:
Read-Only-Parameter, der die Software-Version der flr die Soft-SPS-Funktion des CFW700
entwickelten Anwendung Elektronisches Potentiometer angibt.

P1011 - Drehzahlreferenz fiir E.P.

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:
Read-Only-Parameter, der den aktuellen Wert der Drehzahlreferenz fur die Anwendung
Elektronisches Potentiometer in Umdrehungen pro Minute angibt.

P1012 - Drehzahlreferenz-Backup fiir E.P.

Einstell- 0 = Inaktiv Werkseinstellung: 1
bereich: 1 = Aktiv

Eigenschaften: =

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter definiert, ob die Backup-Funktion flr die Drehzahlreferenz des
elektronischen Potentiometers aktiv oder inaktiv ist.

Ist P1012 = 0O (Inaktiv), so speichert der Umrichter beim Ausschalten den Wert der
Drehzahlreferenz nicht. Folglich ist die Drehzahlreferenz beim Wiedereinschalten des
Umrichters auf die in Parameter PO133 eingestellte Mindestdrehzahl gesetzt.

4.2.3 Multispeed-Anwendung

Der CFW700 verflgt Uber die MULTISPEED-Anwendung. Diese erméglicht die Einstellung der
Drehzahlreferenz durch die in Parameter P1011 bis P1018 definierten Werte Uber eine logische
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Verknlpfung der Digitaleingdnge DI4, DI5 und DI6, wobei maximal acht vorprogrammierte
Drehzahlreferenzen moglich sind. Die Vorteile dieser Anwendung liegen in der Stabilitat der
vorprogrammierten festen Drehzahlreferenzen sowie in der elektrischen Storfestigkeit (getrennte
Digitaleingange DIx).

Die Auswahl der Drehzahlreferenz erfolgt durch logische Verknlpfung der Digitaleingange
Dl4, DI5 und DI6. Die jeweiligen Parameter (P0266, P0267 und P0268) mussen auf ,Funktion
1 der Anwendung (Multispeed)” eingestellt werden. Ist ein Digitaleingang auf ,Funktion 1
der Anwendung® gesetzt, erscheint folgende Fehlermeldung: ,A750: Stellen Sie einen DI auf
Multispeed ein.“ Die Drehzahlreferenz des Umrichters wird in diesem Fall nicht aktiviert.

Ausgangsdrehzahl &

Beschleunigungsrampe

»Zeit
! H H H 24V
DI ————— ; : 0V (Offen)
1 — 04V
DI5 et — —0 V (Offen)
i 24
Di4 L0V (Offen)

Abb. 4.6: Funktion der Multispeed-Anwendung

Zum Einsatz der Multispeed-Anwendung muss Parameter P0221 bzw. P0222 auf 7 = Soft-SPS
eingestellt sein.

Definition:
® Funktion 1 der Anwendung bei Parameter PO266 bis PO268 entspricht dem Multispeed-Befehl.
Zur Auswahl der Drehlzahlreferenz gelten die Angaben in folgender Tabelle:

Tabelle 4.3: Multispeed-Referenz

DI6 DI5 Dl4 Drehzahlreferenz
oV oV oV P1011
oV oV 24V P1012
oV 24\ oV P1013
oV 24V 24V P1014
24\ oV oV P1015
24V oV 24V P1016
24V 24V oV P1017
24V 24V 24V P1018

Wird einer der Digitaleingange flr die Multispeed-Anwendung ausgewahlt, so ist hier von einem
OV-Signal auszugehen.

Parameter P1011 bis P1018 definieren den Wert der Drehzahlreferenz bei Einsatz der Multispeed-
Anwendung.
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Die Parameter dieser Anwendung sind nachfolgend aufgefihrt:

P1010 - Version der Multispeed-Anwendung

Einstell- 0,00 bis 10,00 Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

tber HMI:

Beschreibung:

Read-Only-Parameter, der die Software-Version der fir die Soft-SPS-Funktion des CFW700
entwickelten Multispeed-Anwendung angibt.

P1011 - Multispeed-Referenz 1

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: 90 U/min
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter legt die Drehzahlreferenz 1 flr die Multispeed-Anwendung fest.

P1012 - Multispeed-Referenz 2

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: 300 U/min
bereich:

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter legt die Drehzahlreferenz 2 fur die Multispeed-Anwendung fest.

P1013 — Multispeed-Referenz 3

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: 600 U/min
bereich:

Eigenschaften: =

Zugriffsgruppen | S-SPS

tiber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter legt die Drehzahlreferenz 3 flr die Multispeed-Anwendung fest.
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P1014 - Multispeed-Referenz 4

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: 900 U/min
bereich:

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter legt die Drehzahlreferenz 4 fir die Multispeed-Anwendung fest.

P1015 - Multispeed-Referenz 5

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: 1200 U/min
bereich:

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter legt die Drehzahlreferenz 5 fr die Multispeed-Anwendung fest.

P1016 - Multispeed-Referenz 6

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: 1500 U/min
bereich:

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen  S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter legt die Drehzahlreferenz 6 fir die Multispeed-Anwendung fest.

P1017 — Multispeed-Referenz 7

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: 1800 U/min
bereich:

Eigenschaften: =

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter legt die Drehzahlreferenz 7 fir die Multispeed-Anwendung fest.
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P1018 - Multispeed-Referenz 8

Einstell- 0 bis 18000 U/min Werkseinstellung: 1650 U/min
bereich:

Eigenschaften: -

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Dieser Parameter legt die Drehzahlreferenz 8 fur die Multispeed-Anwendung fest.

4.2.4 Anwendung 3-Draht-Start/Stopp-Befehl

Der CFW700 verfugt Uber die Anwendung 3-DRAHT-START/STOPP. Diese ermoglicht
die Einstellung des Umrichters auf einen direkten Online-Start mit Not-Aus-Taste und
Ruckhaltekontakt.

Auf diese Weise kann der als ,,Funktion 1 der Anwendung (Start)* programmierte Digitaleingang
(DIx) den Umrichter mit einem einzigen Impuls aktivieren, falls der auf ,,Funktion 2 der Anwendung
(Stopp)“ eingestellte Dix aktiv ist.

Der Umrichter deaktiviert die Rampe, wenn der Stopp-Digitaleingang inaktiv ist. Nachfolgende
Abbildung veranschaulicht dieses Funktionsprinzip.

Dlx - Start H 24V |
Offen | Zeit
24 T

v —
Dix - Stopp ! Offen ;
ep : , : , > Zeit
Motordrehzahl / \ /_\ )
—> Zeit

Abb. 4.7: Funktion der 3-Draht-Start/Stopp-Anwendung

Zum Einsatz der 3-Draht-Start/Stopp-Anwendung muss Parameter P0224 bzw. P0227 auf
4 = Soft-SPS eingestellt sein.

Definitionen:
= Funktion 1 der Anwendung bei Parameter PO263 bis PO270 entspricht dem Start-Befehl.
= Funktion 2 der Anwendung bei Parameter PO263 bis PO270 entspricht dem Stopp-Befehl.

Der Start-Befehl erfolgt Gber einen der Digitaleingdnge (DI1 bis DI8). Dabei muss einer
der DI-Parameter (P0263 bis P0270) auf 20 = Funktion 1 der Anwendung gesetzt werden.
Werden fUr diese Funktion mehrere Digitaleingédnge eingestellt, so bertcksichtigt die logische
VerknUpfung ausschlieBlich den Befehl des Digitaleingangs hoherer Prioritat. Hierbei gilt:
DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Ist ein beliebiger Digitaleingang eingestellt, erscheint
folgende Alarmmeldung: ,A750: Stellen Sie einen DI auf Funktion 1 der Anwendung (Start)
ein.” Die Anwendung wird nicht aktiviert.
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Der Stopp-Befehl erfolgt ebenfalls Uber einen der Digitaleingdnge (DI1 bis DI8). Dabei muss
jedoch einer der DI-Parameter (P0263 bis P0270) auf 21 = Funktion 2 der Anwendung gesetzt
werden. Werden fur diese Funktion mehrere Digitaleing&nge eingestellt, so bertcksichtigt die
logische Verkntpfung ausschlieBlich den Befehl des Digitaleingangs hdherer Prioritat. Hierbei
gilt: DI1>DI2>DI3>Dl4>DI5>DI6>DI7>DI8. Ist ein beliebiger Digitaleingang eingestellt, erscheint
folgende Alarmmeldung: ,,A752: Stellen Sie einen DI auf Funktion 2 der Anwendung (Stopp)
ein.” Die Anwendung wird nicht aktiviert.

Die Start- und Stopp-Eingange sind aktiv, wenn 24 V anliegen und inaktiv, wenn 0 V anliegen.
Wenn der Umrichter im Local- oder Remote-Modus aktiviert ist, kein Fehler vorliegt, keine
Unterspannung gegeben ist und nicht die Alarmmeldung A750 bzw. A752 ausgeldst wurde,
dann wird der Befehl ,Allgemeine Freigabe” im Umrichter ausgefihrt. Ist ein Digitaleingang auf
die Funktion ,Allgemeine Freigabe* eingestellt, so wird der Umrichter wirksam freigegeben,
wenn die beiden Befehlsquellen aktiviert sind.

FUr diese Anwendung ist folgender Parameter vorgesehen:

P1010 - Version der 3-Draht-Start/Stopp-Anwendung

Einstell- 0,00 bis 10,00 Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

tuber HMI:

Beschreibung:
Read-Only-Parameter, der die Software-Version der fUr die Soft-SPS-Funktion des CFW700
entwickelten 3-Draht-Start/Stopp-Anwendung angibt.

4.2.5 Vorwirts/Riickwarts-Anwendung

Der CFW700 verfiigt tiber die VORWARTS/RUCKWARTS-Anwendung. Mit dieser Anwendung
kénnen zwei Umrichterbefehle (Vorwarts/Rickwarts und Start/Stopp) unter Verwendung eines
einzigen Digitaleingangs miteinander kombiniert werden.

So kombiniert der als ,Funktion 1 der Anwendung (Vorwérts)* programmierte Digitaleingang
(DIx) die Vorwarts-Drehrichtung mit dem Start/Stopp-Befehl, wahrend der als ,Funktion 2 der
Anwendung (Rickwarts)“ programmierte Digitaleingang (DIx) die Riickwarts-Drehrichtung mit dem
Start/Stopp-Befehl kombiniert. Nachfolgende Abbildung veranschaulicht dieses Funktionsprinzip.
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24V

DIx - Vorwarts Offen H

24V !
Dix - Riickwarts H Offen’

Vorwarts

v

Zeit

" Zeit

: " Zeit
Riickwarts

Abb. 4.8: Funktion der Vorwarts/Rlckwérts-Anwendung

Motordrehzahl

Zum Einsatz der Vorwarts/Ruckwarts-Anwendung muss Parameter P0223 auf 9 = Soft-SPS
(rechts) oder 10 = Soft-SPS (links) eingestellt werden, wobei gleichzeitig Parameter P0224 auf
4 = Soft-SPS gesetzt sein muss. Alternativ hierzu muss Parameter P0226 auf 9 = Soft-SPS
(rechts) oder 10 = Soft-SPS (links) eingestellt werden, wobei gleichzeitig Parameter P0227 auf
4 = Soft-SPS gesetzt sein muss. Folgende Alarmmeldung erscheint, wenn nicht die Einstellung
Local VOR/RUCK ausgewahlt wurde (P0223): ,A760: Stellen Sie Local VOR/RUCK auf Soft-SPS*
ein. Die Anwendung wird nicht aktiviert, wenn die Einstellung Local Start/Stopp (P0224) auf
Soft-SPS gesetzt wurde. Gleiches gilt fir Remote VOR/RUCK (P0226). Hier erscheint folgende
Alarmmeldung: ,A762: Stellen Sie Remote VOR/RUCK auf Soft-SPS* ein. Die Anwendung wird
nicht aktiviert, wenn die Einstellung Remote Start/Stopp (P0227) auf Soft-SPS gesetzt wurde.

Definitionen:
m Funktion 1 der Anwendung bei Parameter PO263 bis P0270 entspricht dem Vorwarts-Befehl.
m Funktion 2 der Anwendung bei Parameter PO263 bis P0270 entspricht dem Rickwarts-Befehl.

Der Vorwarts-Befehl erfolgt (ber einen der Digitaleingdnge (DI1 bis DI8). Dabei muss
einer der DI-Parameter (P0263 bis P0270) auf 20 = Funktion 1 der Anwendung gesetzt
werden. Werden fur diese Funktion mehrere Digitaleingdnge eingestellt, so bertcksichtigt
die logische Verknlpfung ausschlieBlich den Befehl des Digitaleingangs hoéherer Prioritat.
Hierbei gilt: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Ist ein beliebiger Digitaleingang eingestellt,
erscheint folgende Alarmmeldung: ,A750: Stellen Sie einen DI auf Funktion 1 der Anwendung
(Vorwarts) ein.” Die Anwendung wird nicht aktiviert. Festgelegt ist, dass der Vorwéarts-Befehl
immer der Drehrichtung im Uhrzeigersinn entspricht.

Der Ruckwarts-Befehl erfolgt ebenfalls Uber einen der Digitaleingdnge (DI1 bis DI8). Dabei muss
jedoch einer der DI-Parameter (P0263 bis P0270) auf 21 = Funktion 2 der Anwendung eingestellt
werden. Werden fur diese Funktion mehrere Digitaleingédnge eingestellt, so bertcksichtigt die
logische VerknUpfung ausschlieBlich den Befehl des Digitaleingangs héherer Prioritat. Hierbei
gilt: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Ist ein beliebiger Digitaleingang eingestellt, erscheint
folgende Alarmmeldung: ,A752: Stellen Sie einen DI auf Funktion 2 der Anwendung (Ruckwarts)
ein.” Die Anwendung wird nicht aktiviert. Festgelegt ist, dass der Ruckwarts-Befehl immer der
Drehrichtung entgegen dem Uhrzeigersinn entspricht.
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Die Vorwarts- und Ruckwarts-Eingange sind aktiv, wenn 24 V anliegen und inaktiv, wenn O V
anliegen.

Wenn der Umrichter im Local- oder Remote-Modus aktiviert ist, kein Fehler vorliegt, keine
Unterspannung gegeben ist und nicht die Alarmmeldungen A750, A752, A760 und A762
ausgeldst wurden, dann wird der Befehl ,Allgemeine Freigabe® im Umrichter ausgeftihrt. Ist
ein Digitaleingang auf die Funktion ,Allgemeine Freigabe“ eingestellt, so wird der Umrichter
wirksam freigegeben, wenn die beiden Befehlsquellen aktiviert sind.

Bei aktivem Vorwarts-Digitaleingang und inaktivem Ruickwarts-Digitaleingang werden die
Befehle Vorwarts und Start ausgefihrt. Ist der RUckwarts-Digitaleingang aktiv, erfolgen keine
Anderungen in der Umrichterfunktion. Sind beide Befehle inaktiv, wird der Start-Befehl geldscht
und der Motor bremst auf O U/min. Bei aktivem Rickwarts-Digitaleingang und inaktivem
Vorwarts-Digitaleingang werden hingegen die Befehle Rickwarts und Start ausgefuhrt. Ist
der Vorwarts-Digitaleingang aktiv, erfolgen keine Anderungen in der Umrichterfunktion. Sind
beide Befehle inaktiv, wird der Start-Befehl geléscht und der Umrichter bremst auf O U/min.
Sind sowohl der Vorwarts- als auch der Ruckwarts-Digitaleingang gleichzeitig aktiviert, wird
der Vorwarts-Befehl generiert.

FUr diese Anwendung ist folgender Parameter vorgesehen:

P1010 - Version der Vorwarts/Riickwérts-Anwendung

Einstell- 0,00 bis 10,00 Werkseinstellung: -
bereich:

Eigenschaften: ro

Zugriffsgruppen | S-SPS

uber HMI:

Beschreibung:
Read-Only-Parameter, der die Software-Version der fUr die Soft-SPS-Funktion des CFW700
entwickelten Vorwarts/Rickwarts-Anwendung angibt.
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5 ERSTINBETRIEBNAHME

5.1 VORBEREITUNG ZUR ERSTINBETRIEBNAHME

Der Umrichter muss unter Einhaltung der Hinweise in Kapitel 3 Installation und Anschluss
installiert worden sein.

GEFAHR!
A Trennen Sie den Frequenzumrichter von der Spannungsquelle oder schalten
\  Sie die Spannungsversorgung, bevor Sie elektrische Anschlisse am Umrichter

herstellen.

1. PrUfen Sie, ob die Leistungs-, Erdungs- und Steueranschltisse ordnungsgeman und sicher
hergestellt wurden.

2. Vergewissern Sie sich, dass alle zur Installation verwendeten Gegensténde und Hilfsmittel
aus dem Umrichter bzw. Geh&use entfernt wurden.

3. Prifen Sie die Motoranschllsse und achten Sie darauf, dass samtliche Spannungs- und
Stromwerte den Nennwerten des Umrichters entsprechen.

4. Entkoppeln Sie den Motor von der Last:
Falls dies nicht moglich ist, vergewissern Sie sich, dass durch die gewéahlte Drehrichtung (im
oder entgegen dem Uhrzeigersinn) weder Personen- noch Sachschaden entstehen kénnen.

5. Bringen Sie die Abdeckungen wieder am Umrichter an und schlieBen Sie diese.

6. Messen Sie die Eingangsspannung und vergewissern Sie sich, dass sie in dem in Kapitel 8
Technische Daten angegebenen Bereich liegt.

7. Stellen Sie die Stromversorgung am Eingang her.
SchlieBen Sie den Eingangstrennschalter.

8. Prifen Sie, ob die Erstinbetriebnahme erfolgreich durchgeflhrt wurde:
Auf dem Display des Bediengeréts sollte der Uberwachungsmodus angezeigt werden. Dabei
sollte die Status-LED dauerhaft griin leuchten.

5.2 INBETRIEBNAHME

Die Inbetriebnahme im U/f-Modus wird unter Verwendung der Parametergruppen fur die Gefuhrte
Inbetriebnahme (STARTUP) und die Basisanwendung (BASIC) in drei einfachen Schritten
beschrieben.

Vorgehensweise:

1. Stellen Sie das Passwort zur Durchflihrung von Parameteranderungen ein.

2. FUhren Sie die Geflihrte Inbetriebnahmesequenz durch (Parametergruppe STARTUP).
3. Stellen Sie die Parameter der Parametergruppe Basisanwendung (BASIC) ein.
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5.2.1 Menii ,Gefiihrte Inbetriebnahme*

Schritt Aktion/Anzeige Schritt Aktion/Anzeige
Loc 9 n PARAM LOC
~ o ~
1 Umm 2

= Uberwachungsmodus.
= Driicken Sie ENTER/MENU, um Ebene
1 des Programmiermodus aufzurufen.

= Wahlen Sie in der Ebene PARAM die
Parametergruppe STARTUP mit der Taste
A% oder WY aus.

Loc

Loc

diengerats (HMI) wird der Status ,,CONF*
angezeigt.

= Parameter ,PO000 - Parameterzugriff* wird
ausgewahlt. Andern Sie das Passwort,
um bei Bedarf die restlichen Parameter
einzustellen. Die Standardeinstellung ist 5.

= Driicken Sie @, um den néchsten Para-
meter aufzurufen.

n
~ ~ o
P n 3 17
(N} 1
3 STARTUPu ™ ™ 4 STARTUPo » ™
m Drlcken Sie nach Auswahl der u Parameter,,P0317 — Gefiihrte Inbetrieb-
Parametergruppe ENTER/MENU. nahme* wird nun aufgerufen. Mit der der
Taste ENTER/MENU gelangen Sie zum
Parameterwert.
Loc Loc
~ POIN ~ PO3IN
n |
5 o 6 |
STARTUPn 50 100 SYARTUP» 0 100
= Stellen Sie Parameter PO317 mit der Taste m Speichern Sie die Anderung mit der Taste
A auf 1 -Ja“ein. ENTER/MENU.
LOC CONF LOC CONF
- 5 - 3
STARTUP A ™ 100 STARTUP o = 100
® Nun wird die Geflhrte Inbetriebnahme- = Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0296
7 sequenz gestartet. Im Display des Be-| 8 - Eingangsnennspannung®. Diese

Anderung wirkt sich auf PO151, P0153,
P0185, P0321, P0322, P0323 und P0400
aus.

= Driicken Sie @, um den néchsten
Parameter aufzurufen.
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Schritt Aktion/Anzeige Schritt Aktion/Anzeige
LOC CONF LOC CONF
p oc 98 p 0cy
U
STARTUP STARTUP
= Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0298 = Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0202 -
9 - Anwendung®. Diese Anderung wirkt | 10 Regelungsart®. Diese Anleitung behandelt
sich auf P0O156, P0157, P0158, P0401, lediglich die Einstellung fir P0202 = 0 (U/f
P0404 und P0410 aus (P0410 nur, wenn 60 Hz) oder P0202 = 1 (U/f 50 Hz). Weitere
P0202 =0, 1 oder 2 - U/f-Modus). Zeit und Einstellungen (einstellbare U/f-Regelung,
Stufe des IGBT-Uberlastschutzes werden VVW-Spannungsvektorregelung oder Vek-
ebenfalls beeinflusst. torregelung) finden Sie im Programmier- und
= Dricken Sie M, um den nachsten Wartungshandbuch.
Parameter aufzurufen. = Dricken Sie @, um den nachsten
Parameter aufzurufen.
LOC CONF LOC CONF
- W00 LHG
P P“Lf
u
STARTUP STARTUP
ik . * 0 12
u Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0398 - u Andern Sie bei Bedarf Parameter ,P0400
Motor-Servicefaktor®. Diese Anderung - Motornennspannung®. Diese Ande-
wirkt sich auf den Stromwert und die Zeit rung korrigiert die Ausgangsspannung
des MotorUberlastschutzes aus. um Faktor ,x = P0400/P0296".
= Drlicken Sie @™, um den ndchsten = Drlcken Sie MW, um den nachsten
Parameter aufzurufen. Parameter aufzurufen.
LOC CONF n LOC CONF '
U
P n L‘ ni P ] L‘ n l_,
| U
STARTUP STARTUP
13 14
= Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0401 = Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0404
- Motornennstrom®. Diese Anderung -Motornennleistung®. Diese Anderung
wirkt sich auf P0156, PO157, PO158 und wirkt sich auf PO410 aus.
P0410 aus. » Driicken Sie MW, um den nachsten
= Dricken Sie M, um den néchsten Parameter aufzurufen.
Parameter aufzurufen.
LOC CONF LOC CONF 1 -'S
~ [N}
P n L‘ fl P n L‘ n
u u
STARTUP STARTUP
15 . o 16 . o
u Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0403 = Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0402
-Motornennfrequenz*. Diese Anderung -Motornenndrehzahl“. Diese Anderung
wirkt sich auf PO402 aus. wirkt sich auf P0122 bis P0131, P0133,
= Driicken Sie MW, um den nachsten P0134, P0135, P0182, P0208, P0288
Parameter aufzurufen. und P0289 aus.
= Drilcken Sie @3, um den nachsten
Parameter aufzurufen.
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Schritt Aktion/Anzeige Schritt Aktion/Anzeige
LOC CONF LOC CONF
n n
~ lue L‘ ~ (X
STARTUP o 50 100 STARTUP o 50 100
17 | m Andern Sie bei Bedarf Parameter ,P0405| 18 |= Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0406

- Anzahl Geberimpulse“ je nach
Gebermodell.

Driicken Sie M, um den néchsten
Parameter aufzurufen.

- Motorliftung®.

Driicken Sie MW, um den nachsten
Parameter aufzurufen.

Die nach Auswahl des Parameters PO406
aufgerufenen Parameter kdnnen je nach
ausgewahlter Regelungsart (P0202)
variieren.

19

LOC CONF

N
~ o
P n L‘ ]
uiu
STARTUP | 100
Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0408
- Self-Tuning (Selbsteinstellung)
Starten“.
Driicken Sie MW, um den néachsten
Parameter aufzurufen.
Starten Sie die Funktion Self-Tuning
(Selbsteinstellung) bei aktivierter Rege-
lungsart VVW-Spannungsvektorregelung
oder Vektorregelung.

50

20

co

9
n
Urvm

Driicken Sie BACK/ESC, um die Geflhrte
Inbetriebnahmesequenz zu beenden.
Driicken Sie erneut BACK/ESC, wenn Sie
zum Uberwachungsmodus zuriickkehren
mochten.

Abb. 5.1: Geflhrte Inbetriebnahme
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5.2.2 Menii ,,Basisanwendung*®

Schritt Aktion/Anzeige Schritt Aktion/Anzeige
Loc n PARAM LOC
Urpm 2
1 0 50 100 0 50 100
u Uberwachungsmodus = Wahlen Sie in der Ebene PARAM die
= Drlicken Sie ENTER/MENU, um Ebene Parametergruppe BASIC mit der Taste
1 des Programmiermodus aufzurufen. M oder W aus.
Loc Loc nn
~ (1N
BASIC BASIC
namnn
U Igy
3 o » 10 4 0 » 10
= Dricken Sie nach Auswahl der = Nun wird die Sequenz Basisanwendung
Parametergruppe ENTER/MENU. gestartet. Andern Sie bei Bedarf Parame-
ter ,P0100 - Beschleunigungszeit“.
= Driicken Sie @3 oder @, um den
nachsten Parameter aufzurufen.
Loc Loc
nn N
8 [N ~ 9U
BASIC BASIC
aiimna P ni
Ui Ul
5 6
0 50 100 0 50 100
u Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0101 u Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0133
- Bremszeit*. - Mindestdrehzahl*.
= Driicken Sie MW oder &, um den = Dricken Sie MW oder @, um den
nachsten Parameter aufzurufen. nachsten Parameter aufzurufen.
Loc Loc
10NN icn
~ lBUU ~ 'S.U
BASIC BASIC
PO 134 PG 135
ui ui
7 8
0 » 10 0 » 10
= Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0134 = Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0135
- Hoéchstdrehzahl“. - Motorausgangsstrom Max.“.
= Dricken Sie MW oder @, um den = Driicken Sie @3 oder @, um den
nachsten Parameter aufzurufen. nachsten Parameter aufzurufen.
Loc Loc
n
BASIC ~ : = gu
N f
u i U..
9 o ® 10 10 ° l "'"

Andern Sie bei Bedarf Parameter ,,P0136
- Manueller Drehmomentboost*.
Driicken Sie MW oder @, um den
nachsten Parameter aufzurufen.

m Drlcken Sie BACK/ESC, um die Sequenz
Basisanwendung zu beenden.

u Drilicken Sie erneut BACK/ESC, wenn Sie
zum Uberwachungsmodus zuriickkehren
mochten.

Abb. 5.2: Basisanwendung
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6 FEHLERBESEITIGUNG UND WARTUNG
6.1 FEHLER- UND ALARMMELDUNGEN

HINWEIS!
Detaillierte Hinweise zu Stérungen sowie Fehler- und Alarmmeldungen finden
Sie in der Kurzleitung sowie im Programmier- fir den CFW700.

6.2 HINWEISE ZUR BEHEBUNG DER HAUFIGSTEN PROBLEME

Tabelle 6.1: Hinweise zur Behebung der hdufigsten Probleme

Problem

Durchzufiihrende
Priifung

AbhilfemaBnahmen

Motor lauft nicht an

Verdrahungsfehler

1

. Prifen Sie alle Leistungs- und Steueranschlisse.

Analoge Referenz
(falls verwendet)

1

N

. Prifen Sie, ob das externe Signal ordnungsgeman

. Priifen Sie den Zustand des Regelpotentiometers (falls

angeschlossen ist.

verwendet).

Falsche
Einstellungen

—

. Prifen Sie, ob die Parametereinstellungen fur die

Anwendung korrekt sind.

Fehler

—

N

. Prifen Sie, ob der Umrichter aufgrund eines Fehlers

. Vergewissern Sie sich, dass an den Klemmen XC1:15

deaktiviert ist.

und 16 bzw. XC1:34 und 36 kein Kurzschluss aufgetreten
ist (Kurzschluss an der 24 VDC Stromversorgung).

Motor ,abgewdrgt”

1.
2. Erhéhen Sie P0136, P0137 (U/f) oder PO169/P0170

Reduzieren Sie die Motor-Uberlast.

(Vektorregelung).

Motordrehzahl
schwankt

Lockere
Anschlisse

—

N

. Stoppen Sie den Umrichter und schalten Sie die

Netzspannung aus. Prifen Sie alle Stromanschltsse und
ziehen Sie diese bei Bedarf nach.
Priifen Sie alle internen Umrichteranschlisse.

Referenz-Potentio-
meter defekt

1.

Tauschen Sie das Potentiometer aus.

Externe 1. Ermitteln Sie die Ursache der Schwankung. Werden
Analogreferenz die Schwankungen durch Interferenzen verursacht, so
schwankt verwenden Sie geschirmte Kabel oder verlegen Sie die
Kabel getrennt von Leistungs- und Steuerkabeln.
Falsche 1. Prifen Sie Parameter P0O410, P0412, PO161, PO162,
Einstellungen PO175 und PO176.
(Vektorregelung) 2. Néhere Hinweise finden Sie im Programmier- und
Wartungshandbuch.
Motordrehzahl zu Falsche 1. Prufen Sie, ob die Werte von P0133 (Drehzahl min.)
hoch oder zu niedrig | Einstellungen und P0134 (Drehzahl max.) fir den Motor und die
(Referenzgrenzen) Anwendung korrekt eingestellt sind.

Steuersignal der
Analogreferenz
(falls verwendet)

1.

Prifen Sie den Pegel des Referenz-Steuersignals.
Prufen Sie die Einstellungen (Verstéarkung und Offset) der
Parameter P0232 bis P0240.

Motor-Typenschild

1

. Priifen Sie, ob der Motor flr die vorgesehene

Anwendung korrekt ausgelegt ist.

Motor erreicht nicht die
Nenndrehzahl bzw. Mo-
tordrehzahl schwankt
um den Nennwert
(Vektorregelung)

Einstellungen

N —

. Reduzieren Sie den Wert von P0O180.
. Prifen Sie P0410.
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Problem Durchz_lrlfuhrende AbhilfemaBnahmen
Priifung
Display ist Anschlisse des 1. Prifen Sie die Anschlisse des Umrichter-Bediengerats.
ausgeschaltet Bediengerats

Eingangsspannung

1.

Fur die Nennwerte gelten folgende Grenzen:

200...240 V Stromversorgung: (BaugréBe A bis D) Min.:
170 V; Max.: 264 V;

220-230 V Stromversorgung: (BaugréBe E) Min.: 187 V;
Max.: 253 V;

380...480 V Stromversorgung: Min.: 323 V; Max.: 528 V.
Stromzufuhr von 500/ 600 V : Min.: 425 V; Max.: 660 V.

Netzsicherungen
durchgebrannt

1.

Tauschen Sie die Sicherungen aus.

Motor lauft nicht im
Feldschwachungsbe-
reich (Vektorregelung)

Einstellungen

. Reduzieren Sie den Wert von P0O180.

Niedrige Motordreh-
zahl und PO009 =
P0169 bzw. P0O170
(Motorbetrieb mit
Drehmomentbegren-
zung), bei P0202 =5
- Vektor mit Geber

Gebersignale oder
Stromanschllsse

1.

Prifen Sie die Signale A - A, B - B (siehe Abb. 3.6). Sind
die Signale ordnungsgeman verdrahtet, tauschen Sie zwei

vertauscht Ausgangsphasen: z.B. Uund V.
Gebrochenes 1. Tauschen Sie das Kabel aus.
Geberkabel

6.3 WICHTIGE DATEN FUR DEN TECHNISCHEN KUNDENDIENST

Folgende Daten sollten Sie bereithalten, wenn Sie den Technischen Kundendienst rufen:

m Umrichter-Modell.

m Seriennummer und Herstellungsdatum laut Typenschild am Gerét (siehe Kapitel 2.5
Typenschilder und Abb. A.2).

m Installierte Software-Version (siehe Parameter PO023).

m Daten der jeweiligen Anwendungen und Umrichter-Einstellungen.

6.4 VORBEUGENDE INSTANDHALTUNG

steht.

GEFAHR!
Immer die allgemeine Stromzufuhr trennen bevor irgendein elektrisches
Bestandteil ausgewechselt wird, das mit dem Wechselrichter in Verbindung

Hohe Spannungen kdénnen sogar dann vorhanden sein, nachdem die
Stromversorgung getrennt wurde. Mindestens zehn Minuten warten,
bevor die Strom-Kondensatoren vollstdndig entladen werden. Immer den
Fahrgestellrahmen an der dafir vorgesehenen Stelle mit dem Schutzgrund
(P.E.) verbinden.
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ACHTUNG!
Elektronische Karten haben Bestandteile, die sensibel auf elektrostatische
Entladungen reagieren.
Die Bestandteile oder Anschltsse nicht direkt berthren. Wenn nétig, erst den
geerdeten Metallrahmen berUhren oder ein richtiges Erdungskabel verwenden.

Tabelle 6.2: \/orbeugende Instandhaltung

Instanthaltung Intervall Anweisungen
Lifftunasaustausch Nach 50.000 Stunden Austauschverfahren in Abbildung 6.1
9 Betrieb und 6.2. gezeigt
Wenn der Jedes Jahr geméaB dem Den Wechselrichter mit einer Spannung
Wechselrichter Herstellungsdatum, zwischen 220 und 230 Vac einphasig
clagert das auf dem oder dreiphasig mit 50 oder 60 Hz
gelagert Identifikationssetikett mindestens 1 Stunde unter Strom setzen.
wird (nicht in ) :

X Gebrauch): des Wechselrichters Dann die Stromzufuhr kappen und
Electrolytische “Reformierung” | 2ngebracht ist (bezieht mindestens 24 Stunden warten, bevor
Kondensatoren 9 sich auf Kapitel 2 der Wechselrichter verwendet wird

Allgemeine Informationen). | (neuerlich unter Strom setzen).
:,/v\/i(raghselnchter Den technischen Dienst von WEG
. Alle zehn Jahre. kontaktieren, umein Austauschverfahren
verwendet:
zu erhalten.
austauschen

(1) Die Wechselrichter werden in der Fabrik flr automatische Bellftungskontrolle (P0352 = 2) eingerichtet, so dass sie
nur gestartet werden, wenn die Temperatur des Klhlkdrpers steigt. Deshalb hangt die Anzahl der Betriebsstunden der
Lufter von den Betriebsbedingungen ab (Motorstrom, Ausgangsfrequenz, Temperatur der Kuhlluft, etc.). Die umgekehrten
Aufzeichnungen in PO045, die Anzahl der Stunden, wéhrend der der LUfter eingeschaltet blieb. Wenn der Lufter 50,000
Betriebsstunden erreicht, wird die HMI-Anzeige den Alarm A177 anzeigen.

Tabelle 6.3: Alle 6 Monate eine periodische Inspektion

Bestandteil

Abnormalitat

CorrectiveActio

Pole, Anschllisse

Lockere Schrauben

Lockere Verbinder

Fest ziehen

Lufter /
Kihlsysteme

Schmutzige Lufter

Reinigung

Abnormales akustisches Gerdusch

Blockierter Lufter

Abnormale Vibration

LUftung austauschen. Siehe Abbildung
6.1 und 6.2. Luftungsverbindungen
Uberprifen

Staub in den Flachenluftfiltern

Reinigung oder Austausch

Leiterplatten Anhé&ufung von O, Staub, Feuchtigkeit etc. | Reinigung
Geruch Austausch

Stromelement/ | Ansammiung von O, Staub, Feuchtigkeit etc. | Reinigung

Stromanschlisse | Lockere Verbindungsschrauben Fest ziehen

Kondensatoren der | Verfarbung/ odor / Elektrolyt-Austritt

DC-Verbindung Sicherheitsventil ausgedehnt oder kaputt Austausch

(Zwischenkreis) | Rahmendehnung

Belastungswi- Verféarbung

derstande Geruch Austausch

Ansammlung von Staub

Kuhlkd Reini

Uhlkérper Sohmutz einigung
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6.5 REINIGUNGSANWEISUNGEN
Fall es nétig ist, den Wechselrichter zu reinigen, nachstehende Anweisungen befolgen:

LUftungsanlage:

Die Stromzufuhr des Wechselrichters trennen und 10 Minuten warten.

Mit einer PastikbUrste oder einem Tuch den in der Liftungséffnung angesammelten Staub
entfernen.

Den am Rand des Kuhlkérpers und in den LUfterfligeln angesammalten Staub mit Druckluft
entfernen.

Elektronikplatinen:
Die Stromversorgung des Wechselrichters kappen und 10 Minuten warten.

Den an den Platinen angesammelten Staub mit einer anti-statischen Burste oder einer
Jonendruckluftpistole entfernen (Beispiel: Chargesbuster lon Gun (nicht-nuklear), Raferenz
AB030-6DESCO).

Wenn nétig, die Platinen vom Wechselrichter entfernen.

Immer ein Erdungskabel verwenden..

@

Die Schlosser der
Liiftungsabdeckung entfernen

(a) Modelle der Rahmen A, B, C, D und Modell 105 A / 380-480 V

Die Liiftung entfernen Trennung der Kabel

Entfernung der
Liiftungsgitterschrauben

(b) Modelle 142 A, 180 A und 211 A/ 220-230 V und 380-480 V und alle Modelle von 500-600 V

Entfernung des Liifters Kabeltrennung

Abbildung 6.1: (a) und (b) Entfernung des Kihlkérperliifters
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Verbindung der Kabel Einsetzen des Liifters
(a) Modelle der Rahmen A, B, C, D and Modell 105 A / 380-480 V

Befestigen des Lifters und
des Gittes am Produkt

(b) Modelle 142 A, 180 A und 211 A/ 220-230 V und 380-480 V und alle Modelle von 500-600 V

Verbindung der Kabel

Abbildung 6.2: (a) und (b) Installation des Kuhlkérperlifters
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7 OPTIONSBAUSATZE UND ZUBEHOR
7.1 OPTIONSBAUSATZE

Einige Umrichtermodelle sind nicht flr den Einbau aller Optionsbauséatze ausgelegt. Detaillierte
Angaben zu den Optionsbausatzen, die fur jedes Umrichtermodell zur Verflgung stehen, finden
Sie in Tabelle 2.2.

7.1.1 Interner RFI-Filter (nur fiir BaugréBe A, B, C, D) - CFW700...C3...

Der RFI-Filter reduziert Interferenzen zwischen Umrichter und Stromversorgung
(Storspannung) im Hochfrequenzbereich (> 150 kHz). Dies ist zur Einhaltung der Grenzwerte
fur leitungsgebundene Stérspannung gemal den EMV-Normen EN 61800-3 und EN 55011
erforderlich. Nahere Hinweise finden Sie in Kapitel 3.3 Installation gemaB EU-Richtlinie tber
die elektromagnetische Vertraglichkeit.

7.1.2 Dynamisches Bremsen mit IGBT (nur fiir die RahmengréBe E mit 220/230V
und fiir das Modell mit 380 /480 V und for RahmengréBen D und E in den Modellen
500/600 V) - CFW700...DB...

Nahere Hinweise zum dynamischen Bremsen finden Sie in Kapitel 3.2.3.2 Dynamisches Bremsen
(Standardfunktion bei BaugréBe A, B, C und D; optional bei BaugréBe E - CFW700...DB...).

7.1.3 Schutzart Nema 1 (nur fiir BaugréBe A, B, C, E) - CFW700...N1...

Umrichter mit Nema-1-Gehdause (sieche Abb. A.2). Diese Umrichter verfligen Uber den
Optionsbausatz KN1X-02 (siehe Kapitel 7.2 Zubehor).

7.1.4 Schutzgrad IP54 (nur fiir RahmengréBen B und C) - CFW700...N12...

Umrichter mit IP21-Gehé&use (siehe Abb. A.7). Diese Umrichter verflgen Uber den Optionsbausatz
KIP21X-01 (siehe Kapitel 7.2 Zubehor).

7.1.5 Schutzart IP21 (nur fiir BaugréBe A, B, C) - CFW700...21...

Funktion ,Sicherer Halt* gemaB EN 954-1, Kategorie 3 (Zulassung beantragt). Nahere
Informationen finden Sie in der entsprechenden Anleitung bzw. auf der mitgelieferten CD-ROM.

7.1.6 Sicherer Halt - CFW700...Y1...

Dieser Optionsbausatz wird fir Kommunikationsnetzwerke (Profibus, DeviceNet usw.)
empfohlen, da die Steuerschaltung und die Schnittstelle fir die Netzwerkverbindung auch
bei einem Ausfall der Netzspannung aktiv bleiben (Stromversorgung und Ansprechen auf
Netzwerkbefehle). Nahere Informationen finden Sie in der entsprechenden Anleitung bzw. auf
der mitgelieferten CD-ROM.

HINWEIS!

@ Bei Umrichtern der BaugréBe A mit der Option ,Sicherer Halt” kann die obere
Abdeckung nicht montiert werden. Aus diesem Grunde kann die Schutzart
dieser Umrichter nicht auf IP21 oder Nema 1 erhéht werden.
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7.1.7 Extern gesteuerte Stromzufuhr (24 VDC) - CFW700...W1...

Die Verwendung dieses Optionspakets wird bei Kommunikationsnetzwerken (Profibus,
DeviceNet, etc.) empfohlen, da der Regelkreis und die Netzwerkkommunikations-
Schnittstelle (durch Stromzufuhr) aktiv gehalten werden und sogar dann die Befehle der
Netzwerkkommunikation ausfiihren, falls es eine Unterbrechung der Hauptstromzufuhr gibt.

Bei Wechselrichtern mit dieser Option ist ein DC/DC-Umwandler mit einem 24-VDC-Input
eingesetzt, der fUr diesen Regelkreis geeignete Outputs bereitstellt. Deshalb wird die Regelkreis-
Stromzufuhr redundant sein, z. B. kann er entweder durch eine externe Stromversorgung mit
24 \VDC (Verbindung wie in Abbildung 7.1 a gezeigt) mit Strom versorgt werden oder mit der
internen Standard-Verschiebungsmodus-Stromversorgung des Wechselrichters.

Es ist zu beachten, dass die Wechselrichter mit externer Stromzufuhr-Option mit 24 VDC die
Pole XC1:34 und 36 oder XC1:15 und 16 als Input fur die externe Stromversorgung verwenden
und nicht mehr als Output wie der Standard-Wechselrichter (Abbildung 7.1).

Im Fall einer Unterbrechung der externen Stromversorgung mit 24 VDC werden die digitalen
Inputs/Outputs nicht Ianger versorgt, sogar dann nicht, wenn die Hauptstromquelle eingeschaltet
ist. Deshalb wird empfohlen, die Stromversorgung mit 24 VDC immer mit den Polen XC1:34
and 36 or XC1:15 and 16 verbunden zu halten.

24 \lcc
+10 %
@1,5A

24 Nce
+10 %
@15A
a) Verbindungspole fir b) Verbindungspole fiir
XC1:34 und 36 XC1:15und 16

Abbildung 7.1: Externe Stromversorgungskapazitdt mti 24 VDC und Verbindungspolen
7.2 ZUBEHOR

Zubehorteile kdnnen nach dem ,Plug-and-Play“-Prinzip einfach und schnell in den Umrichter
eingebaut werden. Nach dem Einbau des Zubehdrs auf dem entsprechenden Steckplatz wird
das Zubehdérmodell automatisch von der Steuerschaltung identifiziert. Die entsprechende
Artikelnummer wird in Parameter PO028 angezeigt. Fur den Einbau von Zubehdrteilen muss
die Stromversorgung des Umrichters ausgeschaltet sein.

Die Artikelnummern und Modelle des verfugbaren Zubehors sind Tabelle 7.1 zu entnehmen. Das

Zubehor kann separat bestellt werden. Es wird gemeinsam mit dem zugehdrigen Handbuch
versandt, das ausflihrliche Hinweise zum Einbau, zum Betrieb und zur Programmierung enthait.
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Tabelle 7.1: Zubehérmodelle

Lol . . Steck- Ids:rt\gjlsz-le-
Art.- Bezeichnung Beschreibung
Nummer platz parameter
- P0028
Steuerzubehér
11511558/ USB-RS-485/RS-422 | USB-RS-485/RS-422-Schnittstellenmodul - -
11008106 CAN-01 CAN-Schnittstellenmodul (CANopen / DeviceNet) 3 CD--
11045488 PROFIBUS DP-01 | Profibus-DP-Schnittstellenmodul 3 C9--
Flash-Speichermodul
11355980 MMF-02 | FLASH-Speichermodul [ 5 | -—xxo
Erweiterungsmodul
11402038 CCK-01 | Ausgangsrelaismodul [ - | -
Externes Bediengerat, Blindabdeckung, Rahmen fiir Externes Bediengerit
11401784 HMI-02 Externes Bediengerat (HMI) fir CFW700 @ HMI -
11342535 RHMIF-02 Rahmen-Bausatz (IP56) fur externes Bediengerét - -

10950192 1 m HMI-Kabel 1 m serielles Kabelset fur externes Bediengerat - -
10951226) 2 m HMI-Kabel 2 m serielles Kabelset flr externes Bediengerat - -
10951223] 3 m HMI-Kabel 3 m serielles Kabelset flr externes Bediengerat - -
10951227 5 m HMI-Kabel 5 m serielles Kabelset fur externes Bediengeréat - -
10951240, 7,5 m HMI-Kabel |7,5 m serielles Kabelset fur externes Bediengerat - -
10951239, 10 m HMI-Kabel |10 m serielles Kabelset fir externes Bediengerat - -

11010298 HMID-01 Blindabdeckung flr Bediengeréat-Steckplatz HMI -
Verschiedenes

11401877 KN1A-02 Nema-1-Set fur Umrichter der BaugréBe A @ - -

11401938 KN1B-02 Nema-1-Set fur Umrichter der BaugroBe B © - -

11401857 KN1C-02 Nema-1-Set fur Umrichter der BaugréBe C @ - -

Nema-1-Set fur Umrichtermodelle 105 A und 142 A

10960842 KN1E-01 ckr e - -
10960850 KNAE-02 Nema—1—8?t fir Umrichtermodelle 180 und 211 A . .
der BaugroBe E @
11401939 KIP21A-01 IP21-Set fur Umrichter der BaugroBe A - -
11401941 KIP21B-01 IP21-Set fUr Umrichter der BaugréBe B - -
11401940 KIP21C-01 IP21-Set flr Umrichter der BaugroBe C - -
11010264 KIP21D-01 IP21-Set fur Umrichter der BaugroBe D - -
11010265 PCSA-01 Bausatz fur Leistungskabelschirmung - BaugréBe A - -
11010266 PCSB-01 Bausatz fur Leistungskabelschirmung - BaugréBe B - -
11010267, PCSC-01 Bausatz fur Leistungskabelschirmung - BaugréBe C - -
. Bausatz fur Leistungskabelschirmung - BaugréBe D . .
119781 PCSD-01 (im Lieferumfang des Standardgeréts enthalten)
y Bausatz fur Leistungskabelschirmung - BaugroBe E . .
1Clteas HOSIE (im Lieferumfang des Standardgerats enthalten)
10960847 CCS-01 Bausatz fur Steuerkabelschirmung (im Lieferumfang . .

des Standardgerats enthalten)
CFW?700 Steuereinschub (mit Steuerkarte CC700.

11401942 CONIF02 CDE; im Lieferumfang des Umrichters enthalten) ) )

10790788 DBW-03 Dynamisches Bremsmodul DBW030380D3848SZ - -
10790788 DBW030380D3848SZ | Dynmisches Bremsmodul mit 380...480 Vac. - -
10794631| DBW030250D5069SZ | Dynmisches Bremsmodul mit 500...690 Vac. - -

Hinweise:

(1) Die Identifizierung des MMF-02-Moduls erfolgt bei Bit 6 des Parameters P0028. Nahere Hinweise finden Sie im
Programmier- und Wartungshandbuch ftir den CFW700.

(2) Verwenden Sie zum Anschluss des Bediengerats an den Umrichter ein Kabel mit D-Sub-9-Stecker und -Buchse
(vergleichbar mit seriellem Maus-Verlangerungskabel) oder ein handelstibliches Null-Modem-Kabel. Kabelldnge max. 10 m.
Beispiele:

- Maus-Verlangerungskabel - 1,80 m; Hersteller: Clone

- Serielles DB9-Verlangerungskabel aus der Belkin Pro-Serie - 5 m; Hersteller: Belkin

- PCM195006-Kabel von Cables Unlimited, 1,83 m DB9-Stecker/Buchse; Hersteller: Cables Unlimited

(3) Siehe Abb. B.2
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8 TECHNISCHE DATEN

8.1 LEISTUNGSDATEN

Stromversorgung:

= Maximal bewertete Spannung: 240 V fir Modelle von 200 / 240 V, 230 V fur Modelle von
220 /230 V und 480 V fur Modelle von 380 / 480 V und 600 V fir Modelle von 500-600 V
bis zu einer Héhe von 2000 m. Es ist notwendig, eine Spannungsherabwertung von 1.1 %
vorzunehmen, die alle 100 m (328 FuB3) tber 2000 m (6562 FuB), begrenzt auf 4000 m (13123
FuB), eine Abwertung vornimmt.

® Spannungstoleranz: -15 % bis +10 %.

® Frequenz: 50/60 Hz (48 Hz bis 62 Hz).

m Phasenasymmetrie: <3 % der Eingangsnennspannung, Phase-Phase.

= Uberspannung gemaB Kategorie lll (EN 61010 / UL 508C).

m StoBspannung gemal Kategorie lll.

m Bis zu 60 Schaltungen pro Stunde (1 pro Minute).

m Typischer Wirkungsgrad: = 97 %.

m Typischer Eingangsleistungsfaktor:
- 0,94 bei Modellen mit Drehstromversorgung und bei Nennbedingungen.
- 0,70 bei Modellen mit Einphasen-Wechselstromversorgung und bei Nennbedingungen.

- cos ¢ (Verschiebungsfaktor): > 0,98.

Weitere technische Daten entnehmen Sie bitte Anhang B.
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8.2 ELEKTRIK / ALLGEMEINE DATEN

Tabelle 8.1: Elektrik / Allgemeine Daten

REGELUNG

VERFAHREN

= Spannungsquelle

= Regelungsart:

- U/f (skalar)

- VVW: Spannungsvektorregelung

- Vektorregelung mit Geber

- Sensorlose Vektorregelung (ohne Geber)
PWM SVM (Raumvektormodulation)

Voll digitale (Software) Strom-, Fluss- und Drehlzahlregler
Durchfiihrungsfrequenz:

- Stromregler: 0,2 ms (5 kHz)

- Flussregler: 0,4 ms (2,5 kHz)

- Drehzahlregler / Drehzahlmessung: 1,2 ms

AUSGANGS-
FREQUENZ

= 0 bis 3,4 x Motornennfrequenz (PO403). Die Motornennfrequenz ist
im U/f- und VVW-Modus im Bereich von 0 Hz bis 300 Hz sowie im
Vektormodus im Bereich von 30 Hz bis 120 Hz programmierbar.
Maximale Ausgangsfrequenz je nach Schaltfrequenz:

- 125 Hz (Schaltfrequenz = 1,25 kHz)

- 250 Hz (Schaltfrequenz = 2,5 kHz)

- 500 Hz (Schaltfrequenz = 5 kHz)

LEISTUNG

DREHZAHL-
REGELUNG

U/f (skalar):
= Regelung (mit Schlupfausgleich): 1 % der Nenndrehzahl
= Drehzahlbereich: 1:20.
VVW:
= Regelung: 1 % der Nenndrehzahl
= Drehzahlbereich: 1:30.
Sensorlos:
= Regelung: 0,5 % der Nenndrehzahl
= Drehzahlbereich: 1:100.
Vektor mit Geber:
= Regelung:
- £0,1 % der Nenndrehzahl mit Digitalreferenz (Bediengerat, seriell,
Feldbus, elektronisches Potentiometer, Multispeed)
- +0,2 % der Nenndrehzahl mit 12-Bit-Analogeingang

LEISTUNG

DREHMO-
MENT-
REGELUNG

Bereich: 10 bis 180 %, Regelung: +5 % des Nenndrehmoments (mit
Geber)

Bereich: 20 bis 180 %, Regelung: +10 % des Nenndrehmoments
(sensorlos Uber 3 Hz)

BENUTZERSEI-
TIGE STROM-
VERSORGUNG
(CC700 Steuer-
karte)

REF
(XC1:21-24)

= 10V + 10 % Stromversorgung mit Potentiometer an Analogeingdngen
zu verwenden
Ausgangsstrom max.: 2 mA

+5V-ENC
(XC1:1-8)

5V x5 % Stromversorgung fir Geber
Ausgangsstrom max.: 160 mA

+24 V

24 V + 10 % Stromversorgung fur Digitaleingdnge/-ausgénge zu
verwenden
= Ausgangsstrom max.: 500 mA
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EINGANGE
(CC700
Steuerkarte)

ANALOG

2 Differential-Eingange

Auflésung: 11 Bit + Signal

Eingangspegel: (0 bis 10) V, (-10 bis 10) V, (0 bis 20) mA oder (4 bis 20) mA
Impedanz: 400 kQ fir Spannungseingang, 500 Q fir Stromeingang
Eingangsspannung max.: = 15V

Programmierbare Funktionen

DIGITAL

8 isolierte Digitaleingange

24 VDC (hoher Pegel = 10 V, niedriger Pegel < 2 V)
Eingangsspannung max.: = 30 VDC

Eingangsimpedanz: 2 kQ

Eingang als ,Active High* oder ,Active Low" Uber Brlcke
konfigurierbar (gleichzeitige Auswahl fur alle Eingange)

AUSGANGE
(CC700
Steuerkarte)

ANALOG

2 nicht isolierte Ausgénge

Spannung (0 bis 10 V) oder Strom (0/4 mA bis 20 mA)
Hochstlast: RL = 10 kQ (Spannung) bzw. RL < 500 Q (Strom)
Auflésung: 10 Bit

Programmierbare Funktionen

RELAIS

1 Relais (SchlieBer/Offner)
Spannung max.: 240 VAC / 30 VDC
Strom max.: 0,75 A
Programmierbare Funktionen

TRANSISTOR

4 isolierte Open-Collector-Digitalausgange (mit gleicher Referenz wie
24V Stromversorgung)

Strom max.: 80 mA

Spannung max.: 30 VDC

Programmierbare Funktionen

SICHERHEIT

SCHUTZ

Uberstrom/Kurzschluss am Ausgang
Unter-/Uberspannung

Phasenverlust

Ubertemperatur Kihlkérper/Innenluft
IGBT-Uberlast

MotorUuberlast

Externer Fehler/Alarm

CPU- oder Speicherfehler
Phase-Erde-Kurzschluss am Ausgang

INTEGRIERTES
BEDIENGERAT
(HMI)

STANDARD-
BEDIENGERAT

9 Bedientasten: Start/Stopp, Pfeil nach oben, Pfeil nach unten,
Drehrichtung, Jog, Local/Remote, BACK/ESC und ENTER/MENU
LCD-Display

Lesen/Bearbeiten von Parametern

Anzeigegenauigkeit:

- Strom: 5 % des Nennstroms

- Drehzahlauflésung: 1 U/min

Externe Montage mdglich

USB-Kommunikation Schnittstelle M.

GEHAUSE

IP20

Umrichter der BaugréBe A, B und C ohne obere Abdeckung und
Nema-1-Set
Umrichter der BaugréBe E ohne Nema-1-Set

NEMAT1/IP20

Umrichter der BaugréBe D ohne IP21-Set
Umrichter der BaugréBe E mit Nema-1-Set (KN1E-01 oder KN1E-02)

P21

Umrichter der BaugroBe A, B und C mit oberer Abdeckung

NEMAT1/IP21

Umrichter der BaugréBe A, B und C mit oberer Abdeckung und
Nema-1-Set
Umrichter der BaugréBe D mit IP21-Set

IP54

GestellgréBen B und C mit N12 als Option.

Rickseite des Wandlers (auBerer Bereich flir Flanschmontage),
mit Ausnahme der Modelle 180 A und 211 A mit 220 / 230 V und
380...480 V Stromversorgung, sowie der Modelle 125 A und 150 A
mit 500...600 V Stromversorgung.

(1) Verfugbar durch die Seriennummer 1024003697.
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8.2.1 Normen und Vorschriften

Tabelle 8.2: Normen und Vorschriften

SICHERHEITS- = UL 508C - Leistungsumwandlungsgerate

VORSCHRIFTEN = UL 840 - Isolationskoordination einschlieBlich Luftstrecken und Kriechstrecken
fUr elektrische Betriebsmittel

= EN 61800-5-1 - Anforderungen an die Sicherheit - Elektrische, thermische und
energetische Anforderungen

= EN 50178 - Ausristung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln

= EN60204-1 - Sicherheit von Maschinen - Elektrische Ausristung von Maschinen
- Teil 1: Allgemeine Anforderungen
Hinweis: Der Monteur ist verpflichtet, eine Notschaltvorrichtung sowie eine
Eingangstrennvorrichtung zu installieren.

= EN 60146 (IEC 146) - Halbleiter-Stromrichter

= EN 61800-2 - Drehzahlverénderbare elektrische Antriebe - Teil 2: Allgemeine
Anforderungen - Festlegungen flr die Bemessung von Niederspannungs-
Wechselstrom-Antriebssystemen mit einstellbarer Frequenz

ELEKTROMAGNE- = EN 61800-3 - Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe - Teil 3: EMV-

TISCHE Produktnorm einschlieBlich spezieller Prifverfahren
VERTRAGLICHKEIT | = EN55011 - Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Hochfrequenzgerate
(EMV) (ISM-Gerate) - Funkstérungen - Grenzwerte und Messverfahren

= CISPR 11 - Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Hochfrequenzgeréate
(ISM-Geréate) - Funkstdérungen - Grenzwerte und Messverfahren

= EN 61000-4-2 - Elektromagnetische Vertréaglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und
Messverfahren - Abschnitt 2: Prifung der Storfestigkeit gegen die Entladung
statischer Elektrizitat

= EN 61000-4-3 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und
Messverfahren - Abschnitt 3: Priifung der Storfestigkeit gegen hochfrequente
elektromagnetische Felder

= EN 61000-4-4 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und
Messverfahren - Abschnitt 4: Prifung der Storfestigkeit gegen schnelle transiente
elektrische StérgroBen/Burst

= EN 61000-4-5 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und
Messverfahren - Abschnitt 5: Prifung der Storfestigkeit gegen StoBspannungen

= EN 61000-4-6 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Prif- und
Messverfahren - Abschnitt 6: Storfestigkeit gegen leitungsgefihrte StorgroBen,
induziert durch hochfrequente Felder

VORSCHRIFTEN = EN 60529 - Schutzarten durch Gehause (IP-Code)
ZUR MECHANIK = UL 50 - Gehause flr elektrische Ausriistung
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Historique des Révisions

Le tableau ci-dessous indique les révisions de ce manuel.

Révision Description Chapitre
00 Premiére édition
01 Révision générale

ATTENTION!
Les paramétres P0296 (Tension secteur nominale), P0O400 (Tension moteur
nominale) et PO403 (Fréquence moteur nominale) sont réglés a:

m 200...240 V / 220-230 V - modeéles (S2, B2 et T2): P0296 = 0 (200-240 V),
P0400 =220 V et PO403 = 60 Hz.
m 380...480 V - modeles (T4): P0O296 = 3 (440/460 V), PO400 = 440 V et

P0403 = 60 Hz.
®500...600 V - modgles (T4); PO296 = 6 (550 / 575 V), P0400 = 575 V et
P0403 = 60 Hz.

Pour différentes valeurs de la tension et/ou de la fréquence nominales du moteur,
réglez ces parametres dans le menu STARTUP (Dém@rrage) tels qu'ils sont
indiqués dans le manuel d'utilisation paragraphe 5.2 DEMARRAGE.
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Consignes de Sécurité

1 CONSIGNES DE SECURITE

Ce manuel fournit des informations pour installer et utiliser correctement le variateur de
fréquence CFW700.

Seul le personnel formé, ayant les qualifications voulues et connaissant ce type de matériel et
des machines associées, peut effectuer I'installation, la mise en service, et la maintenance de ce
type matériel. Ces personnes doivent respecter toutes les consignes de sécurité figurant dans
ce manuel et/ou imposées par les réglementations locales. Le manquement a ces consignes
de sécurité peut entrainer la mort, des blessures graves et des dommages matériels.

1.1 AVERTISSEMENTS DE SECURITE DANS LE MANUEL

DANGER'!
Les procédures concernées par cet avertissement sont destinées a protéger
I'utilisateur contre des dangers mortels, des blessures et des détériorations

matérielles importantes.

ATTENTION !
Les procédures concernées par cet avertissement sont destinées a éviter des
détériorations importantes.

REMARQUE!
Ce texte fournit des informations importantes pour la compréhension et le
fonctionnement corrects du produit.

1.2 AVERTISSEMENTS DE SECURITE DANS LE PRODUIT

Les symboles suivants son affixés au produit et servent comme avis de sécurité:

'appareil présente des tensions élevées.

Les composants sont sensibles aux décharges électrostatiques.
Ne les touchez pas.

Connexion obligatoire a la terre de protection (PE).

Connexion a la terre du blindage.

Surfaces chaudes.

B x>
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1.3 RECOMMANDATIONS PREALABLES

DANGER'!

A Débranchez toujours l'alimentation principale avant d'entrer en contact avec

( \ un appareil électrique associé au variateur. Plusieurs composants peuvent
rester chargés a un potentiel électrique élevé et/ou étre en mouvement
(ventilateurs), méme aprés la déconnexion ou la coupure de I'alimentation en
courant alternatif. Attendez au moins 10 minutes que les condensateurs se
déchargent completement. Raccordez toujours la masse de I'appareil a une
terre protectrice (PE).

REMARQUE'!

@ m | es variateurs de fréquence peuvent provoquer des parasites et des interfé-
rences sur d'autres appareils électroniques. Respectez les recommandations
indiquées au Chapitre 3 Installation - Connexion pour minimiser ces effets.

m Lisez attentivement ce manuel avant d'installer ou d'utiliser le variateur.

DANGER'!
A Risque d’écrasement
Afin d’assurer la sécurité dans les applications de levage de charges, les

équipements électriques et/ou mécaniques doivent étre installés hors du
variateur pour éviter une chute accidentelle des charges.

DANGER'!

A/ i Ce produit n'est pas congu pour étre utilisé comme un élément de sécurité. Des

précautions supplémentaires doivent étre prises afin d’éviter des dommages
matériels ou corporels.
Ce produit a été fabriqué sous un contrdle de qualité conséquent, mais s'il est
installé sur des systemes ou son dysfonctionnement entraine des risques de
dommages matériels ou corporels, alors des dispositifs de sécurité externes
supplémentaires doivent assurer des conditions de sécurité en cas de
défaillance du produit, afin d'éviter des accidents.
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2 INSTRUCTIONS GENERALES
2.1 APROPOS DE CE MANUEL

Ce manuel fournit les informations de base nécessaires pour installer et mettre en service les
variateurs Série CFW700 en mode de régulation V/f (scalaire) et régler les problemes les plus
courants.

ATTENTION!
Le fonctionnement et I'utilisation de ce matériel imposent de respecter les

instructions précises d'installation fournies dans les manuels d'utilisation, de
programmation et de communication. Le manuel d'utilisation et les paramétres
de I'aide-mémoire du variateur sont fournis sous forme imprimée. Les manuels
d'utilisation des accessoires sont également fournis sous forme imprimee. Les
autres manuels se trouvent sur le CD fourni avec le variateur ou sont disponibles
en téléchargement sur le site web WEG a I'adresse www.weg.net. Le CD doit
étre toujours conserveé avec le matériel. Vous pouvez commander un exemplaire
imprimé des fichiers disponibles sur le CD aupres de votre agent local WEG.

Certaines illustrations et certains tableaux figurent dans les annexes. LAnnexe A fournit les
illustrations et '’Annexe B les caractéristiques techniques. Les informations sont disponibles
en 3 langues.

Voir les manuels techniques suivants pour plus d’informations:

= CFW700 - manuel de programmation.

® Manuel des communications DeviceNet.

= Manuel des communications CANopen.

® Manuel des communications Profibus DP.

= Manuel des communications Modbus.

2.2 APROPOS DU VARIATEUR CFW700

Le variateur de fréquence CFW700 est un produit hautes performances congu pour controler
la vitesse et le couple des moteurs asynchrones triphasés. La principale caractéristique de ce
produit est la technologie “Vectrue” qui offre les avantages suivants:

m Régulation scalaire (V/f), VVW ou régulation vectorielle programmable dans le méme produit.

m || est possible de programmer la régulation vectorielle “sans capteur” (moteurs standard sans
utiliser d’encodeurs) ou en “régulation vectorielle” en utilisant un encodeur.

® | a régulation “sans capteur” permet un couple élevé et une réactivité rapide, méme a tres
faible vitesse ou au démarrage.

m |a “régulation vectorielle avec encodeur” offre une grande précision aux vitesses élevées sur
'ensemble de la plage de vitesses (méme avec un moteur a I'arrét).
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m | a fonction “Freinage optimal” pour la régulation vectorielle permet de contréler le freinage
du moteur et d'éviter d’utiliser une résistance externe de freinage pour certaines applications.

m “Réglage automatique” pour la régulation vectorielle. Cela permet de régler automatiquement
les régulateurs et les parametres de commande d’aprés I'identification (également automatique)
des parametres du moteur et la charge.

Les principaux composants du variateur CFW700 sont illustrés dans la Figure A.1.
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(*) Le condensateur a la masse du filtre antiparasite C3 (il est possible de
remplir les exigences de la catégorie C2 avec ce filtre sur les modeles de taille
A) doit étre débranché pour les réseaux informatiques et les alimentations en

triangle raccordées a la terre. Voir la 3.2.3.1 Connexions des entrées.

Figure 2.1 : Schéma fonctionnel du variateur CFW700
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2.3 IDENTIFICATION

Tableau 2.1 : [dentification des variateurs CFW700

Identification du Modéle Emissi i
; ) e | BB || Arrétde | TSI | yersion | Version
Produit Courant Tension|f ge|Boitier par . ... |deCom- N Logici
etSérie Iaille Nominal | de | Nomi- [ | Conatiction | @ | mande I'spsciale | Speciale
de Sortie| Phases | nale A
Ex.] CFW700 | A 03P6 T 4 DB 20 C3 DS Y1 Wi -
. Vide =
Voir le Tableau 2.2. standard.
NB = sans freinage dynamique (uniquement Sx = logiciel
pour la taille E). spécial.
DB = avec freinage dynamique. Vide = standard.
Blank = not Hxx ou Kxx = matériel

” 20=1P20 @ available spécial.

2

o

% | GFW700 [ 21 = 1p21 (non disponible pour la taille E). DS = avec Vide = non disponible.

o . sectionneur W1 =ali tation 24 Vi dé dant
N1 = boitier Nema1 (UL Type 1) (protection conforme =alimentation CC Independante
alanorme IEC : IP21 pour les tailles A, B et C et IP20 de la tension de commande.
pour les tailles D et E). Vide = non disponible.

Vide = non conforme aux émissions par conduction standard.
Y1 = avec arrét de sécurité conforme a la
C3 = conforme a la catégorie 3 (C3) de la norme IEC 61800-3, norme EN 954-1/ISO 13849-1, catégorie 3.
avec filtre antiparasite C3 intégré. @
Remarques :

(1) Les options de chaque modeéle sont répertoriées au Tableau 2.2.
(2) Cette option n'est pas disponible pour la taille D (le produit standard est de classe
(3) Cette option n'est pas disponible pour la taille A avec I'option N1 (boitier Nema1) ol

Nemat).
u P21,

(4) Il est possible de respecter les exigences de la catégorie C2 avec ce filtre sur les modeéles de taille A. Pour plus d'informations, voir le Tableau B.5.

(5) S'applique uniquement aux modeles avec indice de protection IP54, option N12.
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Tableau 2.2: options de chaque de chaque modéle de variateur: taille, alimentation, tension

nominale, courant nominal

Courant Nominal
Taille de Sortie pour
Surcharge ND

Nombre de Phases

Autres Options d'ldentification

des Variateurs

(produit

d en caractéres

5 gras)

Tension

Freinage

Boitier

Interrupteur de
Dé ion ©

Emissions par
o f

pr )

06P0=6,0A

07P0=7,0A

B = monophasé ou
triphasé

2=200...240V

DB

20, 21 ou N1

06P0=6,0A

A 07P0=70A

10P0=10A

S = monophasé

2=200...240V

DB

20, 21 ou N1

07P0=70A

10P0=10A

13P0 =13 A

16P0 = 16 A

24P0 = 24 A

B 28P0 =28 A

33P0=335A

45P0 = 45 A

o 54P0 = 54 A

70P0 =70 A

86P0 = 86 A

0105 =105 A

0142 = 142 A

E 0180 =180 A

0211 =211 A

T = triphasé

2=200...240V

DB

20, 21 ou N1

Vide

c3

Vide

Vide ou C3

20, 21, N1
ou N2

Vide ou DS

Vide ou C3

21 0ouN1

2=220...230V

NB ou DB

20 ou Nt

Vide

c3

03P6=3,6A

05P0=50A

A 07P0=7,0A

10P0=10A

13P5=13,5A

17P0 =17 A

B 24P0 =24 A

31P0=31A

38P0 =38 A

o] 45P0 = 45 A

58P5=585A

70P5=70,5A

88P0 =88 A

0105 =105 A

0142 =142 A

0180 = 180 A

0211 =211 A

T = triphasé

4=380-480V

DB

20, 21 ou N1

Vide

20, 21, N1
ou N2

Vide ou DS

Vide ou C3

21 0ouN1

NB ou DB

20 ou N1

Vide

c3

02P9=29A

04P2=42A

07P0=70A

10P0 =10 A

12P0=12A

17P0 = 17 A

22P0=22A

27P0 =27 A

32P0 =32 A

44P0 = 44 A

53P0 = 53 A

63P0 = 63 A

80P0 =80 A

0107 = 107 A

0125 =125 A

0150 = 150 A

T = triphasé

5=1500...600 V

DB

20, 21 ou N1

NB ou DB

21 0ouN1

20 ou Nt

Vide

Vide ou C3
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2.4 MODELES DISPONIBLES
Les modeles de variateurs disponibles sont répertoriés dans les Tableaux B.1, B.2 et B.3.
2.5 ETIQUETTES D’IDENTIFICATION

Le variateur CFW700 comporte 2 plaques signalétiques : une plaque compléte est apposée sur
le coté du variateur ; une plague simplifiée se trouve sous le clavier. Voir la Figure A.2 pour vérifier
la position de ces étiquettes sur le produit. La plagque sous le clavier permet d’identifier la plupart
des caractéristiques importantes des variateurs méme s'ils sont montés céte a cote. Lorsqu'il y
a plusieurs variateurs, il est nécessaire de faire attention a ne pas échanger leurs capots (capot
avant pour les tailles A, B ou C et le capot du rack de commande pour les tailles D et E) car les
étiquettes comportent des informations individuelles sous le clavier de chaque variateur.

CFW700E0211T4NBN1C3 <——— Modéle CFW700
Référence WEG —» 11546085 03H - Date de fabrication

Numéro de série ———»SERIAL#:1234567890

(a) Plaque signalétique sous le clavier

~

[ii--- L
JE IS
Modele CFW700 —3r MOD.: CFW700E0211T4NBN1C3 03H +&—— Date de fabrication

Référence WEG ——3F MAT.: 11546085 SERIAL¥: 1234567890 #&—— Numéro de série
OP.: 12345678  MAX. TA: 45°C(113°F) {e—— Température ambiante

Poids net du variateur —— PESO/WEIGHT: 65kg (143Ib) maximale (sans
Caractéristiques nominales > HHEA ngEIPDUAT déclassement pour surcharge
en entrée (tension, nombre REDE SAIDA X ND avec espaces libres

de phases, courants vac |380-480V 0-REDE pour la ventilation autour du
nominaux pour |'utilisation 13~ 3~ variateur (voir \e§ dimensions
A, B,CetD- Figure B.3)
en cycles de surcharge ND A (ND) [211A 1A
et HD, et fréquence) / 60s/3s 232A 1 316A Caractéristiques nominales
Caractéristiques de courant A (HD) [180A 180A zn Sc:tle (tension, Tombre
pour I'utilisation en cycle | 60s/3s 270A /360A ngrginaaiisbgigT'ir:ilissation
Id h ND)
normal de surcharge (ND) / h2 puicor 0-300 Hz A 3 en cycles de surcharge

Caractéristiques de courant FABRICADO NO BRASIL
pour I'utilisation en cycle HECHO EN BRASIL
intensif de surcharge (ND) VADE IN BRAZIL

@us
e C€Q

ND et HD, courants de
surcharge pour 1 minet3 s
et fréquence)

La fréquence de sortie
maximale dépend des
réglages de fréquence
nominale du moteur, le
mode de commande et la
fréquence de commutation
du variateur. Pour en savoir
plus, voir le tableau 8.1.

891234

7

(-

(b) Plaque signalétique apposée sur le c6té du variateur
Figure 2.2: (a) et (b) Plaques signalétiques
2.6 RECEPTION - STOCKAGE
Le variateur CFW700 est livré emballé dans un carton pour les modeles jusqu’a la taille C.

Les plus gros modeles sont emballés dans une caisse en bois. Une étiquette d’identification,
identique a celle placée sur le coté du variateur, est apposée a I'extérieur de I'emballage.
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Procédez comme suit pour ouvrir lemballage des modéles au-dela de la taille C:

1. Placez I'emballage de livraison sur une surface plate et stable avec 'aide de 2 personnes.

2. Ouvrez la caisse en bois.

3. Enlevez tout le rembourrage (protection en carton ou en mousse de polystyrene) avant de
déposer le variateur.

Veérifiez les points suivants a la livraison:

m Veérifiez que la plague signalétique du variateur CFW700 correspond au numéro du modeéle
figurant sur votre commande.

m Inspectez le variateur et recherchez la présence d’éventuels dommages pendant le transport.
Signalez immédiatement tout dommage au transporteur qui a livré le variateur.
Si vous devez stocker le variateur pendant quelque temps, placez-le dans un endroit propre

et sec qui remplit les conditions de température de stockage (de -25 °C a 60 °C). Couvrez le
variateur pour éviter toute accumulation de poussiéere a l'intérieur.

ATTENTION !
Le reformage des condensateurs est indispensable si les variateurs sont

stockés pendant deg durées prolongées sans alimentation. Voir la section 6.4
MAINTENANCE PREVENTIVE.
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3 INSTALLATION - CONNEXION

3.1 INSTALLATION MECANIQUE

3.1.1 Environnement d’Installation

Evitez d’installer le variateur dans un environnement:

= Directement exposé au soleil, a la pluie, dans un milieu humide et a I'air marin.

= Ou séjournent des gaz ou des liquides inflammables ou corrosifs.

m Soumis a des vibrations excessives.

m Poussiéreux, avec des particules métalliques et des vapeurs d’huile.

Environnement d’utilisation du variateur:

m Température de I'air ambiant: de -10 °C a Ta en respectant les données du Tableau B.4.

= Pour les températures ambiantes supérieures a Ta et inférieures a 60 °C (tailles A, B, C et D)
40 °C (modeles avec indice de protection IP54) et 55 °C (taille E), il est nécessaire d’appliquer
une réduction de courant de 2 % par degré Celsius jusqu’a la température Ta.

= Humidité: 5 % a 95 % sans condensation.

® Altitude: Jusqu’a 1 000 m - conditions standard (aucun déclassement nécessaire).

= De 1000 a 4000 m (3300 a 13 200 pieds) : déclassement de courant de 1 % tous les 100 m
(soit 0,3 % tous les 100 pieds) au-dela de 1000 m (3300 pieds) d’altitude.

= De 2000 m a 4000 m (6600 pieds a 13 200 pieds) au-dessus du niveau de la mer - réduction
de tension maximale (240 V pour les modeles allant de 200 a 240V, 230 V pour les modeles
allant de 2202230V, 480 V pour les modeéles allant de 380 2 480 V et 600 V pour les modéles
allant de 500 a 600 V) de 1,1 % tous les 100 m (330 pieds) au-dela de 2000 m (6600 pieds).

= Niveau de pollution: 2 (conforme aux normes EN50178 et UL508C) en pollution non
conductrice. La condensation ne doit pas provoquer de conduction par I'accumulation de
déchets.

3.1.2 Spécifications de Montage
Les cotes extérieures, la position des trous de fixation et le poids net du variateur sont indiqués
dans les Figures B.2 et B.3. Voir les Figures B.4 a B.10 pour plus d’informations sur chaque

variateur.

Installez le variateur verticalement sur une surface plane. Placez d’abord les vis sur la surface
ou le variateur doit étre monté, montez le variateur et serrez les vis.

Variateurs de taille E avec I'option N1 (CFW700E...N1...):
m Apres avoir fixé le variateur, montez le kit supérieur Nema 1 sur le variateur avec les 2 vis M8

fournies.
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Laissez les espaces libres minimaux Figure B.3 pour laisser circuler I'air de refroidissement. Il est
possible de monter les variateurs de taille A, B et C avec une protection IP20 (CFW700... 20...)
cote a codte sans espace sur les cotés (avec la distance D indiquée dans la Figure B.3 égale a 0).

Ne placez pas de composants sensibles a la chaleur au-dessus du variateur.

ATTENTION!
m Sivous disposez verticalement plusieurs variateurs, respectez I'espace libre

minimal A + B (Figure B.3) et installez une plaque déflectrice de fagon que la
chaleur montant du fond du variateur ne le perturbe pas.

m Placez une gaine de séparation physique des conducteurs des signaux, de
commande et de puissance (voir le paragraphe 3.2 Installation électrique).

Voir Figure B.3 les caractéristiques de montage plan et sur bride. La puissance dissipée par le
variateur dans les conditions nominales pour le montage en surface et sur bride est indiquée au
Tableau B.4. Déposez les supports de fixation pour le montage sur bride. Le niveau de protection
du variateur en dehors du tableau est IP54 pour le montage sur bride. Il est indispensable
d’assurer une étanchéité correcte de I'ouverture ou le variateur est installé afin de garantir le
niveau de protection du tableau. Exemple : étanchéité au silicone.

Voir le Figure A.4 pour plus d’informations sur I'accés aux bornes de commande et de puissance.

3.2 INSTALLATION ELECTRIQUE

DANGER!
m Les informations suivantes constituent uniqguement un guide pour une
installation correcte. Respectez les réglementations locales en vigueur pour
les installations électriques.

m Veérifiez que I'alimentation secteur CA est débranchée avant de commencer
I'installation.

76 | CFW700



JmE Installation - Connexion

3.2.1 Identification des Bornes d’Alimentation et de Masse

R/L1 S/L2 T/L3 DC-BR DC+ U/T1 V/T2 W/T3

Terre Terre
(a) Tailles A,BetC

R/L1 S/L2 T/L3 DC-BR DC+ U/T1 V/T2 W/T3
T L —

R/L1, S/L2, T/L3: Alimentation en
H courant alternatif (CA).

DC-: borne négative du circuit du
bus CC.

BR: connexion de la résistance de
freinage.

DC+: borne positive du circuit du
bus CC.

U/T1, V/T2, W/T3: connexion du
moteur.

(b) Cadres B et C avec indice de protection IP54

R/ S/L2 T3 DC- BRDC+  WT1 W/T2 W3
——
| ]

R/L1, S/L2, T/L3: Alimentation en courant
alternatif (CA).

U/T1, V/T2, W/T3: connexion du moteur.
DC+: borne positive du circuit du bus CC.
BR: connexion de la résistance de freinage.
DC-: borne négative du circuit du bus CC.

(4xM8, 4xM5)
(D) taille E
Figure 3.1 (a) et (d): Bornes de terre et d’alimentation — tailles A a E
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3.2.2 Alimentation / Masse - Cablage et Fusibles

ATTENTION!
Utilisez les cosses correctes pour les cables de puissance et de raccordement

ala terre.

Voir les Tableaux B.1, B.2 et B.3 pour le cablage et les fusibles recommandés et le Tableau B.5
pour les spécifications des bornes de puissance.

REMARQUE!

@ Les valeurs des sections indiquées dans les Tableaux B.1, B.2 et B.3 sont
fournies uniquement a titre indicatif. Les conditions d'installation et la chute
de tension maximale autorisée doivent étre respectées pour les sections
correctes des cébles.

Fusibles d’entrée

m | es fusibles a utiliser en entrée doivent étre de type rapide (HS - High-Speed) avec I°t inférieur
ou égal a la valeur indiquée dans les Tableaux B.1, B.2 et B.3 (tenir compte du courant
d’extinction en situation froide (ce n’est pas la valeur de fusion)), pour protéger les redresseurs
a diodes du variateur et le cablage d’entrée.

m Pour remplir les conditions des normes UL, utilisez des fusibles de classe J sur I'alimentation
du variateur ayant un courant qui n’est pas supérieur aux valeurs indiquées dans les Tableaux
B.1,B.2etB.3.

m Facultativement, vous pouvez utiliser des fusibles lents sur I'entrée. lls doivent étre spécifiés
pour un courant égal a 1.2 fois le courant nominal d’entrée du variateur. Dans ce cas,
l'installation est protégée contre les courts-circuits, mais pas le redresseur d’entrée du
variateur. Cela peut entrainer des détériorations importantes du variateur en cas de panne
d’un composant interne.
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3.2.3 Connexions d’Alimentation

| [
g B/

|PE|R|S|T|U|V|W|PE|

Blindage
1‘ .....

1

&

RO e ; —

SO —— - —

TO — = —u ‘
Alimentation ~ Coupe- Fusibles

circuit
Le sectionneur n'est pas nécessaire si le variateur a I'élément DS en option (avec sectionneur).

Figure 3.2 : Connexions de puissance et de masse

3.2.3.1 Connexions des Entrées

DANGER'!
A Montez un dispositif de coupure sur I'alimentation du variateur.
Ce composant déconnecte I'alimentation du variateur si cela est nécessaire

(ex. pendant I'entretien et la maintenance)

ATTENTION!!
L‘alimentation du variateur doit comporter un fil neutre raccordé a la terre. Pour

les réseaux informatiques, respectez les instructions ci-dessous.

ATTENTION'!
Pour utiliser le variateur CFW700 avec un filtre antiparasite C3 intégre (tailles A,

B, C et D avec un filtre antiparasite en option et tous les modeles de taille E -
CFW?700...C8...) dans des réseaux informatiques (conducteur neutre raccordé
ou non a la terre via une forte résistance) ou dans des circuits raccordés en
triangle a la terre, il est nécessaire d'enlever certains composants antiparasites
(condensateur pour les tailles A, B, C et D et condensateur et MOV pour la
taille E) raccordés a la terre en démontant les vis indiquées Figure A.8 pour les
variateurs de taille A, B, C et D et en changeant la position du cavalier J1 sur la
carte PRT1 de (XE1) a “NC” (XIT) (voir @ Figure A.8 pour la taille E.
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Alimentation en courant alternatif (CA) - Considérations particuliéres
m Convient sur un circuit capable de fournir pas plus de 100 000 A d'ampeéres symétriques a

240V, 480 V ou 600 V maximum, si protégé par des fusibles de classe J (pour les modéles
de 240V et de 480 V) ou des fusibles spéciaux (pour 600 V).

3.2.3.2 Freinage Dynamique (incorporé en standard pour les tailles A, B, C
et D et intégré en option pour la taille E - CFW700...DB...)

Voir les Tableaux B.1, B.2 et B.3 pour les spécifications suivantes du freinage dynamique:
courant maximal, résistance, courant (*) efficace et sections des cables.

La valeur de la résistance de freinage dynamique dépend du temps de décélération, de I'inertie
de la charge et du couple résistant.

Installation du freinage dynamique:
= Montez la résistance de freinage entre les bornes DC+ et BR.

m Utilisez des cébles torsadés pour la connexion. Séparez ces cables des cables de signalisation
et de commande.

= Dimensionnez les cébles en fonction de I'application, en respectant les courants efficaces et
maximaux.

m Si la résistance de freinage est installée dans 'armoire du variateur, tenez compte de son
énergie dissipée supplémentaire lors du dimensionnement de la ventilation de I'armoire.

m | a protection thermique de la résistance de freinage doit étre fournie a I'extérieure par un
relais thermique et/ou un thermostat en contact avec le support de la résistance, connecté
de fagon a commuter I'alimentation en entrée (voir Figure 3.3).

m Réglez les parametres PO151 et PO185 a leurs valeurs maximales (400 V ou 800 V) pendant
I'utilisation du freinage dynamique.

m L e niveau d’activation de la tension de la liaison CC du freinage dynamique est défini par le
parametre PO153 (Niveau de freinage dynamique).
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CFW700
B —
=3 -
Contacteur E
e
Alimentation
—_1 T
:
I BR DC+:
Relais
thermique /- ...............

Alimentation de
commande

Thermostat f‘ g Fésist
ésistance
de freinage

Figure 3.3 : Connexion de la résistance de freinage

(*) Lintensité de freinage effective peut étre calculée comme suit:

— Imax . \/tbr (mln)
effective 5

3.2.3.3 Connexions des Sorties

ATTENTION!
m Le variateur comporte une protection électronique contre les surcharges

du moteur qui doit étre réglée en fonction du moteur commandée. Lorsque

plusieurs moteurs sont connectés au méme variateur, utilisez des relais de

surcharge indépendants pour chague moteur.
u La protection contre les surcharges du moteur dans le variateur CFW700
est conforme a la norme UL508C, a savoir:

- courant de déclenchement égal a 1,25 fois le courant nominal du moteur
(P0401) réglé dans le menu de démarrage orienté.

- valeur maximale de PO398 (Facteur de service moteur) égale a 1,15.

- les parametres P0156, P0157 et PO158 (courant de surcharge respectivement
100 %, 50 % et 5 % de la vitesse nominale) automatiquement réglés lorsque
les parametres P0401 (Courant nominal moteur) et/ou P0406 (Ventilation
moteur) sont changés dans le menu “Démarrage orienté”. Siles parameétres
P0156, PO157 et PO158 sont réglés manuellement, la valeur maximale
autorisée est égale a 1,05 x P0401.

CFW700 | 81

Francais



siedue.y

Installation - Connexion JmE

ATTENTION!
Si un coupe-circuit ou un contacteur est monté entre le variateur et le moteur,

ne les utilisez jamais avec un moteur en rotation ou une tension élevée en
sortie du variateur.

Les caractéristiques du cables utilisé pour la connexion du variateur et du moteur, ainsi
que I'emplacement physique, sont extrémement importants pour éviter les interférences
électromagnétiques avec d’autres matériels et ne pas nuire a la longévité des enroulements et
des paliers des moteurs commandeés par les variateurs.

Eloignez les cables du moteur des autres cables (cables des signaux, des capteurs, etc.) en
respectant les consignes du paragraphe 3.2.6 Distances entre les Cables.

Raccordez un quatrieme cable entre la masse du moteur et la masse du variateur.
Lorsque vous utilisez des cables blindés pour connecter le moteur:
m Respectez les recommandations de la norme IEC60034-25.

m Utilisez une connexion faible impédance aux fréquences élevées pour raccorder le blindage
du cable a la terre. Utilisation des pieces fournies avec le variateur. Voir ci-dessous.

m Voir ci-dessous. Pour les tailles A, B et G, il existe un accessoire appelé “Kit de blindage pour les
cébles d’alimentation PCSx-01” (voir paragraphe 7.2 Accessoires) qu'il est possible de monter
au fond de I'armoire (voir un exemple Figure 3.4). Le kit PCSx-01 est fourni avec des variateurs
équipés d’un filtre antiparasite interne C3 en option (CFW700...C3...). Le raccordement a la
terre du blindage du céble moteur sur les tailles D et E est déja fourni dans 'armoire standard
du variateur. Il est égal fourni avec les “kits Nemat (KN1x-01)" des taille A, B et C.

Figure 3.4 : Connexion du blindage du cable moteur avec I'accessoire PCSx-01

3.2.4 Raccordements a la Terre

DANGER!
m Le variateur doit étre raccordé a une terre de protection (PE).
m Utilisez la section minimale de raccordement a la terre indiquée dans les

Tableaux B.1, B.2 et B.3.

m Connectez la masse du variateur a une barre collectrice de terre en un seul
point ou a un point commun de raccordement a la terre (impédance < 10 Q).

m Le conducteur neutre doit étre solidement raccordé a la terre ; néanmoins, ce
conducteur ne doit pas s'utiliser pour raccorder le variateur a la terre.

m |l est nécessaire d'utiliser un cable de section minimale 10 mm? ou 2 cébles de
section identique (voir les Tableaux B.1, B.2 et B.3 pour raccorder le variateur
a la terre conformément a la norme IEC61800-5-1 du fait que le courant de
fuite alternatif est supérieur a 3,5 mA.
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3.2.5 Connexions de Commande

Les connexions de commande (entrées/sorties analogiques et numeériques) s’effectuent sur le
connecteur XC1 de la carte de commande CC700. Les fonctions et les connexions typiques

sont présentées dans le Figure 3.5.

Encodeur en ligne ou en opposition de phase®

[a) Entrées numériques actives hautes @
Z < < lm oo NN F s
[0} c > &
Q = = 2 o S < o 0
s 8 4§ 3 & & & $s 8
o O @ = S < = .

© @
a [a) a

AO2

+
ST —

z T m o
g = = & <

D2 t+——
DI3 +——
D4 L—"

COM
GND (24 V)
DIt

AGND (24 V)
AGND (24 V)
124V,

(1) Voir Figure 3.5 (b) la connexion de I'encodeur en collecteur ouvert.
(2) Voir Figure 3.5 (c) pour la connexion des entrées numériques actives basses.

(a) Encodeur en ligne ou en opposition de phase et entrées numériques actives hautes
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Encodeur en collecteur ouvert Entrées numériques actives basses
S

<
o

V(5 V)
A
B
z
COM
424V

S v o »r
o O O o 0o

(b) Encodeur avec sortie en
collecteur ouvert

+24V
GND (24 V)

=
Q
O

DI

DI2
DI3
DI4

(c) Entrées numériques actives basses

Figure 3.5 (a) et (c): Bornes XC1

A Signal

1 -
L] LI
sl [ ] L
L LI

>

ol 7
Durée

Figure 3.6 : Séquence des signaux de 'encodeur

Voir la Figure A.3 pour repérer la carte de commande, le connecteur XC1 (signaux de
commande), les mini-interrupteurs DIP S1 (pour sélectionner le type de signal des entrées et
sorties analogiques) et S2 (terminaison réseau RS-485) et les emplacements 3 et 5 pour les
accessoires (voir paragraphe 7.2 Accessoires).
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Les variateurs CFW700 sont fournis avec les entrées numériques hautes actives et les entrées
et les sorties analogiques configurées pour un signal de tension 0...10 V.

REMARQUE!

@ Pour utiliser I'entrée et/ou la sortie analogique comme des signaux de courant,
il est nécessaire de modifier I'interrupteur S1 et les parametres concernés (voir
Tableau 3.1). Pour configurer les entrées analogiques en signaux de tension
bipolaires (-10...10 V), il est nécessaire de définir les paramétres P0233 et
P0238 conformément au Tableau 3.1. Voir le manuel de programmation et de
dépannage CFW700 pour plus d'informations.

Tableau 3.1 : Configuration de l'interrupteur de sélection des signaux analogiques d’entrée et de sortie

Entrée/ Signal Configuration de Plage du A
Sortie I'Interrupteur S1 | Signal
) " 0...10 V © | P0233 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse).
A Tension| S1.2=0FF 0 3010V — PQ233=4 — A
Courant 1.2 = ON 0...20 mA | P0233 = O (référence directe) ou 2 (référence inverse).
) 4...20 mA | P0233 = 1 (référence directe) ou 3 (référence inverse).
. _ . 0...10 V © | P0238 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse).
Ao Tension| S1.1=0FF © 2040V — PQ238:4 — .
Courant S11 = ON 0..20 mA | P0238 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse).
) 4..20 mA | P0238 = 1 (référence directe) ou 3 (référence inverse).
Tension S1.3=0N® 0..10V ® | P0253 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse).
AO1 Courant S1.3 = OFF 0...20 mA | P0253 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse).
) 4...20 mA | P0253 = 1 (référence directe) ou 3 (référence inverse).
Tension S1.4=0N0 0..10V ® | P0256 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse).
AO2 Courant S1.4 = OFF 0...20 mA | P0256 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse).
T 4..20 mA | P0256 = 1 (référence directe) ou 3 (référence inverse).

(*) Réglage en usine.

REMARQUE!
Configuration de l'interrupteur S2:

m S2.1 =0ON et S2.2 = ON: RS-485 est actif (ON).

m S2.1 = OFF et S2.2 = OFF: RS-485 est inactif (OFF).

Par défaut avec le réglage en usine, les interrupteurs S2.1 et S2.2 sont inactifs (OFF).
Les autres combinaisons de l'interrupteur S2 ne sont pas autorisées.

Caractéristigues techniques de I'encodeur et du cable de I'encodeur - Tableau 3.2.
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Tableau 3.2 : Caractéristiques techniques de I'encodeur et du cable de I'encodeur

Caractéristiques Spécifications
Alimentation 5V
c 2 canaux en quadrature (90°) + impulsions nulles avec sorties
anaux ) ’ e
supplémentaires (différentielles) ou en collecteur ouvert.
AABBZetZ
Signaux Ppur 2 C.ana’ux: A A, BB ) ‘
Encod Si la voie n'est pas utilisée, laisser les bornes XC1: 6 et 7 non
ncodeur connectées. Aucun autre réglage n’est nécessaire.
Gircuit de sortie Commande en I|gnel, opposition de phase (push-pull) ou collecteur
ouvert. Tension maximale 12 V.
Isolement Circuit électronique isolé du support de I'encodeur.
Impulsions Nombre d'impulsions recommandé par rotation = 1 024.
Fréquence Maximale autorisée = 100 kHz.
Type de cable Blindage du cable équilibré (pour les signaux différentiels).
. Le blindage du céble doit étre raccordé a la masse au moyen de
Connexion P ; .
Cable de mécanismes sur la plague du blindage de commande (voir Figure 3.5).
I'encodeur Distance > 25 cm d'un autre cable.
Isolement Utiliser une gaine métallique.
Longueur Maximum = 10 m.

Respectez les consignes ci-dessous pour installer correctement les cables de

commande:

1. Section: 0,5 mm2 (20 AWG) a 1,5 mm2 (14 AWG).

2. Couple de serrage maximal: 0,50 N.m (4,50 Ibf.in).

3. Utilisez des cables blindés pour les connexions dans XC1 et faites passer les cébles
en provenance des autres circuits (puissance, commande 110 V / 220 Vca, etc.) en
respectant les instructions du paragraphe 3.2.6 Distances entre les cables. Siles cables de
commande doivent croiser d’autres cables (ex. cables d’alimentation), faites-les se croiser
perpendiculairement avec un espace minimal de 5 cm au croisement.

Voirle paragraphe 3.2.6 Distances entre les Cables pour les distances correctes entre les cables.

Isoler avec du
ruban électrique
Coté
variateur

—]
——]
—]
Ne pas raccorder a la terre

(a) Connexion du blindage du cable

(b) Exemple de connexion du blindage
alamasse

Figure 3.7 (a) et (b): Connexion du blindage

4. Lesrelais, les contacteurs, les solénoides ou les bobines de freins électromécaniques montés
a proximité du variateur peuvent créer des interférences et des parasites dans le circuit de
commande. Pour supprimer cet effet, des antiparasites RC (avec alimentation CA) ou des
diodes inversées en paralléle (avec alimentation CC) doivent étre connectés en parallele des
bobines de ces appareils.
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3.2.6 Distances entre les Cables

Les cébles d’alimentation et de commande doivent étre séparés (cables de sortie des relais et
autres cables de commande) conformément au Tableau 3.3.

Tableau 3.3 : Distances entre les cables

Courant Nominal L T s GELED Distance Minimale
de Sortie du Variateur 9 de Séparation
<100 m >10cm
S24A >100m >25cm
<=30m >10cm
=28A >30m >25cm

3.3 INSTALLATION CONFORME A LA DIRECTIVE EUROPEENNE DE
COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE

Les variateurs équipés de I'option C3 (CFW700...C3...) comportent un filtre antiparasite interne
C8 qui réduit les interférences électromagnétiques. Lorsqu’ils sont correctement installés, ces
variateurs sont conformes a la “Directive CEM européenne 2004/108/EC”.

Les variateurs CFW700 sont congus uniguement pour les applications industrielles. Par
conséquent, les limites d’émission de courants harmoniques des normes EN 61000-3-2 et
EN 61000-3-2/A 14 ne s’appliquent pas.

3.3.1 Installation Conforme

1.

2.

Variateurs CFW700...C3... avec filtre antiparasite C3 intégré

Tailles A a D avec vis de condensateurs de filtre antiparasite C3 intégré et taille E avec cable
J1 en position @ (XET1). Pour plus d’informations, voir la Figure A.8.

. Des cébles de sortie blindés (cables moteur) et raccordez le blindage aux 2 extrémités (moteur

et variateur) avec une connexion de faible impédance pour les hautes fréquences. Utilisez le
kit PCSx-01 fournis avec les variateurs de tailles A, B et C. Pour les tailles D et E, utilisez les
brides fournies avec le produit. Assurez un contact franc entre le blindage du cable et les
brides. Voir la Figure 3.4 et séparez les cables conformément au paragraphe 3.2.6 Distances
entre les Cables. La longueur maximale des cables moteur et les émissions par conduction
et par rayonnement sont indiquées au Tableau B.6. Utilisez un filtre antiparasite externe a
I’entrée du variateur si nécessaire pour diminuer les émissions et/ou un cable moteur plus
long. Pour plus d’informations, (références commerciales des filtres antiparasites, longueur
des cables moteur et niveaux des émissions), voir le Tableau B.6.

Séparez les cables de commande blindés et les autres cables conformément au paragraphe
3.2.6 Distances entre les Cables.

. Raccordez le variateur a la terre conformément au paragraphe 3.2.4 Raccordements a la Terre.

. Alimentation raccordée a la terre.
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3.3.2 Niveaux d’Emissions et d’Immunité

Tableau 3.4 : Niveaux d’émissions et d’immunité

Compatibilité Electromagnétique
(CEM)

Norme de
Base

Niveau

Emission:

Tension secteur de perturbation
Plage de fréquences: 150 kHz a 30 MHz)

Perturbation électromagnétique par
rayonnement
Plage de fréquences: 30 MHz a 1 000 MHz)

IEC/EN61800-3

Dépend du modeéle du variateur et de la
longueur du cable moteur.
Voir le Tableau B.6.

Immunité:

Décharge électrostatique (ESD)

IEC 61000-4-2

4 kV pour les décharges par contact et 8 kV
pour les décharges aériennes.

Phénomene transitoire rapide - Salve

|IEC 61000-4-4

Cables d'entrée d'alimentation 2 kV / 5 kHz
(condensateur de couplage);

Cables de commande et de clavier déporté
1kV/5kHz;

Cébles de sortie moteur 2 kV / 5 kHz
(condensateur de couplage).

Hautes fréquences par conduction en
mode commun

IEC 61000-4-6

0.15a 80 MHz; 10V ; 80 % AM (1 kHz).
Cable d'alimentation, moteur, de commande
et de clavier déporté (HMI).

Immunité aux pointes de tension

IEC 61000-4-5

1.2/50 ps, 8/20 us;
Couplage ligne/ligne 1 kV;
Couplage ligne/terre 2 kV.

Champ électromagnétique haute
fréquence

IEC 61000-4-3

80 a 1000 MHz;
10 V/m;
80 % AM (1 kHz).

Voir le Tableau B.6 pour les niveaux d’émissions par conduction et par rayonnement avec et
sans filtre antiparasite externe. Le modele de référence du filtre externe y figure également.
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4 CLAVIER (PUPITRE OPERATEUR) - NOTIONS DE PROGRAMMATION
4.1 CLAVIER INTEGRE - HMI-CFW700

Le clavier intégré peut s'utiliser pour utiliser et programmer (afficher/modifier tous les parametres)
le variateur CFW700. Le clavier comporte 2 modes d’utilisation : supervision et programmation.
Les fonctions des touches et les indications affichées pour le clavier peuvent changer en fonction
du mode. Le mode programmation comporte 3 niveaux.

- En mode supervision: appuyez
sur cette touche pour augmenter
la vitesse.

- En mode programmation, niveau
1: appuyez sur cette touche pour
revenir au groupe précédent.

- En mode programmation, niveau
2: appuyez sur cette touche pour
passer au parametre suivant.

- En mode programmation, niveau
3: appuyez sur cette touche pour

augmenter la valeur du paramétre.

- En mode programmation, niveau
1: appuyez sur cette touche pour
revenir en mode supervision.

- En mode programmation, niveau
2: appuyez sur cette touche pour
revenir au niveau 1.

- En mode programmation, niveau
3: appuyez sur cette touche pour
annuler la nouvelle valeur (la valeur
ne sera pas enregistrée); revient au
niveau 2 du mode programmation.

E Port de communication USB“D

Appuyez sur cette touche pour

définir le sens de rotation du moteur.

Cette option est active lorsque:
P0223 = 2 ou 3 dans LOC et/ou
P0226 = 2 ou 3 dans REM.

Appuyez sur cette touche pour
basculer entre les modes LOCAL
et REMOTE.

Cette option est active lorsque:
P0220 =2 ou 3.

- En mode supervision: appuyez sur cette
touche pour réduire la vitesse.

- En mode programmation, niveau 1:
appuyez sur cette touche pour passer au
groupe suivant.

- En mode programmation, niveau 2:
appuyez sur cette touche pour revenir au
parametre précédent.

- En mode programmation, niveau 3:
appuyez sur cette touche pour diminuer la
valeur du paramétre.

En mode supervision: appuyez sur

cette touche pour passer en mode
programmation.

En mode programmation, niveau 1:
appuyez sur cette touche pour sélectionner
le groupe de parametres - affiche les
parameétres du groupe sélectionné.

En mode programmation, niveau 2: appuyez
sur cette touche pour afficher le paramétre -
affiche la valeur du parameétre a modifier.

En mode programmation, niveau 3: appuyez
sur cette touche pour enregistrer la nouvelle
valeur du parameétre - revient au niveau 2 du
mode programmation.

Appuyez sur cette touche pour basculer
entre les modes LOCAL et REMOTE.
Cette option est active lorsque:

P0220 =2 ou 3.

- Appuyez sur cette touche pour décélérer
le moteur d'aprés la durée de la rampe de
décélération.

Cette option est active lorsque:
P0224 = 0 dans LOC et/ou
P0227 = 0 dans REM.

- Appuyez sur cette touche pour accélérer le moteur jusqu’a la vitesse définie dans P0122. La
vitesse du moteur reste identique pendant que la touche est enfoncée. Lorsque la touche est
relachée, le moteur décélere et s’arréte.

Cette fonction est active lorsque toutes les conditions suivantes sont remplies:

1. Start/Stop = Stop.

2. General Enable = Active.
3. P0225 = 1 dans LOC et/ou P0228 = 1 dans REM.

(1) Disponible dés le numéro de série 1024003697.

Figure 4.1 : Touches opérateur

REMARQUE'!

©

Il est nécessaire de configurer le mot de passe (PO000) pour modifier les
parameétres; sinon, il est uniquement possible d'afficher les parameétres.

Le mot de passe par défaut (PO0O00) est 5. Vous pouvez le modifier avec le
parametre PO200. Voir le manuel de programmation et de dépannage CFW700.
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Local/Distant
(commandes et source
Rotation du moteur des références) Etat du variateur

I . Ecran secondaire

Menu (sélection

du groupe de
parameétres) —un _»
seul groupe de
parameétres est

affiché chaque

fois.

Ensemble variable
<— (affiche la valeur de
I'écran principal)

T~ Graphique a barres
de supervision des
variables

Ecran principal

Figure 4.2: Parties de I'écran

Groupes de parametres figurant dans le menu:

m PARAM: tous les paramétres.

m READ: uniquement les parameétres en lecture.

= MODIF : uniguement les paramétres modifiés par rapport aux réglages d’usine.

m BASIC: parametres de base de I'application.

= MOTOR: parametres concernant les données de commande du moteur.

m 1/0: paramétres des entrées/sorties analogiques et numeériques.

m NET: paramétres du protocole de communication.

= HMI: parametres de configuration du clavier.

m SPLC: parametres de la fonction SoftPLC.

= STARTUP: parametres de démarrage orienté.

Etat du variateur:

m LOC: référence locale.

= REM: référence a distance.

= 3 : rotation du moteur dépendant du sens des fleches.

m CONF: configuration. Indique que le variateur est dans la routine de démarrage orienté ou
comporte des paramétres programmeés incompatibles. Voir le paragraphe Incompatibilité
entre les parametres dans le manuel de programmation et de dépannage CFW700.

m SUB: tension insuffisante de la liaison CC.
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= RUN: variateur et/ou freinage CC activé.

Mode Supervision

= |Is'agit de I'état initial du clavier a la mise sous tension lorsque I'écran de
démarrage s'affiche, avec les valeurs par défaut configurées en usine.

POOGE

~ 98 = Le menu n'est pas actif dans ce mode.
n = |'écran principal, I'écran secondaire et la barre de supervision indiquent
U les valeurs des paramétres définis dans P0205, P0206 et P0207.
em = Enmode supervision, appuyez sur la touche ENTER/MENU pour passer
o 5 100 en mode programmation.
Mode Programmation
Niveau 1:
= |l s'agit du premier niveau du mode programmation. Vous pouvez choisir
PARAM LOC le groupe de paramétres a I'aide des touches M et .
~ = |'écran principal, I'écran secondaire et la barre de supervision ne sont
pas représentés a ce niveau.L'écran principal, I'écran secondaire et la
barre de supervision ne sont pas représentés a ce niveau.
= Appuyez sur la touche ENTER/MENU pour passer au deuxieme niveau
0 ) 100 du mode programmation: sélection des parametres.
= Appuyez sur la touche BACK/ESC pour revenir en mode supervision.
Niveau 2:
oArAN LOC = Le numéro du paramétre est affiché dans I'écran principal et sa valeur
~ 8 dans I'écran secondaire.

100

Utilisez les touches M et W pour rechercher le paramétre voulu.
Appuyez sur latouche ENTER/MENU pour atteindre le niveau 3 du mode
programmation: modification des valeurs des paramétres.

m Appuyez sur la touche BACK/ESC pour revenir au niveau 1 du mode
programmation.

Niveau 3 :

= Les valeurs des parametres sont affichées dans I'écran principal et le
numéro du parametre dans I'écran secondaire.

= Utilisez les touches M3 et & pour modifier la valeur du paramétre
sélectionné.

= Appuyez sur la touche ENTER/MENU pour confirmer la modification
(enregistrer lanouvelle valeur) ou sur la touche BACK/ESC pour annuler
la modification (ne pas enregistrer la nouvelle valeur). Dans les deux

cas, le clavier revient au deuxieme niveau du mode programmation.

Figure 4.3 : modes d'utilisation du clavier

Il est possible de monter ou de séparer le clavier du variateur qu'il soit alimenté ou non.

Le pupitre opérateur (HMI) fourni avec le produit peut également s’utiliser pour commander
le variateur a distance. Dans ce cas, utilisez un céble droit avec connecteurs D-Sub9 (DB-9)
méle et femelle (connexion broche sur broche de type cable de rallonge de souris) ou un cable
Null-Modem standard. Longueur maximale: 10 m. Il est recommandé d'utiliser les vis M3 x 5.8

fournies avec le produit. Couple de serrage recommandé: 0,5 N.m (4.50 Ibf.in).

Utilisez le chéassis du clavier pour monter le clavier sur la trappe ou le tableau de commande

(voir paragraphe 7.2 Accessoires ou percez (voir Figure A.5).

©

REMARQUE!
Une liste de paramétres est fournie avec le produit ; pour toute information

supplémentaire sur chaque parametre, voir le manuel de programmation et de
dépannage CFW700 qui se trouve sur le CD-ROM fourni avec le produit. Vous
pouvez également le télécharger a partir de la page d'accueil WEG (www.weg.net).
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4.2 APPLICATIONS

Le variateur CFW700 offre certaines fonctions qui permettent d’adapter ses commandes a
I'application. Ces fonctions, regroupées dans un ensemble destiné aux applications, peuvent
étre aussi basiques que la commande marche avant/marche arriére, ou plus sophistiqués (ex.
contréleur PID). Les applications se mettent en ceuvre au moyen de la fonction SoftPLC: en
d’autres termes, l'application de programmation Grafcet intégrée au variateur CFW700. Cela
permet a l'utilisateur disposant du WLP et de 'application intégrée de la modifier et de I'utiliser
comme application utilisateur.

Le parametre P1003 permet de sélectionner une application et de la télécharger dans le variateur
CFW?700. Les applications suivantes sont intégrées au variateur CFW700:

m Régulateur PID.

m Potentiometre électronique (E.P.).
= Multivitesse.

= Marche/Arrét sur 3 fils.

m Marche avant/arriere.

4.2.1 Régulation PID

Le variateur CFW700 comporte I'application PID REGULATOR utilisable pour réguler un
processus en boucle fermée. Cette application superpose un régulateur PID a la commande
de vitesse normale du variateur CFW700.

Le variateur compare le pont de consigne réglé a la variable du processus et contrble la
vitesse du moteur en essayant d’éliminer toute erreur et de maintenir la variable égale au point
de consigne. Le réglage des gains P, | et D détermine la vitesse de réaction du variateur pour
éliminer cette erreur .

Exemples d’applications:

m Régulation du débit ou de la pression dans un circuit.

m Température d’un four.

m Dosage de produits chimiques dans des réservoirs.
Lexemple suivant définit les termes utilisés par le régulateur PID.

Pompe utilisée dans un circuit de pompage d’eau ou il est nécessaire de contrdler la pression
dans le tuyau. Un transducteur de pression monté dans le tuyau envoie au variateur CFW700 un
signal analogique proportionnel a la pression de I'eau. Ce signal est la variable du processus ;
il est visible dans le paramétre P1012. Un point de consigne est programmé dans le variateur a
I'aide du clavier (P1025) a travers une entrée analogique (signal 0-10 V ou 4-20 mA signal) ou via
un réseau de communication. Le point de consigne représente la pression d’eau voulue que la
pompe est censée produire en permanence quelles que soient les variations de consommation
a la sortie de la pompe.

Il est nécessaire de configurer le parameétre P0221 ou P0222 avec la valeur 7 = SoftPLC pour
faire fonctionner l'application de régulation PID.
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Définitions:

m La fonction 1 de I'application pour les paramétres P0231 ou P0236 représente la valeur du
pont de consigne PID.

m La fonction 2 de I'application pour les parametres PO231 ou P0236 représente la valeur de
rétroaction de la régulation PID.

m La fonction 1 de I'application pour les parametres P0251 ou P0254 représente la valeur du
pont de consigne PID.

m La fonction 2 de I'application pour les parametres P0251 ou P0254 représente la valeur de
rétroaction de la régulation PID.

m La fonction 1 de I'application pour les paramétres P0O263 ou P0O270 représente la valeur du
pont de consigne PID.

m La fonction 1 de l'application pour les parametres P0275 a PO279 représente la condition
logique VP>VPx.

m La fonction 2 de l'application pour les parametres P0275 a PO279 représente la condition
logique VP<VPy.

Le point de consigne PID peut recevoir un signal d’entrée analogique (Al1 ou Al2). Il est nécessaire
de configurer le paramétre P1016 avec la valeur 1 = Alx et de sélectionner I'entrée analogique
a utiliser. Les entrées analogiques sont configurées avec le parametre P0231 (Al1) ou P0236
(Al2) ; il est nécessaire de le programmer avec 5 = Function 1 de I'application pour activer les
entrées analogiques. Le message d’alarme suivant s’affiche si cela n'est pas correctement
effectué: “A770: Set Al1 or AI2 for Function 1 of the Application”.

La valeur du point de consigne PID peut étre présentée via la sortie analogique AO1 ou
AO2. Il est nécessaire de configurer le paramétre P0251 (AO1) ou P0254 (AO2) avec la
valeur 17 = Fonction 1 de I'application. La valeur en pleine échelle de la variable est égale
a2 100,0 % et correspond a 10 V ou 20 mA.

La valeur de rétroaction PID peut recevoir un signal d’entrée analogique (A1 ou Al2). Il est
nécessaire de configurer le parametre P0231 (Al1) ou P0236 (Al2) avec la valeur 6 = fonction 2
de I'application pour activer les entrées analogiques. Le message d’alarme suivant s’affiche si
cela n'est pas correctement effectué: “A772: Set Al1 or Al2 for Function 2 of the Application”.

Si les entrées analogiques (Al1 et Al2) sont programmeées avec la méme fonction, le point de
consigne ou la valeur de rétroaction PID, le message d’alarme suivant s’affiche ; I'application
n'est pas activée: “A774: Al1 and Al2 were set for the same function”.

La valeur de rétroaction PID peut étre présentée via la sortie analogique AO1 ou AO2. Il est
nécessaire de configurer le parametre P0251 (AO1) ou P0254 (AO2) avec la valeur 18 = Fonction
2 de l'application. La valeur en pleine échelle de la variable est égale a 100,0 % et correspond
a 10V ou 20 mA.

La commande Manuel/Auto s’effectue sur une entrée numeérique (DI1 a DI8). Il est nécessaire de
configurer un des parametres DI (P0263 a P0270) avec la valeur 20 = fonction 1 de I'application.
Siplusieurs entrées numériques sont configurées pour cette fonction, 'opération logique prend
en compte uniquement la commande de 'entrée numérique ayant la priorité la plus élevée, a
savoir: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7> DI8. Si une des entrées numériques est configurée, le
régulateur PID fonctionne en mode automatique (Auto).
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L'entrée Manuel/Auto est active lorsque sa tension est égale a 24 V pour indiquer la commande
automatique ; elle est inactive a 0 V et indique le fonctionnement manuel.

Il est possible de programmer les sorties numériques (DO1 a DO5) pour déclencher des
comparaisons avec la variable du processus (PV). Pour cela, il est nécessaire de configurer un
des parametres DO (P0275 a P0279) avec la valeur 34 = fonction 1 de l'application (VP>VPx)
ou 35 = fonction 2 de I'application (VP<VPYy).
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4.2.1.1 PID Classique

Le régulateur PID du variateur CFW700 est de type classique. Les équations qui caractérisent
une régulation PID classique, base de I'algorithme fonctionnel, sont présentées ci-dessous. La
fonction de transfert du domaine de fréquence du régulateur PID classique est:
1
s)=Kpxe(s) x[1 + —+sld
Yis) = Kp x efs) x [1 + -+ STd]

En remplacant 'intégrale par une somme et la dérivée par le quotient incrémental, nous obtenons
une approximation de I'équation de transfert discret (récursive) suivante :

y(K) = y(k-1) + Kp[(1 + Ki.Ta + Kd/Ta).e(k) — (Kd/Ta).e(k-1)]

Ou:

y(k): intensité de sortie PID, peut varier de 0,0 a 100,0 %.
y(k-1) : sortie PID précédente.

Kp (gain proportionnel) : Kp = P1020.

Ki (gain intégral) : Ki = P1021 x 100 = [1/Ti x 100].

Kd (gain différentiel) : Kd = P1022 x 100 = [Td x 100].
Ta = 0,05 sec (durée d’échantillonnage du régulateur PID).
e(k): erreur actuelle [SP*(k) — X(k)].

e(k-1): erreur précédente [SP*(k-1) — X(k-1)].

SP*: référence, peut varier de 0,0 a 100,0 %.

X: variable du processus (ou rétroaction), lue sur une des entrées analogiques (AlX) ; peut varier
de 0,0 2 100,0 %.

Les parametres de cette application sont:

P1010 - Version de I'Application de Régulation PID

Réglable 0,00 a 10,00 Réglage -
Plage: en Usine:

Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Lit uniquement le paramétre qui présente la version du logiciel du régulateur PID développé
pour la fonction SoftPLC du variateur CFW700.

P1011 - Point de Consigne PID

Réglable 0,021,999 Réglage -
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):
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Description:
Lit uniquement le paramétre qui présente, sous la forme wxy.z sans unité, la valeur de
rétroaction du régulateur PID en fonction de I'échelle définie dans le paramétre P1018.

P1012 - Rétroaction PID

Réglable 0,0 2 3000,0 Réglage -
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Lit uniquement le paramétre qui présente, sous la forme wxy.z sans unité, la valeur de
rétroaction du régulateur PID ou la variable du processus en fonction de I'échelle définie
dans le parametre P1018.

P1013 - Sortie PID

Réglable 0,0 a2 100,0 % Réglage -
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Lit uniqguement le parametre qui présente, en pourcentage (%), la valeur de sortie du
régulateur PID.

P1016 - Sélection du Point de Consigne PID

Réglable 0 =HMI Réglage 0O
Plage: 1 =Alx en Usine:

2 = Série /USB

3 = CO/DN/DP
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Définit I'origine du point de consigne du régulateur PID.

Remarques:
m “HMI” signifie que le point de consigne du régulateur PID est la valeur du parametre P1025.
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m “Al” signifie que le point de consigne du régulateur PID provient d'une entrée analogique. Il est
nécessaire de configurer le parametre P0231 (Al1) ou PO236 (Al2) avec la valeur 5 = fonction 1 de
I'application pour I'activer. Le message d'alarme suivant s'affiche si cela n'est pas correctement
effectué: “A770: Set Al or Al2 for Function 1 of the Application”.

m “Série/USB” signifie que le point de consigne du régulateur PID est la valeur de PO683
référencée proportionnellement au pourcentage a une décimale prés: 100,0 % correspond
a1 000 dans P0683.

m “CO/DN/DP” signifie que le point de consigne du régulateur PID est la valeur référencée

proportionnellement au pourcentage a une décimale pres: 100,0 % correspond a 1 000
dans P0685.

P1018 - Echelle de Rétroaction PID

Réglable 0,021,999 Réglage 100,0
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles -

via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Définit comment la valeur de rétroaction PID ou la variable du processus est présentée dans
P1012 (ainsi que le point de consigne PID dans P1011): pleine échelle de rétroaction PID ou
variable du processus qui correspond a 100,0 % dans la sortie analogique utilisée comme
rétroaction du régulateur PID.

La variable est toujours une décimale “wxy.z", c.a.d la valeur apres la virgule (ou le point).

Exemple: le transducteur de pression fournit une intensité 4-20 mA sur une plage de pression
de 0 a 25 bars. Configurez P1019 avec la valeur 25,0.

P1020 - Gain Proportionnel PID

P1021 - Gain Intégral PID

P1022 - Gain Différentiel PID

Réglable 0a1,999 Réglage P1020 = 1,000

Plage: en Usine: P1021 = 0,430
P1022 = 0,000

Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles -

via le Pupitre
Opérateur (HMI):
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Description:
Ces parameétres définissent les gains du régulateur PID; ils doivent étre configurés en fonction
de I'application régulée.

Des exemples de paramétres initiaux pour certaines applications sont présentés dans le
Tableau 4.1.

Tableau 4.1 : parametres recommandés pour les gains du régulateur PID

Gains
Variable Proportionnel Intégral Dérivée

P1020 P1021 P1022
Pression dans un circuit pneumatique 1 0,430 0,000
Débit dans un circuit pneumatique 1 0,370 0,000
Pression dans un circuit hydraulique 1 0,430 0,000
Débit dans un circuit hydraulique 1 0,370 0,000
Température 2 0,040 0,000
Niveau 1 - Voir la remarque ci-dessous 1 Voir la remarque ci-dessous 0,000

REMARQUE'!

@ Pour le contréle du niveau, les parametres de gain intégral dépendent du
temps nécessaire pour que le réservoir passe du niveau minimal acceptable
au niveau voulu dans les conditions suivantes :

1. La durée de I'action directe doit &tre mesurée avec le débit d'entrée maximal
et le débit de sortie minimal.

2. Ladurée de I'action inverse doit &tre mesurée avec le débit d'entrée minimal
et le débit de sortie maximal.

Une équation de calcul de la valeur initiale de P1021 en fonction du temps de réponse du
systeme est présentée ci-dessous :

P1021 =5,00/t,

Ou: t = temps (en secondes)

P1023 - Filtre du Point de Consigne PID

Réglable 0,00 a 650,00 s Réglage 3,0s
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Ce parametre définit la valeur de la durée constante du filtre du point de consigne du
régulateur PID; sa fonction est de diminuer les variations soudaines de la valeur du point de
consigne PID.
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P1024 - Type d'Action du Régulateur PID

Réglable 0 = Direct Réglage 0
Plage: 1 = Inverse en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Le type d'action “Direct” doit étre sélectionné lorsqu'il est nécessaire que la vitesse du
moteur augmente pour augmenter la variable du processus. Sinon, le type “Inverse” doit
étre sélectionné.

Tableau 4.2 : sélection du type d'action PID

Vitesse du Moteur Variable du Processus Sélection
Augmente Direct
Augmente g -
Diminue Inverse

Cette caractéristique dépend du type de processus, mais la rétroaction directe est la plus
fréquente.

Pour la régulation de température ou le contréle du niveau, le choix du type d'action dépend
de la configuration.

Exemple: si le variateur commande le moteur qui enléeve le fluide du réservoir dans une
application de contréle du niveau, le type d'action est inverse car le variateur doit augmenter
la vitesse du moteur pour diminuer le niveau du fluide. Si le variateur commande le moteur
qui ajoute du fluide au réservoir, le type d'action est direct.

P1025 - Point de Consigne PID a I'Aide des Touches du Clavier (pupitre

opérateur - HMI)

Réglable 0,0 a 100,0 % Réglage 0,0 %
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Ce parameétre permet de régler le point de consigne du régulateur PID au moyen des touches
du clavier, car P1016 = O et il fonctionne en mode Auto. Si le variateur fonctionne en mode
manuel, la référence au clavier est configurée dans le parametre PO121.

Le paramétre P1025 conserve la derniére valeur configurée (sauvegarde) méme apres avoir
désactivé ou réinitialisé le variateur (avec P1027 = 1 - Actif).
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P1026 - Configuration Automatique du Point de Consigne PID a I'Aide du

Clavier (P1025)

Réglable 0 = Inactif Réglage 1
Plage: 1 = Actif en Usine:
Propriétés: cfg

Groupes SPLC

Accessibles

via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Lorsque le point de consigne du régulateur PID est défini sur le clavier (P1016 = 0) et que
P1026 est égal a 1 (actif), au passage du mode manuel en mode automatique, le pourcentage
du point de consigne manuel qui correspond a la sortie du régulateur de 0,0 a 100,0 % est
chargé dans P1025. Cela évite des oscillations lors du passage de manuel en automatique.

P1027 - Sauvegarde du Point de Consigne PID a I'Aide du Clavier (P1025)

Réglable 0 = Inactif Réglage 1
Plage: 1 = Actif en Usine:
Propriétés:

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Ce parameétre active/désactive la sauvegarde du point de consigne PID a I'aide du clavier.

Si P1027 = 0 (inactif), le variateur ne sauvegarde pas la valeur du point de consigne lorsqu'il

est désactivé. Par conséquent, lorsque le variateur est réactivé, la valeur du point de
consigne est nulle (0,0 %).

P1028 - Sortie PIDN =0

Réglable 0,02 100,0 % Réglage 0,0 %
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessible

via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Le paramétre P1028 fonctionne avec le parametre P0218 (condition de quitter la désactivation
de la vitesse nulle): il constitue une condition supplémentaire pour annuler la désactivation.
Par conséquent, il est nécessaire que l'erreur du traitement PID (différence entre le point de
consigne et la variable du processus) soit supérieure a la valeur programmee dans P1028
pour que le variateur commande a nouveau le moteur: cet état est baptisé “réveil”.
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P1031 - Valeur de la Variable de Processus X
P1032 - Valeur de la Variable de Processus Y

Réglable 0,0 a 100,0 % Réglage P1031=90,0 %
Plage: en Usine: P1032 = 10,0 %
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles -

via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Ces parametres sont utilisés pour les signaux/alarmes des fonctions des sorties numériques;
ils indiquent:

Variable du processus > VPx (Fonction 1 de I'application) et

Variable du processus < VPy (Fonction 2 de I'application).

4.2.2 Potentiométre Electronique (EP)

Le variateur CFW700 comporte un POTENTIOMETRE ELECTRONIQUE (E.P) qui permet de
régler la vitesse de référence via 2 entrées numériques et une autre pour ralentir le moteur.

Lorsque le variateur est activé et que 'entrée numérique DIx configurée sur “Fonction 1 de
I'application (Accélérer)” est activée, le moteur accélere jusqu’a la vitesse maximale d’apres la
rampe d’accélération programmeée. Si seule I'entrée numérique DIx configurée sur “Fonction
2 de I'application (Décélérer)” est activée, le moteur ralentit jusqu’a la vitesse minimale d’apres
la rampe de décélération programmeée. Siles entrées sont actives, le moteur ralentit pour des
raisons de sécurité. Lorsque le moteur est désactivé, les entrées numeériques DIx sont ignorées
sauf si elles ont toutes les deux actives, auquel cas la vitesse de référence est réglée a 0 tr/min.
La figure suivante illustre cet état.

o Augmenter,
Ent,r(.ées Vitesse de
numerlqu%s Diminuer & référence
] a Réinitialisation
Activation —
Vitesse
Vitesse de minimale T T
sortie < : Duré
; ; urée
24
Augmentation DIx Ouyert Durée
Réinitialisation < 24i\/
Diminution DIx Durée
24\
DIx - Marche / Arrét o "
(Run/Stop) uver Durée
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Il est nécessaire de configurer le parametre P0221 ou P0222 avec la valeur 7 = SoftPLC pour
que le potentiometre électronique fonctionne.

Définitions:

m La fonction 1 de I'application pour les parameétres P0263 a PO270 représente la commande
d’accélération (Accelerate).

m La fonction 2 de I'application pour les parameétres P0263 a PO270 représente la commande
de décélération (Decelerate).

La commande d’accélération s’effectue par une des entrées numériques (DI1 a DI8). Il est
nécessaire de configurer un des parametres DI (P0263 a P0270) avec la valeur 20 = fonction
1 de I'application.

La commande de décélération s’effectue également par une des entrées numériques (DI1 a
DI8). Cependant, il est nécessaire de configurer un des parametres DI (P0263 a P0270) avec
la valeur 21 = fonction 2 de 'application.

Lentrée d’accélération est active lorsqu’une tension de 24 V est appliquée et inactive pour une
tension de O V. Sinon, I'entrée de décélération est active lorsqu’une tension de 0V est appliquée
et inactive pour une tension 24 V.

Les paramétres de cette application sont :

P1010 - Version du Potentiométre Electronique (E.P.)

Réglable 0,00 a 10,00 Réglage -
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Lit uniguement le parameétre qui présente la version du logiciel du potentiometre électronique
développé pour la fonction SoftPLC du variateur CFW700.

P1011 - Vitesse de Référence E.P.

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage -
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Lit uniguement le parametre qui présente, en tr/min, la vitesse de référence actuelle du
potentiometre électronique.
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P1012 - Sauvegarde de la Vitesse de Référence E.P.

Réglable 0 = Inactif Réglage 1
Plage: 1 = Actif en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Ce parametre active/désactive la sauvegarde de la vitesse de référence du potentiomeétre
électronique.

Si P1012 = 0O (inactif), le variateur ne sauvegarde pas la valeur de la vitesse de référence. Par
conséquent, lorsque le variateur est réactivé, la vitesse de référence est la vitesse minimale
définie dans PO133.

4.2.3 Application Multivitesse

Le variateur CFW700 comporte I'application MULTIVITESSE qui permet de configurer la vitesse
de référence avec les valeurs définies dans les paramétres P1011 a P1018 par la combinaison
logique des entrées numériques Dl4, DI5 et DI6: 8 vitesses de références pré-programmeées
sont possibles. Ses avantages sont la stabilité des références pré-programmeées constantes
et 'immunité au bruit électrique (entrées numériques Dlx isolées).

Le choix de la vitesse de référence s’effectue par la combinaison logique des entrées numeériques
Dl4, DI5 et DI6. Leurs parametres respectifs (P0266, P0267 et P0268) doivent étre définis avec
“Fonction 1 de l'application (Multivitesse)”. Si une entrée numérique est configurée sur “Fonction
1 de l'application”, le message d’alarme suivant s’affiche “A750: Set a DI for Multispeed”; la
vitesse de référence du variateur n’est alors pas activée.

Vitesse de &
sortie

» P1018

Rampe
d'accélération
P1011
— — »Durée

T
DIp——F — 1 : 0V (ouvert)

| . I H 24V
DIS e — : ——0V (ouvert)

B B H H i (
i A A — 24V
DI4_| m L0V (ouvert)

Figure 4.6 : fonctionnement de I'application Multivitesse

Pour que I'application multivitesse fonctionne, Il est nécessaire de configurer le parameétre
P0221 ou P0222 avec la valeur 7 = SoftPLC.
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Définition:

m La fonction 1 de I'application pour les parametres P0266 a P0268 représente la commande
Multivitesse.

Le choix de la vitesse de référence fonctionne d’apres le tableau ci-dessous :

Tableau 4.3 : Référence Multivitesse

DIé DI5 DI4 Vitesse de Référence
oV oV oV P1011
oV oV 24V P1012
oV 24V oV P1013
oV 24V 24V P1014
24V oV oV P1015
24V oV 24V P1016
24V 24V oV P1017
24V 24V 24V P1018

Si une entrée numeérique est sélectionnée en multivitesse, elle doit étre considérée a 0 V.

Les parametres P1011 a P1018 définissent la vitesse de référence lorsque I'application
Multivitesse fonctionne.

Les parametres de cette application sont:

P1010 - Version de I'Application Multivitesse

Réglable 0,00 a 10,00 Réglage -
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:

Lit uniguement le parameétre qui présente la version du logiciel de I'application Multivitesse
développée pour la fonction SoftPLC du variateur CFW700.

P1011 - Référence Multivitesse 1

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage 90 tr/min
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Définit la vitesse de référence 1 pour I'application Multivitesse.
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P1012 — Référence Multivitesse 2

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage 300 tr/min
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Définit la vitesse de référence 2 pour I'application Multivitesse.

P1013 — Référence Multivitesse 3

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage 600 tr/min
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Définit la vitesse de référence 3 pour I'application Multivitesse.

P1014 - Référence Multivitesse 4

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage 900 tr/min
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Définit la vitesse de référence 4 pour I'application Multivitesse.

P1015 - Référence Multivitesse 5

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage 1200 tr/min
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):
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Description :
Définit la vitesse de référence 5 pour l'application Multivitesse.

P1016 — Référence Multivitesse 6

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage 1500 tr/min
Plage: en Usine:

Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Définit la vitesse de référence 6 pour I'application Multivitesse.

P1017 — Référence Multivitesse 7

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage 1800 tr/min
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Définit la vitesse de référence 7 pour I'application Multivitesse.

P1018 - Référence Multivitesse 8

Réglable 0 a 18 000 tr/min Réglage 1650 tr/min
Plage: en Usine:
Propriétés: -

Groupes SPLC

Accessibles

via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Définit la vitesse de référence 8 pour I'application Multivitesse.

4.2.4 Commande Marche/Arrét sur 3 Fils

Le variateur CFW700 comporte I'application MARCHE/ARRET SUR 3 FILS qui permet de le
configurer en démarrage direct en ligne avec un bouton d’arrét d’urgence et un contact de
rétention.

Ainsi, 'entrée numérique (DIx) programmeée sur “Fonction 1 de I'application (Démarrage)” peut
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activer le variateur avec une seule impulsion lorsque I'entrée DIx configurée sur “Fonction 2 de
'application (Arrét)” est active.

Le variateur désactive la rampe lorsque I'entrée numérique d’arrét (Stop) est inactive. Limage
ci-dessous illustre le fonctionnement.

DIx - Start 24V
Ouvert .
1 L—— Durée

24V f

Dix - Stop Ouvert > Time
: > Ti

Vitesse du moteur :/ \ /_\ o
» Time

Figure 4.7 : Fonctionnement de I'application Marche/Arrét sur 3 fils

Il est nécessaire de configurer le parametre P0224 ou P0227 avec la valeur 4 = SoftPLC pour
faire fonctionner I'application Marche/Arrét sur 3 fils.

Définitions :

m | a fonction 1 de I'application pour les parametres P0263 a P0270 représente la commande
de démarrage (Start).

m | a fonction 2 de I'application pour les parametres P0263 a P0270 représente la commande
d’arrét (Stop).

La commande de démarrage s’effectue par une des entrées numériques (DI1 a DI8). Il est
nécessaire de configurer un des parametres DI (P0263 a P0270) avec la valeur 20 = fonction 1
de l'application. Si plusieurs entrées numeériques sont configurées pour cette fonction, 'opération
logique prend en compte uniquement la commande de I'entrée numeérique ayant la priorité la plus
élevée, a savoir: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Si une entrée numérique est configuree,
le message d’alarme suivant s’affiche: “A750: Set a DI for Function 1 of the Application (Start)”;
I'application n’est alors pas activée.

La commande d’arrét (Stop) s’effectue également par une des entrées numériques (DI1 a DI8).
Cependant, il est nécessaire de configurer un des parametres DI (P0263 a P0270) avec la valeur
21 = fonction 2 de I'application. Si plusieurs entrées numériques sont configurées pour cette
fonction, 'opération logique prend en compte uniquement la commande de 'entrée numérique
ayant la priorité la plus élevée, a savoir: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Si une entrée
numérique est configurée, le message d’alarme suivant s’affiche: “A752: Set a DI for Function
2 of the Application (Stop)”; I'application n’est alors pas activée.

Les entrées de démarrage et d’arrét (Start et Stop) sont actives lorsqu’une tension de 24 V est
appliquée et inactives pour une tension de 0 V.

Lorsque le variateur est activé en mode local ou distant, sans défaut, sans sous-tension et sans
alarme A750 et A752, la commande “General Enable” a lieu dans le variateur. Si une entrée
numérique est configurée avec la fonction “General Enable”, le variateur est activé lorsque les
2 sources de la commande sont actives.

e parameétre de cette application est:
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P1010 - Version de I'Application Marche/Arrét sur 3 Fils

Réglable 0,00 a 10,00 Réglage -
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Lit uniquement le parameétre qui présente la version du logiciel de I'application Marche/Arrét
sur 3 fils développée pour la fonction SoftPLC du variateur CFW700.

4.2.5 Marche Avant/Arriére

Le variateur CFW700 comporte I'application MARCHE AVANT/ARRIERE qui permet d’associer
les 2 commandes (Avant/arriere et Marche/Arrét) sur une seule entrée numérique.

Ainsi, I'entrée numérique (DIx) programmeée sur “Fonction 1 de I'application (Avant)” associe
la rotation en marche avant avec la commande Marche /Arrét; I'entrée (DIx) programmeée sur
“Fonction 2 de 'application (Arriere)” associe la rotation en marche arriere avec la commande
Marche /Arrét. Limage ci-dessous illustre le fonctionnement.

24V

DIx - Avant Ouvert H

" Durée
DIx - Arriere HOuvertE

PYRVE

>
Durée

' ' \ '/ >
: Durée
Inverse

Figure 4,8 : fonctionnement de I'application Marche avant/arriere

Vitesse du moteur :

Ilest nécessaire de configurer le parametre P0223 avec la valeur 9 = SoftPLC (CW) ou 10 = SoftPLC
(CCW) ensemble avec P0224 ayant la valeur 4 = SoftPLC; autrement, il et nécessaire de configurer
le parameétre P0226 avec la valeur 9 = SoftPLC (CW) ou 10 = SoftPLC (CCW) ensemble avec P0227
ayant la valeur 4 = SoftPLC pour que I'application Marche avant/arriere fonctionne. Le message
d’alarme suivant s’affiche si la sélection Local FWD/REV n'est pas configurée (P0223): “A760:
Set Local FWD/REV to SoftPLC” ; I'application n'est alors pas activée si la sélection Local Run/
Stop (P0224) est configurée sur SoftPLC. La méme chose s’applique a la sélection Remote FWD/
REV (P0226): le message d’alarme suivant s'affiche: “A762: Set Remote FWD/REV to SoftPLC”;
I'application n’est alors pas activée sila sélection Local Run/Stop (P0227) est configurée sur SoftPLC.
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Définitions:

m | a fonction 1 de I'application pour les parameétres P0263 a P0270 représente la commande
de marche avant (Forward).

m | a fonction 2 de I'application pour les parameétres P0263 a P0270 représente la commande
de marche arriere (Reverse).

La commande de marche avant s’effectue par une des entrées numériques (DI1 a DI8). Il est
nécessaire de configurer un des parametres DI (P0263 a P0270) avec la valeur 20 = fonction
1 de l'application. Si plusieurs entrées numériques sont configurées pour cette fonction,
'opération logique prend en compte uniqguement la commande de I'entrée numérique ayant la
priorité la plus élevée, a savoir: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Si une entrée numérique
est configurée, le message d’alarme suivant s’affiche: “A750: Set a DI for Function 1 of the
Application (Forward)”; I'application n’est alors pas activée. Il est convenu que la rotation en
marche avant correspond toujours au «sens des aiguilles d’'une montre».

La commande de marche arriere s’effectue également par une des entrées numériques (DI1 a
DI8). Cependant, il est nécessaire de configurer un des parametres DI (P0263 a P0270) avec
la valeur 21 = fonction 2 de I'application. Si plusieurs entrées numériques sont configurées
pour cette fonction, I'opération logique prend en compte uniquement la commande de I'entrée
numeérique ayant la priorité la plus élevée, a savoir: DI1>DI2>DI3>DI4>DI15>DI6>DI7>DI8. Si une
entrée numérique est configurée, le message d’alarme suivant s’affiche: “A752: Set a DI for
Function 2 of the Application (Reverse)”; I'application n’est alors pas activée. Il est convenu que
la rotation en marche avant correspond toujours au «sens inverse des aiguilles d’une montre».

Les entrées marche avant et marche arriere (Forward et Reverse ) sont actives lorsqu’une
tension de 24 V est appliquée et inactives pour une tension de 0O V.

Lorsque le variateur est activé en mode local ou distant, sans défaut, sans sous-tension et sans
alarme A750, A752, A760 et A1762, la commande “General Enable” a lieu dans le variateur. Si
une entrée numérique est configurée avec la fonction “General Enable”, le variateur est activé
lorsque les 2 sources de la commande sont actives.

Lorsque I'entrée numérique de marche avant est active et I'entrée numérique de marche arriere
est inactive, les commandes de marche avant et de démarrage ont lieu. Si I'entrée numérique
de marche arriere est active, le fonctionnement du variateur ne change pas. Lorsque les
2 commandes sont inactives, la commande de démarrage est supprimée et le moteur ralentit
jusqu’a la vitesse nulle O (tr/min). Cependant, lorsque I'entrée numeérique de marche arriere est
active et 'entrée numérique de marche avant est inactive, les commandes de marche arriere
et de démarrage ont lieu. Si I'entrée numérique de marche avant est active, le fonctionnement
du variateur ne change pas. Lorsque les 2 commandes sont inactives, la commande de
démarrage est supprimée et le variateur ralentit jusqu’a la vitesse nulle O (t/min). Siles 2 entrées
numériques de marche avant et de marche arriére sont actives simultanément, la commande
de marche avant est créée.

Le paramétre de cette application est:
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P1010 - Version de I'Application Marche Avant/Arriére

Réglable 0,00 a 10,00 Réglage -
Plage: en Usine:
Propriétés: ro

Groupes SPLC

Accessibles
via le Pupitre
Opérateur (HMI):

Description:
Lit uniqguement le parameétre qui présente la version du logiciel de I'application Marche avant/
arriere développée pour la fonction SoftPLC du variateur CFW700.
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5 PREMIERE MISE SOUS TENSION - PREMIERE MISE EN SERVICE
5.1 PREPARATION DU DEMARRAGE

Le variateur doit d’abord étre installé en respectant les recommandations du Chapitre 3
Installation - Connexion.

DANGER'!
Débranchez toujours l'alimentation principale avant d'effectuer une connexion
sur le variateur.

1. Vérifiez que les connexions de l'alimentation, de la terre et des commandes sont correctes
et solidement fixées.

2. Enlevez de l'intérieur du variateur tout le matériel nécessaire a l'installation qui peut s’y trouver.

3. Vérifiez les branchements du moteur et si la tension et le courant du moteur sont compris
dans les caractéristiques nominales du variateur.

4. Désaccouplez mécaniquement le moteur de la charge.
S’iln‘est pas possible de désaccoupler le moteur, vérifiez que le sens de rotation sélectionné
(avant ou arriere) ne provoquera pas de blessure et/ou ne détériorera pas le matériel.

5. Soulevez les capots du variateur.

6. Mesurez la tension d’alimentation et vérifiez qu’elle est comprise dans la plage indiquée au
Chapitre 8 Caractéristiques techniques.

7. Appliquez la tension a I'entrée:
Fermez le coupe-circuit de I'entrée.

8. Vérifiez le résultat a la premiere mise sous tension:
’écran doit alors afficher le mode supervision et la DEL d’état verte doit étre allumée.

5.2 DEMARRAGE

La procédure de démarrage en régulation V/f comporte 3 opérations simples qui utilisent les
groupes STARTUP et BASIC.

Opérations:

1. Définissez le mot de passe pour la modification des parametres.

2. Exécutez la routine de démarrage orienté (groupe STARTUP).

3. Définissez les parametres du groupe d’application de base (BASIC).
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5.2.1 Menu de Démarrage Orienté

clavier (pupitre opérateur - HMI).

= Le parametre “PO000 - Access to
Parameters” est sélectionné. Modifiez
le mot de passe pour configurer les
parametres restants si nécessaire. La
valeur par défaut réglée en usine est 5.

= Appuyez sur latouche M3 pour passer
au parametre suivant.

Opération Indication Action/Affichage Opération Indication Action/Affichage
Loc gn PARAM LOC
~ o ~
u..
1 bW - 2 . ow -
m Mode Supervision. = Le groupe PARAM est sélectionné;
m Appuyez sur latouche ENTER/MENU appuyez sur la touche 43 ou @&
pour passer au premier niveau du pour sélectionner le groupe STARTUP.
mode programmation.
Loc Loc n
~ ~ o
Nl
(N 1
3 STARTUP f ™ 100 4 STARTUP o ™ 100
= Appuyez sur ENTER/MENU lorsque = Le parameétre “P0317 - Oriented
le groupe est sélectionné. Start-up” est alors sélectionné;
appuyez sur ENTER/MENU pour
parvenir a son contenu.
Loc Loc
[ ] [ ]
~ PUB [ ~ PU [}
n |
5 u 6 !
STARTUP 0 50 100 STARTUP o 0 100
u Modifiez le parametre PO317 avec u  Appuyez sur ENTER/MENU pour
la valeur “1 - Yes” au moyen de la enregistrer la modification.
touche M,
LOC CONF LOC CONF
STARTUP o ™ 100 STARTUP o = 100
= Laroutine de démarrage orienté est alors = Si nécessaire modifiez le parametre
7 lancée et I'état “CONF” estindiqué sur le 8 “P0296 - Line Rated Voltage”

(Tension secteur nominale). Cette
modification affecte les parametres
P0151, PO153, P0O185, P0321, P0322,
P0323 et P0400.

= Appuyez sur latouche M pour passer
au parametre suivant.
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T

Opération

Indication Action/Affichage

Opération

Indication Action/Affichage

LOC CONF

P"898

STARTUP

Si nécessaire modifiez le paramétre
“P0298 - Application”. Cette

LOC CONF

P"EBB

STARTUP

Si nécessaire modifiez le paramétre
“P0202 - Control Type” (Type

o modification affecte les parametres 10 de commande). Ce guide indique
P0156, P0157, P0158, P0401, P0404 uniquement la configuration du
et P0410 (ce dernier uniquement si parameétre P0202 = 0 (V/f 60 Hz) ou
P0202 = 0, 1 ou 2 - modes V/f). La P0202 = 1 (V/f 50 Hz). Voir le manuel
durée et le niveau de la protection de programmation et de dépannage
IGBT contre les surcharges sont pour les autres réglages (V/f réglable,
également affectés. VVW ou modes vectoriels).

Appuyez sur la touche M3 pour passer Appuyez sur la touche M3 pour passer
au parametre suivant. au parametre suivant.
LOC CONF LOC CONF L{L‘n
o
P“398 POY0
STARTUP STARTUP 100

i S . " N 12 Lo . " N
Si nécessaire modifiez le paramétre Si nécessaire modifiez le parametre
“P0398 - Motor Service Factor” “P0400 - Motor Rated Voltage”
(Facteur de service moteur) . Celamodifie (Tension nominale moteur). Cette
le courant et la durée de la protection modification corrige la tension de sortie
contre les surcharges du moteur. par le facteur “x = P0400/P0296".
Appuyez sur la touche M3 pour passer Appuyez sur la touche M3 pour
au parametre suivant. passer au parametre suivant.

LOC CONF 'nn LOC CONF ‘n
o
P n L‘ | P n L‘ n L‘
U
STARTUP STARTUP

13 L . . N 14 S . e N
Si nécessaire modifiez le paramétre Si nécessaire modifiez le parameétre
“P0401 - Motor Rated Current” “P0404 - Motor Rated Power”
(Courant nominal moteur). Cette (Puissance nominale moteur). Cela
modification affecte les parametres modifie le parametre P0410.

P0156, PO157, P0O158 et P0410. Appuyez sur la touche M3 pour passer
Appuyez sur la touche M3 pour passer au parametre suivant.
au parametre suivant.
LOC CONF LOC CONF .'
~ !
fl ﬂ
"fu "fu
STARTUP STARTUP
15 Si nécessaire modifiez le paramétre 16 Si nécessaire modifiez le paramétre

“P0403 - Motor Rated Frequency”
(Fréquence nominale moteur). Cela
modifie le parameétre P0402.

Appuyez sur la touche M3 pour passer
au parametre suivant.

“P0402 - Motor Rated Speed”
(Vitesse nominale moteur). Cette
modification affecte les parametres
P0122 aP0131, P0133, P0134, P0135,
P0182, P0208, P0288 et P0289.
Appuyez sur la touche M3 pour passer
au parametre suivant.
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Si nécessaire modifiez le parametre
“P0408 - Run Self-Tuning” (Exécuter
réglage automatique).

Appuyez sur la touche M3 pour passer
au parametre suivant.

Exécutez le réglage automatique en
modes VVW et vectoriel.

Opération Indication Action/Affichage Opération Indication Action/Affichage
LOC CONF LOC CONF
n n
~ IUE L‘ ~ o
STARTUP » » e STARTUP s ® ™
17 = Si nécessaire modifiez le parametre 18 m Si nécessaire modifiez le parametre
“P0405 - Encoder Pulse Number” “P0406 - Motor Ventilation”
(Nombre impulsions moteur) en (Ventilation moteur).
fonction du modele d'encodeur. = Appuyez sur la touche M3 pour passer
= Appuyez sur latouche M3 pour passer au parameétre suivant.
au parametre suivant. m Les paramétres a venir apres avoir
sélectionné le parametre P0406
peuvent varier en fonction du type de
commande défini dans P0202.
LOC CONF Loc
n
~ 8 ~ 9“
aun f
uiu U..
STARTUP | o 0 ° b b
19 20

= Appuyez sur la touche BACK/ESC
pour terminer la routine de démarrage
orienté.

= Appuyez a nouveau sur la touche
BACK/ESC pour revenir en mode
supervision.

Figure 5.1: Démarrage orienté
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[0Eq

5.2.2 Menu d’Application de Base

Opération Indication Action/Affichage Opération Indication Action/Affichage
Loc M PARAM LOC
u.. ,
1 0 50 100 0 50 100
= Mode Supervision. = Le groupe PARAM est sélectionnég;
= Appuyez sur la touche ENTER/MENU appuyez sur la touche M3 ou & pour
pour passer au premier niveau du mode sélectionner le groupe BASIC.
programmation.
Loc Loc nn
~ (AN
BASIC BASIC n ' n n
3 0 50 100 4 [] 50 100
m Appuyez sur ENTER/MENU lorsque le m La routine d'application de base
groupe est sélectionné. (Basic Application) est alors lancée. Si
nécessaire modifiez le parametre “P0100 -
Acceleration Time” (Durée accélération).
= Appuyez sur la touche 43 ou & pour
passer au parameétre suivant.
Loc Loc
nn N
8U.U ~ 9U
BASIC n 'n | BASICPn '33
5 0 50 100 6 0 50 100
m Si nécessaire modifiez le parametre m Si nécessaire modifiez le parametre
“P0101 - Deceleration Time” (Durée “P0133 - Minimum Speed” (Vitesse
accélération). minimale).
= Appuyez sur la touche 43 ou @ pour = Appuyez sur la touche 43 ou @ pour
passer au parameétre suivant. passer au parameétre suivant.
Loc Loc
1nonn icn
~ I8UU ~ 'S.U
BASICPn 'Jq BASICPn '35
7 0 50 100 8 0 50 100
m Sinécessaire modifiez le parametre “P0134 m Si nécessaire modifiez le parameétre
— Maximum Speed” (Vitesse maximale). “P0135 - Max. Output Current”
= Appuyez sur la touche 43 ou @ pour (Courant de sortie maxi).
passer au parametre suivant. = Appuyez sur la touche 43 ou & pour
passer au paramétre suivant.
Loc l Loc ]
~ ] ~ o
BASIC n ' n
PO 136 U..
9 0 50 100 10 ° d el
m Si nécessaire modifiez le parameétre = Appuyez sur la touche BACK/ESC pour
“P0136 - Manual Torque Boost” terminer la routine d'application de base.
(Optimisation manuelle couple). = Appuyez anouveau sur latouche BACK/
= Appuyez sur la touche 43 ou & pour ESC pour revenir en mode supervision.
passer au parameétre suivant.
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6 DEPANNAGE - MAINTENANCE
6.1 PANNES - ALARMES

©

REMARQUE!
Voir I'aide-mémoire du variateur CFW700 et le manuel de programmation pour
plus d'informations sur les erreurs et les alarmes.

6.2 SOLUTIONS AUX PROBLEMES LES PLUS FREQUENTS

Tableau 6.1 : Solutions aux problemes les plus fréquents

Probléme

Point a Vérifier

Action Corrective

Le moteur ne démarre
pas

Cablage incorrect

1. Vérifiez tous les branchements d'alimentation et de
commande.

Référence analogique
(si elle est utilisée)

1. Vérifiez si le signal externe est correctement connecté.
2. Vérifiez I'état du potentiometre de commande (s'il est
utilisé).

Parameétres 1. Vérifiez que les parametres sont correctement
incorrects configurés pour I'application.
Anomalie 1. Vérifiez que le variateur n'est pas blogué a cause

d'une anomalie.

. Vérifiez que les bornes XC1:15 et 16 et/ou XC1: 34
et 36 ne sont pas en court-circuit (court-circuit dans
I'alimentation 24 Vcc).

N

Calage du moteur

1. Diminuez la surcharge du moteur.
. Augmentez la valeur des parametres P0136, P0137
(V/f), ou PO169/P0170 (régulation vectorielle).

N

La vitesse de rotation
du moteur varie
(oscille)

Connexions
desserrées

—_

. Arrétez le variateur, coupez l'alimentation et vérifiez et
serrez tous les branchements de I'alimentation.
. Vérifiez toutes les connexions internes du variateur.

N

Potentiomeétre de
référence défectueux

1. Remplacez le potentiométre.

Oscillation de la
référence analogique
externe

—

. Identifiez I'origine de l'oscillation. Si l'origine du défaut
est due au bruit électrique, utilisez des cables blindés
ou séparez les cables d'alimentation et de commande.

Paramétres incorrects
(régulation vectorielle)

-

. Vérifiez les parametres P0410, P0412, PO161, PO162,
P0O175 et PO176.
. Voir le manuel de programmation et de dépannage.

N

Vitesse du moteur trop
élevée ou trop faible

Parameétres incorrects
(tolérances de la
référence)

—

. Vérifiez que les parametres P0O133 (Vitesse minimale)
et PO134 (Vitesse maximale) sont correctement
configurés pour l'application.

Signal de
commande de la
référence analogique
(si elle est utilisée)

-

. Vérifiez le niveau du signal de commande de la
référence.

2. Vérifiez les valeurs des parameétres P0232 a P0240

(gain et décalage).

Plaque signalétique

1. Vérifiez que le moteur est correctement dimensionné
pour I'application.

Le moteur n'atteint pas
sa vitesse nominale ou
la vitesse du moteur
oscille autour de la
vitesse nominale
(Régulation vectorielle)

Réglages

-

. Diminuez la valeur du parameétre P0180.
. Vérifiez le parametre P0410.

N
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Probléme

Point a Vérifier

Action Corrective

Ecran éteint

Branchements du
clavier

1.

Vérifiez le branchement du clavier.

Tension
d'alimentation

1.

Les valeurs nominales doivent étre comprises dans
les tolérances ci-dessous:

Alimentation 200...240 V. (tailles A a D) Minimum: 170 V;
Maximum: 264 V;

Alimentation 220-230 V: (taille E) Minimum: 187 V;
Maximum: 253 V;

Alimentation 380...480 V: Minimum: 323 V;
Maximum: 528 V.

Alimentation de 500 a 600 V: Minimum: 425 V;
Maximum: 660 V.

Fusibles secteur
grillés

—

. Remplacez les fusibles.

Le moteur ne fonctionne
pas dans la zone
d'atténuation du champ
(régulation vectorielle)

Réglages

e

. Diminuez la valeur du parametre P0O180.

Faible vitesse du moteur
et PO009 = P0O169

ou P0O170 (moteur
fonctionnant avec une
limitation du couple),
pour P0202 =5 -
vecteur avec encodeur

Les signaux de
I'encodeur ou le
branchement de
I'alimentation sont
inversés

-

. Vérifiez les signaux A-A, B - B; voir Figure 3.6. Si

les signaux sont corrects, changez deux phases de
sortie. Ex.: Uet V.

Le cable de
I'encodeur est cassé

. Remplacez le cable.

6.3 SUPPORT TECHNIQUE - CONTACT

Pour une assistance et des services techniques, il est important d’avoir les informations
suivantes a portée de main:

m Modele du variateur.

= Numéro de série et date de fabrication inscrits sur I'étiquette d'identification du produit (voir
Paragraphe 2.5 Etiquettes d’identification et la Figure A.2).

m Version du logiciel installé (parametre PO023).

® Données de 'application et réglages du variateur.

6.4 MAINTENANCE PREVENTIVE

A

DANGER!
Toujours débrancher l'alimentation principale avant de manipuler des
composants électriques associés au variateur.

Des tensions élevées peuvent étre présentes méme aprés déconnexion de
I'alimentation.
Attendre au moins dix minutes le temps de la décharge complete des
condensateurs de puissance.

Raccorder toujours le cadre de I'équipement sur la mise a la terre de protection
(P.E.) a I'endroit approprié a cet effet.
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ATTENTION!
Les cartes électroniques ont des composants sensibles aux décharges
électrostatiques.
Ne pas toucher directement les composants ou les connecteurs. Au besoin,
toucher d'abord le cadre métallique mis a la terre ou utiliser un bracelet
antistatique approprié.

Tableau 6.2: Maintenance préventive

Maintenance

Intervalle

Instructions

Remplacement des
ventilateurs

Au bout de 50 000 heures
de fonctionnement.®

Procédure de remplacement
représentée sur les figures 6.1 et 6.2.

. . s . Mettre sous tension le variateur avec une
Sile variateur | Chaque année a partir ) .
. - tension comprise entre 220 et 230 Vca,
est entreposé | de la date de fabrication . . .
) monophasé ou triphasé, 50 ou 60 Hz,
(pas en figurant sur la plaque . .
. : ” : pendant au moins une heure. Ensuite,
usage): signalétique du variateur . .
Condensateurs . ) mettre hors tension et attendre au moins
) N « Reformage » | (voir le chapitre 2 o .
électrolytiques . . 24 heures avant d'utiliser le variateur (de
Informations générales). .
le remettre sous tension).
Variateur Contacter I'assistance technique de
utilisé: tous les 10 ans. WEG pour obtenir une procédure de
remplacer remplacement.

(1) Les variateurs sont réglés en usine pour une commande automatique des ventilateurs (P0352 = 2), de fagon a ce qu'ils
ne démarrent que lorsque la température du dissipateur thermique augmente. Par conséquent, le nombre d'heures de
fonctionnement des ventilateurs dépendra des conditions de fonctionnement (intensité du moteur, fréquence de sortie,
température de I'air de réfrigération, etc.). Le variateur enregistre dans P0045 le nombre d'heures ou le ventilateur reste en
marche. Lorsque le ventilateur atteint 50 000 heures de fonctionnement, I'écran de I''HM indiquera I'alarme A177.

Tableau 6.3: Inspection périodique tous les 6 mois

Ventilateurs/systemes de
refroidissement

Composant Anomalie Action
Vis desserrées
Bornes, connecteurs " Resserrer
Connecteurs desserrés
Ventilateurs encrassés Nettoyage

Bruit acoustique anormal

Ventilateur bloqué

Vibrations anormales

Remplacer le ventilateur.
Voir les figures 6.1 et 6.2.
Vérifier le branchement du
ventilateur.

Poussiere dans les filtres d'air du panneau

Nettoyage ou remplacement

Cartes de circuits
imprimées

Accumulation de poussiere, d'huile,
d'humidité, etc.

Nettoyage

Odeur

Remplacement

Accumulation de poussiere, d'huile,

Moduleld‘alimfenltation/l d'humidité, etc. Nettoyage
Connexions d’alimentation " - .
Vis de connexion desserrées Serrage
o Décoloration/ odeur/ fuite d'électrolytes
Condensateurs de liaison ST R <
N P Soupape de sécurité dilatée ou cassée Remplacement
CC (circuit intermédiaire) -
Extension de cadre
Résistances Décoloration Remolacement
d’alimentation Odeur P
. . Accumulation de poussiere
Dissipateur thermique - Nettoyage
Poussiére
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6.5 INSTRUCTIONS DE NETTOYAGE

S'il faut nettoyer le variateur, suivre les instructions ci-dessous:

Systeme de ventilation:

Débrancher I'alimentation du variateur et attendre 10 minutes.

Enlever la poussiere accumulée dans I'ouverture de ventilation grace a une brosse en plastique
ou un chiffon.

Enlever la poussiere accumulée sur les ailettes du dissipateur thermique avec de I'air comprimé.

Cartes électroniques :
Débrancher I'alimentation du variateur et attendre 10 minutes.

Enlever la poussiére accumulée sur les cartes avec une brosse antistatique ou un pistolet d'air
comprimé (par ex.: pistolet a ions Chargebuster (non nucléaire) référence A6030-6DESCO).

Si nécessaire, retirer les cartes de I'inverseur.

Toujours utiliser un bracelet antistatique.

@

Déblocage du verrou du
couvercle du ventilateur

(a) Modéles de cadres A, B, C, D et modéle de 105 A / 380-480 V

Démontage du ventilateur Déconnexion des cables

Démontage de vis de la grille
du ventilateur

(b) Modeéles de 142 A, 180 A et 211 A/ 220-230 V et 380-480 V et tous les modéles de 500-600 V

Démontage du ventilateur Déconnexion des cables

Figure 6.1: (a) a (b) Démontage du dissipateur thermique
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@

Connexion des cables Raccordement du ventilateur
(a) Modéles de cadres A, B, C, D et modéle de 105 A / 380-480 V

Fixation du ventilateur et de la
grille sur le produit

(b) Modeéles de 142 A, 180 A et de 211 A/ 220-230 V et de 380-480 V et tous les modéles de
500-600 V

Connexion des cables

Figure 6.2: (a) a (b) Installation du dissipateur thermique
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7 KITS D’OPTIONS - ACCESSOIRES
7.1 KITS D’OPTIONS

Certains modeéles ne peuvent pas accueillir tous les kits disponibles. Voir le Tableau 2.2 pour la
description détaillée des kits d’options disponibles pour chaque modéle de variateur.

7.1.1 Filtre Antiparasite Intégré (uniquement pour les tailles A, B, C et D) -
CFW700...C3...

Réduit le bruit électrique provenant du variateur vers I'alimentation (€missions par conduction) dans
la plage de fréquences (> 150 kHz) ; nécessaire pour la conformité aux émissions maximales par
conduction prescrites par les normes sur la compatibilité électromagnétique (EN 61800-3 and
EN 55011). Voir le Paragraphe 3.3 Installation conforme a la directive européenne de compatibilité
électromagnétique pour plus d’'informations.

7.1.2 IGBT de Freinage Dynamique (uniquement pour le cadre E dans les
modeéles de 220 / 230 V et 380 a 480 V et pour les cadres D et E dans les
modeéles de 500 a 600 V) - CFW700...DB...

Voir le paragraphe 3.2.3.2 Freinage Dynamique (incorporé en standard pour les tailles A, B,

C et D et intégré en option pour la taille E - CFW700...DB...) pour plus d’informations sur le
freinage dynamique.

7.1.3 Protection Nema1 (uniquement pour les tailles A, B, C et E) - CFW700...N1...

Variateur en boitier Nemai. Voir la Figure B.2. Ces variateurs sont équipés du kit KN1X-02 (voir
le Paragraphe 7.2 Accessoires).

7.1.4 Indice de Protection IP54 (uniquement pour les cadres B et C) -
CFW700...N12...

Variateur en boitier IP21. Voir la Figure A.7. Ces variateurs sont équipés du kit KIP21X-01 (voir
le Paragraphe 7.2 Accessoires).

7.1.5 Protection IP21 (uniquement pour les tailles A, B et C) - CFW700...21...

Conforme a la norme EN 954-1 Catégorie 3 (certification en cours). Voir le manuel ou le
CD-ROM fourni avec le produit pour plus d’informations.

7.1.6 Arrét de Sécurité - CFW700...Y1...

Ce kit est recommandeé avec les réseaux de communication (Profibus, DeviceNet, etc.) du fait que
le circuit de commande et l'interface restent actifs (sous tension et répondant aux commandes
de communication réseau) méme en cas de coupure de l'alimentation principale. Voir le manuel
ou le CD-ROM fourni avec le produit pour plus d’informations.

REMARQUE!

@ Il n'est pas possible de monter le capot supérieur sur des variateurs de taille A
équipés de I'arrét de sécurité en option. Vous ne pouvez donc pas améliorer le
niveau de protection de ces variateurs aux normes IP21 ou Nema1.
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7.1.7 24 Alimentation de Commande Externe Vcc - CFW700...W1...

['utilisation de ce kit en option est recommandée avec les réseaux de communication (Profibus,
DeviceNet, etc.), car le circuit de commande et l'interface de communication réseau restent
actifs (avec alimentation électrique et répondant aux commandes de communication réseau)
méme dans I'éventualité d'une interruption de I'alimentation électrique principale.

Les variateurs munis de cette option ont un convertisseur CC/CC intégré avec une entrée
de 24 Vcc qui fournit des sorties adéquates pour le circuit de commande. Par conséquent,
I'alimentation électrique du circuit de commande sera redondante, c'est-a-dire qu'elle peut étre
fournie soit par une alimentation externe de 24 Vicc (connexion telle qu'indiqué sur la figure 7.1a)
ou b)) ou par l'alimentation en mode commuté interne standard du variateur.

Observer que les variateurs avec I'option d'alimentation de 24 Vcc externe utilisent les bornes
XC1:34 et 36 ou XC1:15 et 16 comme I'entrée pour I'alimentation externe et ce n'est plus comme
la sortie comme dans le variateur standard (figure 7.1).

En cas d'interruption de I'alimentation de 24 Vcc externe, les entrées/sorties numeériques et les
sorties analogiques ne seront plus alimentées, méme si I'alimentation principale est activée.
Par conséquent, il est recommandé de garder I'alimentation de 24 Vcc toujours connectée aux
bornes XC1:34 et 36 ou XC1:15 et 16.

a) Bornes de connexion pour b) Bornes de connexion pour
XC1:34 et 36 XC1:15et 16

Figure 7.1: Capacité de I'alimentation de 24 Vcc externe et bornes de connexion

7.2 ACCESSOIRES

Les accessoires s'installent rapidement et facilement sur le variateur grace a leurs fonctions
“Plug and Play”. Lorsqu’un accessoire est connecté, le circuit de commande I'identifie
automatiquement et son code est placé dans le parametre PO028. Lalimentation du variateur
doit étre coupée pour installer un accessoire.

Le code et le modeéle de chaque accessoire sont indiqués au Tableau 7.1. Vous pouvez commander

des accessoires indépendamment; ils sont livrés dans leur emballage qui contient les composants
et les instructions détaillées pour leur installation, leur utilisation et leur programmation.
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Tableau 7.1 : Accessoires - Modeéles

Em- | Paramétres
Réf. WEG Nom Description place- d'ldentification
ment - P0028
Accessoires de Commande
11511558 | USB-RS-485/RS-422 | Kit d'interface USB-RS485/RS422. -
11008106 CAN-01 Interface CAN (CANopen / DeviceNet). 3 CD--
11045488 | PROFIBUS DP-01 |Interface Profibus DP. 3 C9--
Mémoire Flash
11355980 | MMF-02 | Mémoire Flash. | 5 [ o
Module d'Extension
11402038 | CCOK-01 | Relais de sortie. B -
Clavier Autonome, Cache et Chassis pour Clavier Distant
11401784 HMI-02 Clavier autonome CFW700 (HMI).@ HMI -
11342535 RHMIF-02 Chéssis pour clavier distant (IP56). - =
10950192 Cable HMI 1 m Cable série 1 m pour clavier distant. - -
10951226 Cable HMI 2 m Cable série 2 m pour clavier distant. - -
10951223 | Céble HMI3m  |Céble série 3 m pour clavier distant. - -
10951227 Céble HMI 5 m Cable série 5 m pour clavier distant. - -
10951240| Cable HMI 7,5 m | Cable série 7,5 m pour clavier distant. - -
10951239 | Cable HMI 10 m | Cable série 10 m pour clavier distant. - -
11010298 HMID-01 Cache pour emplacement clavier. HMI -
Divers
11401877 KN1A-02 Kit Nemat pour variateur taille A. @ - -
11401938 KN1B-02 Kit Nemat pour variateur taille B. @ - -
11401857 KN1C-02 Kit Nemat pour variateur taille C. © - -
10960842 KNAE-01 Qt::llgn;ﬂmpour variateurs taille E - Modéles 105 A ) B
10960850 KNAE-02 QEN:ng)m pour variateurs taille E - Modéles 180 et B -
11401939 KIP21A-01 Kit IP21 pour variateur taille A. - -
11401941 KIP21B-01 Kit IP21 pour variateur taille B. - -
11401940 KIP21C-01 Kit IP21 pour variateur taille C. - -
11010264 KIP21D-01 Kit IP21 pour variateur taille D. - -
11010265 PCSA-01 Kit de blindage de cébles d'alimentation - Chassis A. - -
11010266 PCSB-01 Kit de blindage de cables d'alimentation - Chassis B. - -
11010267 PCSC-01 Kit de blindage de cables d'alimentation - Chassis C. - -
nnorer|  rospor |0 deDidege deciies dtmertaton-GrésssD [ |
tossoass| _poso1 <A e dagede it deipertatin-GréssiE | |
10960847 CCSs-01 r;ltp?sdtsj:tr]gfa%zgfd)oables de commande (fourni avec B -
Rack de commande CFW700 (comprend la carte de
it CloNR/A- commande CC700.CDE ; fourr(ﬂ aveF(): le produit). ) B
10790788 DBW-03 Module de freinage dynamique DBW030380D3848SZ. - -
10790788 |DBW030380D3848SZ| Module de freinage dynamique de 380 a 480 Vca. - -
10794631 | DBW030250D5069SZ| Module de freinage dynamique de 500 a 690 Vca. - -
Remarques:

(1) Le bit 6 du parametre PO028 identifie le module MMF-02. Voir le manuel de programmation et de dépannage CFW700.
(2) Utilisez un cable droit DB-9 broches male/femelle (de type rallonge de souris série) pour connecter le clavier au variateur
ou un céable standard Null-Modem. Longueur maximale du cable: 10 m.

Exemples:

- Rallonge pour souris - 1,80 m; Fabricant: Clone.
- Rallonge série Belkin pro DB9 5 m; Fabricant: Belkin.
- Céable Cables Unlimited PCM1950086, 6 pieds DB9 m/f; Fabricant: Cables Unlimited.

(3) Voir Figure

eB.2.
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8 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

8.1 ALIMENTATION

Alimentation:

m Tension nominale maximale: 240V pour les modeles de 200 a 240V, 230 V pour les modeles
de 220 / 230 V et 480 V pour les modeéles de 380 a 480 V et 600 V pour les modéles de
500 a 600 jusqu’a 2000 m daltitude. Il faut appliquer un déclassement de tension de 1,1 %
tous les 100 m (328 pieds) au-dela de 2000 m (6562 pieds), limité a 4000 m (13 123 pieds).

= Tolérance sur la tension: -15 % a +10 %.

= Fréquence: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

m Déséquilibre des phases: <3 % de la tension nominale d’entrée entre phases.

= Surtension conforme a la norme EN 61010/UL 508C - Catégorie |Il.

= Tension transitoire conforme a la Catégorie |ll.

® Au maximum 60 connexions par heure (1 par minute).

= Rendement typique: = 97 %.

m Facteur de puissance typique en entrée:

- 0,94 pour les modeles triphasés en conditions nominales.
- 0,70 pour les modeles monophasés en conditions nominales.

- cos o (displacement factor): > 0,98.

Voir ’Annexe B pour plus d’'informations sur les caractéristiques techniques.
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8.2 SPECIFICATIONS ELECTRIQUES/GENERALES

Tableau 8.1 : Spécifications électriques/générales

METHODE

DE
COMMANDE

= Source de tension.
= Type de commande:
- V/f (scalaire).
- VVW: Régulation vectorielle en tension.
- Régulation vectorielle avec encodeur.
- Régulation Vectorielle sans capteur (sans encodeur).
= PWM SVM (modulation de I'espace vectoriel).
= Régulateurs totalement numériques (logiciel) de courant, de flux et
de vitesse.
Vitesse d'exécution:
- régulateurs de courant : 0,2 ms (5 kHz);
- régulateur de flux: 0,4 ms (2,5 kHz).
- régulateur de vitesse / mesure de la vitesse: 1,2 ms.

FREQUENCE
DE SORTIE

= 0a3,4xfréquence nominale moteur (PO403). La fréquence nominale
du moteur est programmable de 0 Hz & 300 Hz en modes V/f VVW
et de 30 Hz a 120 Hz en mode vectoriel.

= Limite de fréquence maximale de sortie en fonction de la fréquence
de découpage:
- 125 Hz (fréquence de découpage = 1,25 kHz);
- 2560 Hz (fréquence de découpage = 2,5 kHz);
- 500 Hz (fréquence de découpage = 5 kHz).

PERFOR-
MANCES

REGULATION
DE LA
VITESSE

V/f (scalaire):
= Régulation (avec compensation du patinage): 1 % de la vitesse nominale.
= Plage de variation de la vitesse: 1:20.
VVW:
= Régulation: 1 % de la vitesse nominale.
= Plage de variation de la vitesse: 1:30.
Sans capteur:
= Régulation: 0.5 % de la vitesse nominale.
= Plage de variation de la vitesse: 1:100.
Vectorielle avec encodeur:
= Régulation:
- +0,1 % de la vitesse nominale avec référence numérique (clavier,
série, Fieldbus, potentiometre électronique, multivitesse);
- +0,2 % de la vitesse nominale avec une entrée analogique 12 bits.

PERFOR-
MANCES

REGULATION
DU COUPLE

= Plage: 10a 180 %, régulation: +5 % du couple nominal (avec encodeur).
= Plage: 20 a 180 %, régulation: +10 % du couple nominal (sans capteur
au-dela de 3 Hz).

ALIMENTA-
TIONS UTILI-
SATEUR (carte
CC700)

REF
(XC1:21-24)

= Alimentation 10 V + 10 % a utiliser avec le potentiométre sur les
entrées analogiques.
= Courant maximal de sortie: 2 mA.

+5 V-ENC
(XC1:1-8)

= Alimentation 5V + 5 % pour I'encodeur.
= Courant maximal de sortie: 160 mA.

124V

= Alimentation 24 V + 10 % a utiliser avec les entrées/sorties numeériques.
Courant maximal de sortie : 500 mA.

ENTREES
(Carte
CC700)

ANALO-
GIQUES

2 entrées différentielles.

Résolution: 11 bits + signal.

Niveaux d'entrée: (0 a 10) V, (10 a 10) V, (0 a 20) mA ou (4 a 20) mA.
Impédance: 400 kQ pour I'entrée de tension, 500 Q pour l'entrée
de courant.

Tension maximale en entrée: = 15 V.

Fonctions programmables.

NUME-
RIQUES

8 entrées numériques isolées.

24 \/ce (niveau haut = 10V, niveau bas < 2 V).

Tension maximale en entrée: + 30 Vcc.

Impédance d'entrée: 2 kQ.

Entrée active haute ou basse; sélection par cavalier (sélection
simultanée pour toutes les entrées).
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SORTIES
(Carte
CC700)

ANALO-
GIQUES

2 sorties non isolées.

Sortie tension (0 a 10 V) ou courant (0/4 mA a 20 mA).

Charge maximale: RL = 10 k< (tension) ou RL < 500 Q (courant).
Résolution: 10 bits.

Fonctions programmables.

RELAIS

1 relais (NO/NF).

Tension maximale: 240 Vca / 30 Vcc.
Courant maximal: 0,75 A.

Fonctions programmables.

TRANSISTOR

= Courant maximal: 80 mA.
= Tension maximale: 30 Vcc.

4 sorties numériques isolées en collecteur ouvert (avec la méme
référence que l'alimentation 24 V).

Fonctions programmables.

SECURITE

PROTECTION

Surintensité/court-circuit en sortie.

Sous-tension/Surtension.

Perte de phase.

Température excessive du dissipateur de chaleur/air intérieur.
Surcharge IGBT.

Surcharge moteur.

Défaut / alarme extérieur.

Défaut UC ou mémoire.

Court-circuit phase/terre en sortie.

Port de communication USB .

CLAVIER
INTEGRE
(HM

CLAVIER
STANDARD

9 touches opérateur: Marche/Arrét, fleche haut, fleche bas, sens
de rotation, pas a pas, local/distant, BACK/ESC et ENTER/MENU.
Ecran LCD.

Affichage/modification des parametres.

Précision indiquée:

- courant: 5 % du courant nominal;

- résolution de la vitesse: 1 tr/min.

Possibilité de montage déporté.

BOITIER

P20

Variateurs taille A, B et C sans le capot supérieur et le kit Nema.
Variateurs taille E sans kit Nema.

NEMA1/IP20

Variateurs taille D sans kit IP21.
Variateurs taille E avec kit Nemal (KN1E-O1 ou KN1E-02).

P21

Variateurs taille A, B et C avec capot supérieur.

NEMA1/IP21

Variateurs taille A, B et C avec le capot supérieur et le kit Nemai.
Variateurs taille D avec kit IP21.

P54

Cadres B et C, avec N12 en option.

Arriére du variateur (extérieur pour montage sur bride), sauf modeles de
180 A et 211 A avec une alimentation de 220/230 V et de 380 a 480V,
et modeles de 125 A et 150 A avec une alimentation de 500 & 600 V.

(1) Disponible des le numéro de série 1024003697.
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8.2.1 Réglementations - Normes

Tableau 8.2 : Réglementations - Normes

NORMES
DE SECURITE

UL 508C - Matériel de transformation de puissance.

UL 840 - Coordination de l'isolement y compris les espaces libres et les lignes
de fuite du matériel électrique.

EN61800-5-1 - Exigences de sécurité électrique, thermique et énergétique.
EN 50178 - Matériel électronique utilisé dans les installations d'alimentation.
EN 60204-1 - Sécurité des machines. Matériel électrique des machines. Partie
1: exigences générales.

Remarque : L'assembleur final de la machine est responsable de I'installation
d'un dispositif d'arrét de sécurité et d'un coupe-circuit.

EN 60146 (IEC 146) - Convertisseurs a semi-conducteurs.

EN 61800-2 - Systemes réglables de commande d'alimentation électrique
- Partie 2: Exigences générales - Spécifications des systemes réglables de
commande de fréquence CA basse tension.

COMPATIBILITE
ELECTROMAGNE-
TIQUE (CEM)

EN 61800-3 - Systémes réglables de commande d'alimentation électrique -
Partie 3: Norme produit CEM y compris les méthodes de test particulieres.

EN 55011 - Limites et méthodes de mesure des caractéristiques de perturbation
radio dans les matériels industriels, scientifiqgues et médicaux (ISM) haute
fréquence.

CISPR 11 - Matériels industriels, scientifiques et médicaux (ISM) haute fréquence
— Caractéristiques des perturbations électromagnétiques - Limites et méthodes
de mesure.

EN 61000-4-2 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 4: Techniques de
test et de mesure - Section 2: test d'immunité aux décharges électrostatiques.
EN 61000-4-3 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 4: Techniques de
test et de mesure - Section 3: Test d'immunité aux champs électromagnétiques
haute fréquence rayonnés.

EN 61000-4-4 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 4: Techniques
de test et de mesure - Section 4: Test d'immunité aux salves et aux phénoménes
transitoires rapides.

EN 61000-4-5 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 4: Techniques
de test et de mesure - Section 5: Test d'immunité aux sautes de tension.

EN 61000-4-6 - Compatibilité électromagnétique (CEM) - Partie 4: Techniques
de test et de mesure - Section 6: Immunité aux perturbations par conduction
induites par des champs haute fréquence.

NORMES
MEGANIQUES

EN 60529 - Niveaux de protection procurés par les boitiers (IP).
UL 50 - Boitiers et armoires pour le matériel électrique.

128 | CFW700



Gebruikershandleiding



Overzicht van Revisies

T

In de volgende tabel worden de revisies beschreven die zijn doorgevoerd voor deze handleiding.

Revisie Beschrijving Hoofdstuk
00 Eerste editie -
01 ALGEMENE revisie -

P0403 = 60 Hz.

P0403 = 60 Hz.

ATTENTIE!

& Parameters P0296 (Nominale netspanning), P0400 (Nominale motorspanning)
en P0403 (Nominale motorfrequentie) zijn opnieuw ingesteld bij de:
200...240 V / 220-230 V-modellen (S2, B2 en T2): P0296 = 0 (200-240 V),
P0400 = 220 V en P0403 = 60 Hz;
380...480 V (T4)-modellen: P0296 = 3 (440/460 V), P0400 = 440 V en

500...600 V (T5) modellen: P0296 = 6 (5650 / 575 V), PO400 = 575 V en
Voor verschillende waarden van de nominale netspanning en/of de

motorspanning en de -frequentie kunt u deze parameters instellen via het
opstartmenu (zie de gebruikershandleiding, sectie 5.2 OPSTARTEN.
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Veiligheidsinstructies

1 VEILIGHEIDSINSTRUCTIES

Deze handleiding bevat informatie over de installatie en bediening van de CFW700-
frequentieomvormer.

Alleen geschoold personeel met de juiste kwalificaties, dat bekend is met deze apparatuur
en de systemen die hierbij gebruikt worden, is bevoegd om de installatie te plannen en uit te
voeren en de apparatuur op te starten, te bedienen en te onderhouden. Het personeel moet
alle veiligheidsvoorschriften opvolgen die in deze handleiding vermeld staan en/of die worden
voorgeschreven door de desbetreffende wetgeving. Als de veiligheidsvoorschriften niet strikt
worden opgevolgd kan dit leiden tot zware of dodelijke verwondingen en/of materiéle schade.

1.1 VEILIGHEIDSINSTRUCTIES IN DE HANDLEIDING

GEVAAR!
A De procedures die in deze waarschuwing worden aanbevolen, zijn bedoeld
om de gebruiker te beschermen tegen overlijden, ernstige verwondingen en

aanzienlijke materiéle schade.

ATTENTIE!
De procedures die in deze waarschuwing worden aanbevolen, zijn bedoeld om
materiéle schade te voorkomen.

OPMERKING!
Deze tekst bevat informatie die van groot belang is voor een goed begrip en
correctie bediening van het product.

1.2 VEILIGHEIDSINSTRUCTIES BIJ HET PRODUCT

De volgende symbolen worden op het product aangebracht en dienen als veiligheidsaanwijzingen:

Hoogspanning aanwezig.

Componenten zijn gevoelig voor elektrostatische ontlading.
Niet aanraken.

Verplichte aansluiting op aarding (PE).

Aansluiting van afscherming op aarding.

Heet oppervlak.

B
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1.3 VOORLOPIGE AANBEVELINGEN

GEVAAR!

Schakel altijd eerst de voeding uit voordat u een elektrische component van de
omvormer aanraakt. Diverse componenten kunnen zelfs na het uitschakelen
of loskoppelen van de voeding onder hoge spanning blijven staan en/of blijven
draaien (ventilatoren). Wacht ten minste 10 minuten om ervoor te zorgen dat
de condensatoren volledig ontladen zijn. Verbind het frame van het apparaat
altijd met de aarde (PE).

©

OPMERKING!

= Frequentieomvormers kunnen bij andere elektronische apparaten interferentie
veroorzaken. U kunt deze effecten beperken door de aanbevelingen te volgen
die worden gegeven in Hoofdstuk 3 Installatie en Aansluiting.

u Lees deze handleiding helemaal door voordat u de omvormer installeert en
in gebruik neemt.

GEVAAR!

Gevaar voor platdrukken

Om de veiligheid te garanderen bij laadheftoepassingen, moet er buiten de
omvormer elektrische en/of mechanische apparatuur worden geinstalleerd ter
bescherming tegen accidenteel vallen van de lading.

GEVAAR!

Dit product is niet ontworpen ter garantie van de veiligheid. Er moeten
aanvullende maatregelen worden genomen om materiéle schade en lichamelijk
letsel te voorkomen.

Het product is vervaardigd volgens strenge kwaliteitseisen, maar als het is
geinstalleerd in systemen waar het weigeren ervan materiéle schade of lichamelijk
letsel kan veroorzaken, moet aanvullende externe veiligheidsapparatuur voor
veiligheid zorgen in geval het product defect raakt, dit om ongevallen te
voorkomen.
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2 ALGEMENE INSTRUCTIES
2.1 OVER DEZE HANDLEIDING
In deze handleiding wordt de basisinformatie verstrekt die u nodig hebt om de CFW700-serie

frequentieomvormers te installeren, op te starten in de V/f-besturingsmodus (scalair) en om de
meest voorkomende problemen op te lossen.

ATTENTIE!

& Voor de bediening van deze apparatuur zijn installatie-instructies en gedetailleerde
bedieningsinstructies nodig die worden gegeven in de gebruikershandleiding,
de programmeerhandleiding en de communicatiehandleidingen. De
gebruikershandleiding en de korte handleiding voor de parameters worden op
papier bij de omvormer geleverd. De gebruikershandleidingen worden ook op
papier bij de accessoires geleverd. De andere handleidingen staan op de cd
die bij de omvormer wordt geleverd. Deze handleidingen kunnen ook worden
gedownload van de WEG-website op www.weg.net. Bewaar de cd altijd bij de
apparatuur. U kunt een afdruk van de bestanden die op de cd staan, bestellen
via uw WEG-vertegenwoordiger.

Sommige afbeeldingen en tabellen zijn beschikbaar in de bijlagen. Bijlage A bevat de
afbeeldingen en Bijlage B de technische specificaties. Deze informatie is beschikbaar in drie talen.

Raadpleeg de volgende technische handleidingen voor meer informatie:
= CFW700 programmeer-.

m DeviceNet-communicatiehandleiding.

= CANopen-communicatiehandleiding.

m Profibus DP-communicatiehandleiding.

= Modbus-communicatiehandleiding.

2.2 OVER DE CFW700

De CFW700-frequentieomvormer is een geavanceerd systeem voor de regeling van het toerental
en het koppel bij driefasige inductiemotoren. Het belangrijkste kenmerk van dit product is de
'Vectrue'-technologie. Deze heeft de volgende voordelen:

m Scalaire besturing (V/f), VVW- of vectorbesturing programmeerbaar op hetzelfde product.

m De vectorbesturing kan worden geprogrammeerd als 'sensorloos' (dat wil zeggen
standaardmotoren zonder gebruik van encoders) of als 'vectorbesturing' (met gebruik van
een encoder).

= Bij sensorloze besturing kan gebruikgemaakt worden van een groot koppel en een snelle
respons, zelfs bij zeer lage toerentallen of bij het opstarten.

m Bij de besturing 'vector met encoder' is zeer grote precisie mogelijk over het gehele
toerentalbereik tot zeer hoge toerentallen (zelfs bij een stilstaande motor).
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m De functie 'Optimaal remmen' wordt gebruikt voor vectorbesturing. Hiermee kan de motor
gecontroleerd worden afgeremd en wordt het gebruik van een externe remweerstand voor
bepaalde toepassingen vermeden.

m De functie 'Self-Tuning' voor vectorbesturing. Hiermee kunnen de regelaars en
besturingsparameters via de (automatische) identificatie van de motorparameters en de
belasting automatisch worden aangepast.

De belangrijkste componenten van de CFW700 worden aangegeven in afbeelding A.1.
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@ = Aansluiting
....... VY, pu— gelijkstroombus
@0 @ = Aansluiting
@t DC+ 18R toC- remweerstand

C3 RFI-filter (*)
(beschikbaar in
wh CFW700...C3...
—=— = omvormers)
R/L1/L T U/Tﬂy
Netvoeding S/L2/N J /T2,
\Voorladin > Motor
T3 _H' ° $ JK] L)ﬂ WITS,
it
) —— T2 X2 g i F Omvormer Y ¥ ¥
P Driefasengelijkrichter 8 c SS 2m 4
o 55 835 E3¢8 met
o2 92 856 ? IGBT-
PE £ 8¢ SR E RFI-filter transistors
(2SS o E 5= ° PE
g T8 ¢6
=1 Q5 = Feedback:
7] o9 m £ N
= = 055 - spanning
3 o3 § - stroom
=
[$]
1]
[0}
Q
STROOM- _
REGELING
PC
?ﬁ
ErEE
WPS-software Besturing voeding en aansluitingen
B RS-485 i i
WLP-software tussen voeding en besturing
L aneel
Bedieningspaneel
® (remote)
Digitale 8
ingangen ¥
D?W -ng8 i.:‘ﬁ Accessoires
) PP 1
o ! COMM 1 |
Analoge g | (Sleuf3-Groen) |
ingangen z[> S £o b ‘
Al en A2 o 35
o g
@
Q
(2]
-g Analoge
¢ 5 2 ZD— uitgangen
& AO1 en AO2
| Digitale uitgang
FASH DO1 (RL1)
geheugenmodule Digitale
(sleuf 5) * H\ uitgangen
DO2 - DO5
® = Bedieningspaneel (HMI)

(*) De condensator naar de aarde van het C3 RFI-filter (met dit filter kan

voor modellen van bouwgrootte A worden voldaan aan de vereisten van de
categorie C2) moet worden losgekoppeld voor IT-netwerken en voedingen
voor geaarde driehoekschakelingen. Zie sectie 3.2.3.1 Ingangsaansluitingen.

Afbeelding 2.1: Blokdiagram van de CFW700
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2.3 IDENTIFICATIE

Tabel 2.1: [dentificatie van de CFW700-omvormers

" R 9 = =
Modelidentificatie o - | © o
3 = g 8 [
o c o s & 2 g 2 s
= o € - o ° 2 3 2 o
= = @ = € I 2 ) @ ] ©
@ o ) ] € c = © D = g o
= z © 9 - = [} e = = @ £ H 2
g H T £ 5 g E [ 2 3 E E t £
5 g £9 8 7 £ S 2 L3 © 2 s &
3 2 ED = I} [} x ? [ = o I
K H SE ] K o 2 2 2 @ o 2
b e z25 ] £ H 2 3 © ] =
a £ £ E 2 2 & £ 8 3
3 S 2 3 3 & &
& i
Ex.:|CFW700 A 03P6 T 4 DB 20 C3 DS Y1 w1
Blanco =
Zie tabel 2.2. standaard.
NB = zonder dynamische rem (alleen voor Sx -
speciale
omvormers van bouwgrootte E).
software.
DB = met dynamische rem. Blanco = Blanco = standaard.
3 niet bes-
g 20=1P20 @ chikbaar, Hxx of Kxx = speciale
> hardware.
;Q“ CFW700( 21 = |p21 (niet beschikbaar voor omvormers van bouwgrootte E).| Dst: Blanco = niet beschikbaar.
4 me
é . losgekop. W1 = voeding van 24 V
g N1 = Nemai-kast (UL type 1) (beschermingsgraad volgens schakelaar gelijkstroom, onafhankelijk van de
IEC: IP21 voor bouwgrootten A, B en C, en IP20 voor besturingsspanning.
bouwgrootten D en E). -
Blanco = niet beschikbaar.
Blanco = niet in overeenstemming met de standaard emissieniveaus
via geleiding. Y1 = met veiligheidsstopfunctie volgens
C3 = volgens categorie 3 (C3) van IEC 61800-3, met ingebouwd C3 EN 954-1/ISO 13849-1, categorie 3.
RFI-filter. @

Opmerkingen:
(1) De opties die voor elk model beschikbaar zijn, worden aangegeven in tabel 2.2.

(2) Deze optie is niet beschikbaar voor omvormers van bouwgrootte D (het standaardproduct is Nemat).
(3) Deze optie is niet beschikbaar voor omvormers van bouwgrootte A met de optie N1 (Nemai-kast) of IP21.
(4) Via dit filter kan worden voldaan aan de vereisten voor categorie C2 bij modellen van bouwgrootte A. Zie tabel B.6 voor meer informatie.

(5) Alleen van toepassing op modellen met beschermingsgraad IP54, optie N12.
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Tabel 2.2: Opties die beschikbaar zijn voor de verschillende modellen, athankelijk van bouwgrootte,
voeding, nominale stroomsterkte en spanning van de omvormer

Beschikbare Opties voor de Resterende Identificatie-
codes van de Omvormers
Aantal (het p! wordt geg in vette tekst)

Nominale
Uitgangsstroom
Bouwgrootte voor ND
(normal duty)-
overbelasting

Kast Loskopp. | Emissieniveau
. S o] vi s

Rem h
via

06P0 = 6,0 A .
A B = eenfase of driefasen | 2 = 200...240 V DB 20, 21 of N1 Blanco
07P0=70A
06P0 = 6,0 A
A 07P0=70A S = eenfase 2=200...240V DB 20, 21 of N1
10P0O=10A Blanco Blanco of C3
07P0=70A
10P0=10A
A 20, 21 of N1
13P0 =13 A
16P0 =16 A
24P0 =24 A
B 28P0=28 A
33P5 335 A 2=200...240V DB Blanco of C3
— 20,21 N1 of N2 Blanco
45P0 = 45 A T = driefasen of DS
Cc 54P0 =54 A
70P0 =70 A
86P0 =286 A
D 210f N1
0105 = 105 A
0142 = 142 A Blanco
E 0180 = 180 A 2=220...230V| NBof DB 20 of N1 c3
0211 =211 A
03P6 =3,6 A
05P0 =5,0A
A 07P0=70A 20, 21 of N1 Blanco
10P0=10A
13P5=13,5A
17P0=17 A
B 24P0 =24 A DB Blanco of C3
31P0=31A
20, 21 N1 of N2
38P0=38A T = driefasen 4 =380-480V Blanco
c 45P0 =45A of DS
58P5=158,5A
70P5=705A
D 210f N1
88P0 =88 A
0105 =105 A
0142 =142 A
E NB of DB 20 of N1 Blanco c3
0180 = 180 A
0211 =211 A
02P9 = 2,9 A
04P2=42A
07P0=70A
B DB 20, 21 o N1
10P0 =10 A
12P0 =12 A
17P0 = 17 A
22P0=22A

27P0 =27 A -

D T = driefasen 5=1500..600V 21 van N1 Blanco Blanco of C3
32P0=32A
44P0 = 44 A
53P0=53A
63P0 = 63 A
80P0=80A
E 20 of N1
0107 =107 A
0125 =125 A

0150 = 150 A

c3

NB of DB

CFW700 | 139



spuepepaN

T

Algemene Instructies

2.4 LIJST VAN BESCHIKBARE MODELLEN

De beschikbare omvormermodellen worden aangegeven in de tabellen B.1, B.2 en B.3.

2.5 IDENTIFICATIELABELS

De CFW700 is voorzien van twee typeplaatjes. Op de zijkant van de omvormer bevindt zich een
volledig typeplaatje en onder het bedieningspaneel een beknopt typeplaatje. In afbeelding A.2
wordt de positie van deze plaatjes op het product aangegeven. Op het typeplaatje onder het
bedieningspaneel worden de belangrijkste kenmerken van de omvormer aangegeven; deze
gegevens zijn zo dus ook beschikbaar als er systemen naast elkaar worden gemonteerd.
Als u gebruikmaakt van meerdere omvormers, moet u erop letten dat de afdekkingen
van de omvormers (de afdekkingen aan de voorkant bij de bouwgrootten A, B of C en de
besturingsrekafdekkingen bij de bouwgrootten D en E) niet verwisseld worden, omdat onder
het bedieningspaneel van elke omvormer individuele informatielabels zijn aangebracht.

CFW700E0211T4NBN1C3 <——— CFW700-model
WEG-onderdeelnummer ——» 11546085 03H - Fabricagedatum
Serienummer —»SER|AL#:1234567890
(a) Typeplaatje onder het bedieningspaneel
B ]
I i i E ! I H Fabricagedatum
Serienummer
CFW700-model —3MO0D.: CFW700E0211T4NBN1C3 03H 4 Maximale
WEG-onderdeelnummer —» MAT.: 11546085 SERIAL%: 1234567890‘ omgevingstemperatuur
OP.: 12345678 MAX. TA: 45°C(113°F) 4 (zonder reductie) voor ND-
Nettogewicht omvormer ——PESO/WEIGHT: 65kg (143Ib) overbelasting met open
Nominale ingangswaarden . LINE OUTPUT ruimtes voor ventilatie
‘ngang »LINEA SALIDA rondom de omvormer (zie
(spanning, aantal fasen, REDE SAIDA & _ :
f de afmetingen A, B, C en
nominale stroomsterkte voor VAC 380-480V 0-REDE D in afbeelding B.3)
gebruik met met ND- en /13~ 3~ :
HD-overbelastingscycli en A (ND) [211A 211A Nominale
frequentie) /‘!' 60s/3s 232 1 316A uitgangswaarden
Specificatie voor stroomsterkte A (HD) |180A 180A (spanning, aantal fasen,
bij gebruik met normale 60s/3s 2704 /3604 nominale s?roomsterkte
overbelastingscyclus (ND) voor gebruik met met ND-
Hz 50/60Hz en HD-overbelastingscycli
Specificatie voor stroomsterkte FABRICADO NO BRASIL voor 1 min en 3 sec, en
bij gebruik met zware HECHO EN BRASIL frequentiebereik)
overbelastingscyclus (HD) MADE IN BRAZIL .
De maximum
uitgangsfrequentie
is afhankelijk van de
instelling van de nominale
IN'[;'S;SEEQ c € motorfrequentie,
besturingsmodus en
~ .
schakelfrequentie van

de omvormer. Voor meer
informatie, zie Tabel 8.1.
(b) Typeplaatje aan de zijkant van de omvormer

Afbeelding 2.2: (a) en (b) Typeplaatjes
2.6 ONTVANGST EN OPSLAG

De CFW700-omvormers tot en met bouwgrootte C zijn verpakt in een kartonnen doos. De grotere
modellen zijn verpakt in een houten krat. Aan de zijkant van de verpakking is een typeplaatje
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aangebracht, hetzelfde model dat is bevestigd aan de zijkant van de CFW700-omvormer.

Volg de onderstaande stappen om de verpakkingen van de modellen D en E te openen:

1. Plaats de verzendcontainer met behulp van twee helpers op een viak en stabiel opperviak.

2. Open het houten krat.

3. Verwijder al het verpakkingsmateriaal (kartonnen of piepschuim beschermingsmateriaal)
voordat u de omvormer verwijdert.

Controleer na de levering de volgende items:

m Controleer of het typeplaatje van de CFW700 correspondeert met het modelnummer op uw
inkoopopdracht.

= Controleer of de CFW700 bij het transport externe schade heeft opgelopen.
Meld eventuele schade direct bij het transportbedrijf dat de CFW700-omvormer heeft afgeleverd.
Als de CFW700 voor het gebruik moet worden opgeslagen, moet dit gebeuren op een schone

en droge locatie die voldoet aan de specificaties met betrekking tot de opslagtemperatuur
(tussen -25 °C en 60 °C ). Dek de omvormer af om te voorkomen dat er stof in binnendringt.

ATTENTIE!
De condensatoren moeten opnieuw worden geformatteerd als het systeem

langere tijd moet worden opgeslagen zonder dat het op het lichtnet wordt
aangesloten. Raadpleeg sectie 6.4 PREVENTIEF ONDERHOUD.
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3 INSTALLATIE EN AANSLUITING
3.1 MECHANISCHE INSTALLATIE

3.1.1 Installatieomgeving

Installeer de omvormer niet in een gebied met:

= Directe blootstelling aan zonlicht, regen, hoge luchtvochtigheid of zeelucht.

m Blootstelling aan ontvlambare of bijtende gassen of vioeistoffen.

= Overmatige trillingen.

= Blootstelling aan stof, metaaldeeltjes en olienevel.

Omgevingsomstandigheden voor het gebruik van de omvormer:

= Omgevingstemperatuur omvormer: van -10 °C tot Ta; zie tabel B.4.

m Als de temperatuur rond de omvormer hoger is dan Ta en lager dan 60 °C (bouwgrootten A,
B, C en D) of 40 °C (modellen met beschermingsgraad IP54) en55 °C (bouwgrootte E), moet
een stroomreductie van 2 % worden uitgevoerd voor elke graad Celsius tot Ta.

m Vochtigheid: van 5 % tot 95 %, niet-condenserend.

m Hoogte: tot 1000 m - standaard omstandigheden (reductie niet vereist).

m Van 1000 m tot 4000 m - stroomreductie 1 % elke 100 m boven een hoogte van 1000 m.

= Van 2000 m tot 4000 m boven zeeniveau - maximale spanningsreductie (240 V voor
200...240 V modellen, 230 V voor 220...230 V modellen, 480 V voor 380...480 V modellen
en 600 V voor 500...600 V modellen) van 1,1 % voor elke 100 m boven 2000 m.

m Vervuilingsgraad: 2 (volgens EN50178 en UL508C) met niet-geleidende vervuiling. Er mag
door condensatie geen geleiding door de opgehoopte residuen ontstaan.

3.1.2 Montageaanwijzingen
De externe afmetingen, de positie van de montagegaten en het nettogewicht van de omvormer
worden aangegeven in de afbeeldingen B.2 en B.3. Zie de afbeeldingen B.4 - B.10 voor meer

informatie over de verschillende bouwgrootten.

Installeer de omvormer rechtop op een viak opperviak. Plaats eerst de schroeven op het opperviak
waar de aandrijving moet worden geinstalleerd. Installeer dan de aandrijving en draai de schroeven aan.

Omvormers van bouwgrootte E met de optie N1 (CFW700E...N1...):

= Nadat u de omvormer hebt bevestigd, installeert u de bovenste Nemai-set op de omvormer
met behulp van de twee bijgeleverde M8-schroeven.

U moet hierbij de minimale vrije ruimte aanhouden die wordt gespecificeerd in afbeelding B.3 voor
een goede luchtcirculatie voor de koeling. Omvormers met bouwgrootten A, B en C met IP20-

beveiliging (CFW700... 20...) kunnen zonder laterale afstand naast elkaar worden gemonteerd
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(de afstand D in afbeelding B.3 is dan nul).

Monteer geen warmtegevoelige componenten direct boven de omvormer.

ATTENTIE!

& m Als u twee of meer omvormers verticaal opstelt, moet u de minimale afstand A + B
aanhouden (afbeelding B.3) en een luchtgeleiderplaat aanbrengen zodat de
warmte die opstijgt van de onderste omvormer, de bovenste omvormer niet stoort.

m Zorg voor een fysieke scheiding van de signaal-, besturings- en
stroomgeleiders (zie sectie 3.2 Elektrische installatie).

Zie afbeelding B.3 voor informatie over de oppervlakte- en de flensmontage. In tabel B.4
wordt aangegeven hoeveel vermogen de omvormer dissipeert bij de nominale voorwaarden
voor oppervlakte- en flensmontage. Als u gebruikmaakt van flensmontage, verwijdert u de
montagebeugels voor de aandrijving. De beschermingsgraad van de omvormer buiten het
paneel is IP54 bij flensmontage. De beschermingsgraad van het paneel kan alleen worden
gegarandeerd als de opening waar de omvormer wordt geinstalleerd, correct wordt afgedicht.
Voorbeeld: afdichting met siliconen.

Zie afbeelding A.4 voor meer informatie over de toegang tot de besturings- en vermogensaansluiting.

3.2 ELEKTRISCHE INSTALLATIE

GEVAAR!
A u De volgende informatie dient slechts als leidraad voor een juiste installatie.
) Houdt u aan de toepasselijke lokale regelgeving met betrekking tot elektrische
installaties.

m Zorg ervoor dat de voedingskabel uit het stopcontact is getrokken voordat
de installatie wordt gestart.
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3.2.1 Identificatie Van de Aansluitingen Voor Voeding en Aarding

R/L1 S/L2 T/L3 [E&+ U/T1 v/T2 W/T3

Aarde Aarde
(a) Bouwgrootten A,Ben C

R/L1 S/L2 T/L3 DC-BR DC+ U/T1 V/T2 W/T3
- min —

C
1 Slolelelelololelei]—a
,,,_ S

T®leee ] o) |

R/L1, S/L2, T/L3: Netvoeding.

DC-: dit is de aansluiting met

de negatieve potentiaal in het
gelijkstroombuscircuit.

BR: aansluiting remweerstand.

DC+: dit is de aansluiting met

de positieve potentiaal in het
gelijkstroombuscircuit.

U/T1, V/T2, W/T3: motoraansluiting.

Aarde Aarde

R/L1, S/L2, T/L3: netvoeding.

U/T1, V/T2, W/T3: motoraansluiting.
DC+: dit is de aansluiting met de positieve
potentiaal in het gelijkstroombuscircuit.
BR: aansluiting remweerstand.

DC-: dit is de aansluiting met de negatieve
potentiaal in het gelijkstroombuscircuit.

(4xM8, 4xM5)
(D) Bouwgrootte E

Afbeelding 3.1: (a) en (d) Vermogens- en aardingsaansluitingen - bouwgrootten A - E
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3.2.2 Bedrading en Zekeringen Voor Voeding en Aarding

ATTENTIE!
Gebruik de juiste kabelschoenen voor de aansluitkabels voor voeding en

aarding.

Meer informatie over de aanbevolen bedrading en zekeringen vindt u in de tabellen B.1, B.2 en
B.3. De specificaties voor de vermogensaansluitingen worden gegeven in tabel B.5.

OPMERKING!

@ De dikten die worden aangegeven in de tabellen B.1, B.2 en B.3, zijn alleen
ter referentie. Bij de bepaling van de juiste dikte moet ook rekening worden
gehouden met de installaticomstandigheden en de maximale toegestane
spanningsdaling.

Ingangszekeringen

m De zekeringen die bij de ingang worden gebruikt, moeten van het type HS (High-Speed)
zijn met It gelijk aan of lager dan de waarde die wordt aangegeven in de tabellen B.1, B.2
en B.3 (houd rekening met de doofstroomwaarde bij koude omstandigheden; dit is niet de
doorslagwaarde) om de diodegelijkrichters en de ingangsbedrading te beschermen.

m Gebruik bij de voeding van de omvormer zekeringen van klasse J met een stroomwaarde
die niet hoger is dan de waarden in de tabellen B.1, B.2 en B.3 om aan de Ul-vereisten te
voldoen.

= Naar eigen keuze kunnen trage zekeringen worden gebruikt bij de ingang. De zekeringsterkte
moet 1,2 x de nominale ingangsstroom van de omvormer zijn. In dat geval is de installatie
beveiligd tegen kortsluiting, maar niet de gelijkrichter aan de ingang van de omvormer. Bij
een storing in een interne component kan de omvormer ernstig beschadigd raken.
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3.2.3 Voedingsaansluitingen

()

|PE|W|V| u
|PE|R|S|T|U|V|W|PE|

@PE _l Afschefminq’[

P
RO——— =]
SO g =
TO — =

Voeding Af-schakelaar Zekeringe

Afbeelding 3.2: Aansluitingen voor voeding en aarding

De lastschakelaar is niet nodig als de omvormer over het DS optionele item (met lastschakelaar)
beschikt.

3.2.3.1 Ingangsaansluitingen

GEVAAR!
Voorzie de stroomvoorziening van de omvormer van een afschakelaar.
Hiermee kan de voeding van de omvormer zonodig worden onderbroken

(bijvoorbeeld tijdens onderhoud).

ATTENTIE!
De stroomvoorziening van de omvormer moet voorzien zijn van een degelijk
geaard nulpunt. Bij IT-netwerken moet u de onderstaande instructies opvolgen.

>

ATTENTIE!

& Als u de CFW700 met het ingebouwde C3 RFl-filter (bouwgrootten A, B, C en D
met het optionele RFl-filter en alle omvormermodellen van bouwgrootte E —
CFW?700...C3...) wilt gebruiken in IT-netwerken (de nulleider is niet geaard of er
wordt voor de aarding een hoogohmse weerstand gebruikt) of in hoekgeaarde
driehoekschakelingen, moeten bepaalde RFI-filtercomponenten worden
verwijderd (condensator voor bouwgrootten A, B, C en D en condensator en
MOV voor bouwgrootte E) die op de aarde zijn aangesloten door de schroeven
te verwijderen die worden aangegeven in afbeelding A.8 voor bouwgrootten A,
B, C en D. Voor bouwgrootte E wijzigt u de positie van de draadbrug J1 op de
PRT1-kaart van @ (XE1) in 'NC' (XIT) volgens afbeelding A.8.
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Aanwijzingen voor de netvoeding

Geschikt voor gebruik op een circuit dat niet meer dan 100.000 A symmetrische Amperes
bij 240V, 480 V of 600 V maximaal kan leveren, indien beschermd door Klasse J zekeringen
(voor 240 V en 480 V modellen) of speciale zekeringen (voor 600 V).

3.2.3.2 Dynamisch Remmen (standaard ingebouwd voor de bouwgrootten
A, B, C en D en optioneel ingebouwd voor bouwgrootte E - CFW700...DB...)

Raadpleeg de tabellen B.1, B.2 en B.3 voor de volgende specificaties voor het dynamische
remsysteem: maximumstroom, weerstand, RMS-stroom en kabeldikten.

Het nominale vermogen van de dynamische remweerstand is een functie van de vertragingstijd,
de massatraagheid en het weerstandskoppel.

Installatieprocedure voor dynamisch remmen:
m Installeer de remweerstand tussen de vermogensaansluitingen DC+ en BR.

= Gebruik een gedraaide kabel voor de aansluiting. Houd deze kabels apart van de signaal- en
de besturingskabels.

= De te gebruiken kabeldikte is afhankelijk van de toepassing. Houd rekening met de maximale
stroom en de effectieve stroom.

m Als de remweerstand wordt geinstalleerd in de omvormerkast, moet u bij de aanleg van de
ventilatie rekening houden met de extra gedissipeerde energie.

= De thermische bescherming moet extern worden geregeld door middel van een thermisch
relais in serie met de weerstand en/of een thermostaat in contact met het weerstandsframe,
dat zo wordt aangesloten dat de ingangsvoeding van de omvormer kan worden uitgeschakeld;
zie afbeelding 3.3.

= Stel PO151 en PO185 in op de maximale waarde (400 V of 800 V) wanneer u gebruikmaakt
van dynamisch remmen.

m Het activeringsniveau van de gelijkstroomaansluiting van de dynamische rem wordt ingesteld
via de parameter P0153 (Dynamisch remniveau).
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CFW700
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Voeding :
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Remweerstand

Afbeelding 3.3: Aansluiting van de remweerstand
(*) De effectieve remstroom kan als volgt worden berekend:

| _ |max . \/tbr (mln)
effectieve — 5

3.2.3.3 Uitgangsaansluitingen

ATTENTIE!
m De omvormer heeft een elektronische overbelastingsbescherming die

moet worden aangepast aan de aangedreven motor. Wanneer er meerdere

motoren op dezelfde omvormer worden aangesloten, moet voor elke motor

een afzonderlijk overbelastingrelais worden geinstalleerd.
u De motoroverbelastingsbescherming die beschikbaar is voor de CFW700,
is conform UL508C:

- De uitschakelstroom is gelijk aan 1,25 maal de nominale motorstroom
(P0O401), die wordt ingesteld via het menu Opstartassistent.

- De maximale waarde van P0398 (Motoronderhoudsfactor) is 1,15.

- De parameters P0156, PO157 en P0158 (Overbelastingsstroom op 100 %,
50 % respectievelijk 5 % van het nominale toerental) worden automatisch
aangepast wanneer de parameters P0401 (Nominale motorstroom) en/of
P0406 (Motorventilatie) worden aangepast via het menu Opstartassistent.
Als de P0156, P0157 en PO158 handmatig worden ingesteld, is de maximaal
toegestane waarde 1,05 x P0401.
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ATTENTIE!

& Als tussen de omvormer en de motor een afschakelaar of een schakelaar wordt
geinstalleerd, mag deze nooit worden gebruikt als de motor draait of als er een
spanning op de uitgang van de omvormer staat.

Er mag geen elektromagnetische interferentie worden opgewekt bij andere apparaten en de
levenscycli van de motorwikkelingen en -lagers die worden bestuurd via omvormers, mogen
niet worden beinvioed. De kenmerken van de kabel die wordt gebruikt voor de aansluiting van
de omvormer en de motor en de fysieke locatie ervan zijn hiervoor van groot belang.

Let op dat motorkabels uit de weg van andere kabels (zoals signaalkabels, sensorkabels,
besturingskabels, enzovoort) worden gehouden. Zie hiervoor sectie 3.2.6 Kabelafstanden.

Sluit een vierde kabel aan tussen de aarding van de motor en die van de omvormer.
Als u afgeschermde kabels gebruikt om de motor aan te sluiten:
= Volg de aanbevelingen voor IEC60034-25.

= Gebruik een aansluiting met een lage impedantie voor hoge frequenties om de
kabelafscherming aan te sluiten op de aarde. Gebruik de onderdelen die worden geleverd
bij de aandrijving. Zie de sectie hieronder.

= VVoor omvormers met bouwgrootten A, B en C is een afschermingsset voor voedingskabels
PCSx-01 als accessoire beschikbaar (zie sectie 7.2 Accessoires). Deze kan onder aan de
kast worden gemonteerd. Een voorbeeld hiervan ziet u in afbeelding 3.4. De afschermingsset
voor voedingskabels PCSx-01 kan worden gebruikt met omvormers met het optionele interne
C3 RFl-filter (CFW700...C8...).

= De aarding voor de motorkabelafscherming bij omvormers met bouwgrootten D en E is al
aanwezig in de standaard omvormerkast. Deze is ook beschikbaar in de Nemai-sets (KN1x-01)
van de omvormers met bouwgrootten A, B en C.

Afbeelding 3.4: Motorkabelafscherming met accessoire PCSx-01
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3.2.4 Aardaansluitingen

A

GEVAAR!

m De omvormer moet worden aangesloten op een aarding (PE).

m Gebruik voor de aardingskabel de minimale dikte die wordt aangegeven in de
tabellen B.1, B.2 en B.3.

m Sluit de aardaansluitingen van de omvormer aan op een aardrail, op een apart
aardingspunt, of op een gemeenschappelijk aardingspunt (impedantie < 10 Q).

= De nulleider van het netwerk moet degelijk geaard worden. Deze nulleider mag
echter niet worden gebruikt voor de aarding van de omvormer.

m Aangezien de lekstroom groter is dan 3,5 mA (wisselstroom), moet er
gebruikgemaakt worden van een koperen kabel van minimaal 10 mm? of van
twee kabels met de dikte die wordt aangegeven in de tabellen B.1, B.2en B.3,
aangezien de aansluiting van de omvormer op de aardebescherming anders
niet overeenstemt met IEC61800-5-1.

3.2.5 Besturingsaansluitingen

De besturingsaansluitingen (analoge ingangen/uitgangen en digitale ingangen/uitgangen)
moeten worden uitgevoerd via connector XC1 van besturingspaneel van de CC700. De functies
en de typische aansluitingen worden aangegeven in de afbeeldingen 3.5.

Linedrive-encoder of push-pull ®

Blauw

Rood

[a) Active high digitale ingangen @
o o N N F s
<
> o
s B & 2 £ 3 g v © ~ ®
[ [0 = = = = = =
<l E S Y% @ & & o
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All+

A - RS-485
B - RS-485
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AO2
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DI3 +——
Dy —"

GND (24 V)

>
<
N

F

CcOoM
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AGND (24 V)

>
<
(22
o
=z
O]
<

(1) Zie afbeelding 3.5 (b) voor informatie over de open-collector encoderaansluiting.
(2) Zie afbeelding 3.5 (c) voor informatie over de verbinding met Active low digitale ingangen.

(a) Linedrive-encoder of push-pull en Active high digitale ingangen
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Open collector-encoder Ac;Aive low digitale ingangen
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(b) Encoder met open collector-uitgang
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(c) Active low digitale ingangen
Afbeelding 3.5: (a) en (c) XC1-aansluitingen

A Signaal

[ -
L LI
sl [ -
L LI

" Tid
Afbeelding 3.6: Sequentie van de encodersignalen

In afbeelding A.3 vindt u meer informatie over het besturingspaneel, de XC1-connector
(besturingssignalen, de S1-dipswitches (voor het selecteren van het type signaal voor de
analoge ingangen en uitgangen) en S2 (RS-485-netwerkafsluiting) en de sleuven 3 en 5 voor
accessoires (zie sectie 7.2 Accessoires).

De CFW700-omvormers worden geleverd met de digitale ingangen geconfigureerd als Active high
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en de analoge ingangen en uitgangen geconfigureerd voor een spanningssignaal van 0...10 V.

OPMERKING!

@ Als u de analoge ingang en/of uitgang wilt kunnen gebruiken als stroomsignalen,
moet u de schakelaar S1 en de desbetreffende parameters wijzigen zoals
aangegeven in tabel 3.1. Als u de analoge ingangen wilt instellen op een bipolair
spanningssingaal (-10...10 V), moet u P0233 en P0238 instellen volgens tabel
3.1. Zie de handleiding voor het programmeren en het oplossen van problemen
van de CFW700 voor meer informatie.

Tabel 3.1: Configuratie van de schakelaar voor de selectie van analoge ingangs- en uitgangssignalen

ooy Instellingen
Ui? ar? Signaal vande S1-  Signaalbereik Parameterinstellingen
gang schakelaar
. N 0..10V® | P0233 = 0 (rechtstreekse referentie) of 2 (inverse referentie).
Spanning | S1.2=UIT ©
Al -10...10V | P0233 =4
0..20mA | P0233 = 0 (rechtstreekse referentie) of 2 (inverse referentie).
Stroom S1.2 = AAN - - :
4..20mA | P0233 = 1 (rechtstreekse referentie) of 3 (inverse referentie).
0..10V O | P0238 = 0 (rechtstreekse referentie) of 2 (inverse referentie).
Spanning | S11=UIT © ( ) { )
Al -10..10V | P0238 =4
0..20mA | P0238 = 0 (rechtstreekse referentie) of 2 (inverse referentie).
Stroom S1.1 = AAN - - -
4..20mA | P0238 = 1 (rechtstreekse referentie) of 3 (inverse referentie).
Spanning | S1.3 =AAN© 0..10V® | P0253 = O (rechtstreekse referentie) of 2 (inverse referentie).
AO1 0..20mA | P0253 = 0 (rechtstreekse referentie) of 2 (inverse referentie).
Stroom S1.3=UIT - - -
4..20mA | P0253 = 1 (rechtstreekse referentie) of 3 (inverse referentie).
Spanning | S1.4 = AAN© 0..10V® | P0256 = O (rechtstreekse referentie) of 2 (inverse referentie).
AO2 0..20mA | P0256 = O (rechtstreekse referentie) of 2 (inverse referentie).
Stroom S1.4=UIT - - -
4..20mA | P0256 = 1 (rechtstreekse referentie) of 3 (inverse referentie).

(*) Fabrieksinstelling.

OPMERKING!
Instellingen van de S2-schakelaar:

m S21 =AAN en S2.2 = AAN: RS-485 is AAN.

m 521 =UIT en S2.2 = UIT: RS-485 is UIT.

De fabrieksstandaard voor de schakelaars S2.1 en S2.2 is UIT.
Andere combinaties van de schakelaar S2 zijn niet toegestaan.

De technische specificaties van de encoder en de encoderkabel worden gegeven in tabel 3.2.
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Tabel 3.2: Technische specificaties van de encoder en de encoderkabel

Kenmerken Specificaties
Voeding 5V
2 kanalen in kwadratuur (90°) + nul pulsen met aanvullende uitgangen
(differentieel) of open-collector.
A A BB ZenZ -
Signalen Beschikbaar voor 2 kanalen: A, A, B, B.
Encoder Als het kanaal niet wordt gebruikt, laat de klemmen XC1: 6 en 7 dan
losgekoppeld. Andere instelling is niet nodig.
Uitgangscircuit | Linedrive, push-pull of open-collector. Maximum spanning 12 V.

Kanalen

Isolatie Elektronisch circuit geisoleerd van encoderframe.
Pulsen Aanbevolen aantal pulsen per rotatie is = 1024 ppr.
Frequentie Maximaal toegestaan = 100 kHz.
Type kabel Gebalanceerde kabelafscherming (voor gebruik met differentiéle signalen).
Aansluiting De kabelafsqherming mget opde garde worden aangesloten via apparaten op
de afschermingsplaat (zie afbeelding 3.5).
Encoderkabel Afstand > 25 cm van de overige bedrading.
Isolatie Gebruik een metalen leiding.
Lengte Maximum = 10 m.

Volg de instructies hieronder voor de installatie van de bedrading voor de besturing:

1. Draaddikte: 0,5 mm2 (20 AWG) tot 1,5 mmz2 (14 AWG).

2. Maximaal aandraaikoppel: 0,50 Nm.

3. Gebruik afgeschermde kabels voor de aansluitingen in XC1 en monteer de kabels apart
van de overige circuits (vermogen, 110 V / 220 V wisselstroom, besturing, enzovoort). Zie
voor meer informatie sectie 3.2.6 Kabelafstanden. Als de besturingskabels andere kabels
(bijvoorbeeld voedingskabels) kruisen, moeten ze loodrecht op elkaar gemonteerd worden,
met een minimale afstand van 5 cm bij de kruising.

De juiste kabelafstanden worden aangegeven in sectie 3.2.6 Kabelafstanden.
Isoleren met tape S

Zijkant l
van de

omvormer ‘
—{—] :
—Q— j
——]

(a) Aansluiting kabelafscherming

ve0oes 0800SSOve

Niet aarden
(b) Voorbeeld van de aarding van de

afscherming
Afbeelding 3.7: (a) en (b) Aansluiting van de afscherming

4. Relais, schakelaars, magneetkleppen of spoelen van elektromechanische remmen die in de
buurt van de omvormer worden geinstalleerd, kunnen interferentie op de besturingscircuits
veroorzaken. Om dit te voorkomen moeten RC-ontstoorders (met netvoeding) of
vrijloopdiodes (met een gelijkstroomvoeding) parallel met de spoelen van deze apparaten
worden aangesloten.

3.2.6 Kabelafstanden

De voedingskabels en besturingskabels (relais-uitgangskabels en andere besturingskabels)
moeten worden gescheiden volgens tabel 3.3.
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Tabel 3.3: Kabelafstanden

Nominale Uitgangs- Minimale
Stroom Omvormer Pl Afstand
<100 m >10cm
=24A >100m >25cm
<=30m >10cm
=28A >30m >25cm

3.3 INSTALLATIE VOLGENS DE EUROPESE RICHTLIJN
ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBILITEIT

De omvormers met de optie C3 (CFW700...C3...) zijn voorzien van een intern C3 RFI-filter
voor de reductie van elektromagnetische interferentie. Deze omvormers voldoen, mits correct
geinstalleerd, aan de eisen van de EMC-richtlijn 89/336/EEG met het supplement 93/68/EEG.

De serie CFW700-omvormers is alleen ontworpen voor industriéle toepassingen. De
emissielimieten van harmonische stromen, zoals gedefinieerd door de normen EN 61000-3-2
en EN 61000-3-2/A 14, zijn dus niet van toepassing.

3.3.1 Installatie Volgens de Voorschriften

1. Omvormers met ingebouwd C3 RFI-filter CFW700...C3...

2.

Omvormers met de bouwgrootten A t/m D met ingebouwde C3 RFI-filtercondensatoren
en aardschroeven en de bouwgrootte E met een J1-kabel in de positie (XE1). Zie
afbeelding A.8 voor meer informatie.

. Afgeschermde uitgangskabels (motorkabels); sluit de afscherming aan beide kanten (motor en

omvormer) met een lage impedantie aan voor een hoge frequentie. Gebruik de PCSx-01-set
die wordt meegeleverd bij omvormers met bouwgrootten A, B en C. Gebruik voor omvormers
met bouwgrootten D en E de klemmen die bij het product worden geleverd. Zorg dat er goed
contact is tussen de kabelafscherming en de klemmen. Raadpleeg afbeelding 3.4 en houd de
correcte afstand met andere kabels aan volgens sectie 3.2.6 Kabelafstanden. Maximumlengte
van de motorkabels en emissieniveaus via geleiding en uitstraling worden aangegeven in
tabel B.6. Als een lager emissieniveau en/of een langere motorkabel noodzakelijk zijn, moet
een extern RFl-filter worden toegepast bij de ingang van de omvormer. Raadpleeg tabel B.6
voor meer informatie (RFI-filters, motorkabellengte en emissieniveaus).

. Afgeschermde besturingskabels; houd voor de overige kabels de afstanden aan die worden

gegeven in sectie 3.2.6 Kabelafstanden.

. Aarding van de omvormer volgens sectie 3.2.4 Aardaansluitingen.

. Geaarde voeding.
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3.3.2 Emissie- en Immuniteitsniveaus

Tabel 3.4: Emissie- en immuniteitsniveaus

Elektromagnetische Compatibiliteit Basisnorm Niveau

Emissie:

Stoorspanning aansluiting netvoeding .

Frequentiebereik: 150 kHz tot 30 MHz Afhankelijk van model omvormer en lengte
- - - IEC/EN61800-3 | motorkabel.

Elektromagnetische stralingsstoring Zie tabel B.6.

Frequentiebereik: 30 MHz tot 1000 MHz

Immuniteit:

Elektrostatische ontlading (ESD) IEC 61000-4-2 4 kv voor contactontlading en 8 kV voor

luchtontlading.

2 kV / 5 kHz (koppelingscondensator)
ingangsvoedingskabels;

Snelle transiénten/lawines |IEC 61000-4-4 TKV/5 kHZ. bgstunngskabels en kabels voor
remote bedieningspanelen;

2 kV / 5 kHz (koppelingscondensator) motor-
uitgangskabels.

0,15 tot 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz).
Common Mode geleide radiofrequentie | IEC 61000-4-6 | Voedingskabel, motor, besturing en remote
bediening (HMI).

1,2/50 ps, 8/20 yus;

Immuniteit stootspanningen IEC 61000-4-5 | 1 kV lijn-lijnkoppeling;

2 KV lijn-aardekoppeling.

80 tot 1000 MHz;

Radiofrequent elektromagnetisch veld | IEC 61000-4-3 | 10 V/m;

80 % AM (1 kHz).

Zie tabel B.6 voor emissies door geleiding en straling met en zonder extern RFl-filter. Het
referentiemodel voor het externe filter wordt ook gegeven.
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4 BEDIENINGSPANEEL (HMI) EN BASISPROGRAMMERING
4.1 GEINTEGREERD BEDIENINGSPANEEL - HMI-CFW700

Het geintegreerde bedieningspaneel kan worden gebruikt om de CFW700-omvormer te
bedienen, te programmeren en alle parameters te bekijken en te bewerken. Het bedieningspaneel
heeft twee bedrijfsmodi: bewaking en programmering. De toetsfuncties en de weergave-
indicaties van het bedieningspaneel variéren met de bedriffsmodus. De programmeermodus

spuepepaN

bestaat uit drie niveaus.

In de bewakingsmodus: druk op
deze toets om het toerental te
verhogen.

In de programmeermodus, niveau
1: druk op deze toets om terug
naar de vorige groep te gaan.

In de programmeermodus, niveau
2: druk op deze toets om naar de
volgende parameter te gaan.

In de programmeermodus, niveau
3: druk op deze toets om de
parameterwaarde te verhogen.

In de programmeermodus,
niveau 1: druk op deze toets om
terug naar de bewakingsmodus
te gaan.

In de programmeermodus,
niveau 2: druk op deze toets om
terug naar niveau 1 te gaan.

In de programmeermodus,
niveau 3: druk op deze toets om
de nieuwe waarde te annuleren.
Deze wordt niet opgeslagen; het
systeem keert terug naar niveau
2 van de programmeermodus.

Druk op deze toets om het
motortoerental te definiéren.
Deze optie is actief wanneer:
P0223 = 2 or 3 in LOC en/of
P0226 = 2 of 3 in REM.

Druk op deze toets om te schakelen
tussen LOCAL (LOKAAL) en
REMOTE.

Deze optie is actief wanneer:
P0220 = 2 of 3.

EUSB-communioatiepoort pon@

In de bewakingsmodus: druk op deze toets
om het toerental te verlagen.

In de programmeermodus, niveau 1: druk
op deze toets om naar de volgende groep
te gaan.

In de programmeermodus, niveau 2: druk
op deze toets om terug naar de vorige
parameter te gaan.

In de programmeermodus, niveau 3: druk
op deze toets om de parameterwaarde te
verlagen.

In de bewakingsmodus: druk op deze toets
om naar de programmeermodus te gaan.

In de programmeermodus, niveau 1: druk op
deze toets om de gewenste parametergroep
te selecteren. De parameters van de
geselecteerde groep worden weergegeven.
In de programmeermodus, niveau 2: druk op
deze toets om de parametergroep te tonen.
De parameterwaarde van de wijziging wordt
weergegeven.

In de programmeermodus, niveau 3: druk op
deze toets om de nieuwe parameterwaarde
op te slaan en terug te keren naar niveau 2
van de programmeermodus.

Druk op deze toets om de motor te
versnellen tot het toerental dat is ingesteld
voor de acceleratiecurve.

Deze optie is actief wanneer:

P0224 = 0in LOC en/of

P0227 = 0in REM.

Druk op deze toets om de motor te
vertragen tot het toerental dat is ingesteld
voor de deceleratiecurve.

Deze optie is actief wanneer:

P0224 = 0in LOC en/of

P0227 =0 in REM.

- Druk op deze toets om de motor te versnellen tot het toerental dat is ingesteld in P0O122. Het
motortoerental wordt gehandhaafd zolang de toets wordt ingedrukt. Wanneer de toets wordt
losgelaten, wordt de motor vertraagd totdat deze geheel stilstaat.

Deze functie is actief wanneer aan alle onderstaande voorwaarden wordt voldaan:

1. Start/Stop = Stop.

2. Algemeen inschakelen = Actief.
3. P0225 =1 in LOC en/of P0228 = 1 in REM.

(1) Beschikbaar vanaf serienummer 1024003697.

Afbeelding 4.1: Toetsen
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OPMERKING!

@ Als u parameters wilt instellen, moet u het wachtwoord bij POO00 opgeven. Als
u dat niet doet, kunt u de waarden van de parameters alleen bekijken.
Het standaard wachtwoord voor POOQO is 5. U kunt het wachtwoord wijzigen
op P0200. Zie de handleiding voor het programmeren en het oplossen van
problemen van de CFW700 voor meer informatie.

Lokaal/Remote
(bron opdrachten en
Motorrotatie referenties) Status omvormer

P Secundaire display
Menu (selectie
parametergroep) —
er wordt maar één _»
parametergroep Variabele eenheid

<«— (toont de waarde van
het hoofddisplay)

tegelijk weergegeven.

T Staafgrafiek
bewaking variabele

Hoofddisplay

Afbeelding 4.2: Onderdelen van het display
Parametergroepen beschikbaar in het menu:
= PARAM: alle parameters.
= READ: alleen de parameters aflezen.
= MODIF: alleen de parameters die gewijzigd zijn ten opzichte van de fabrieksinstelling.
m BASIC: basis-toepassingsparameters.
= MOTOR: parameters die betrekking hebben op de besturing van de motorgegevens.
m I/0: parameters die betrekking hebben op digitale en analoge ingangen/uitgangen.
= NET: parameters die betrekking hebben op het communicatieprotocol.
= HMI: parameters voor de configuratie van het bedieningspaneel.
m SPLC: parameters die betrekking hebben op de SoftPLC-functie.
m STARTUP: parameters voor de Opstartassistent.
Status omvormer:
= LOC: lokale referentie.

m REM: remote referentie.
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IS ¥ draairichting van de motor in de richting van de pijlen.

= CONF: configuratie. Geeft aan dat de omvormer bezig is met de routine Opstartassistent, of
dat incompatibele parameters worden geprogrammeerd. Zie de sectie over incompatibiliteit
tussen parameters in de handleiding voor het programmeren en het oplossen van problemen
van de CFW700 voor meer informatie.

m SUB: onderspanning gelijkstroomaansluiting.

= RUN: omvormer ingeschakeld en/of gelijkstroomrem geactiveerd.

Bewakingsmodus
= Dit is de standaardmodus van het bedieningspaneel. Deze wordt
weergegeven na het inschakelscherm en het opstartscherm. De
N standaard fabriekswaarden worden hier weergegeven.
o

Loc
9 = In deze modus is het menu niet actief.

n = Op het hoofddisplay, het secundaire display en de bewakingsbalk
U worden de waarden weergegeven van de parameters die in P0205,
fom P0206 en P0207 zijn gedefinieerd.

o 5 100 = Als uin de bewakingmodus op de toets ENTER/MENU drukt, wordt de
programmeermodus weergegeven.

Programmeermodus

Niveau 1:

= Ditis het eerste niveau van de programmeermodus. Met behulp van de
toetsen M3 en & kunt u de gewenste parametergroep kiezen.

= Op dit niveau worden het hoofddisplay, het secundaire display en de
bewakingsbalk niet weergegeven.

m Druk op ENTER/MENU om naar het tweede niveau van de
programmeermodus te gaan, waar u de parameters kunt selecteren.

= Druk op BACK/ESC om terug te gaan naar de bewakingsmodus.

Niveau 2:
= Het nummer van de parameter wordt weergegeven op het hoofddisplay
n en de waarde ervan op het secundaire display.
~ V| | = Met de toetsen M3 en W@ kunt u de gewenste parameter zoeken.
n n n n = Druk op ENTER/MENU om naar het derde niveau van de
P U U U U programmeermodus te gaan, waar u de waarde van de geselecteerde
parameter kunt wijzigen.
0 = 100 = Druk op BACK/ESC om terug te gaan naar het eerste niveau van de
programmeermodus.
Niveau 3:
= De waarde van de parameter wordt weergegeven op het hoofddisplay
PARAM LOC Pﬁﬂl’lﬂ en het nummer ervan op het secundaire display.
~ L] | = Met de toetsen M3 en & kunt u de waarde van de geselecteerde
n
u

PARAM LOC

parameter wijzigen.
= Druk op ENTER/MENU als u de wijziging wilt bevestigen en de nieuwe
waarde wilt opslaan, of druk op BACK/ESC als u de wijziging ongedaan
I} E] 100 wilt maken en de nieuwe waarde niet wilt opslaan. In beide gevallen
wordt het tweede niveau van de programmeermodus weergegeven.

Afbeelding 4.3: Bedrijfsmodi van het bedieningspaneel

Het bedieningspaneel kan worden aangesloten op de omvormer of losgekoppeld van de
omvormer terwijl de omvormer wel/niet op het lichtnet is aangesloten en ingeschakeld.

De HMI die bij het product wordt geleverd, kan ook worden gebruikt om de omvormer op afstand
te bedienen. In dit geval gebruikt u een kabel met mannelijke en vrouwelijke D-Sub9 (DB-9)-
connectors met een pin-pin-bedrading (type muisextensie) of een standaard nuimodemkabel.
Maximale lengte 10 m. Het is aan te raden de M3 x 5,8 afstandisolatoren te gebruiken die bij
het product worden geleverd. Aanbevolen koppel: 0,5 Nm.
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Gebruik het bedieningspaneelframe op het bedieningspaneel op de paneelklep of de
besturingstafel te monteren (zie sectie 7.2 Accessoires, of gebruik een boor zoals aangegeven
in afbeelding A.5).

OPMERKING!

@ Er wordt een lijst parameters bij het product geleverd. Meer informatie over de
verschillende parameters vindt u in de handleiding voor het programmeren en het
oplossen van problemen van de CFW700 op de cd-rom die bij het product wordt
geleverd. U kunt deze ook downloaden van de WEG-homepage (www.weg.net).

4.2 TOEPASSINGEN

De CFW700 is voorzien van een aantal functies waarmee de omvormeropdrachten beter aan de
toepassing kunnen worden aangepast. Deze functies zijn gegroepeerd in een set toepassingen.
De functies kunnen heel simpel zijn, bijvoorbeeld de opdrachten Rechtsom en Linksom, of meer
complex, bijvoorbeeld voor een PID-controller. De toepassingen voor de CFW700-omvormer zijn
geimplementeerd met behulp van de SoftPLC-functie (ladderprogrammering). Een gebruiker die
beschikt over de WLP en de ingebouwde applicative, kan deze naar wens wijzigen en gebruiken.

Via de parameter P1003 kan een toepassing worden geselecteerd en gelipload naar de CFW700.
De volgende toepassingen zijn ingebouwd in de CFW700:

u PID-regelaar.

m Elektronische potentiometer (E.P).

= Multispeed.

= Start/Stop met 3 draden.

m Rechtsom/Linksom.

4.2.1 Toepassing van de PID-regelaar

De CFW?700 is voorzien van de toepassing PID-REGELAAR die kan worden gebruikt voor de
besturing van een gesloten lus-proces. Deze toepassing voegt een proportionele integrale en
afgeleide besturing toe aan de normale toerentalregeling van de CFW700-omvormer.

De CFW700 vergelijkt het setpoint met de procesvariabele en regelt het motortoerental zo
dat eventuele fouten worden geélimineerd en dat de procesvariabele op het setpoint blijft.
De instelling van de P-, |- en D-versterkingsfactor bepaalt hoe snel de omvormer reageert om
deze fout te elimineren.

Voorbeelden van deze toepassing:

m Regeling van de stroming of de druk in een buizensysteem.

= Temperatuur van een oven.

m Dosering van chemicalién in een tank.

In het volgende voorbeeld worden de termen gedefinieerd die door de PID-regelaar worden
gebruikt:
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Een pomp wordt gebruikt in een waterpompsysteem waarbij de druk in de buis moet worden
geregeld. Er wordt een druktransducer in de buis geinstalleerd die een analoog feedbacksignaal
dat evenredig met de waterdruk is, naar de CFW700 stuurt. Dit signaal wordt de procesvariabele
genoemd; dit kan worden gevisualiseerd via de parameter P1012. In de CFW700 wordt via het
bedieningspaneel een setpoint geprogrammeerd (P1025). Dit gebeurt door middel van een
analoge ingang (bijvoorbeeld een signaal van 0-10 V of 4-20 mA) of via een communicatienetwerk.
Het setpoint is de gewenste waterdruk die de pomp moet produceren, ongeacht eventuele
variaties bij de pompuitvoer.

Voor de toepassing PID-regelaar moet de parameter P0221 of P0222 worden ingesteld op
7 = SoftPLC.

Definities:

® Functie 1 van de toepassing bij de parameter P0231 of P0236 vertegenwoordigt de waarde
van het PID-setpoint.

® Functie 2 van de toepassing bij de parameter P0231 of P0236 vertegenwoordigt de waarde
van de PID-feedback.

® Functie 1 van de toepassing bij de parameter P0251 of P0254 vertegenwoordigt de waarde
van het PID-setpoint.

® Functie 2 van de toepassing bij de parameter P0251 of P0254 vertegenwoordigt de waarde
van de PID-feedback.

® Functie 1 van de toepassing bij de parameter P0263 of P0270 vertegenwoordigt de waarde
van de opdracht Handmatig/Auto.

® Functie 1 van de toepassing bij de parameters PO275 tot P0279 vertegenwoordigt de logische
conditie VP>VPx.

® Functie 2 van de toepassing bij de parameters PO275 tot P0279 vertegenwoordigt de logische
conditie VP<VPy.

Het PID-setpoint kan een analoog ingangssignaal ontvangen (Al1 of Al2). U moet P1016 instellen
op 1 = Alx en aangeven welke analoge ingang zal worden gebruikt. De analoge ingangen
worden ingesteld op P0231 (Al1) of P0236 (Al2). Deze moeten worden geprogrammeerd op 5 =
Functie 1 om de analoge ingangen voor de bewerking in te schakelen. Het volgende alarmbericht
wordt weergegeven als dit niet correct wordt gedaan: “A770: Set Al1 or Al2 for Function 1 of
the Application” (A1 of Al2 instellen op functie 1 van de toepassing).

De waarde van het PID-setpoint kan worden aangegeven door de analoge uitgang AO1 of AO2.
P0251 (AO1) of PO254 (AO2) moet worden ingesteld op 17 = Functie 1 van de toepassing. De
volledige schaalwaarde van de variabele is 100.0%; dit correspondeert met 10 V of 20 mA.

De PID-feedback kan een analoog ingangssignaal ontvangen (Al1 of Al2). P0231 (Al1) of P0236
(Al2) moet worden ingesteld op 6 = Functie 2 van de toepassing om de analoge ingangen voor
de bewerking in te schakelen. Het volgende alarmbericht wordt weergegeven als dit niet correct
wordt gedaan: “A772: Set Al1 or Al2 for Function 2 of the Application” (Al1 of Al2 instellen op
functie 2 van de toepassing).

Als de analoge ingangen (Al1 en Al2) met dezelfde functie (PID-setpoint of Feedback)
geprogrammeerd zijn, wordt het volgende alarmbericht weergegeven en wordt de toepassing
niet ingeschakeld: “A774: Al1 and AI2 were set for the same function” (A1 en Al2 zijn ingesteld
voor dezelfde functie).
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De waarde van de PID-feedback kan worden aangegeven door de analoge uitgang AO1 of AO2.
P0251 (AO1) of PO254 (AO2) moet worden ingesteld op 18 = Functie 2 van de toepassing. De
volledige schaalwaarde van de variabele is 100,0 %; dit correspondeert met 10 V of 20 mA.

De besturing Handmatig/Auto wordt uitgevoerd via een digitale ingang (DI1 - DI8). Een van de
Dl-parameters (P0263 - P0270) moet worden ingesteld op 20 = Functie 1 van de toepassing. Als
er méér dan een digitale ingang is ingesteld voor deze functie, wordt bij de logische bewerking
alleen gebruikgemaakt van de opdracht van de digitale ingang met het hoogste prioriteitsniveau.
Hierbij geldt: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7> DI8. Als een van de digitale ingangen is ingesteld,
werkt de PID-controller alleen in de modus Auto.

De ingang Handmatig/Auto is actief wanneer deze op 24 V staat (automatische besturing) en
inactief op 0 V (handmatige besturing).

De digitale uitgangen (DO1 - DO5) kunnen worden geprogrammeerd om logische vergelijkingen
met de procesvariabele (PV) te triggeren. Hiervoor moet één van de DO-parameters (P0275 -
P0279) worden ingesteld op 34 = Functie 1 van de toepassing (VP>VPXx), of op 35 = Functie 2
van de toepassing (VP<VPy).
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4.2.1.1 Academische PID

De PID-controller die in de CFW700 is geimplementeerd, is van het academische type. Hieronder
worden de vergelijkingen beschreven waarvan gebruikgemaakt wordt bij de academische PID.
De transferfunctie in het frequentiebereik van de academische PID-regelaar is:
1
=K 1+ ——+ ST
y(s) pxes) x[1+ i + sTd]

Door de integrator te vervangen door een som en de afgeleide door het incrementele quotiént,
wordt de volgende benadering voor de discrete transfervergelijking (recursief) gegeven:

y(k) = y(k-1) + Kp[(1 + Ki.Ta + Kd/Ta).e(k) — (Kd/Ta).e(k-1)]

Hierbij geldt:

y(k): huidige PID-uitgang, kan variéren van 0,0 tot 100,0 %;

y(k-1): PID vorige uitgang;

Kp (proportionele versterkingsfactor) Kp = P1020;

Ki (integrale versterkingsfactor): Ki = P1021 x 100 = [1/Ti x 100];

Kd (differentiéle versterkingsfactor): Kd = P1022 x 100 = [Td x 100];
Ta = 0,05 sec (samplingtijd PID-regelaar);

e(k): huidige fout [SP*(k) — X(K)];

e(k-1): vorige fout [SP*(k-1) = X(k-1)];

SP*: referentie; kan variéren van 0,0 tot 100,0 %;

X: procesvariabele (of feedback), gelezen via een van de analoge ingangen (Alx); kan variéren
van 0,0 tot 100,0 %.

De volgende parameters hebben betrekking op deze toepassing:

P1010 - Versie Van de Toepassing PID-Regelaar

Kan Worden 0,00 - 10,00 Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen | SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Alleen-lezen-parameter die de softwareversie van de toepassing PID-regelaar aangeeft die
is ontwikkeld voor de SoftPLC-functie van de CFW700.

P1011 - PID-Setpoint

Kan Worden 0,0 - 3000,0 Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen | SPLC

via HMI:

Beschrijving:

Alleen-lezen-parameter met de vorm wxy.z (zonder engineering unit) die de feedbackwaarde
van de PID-regelaar aangeeft met de schaal die is gedefinieerd bij P1018.
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P1012 - PID-Feedback

Kan Worden 0,0 - 3000,0 Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:

Alleen-lezen-parameter met de vorm wxy.z (zonder engineering unit) die de feedbackwaarde
of de proceswaarde van de PID-regelaar aangeeft met de schaal die is gedefinieerd bij
P1018.

P1013 - PID-Uitgang

Kan Worden 0,0 - 100,0% Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Alleen-lezen-parameter die het percentage (%) van de uitgangswaarde van de PID-regelaar
aangeeft.

P1016 - Selectie PID-Setpoint

Kan Worden 0=HMI Fabrieksinstelling: 0O
Ingesteld Bereik: 1 = Alx

2 = Serieel/USB

3 = CO/DN/DP

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen | SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Definieert de bron van het setpoint van de PID-regelaar.

Opmerkingen:
m “HMI” betekent dat het setpoint van de PID-regelaar de waarde van de parameter P1025 heeft.

m “Al” betekent dat het setpoint van de PID-regelaar afkomstig is van een analoge ingang.
P0231 (A1) of P0236 (Al2) moet worden ingesteld op 5 = Functie 1 van de toepassing om
de werking ervan in te schakelen. Het volgende alarmbericht wordt weergegeven als dit
niet correct wordt gedaan: “A770: Set Al1 or A2 for Function 1 of the Application” (A1 of
Al2 instellen op functie 1 van de toepassing).

m “Serial/USB” betekent dat het setpoint van de PID proportioneel met de waarde van PO683
is, met weglating van de decimale punt: 100,0 % correspondeert met 1000 in PO683.
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m “CO/DN/DP” betekent dat het setpoint van de PID-regelaar proportioneel met de waarde van
P0O685 is, met weglating van de decimale punt: 100,0 % correspondeert met 1000 in PO685.

P1018 - PID-Feedbackschaal

Kan Worden 0,0 - 3000,0 Fabrieksinstelling: 100,0
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen | SPLC

via HMI:

Beschrijving:

Definieert hoe de PID-feedback of procesvariabele wordt gepresenteerd in P1012 (evenals
het PID-setpoint in P1011): de volledige schaal van de PID-feedback of procesvariabele die
correspondeert met 100,0 % in de analoge ingang wordt gebruikt als PID-regelaarfeedback.

De variabele wordt altijd gebruikt met één decimaal punt “wxy.z”, d.w.z. een positie na de punt.

Voorbeeld: De druktransducer is 4-20 mA met een bereik van 0-25 bar. Stel P1019 in op 25,0.

P1020 - Proportionele Versterkingsfactor PID
P1021 - Integrale Versterkingsfactor PID
P1022 - Differentiéle Versterkingsfactor PID

Kan Worden 0,000 - 30,000 Fabrieksinstelling: P1020 = 1,000

Ingesteld Bereik: P1021 = 0,430
P1022 = 0,000

Eigenschappen: -

Toegang Groepen | SPLC

via HMI: e —

Beschrijving:
Deze parameters definiéren de versterkingsfactor van de PID-regelaar. Ze moeten worden
ingesteld afhankelijk van de toepassing die wordt bestuurd.

Intabel 4.1 worden voorbeelden gegeven van initiéle instellingen voor bepaalde toepassingen.

Tabel 4.1: Aanbevolen instellingen voor de versterkingsfactor voor de PID-regelaar

Versterkingsfactor

Variabele Proportioneel Integraal Afgeleid

P1020 P1021 P1022
Druk in een pneumatisch systeem 1 0,430 0,000
Stroming in een pneumatisch systeem 1 0,370 0,000
Druk in een hydraulisch systeem 1 0,430 0,000
Stroming in een hydraulisch systeem 1 0,370 0,000
Temperatuur 2 0,040 0,000
Niveau 1 - Zie opmerking hieronder 1 Zie opmerking hieronder 0,000
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OPMERKING!

@ Voor de niveaubesturing is de instelling van de integrale versterkingsfactor
afhankelijk van de tijd die nodig is om het reservoir van het minimale acceptabele
niveau te vullen tot het gewenste niveau, met de volgende condities:

1. De tijd voor de rechtstreekse actie moet worden gemeten met de maximale
ingangsstroom en minimale uitgangsstroom.
2. De tijd voor de inverse actie moet worden gemeten met de minimale
ingangsstroom en maximale uitgangsstroom.

Hieronder wordt de vergelijking gegeven om de initiéle waarde van P1021 te berekenen als
functie van de systeemresponstijd:

P1021 =5,00/1t,
Waarbij geld: t = tijd (in seconden)

P1023 - PID-Setpointfilter

Kan Worden 0,00 - 650,00 s Fabrieksinstelling: 3,0 s
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:

Via deze parameter wordt de waarde van de constante tijd van het setpointfilter van de PID-
regelaar ingesteld. Deze heeft als doel om abrupte wijzigingen in de PID-setpointwaarde te
reduceren.

P1024 - Actietype PID-Regelaar

Kan Worden 0 = Rechtstreeks Fabrieksinstelling: 0
Ingesteld Bereik: 1 = Invers

Eigenschappen: -

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:

Voor het PID-actietype moet “Rechtstreeks” worden geselecteerd wanneer het motortoerental
moet worden verhoogd om de procesvariabele op te hogen. Als dat niet het geval is, moet
“Invers” worden gekozen.

Tabel 4.2: PID-actietype selecteren

Motortoerental Procesvariabele Keuze
Neemt toe Rechtstreeks
Neemt toe
Neemt af Invers

Dit kenmerk varieert met het procestype, maar rechtstreekse feedback wordt het meest
gebruikt.

Voor de temperatuurbesturing of het niveauproces is de keuze van het actietype afhankelijk
van de configuratie.
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Dit kenmerk varieert met het procestype, maar rechtstreekse feedback wordt het meest
gebruikt.

Voor de temperatuurbesturing of het niveauproces is de keuze van het actietype afhankelijk
van de configuratie.

Voorbeeld: als de omvormer de motor aandrijft waarmee vloeistof uit het reservoir wordt
verwijderd om het gewenste niveau te bereiken, is het actietype Invers, aangezien de
omvormer het motortoerental moet verhogen om het vloeistofniveau te verlagen. Als de
omvormer de motor aandrijft die vioeistof in het reservoir pompt, is het actietype Rechtstreeks.

P1025 - PID-Setpoint Via de Toetsen Van Het Bedieningspaneel (HMI)

Kan Worden 0,0 - 100,0 % Fabrieksinstelling: 0,0 %
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen | SPLC

via HMI:

Beschrijving:

Door middel van deze parameter kan het setpoint van de PIR-regelaar via de toetsen van het
bedieningspaneel worden ingesteld, aangezien P1016 = 0 en deze actief is in de modus Auto.
Als gebruikgemaakt wordt van de modus Handmatig, wordt de bedieningspaneelreferentie
ingesteld in PO121.

De waarde van P1025 wordt opgeslagen bij de laatst ingestelde waarde (backup), zelfs nadat
de omvormer is uitgeschakeld of gereset (met P1027 = 1 - Actief).

P1026 - Automatische Instelling Van Het PID-Setpoint Via Het

Bedieningspaneel (P1025)

Kan Worden 0 = Inactief Fabrieksinstelling: 1
Ingesteld Bereik: 1 = Actief

Eigenschappen: cfg

Toegang Groepen | SPLC

via HMI:

Beschrijving:

Wanneer het setpoint van de PID-regelaar wordt ingesteld via het bedieningspaneel (P1016 = 0) en
P1026is 1 (actief), wordt bij overschakeling van handmatig naar automatisch de percentagewaarde
van het handmatige setpoint dat correspondeert met de PID-regelaaruitgang van 0,0 tot 100,0 %
geladen bij P1025. Zo worden PID-oscillaties vermeden bij overschakelen van handmatig op
automatisch.
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P1027 - Backup Van PID-Setpoint Via Het Bedieningspaneel (P1025)

Kan Worden 0 = Inactief Fabrieksinstelling: 1
Ingesteld Bereik: 1 = Actief

Eigenschappen: _

Toegang Groepen SPLC

via HMI: S

Beschrijving:
Via deze parameter wordt aangegeven of de backupfunctie van het PID-setpoint via het
bedieningspaneel actief dan wel inactief is.

Als P1027 = 0 (Inactief), slaat de omvormer de waarde van het PID-setpoint niet uit wanneer
deze wordt uitgeschakeld. Wanneer de omvormer daarna weer wordt ingeschakeld, staat de
waarde van het PID-setpoint op 0,0 %.

P1028 - PID-uitgang N =0

Kan Worden 0,0 -100,0 % Fabrieksinstelling: 0,0 %
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:

De parameter P1028 werkt in combinatie met de parameter P0218 (Conditie om Nultoerental
uitschakelen af te sluiten). Dit biedt een extra vereiste om de uitgeschakelde conditie af te
sluiten. Als de omvormer de motor weer moet aandrijven, moet de fout van de PID (het
verschil tussen het setpoint en de procesvariabele) daarom groter zijn dan de waarde die is
geprogrammeerd in P1028. Deze status noemt men wel “wake up”.

P1031 - Waarde Procesvariabele X
P1032 — Waarde Procesvariabele Y

Kan Worden 0,0 -100,0 % Fabrieksinstelling: P1031 = 90,0 %
Ingesteld Bereik: P1032 = 10,0 %

Eigenschappen: -

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:

Deze parameters worden gebruikt bij de functies voor digitale uitgangen voor signalen/
alarmen en tonen het volgende:

Procesvariabele > VPx (Functie 1 van de toepassing) en

Procesvariabele < VPy (Functie 2 van de toepassing).

168 | CFW700



IR

Bedieningspaneel (HMI) en Basisprogrammering

4.2.2 Toepassing Elektronische Potentiometer (EP)

De CFW700 beschikt over de functie ELEKTRONISCHE POTENTIOMETER (E.P.), waarmee
de toerentalreferentie kan worden aangepast via twee digitale ingangen, een om de motor te
versnellen en een om de motor te vertragen.

Als de omvormer is ingeschakeld en de digitale ingang DIx die is ingesteld op Functie 1 van
de toepassing (Acceleratie) is geactiveerd, wordt het motortoerental tot de maximale waarde
verhoogd volgens de geprogrammeerde acceleratiecurve. Als alleen de digitale ingang DIx
die is ingesteld op Functie 2 van de toepassing (Deceleratie) is geactiveerd en de omvormer
is ingeschakeld, wordt het motortoerental tot de minimale waarde verlaagd volgens de
geprogrammeerde deceleratiecurve. Als beide ingangen actief zijn, wordt het motortoerental
uit veiligheidsoverwegingen verlaagd. Als de omvormer is uitgeschakeld, worden de digitale
DIx-ingangen genegeerd, behalve als ze allebei actief zijn. De toerentalreferentie wordt dan
ingesteld op O tpm. Dit wordt geillustreerd in de volgende afbeelding.

° Verhogen
. Digitale Acceleratie \ —— Toerentalreferentie
ingangen,  Verlagen Deceleratie
JResetten
&

Inschakelen —
Minimum
Toerental toerental T
uitgang : i Tid
24 V|
DIx verhogen Oren Tijd
Resetten< 24\
Dix verlagen —I Tijd
24V
Dix - Start/Stop Open Tid

Afbeelding 4.5: Werking van de toepassing Elektronische potentiometer (EP)

Voor de toepassing Elektronische potentiometer moet de parameter P0221 of P0222 worden
ingesteld op 7 = SoftPLC.

Definities:

m Functie 1 van de toepassing bij de parameters P0263 tot P0270 vertegenwoordigt de opdracht
Acceleratie.

m Functie 2 van de toepassing bij de parameters P0263 tot P0270 vertegenwoordigt de opdracht
Deceleratie.

De opdracht Acceleratie wordt uitgevoerd via een van de digitale ingangen (DI1 - DI8). Een van
de DI-parameters (P0263 - P0270) moet worden ingesteld op 20 = Functie 1 van de toepassing.

De opdracht Deceleratie wordt ook uitgevoerd via een van de digitale ingangen (DI1 - DI8).
Een van de Dl-parameters (P0263 - P0270) moet hiervoor echter worden ingesteld op 21 =
Functie 2 van de toepassing. CFW700 | 169
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De ingang Acceleratie is actief wanneer 24 V wordt toegepast en inactief wanneer 0 V wordt
toegepast. De ingang Deceleratie is actief wanneer O V wordt toegepast en inactief wanneer
24 V wordt toegepast.

De volgende parameters hebben betrekking op deze toepassing:

P1010 - Versie Van de Toepassing Elektronische Potentiometer (EP)

Kan Worden 0,00 - 10,00 Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Alleen-lezen-parameter die de softwareversie van de toepassing Elektronische potentiometer
aangeeft die is ontwikkeld voor de SoftPLC-functie van de CFW700.

P1011 - EP-Toerentalreferentie

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Alleen-lezen-parameter die de huidige toerentalreferentiewaarde van de toepassing
Elektronische potentiometer (in tpom) aangeeft.

P1012 - Backup EP-Toerentalreferentie

Kan Worden 0 = Inactief Fabrieksinstelling: 1
Ingesteld Bereik: 1 = Actief

Eigenschappen: -

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Via deze parameter wordt aangegeven of de backupfunctie van de toerentalreferentie van de
elektronische potentiometer actief dan wel inactief is.

Als P1012 = 0 (Inactief), slaat de omvormer de waarde van de toerentalrefentie niet op
wanneer deze wordt uitgeschakeld. Als de omvormer dan weer wordt ingeschakeld, heeft
de toerentalreferentie de minimale toerentalwaarde die is ingesteld in PO133.

4.2.3 Toepassing Multispeed

De CFW700 is voorzien van de toepassing MULTISPEED waarmee de toerentalreferentie kan
worden ingesteld door de waarden die zijn gedefinieerd via de parameters P1011 t/m P1018.
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Hierbij wordt gebruikgemaakt van de logische combinatie van de digitale ingangen DI4, DI5 en
DI6; u beschikt zo over maximaal acht voorgeprogrammeerde toerentalreferenties. Dit biedt
voordelen zoals de stabiliteit van de voorgeprogrammeerde vaste referenties en immuniteit voor
elektrische ruis (geisoleerde digitale DIx-ingangen).

De selectie van de toerentalreferentie wordt gedaan via de logische combinatie van de digitale
ingangen DI4, DI5 en DI6. De desbetreffende parameters (P0266, P0O267 en P0268) moeten
worden ingesteld op Functie 1 van de toepassing Multispeed. Als een digitale ingang wordt
ingesteld op Functie 1 van de toepassing, wordt het volgende alarmbericht weergegeven:
“A750: Set a DI for Multispeed” (DI instellen voor Multispeed). De toerentalreferentie van de
omvormer wordt niet ingeschakeld.

Toerental
uitgang
» P1018
Acceleratiecurve
P
P1011 i P
i : : L »Tid
i i : — 24V
DI6— : : ———0V (open)
i : | ———
DIS— — ——0V (open)
i T i —24\
SR o o O O

Afbeelding 4.6: Werking van de toepassing Multispeed

Voor de toepassing Multispeed moet de parameter P0221 of P0222 worden ingesteld op
7 = SoftPLC.

Definitie:
m Functie 1 van de toepassing bij de parameters P0266 tot P0268 vertegenwoordigt de
opdracht Multispeed.

In de onderstaande tabel wordt de te gebruiken toerentalreferentie aangegeven:

Tabel 4.3: Multispeedreferentie

DI6 DI5 DI4 Toerentalreferentie
oV oV oV P1011
oV oV 24V P1012
oV 24V oV P1013
oV 24V 24V P1014
24V oV oV P1015
24V oV 24V P1016
24V 24V oV P1017
24V 24V 24V P1018

Als er een digitale invoer wordt geselecteerd voor Multispeed, moet deze worden beschouwd
als O V.
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De parameters P1011 - P1018 definiéren de toerentalreferentie bij het gebruik van Multispeed.

De volgende parameters hebben betrekking op deze toepassing:

P1010 - Versie Van de Toepassing Multispeed

Kan Worden 0,00 - 10,00 Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Alleen-lezen-parameter die de softwareversie van de toepassing Multispeed aangeeft die is
ontwikkeld voor de SoftPLC-functie van de CFW700.

P1011 - Multispeedreferentie 1

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: 90 tpm
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Hiermee stelt u toerentalreferentie 1 voor de toepassing Multispeed in.

P1012 - Multispeedreferentie 2

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: 300 tpm
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Hiermee stelt u toerentalreferentie 2 voor de toepassing Multispeed in.

P1013 - Multispeedreferentie 3

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: 600 tpm
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen SPLC

via HMI: e —

Beschrijving:
Hiermee stelt u toerentalreferentie 3 voor de toepassing Multispeed in.
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P1014 - Multispeedreferentie 4

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: 900 tpm
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen | SPLC

via HMI: e —

Beschrijving:
Hiermee stelt u toerentalreferentie 4 voor de toepassing Multispeed in.

P1015 - Multispeedreferentie 5

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: 1200 tpm
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen | SPLC

via HMI: e —

Beschrijving:
Hiermee stelt u toerentalreferentie 5 voor de toepassing Multispeed in.

P1016 — Multispeedreferentie 6

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: 1500 tpm
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen | SPLC

via HMI: e —

Beschrijving:
Hiermee stelt u toerentalreferentie 6 voor de toepassing Multispeed in.

P1017 — Multispeedreferentie 7

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: 1800 tpm
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen | SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Hiermee stelt u toerentalreferentie 7 voor de toepassing Multispeed in.
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P1018 - Multispeedreferentie 8

Kan Worden 0 - 18000 tpm Fabrieksinstelling: 1650 tpm
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: -

Toegang Groepen SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Hiermee stelt u toerentalreferentie 8 voor de toepassing Multispeed in.

4.2.4 Toepassing Opdracht Start/Stop Met 3 Draden

De CFW?700 is voorzien van de toepassing START/STOP MET 3 DRADEN. Hiermee kan de
omvormer worden ingesteld op een directe online start met noodknop en retentiecontact.

Op deze manier is de digitale ingang (DIx) die is geprogrammeerd voor Functie 1 van de
toepassing (Start) in staat om de omvormer met één enkele puls in te schakelen als de DIx die
is ingesteld op functie 2 van de toepassing, (Stop), actief is.

De omvormer schakelt de curve uit wanneer de digitale ingang Stop niet actief is. In de
onderstaande afbeelding wordt aangegeven hoe dit werkt.

DIx - Start H 24V
OJpe”, | u L Tid
24 j :

\%

DIx - Stop Open

> Tijd

Motortoerental :/ \ /_\
— Tiid

>

Afbeelding 4.7: Werking van de toepassing Start/Stop met 3 draden

Voor de toepassing Start/Stop met 3 draden moet de parameter P0224 of P0227 worden
ingesteld op 4 = SoftPLC.

Definities:

m Functie 1 van de toepassing bij de parameters P0263 - P0270 vertegenwoordigt de opdracht
Start.

m Functie 2 van de toepassing bij de parameters P0263 - P0270 vertegenwoordigt de opdracht
Stop.

De opdracht Start wordt uitgevoerd via een van de digitale ingangen (DI1 - DI8). Een van de DI-
parameters (P0263 - P0270) moet worden ingesteld op 20 = Functie 1 van de toepassing. Als
er méér dan een digitale ingang is ingesteld voor deze functie, wordt bij de logische bewerking
alleen gebruikgemaakt van de opdracht van de digitale ingang met het hoogste prioriteitsniveau.
Hierbij geldt: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Als een digitale ingang wordt ingesteld, wordt
het volgende alarmbericht weergegeven: “A750: Set a DI for Function 1 of the Application (Start)”
(Dlinstellen voor functie 1 van de toepassing (Start). De toepassing wordt niet ingeschakeld.
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De opdracht Stop wordt ook uitgevoerd via een van de digitale ingangen (DI1 - DI8). Een van
de Dl-parameters (P0263 - P0270) moet hiervoor echter worden ingesteld op 21 = Functie 2
van de toepassing. Als er méér dan een digitale ingang is ingesteld voor deze functie, wordt bij
de logische bewerking alleen gebruikgemaakt van de opdracht van de digitale ingang met het
hoogste prioriteitsniveau. Hierbij geldt: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Als een digitale
ingang wordt ingesteld, wordt het volgende alarmbericht weergegeven: “A752: Set a DI for
Function 2 of the Application (Stop)” (DI instellen voor functie 2 van de toepassing (Stop). De
toepassing wordt niet ingeschakeld.

De ingangen Start en Stop zijn actief wanneer 24 V wordt toegepast en inactief wanneer 0 V
wordt toegepast.

Als de omvormer is ingeschakeld in de lokale of de remote modus en er geen fout is opgetreden,
geen onderspanning en geen alarmen A750 of A752, wordt de opdracht “Algemeen inschakelen”
uitgevoerd op de omvormer. Wanneer onder bepaalde omstandigheden een digitale ingang
wordt ingesteld op Algemeen inschakelen, wordt de omvormer effectief ingeschakeld wanneer
de twee opdrachtbronnen actief zijn.

De volgende parameter heeft betrekking op deze toepassing:

P1010 - Versie Van de Toepassing Start/Stop Met 3 Draden

Kan Worden 0,00 - 10,00 Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro

Toegang Groepen | SPLC

via HMI:

Beschrijving:
Alleen-lezen-parameter die de softwareversie van de toepassing Start/Stop met 3 draden
aangeeft die is ontwikkeld voor de SoftPLC-functie van de CFW700.

4.2.5 Toepassing Rechtsom/Linksom

De CFW700 beschikt over de toepassing RECHTSOM/LINKSOM waarmee twee
omvormeropdrachten (Rechtsom/Linksom) en Start/Stop) in één digitale ingang kunnen worden
gecombineerd.

Op deze manier combineert de digitale ingang (DIx) die is geprogrammeerd op Functie 1 van
de toepassing (Rechtsom) de draaiing rechtsom met de opdracht Start/Stop. De ingang DIx die
is geprogrammeerd op functie 2 van de toepassing (Linksom) combineert de draaiing linksom
met de opdracht Start/Stop. In de onderstaande afbeelding wordt aangegeven hoe dit werkt.
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24V

DIx - Rechtsom Open H
24V}
DIx - Linksom H Opené

Motortoerental i/ Rechtsom S\ : /
; "~ Tijd
Invers

Afbeelding 4.8: Werking van de toepassing Rechtsom/Linksom

A 4

Tijd

Voor het gebruik van de toepassing Rechtsom/Linksom moet de parameter P0223 worden
ingesteld op 9 = SoftPLC (CW) of 10 = SoftPLC (CCW). Ook moet hiervoor P0224 worden
ingesteld op 4 = SoftPLC. Een andere mogelijkheid is om P0226 in te stellen op 9 = SoftPLC
(CW) of 10 = SoftPLC (CCW) terwijl P0227 wordt ingesteld op 4 = SoftPLC. Het volgende
alarmbericht wordt weergegeven als Local FWD/REV (Lokaal rechtsom/linksom niet wordt
ingesteld (P0223): “A760: Set Local FWD/REV to SoftPLC” (Lokaal rechtsom/linksom instellen
op SoftPLC). De toepassing wordt niet ingeschakeld als de selectie Local Run/Stop (Lokaal
Start/Stop) (P0224) is ingesteld op SoftPLC. Hetzelfde geldt voor Remote WD/REV (Remote
rechtsom/linksom) (P0226). Het volgende alarm wordt dan weergegeven: “A762: Set Remote
FWD/REV to SoftPLC” (Remote rechtsom/linksom instellen op SoftPLC). De toepassing wordt
niet ingeschakeld als de selectie Remote Run/Stop (Remote Start/Stop) (P0227) is ingesteld
op SoftPLC.

Definities:

® Functie 1 van de toepassing bij de parameters P0263 - P0270 vertegenwoordigt de opdracht
Rechtsom

® Functie 2 van de toepassing bij de parameters P0263 - P0270 vertegenwoordigt de opdracht
Linksom.

De opdracht Rechtsom wordt uitgevoerd via een van de digitale ingangen (DI1 - DI8). Een van de
Dl-parameters (P0263 - P0270) moet worden ingesteld op 20 = Functie 1 van de toepassing. Als
er méér dan een digitale ingang is ingesteld voor deze functie, wordt bij de logische bewerking
alleen gebruikgemaakt van de opdracht van de digitale ingang met het hoogste prioriteitsniveau.
Hierbij geldt: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Als een digitale ingang wordt ingesteld,
wordt het volgende alarmbericht weergegeven: “A750: Set a DI for Function 1 of the Application
(Forward)” (Dl instellen voor functie 1 van de toepassing (Rechtsom). De toepassing wordt niet
ingeschakeld. Rechtsom heeft betrekking op rotatie met de klok mee.

De opdracht Linksom wordt ook uitgevoerd via een van de digitale ingangen (DI1 - DI8). Een
van de Dl-parameters (P0263 - P0270) moet hiervoor echter worden ingesteld op 21 = Functie
2 van de toepassing. Als er méér dan een digitale ingang is ingesteld voor deze functie, wordt
bij de logische bewerking alleen gebruikgemaakt van de opdracht van de digitale ingang met
het hoogste prioriteitsniveau. Hierbij geldt: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. Als een digitale
ingang wordt ingesteld, wordt het volgende alarmbericht weergegeven: “A752: Set a DI for
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Function 2 of the Application (Reverse)” (Dl instellen voor functie 2 van de toepassing (Linksom).
De toepassing wordt niet ingeschakeld. Linksom heeft betrekking op rotatie tegen de klok in.

De ingangen Rechtsom en Linksom zijn actief wanneer 24 V wordt toegepast en inactief
wanneer 0 V wordt toegepast.

Als de omvormer is ingeschakeld in de lokale of de remote modus en er geen fout is opgetreden,
geen onderspanning en geen alarmen A750, A752, A760 of A1762, wordt de opdracht “Algemeen
inschakelen” uitgevoerd op de omvormer. Wanneer onder bepaalde omstandigheden een digitale
ingang wordt ingesteld op Algemeen inschakelen, wordt de omvormer effectief ingeschakeld
wanneer de twee opdrachtbronnen actief zijn.

Als de digitale ingang Rechtsom actief is en de digitale ingang Linksom inactief, worden de
opdrachten Rechtsom en Start uitgevoerd. Als de digitale ingang Linksom actief is, wordt er
niets veranderd in de werking van de omvormer. Als beide opdrachten inactief zijn, wordt de
opdracht Start verwijderd en wordt de motor vertraagd tot O tpm. Als de digitale ingang Linksom
echter actiefis en de digitale ingang Rechtsom inactief, worden de opdrachten Linksom en Start
uitgevoerd. Als de digitale ingang Rechtsom actief is, wordt er niets veranderd in de werking
van de omvormer. Als beide opdrachten inactief zijn, wordt de opdracht Start verwijderd en
wordt de motor vertraagd tot O tpm. Als zowel de digitale ingangen Rechtsom als Linksom
tegelijkertijd actief zijn, wordt de opdracht Rechtsom gegenereerd.

De volgende parameter heeft betrekking op deze toepassing:

P1010 - Versie Van de Toepassing Rechtsom/Linksom

Kan Worden 0,00 - 10,00 Fabrieksinstelling: -
Ingesteld Bereik:

Eigenschappen: ro
Toegang Groepen | SPLC
via HMI:

Beschrijving:
Alleen-lezen-parameter die de softwareversie van de toepassing Rechtsom/Linksom
aangeeft die is ontwikkeld voor de SoftPLC-functie van de CFW700.
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5 HET SYSTEEM VOOR DE EERSTE KEER INSCHAKELEN EN OPSTARTEN

5.1 VOORBEREIDEN VOOR OPSTARTEN

De omvormer moet zijn geinstalleerd aan de hand van de aanbevelingen in Hoofdstuk 3 -
Installatie en aansluiting.

GEVAAR!
Schakel altijd eerst de voeding uit voordat u componenten van de omvormer
aansluit.

Controleer of de voedings-, aardings- en besturingskabels correct en stevig aangesloten zijn.

. Verwijder al het materiaal dat na de installatie van de omvormer is achtergebleven.

. Controleer of de motoraansluitingen en de spanning en stroom binnen de nominale waarden

van de omvormer vallen.

. Ontkoppel de motor mechanisch van de belasting:

Als de motor niet kan worden ontkoppeld, zorg er dan voor dat elke draairichting (rechtsom
of linksom) niet kan leiden tot persoonlijk letsel en/of schade aan de apparatuur.

. Plaats de afdekkingen van de omvormer terug.

Meet de voedingsspanning en controleer of deze valt binnen het bereik dat wordt aangegeven
in hoofdstuk 8 Technische specificaties.

Schakel de stroomvoorziening naar de ingang in:
Sluit de afschakelaar voor de ingang.

. Controleer het resultaat van de eerste inschakeling:

Op het bedieningspaneel moet de bewakingsmodus te zien zijn. De status-LED moet continu
groen branden.

5.2 OPSTARTEN

De opstartprocedure voor de V/f-modus wordt beschreven in drie eenvoudige stappen met
behulp van de groep STARTUP (Opstarten) en BASIC (Basis).

Stappen:

1.
2.
3.

Stel het wachtwoord in voor wijziging van parameters.
Voer de routine Opstartassistent uit (groep STARTUP).
Stel de parameters in van de basistoepassingsgroep (BASIC).
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5.2.1 Menu Opstartassistent

= Bewakingsmodus.
m Druk op ENTER/MENU om naar het eerste
niveau van de programmeermodus te gaan.

Stap Actie/Displayweergave Stap Actie/Displayweergave
Loc 9 n PARAM LOC
~ o ~
1 u.. 2

= De groep PARAM wordt geselecteerd.
Druk op M3 of & om de groep STARTUP
te selecteren.

Loc

Loc

op het bedieningspaneel (HMI).

= De parameter “PO000 - Toegang tot
parameters” is geselecteerd. Als u de
overige parameters wilt instellen, moet u het
wachtwoord wijzigen. De standaardwaarde
is 5.

= Druk op de toets M3 om naar de volgende
parameter te gaan.

n
~ ~ o
P Nl
U [
3 STARTUP | 0 00 4 STARTUP | 0 10
= Druk op ENTER/MENU wanneer de = Deparameter “P0317 - Opstartassistent”
groep is geselecteerd. wordt dan geselecteerd. Druk op ENTER/
MENU om de inhoud van de parameter
weer te geven.
Loc Loc
Nl [ ]
~ PU _:ﬁ. [N ~ PU 3 )
n |
5 [N 6 []
STARTUP ° 50 100 STARTUP n 50 100
= Wijzig de parameter PO317 in “1 = Ja” met = Druk op ENTER/MENU om de gegevens
behulp van de toets M. op te slaan.
LOC CONF LOC CONF
S'IARTUPn 50 100 STARTUPD 50 100
= Deroutine Opstartassistent wordt opgestart = Wijzig zonodig “P0296 - Nominale
7 en de status “CONF” wordt weergegeven | 8 Netspanning”. Deze wijziging is van

invioed op P0151, P0153, P0185, P0321,
P0322, P0323 en P0400.

= Druk op de toets M3 om naar de volgende
parameter te gaan.
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Stap

Actie/Displayweergave

Stap

Actie/Displayweergave

LOC CONF

P“898

STARTUP

= Wijzig zonodig “P0298 - Toepassing”.

LOC CONF

P“EBE

STARTUP

= Wijzig zonodig “P0202 - Sturingstype”.

= Wijzig zonodig “P0403 - Nominale
Motorfrequentie”. Deze wijziging is van
invioed op P0402.

= Druk op de toets @3 om naar de volgende
parameter te gaan.

o Deze wijziging is van invioed op P0156, 10 Deze handleiding toont alleen de instelling
P0157, P0158, PO401, P0404 en P0410 (de voorP0202=0(V/f60Hz) of P0202=1 (V/f 50 Hz).
laatste wordt alleen gewijzigd als P0202 = O, In de handleiding voor het programmeren
1 of 2; dit zijn V/f-modi). De tijd en het niveau en het oplossen van problemen worden
van de IGBT-overbelastingsbescherming de andere handleidingen beschreven (V/f
worden ook beinvioed. instelbaar, VVW of Vectormodi).

= Druk op de toets M3 om naar de volgende = Druk op de toets M3 om naar de volgende
parameter te gaan. parameter te gaan.
LOC CONF LOC CONF L‘L‘B
P"398 P“q
STARTUP STARTUP 100
11 12
= Wijzig zonodig “P0398 - = Wijzig zonodig “P0400 - Nominale
Motoronderhoudsfactor”. Hiermee Motorspanning”. Als deze wijziging wordt
wordt de stroom en de tijd van de uitgevoerd, wordt de uitgangsspanning
motoroverbelastingsbewerking beinvioed. gecorrigeerd met de factor “x = P0400/P0296".
= Druk op de toets @3 om naar de volgende = Druk op de toets @3 om naar de volgende
parameter te gaan. parameter te gaan.
LOC CONF n LOC CONF .
[N nJ
P“H“' P“%“q
!
1 3 sTARTUP 1 4 STARTUP
= Wijzig zonodig “P0401 - Nominale = Wijzig zonodig “P0404 - Nominaal
Motorstroom”. Deze wijziging is van Motorvermogen”. Deze wijziging is van
invioed op P0156, PO157, PO158 en P0410. invioed op P0410.
= Druk op de toets M3 om naar de volgende = Druk op de toets M3 om naar de volgende
parameter te gaan. parameter te gaan.
LOC CONF LOC CONF ' -.S n
~ 11Ju
P n L‘ n 3 P n L‘ n
Uiy
1 5 STARTUP -1 6 STARTUP o 0 100

= Wijzig zonodig “P0402 - Nominale
Motortoerental”. Deze wijziging is van
invloed op P0122 t/m P0O131, PO133, P0O134,
P0135, P0O182, P0208, P0288 en PO289.

= Druk op de toets @3 om naar de volgende
parameter te gaan.

180 | CFW700




IR

Het Systeem Voor de Eerste Keer Inschakelen en Opstarten

de encoder.

parameter te gaan.

= Wijzig zonodig “P0405 - Aantal Pulsen
Encoder”, afhankelijk van het model van

= Druk op de toets M3 om naar de volgende

Stap Actie/Displayweergave Stap Actie/Displayweergave

LOC CONF LOC CONF

n n
~ lue q ~ o

POYOS i
Uy Uy
STARTUP o » ™ STARTUP » » 0
17 18

= Wijzig zonodig “P0406 - Motorventilatie”.

= Druk op de toets M3 om naar de volgende
parameter te gaan.

= De parameters die worden weergegeven
na de selectie van P0406 kunnen variéren,
afhankelijk van de besturing die wordt
ingesteld bij P0202.

LOC CONF

n
~ u
PO408

Starten”.

parameter te gaan.

vectormodi.

= Wijzig zonodig “P0408 - Self-tuning
= Druk op de toets M3 om naar de volgende

Self-tuning wordt uitgevoerd in de VVW- en

20

Loc

co

- 9
n
Urpm

o 0 100

= Druk op BACK/ESC om de routine
Opstartassistent te beéindigen.

= Druk nogmaals op op BACK/ESC om terug
te gaan naar de bewakingsmodus.

Afbeelding 5.1: Opstartassistent

5.2.2 Menu Basistoepassing

= Bewakingsmodus.

= Druk op ENTER/MENU om naar het eerste
niveau van de programmeermodus te gaan.

Stap Actie/Displayweergave Stap Actie/Displayweergave
Loc 9 n PARAM LOC
~ o ~
1 U.. 2
0 50 100 0 50 100

= De groep PARAM wordt geselecteerd.
Druk op 43 of & om de groep BASIC
te selecteren.

Loc

BASIC

3 . » 0

u Druk op ENTER/MENU wanneer de
groep is geselecteerd.

~ 200
ninn
U igu

BASIC

[} 100

= De routine Basistoepassing wordt nu
opgestart. Wijzig zonodig “P0100 -
Acceleratietijd”.

= Druk op de toets M3 of @ om naar de
volgende parameter te gaan.
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Stap Actie/Displayweergave Stap Actie/Displayweergave
Loc nn Loc gn
~ (1]
BASIC BASIC
rl n : P N 3 3
U U Ui
5 6
Wijzig zonodig “P0101 - Deceleratietijd”. = Wijzig zonodig “P0133 - Minimaal
Druk op de toets @3 of @ om naar de Toerental”.
volgende parameter te gaan. = Druk op de toets M3 of W@ om naar de
volgende parameter te gaan.
Loc Loc
~ 1800 150
BASIC BASIC
P n1 l_, P n l
U
7 8
0 50 100
Wijzig zonodig “P0134 - Maximaal = Wijzig zonodig “P0135 - Max.
Toerental”. Uitgangsstroom”.
Druk op de toets M3 of @ om naar de » Druk op de toets M of @ om naar de
volgende parameter te gaan. volgende parameter te gaan.
Loc Loc gn
~ ~ [X)
BASIC
N n
ui U..
9 10 o B 10

Wijzig zonodig “P0136 - Handmatige
Koppelverhoging”.

Druk op de toets M3 of @ om naar de
volgende parameter te gaan.

Druk op BACK/ESC om de routine
Basistoepassing te beéindigen.

Druk nogmaals op op BACK/ESC om terug
te gaan naar de bewakingsmodus.

Afbeelding 5.2: Groep basistoepassing
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6 PROBLEMEN OPLOSSEN EN ONDERHOUD

6.1 FOUTEN EN ALARMEN

©

OPMERKING!
Zie de korte handleiding en de handleiding voor het programmeren van de
CFW?700 voor meer informatie over de fouten en alarmen.

6.2 OPLOSSINGEN VOOR DE MEEST VOORKOMENDE PROBLEMEN

Tabel 6.1: Oplossingen voor de meest voorkomende problemen

Probleem

Item Dat
Moet Worden
Gecontroleerd

Correctie

Motor start niet

Onjuiste bedrading
bij aansluiting

1. Controleer alle vermogens- en besturingsaansluitingen.

Analoge referentie
(indien gebruikt)

1. Controleer of het externe signaal correct is aangesloten.
2. Controleer de status van de besturingspotentiometer (als deze
wordt gebruikt).

Onjuiste 1. Controleer of de parameters correct zijn ingesteld voor de
instellingen toepassing.
Fout 1. Controleer of de omvormer niet ten gevolge van een fout is

geblokkeerd.
. Controleer of er kortsluiting is bij de aansluitingen XC1:15 en 16
en/of XC1:34 en 36 (kortsluiting bij de 24 V-gelijkstroomvoeding).

N

Motor slaat af

1. Verlaag overbelasting motor.
. Verhoog P0136, P0137 (V/f) of PO169/P0170 (vectorbesturing).

N

(referentielimieten)

Motortoerental Losse aansluiting | 1. Stop de omvormer, schakel de voeding uit en controleer alle
fluctueert voedingsaansluitingen. Draai deze allemaal aan.
(oscilleert) 2. Controleer alle interne aansluitingen van de omvormer.
Defecte referentie- | 1. Vervang de potentiometer.
potentiometer
Oscillatie van 1. Identificeer de oorzaak van de oscillatie Als deze wordt
externe analoge veroorzaakt door elektrische ruis, moet u gebruikmaken van
referentie afgeschermde kabels of de kabels scheiden van de voedings- en
besturingskabels.
Onjuiste 1. Controleer de parameters P0410, P0412, P0O161, PO162, PO175
instellingen en PO176.
(vectorbesturing)  |2. Zie de handleiding voor het programmeren en het oplossen van
problemen voor meer informatie.
Motortoerental te | Onjuiste 1. Controleer of de waarden van P0133 (Minimaal toerental) en
hoog of te laag instellingen P0134 (Maximaal toerental) correct zijn voor de motor en de

gebruikte toepassing.

Besturingssignaal
van analoge
referentie (indien
gebruikt)

1. Controleer het niveau van het referentiebesturingssignaal.
Controleer de instellingen (versterkingsfacor en offset) van de
parameters P0232 t/m P0240.

N

Motortypeplaatje

1. Controleer of het type motor correct is voor de toepassing.

De motor bereikt
het nominale
toerental niet, of
de motor begint te
oscilleren rond het
nominale toerental
(Vectorbesturing)

Instellingen

1. Verlaag P0180.
2. Controleer P0410.
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Probleem

Item Dat
Moet Worden
Gecontroleerd

Correctie

Buiten display

Aansluitingen
bedieningspaneel

e

. Controleer de aansluiting met het bedieningspaneel van de

omvormer.

Voedingsspanning

1

. De nominale waarden moeten liggen binnen de hieronder

aangegeven waarden:

Voeding 200...240 V (Bouwgrootten A - D) Minimaal: 170 V;
Maximaal: 264 V;

Voeding 220-230 V: (Bouwgrootte E) Minimaal: 187 V; Maximaal:
253V,

Voeding 380...480 V Minimaal: 323 V; Maximaal: 528 V
500...600 V netvoeding: Minimaal: 425 V; Maximaal: 660 V.

niet in het veld-
verzwakkingsge-
bied (vectorbes-

Zekeringen 1. Vervang de zekeringen.
netvoeding open
De motor werkt Instellingen 1. Verlaag P0180.

P0169 of PO170
(motor werkt met
koppelbeperking)
voor P0202 =5 -
vector met encoder

ting is omgekeerd

turing)

Laag Encodersignalen  |1. Controleer de signalen A-A, B-B. Zie afbeelding 3.6. Alg
motortoerental zijn omgekeerd of de signalen correct zijn aangesloten, verwisselt u twee van de
en PO009 = voedingsaanslui- uitgangsfasen. Bijvoorbeeld U en V.

Kabel encoder is
beschadigd.

. Vervang de kabel.

6.3 INFORMATIE DIE MOET WORDEN OPGEGEVEN ALS U CONTACT
OPNEEMT MET TECHNISCHE ONDERSTEUNING

Voor technische ondersteuning en service moet u de volgende informatie bij de hand hebben:

® Omvormermodel.

m Serienummer en productiedatum, aangegeven op het identificatielabel van het product (zie
sectie 2.5 |dentificatielabels en afbeelding A.2).

m De versie van de geinstalleerde software (controleer parameter PO023).

m Informatie over de toepassingen en de instellingen van de omvormer.

6.4 PREVENTIEF ONDERHOUD

GEVAAR!
Ontkoppel altijd de netvoeding voordat u elektrische componenten vervangt
die met de omvormer verbonden zijn.

Hoogspanning kan zelfs na het loskoppelen van de netspanning aanwezig zijn.
Wacht ten minste tien minuten tot de vermogencondensatoren helemaal
ontladen zijn.
Verbind het frame van de apparatuur altijd met de aarding (P.E.) op het daarvoor
bestemde punt.
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ATTENTIE!
De elektronische kaarten hebben componenten die gevoelig zijn voor
elektrostatische ontladingen.
Raak de componenten of connectoren niet direct aan. Raak zo nodig eerst het
geaarde metalen frame aan of gebruik een geschikte aardingsstrip.

Tabel 6.2: Preventief onderhoud

Onderhoud Interval Instructies

Vervangen van de ventilator Na 50.000 gebruiksuren.™ X?g‘éi?cﬂ:?szarc;eg%re weergegevenin

Als de Breng vermogen aan op de omvormer

omvormer wordt Elk jaar na de fabricage- met een spanning van 220 - 230 Vac,

opgeslagen datum op het typeplaatje monofase of driefase, 50 of 60 Hz,

(nﬁg n 9 van de omvormer gedurende tenminste een uur. Ontkoppel

Elektrolytische | gebruik): (raadpleeg hoofdstuk 2 daarna de netvoeding en wacht

Y g L, Algemene informatie). tenminste 24 uur voordat u de omvormer
condensatoren| “Reforming

gebruikt (breng spanning opnieuw aan).

Omvormer die

Neem contact op met WEG technische

wordt . !

ebruikt: om de 10 jaar. ondersteuning om
9 ) vervangingsprocedure te krijgen.
vervangen

(1) De omvormers worden in de fabriek ingesteld op automatische bediening van de ventilatoren (P0352 = 2), zodat zij alleen
worden gestart als de temperatuur van de koelplaat stijgt. Daarom hangt het aantal gebruiksuren van de ventilatoren af van
de gebruiksvoorwaarden (motorstroom, uitgangsfrequentie, temperatuur van de koellucht, etc.). De omvormer registreert
in PO045 het aantal uren dat de ventilator AAN bleef. Als de ventilator de 50.000 gebruiksuren bereikt, geeft de HMI alarm

A177 weer.

Tabel 6.3: Periodieke inspectie om de 6 maanden

Component

Afwijking

Corrigerende

Klemmen, connectoren

Schroeven losdraaien

Connectoren losdraaien

Vastdraaien

Ventilatoren/

Vuile ventilatoren

Reinigen

Abnormaal akoestisch geluid

Ventilator vervangen.

Geblokkeerde ventilator

Zie figuur 6.1 en 6.2.

koelsystemen Ventilatoraansluitingen
Abnormale trilling controleren.
Stof in paneel luchtfilters Reinigen of vervangen
Ophoping van stof, olie, vocht etc. Reinigen

Printplaten phoping v sone, v ng
Geur Vervanging

Vermogensmodule/ Ophoping van stof, olie, vocht etc. Reinigen

vermogens- Verbindingsschroeven losdraaien Vastdraaien
Ontkleuring / geur / elektrolytelekkage

Condensatoren van de Veiligheidsklep uitgezet of gebroken Vervangin

DC link (tussencircuit) 9 - p 9 9 9ing
Frame-uitzetting
Ontkleurin

Stroomweerstanden 9 Vervanging
Geur
Ophopi tof

Koelplaat VS" opiNg van S1o Reinigen
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6.5 REINIGINGSINSTRUCTIES

Als de omvormer moet worden gereinigd, volgt u de instructies hieronder:
Ventilatiesysteem:

Ontkoppel de netvoeding van de omvormer en wacht 10 minuten.

Verwijder het stof dat zich heeft opgehoopt in de ventilatieopening met behulp van een plastic
borstel of doek.

Verwijder d.m.v. perslucht het stof dat zich heeft opgehoopt aan de vinnen van de koelplaat
en ventilatorbladen.

Elektronische printplaten:

Ontkoppel de netvoeding van de omvormer en wacht 10 minuten.

Verwijder d.m.v. antistatische borstel of perslucht ionisatiepistool het stof dat zich heeft
opgehoopt op de randen (bijvoorbeeld: Chargebuster ionisatiepistool (niet nucleair) referentie
ABO30-6DESCO).

Verwijder zo nodig de planken uit de omvormer.

Gebruik altijd een aardingsstrip.

@

Openen van het slot van
het ventilatordeksel

(a) Modellen van frames A, B, C, D en model 105 A / 380-480 V

Verwijderen van de ventilator Kabelontkoppeling

Verwijderen van de schroeven
van het ventilatorrooster

(b) Modellen 142 A, 180 A en 211 A/ 220-230 V en 380-480 V en alle modellen 500-600 V

Verwijderen van de ventilator Kabelontkoppeling

Afbeelding 6.1: (a) en (b) Verwijderen van de koelplaatventilator
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Kabelverbinding Inpluggen van de ventilator
(a) Modellen van frames A, B, C, D en model 105 A / 380-480 V

Bevestigen van de ventilator
en het rooster aan het product

(b) Modellen 142 A, 180 A en 211 A/ 220-230 V en 380-480 V en alle modellen van 500-600 V

Kabelverbinding

Afbeelding 6.2: (a) en (b) Installatie van de koelplaatventilator
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7 OPTIESETS EN ACCESSOIRES

7.1 OPTIESETS

In bepaalde modellen kunnen niet alle beschikbare optiesets worden gebruikt. In tabel 2.2
wordt een gedetailleerde beschrijving gegeven van de optiesets die beschikbaar zijn voor elk
omvormermodel.

7.1.1 Ingebouwd RFI-Filter (alleen voor bouwgrootten A, B, C en D) - CFW700...C3...

Reduceert de elektrische ruis die van de omvormer wordt doorgegeven naar de voeding
(emissie via geleiding) in de hoge frequentieniveaus (> 150 kHz). Dit is nodig om te voldoen aan
de vereisten voor maximale emissieniveaus voor geleiding die worden gespecificeerd in de
elektromagnetische compatibiliteitsnormen (EN 61800-3 en EN 55011). Zie sectie 3.3 Installatie
volgens de Europese richtlijn elektromagnetische compatibiliteit voor meer informatie.

7.1.2 Dynamisch Remmende IGBT (alleen voor framemaat E bij 220/230V en
380...480 V modellen en voor framematen D en E bij 500...600 V modellen)
- CFW700...DB...

Zie sectie 3.2.3.2 Dynamisch remmen (standaard ingebouwd voor de bouwgrootten A, B, C en
D en optioneel ingebouwd voor bouwgrootte E - CFW700...DB...) voor meer informatie voor
de functie voor dynamisch remmen.

7.1.3 Nema 1-beschermingsgraad (alleen voor bouwgrootten A, B, C en E)
- CFW700...N1...

Omvormer met Nemai-kast. Zie afbeelding B.2. Deze omvormers zijn voorzien van de KN1X-02-set
(zie sectie 7.2 Accessoires).

7.1.41P54 Beschermingsgraad (alleen voor framematen B en C) - CFW700...N12...

Omvormer met IP54-kast. Zie afbeelding A.10. Deze omvormers zijn voorzien van de KIP21X-
01-set (zie sectie 7.2 Accessoires).

7.1.5 IP21-Beschermingsgraad (alleen voor bouwgrootten A, B en C) -
CFW700...21...

Omvormer met IP21-behuizing. Raadpleeg Figuur A.9 op pagina 204. Deze omvormers hebben
de KIP21X-01-kit (raadpleeg sectie 7.2 ACCESSOIRES).

7.1.6 Veiligheidsstop - CFW700...Y1...

De STO-functie voldoet aan de eisen van categorie 3 (PL d) volgens EN ISO 13849-1, SIL CL
2 volgens IEC 61800-5-2 / IEC 62061 / IEC 61508 en kan worden gebruikt in toepassingen tot
categorie 3 (PL d) volgens EN ISO 13849-1 en SIL 2 volgens IEC 62061 / IEC 61508. Raadpleeg
voor meer informatie de gids of de CD ROM die wordt meegeleverd met het product.

OPMERKING!

@ Als de optionele veiligheidsstop op bouwgrootte A is gemonteerd, kan de
bovenste afdekking niet worden gemonteerd. Het is daarom niet mogelijk het
beveiligingsniveau van deze omvormers te verhogen tot IP21 of Nemai.
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7.1.7 24 Vdc Externe Besturingsnetvoeding - CFW700...W1...

Het gebruik van deze optiekit wordt aanbevolen bij communicatienetwerken (Profibus,
DeviceNet, etc.), omdat het besturingscircuit en de netwerkcommunicatie-interface actief
worden gehouden (met netvoeding en reagerend op de netwerkcommunicatiecommando's)
zelfs in het geval van netvoedingonderbreking.

Omvormers met deze optie hebben een geintegreerde DC/DC converter met een 24 Vdc
ingang die adequate uitgangen geeft voor het besturingscircuit. Daarom is de netvoeding van
het besturingscircuit redondant, d.w.z. kan worden geleverd via een externe 24 VVdc netvoeding
(aansluiting zoals weergegeven in figuur 7.1a) of b)) of via de standaard interne geschakelde
modus netvoeding van de omvormer.

Let erop dat de omvormers met de externe 24 Vdc netvoedingsoptie, klemmen XC1:34 en 36 of
XC1:15 en 16 gebruikt als de ingang voor de externe netvoeding en niet langer als de uitgang,
zoals in de standaardomvormer (figuur 7.1).

In geval van onderbreking van de externe 24 Vdc netvoeding, worden de digitale ingangen/
uitgangen en analoge uitgangen niet langer gevoed, zelfs als de netvoeding is ingeschakeld.
Daarom wordt aanbevolen de 24 Vdc netvoeding altijd aangesloten te houden op de klemmen
XC1:34 en 36 of XC1:15 en 16.

a) Aansluiting klemmen voor b) Aansluiting klemmen voor
XC1:34 en 36 XC1:15en 16

Afbeelding 7.1: Extern 24 /dc netvoedingsvermogen en aansluitklemmen

7.2 ACCESSOIRES

De accessoires zijn van het Plug en Play-type en kunnen daarom snel en gemakkelijk worden
geinstalleerd op de omvormer. Wanneer een accessoire wordt aangesloten op een sleuf, wordt
het model van de accessoire automatisch geidentificeerd en wordt de code ervan weergegeven
bij parameter P0028. Accessoires moeten worden geinstalleerd terwijl de voeding van de
omvormer is uitgeschakeld.

In tabel 7.1 wordt een overzicht gegeven van de codes en modellen van de beschikbare
accessoires. De accessoires kunnen apart worden besteld. Ze zijn afzonderlijk verpakt met alle
benodigde componenten en handleidingen met gedetailleerde instructies voor de installatie,
het gebruik en het programmeren.
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Tabel 7.1: Modellen van de accessoires

WEG- Identificatie
onderdeel- Naam Beschrijving Sleuf| Parameters
nummer - P0028
Besturingsaccessoires
11511558 | USB-RS-485/RS-422 | USB-RS-485/RS-422-interfaceset. - -
11008106 CAN-01 CAN-interfacemodule (CANopen / DeviceNet). 3 CD--
11045488 | PROFIBUS DP-01 |Profibus DP-interfacemodule. 3 C9--
Flash-Geheugenmodule
11355980 | MMF-02 | FLASH-geheugenmodule. | 5 | -
Uitbreidingsmodule
11402038 | CCK-01 | Uitgangsrelaismodule. [ -] -
Apart Bedieningspaneel, Blanco Afdekking en Frame voor Remote Gemonteerd Bedieningspaneel
11401784 HMI-02 CFW700 zelfstandig bedieningspaneel (HMI).® | HMI -
11342535 RHMIF-02 Remote bedieningspaneelframeset (IP56). - -
10950192 HMI-kabel 1 m Seriéle remote bedieningspaneelkabelset 1 m. - -
10951226 HMI-kabel 2 m Seriéle remote bedieningspaneelkabelset 2 m. - -
10951223 HMI-kabel 3 m Seriéle remote bedieningspaneelkabelset 3 m. - -
10951227 HMI-kabel 5 m Seriéle remote bedieningspaneelkabelset 5 m. - -
10951240 HMI-kabel 7,6 m | Seriéle remote bedieningspaneelkabelset 7,6 m. | - -
10951239 HMI-kabel 10 m Seriéle remote bedieningspaneelkabelset 10 m. - -
11010298 HMID-01 Blanco kap voor bedieningspaneelsleutf. HMI -
Diversen
11401877 KN1A-02 Nemal-set voor omvormer bouwgrootte A. @ - -
11401938 KN1B-02 Nemai-set voor omvormer bouwgrootte B. © - -
11401857 KN1C-02 Nema1-set voor omvormer bouwgrootte C. @ - -
Nemal-set voor modellen 105 A en 142 A van
wosconsz | koot |emsetvoormodelen 109 en iz Avan | L[
Nemal-set voor modellen 180 en 211 A van de
10960850 KNTE-02 omvormer bouwgrootte E. @ ) )
11401939 KIP21A-01 IP21-set voor omvormer bouwgrootte A. - -
11401941 KIP21B-01 IP21-set voor omvormer bouwgrootte B. - -
11401940 KIP21C-01 IP21-set voor omvormer bouwgrootte C. = =
11010264 KIP21D-01 IP21-set voor omvormer bouwgrootte D. - -
11010265 PCSA-01 Set voor afscherming voedingskabels - frame A.| - -
11010266 PCSB-01 Set voor afscherming voedingskabels - frame B.| - -
11010267 PCSC-01 Set voor afscherming voedingskabels - frame C.| - -
11119781 PCSD-01 Set voor afscherming voedingskabels - frame D | .
(aanwezig in standaardproduct).
10960844 PCSE-01 Set voor afscherming voedingskabels - frame E | B
(aanwezig in standaardproduct).
Set voor afscherming besturingskabels
10960847 CCs-01 (aanwezig in standaagrdproduc?). ) )
11401942 CONRA-02 CFW7QO-besturingsrek (inclusief CC700.CDE- . .
besturingskaart; wordt geleverd met product).
10790788 DBW-03 DBWO030380D3848SZ dynamische remmodule. - -
10790788 | DBW030380D3848SZ | 380...480 Vac dynamische remmodule. - -
10794631 | DBW030250D5069SZ | 500...690 Vac dynamische remmodule. - -

Opmerkingen:

(1) De identificatie van de MMF-02-module wordt gegeven in bit 6 van de parameter P0028. Zie de handleiding voor het
programmeren en het oplossen van problemen van de CFW700 voor meer informatie.
(2) Gebruik een DB-9-pins mannelijke-naar-vrouwelijke straight-through-kabel (type seriéle muisverlengkabel) om het
bedieningspaneel aan te sluiten op de omvormer of een nuimodem-standaardkabel. Maximale kabellengte: 10 m.

Voorbeelden:

- Muisverlengkabel - 1,80 m; Fabrikant: Clone.

- Belkin Pro Series DB9 seriéle verlengkabel 5 m; Fabrikant: Belkin.

- Cables Unlimited PCM195006 kabel, 1,8 m DB9 m/f; Fabrikant: Cables Unlimited.
(3) Zie afbeelding B.2.
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8 TECHNISCHE SPECIFICATIES

8.1 INFORMATIE OVER DE VOEDING

Voeding:

= Maximale nominale spanning: 240 V voor 200...240 V modellen, 230 V voor 220 / 230 V
modellen en 480 V voor 380...480 V modellen en 600 V voor 500...600 modellen tot 2000
m hoogte. Er moet 1,1 % spanningsonderbelasting worden toegepast per 100 m boven de
2000 m, beperkt tot 4000 m

m Spanningstolerantie: -15 % tot +10 %.

= Frequentie: 50/60 Hz (48 Hz tot 62 Hz).

= Faseonbalans: <3 % van de nominale tweefasen-ingangsspanning.

= Overspanning volgens categorie Ill (EN 61010/UL 508C).

= Transiénte spanning volgens categorie |ll.

= Maximaal 60 aansluitingen per uur (1 per minuut).

= Typische efficiéntie: = 97 %.

= Typische ingangsvermogensfactor:
- 0,94 voor driefasenvoedingen onder nominale omstandigheden.
- 0,70 voor eenfasenvoedingen onder nominale omstandigheden.

- cos o (verschuivingsfactor): > 0,98.

Zie bijlage B voor meer informatie over de technische specificaties.
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5

8.2 ELEKTRISCHE/ALGEMENE SPECIFICATIES

Tabel 8.1: Elektrische/algemene specificaties

REGELING

METHODE

m Spanningsbron.
= Type besturing:
- V/f (Scalair).
- VVW: Voltage Vector Control (Spanningsvectorbesturing).
- Vectorbesturing met encoder.
- Sensorloze vectorbesturing (zonder encoder).
u PWM SVM (Space Vector Modulation).
= Volledig digitale (software) regelaars voor stroom, flux en toerental.
Uitvoeringssnelheid:
- stroomregelaars: 0,2 ms (5 kHz);
- fluxregelaar: 0,4 ms (2,5 kHz);
- toerentalregelaar / toerentalmeting: 1,2 ms.

UITGANGS-
FREQUENTIE

= 0 tot 3,4 x nominale motorfrequentie (P0403). De nominale
motorfrequentie kan worden geprogrammeerd van 0 Hz tot 300 Hz
in de V/f-modus en de VVW-modus, en van 30 Hz tot 120 Hz in de
vectormodus.

= Maximale uitgangsfrequentielimiet volgens de schakelfrequentie:
- 125 Hz (schakelfrequentie = 1,25 kHz);
- 250 Hz (schakelfrequentie = 2,5 kHz);
- 500 Hz (schakelfrequentie = 5 kHz).

PRESTATIES

TOERENTAL-
REGELING

V/f (Scalair):

= Regeling (met slipcompensatie): 1 % van het nominale toerental.
= Toerentalvariatiebereik: 1:20.

VVW:

m Regeling: 1 % van het nominale toerental.

u Toerentalvariatiebereik: 1:30.

Sensorloos:

= Regeling: 0,5 % van het nominale toerental.
= Toerentalvariatiebereik: 1:100.

Vector met encoder:

= Regeling:

- +0,1 % van de nominale frequentie met digitale referentie
(bedieningspaneel, serieel, fieldbus, elektronische potentiometer,
multispeed);

- +0,2 % van het nominale toerental met 12-bits analoge ingang.

PRESTATIES

KOPPEL-
REGELING

= Bereik: 10 tot 180%, regeling: +5 % van het nominale koppel (met
encoder).

= Bereik: 20 tot 180 %, regeling: £10 % van het nominale koppel
(sensorloos boven 3 Hz).

VOEDING
(CC700-KAART)

REF
(XC1:21-24)

= 10 V + 10 % voeding, te gebruiken met de potentiometer bij de
analoge ingangen.
m Maximale uitgangsstroom: 2 mA.

+5V-ENC
(XC1:1-8)

m 5V + 5% voeding voor encoder.
Maximale uitgangsstroom: 160 mA.

+24 V

24V + 10 % voeding, te gebruiken met de digitale ingangen/uitgangen.
Maximale uitgangsstroom: 500 mA.

INGANGEN
(CC700-kaart)

ANALOOG

2 differenti€le ingangen.

Resolutie: 11 bits + signaal.

Ingangsniveaus: (0 tot 10) V, (-10 tot 10) V, (0 tot 20) mA of (4 tot 20) mA.
Impedantie: 400 kQ voor spanningsingang, 500 Q voor stroomingang.
Maximale ingangsspanning: + 15 V.

Programmeerbare functies.

DIGITAAL

8 geisoleerde digitale ingangen.

24V gelijkstroom (hoge niveau = 10V, lage niveau < 2 V).

Maximale ingangsspanning: + 30 V gelijkstroom.
Ingangsimpedantie: 2 kQ.

Active high of active low ingang geselecteerd via draadbrug
(gelijktijdige selectie voor alle ingangen).
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UITGANGEN
(CC700-kaart)

ANALOOG

2 niet-geisoleerde uitgangen.

Spanning (0 - 10 V) of stroom (0/4 mA - 20 mA) uitgang.

Maximale belasting: RL = 10 kQ (spanning) of RL < 500 Q (stroom).
Resolutie: 10 bits.

Programmeerbare functies.

RELAIS

1 relais (NO/NC).

Maximale spanning: 240 V wisselstroom / 30 V gelijkstroom.
Maximale stroom: 0,75 A.

Programmeerbare functies.

TRANSISTOR

4 open-collector geisoleerde digitale uitgangen (met dezelfde referentie
als de 24 V-voeding).

Maximale stroom: 80 mA.

Maximale spanning: 30 V gelijkstroom.

Programmeerbare functies.

VEILIGHEID

BESCHERMING|

Uitgang overstroom/kortsluiting.
Onder-/overspanning.

Faseverlies.

Overtemperatuur van koellichaam/interne lucht.
Overbelasting IGBT's.

Overbelasting motor.

Externe fout/alarm.

CPU- of geheugenfout.
Uitgangsfase-aarde-kortsluiting.

INTEGRAAL BE-

(HMI)

DIENINGSPANEEL

STANDAARD
BEDIENINGS-
PANEEL

9 gebruikerstoetsen: Start/Stop, Pijl omhoog, Pijl omlaag, Draairichting,
Jog, LOC/REM, BACK/ESC en ENTER/MENU.
LCD-display.
Parameters weergeven/bewerken.
Nauwkeurigheid indicatie:
- stroom: 5 % van de nominale stroom;
- toerentalresolutie: 1 tpm.
Mogelijkheid van remote montage.
USB-communicatiepoort ™,

KAST

P20

Omvormers met bouwgrootten A, B en C zonder bovenklep of
Nemail-set.
Omvormers met bouwgrootte E zonder Nemat-set.

NEMA1/IP20

Omvormers met bouwgrootte D zonder IP21-set.
Omvormers met bouwgrootte E met Nemat-set (KN1E-01 of KN1E-02).

P21

Omvormers met bouwgrootten A, B en C met bovenklep.

NEMA1/IP21

Omvormers met bouwgrootten A, B en C met bovenklep en Nemat-set.
Omvormers met bouwgrootte D met IP21-set.

P54

Framematen B en C, met optioneel N12.

Achtergedeelte van de omvormer (extern deel voor flensmontage), met
uitzondering van modellen 180 Aen 211 Amet 220/230V en 380...480 V
netvoeding en modellen 125 A en 150 A met 500...600 V netvoeding.

(1) Beschikbaar van serienummer 1024003697.
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8.2.1 Codes en Normen

Tabel 8.2: Codes en normen

VEILIGHEIDS- = UL 508C - Apparatuur voor vermogensconversie.
NORMEN = UL 840 - Isolatiecodrdinatie inclusief spelingen en kruipafstanden voor elektrische
apparatuur.

EN61800-5-1 - Veiligheidsvereisten voor elektrische, thermische en energie-apparatuur.
EN 50178 - Elektronische apparatuur voor gebruik in vermogensinstallaties.

EN 60204-1 - Veiligheid van machines. Elektrische apparatuur van machines. Deel
1: Algemene eisen.

Opmerking: Degene die de uiteindelijke assemblage van de machine uitvoert, is
verantwoordelijk voor de installatie van een veiligheidsstop en een apparaat om de
voeding te ontkoppelen.

EN 60146 (IEC 146) - Halfgeleideromvormers.

EN 61800-2 - Regelbare elektrische aandrijffsystemen - Deel 2: Algemene eisen -
Specificaties voor nominaal bedrijf voor laagspanningswisselstroomaandrijfsystem
en met regelbare frequentie.

ELEKTROMAG- | = EN 61800-3 - Regelbare elektrische aandrijfsystemen - Deel 3: EMC productnorm

NETISCHE met inbegrip van specifieke beproevingsmethoden.

COMPATIBILITEIT | m EN 55011 - Radiofrequente apparatuur voor industriéle, wetenschappelijke en

(EMC) medische doeleinden - elektromagnetische storingskenmerken - grenswaarden en
meetmethoden.

= CISPR 11 - Radiofrequente apparatuur voor industriéle, wetenschappelijke en

medische doeleinden - elektromagnetische storingskenmerken - grenswaarden en

meetmethoden.

EN 61000-4-2 - Elektromagnetische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: Beproevingen

en meettechnieken - Sectie 2: Immuniteitstest elektrostatische ontlading.

EN 61000-4-3 - Elektromagnetische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: Beproevingen

en meettechnieken - Sectie 3: Uitgestraalde, radiofrequente, elektromagnetische

velden - Immuniteitsproef.

EN 61000-4-4 - Elektromagnetische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: Beproevingen

en meettechnieken - Sectie 4: Snelle elektrische transiénten en lawines -

Immuniteitsproef.

EN 61000-4-5 - Elektromagnetische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: Beproevingen

en meettechnieken - Sectie 5: Stootspanningen - Immuniteitsproef.

= EN 61000-4-6 - Elektromagnetische compatibiliteit (EMC) - Deel 4: Beproevingen
en meettechnieken - Sectie 6: Immuniteit voor geleide storingen, veroorzaakt door
radiofrequente velden.

MECHANISCHE | = EN 60529 - Beschermingsgraden van omhulsels (IP-code).
NORMEN = UL 50 - Omhulsels voor elektrische apparatuur.
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KpaTkasi cnpaBka no U3ameHeHUsim

B Tabnuue, npeacTaBneHHon Hxke, onncaHbl M3MEeHeHWs, BHECEHHbIE B IaHHOE PYKOBOACTBO.

WU3meHeHne Onucanve Cnaea
00 [MNepBoe n3paHne
o1 O6HOBREHNE 0OMOXKKYM

BHUMAHUE!
MapameTpbl P0296 (HomurHanbHoe HanpsxeHve B cetn), P0400 (HommHanbHoe

Hanps>xeHue anekTpopasuratens) n P0403 (HomuHansHas yactota

anekTpoasuratens), Gbinu N3MeHeHb!:

= 200...240 B/220/230 B (S2, B2 1 T2), mogenu: P0296 = 0 (200/240 B), P0400 = 220 B
1 P0403 = 60 I'u.

m 380..480 B (T4) momenn: P0296 = 3 (440/460 B), P0O400 = 440 B
1 P0403 = 60 I'u.

m500..600 B (T5) momenn: P0296 = 6 (550/575 B), P0400 = 575 B
1 P0403 = 60 I'u.

[N pasHbIx 3HAYEHMN HOMUHANBHOIO HANPXXEHUS CETU 1 (M) HOMUHANBHOrO

Hanps»KeHUsa 1 4acToTbl ANEKTPOABMIraTENS, CNefdyeT YCTaHOBUTbL 3TH

napameTpbl B MeHto STARTUP (3AlNYCK), kak ykasaHo B pyKOBOACTBE

nonb3oBatens pasm. 5.2 3AMNYCK.
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MpaBuna TexHNKn 6e30MNacHoOCTU

1 MPABUNA TEXHUKW BE3SOMNMACHOCTH

OTO PyKOBOACTBO MPEAOCTaBAsAeT MHAOPMaLMIO MO HaanexalleMmy MOHTaXy WM aKcnyaTauum
YacToTHoro npeobpasosarens CFW700.

MpoeKTMpOBaHWE 1 OCYLLIECTBNEHNE MOHTaXa, 3arycK, aKcnayaraums 1 o06Cny>KnBaHme 3Toro
060pYyA0BaHNA AOMKHbI OCYLLECTBASATL NMLa C COOTBETCTBYIOLLEH KBanudvKauvel, 3HakoMble
C NpuHUMNammn paboTbl faHHOro 060PYAOBaHNS U CBA3AHHOIO ¢ HUM obopyaoBaHus. [epcoHan
LOMKEH BbIMOMHATL BCe TpeboBaHWsA Mo 6€30MacHOCTY, BKOYEHHbIE B JaHHOE PYKOBOACTBO,
a TaKke Bce TpeboBaHNsA COOTBETCTBYIOLLIMX MECTHbIX HOPMATUBHbIX aKTOB. HEBbLINONHEHNE AaHHbIX
TpeboBaHW MOXET NPUBECTU K TpaBMam 1 (11) NOBPeXxAeHWIo 060PYA0BaHMUS.

1.1 MPEAYNPEXAEHUA OB ONMACHOCTW, MPUMEHAEMbIE
B AAHHOM PYKOBO/CTBE

ONACHOCTb!

A Mpouenypbl, PEKOMEHAOBAHHbIE B AAHHOM MPEAYNPEeXAeHN, NpeaHa3Ha4eHb!
[7151 3aLLMTbI MOMb30BaTENs OT OMACHOCTU [N XKN3HW, CEPbE3HbIX MOBPEXAEHWA
N KPYMNHOro matepuansHoro yilepba.

BHUMAHME!
Mpoueaypbl, PEKOMEHAOBAHHbIE B A@HHOM MpefynpexaeHuu, npeaHasHaqeHb!
ANs NPeAoTBpaLLEeHs Cryvaes MaTepuanbHoro yiepoa.

NMPUMEYAHUE.
TekcT, cnemylowmin 3a faHHbIM 3HAKOM, COAEPXXUT BaXKHYIO MHOpMaUUo
Mo YCTPOMCTBY W NPaBMUbHOM SKCMyaTaumun 3nenvs.

1.2 MPEAYNPEXAEHUA OB ONACHOCTW, PASMELWLEHHbIE HA USAENTNUA

Cnepnytouive CUMBOSbI NMPUKPENeHbl K M3Aenunio, BbICTynas B Ka4ecTBe npeaynpexneHnit
06 onacHocTK:

YCTPOMCTBO MO/ BbICOKMM HaNPsXKEHVEM.

KOMMOHEHTBbI, 4yBCTBUTENbHbIE K 3NEKTPOCTATUHECKOMY paspsagy.
He npukacatbcs!

MopkntoyeHne Kk almTHomy 3asemnenutio (PE) obszatenbHo!

[MopKtoYeHNe aKpaHa K 3a3emnenuio.

lopsivas NoOBEPXHOCTb.

B i
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MpaBuna TeXxHUKN 6e30NacHOCTU

1.3 MPEABAPUTEJIbHbIE PEKOMEHAALIUA

OMNACHOCTb!

A Mepen Havyanom paboTbl C KaKUMU-NMOO INEKTPUHECKMMUN KOMMOHEHTaMM,
CBfizaHHbIMK C NpeobpasosaTenem, cnefyeT o6A3aTenbHO OTKIOYaTb
anekTponutaHne. MHorme KOMMOHEHTbI (Takue, Kak BEHTUAATOPbLI) MOryT
ocTaBaTbCsl MOA BbICOKMM HamnpsbkeHWeM Wnn NpofoskaTte BpalleHue paxe
nocne OTKMOYEHUst OT CeTU MEePEMEHHOro Toka unun BeiktoYeHus. MNepen
Havanom paboTbl cnefyeT BblAep)kaTb Nay3dy kKak MUHWMYM B 10 MUHYT Ans
rapaHTMpOBaHHOro pPaspsaa BCex KOHAeHCaTopoB. Beeraa coepuHaniTe kopnyc
n3nenus ¢ 3asemnenvem (PE).

NMPUMEYAHUE.
@ u [peobpaszoBatenyt 4acToTbl MOryT Bbl3BaTb MOMEXV B paboTe Apyrux
3NEKTPOHHbIX NMprbopos. Crneayinte pekoMeHgaumsM, ykasaHHbIM B rnas. 3
MOHTAX N NOOKMKOYEHWE, ana MuHuMmaaumm nogobHbIX MOMEX.
® [Tpo4TTE PYKOBOACTBO MONb30BATENS A0 KOHLUA, NPeXae Yem npucTynuTb
K MOHTaXXy M1 3KCnnyaTaumm npeobpasosarens.

OMACHOCTb!

OnacHoCTb pa3faBnuBaHUs

B uenax obecnevyeHuns 6€30MacHOCTU rpy30MN0abeMHOro 060pyaoBaHNd,
3MEKTPUYECKOE /N MexaHieckoe 060pyaoBaHNe AOMKHO yCTaHaBIMBAaTLCS
BHE OMPOKWAbIBAIOLLIErO YCTPOWCTBA AN 3aLLMTbI OT CIy4anHoro nafeHns rpysa.

OMNACHOCTb!

OT0 m3genve He npepHasHav4eHoO ANA MCNONb30OBAaHWS B KavecTBe
npenoxpaHnuTenbHoro yctporctea. CnegyeT NpeanpuHaTb LOMNONHUTENbHbIE
Mepbl, 4TOObI M36exaTb MaTepmnanbHoro yulepba n TpaBmaTiaMa.

KavecTBO n3genus CTpOro KOHTPONMPYETCS, OOHAKO, eCn OHO YCTaHOBMEHO
B CUCTeMax, rge ero oTtkal3 MOXEeT MPUBECTU K MatepuanbHOMY yLlepby
1N TpasBMaTu3My, HeOOXOAMMO MPUMEHEHUE AOMOAHUTENbHbBIX BHELIHNX
npefoxpannTenbHbIX YCTPOWCTB, KOTOpble obecneyar CobnoaeHne TEXHUKN
6e3onacHocT B cnyvae oTkasa uagenvs, npeaynpeasT npor3BOACTBEHHbIN
TpaBMaTU3M.
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2 OBLUME MHCTPYKLN
2.1 O PYKOBOJCTBE

Llenb faHHOro pyKOBOACTBA — MPEAOCTaBNTb OCHOBHYIO MHAYOPMaLMIO, HEOOXOAMMYIO A1 MOHTaXA,
3anycka B ckanapHom pexunme ynpasneHus (V/f) n onpegenerus Hanbonee pacnpocTpaHeHHbIX
HeuncnpaBHOCTeN cepuii NpeobpagoBaTenein yactoTsl CFW700.

BHUMAHMUE!

Okcnnyartaums gaHHoro 06opyaoBaHms TpebyeT Hanyms MHCTPYKLUNIA MO MOHTaxKY
1N NOAPOBHON MHCTPYKLMM MO SKCMyaTaumm, KOTopble OnMcaHbl B PYKOBOACTBE
nonb3oBatens, a Takke PyKOBOACTBAX MO NporpaMMUpoBaHUio 1 cpeacTBaM
cBsi3u. PYKOBOACTBO MOMb30BATENS, a TaKXXe KpaTKuiA CMpaBOYHMK Mo napameTpam
nocTaBnaloTCA B KOMMNNekTe npeobpasoBartensa B 6ymaxHoMm Buage. Co Bcemu
BMAaMM [OMONHNTENBHOrO 060PYAOBaHUA TakKe MOCTaBNATCH PYKOBOACTBA
nonb3oBatens B OymakHoOM Buae. Bce apyrne pykoBofAcTBa MOCTaBAAOTCS
B KOMMMeKTe NpeobpaloBaTesnsi Ha KOMMaKT-AVCKe UK »ke MOryT ObITb CKayaHb!
¢ Beb-caiita komnaHunm WEG no agpecy www.weg.net. KomnakT-anckmn AomKHbI
XPaHUTbCSt BMECTe C 060pyaoBaHveM. bymaxkHble BEpCUM BCEX AOKYMEHTOB,
NPUNOXEHHbIX Ha KOMMaKT-AUCKe, MOryT ObiTb NPefoCTaBeHbl Mo 3anpocy,
HanpasneHHOMY B Ballle MECTHOE MPeACcTaBUTeNbCTBO komnaHun WEG.

HekoTopble gaHHble 1 Tabnuupl ykasaHbl B npunoxenusx. NMPUNOXKEHNE A — OVATPAMMBI
1 PUUCYHKW copepxut aanHble, a MPUMTOXKEHVE B — TEXHNYECKUME XAPAKTEPVCTVKIA
COAEPXUT TEXHNHECKYIO cneLmdmkaumio. ViHdopmauma npeanaraeTcs Ha Tpex A3blkax.

[na [ONONHWUTENbHOM MHADOPMaLMK CM. CneaytoLLve PyKOBOACTBA:

= PyKOBOACTBO Mo nporpammmposaHmnio CFW700.

B PykoBOACTBO Mo cpeacTtsam caadn DeviceNet.

= PykoBOACTBO no cpefcTteam ceasn CANopen.

= PyKOBOACTBO MO cpefcTBam cBAadn Profibus DP.

= PyKoBOACTBO MO cpeacTsam caA3n Modbus.

2.2 Ob USOEJNNN CFW700

Mpeobpasosatens YacToTbl CWF700 — BbICOKONPOW3BOAUTENBHOE U3AENME, CNPOEKTMPOBaHHOE
ONA ynpaBneHus CKOPOCTLIO BPALLEHUS 1 KPYTALLMM MOMEHTOM TpexdasdHbIX aCUHXPOHHbIX
anekTpoasurarenet. OTAMYUTENbHOM OCOOEHHOCTBIO AaHHOMO YacTOTHOro nNpeobpasoBarens

ABMSETCS UCMOMNb30BaHNe TexHonormm Vectrue, kotopas 06ecrneymBaeT CreaytoLme NperMyLLIECTBa:

B Ha ogHOM M3OenuM MOXHO 3anporpaMMmupoBaTb PeXuMbl ckanapHoro ynpasnenuns (V/f),
BekTopHoro nnn VVW ynpasneHus.

®m MoxeT OblTb  3anporpaMMMpoBaHO  BEKTOPHOE  ynpasneHne «6e3natinkoBoe»  (4TO
noapasymMeBaeT MCMonb3oBaHMe CO CTaHAapTHbIM - ABuratenem 6e3  Aardvka  4acToTbl
BpaLLEHWs) U1 XKe BEKTOPHOE yrpaBeHre C AaT41KOM.

m bespgatymkosoe BEKTOPHOE YynpasrieHne o6ecneynBaeT  BbICOKMIA KPYTALLMA  MOMEHT 1
ébICprIO peakunto gaxke Ha 04eHb HU3KMX CKOPOCTAX W BO BpeMA 3anycka.

u BeKTOpHOG ynpasneHne ¢ Aart4mMkom obecne4nsaet BbICOKYIO TOYHOCTb BO BCeEM Auarna3oHe
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CKOPOCTEN BpaLLeHus ([axe npy OCTaHOBNIEHHOM ABuUrarene).

B OYHKUMS  «ONTUMasIbHOrO  TOPMOXXEHMWS»  MPU  UCTONb30BAHUM  BEKTOPHOIO  yrpaseHus
NMO3BOSIIET KOHTPOIMPOBATL TOPMOXXEHWE [IBUrATENS 1 TaKMM 00Pa30M M30EXaTb B HEKOTOPbIX
Crny4asx yCTaHOBKM BHELLIHEro TOPMO3HOro pesncTopa.

 OYHKUMS «CaMOHACTPOVKMA» BEKTOPHOMO ynpasneHns. dta qoyHKUMS NO3BOMSET BbINOMHATH
aBTOMATWYECKYIO HACTPOVKY PEerynsTopoB W MNapamMeTpoB  YrNpasfieHus, HauuHas C
NAeHTUVKaLMA NapamMeTpoB Asurarens (Takxxe aBTOMaTU4ecKom) 1 HarpysKkiu.

OcHOBHble KOMMOHEHTbI Npeobpasosatens CFW700 oTobpaxeHsl Ha Puc. A.1.
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®: MOAKNIOYEHNE WMHBI NOCT. TOKa

® ® ® = NoJKIIoYeHNe peancTopa

A 4 A
(0) DC+ BR ne- AVHaMU4ECKOrO TOPMOXKEHMS
punbTp
PaaroHacTOTHbIX
nomex C3 (*)
(onuma gocTynHa
L9 npeoGpasosarteneit
—==— — CFW700..C3..)
R/L1/L T um
CeteBoe S/L2/N VT2
aneKTponuTaHme i W/T3 Rguratens
TL3 —
U
] Sg @7 Mpeo6paso-. A
y Tpexdaabiii § ucj) § é % Jos} ga‘renbc
BbINPAMATENb ° 20 & SC’. TpaHaMcTOpami
S 2s §=g BTU3
3 ES O F & x & PangviodactoTHbIit
ALLNTHOS 3 8% SE= PUnbT]
3asemneHvie e < e Z oo P 3awmtHoe
1) 32 5650
(PE) e ge =2a 3a3emneHve
< 3 o § O6parHas CBsidb: (PE)
& = 58 — HanpsXeHue
g 2 =8 —TOK
c © =0
@ 5 Jg
8 O (g) @
o o
a =
= a
=]
L
YMNPABJTEHWE QNEKTPOMNMUTAHVEM L
MK
%ﬂ
MporpammHoe YnpasneHue 6110KOM NUTaHWs 1 UHTEpdencammn
ob6ecneyerrie WPS RS-485 Mex[y 610KOM NUTaHWa 1 6OKOM ynpasneHus
MporpamMmHoe
obecneyerne WLP
KnasuwHas naHens@ KnasuiiHas
(BbIHOCHaS) naHens @
Lindbpossle Bxofb!
¢ DI no Dis CC700
MpuHaanexHoCT!
Mpara | B
ynpasneHus | |
 32-6UTHBIM @ ! COMM 1 |
LeHTParbHbIM (pa3bem 3 — 3eneHblin) |
Aranorosbie HPOLIECCOPOM [ I
BXoab! corpatLierHbiv
Al n A2 HaGopom
komaHg RISC
AHasorosble
Monyre :D— BbIXObI
chnew-namaT AOT 1M AO2
(pasbem 5)
Lindpposoit BbIxof
DO1 (RL1)
4{ Lincbposble Bbixoas!
K ¢ DO2 no DOS
® = KnasviHas naHens (YM)

(*) B cnyyae vcnonb3osaHus npeobpasoBatens B CeTAX 9HeProcHabeHns ¢ CUCTeMON 3asemnenus IT
WK C NOAKIIOYEHNEM TUNa «3a3eMNEHHbIN TPEYrONbHWK» KOHAEHCATOP, COEAUHSIOLLINI PAANOYACTOTHBINA
cdunbtp C3 (MCnonb3oBaHWe faHHOro hunbTpa nossonseT npeobpasosaTtensM B kopnyce A
COOTBETCTBOBATL TPeGOoBaHWAM Kateropun C2) ¢ 3a3emneHvem, AOmKeH ObiTb OTKMo4eH. (3) CM. pasa.
3.2.3.1 CoefimHeHua Ha BBoAe

Puc. 2.1. bnok-cxema npeo6pasosatesns CFW700
CFW?700 | 203

Pycckuii



nNM09Ad

5

O6Lmre UHCTPYKLUKU

2.3 WAEHTU®UKALNA

Ta6n. 2.1. VineHTugmkayms npeobpasosateneri cepum CFW700

Wnentucpukatop vogenn | YposeHs Asa- 5 o
opmo-| KOHAYK- SRl HeluHee
oo Kopryc "M o, Hom. e CFV) manoro | LEECEHE | Pl napemHoro| nporpav
P PVE! rok Ha Hanps-| O y Ll & fipor
s KeHne ®
Hanp.:] CFW700 A 03P6 T 4 DB 20 Cc3 DS Y1 W1 - -
Cm. Tabn. 2.2 ngaiﬁean T:HO
| CTaHAAPTHO |
Sx =
NB = 6e3 AMHam14ecKoro TOPMOXEHs creumansHas
(TonbKO ANst Npeobpasosarenei B Bepcys
kopnyce E) nporpamMmHoro
obecneqermns
°§) DB = ¢ AvHaMU4ECKMM TOPMOXKEHWEM Mpoben = craHpapTHO
2
S Hxx vnm Kxx = cneumansHas
2 20=1P20 @ MpoGen = BEpCIs annapatHoro
g OTCYyTCTBYET| obecneqenms
qo) 21 = IP21 (HepocTynHO Ans Npeobpasosarenei _
& |CFw700 5 Kopryce ) DS = Mpo6en = otcyTcTByeT
é S oCHalLeH
g N1 = Kopnyc knacca Nemat (UL Type 1) pasbeav- W1 = 6ok nutanus 24 B nocT. Toka,
3 (cTeneHb 3aLmThbl Mo cTaHpapTam MOK: IP21 ans HuTENnem HE3aBVCUMBII OT YNPABNSIOLLIErO
5] kopnycos paamepa A, B u C, IP20 ans koprycos HanpPsHKEHNS
5 paavepa D n E).
= N12 = IP54 (tonbko ana mogeneit 200...240 B n Mbo6en = oTeyTeTayeT
380...480 B ¢ koprycamu paamepos B v C) P = oTeyTeTBYeT.
MpoGen = He COOTBETCTBYET CTAHAAPTHLIM YPOBHAM .
KOHAYKTHBHOO Many e Y1 = ocHalien chyHkuvein STO (Safe Torque Off —
— 6e30ornacHoe OTKIIOYEHME KPYTALLIErO MOMEHTa) B
C8 = & coorserCTaYM C KaTeropyeit 3 (C3) ctarnapta MK COOTBETCTBIM CO CTaHaapToM EN 954-1/1SO 13849-1,
61800-3, CKOHCTPYMPOBaH CO BCTPOEHHBLIM (OUNLTPOM Kateropus 3

pagvonomex C3. @

Mpumeyanus.

(1) OononxuTensHoe o6opyaoBaHyie, AOCTYNHOE ANS KaXAoM MOAENU, onucaHo B Tabn. 2.2

(2) 370 pononHuTensHoe o6opyaoBaHMe He[OCTYNHO ANs Npeobpasosatenei B kopnyce paamepa D (cTaHaapTHbIR TMN kopnyca — Nemart),

(3) 370 fononHuTEnLHOE 060PYHOBAHNE HEAOCTYNHO AN Npeobpasosatenelt B kopryce pasMepa A ¢ onumei N1 (kopnyc tvna Nemat) vnw IP21.

(4) Ha mexaHu4eckux Moaensx B kopryce A CyLIECTBYET BO3MOXHOCTb COOTBETCTBOBATL TPeboBaHUAM kateropu C2 npu ycrnosun Hanu4ms
naHHoro counbTpa. bonee noapobHyio uHdopmatwio cM. B Tabn. B.6.

(5) JocTynHo Tonbko Ans MOAENen co cTeneHbto 3awwmTsl IP54, onums N12,
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Ta6n. 2.2. Onywu, [OCTYNHbIE AN KaX[4o¥ MOAesv B COOTBETCTBUM C Pa3MepoM, 65I0KOM MUTaHUs,
HOMMHATILHOV CUTION TOKa M HarpsiXXeHeM rnpeobpasosarternsi

HomuHanbHas Onuum, AOCTyNHbIE ANs Npeo6pasosarenei
BbIXOAHas C Apyrumu
Pasmepsbl | cuna Toka npu Ki F (¢ p pucpTOM)
Kopnyca neperpyske nosniocos HanpsbkeHne Kopnyc YpoBeHb
B HOpManbHOM ( KOHAYKTUBHOTO
pexuvie 3aLuThbl) u3ny4eHus

06P0=60A | B=onrochastblit
07P0=7,0A Unn TpexcasHbIit
06P0 = 6,0 A
A 07P0=70A | s =OpHocbasHbiit | 2 = 200...240 B DB 20, 21 mu N1
10P0 = 10 A Mponyck
07P0=70A
10P0 = 10 A
13P0 = 13 A 20, 21 vnn N1
16P0 = 16 A
24P0 =24 A
B 28P0 = 28 A
2=200..240 B DB ””°"ég"
33P5=335A 20, 21, N1 unm Mponyck wnm
45P0=45A | T =TpexdasHbin N12 nw DS
c 54P0 = 54 A
70P0 = 70 A
86P0 = 86 A
D 21 unm N1
0105 = 105 A
0142 = 142 A Mponyck
E 0180 = 180 A 2=220...230 B NB wnvn DB 20 v N1 c3
0211 =211 A
03P6 =36A
05P0 =5,0A
A 07P0=70A 20, 21 v N1 Mponyck
10P0 = 10 A
13P5 = 135A
17P0 = 17 A
B 24P0 = 24 A DB
31P0=31A 20, 21, N1 um Mponyck
38P0 = 38 A T = TpexchasHbii | 4 = 380/480 B N12 nw DS
c 45P0 = 45 A
58P5 = 58,5 A
70P5 =705A
D 21w N1
88P0 = 88 A
0105 = 105 A
Mponyck
0142 = 142 A
E NB vnun DB 20 vinn N1 c3
0180 = 180 A
0211 =211A
02P9=29A
04P2 =42 A
07P0=70A
B DB 20, 21 i N1
10P0 = 10 A
12P0 = 12 A
17P0 = 17 A
22P0 = 22 A
27P0 = 27 A Mponyck
D T = TpexchasHbii | 5 = 500...600 B 21 v N1 Mponyck
32P0 = 32 A pexth pony wnn C3
44P0 = 44 A
53P0 = 53 A
63P0 = 63 A
80P0 =80 A
E 20 vm N1
0107 = 107 A
0125 = 125 A
0150 = 150 A

2=200...240 B DB 20, 21 i N1 Mponyck

c3

Mponyck
vy C3

Mponyck
vm C3

NB v DB
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2.4 CMUCOK AOCTYMHbIX MOAENEN

Bce pocTynHble ansa 3akada mogenu otobpaxkersl B Tabn. B.1, Tabn. B.2 n Tabn. B.3.

2.5 WAEHTUPUKALIMOHHBIE APJIbIKU

Ha kopnyce npeobpagosatens CFW700 3akpenneHbl ABe NacnopTHble TabAMYKK: OfHa C NOHOWN
nHdopmaumer Ha 60KOBOV NaHenu, 1 0fHa KpaTkas Ha NMLUEBOV NaHeny Noa KNaBULLIHOM NaHerbHo.
[MoxanyiicTa, obpaTutecs K Puc. A.2, 4ToObl y3HaTL PaCnoNoXXeHme AaHHbIX MacnopTHbIX Tabnnyex
Ha nspenuu. MNMacnopTHas Tabnuyka, 3akpennenHas noa KNaBuLLHONM NaHenbio, NO3BONAET y3HATb
BaXXKHeNLLME XapakTepuCTVKM Npeobpa3oBaTens, Aaxe ecn OHW yCTaHOBMEHbl 60K 0 6oK. MNpu
Hann4mn 6onee ogHoro npeobpasoBatens HeoOXOAMMO TLATENbHO CNeanTb 3a NULEBbIMM
KpbILLKaMu 1 He nepenyTaTb Ux (B cnyvyae npeobpasosateneit B kopnycax pasmepos A, B C —
n1UEeBble KPbILLKK, B CnyyYae npeobpasosateneit B kopnycax D 1 E — KpbILLKK CTOEK ynpasneHns),
MOCKONbKY MHAopMaLMs, ykazaHHas Ha Tabnmyke Noj KnaBULLHOM NaHeNblo, MHAMBUAYaNnbHa Ans
Kaxgoro npeobpagosarens.

CFWT700E0211T4NBN1C3 <

KatanoxHsin Homep WEG —l>1 1 546085 03H -
Basoncroii nowep ———B~SER[AL#:1234567890

(a) NacnopTHas Ta6nuyka, pacnosioXXeHHas Nop KNaBULLHOM NaHenblo

Mopens npeo6pasosatens CFW700

[ara npoussoacTsa

r e
ﬂ :
Mopene npeoGpagosarens CFW700 ——»r MOD.: CFWT00E0211T4NBN1C3 03H & Hara npovseoncTea
Katanoxwbin Homep WEG ——»1 MAT.: 11546085 SERIAL#: 1234567890 49— Cepuitribiit Homep
OP.: 12345678 MAX. TA: 45°C(113°F) w
Bec HeTTo npeobpaszosatens ——Jwt PESO/WEIGHT: 65kg (143Ib) ’(\)A;;/C;j:zﬁ:;igzzgepawpa
LINE QUTPUT (6€3 MOHVXXEHNA HOMUHAMBHBIX
HoMuHanbHble BXOAHbIE AaHHbIE - LINEA SALIDA SHEMOHMIA) FA HEPEPYaKY
(HanpsXXeHu1e, KONM4YECTBO das, REDE SAIDAW B HOPMATILHOM PEXAMG, NPK
HOMUHAbHBIE TOKV NSt NeperpysKku
5 HopMansHOM pexime (ND) VAC 380-480V 0-REDE YCNOBUM HanM4Kst CBOGOAHOMO
MPOCTPaHCTBa BOKPYr Kopryca
1 Neperpyski B THKENOM pexume /3~ 3~ ApeobpasoBaTens (oM. pasvieph!
(HD), a Takxe 4actoTa) .
A (ND) |211A 211A kopnycos Tuna A, B, C n D),
XapakTepuCTIK ToKa Mpu paboTe / 60s/3s 232A / 316A yKasana Ha Prc. B.3)
C neperpysKoi B HopManbHOM A (HD) [180A 180A
pexume (ND) HoMHarbHbIE BbIXOAHbIE AaHHbIE
60s/3s 270A /360A (HanpsxeHue, KONN4ecTso
as, HoMVHarbHbIE TOKM /1St
XapaKkTepucTVki ToKa npu Hz S0/60Hz 0-300 Hz neperpy3ky B HOPMasbHOM
paboTe ¢ neperpysKoi B FABRICADO NO BRASIL pexxume (ND) 1 neperpysku
Tshkenom pexxume (HD) HECHO EN BRASIL B TsKenom pexume (HD), Toku
MADE IN BRAZIL neperpyaku B Te4eHne 1 MUHYTbI
1 3 CeKyH[l 1 AnanasoH 4acToT)
@ —_— MakcumanbHas BbIXxOfHast
H us — ) 4acToTa 3aBuCUT OT
=9 HaCTPOEK HOMUHANBHOM
LISTED — 3 4acTOTbl ANEKTPOABMraTenNs,
IND.CONT.EQ. c € e pexMa ynpasneHus n
2899 ~ 4aCTOTbl NEPEKII0HEHIS
\_ J npeobpagosarens. bonee
noupoér«ﬁyno VHopMaLMIo
cwm. B Tabn. 8.1.

(b) NacnopTHas Tabnu4ka, pacnosioXeHHasi Ha 60KOBOW NaHenu npeo6pasoBaTtens

Puc. 2.2. [NacrioptHbie Tabmyku (a) u (b)
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2.6 MPUEMKA N XPAHEHUE

Mpeobpazosatenn CFW700 B kopnycax pa3mepoB oT A go C NocTaBnaTCA ynakoBaHHbIMM
B KapTOHHble KOpoOKK. bonee KpynHble MoAeny ynakoBblBalOTCA B AePEBAHHbIE KOPOOKM.
Ha ynakoBke fomxeH ObITb HakNneeH NOeHTUPUKALMORHBIR APMbIK, MAEHTUYHbI MHAOOPMaUMOHHOM
Tabnuyke Ha 6OKOBOW NaHenu camoro npeobpaszosatens CWF700.

Hwxe onucaHbl aTanbl pacnakosku Nnpeobpasosarenen kpynHee mopenu C:

1. C noMoLLbIO ABYX MOMOLLHVKOB YCTaHOBWTL TPAHCMOPTHYIO Tapy Ha NMOCKOM 1 HEMOABWKHOM
MOBEPXHOCTU.

2. OTKpbITb AEPEBAHHbIN KOHTENHEP.

3. [pexae 4em NpUCTynnTb K N3BNEYEHNIO NpeobpasosaTtens, cneayeT yaanuTe 13 KoHTenHepa
BCE YNaKoBOYHble MaTepuarnbl (KapTOH 1 NeHonnacT).

Bo Bpewms npremkm npeobpasoBaTens NpoBepuTs creaytoLLee.

B YOCTOBEPUTLCS, HTO HOMEP MOAENW, yKaldaHHblA Ha MacrnopTHOM Tabnmnyke Ha OOKOBOM
naHenu npeobpazosatensd CWF700, cooTBETCTBYET 3aKka3aHHOMY.

m [Mponssectn ocmoTp npeobpazosatens CWF700 Ha npeaMeT MNOBPEXAeHW BO Bpems
TPaHCMOPTUPOBKMN.

B cnyyae o6Hapy)xeHust MoObIX MOBPEXAEHUA HEMEASIEHHO COOOLMTL O HMX TPAHCMOPTHOM
KOMMaHu1, KoTopas 3aH1Manack 4ocTasko npeobpasosarensd CWF700 0o MecTa HazHaueHNs.

B cnydvae ecnu npeobpasosatens CFW700 nepea MOHTaXOM OyAeT XpaHWUTbCs onpeaeneHHoe
BpPEeMsi, YAOCTOBEPUTLCSA YTO MECTO XPaHeHWs BbIOpaHO YMCTOE W CyxOe, COOTBETCTBYIOLLEE
TEXHMYECKUM YCNOBUAM B 4acTu TemnepaTypbl okpyxkatowlern cpeabl (0T -25 go 60 °C).
[ns npenoTtepalleH s nonagaHns Neiny B NpeobpasoBatenib BO BPEMS XPaHEHNUS HAKpPOWTe ero.

BHUMAHUE!

B crnyvae onutenbHbIX CPOKOB XpaHeHus npeobpasosatens 6e3 noakmoveHuns
K 9HeprocHabxeHuio TpebyeTca NOBTOPHOE (DOPMOBAHME KOHLEHCATOPOB.
Cwm. pasg. 6.4 NMPOGUNITAKTUHECKOE OBCNY>XXBAHVIE.
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3 MOHTAX 1 NOAKITIOYEHUE
3.1 MEXAHNYECKUI MOHTAX

3.1.1 PekomeHpaumm no BbIGOPY MecTa MOHTaxa

N36erante ycTaHOBKU Npeo6pa3oBaTens B ClEAYOLUNX YCIIOBUAX:

® MNonagaHune NpsiMbIX COMHEYHbIX JTy4el, Ao, BbICOKas BaXXHOCTb WM MOPCKOW BO3AYX.

B Hanunyne B3pbIBOONACHbIX WM arpeCcCUBHbIX Fa30B UM XXUOKOCTEN.

¥ 136bITO4Has BUOpaums.

¥ [biNb, MeTANNMYECKME HYacTULbl B BO3AYXE, MACHAHbI TyMaH.

YcnoBus okpyxaroLen cpefibl, peKOMeHayemble Ans paboTbl Nnpeobpa3oBatens:

m Okpyxatolas Temnepatypa o1 -10 °C go Temnepartypsl Ta, ykadaHHow B Tabn. B.4.

® B cny4ae Temnepartypbl OKpy»KatoLLien cpefbl Bbile Ta, Ho Huxe 60 °C (ans npeobpasosarenen
B koprycax A, B, C n D), 40 °C (mopenen B koprnycax co cTeneHbto 3awmtsl IP54) n 55 °C
(kopnyc pasmepa E) Heo6x0a1MMO NPUMEHSATL MOHMKAIOLLNIA KO3 DULIMEHT MO cune Toka B 2 %
Ha kaxabli rpagyc Llenbcus (nnn 1,11 % Ha kaxabii rpagyc MapeHreiTa), NpesbillatoLLmii
MakcuMarbHyto Temneparypy Ta.

B BnaxkHocTb: 0T 5 1o 95 %, 6e3 06pasoBaHNs KoHAeHcaTa.

® BbicoTa Hap ypoBHeM Mops: go 1000 meTpoB (3300 doytoB) — 0Obl4HblE YCNOBUS
(NoHWXaoLWNA KO3PMDUUMEHT HE NMPUMEHSAETCS).

= OT1 1000 go 4000 meTpos (3300-13200 dhyTOB) — KOIDDHULMEHT NOHMKEHNA NO TOKY B 1 % Ha
kaxable 100 meTpoB (1 0,3 % Ha kaxable 100 dyToB) MPEBLILLEHNA MaKCUMyMa BbICOTbI Haf,
ypoBHem Mopsi B 1000 M (3300 chyToB).

m O1 2000 go 4000 meTpoB (6600-13200 dyTOB) Han ypPOBHEM MOPA — MaKCUManbHbIN
KOS PUUMEHT NOHKEHNS HanpskeHns (240 B ans mopenen 200...240 B, 230 B ans mopenen
220...230 B, 480 B gns mopenei 380...480 B 1 600 B ans mopenen 500...600 B) B 1,1 % 3a
kaxable 100 MeTpoB (330 hyTOB) NPEBLILLEHNS MAKCUMyMa BbICOTbI Haf, yPOBHEM Mops B 2000
MeTpoB (6600 cyToB).

m CteneHb3arpasHeHns: 2 (B COOTBETCTBMM CcO cTaHgaptamm EN50178 un  UL508C),

HETOKOMNpoBOAdLLIEEe 3arpA3HEHNE. KonpeHcar He npmeeneT K BO3BHMKHOBEHWIO SﬂeKTpI/I“IeCKOVI
NnpPoOBOAMMOCTN B HAKOMMBLLIMXCA OTXOAaxX.

3.1.2 PekomeHpaLMM No MOHTaXy:

BHeluHMe pa3mMepbl, pacnonoXkeHne KpenexHbix OTBEPCTUA 1 0bLLMiA BeCc npeobpasdoBaTens
ykazaHbl Ha Puc. B.2 n Puc. B.3. [Ina 6onee nogpobHon nHdopmaummn no npeobpasdosartensam
pasHbIX pasmepos CM. pucyHkn ¢ Puc. B.4 no Puc. B.10.

MoHTaxx Nnpeobpa3zoBartens cneayeT NPON3BOAWTL BEPTUKAbHO Ha POBHOM NoBepxHocTW. CHavana
pa3MecTUTe KpenexHble BUHTbI Ha MeCcTe YCTaHOBKM Npeobpasosarens, nocne Yero ycTaHoBuUTe

cam npeobpasoBatesib 1 3aTAHUTE BUHTbI.

MpumMeyanue no npeobpasosatensam B kopnyce padmepa E ¢ onumen N1 (CFW700E...N1...):
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m [ocne 3akpenneHus npeobpasoBaTens yCTaHoBUTE Ha npeobpasoBaTtesib KOMMIEKT KoXyxa
Nema 1 v 3akpenuTe ero ¢ NOMOLLbIO ABYX BUHTOB M8.

Heobxoanmo cobniofaTs pekoMeHAaLmMmM No MUHUMabHbIM PaCCTOAHMAM, ykadaHHble Ha Puc. B.3,
Ans obecneveHns LMPKyNauMM Bo3ayxa v Haanexailero oxnaxpaerus. lNpeobpasosartenv B
kopnycax paamepos A, B 1 C co cTeneHbto 3amTsl IP20 (CFW700... 20...) MOXXHO MOHTUPOBATb
60K 0 60K 63 MPOMEXXYTKOB, TO €CTb C paccTosiHnem D, ykasaHHbIM Ha Puc. B.3 1 paBHbiM 0.

He cnepnyeT ycTaHaBnuBaTb TeMNno4yBCTBUTENbHbIE KOMMOHEHTbI HEMOCPEACTBEHHO Haf
npeobpazoBarenem.

BHUMAHUE!

HMpn BepTMKanbHOM MOHTaxe ABYX W 0Oonee npeobpasosateneit crnemyet
cobnofatb pekoMmeHgaumm no MUHUMabHbIM paccTosHuam A+B (cMm. Puc. B.3)
N YCTAHOBWUTL OTpaxaTenb BO3AYLUHOTO MOTOKa TakuMM 00pa3oM, YTOObI
ropsynic- BO3ayx, MOAHUMAIOLLMIACA OT HWKHEro npeobpasoBatens, He
HarpeBan BepxHuii npeobpasosateb.

m CnepyeT Takxke MNpedycMOTpeTb KabenbHble KaHanbl Ans U3N4eckoro
pasfeneHns ynpasnsioLLmx, CUrHanmbHbIX 1 CunoBbix kabenen (cMm. pasa. 3.2
ONEKTPOMOHTAXKHbBIE PABOTDI).

[aHHble MO HaBECHOMY M BPEe3HOMY MOHTaxy CM. Ha Puc. B.3. Nokasatenun paccevBaemon
MOLLIHOCTV MHBEPTOPOB B LUTATHbIX YCAOBKSAX MPY HABECHOM WM BPE3HOM MOHTaXKe ykasaHbl B
Tabn. B.4. Npu Bpe3HON yCTaHOBKE CrefdyeT CHATb C YCTPOMCTBA KpenexHble KPOHLUTENHbI. B
Cny4ae BPe3HOW yCTaHOBKM CTeMeHb 3allnTbl 4aCcT NpeobpasoBaTens, Haxo4saLLencs C BHeLLHel
CTOPOHbI Bpe3Ho naHenu, — IP54. [na toro 4To6bl 06ecneyuntb 3TOT Knacc 3aliuThl naHenu,
HeobX0AVMMO MPOU3BECTU repMeTV3aLmMio BPe3HOro OTBEPCTUS, B KOTOPOE yCTaHaBMBaeTCs
npeobpasosarens. Hanpumep: 3agenats CTbIK CUMKOHOBLIM FTEPMETUKOM.

Bonee nogpobHyto nHdopmMaumio No AOCTyMNy K 3axuMam ynpaBnsaloLmx 1 CUoBbIx kabener
CcM. Ha Puc. A4

3.2 3JIEKTPOMOHTAXHbIE PABOTbI

OMACHOCTb!

A = MpuBedeHHas HKe MHpopMaLms COAEPXMT TONbKO PeKOMeHAaUMM No Haane-
»Kallen ycTaHoBKke o6opyaoBaHus. Bce anekTpoMoHTaxHble paboTbl AOMKHbI
NPON3BOANTECSA B COOTBETCTBMMN C MECTHBIMU MONOXKEHVSMU U NMPEANUCaHUSMA.

u [lo Havana paboT yooCTOBEPLTECH, YTO AMEKTPONMTaHNE NEPEMEHHOrO ToKa
OTK/MOYEHO.

CFW700 | 209

Pycckuii



MoHTax 1 noagksniovyeHue

5

3.2.1 UpeHTudMKauma 3aXXMMoB NMUTaAHUA U 3a3eMNeHus

RL1T  S/L2 T3 DC- BR DC+ Umt V2 W3

3azemneHve 3azemneHve

(a) Kopnyca paamepos A,BuC

R/L1 S/lL2  TA3 DC- BR DC+ umt vz W/T3

E e

RL1 SL2  TA3 DC-

1 N
1 v

(4xM8, 4xM5)

(d) Kopnyc pasmepa E

R/L1, S/L2, T/L3: anekTponutaHue
repem. Toka.

DC-: 3@X1M C oTpuLaTENbHbIM
MOTEHUMAOM LLUMHbI MOCTOSIHHOIO TOKa.
BR: nogknioveHne pesnctopa
VHAMUYECKOrO TOPMOXKEHNS.

DC+: 32)KMM C MOSNOXUTENbHBIM
MOTEHUMAOM LLUMHbI MOCTOSIHHOIO TOKa.
U/T1, V/T2, W/T3: noaknioveHne
anekTpoasMratens.

R/L1, S/L2, T/L3: anekTponutaHue
nepem. Toka.

U/T1, V/T2, W/T3: noaknioveHne
anekTpoasMraTens.

DC+: 3a)KVM C MONOXUTENBHBIM
MOTEHLMANOM LUMHbI MOCTOSIHHOIO TOKa.
BR: nogkntoyeHne peancropa
AVHaMUYECKOrO TOPMOXKEHNS.

DC-: 3ax1M C oTpuLaTeNbHbIM
MOTEHUMANOM LUMHbI MOCTOSIHHOIO TOKa.

Puc. 3.1. C (a) no (d) 3axxumbi [7151 TOJKITIOYEHUST CUIIOBbIX Kabesev n 3a3eMeHns —
Kopryca paamepom oT A go E
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3.2.2 NMopgknioyeHne cUNOBbIX Kabenen, 3a3eMsieHUs U NpeaoXpaHUTenen

BHUMAHMUE!
Vicnonbayinte kabenbHble HaKOHEYHVKY CUMNOBbIX W 3a3eMnaloLmnx kabenei

TpebyemMoro pasmepa.

PekomeHayemble cedeHusa kabener 1 HoMmHanbl NpegoxpaHuTenert cM. B Tabn. B.1, Tabn. B.2 u
Tabn. B.3, TexHN4YeckMe xapakTepUCTNKN Pa3beMOB NUTaHNS ykasaHbl B Tabn. B.5.

NMPUMEYAHUE.

@ HomuHanbl cedeHnii NpoBOAOB, ykasaHHble B Tabn. B.1, Tabn. B.2 n Tabn. B.3,
HOCHAT pekoMmeHaaTenbHbln xapaktep. Npu pacyeTe HEOOXOAMMOro ceveHus
NPOBOAHNKOB TpebyeTcs y4ecTb YCNOBUS MOHTaXKa M MakCUMasnbHO A0NYCTUMOe
nafenvie HanpskeHns.

BxopgHble npepoxpaHuTenu

m [Ina obecrneyeHrs 3almTbl OVOAHBLIX BbINPSAMUTENER 1M BBOAHLIX Kabenen npenoxpaHnTent,
KOTOpblE MpeanonaraeTcs UCMoMnb3oBaTb Ha BBOAE, AOMKHbI ObiTb ObICTPOAENCTBYIOLLMMM
(High-Speed) ¢ napameTpoM It, paBHbIM UK HXKE HOMUHANA, yKasaHHoro B Tabn. B.1, Tabn. B.2
1 Tabn. B.3 (yunTbiBaeTCS 3HAYEHVe ToKa noracaHus yrv B XON0AHOM COCTOsIHAM (KOTOpOoe He
PaBHO 3HAYEHWIO TOKA MaBneHVst BCTaBKM)).

® [1na Toro 41066l COOTBETCTBOBATL TpeboBaHusMm UL, ncnonbayite Ha Bxofe npeobpasosarens
npegoxpaHnTeny knacca J ¢ HOMMHanbHbIM TOKOM He Bbllle, 4emM ykazaHo B Tabn. B.1,
Tabn. B.2n Tabn. B.3.

® Ha BXo[ie TaKkxe MOXHO VCMONb30BaTh MaBK1e NPefoxXpaHnTeni ¢ 3aepXKol cpadaTbiBaHus.
HomuHan Takux npenoxpaHvTenein 4omkeH ObiTb BbiOpaH B 1,2 pasa 6onblie HOMUHANBHOrO
BXO[JHOrO TOKa npeobpaszosatens. B TakoM cryyae yctaHoBka OyAeT 3alluileHa 0T KOPOTKOro
3aMblKaH1s, 3a WCKIIOYEHMEeM BXOAHOro AVMOAHOMO BbINpAMUTENs. OTO MOXET MPMBECTU K
obLemy oTkagdy npeobpasoBarens B Crydae HeMCnpPaBHOCTH BHYTPEHHNX KOMMOHEHTOB.

3.2.3 MoakniovyeHne cUNoBbIX Kabenewn

g

) |

[ e}
IF’ElRlSlTlUlVlWlPEl

BaumrHoe
3a3emnenve |

McTouHmK

nuTaHua
npegoxpaxnteni

Puc. 3.2. NogknoydeHne kabenew nutaHns n 3a3eMneHus
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B HeT HeoOXOAMMOCTM B  MCMOMb30BaHMW OOLLEro pasbeanHuTens B crydae, ecnu
Ha npeobpagoBartene yctaHoBneHa onuus DS (Co BCTPOEHHbBIM pasbeanHUTENEM).

3.2.3.1 CoeanHeHus Ha BBOofE

OMNACHOCTb!

JInHua anekTponuTaHusa npeobpasoBaTtens Ao/kHa ObiTb 06opyAoBaHa
pasbeAnHAOLLMM YCTPONCTBOM.

OTO YyCTPOWCTBO NpefHas3Ha4eHO ANA OTKOYEHWUA 3NeKTponuTaHus
OT npeobpaszosartens nNpv HeoOXOANMMOCTM (HanpUMep, BO BPeMs MPOBEAEHNS
TEXHMYECKOro 06CNy)KM1BaHMS)

BHUMAHUE!

JnHns anekTponuTanusa npeobpasosaTens AomkHa ObiTb C rMyxo3a3emMneHHom
HevTpanbto. Mpu ncnonb3osaHnm B IT-ceTax cnefymre UHCTPYKUMAM, MPUBEAEHHbIM
HUKe.

BHUMAHUE!

[Ona Toro 41066l Mcnonb3osatb CFW700 co BCTPOEHHbIM Paanmo4acToTHbIM
dunsTpoM C3 (npeobpaszosatenu 8 koprnycax A, B, C 1 D ¢ ycTaHOBNEHHOM
onumer pagno4acToTHOro omnbTPa, a Takke Bce npeodpasosartenu B Koprnycax
E — CFW?700...C3...) B CeTax 3HeprocHabxXeHnst C 3a3eMfIeHNEM CUCTEMbI
IT (NPOBOAHWK HENTPanu He 3a3eMiieH UM 3a3eMneH Yepes BbICOKOOMHbIN
pe3ncTop) UK NPW NOAKMIOYEHMN MO CXEME TPeyrofibHUKa C 3a3eMeHnem
YrNOBOW TOHKM, HEOOXOAMMO YAANUTL HEKOTOPbIE KOMMOHEHTLI PaANO4aCcTOTHOrO
dunnbTpa (B cnyyvae npeobpasosatenei B kopnycax A, B, C n D — koHpeHcaTop,
B KOpMyce — KOHAEeHCAaTop 1 MeTanno-okeuaHblii saprctop (MOV)), coeanHeHHble
C 3a3emeHnemM, NyTem yaaneHus BUHTOB ykasaHHbIx Ha Puc. A.8, — B cnyyae
npeobpasosatenei pasmepos A, B, C n D, a B cny4ae npeobpasosarens 8 kopnyce
E — nyTem nameHeHusa nonoxxeHusa nepemoidkin J1 Ha nnate PRT1 ¢ (XE1) Ha
NC (XIT), B cootBeTcTBUM C Puc. A.8.

PekomeHgauum no JNIeKTPpOoNUTaHUK NepemMeHHOro Toka

[nsa ncnonb3oBaHnsa B Lienu, paccHmtaHHon He 6onee 1em Ha 100,000 AB nnm 600 B, ¢ nprmeHeHnem
npenoxpanuntenel knacca J (ana mofenei 240 B 1 480 B) unu cneumnanbHbix NnpefoxpaHutenei
(ans mopenn 600 B). cpkB neproanyeckoin coctasnsioLei Toka K3 npr npeaenbHbIX HanpsiXeHnax
240 B, 480.

3.2.3.2 iluHamunyeckoe TOpMoOXeHue (onuua nNo ymon4yaHuwo And
npeo6pa3oBaTenein B kopnycax pasmepoB A, B, C u D, pononHutensHoe
BCTpaumBaemoe o6opypoBaHue ans npeo6bpasoBaTtenen B Kkopnyce E —
CFW?700...DB...)

TexHuyeckume XapakTepUcTk onuun anHamMm4eCKoro TOPMOXXeHUd, Takme Kak MakcumMmarnbHbI
TOK, CconpoTvBrieHne, cpeaHekBagpaTtm4Hoe 3Ha4eHne Toka (*) n cedeHnqa Ka6ene|7|, yKa3aHbl

B Tabn. B.1, Tabn. B.2 n Tabn. B.3.

MakcumansHasa MOLLUHOCTb pe3ncTopa AMHaMn4eCcKoro ToOpMoXXeHnda 3aBUCUT OT BPEMEHU
TOPMOXEHWA, MHEPUUW HAarpy3kn 1 MOMEHTa COMPOTUBNEHNA Harpy3Kn.
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Mpoueaypa ycTaHOBKMU ONLUM AUHAMUYECKOrO TOPMOXXEHUS
= YCTaHOBUTb PE3NCTOP AMHAMUYECKOTrO TOPMOXXEHUS Mexay knemmammn nutadmna DC+ n BR.

¥ NoaknoyaTb C MCMOMb30BaHNEM MHOMOXMIbHBIX BUTLIX MPOBOAHMKOB. HeobxoamMo oTaenntsb
9TW NPOBOAHMKMN OT CUrHAMNBHBIX 1 YNPAaBNAIOLLNX Kabenei.

= CeyeHne MPOBOAHMKOB AOMKHO ObiTb  BbI6PAHO B COOTBETCTBUM C  MIaHUPYEMbIM
NPUMEHEHMEM, C YHETOM MakCMMaribHOro 1 9odEKTUBHOrO 3HAYEHNS TOKa.

= B cnyyae ecrnv TOpMOSBSLLMIA Pe3nCTop yCTaHaBNMBAETCSA BHYTPU LKadya, BeHTUNAUMS LKada
[IOMKHA PaCCHUTLIBATLCH C YHETOM AOMONHUTENBHON MOLLIHOCTH, PacCerBaeMoli Pe3VCTOPOM.

B Take HeobXoOMMO MPedyCcMOTPeTb  YCTAHOBKY —BHELUHEM TepMo3alluTbl  pesucTopa
OMHaMMYECKOrO  TOPMOXEHWs B Buae TepMmopene, MOAKIIOYEHHOr0  MocefoBaTensHO
C PesncTopom, 1 (1nn) TENNOBOrO pene, COeAMHEHHOrO C KOPMyCOM pe3ncTopa TakiM 06pa3omM,
YTOObI NEpeKIoYaTb BXOAHOE HanpshkeHre npeobpasoBarens, kak rnokasaHo Ha Puc. 3.3.

B [lpy MCMONb3OBAHUM  OMNUMW  AMHAMUYECKOrO TOPMOXEHUS YCTAHOBUTE MaKCUMaslbHble
3HaveHus napameTpos PO151 1 PO185 (400 B vnu 800 B).

m [Topor cpabaTtbiBaHMs [AMHAMUYECKOrO TOPMOXEHWS MO Hanps»KEHUIO MOCTOSIHHOrO ToKa
ycTaHaBnmBaeTcs napameTtpom P0153 (Dynamic Braking Level — [lopor avHamuy4eckoro
TOPMOXKEHWS).

CFW700

KoHTtakTop

VcTouHnk i
nuTaHus T —

—_—
| S |
Tennosoe r _______________
Ynpasnexve pene
9MeKTpOnMTaHneM
Tepmopene f
PeancTtop
TOPMOXEHWS

Puc. 3.3. [logknioyeHne pe3nctopa MHaMU4eCcKoro TOPMOXeHNs

(*) OhdeKTVBHBIN TOK TOPMOXKEHNS MOXKET ObITh PaCcCYMTaH CneaytoLLmM 06pasoMm:

| _ IMaKC . \/tbr (MMH)
adcpeKTUBHbIA 5
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3.2.3.3 MNoaknto4yeHus BbIBOAOB

BHUMAHMUE!

u [peobpas3oBatenib  OCHALLEH QMEKTPOHHOM  3aliMTOr  OT  Meperpysku

Aurarens, KoTopyto HeOOXOANMO OTPEryNMpoBaTh B 3aBUCUMOCTUN OT Xapak-

TEPUCTUK MNOAKMOYEHHOro asuratens. Ecnu k ogHomy npeobpasoBatento

NOAK/TIOYEHO HECKONbKO ABuratener, Ana Kakaoro Asurarens Heobxoarmo

1CMONb30BaTh OTAENbHOE Pene 3allmTbl OT Neperpysku.

3alumTa OT neperpyskun asuratens, ycraHasnmsaemasa Ha npeobpasosarenu

CFW700, ynoeneTtsopsieT TpebosaHusm UL508C, nepedmcneHHbIM HKe:

— Tok «cpabaTbiBaHVg» pPaBeH 3HAYEHUIO HOMWHAIBHOIO TOKa ABWUratens
(P0O401), ykazaHHOMY B MEHIO «YNPOLLIEHHbIN 3aryCK», YMHOXXEHHOMY Ha 1,25.

— MakcumanbHO gonyctumoe 3HaveHne napameTtpa P0398 (KoadhdumumeHT
neperpysku anekTpoasuratens) pasHo 1,15.

— MapameTpbl PO156, PO157 1 PO158 (Tok neperpy3ku npu 100, 50 n 5 %
HOMUWHaNbHOW Y4acTOTbl BpalLleHNS COOTBETCTBEHHO) aBTOMaTUYECKM
HacTpamBaloTcd nNpu HacTpoike napametpa P0401 (HomuHanbHbIN
Tok ABuratens) u (unu) P0406 (BeHTunaums asuratens) B MeHto
«[lepeHacTpanBaemMblin 3anyck». Ecnu napametpel PO156, P0O157 1 P0158
HacTpamBaloTCs BPYYHYIO, MAKCUManbHO AOMYCTUMOE 3HA4YeHWe 3TUX
napameTpoB npuHnMaeTcsa 3a 1,05 x P0401.

BHUMAHUE!

B cnyyae korga mexxay npeobpasosatenem 1 ABUratenemM ycTaHoBneH npepbisatesns
WY KOHTaKTOP, VX 3anpeLLeHo NPUBOAMTL B AENCTBIME, NOKa ABMUraTtenb BpallaeTcs
WK NPUCYTCTBYET HaNpshKeHWe Ha Bbixofe npeobpasosarens.

XapakTepuCTKM NPOBOAHNKOB, COEANHSIOLLINX NpeobpasoBaTens C ABMraTenem, Tak e Kak 1 nx
PUBNHECKOE PACTIONOXKEHNE, UTPAIOT BAXKHYIO POSb B CHKEHMN YPOBHS 3IEKTOMAarHUTHBIX MOMEX,
HaBOAMMbIX YCTAHOBKOW Ha Apyroe 060pyAoBaHme, a TakKe BAUSIOT Ha XXMU3HEHHbIN LMK 0OMOTOK
1 NMOALLUMMHMKOB yrpaBnsemMoro npeobpasosaTenemM apuratess.

CnepyeT npoknafbiBaTte Kabenb ABMraTens Ha yaaneHuy ot Apyrux kabenei (CurHanbHbix, kabenei
[aT4YMKOB, ynpaBnstoLLMx kabenen n T. A.), Kak ykasaHo B paaf. 3.2.1 VigeHTndvkaumsa 3axnMos
nUTaHNs N 3a3eMMeHus.

MofKkNoYnTEe HeTBEpPThLIN Kabenb MexXay TOYKOWN 3a3eMIeHNs SNeKTPoABUraTens v TOYKOM
3a3emMrneHns npeobpasosarens.

Ecnu ana nogknioyeHus fBUraTens K npeo6pa3oBaTesnio UCNOJb3YHTCS 3KPaHUPOBaHHbIe
Kabenu:

m Cnepnyiite pekomernpaumam MIK 60034-25.

® lcnonb3yiTe ANg MOAKMIOYEHWS SKpaHa Kabens K 3a3eMNeHUI0 COeAVHEHVE C HU3KUM
MMNEAaHCOM Ha BbICOKMX YacToTax. Vcnonb3yinte feTanu, BXOAALUME B KOMMNEKT NOCTaBKM
npeobpagosarens. CM. NpuBeAeHHbIN HKe NepeYeHsb.

m [Ina npeobpagosateneit B Koprnycax pasmepa A, B n C nocrtaBnaetcs AONONHUTENbHOE
obopynoBaHMe nop HaseaHveM «KoMMAekT akpaHupoBaHus cunoBbix kabenert PCSx-01»
(cm. pasp. 7.2 NMPUHAONEXKHOCTW), KOTOPbIN MOXET ObITh YCTAHOBMEH HA HWXKHEN NaHenu
Wwkada (npumep nokazaH Ha Puc. 3.4). KoMnnekT akpaHMpoBaHWs CUMoBbIX kabenem
PCSx-01 nocTaBnseTcs B KOMMNeKTe npeobpasoBatenelt, OCHaLLEHHbIX OMUMen BHYTPEHHErO
pagmodactoTHoro dunbtpa C3 (CFW700...C3...). Hannune To4km 3a3emneHuns akpaHa kabens
pBuratens B Lukadpax npeobpasosatenein pasmepos D 1 E npegycMOTPEHO MO yMOn4aHwmio.
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Takxxe aTa onums nNpedycMoTpeHa B KOMMNEKTe AOMNONHUTENBHOrO 060pyaoBaHMs «KoMnnekT
Nemal (KN1x-01)», npegHasHadeHHOM Ana npeobpasosareneit B kopnycax A, B 1 C.

m [Ina pasdmepoB koprnycoB B u C co cTeneHbto 3amTbl P54 npegyCMOTPEH KOMMIEKT
[ononHnTeNnbHOro  obopyaoBaHns  «KOMMNekT 3a3emneHnst 9KpaHa CuioBoro kabens

PCSC-03». KomnnekT 3a3emneHuns akpaHa cunosoro kabens PCSC-03 npepocTasnsetcs B
KavecTBe fONONHUTENBHOrO obopyaoBaHns nod Nel2.

Puc. 3.4. [NogknoveHne akpaHa cuioBoOro kabesns ABuratesisi ¢ UCrosib30BaHNEM KOMIIeKTa
AonosiHuTesibHoro o6opynosaHus PCSx-01

3.2.4 NMoagknto4vyeHue 3a3eMiieHUs

OMACHOCTb!
A = [NpeobpaszoBarenb AO/MKEH ObiTb MOAKMIOYEH K 3aLLMTHOMY 3ademnenuto (PE).
B MvHUManbHO JomnycTUMOe ceveHne Kabens 3a3eMneHrs ykasaHo B Tabn. B.1,

Tabn. B.2 v Tabn. B.3.

® [lonyckaeTcsi nopcoedvHeHne npeobpasoBarens K 3a3eMasiollen LUvHe,
e[MHOM ToYKe 3a3eMneHuns nnu obLLein Touke 3azemnenus (umnegaHc < 10 Om).

B HelTpanbHbIi NPOBOAHVK CETWU AOMKEH ObITb MMyXO 3a3eMieH, OfHaKo 3TOT
NPOBOAHWK HEMb3s UCMOMb30BaTh A1 3a3eMneHns npeobpasoBarens.

m B cootBetcTBMM ¢ TpebosaHusmm MOK IEC61800-5-1, NOCKONbKY TOK yTEYKM
npesbillaeT 3,5 MA nepeMeHHOro Toka, And NOAKMoYeHnsa npeobpasosartens
K 3almMTHOMY 3a3eMneHnio HeoOXoAMMO MCMoNb30BaTh MeOHbI MPOBOAHUK

ceveHneM MrHUMYM 10 MM2 1N 2 Kabens ¢ TakUM XKe CeYeHMEM, KaK yKa3aHo B
Tabn. B.1, Tabn. B.2 n Tabn. B.3.

3.2.5 NopknoyeHne Kabenen ynpaBneHus

Kabenu ynpasneHus (aHanorosble BBOAbI/BbIBOAbI M UMMDPOBbLIE BBOLbI/BLIBOMALI) MOAKMOYAIOTCA

K KOHTakTHoOM konogke XC1 Ha nnate ynpasnexus CC700. OyHKLMM 1 TUNOBbIE BapUaHTbl
noaKto4YeHms nokasarsl Ha Puc. 3.5.

CFW7001215
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LIndbposbie BXOfbl, HACTPOEHHEIE Ha
aKTUBHbIN BBICOKMI YPOBEHb CUrHANA @)
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(1) OnucaHve NoakNoYeHys AaT4vKa ¢ OTKPbITbIM KOMNEKTOPOM M. Ha Puc. 3.5 (b).

(2) OnurcaHne NoAKMNioYeHUs AaT4MKa C akTUBHbIM HU3KIM YPOBHEM curHana cM. Ha Puc. 3.5 (c).

(a) JaTymnK 4acToTbl BpawjeHus JIMHEWHOro Tuna, ABYXTaKTHOro Tuna un uMq)pOBOﬁ BXopn

C aKTUBHbIM BbICOKMM ypOBHEM CUrHana
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VI — LI pOBbIe BXOfAbl C AKTUBHbIM HISKUM
YPOBHeM curHana
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(c) LUucbposble Bxoabl ¢ aKTUBHbIM
HU3KMM YPOBHEM CUrHana

Puc. 3.5. Saxumbl nogkmoqenns XC1 ot (a) go (c)

A Curnan

[ -
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s| [ ] [
L LI

»

>
Bpewms

Puc. 3.6. Dopma curHana nMrysibCHOro gar4nka 4actoTbl BpaLLeHus

PacnonoxeHne nnatbl ynpasneHusi, KOHTaKTHOM konodku XC1 (nopknoyeHne ynpasnsoLmx
kabeneit), DIP-nepekntovatenein S1 (8blI6op TvNa curHana Ha aHanoroBbIx BXo4ax 1 Bbixofax) U S2
(oKOHe4YHas Harpyska LWnHbl RS-485), a Takke pa3beMoB [OMNONHUTENBHOrO 060pyaAoBanHMa 3 1 5
(cm pasg. 7.2 MPUHALONEXKHOCTW) ykasdaHo Ha Puc. A.3.
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[Mpeobpaszosatenn CFW700 nocTtaBnsoTcsa C LMPPOBLIMU BXOAAMU, HACTPOEHHbLIMU Ha aKTUBHbBIN
BbICOKWI YPOBEHb CUrHana. AHanorosble BXOAbl U BbIXOAbl MO YMONYaHWIO HACTPOEHbI Ha CUrHa
HanpshxeHns ot 0 go 10 B.

NMPUMEYAHUE.

@ [nsa Toro 4To6bl UCMONBL30BaTL HA aHaNoroBoM BXofe U (1K) BbIXOAE TOKOBbIE
CUrHanbl, HeOOXOANMO W3MEHWUTL MOMOXeHWe nepeknodatens S1 1 3HaveHns
COOTBETCTBYIOLLMX MapaMeTpoB, Kak ykasaHo B Tabn. 3.1. [na Toro 4tobsbl
HaCTPOWTL aHaNoroBble BXOAb! HA CUrHa ABYXMONAPHOro HanpshkeHns (-10...10 B),
HeobxoamMMo HacTpouTb napameTpbl PO233 n P0238, kak ykasaHo B Tabn. 3.1.
Bonee noppobHyto MHdOPMaLMIO CM. B PyKOBOACTBE MO MPOrPamMM1pOBaHUio
CFW?700.

Ta6n. 3.1. KoHgurypauws nepekntoyartesnes 4ns Bblbopa Tuna CUrHaaoB Ha aHasoroBbiX BXogax

M Bbixogax
KoHdourypauus
Exon] CurHan |nepeknto4arens (VN EEE: 3HaueHus1 napaMeTpoB
BbIXO# S curHana
.| 0..10B® | PO233 = 0 (npsamoe oTHoLLeHVe) unu 2 (06paTHoe OTHOLLIEHE)
HanpspkeHue| S1.2 = BbIKTO
Al -10...10B P0233 = 4
0..20 MA | P0233 = 0 (npsiMoe oTHoLLeHNe) unn 2 (06paTHoe OTHOLLIEHME)
Tok S$1.2 =BKJ
4..20 MA | P0233 = 1 (npsiMoe oTHoLLeHne) nnu 3 (obpatHoe OTHOLLIEHWE)
.| 0..10B® | P0238 = 0 (npsmoe oTHOLLEHVe) unu 2 (06paTHoe OTHOLLIEHE)
Hanpskerne| S1.1 = BbIKITO
A2 -10...10B P0238 = 4
0..20 MA | P0238 = 0 (Nnpsimoe oTHOLLEHME) 1N 2 (06paTHOe OTHOLLEHWE)
Tok S1.1=BKJ
4..20 MA | P0238 = 1 (npsMoe oTHOLLEHWe) nnn 3 (obpaTHoe OTHOLLEHWE)
Hanpspkenne| S1.3=BKM® | 0...10B® | P0253 = 0 (npsimMoe oTHoLLeHNe) unn 2 (06paTHoe OTHOLLIEHWE)
AO1 0..20 MA | P0253 = 0 (Npsmoe OTHOLLeHWe) unn 2 (obpaTHoe OTHOLLEHVE)
Tok S1.3 = BbIKN
4..20 MA | P0253 = 1 (npsmMoe oTHoLLEeHWe) nnn 3 (obpaTHoe OTHOLLEHWE)
Hanpspkenne| S1.4=BKMNO | 0..10B " | P0256 = 0 (npsmoe oTHOLLEHne) unu 2 (o6paTHoe OTHOLLIEHNE)
AO2 0..20 MA | P0256 = 0 (Npsmoe OTHOLLeHWe) unn 2 (obpaTHoe OTHOLLEHVE)
Tok S1.4 = BbIKN
4..20 MA | P0256 = 1 (npsMoe oTHoLLEHWe) nnn 3 (obpaTHoe OTHOLLEHWE)

(*) 3aBOACKME HACTPOVIKM

NMPUMEYAHUE.
@ HacTpoinku nepexkntodatens S2:
B S2.1 =BKJ1un S2.2 = BKJ1: RS-485 = BKJ1.
m S2.1 = BbIK/Tun S2.2 = BbIKJT: RS-485 = BbIKI1.
HacTpoiku no ymonyanuio ans nepekntodarenen S2.1 n S2.2 — BbIKJ1.

[pyrvie coveTaHys NonoXeHWin nepeksiodatenen S2 sanpetleHbl.

TexHNYecKmne xapakTepUCTUKI UMMYNbCHOMO AaTYMKa YacToTbl BpalleHus 1 ero kabens ykasaHbl
B Tabn. 3.2.
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Ta6n. 3.2. TexHn4eckne xapakTepUCTUKN UMITYIIbCHOIO AaT4yMKa YacToTbl BPaLLUeHUs u ero kabess

XapakTepucTuku TexHU4eckme xapakTepUCTUKKN
VcTouHvK nuTaHma 5B
Kanans: 2 kaHana B kBagpatype (90°) + HyneBble UMMYMbCbl C AOMOMHUTENbHLIMU
BbiBOAaMY (AndbdpepeHUnansHbIMI) MU C OTKPbITLIM KOMIEKTOPOM
A A/BB Znz o
[arnk Curnans! HocTtynHble ans 2 kaHanos: A, A, B, B.
JacToTs! KaHan Z He wncnonbadyeTtcs, He nopknioYatb kabenb K KoHTaktam 6 n 7
pasbema XC1. [ipyrvie HAaCTPOVIKM HE HyXHbI
BpaLLleHus
JTMHeHoro TMNa, ABYXTaKTHas UK C OTKPbITbIM KOMNEKTOPOM. MakcrMansHoe
BbixogHas cxema
HanpsxxeHue 12 B
W3onsuns OneKTPOHHas Cxema U30NMpoBaHa OT Kopryca AaTyvka
Mynbcaummn PekomeHOoBaHHOE KONMYECTBO MMMYNbLCOB 3a OAWH 060poT = 1024
YacToTa MakcumanbHo gonyctumas Yactota = 100 kI'y
Tun kabens CUMMETPUYHBIN 3KpaHVpPOBaHHbIV kabens (Ans nepefadn AnddepeHumanbHbix
curHanoB)
OkpaH Kabens AomkeH ObITb NOACOEANHEH K TOYKE 3a3eMeHNs Yepe3 3axKMbl
Mopknioyerve =
Kabens Ha BKpaHe KOHTPOsbHOM naHenu (cm. Puic. 3.5)
YpaneHHocTb oT
Aardvka A ! > 25 CaHTUMETPOB
opyrux kabenei
M3onauma Vicnonbayite MeTannuyeckue kabenbHble kaHanbl
[nuHa Makcumym 10 meTpoB

[na npaBuUNIbHOW YCTaHOBKWU ynpaBnsilolero kabens cnepynrte NpeAcTaBNeHHOW HUXe

VMHCTPYKLUUMN.

1. Ceyenue nposopa: ot 0,5 Mm? (20 AWG) go 1,5 mm? (14 AWG).

2. MakcumanbHblin MOMEHT 3aTskki 60nToB: 0,50 H'M (4,50 doyHTa CUsbl Ha [IONM).

3. Ons nogknmodeHunsa Kk XC1 ncnonb3yinTe aKpaHMpoBaHHble kabenun 1 npoknagbisanTe
NX OTAENbHO OT CUNOBbLIX (MUTaHue, ynpaeneHne 110 B/220 B nepem. Toka u T. A4.), B
COOTBETCTBMN C pEKOMeHAaumsaMmn pasa. 3.2.6 PaccTosHua mexay kabensmu. B cnyyae ecnn
ynpaensioLLmin kabernb AoMKeH NepeceybCs C CUMNOBLIMU Kabensamu, nepeceveHre AomKHO ObiTb
nepneHanKynapHbIM, C MUHUMAaNbHbIM PACcCTOSHMEM MeXOy Kabensamu B To4ke nepecedeHns
5cm.

Bonee noapobHyto MHdopMaLmMio Mo paccTosHUAM Mexay kabenamun cM. B pasa. 3.2.6 PacctosHua
Mexay kabensmu.

V3onuposatb
NPV NOMOLLIM NIEHTbI
Ha ctopoxe
npeobpasosarens
ve00es ©800SSOV

BbinonHaT, 3asemneHune
3anpeLeHo

(b) NpuMmep noaknoYeHUs aKpaHa
K TOYKe 3a3eMeHuns
Puc. 3.7. (a) n (b): nogcoeanHeHne skpaHa kabens.

(a) MoacoepuHeHne aKkpaHa Kabens

4. Pene, KOHTaKTOPbI, AMEKTPOMArHNTbI UM KaTYLLIKN 3NEKTPOMEXAHNYECKIX TOPMO3HbIX YCTPONCTB,
yCTaHoBMNeHHble 6nM3Ko K Npeobpasosaresnto, MOryT CO3AaTb 3MEKTPOMAarHUTHbIE NOMeXu B
ynpaenstoLLmx Lensx. Ana Toro Yytobbl yCTpanUTb 3TOT ahdEKT, HEOOXOANMO NnapanfnenbHo
KaTyLlkaM YroMsaHYTbIX YCTPOMCTB NOAKMoYaTh NOAABUTENV B BUAE PE3UCTUBHO-EMKOCTHBLIX
LiernoYyek (B cryyae aneKkTponuTaHus OT CeTU NEPEMEHHOrO TOKa) U 06PaTHOXOA0BbIE AMOLbI
(B cnyvae aneKkTponuTaHns OT CeTU MOCTOAHHOrO ToKa).
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3.2.6 PaccTosHusa mexay Kabensamu

CunoBble kabenv 1 ynpaenstoLme kadenu AomKHbI ObiTe MPONOXEHbI Pa3aenbHO (Kabenu penenHbIx
BbIXOAOB 1 Apyrve ynpasnstoLLme kabenu) B COOTBETCTBUM € Tabn. 3.4.

Taén. 3.3. PacctosHus mexay kabensmm

HomMuHanbHbIV BbIXOAHOM
TOK npeo6pa3oBarens

MuHumanbHoe paccTosiHue

AnvHa ka6ens mexay Kaéensmu

<24 A <100 ™ (330 chyToB) > 10 cm™ (3,94 proima)
- > 100 ™ (330 chyTOB) > 25 cm™ (9,84 proima)
So8A <30 ™ (100 dpyTOB) > 10 cm™ (3,94 pronma)
- > 30 M (100 dhyTOB) > 25 cm™ (9,84 pronma)

3.3 MOHTAX B COOTBETCTBMWN C TPEBOBAHUSIMW EBPOMENCKOWN
AVNPEKTUBbI MO 3JIEKTPOMAITHUTHOU COBMECTUMOCTU

Mpeobpaszosatenn ¢ onuueit C3 (CFW700...C3...) o60pyaoBaHbl BCTPOEHHbIM Paano4acToTHbIM
urnbTpoM C3 ANs CHUKEHUS YPOBHS SNEKTPOMAarHUTHbIX MoMex. Mpu Haanexatlem MOHTaxkKe aTu
npeobpazoBaTeny COOTBETCTBYIOT TpeboBanusam dupekTmebl no OMC 89/336/EEC ¢ gononHervem
93/68/EEC.

Mpeobpaszoatenn cepumn CFW700 npeaHasHaveHbl TOMNbKO A NPOMbILLMIEHHOMO NMPUMEHEHMS.
[TO3TOMY OrpaHnyYeHns Ha U3Ny4YeHUs rapMOHUYECKMX TOKOB, ONpefeneHHble cTaHhapTamm
EN 61000-3-2 1 EN 61000-3-2/A 14, HenpuMeHUMbI.

3.3.1 KoHthOopMHbIN MOHTaX
1. lMpeobpazosarenn co BCTPOEHHbIM OUNbTPOM 3aLLuTbl OT pagnonomex C3 CFW700...C3...

2. lNpeobpaszoBatenu B Kopnycax pa3mepos oT A 4o D co BCTPOEHHbIMU BUHTaMU 3a3eMNeHNs
KOHAeHcaTopoB 3aLLuWThl OT pagronomex C3, a Takke npeobpasoBatenu B Kopnyce pasmepa
E c kabenem J1 B nonoxxeHun @ (XE1). Bonee noapobHyto nHopmaumio cm. Ha Puc. A.8.

3. OKpaHvpoBaHHble BbIxOAHble kabenu (kabenn auratens), oba KoHua akpaHa (CO CTOPOHbI
nsuratens n npeobpasosaresns) NOAKNIOHUTL COEAVHEHNEM C HU3KMM UMNEAAHCOM Ha BbICOKOM
YacToTe. Micnonbgyiite komnnektT PCSx-01, noctaBnsemblin ¢ npeocbpasoBatensmm B Koprycax
paamepos A, B 1 C. [Ina kopnycos pa3amepos B 1 C co cteneHbio 3awmTbl IP54 ncnonsbaynte
KOMMNeKT 3azemnenus akpana PCSC-03. [na kopnycos npeobpagosarenei paamepos D 1 E
1NCNONb3YNTE 3aXKMMbI, BXOASLLME B KOMMNEKT nocTasku. ObecneybTe XOPOLUMIA KOHTaKT Mexay
9KpaHoM Kabens n 3axknmomM. Cum. Puc. 3.4 1 nogaepxunsaiTte Hagnexatlee pacCcTosHme Mexay
kabenaMmu B COOTBETCTBUM C pekomeHdaumamm B pasf. 3.2.6 PacctosHus Mexay kabensmu.
MakcumaneHas agnvHa kabenen gsuratens, NPOBOAMMOCTb 1 AONYCTUMbIE YPOBHM U3NyHeHUs
ykasaHbl B Tabn. B.6. Ecnv TpebyeTcs CHU3UTL YPOBEHb U3MyHaeMblX MOMEX UMK UCTONb30BaTb
6onee ANnHHbIN kKabenb ABUraTens, CNonb3ymTe BHELLHNIA OUNbTP 3aLUMTbI OT PAMONOMEX Ha
BXOfe B NpeobpasosaTens. bonee getansHyio MHopMaumio (onmcaHms unbTPoB 3aLnTsl OT
pagronomex, MMEIOLLIMXCA B MPOAAXE, ANVHbI kKabenel 1 ypoBHW U3nyy4eHuns) cM. B Tabn. B.6.

4. OkpaHupoBaTh Kabenv yrnpasieHus 1 BbiAepKaTb PACCTOSHNE MEXY OCTalbHbIMU KabensiMm
B COOTBETCTBUN C pekoMeHaaLmsaMun B paaf,. 3.2.6 PaccTosHnsa mexay kabensmm.

5. 3azemnaTtb npeobpasoBaTenb B COOTBETCTBMM C MHCTPYKUMAMKU pasfena pasn. 3.2.4
[NogknoyeHne 3asemnenms.

6. 3azemneHHblin 650K NUTaHus.
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3.3.2 YPOBHU U3My4eHUs I1IEKTPOMArHUTHbIX MOMEX M MOMEXOYCTONYMBOCTH

Ta6s1. 3.4. YPOBHM U3ITy4eHWs SEKTPOMArHUTHBIX TOMEX U MOMEXOYCTONYMBOCTH

MexaHW3M a1eKTPOMarHuTHoOn
COBMECTUMOCTHN

OcHoBHOM
cTaHpapT

YpoBeHb

Wanyyenne:

HanpsbkeHne nomex Ha ceTeBbix 3axumax
[unanasoH vactot: OT 150 kIMy go 30 My

Momexu oT BMEKTPOMArHUTHOro N3ny4eHns
[wanasoH yactoT: OT 30 MI'y go 1000 My

MOK/EN61800-3

3aBucuT 0T Moaenu npeobpasosatens v ANuHbl
kabens fsuratens.
Cwm. Tabn. B.6

YCTON4MBOCTb!

K anektpocTatuieckomy paspsiay

MOK 61000-4-2

4 KB ANst KOHTaKTHOrO paapsiaa 1 8 KB Ans BO3AyLLHOro
paspsifa

HaHoceKyHqu\e MMMyNbCHblE MOMEeXn

M3K 61000-4-4

2 kB/5 klU (paspgenuTenbHbIl KOHAEHCATOP)
Ha kabensax BNeKTponuTaHng;

1 kB/5 kU Ha kabene ynpasnexus n kabene
BbIHOCHOW KNaBWLLHOW NaHenu;

2 kB/5 klU (paspgenuTenbHbIl KOHAEHCATOP)
Ha BbIXOAHbIX Kabensx, MayLLyx K SNeKTpoaBuraTento

Panno4acToTHbIe KOHAYKTVIBHbIE MOMEXN,
CVH(asHble

M3K 61000-4-6

Ot 0,15 po 80 MI'y; 10 B; 80 % AM (1 kI'u).
Kabenu anekTponutanusa, anekTpoasuratens,
ynpaeneHns 1 BbIHOCHOK KNaBuLLHOK nanenu (YMI)

YCTORYMBOCTb K AVHAMUHYECKUM
N3MEHEHNAM HanpsxeHnsa

M3K 61000-4-5

1,2/50 MKc, 8/20 MKC;
1 kB, MexaydasHoe 3amblkaHue;
2 kB, ogHodbasHoe K3 Ha 3emnio

PapgnovacTtoTHoe BNeKTpomMarHnMTHoe none

M3K 61000-4-3

OT 80 go 1000 Mrl'y;
10 B/wm;
80 % AM (1 KLy

YPOBHW KOHAYKTVBHbIX NMOMEX ¥ MOMEX OT 31EKTPOMArHUTHOTO U3MNyYeHUs, LOCTUIHYTbie 663
NPYMEHeHNs BHELLHEro dounbTpa 3aLluTbl OT PagrornoMex 1 ¢ HUM, oTpaxkeHsl B Tabn. B.6.
Takxe Tam nNpefcTaBneHa aTanoHHas Mofesb BHELUHEro paanoy4acToTHOro ounbTpa.
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4 KNABULLIHASA NMNAHENDb (HMW) U OCHOBHBIE NMPUHLIUNDbI
NMPOrPAMMUPOBAHUA

4.1 BCTPOEHHA{ KNABULLHASA NAHEJIb — HMI-CFW700

BcTpoeHHas knasuliHas naHeNnb npegHasHaveHa Ans ynpasneHnus 1 nporpamMMmpoBaHms
(NpocMmoTpa/M3mMeHeHns 3HaveHnr napameTpos) Nnpeobpasosatens CWF700. KnasuiwHasa naHens
paboTaeT B [ABYX pexumax: B pexvMe NporpaMmMpoOBaHns 1 PexXmMMe MOHUTOPUHra. OyHKUMN
KNaBuLL 1 NOKa3aHWs Ha 9KpaHe MOryT MEeHATLCA B 3aBUCKMOCTU OT BbIOPAHHOIO pexxknma padoTb!.
Pexx1m nporpamMmnpoBaHuns COCTOUT 13 TPEX YPOBHEN.

— B pexume MOHUTOPVIHIa: HaXKMIUTE 3Ty KHOMKY Ans
CHVXEHWS 4aCTOTbl BPALLEHMS.

— B pexuvme MOHUTOPUHra: HaxxMUTe
9Ty KHOMKY AN YBENUYEHWS 4acToTbl

- — B pexuvme nporpamMmmnposaHyis, yposeHb 1: Haxmute

BpaLLleHns _

— B pexume nporpammmposaHms, 9Ty KHOTMKY Ans Nepexoaa B CNeAytoLLyio rpynny.
YPOBEHb 1: HXXMUTE 3Ty KHOMKY ANs ~ B pexume nporpammmposaHis, yposeHs 2:
BO3BpATa B NPEAbIAYLLYIO rPyrny. HaXXMWTE BTy KHOMKY A1 BO3BpaTa K npefbiayLLemMy

napameTpy.

— B pexxme nporpamMmypoBaHms,
YPOBEHb 2: HAXKMIUTE 3Ty KHOMKY 15
nepexofia K CriedyioLLeMy napameTpy.

— B pexxmMe nporpamMmypoBaHms,
YPOBEHb 3: HAXKMIUTE 3Ty KHOMKY 151
YBENUHEHUS 3HAYEHUS NapameTpa

— B pexumMe NporpaMMnpoBaHyisi, ypoBeHb 3: HaxmuTe
9Ty KHOMKY AN YMEHbLUEHUA 3Ha4YeHs napaMeTpa.

— B pexviMe MOHUTOPUHIa: HaXXMUTE 3Ty KHOMKY Ans
nepexofa B PeXuM NporpaMMMpOBaHIS.

- B pexviMe nporpamMMmMpoBaHisi, yposeHs 1
HaXXMITE 3Ty KHOMKY ANs BbIGOPa HY>KHOW rpynmbl
napameTpoB — GyfyT 0TOGPaeHbI NapameTpbl 13
BbIGPAHHOM rPynbI

B peswimMe nporpammyipoBaHms,
YPOBEHb 1: HAXKMITE BTy KHOMKY [19
BO3BPATa B PEXVM MOHUTOPWHIA.

d

B peswime nporpammyipoBaHms,
YPOBEHb 2: HAXKMITE BTy KHOMKY [19
BO3BpaTa Ha ypoBeHb 1

B peswime nporpammypoBaHms,
YPOBEHb 3: HAXKMITE BTy KHOMKY
AN OTMEHbI HOBOTO 3HaYeHNs
napameTpa (HOBOE 3Ha4eHwe He
OyfeT coxpaHeHo) — Mo OKOHYaHMN
NENCTBIA NEPEXOANT Ha YPOBEHb 2
pEeXM1Ma NPOrpPaMM1pPOBaHMS.

- B pexviMe nporpaMM1MpoBaHisi, ypoBeHb 2

HaXXMIUTE 3Ty KHOKY ANs OTOGPaXeHNst
napameTpa — napameTp 6yaeT 0To6paxeH ans
U3MEHEHUS.

B peviMe NporpaMMyupoBaHiis, yposeHs 3
HaXXMITE Ty KHOMKY ANA COXPaHEHWs HOBOrO
3HaueHst NapameTpa — ro OKOHYaHWUM
NeMCTBIS NePeXOANT Ha YPOBEHb 2 pexuma
NPOrpaMMUPOBaHNS.

UMMOOA

Haxxmute aTy KHOMKY Ans
onpefeneHns HanpasneHns
BpalLleHvs asuratens.

Ora onums aKkTMBHa B Cny4vae, ecnu:
P0223 = 2 unu 3 B pexume LOC

n (unn)

P0226 = 2 unu 3 B pexume REM

HaxmuTe 3Ty KHOMKY ANs CMeHbl
pexunma mexay NNOKAINbHBIM v
YOANEHHbBIM.

OTa onuus aKkTuBHa B Ciy4ae, ecnu:
P0220 = 2 1nn 3

HaxaTb 3Ty KHOMKY ANs YCKOPEHWS 4acToTbl
BpaLLleHVa aBuraTens B COOTBETCTBUM

C YCTaHOB/EHHbIM BPEMEHEM NMHENHOTO
YCKOPEHWMS.

OTa onuusa akTMBHa B Criy4ae, ecnu:

P0224 = 0 B pexxume LOC u (unu)

P0227 = 0 B pexxume REM

HakaTb aTy KHOMKY ANs 3aMeIeHns BpaLLeHns
NBUraTens B COOTBETCTBUM C YCTAHOBNEHHbIM
BPEMEHEM NIVHEHOTO 3aMefIeHst

Orta onuus akTvBHa B Cryyae, ecnn

P0224 = 0 8 pexxume LOC v (nnun)

P0227 = 0 B pexxume REM

- HaxaTb 9Ty KHOMKy ANs YCKOPEHWS BpaLLEHWs ABMraTens 40 BENMYMHbI, yCTaHOBNEHHON B napameTpe P0122.
YacToTa BpalLieHus ABuraTens NoanepXvBaeTcs BCE BPEMsl, MoKa KHOMKa OCTaeTCs HaXaTow.
Mocne TOro kak kKHoMka omkara, AB1rates 3aMeansieT Xoa A0 MOMHOM OCTaHOBKM

OTa (hyHKLMA aKTUBHA, KOrfia BbIMOMHAIOTCA CREeayioLLmMe YCnoBuma:

1. Start/Stop = Stop.

2. General Enable = Active.

3. P0225 = 1 B pexxvme LOC u (vnn) P0228 = 1 8 pexxume REM.

Pwuc. A.1: Knasuium ynpasneHuns

(1) JocTynHbl, HauvHas ¢ cepuitHoro Homepa 1024003697
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NMPUMEYAHUE.

@ [na n3meHeHns napameTpoB HEOOXOAMMO N3MEHUTb Mapofb, XPaHALLMACS
B napameTpe PO00O0. MHa4e AoCcTyneH TONbKO NPOCMOTP 3HAYEHWN NapamMeTpoB.
[Taponb, ycTaHoBMeHHbIn B napameTpe POO00 no ymondanuio, — 5. Takke naposb
MOXHO M3MEHUTb C NMomollblo napametpa P0200. CM. pykKOBOACTBO
no nporpammmnpoBanmio CFW700.

MeHto (BbIGOp rpynnbl
napameTpoB) —
oTobparkaeTcs
€AVMHOBPEMEHHO
TOMBKO OfAHa rpynna
napameTpoB

["pynnbl NapaMeTpoB, AOCTYMHbIE 13 MEHIO:
= PARAM: Bce napameTpsl.

= READ: T0/1bKO NPOCMOTP 3Ha4YEHUIM NapameTpoB.

INokanbHoe/YaanexHoe
(MCTOYHMK KOMaHL,

/npeoGpaaosaTem

Puc. A.2: 30Hbl 9KpaHa

BTOpUYHbIN 3KpaH

EavHnua navepenns
3Ha4eHusa

( %CV — (oTOOpaxaet

3HayeHne Ha
rnaBHOM 3KpaHe)

BnoyHbIn rpaduk
MOHUTOPUHIa
nepemMeHHoN.

= MODIF: Tonsbko napamMeTpsbl, MSMEHEHHbIE MO CPAaBHEHNIO C 3aBOACKMMK YCTaHOBKaMI.

m BASIC: oCHOBHblE NapameTpbl yCTaHOBKMN.

= MOTOR: napameTpbl, OTHOCALLMECS K YNPaBAEHWIO AaHHbIMW ABUraTens.

m |/O: napameTpsbl, OTHOCALLMECH K Lll/lepOBblM 11 aHaforoBbIM BXOAamM/BbIXo4aM.

= NET: napameTpbl, OTHOCALLUMECH K MPOTOKOSY CBSA3M.
= HMI: napameTpbl, OTHOCALLUMECS K KOHAUIYpaLWm KNaBULLHOM NaHenw.
® SPLC: napameTpbl, oTHocALUMECS K KoHdurypaumm SoftPLC.

m STARTUP: napameTpbl,

(Oriented Start-up)

CoctosHne npeobpasoBarens:
® LOC: nokanbHas ccblnka.

® REM: ynaneHHas ccbinka.

OTHOCHLIMEeCd K npouenype

«fepeHacTparBaemMoro 3anycka»
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"l

B 1 BpallleHve aBuraTtens no HanpasneHmo CTPENOK.

B CONF: koHdurypaums. YkasbiBaeT Ha TO, 4TO NpeobpasoBateflb BbINOMHAET npouedypy
nepeHacTpaneaemoro 3anycka (Oriented Start-up routine) nnun 66110 BBEAEHO HECOBMECTUMOE
3HaveHve napameTtpa. CM. pasfen no HeCOBMECTUMOCTY MexXay napameTpamu B pPykOBOACTBE
no nNporpaMmm1poBaHmio npeobpasosarens CWF700.

m SUB: noHWKeHHOEe HanpsbkeHne Lenmn NoCTOSHHOro Toka.

= RUN: npeo6paszosatenb BKOYEH U (1IM) aKTUBMPOBAHO TOPMOXEHME MOCT. TOKOM.

PeXum MoHUTOpUHra

Loc B B 3TOT pexuMm knasuLIHas naHenb BXOAWT Mocne 3anycka v otpabarbiBaHus
9U HayanbHOro akpaHa, NPy NCNobL30BaHNN 3aBOACKMX HACTPOEK MO YMONHYaHMIO.
MeHIo B 3TOM pexx1umMe HeakT1BHO.
n ® OCHOBHOWM 9KpaH, BTOPWYHbIA 3KpaH W NaHenb MOHWUTOPWMHra OoTobpaXkaloT
U 3Ha4eHns napameTpoB, onpegeneHHble B napametpax P0205, PO206 n P0207.
em B /13 pexuma MOHWTOPWMHra MOXHO MEperTV B PEexXuMm nporpammypoBaHus
o s 100 Haxxatrem knasuwm ENTER/MENU

Pexxum npory

YposeHb 1:
PARAM LOC .
® O5TO MNepBblii YyPOBEHb peXrMa MporpammMmypoBaHns. B Hem BO3mOxeH BbiGOp
~ rpynn NapameTpos ¢ Mcnonb3osarmem knasui M 1

® OCHOBHOI 3KpaH, BTOPUYHbBIA 3KPaH W NaHenb MOHUTOPWHIa Ha 3TOM YpOBHE
He oTobpakatoTCs.

= [InA nepexofa Ha BTOPOM YPOBEHb PexvMa nporpaMMnpoBaHvs — BblGOP
napameTpoB — Haxxmute kHonky ENTER/MENU.

. * o = [Ins BO3BpaTa B PEXUM MOHUTOPUHIa HaxxmuTe KHonky BACK/ESC.
YpoBeHb 2:
PARAM LOC M| | ™ Ha ocHoBHOM akpaHe OTo6GpaxaeTca MopsAKoBLIA HOMEp napameTpa, a ero
~ o 3Ha4eHne oTobpakaeTCs Ha BTOPUHHOM SKpaHe.
P n n n n = Vicronbayite knasuiwv M & anq T0ro, YTOGLI HATY Hy)KHbIN NapameTp.
® [Ina nepexofa Ha TPETUIA ypOBEHb PeXxmnMa NPorpaMMMpoBaHns — VM3MEeHeHVe
U U U U 3Ha4eHns napameTpoB — HaxmuTe kHonky ENTER/MENU.
R o . ® [Ina Bo3Bpata Ha ypoBeHb 1 pexuma NporpamMMUpPOBaHUS HaXMUTE KHOMKY
BACK/ESC.
YposeHb 3:
PARAM LOC B Ha ocHOBHOM 3kpaHe oTobpakaeTcs 3HaYeHVe napameTpa, a ero NnopsaKoBbIN
-~ PQBSG HoMep oTobparkaeTcs Ha BTOPUYHOM 3KpaHe.
= Vcronbayite knasvwn M3y Y qns usmeHenns 3HaqeHMs BbIGPAHHOMO
n napameTpa.
U ® [na Toro 4ToObl MOATBEPAUTb BBOA (MPOM3BECTU 3aMMCb) W3MEHEHHOro

3HaveHns, Haxmute knasuwy ENTER/MENU. [ns OTMEHbl M3MEHeHWUI
o 5 100 (oTMeHWTb 3anuce) HaxkmuTe Knasuiy BACK/ESC. B o6oux cnyyasx knaBuLHas
naHesb BO3BPALLAETCA Ha BTOPOI YPOBEHb PEXMMa MPOrpaMM1pOBaHus

Puc. A.3: KnaBuiHas naHess: pexuMsl paboTs!

KnasuiHas naHenb MOXeT ObITb YCTaHOBMNEHA UM CHATa ¢ npeobpasoBaTens, HaxXOAALLErocs kak
BO BK/TIOYEHHOM, TaK U B BbIK/TIOYEHHOM COCTOSIHUN.

YMIA, nocTtaBnaembii ¢ NpeobpasoBaTenieM, TakKe MOXKET MCMONb30BaTbCH AN YAANEeHHOro
ynpaenexuns. B aTom cnydae HeobXxoanMMo MCnonb30BaTh NPSMON kabenb C pasbemMamu «rHe3[o»
1 «BUnka» Tvna D-Sub9 (DB-9) (Tvna yaMHUTENS MbILIW) UN CTAHAAPTHbIN HYNb-MOAEMHbIN Kabenb.
MakcumanbHas annHa kabena coctasnaeT 50 meTpoB. (164 dyTa). PekomeHpyeTcs Mcnons3osaTb
Kpenex anga kabens M3 x 5,8, BXoAALLMIA B KOMMAEKT NOCTaBKN. PEKOMEHAyeMbli MOMEHT 3aTsHKKM:
0,50 H'm (4,5 dhyHTa cunbl Ha atonm).

[Ins ycTaHOBKM KNaBULLHOWM NaHenu Ha ABepLy Wiy Ha naHenb ynpasneHust UICNonb3ynTe pamky

KnaeuLwHoM naHenu (cMm. pasa. 7.2 NMPNHAONEXHOCTW vnn npoceBepnute oTBEPCTUS, Kak
nokasaHo Ha Puc. A.5).
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NMPUMEYAHUE.

@ B KoMnnekT nocTaBku Kaxaoro npeobpaszoBaTtens BKIOYEH CMUCOK BCEX
napameTpos. [ononHutensHas MHopMaLms Nno KaxkaoMy napameTpy nprseneHa 8
PYKOBOZCTBE MO NporpammmnpoBaHuio npeobpagosatens CWF700, koTopoe Takxke
BXOAWT B KOMMIEKT MOCTaBKU, a TakKe MOXET OblTb Cka4yaHo C carita KoMnaHum
WEG — www.weg.net.

4.2 NIPUMEHEHUE

MpeobpaszosaTtens CWF700 ocHalleH HeEKOTOpbIMM CpeacTBaMu, no3sonsalmmMm bonee
3(hPEKTVBHO MCNOML30BATb KOMaHb! NPeobpa3oBaTens B 3aBUCUMOCTM OT CAIEPbLI MPUMEHEHNS.
OTv cpeacTsa cobpaHbl B rpynrbl NPUNOXKEHWI, KOTOPbIE MOTYT ObITb MPOCTENLLMMN, KaK KOMaHdb!
[BVXEHWNS BNepea 1 Ha3af, nnm 6onee CNoxHbIMU, TaknuMm Kak KoHTponnep ¢ MO-perynmposaHvem.
OTN NPUNOXEHNa co3faHbl ¢ ncnonb3osaHnem SoftPLC, MO nporpamMmnpoBaHis asToMaTuKK,
KOTOPOE BCTPOEHO B MUKpOMNporpammy npeobpasosatens CWF700. MNonb3oBaTesnb, OCHaLLEHHbI
MO WLP n 3HatoLLmii yCTPOMCTBO BCTPOEHHOrO 10O, MOXET M3MEHATb ero 1 MCnofb3oBaTth And
nNporpaMmMrpoBaHns aBToMaTUHECKON paboTsl NpeobpaloBaTens.

Mapametp P1003 cnyxuT Ans Beibopa NPUNOXKEHUS 1 3arpy3kun ero B namsaTb NpeobpasoBatens
CWF700. MNMpeobpazosatens CWF700 noctasnseTcs co CneayoLLMm BCTPOEHHbIMN MPUNOXEHWAMM:

m M O-perynatop

B 371EeKTPOHHbIN NOTEHLUMOMETP,

B MHOrOCKOPOCTHOW perynsTop,
B TPEXNPOBOAHOM MyCK/OCTaHOB,

¥ nepeBuXeHe Brepea/Hasan.

4.2.1 NMpunoxexue NUA-perynatopa

MpeobpazoBatens CFW700 cHabxeH cneumansHbiM npunoxexnem MAO-perynatopa, Kotopoe
MOXHO MCMNONb30BaTb ANS YNpaBieHns NpoLeccoM ¢ 06paTHOM CBA3bID. JTO MPUIOXEHNEe
NPOV3BOANT NPOMOPLIMOHANBHO-VHTErpanbHO-AMddepeHLMansHoOe perynnpoBanune, Hanaraemoe
noBepx 0ObIYHOro ynpaeneHns CKopocThio Npeobpasdosartens CWF700.

CFW700 cpaBHvBaeT yCcTaBKy C NepeMeHHON npouecca W ynpasnseT 4acToTol BpalleHns
ABuraTens, ycTpaHss fiooble OTKNOHEHNS 1 MoAAepKM1Bas 3HA4EHVe NepeMeHHON NpoLiecca paBHbIM
ycTaBke. 3aaHHble 3Ha4eHnsa koapduLmeHToB yeunenns P, | 1 D onpenensioT, Hackonbko 6bICTPO
npeobpasosatens OyAeT pearvpoBaTh C LieNblo YCTPaHUTL OTKIIOHEHNE.

MpviMepbl NPUMEHeHNS:

= YnpaBneHve pacxofoM Wu AaBneHneM B cucteMe TpyoonpoBOLOB.

= YnpaBneHvie Temnepartypoi neyu.

= [lo3npoBaHve XMMMUYEeCKKX BeLLecTB B 6akax.

CnepnytoLmin npuMep nokaabiBaeT onpefeneHue napametpos MO-koHTponnepa.

Hacoc ycTaHaBnuBatoT B cUCTEME 3akaymBaHyist BOAbl B TEX MeCTax, rae HY»XHO KOHTPONMpoBaTh
pasneHune B Tpybonposoge. B Tpybe ycTaHOBNEH fatyvk AaBeHWUs, KOTOPbLIN OTNpaBnseT

aHanorosblin curHan obpaTHon CBA3KW, MPONOPLMOHaNbHbLIN AaBneHuo Boasl, Ha CFW700. JaHHbIn

CFW700 | 225

Pycckuii



nNM09Ad

T

KnaesuwHasa naHenb (HMW) n ocHOBHbIE NPUHLMUNbI NPOrpaMMUpPoOBaHuUs

CUTHa HasblBaeTCs NepeMEHHOM NPOLECCa, 1 ero MOXXHO HarnaaHo NPeAcTaBnThL B nNapameTpe
P1012. Ha CFW700 BBoguTcs yctaska (P1025) — ¢ knaBuLLHOM NaHenu, Yepes aHanoroBbI BBOL,
(Hanpumep, npu nomoLUn curHana 0-10 B unn 4-20 MA) 1nu vepes ceTb CBA3W. YCTaBka pasHa
TpebyeMoMy 3Ha4eHMI0 AaBeHNs BOAbl, KOTOPOE AOSMKEH COo3[daBaTb HACOC B MOOOM MOMEHT,
He3aB1CUMO OT M3MEHEHWUI pacxofa Ha BbIXO[e Hacoca.

[na KoppeKkTHo paboTsl NpunoxeHus MUO-perynaropa He06X0AMMO YCTaHOBUTL 3HaYeHWe 7 =
SoftPLC napameTtpa P0221 nnn P0222.

Onpepenenus:
B OyHkuma 1 npunoxenns B napametpax P0231 nnn P0236 oTobpaxaeT 3HadeHme yctasku MAL.

B QyHKUMS 2 npunoxeHnsa B napameTpax P0231 nnn PO236 oTobparkaeT 3HaveHve, Nony4eHHoe
no obpatHoit ceAsm M.

B OyHKuma 1 npunoxerus B napameTpax P0251 nnn P0256 otobparkaeT 3HaveHme yctaskn ML,

B DyHKUMA 2 NnpunokeHns B napameTpax P0251 nnu PO256 otobparkaeT 3Ha4eHue, Nony4eHHoe
no obpatHou ceasu MALA.

B QyHkums 1 npunoxerns B napametpax P0263 mnn P0270 oTobpakaeT 3Ha4YeHve KoMaHabl
Manual/Auto (Py4Hoi/ABTOMATUHECKNIA).

B OyHkuma 1 npunoxerns B napametpax P0275 unn PO279 otobpaxaeT norn4eckoe ycnosue
VP>VPx.

B QyHKUMS 2 npunoxeHus B napametpax P0275 wnn P0279 otobpaxaeT nornveckoe ycnosune
VP>VPy.

Yctaska M MOXeT npuHUMaTh BXOAALLUMIA aHanorosbln curHan (Al nnu Al2). Heobxoanmo
yCcTaHoBUTb 3HaveHve 1 = Alx napametpa P1016 v BbIOpaTh, Kakoin 13 aHanorosbIx BXOLOB
6ypeT mcnonb3oBatbes. 1ocne Toro kak aHanoroBblii Bxof Bbi6paH, HEOOXOANMMO YCTaHOBUTb
ero 3HadeHve «5 = OyHkuma 1 Mpunoxerus» B napametpe P0231 (A1) nnam P0236 (Al2), 4TOObI
yKasaTtb MPUNOXKEHNIO, Kakoi aHanoroBbIi BXOA4 MCMoNb3oBaTb Ang pabotbl. B cnydae owmbkn
oTO6pa3nTCA cnepytolliee aBapuinHoe cooblerune: «A770: Set Al1 or Al2 for Function 1 of the
Application» (YctaHoBuTb Al1 nnu Al2 doyHKUMK 1 NPUNoXeHNs).

3HaveHune yctaBku M moxeT 6bITb NepefaHo Yeped aHanorosblii Beixog AOT nnn AO2.
HeobxoanMmMo ycTaHoBUTL 3HaveHne «17 = OyHkuuma 1 npunoxkeHus» napametpa P0251 (AO1) nnu
P0254 (AO2). BepxHuin npeaen nepemerHoin coctasnsaeT 100,0 % n cootsetctByeT 10 B vnu 20 MA.

O6partHas cBadb ML MoXXeT NprHMMAaTh BXOAALLMIA aHanorosbii curHan (Al unm Al2). Heobxoammo
YCTaHOBUTL 3Ha4YeHNe «6 = DYHKUMS 2 NpunoxeHus» 8 napametpe P0231 (Al1) nnn P0236 (Al2),
4TOObI yKasaTb MPUIOXEHNIO, Kakol aHanorosblin BBOA MCMonb3oBath Ans padoTbl. B cnyvae
OLUMOKM OTOBPA3NTCS CneaytoLLiee aBapuiiHoe CoobLLieHNe:

«A772: Set Al1 or Al2 for Function 2 of the Application» (YctaHoBuTb Al1 nnn Al2 dyHKUMM
1 npunoxexns).

B cnyyae ecnu oba ananorosbix Bxofa, (Al1 1 Al2) 3anporpaMMmrpoBaHbl Ha MCMNONb30BaHMe
ofHou doyHkumen, «YcTtaska MALO» nnu «O6patHan cesasb M0», 6ynet otobpaxkeHo cnegytoLee
Co06LLIEHNE N NpUNoXeHVe He OyaeT 3anyLeHo: «A774: Al1 and Al2 were set for the same function»
(Al1 1 Al2 3anporpammmpoBaHbl Ha OAHY PYHKLMIO).

3Ha4veHue obpaTHoi ceasu M MoxeT 6bITb NepeaaHo Yepes aHanorosbiv Beixod AOT nnn AO2.

HeobxoanMmMo ycTaHoBUTL 3HavYeHne « 18 = OyHkuma 2 npunoxkeHus» napametpa P0251 (AO1) nnu
P0254 (AO2). BepxHuin npeaen nepemerHoin coctasnsaeT 100,0 % n cootsetctByeT 10 B vnu 20 MA.
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YctaBka Manual/Auto (Py4Hoe/aBToMaTM4eckoe ynpasfeHne) NpounsBoanTCs Yepes LUmMdpoBOi
Bxof (c DI1 no DI8). Heob6xoanmo ycTaHoBUTb 3HadeHne «20 = OyHKUMA 1 mprnoxeHus» ogHomy
13 napameTtpoB DI (c P0263 no P0270). B cnyy4ae ecnu yctaHoBneHo 6ofnee ogHOro BBOAA,
anropuTM NPUNOXKeHVs 6yaeT 06pabdaTbiBaTb TONLKO AaHHbIE, MOCTyNatoLLMe C LdPoBOro BXoaa
6onee BbICOKOro npuoputeTa, a umeHHo: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7> DI8. B cny4ae ecnu
3afeicTBOBaH N060M 13 UMPPOBLIX BXOAOB, npunoxenve ML koHTponnepa 6ynet paboTats
TONbKO B @BTOMaTU4ECKOM PEXMME.

Beoa Manual/Auto (Py4Hoi/aBTomMaTniecKnii pexxmnmM paboTbl) akTMBEH TOMbKO Npu ypoBHE 24 B,
0603HavatoLLEeEM aBTOMATUYECKOE ynpaBneHne, 1 HeakTneeH npu O B, ykasbiBaroLeM Ha py4HOe
yrnpasneHue.

Lindposble BBoAb! (0T DO1 go DO5) MoryT 6bITh 3aNporpaMmMmMpoBaHbl Ha 3anyck Norvki CpaBHEHUS
¢ nepemMeHHoi npouecca (PV). ns 3Toro Heo6XxoanMMo yCTaHOBUTb 3HadeHue «34 = OyHkuma 1
npunoxeHns (VP>VPx)» nnn «35 = OyHkuma 2 npunoxxerusa (VP<VPy)» ogHoMy 13 napameTpoB
undoposoro Beixoga ((P0275 — P0279).
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4.2.1.1 TpaguumoHHbin MNA-perynatop

MNO-perynatop, peanM3oBaHHbIN B MUKponporpamme npeobpasosatens CFW700, —
TpaauLUMOHHOro TUna. Hike nNpuBeaeHbl ypaBHEHWs, XxapakTepuayloLne TpaauumoHHblin MAL-
perynsaTop, KOTopble SBMSIOTCA OCHOBOW 3TOro (PyHKUMOHaNbLHOro anroputmMa. NepenaTtodHas
OyHKUMA B AnanasoHe 4acToT TpaauumonHoro MNO-perynsaTopa:

;
y(s) = Kp x e(s) x [1 ot sTd]

Mpv 3ameHe MHTErpUpYIoLLEen OYHKUMM Ha CYMMY 1 MPOU3BOLHOMO Ha MHKPEMEHTHOE YacTHoe
rosy4aemM NpUoIMKEeHHOE BbIDAXXEHNE ANCKPETHOrO ypaBHEHWs NpeobpasoBaHus (PeKypCuBHOE),
rokasaHHoe HXKe:

y(k) = y(k-1) + Kp[(1 + Ki.Ta + Kd/Ta).e(k) — (Kd/Ta).e(k-1)]

Mpu aTom:

y(k): TexyLumin BeixogHon curHan ML, kotopbln moxeT Bapbuposatses o1 0,0 go 100,0 %;
y(k-1): npeapbiayLmin BbixogHon curHan MAL;

Kp (nponopuuoHanbHoe ycunenue): Kp = P1020;

Ki (uHTerpanbHoe ycunenue): Ki = P0521 x 100 = [Ta/Ti x 100];

Kd (andcbepenumanbHoe yeunenue): Kd = P0522 x 100 = [Td/Ta x 100];

Ta = 0,05 cekyHabl (Bpems Bbibopku MINO-perynsTtopa);

e(k): Tekywas norpeluHocTs [SP*(k) — X(k)];

e(k-1): npeablaywas norpewHocTs [SP*(k-1) = X(k-1)];

SP*: cCbINoYHOE 3Ha4YeHre, MOXET BapbrpoBaTtses oT 0,0 go 100,0 %;

X: nepemeHHas npouecca (1M obpaTHo CBA3K), CHMTaHHas C OAHOMO 13 aHanoroBbIx BXo4oB (AlX),
MoxxeT Bapbuposatbcd oT 0,0 o 100,0 %;

I'Iapameprl, KOTOPbIE OTHOCATCA K AaHHOMY MPUIOXKEHWIO, ONMNCaHbl H/Xe:

P1010 — Bepcus npunoxeHus NMNUA-perynsaropa

[vnana3oH Ot 0,00 o 10,00 3aBogckue —
perynmpoBKu: HaCTPOWKM:
CBoicTBa: ro (Tonbko YTeHve)

Fpynnbl goctyna ‘ SPLC ‘

yepes YMU:

OnucaHue.

[MapameTp, [OCTYMHbIM TOMbKO AN HYTEHWs, OToOpakalowmi Bepcuio nporpammel [MA0-
perynatopa, paspabotaHHoro ans dpyHkumn SoftPLC npeobpasosatens CFW700.

P1011 — ycrtaBka NU[-perynsatopa

[vnana3oH Ot 0,0 go 3000,0 3aBoackue  —
perynmpoBKu: HaCTPOWKM:
CpolicTBa: ro (TonbKo YTeHue)

Ipynnel goctyna SPLC

yepes YMU:

OnucaHue.

[MapameTp, OOCTYMHbIN TONLKO AN YTEeHWUs, OToOpakalowwmin B dhopMme wxy.z 6e3 ykadaHus
eVHULl U3MEpeHNs 3HaqeHve, Mnony4eHHoe no obpatHow ceasn Ana [MW-perynsatopa,
B COOTBETCTBUM C AMana3oHOM, onpeaeneHHbiM napametpom P1018.
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P1012 — o6partHas cBa3b NMA-perynsatopa

Onana3oH Ot 0,0 o 3000,0 3aBoackue -
PerynmpoBKu: HaCTPOMKM:
CBoWcTBa: ro (Tonbko YTeHwve)

Mpynnbl gocTtyna SPLC

yepe3 YMU: B

Onucanue.

[MapameTp, OOCTYMHbIA TOMbKO ANS YTeHWs, oTobpakalolmii B dhopme wxy.z 6e3 ykalaHus
eIVHVILbI N3MEPEHVA 3HAYEHNE NEPEMEHHOM NpoLecca, NoNy4eHHoe No 0bpaTHOW CBA3W Ans
MNO-perynatopa, B COOTBETCTBUM C AMaNa3oHOM, onpeaeneHHbiM napametpom P1018.

P1013 — Bbixop MNU-perynaTtopa

Onana3oH OT1 0,0 go 100,0 % 3aBoackue -
PerynmpoBKu: HaCTPOWKM:
CBoWcTBa: ro (Tonbko YTeHwve)

Ipynnbl goctyna SPLC

yepes YMMU:

Onucanue.

I'IapameTp TOJTbKO ONA 4YTeHUd, KOTOprI7I NnpeacTaBndeT BbIXOOHOE 3HavYeHne I'II/I,El»perynﬂTopa
B MPOLIEHTHOM BblpaXXeHnn.

P1016 — BbI60p ycTaBku MN-perynatopa

[Aunana3oH 0 =4mMKM 3aBoackue O
perynupoBKu: 1= Alx HacTPOWKM:

2 = nocnepoBatesbHbli MHTEPdenc/USB

3 = CO/DN/DP LOC

CsowcTBa: ro (TONbKO YTEHME)
Ipynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMM: e
Onucanue.

OnpepnenseT ncto4Hmk yctasku MAO-perynatopa.
MpumeyaHus.

B «4MI» 03HavaeT, 4TO B KaYecTBe ycTaBku [MV[O-perynatopa 6yaeT Cnonb30BaHO 3Ha4YeHve
napametpa P1025.

m «Al» 03HayaeT, 410 3HadeHue yctasku MO-perynstopa GyneT Nony4eHo No aHanoroBoMy
Bxofly. HeobxoaMMo yCTaHOBUTL 3HaveHne «5 = OyHKUMS 1 NpunoxeHus» B napameTtpe
P0231 (A1) wnn P0236 (Al2), 4TOObI yKasdaTb MPWIOXEHMIO, KaKOM aHanorosblin BXofA
ncnonb3osatb Ans paboTbl. B cnyyae owmbkn 0TOOpasnTca cnepylollee aBapuitHoe
coobueHne: «A770: Set Al1 or Al2 for Function 1 of the Application» (YcTaHoBuTb Al1 nnn Al2
ans PYHKUMK 1 NpUNoXeHns).

m «Serial/lUSB» o03Ha4aeT, 410 B KadectBe yctaBku [MV[-perynatopa 6ymeT MCMNonb3oBaHO
3HaveHve napametpa P0683, B BMAE MPOLEHTHOrO COOTHOLLEHUSt C OJHWMM 3HAKOM nocne
3anaTon, To ecTb 100,0 %, 4To cooTBeTCTBYET 3Ha4eHno 1000 napameTtpa PO683.
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u «CO/DN/DP» o3Ha4aeT, 4To B KadecTtBe ycTasku [[-perynatopa OygeT ncnonsb3oBaHo
3HadeHne napameTpa PO685, B MPOLEHTHOM COOTHOLLEHUN C OAHMM 3HAKOM MOCe 3ansaTon,
T0 ecTb 100,0 %, 4TO cooTBETCTBYET 3Ha4eHuto 1000 napameTtpa PO685.

P1018 — pnana3oH 3Ha4eHu o6paTHon cBA3u NMU-perynatopa

[vnana3oH Ot 0,0 go 3000,0 3aBogckue 100,0
perynmpoBKu: HaCTPOWKMU:
CeoicTBa: -

F'pynnbl goctyna SPLC

yepes YMU:

OnucaHue.

Onpepenset, kak obpaTHas cBadb [MW[O-perynatopa mnv nepemeHHas npouecca OyayT
OTOOpaxeHbl B KayecTBe 3HaveHus napametpa P1012 (Tak ke, Kak M 3Ha4eHWe ycTaBku
MNO-perynstopa B napameTtpe P1011), ToO eCTb NoAHbLIV AMana3oH 3Ha4YeHUn obpaTHON CBA3M
MNAO-perynsatopa vnu nepemeHHor npouecca, cootseTcTBytolmin 100,0 % Ha aHanoroBom
BXO[€, KOTOPbIN MCNONb3yeTCcH B Ka4ecTse obpaTHor ceasu M O-perynstopa.

[aHHasa nepemeHHasn Bceraa 6y,ueT YUCINOM C O[JHNM 3HAKOM MOCSIE 3anATON BMUAA «WXY.Z».

Mpumep. Oatyvk gaenexHns ¢ curHanom 4-20 MA 1 avanasoHoM aasneHuns ot 0 go 25 6ap.
YcTaHoBUTL 3HaveHne P1019 = 25,0.

P1020 — nponopuvoHanbHoe ycuneHue NMUA
P1021 — uHTerpansHoe ycunenue NAL
P1022 — pudhdpepeHumansHoe ycunenue NN

[Anana3oH Ot 0,000 go 30,000 3aBoackue P1020 = 1,000

perynupoBKu: HacTponku: P1021 = 0,430
P1022 = 0,000

CBoincTBa: -

Fpynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMMU: .

OnwucaHue.

[aHHble napameTpbl onpepensioT koadduumeHTsl yeunenna MAL-perynatopa v OOMKHbI
ObITb BbICTABNEHbI B COOTBETCTBMM C TpebOBaHWAMU TOW YCTaHOBKM, KOTOPOW ynpasnseT
npeobpasoBaresb.

[MprMepbl CXOAHbIX HACTPOEK AN HEKOTOPbIX MPUNOXKEHW NokadaHbl B Tabn. 4.1.

Ta6n. 4.1. PekoMeHpyeMmble HacTpovikm ycunenus MNMU-perynatopa

Ycunenve
NepemenHas MponopuuoHansHoe WHTerpansHoe AudpchepeHumnansHoe

P1020 P1021 P1022
[aBneHune B NHEBMATUYECKOW CUCTEME 1 0,430 0,000
Pacxop B NHeBMaTn4eCKov cucteme 1 0,370 0,000
[laBneHue B rugpasnvn4eckomn cucteme 1 0,430 0,000
Pacxop B rmgpaBnu4eckoin cucteme 1 0,370 0,000
Temneparypa 2 0,040 0,000
YpoBeHb 1 — CM. NpUMEeYaHve Hke 1 CM. npuMeYaHne Hwke 0,000
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©

NMPUMEYAHUE.

[Insi KOHTPONSA YPOBHSA HACTPOWMKa MHTEerpanbHoro ycunexHus Oynet 3aBuCeTb
OT BpEMeHU, He0OX0AMMOro s TOro, YToObl YPOBEHb B pe3epByape N3MEHUCs
C MVHVManbHO AOMYCTUMOrO A0 TPebyeMoro Npu creayoLmx yCrnoBusx:

1. Bpemsa npsmMoro gevictausa cnegyet U3MepsTb C MakCUMarbHbIM PacX0[oM
Ha BXO[E€ 1 MYHUMasIbHBIM PACXOA0M Ha BbIXO[E.

2. Bpems o6paTtHoro gencTeus crnegyet U3MepsTb C MUHMMaTTbHLIM PaCcXO4oM
Ha BX0fle N Makc1MasibHbIM PacXOA0M Ha BbIXOAE.

YpaBHeHVe pacyeTa n3Ha4anbHoro 3HaveHuns napamerpa P1021 B 3aBMCMMOCTU OT BpeMeHu
cpabatbiBaHNs CUCTEMbI MPUBEAEHO HUXKE!

P1021 = 5,001,

I'ne t = Bpems (B cekyHaax)

P1023 — BbI6Op ycTaBku chunbtpa NMNUA-perynaropa

[Anana3oH ot 0,00 o 650,00 ¢ 3aBoackue 3,0cC
perynmpoBKu: HaCTPOWKM:
CsoWcTBa: -

Ipynnbl goctyna SPLC

yepes3 YMM: —

Onucanue.

OTOT napameTp 3afaeT 3Ha4YeHre NOCTOAHHON BpemeHn dunbTpa yctaskn MNAO-perynsatopa,
C LEMbIO OrPaHNYEHNs PE3KMX USMEHEHWI 3HAYEHNS YCTaBKU.

P1024 — tun pevicteusa NMU-perynatopa

Onana3oH 0 = npamon 3aBoackue 0
perynmpoBKu: 1 = o6paTHbIii HaCTPOWKM:
CsowcTBa: -

Fpynnb! goctyna SPLC

yepes YMMU:

OnucaHue

[1InA TOro Y106kl yBENUYEHNE YaCTOTbl BPALLEHUA ABUraTeNs NPpUBOAMIIO K YBENUYEHWIO 3HA4YEHNA
nepemMeHHo npouecca, Ao/mKkeH ObiTb BbiOpaH Tvn Aencteua MO-perynatopa «[pamois.
B vHom cny4ae BbibrpaeTcst «O6paTHbIit».

Taén. 4.2. Bribop tvna gevicteus [VI[-perynsaropa

YacTtora BpalueHus asurarens

MNMepemeHHas npouecca

Bbi6op TUna aencTens

YBenuynBaertcs

YBenuimsaetcs

Mpsamoi

[MoHwkaeTca

O6paTHbIi

[laHHas xapakTepycTviKa n3MeHsAeTCs BMECTE C TUMOM MpoLecca, Ho Havbornee pacnpocTpaHeHo
NCNOfb30BaHNe HENOCPEACTBEHHOM 0OPATHOM CBA3N.

[1ns KOHTPONA 3a TemnepaTypoit UK ypOBHEM BbIGOP TUMNa AENCTBIS 3aBUCUT OT KOH(Uypaumm

YCTaHOBKMN.
Hanpumep, npeobpasoBaTent MNPMBOAUT B [BWKEHWE [ABUraTenb, KOTOPbIM OTkaymsBaeT
XKMOKOCTb M3 pesepByapa [0 3afaHHOro YpPOoBHSA. TWn AeWCTBUS — 06paTHbIN, MOCKOMbKY

npeobpasoBatesb JOMKEH NOBbILLIATL CKOPOCTb ABUraTens Ans Toro, YToObl MOHW3WUTL YPOBEHb
XnakocTu. B cnyvae korpa npeobpasoBaresib NPUBOAUT B ABMXKEHME ABUraTesb, C NOMOLLbIO
KOTOPOro XMAKOCTb HarHeTaeTcs B pe3epByap, CneayeT BblopaTb NpsMol TUM AenCTBUS.
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P1025 — 3apaHue yctaBku MU-perynatopa ¢ knasuwHow naHenu (YMUN)

[Anana3oH ot 0,0 go 100,0 % 3aBoackue 0,0 %
perynupoBKu: HaCTPOWKM:
CBoicTBa: -

Fpynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMU: —

OnucaHue.

[aHHbi napameTp nossonseT 3apartb ycrasky [MM[-peryndtopa ¢ MOMOLLBIO KNaBULLHOW
nadenu YMW npu ycnosuu, 4to P1016 = 0 1 BblibpaH aBTOMATUHECKMA PEXUM PadoThbl.
[Mpwu BbIGPaHHOM pexknme paboTbl «Py4Ho» 3aaaHne yCTaBKM C MOMOLLbIO KNaBULLIHONM naHenu
YMI onpepensietcs napameTpom PO121.

[MapameTpa P1025 coxpaHseT nocnegHee 3afaHHoe 3Ha4YeHue (B Ka4eCTBe pe3epBHON KOMMN)

[axe Npu BbIKMOYeHUM 1nu cOpoce HacTpoek npeobpasoBaTens (B crnyvae ecnv napamerpy
P1027 npuceoeHo 3Ha4eHne 1 — akT1BHO).

P1026 — aBTOoMaTuyeckoe 3apaHue ycrtasku NMAJ1-perynatopa ¢ MOMOLLbIO
KnaBuLiHOW naHenu (P1025)

[Anana3oH 0 = HeaKT1BHO 3aBoackue 1
perynupoBKu: 1 = aKTMBHO HaCTPOMKMU:
CeoicTBa: cfg

F'pynnbl goctyna SPLC

yepes YMU:

OnucaHue.

Ecnun ycrtaska lMN[-perynatopa 3apgaeTtcs ¢ knasuwHom nadenn (P1016 = 0) u 3HayeHue
napametpa P1026 3agaHo 1 (aKTMBHO), NPW MEPEKMOHEHNN U3 PYHHOrO B aBTOMATUHECKUIA
pexuM paboThbl 3Ha4YeHWe YCTaBKM, YCTaHOBNEHHOE BPYYHYIO 1 COOTBETCTBYIOLLIEE BbIXOLHOMY
3HadeHwo MNO-perynatopa B avanasoHe ot 0,0 po 100,0 %, GyaeT NpUCBOEHO napameTpy
P1025. 310 peicTere nossonseT mnsberatb konebanuin MV npu nepexode W3 Py4HOro
B aBTOMATUHECKUIN PEXIM.

P1027 — pe3epsHas konus yctasku MN-perynsitopa ¢ KnaBULLIHOW NaHeNu
(P1025)

[Anana3oH 0 = HeaKT1BHO 3aBoackue 1
perynupoBKu: 1 = aKTMBHO HaCTPOWKM:
CBolicTBa: -

Mpynnbi goctyna | SPLC

yepes YMMU:

OnucaHue.

OTOT napameTp ykasblBaeT, akTvBHa N DYHKUMA PEe3epBHOrO KonvposaHus yctasku [1A0-
perynsitopa ¢ UCNonb30BaHNEM KIaBULLHOM NaHenu.

Ecnun napametp P1027 = 0 (HeakTMBHO), Npeobpal3oBaTefl HE COXPaHUT 3HAYEHME YCTaBKM

MNO-perynsTopa npu BbikMtoYeHM. B 3ToM cnydae npu 3anycke npeobpasoBaTtens 3Ha4eHne
yctasku MO-perynatopa 6ynet 0,0 %.
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P1028 — BbixogHOe 3Ha4veHue NMA-perynatopa N =0

Onana3oH ot 0,0 go 100,0 % 3aBoackue 0,0 %
PerynmpoBKu: HaCTPOWKMU:
CBoWcTBa: -

Mpynnbl gocTtyna SPLC

yepe3 YMU: —

OnucaHue.

[MapameTp P1028 pabotaeT coBmecTHO ¢ napametpom P0218 (Condition to Leave the Zero
Speed Disable (OTkno4eHVe yCNoBMs OCTaBUTb HYMIEBYIO 4acTOTY BpalLleHus)), NnpefocTasnss
AONonHUTENLHOE TpeboBaHme Ans Toro, 4ToObl OCTaBUTL ycnosue. B aTom cnyvae Heobxoammo,
410ObI OTKNOHeHWe [M[O-perynstopa (pasHuua Mexay 3Ha4YeHMeM YCTaBKWM U 3HAYeHMEM
nepemeHHol npouecca) 6bi1o 6onblie Yem 3HadYeHne, 3agaHHoe napametpy P1028, ans toro
4T0ObI NPeobpazoBaTesb NOBTOPHO 3anyCTu ABMraTenb. OTO COCTOSHME HadblBaeTcs «Bbixon
N3 pexxnMa oXXuaaHms».

P1031 — 3Ha4eHue nepemeHHoM npouecca X
P1032 — 3Ha4eHue nepemeHHoM npouecca Y

Anana3oH ot 0,0 go 100,0 % 3aBoackue P1031=290,0 %
perynmpoBKu: HacTpouku: P1032 = 10,0 %
CBoWcTBa: =

Mpynnbl gocTtyna SPLC

yepe3 YMU: —

OnucaHue.

3TV napameTpbl MCMONb3YITCS AN Nepefadn curHana Ha UMpoBble BbIXOAb! U MPUHUMAIOT
3HaYeHns:

[MepemeHHas npouecca > VPX (DyHKUMS 1 NprnoxeHns) n

MepemeHHas npouecca > VPy (OyHKUMA 2 NpunoxxeHus).

4.2.2 MpunoxeHne «ANEeKTPOHHbIN noTeHuuomeTp» (J)

Mwnkponporpamma npeobpasosatens CWF700 cooepXuT NpunoxeHne 3NeKTPOHHOro
NnoTEHUMOMETPA, KOTOPOEe MO3BOMAET PerynmMpoBaTb 4acToTy BpalleHus 4epes ABa LMdpoBbIx
BXOAA, OAMH M3 KOTOPbIX MCMOMb3YEeTCA ANS YBENVYEHNUS, & APYron — ONA CHWKEHUA 4acToTbl
BpaLLeHns gsurarens.

Korga npeobpasoBatenb pa3bnokmMpoBaH 1N akTMBMPOBaAH OAMH M3 LUMdpoBbIX Bxogos DIXx,
HagHa4eHHbIn dpyHkumm «Function 1 of the Application (Accelerate)» (PyHKUMA 1 NpUNOXKEHNS
(YckopeHune)), 4actoTa BpalleHus aAsuratens 6yaeT yBenmymBaTbCa B COOTBETCTBUM
C 3anporpammMmpoBaHHbIM TMHENHbLIM YCKOPEHWEM 1O MakCUMarbHOW. ECnu akTMBMPOBaH TOMbKO
umdbposoit Bxof DIx, HagHaveHHbIn doyHKumm «Function 2 of the Application (Decelerate)» (OyHKUMSA
2 npunoxeHns (3ameanexuve)), Npu pasbtnokMpoBaHuK nNpeobpasoBaTens YacToTa BpalleHus
[BuUraTens CHWKaeTcs B COOTBETCTBUM C 3anporpamMmpoBaHHbIM fIMHENHbIM YCKOPEHNEM A0
MUHMManbHOW. Ecnn akTuBMpoBaHbl o6a UMGPOBbIX BXOAA, MO coobpakeHnsiMm 6e30MmacHOCTM
asuratens 6yaet 3ameansateca. Ecnm npeobpagoBatenb 3abnoknposaH, Lndposble Bxoabl DIx
NrHOPUPYIOTCSH, 3a UCKITOYEHWEM Cry4as, Koraa OHM 06a akTMBMPOBaHbl, — 3TO yCTaHaBnmMBaeT
3HaYeH1e OTHOCUTENbLHOM YacTOoThl BpaLLeHnst O 06/MUH, YTO NPOUNIIOCTPMPOBAHO Ha CreayioLLeM
PUCYHKE:
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YBenvdenne
O

Lindpposbie Vokoperite YcTaBka 4acToThl
BXO[bI o VMeHbLLEHME SaveaneHe BpaLLieHns
Cbpoc
"
Brnioverne —
MuHvManeHas
YacToTa
BpaLleHns
BbixoHas yacTota i \_\5 RS
BpaLLeHns :
: ; Bpewms
foan i
: OtkpbITO
DIx - > Bpewms
Yeennierve Copoc < : 24B
DIx Bpewms
YmeHbLueHve 24 B
Dix - Myck/ocTaHos OTKpbITO Bpews

Puc. A.5: Pa6ota npunoxeHuns «3neKTpOHHbIV noTeHynometp» (Ir).

[ns KOpPeKTHOWM PaboTbl NPUNOXKEHWUS SNEKTPOHHOMO NOTEHLUMOMETPA HEOOXOANMO YCTaHOBUTb
3HaveHve 7 = SoftPLC napametpa P0221 nnn P0222.

OnpepeneHus:
B OyHKums 1 npunoxeruns B napametpax ¢ P0263 no P0270 oTobpakaeT koMaHay «YCKOpUTb».
B OyHKUMS 2 NpunoxeHus B napametpax ¢ P0263 no PO270 otobparkaeT KoMaHay «3amennntb».

KomaHpa «YckopuTb» BbINOAHAETCH oAHUM K3 umndpobix Bxoaos (DI1 — DI8). Heobxoanmo
YCTaHOBUTb 3Ha4eHMe «20 = PyHKUMSA 1 npunoxxkeHns» ogHoMmy 13 napametpos DI (P0263 - P0270).

Komarpa «3aMeannte» Takxe BbINONHAETCSH OAHMM 13 UMdpoBbIx BXx04oB (DI1 - DI8). Heobxoammo
YCTaHOBUTL 3Ha4YeHne «21 = PyHKLMS 2 NpUoXeHnsi» ogHoMy 13 napameTpoB DI (P0263 — P0270).

Bxop «Yckoputb» akTnBeH npu nogade 24 B 1 HeakTvBeH, korga nogaetcs 0 B. Bxog «3ameannts»,
HanpoTKB, akTBeH Npu noaade O B 1 HeakTuBeH, Koraa nogaetcs 24 B.

I'Iapameprl, KOTOPbIE OTHOCATCA K AaHHOMY MPUITOXKEHWIO, ONNCaHbl H/Xe.

P1010 — Bepcusi NpUNoXeHUs1 ANIEKTPOHHOro NOTEHLMOMETpa

[vnana3oH Ot 0,00 o 10,00 3aBoackue
perynmpoBKu: HaCTPOWKM:
CeoiicTBa: ro (TONbKO YTeHue)

Fpynnbl goctyna SPLC

yepes YMU:

OnucaHue.

[MapameTp, BOCTYMHbIN TOMBKO ANS YTEHWS, OTOOPAXKAIOLLINIA BEPCUIO MPUIOXKEHNS SN1EKTPOHHOrO
noTeHumMomMeTpa, paspadotaHHoro ana dyHkumm SoftPLC npeobpaszosatens CFW700.
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P1011 — 30 YcTaBka 4acToTbl BpalleHusi

Onana3oH ot 0 go 18 000 06/MWH 3aBoackue -
PerynmpoBKu: HaCTPOMKM:
CBoWcTBa: ro (TOfbKO YTEHME)

Mpynnbl gocTtyna SPLC

yepe3 YMU: B

Onucanue.

MapameTp TONbKO ANa HYTeHWs, 0ToOpaXaroLLMi TeKyLLiee 3Ha4YeHe YCTaBKIN HYacTOTbl BpaLLeHNs
B 06/MVIH AN NPUNOXEHWS SNEKTPOHHOrO NoTeHLUMoMeTpa.

P1012 — 30 Pe3epBHas ycTaBKa 4acTOThbl BpaLLeHUs]

[Ounana3oH 0 = HeaKT1BHO 3aBoackue 1
perynmpoBKu: 1 = aKTMBHO HacTPOWKM:
CBolicTBa: -

pynnbi goctyna SPLC

Yyepes YMMU:

OnucaHue.

OTOT NapameTp yKasblBaeT, akT1BHa N PYHKUMA Pe3EPBHOMO KOMMPOBAHWS YCTaBKM YacTOTbl
BpALLEeHNs MPUNOXKEHWS ANEKTPOHHOMO NOTEHUMOMETPA.

Ecnn napametp P1012 = 0 (HeakTnBHO), NpeobpasoBaTeflb He COXPaHUT 3Ha4YeHWe yCTaBKu
3M1EKTPOHHOI0 NOTEHLMOMETPA NPW BbIKMIOYEHUW. B 9TOM cny4ae npu NOBTOPHOM BKITIOYEHNM
npeobpasoBaTens B Ka4yecTBe YCTaBKM 4YacTOTbl BpaLLEHWs MNPUHUMAETCH MUHUManbHOE
3HaYeHVe 4YacToTbl BpallleHus, ykadaHHoe B PO133.

4.2.3 MNMpunoxeHne MHOrOCKOPOCTHOrO perynsaropa

[Mpeobpaszosatens CWF700 ocHalleH NpunoXxeHmem MHOrOCKOPOCTHOrO perynsropa, kotopoe
no3BosnseT 3aaBaTth YCTaBKy 4acTOTbl BpaLLeHWs B 3aBUCUMOCTU OT 3HAYEHW, 3adaHHbIX
B napameTtpax ¢ P1011 no P1018 nytem norn4eckoro KoMorH1poBaH1s UMdpoBbix Bxoaos D4, DI5 n
DI6. Konn4ecTso 3aiaBaeMblx YyCTaBOK 4aCTOTbl BPALLEHWSI OrPaHN4eH0 BOCEMbIO. [TpenMyLLIECTBOM
[LlaHHOr O MPUNOXXEHWS ABNSETCH CTabUNbHOCTb 3anPOrPaMMMPOBaHHbIX OMKCUPOBAHHBIX YCTABOK
N HEYYBCTBUTENBHOCTb K 3/1EKTPOMArHUTHBIM NMoMexam (MCronb3yTCs M30NMPOBaHHbIE LIMADPOBbLIE
BxoAp! DIx).

Bbibop ycTaBKKM 4acToThbl BpaLLeHWs NPOV3BOANTCS MO hOpMye NOrM4eckoro KOMOMHMPOBaHMSA
3HaveHun Ha umdppoBbix Bxogax DI4, DI5 n DI6. 3HaveHe COOTBETCTBYIOLLMX VM NMapameTpos
(P0266, P0267 1 P0268) nomkHo 6biTk ycTaHoBneHo B «Function 1 of the Application (Multispeed)»
(DyHKUMs 1 npunoxeHns (MHorockopocTHoW perynstop)). B cnyyae ecnu 3HadveHne noboro
umMdbpoBoro Bxofa ycraHoBneHo B «DyHkumn 1 MpunoxeHns (MHOroCKOpOCTHON perynsarop)»,
oTobpaxkaeTca crnepytollee cooblleHne o6 owmnbke «A750: Set a DI for Multispeed» (Ons
MHOTOCKOPOCTHOrO perynsTopa Ha3HaubTe UMAPOBOM BXOA) M 3alaHNe OTHOCUTENBHOW YacTOTbl
BpallleHns npeobpasosartenem He OyaeT pa3bnoKMPOBaHO.
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BbixogHas
yactota &
spaLleHns P1017
* P1018
= KpwuBas
: pagroHa
P1011 i
; : H : »-Bpewvs
i i —_— 24 B
Lncbpoeoit Bxon DI6 0 B (OTKpbIT)
T e
LidbpoBOit BX07 DI5 = — 0B (ompLM)
1 T 1 —24B
Lindbposoii Bxoa DI4, L0 B (OTKpbIT)

Puc. A.6: QyHKUMOHUPOBaHMNE MHOrOCKOPOCTHOIo perynsaropa

[na KoppPeKTHOM PaboTbl MPUNOXKEHWST MHOFOCKOPOCTHOrO Perynstopa Heo6xoAMMo YCTaHOBUTb
3HayeHue 7 = SoftPLC napameTpa P0221 nnu P0222.

Onpepnenexve.

B «OyHKUMs 1 npunoxeHus» B napametpax ¢ P0266 no P0268 oTpaxaeT komaHay
MHOFOCKOPOCTHOMO perynsaropa.

Bbi6Op OTHOCUTENbLHOWM YaCTOTbl BpaLLEHUst AenalT B COOTBETCTBUM C MPUBEAEHHON HWXe
Tabnuuen:

Ta6n. 4.3. YcraBka MHOrOCKOPOCTHOrO perynsropa

Di6 DI5 DI4 YcTaBka 4acToTbl BpalleHUs
0B 0B 0B P1011
0B 0B 24B P1012
0B 24B 0B P1013
0B 24 B 24B P1014
24B 0B 0B P1015
24B 0B 24B P1016
24 B 24 B 0B P1017
24B 24B 24B P1018

Ecnu nio6oit 13 umdbpoBbix BXOAOB BblIGpaH A5t MICNOb30BaHNSA MPUNOXEHVEM MHOFOCKOPOCTHOIO
perynaTopa, ero ypoBeHb AOMKeH ObiTb MPUHAT kak O B.

Bo Bpems paboTbl NPUNOXKEHNST MHOFOCKOPOCTHOMO perynatopa 3HaveHns napameTpos ¢ P1011
no P1018 onpenensioT 3HaYeHne yCTaBkn 4acToThbl BpaLLeHUs.

MapameTpbl, KOTOPbIE OTHOCATCH K AaHHOMY MPUMOXEHWNIO, OMNCaHbI HUXKE.
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P1010 — Bepcus NpUNoXeHUs1 MHOrOCKOPOCTHOrO perynsitopa

Onana3oH Ot 0,00 po 10,00 3aBoackue -
PerynmpoBKu: HaCTPOMKM:
CBoWcTBa: ro (TOfbKO YTEHME)

Ipynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMU: B

OnwucaHue.

MapameTp, [OOCTYMHbIA TOMbKO ANS  HYTEHWs, OTOOpaXKaloLMA  BEPCUID  MPUNOXKEHUSs
MHOrOCKOPOCTHOrO perynatopa, paspaboTaHHoro ans dyHkummn SoftPLC npeobpasosatens
CFW?700.

P1011 — MHorockopocTHas ycTtaeka 1

[Aunana3oH o1 0 go 18 000 06/MUH 3aBoackue 90 06/MUH
perynmpoBKu: HaCTPOWKM:

CsocTBa: ro (ToNbKO YTeHve)

Fpynnb! goctyna SPLC

yepes YMU:

OnucaHue.

YcTaHaBnNMBaeT 3HavYeHne yCTaBKkun 1 anga NPUIOXKEHNA MHOTOCKOPOCTHOI O peryndropa.

P1012 — mHorockopocTHas ycTaBKa 2

[unanasoH ot 0 go 18 000 06/MUH 3aBoackue 300 06/MUH
PerynmpoBKu: HaCTPOWKM:

CBoWcTBa: =

Ipynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMMU: —

OnwucaHue.

YcTaHaBnMBaeT 3Ha4eHue yCTaBKy 2 4acToThl BpaLLeHUst Asst MPUIoXeHUst MHOTOCKOPOCTHOMO
perynstopa.

P1013 — MHorockopocTHas ycTaBKa 3

[Ounana3oH ot 0 go 18 000 06/MUH 3aBoackue 600 06/MUH
perynmpoBKu: HacTPOWKM:

CeoWcTBa: =

Mpynnbl goctyna SPLC

yepes YMMU:

OnwucaHue.

YCcTaHaBMBaeT 3HaYeHMe YCTaBKy YacToTbl BpalleHust 3 Anst MPUIoXeHMUst MHOrOCKOPOCTHOMO
perynstopa.
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P1014 — mHorockopocTHasi yctaBka 4

[Avana3oH ot 0 no 18 000 06/MUH 3aBopackue 900 06/MUH
perynupoBKu: HaCTPOWKM:

CBoicTBa: -

Fpynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMMU: —

OnucaHue.

YcTaHaBnMBaeT 3Ha4YeHe YCTaBKM YacTOTbl BpaLleHns 4 st NPUNOXEHUst MHOOCKOPOCTHOMO
perynstopa.

P1015 — MHorockopocTHas yctaBKa 5

[Anana3oH ot 0 go 18 000 06/MU1H 3aBoackue 1200 06/MUH
perynmpoBKu: HaCTPOWKM:

CgolicTBa:

Fpynnbl goctyna ‘ SPLC ‘
Yyepes YMU: e

OnucaHue.
YcTaHaBnvBaeT 3HaveHne YCTaBKM 4aCTOThb!l BpalleHnd 5 ONa NPUNOXeHNA MHOIrOCKOPOCTHOIo
perynaropa.

P1016 — MHorockopocTHasl ycTaBKa 6

[Avana3oH o1 0 go 18 000 06/MUH 3aBoackue 1500 06/MUH
perynmpoBKu: HaCTPOWKM:

CeolicTBa: -

Fpynnbl goctyna SPLC

yepes YMU:

OnucaHue.

YcTaHaBnMBaeT 3HaveHne yCTaBkM YacToTbl BpaLleHus 6 Ans NpunoXeHns MHOrOCKOPOCTHOIO
perynstopa.

P1017 — MHorockopocTHasl yctaBKa 7

[Ovana3oH ot 0 go 18 000 06/MUH 3aBoackue 1800 06/MuH
perynupoBKu: HaCTPOMKM:

CBoicTBa: -

Mpynnbl gocTtyna SPLC

yepe3 YMMU: —

OnucaHue.

YcTaHaBnMBaeT 3HaveHve yCTaBKu 7 Ans NpunoXeHus MHOrOCKOPOCTHOIO perynstopa.
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P0118 — MHorockopocTHasi yctaBKa 8

[Ounana3oH o1 0 go 18 000 06/MWH 3aBoackue 1650 06/MUH
pPerynupoBKu: HaCTPOMKM:

CBolicTBa: -

Ipynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMU: —

OnucaHue.

YcTaHaBnmMBaeT 3HavYeHre YCTaBkM YacToThbl BpaLLeHus 8 AN NpUioXeHrs MHOrOCKOPOCTHOMO
perynsaropa.

4.2.4 NMpuno)xeHne TPEXNPOBOAQHOIO NycKka/ocTaHoBa

Mwukponporpamma CFW700 ocHallleHa NpunoxXeHreM TPEXNPOBOAHOMO MyCcka/oCcTaHoBa, KOTOpoe
No3BOMAET MCMONb30BaTh Npeobpasosatenb ANA NPAMOro 3anycKa 3NeKTpoaBMraTens, C KHOMKon
aBapUNHOrO OCTAHOBA W KOHTAKTOM yAEpXaHMs.

Takum o6paszom, umdposol Bxog (DIx), 3anporpaMmmmnpoBaHHbiii Ha «Function 1 of the Application
(Start)» (®yHkumsa 1 npunoxerus (Myck)), MOXeT ObITb MCNONb30BaH ANs PaszbnoKMpoBaHUA
npeobpagosBarens eauHUYHbIM UMIYIbCOM, B Cly4Yae ecnv akTUBMpOBaH Lindposoit Bxod DIx,
3anporpamMmmpoBaHHblin Ha «Function 2 of the Application (Stop)» (®yHKUMA 2 NPUIOXKEHUS
(OcTtaHos)).

MNMpeobpaszoBaTent 6roknpyeT YHKUMIO NMHENHOrO YCKOPEHWsi, eClN aKTUBMPOBaH LIMGPOBOV
Bxog «OcTaHoB». Hvxe npuBeaeHa unnocTpaums npuHumMna padoTbl NPUNOXEHNS

DIx - Myck 248
OTKpbITO
1 L—— Bpewms

248

Dix — OcTaHos ! OTKpbITO

» Bpewms

Yactota

BpalleHns '

asurarens B H
— Bpewms

>

Puc. A.7: [TpyHUMN paboTsl MPUTOXEHUs TPEXMPOBOAHOIO Mycka/ocTaHoBa

[na KoppekTHOM paboTbl NPUAOXKEHNS TPEXMPOBOAHOIO Nycka/ocTaHoBa HEOOXOAMMO YCTaHOBUTL
3HaveHve 4 = SoftPLC napametpa P0224 nnu P0227.

Onpepenens:
B OyHkums 1 npunoxeHus B napameTtpax ¢ P0263 no P0270 otobpaxaeT KomaHay «[Tyck».
B OyHKUMS 2 NpunoXeHus B napameTtpax ¢ P0263 no P0270 otobpaxaeT KomaHay «OcTaHoB».

KomaHnga «IMyck» BbINONHAETCA 0AHMM 13 LinddpoBbix Bxogos (DI1 — DI8). Heobxoanmo ycTaHoBUTE
3HaveHve «20 = dpyHKuMA 1 npunoxexus» ogHoMy 13 napameTtpos DI (P0263 — P0270). B cnyvae
€CN1 3HavyeHne 3Ton PyHKUMM Ha3Ha4eHO napameTpam 6onee OAHOrO BBOAA, anroputm
npunoxxeHua 6yaeT obpabaTtbiBaTb TOLKO AaHHble, MOCTynatoLllve ¢ UMdpoBOro BBoga 6onee
BbICOKOro npuopureTa, a umerHo: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7> DI8. B cny4ae ecnv yctaHosneH
060 0AVH LMPOBOI BBOA, 0TO6PAa3nTCA crneaytoLLiee coobLLieHne 06 ownbke: «A750: Set a DI for
Function 1 of the Application (Start)» (OnpepenuTte umdposoi BBoa DI ans doyHKUMM 1 NpUnoxeHus
(Myck)) 1 NpunoxkeHne He ByaeT pas3bnoknpoBaHo.
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KomaHga «OcTaHoB» Takxe BbINONHAETCS 0AHNM 13 UmdpoBbix Bxoaos (DI1 — DI8). Heobxoanmo
YCTaHOBUTb 3Ha4eHMe «21 = PYHKUMSA 2 NPUNoXKeHns» oaHoMy 13 napameTpos DI (P0263 - P0270).
B cnyyae ecnu 3HaveHue 3ToW (PpyHKLMM Ha3HA4YeHO napameTpam Oornee O4HOMO BBOAA,
anropuTM NpUnoXxeHns 6yaet obpabaTbiBaTb TOMNbKO AaHHbIE, MOCTyNaloLLMe C LMdPOBOro BXxoaa
6onee BbICOKOro npuoputeTa, a MmeHHo: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7>DI8. B cny4ae ecnu
yCTaHOBMNEH MO0 OanH UMdPOBOI BXOA, 0ToOpasnTCs cneaytollee coobllieHne 06 oLumnbke:
«A752: Set a DI for Function 2 of the Application (Stop)» (Onpepenute umdposoit Beof DI ans
yHKUMM 2 npunoxxerunst (OCTaHoB)) 1 NPUNoXXeHWe He ByaeT pa3brnoknpoBaHo.

O6a Bxofa, «Myck» 1 «OcTaHoB», aKTUBHbI NpK nofade 24 B 1 HeakTVBHbI, korga nogaetcs 0 B.
Korpa npeobpasoBatenb pa3brnokMpoBaH B PEXXMME NOKaNIbHOrO UV YAANEHHOrO yrpaBnenus,
npw yCNoBuUM OTCYTCTBMA OLLIMOOK, MOHMKEHHOMO HANPsXKeHWs 1 COOBLLIEHNIA C MHAEKCOM A750 nnun
A752, Ha npeobpagoBaTtese BbinonHsaeTcs komanaa «General Enable» (O6Liasn pa3bnoknposka)..
Ecnv oanH 13 undpoBbIX BXOAOB YCTaHOBEH Ha BbINOMHeHWe doyHKUmMK «ObLLas pa3bnokmposka»,
npeobpazoBaresb OyaeT pazbnokMpoBaH NPW akTUBMPOBAHNUM ABYX NCTOYHMKOB KOMaHbI.

I'Iapameprl, KOTOPbIE OTHOCATCA K AaHHOMY MPUIOXKEHWIO, ONMNCaHbl H/Xe.

P1010 — Bepcusi NpunoXeHUs TPEXMNPOBOAHOro nycka/ocraHoBa

[vnana3oH Ot 0,00 o 10,00 3aBoackue —
perynmpoBKu: HaCTPOWKM:
CeoiicTBa: ro (TONbKO YTeHue)

F'pynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMU: —

OnucaHune.

[MapameTp, [OCTYMHbIM TOMBKO ANA  HTEHWH, OTOOpaXKaloLMii  BEpCWIO  MPUNOXKEHUS
TPEexnpoBOAHOro nycka/octaHoBa, paspaboTaHHoro Ans dyHkummn SoftPLC npeobpasosatens
CFW?700.

4.2.5 MNpunoxxeHne nNpsiMmoro/peBepCcUBHOIO ABUXEHUS

Mwukponporpamma npeobpazosatens CWF700 ocHalleHa NpunoXxeHnem npsmMoro/peBepCcrBHOro
[BWKEHNS, KOTOPOE NO3BONAET COMeTaTh A4BE KOMaHAbl Npeobpaszosarend (NpamMoe/pesepCcrnBHoe
[BWKEHWNE 1 NMYCK/OCTAHOB) Ha OAHOM LIMAPPOBOM BXOAE.

Takum ob6pasom, undposon Bxoa (DIx), 3anporpamMmmvpoBaHHblii Ha dyHKUmio «Function 1 of
the Application (Forward)» (dyHkumto 1 npunoxenus (MpsMoe ABMXKEHNE)) codeTaeT PyHKUMIO
BpaLLleHVs Bnepen ¢ koMaHaon «Iyck/octanoB», a umdppooi Beof (DIx), 3anporpammmpoBaHHbilii
Ha doyHKumio «Function 2 of the Application (Reverse)» (dpyHkuma 2 npunoxerusa (ObpaTHoe
OBWXEHME)), codeTaeT MYHKLMIO BpaLLieHVs Ha3ag ¢ KomaHgow «[lyck/octaHos». Huke nprBegeHa
WNloCTPaUmsa NpUHLMNa padoTbl MPUNOXEHNS
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24B

DIx — Mpsamoin OTKprTO|_|

DIx — O6patHblit |_LTKDb‘705

Yactota i :
Bpawenus / Brepen :\5 : i/
nsuratens . T\ : :
>
. Bpewms
Hasap

Puc. A.8: [MpuHYnn paboTbl MPUIOXKEHUS MPSMOro/PeBepCUBHOIO ABUXEHUS.

" Bpewms

24B

" Bpems

[ns dyHKUMOHMPOBAHNS MPUNOXEHWS NMPSAMOro/pEBEPCUBHOMO ABMXEHWS HEOOXOAMMO 3aaaTb
3HaveHme 9 = SoftPLC (CW) nnn 10 = SoftPLC (CCW) napameTtpy P0223, a Takxe 3agats 3Ha4eHve 4
= SoftPLC napameTpy P0224 nn60o e 3agats 3HadeHre 9 = SoftPLC (CW) unu 10 = SoftPLC (CCW)
napameTpy P0226 BmecTe ¢ 3HadeHneM 4 = SoftPLC napameTpy P0227. B cny4ae ecnun 3agaHo
3HaveHve napameTpa P0223 (Local FWD/REV), otobpaxaeTcs cnenytoLLiee coobLenne 06 oLLmnbke:
«A760: Set Local FWD/REV to SoftPLC» (A760: 3agaTb nokansHoMy napametpy FWD/REV 3HaveHne
SoftPLC) n npunoxkeHne He ByaeT pa3brnokMpoBaHo, ECNN NapameTpy BbIOoOpa NIokanbHoro nycka/
ocTaHoBa P0224 3apaHo 3HadveHue SoftPLC. Onepaunn ¢ nepemMeHHor nokanbHOro npsMoro/
PEBEPCMBHOIO ABWXEHWA PO226 MMEetoT TOT e 3ddeKT, TO eCTb 0TOOpaxaeTcs CoobLLeHre 06
owmnbke: «A762: Set Remote FWD/REV to SoftPLC» (A762: 3apath yaaneHHoMy napametpy FWD/
REV 3HaueHne SoftPLC) n npunoxxkeHne He OydeT pasbnokMpoBaHo, eCnn napameTpy Bbibopa
yaaneHHoro nycka/octaHosa P0227 3agaHo 3HaveHne SoftPLC.

OnpegenenHuns:

B OyHKuMA 1 npunoxeHna B napametpax ¢ P0263 no P0270 otobpaxkaeT komaHay «[IpaMoe
LBWKEHNE .

B QyHkuMs 2 npunoxenns B napameTpax ¢ P0263 no P0270 oTtobpakaeT KomaHay
«PeBepcuBHOE ABWKEHME .

KomaHpaa «Bnepep» BbinonHaeTca oaHuM 13 umdposbix Bxopos (DI1 — DI8). Heobxoanmo
YCTaHOBUTb 3Ha4eHme «20 = pyHKUMa 1 npunoxeHuns» ogHoMy 13 napameTpos DI (P0263 - P0270).
B cnyvae ecnu 3HadeHne 3Tol oyHKLMM Ha3Ha4YeHo napameTpam 6ofee 0QHOro BBOAA, anroput™
npunoxerus GyaeT obpabaTtbiBaTb TOMbKO AaHHblE, MNOCTynawoLwwme ¢ umdpoBoro seoga 6onee
BbICOKOrO MpuroputeTa, a uMerHo: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7> DI8. B cnyvae ecnu yctaHoBneH
nobor oanH LndpoBoK BBOA, 0TOOPa3nTCs cnepyroLliee coobLleHne o6 owmbke: «A750: Set a
DI for Function 1 of the Application (Forward)» (Onpegenute undposoit BBog DI ana doyHkumn 1
npunoxexus (Bnepen)) n npunoxxeHve He OyneT pa3bnoknpoBaHo. HanpaeneHvem OBrxeHus
«Bnepepn» Bceraa cuntaeTcs ABMXKEHME MO 4YaCcoBOW CTPENKe.

KomaHpa «PeBepc» Takke BbINONHAETCSH OAHMM 13 LndbpoBbix Bxoaos (DI1 — DI8). Heobxoammo
YCTaHOBUTL 3HaYeHme «21 = PyHKUMSA 2 NpUnoxxeHusi» ogHoMy 13 napameTpos DI (P0263 - P0270).
B cnyvae ecnu 3HadeHne 3Tol oyHKLMM Ha3Ha4YeHo napameTpam 6ofee 0QHOro BBOAA, anroput™
npunoxerus GyaeT obpabaTtbiBaTb TOMbKO AaHHblE, MOCTynawoLlwme ¢ umMdpoBoro seoga 6onee
BbICOKOrO MpuroputeTa, a uMerHo: DI1>DI2>DI3>DI4>DI5>DI6>DI7> DI8. B cnyvae ecnu yctaHoBneH
nobor oanH LndpoBor BBOA, 0TOOPa3nTCs cnepyroLliee coobLleHne o6 owmbke: «A752: Set a
DI for Function 2 of the Application (Reverse)» (Onpegenute undposor Bxog DI ana doyHkumm 1
npunoxerus (Peeepc)) 1 npunoxeHne He 6yaeT pa3bnoknpoBaHo. PeBepCrBHbIM HanpasneHneM
LBVKEHWS BCerga cumMTaeTcs ABMKEHME NPOTUB YaCOBOWM CTPENKU.
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KnasuwHas naHenb (HMW) n ocHOBHbIE NPUHLMUNbI NPOrpaMMnpoBaHus

O6a BBOfAa, «[psamoe aBmxeHne» n «Pesepc», akTMBHbI NpK Noaade 24 B 1 HeakTMBHbI, Korga
nopaetca 0 B.

Korpa npeobpasosaterns pa3brnokMpoBaH B PeXMME NOKanbHOro Uiy yaaneHHoro yrnpasneHus, npu
YCNOBUM OTCYTCTBUS OLLMOOK, MOHVKEHHOIO HANPSKEHN 1 coobLLeHWin ¢ nHaekcom A750, A752
nnn A760, Ha npeobpaszoBartere BbinonHseTcs komanaa «General Enable» (O6LUas pa3bnokMposka).
Ecnv oavH 13 undpoBbIX BXOAOB yCTaHOBEH Ha BbINOoNHeHWe doyHKUmMm «ObLLas pa3bnokmposka»,
npeobpazoBaresb OyaeT pazbnokMpoBaH NpW akTUBMPOBAHNUM ABYX MCTOYHMKOB KOMaH[bI.

Ecnn akTvBeH unMpoBoit BXOA, KOTOPOMY HasHavYeHa dyHKuMs «[psimoe ABUKEHWE», MPU 3TOM
LMdppOBO BXOL, KOTOPOMY HadHaveHa dpyHKLUMA «PeBepc», HeaKTUBEH — BbINOMHAOTCA KOMaH4b!
NPSMOro ABWXKeHWst 1 nycka. Ecnn aktmBeH UMPOBOM BXOM, KOTOPOMY HasHayeHa (PyHKUMS
«PeBepc» — HUMKaknx n3meHeHuin B paboTte npeobpasosaTtens He npovcxoanT. B cnyyae, koraa
aKTMBHbI 062 UMPOBLIX BXOAA, yAANSeTCs koMaHaa nycka 1 Asuratens 3ameansetcs 4o 0 06/MuH.
[Mpv 3TOM, €CV aKTVBEH LIMADPOBOV BXOA, KOTOPOMY HadHavYeHa hyHKLms «Pesepc», a LMdpoBoit
BXO[, KOTOPOMY HadHayveHa PYHKUMSA «[TpsMoe ABMKEHWE», HEaKTVBEH — BbIMOMHAOTCS KOMaHbl
DPEBEPCUBHOIO ABVKEHWS U NMycka. ECnn akTnBeH LdpoBor BXOA, KOTOPOMY HasHaveHa oyHKLMS
«[psiMoe ABMKEeHWE» — HUKaKMX M3MeHeHuin B paboTe npeobpasoBaTens He npovcxoant. B
cnyyae, Korfa HeakT1BHbI 06a LMdPOBLIX BXOAA, yaanseTcs koMaHaa nycka n npeobpasosarens
3amennsetcs Ao 0 06/MuH. B cnyyae, korga o6a UMgpoBbIX BXOAA aKT1BHbI, BbIMOMHAETCS KOMaHaa
«[1psimoe ABWKeHne».

MapameTpbl, KOTOPbIE OTHOCATCH K AaHHOMY MPUMOXEHNIO, OMNCaHbI HUXKE.

P1010 — Bepcus NpunoXxeHuss NPsIMOro/peBepCc1MBHOro ABUXEHUS

Avana3oH Ot 0,00 go 10,00 3aBoackue -
perynupoBKu: HaCTPOWKM:
CoMncTBa: ro (Tonbko YTeHwve)

Fpynnbl goctyna SPLC

yepe3 YMU: —

OnucaHue.

[MapameTp, AOCTYMHbLIA TOMBKO ANA YTEHWS, OTOOPaXKaloLMIA BEPCUIO MPUNOXKEHWS NPsSMOro/
pPEBEPCUBHOIO ABWXEHMS, padpaboTaHHoro ansa dyHkummn SoftPLC npeobpasosatens CFW700.
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MepBoe BKIKOYEHUE U 3aNyCK

5 NEPBOE BKJTIOYEHUE U NYCK

5.1 NOArOTOBKA K MEPBOMY NMYCKY

K OTOMY MOMEHTY npeo6pasoBaTenb LAOImKeH ObITb CMOHTMPOBAH B COOTBETCTBUI C pEKOMEHAAUNAMN,

nepe4yvcnerHsiMn B ras. 3 MOHTAX N MO OKITKOYEHVIE.

OMNACHOCTb!
Bcerpa oTkntoyarite 0CHOBHOM Kabenb SNekTponuTanns nepen noakmoYeHnem
ntobbIx kabenei kK Nnpeobpagosarernto.

1. TlpoBepbTe NMPaBUNLHOCTb WM HAaAEXHOCTb COEAWHEHNI CUIOBOW Lienu, 3a3eMieHns

1 yNpaBnsioLLyx Lene.

2. Ypanute 13 Kopryca npeo6pasosatesns nobble 0CTaBNeHHbIE TaM YNakoBOYHbIE MaTepuarbl.

3. I'IpOBepre NoAKNo4YeHne anekTpoasuraTena 1 yooCTtoBepbTeChb, 4YTO HaNpsA>XXeHne 1 ToK

BneKTpoaBUraTensa HaxoAATCs B Npeaenax HOMUHaNbHbIX 3HaYeHu ﬂpeoépaaoBaTenﬂ.

4. MexaHn4eckn oTcoeanHUTe ABMraTeflb OT Harpy3Ku.

Ecnw gBuratens He MOXeT ObITb OTCOEAMHEH, Y0CTOBEPLTECH YTO BbiIOpaHHOE HamnpaBneHue
BpalleHns (NpaMoe UM peBepCUBHOE) He MPMBEAET K TPABMUPOBAHMIO NIOAEN Unn

NoBPEXXAEeHWIO 060PYAOBaHMS.

5. BepHwuTe Ha MeCcTo KoXyx npeobpasoBaresns.

6. l/IsMepre HanpsxeHne aneKkTponmtaHnda n ynoctoBepbTeChb, YTO ero 3Ha4eHune nexut

B AmanasoHe, ykasaHHom B rnas. 8 TEXHNYECKWE XAPAKTEPUCTUKIA.

7. TMNopaiTe HanpshkeHWe Ha Bxofd npeobpasoBartens:
3aMKHUTE BXOAHOW pasbeAnHUTENb.

8. lMNpoBepbTe pesynbTaThbl NEPBOro BKIOYEHNS:

OKpaH AomKeH 0TOOPaxXaTh PEXNM MOHUTOPWHIA, CBETOAMOAHbIN MHAVMKATOP COCTOSHMS [OMKEH

3aropeTbCa N ropeTb NOCTOAHHO 3€/1eHbIM CBETOM.

5.2 3AMYCK

Mpouenypa 3anycka B pexunme ckanspHoro ynpasnenus (V/f) onncaHa B TpW NpOCTbIX aTana,

¢ ncnonb3oBaHvem rpynn STARTUP 1 BASIC.

Aransbi:

1 — YcTaHoBUTbL Naponb AN NonyYeHnss BO3MOXXHOCTN N3MEHEHWS NapameTpoB.
2 — BbInonHuTh Npoueaypy «ynpoLLEeHHoro 3anycka» (rpynna STARTUP).

3 — BBecCTu 3Ha4YeHnsi napamMeTpoB rpynmbl OCHOBHLIX Npunoxexuin (BASIC).
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MepBoe BKNOYEHUE U 3aNyCK

5.2.1 MeHro ynpoLieHHoOro 3anycka

Jtan [OevicTeue/llokasaHus Ha gucnnee dran [OevicTeue/llokasaHus Ha gucnnee
Loc PARAM LOC
n
1 U.. :
0 5 100 0 5 100
: t'e*V‘M MOHMTopMHraENTERIMENU M BeuibpaHa rpynna PARAM, HamuTe KHOMKY -
@KMMETe KHOMKY AnA nepexofa  Ha \ " 4 nns seibopa rpynnsl STARTUP
NepBbIil YPOBEHb PeXxiMa NPOrPaMMUPOBaHIS
Loc Loc n
~ ~ o
s 4 ’ u 3 U
STARTUP | o 10 STARTUP | © 10
W Korpa HyxHas rpynna BbipaHa, HaXMUTE  KHOMKY B Tocne otoro Bbibupaetcs napametp «P0317 —
ENTER/MENU Oriented Start-up» rHaxxwuute kHonky ENTER/MENU ans
nony4eHns 0CTyNa K 3Ha4eHnio napameTpa
Loc Loc
PI'I [} Pl’l [}
~ K] ] ~ [K) [ ]
g u : !
STARTUP | w 100 STARTUP | w 100
B VameHute 3HaveHve napametpa P0317 Ha «1 — Yes», B Haxmnte kHonky ENTER/MENU nns coxpaHeHis HoBoro
1CMOMb3ys KHOMKY 3HaveHns
LOC CONF LOC CONF
~ 5 ~ 3
STARTUP | ° 100 STARTUP | © 00
7 8
m B aTOT MOMEHT 3anyckaercs npouenypa B [Mpu HEobxoaMMOCTM W3MEHUTE 3HadeHue napameTpa
nepeHacTpavsaemoro 3anycka (Oriented  Start-up), «P0296 — Line Rated Voltage» (HomuHanbHoe
a B NeBOM BepxHeM Yyrny knasuiHoi naHenu (HMU) HanpsbkeHue nuHuM). [laHHoe n3MeHeHve satparvBaet
otobpaxaetcs ctatyc CONF. napameTpsl PO151, P0153, PO185, P0321, P0322, P0323
W Buibupaetcs napameTp «P0000 — Access to Parameters» 1 P0400.
(Ooctyn Kk napameTtpam). [na Toro 4toGbl UMETHL B [na nepexopa K crepylolleMy napameTpy Haxmute
BOBMOXHOCTb M3MEHSTb NApameTpbl, CMEHWTb Napons. KnasuLy
3aBOACKUM 3HAYEHIIEM NapPONst MO YMONHaHWIO SBNSAETCS 5.
B [Ins nepexofa K CrepyiolieMy napametpy Haxmute
KnasuLly
LOC CONF M LOC CONF n
~ L] ~ o
STARTUP | © 100 STARTUP © 100
9 10
B [lpu HEoOXOAMMOCTV W3MEHUTE 3Ha4eHne napameTpa B [lpu HEOOXOAMMOCTV W3MEHUTE 3Ha4eHne napameTpa
«P0298 — Application» (Mpunoxenue). [laHHoe «P0202 — Control Type» (Tun ynpaBnexus). B
n3MeHeHve 3atparveaeT napametpsl P0156, P0157, pamkax AaHHOrO PyKOBOACTBA AEMOHCTPUPYIOTCS TOMbKO
P0O158, P0401, P0404 u P0410 (nocnegHuin — TOMbKO 3Ha4YeHns napameTtpos npu P0202 = O (V/f 60 ) unn
ecru 3Hadenne P0202 = 0, 1 unm 2 — B pexumax P0202 = 1 (V/f 50 "'1). Mo apyrum HacTpoiikam (Pexummbl
ckanspHoro ynpasnerus V/f). Takke 3T0 v3MeHeHvie cKansipHbIn HacTpaveaemsin, VVW unu BEKTOPHbIA) CM.
3aTpar1BaeT NPOAO/KUTENBHOCTL 11 YPOBEHb 3alLNTLI OT PYKOBOACTBO MO MPOrPaMMIMPOBAHMIO.
neperpyaku 6TU3. B [lna nepexopa K CrefylolieMy napameTpy Haxmute
B [lna nepexofa K CreayiolieMy napametpy Haxmute KnasuLy
KnasuLLy
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MepBoOe BKJIOYEHME U 3anyCK

T

knasuwwy MW

MpousseanTe Mpoueaypy CamoHacTPOKM
CNONb30BAHUA ~ PEXMMOB  ynpasneHus
BEKTOPHOTO

B Cnyvae
WW  um

dran Oevictaue/l Ha dtan DOevicteme/Tc Ha
LOC CONF LOC CONF
1nn qt_‘ﬂ
(U] ~ u
11 STARTUP | B STARTUP | m 00
B pu HeoO6XOAMMOCTU M3MeHUTe 3HadeHue napameTpa B Tpy HeoOXOAMMOCTU, M3MEHWTe 3HaueHre napameTpa
«P0398 — Motor Service Factor» (Koadhchmument «P0400 — Motor Rated Voltage» (HomuHanbHoe
neperpysku psuratens). 370 M3MEHeHVe MOBAVAET HanpsixeHue asuratens). 370 M3MeHeHVe KOPPEKTUPYeT
Ha 3HaYeHMe Toka W BpemeHu cpabaTbiBaHWs 3alwTbl BbIXOAHOE HanpshkeHue ¢ KoathduuneHTom «x = P0400/
faBuvrarens oT neperpysku. P0296>.
|} J:U'Iﬂ nepexoda K cnefytoouleMmy napametpy HaxmuTe | ﬂﬂﬂ nepexoga K creaylowemy napaMeTpy Haxmute
knasuwwy MW knasuwy M
LOC CONF n n LOC CONF n
s U
13 STARTUP | ° 00 14 STARTUP | ” 0
M [Mpu HeoBXOAMMOCTU W3MEHWUTEe 3HadeHne napameTpa B [py HeoOGXOAMMOCTV W3MeHWTE 3HaueHue napameTpa
«P0401 — Motor Rated Current» (HoMUHanbHbI TOK «P0404 — Motor Rated Power» (HomuHanbHas
Aaeuratensl). 9710 M3MEHEHMe MOBMMAET Ha napameTpb MowWHOCTL  ABuratens). OT0 W3MeHeHWe MoBAvseT
P0156, P0157, PO158 1 P0410. Ha napameTp P0410.
= [na nepexoga K cneaylolwleMy napametpy HaxmnTe ¥ [lns nepexopa K CredylolieMy napameTtpy Haxmure
knasnwy A knasnwy WA
LOC CONF LOC CONF
60 l'lS
u u
15 STARTUP © 00 - STARTUP |
® [pn HeoGXOOUMOCTU W3MEHWUTE 3HadeHue napametpa B [lpu HEOOXOMMMOCTV M3MEHWTE 3HaueHue napamerpa
«P0403 — Motor Rated Frequency» (HomuHanbHas «P0402 — Motor Rated Speed» (HomuHanbHas
Jactota psuratens). 370 W3MeHeHue 3artparvsaer 4acToTa BpaweHus ppuratens). OTO  M3MeHeHue
napametp P0402. noenuseT Ha napametpsl P0122 — P0O131, P0133, P0134,
W [Ina nepexopa K cnepylolleMy napameTpy Haxmure P0182, P0208, P0288 1 P0289.
knasuy I B [lna nepexopa K credylolieMy napameTtpy Haxmure
KnasuLLy
LOC CONF 8q LOC CONF n
STARTUP | STARTUP |
17 18
u HDM HGOGXOQVIMOCTVI M3MeHUTe 3HadeHve napameTpa u ﬂpM HeOéXOﬂMMOCTVI nU3MeHuTe 3HadeHuve napameTpa
«P0405 — Encoder Pulse Number» (Konuuectso «P0406 — Motor Ventilation» (BeHTunsuus aeurarens).
UMNyNbCOB [arqvka 4acToTbl BpalUeHWUs ) cornacHo u ,Elﬂﬂ nepexoga K cregylowemy napaMeTpy Haxmute
Mofienu aar4mka. knasniy I .
W [na nepexopa K cneaylolieMy napametpy HaxmuTe ¥ [apawveTpbl, crepylowme nocne swiopa P0406, MoryT
knasuiy MW OTIM4aTLCH, B 3@BMCMMOCTM OT TWMa YnpasneHus,
3apaHHoro napametpom P0202
LOC CONF M Loc n
0 ~ 90
P "fuB U..
o 0 100
19 STARTUP | 0 @
B [pu HeobXoaMMOCTV W3MEHUTE 3Ha4YeHre napameTpa B [ns octaHoBa NpOLEAypbl YNPOLLEHHOro  3anycka
«P0408 — Run Self-Tuning» (3anyck caMoHacTpoWKu). HaxxmuTe knasuily BACK/ESC.
B [Ina nepexofa K CrnepylolleMy napameTpy Haxmure B Haxmute knasuwy BACK/ESC elle pas ans sosspara

B PEXMM MOHUTOPUHIa
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ﬂ MepBoe BKNOYEHUE U 3aNyCK

5.2.2 OCHOBHOE MEHI0 NPUNoXXEeHUI

Jtan Nevicteue/llokazaHusa Ha gucnnee Jtan Oevicteue/llokazaHus Ha gucnnee
Loc 9 n PARAM LOC
~ [X] ~

n
| u. 2

0 5 100 o 5 100
M Pexwim MoHUTOpUHra M Boibpara rpynna PARAM, HaXMuTe KHOMKY a
B Haxmute kHonky ENTER/MENU pans nepexopa Ha @ s 8516002 royNNbl BASIC
NepBbii ypOBEHbL PEXMMA NPOrpamMmMupoBaHiis A parpy
Loc Loc n n
8 (]

BASIC

PO 100

[} 50 100

3 . © 100 4

W Korpa HyxHas rpynna BbiOpaHa, HaXMUTEe KHOMKY W B OTOT  MOMEHT  MNPOUCXOAUT  WHULMANM3auus
ENTER/MENU Basic Application (ocHoBHOrO NPUNOXEHNS).
Mpu Heo6XoAMMOCTY M3MEHUTE 3HaYeHe napamerpa
«P0100 — Acceleration time» (MpofomKMTENbLHOCTL

yCKOpeHusl).
B [na nepexopa K crneaytoLlemy napametpy HaxmuTe
KJ‘IaBMu.IyA wn @
Loc 8“” Loc gn
~ oy ~ o
BASIC BASIC
P nimna n
v Ui
5 6
0 50 100 0 50 100

B [pn Heo6XOAMMOCTV U3MEHWTE 3HadYeHWe napameTpa B [pn Heo6XoaMMOCTW, W3MEHUTE 3Ha4eHue napameTpa

«P0101 — Deceleration time» ([pogomxuTensHOCTL «P0133 — Minil speed» ( yacToTa
3ameaneHvs). BpaLeHus).
B [InAa nepexofa K cnegyloliemy napametpy HaxmuTe B [Ina nepexoga Kk creayloliemy napameTpy HaxmuTe

KnasuLy mwnn v Knasuwy nnn

Loc Loc

10NN l
~ ooy U
BAsm 3 aAsn: 3 S
7 8

W [Ipu HEOGXOAMMOCTY M3MEHWTE 3HaYeHue napameTpa Mp1 HEOBXOMMMOCTY M3MEHUTE 3HaueHre napameTpa
«P0134 — Maximum speed» (MakcumanbHas «P0135 — Max. Output Current» (MakcumanbHbIi

4acToTa BpaLeHus). BbIXOAHOV TOK).

® [ns nepexofa K CrepyiolieMy napamerpy Haxmure ® [lna nepexona K CrefylolleMy napamerpy Haxmure
KnasuLy vnn KnasuLy wnn
Loc Loc
] gﬁ
~ [] ~ o
BASIC n
PO 136 U-.
9 10 . B o
0 50 100
B [pu HEOOGXOAMMOCTW U3MEHUTE 3HauYeHWe napamerpa B [lns 0cTaHoBa BLINOMHEHUS OCHOBHOTO MPUIOXKEHNS
«P0136 — Max. Torque Boost» (MakcumanbHoe HaxxmuTe knasuy BACK/ESC.
y KpyTsLlero B Haxwmute knasuwy BACK/ESC eue pas ans sosspara
B [Ins nepexofa K CreaylolieMy napameTpy HaxmuTe B PEXVIM MOHUTOPWHIa
Knasuy vnn

Puc. 5.2. 'pynna 0CHOBHOIo NMpuIOXeHusl.
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PeMOHT 1 o6cnyXueaHue

5

6 MONCK HEUCNPABHOCTEWN N OBCNY)XXUBAHUE
6.1 OTKA3bl U CUTHANbI TPEBOI'U

©

NPUMEYAHMUE.
Bonee noapo6Hyto MHdOpMaLMIo Mo OLLIMOKaM 1 NpeaynpexaatoLLmMM curHanam
CM. B KpaTkoOM CrnpaBO4YHOM PYKOBOACTBE Mo npeobpasosatenam CWF700
1 B PYKOBOACTBE MO MPOrpamm1MpoBaHuio.

6.2 PELLEHNA HAUBOJIEE PACNPOCTPAHEHHDbIX NMPOBJIEM

Ta6n. 6.1. PelueHus Hanbosee pacrpocTpaHeHHbIX rpobsiem

Mpo6nema

MpoBeputb

KoppekTupyiowme aericTBus

[svratenb He
3anyckaetcs

HenpasunbHoe
NOAKMIOYEeHNEe NPOBOAKM

=

. lNpoBepbTe BCe CUNOBbIE U YNPaBRatoLLMe COeNHEHUS.

AHanorosblit aTanoH
(ecnu ncnonbayetcs)

. HpOBepre npasuibHOE NOAKM0HeHe BHELLHero curHana

ﬂpOBepMTb COCTOAHKME ynpasndatoLlero noteHymnomeTpa
(ecnu ncnonb3yeTcs)

HenpasuneHble
HaCTPOWNKMN

-

. MpoBepbTe, 4TO NapaMeTpbl 3aaaHbl BEPHO Ans

nnaH1pyemoro NpuMeHeHs npeotpasosarens

Otkas

=

N

. VocToBepbTECh YTO Npeobpasosatess He 3a6noK1poBaH

. MNpoBepbTe, HET N KOPOTKOrO 3aMblKaHWs MEXAY 3axkumammn

no Npu4MHe HemcnpPaBHOCTA

XC1:15 116 1 (unn) XC1:34 1 36 (kopoTkoe 3amblkaHne
6noka nuTtaHns 24 B nocT. Toka)

OI'IDOKI/ID,bIBaHI/Ie

—

. CH13uTh neperpysky asurartens

ABurarens MeHaeTca
(konebneTcs)

3arsHyTble coeanHeHnsa

asurarens 2. YBenuunTb 3HaveHust napameTpos PO136, PO137
(ynpasneue V/f) unn PO169/P0170 (BekTOpHOE
ynpasneHve)
YactoTa BpatleHns HepocTaro4Ho 1. OcTaHoBWTE NPeobpasdoBaTerb, BbIKMOYNTE

N

. MpoBepbTe BCE BHYTPEHHME COEAVMHEHMS

BMEKTPONMTaHNE, MPOBEPLTE W 3aTHHUTE BCE CUIMOBbIE
COEANHEHUS.

B NpeobpasoBatene

HewcnpasHbIi 3TanoHHbI
noTeHUnomMeTp

1

. BameHuTe noTeHuMomMeTp

Koneb6aHvis BHeLLHero
aHasnoroBoro aTanoHHOro
curHana

. YcTaHoBUTb Npu4KHY konebaxuin. B cnyyae ecnun konebanus

BbI3BaHbI ANEKTPUYECKVMMI MOMEXAMU, NCTONb3YATe
3KPaHUPOBaHHbI Kabesb Win pasHecuTe CUIOBYIO
1 yNpasnsitoLLYyto NPOBOAKY

HenpasunbHble
HaCTPONKN
(BekTOpHOE ynpasneHue)

=

2.

. MNposepbTe napameTpsl P0410, P0412, PO161, PO162,

P0175, n PO176.
CM. pyKOBOACTBO MO MPOrpamMM1MpoBaHuio

YactoTa BpatleHns
ABuratens CnuLIKom
HU3Kas Ui CILLKOM
BbICOKas

HenpasunbHble
HaCTPOWNKN
(noporoBble 3Ha4eHus
yCTaBKM)

-

. MpoBEPUTL, MOAXOASAT NN 3HAYEHUS NapamMeTPoB

P0133 (MuHumansHas YacToTa BpalleHus) 1 P0134
(MakcrmarnbHas 4acToTa BpalleHns) K MCronb3yemMomy
aBurarento n obnacti npuMeHeHnsa

YnpasnsioLLnin curHan
OT aHanoroBoro aranoHa
(ecnu ncnonbayetcs)

. MpoBepUTL YpoBEHb YNPaBASIOLLEro curHasna.

[MpoBepuTL HACTPOIKK (YCUneHne 1 cMeLLierre)
napametpos ¢ P0232 no P0240

[laHHble nacnopTHoM
Tabnuykv aurarens

. MNpoBepbTe, COOTBETCTBYET MM ABUraTesb NiaHnpyeMoi

06nacTu NpuMeHeHus

[Burartens He gocturaet
HOMWHAaNbHOW 4aCTOTbl
BpALLieHns, nn YactoTa
BpaLLieHna asurarens
KonebneTcs oKomno
HOMWHaNbHOM
(BekTOpHOE ynpasneHue)

HacTpoiikn

N —

. MpoBepuTb 3Ha4eHre napametpa P0410

CHW3WTb 3HaYeHne napametpa PO180.
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Mpo6nema Mposeputb KoppekTupytowue aeiicteus

aKpaH BbIKtO4eH HOD,KJ'IPO"IEHI/IE‘ . HpOBepVITb Ha[eXKHOCTb NOAKIIOYEHUSA KNaBULLHOW NaHenn
KNaBWLLHOM naHenu npeoépasoaa‘renﬂ

HanpsikeHne nutanus . HoMuHanbHble 3Ha4eHnst AomKHbI ObiTb B CNEAYIOLLMX
npeaenax:
anektponutarune 200...240 B (Moaenu B kopnycax oT A
no D): MvHMMansHoe 3HadeHre: 170 B; MakcumanbHoe:
264 B.
anekTponuTanune 220/230 B (Mogenu B kopnyce E):
MUHMUManbHoe 3HadveHve: 187 B; makcumansHoe: 253 B.
OnektponuTaHve 380...480 B: MUHMMaNbHOe 3HaveHne:
323 B; makcumansHoe: 528 B.
OnekrponwuTanve 500...600 B: MUHVMManbHoe 3HaveHne:
425 B; makcumansHoe: 660 B

Mnagkune npegoxpa-
HUTENW CUNOBOW Lemu
Pa3OMKHYTbI

. 3ameHuTe npegoxpaHnTenn

[Buratens He paboTaet HacTporikun
B 30He ocnabnenus nons
(BeKkTOpHOE ynpasneHune)

. CHM3WTb 3Ha4eHve napameTpa P0180

[MoHM3KUTL YacToTy CuirHans! garivka 1. Mposeputs curHansl A—A, B-B | cm. Puc. 3.6. Ecnu
BpallleHvs asuratens 4acToTbl BpaLLeHus CUrHanbl yCTaHOBNEHbI NPaBUbHO, NOMEHSATL MECTaMV BbIXOAHbIE
1 3apaTh 3Ha4eHve VNHBEPTVPOBaHbI UK nposofa Asyx as. das, B 4acTHocTn U 1V

napametpa PO009 = VHBEPTVPOBAHO NTaHne

P0169 nnn PO170 naryvka

(nBvratens, paboTaroLuii
C orpaHuyeHnem
KpyTALlero MOMeHTa), ansa
P0202 = 5 — BekTOpHOE
ynpaeneHve ¢ gar4mkom
4aCTOTbl BpaLleHus

O6opsaH kabenb gatyvika | 1. 3ameHnTs Kabenb
4acTOTbl BpaLLieHUs

6.3 MHOOPMALINA, HEOBXOANMAS AJ1 OBPALLEHUSA B CITYXXBY
TEXHUYECKOW NOAAEPXKA

[ns obpatlLlieHst B cnyx0Oy TEXHUHECKON NOAAEPKKM 1 0OCTYKMBaHUSA BaXKHO UMETb MO PYKOW
CneaytoLLyio nHdopMaLmio:

® Mogenb npeobpasosarens.

m CepuiiHbii HOMep ¥ AaTy U3roToBneHns, 0603HaYEHHbIE Ha NacnopTHOM Tabnuyke yCTponcTea
(cm. pazg. 2.5 WOAEHTNOUKALMOHHBIE APNBIKW n Puc. A.2).

® Bepcuio yCTAHOBMIEHHOrO MPOrpaMMHOro obecriedeHns (MPoBepuUTL 3HadYeHne napameTpa
P0023).

m [laHHble NPUNoXeHUs 1 HAaCTPOIKK Npeobpaszosarens.

6.4 NIPOPUJIAKTUHECKOE OBCJTY>KXUBAHUE

3NEKTPUYECKMM KOMMOHEHTaM NpeobpasoBaTens.

KOMMNOHEHTbI MOTyT OocTaBaTbCs MOJ BbICOKMM HampshKeHWeM faxe nocne
OTKIMOYEHVSA MUTaHWNS.

[ns nonHoi paspsakn KOHAEHCaTOPOB HEOOXOAMMO NOAoXKAATb He MeHee 10 MHYT.
Bcerga nogkniovarite Kopnyc ycTpoMCTBa K 3aliMTHOMY 3asemneruio (PE)
B NOAXOAALLEN TOHKE 3a3eMNeHs.

ONACHOCTb!
A Bcerpa otkniovanTe obLLee anekTponuTanve, npexxae Yem npukacaTtbsCs K NoobIM
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PeMOHT 1 o6cnyXueaHue

T

BHUMAHUE!

OnNeKTPOHHbIE NNaTbl COAEPXKaT KOMMOHEHTbI, 4yBCTBUTE/bHbIE
K 3MeKTPOCTaTUHECKM paspsiaam.
He npukacantecb HeENnocpeacTBeHHO K KOMMOHeHTaM nnaT Unn pasbemam.
Mpu1 HeOBXOAMMOCTH CHAYaNa NPUKOCHUTECH K 3a38MMNEHHOMY METaNINYECKOMY
KOPIYCy U1 UCMONb3yMTe 3a3eMnsioLmni 6pacnet.

Ta6n. 6.2. [IpoghnnakTn4eckoe TEXHNHecKoe 006CIyXnBaHne

TexHu4yeckoe o6enyXxuBaHue

MepuopunyHocTb

WHcTpyKuum

3ameHa BeHTUNATOPa

Mo pnoctwxeHun 50 000 4acos

Hapa6oTku.M

[Mpouenypa 3ameHbl nokasaHa Ha Puc. 6.1
nPuc. 6.2

Ecnun
npeobpasosarens
HaxoamuTcs

Ha XxpaHeHuu
OnekTponu-
THyeckme
KOHfieHcaToPb!

«[loBTOPHOE
dopmoBaHve»

(He ncnonbayeTcs):

Kaxxabii rog, Ha4dMHas
C rofia Npou3BoaCTBa,
oTneyaraHHoro Ha

MOEHTUPUKALMIOHHON

Tabnunyke npeobpaszosarens

(cm. rmas. 2 OBLUVE
NHCTPYKLWMI)

Mopatb Ha npeobpasosarens
QNeKTponuTaHne HanpsbkeHnem ot 220
1o 230 B nepewm. Toka, ogHodhasHoe wnu
TpexdgasHoe, yYactoton 50 unmn 60 [,
B TeYeHWe He MeHee opHoro Yaca. o
3aBepLueHnn npoueaypb! OTKSIIO4NTb
SnekTponnTaHMe W noaoXaartb MWHKMYM
24 Yaca nepen MCNONb30BaHveM
npeobpasosarens (NOBTOPHOW nopadei
BNEKTPONUTaHNS)

Ecnun
npeobpasosarens
B aKcnyaraumum:
3aMeHsTs

Kaxgble 10 net

Obpatnteck B cnyxby TexXHW4ecKomn
noanepxku komnanu WEG ans nonyseHus
VHCTPYKLWI MO 3aMeHe KOHAEeHcaTopoB

(1) YnpaBneHvie BEHTUNSTOPaMU MO YMOMYaHWIO BbICTABNEHO B asToMatnyeckuii pexum (P0352 = 2), Taknum o6pasom,

BEHTWNATOPb!  BKMIOYAIOTCA TONMKO MPW  YBEMWYEHUM Temnepatypbl

pagvaropos. Takum 06pa3oM, KOMMHecTBO

HapaboTaHHbIX 4aCOB BEHTUNATOPOB 3aBVCUT OT YCOBUI paboThl Npeobpas3oBatens (HanpshkeHve ABUraTens, BbixogHas
4acToTa, Temneparypa oxnaxaatoLLero Boaayxa 1 T. f.). Konuyectso HapaboTaHHbIX BEHTUNATOPOM YaCOB aBTOMaTUYECKMN
coxpaHsieTcs B napameTpe PO045 npeobpagosatens. 1o goctnxeHnn HapaboTky B 50 000 Yacos akpaH YMIW oTo6pasnt

npegynpexjatoLmii curHan A177.

Ta6n. 6.3. [eprognyeckas npoBepka Kaxzisle 6 Mecsies

KomnoHeHT HeucnpasHocTb KoppekTupytowme aenicTems
HesaTtsHyTble BUHTbI
3aXvMbl, pasbemsl 3ataHyTb
HennotHsle coeanHerns
3arbineHHble BEHTUNATOPbI MpoayTb
HeHopMmanbHbIl Lym 3amMeHnTb BEHTUNATOP.
BeHtunatopesl/ = C™m. Puc. 6.1 n Puc. 6.2.
3a610KMPOBaHHbI BEHTUNATOP
CUCTEMbI OXNaXAEHUS MpoBepuTb NOAKIIOYEHE
HexapakTepHble BuGpaunm BEHTUNSTOPOB
[Mbinb B BO3AYLLUHBIX oUnbTpax 3amMeHnTb UK NPOYUCTUTL
HacnoeHue nbinv, Macna, Bnarvi u T. A. OumncTnTL
MevaTHble nnatbl
3anax 3ameHnTb
Bnok nutaHus/cunosble | Hacnoerve nbinu, Macna, Bnarv U T. A. O4ncTUTL
COeAVHEeHVs HesarsaHyTble BUHTbI 3araHyTb
KoHaeHcaTopsl ObecuBeynBaHve/3anax/yteyka anekTponuTa
Lienu nocT. Toka MpenoxpaHnTenbHbI KnanaH PacLUMpPEeH UK cnomaH | 3ameHnTb
(NpomexyToYHas Lenb) PacLUpeH Kopnyc
O6ecupeyeHvie
MoLLHble pe3vcTopb! 3ameHnTb
3anax
HakonneHve nbinu
Papwnatop OuncTuth
psA3b
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6.5 MHCTPYKLUWN NO O4YNCTKE

B cny4dae HeO6XOﬂVIMOCTI/I O4YNCTKKN npeoépasoBaTenﬂ cneuyMTe VHCTPYKUMAM, MPVIBEAEHHBIM H/KE:

Cuctema BeHTUNALUMN:

OTKNIOYUTL aneKTponuTaHne npeobpasosarens v nogoxaarts 10 MUHYT.

YOanuTh Mbiflb, CKOMMBLLYIOCS HA BEHTUMSAILMOHHBIX OTBEPCTUSX, C MOMOLLIbIO MACTUKOBOM LLIETKM
NN TRSANKM.

YoanuTh Mbifb, CKOMMBLUYIOCSA Ha pebpax pagmatopa v 1onacTsax BEHTUNATOPOB, C MOMOLLbIO
C)XXaToro soaggyxa.

ONEeKTPOHHbIE MnaTbl:
OTKNIOYUTL aneKTponuTaHne npeobpasosarens v nogoxaarts 10 MUHYT.

YOanuTh Mbib, CKOMMBLLYIOCS Ha niatax, ¢ NMOMOLLbI0 aHTUCTATUYECKOM LLETKM MW nucToneTa
C MNOHM3MPOBaHHBLIM CXKaTbiM BO3AyxoM. (Hanpumep: norHHas nywka Charges Burtes lon Gun
(6e3 AgepHbIX MaTepuanos), katanoxHbii Homep A6030-6DESCO.)

[Mpr HEOBXOAMMOCTH BbIHLTE NeYaTHble NNaThbl U3 NpeocbpasosaTens.

O6s3aTensbHO MCNonb3yinTe 3azemasatoLnin 6pacner.

@

OTKpbITb 3aMKM1
KPbILUKU BEHTUNSITOpa

(a) Mpeob6pa3oBaTenu B kKopnycax pa3mepos A, B, C, D a takxxe mopenu 105 A/380/480 B

CHfiITMe BeHTUnsTopa OTknoYeHue Kabenen

CHsITUEe KpeneXHbIX BUHTOB
pelueTKu BeHTUNsTopa

(b) Mopenn 142 A, 180 A n 211 A/220/230 B n 380/480 B, a Takxe Bce mopenun 500/600 B

CHsiITMe BeHTMnsATOpa OTknoYeHue Kabenen

Puc. 6.1.: (a) n (b) CHsITnE BeHTUISITOpa ¢ pagnatopa
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PeMOHT 1 o6cnyXueaHue

MopknioueHue kabens YcTtaHoBKa BeHTUMnsATOpa

(a) Npeo6pasoBaTenu B kopnycax pa3mepos A, B, C, D, a Takxxe mogenu 105 A/380/480 B

3aernneHMe BeHTUNsTopa
" pelweTkKu Ha nsgenvu

(b) Mogenun 142 A, 180 A 1 211 A/220/230 B n 380/480 B, a Takxe Bce mogenu 500/600 B

MopknioueHne kabens

Puc. 6.2.: (a) n (b) YcTaHoBKa BeHTUnIsITOpa Ha pagnatope
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[JononHutennLHoe 060pyaoBaHMe U MPUHAANEXHOCTH

7 AONOJIHUTENIbHOE OBOPYAOBAHUE U NPUHAAJNIEXXHOCTU
7.1 AOMNOJIHUTEJIbHOE OBOPYJOBAHME

He Bce pononHuTensHoe o6opynoBaHMe MOAXOAWT KO BCEM MOLENAM npeobpasosaTernen.
Moapo6Hoe onucaHwe [OMOMHUTENbHOrO 060PYAOBaHNS, AOCTYMHOrO AN KaXKAoh Moaenu
npeobpazosarens, cMm. B Tabn. 2.2.

7.1.1 BCTPOEHHbIN (hUnbTp 3almnThbl OT paguonomMmeXx (ToJsIbKo AN YCTPOUCTB
B Kopnycax pasmepos A, B, C u D) — CFW700...C3...

CHWXaeT ypoBEHb 31EKTPOMAarHUTHbIX MoOMeX, MOCTynatoLLWX U3 NpeobpasoBaTtens B NIMHWI0 NUTaHNs
(KOHOYKTMBHbIE MOMEXM) B BbICOKOYACTOTHOM AmanasoHe (> 150 kI'u). JaHHbI ounbTp HeoOxoamm
079 AOCTVXKEHWA YPOBHSA KOHOYKTMBHbBIX MOMEX, YKasaHHOro B CTaHgapTax ofeKTpoMarHUTHOM
coBmecTmocTu (EN 61800-3 n EN 55011). bonee nogpobHoe onuncanve cMm. B paza. 3.3 MOHTAXK B
COOTBETCTBWV C TPEEOBAHMAMM EBPOMENCKOW OVNPEKTBbI MO SNEKTPOMAMHATHOW
COBMECTMMOCTW.

7.1.2 AnHamn4veckoe TopmoxkeHne BTU3 (Tonbko Ansa ycTPoOKCTB B KOpnycax
E, mogenu 220/230 B u 380...480 B, a Takxe yctpoucTs B Kopnycax D un E,
mopenu 500...600 B) — CFW700...DB...

Bonee nogpobHyto MHhopMaLMO O ANHAMUYECKOM TOPMOXKEHM CM. B pasd. 3.2.3.2 dnHammnyeckoe
TOPMOXeEHME (oMnuMst Mo yMoYaHWio Ans npeobpasoBateneit B koprnycax pasmepos A, B, C un D,
LOMNONHUTENBHOE BCTpavBaemoe 060pyaoBaHme ana npeobpasosareneit 8 kopnyce E—CFW700...DB...).

7.1.3 Koxyx knacca 3awutbl Nemal (TonbKo ans ycTpoucTB B Kopnyce
pa3mepa A, B, C n E) — CFW700...N1...

MpeobpazosaTtens B koxyxe Nemal. CMm. Puc. B.2. [JaHHble npeobpazoBatenu ocHalleHbl
KOMMAEeKTOM gononHutensHoro obopynosanna KN1X-02 (cm. pasa. 7.2 NPUHALIEXKHOCTW).

7.1.4 Koxyx co cteneHbto 3awmTbl IP54 (Tonbko gns ycTponcTB B Kopnyce
pa3mepa B n C) — CFW700...N12..

MpeobpaszoBaTtent B koxyxe IP54. Cm. Puc. A.10. daHHble npeobpa3oBatenn oCHaLLeHbl
KOMMAEKTOM AononHuTensHoro o6opynosanuna PCSC-03 (cm. pasa. 7.2 MPUHALNEXKHOCTW).

7.1.5 Koxyx knacca 3awumtbl IP21 (TonbKo ans yCTpOWUCTB B KOpnyce pa3mepa
A, B n C) — CFW700...21...

Mpeobpaszosatens B koxyxe IP21. Cm. Puc. A.9. [aHHble npeobpasoBaTeni OCHaLLeHbl KOMMIEKTOM
nononHuTensHoro obopyaosaHua KIP21X-01 (cm. pasa. 7.2 NMPUHALNEXKHOCTW).

7.1.6 ®yHkuma STO — CFW700...Y1...

®yHKUmMs STO cooTBeTcTBYET TpeboBaHusam kateropumn 3 (PL d) ctaHaapta EN ISO 13849-1, SIL CL
2 ctaHgapta MOK 61800-5-2/M3K 62061/M3K 61508 1 MOXKeT ObITb MCMONb30BaHa B yCTaHOBKaX
no kateropumn 3 (PL d) B cootBeTcTBUM co cTaHgapToM ENISO 13849-1 1 SIL 2 B cOOTBETCTBUM CO
ctaHgaptom M3K 62061/M3K 61508. Bonee nogpobHas nHdopmauma COAEPKMTCS Ha KOMNaKT-
AMCKe, BXOASALLEM B KOMMIEKT NOCTaBKM Nnpeobpasosarens.
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JononHutenbHoe 060pyf0BaHUE U NPUHAASIEXHOCTH

NMPUMEYAHMUE.

@ HeBO3MOXXHO YCTAHOBUTbL BEPXHIOK MaHeNnb npeobpasoBartens pasmepa A
C AONOMHUTENbHbLIM BbIKOYaTeNeM aBapuiiHOro octaHoBa. Takum 06pasoMm,
MOBbLICUTL CTEMeHb 3aLUnThbl NpeobpasoBaTenein B Kopnycax 3Toro pasmepa
no IP21 vnu Nema 1 HEBO3MOXXHO.

7.1.7 BHeluHuI 6510K NUTaHWA NS YCTPOMCTB ynpasieHus 24 B nocT. Toka —
CFW?700...W1...

PekomeHnayeTca ncnonb3oBaTth 3TO AOMNONHUTENLHOE 06opynoBaHne ¢ ceTammn ceasun (Profibus,
DeviceNet, 1 T. [1.), NOCKOSbKY LIENN YNPAaBNEHNA 1 CETEBbIE MHTEPENCHI OCTATCS aKTUBHBIMU
(oCHaLLeHbl aBTOHOMHbIM 31EKTPOMNUTAHNEM M MPOAOIKAIOT OTBEYATh HA KOMaHAb!, MOCTyNaloLLne
N3 CETW) Aaxe B cry4ae 0b6pblBa OCHOBHOMO NUTaHUS.

MpeobpasoBaTenn ¢ aTol onumelt ocHaLLleHb! BCTPOEHHbIM Npeobpa3oBaTtesieM MOCTOSHHOMO ToKa,
KOTOPbIVI NpeobpasyeT BXOAsLLEe INEKTPONUTaHNE 24 BOMbT MNOCTOSHHOMO TOKA B HanpshKeHne
nuTaHus Lenu ynpasneHuns. Takim o6pas3oM, OCyLLEeCTBASETCS pPe3epBrpoBaHMe NUTaHWS Lienu
ynpaBneHnsi, KOTOPoe MOXeT ObITb MOAAHO UMW C BHELLHero 6noka nutanus 24 B nocT. Toka
(noakntoYeHne NokasaHo Ha PUCYHKe 7.1a), UAK CO LUTATHOrO BHYTPEHHErO UMMYNLCHOro 6oka
nuTanvs npeobpasoBartens.

CnepyeT 0TMETUTb, 4TO NPeobpasoBaTeny, OCHaLLeHHble BHeLLHWM Bl 24 B nocT. Toka, ncnons3yot
3axnmMbl XC1: 34 1 36 nnn XC1: 15 1 16 ana BBOAa BHELIHErO NUTaHWS 1 HE MOryT UCMOMb30BaTh
1NX B KA4eCTBE MOPTOB BbIBOAA, Kak Ha 0Obl4HOM NpeobpasoBarene.

B cny4ae HencnpasHocTu BHelHero Bl 24 B anektponutaHne LndpoBbIX BXOAOB/BbIXOAOB
1 aHa0roBbIX BbIXOAOB NepecTaHeT NOCTyNaTh, AaxXe eCN OCHOBHOE 3MeKTPONMUTaHme NpoaomKaeT
paboTtatb. [oaTOMy pekomeHayeTcs aepxatb bl 24 B nocT. Toka NOCTOAHHO MOAKMIOYEHHbIM
K 3avknmam XC1: 34 1 36 nnmn XC1: 151 16.

24 B noct. Toka
+10%
nputoke 1,5A

24 B noct. Toka
+10 %
npu toke 1,5 A

a) 3axxumbl gna XC1: 34 n 36 b) 3axxumbl gna XC1: 151 16

Puc. 7.1. BHeLuHwi 6710k nuTaHus 24 B nocT. Toka — MOLYHOCTb U 3aXUMbI MOAKIIOHEHNS

7.2 NTPUHAANEXXHOCTHU

MpuHaanexxHOCT Nerko v ObICTPO YCTaHOBUTL, B COOTBETCTBMM C MPUMEHAEMOIN KOHLENLMEN
Plug and Play (Mogknto4n 1 pa6otar). MNpu NOAKNO4EHNM K OQHOMY 13 pa3bemoB ynpasnsoLLas
Lienb aBToMaTU4eCKn pacno3HaeT MOAEnb BCMOMOraTenbHOro YyCTPOMCTBa, 1 ero Kof nepefaeTcs
napameTpy P0028. YcTtaHoBKa BCMOMOrartefbHbIX YCTPOMCTB (MPUHaANexXHOCTeR) AoMmKHa
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NPOMU3BOANTLCS MPU BLIKIIOHEHHOM NpeobpasoBarere.
Kogbl v HOMepa Mofesnen BCroMoraTtesibHbIX YCTPOMCTB ykadaHbl 8 Tadn. 7.1, MpuHaanexxHocTm

MOryT ObITb 3akazaHbl MO OTAENbHOCTY 1 MOCTaBNAOTCSA B I/IHLLI/IBI/IﬂyaJ'IbHOVI ynakoBke, Couepx(al_uem
BCE KOMIMOHEHTbLI 1 I'I0£lp06HbIe PYKOBO/CTBa Mo yCTaHOBKe, 3Kchnyartaumm 1 nporpamMmmmpoBaHnto.

Ta6n. 7.1. Mogenv npuHaanexHocTesn

MNMpoussopcTea WpeHtucoun-
komnanum WEG |, Kauus

(ka | F Onucaxue P: May pbi
Homepa) —P0028

JlononHutenbHoe 060pyAoBaHMe ynpaBiieHusi
11511558  |USB-RS-485/RS-422| MHTepdeiicHbin komrnekt USB-RS-485/RS-422 - -

11008106 CAN-01 Mogynb nHtepdeirica CAN (CANopen/DeviceNet) 8 CD--
11045488 PROFIBUS DP-01 | Mogynb nHtepdpeiica Profibus DP 3 C9--
Mopaynb coneww—namsaTn
11355980 | MMF-02 |Monyru: corew-namsTm | 5 | --xx®
Mopynb pacumpeHus

11402038 | CCK-01 |Monynb BbIXO[HbIX pene. | - | -

BbIHOCHasi KNaBULLHAs NaHesb, 3arfyluka pa3bema BbIHOCHOW K/TaBULLHOW NaHeNn U MOHTaXHasi pamka ans
BbIHOCHOW KJIaBULLIHOM NaHenu.
11401784 HMI-02 CFW700 BblHOCHast knasuLLHas naHens (YMK) @ HMK -

11342535 RHMIF-02 KoMnnekT pamky BbIHOCHOM KnaeuLLHoW nadenu (IP56) -

KomnnekT kabena gna nocnegosaresnsHoM nepegaymv
10950192 | KaGens YMU 1 m o o8 pea - -
[OaHHbIX K BbIHOCHOW KNaBWLLHOW NaHenwu, Ry

KomnnekT kabens Ans nocneaosarenbHoN nepeaayn
10951226 | KaBens UMM 2 m g el = =
[aHHbIX K BbIHOCHOW KNaBULLIHOW MaHenu, 2M

KomnnekT kabensa ana nocnegosatensHon nepenaym
10951223 | KaBens YMU 3 m o o8 peh - -
AaHHbIX K BbIHOCHOW KNTaBULLHOW NaHenu, 3m

KomnnekT K il A N BaTeNbHOM N 4
10951227 | KaBens HMU 5w | KOMMIEKT KaGena ana nocnenosarensHoi nepena - -
AaHHbIX K BbIHOCHOW KNaBULLHOW NaHenwu, 5m

10951240 Kabens YMU 7,5 m Komnnekt kabens [:lVJ'IH I'\OCJ'Ie,ElO?aTeJ'IbHOM nepega4n _ _
[aHHbIX K BbIHOCHOW KNaBULLHOM NaHenu, 7,5 m

10951239 Kab6ens UMV 10 m KomnnekT kabens [:l'J'Iﬂ I'IOC}'Ie,ElO?aTeJ'IbHOVI nepefga4m _ _
AaHHbIX K BbIHOCHOW KNaBULLIHOW NaHenu, 10m

11010298 HMID-01 3arnylwka ans pasbema KnaBuLLHON NaHenn Ymmn -
PasHoe

11401877 KN1A-02 Komnnekt Nemai ans npeobpasosatens ¢ KOprycom _ B
pasmepa A @

11401938 KN1B-02 Komnnekt Nemai ans npeobpasoBartens ¢ Koprycom _ _
paamepa B @

11401857 KN1C-02 Komnnekt Nemai ans npeobpasosatens ¢ KOprycom _ _
paamepa C @
Komnnekt Nemai ana npeobpasoBartens ¢ Koprycom

oelegtse FOiIE=01 pa3amepa E mogenern 105 Aun 142 A @ - -
Komnnekt Nema1 gns npeobpasosartens ¢ Koprnycom

10960850 KNTE-02 paamepa E mogenen 180 1211 A® B -

11401939 KIP21A-01 Komnnexkt IP21 anst npeo6pasosarens ¢ Koprnycom pasmepa A - -

11401941 KIP21B-01 KomnnekT IP21 ans npeobpagoarens ¢ koprnycom pa3vepa B - -

11401940 KIP21C-01 KomnnekT IP21 ans npeobpagoarens ¢ kopnycom pa3vepa C -

11010264 KIP21D-01 Komnnext IP21 anst npeo6pasosarens ¢ kopnycom pasvepa D - -

11010265 PCSA-01 Habop ans akpaHMpoBaHWsA CUNOBbIX kabener — Kopnyc _ _
pa3vepa A

11010266 PCSB-01 Habop ans aKpaH1poBaHKsi CUNOBbLIX kKabenei — Kopmnyc _ _

pasmMepa B

CFW700 | 255



JononHutenbHoe 060pyf0BaHUE U NPUHAASIEXHOCTH

T

MpouseopacTea Wpentudcp
komnanun WEG Kauus
( s e HaumeHoBaHne Onucanue Mapamerpsi
Homepa) —P0028
11010267 PCSC-01 Habop ans akpaHMpoBaHWs CUNOBLIX Kabener — Kopnyc _
pasmepa C
11119781 PCSD-01 Habop ans akpaHMpoBaHWs CUNOBbIX Kabener — Kopnyc B
pasmepa D (BxoauT B CTaHOAPTHYIO MOCTaBKy
10960844 PCSE-01 Habop ans akpaHMpoBaHWs CUNOBbIX Kabenen — Kopnyc _
pasmepa E (BxoguT B CTAHAAPTHYIO NMOCTaBKy)
19705034 PCSC-03 Habop ans akpaHMpoBaHws CUNOBbIX kabenen — B
NS koprnycos pa3mepoB B 1 C co cTeneHbio 3awmsl IP54
10960847 CCS-01 Habop ans skpaHnpoBaHus kabenel ynpasnexvs (BXoauT B B
CTaHpapTHYIO NOCTaBKy)
11401942 CONRA-02 Croiika ynpaenenua CFW700 (noctasnaeTcs ¢ usgenuem, B B
KOMMNeKT BxoauT nnata ynpaeneHus CC700.CDE)
10790788  |DBW030380D3848SZ| Moaynb AvHamudeckoro Topmoxkerus 380...480 B nepem. Toka -
10794631 DBW030250D5069SZ| Mogynb anHammdeckoro TopMoxeris 500...690 B nepewm. Toka -
MpumevaHus.

(1) Vinextndprikatop moayns MMF-02 oto6pakaeTcs B 6 6ute napametpa PO028. CM. pyKOBOACTBO No nporpammvposarmnio CFW700
(2) ins nopknioYeHUst BLIHOCHOM KNAaBULLHOM MaHenu Kk npeoBpasoBatento uvcnonk3yinTte npsMoit kabens DB-9, rHespo-unka (Tuna

NoC/neA0BaTeNbHOrO kabens Ans MblLLK) UK CTaHAAPTHBINA HyNb-MOAEMHbIN Kabenb. MakcimansHas AnvHa kabens: 10 MeTpos.

Mpumepsi.

- Kabenb nocneposarensHbii — 1,80 M (6 dyTos); MpoussoanTtens: KnoH.
- lMNocnenosatenbHbii kabens DBY, 5 M (17 dyTos); Mponasoautens: Belkin.
—Ka6ens PCM195006, 1,80 m (6 coytos) DB9 rHesno/sunka; Mpoussoamtens: Cables Unlimited.

(3) Cwm. Puc. B.2.
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TexHU4YecKne XxapakTepuCcTUKMU

8 TEXHUHECKUWE XAPAKTEPUCTUKUN

8.1 XAPAKTEPUCTUKU IJIEKTPOMUTAHUSA

MCTO4HMK nuTaHms:

B MakcumanbHoe HoMWHanbHoe HanpsbkeHuwe: 240 B gna mopenen 200...240 B, 230 B anq
mopenen 220/230 B, 480 B ona mopenen 380...480 B 1 600 B ans mogeneir 500...600 B Ha
BbicoTe Ao 2000 M Haf ypoBHeM Mopsi. HEO6X0AMMO NMPUMEHSTE MOHMKAIOLLNA KOSPMULMEHT
NS HOMWHaNbHOro HanpsxkeHna 1,1 % C yBennyeHnem BbICOTbl SKCNyaTaumn Ha Kaxable
100 M (328 dpyToB) BbiLe 2000 M (6562 doyTa); BbicoTa orpaHnyeHa sHaveHnem 4000 m (13123
dyTa).

m OcTanbHble TEXHUYECKME XapakTePUCTUKN CM. B PYKOBOACTBE NOMb30BaTeNs.

m [lonycTmoe oTkNoHeHue HanpsbkeHns: oT -15 0o +10 %.

m YactoTa: 50/60 'y (oT 48 'y oo 62 I'u).

m AcummeTpusa dhad: < 3 % OT HOMMHANBHOMO BXOLHOro MexxaydasHoro Hanps»KeHus.

u [NepenanpsykeHne B cooteeTcTBum ¢ kateropwmeit Il (EN 61010/UL 508C).

B HanpshkeHne nepexofHbIx NPOLECCOB B COOTBETCTBUN C KaTeropmei ll.

B MakcumansHoe Konm4ecTBO CoeanHeHni B 4ac: 60 (Mo 1 B MUHYTY).

B TunuyHoe 3HaveHne KMNMO: > 97 %.

B TUNUYHBI BXOAHON KO3 MULIMEHT MOLLIHOCTL:

— 0,94 ona TpexdasdHbix MoAenel ANeKTPONUTaHNA B HOMVUHaIbHbIX YCNOBUSX.
— 0,70 gns ogHohasHbIX MOAENEN ANEKTPONUTaHNS B HOMUHATbHbIX YCIOBUAX.

— cos ¢ (koachdumumeHT capura gas): > 0,98.

Bonee noapobHyto MHpOPMaLMIO O TEXHUYECKMX XxapakTepucTnkax cMm. B MPUMOXXEHNE B —
TEXHUHECKNE XAPAKTEPUCTUKIA.

CFW700 | 257

Pycckuii



5

TexHU4YecKne XxapakTepucTUKu

8.2 ANIEKTPUYECKUE/OBLUVE XAPAKTEPUCTUKN

Ta6n. 8.1. SnekTpu4eckne/obLyme xapakTepucTuku

CONTROL METOA B VICTOYHVK HanpshKeHns.
= Tun perynupoBsku:
— CkanspHas perynuposka V/f.
— VVW: BeKTOpHas perynvmpoBKa HanpsXKeHns.
— BekTopHOe ynpasneHue ¢ fatiMkom o6paTHOM CBA3M MO 4acToTe BpaLLeHns
— bespat4rkoBoe BEKTOPHOE ynpasneHue
u LM-ynpasneHue (NpoCcTpaHCTBEHHO-BEKTOPHASA MOLYNALMS).
® [onHOCTbIO LMGPOBbIE (MPOrPaMMHbIE) PErynaTopbl CUbl TOKa, MOTOKA W
4acTOTbl BPALLEHWS.
CKOPOCTb BbIMOIHEHWS:
— Perynatopesl cunbl Toka: 0,2 mc (5 kI'u).
— Perynsatop notoka 0,4 Mc (2,5 KI'w).
— Perynatop 4acTtoTbl BpalleHns/M3MepeHune 4acToTbl BpaLleHys: 1,2 M

BbIXOAHAA = Ot 0 po 3,4 x HoMMHanbHoM YacToTsl Auratens (P0403). HomvHanbHas YactoTa
YACTOTA [Bvratens nporpammupyetcs B avanasoHe ot O 'y go 300 Iy B pexumax V/f
1 VVW, 1 B ananagore ot 30 'y Ao 120 ' B BEKTOPHOM pexunme.
| ﬂoporoaoe 3Ha4veHne BbIXOJJHOVI 4acTOTbl B 3aBWCWMOCTM OT 4aCTOTbl
nepekYeHns:
—125 'y (4acToTa nepekntoyenuns = 1,25 kl'y).
— 250 'y (4acToTa nepeknoyeHns = 2,5 k'u).
—500 'y (4acToTa nepeknoyeHns = > 5 kIu)

MPON3BOAN- |YMPABJTEHVE | Pexxum ckansipHoro ynpaenenus V/f:

TEJTbHOCTb HYACTOTOW = PerynupoBaHue (C KoMmrneHcaumen ckonbxeHus): 1 % OT HOMUHANBHOW 4acToTbl
BPALLIEHINA BpaLLEeHns.
B [lnana3oH n3meHeHns 4acToTbl BpatleHus: 1: 20.
VVW:

m Perynuposanue: 1 % OT HOMVHaNbHOW YacTOTbl BpaLLEHUS.

® [lnana3oH n3meHeHns 4acToTbl BpatleHns: 1: 30.
Be3gaTynKoBbIN:

m Perynuposanue: 0,5 % OT HOMUHANLHOM YacTOTbl BPALLEHUs.

= [lnana3oH nameHeHns 4actoTbl BpatleHus: 1: 100.

PeXWUM BEKTOPHOro yrnpaBfieHUsi C AaTYMKOM HYacTOThbl BpaLleHus
® PerynupoBaHue:

— #0,1 % OT HOMMHaNbHOW YaCTOTbl BpaLLleHNs C LUM(POBLIM 3TanoHOM
(MCTOYHVMK: KNaBWLLIHas NaHenb, NocneaoBatenbHbIn nopT, fieldbus, aTanoHHbIn
roTeHuvomeTp, npunoxeHve Multispeed).

—+0,2 % OT HOMVHANLHOW YaCTOTbI BpaLLeHus ¢ 12-6UTHbIM aHanoroBbIM BBOAOM

MPOM3BOAN- | VIPABIIEHME | ® [Ouanagon: Ot 10 go 180 %, ynpaeneHune: £ 5 % OT HOMUHANBLHOIO KPYTALLEro
TETbHOCTb KPYTALLMM MOMeEHTa (C AaTYMKOM 4aCTOTbl BPALLEHWS).

MOMEHTOM = [nanasoH: ot 20 po 180 %, ynpaeneHue: =10 % HOMVHaNILHOIO KPYTALLEro
MoMeHTa (6e3parynkosoe ynpasneHve soile 3 ML)

CTOPOHHWE | OtanoHHble ® Bnok nutaHua ¢ BbIXoAHbIM HanpsbkeHnem 10 B £ 10 % — ana ncnons3oBaHus
BITOKU (XC1:21-24) C 3TaNIOHHbIM NOTEHUMOMETPOM Ha aHanoroBbIxX BXOAAX.
MNNTAHNA B MakcrmarnbHbI BbIXOAHOM TOK: 2 MA
(nnata CC700)
+5 B-ENC B Bnok nuTaHvs aatyvka 4acToTbl BPALLEHWS C BbIXOAHbLIM HanpshkeHnem 5 B £ 5 %.
(XC1: 1-8) ®  MakcumMansHbli BbIxogHoM Tok: 160 MA
24B ® Brok nuTaHus C BbIXOAHbLIM HanpsbkenneM 24 B = 10 % — ansa ncnonb3oBaHus

C UMdPOBLIMY BXOAAMU/BbIXOAAMU.
B MakcumanbHbil BbixogHow Tok: 500 MA
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BXOAbl AHAJIOTOBbBIE | ® 2 gudbdpepeHumansHbix Bxoaa
(Mnata = PaspelueHve: 11 6uT + curHan.
CC700) = VposHuW Ha Bxofe: (o1 0 go 10) B, (o1 -10 o 10) B, (ot 0 go 20) MA unu (oT 4 go
20) MA.
= VImnenaHc: 400 kOm ans Bxopa HanpsixkeHus, 500 OM ans Bxofa Toka.
®  MakcumansbHoe BxoaHoe HanpsbkeHune: = 15 B.
u [porpammmnpyemble dyHKLMM
LM®POBBIE = 8 0oTAenbHbIX UMAPOBLIX BXOAOB.
B 24 B nocT. ToKa (BbICOKWMi1 ypoBeHb > 10 B, HU3KMI1 ypoBeHb < 2 B).
® MakcumanbHoe BxogHoe HanpsbkeHue: = 30 B nocT. Toka.
= BxopgHon umnegaHc: 2 KOM.
® Bbi6Op curHana ¢ akTUBHbIM BEPXHWM WM aKTVBHbIM HVDKHUM  ypPOBHEM
BbINOMHSIOT NEPEKIIIOHEHEM NepeMblHK/ (OOHOBPEMEHHO AN BCEX BXOAOB)
BbIXOObl AHAJIOIOBbBIE | ® 2 HenzonupoBaHHbIX BbIxofa.
(Mnara = [MoTeHumansHbIn (0T 0 o 10 B) nnu TokosblIl (0T 0/4 MA 0 20 MA) BbIXOA.
CC700) ® MakcumaneHas Harpyska: RL > 10 kOm (noteHumansbHbiin) nnv RL < 500 Owm
(TOKOBBIN).
= PaspelueHuve: 10 6uT.
u [porpamMmmpyemble dyHKLMM
PENE = 1 pene (HO/M3).
m MakcumansHoe Hanpsbkerve: 240 B nepem. Toka/30 B nocT. Toka.
® MakcumanbHbii Tok: 0,75 A.
= [porpammmupyembie gyHKLMM
TPAH3MC- B 4 130MMpOBaHHbIX LMMPOBLIX Bbixoda Ha TPaH3MCTOpax C  OTKPbITbIM
TOPbBI KOJNIEKTOPOM (C TEMU XKe CChINOYHbIMUN 3Ha4eHuamMn 4To 1 Bl 24 B).
® MakcumanbHbii Tok: 80 MA.
® MakcumansHoe Hanpsbkerve: 30 B nocT. Toka.
u [Mporpammupyembie dyHKLMM
SALLUNTHBIE YCTPOVICTBA | m [leperpyaka no TOKy/KOPOTKOE 3aMblkaHue BbIXxofia.
u [OHWKEeHHOE/NOBbILLEHHOE HaNPsKEHNE.
= OG6pbIB hasbl.
u [leperpes pagnaropa/BHyTPEHHEro NPOCTpaHcTBa npeobpasosarerns.
= [leperpyska TpaHaucTopos BTN3.
u [leperpyska gurarens.
B BHelHW 0TKa3 nnv aBapuinHblii curHan.
= Otkas npoueccopa unu O3Y.
m KopoTkoe 3amblkaHue hasbl BbIXOAa Ha 3eMlto
BCTPOEHHAA |CTAHOAPTHAA | m 9 knasuw: Start/Stop (Myck/OcTaHoB), cTpenka BBepx, cTpenka BHu3, Direction
KNABULLHASA | KMABULLHASA of rotation (Hanpasnexne Bpallenns), Jog (TonykoBbin pexum), Local/Remote
MAHESb MAHEb (nokanbHbi/yaanexHsin), BACK/ESC (BO3BPAT) n ENTER/MENU (BBOA).
(HMK) u KvpkokpucTanimyeckuin gucnnen
u [pocmoTp/pefakTMpoBaHne napameTpos.
B TO4YHOCTb MHAMKALMM:
—Tok: 5 % OT HOMUHaNLHOW CYMbI TOKA.
— PagpeLlueHrvie 4acToTbl BpaLleHus: 1 06/MuH.
u BO3MOXHOCTb BbIHOCHOrO MOHTaXXa.
m  KoMMyHVKaunoHHbIn nopt USB ™
KOPIyC IP20 m [peobpasosatenyt B kopnycax pa3mepoB A, B n C 6e3 BepxHei naHenu
1 C AONOSTHATENbHBIM KOXXyxoM Nemat.
m [peobpaszosateny B koprycax pasmepa E 6e3 [ONOMHUTENLHOO KOXyxa
Nema.
NEMA1/IP20 = [Ipeo6pazosatenu B koprycax pasmepa D 6e3 4OnonHUTENbHOro Koxyxa IP21.
= [Ipeo6pagoBatenu B koprnycax pasMepa E ¢ gononHutensHsiM koxxyxom Nemai
(komnnekT KN1E-01 nnu KN1E-02)
P21 = [Ipeobpazosartenu B koprnycax pasmepos A, B 1 C ¢ BepxHelt naHenbio
NEMA1/IP21 m [peobpasosateny B Koprycax pa3mepoB A, B n C c BepxHen naHensio
1 C AONONHATENbHBIM KOXXyxoM Nemat.
= [IpeoGpazoBatenu B koprycax pasmepa D ¢ AONOMHUTENbHLIM KOXyxoM [P21
P54 m Kopnyca B u C, onuvoHansHo N12.
® 3apHas 4acTb MHBEPTOPA (BHELUHSIA YacTb Mpu onaHLeBOM COeAVHeHW), 3a

ncknoveHnem mogenen 180 A n 211 A ¢ nutaHmnem 220/230 B v 380...480 B, a
Takke mogenen 125 A n 150 A ¢ nutaHnem 500...600 B.

(1) DocTynHo HavnHas ¢ cepuiiHoro Homepa 1024003697.
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T

8.2.1 Hopmb! n cTaHpapTbl

Taén. 8.2. Hopmbi n cTaHfapTs!

CTAHOAPTBI = UL 508C — Cunosble npeobpasosareni.
BE3OMACHOCTU ® UL 840 — KoopavHauva wu3onauuy, BKIOYas 3a30pbl WU MyTV TOKa yTe4kn And
ANeKTPoobopyaoBaHUS.
m EN61800-5-1 — TpebGoBaHusi  6e30MacHOCTW,  SNEKTPU4ECKMe,  TepMUyeckre
1 OHEepreTu4eckye.
= EN 50178 — O6opynoBaHne 3neKTpoHHOE, NPUMEHSIEMOE B OHEPrOyCTaHOBKaX.
= EN 60204-1 — be3donacHoCTb MaLLvH. JnekTpuyeckoe 060pyaoBaHme MallmH. HacTs 1.
O6ume TpeboBaHus
Mpumeyanue. COopLmk o6opynoBaHus 00si3aH YCTaHOBUTL YCTPOMCTBO aBapUiMHOro
OCTaHOBa 1 YCTPOWCTBO OTKIIOHYEHWS ANEKTPONUTAHMS.
= EN 60146 (IEC 146) — MNonynpoBoAHMKOBbIE NpeobpasoBarenu.
m EN 61800-2 — C1CTeMbl CUNOBbIX 3IEKTPOMPUBOAOB C PErYINPYEMO YacTOTON — 4acTb
2: O6Lme TpeboBaHNs — HoMUHambHbIE TEXHUYECKME XapaKTePUCTUKN HASKOBOSBTHBIX
CYICTEM CUIOBbIX 3NIEKTPOMNPMBOLOB MEPEMEHHOrO TOKa C PErynmpyemMoit 4acToTow
ONEKTPOMATHUTHASA | m EN 61800-3 — CwucTeMbl CUMOBbLIX 9NEKTPONPUBOAOB C PErynvpyemMoit 4acToTon —
COBMECTUMOCTb YacTb 3: CTaHfapTHble TPeboBaHWA K 3NEKTPOMArHUTHOM COBMECTMMOCTU MPOAYKLMN
(BMC) 1 cneumnanbsHble MeTofbl UCMbITaHWI.
m EN 55011 — [lpombilineHHoe, Hay4Hoe W MeguumHckoe PY  obopynosaHue.
XapaKTepyCTUKM Paavo4acTOTHbIX MoMex. [peaenbHble BENUUMHBI 1 METOLbI UMEPEHNS.
m CISPR 11 — O6opynoBaHvWe  pagvo4acTOTHOE — MPOMbILINEHHOE,  HAay4HO-
MCCNenoBaTtenbckoe, MEeAULMHCKOe. XapaKTepuUCTUKM  3NEKTPOMArHUTHbIX — MOMEX.
MpepenbHble 3HaYeHV 1 METOAbI U3MEPEHNS.
m EN 61000-4-2 — OnekTpomarHutHas coBmecTumocts (OMC) — uactb 4:
MeTopbl MpPOBEpPKM W U3MepeHnss — pasaen 2: VcnbiTaHus Ha  YCTOMYMBOCTb K
9MeKTPOCTaTUHECKIM paspsiaam.
m EN 61000-4-3 — OnekTpomarHutHas coBmecTuMocTb (OMC) — uyacTb 4: Metogbl
NpOBEpPKM 1 M3MePeHns — paspen 3: VcnbiTaHue Ha yCTOMHMBOCTb K PafAvo4acTOTHOMY
9NEeKTPOMarHUTHOMY MOJo
m EN 61000-4-4 — OnekTpomarHutHas cosmecTuMocTb (OMC) — 4acTb 4: Metopbl
npoBepku 1 n3mepeHus — paspen 4: VicnbiTaHre Ha yCTOMHMBOCTb K HAHOCEKYHAHbIM
MMMYTbCHBIM NOMExam
m EN 61000-4-5 — OnektpomarHuTtHas coBmecTuMocTb (OMC) — uyacTb 4: Metogbl
npoBepkM 1 13MepeHus — paspen 5: VcnbitaHne Ha yCTOMYMBOCTb K AMHAMUYECKMM
N3MEHEHUAM HaMPsHKEHWS MUTaHUS.
m EN 61000-4-6 — OnekTpomarHutHas comecTuMocTb (OMC) — uyacTb 4: Metogbl
npoBepkV W U3MepeHnss — pasfen 6: YCTOMHYMBOCTb K KOHAYKTVBHBIM MOMExam,
HaBeAeHHbIM PaAVO4aCTOTHLIMI NONAMM
MEXAHNYECKAA m EN 60529 — CreneHu 3awutsl, obecnevvBaemble 06ono4vkamu (kog IP).
YACTb. m UL 50 — Kopnyca anektpu4eckoro o6opynosaHus
MPUMEHNMbIE
CTAHOAPTBI
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ANHANG A - DIAGRAMME UND ABBILDUNGEN

ANNEXE A - SCHEMAS ET ILLUSTRATIONS
APPENDIX A - DIAGRAMMEN EN FIGUREN

NPUNOXEHUE A — AUATPAMMbI U PUCYHKHA

Gehause A,Bund C/Cadres A,BetC/FramesA,BenC/
Kopnyca paamepos A,BuC

2

Gehéduse Dund E/ CadresD etE/FramesDenE
Kopnyca pasmepos D u E

1 - Montagehalterungen (fir Wandmontage)

2 - Hinterer Teil des Umrichters (externer Teil fur
Flanschmontage)

3 - Lufter mit Montagehalterung

4 - Steuermodul als Zubehor (siehe Abschnitt 7-2
Zubehor)

5 - FLASH-Speichermodul (nicht enthalten)

6 - Frontabdeckung (Gehéuse A, B und C)

7 - Abdeckung Steuereinschub (Geh&use D und E)

8 - Tastatur (HMI)

9 - Status-LED

10 - CC700 Reglerkarte

11 - Untere Frontabdeckung (Geh&use D und E)

12 - Hebeauge (nur Gehéuse E)

1 - Montage des supports (pour montage dans le mur)

2 - Arriére de l'inverseur (extérieur pour montage a bride)

3 - Ventilateur avec support de montage

4 - Module accessoire de commande (voir la rubrique
7-2 Accessoires)

5 - Module de mémoire FLASH (non inclus)

6 - Couvercle avant (cadre A, B et C)

7 - Couvercle de I'ensemble de commande (cadre D et E)

8 - Clavier

9 - LED d'état

10 - Carte de commande CC700

11 - Couvercle avant inférieur (cadre D et E)

12 - Anneau de levage (uniquement cadre E)

1 - Montagesteunen (voor montage door de muur)

2 - Achterste gedeelte van de omvormer (extern
gedeelte van flensmontage)

3 - Ventilator met montagesteun

4 - Regelaccessoiremodule (raadpleeg de sectie 7-2
Accessoires)

5 - FLASH-geheugenmodule (niet inbegrepen)

6 - Voordeksel (frame A, B en C)

7 - Deksel regelstang (frame D en E)

8 - Toetsenbord

9 - Status LED

10 - CC700 schakelpaneel

11 - Onderkant voordeksel (frame D en E)

12 - Hijsoog (alleen frame E)

1 - MOHTaXXHbIE KPOHLLTENHbI (N5 CKBO3HOTO MOHT:

2 - BapHsas yacTb NpeobpasoBaTens (BHeLHAS YacT!
Q15 CKBOBHOTO MOHTaXa)

3 - BEHTUNATOP C KPEeNeXHbIM KPOHLLTEMHOM

4 - Mopynb ynpasnexus (cM. pasa. 7.2
NPUHAONEXXHOCTW)

5 - Mogynb donetu-namaTit (B KOMMNEKT NOCTaBKN He
BXOANT)

6 - MNepeaHsa naHens (kopnyca pasmepos A, B v C)

7 - Koxxyx cToviku ynpasneHvs (kopnyca pasmepos D 1 E)

8 - KnaBuLLHas naHens

9 - CBETOAMOAHbIN HANKATOP COCTOSHIS

10 - Mnara ynpasnexna CC700

11 - HwKHWi nepepHuii Koxyx (kopnyca pasmepos
DwvE)

12 - MogbeMHoe KorbLO (TOMbKO AMst KOPrycoB
pasmepa E)

Abb. A.1: Wichtigste Bauteile des CF\W700

Figure A.1: Composants principaux du CFW700

Figuur A.1: Belangrijkste componenten van de CFW700

Puc. A.1: OcHoBHble KOMMOHEHTbI Mpeobpasosatenss CFW700
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1 - Typenschild an der Seite des Kihlkdrpers
2 - Typenschild unter der Tastatur

1 - Plague signalétique apposée sur le coté du dissipateur thermique
2 - Plaque signalétique sous le clavier

1 - Naamplaatje bevestigd aan de zijkant van de koelplaat
2 - Naamplaatje onder het toetsenbord

1 - MacnopTHas Tabnuyka, pacrnonoxeHHas Ha OOKOBOWM CTOPOHE
paaonaropa
2 - lNacnopTHas Tabnnyka nof KnaBMLLIHOW NaHesnblo

P

Abb. A.2: Positionen der typenschilder
Figure A.2: Emplacement des plaques signalétiques
Figuur A.2: Locatie van de naamplaatjes
Puc. A.2: PacrionoxeHue nacrnopTHbIX Tabinyexk
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Steckplatz 5
Encoche 5
Opening 5
Pasbem 5

Steckplatz 3: grin
Encoche 3: vert
Opening 3: groen
Pasbem 3: 3eneHbii

XC1

Abb. A.3: Positionen von Reglerkarte, XC1-Klemme (Steuersignale) und S1- (Auswahl des Signaltyps der
analogen Ein- und Ausgénge) und S2- (RS-485-Modul) DIP-Schaltern
Figure A.3: Emplacement de la carte de commande, du bornier XC1 (signaux de commande) et
des commutateurs DIP S1 (sélection du type de signal des entrées et des sorties analogiques) et S2
(terminaison de ligne RS-485)
Figuur A.3: Locatie van het schakelpaneel, XC1 klemmenstrook (bedieningssignalen) en S1 (analoge
ingangs- en uitgangssignaaltypeselectie) en S2 (RS-485 kabelafsluiting) DIP-schakelaars

Puc. A.3: Pacrionoxenune nnatbl ynpasfieHns, KOHTakTHov konogku XC1 (moaknoyeHne yrnpasnistoLmx
ka6eneri), DIP-nepekntodateneri S1 (Bbl6op Tvna curHana Ha aHasioroBbiX BXo4ax v BbIX04ax)
n S2 (okoHe4Has Harpy3ska WwuHbel RS-485)

Gehduse A, Bund C/ Cadres A, B et C/Frames A, B en C/ Kopnyca paamepoB A,BuC

@ @ ®

Zugang zu den Steuer- und
Leistungsklemmen

Acces aux borniers de commande
et d’alimentation

Toegang tot de regel- en
spanningsklemmenstroken

[ocTyn K KOHTaKTHbIM KONOAKaM
yNpaBneHus 1 nuTaHms
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Gehause D und E/ Cadre D et E/ Frames D en E / Kopnyca paamepos D u E

®

Zugang zu den Steuerklemmen
Acces aux borniers de commande

Toegang tot de
regelklemmenstroken

[OCTyN K KOHTAKTHBIM KONoakam
ynpaeneHnsa 1 nuTaHnsa

Zugang zu den Leistungsklemmen
Accés aux borniers d’alimentation

Toegang tot de
spanningsklemmenstroken

,ElOCTyI'I K KOHTaKTHbIM Konogkam
ynpaeneHna n nutaHna

Hinweis: Flr den Zugang zu den
Leistungsklemmen von Nema1 (KN1E-02 Kit)
180 und 211 A-Umrichtern (GehausegroBe E)
muss auch die Frontabdeckung des unteren
Teils des Nema1-Kits entfernt werden.

Remarque: Afin d’accéder aux borniers
des inverseurs 180 et 211 A (cadre E) du
kit Nema1 (kit KN1E-02), il faut également
retirer le couvercle avant de la partie
inférieure du kit Nemat.

Opmerking: Om toegang te verkrijgen
tot de voedingsklemmen van de Nemat
(KN1E-02 kit) 180 en 211 A omvormers
(Frame maat E), moet ook het voordeksel
van het onderste gedeelte van de Nema-
kit worden verwijderd.

MpumeyaHue. [1ns Toro 41066

MOAYy4YUTb [OCTYMN K CUMOBbLIM 3aXXKMMam
npeobpaszosateneit mogenet 180 n 211 A
(pasmepebl kopnyca E) knacca saiumTbl
Nemat (koMAneKT AONOMHUTENBHOrO
ob6opynoBanust KN1E-02), Takxe
HeobX0AMMO CHSATb HKHIOK YacTb
nuuesor naHenn Nema 1.

Abb. A.4: Zugang zu den Steuer- und leistungsklemmen
Figure A.4: Acces aux borniers de commande et d’alimentation
Figuur A.4: Toegang tot de regel- en spanningsklemmenstroken

Puc. A.4: ﬂOCTyI'I K KOHTaKTHbIM KOJ1ogKam ynpasBJieHns n nutaHus
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Das Zubehor fiir das Tastaturgehause kann auch zur Befestigung des HMI verwendet werden, siehe Abschnitt
7.2 Zubehor.

L’accessoire de cadre de clavier peut également servir a fixer I'lHM, comme mentionné dans la rubrique
7.2 Accessoires.

Het toetsenbordframeaccessoire kan ook worden gebruikt om de HMI te repareren, zoals vermeld in de
sectie 7.2 Accessoire.

Pawmka knaBuLLHOM NaHenn Takke MOXET MCMOoNb30BaTbea Ana MoHTaxka MU, kak ykaszaHo B pasa. 7.2
MPUHAONEXHOCTN.

Abb. A.5: Daten fr die HMI-Installation an der Schaltschranktir oder am Schaltschrank - mm [in]
Figure A.5: Données pour l'installation de I'lHM sur la porte de I'armoire ou du panneau de commande - mm [po]
Figuur A.5: Gegevens voor de HMi-installatie op de kastdeur of het bedieningspaneel - mm [in]

Puc. A.5: [lJaHHbie ansi yctaHoBkn YMU Ha aBepue Lwkagha nnv naHenu ynpaBneHusi — B MM [[roimax]
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Gehéuse A/ Cadre A/ Frame A/ Gehduse B/ Cadre B/ Frame B/
Paamep kopnyca A Pa3mep kopnyca B

Umrichter ohne Frontabdeckung Inverter without the front cover

Inverseur sans le couvercle avant Inverseur sans le couvercle avant
Omvormer zonder het voordeksel Omvormer zonder het voordeksel
Mpeobpasosarens 6e3 nuLesor naHenw Mpeobpasosarent 6e3 nuLeBor naHenw
Gehéuse C/ Cadre C/Frame C/ Gehéuse D/ Cadre D/Frame D/
Pa3mep kopnyca C Pa3mep kopnyca D

Umrichter ohne Frontabdeckung Umrichter ohne untere Frontabdeckung

Inverseur sans le couvercle avant Inverseur sans le couvercle avant inférieur

Omvormer zonder het voordeksel Omvormer met het onderste voordeksel
[NpeobpasoBartens 6e3 NMueBor naHenu MpeobpazoBatens 63 HUXKHEN YacTu

NUEeBOn NaHenu

Abb. A.6: (a) Erdungspunkte und Positionen von Erdungstrennstellen der Filterkondensatoren - Trennung
durch Schrauben

Figure A.6: (a) Points de masse et emplacement des points de déconnexion de la masse des
condensateurs de filtrage - déconnexion via des boulons
Figuur A.6: (a) Aardingspunten en de locatie van aardeontkoppelingspunten van de filtercondensatoren -
ontkoppeling door middel van bouten

Puc. A.6: (a) To4ku 3a3eMreHUs 1 pacronoxXeHne TOHEeK 0TCOEANHEHNUS (DUITbTPYIOLLNX
KOHAEHCaTopoB OT 3a3eMJIeHNs] — pasdbeguHeHNe nyTeM eMoHTaxa 60/1T0OBOro COeaNHEHNs
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Gehduse Bund C IP54 /Cadre BetC/FramesBenC/
Pa3mepbl kopnycoB B u C, creneHb 3awurtsbl IP54

Wechselrichter ohne die frontplatte
Variateur sans le couvercle avant
Omvormer zonder voorplaat
[Mpeobpazosatens 6e3 NULEBO NaHenm

Abbildung A.7: Erdungspunkte und die Stelle der Filterkondensatoren erden Trennungspunkte —
Verbindungsabbau durch Bolzen - RahmengréBe B und C IP54

Figure A.7: Points de masse et emplacement des points de déconnexion de la masse des
condensateurs de filtrage - déconnexion via des boulons - cadres B et C IP54

Figuur A.7: Aardepunten en de locatie van aardeontkoppelingspunten van de filtercondensatoren -
ontkoppeling d.m.v. bouten - framematen B en C IP54

Puc. A.7: Touku 3a3eMeHNs1 1 pacronoxXeHne TOHEK OTCOeANHEHNS oUbTPYIOLYMX KOHAEHCATOPOB
OT 3a3eM/IeHNs1 — pa3beHeHne nyTemM AeMoHTaxa 60/1ToBoro coeamHeRus. Paamepsi koprycos B u C,
creneHb 3awmnTsl IP54
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Gehéuse E / Cadre E / Frame E / Pasamep kopnyca E

Position desPRT1 Board
(Umrichter ohne untere Frontabdeckung)

Emplacement de la carte PRT1

(inverseur sans le couvercle avant PRTI board
inférieur) Carte PRT1
Locatie van het PRT1-paneel B
(omvormer zonder het onderste PRTI-paneel
voordeksel) Mnara PRT1

27770

Pacnonoxerve nnatsl PRT1
(npeobpazosaternb 6€3 HKHER YacTn
NNLEBOI NaHenu)

Vorgehensweise zur Trennung des RFI-Filters und des MOV (geerdet) — notwendig fur den Einsatz des
Umrichters in IT- oder asymmetrisch geerdeten Delta-Netzen

Procédure de déconnexion du filtre RFI et du MOV connecté a la masse, nécessaire pour utiliser I'inverseur
dans des réseaux informatiques ou en étoile avec une phase connectée a la terre

Procedure voor de ontkoppeling van het RFI-filter en de MOV die met de aarde is verbonden — noodzakelijk
voor het gebruik van de omvormer in IT of hoekgeaarde deltanetwerken

Mpouenypa oTcoeanHeHns unbTpa 3aLLyTbl OT PAAMONOMEX Y METANNO-OKCUAHOrO BaprcTopa OT 3eMIu
[N5 ICMNOMNb30BaHVs NpeobpasoBaTens B CETAX 3HeProcHabXeHws ¢ 3a3emneHnem cuctems T (MPOBOAHMK
HelTpanu He 3a3emneH U 3a3eMneH Yepes BbICOKOOMHbI PE3VUCTOP) MW NPV NMOAKMIOYEHNIN MO CXeme
TpeyronbH1Ka ¢ 3a3emneHnem yrioBoin TOHKK

Abb. A.8: Erdungspunkte und Positionen von Erdungstrennstellen der Filterkondensatoren - Trennung
durch Jumper J1

Figure A.8: Points de masse et emplacement des points de déconnexion de la masse des
condensateurs de filtrage - déconnexion par le cavalier J1

Figuur A.8: Aardingspunten en de locatie van aardeontkoppelingspunten van de filtercondensatoren -
ontkoppeling door de jumper J1

Puic. A.8: Touku 3a3eMiieHunsi U PacriosioxXeHne To4eK 0TCOeANHEHNS (hUTbTPYIOLNX KOHAEeHCaTopoB
OT 3a3eMIIEHNSI — Pa3beauHEHNE MyTeM AEMOHTaxXa nepembidku J1J1
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Gehéduse A/ Cadre A/ Frame A/ Gehéuse B/ Cadre B/ Frame B/
Pasmep kopnyca A Paswmep kopnyca B

3
o

P
/Z? CESTAY 7%

Gehéuse C/ Cadre C/Frame C/ Gehéduse D/ Cadre D/ Frame D /
Pa3mep kopnyca C Pasmep kopnyca D

\‘ Lm

Abb. A.9: Umrichter mit schutzart IP21 - gehduse A bis D
Figure A.9: Inverseur d'indice de protection IP21 - cadres A a D
Figuur A.9: IP21-beschermingsgraad omvormer - framematen A tot D

Puc. A.9: [peobpasosaresis knacca 3awutsl IP21 — paamep kopryca ot A go D
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5

Abbildung A.10: Wechselrichter mit gehduse IP54 - rahmengréBe B und C
Figure A.10 : Variateur avec enveloppe IP54 - cadres B et C
Figuur A.10: Omvormer met IP54-behuizing - framemaat B en C

Puc. A.10: peobpasoBatesib co CTENEHbIO 3alymnTbl IP54 — pasmep kopryca oT Bu C
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6pazosateneli cepum CFW700, 0CHOBHbIE aNeKTpu4eckue

XapaktepucTukm — mogenn 200 B

Wi Ipeo

Liste mit Modellen der CFW700-Baureihe, wichtigste elektrische daten — modelle 200 V/
Crimcok mogerne:

Liste des modeéles de la série CFW700, caract:

Lijst modellen van CFW700-serie, belangrijkste elektrische specificaties — modellen 200 V

Tabelle B.1
Taén. B.1

Tableau B.1.

NMPUNOXEHUE B — TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHA
Tabel B.1

ANNEXE B - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

ANHANG B - TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN
APPENDIX B - TECHNISCHE ESPECIFICATIES
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Tabelle B.2: Liste mit Modellen der CFW700-Baureihe, wichtigste elektrische daten — modelle 400 V
Tableau B.2: Liste des modeles de la série CFW700, caractéristiques électriques principales — modeles de 400 V/
Tabel B.2: Lijst modellen van CFW700-serie, belangrijkste elektrische specificaties — modellen 400 V

Ta6n. B.2: Criicok mogenewi npeobpasosatenewi cepun CFW700, 0CHOBHbIE SN1eKTpu4eckue
XapaktepucTukn — mogesnn 400 B
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Lijst modellen van CFW700 serie, elektrische specificaties netvoeding — modellen 600 V

Tabel B.3.
Abbildung B.3
Tableau B.3

Liste von Modellen der Serie CFW700, elektrische Hauptspezifikationen — Modelle von 600 V

tiques électriques principales — modeles de 600 V/

eris

CFW?700, caracté

Erie

Liste des modéles de la s
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XapaktepucTukm — mogenn 600 B
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Hinweise:

(1) Nennstrom unter Ber(cksichtigung der Schaltfrequenz und der Umgebungstemperatur des Umrichters, die in
der Tabelle angegeben sind, sowie den Umgebungsbedingungen aus Abschnitt 3.1.1 Installationsumgebung.
(2) Anhaltspunkt fir IV-polige WEG-Motoren bei 230 V bzw. 460 V. Fur die GroBe des Umrichters muss der Nennstrom

des jeweiligen Motors berticksichtigt werden.

(3) AusschlieBlich Kupferdraht (mindestens 75 °C) verwenden. Weitere Informationen zu den Leistungsklemmen finden
Sie in Tabelle B.5.

(4) Der Umrichtername muss die Endung DB (Smart Code) aufweisen.

(5) Die erste Zahl bezieht sich auf die Drehstromversorgung und die zweite auf die einphasige Versorgung. Bei
einer einphasigen Versorgung durfen Kabel mit einer groBeren Starke nur an den Klemmen R/L1/L und S/L2/N
verwendet werden.

(6) Die erste Zahl bezieht sich auf einen ND-Betrieb und die zweite auf einen HD-Betrieb.

(7) Die erste Zahl bezieht sich auf die Kabel der Klemmen R/L1/L und S/L2/N und die zweite Zahl auf die anderen
Stromkabel.

(8) Die erste Zahl bezieht sich auf eine ND-Anwendung und die zweite auf eine HD-Anwendung.

Remarques:

(1) Intensité nominale en prenant en compte la fréquence de commutation et la température ambiante de
I'inverseur spécifiés dans le tableau, ainsi que les conditions environnementales spécifiées dans la rubrique 3.1.1
Environnement d’installation.

(2) Valeur d’orientation en considérant un moteur WEG a 4 poéles de 230 V ou 460 V. Le dimensionnement de
I'inverseur doit se baser sur I'intensiét consommée par le moteur dans I'application.

(3) Utilisez uniquement un cablage en cuivre avec une caractéristique de température minimale de 75 °C. Pour en
savoir plussur les bornes d’alimentation, voir le tableau B.5.

(4) Linverseur doit avoir ler suffixe DB dans le nom (code intelligent).

(5) Le premier numéro correspond a une alimentation triphasée et le deuxiéme a une alimentation monophasée. En
cas d’alimentation monophaseée, utilisez un cable avec une plus grande jauge uniquement aux bornes R/L1/L et
S/L2/N.

(6) Le premier numéro correspond a une application ND et le deuxieme a une application HD.

(7) Le premier numéro correspond aux cables utilisés aux bornes R/L1/L et S/L2/N, alors que le deuxieme correspond
aux autres cables d'alimentation.

(8) Le premier numéro correspond a une application ND et le deuxieme a une application HD.

Opmerkingen:

(1) Nominale stroom uitgaande van de schakelfrequentie en omgevingstemperatuur van de omvormer aangegeven
in tabel en de omgevingsvoorwaarden aangegeven in de sectie 3.1.1 Installatie-omgeving.

(2) Oriénterende waarde uitgaande van 230 V of 460 V, IV pool WEG-motor. De maat van de omvormer moet
gebaseerd zijn op de stroom die door de motor in de toepassing wordt verbruikt.

(3) Gebruik alleen koperen draden met een minimum van 75 °C temperatuurspecificatie. Voor meer informatie over
de voedingsklemmen, raadpleeg de tabel B.5.

(4) De omvormer moet het suffix DB in de naam (smart code) hebben.

(5) Het eerste nummer verwijst naar de driefasen- en het tweede naar de monofase-voeding. Bij een monofase-
voeding, gebruikt u alleen bij de klemmen R/L1/L en S/L2/N kabels met grotere omvang.

(6) Het eerste nummer verwijst naar ND-toepassing en het tweede naar de HD-toepassing.

(7) Het eerste nummer verwijst naar de kabels gebruikt bij de klemmen R/L1/L en S/L2/N, terwijl het tweede nummer
naar de andere voedingskabels verwijst.

(8) Het eerste nummer verwijst naar ND-toepassing en de tweede naar HD-toepassing.

MpumeyaHus.

(1) HoMuHanbHbI% TOK C y4eTOM 4acTOThl NEPEKNIOYEHUs 1 TeMNepaTypbl BHyTPM NpeobpasoBaTens, ykasaHHbIX
B Tabnuue, v yCrnoBUin OKpyXXaloLLel cpefbl, ykadaHHbix B pasf. 3.1.1 PekomeHpauuv no sbibopy mecta
MOHTaxa.

(2) MpnbnmnauTensHoe 3Ha4eHve ans YeTbipexnontocHoro asuratens WEG 230 B nnv 460 B. BeiGop Tvnopasmepa
npeobpagoBaTtens [O/MKeH OCHOBbLIBATLCA Ha 3HAYEHUM ToKa, MOTpebnsieMoro AsurateneM B AaHHbIX
YCNOBWSX NPUMEHEHWS.

(3) Ncnonbayite TONbKO MeAHble MPOBOAHUKM C TEPMOCTOMKOCTbIO He Hwwke 75 °C. Bonee nogpobHyio
MHPOPMaLMIO MO CUNOBbLIM 3axMam — cM. B Tabn. B.5.

(4) HasBaHwe (OByxMepHbIi LUTPUX-KOL) NpeobpasoBarens 06a3aTenbHO JOMKHO cofepxars cydduke DB.

(5) MepBoe 4Mcno ykasbiBaeT Ha TpexdasHoe MuTaHve, BTOPoe Y1Crio — Ha oaHodpasHoe. B cnyyae ogHodbasHoro
MUTaHUA VcronbayiiTe kabenb 6onee KPynHOro CeHeHns Tonbko Ha 3axnmax R/L1/L v S/L2/N.

(6) Mepeoe 4uncno ykaabieaeT Ha paboTy C neperpyskor B HopmansHoMm pexxnme (ND), BTopoe — Ha paboTy ¢
MOBbILLEHHON Meperpy3Koin.

(7) MepBoe 4ncno ykasbiBaeT Ha kabenn, cnonbayemble Ha 3axknmax R/L1/L n S/L2/N, BTopoe 41cno ykasbizaet
Ha apyrve cunosble kabenu.

(8) Mepeoe vncno ykaabieaeT Ha paboTy C neperpyskor B HopMansHoMm pexxnme (ND), BTopoe — Ha paboTy ¢
neperpyskol B Taxenom pexume (HD).
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Tabelle B.4: Angaben zu Ein- und Ausgangsstrémen, Uberlaststrémen, Trdgerfrequenz,
Umgebungstemperatur und Verlustleistung

Tableau B.4: Intensités d’entrée et de sortie, intensités de surcharge, fréquence porteuse, température

ambiante et caractéristiques de perte de puissance

Tabel B.4: Ingangs- en uitgangssstromen , overbelastingsstromen, draaggolffrequentie, omringende
luchttemperatuur en stroomverliesspecificaties

Ta6n. B.4: XapakTepncTvku BXOAHbIX U BbIXOAHbIX TOKOB, TOKOB Neperpy3ku, 4acToTbl HECYLLEN,
Temrneparypbl OKpyXaroLyero Bo3ayxa v notepb MOLHOCTU
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Hinweise:

(1) Nennstrom unter BerUicksichtigung der Schaltfrequenz und der Umgebungstemperatur des Umrichters, die in der
Tabelle angegeben sind, sowie den Umgebungsbedingungen aus Abschnitt 3.1.1 - Installationsumgebung.

(2) Die Schaltfrequenz kann in Abhangigkeit von den Betriebsbedingungen des Umrichters automatisch auf 2,5 kHz
verringert werden, wenn PO350 = 0 oder 1 ist.

(3) Verlustwerte fir den Betrieb bei Nennbedingungen (d.h. Nennausgangsstrom, -frequenz und -schaltfrequenz).

(4)Bei der Flanschmontage entspricht die abgeleitete Leistung dem Gesamtverlust des Umrichters ohne
Berlicksichtigung der Verluste des Leistungsmoduls (IGBT und Gleichrichter) und des DC Link.

Remarques:

(1) Intensité nominale en prenant en compte la fréquence de commutation et la température ambiante de I'inverseur
spécifiés dans le tableau, ainsi que les conditions environnementales spécifiées dans la rubrique 3.1.1 -
Environnement d’installation.

(2)La fréquence de commutation peut étre réduite automatiqguement a 2,5 kHz, en fonction des conditions de
fonctionnement de l'inverseur, si PO350 = 0 ou 1.

(3) Les pertes pour les conditions de fonctionnement nominales, ¢.-a-d. pour les valeurs d’intensité de sortie nominale,
de fréquence et de fréquence de commutation.

(4) La puissance dissipée spécifiée pour le montage par brides correspond aux pertes totales, moins le module
d’alimentation (IGBT et redresseur) et les pertes de la bobine d’induction de la liaison CC.

Opmerkingen:

(1) Nominale stroom uitgaande van de schakelfrequentie en omgevingstemperatuur van de omvormer aangegeven
in tabel en de omgevingsvoorwaarden aangegeven in de sectie 3.1.1 - Installatie-omgeving.

(2) De schakelfrequentie kan automatisch worden verlaagd tot 2.5 kHz, afhankelijk van de bedieningsvoorwaarden
van de omvormer als PO350 = 0 of 1.

(3) Verlies voor nominale bedieningsvoorwaarden, d.w.z. voor nominale uitgangsstroom, frequentie en
schakelfrequentiewaarden.

(4) Het gedissipeerd vermogen aangegeven voor flensmontage komt overeen met het totale verlies min de
voedingsmodule (IGBT en gelijkrichter) en DC link inductorverliezen.

MpumeyaHus.

(1) HoMMHanbHbIM TOK C y4eTOM H4acTOTbl NEPEKNOYEHNS 1 TeMnepaTypbl BHYTPU Npeobpasosartens, yKadaHHbIX
B Tabnuue, 1 yCNoBUI OKPYXXaloLLel cpefbl, ykadaHHbix B pasf. 3.1.1 PekomeHpgauuv no Bbibopy mecta
MOHTaxa.

(2) HacTtoTa nepekntodeHUs MOXKeT ObiTb aBTOMATU4ECKM CHWKeHa Ao 2,5 KIU, B 3aBWCUMOCTM OT YCNOBWUIA
paboTbl Npeobpasosatens, ecnun napameTpy PO350 nprcBoeHo 3HadeHve 0 unn 1.

(3) MoTepwt Npv HOMUHANBHBIX YCNOBUAX PabGOTbl, TO €CTb MPU HOMMHAMbHBLIX 3HAYEHWSX BbIXOLHOrO TOKa,
4aCTOTbl U 4ACTOTbI NEPEKNOHEHNS.

(4) PaccerBaemas MOLLHOCTb, yka3aHHas And BPE3HOW YCTaHOBKW COOTBETCTBYET MOMHbIM MOTEPsAM 3a
MCKMioYeHnem 6noka nutaHus (TpaHaucTopsl BTU3 1 BbiNpaMUTENb), @ Takke MoTepb Ha KaTyllke
VHAYKTUBHOCTM Lenn MOCTOSIHHOMO TOKa.

Tabelle B.4 zeigt lediglich zwei Punkte der Uberlastkurve (Aktivierungszeit 1 min und 3 s). Die volistandigen Daten
fir IGBT-Uberlastkurven fiir Normal- und Hochlastbetrieb (ND und HD) werden weiter unten gezeigt. Je nach den
Einsatzbedingungen des Umrichters (Umgebungstemperatur, Ausgangsfrequenz, mégliche Verringerung der
Tragerfrequenz usw.) kann die maximale Betriebszeit des Umrichters bei Uberlast reduziert werden.

Le Tableau B.4 présente uniquement deux points de la courbe de surchage (temps d’activation de 1 min et 3 s). Les
informations completes sur la surchage de IGBT pour les cycles de service normaux et intensifs sont présentées
ci-dessous. Selon les conditions d'utilisation de I'inverseur (température ambiante, fréquence de sortie, possibilité
ou non de réduire la fréquence porteuse, etc.), le temps de fonctionnement maximal de I'inverseur avec surcharge
peut étre réduit.

Tabel B.4 geeft slechts twee punten van de overbelastingscurve (activeringstijd van 1 min en 3 s) weer. De volledige
informatie over de overbelasting van de IGBT voor normale en zware belastingscycli wordt hieronder weergegeven.
Afhankelijk van de gebruiksvoorwaarden van de omvormer (temperatuur omgevingslucht, uitgangsfrequentie,
mogelijkheid om al dan niet de draaggolffrequentie te reduceren etc,) de maximale tijd voor de werking van de
omvormer met overbelasting kan worden gereduceerd.

Tabn. B.4 onvcbiBaeT TONbKO ABE TOYKW Ha KPWUBOW Neperpyskn (Bpems aktvsauum 1 MuHyTa u 3 cekyHpbl).
Hwxe npefcTasnera nonHas vHdopmaumsa no neperpyske TpaHavncTopos BTU3 npu paboTe ¢ neperpyskoit B
HopmanbHoM pexxknme (ND) 1 npu paboTe ¢ neperpy3koit B Tsxxenom pexxumve (HD). B 3aBrcumocT oT ycnosuia
1CNoNb30BaHNA Npeobpasosarens (TemMneparypa OKpy»KaloLLero Bo3fyxa, BbIxofgHas 4acTtota, Hanuyve unm
OTCYTCTBME BOSMOXXHOCTM MOHVIKEHWA 4aCTOThl HECYLLIEN U T. [l.) MaKCHMasibHas BO3MOXXHAsA NPOAO/KUTENbHOCTL
paboTbl NpeobpasoBaTens B yCMNOBUSAX Neperpy3kn MOXeET ObiTb CoKpaLlieHa.
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(a) IGBT-Uberlastkurve fiir Normalbetrieb (ND)
(a) Courbe de surcharge des IGBT pour un cycle de service normal (ND)

(a) De overbelastingscurve van de IGBTs voor de normale belastingscyclus (ND)
(a) KpuBas neperpy3ku TpaHauctopos BTU3 npu pa6oTe ¢ neperpy3koi B HOpManbHOM

pexume (ND)
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1.9 | Alle zehn Minuten eine Uberladung.
8 ATTENTION!

17 Une surcharge tous les 10 minutes.
o ATTENTIE!

15 Een overbelasting om de 10 minuten.

BHUMAHME!

8 He 6onee ogHol neperpysku

1.2 B 10 MUHYT

1.0 > At(s)

0 10 20 80 40 50 60 70 80 90 100 110 120

(b) IGBT-Uberlastkurve fiir Hochlastbetrieb (HD)
(b) Courbe de surcharge des IGBT pour un cycle de service intensifs (HD)

(b) De overbelastingscurve van de IGBTs voor de zware belastingscyclus (ND)

(b)

KpuBas neperpy3sku TpaHauctopos BTU3 npu pa6oTte ¢ neperpy3Koii B TSXKenom
pexume (HD)

Abb. B.1: (a) und (b) IGBT-Uberlastkurven
Figures B.1: (a) et (b) Courbes de surchage pour les IGBT
Figuur B.1: (a) en (b) Overbelastingscurves voor de IGBTs

Puc. B.1: (a) n (b) Kpusbie neperpysku TpaHanctopos 6TU3
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Tabelle B.5: Empfohlene Verdrahtung — ausschlieBlich Kupferdraht (75 °C) verwenden
Tableau B.5: Cablage recommandé — unitilisez uniquement un cablage en cuivre (75 °C)
Tabel B.5: Aanbevolen bedrading — gebruik alleen koperen draden (75 °C)

Ta6n. B.5: PekomeHayemMas NpoBoJKa — MCMOSb3YyNTe TONbKO MeaHble NpoBoaHMKM (75 °C)

o o
~> 3 N
D50 c
I sor $2¥3m 98
= / 32953 =
2| 9ung 22823 [
& & | Alimentati £583% 35
g § Almentation g2s388 . &3
H ‘oedin, =
& 8 “mng ;(;;::;Zr; Bolzen (Schliissel/Schraubenkopf) / 5% :;'; % g g CKo:g:I;d;:;ran;I?Iteﬁt/y:e - g >
o i o @
3 S| nutanus Klemmen / Boulopicls t/éte oIzl ?&l:ltb(ls:eutell ; E 322 / Tvn Ka6enbHOro ~ g
3 < Baxumbl St e e 3 HaKOHeYHNKa § z
o z 3
8 3 | Veff/Vrms / N.m (Ibf.in) =43
3 | CpenHeksa- H-m (cpyHT- S >
~| ppatnuHoe cuna Ha = 5
3HaveHve B Aoim)
M4/Schlitz und Kreuzschlitz (komb)
R/L1, S/L2, T/L3, M4/a fente et cruciforme (peigne) Stiftklemme/ Borne
U/, VT2, W/T3, M4/met gleufkop en kruiskop (kam) 1,8 (15,6) a broche / Penklem / ]
DC+, DC-, BR M4 /nog NNockyio 1 KPecToByO OTBEPTKY LLTbIpeBO HAKOHE4HUK
200..240 M4 (fenda/phwlh.ps)
M4/Kreuzschlitz . N
PE Mé/orucifor ngkg?e\schuh /\Bome a
SawwHoe Ma/kruiskop 1,8 (15,6 |COSSedlanguetteaanneau|
/ Ringkabelschoen /
3azemnevie (PE) M4 /ronoska nop, KpecToByto OTBEPTKY K o
M4 (fendayphilips) 0bLIEBON HAKOHEHHMK
A Mé/Pozidriv Spade tongue ﬂfork)
R/, S/L2, T/LS, M4/téte Pozidriv '”':J:Z'rt’jggfcsec)"fse
U/T1, V/T2, W/TS, M4/Pozidriv-kruiskop 1,1(10,0) Vorkkabelschoen / R
DC+, DC, BR M4 /ronoska nop oteepTky Pozidriv n o o
M4 (pozidriv) NOCKMIA (BANOYHBIN)
380...480 HaKOHEYHMK
PE wﬁiﬁg&?’:ﬂg Ringkabelschuh / Borne a
Bawwroe Ma/kruiskop 1750 |cossealanguetieaanneauf
/ Ringkabelschoen /
3asemnervie (PE) M4 /ronoska nop, KpecTosyto OTBEPTKY o
M4 (fenda/philips) KonbLieBo HaKoHE HK
M4/Pozidriv
R/L1, S/L2, T/L3, Mé4/téte Pozidriv Stiftklemme / Borne
U/, IT2, W/T3, M4/Pozidriv-kruiskop 1,2 (10,8) a broche / Penklem / ]
DC+, DC-, BR M4 /ronoska nop oteepTky Pozidriv LLITbIpeBoit HakoHEeHVK
200...240/ M4 (pozidriv)
380...480 i
PE "ﬁjﬁsﬁfﬂg Ringkabelschuh / Borne a
B cosse a languette a anneau
BawmrtHoe M4/kruiskop 1,7 (15,0) N -
/ Ringkabelschoen /
3asemnervie (PE) M4 /ronoska nop KpecTosyto OTBEPTKY K o
B M4 (fenda/philips) 0bLIEBON HAKOHEHHNK
RIL, S/L2, L3, U/ mﬁfﬂi"tfez?&w:r‘:ﬁzzg “?ig’r:; Stiftklemme/ Borne
T, VT2, M o e oo 1,2(10,8) abroche / Penklem / "
W/T3, DC+, DC- A V! P - ! pTRY LLITbIpEeBO HAKOHE4HUK
M4 (fenda/phillips)
500...600 - -
PE M4/Kreuzschlitz Ringkabelschuh / Borne
Saupmhoe M4/kruiskop 17 (150) acosse a languette a .
aaseML#eHMe (PE) M4 /ronoska nop, KpecTosyto OTBEPTKY ' ' anneau / Ringkabelschoen
M4 (fenda/phillips) / KonbLieBOW HAKOHEYHNK
M5/Pozidriv
R/, S/L2, T/L3, M5/téte Pozidriv Stiftklemme/ Borne
U/, VT2, W/T3, M5/Pozidriv kruiskop 2,7(24,0) abroche / Penklem / @
DC+, DC-, BR M5 /ronoska nop otBepTky Pozidriv LLITbIPEeBOM HAKOHEYHMK
200...240/ M5 (pozidriv)
¢ 380...480
PE M5/Kreuzschlitz Ringkabelschuh / Borne a
M5/cruciforme cosse a languette a anneau
Sauroe Ms/Philips kruiskop 35810 / Ringkabelschoen / -
3as3emnenue (PE)
M5 /ronoeka nof KpecToByio OTBEPTKY KonbLIeBON HaKOHE HIK
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88 | Veff/Vrms / N.m (Ibf.in) £
% CpepaHeksa- H-m (cpyHT- %, 4
| ApatuuHoe cuna Ha 3
3HayeHue B Atoiim)
M6/Schlitz
R/L1, /L2, T/L3, Mé/téte fendue Stiftklemme / Borne
U/T1, VT2, W/T3, Mé6/gleufkop 5,0 (44,2) a broche / Penklem / -
DC+, DC-, BR M6 /ronoska nop NNockKyto oT8epTKY LLITbIpeBOM HAKOHEYHIIK
200...240 MSA/AS (fendah)“
e b ormtorme. Ringkabelschuh / Borne &
BawyHoe MS/Philips kruiskop 35610 |5 'a;‘g;jthi:g’}ea“ -
3asemnenue (PE) M5 /ronoska nop KpecToBytO OTBEPTKY Kon egao% HAKOHEUHIK
M5 (phillips) u
M5/Schlitz
R/L1, 8/L2, T/LS, Mb5/téte fendue Stiftklemmen / Bornes
U/T1, VT2, W/T3, M5/gleufkop 2,9 (24,0) a broche Penklem / -
DC+, DC-, BR M5 /ronoska nop NNockyto oTsepTKy LLITbIpeBOM HaKOHEYHIIK
D M5 (f
380...480 M5/}fr(e eanah)litz
PE M5/cruL<|:if?)Crme Ringkabelschuh / Borne a
3awmtHoe M5/Phillips kruiskop 3,5 (31,0) COS%;'E‘CE?;;‘S‘;?:Q'}%“ -
3asemneHve (PE) M5 /ronoska nop KPecToBytO OTBEPTKY Kons egaoﬁl HAKOHEUHUK
M5 (phillips) u
RIL1, S/2, T3, parSchilz und Kreuzschilz (ﬁi:n?; Stiftklemme/ Borne
U, VT2, M o mgCK - EK Pl DDOTBe o 1,2(10,8) a broche / Penklem / ®
W/T3, DC+, DC- A Y P " Y PTKY LLITbIpeBO HAKOHEYHMNK
500..600 M4 (fenda/phillips)
PE MS5/Phillips head Ringkabelschuh / Borne
SaupHoe M5 (phillips) 35(31,0) acosse alanguette a B
sasewnenme (PE) M5 /ronoBka nop KpecToBytO OTBEPTKY . . anneau / Ringkabelschoen /
M5 (phillips) KonbLieBOM HAKOHEUHNK |
10 (105 und 142 A) (Sechskantschraube)
M8 (180 und 211 A) (Sechskant-Kreuzschlitzschraube)
M10 (105 et 142 A) (vis a téte hexagonale) . . N
R/L1, S/L2, T/L3, MB (180 et 211 A) (vis cruciforme hexagonale) M8: 15 ngk@belschuh /‘Borne a
U/T1, VT2, W/T3, (132,75) cosse a languette a anneau
M10 (105 en 142 A) (zeskantige schroef) ! : -
DCL+, DCL-, DC+, M10 (180 N M10: 30 / Ringkabelschoen /
DC- BR (180 en 211 A) (zeskantige kruiskopschroef) (2655) KonbLIeBOV HAKOHEUHIIK
220-230/ ' M10 (180 11 211 A) (BUHT C LLIECTVrPAHHOW FONOBKOM) "
380...480 M10 (105 1 142 A) (BIHT C LLIECTUIPAHHO FOMOBKOI
110/1 KPECTOBYIO OTBEPTKY)
M5 und M8 (Sechskant-Kreuzschlitzschraube) . R
. Ringkabelschuh / Borne a
PE M5 et M8 (vis cruciforme hexagonale) M5: 3.5 (31,0) colssge a Iangu;te 3 anneau
BaumrtHoe M5 en M8 (zeskantige kruiskopschroef) M8" 1'0 88 ’5) / Ringkabelschoen / -
E 3asemneHue (PE) M5 11 M8 (BVHT C LLIECTVrPaHHOI rONOBKOW | ! Kons egaoﬂ HAKOHEUHUK
ol KDECTOBYIO OTBEPTKY) a
M8 (Sechskant-Kreuzschlitzschraube) . N
R/L1, S/L2, T/L3, M8 (vis cruciforme hexagonale) Cz:sgg?:’ljsc:;?e/f;:z;
U/, /T2, W/T3, M8 (zeskantige kruiskopschroef) 5(132,75) /Rin kagbelschoen/ R
DC+, DC- M8 (BUHT C LLIECTUrPaHHO rOMOBKO Koo egeom HAKOHEUHYK
Ol KDECTOBYIO OTBEPTKY) :
500..600 M5 und M8 (Sechskant-K hlitzschraube)
un echskant-Kreuzschlitzschraube) .
PE M5 et M8 (vis cruciforme hexagonale) M5: 3.5 (31,0) R;gsz:s‘sfg#hu;izrge
BawwmtHoe M5 en M8 (zeskantige kruiskopschroef) M8-' 1'0 8 ’5) anneau /Ringkat?e\schoen/ -
3asemnenue (PE) M5 1 M8 (BWHT C LLECTUrPAHHOM FONOBKOM . ’ KONbLIEBOM HAKOHEUHIK
MOA KPECTOBYIO OTBEPTKY) i
Hinweise:

(1) Vor der DC-Klemme befindet sich eine Kunststoffabdeckung. Die Abdeckung muss entfernt werden, um Zugang zu dieser Klemme

zu erhalten.

(2) Vor den DC -, DC+- und BR-Klemmen befinden sich Kunststoffabdeckungen. Diese Abdeckungen miissen entfernt werden, um

Zugang zu diesen Klemmen zu erhalten.

Remarques:

(1) Il'y a un couvercle en plastique en face de la borne CC-. Il faut détacher ce couvercle pour accéder a cette borne.
(2) Il'y a des couvercles en plastique en face des bornes CC-, CC+ et BR. Il faut détacher ces couvercles pour accéder a ces bornes.

Opmerkingen:

(1) Er zit een kunststof deksel véoér de DC - klem. Dit deksel moet worden afgebroken om toegang te krijgen tot deze klem.

(2) Er zitten kunststof deksels voor de DC -, DC+ en BR-klemmen. Deze deksels moeten worden afgebroken om toegang te krijgen

tot deze klem.

Mpumeyanus.

(1) 3avkum DC — 3aKpbIT NNACTVIKOBBLIM KOXYXOM. [1nsi [OCTyMNa K 3TOMY 3aKVMY KOXYX HY>KHO CrioMaTb.
(2) 3axkumbl DC -, DC+ 1 BR 3aKpbITbl NNACTUKOBbLIMA KOXYyXamu. [ns 4OCTYNa K 3TUM 3aK1MaM KOXYXu HYXHO CriomaTh.
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Tabelle B.6: Leitungsgebundene bzw. abgestrahlte Stérungen und zusétzliche Informationen
Tableau B.6 : Niveaux des émissions conduites et rayonnées, et informations supplémentaires
Tabel B.6: Niveaus van emissie door geleiding en straling en aanvullende informatie
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1 [ONoNHUTENbHas HgopmaLms

g IUHIKOL UL
/@ xipuaddy /g
axauuy / g bueyuy

In Einem
= Metallschrank /
s Dans une Armoire
3 Métallique /InEen | & S S S S S S
2 . Metalen Kast/ B
o Abgestrahite S,tol'un'gen = MeTannmMyeckom
(8] Kategorie / Emission wkadpy @
;. Rayonnée - Catégorie /
= Emissie Door Straling - |Ohne Metallschrank /
[ Categorie / Sans Armoire
o Métallique /
o x Zonder Metalen S S S S S S S
g = Kast/bes
2 MeTannu4eckoro
u % wkacpa
§ S Leitungsgebundene
> 5 Stérungen - Max. Lange Kategorie C1/
= des Motorkabels / Emision Categoria C1/ |3 g | EIE g £ g 1 El.IE].]E
2k Conduite - Longueur CategorieC1/ | 3| 2 B|I8|2|8|¢2 3 3 B
i 3 | Maximum du Cable du Rotor|  Kateropusa C1
T8 / Emissie Door Geleiding -
% -] Maximum Motorkabellengte
= E / KoHpyKkTUBHOE Kategorie C2/ s s s s I~ s I~
3 nanyyeHuve — CategoriaC2/ | €| & g e|E|e|E|E g c g € CE) c
ge MakcuManbHas AnuHa CategorieC2/ |2 |g|S|o|R|g|R[g|S|alS|al|2|a
Z &2 KkaGenen geuratens Kareropus C2 - © - - © © ©
33 _
- £ 5%
E gg%kgah%xﬁgs o olw| o o olw|lo|luw|lo|w
e ur_;o&*mggon.gg Sle||o|¥|lc |||z E]8
£ SERFESEQIEEES ElelE|le|E|e|E|e|E|E|E|E(E|%
3 Exu - sErSSE 30 olh|leleleln|gla|RC|R]e|R18
£ EC 52328090 |d |92 |o|x|o|x|olg
9o Ecﬂw.o'agﬂol-gu AT old| TS|l dldlolel b
13 32$°£5~§-.°s°- il IR I e B e B B S I B I S
- SEERcogEcgzol sel3lslzlglzlglzlslslsxls
= F2x m:ux_l_g'«_::l-n. ©Q RIB|X O |MD|o|®|0|0| 0| wx
= xR cOMEgIsE i} i} o n|0|o|0|o|a
wI &) g =S¢ 2’
3 oS
w
_ Abgestrahite Stérungen / Kategorie /
& 3 Emission Rayonnée / Catégorie / o o o o o o o
ol 5 Emissie Door Straling / Categorie / o o o o o o o
E 5 g WUznyyenue B Buge nons Kareropusa
=
gEd
L
O Ex . )
< g Leitungsgebundene Kategorie C2/
8 a:-, s 2| Sstérungen - Max. Lange Catégorie C2/ £ £ c £
i & 5 2| des Motorkabels / Emision | Categorie C2/ ~ ~ © o
mLEE Conduite - Longueur Kateropus C2
o) 2- Maximum du Céble du
3 5eo Rotor / Emissie door
§ E = geleiding - Maximum Motor
| Kabellengte / KonaykTuBHO® |  Kategorie C3 /
c o 9
W Sz |wanyyenne —makcumansHas  Catégorie C3/ g g g g g g g
E£% ANvHa Kabenen geuratens Categorie C3/ =] ) S] =] o =] =]
ou Karteropus C3
o : : : : : :
Umrichtermodell (mit eingebautem C3 RFI-Filter) / Modéle % g % % & g &
d’Inverseur (avec filtre RFI C3 intégré) / Model Omvormer g I3 g <t IS I IS
(met geintegreerd C3 RFI filter) / Mogene npeo6pa3sosatens [ 5 5 S S ) ©
(co BcTpoeHHbIM hunbTpom C3 Ans 3amThl OT 3 S ps S S S S
papvionomex) [ IS S <} § g §
2 A O A - - -+
(@] (@] O (@] (@] o (@]

284 | CFW700




5

Anhang B / Annexe B / Appendix B / NMpunoxexue B

In Einem
s Metallschrank /
H Dans une Armoire
<. : ANl NNy o o o
3 Métallique/InEen | 5 | OO |0 o |0 |o|o|ofo|o| © &) O
= . Metalen Kast/ B
o Abgestrah_lte S}orun_gen - MeTanMyeckom
o Kategorie / Emission wkacpy ©
E Rayonnée - Catégorie /
= Emissie Door Straling - | Ohne Metallschrank/
= Categorie / SIS Al
i Métallique /
T % ZonderMetalen | & | S| S|S|818|8(Sf || 8 S 8
5 g Kast / Bes
X E MeTananyeckoro
g ::: wkadpa
S8 Leitungsgebundene
Sk Storungen - Max. Lange Kategorie C1/
Q Py ’
E; des Motorkabels / Emision Categoria C1/ ggg g g g g g Jd.1.1. 1€l .|1E].]E
Sk Conduite - Longueur CategorieC1/ |S|2|2c|2|2|2|g|e 3 3 3
w J | Maximum du Céable du Rotor|  Kateropus C1
8 / Emissie Door Geleiding -
% - Maximum Motorkabellengte
= S / KoHayKTUBHOE KategorieC2/ |z |& s |ls|s|g|s . . .
u.g n3nyyeHne — Categoria C2/ E|E|E|E|E|E|E|E § S g g TE g 75 S TE
e MaKcuManbHas AnuHa CategorieC2/ |2|9|glolelg|glg|lo|e|c|d|lald|olC]|o
Q5 ” S|lo|o|o|o|la|le|ol=|=|=|-I8I-|3|-|3
I8 Ka6eneu gBuratens KateropaC2 |~ |~ |~ |=|=|=|=|~
s
P -
: z3 £3
~iC a <la
= 02 SrO0%, 02 wlolo|E [T
B $280hEE8538¢E2 glg|g|g|8|8|g|g|8|=|cle|8le|8lels
£ siO0ZsEFoxh88e clr|o|c|oc|c|S (T2 g|le|z|le|z|e|a
s Ezus S5 B35 830 glg|3(8|8|8|8|8(2|8|g|8|2(8|2[8|2
£ EC:328r ;28090 2122|2(2(12121218]28[95(129512 <
2 252858c5%0588 MM MMM EEE R R HEEE
w LE2OL BT E g oW slxlxlxlxlx33 33191223 2 3%
e 25 8608E5EE HAHHEHEHHEBREEEEEE
<dzss £833° oo o8]
o % I ©
w 0 &
_ Abgestrahlte Stérungen / Kategorie /
E2 Emission Rayonnée / Catégorie / ol |olo|n|o %, ﬁm 3:»’; o o o
ol 5 Emissie Door Straling / Categorie / O|O[O|0|O|O|O[O|RBIR|G| © o ©
= £ Wanyuenue B Buae nons Karteropus
w
o= 3 el slelelslals
c o o|lojo|lo|lo|lolO|l O
@ L I(Z|(Z|Z|Z| ||
(™ E g . . SN g g By g g g
:E qg I:eltungsgebundepe Katggor!eCZI HEIEIEIEIEIEIE
Q£ @ 2 Stérungen - Max. Lange Catégorie C2/ z|z|z|z|z|z|Z2|Z e € €
2 09a " N I N N N N I N I B
[~ g des Motorkabels / Emision Categorie C2/ g % <Z> <23 g % <Z> <23 0 [le} 0
T .
el - Conduite - Longueur KareropusaC2 | <|(< | <SS 1SS <
1 EY c c c c c c c c
ﬂé.g-s-e- MammquuCabledu SI5151515151515
6520 Rotor / door zlz|z|z|z|z|z|z
EN 8 | geleiding - Maximum Motor
2~ Kabell K q
) g gte / y Kategorie C3/
58 omewe Cusgorecar | £/ 2|2\ || EE|EEE 12| £ | |
E‘; AnvHa Kabenew asurarens Categorie C3/ ola|elele|e|g|ele|g|e o o o
ou Kareropus C3
slglslsldlsldlslslalel | 61 4
8|8|s|a|g|6|a(8|8|8|8| 8 | 8 | &
Umrichtermodell (mit eingebautem C3 RFI-Filter) / Modeéle | oi | i | o | aifal|ai|aifal|ai|ai|ai| < < <
& A ElElElEIEIEIEIE = = =
d’Inverseur (avec filtre RFI C3 intégré) / Model Omvormer glelelglgelglels § % E © < e
(met geintegreerd C3 RF filter) / Moaens npeo6pasosarens | NI I EIEE Q ] N
W w|w
(co BcTpoeHHbIM counbTpom C3 Ans 3aluThl OT 2/3/3/9|8/9/8 § g18(s <8n: é é
paguonomex) RIRICICIRICIRIRIRIRIR| R = =
zlz|z|212/2|2|2|2|12|18 2 = =
Wi i i v i I I (NI YR TR T [T [T [T
O|0|C|o|o|o|o|ofofo|o| © 6} o

CFW700 | 285




Anhang B / Annexe B / Appendix B / lMpunoxexue B

In Einem
Metallschrank /
Dans une Armoire

=
=
E wetaique/inEen | 3 | 8 |3(38|3|3|8|3|5|8|3 8|8
Y . Metalen Kast/ B
= Abgestrah_lte S'tor:un_gen = MeTannmuyeckom
3 Kategorie / Emlssu?n wkacpy @
5 Rayonnée - Catégorie /
= Emissie Door Straling - | Ohne Metallschrank/
[ Categorie / Sans Armoire
I Métallique /
T x Zonder Metalen S S 188818181888 |
52 Kast/ Bes
® £ MeTasIn4eckoro
g g wkacha
=3
° 5 Leitungsgebundene Stérungen Kategori'e C1/ celelelelelelele
£ 5 |- Max. Lange des Motorkabels| ~Categoria C1/ AEl 1ElSlalalslalalalslEIEIE|E
;;3; / Emision Conduite - Categorie C1/ 3 Blelele|e|e|e|e|e|e|e|e|e
w T Maximum du Cable du Rotor Kareropusa C1
] / Emissie Door Geleiding -
'f) -] Maximum Motorkabellengte /
gg KoHpykTuBHOe usnyyenme —  Kategorie C2/ clslels s s |g |8 s |8 clelele
iLg3 MakcuMmanbHas AnvHa CategoriaC2/ | S| c|S|e|le|e|le|le|lE|lelele|lS|lalalo
e Ka6enen gsuratens CategorieC2/ |20 |2|0(8/8|8/8/8/8|8|8|2|2|2|2e
EE Kateropus C2 © Cl=1==1==|==|"
~
58 m
£ 28 _gBi
~Lw 2 = |la
T 02 05, ~0o=TZ . glglels e
Iy 882 5@z 4 2l8|12|18|8|8(8[8|8|8|8|c|g8|g[ge
£ BEOZHEFG2E28. AEREEHEEEEEHEEEEEE
£ e-Lic2VasEas~ olo|o|lo|lw|o|le|o|lolelo|lglBla]|ala
g LWSs8=guzseg® Nl-o|lN|c|ld|la|lo|leo|g|le|la|¥|=|=2|0|9
£ Ex:328r 25890 olx|olx|£|2(2|2(£2|2|%|8/8]38
£ 2522980 cEXo508 IR I IR IR I A R R I A e
fin} sclo8o5L0c2sh il Il I i I I B B B Bl B I B B Rl )
Xsh =TT EQ®30 AR Y R A Y R N RN R A A R A
g E25eSEsgske BIB|3|2| B38| 8|38 883|232
<izrs s £853= o|ofal g g
oL E g
w
_ Abgestrahlte Stérungen / Kategorie /
Lo Emission Rayonnée / Catégorie / e|e|e e
o o N o QIR ||| ™
o0 - missie Door Straling ategorie O|lo|o|o
ol 5 E B & el /. Cat / O O |O|o|o|o|o|o|o|o|r|a|x|x
E 5 £ WU3nyyeHue B BuAe nons Kareropus
s 3 TEOEERERE
c W o (0] (o} (0] (o} (o} [0} (o} @
@ L I|Z|Z|Z|T|I|T|ZI
SEEg Kategorie G2/ AEEIEERRE
~ ) . ategorie
5 E:ELeltungs_gebundeneStorungen Catégorie C2/ c c 22222222
£ @ 2 5 |- Max. Léange des Motorkabels : SISt e
“—‘;'.ES/’ e - Categorie C2/ 0 0 olo|lolo|leleleale
i"ﬂEsM > du Cable du Rot Kateropus C2 HEHEHEEEHE
2 &g 4 | LRI G G D C I w7 clelelelelelels
:'gols / Emissie door geleiding - 21212212222
€85 Maxi Motor Kabellengte /
©~ I | KoHayKTMBHOE M3nyuyeHue —
2 .
ﬁgé MaKcumansHas AnHa Kategorie 03/ 3 e |ele|le|e|le|le|le|e|e|e|le|e
0 %@ Kabenew asuratens Categcr!ecal o o olo|lo|lo|lo|lo|lo|lololo|lol|o
Ex CategorieC3/ | S | S |2|2|2|2|2|e|e|2|2|2|e|¢e
ouw Kareropus C3
8| 8 |8|8|8|8|3|8|8|8|8|8|8|8
) . ) N 3 AR I I I e
Umrichtermodell (mit eingebautem C3 RFI-Filter) / Modéle E % g % E S5l 515 E—; E % E
d’Inverseur (avec filtre RFI C3 intégré) / Model Omvormer (met| & L %2555 (5(5)1213 (2
geintegreerd C3 RFI filter) / Mogens npeo6pa3oearens z z lalal 283858z 22
(co BCTpoeHHbIM chunbTpom C3 Ans 3alumTbl OT papuonomex)| S S g18(8[g1g8128|8|g|8 g(8l8
= ~ IDIN|IEIRIRIEINIEIDIDISIL
z | 2 |2|ZIEIEIEIEIZIEIEIEIEIE
$) O |o|o|o|o|o|o|o|o|o|ofo|o

286 | CFW700




IR

Anhang B / Annexe B / Appendix B / NMpunoxexue B

Hinweise:

(1) Die in Tabelle B.6 angegebenen externen RFI-Filter wurden auf Basis des Nenneingangsstroms des Umrichters bei ND
(Normalbetrieb) und einer Umrichter-Umgebungstemperatur von 50 °C ausgewahlt. Flr eine Optimierung mussen der
Eingangsstrom und die Umgebungstemperatur des Umrichters wéhrend des Betriebs berlicksichtigt werden, um den
Nennstrom des verwendeten externen RFI-Filters festzulegen. Fir weitere Informationen hierzu wenden Sie sich bitte an
EPCOS.

(2) Es kénnen groBere Langen verwendet werden, woflir jedoch eine spezifische Prifung erfoderlich ist.

(3) Standardschrank ohne zusétzliche EMV-MaBnahmen. Es ist moglich, die Werte flir abgestrahlte Stérungen gemaB der
Kategorie C1 zu erhalten, wenn der Schrank mit EMV-Zubehor versehen wird. In diesem Fall muss ein spezifischer Test
durchgeflhrt werden, um die Werte zu Uberprdfen.

(4) Fur eine Umgebungstemperatur des Umrichters und des Filters von 45 °C und einen konstanten Ausgangsstrom von
mehr als 172 Aeff muss der Filter B84143B0250S020 verwendet werden.

(5) Fur eine Umgebungstemperatur des Umrichters und des Filters von 40 °C und einen Hochlastbetrieb (HD, Ausgangsstrom
< 180 Aeff) mit Uberlast kann der Filter B84143B0180S020 verwendet werden.

(6) Es mussen ein Metallschrank und ein Wurth Elektronik WE74270191 Toroid pro Phase an dem Umrichtereingang verwendet
werden.

Remarques:

(1) Les filtres RFI externes présentés dans le tableau B.6 ont été choisis selon leur intensité d’entrée nominale de 'inverseur
spécifiée pour une application ND (cycle de service normal), ainsi qu'une température ambiante de 'inverseur de 50 °C.
Afin de I'optimiser, prendre en compte l'intensité d’entrée de I'inverseur et sa température ambiante dans I'application afin
de définir I'intensité nominale du filtre RFI externe a utiliser. Pour en savoir plus, consultez EPCOS.

(2) Il est possible d'utiliser une longueur supérieure, mais un essai spécifique est requis.

(3) Armoire standard sans mesures de compatibilité électromagnétique supplémentaires. Il est possible d’obtenir les niveaux
d’émission rayonnée de catégorie C1 en ajoutant des accessoires de de compatibilité électromagnétique a I'armoire.
Dans ce cas, il faut réaliser un essai spécifique afin de vérifier les niveaux d’émission.

(4) Pour une température ambiante de l'inverseur et du filtre de 45 °C, et une intensité de sortie constante supérieure a
172 Arms, il faut utiliser le filtre B84143B0250S020.

(5) Pour une température ambiante de I'inverseur et du filtre de 40 °C, et un cycle de service surchargé intensif (HD, intensité
de sortie < 180 Arms), il est possible d'utiliser le filtre B84143B0180S020 .

(6) Il faut utiliser une armoire métallique et un tore bobiné Wirth Elektronik WE74270191 par phase a I'entrée de I'inverseur.

Opmerkingen:

(1) De externe RFlfilters weergegeven in de tabel B.6 zijn gekozen op basis van de nominale ingangsstroom van de omvormer
aangegeven voor ND (normale belastingscyclus) toepassing en 50 °C omgevingstemperatuur van de omvormer. Ter
optimalisatie moet rekening worden gehouden met de ingangsstroom van de omvormer en de omringende luchttemperatuur
in de toepassing om de nominale stroom van de te gebruiken externe RFl filter te bepalen. Voor meer informatie raadpleegt
u EPCOS.

(2) Het is mogelijk langere lengte te gebruiken, maar een specifieke test is vereist.

(3) Standaard kast zonder aanvullende EMC-metingen. Er kan worden voldaan aan de C1-categorie niveaus van emissie
door straling door EMC-accessoires aan de kast toe te voegen. In dit geval is het noodzakelijk een specifieke test uit te
voeren om de emissieniveaus te controleren.

(4) Voor 45 °C omgevingstemperatuur voor omvormer en filter en constante uitgangsstroom groter dan 172 Arms, moet het
B84143B0250S020 filter worden gebruikt.

(5) Voor 40 °C omgevingstemperatuur voor omvormer en zware overbelastingscyclus (HD, uitgangsstroom groter dan 180 Arms),
moet het B84143B0180S020 filter worden gebruikt.

(6) Er moet een metalen kast en een Wirth Elektronik WE74270191 torus per fase bij de omvormeringang worden gebruikt.

MpumeyaHus.

(1) BHelwHVe bUnbTPLI 3aLLUTbl OT PafMonoMex, NPefcTaeneHHbie B Tabn. B.6, Obinn BbiOpaHbl B 3aBUCUMMOCTU OT
HOMUHAmNBLHOro BXOAHOrO Toka npeofpasoBarenst, ykasaHHOro Ang LUMKia C neperpy3kor B HOPMarbHOM pexunme
(ND) npu Temnepatype okpyxatoLlern cpeabl 50 °C. [Ans ontummsauum dounbTpa cnefyeT onpeaeniTs BXOAHOM TOK
1 OKPY>KAIOLLlO TeMneparypy B AaHHbIX YCMOBWAX MPUMEHEHVs, AN ONpPeAeneHrs 3Ha4eHns HOMVHANbHOrO Toka,
NPOXOAALLEro Mo BHELLHEMY (OUNbTPY 3aLLWTbI OT PAAVIONOMEX, KOTOPbIN MNaHPYeTCH UCMONb30BaTh. 115 nonyyYeHus
6onee nogpobHoON MHdopMaLmmn obpatuntecs B komnaHmio EPCOS.

(2) BoamoxxHO mcrnonb3osath kabenu 6obLuelt AnvHbI, OAHAKO 3TO ONPEAENSeTCs OnbITHbIM MyTEM B KaXXAOM CIyyae.

(3) CraHpapTHbIn LuKkad 6e3 AononHUTENbHbIX Mep obecnedernss OMC. YcTaHoBka B LUKad [OMOMHUTENBHOrO
o6opynoBaHus ans obecnedeHns IMC fenaeT BO3MOXHbIM AOCTWKEHIE YPOBHS M3MYHeHMs MTOMEX, YAOBNETBOPSIOLLIErO
TpeboBaHuaM kateropun C1. B aTOM cnydae Ans NMPOBEPKM YPOBHS M3MYyYeHHbIX MOMEX CreayeT MpOoV3BOAUTbL
cneuvanbHble TECTbI.

(4) Mpun TemnepaTtype cpefbl, OKpyxatoLLieit npeobpasdosaTtens U PuUNbTP, pasHoi 45 °C, 1 Npu cpeaHeKBaapaTuHon
BE/WYMHE NOCTOSHHOIO BBIXOAHOIO ToKa 6onblue 172 A HeobxoaMmMo rcnons3osats dunsTp B84143B0250S020.

(5) Mpun TemnepaTtype cpepnsl, OKpyxaioLLiei npeobpasosatens 1 dunbTp, pasHoin 40 °C, n pabote npeobpasosaTtens
C neperpyskoi B Tskenom pexume (HD, cpefnHekBappatuyHas BenuymMHa BbIxogHOro Toka < 180 A) BO3MOXHO
ncnonb3osatb unbTp 84143B0180S020.

(6) HeobxoanmMo UcMonb30BaTh METANNYECKWA LKA 1 MO OAHOMY TopoupansHomy ceppeuHunky Wirth Elektronik
WE74270191 Ha kaxayto pasdy Ha Bxoae npeobpasoBarens.
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Gro6Be A, B, C, D und E - standardumrichter GroéBe A, B und C mit Nema1-Kit
Cadres A, B, C, D et E - inverseur standard Cadres A, B et C avec kit Nema1
Maat A, B, C, D en E - standaard omvormer Maat A, B en C met Nema1 kit
Kopnyca paamepoB A,B,C,DunE — Kopnyca pasamepos A,Bu C
CcTaHAapTHbIW Npeo6pa3oBaTtenb c komnnekTom Nema 1
- Al -
1 1
| eeeesssesssssseste |
— °

B1
E1

\ofo @9 @aolo/ A}

.

Die rahmengréBen B and C mit dem schutzgrad IP54
Cadres B et C avec indice de protection IP54
Framematen B en C met beschermingsgraad IP54
Kopnyca pa3amepos B 1 C co cteneHbio 3awmtbl IP54

Cl—

¥

Wy

B1

—
e
EX3

GroBe E bis zu 142 A mit Nema1-Kit GroBe E 180 und 211 A mit Nema1-Kit
Cadre E allant jusqu’a 142 A avec kit Nema1 Cadre E de 180 et 211 A avec kit Nema1
Maat E tot en met 142 A met Nema1 kit Maat E 180 en 211 A met Nema1 kit
Kopnyca paamepa E o 150 A Kopnyca pasmepa E, 180 An 211 A
¢ komnnektom Nema1i ¢ komnnektom Nema1i
e — -
i I i —1
' NG w0
- T
T
i T
[V
EI’B ! =
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o) Gewicht des
- Umrichtergewicht / i
8 I Poids de I'lnverseur Poids du Kit de
H ;3 Al B1 (7] D1 E1 F1 G1 H1 / Omvormer Conduite /
2 - il )
E 9 Modell/ Modale /. Fewicht / Bec L/eleelzgklt Gewul::t
é § | Model/Mopens KabenbHbIX KaHanos
-3 ; mm mm mm mm mm mm mm mm kg kg
- @) | ) | @) Gn) | (n) | (n) | (in) | (in) (Ib) (Ib)
% MM MM MM MM MM MM MM MM Kr Kr
= (aroiim) (arovim) (arorim) (aroiim) (atoiim) (arorm) (aronm (cbyHT) (chyHT)
145 | 247 | 227 | 70 | 270 | 305 | 584 6,3 0,8
A CFW700A... (5,71 | 9,79) | (8,94) | (2,75) | (10,61) | (12,02) | 2,30) | (13,9) M (1,8)
190 | 203 | 227 | 71 316 | 351 | 585 10,4 0,9
. CFWT00B- | 74¢) | (11,53) | 8.94) | (2.78) | (12.43) | (13.82) | @30) | - (22,9)® 20
273 | 4974 | 237 | 529 | 279, 17,0
CPWTO1B..N12. | 40 75) | (19,58) | (9,33) | (20,83) | 10.99)| - - (37.4) -
220 | 378 | 293 | 136 | 405 | 4481 | 70,7 20,5 09
. CRWT00C... | g67) | (a,88) | (11,52) | (5.36) | (15.95) | (17.64) | @78) | ~ (45,2)™ 20)
307 | 6164 | 306 | 670 | 3481 30,0
CFW701C.-N12.- | 15 00) | pa,57) | (12.08) | 26,38 | (13.7) |~ ) ) (66,9 )
300 | 504 | 305 | 135 | 550 32,6
D CFW700D-.. | 11 81) | (19,84) | 12,00 | 6:32) | @1.69)| ~ : : 718" ]
CFW700EQ105T4... 735 . 82 2,12
CFW700E0142... (28,94) (3,23) (4,67)
e CFW700E0180... | 335 | 620 | 358 | 168 | 675 | 8289 | 1118 | 82 65,0 43
CFW700E0211... | (13,2) | (24,4) | (14,1) | (6,6) | (26,6) |(32,63)| (4,40) | (3,23) (143,3) ™ (9,48)
735 82 2,12
CFW700E..T5... 89y | 29 @e7)

Abmessungstoleranz: 1,0 mm (x0,039 in)
(1) Dieser Wert bezieht sich auf das hochste Gewicht einer BaugroBe.

Tolérance desdimensions : 1,0 mm (+0,039 po)
(1) Cette valeur correspond au poids le plus lourd du cadre.

Afmetingstoleratie: 1,0 mm (x0,039 in)
(1) Deze waarde verwijst naar het zwaarste gewicht van de framemaat.

Aonycku paamepa: 1,0 mm (x0,039”)

(1) JanHoe 3HaveHne oTHOCKTCS K camomMy 6OMbLLIOMY BECY B KOPMyCe AaHHOro pasMepa.

Abb. B.2: BaugréBe und nettogewicht (masse) des umrichters

Figure B.2: Dimensions et poids net (masse) de l'inverseur

Figuur B.2: Afmetingen en netto gewicht (massa) van de omvormer

Puc. B.2: [a6apuTbl npeobpa3oBartesisi U BeC HeTTo (macca)
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Luftstrom / _/o Luftstrom / 5
Circulation d'air / Gz Girculation d'air / Max. 3 mm 2c3 /
Luchtcirculatie / Luchtcirculatie / (0,121n)
MoTok BO3AYXa MoTok Bo3myxa
(a) Wandmontage (b) Flanschmontage
(a) Montage en surface (b) Montage par brides
(a) Opperviaktemontage (b) Flensmontage
(a) HaBecHol MoHTaXx (b) Bpe3aHoi MOHTax

" o 7

(N I
NN

TN T

(c) Mindestabstand fiir beliiftung
(c) Espaces libres de ventilation minimum
(c) Minimale vrije ventilatieruimte
(¢) MuHMmanbHble cBO60AHbIE PACCTOSAHUA ANS BEHTUNALUMN

Drehmo-
S 2 a2 b2 |c2| a3 b3 |c3| d3 e3 A B c D ment 0
o x O .
,E 2 = R El /b mm (in) mm (in) mm (in) ' mm (in) mm (in), mm (in) | mm (in) | mm (in) /mm (in), mm (in) b (AT
sSs3¢ Model/Mopent |y | M | M| mm | mm | M| mm MM MM MM | MM wm | Hm (ynr-
E 3~ (atoiim) (arovim) (i ) | (aroiim) (atoiim)| (aroiim) | (aroiim) | (arovim) (aroiim)| (aroiim) cuna
® Ha Aioiim)
15 | 250 130 | 240 135 | 225 25 25 10 30 50
A CRWTO0A.. 4,53) | (9,85) M5 (5,12) | (9,45) M5 532 | ©86) | 098 | 098 | (039 |0118@ (44)
150 | 300 175 | 285 179 | 271 40 45 10 30 50
CRW700B.. (5,91) | (11,82 Mo 6,89) | (11,23) S (7,08) | (10,68) | (1,67) | (1,77) | 0,39) | (118)©@ (44)
B
200 | 505 40 45 10 30 5,0
CFWTOT8..N12... (7.87) | (19,88) M8l - B B B B 157 | 1,77) | (039 | (1,18) (44)
150 | 375 195 | 365 205 | 345 110 130 10 30 85
o CRW700C... (6,91) | (14,77) M6 (7,68) | (14,38) M6 ©.08) | (1359 | 433 | (.12 | (0.39) |(118)@ (75)
200 | 645 110 130 10 30 85
CRWTO01C..N12.. (7,87) | (25,39) M8[ - B ) ) B @,33) | (612 | (0,39 | (1,18) (75)
200 | 525 275 | 517 287 | 487 110 130 10 30 20,0
o CRW7O0D... 789 | 2oen |M8| 10,83 | eo3e) | M8 | 1,301 | o) | way | B12 | 089 | 08 a77)
Cg\évvcgggggfj?'" 200 | 650 [ o 275 | 685 || 817 | 617 100 130 20 40 20,0
39®@ | 512®@
. CrWTooETs.. | 78 | 258 10,8) | (25) (12,48) | (24,29) | BI® | 612® | (078) | (1,57) 77)
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Toleranz fir Abmessungen d3 und e3: +1,0 mm (+0,039 in). Toleranz fiir andere Abmessungen: +1,0 mm (x0,039 in).
(1) Empfohlenes Drehmoment zur Befestigung des Umrichters (gilt fir c2 und ¢3).

(2) Die Abstande fir die Modelle 142 A / 380-480 V sind die gleichen wie fur die Modelle 180 und 211 A.

(3) Es ist méglich, Umrichter ohne die obere Abdeckung nebeneinander anzuordnen (ohne seitlichen Abstand (D = 0)).

Tolérance des dimensions d3 et e3: +1,0 mm (+0,039 po). Tolérance des autres dimensions: +1,0 mm (+0,039 po).

(1) Couple recommandé pour fixer I'inverseur (valable pour c2 et c3).

(2) Les espaces libres pour les modeles 142 A/ 380 a 480 V sont les mémes que ceux utilisés pour les modeles 180 et 211 A.
(3) Il est possible de monter les inverseurs sans le couvercle supérieur juxtaposé - sans espace libre latéral (D = 0).

Tolerantie van d3 en e3 afmetingen: +1,0 mm (+0,039 in). Tolerantie van de andere afmetingen: +1,0 mm (+0,039 in).
(1) Aanbevolen koppel voor de bevestiging van de omvormer (geldig voor c2 and ¢3).

(2) De vrije ruimtes voor de 142 A / 380-480 V modellen zijn dezelfde als gebruikt voor de 180 en 211 A modellen.

(3) Het is mogelijk omvormers zonder het bovendeksel naast elkaar te monteren - zonder vrije ruimte aan de zijkant (D = 0).

MorpeluHocTb ra6aputoe kopnycoe d3 n e3: +1,0 mm (+0,039"). MorpellHoCcTb ra6apuToB ocTanbHbIX KOprycos: 1,0 MM
(x0,039")

(1) PekomeHayeMmbIi MOMEHT 3aTSXKKW NPU MOHTaxke npeobpasosatens (Ans kopnycos c2 u c3).

(2) CsobopHble mecta moaeneit 142 A/380/480 B Te e, 4to 1 mopenein 180 1 211 A.

(3) BoamorkeH MOHTaK MpeobpasosaTteneit 6ok 0 6ok 6e3 BepxHUx NaHenein — 6e3 60KoBoro ceo6oaHOro npocTpaxctea (D = 0).

Abb. B.3 (a) bis (c): Mechanische Installationsdaten (befestigungspunkte und mindestabstand fir beltiftung)
Figure B.3 (a) a (c) : Données d'installation mécanique (points de fixation et espace de ventilation minimum)
Figuur B.3 (a) tot (c): Mechanische installatiegegevens (bevestigingspunten en minimale vrije ventilatieruimtes)

Puc. B.3: or (a) go (c) JaHHble 1o MexaHn4eCKOMy MOHTaxXy (TOYKM KperaeHus u MUHUMasbHoe
CcB0O60OAHOE MECTO 151 BEHTUIIAILNM)
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Abb. B.4: UmrichterbaugréBe in mm [in] - gehduse A
Figure B.4 : Dimensions de I'inverseur en mm [po] - cadre A

Figuur B.4: Afmetingen van de omvormer in mm [in] - frame A

Puc. B.4: [abapuTbl npeobpasosartesnesi B MM [Arovimax] — Kopryc pasmepa A
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Abb. B.5: UmrichterbaugréBe in mm [in] - gehduse B

Figure B.5 : Dimensions de l'inverseur en mm [po] - cadre B

Figuur B.5: Afmetingen van de omvormer in mm [in] - frame B

Puc. B.5: [abapuTbl npeobpa3sosaresiesi B MM [gorimax] — kopnyc pasmepa B
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Anzahl B.6: Wechselrichterdimensionen in mm [in] - rahmengréBe B mit schutzgrad IP54

Figure B.6 : Dimensions du variateur en mm [po] - cadre B avec indice de protection IP54

Figuur B.6: Omvormerafmetingen in mm [in] - framemaat B met beschermingsgraad IP54

Puc. B.6: [abapuTbl npeobpasoBaTtesnesi B MM [Arovimax] — kopnyc pasmepa B
co cTeneHbio 3aLmnTbl IP54
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Abb. B.7: UmrichterbaugréBe in mm [in] - gehduse C
Figure B.7: Dimensions de l'inverseur en mm [po] - cadre C
Figuur B.7: Afmetingen van de omvormer in mm [in] - frame C

Puc. B.7: [abapuTsl npeobpasoBareneii B MM [arovimax] — kopryc pa3amepa C
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Abbildung B.8: Wechselrichterdimensionen in mm [in] - rahmengréBe C mit schutzgrad IP54
Figure B.8: Dimensions du variateur en mm [po] - cadre C avec indice de protection IP54

Figuur B.8: Omvormerafmetingen in mm [in] - framemaat C met beschermingsgraad P54

Puc. B.8: [abapuTbl npeobpasoBaTeneli B MM [grovimax] — kopryc paamepa C
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Abb. B.9: UmrichterbaugrdBe in mm [in] - gehduse D

Figure B.9: Dimensions de I'inverseur en mm [po] - cadre D

Figuur B.9: Afmetingen van de omvormer in mm [in] - frame D

Puc. B.9: [abapuTbl npeobpasoBaTtenevi B MM [Arovimax] — kopryc paamepa D
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Abb. B.10: UmrichterbaugréBe in mm [in] - gehduse E
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Figure B.10: Dimensions de I'inverseur en mm [po] - cadre E

Figuur B.10: Afmetingen van de omvormer in mm [in] - frame E

Puc. B.10: [abapuTsl npeobpasosartenen B MM [[roimMax] — Kopriyc paamepa E
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