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1 SAFETY INSTRUCTIONS 17153459
This quick installation guide contains the basic information necessary to commission the CFW500. It has been
written to be used by qualified personnel with suitable training or technical qualification for operating this type of
equipment. The personnel shall follow all the safety instructions described in this manual defined by the local
regulations. Failure to comply with the safety instructions may result in death, serious injury, and/or equipment
damage.

2 SAFETY WARNINGS IN THIS GUIDE AND IN THE PRODUCT

DANGER!
The procedures recommended in this warning aim at protecting the user against death, serious
injuries and considerable material damages.

ATTENTION!
The procedures recommended in this warning aim at preventing material damages.

NOTE!
The information mentioned in this warning is important for the proper understanding and good
operation of the product.

High voltages present.

Components sensitive to electrostatic discharges.
Do not touch them.

The connection to the protection grounding is required (PE).

Connection of the shield to the grounding.
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3 PRELIMINARY RECOMMENDATIONS

DANGER!

Always disconnect the general power supply before changing any electric component associated
to the inverter. Many components may remain loaded with high voltages and/or moving (fans), even
after the AC power supply input is disconnected or turned off. Wait for at least ten minutes in order
to guarantee the full discharge of the capacitors. Always connect the grounding point of the inverter
to the protection grounding.
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NOTE!
Frequency Inverter may interfere with other electronic equipment. Follow the precautions
recommended in manual available for download on the website: www.weg.net.

NOTE!

It is not the intention of this guide to present all the possibilities for the application of the CFW500,
as well as WEG cannot take any liability for the use of the CFW500 which is not based on this guide.
For further information about installation, full parameter list and recommendations, visit the website
www.weg.net.
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Do not any applied p test on the inverter!

If necessary, contact WEG.

ATTENTION!

Electronic boards have components sensitive to electrostatic discharges.

Do not touch directly on components or connectors. If necessary, first touch the grounding point of
the inverter, which must be connected to the protection earth (PE) or use a proper grounding strap.

DANGER!

Crushing Hazard

In order to ensure safety in load lifting applications, electric and/or mechanical devices must be
installed outside the inverter for protection against accidental fall of load.

DANGER!

This product was not designed to be used as a safety element. Additional measures must be taken
s0 as to avoid material and personal damages.

The product was manufactured under strict quality control, however, if installed in systems where
its failure causes risks of material or personal damages, additional external safety devices must
ensure a safety condition in case of a product failure, preventing accidents.
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ATTENTION!
' The operation of this equipment requires detailed installation and operation instructions provided in
. the user's manual, programming manual and communication manuals, available for download on

the website: www.weg.net.

4 ABOUT THE CFW500

The frequency inverter CFW500 is a high-performance product which allows the speed and torque control of
three-phase induction motors.

5 NOMENCLATURE
Table 5.1: Nomenclature of the inverters CFW500
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©
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Serial number Manufacturing date

IE2
pL©0, 100, | XX%

ges o
FREQUENCY s
I" B VERTER, ;_'fr'.. 'g N —
CANS00G2 rf-.,h‘ i E &
Model (Smart code — s s m o
of the inverter) —J» CFW500C14POTADB20C2G2 2
WEG stock itern —3> MAT. 15575703 SERIAL#: 99999999 . 3
Production order —3- OP: 123456788901 130 - = O f—
. = 3
Rated input data —jm L%"E‘EEA %LALF;J; - o=
(voltage, current REDE SADA o
and frequency) 380-480Vac_| 0. REDE/LINE m
3-171A 3-140A ;1
50-60 Hz. 0-500 Hz. n C N 5
ECODESIGN S, >
MFG year 2021 D; : 3
o
z
»

MADE INBRAZIL - HECHOENBRASIL '
FABRICADO NO BRASIL e

WEG, CP420- 89256-900 Jaragud | XXX
dossul- Brazi o

€045.551

— Rated output data
(voltage, current and frequency)
(a) For frame sizes A to D

Serial number

s
sy 4

Manufacturing date

FREQUENCY

P
| i i E INVERTER
GAE00 G2

Model (Smart code
of the inverter) —#» CFW500E14P0T4DB20C3G2

ECODESIGN

MFG year 2021
IE2

pLE0,100) | X%

n
M
WEG stock itern —3> i 577181_SERIAL#: 99999999 o
Production order —9 Gp. 123456788901 130 <@ =
. | e |
Rated input data —pm LINE OUTPUT <
(voltage, current ‘;{‘E‘gé SS%‘DD: p "
and frequency) 380-480Vac_| 0. REDE/LINE @
3-549AND) | 8-450A(ND)
3-476A(HD) | 3-~390A(HD)
50/60 Hz. 0-500 Hz N
S

=)m]
AN

MADE IN BRAZIL - HECHO EN BRASIL. hid
FABRICADO NO BRASIL i

WEG, OPA20 - 89256-900 Jaragud | XXX
dosSul- Brazi o

£045.551

— Rated output data
(voltage, current and frequency)
(b) For frame size E

Model (Smart code
of the inverter)

Rated input data

Serial number  (voltage, current and frequency)

|" FREQUENCY INVERTER | [ A J ( 3
T Vnom 200-240 V. o
Eﬂ" CFW500 G2 LINE 5 c EUK Q EH[@ g %
LINEA =
CFWS500F77POT2DB20G2 L REDE || 'nag/ o 7359013%:‘5/\ cA % 3
MATERIAL: 15342437 XX Inom, 8 R
(OP: 12345678912 SERIAL#: 12345678901 | OUTPUT v 0 - ~ LINE/LINEA/REDE @ ’é §
WEIGHT/PESO: 63.5 kg (140 Ib)  FRAME/TAM./MEC.: F SALIDA [0) 3 = S Q
P20 Tamb @ Inom:40°C (104°F)_| gaipA ! 0:500 4z © Sh%
FERT: 15342437 XXX inom ND/HD) TTOABLOA ] 832
MADE INBRAZL =57
HECHO EN BRASL WEG, GP420 - 89256-900 584
FABRICADO NO BRASIL Jaragué do Sul - Brazil EXZE FURTHER INFORMATION
ECO [COM EFF] P 28% INFORMACIONES ADICIONALES %
ﬂ |!!|IIJ " IL'Q'!M!HJ DESIGN | IE2 [ MANUFACTURING YEAR: 2021 | [S1=t% INFORMAGOES ADICIONAIS
- 11234567 \ J

— Rated output data
(voltage, current and frequency)
(c) For frame sizes F and G

Figure 6.1: (a) to (c) Description of the identification label on the CFW500
7 RECEIVING AND STORAGE

The CFW500 is supplied in a cardboard package up to frame size E. Models with larger enclosures are packed in a wooden
box. On this package, there is an identification label which is the same as the one attached to the side of the inverter.
Follow the procedures below to open the package of models from frame size F up:

1. Place the package on a table with the help of two people.

2. Open the package.

3. Remove the cardboard or styrofoam protection.

Checkif:

= The identification of the CFW500 matches the model purchased.

= Any damages occurred during transportation.

WEG stock item

Report any damage immediately to the carrier.

If the CFW500 is not installed soon, store it in a clean and dry location (temperature between -25 °C and 60 °C (-77 °F
and 140 °F)), with a cover to prevent dust accumulation inside it.

A ATTENTION!

When the inverter is stored for a long period, it becomes necessary to perform the capacitor
reforming. Refer to the procedure recommended in the user’s manual, available for download on
the website: www.weg.net.

8 INSTALLATION AND CONNECTION
8.1 ENVIRONMENTAL CONDITIONS:

Avoid:

= Direct exposure to sunlight, rain, high humidity or sea-air.
= Inflammable or corrosive liquids or gases.

= Excessive vibration.

= Dust, metallic particles or oil mist.

Environmental conditions permitted for the operation of the inverter:

= Temperature around the inverter from -10 °C (14 °F) to the nominal temperature.

= Inverters with frame sizes A to E: for temperatures surrounding the inverter higher than the specifications in Table
B.4 in the user's manual CFW500, available for download on the website: www.weg.net, it is necessary to apply
of 2 % of current derating for each Celsius degree, limited to an increase of 10 °C (50 °F).

Inverters with frame sizes F and G: for temperatures around the inverter higher than the specification indicated in
Table B.5 in the user's manual, available for download on the website: www.weg.net, itis necessary to derate the
current by 1 % for each degree Celsius up to 50 °C (122 °F) and by 2 % for each degree Celsius up to 60 °C (140 °F).
Air relative humidity: 5 % to 95 % non-condensing.

Maximum altitude: up to 1000 m (3.300 ft) - nominal conditions.

1000 mto 4000 m (3.300 ft to 13.200 ft) - 1 % of current derating for each 100 m (328 ft) above 1000 m of altitude.
From 2000 m to 4000 m (6.600 ft to 13.200 ft) above sea level - maximum voltage reduction (240 V for 200...240 V
models, 480 V for 380...480 V models and 600 V for 500...600 V models) of 1.1 % for each 100 m (330 ft) above
2000 m (6.600 ft).

Pollution degree: 2 (according to EN 50178 and UL 508C), with non-conductive pollution. Condensation must not
originate conduction through the accumulated residues.

8.2 POSITIONING AND MOUNTING

The external dimensions and the drilling for the mounting, as well as the net weight (mass) of the inverter are
presented in Figure 8.1.

Mount the inverter in the upright position on a flat and vertical surface. First, put the screws on the surface where
the inverter will be installed, install the inverter and then tighten the screws observing the maximum torque for the
screws indicated in Figure 8.1.

Allow the minimum clearances indicated in Figure 8.2, in order to allow the cooling air circulation. Do not install heat
sensitive components right above the inverter.

View of the mounting base Front view Side view
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Frame A B c D H L P Weight . Torque
Size mm mm mm mm mm mm mm kg (Ib) Bolt N.m (Ibf.in)

(in) (in) (in) (in) (in) (in) (in)
500 | 1750 | 119 | 72 | 1890 | 750 | 150.0
A 1.97) | 689 | ©047) | 028 | (7a4) | po5) | 591 | O8O0 M4 2077)

750 | 1850 | 118 | 73 | 1990 | 1000 | 160.0
Ul

£ 295) | (730) | (0.46) | (0.29) | (789) | B8.94) | (6.30) | 12?69 M4 2(17.7)

1000 | 1950 | 167 | 58 | 210.0 | 1350 | 165.0

© (.94 | (770 | 0:66) | 023 | @.27) | (5.31) | 650 | 2@ M5 3(26.5)

1250 | 2900 | 275 | 102 | 3066 | 1800 | 166.5

= @92) | (11.41) | (.08 | ©040) | 12.07) | (70g) | ©55) | +3©19) M6 4.5(39.82)

150.0 | 330.0 | 34.0 10.6 | 850.0 | 220.0 | 1915

E (5.90) | (12.99) | (1.34) | (0.42) | (13.78) | (8.66) | (7.54) | '©@209 M6 4.5(39.82)
2000 | 5250 | 425 | 150 | 650.0 | 3000 | 2540

F 7.87) | @o.67) | (1.67) | (0.59) | @1.65) | (11.81) | (100 | 26679 i5 B (@ile)

G | 2000 | 6500 | 570 | 150 | 6750 | 8353 | 3140 52 e 20077)

(7.87) | (25.59) | (2.24) | (0.59)

Dimension tolerance: +1.0 mm (+0.039 in).
(1) This value refers to the heaviest weight of the frame size.

Figure 8.1: Inverter dimensions for mechanical installation
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(d) Minimum ventilation free spaces

Torque
Frame a3 b3 c3 d3 e3 A B [ D Par®
Slzs mm (in) mm (in) M mm (in)  mm (in) mm (in) mm (in) mm (in) mm (in) (I’:)an)
A - - - - - 15.0(0.59) | 40.0 (1.57) | 30.0(1.18) | 10.0(0.39)® -
B B - - - = 35.0 (1.38) | 50.0 (1.97) | 40.0 (1.57) | 15.0(0.59)@ =
C - - - - - 40.0 (1.57) | 50.0(1.97) | 50.0 (1.97) | 30.0 (1.18) -
D = = = = = 40.0 (1.57) | 50.0 (1.97) | 50.0 (1.97) | 40.0 (1.57) =
E - - - - - 110.0 (4.33) | 130.0 (5.11) | 50.0 (1.97) | 40.0 (1.57) -
275.0 517.0 288.0 488.0
F 1083 | (20:35) M8 (11.34) (19.21) 110.0 (4.33) | 130.0 (5.11) | 10.0(0.39) | 30.0 (1.18) | 20.0 (177)
275.0 635.0 3140 617.0
G 1089 250) M8 (12.36) 4.29) 150.0 (6.91)| 260.0(9.84) | 20.0(0.79) | 80.0(3.15) | 20.0(177)

Dimension tolerance: 1.0 mm (£0.039 in).
(1) Recommended torque for fixing the inverter (valid for c3).

Figure 3) and provide an air deflecting plate so that the heat rising up from the bottom inverter
DANGER!
= The following information is merely a guide for proper installation. Comply with applicable local
regulations for electrical installations.

(2) Itis possible to mount inverters side by side without lateral free space (D = 0), however with maximum ambient temperature of 40 °C (104 °F).
does not affect the top inverter.
Make sure the power supply is disconnected before starting the installation.

ATTENTION!
Integral solid state short circuit protection does not provide branch circuit protection. Branch
circuit protection must be provided in accordance with applicable local codes.

Figure 8.2: (a) to (d) Mechanical installation data (surface mounting, flange mounting and minimum ventilation free espaces)
m ATTENTION!
= Provide independent conduits for the physical separation of signal, control, and power cables
(refer to the Chapter 9 ELECTRICAL INSTALLATION).
The CFW500 must not be used as an emergency stop device. Provide other devices for that
purpose.
9.1 IDENTIFICATION OF THE POWER TERMINALS AND GROUNDING POINTS
The power terminals can be of different sizes and configurations, depending on the model of the inverter, according

= When installing two or more inverters vertically, respect the minimum clearance A + B (as per
9 ELECTRICAL INSTALLATION
to Table 9.1. The maximum torque of the power terminals and grounding points must be checked in Table 9.1.

Table 9.1: Power terminals, grounding points and recommended tightening torque

Frame - dedilorgus)
Size Power Supply Gr Points Power Terminals
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A 200...240V 0.5 4.43 0.5 4.43
380...480 V 0.5 4.43 0.5 4.43
B 200...240V 0.5 4.43 0.5 4.43
380...480 V 0.5 4.43 0.5 4.43
200...240V 0.5 4.43 1.7 15
C 380...480 V 0.5 4.43 1.8 16.93
500...600V 0.5 4.43 1.0 8.68
) 200...240V 0.5 4.43 24 21.24
380...480 V 0.5 4.43 1.76 16.57
E 200...240V 0.5 4.43 3.05 27
380...480 V 0.5 4.43 3.056 27
E 220..240V 0.5 4.43 5.5 48.68
380...480 V 0.5 4.43 5.5 48.68
M5: 8.5 M5: 31.0 Mm8: 15 M8: 132.75
s 220..240V M8: 10 Mg: 88.5 M10: 30 M10: 265.5
380...480 V M5: 3.5 M5: 31.0 M8: 15 M8: 132.75
M8: 10 M8: 88.5 M10: 30 M10: 265.5

Description of the power terminals:

L/L1,N/L2 and L3 (R, S, T): AC power supply. Some models of voltage 200-240 V (see option of models in Table 14.1)
can operate in 2 or 3 phases (single-phase/ three-phase inverters) without derating of the rated current. In this case,
the AC power supply can be connected to two of the three input terminals without distinction. For the single-phase
models only, the power voltage must be connected to L/L1 and N/L2.

U, V, W: connection for the motor.

-UD: negative pole of the voltage of the DC Link.

+UD: positive pole of the voltage of the DC Link.

BR: connection of the brake resistor.

DCR: connection to the external DC Link inductor (optional). Only available for models 28 A, 33 A, 47 A and
56 A/200-240 V and 24 A, 31 A, 39 A and 49 A/380-480 V.

9.2 POWER AND GROUNDING WIRING, CIRCUIT BREAKERS AND FUSES

A

ATTENTION!

Use proper cable lugs for the power and grounding connection cables. Refer to Table 14.1 for
recommended wiring, circuit breakers and fuses.

Keep sensitive equipment and wiring at a minimum distance of 0.25 m from the inverter and from
the cables connecting the inverter to the motor.

It is not recommended the use of mini circuit breakers (MDU), because of the actuation level
of the magnet.

ATTENTION!
m Residual Current Device (RCD):
. = When installing an RCD to guard against electrical shock, only devices with a trip current of 300
mA should be used on the supply side of the inverter.
Depending on the installation (motor cable length, cable type, multimotor configuration, etc.),
the RCD protection may be activated. Contact the RCD manufacturer for selecting the most
appropriate device to be used with inverters.

NOTE!

= The wire gauges listed in Table 14.1 are orientative values. Installation conditions and the maximum
permitted voltage drop must be considered for the proper wiring sizing.

= Inorder to meet UL requirements, use ultra fast (for frame sizes A, B, C and F), and use fuse type
J or circuit breaker (for frame sizes D and E) fuses at the inverter supply with a current not higher
than the values presented in Figure 9.2.

9.3 POWER CONNECTIONS
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(c) Frame size G
Figure 9.1: (a) to (c) Power and grounding connections

9.3.1 Input Connections

!

DANGER!

Provide a disconnect device for the inverter power supply. This device must cut off the power
supply whenever necessary (during maintenance for instance).

ATTENTION!

The power supply that feeds the inverter must have a grounded neutral. In case of IT networks, follow
the instructions described in the user's manual, available for download on the website: www.weg.net.

NOTE!

= The input power supply voltage must be compatible with the inverter rated voltage.

= Power factor correction capacitors are not needed at the inverter input (L/L1, N/L2, L3 or R, S, T)
and must not be installed at the output (U, V, W).

©

Power supply capacity
= Suitable for use in circuits capable of delivering not more than 30.000 A symmetrical (200 V, 480 V or 600 V),

when protected by fuses as specified in Table 5.

9.3.2 Dynamic Braking
NOTE!
The dynamic braking is available from frame size B for the CFW500. For installation information,

refer to Item 3.2.3.4 Dynamic Braking of the user’s manual, available for download on the website:
www.weg.net.

9.3.3 Output Connections

i i ATTENTION!

The inverter has an electronic motor overload protection that must be adjusted according to the
driven motor. When several motors are connected to the same inverter, install individual overload
relays for each motor.

The motor overload protection available in the CFW500 is in accordance with the UL508C standard.
Note the following information:

1. Trip current equal to 1.2 times the motor rated current (P0401).

2. When parameters P0156, P0157 and P0158 (Overload current at 100 %, 50 % and 5 % of the rated
speed, respectively) are manually set, the maximum value to meet the condition 1 is 1.1 x P0401.

ATTENTION!

If a disconnect switch or a contactor is installed at the power supply between the inverter and the
motor, never operate it with the motor turning or with voltage at the inverter output.

A

The characteristics of the cable used to connect the motor to the inverter, as well as its interconnection and routing,
are extremely important to avoid electromagnetic interference in other equipment and not to affect the life cycle of
windings and bearings of the controlled motors.

Keep motor cables away from other cables (signal cables, sensor cables, control cables, etc.), according to Item
9.3.6 Cable Separation Distance.

Connect a fourth cable between the motor ground and the inverter ground.

9.3.4 Grounding Connections

DANGER!
= The inverter must be connected to a protection grounding (PE).
Use grounding wiring with a gauge at least equal to that indicated in Table 14.1.

The maximum tightening torque of the grounding connections is of 1.7 N.m (15 Ibf.in).
Connect the grounding points of the inverter to a specific grounding rod, or specific grounding
point or to the general grounding point (resistance < 10 Q).
The neuter conductor that powers up the inverter must be solidly grounded; however, this
conductor must not be used to ground the inverter.
Do not share the grounding wiring with other equipment that operate with high currents (e.g. high
power motors, soldering machines, etc.).

9.3.5 Control Connections

The control connections (analog input/output, digital input/output and interface RS485) must be performed
according to the specification of the connector of the plug-in module connected to the CFW500. Refer to the guide
of the plug-in module in the package of the product. The typical functions and connections for the CFW500-10S
standard plug-in module are shown in Figure 9.2.

fa)

z

5

= e
o o Description )
zZ o z 1 DIt Digital input 1
F z & 3 DI2 Digital input 2
5 5 & é 5 DI3 Digital input 3
o o o 8l 7 DI4 Digital input 4
1 13 15 17 g 9 +24 V Power supply +24 Vdc
8 11 | DO1-RL-NO | Digital output 1 (NO contact of relay 1)
. . ' . 2| 13 | DO1-RL-C | Digital output 1 (common point of relay 1)
15

DO1-RL-NC Digital output 1 (NC contact of relay 1)
4 16 18 17 GND Reference 0 V
2 AO1 Analog output 1
S 4 GND Reference 0V
5| 6 All Analog input 1
— 2l s +10V Reference +10 Vdc for potentiometer
v § § 10 DO2-TR Digital output 2 (transistor)
:_ = gl 12 GND Reference 0V
5 5| 14 | RS485-A RS485 (terminal A)
@] 16 | Rs485-B RS485 (terminal B)
18 | GND (485) GND (RS485)

I (*) The digital input 2 (DI2) can also be used as input in frequency (FI). For further details
2 refer to the programming manual of the CFW500, available for download on the website:
= www.weg.net
& (**) For further information about the technical specifications, refer to Chapter 8 in the
9 CFW500 user’s manual, available for download on the website: www.weg.net.

AO1
GND
Al
+10V

Figure 9.2: Signals of the connector of the CFW500-I0S plug-in module

For the correct connection of the control, use:

. Gauge of the cables: 0.5 mm?2 (20 AWG) to 1.5 mm? (14 AWG).

. Maximum torque: 0.5 N.m (4.50 Ibf.in).

. Wiring of the plug-in module connector with shielded cable and separated from the other wiring (power, command
in 110 /220 Vac, etc), according to Item 9.3.6 Cable Separation Distance.

. Relays, contactors, solenoids or coils of electromechanical brake installed close to the inverters may occasionally

generate interference in the control circuitry. To eliminate this effect, RC suppressors (with AC power supply) or

freewheel diodes (with DC power supply) must be connected in parallel to the coils of these devices.

When using the external HMI, the cable that connects to the inverter must be separated from the other cables in

the installation, keeping a minimum distance of 10 cm.

When using analog reference (A1) and the frequency oscillates (problem of electromagnetic interference),

interconnect the GND of the connector of the plug-in module to the inverter grounding connection.

A N

o o

9.3.6 Cable Separation Distance

Table 9.2: Cable separation distance

Inverter Output Length Minimum Separation
Rated Current of the Cable(s) Di:
<04 A <100 m (330 ft) =10cm (3.94in)
= >100 m (330 f) > 25 cm (9.84 in)
>28A <30 m (100 ft) =10cm (3.94 in)
= > 30 m (100 ft) =>25cm (9.84 in)

10 PREPARATION AND POWERING UP

DANGER!
Always disconnect the general power supply before making any connection.

Check if the power, grounding and control connections are correct and firm.

Remove all materials left from the inside of the inverter or drive.

Check if the motor connections and if the motor current and voltage match the inverter.

Mechanically uncouple the motor from the load. If the motor cannot be uncoupled, be sure that the turning in any
direction (clockwise or counterclockwise) will not cause damages to the machine or risk of accidents.

Close the covers of the inverters or drive.

Measure the voltage of the input power supply and check if it is within the permitted range, as presented in Chapter
11 TECHNICAL SPECIFICATIONS.

Power up the input: close the disconnecting switch.

. Check the success of the powering up:

The display of the HMI indicates:

PN~

oo

o~

PARAM LOC CONF
READ n’:’:asua.BBBS
ooie G run LILLLIL

MOTO}
Vo

10.1 STARTUP

10.1.1 V/f Control Type (P0202 = 0)

Step | on the Display/Acti Step I on the Di: -
b 30 e
0o
1 P e - 2

= Monitoringmode SRS

m Press the key ENTER/MENU to enter 1st level of = The PARAM group is selected, press the keys 4 or
programming mode W until selecting the STARTUP group
= f“iﬂ
ER
8 & i SR N

= The parameter "P0317 - Oriented Start-up" is then
selected, press the ENTER/MENU to get into the
parameter content

When the STARTUP group is selected
Press the key ENTER/MENU

T ppan S
. 0 o _PGeoe

m Change the parameter P0317 to "1 - Yes", by using ® If necessary, press ENTER/MENU to modify the
the M key content of "P0202 - Control Type" for P0202 = 0O (V/f)
T Pgage S 00
7 s, . 8 e, -
= When the desired value is reached, press ENTER/ = If necessary, modify the content of "P0401 - Motor
MENU to save the modification Rated Current”
m Press the key 4 for the next parameter = Press the key 4 for the next parameter
g B 60
nun nuni’
. PO402. . P0U03

= If necessary, modify the content of "P0403 - Motor
Rated Frequency"
m Press the key 4 for the next parameter

If necessary, modify the content of "P0402 - Motor
Rated Speed"
Press the key 4 for the next parameter
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i

To end the Start-up routine, press the key BACK/
ESC

To return to the monitoring mode, press the key
BACK/ESC again

11 TECHNICAL SPECIFICATIONS

11.1 POWER DATA

Power Supply:

= Voltage Tolerance: -15 % to +10 % of nominal voltage.

= Frequency: 50/60 Hz (48 Hz to 62 Hz).

= Phase imbalance: < 3 % of the rated phase-to-phase input voltage.

= Overvoltage according to Category Il (EC/EN 61010/UL 508C).

= Transient voltage according to Category Il

= Maximum of 10 connections (power up cycles - ON/OFF) per hour (1 every 6 minutes).
= Typical efficiency: = 97 %.

12 CONSIDERED STANDARDS

Table 12.1: Considered standards

Safety
standards u

UL 508C - power conversion equipment.

UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical
equipment.

IEC/EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy.

EN 50178 - electronic equipment for use in power installations.

IEC/EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general
requirements.

Note: for the machine to comply with this standard, the manufacturer of the machine is
responsible for installing an emergency stop device and equipment to disconnect the input
power supply.

IEC/EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters.

IEC/EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements
- rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems.

Electromagnetic [ ]
compatibility (EMC) standard including specific test methods.
standards n

IEC/EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product

CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment - electromagnetic
disturbance characteristics - limits and methods of measurement.
IEC/EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test.
IEC/EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test.
IEC/EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test.
IEC/EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 5: surge immunity test.

IEC/EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and measurement
technigues - section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields.

Mechanical = EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code).
construction = UL 50 - enclosures for electrical equipment.
standards = |EC/EN 60721-3-3 — classification of environmental conditions - part 3: classification of
groups of environmental parameters and their severities - section 3: stationary use at weather
protected locations level 3m4.
13 CERTIFICATIONS
Certificati o Notes
UL and cUL E184430
CE
IRAM
C-Tick
EAC
(*) For updated information on certifications, please contact WEG.
14 LIST OF MODELS CFW500 SERIES
Table 14.1: List of models of CFW500 series, main electrical specifications - frame sizes A to D
[ Recommended Fuse Dynamic Braking
g 23 3
2 4] o @ o+
; E 8 %l;?::’t Maximum T T Power Wire | Grounding £ g E s ‘E'E ; 8 I3 %
2 50 D | Giram Motor Size WireSize EL g0 P2 T 3 =
Inverter = ER g “ Recommended X5 £E9 =5 292E
'§ S 2 3 12t [A%s]  Current [A] WEG aR Fuse SO § 3 go s ‘:_; &8
2 . (=
5 Vi HO HD Al WEG 2 (AWG 2awe) Umd [ [ap MM
2 | vl (Arms] | [HP/kW] “ mme (AWG) | mm? (AWE) gy 91 A awe
CFW500A01P6S2 1.6 0.25/0.18 373 20@ FNHO0-20K-A 5.5 MPW18i-3-D063 “ 1.5(16) 2.5(14)
CFW500A02P6S2 q A 2.6 0.5/0.37 373 20@ FNHOO0-20K-A 9.0 MPW40-3-U010 1.5 (16) 2.5 (14) Dynamic braking not
CFW500A04P3S2 4.3 1/0.75 373 25@ FNH00-25K-A 13.5 MPW18i-3-U016 @ 1.5 (16) 2.5(14) available
CFW500A07P0S2 7.0 2/1.5 800 40 @ FNHO00-40K-A 25 MPWA40i-3-U025 @ 4.0 (12) 4.0 (12)
CFW500B07P3S2 | 5 7.3 2/15 450 40 @ FNHOO-40K-A 25 MPW40i-3-U025 @ 2.5 (14) 4.0 (12) 10 [ 89 | 7 [ 2504
CFW500B10P0S2 10 3/2.2 450 63 @ FNH1-63K-A 32 MPWA40i-3-U032 @ 4.0 (12) 4.0 (12) 15 [ 27 | 11 | 25(14
CFW500A01P6B2 1.6 0.25/0.18 680 20 @ FNHO0-20K-A 5.5/2.5M | MPW18i-3-D063/MPW18i-3-D025 1 @) 1.5 (16) 2.5(14) . .
CFW500A02P6B2 A 26 0.5/0.37 680 20@ FNHO0-20K-A 9.0/4.00 | MPW40-3-U010/MPW18i-3-U004 ® @ 1.5 (16) 2.5 (14) Dynamic F‘”g‘f'”g not
CFW500A04P3B2 | 1/3 | 00 o0 43 1/0.75 680 25/20M@ | FNH00-25K-A/FNHO0-20K-AM | 14/6.3™ | MPW18i-3-U016/MPW18i-3-D063 ) 1.5 (16) 2.5 (14) available
CFW500B07P3B2 B 7.3 2/1.5 450 40/200 @ FNHOO0-40K-A/FNHO0-20K-A ™ 25/12™ MPWA40i-3-U025/MPW18i-3-U016 M @ | 2.5/1.5 (14/16) ™ 4.0 (12) 10 [ 3 | 7 | 25014
CFW500B10P0B2 10 3/2.2 450 63/25M@ FNH1-63K-A/FNH00-25K-A M 32/16™ MPW40i-3-U032/MPW18i-3-U016 W @ | 4.0/2.5 (12/14) M 4.0(12) 15 [ 27 | 11 | 25(14)
CFW500A07P0T2 A 7.0 2/15 680 20@ FNHOO0-20K-A 10 MPW40-3-U010 1.5 (16) 2.5 (14) Dynamic braking not
CFW500A09P6T2 9.6 3/2.2 1250 25@ FNH00-25K-A 16 MPW18i-3-U016 © 2.5 (14) 2.5(14) available
CFW500B16P0T2 B 16 5/3.7 1000 40@ FNHO00-40K-A 25 MPWA40i-3-U025 @ 4.0 (12) 4.0 (12) 20 20 14 4.0 (12)
CFW500C24P0T2 C 24 7.5/5.5 1000 63@ FNH00-63K-A 40 MPW40i-3-U040 ® 6.0 (10) 4.0 (12) 26 15 13 6.0 (10)
CFW500D28P0T2 28 10/7.5 2750 63@ FNHOO0-63K-A 40 MPW40i-3-U040 @ 10 (8) 10 (8) 38 10 18 10 (8)
CFW500D33P0T2 D 33 12.5/9.2 2750 80®@ FNHO00-80K-A 50 MPW80i-3-U050 @ 10 (8) 10 (8) 45 8.6 22 10 (8)
CFW500D47P0T2 47 15/11 2750 100@ FNHOO-100K-A 65 MPW80i-3-U065 10(8) 10 (8) 45 8.6 22 10 (8)
CFW500A01P0T4 1.0 0.25/0.18 450 20@ FNHO0-20K-A 1.6 MPW18i-3-D016 © 1.5 (16) 2.5(14)
CFW500A01P6T4 1.6 0.5/0.37 450 20@ FNHO0-20K-A 2.5 MPW18i-3-D025 @ 1.5(16) 2.5(14) D c braki
CFW500A02P6T4 A 26 1.5/1.1 450 20@ FNHO0-20K-A 4.0 MPW18i-3-U004 @ 1.5 (16) 2.5 (14) y”am'vc i rf]‘ ing not
CFW500A04P3T4 43 2/15 450 200 FNHO0-20K-A 6.3 MPW18i-3-D063 @ 15 (16) 2.5 (14) avalable
CFW500A06P1T4 6.1 3/2.2 450 20@ FNHO0-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1.5(16) 2.5(14)
CFW500B02P6T4 3 2.6 1.5/1.1 450 20@ FNHO0-20K-A 4.0 MPW18i-3-U004 @ 1.5 (16) 2.5(14) 6 127 | 45 1.5 (16)
CFW500B04P3T4 380...480 B 4.3 2/1.5 450 20@ FNHO0-20K-A 6.3 MPW18i-3-D063 “ 1.5 (16) 2.5 (14) 6 127 | 45 1.5 (16)
CFW500B06P5T4 6.5 3/2.2 450 20@ FNHO0-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1.5 (16) 2.5(14) 8 100 | 57 2.5(14)
CFW500B10P0T4 10 5/3.7 1000 25@ FNH00-25K-A 16 MPW40i-3-U016 @ 2.5 (14) 2.5(14) 16 47 1.5 | 2.5(14)
CFW500C14P0T4 c 14 7.5/5.5 1000 35@ FNHOO0-35K-A 20 MPWA40i-3-U020 @ 4.0 (12) 4.0 (12) 24 33 14 6.0 (10)
CFW500C16P0T4 16 10/7.5 1000 35@ FNHO00-35K-A 25 MPWA40i-3-U025 @ 4.0 (12) 4.0 (12) 24 33 14 6.0 (10)
CFW500D24P0T4 ) 24 15/11 1800 60@ FNH00-63K-A 40 MPW80i-3-U040 @ 6.0 (10) 6.0 (10) 34 22 21 10 (8)
CFW500D31P0T4 31 20/15 1800 60@ FNH00-63K-A 50 MPW80i-3-U050 @ 10(8) 10 (8) 48 18 27 10(8)
CFW500C01P7T5 1.7 1/0.75 495 20@ FNHO00-20K-A 25 - 1.5 (16) 2.5 (14) 1.2 [ 825 0.6 | 1.5(16)
CFW500C03P0OTS 3.0 2/1.5 495 20@ FNHO0-20K-A 4 - 1.5(16) 2.5(14) 2.6 | 392 1.3 1.5 (16)
CFW500C04P3T5 500..600 | C 4.3 3/2.2 495 20@ FNHOO0-20K-A 6.3 - 1.5 (16) 2.5 (14) 4 249 2 1.5 (16)
CFW500C07P0T5 7.0 5/3.7 495 20@ FNHO0-20K-A 10 - 2.5 (14) 2.5(14) 6 165 3 1.5 (16)
CFW500C10P0OTS 10 7.5/5.5 495 25@ FNHO0-20K-A 16 - 2.5 (14) 2.5(14) 9 110 | 4.5 1.5 (16)
CFW500C12P0T5 12 10/7.5 495 25@ FNHOO0-20K-A 16 - 2.5 (14) 2.5 (14) 122 | 82 6.1 1.5 (16)
(1) The first number refers to the single-phase and the second to the three-phase supply.
(2) In order to comply with UL508C standard, use UL ultra fast fuses, for frame sizes A, B, and C.
(3) In order to comply with UL508C standard, use fuses UL type J for frame size D.
(4) MPW18/40/80 may also be used.
Table 14.2: List of models of CFW500 series, main electrical specifications - frame sizes E to G
Dynamic Braking
o
» Output Rated q P [} ")
'5 Spower Supply .g (?urrent Maximum Motor Recommended Fuse Circuit Breaker _ _ Grounding g 2 T 5 E‘E - ——
& SRated Voltage # PowerWire Size  ‘\iosize E O £5 DO ormnoiesSize
Inverter oo g 5 ‘,=: g i E ‘.=_- for DC+ _and BR
E 3 § S3 g& §G Terminais
= € L ND HD ND HD o o
Current = Recommended o
] Al Al HP/KW] | [HP/KW. A WEGaRFuse ] Wee g (i Q] | [Al 2 (AWG!
[Vrms] [Arms] | [Arms] [ 11 1 (AWG) (AWG) Q1 [A] mm? ( )
CFW500E56P0T2 | 3 220 ... 240 70.0 56.0 25/18.5 20/15 125 FNHO0-125K-A 80 | MPWB80i-3-U080 @ 25.0 (4) 16.0 (4) 95 4.7 48 16.0 (6)
CFW500E39P0T4 | 3 380 .. 480 E 45.0 39.0 30/22 25/18.5 80 FNHO0-80K-A 50 | MPW80i-3-U050 @ 10.0 (6) 10.0 (6) 78 8.6 39 10.0 (8)
CFW500E49P0T4 | 3 58.5 49.0 40/30 30/22 100 FNHOO-100K-A | 65 | MPW80i-3-U065 @ 16.0 (4) 16.0 (4) 78 | 86 | 39 10.0 (8)
CFW500F77P0T2 | 3 7 64 30/22 25/18.5 100 FNHO0-100K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16 (4) 66.7 6 43 10 (6)
CFW500F88P0T2 | 3 200 .... 240 E 88 75 30/22 30/22 125 FNHO0-125K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 35(2) 16 (4) 66.7 6 43 10 (6)
CFW500F0105T2 | 3 105 88 40/30 30/22 160/125 M FI\FIS:—'-WWQSBPS-}X/:)/@ 125 | DWB160N-125-3DF 50/35 (1/2) M 16 (4) 133 3 90 35(2)
CFW500F77P0T4 | 3 77 61 50/37 40/30 100 FNHOO0-100K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16 (4) 66.7 | 12 43 10 (6)
CFW500F88P0T4 | 3 380 ... 480 E 88 73 60/45 50/37 125 FNHO0-125K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 35 (2) 16 (4) 66.7 | 12 43 10 (6)
CFW500F0105T4 | 3 105 88 75/55 60/45 160/125 FNFETW;;S-}X/‘Y‘Z’ 125 | DWB160N-125-3DF 50/35 (1/2) ™ 16 (4) 129 | 6.2 63 25 (4)
CFW500G0145T2| 3 145 115 60/45 40/30 200 FNHO0-200K-A 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) ™ 35(2) 267 1.5 | 142 2x25 (2x4)
CFW500G0180T2| 3 220...240 | G 180 145 75/55 60/45 315 FNH1-315K-A 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) M 50 (1) 267 | 1.5 | 180 2x35 (2x2)
CFW500G0211T2 | 3 21 180 75/55 75/55 350 FNH1-350K-A 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) 70 (2/0) 364 | 1.2 [191.7 2x50 (2x1/0)
CFW500G0142T4 | 3 142 115 100/75 75/55 200 FNHO0-200K-A | 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) 35 (2) 267 3 142 2x25 (2x4)
CFW500G0180T4 | 3 380 .... 480 G 180 142 150/110 100/75 315 FNH1-315K-A 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) 50 (1) 267 3 180 2x35 (2x2)
CFW500G0211T4 | 3 211 180 175/132 | 150/110 350 FNH1-350K-A 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) 70 (2/0) 364 | 2.2 [191.7| 2x50 (2x1/0)

(1) The first number refers to the ND application and the second one to the HD application
(2) When using the recommended Weg fuse, use two fuses in series per phase in the ND application.

(3) MPW18/40/80 may also be used.
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1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD 17153459 &

Esta gufa de instalacion rapida contiene las informaciones bésicas necesarias para la puesta en funcionamiento del
CFWS500. El mismo fue desarrollado para ser utilizado por personas con capacitacion o calificacion técnica adecuadas
para operar este tipo de equipo. Estas personas deben seguir las instrucciones de seguridad definidas por las normas
locales. No seguir las instrucciones de seguridad puede derivar en riesgo de muerte y/o dafios al equipo.

2 AVISOS DE SEGURIDAD EN EL GUIA Y EL PRODUCTO

i{PELIGRO!
Los procedimentos recomendados en este aviso tienen como objetivo proteger al usuario contra
muerte, heridas graves y dafios materiales considerables.

JATENCION!
Los procedimentos recomendados en este aviso tienen como objetivo proteger al usuario contra
muerte, heridas graves y dafios materiales considerables.

iNOTA!
Las informaciones mencionadas en este aviso son importantes para el correcto entendimento y
bom funcionamiento del producto.

Tensiones elevadas presentes.

Componentes sensibles a descarga electrostatica.
No tocarlos.

Conexion obligatoria a tierra de proteccion (PE).

Conexion del blindaje a tierra.

e >R =

3 RECOMENDACIONES PRELIMINARES

iPELIGRO!

Siempre desconecte la alimentacion general antes de manipular cualquier componente eléctrico
asociado al convertidor. Muchos componentes pueden permanecer cargados con altas tensiones
y/o en movimiento (ventiladores), incluso después de que la entrada de alimentacion CA sea
desconectada o apagada. Aguarde por lo menos 10 minutos para garantizar la total descarga de
los condensadores. Siempre conecte el punto de aterramiento del convertidor a tierra de
proteccion (PE).

>

iNOTA!
Los convertidores de frecuencia pueden interferir en otros equipos electrénicos. Siga los cuidados
recomendados en el manual disponible para download en el sitio: www.weg.net.

iNOTA!

No es la intencién de este guia agotar todas las posibilidades de aplicacion del CFW500, nila WEG
puede asumir ninguna responsabilidad por el uso del CFW500 que no esté basado en este guia.
Para mas informaciones sobre instalacion, lista completa de pardmetros y recomendaciones,
consulte el sitio www.weg.net.

®®

iNo ej ingu yo de i6 li en el convertidor!
En caso que sea necesario consulte a WEG.

{ATENCION!

Las tarjetas electrénicas poseen componentes sensibles a descargas electrostéaticas.

No toque directamente sobre los componentes o conectores. En caso que sea necesario, toque
antes en el punto de aterramiento del convertidor que debe estar conectado a tierra de proteccion
(PE) o utilice una pulsera de aterramiento adecuada.

iPELIGRO!

Riesgo de aplastamiento

Para garantizar la seguridad en aplicaciones de elevacion de carga, se deben instalar dispositivos de
seguridad eléctricos y/o mecénicos, externos al convertidor, para proteccion contra caida accidental
de carga.

B >

iPELIGRO!

Este producto no fue proyectado para ser utilizado como elemento de seguridad. Para evitar dafos
materiales y a la vida humana, se deben implementar medidas adicionales. El producto fue fabricado
siguiendo un riguroso control de calidad, no obstante, si es instalado en sistemas donde su falla
ofrezca riesgo de dafios materiales, o a personas, los dispositivos de seguridad adicionales externos
deben garantizar una situacion segura, ante la eventual falla del producto, evitando accidentes.

>

JATENCION!
' La operacion de este equipo requiere instrucciones de instalacion y operacion detalladas,
. suministradas en el manual del usuario, manual de programacién y manuales de comunicacion ,
disponibles para download en el sitio: www.weg.net.

4 SOBRE EL CFW500

El convertidor de frecuencia CFW500 es un producto de alta performance que permite el control de velocidad y
torque de motores de induccion trifasicos.

5 NOMENCLATURA

Tabla 5.1: Nomenclatura de los convertidores CFW500

Identificacién del Modelo e [}
@ g Nivelde |Funciones Liave Versién Ve(r’selon %
= o . isi
3 5 amano Srirte 1 e T e | oo Seccomadrs o S, fSvarl £
< Especial| 8
Q
Bl 5| A o2Pe | T 4 NB | 20 c2
3
(Consulte la Tabla 2.2 del manual [En blanco [En blanco En oo
de usuario del CFW500, disponible = sin = sin llave blanco = | 2 g'
para download en el sitio: unciones  [seccionadora lestandar | 8 3
www.weg.net de ) ﬁ
INB = sin frenado reostatico lseguridad ISx = -
lsoftware
g lespecial
2 DB = con frenado reostatico 2=con |DS = con llave [En blanco = médulo [0
3l © unciones [seccionadora [plug-in estandar I
2| 2 [po=1P20 lde o
g g lseguridad 5
<3 = STOy 8
g ISS1-t, HOO = sem plug-in S
g 6 = P66 iconforme N
IEC/EN
61800-5-2)
IN1 = gabinete Nema1 (tipo 1 segtin UL) (grado [En blanco = no atiende niveles de normas de emision
de proteccion de acuerdo con norma IEC IP20) [conducida
IC2 0 C3 = segun categorfa 2 (C2) 0 3 (C3) de la IEC/EN
61800-3, con filtro RFI interno

iNOTA!
Para modelos con versién de software especial, Sx en el cédigo inteligente, y para aplicaciones
especificas, consulte el manual de aplicacion disponible para download en el sitio www.weg.net.
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6 ETIQUETAS DE IDENTIFICACION

Numero de serie: Fecha de fabricacién

FREQUENOY —
vosso | [WBL N s
(Codigo Inteligente m o
del convertidor) —JB CFW500C14P0TADB20C2G2 2
ftem de stock WEG —¥ MAT: 15675703 SERIALY 99999999 —_— ==
Orden de produccion —9- OP: 123456788901 130 < H= S
Datos nominal ntr b LINE OUTPUT =
O ondion, comemey | UNEA s =
’ > REDE SAIDA o
frecuencia) 380-460Vac_| 0. REDELINE m
3-171A 3-140A =]
50-60 Hz 0-500 Hz N %
ECODESIGN S >
MFGyear | 2021 =
IE2 %
pL(90,100) | XX % 73
o
MADEIN BRAZLL - HECHO EN BRASL @
FABRICADO NO BRASIL >
R a
do Sul - Brazil XXX w

— Datos nominales de salida
(tension, corriente y frecuencia)
(a) Para los tamafios Ay D

Numero de serie

Fecha de fabricacion

e 3
FREQUENCY e ]
| | | BO T s 8 N =
- . CAWS00G2 TR i% N
Modelo (Cédigo Inteligente %y 4 5° m N
del convertidor) G 2
’ — CFW500E14P0TADB20C3G2 p
ftem de stock WEG —> VAT, 15577181 SERIAL#: 999999 e o
Orden de produccion — O 123456788901 130 < s e |
‘ L |
Datos nominales de —m LINE OUTPUT <
entrada (tension, LINEA SALIDA p v
corriente y frecuencia) REDE SAIDA i E
380-480Vac_| ... REDE/LINE A g
3-549AND] | 8-450A(ND)
3-476A(HD) | 3-~390A(HD)
50/60 Hz 0-500 Hz n C N
ECODESIGN D K S
MFG year 2021
IE2
pL(90,100) | XX %
FABRICADO NO BRASIL D4 o
WEG, CPa Jaragud | XXX =
doSul- Brazi XXX @
— Datos nominales de salida

(tension, corriente y frecuencia)
(b) Para el tamaro E

Modelo (Codigo
Inteligente del
convertidor)

Datos nominales de entrada

Numero de serie  (tension, corriente y frecuencia)

)

MADE IN BRAZLL
HEGHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

S i

FREQUENCY INVERTER | [ Y - ( =

s e e ek ol [
CFWS500F77P0T2DB20G2 Hggé fnom 50/60 Hz. cA ~ % g
MATERIAL: 15342437 XX inom NO/HO) TSIABLAA 8 g
OP: 12345678912 Si 145678901 | OUTPUT | v 0 - - UNE/LINEA/REDE Rt 5 8
WEIGHT/PESO: 63,5 kq (14016) _FRAME/TAM/MEC. F_| SALIDA [ 3 = ]
1P20) Tamb @ Inom: 40°C (104°F) | "gAipA f 0-500 Hz. L Esk
FERT. 16342437 XXX Inom ND/HD| T70ABA0A o § 3
4

525

2
S
9
3
8

WEG, CP420 - 89256-900
Jaragua do Sul - Brazi

EAZE FURTHER INFORMATION
ECO [CDMEFF] P o 28% INFORMACIONES ADICIONALES|
I DESIGN | IE2 MANUFACTURING YEAR: 2021 az%s INFORMACOES ADICIONAIS | |

234567890005

- Orden de produccién — Datos nominales de salida (tensién, corriente y frecuencia)
Item de stock WEG
(c) Para los tamaiios Fy G

Figura 6.1: (a) a (c) Descripcidn de las etiquetas de identificacién en el CFW500

7 RECEPCION Y ALMACENAMIENTO

El CFW500 es suministrado embalado en caja de cartén hasta los modelos del tamafno E. Los modelos en
gabinetes mayores son embalados en caja de madera. En la parte externa de este embalaje existe una etiqueta de
identificacion que es la misma que estd fijada en la lateral del convertidor.

Siga los procedimientos de abajo para abrir el embalaje de modelos a partir del tamafio F:

1. Coloque el embalaje sobre una mesa, con el auxilio de dos personas.

2. Abra el embalaje.

3. Retire la proteccién de cartén o isopor.

Verifique si:

= La etiqueta de identificacién del CFW500 corresponde al modelo comprado.

= Ocurrieron dafos durante el transporte.

En caso que sea detectado alglin problema, contacte inmediatamente la transportadora.

Si el CFW500 no es instalado inmediatamente, almacénelo en un lugar limpio y seco (temperatura entre -25 °C y
60 °C) con una cobertura para evitar la entrada de polvo en el interior del convertidor.

A

{ATENCION!
Quando el convertidor es almacenado por largos periodos de tiempo es necesario hacer el
“reforming” de los condensadores. Consulte el procedimiento recomendado en www.weg.net.

8 INSTALACION Y CONEXION
8.1 CONDICIONES AMBIENTALES:

Evitar:

= Exposicion directa a rayos solares, lluvia, humedad excesiva o brisa marina.
= Gases o liquidos explosivos o corrosivos.

= Vibracién excesiva.

= Polvo, particulas metélicas o de aceite suspendidos en el aire.

Condiciones ambientales per! para fur
= Temperatura alrededor del convertidor desde - 10 °C hasta la temperatura nominal.

= Convertidores de los tamafios A a E: para temperaturas alrededor del convertidor mayor que lo especificado en
la Tabla B.4 en el manual del usuario, disponible para download en el sitio: www.weg.net, es necesario aplicar
reduccion de la corriente de 2 % para cada grado Celsius limitando el incremento en 10 °C.

Convertidores de los tamafios F y G: para temperatura alrededor del convertidor mayor que lo especificado en
la Tabla B.5 del manual del usuario, disponible para download en el sitio: www.weg.net, es necesario aplicar
reduccion de la corriente de 1 % para cada grado Celsius hasta 50 °C 'y 2 % para cada grado Celsius hasta 60 °C.
Humedade relativa del aire: de 5 % a 95 % sin condensacion.

Altitud méxima: hasta 1000 m - condiciones nominales.

De 1000 m a 4000 m - reduccion de la corriente de 1 % para cada 100 m encima de 1000 m de altitud.

De 2000 metros a 4000 m por encima del nivel del mar - aplicar 1,1 % de reduccion de la tension méxima (240 Vca
para los modelos 200...240 Vca, 480 Vca para los modelos 380...480 Vca'y 600 V para los modelos 500...600 V) para
cada 100 metros por encima de 2000 metros.

Grado de contaminacion: 2 (segun EN 50178 y UL 508C), con contaminacién no conductiva. La condensacion
no debe causar conduccion de los residuos acumulados.

8.2 POSICIONAMIENTO E FIJACION

Las dimensiones externas y de perforacion para fijacion, asi como el peso liquido (masa) del convertidor son
presentados en la Figura 8.1.

Instale el convertidor en la posicion vertical en una superficie plana. Primeramente, coloque los tornillos en la
superficie donde el convertidor sera instalado, instale el convertidor y entonces apriete los tornillos respetando el
torque maximo de apriete de los mismos indicado en la Figura 8.1.

Deje como minimo los espacios libres indicados en la Figura 8.2 de forma de permitir circulacion de aire de
refrigeracion. No ponga componentes sensibles al calor encima del convertidor.

Vista de la base de fijacion Vista frontal Vista lateral
o - A = - L - - P -
0
L_ 1],
- & e © [ H L > e Rec.cl;(:rll':::ado
T:‘ "I‘:‘ "l':‘ Jg)‘ kg (Ib) N.m (Ibf.in)
A | on | 659 | oan | on | s | pos | o | O807O" | Ma 20
B | pos | 150 | 040 | 020 | 769 | 94 | e | W2REI" | M 2]
S ARAR AR AL T R
s [ e T e[ [ een | w | oo
E | (500 | (1299 | (159 | 042) | (370 | 666 | (r5e | 10@209 | Mo 458982
F | en | gosn | ain | 020 |eren | men | doo | 67 | M8 S
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Tolerancia de las cotas: =1,0 mm (:0,039 in).
(1) Este valor se refiere al mayor peso para el mismo tamaio.

Figura 8.1: Dimensiones del convertidor para la instalacion mecénica

(a) Montaje en superficie (b) Montaje en riel DIN (Solamente Tamanos A, B, C)

b3
e3

@c3

(d) ios libres minii para

a3 b3 | 3 | d3 | e3 A B c D foseg
mm (in) mm(@n) M mm(in) mm(in) mm (in) mm (in) mm (in) mm (in) (I’;’f“‘""
A 15,0 (0,59) | 40,0 (1,67) | 30,0 (1,18) | 10,0 (0,39)@ N
B 35,0 (1,38) | 50,0 (1,97) | 40,0 (1,57) | 15,0(0,59)@
[ 40,0 (1,57) | 50,0 (1,97) | 50,0 (1,97) | 30,0 (1,18)
D 40,0 (1,67) | 50,0 (1,97) | 50,0 (1,97) | 40,0 (1,57)
E - N - - 110,0 (4,33) | 130,0 (5,11) | 50,0 (1,97) | 40,0 (1,57)
275,0 517,0 288,0 488,0
F (1083 | 2085 | M8 | (1134 | (iopy | 1100439 1300(511) | 10,0(039) | 30.0(1.18) | 200(177)
275,0 635,0 3140 6170
G 1083) ©50) M8 1236) | 24,29 150,0 (5,91)|250,0 (9,84)| 20,0 (0,79) | 80,0(3,15) | 20,0(177)

Tolerancia de las cotas: 1,0 mm (£0,039 in).
(1) Torque recomendado para fijacion del convertidor (vlido para c3).
(2) Es posible montar convertidores lado a lado sin espacio lateral (D = 0), al menos con Ia temperatura ambiente méxima de 40 °C.

Figura 8.2: (a) a (d) Dados para instalacion mecénica (montaje en superficie, montaje en flange y espacios libres minimos para venti-

lacién)

9 INSTALACION ELECTRICA

JATENCION!

= Cuando un convertidor es instalado encima de otro, use la distancia minima A + B (segun la Figura
8.2) y desvie del convertidor superior el aire caliente proveniente del convertidor que esté abajo.

= Prever electroducto o canales independientes para la sepayacién ,ﬂ’sica de los conductores de
sefial, control y potencia (consulte el Capitulo 9 INSTALACION ELECTRICA).

iPELIGRO!

Las informaciones a continuacién tienen la intenciéon de servir como guia para ejecutar una
instalacion correcta. Siga también las normas de instalaciones eléctricas aplicables.
Asegurese que la red de alimentacion esta desconectada antes de iniciar las conexiones.

EI CFW500 no debe ser utilizado como mecanismo para parada de emergencia. Utilize otros
mecanismos adicionales para este fin.

5

{ATENCION!
' La potencia de cortocircuito del convertidor de frecuencia no proporciona protecciéon de
. cortocircuito del circuito alimentador. La proteccién de cortocircuito del circuito alimentador debe

ser contemplada conforme las normativas locales aplicables.

9.1 IDENTIFICION DE LOS BORNES DE POTENCIA Y PUNTOS DE ATERRAMIENTO

Los bornes de potencia pueden ser de diferentes tamafios y configuraciones, dependiendo del modelo del
convertidor, segun la Tabla 9.1. El torque méaximo de apriete de los bornes de potencia y puntos de aterramiento
debe ser verificado en la Tabla 9.1.

Tabla 9.1: Bornes de potencia, puntos de aterramiento y torques de apriete recomendado

Torque R dad
Tamaiio el Puntos de Ater Bornes de
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A 200...240V 0,5 4,43 0,5 4,43
380...480 V 0,5 4,43 0,5 4,43
B 200..240V 0,5 4,43 0,5 4,43
380...480 V 0,5 4,43 0,5 4,43
200...240V 0,5 4,43 1,7 15
C 380...480 V 0,5 4,43 1,8 15,93
500...600V 0,5 4,43 1,0 8,68
D 200...240V 0,5 4,43 24 21,24
380...480 V 0,5 4,43 1,76 15,57
E 200...240V 0,5 4,43 3,05 27
380...480 V 0,5 4,43 3,05 27
E 220..240V 0,5 4,43 55 48,68
380...480 V 0,5 4,43 55 48,68
M5: 3,5 M5: 31,0 M8: 15 M8: 132,76
G 220..240V M8: 10 M8: 88,5 M10: 30 M10: 265,5
380...480 V M5: 8,5 M5: 31,0 M8: 15 M8: 132,75
M8: 10 M8: 88,5 M10: 30 M10: 265,5

Descripcion de los bornes de potencia:

L/L1, N/L2y L3 (R, S, T): red de alimentacion CA. Algunos modelos de la linea de tensién 200-240 V (ver opcién
de modelos en la Tabla 14.1) pueden operar en 2 o 3 fases (inversores monofasico/trifasico) sin reduccion de la
corriente nominal. La tension de alimentacion CA, en este caso puede ser conectada en 2 de los 3 terminales de
entrada. Para los modelos solamente monofasicos, la tension de alimentacion debe ser conectada en L/L1y N/L2.
U, V, W: conexion para el motor.

-UD: polo negativo de la tension del Link DC.

+UD: polo positivo de la tensién del Link DC.

BR: conexion del resistor de frenado.

DCR: conexion para el inductor del Link DC externo (opcional). Solamente disponibles para los modelos 28 A, 33 A,
47 Ay 56 A/200-240 Vy 24 A, 31 A, 39 Ay 49 A/ 380-480 V.

9.2 CABLEADO DE POTENCIA, ATERRAMIENTO, DISYUNTORES Y FUSIBLES

A

A
©

{ATENCION!

Utilice terminales adecuados para los cables de las conexiones de potencia y aterramiento.
Consulte la Tabla 14.1 para cableado, disyuntores y fusibles recomendados.

Apartar los equipamientos y cableados sensibles a 0,25 m del convertidor y de los cables de
conexion entre convertidor y motor.

No es recomendable utilizar los mini disyuntores (MDU), debido al nivel de actuacion del magnético.

{ATENCION!

Interruptor diferencial residual (DR):

= Cuando utilizado en la alimentacién del convertidor debera presentar corriente de actuacion de 300 mA.

= Dependiendo de las condiciones de instalacién, como longitud y tipo del cable del motor, accionamiento
multimotor, etc., podrd ocurrir la actuacion del interruptor DR. Verificar con el fabricante el tipo més
adecuado para operar con convertidores.

iNOTA!

= Los valores dimensionales del alambre de la Tabla 14.1 son apenas ilustrativos. Para el correcto
dimensionamiento del cableado, se deben tomar en cuenta las condiciones de instalacién y la
maxima caida de tension permitida.

= Para conformidad con la norma UL, utilizar fusibles ultrardpidos (para los tamanos A, B, Cy F),
y utilizar fusible tipo J o el disyuntor (para los tamafios D y E) en la alimentacion del convertidor
con corriente no mayor que los valores de la Tabla 14.1.

9.3 CONEXIONES DE POTENCIA

13l

Blindaje Blindaje N

s E i
o eccionadora,
i F s
Seccionadora gisies usibles

(*) Los bornes de potencia -Ud, BR y +Ud no estén disponibles en los modelos del Tamario A

(a) Tamafios A,B,CyF

(b) Tamafios Dy E
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(c) Tamanos G
Figura 9.1: (a) a (c) Conexiones de potencia y aterramiento

9.3.1 Conexiones de Entrada

iPELIGRO!

Prevea un dispositivo para seccionamiento de la alimentacion del convertidor. Este debe seccionar
la red de alimentacion para el convertidor cuando sea necesario (por ejemplo: durante trabajos de
mantenimiento).

{ATENCION!

Lared que alimenta al convertidor debe tener el neutro sélidamente aterrado. En caso de red [T, siga las
instrucciones descritas en el manual del usuario disponible para download en el sitio: www.weg.net.

A
A

SICEN

~

o

o

Para una correcta instalacion del cableado de control, utilice:

Dimensionamiento de los cables: 0,5 mm?2 (20 AWG) a 1.5 mm? (14 AWG).

Torque maximo: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

. Cableados en el conector del médulo plug-in con cable blindado y separados de los demds cableados
(potencia, comando en 110 V/220 Vca, etc, segun el ltem 9.3.6 Distancia para Separacion de Cables.

. Relés, contactores, solenoides o bobinas de frenos electromecanicos instalados préximos a los inversores
pueden eventualmente generar interferencias en el circuito de control. Para eliminar este efecto, deben ser
conectados supresores RC en paralelo con las bobinas de estos dispositivos, en el caso de alimentacion CA, y
diodos de rueda libre en el caso de alimentacion CC.

. En la utilizacién de la HMI externa, se debe tener el cuidado de separar el cable que la conecta al convertidor de

los demas cables existentes en la instalacion manteniendo una distancia minima de 10 cm.

Cuando es utilizada unareferencia analdgica (Al) y lafrecuencia oscila (problema de interferencia electromagnética),

interconectar GND del conector del médulo plug-in a la conexién de aterramiento del convertidor.

Normas de
compatibilidad
electromagnética | =

IEC/EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard
including specific test methods

CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment - electromagnetic
disturbance characteristics - limits and methods of measurement

IEC/EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques
- section 2: electrostatic discharge immunity test

IEC/EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques
- section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

IEC/EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques
- section 4: electrical fast transient/burst immunity test

IEC/EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques
- section 5: surge immunity test

IEC/EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and measurement techniques
- section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

HoN =

Verifique si las conexiones de potencia, aterramiento y de control estan correctas y firmes.

Retire todos los restos de materiales del interior del convertidor o accionamiento.

Verifique las conexiones del motor y si la corriente y tension del motor estan de acuerdo con el convertidor.
Desacople mecénicamente el motor de la carga. Si el motor no puede ser desacoplado, tenga la certeza de que

9.3.6 Distancia para Separacion de Cables Normas de = |EC/EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)
Tabla 9.2: Distancia d i b construccion = UL 50 - enclosures for electrical equipment
e Nomin:l d: .2: Distancia de separacion entre C;isisancia TS mecanica = |EC/EN 60721-3-3 - classification of environmental conditions - part 3: classification of groups
Salida del Convertidor Longitud de Cable Separacién ofenylronmental parameters and their severities - section 3: stationary use at weather protected
o locations level 3m4
<04 A <100 m (330 ft) >10cm (3,94 in)
> 100 m (330 ft) > 25 cm (9,84 in)
I <30m (100 ft) >10cm (3,94 in) 13 CERTIFICACIONES
= >80 m (100 ft) > 25 cm (9,84 in)
z 2 Certificacis 0 Obser
10 PREPARACION Y ENERGIZACION UL e cUL E184430
CE
{PELIGRO! ‘CRﬁMk
Siempre desconecte la alimentacion general antes de efectuar cualquier conexion. I;,A‘(C}

(*) Para informacion actualizada sobre certificaciones consultar a WEG.

14 RELACION DE MODELOS DE LiNEA CFW500

Tabla 14.1: Relacién de modelos de linea CFW500, especificaciones eléctricas principales - tamarios A a D

(*) La entrada digital 2 (DI2) también puede ser usada como entrada en frecuencia (Fl).
Para més detalles consulte el manual de programacién del CFW500, disponible para
download en el sitio: www.weg.net.

(**) Para més informaciones sobre | es técnicas consulte el
Capitulo 8 del manual de usuario del CFW500, disponible para download en el
sitio: www.weg.net.

Figura 9.2: Senales del conector del médulo plug-in CFW500-10S

- O = >
Qo z < o
5 2

DO2-TR

seccionamiento de la red

IEC/EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters

IEC/EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements
- rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems

iNOTA! el giro en qualquier direccion (horario o antihorario) no causaré dafios a la maquina o risego de accidentes. s c Fusible Recomendado Frenado Reostético
= Latension de red debe ser compatible con la tensién nominal del convertidor. 5. Cierre las tapas del convertidor o accionamiento. o E :g S 3
. 6. Haga la medicion de la tension de la red y verifique si esta dentro del rango permitido, segtin lo presentado en el < s i i i 3 Lea
= No son necesarios condensadores de correccién del factor de potencia en la entrada (L/L1, N/ Ca;gaﬂulo 11 ESPECIFICACIONES TECNI(y7AS a 9o P 9 P .g ) 2 T ° COrru'ente Motor N Gatnelce Caltracel % ) 5 3 % 3 8 o ?
. J - ' . o 9 o o | Salida o= Disyuntor los Cables de Cable de SE a5 ONG T
L2,L30R, §,T)y no deben ser conectados en la salida (U, V, W). 7. Energice la entrada: cierre la llave seccionadora de entrada q 28 SE < i Maximo i i £ R 28 282 oYd
- mnergice & - CIeT : g Convertidor  $& 2= e | e Corriente Fusible aR WEG gotencid (ETHETRID || 138 gE 59808 52>
8. Verifique si la energizacion fue efectivamente realizada: ° E 2< © 12t [A%s] IA] e e 3 = 3 8 b 28
Capacidad de la red de alimentacion El display de la HMI indica: = 2 3 = & 3 ©
= Adecuado para uso en circuitos con capacidad de entregar un maximo de 30.000 A simétricos (200 V, 480 z<
. ) ’ I Loc CONF
V 0 600 V), cuando esta protegido por fusibles, conforme la especificacion de la Tabla 14.1. :,%,‘.":: [Vrms] [Al::s] [H:/DkW] Al WEG mm2 (AWG) mm2 (AWG) (ll,x,f) [ 1Al (zw;)
- BASIC
9.3.2 Frenado Reostatico oToR GFW500A01P652 16 | 025018 | 373 20@ FNH0O0-20K-A 55 MPW18i-3-D063 @ 15 (16) 2,5 (14)
<4 CFW500A02P6S2 2,6 0,5/0,37 373 20@ FNHOO0-20K-A 9,0 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14) . .
iNOTA! CFW500A04P352 | ' Al as 1075 | 373 5@ FNHO00-25K-A 13,5 MPW181-3-U016 @ 15(16) 2,5 (14) Frenado reosttico no disponible
El frenado reostatico estd disponible en los modelos a partir del tamafio B del CFW500. Por CFW500A07P0S2 7,0 2/1,5 800 40@ FNHOO-40K-A 25 MPWA4Qi-3-U025 @ 4,0 (12) 4,0 (12)
informaciones de instalacion consulte el item 3.2.3.4 Frenado Reostatico del manual del usuario, 10.1 PUESTA EN FUNCIONAMIENTO CFW500B07P3S2 4 B 7.3 2/1,5 450 40 @ FNHO0O0-40K-A 25 MPW40i-3-U025 @ 2,5 (14) 4,0 (12) 10 \ 39 \ 7 \ 2,5 (14)
disponible para download en el sitio: www.weg.net. CFW500B10P0S2 10 3/2,2 450 63 @ FNH1-63K-A 32 MPW40i-3-U032 @ 4,0 (12) 4,0 (12) 5 [ 27 | 11 2509
- _ 10.2 TIPO DE CONTROL V/F (P0202 = 0) CFW500A01P6B2 1,6 0,25/0,18 | 680 20@ FNHO0-20K-A 5,5/2,5% | MPW18i-3-D063/MPW18}-3-D025 1 1,5 (16) 2,5(14)
9.3.3 Conexiones de Salida Seq on ol Di — Seq en ol Di 7 CFW500A02P6B2 A 2,6 0,5/0,37 680 20@ FNHO00-20K-A 9,0/4,00 | MPW40-3-U010/MPW18i-3-U004 @ 1,5 (16) 2,5 (14) Frenado reostatico no disponible
-ATENCION! — o oo CFWS500A04P3B2 | 1/3 200..240 4,3 1/0,76 680 25/20M@ | FNHO0-25K-A/FNHO0-20K-A™ | 14/6,3™ | MPW18i-3-U016/MPW18i-3-D063 ™ ¢ 1,5 (16) 2,5 (14)
v " B L . ~ CFW500B07P3B2 B 7,3 2/1,5 450 40/20M@ | FNHOO0-40K-A/FNH00-20K-AM | 25/12M | MPWA40i-3-U025/MPW18i-3-U016 W @ | 2,5/1,5 (14/16) M 4,0 (12) 10 ‘ 39 ‘ 7 ‘ 2,5(14)
" E‘Cﬁ‘e’f;’g'gg?;f’fﬂietgrpj‘s’;o;'%T;'fggz?v'gfsgz f;’cf’tﬁirg:adne'cgnn"e‘géggg gf’gﬁ;ﬂeg "élggbzfﬁ d‘fﬁ CFW500B10P0B2 10 3/2,2 450 | 63/250@ | FNH1-63K-A/FNHOO-25K-AM | 32/160 | MPWAO-3-U032/MPWAGI-3-UO16 ™ @ | 4,0/2,5 (12/14) O 40 (12) 5 | 27 | 1| 2504
- N - - @ - - -3-| @
utilice relés de sobrecarga individuales para cada motor. 1 Mod it 2 £l PARW ionad . CFWS00A07POT2 A 7.0 21,5 680 20 @ FNHO0-20K-A 10 MPWAQ 3-U010 @ 15(16) 25 (14) Frenado reostéatico no disponible
= La proteccion de sobrecarga del motor disponible en el GFW500 esté de acuerdo con lanorma = Modo monitoreo = El grupo esta seleccionado, presione GFW500A09P6T2 96 3/2,2 1250 25 FNH00-25K-A 16 MPW18i-3-U016 25 (14) 25 (14)
UL508C, observe las informaciones a seguir: = Presione Ia} tecla ENTER/MENU pa[a entrar en las teclas 4 o W hasta seleccionar el grupo CFW500B16P0T2 B 16 5/3,7 1000 40@ FNHOO-40K-A 05 MPWA40i-3-U025 @ 4,0 (12) 4.0 (12) 20 20 14 4.0 (12)
1. Corriente de "trip" igual a 1,2 veces la corriente nominal del motor (P0401). el primer nivel del modo programacion STARTUP CFW500C24P0T2 C 24 75/5,5 1000 63@ FNHO0-63K-A 40 MPWA40i-3-U040 @ 6,0 (10) 4,0 (12) 26 15 13 | 6,0(10)
2. Cuando los pardmetros P0156, P0157 y P0158 (Corriente de Sobrecarga a 100 %, 50 % y 5 % = wecow 0 CFW500D28P0T2 28 10/7,5 2750 63@ FNHOO-63K-A 40 MPW40i-3-U040 @ 10 (8) 10 (8) 38 10 18 10 (8)
de la vel?cidaddnominal, resp%céivgmente) son ajustados manualmente, el valor maximo para ~ Pna R CFW500D33P0T2 D 33 12,5/9,2 2750 80@ FNHOO-80K-A 50 MPW80i-3-U050 @ 10 (8) 10 (8) 45 8,6 22 10 (8)
respetar la condicion 1y 1,1 x P0401. uJii CFW500D47P0T2 47 15/11 2750 | 100@ FNH0O0-100K-A 65 MPW80i-3-U065 10 (8) 10 (8) 45 86 22 | 10(g)
3 4 SN N B 3
STARTUR, - - @ - - -3- @
- e I = El pardmetro "P0317 - Start-up Orientado" CFWS500A01POT4 1,0 0,25/0,18 450 20 FNHOO0-20K-A 1,6 MPWWBI\ 3-D016 1,5 (16) 2,5 (14)
|ATENC|°N! = Cuando seleccionado el grupo STARTUP esta seleccionado, presione ENTER/MENU para CFW500A01P6T4 1,6 0,5/0,37 450 20@ FNHO0-20K-A 2,5 MPW18i-3-D025 © 1,5 (16) 2,5(14)
Siuna llave aislante o un contactor es insertado en la alimentacion del motor, nunca los opere con presione la tecla ENTER/MENU acceder al contenido del pardmetro) CFW500A02P6T4 A 26 1,5/11 450 20@ FNHO0-20K-A 4,0 MPW18i-3-U004 # 1,5 (16) 2,5 (14) Frenado reostatico no disponible
el motor girando o con tension en la salida del convertidor. xiﬂ CFW500A04P3T4 4,3 2/1,5 450 20@ FNHOO0-20K-A 6,3 MPW18i-3-D063 @ 1,5 (16) 2,5 (14)
<IN ~ CFW500A06P1T4 6,1 3/2,2 450 20@ FNHOO0-20K-A 10 MPW40-3-U010 1,5 (16) 2,5(14)
Las caracteristicas del cable utilizado para conexion del convertidor al motor, asi como su interconexién y ubicacion UJ,-.' ' PUEBE CFW500B02P6T4 3 2,6 1,6/11 450 200 FNHO00-20K-A 4,0 MPW18i-3-U004 1,5 (16) 2,5(14) 6 127 4,5 1,5 (16)
fisica, son de extrema importancia para evitar interferencia electromagnética en otros dispositivos, ademas de 5 - u 6 o, - CFW500B04P3T4 380...480 43 2/1,5 450 20@ FNHOO0-20K-A 6,3 MPW18i-3-D063 “ 1,5 (16) 2,5 (14) 6 127 4,5 1,5 (16)
afectar la vida util del aislamiento de las bobinas y de los rodamientos de los motores accionados por los inversores. = — = Si fuera necesario, presione ENTER/MENU CFW500B06P5T4 B 6,5 3/2,2 450 200 FNHO00-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14) 8 100 57 2,5 (14)
= Modifique el contenido del parametro PO317 para ; W N "
) B ) 4 - S usando a tacla 4m para para alterar el contenido de "P0202 - Tipo CFW500B10P0T4 10 5/37 1000 25@ FNHO0-25K-A 16 MPWA40i-3-U016 @ 2,5 (14) 2,5 (14) 16 47 11,5 | 2,5(14)
Mantenga los cables del motor separados de los demés cables (cables de sefal, cables de comando, etc.) segun ’ de Control" para P0202 = 0 (V/f) CFW500C14P0T4 c 14 7,5/5,5 1000 35@ FNHO00-85K-A 20 MPW40i-3-U020 @ 4,0(12) 4,0(12) 24 33 14 6,0 (10)
ltem 9.3.7 Distancia para Separacion de Cables. = ppon? - a0 CFW500C16PO0TA 16 1075 | 1000 35@ FNHOO-35K-A 25 MPWA40I-3-U025 @ 40 (12) 40 (12) 24 33 14| 6,0(10)
Conecte un cuarto cable entre la tierra del motor y la tierra del convertidor. 8 PUL‘B , N CFW500D24P0T4 D 24 15/11 1800 60@ FNHO00-63K-A 40 MPW80i-3-U040 ® 6,0 (10) 6,0 (10) 34 22 21 10(8)
B R - J— g - CFW500D31P0T4 31 20/15 1800 60@ FNH00-63K-A 50 MPW80i-3-U050 @ 10 (8) 10 (8) 48 18 27 10 (8)
9.3.4 Conexiones de Aterramiento = Cuando alcance el valor deseado, presione m Sifuera necesario altere el contenido de "P0401 g;‘xggggg;ggz ;; 12//01‘755 jgg gg : E::ggigiﬁ Zf 12 :12; gg :}:)) ;g 222 (1)2 }2 ﬂ 3
- " ENTER/MENU para guardar la alteracion - Corriente Nominal Motor" S o : Y ! @ . . L . !
iPELIGRO! = Presione la tecla #m para el préximo pardmetro = Presione la tecla 4 para el préximo pardmetro FW500C04P3TS 500...600 | C 43 822 495 20 FNHOO-20K-A 63 - 15(16) 25(14) 4 249 2 1.5 (16)
= El convertidor debe ser obligatoriamente conectado a una tierra de proteccion (PE). — w90 = p) CFW500C07P0TS 7.0 5/3,7 495 20@ FNHO00-20K-A 10 - 2,5(14) 2,5(14) 6 165 3 1,5 (16)
= Utilizar cableado de aterramiento con dimension, como minimo, igual a la indicada en la Tabla 14.1. -~ 110 -~ 59 CFW500C10POTS 10 7,5/5,5 495 25% FNH00-20K-A 16 - 2,5(14) 2,5(14) 9 110 45 1,5 (16)
= El torque méximo de apriete de las conexiones de aterramiento es de 1,7 N.m (15 lof.in). EHEHT POYG3 CFWS500C12P0T5 12 10/7,5 495 25@ FNHOO0-20K-A 16 - 2,5 (14) 2,5 (14) 12,2 82 61 | 15(16)
= Conecte los puntos de aterramiento del convertidor a una asta de aterramiento especifica, o al 9 stanrue, . - 10 e, - - (1) El primer ndmero se refiere a la alimentacion monofasica y el segundo nimero a la alimentacion trifsica.
punto de aterramiento especifico o incluso al punto de aterramiento general (resistencia < 10 Q). = Sifuera necesario altere el contenido de "P0402 = Sifuera necesario altere el contenido de "P0403 B e O  B000, cHl o o U fryandos. bara s tamanos A8,y G
= El conductor neutro de la red que alimenta al convertidor debe ser solidamente aterrado, sin ~Rotacién Nominal Motor” ~ Frecuencia Nominal Motor" e i agysg e Tusibles UL tipo Jpara amaiio
embargo el mismo no debe ser utilizadq para aterramiento d_el co_nvertidcr. = Presione la tecla #m para el proximo parametro = Presione la tecla #m para el préximo parametro
= No comparta el cableado de aterramiento con otros equipamientos que operen con altas ——— Tabla 14.2: Relacién de modelos de linea CFW500, especificaciones eléctricas principales - tamarios E a G
corrientes (ej... motores de alta potencia, maquinas de soldadura, etc.). o 30 )
G G - % ° Frenado Reostatico
. c
9.3.5 Conexiones de Control > - - S c Corriente Salida 82 S
1 ) — . TS Tensién - Motor Maximo Fusible R dad Disy . = o L ®
Las conexiones de control (entrada/salida analégica, entradas/salidas digitales y interfaz RS485) deben ser hechas = Para finalizar 1a rutina de Start-up, presione la 28 Nominal de 2 ominal CallbieldoliosiCakles R = E 22 Corriente Calibre de
IR . ! , tecla BACK/ESC . g ] de Potencia = Q.= 0 Ef
de acuerdo con la especificacion del conector del médulo plug-in conectado al CFW500, consulte la guia del . Convertidor © £ Alimentacion () TX 3 Eficaz de los Cables
. 8 . 7 N - . = Pararetornar al modo monitoreo, presione la tecla w3 £ - 58 o £ Frenado
mddulo plug-in en el embalaje del médulo del producto. Las funciones y conexiones tipicas para el médulo plug-in BACK/ESC nuevamente o g S = : 8 s £ 8 +UDyBR
estandar CFW500-10S son presentadas en la Figura 9.2. ; E- ND HD ND HD . Fusible aR WEG 3 ° &
2 11 ESPECIFICACIONES TECNICAS pecomendadeliJIAl WEe
a ® = [A] N mm?2 mm?2
5 b G [Vrms] [Arms] = [Arms] [HP/kW] [HP/kW] Corriente [A] (AWG) (AWG) (Imax) [Q] [A] mm?2 (AWG)
Conect Descripcion ) .
T <Z( o % 1 onecD(\’Wr E:::J;p(;:ilgﬁt; 1 111 DATOS DE POTENCIA CFW500E56P0T2 | 3 220 ... 240 70,0 56,0 25/18,5 20/15 125 FNHO0O0-125K-A 80 | MPW80i-3-U080 25,0 (4) 16,0 (4) 95 4,7 48 16,0 (6)
2 & & 3 Di2 Entrada digital 2 Fuente de alimentacion: CFW500E39P0T4 | 3 E| 450 39,0 30/22 | 25/185 80 FNHOO-80K-A | 50 | MPW80i-3-U050 @ 10,0 (6) 1006) | 78 | 86 39 10,0 (8)
S 50 5 DI3 Entrada digital 3 = Tolerancia de tension: -15 % a +10 % de la tensién nominal. 380 ... 480 - o
8 3 8 o= o EERET = Frecuencia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz). CFW500E49P0T4 | 3 58,5 49,0 40/30 | 30/22 100 FNHO00-100K-A | 65 | MPW80I-3-U065 16,0 (4) 1604) | 78 | 86 39 10,0 (8)
B ) 24V Fuento +24 Voo = Desbalanceo de fase: 3 % de la tension de entrada fase-fase nominal. CFW500F77P0T2 | 3 77 64 30/22 | 25/18,5 100 FNHO0-100K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16@4) | 667 | 6 43 10 (6)
11 13 15 17 2 i = Sobretensiones de acuerdo con Categoria lll (IEC/EN 61010/UL 508C).
€ 11 | DO1-RLNA | Salida digital 1 (contacto NA del relé 1) u Tensiones transientes de acuerdo con la Categorfa Il CFW500F88P0T2| 3 | 950 040 | F 88 75 30/22 30/22 125 FNHOO0-125K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 35 (2) 16@4) | 667 | 6 43 10 (6)
@ 138 | DOT-RLC_| Salida digital 1 (punto comtin del relé 1) = Méaxima de 10 interrupciones en la energizacion por hora (1 a cada 6 minutos - lado red eléctrica). CFW500F0105T2 | 3 105 88 40/30 30/22 | 1607125 ™ FNHW'WGOK'Q/(Z) 125 | DWB160N-125-3DF 50/35 (1/2) 16 (4) 133 3 90 35 (2)
15 | DO1-RL-NC | Salida digital 1 (contacto NC del relé 1) = Rendimiento tipico: = 97 %. FNH1-125K-A
17 GND Referencia 0 V CFW500F77P0T4 | 3 7 61 50/37 40/30 100 FNHOO-100K-A 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16 (4) 66,7 12 43 10 (6)
2 AO1 Salida analdgica 1 12 NORMAS CONSIDERADAS CFW500F88P0T4 | 3 380 ... 480 E 88 73 60/45 50/37 125 FNHOO0-125K-A 100 | DWB160N-100-3DX 35 (2) 16 (4) 66,7 12 43 10 (6)
4 GND Referencia 0 V FNH1-160K-A/
n . CFW500F0105T4 | 3 105 88 75/55 60/45 160/125 M 1256 | DWB160N-125-3DF 50/35 (1/2) ™ 16 (4) 129 | 6,2 63 25 (4)
5|6 Al Entrada analdgica 1 Tabla 12.1: Normas consideradas FNH1-125K-A 0 @
3| 8 +10V Referencia +10 Vce para potenciémetro Normas de = UL 508C - power conversion equipment CFW500G0145T2| 3 145 115 60/45 40/30 200 FNHO0-200K-A | 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) 35(2) 267 | 1,5 142 2x25 (2x4)
<[ 10 | DO2TR Salida digital 2 (transistor) seguridad = UL 840 -insulation coordinationincluding clearances and creepage distances for electrical equipment CFW500G0180T2| 3 | 220..240 | G 180 145 75/55 60/45 315 FNH1-315K-A | 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) ™ | 50 (1) 267 | 15 180 2x35 (2x2)
£l 12 GND Referencia 0 V = |EC/EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy CFW500G0211T2| 3 211 180 75/55 75/55 350 FNH1-350K-A | 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) " | 70 (2/0) | 364 | 1,2 191,7 | 2x50 (2x1/0)
@[ 14 | RS485-A RS485 (terminal A) = EN 50178 - electronic equipment for use in power installations ‘ ) CFW500G0142T4 | 3 142 115 100/75 | 75/55 200 FNHOO-200K-A | 175 | DWB250N-200-3DF | 70 (2/0)/50 (1/0) ® 352 | 267 | 3 142 2x25 (2x4)
16 | RS485-B RS485 (terminal B) = Eﬁf“p?goé'n‘e‘r Sifneatygg(;‘;g:”;:y'i'ﬁgr”nﬁ:?“C";TS”B‘?j;‘ljzh'g‘esfiﬁga‘n'gﬁgi'i‘jggﬁm:”: CFW500G0180T4| 3 | 380..480 | G | 180 142 | 150/110 | 100/75 315 FNH1-315K-A | 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) @ | 50(1) | 267 | 3 180 | 2x35 (2x2)
18 GND (485, GND (RS485; ¥ :
d65) (Rieizs) responsable por la instalacion de un dispositivo de parada de emergencia y un equipamiento para CFW500G0211T4 | 3 211 180 | 175/132 | 150/110 | 350 FNH1-350K-A | 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) ™ | 70 (2/0) | 364 | 2,2 | 1917 |2x50 (2x1/0)

(1) El primer nimero se refiere a la aplicacion ND y el segundo a la aplicacion HD.
(2) Cuando utilice fusible recomendado Weg, utilizar 2 fusibles en serie por fase en la aplicacion ND.
(3) También pueden ser utiizados MPW18/40/80.
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E Portugués
Guia de Instalacao Rapida

L]
Documento: 10007479673/06

1 INSTRUGOES DE SEGURANGA 17153459
Este guia de instalagdo rapida contém as informacdes basicas necessdrias para a colocagado em funcionamento
do CFW500. Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificagéo técnica
adequados para operar este tipo de equipamento. Estas pessoas devem seguir as instrucdes de seguranga
definidas por normas locais. Nao seguir as instrugdes de seguranca pode resultar em risco de morte e/ou danos
no equipamento.

2 AVISOS DE SEGURANGA NO GUIA E NO PRODUTO

5 NOMENCLATURA

Tabela 5.1: Nomenclatura dos inversores CFW500

o Hoitiods o 3|32 | Nvelde , Versiode | §
v o s e Funcoes de Chave Verséo de 5
@ 2| . . _|Corrente N°de Tensio | & g’ 2 Emissdo I re | 8
o g Nominal Fases/Nominall § | £'® Especial | &
o -
M % A 02P6 | T 4 [nB| 20 c2
(=)
Consulte a Tabela 2.2 do Em branco |Em branco Em o
manual do usudrio do CFW500, =sem =sem chave branco = | (5;
disponivel para download no site: funges de | seccionadora standard | Bl
www.weg.net seguranga -8
NB = sem frenagem reostatica Sx = !
software
Q especial
3 DB = com frenagem reostética Y2=com |DS= Em branco = [oXo,
2 Q funcdes de | com chave médulo plug-in 5 M
% g segurancga |seccionadora | padrao gv
S| 8 [20=1P20 (STOe ©
2 SS1-,
g ~ P66 conforme HOO = sem plug-in
IEC/EN
61800-5-2)
N1 = gabinete Nemat (tipo 1 conforme UL) Em branco = ndo atende niveis de normas de emissao
(grau de protegéo de acordo com norma conduzida
IEC IP20) C2 ou C3 = conforme categoria 2 (C2) ou 3 (C3) da IEC/EN
61800-3, com filtro RFl interno

PERIGO!

Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o usudrio contra morte,
ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

ATENGAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

NOTA!

As informagdes mencionadas neste aviso sdo importantes para o correto entendimento e bom
funcionamento do produto.

TensOes elevadas presentes.

Componentes sensiveis a descarga eletrostatica.
N&o tocé-los.

Conexao obrigatdria ao terra de protecéo (PE).

Conexao da blindagem ao terra.

e Q= B

3 RECOMENDAGOES PRELIMINARES

PERIGO!

Sempre desconecte a alimentagado geral antes de tocar em qualquer componente elétrico
associado ao inversor. Muitos componentes podem permanecer carregados com altas tensoes e/
ou em movimento (ventiladores), mesmo depois que a entrada de alimentagao CA for desconectada
ou desligada. Aguarde pelo menos 10 minutos para garantir a total descarga dos capacitores.
Sempre conecte o ponto de aterramento do inversor ao terra de protegéo (PE).

>

NOTA!
Inversores de frequéncia podem interferir em outros equipamentos eletronicos. Siga os cuidados
recomendados no manual do usudrio CFW500, disponivel para download no site: www.weg.net.

NOTA!

Na&o é aintencéo deste guia esgotar todas as possibilidades de aplicagdo do CFW500, nem a WEG
pode assumir qualquer responsabilidade pelo uso do CFW500 que nao seja baseado neste guia.
Para mais informagdes sobre instalagéo, lista completa de parametros e recomendagdes, consulte
o site www.weg.net.

® ®

Nao 't h io de a i no inversor!
Caso seja necessario consulte a WEG.

ATENGAO!

' Os cartdes eletronicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica.

. Né&o toque diretamente sobre os componentes ou conectores. Caso necessario, toque antes no
ponto de aterramento do inversor que deve estar ligado ao terra de protecéo (PE) ou utilize pulseira
de aterramento adequada.

PERIGO!

Risco de esmagamento

Para garantir a seguranga em aplicagdes de elevacédo de carga, deve se instalar dispositivos de
seguranga elétricos e/ou mecanicos externos ao inversor para proteger contra queda acidental de
carga.

>

PERIGO!

Este produto nao foi projetado para ser utilizado como elemento de seguranca. Medidas adicionais
devem ser implementadas para evitar danos materiais e a vidas humanas. O produto foi fabricado
seguindo rigoroso controle de qualidade porém, se instalado em sistemas em que sua falha
oferega risco de danos materiais ou a pessoas, dispositivos de seguranga adicionais externos
devem garantir situag@o segura na ocorréncia de falha do produto evitando acidentes.

>

ATENGAO!

A operacéo deste equipamento requer instrugdes de instalagéo e operagéo detalhadas fornecidas
no manual do usudrio, manual de programacéo e manuais de comunicacgao, disponiveis para
download no site: www.weg.net.

>

4 SOBRE O CFW500

O inversor de frequéncia CFW500 é um produto de alta performance que permite o controle de velocidade e torque
de motores de indugao trifasicos.

NOTA!

@ Para modelos com versdo de software especial, Sx no cddigo inteligente, e para aplicagdes
especificas, consulte o manual de aplicagao disponivel para download no site www.weg.net.

6 ETIQUETA DE IDENTIFICAGAO

Numero de série Data de fabricacéo

Weg = [ | 5o D

4
|

&
Modelo S o
(Codigo inteligente do inversor) —ge cFW500014POTADB20C2G2 Q=
Item de estoque WEG —¥ MAT. 155/5/03 SERIALF: 99999999 —_ o=
Ordem de produgao —¥p- OP: 123456788901 130 <& == Smm
— 3
i UNE OUTPUT
Bt IR R =
’ a REDE SAIDA o
360-480Vac_| _0.. REDE/LINE m
3-171A 3-140A %
50-60 Hz 0500 Hz N 3
ECODESIGN D K = >
MFG year 2021 =
E2 %
pL©0100) | XX% &
o
VADE INBRAZIL-HECHOENBRASLL ' @
PABRICADO NO BRASIL A &
— - g
doSul- Bzt % 8

— Dados nominais de saida
(tensao, corrente e frequéncia)
(a) Para as mecénicas A a D

Nimero de série

)"
F

Data de fabricagao

FREQUENCY

I i i E INVERTER
CFWS00G2

s
oo

ECODESIGN

MFG year 2021

pL(©0,100) | XX %

g o ~
Modelo ",:@ m
(Codigo Inteligente do inversor) — crws00E14POTADB20C3G2 S
ltem de estoque WEG — WAT: 16577181 SERALY. 09999090 /| 3
Ordem de produc@o — op. 1 30 @ = b=t
— O
. S
Dados nominais de entrada —m LINE OUTPUT e &
tens&o, corrente e LINEA SALIDA
( frequéncia) REDE SADA /@\a
380-480Vac_| _0.. REDE/LINE U
3-549AND) | 3-450A(ND)
3-476AHD) | 3-390A(HD)
50/60 Hz 0-500 Hz n C N
D K (-

MADE IN BRAZIL - HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

WEG, CP420 - 89256-900 Jaragud | XXX
o Sul- Brazi XXX

£045.551

— Dados nominais de saida
(tensao, corrente e frequéncia)
(b) Para a mecénica E

Dados nominais de entrada
Numero de serie (tensdo, corrente e frequéncia)

Modelo (Cédigo
Inteligente do inversor)

FREQUENCY INVERTER | @ v - =

[hEg, s wEr ekl ® i
CFWS00F77POT2DB20G2 Hg[%é : '”er/HD 7320152:{4114 cA % g
MATERIAL: 15342437 X Inom QB8
OP: 12345678912 SERIAL#: 12345678901 | OUTPUT v 0 - - UNE/LINEA/REDE ’g 2
WEIGHT/PESO: 63,5 kg (140 6] _FRAME/TAM/MEC.. F_ | ALIDA [ 3 = £ g
1P20) Tamb @ Inom: 40°C (104°F) | "gApA f 0-500Hz @ [
FERT. 15342437 XXX XXX Inom ND/HDI T70AB40A 283
MADEIN BRAZL 232
HEGHO EN BRASIL WEG, GP420 - 89256-900 58y

FABRICADO NO BRASIL

Z

Ordem de | produgao )
Item de estoque WEG

Jsvagus doSul-Brazl

(& FURTHER INFORMATION |
ECO [COMEFF) INFORMACIONES ADICIONALES|
DESIGN | IE2 MANUFACTUR\NG VEAR 2021 INFORMAGOES ADICIONAIS | |

Dados nominais de saida (tensao
corrente e frequéncia)
(c) Para as mecénicas Fe G
Figura 6.1: (a) a (c) Descricao da etiqueta de identificagdo no CFW500

7 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

O CFWS500 é fornecido embalado em caixa de papeldo até os modelos da mecéanica E. Os modelos em gabinetes
maiores sdo embalados em caixa de madeira. Na parte externa desta embalagem existe uma etiqueta de
identificacdo que é a mesma que esta afixada na lateral do inversor.

% J

Siga os procedimentos abaixo para abrir a embalagem de modelos a partir da mecéanica F:
1. Coloque a embalagem sobre uma mesa com o auxilio de duas pessoas.

2. Abra a embalagem.

3. Retire a protecéo de papeldo ou isopor.

Verifique se:

= A etiqueta de identificagdo do CFW500 corresponde ao modelo comprado.

= Ocorreram danos durante o transporte.

Caso seja detectado algum problema, contate imediatamente a transportadora.

Se 0 CFW500 néo for logo instalado, armazene-o em um lugar limpo e seco (temperatura entre -25 °C e 60 °C) com
uma cobertura para evitar a entrada de poeira no interior do inversor.

A

ATENGAO!

Quando o inversor for armazenado por longos periodos de tempo é necessario fazer o "reforming”
dos capacitores. Consulte o procedimento recomendado no manual do usuario, disponivel para
download no site: www.weg.net.

8 INSTALAGAO E CONEXAO
8.1 CONDIGOES AMBIENTAIS:

Evitar:

= Exposigéao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
= Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.

= Vibragéo excessiva.

= Poeira, particulas metdlicas ou éleo suspensos no ar.

Condi¢oes ambientais permitidas para funcionamento:

= Temperatura ao redor do inversor de -10 °C até a temperatura nominal.

Inversores da mecéanica A a E: para temperatura ao redor do inversor maior que o especificado na Tabela B.4 no

manual do usudrio, disponivel para download no site: www.weg.net, é€ necessario aplicar reducéo da corrente

de 2 % para cada grau Celsius limitando o acréscimo em 10 °C.

Inversores da mecanica F e G: para temperatura ao redor do inversor maior que especificado na Tabela B.5 no

manual do usudrio, disponivel para download no site: www.weg.net, € necessario aplicar redugao da corrente

de 1 % para cada grau Celsius até 50 °C e 2% para cada grau Celsius até 60 °C.

Umidade relativa do ar: de 5 % a 95 % sem condensagéo.

Altitude méxima: até 1000 m - condigdes nominais.

De 1000 m a 4000 m - redugao da corrente de 1 % para cada 100 m acima de 1000 m de altitude.

De 2000 m a 4000 m acima do nivel do mar - redugdo da tensdo maxima (240 V para modelos 200...240 V,

480 V paramodelos 380...480 V e 600 V para modelos 500...600 V) de 1,1 % para cada 100 m acima de 2000 m.

= Grau de poluicéo: 2 (conforme EN 50178 e UL 508C), com poluigdo ndo condutiva. A condensagdo nao deve
causar conducdo dos residuos acumulados.

8.2 POSICIONAMENTO E FIXAGAO

As dimensoes externas e de furagéo para fixagdo, assim como o peso liquido (massa) do inversor séo apresentados
na Figura 8.1.

Instale o inversor na posigao vertical em uma superficie plana. Primeiramente, coloque os parafusos na superficie
onde o inversor sera instalado, instale o inversor e entdo aperte os parafusos respeitando o torque méaximo de
aperto dos parafusos indicado na Figura 8.1.

Deixe no minimo os espagos livres indicados na Figura 8.2, de forma a permitir circulagéo do ar de refrigeragéo.
Né&o cologue componentes sensiveis ao calor logo acima do inversor.

Vista da base de fixagao Vista frontal Vista lateral
o - p -
. I
LH |
o l |
A B c D H L P Peso Pa;:fr:so Rec:‘:;g::a -
T:‘ T:‘ '“(i :‘] '“(i r"“] JE:)“ kg (Ib) Fixag&o N.m (Ibf.in)
A ((1),143) (07,'228) 2;328 (;.Ség) 2;8'8 A 2077)
B 048) | 059 | (169 | G | G0 | 2@ | M B
c 088 | 023 | 21 | o) | 680 | 26 | M 3205
g o [ (e R e | oo | we | swwm
E (160 | 042 | (579 | 65 | (58 | 10@209 | Mo 4516952
F (167 | 059 | @168 | (181 | (00 | 2679 | M8 | 1oesto
G 7,87) | (25,59) (623,72'91) (g)?ég) (gg?é% ?13352? (13;,%2) (112,254) M8 20077

Tolerancia das cotas: 1,0 mm (20,039 in)
(1) Este valor refere-se ao maior peso da mecanica.

Figura 8.1: Dimensées do inversor para instalagdo mecénica

(a) Montagem em superficie (b) em trilho DIN ( anicas A, B, C)
- a3 -
f ¥
@ @
o o}
d3
| L&
@c3

(d) Espagos livres minii para ilacas

a3 b3 | 3 d3 e3 A B c D T:;‘::{,e
mm(in) mm(n) M mm(in) mm(in) mm (in) mm (in) mm (in) mm (in) (I':,’f':")
A - - - 15,0 (0,59) | 40,0 (1,57) | 30,0 (1,18) 10,0(03@)“ -
B = = = 35,0 (1,38) | 50,0 (1,97) | 40,0 (1,57) | 15,0 (0,59) @ N
C - - - - - 40,0 (1,57) | 50,0 (1,97) | 50,0 (1,97) | 30,0 (1,18) -
D - > - - - 40,0 (1,57) | 50,0 (1,97) | 50,0 (1,97) | 40,0 (1,57) o
E - - - - N 110,0 (4,33) | 130,0 (5,11) | 50,0 (1,97) | 40,0 (1,57) =
275,0 517,0 288,0 488,0
F (10,83) (20,35) M8 (11,34 | (19.21) 110,0 (4,33) | 130,0 (5,11) | 10,0 (0,39) | 30,0 (1,18) | 20,0 (177)
2750 635,0 314,0 6170
G 10,83) 25,0) M8 (12,36) 24,29 150,0 (5,91)|250,0(9,84) | 20,0(0,79) | 80,0(3,15) | 20,0 (177)

Tolerancia das cotas: 1,0 mm (x0,039 in)
(1) Torque recomendado para fixagao do inversor (vélido para c3).
(2) E possivel montar inversores lado a lado sem espagamento lateral (D = 0), porém com temperatura ambiente méxima de 40 °C.

Figura 8.2: (a) a (d) Dados para instalagdo mecénica (montagem em superficie, montagem em flange e espacos livres minimos

para ventilagdo)

9 INSTALAGAO ELETRICA

A

9.1 IDENTIFICACAO DOS BORNES DE POTENCIA E PONTOS DE ATERRAMENTO

ATENGAO!

= Quando um inversor for instalado acima de outro, usar a distancia minima A + B (conforme a
Figura 8.2) e desviar do inversor superior o ar quente proveniente do inversor abaixo.

= Prever eletroduto ou calhas independentes para a separagao fisica dos condutores de sinal,
controle e poténcia (consulte o Capitulo 9 INSTALACAO ELETRICA).

PERIGO!

= Asinformagdes a seguir tem aintengéo de servir como guia para se obter uma instalagéo correta.
Siga também as normas de instalacdes elétricas aplicaveis.

= Certifique-se que a rede de alimentagao esta desconectada antes de iniciar as ligagoes.

= O CFWS500 nao deve ser utilizado como mecanismo para parada de emergéncia. Prever outros
mecanismos adicionais para este fim.

ATENGAO!

A protecéo de curto-circuito do inversor ndo proporciona protegao de curto-circuito do circuito
alimentador. A protecdo de curto-circuito do circuito alimentador deve ser prevista conforme
normas locais aplicaveis.

Os bornes de poténcia podem ser de diferentes tamanhos e configuragdes, dependendo do modelo do inversor,
conforme a Tabela 9.1. O torque méximo de aperto dos bornes de poténcia e pontos de aterramento deve ser
verificado na Tabela 9.1.

Tabela 9.1: Bornes de poténcia, aterramento e torques de aperto recomendados

Tensao jfongue
Mecanica ; Pontos de Ater Bornes de Poté
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A 200..240V 0,5 4,43 0,5 4,43
380...480 V 0,5 4,43 0,5 4,43
B 200...240V 0,5 4,43 0,5 4,43
380...480 V 0,5 4,43 0,5 4,43
200...240V 0,5 4,43 17 15
C 380...480 V 0,5 4,43 1.8 15,93
500...600V 0,5 4,43 1,0 8,68
) 200...240V 0,5 4,43 2,4 21,24
380...480 V 0,5 4,43 1,76 15,57
£ 200...240V 0,5 4,43 3,05 27
380...480 V 0,5 4,43 3,05 27
F 220...240V 0,5 4,43 55 48,68
380...480 V 0,5 4,43 55 48,68
M&: 3,5 M5: 31,0 M8: 15 M8: 132,75
G 220..240V M8: 10 M8: 88,5 M10: 30 M10: 265,5
380...480 V M5: 3,5 M5: 31,0 M8: 15 M8: 132,76
M8: 10 M8: 88,5 M10: 30 M10: 265,5

Descrigao dos bornes de poténcia:

L/L1, N/L2 e L3 (R,S, T): rede de alimentagao CA. Alguns modelos da linha de tensao 200-240 V (ver opgao de
modelos na Tabela 14.1) podem operar em 2 ou 3 fases (inversores monofdsico/trifasico) sem redugéo da corrente
nominal. A tensédo de alimentacéo CA neste caso pode ser conectada em 2 quaisquer dos 3 terminais de entrada.
Para os modelos somente monofasico, a tensao de alimentagao deve ser conectada em L/L1 e N/L2.

U, V, W: conexao para o motor.

-UD: pdlo negativo da tensdo do Link DC.

+UD: pdlo positivo da tensédo do Link DC.

BR: conex&o do resistor de frenagem.

DCR: conexao para o indutor do Link DC externo (opcional). Somente disponiveis para os modelos 28 A, 33 A,
47 Ae 56 A/200-240 Ve 24 A, 31 A, 39 A e 49 A/380-480 V.

9.2 FIAGAO DE POTENCIA, ATERRAMENTO, DISJUNTORES E FUSIVEIS

ATENGAO!
& w Utilizar terminais adequados para os cabos das conexdes de poténcia e aterramento. Consulte
a Tabela 14.1 para fiagéo, disjuntores e fusiveis recomendados.
Afastar os equipamentos e fiagdes sensiveis em 0,25 m do inversor e dos cabos de ligagdo
entre inversor e motor.
Né&o é recomendavel utilizar os mini disjuntores (MDU), devido ao nivel de atuagéo do magnético.

ATENGAO!

Interruptor diferencial residual (DR):

= Quando utilizado na alimentag&o do inversor deverd apresentar corrente de atuagéo de 300 mA.

= Dependendo das condigdes de instalagdo, como comprimento e tipo do cabo do motor,
acionamento multimotor, etc., poderd ocorrer a atuagao do interruptor DR. Verificar com o
fabricante o tipo mais adequado para operagdo com inversores.

A
©

NOTA!

= Os valores das bitolas da Tabela 14.1 s&o apenas orientativos. Para o correto dimensionamento da
fiagdo, devem-se levar em conta as condigdes de instalagdo e a méxima queda de tenséo permitida.

= Para conformidade com norma UL, utilizar fusiveis ultra rapidos (para as mecanicas A, B, C e F),
e utilizar fusivel tipo J ou disjuntor (para as mecanicas D e E) na alimentagéo do inversor com
corrente ndo maior que os valores apresentados na Tabela 14.1.

9.3 CONEXOES DE POTENCIA

Blindagem
Seccionadora

Secelonadora g gjyei Fusiveis
(*) Os bornes de poténcia -Ud, BR e +Ud nao estéo disponiveis nos modelos da Mecénica A

(a) Mecénicas A, B,Ce F

(b) Mecénicas D e E



v

Te—t
Seccionadora

(c) Mecanicas G
Figura 9.1: (a) a (c) Conexdes de poténcia e aterramento

9.3.1 Conexdes de Entrada

PERIGO!

Prever um dispositivo para seccionamento da alimentagao do inversor. Este deve seccionar a rede
de alimentag&o para o inversor quando necessdrio (por exemplo: durante trabalhos de manutengao).

ATENGAO!
A rede que alimenta o inversor deve ter o neutro solidamente aterrado. No caso de rede IT, seguir
as instrugdes descritas no manual do usudrio, disponivel para download no site: www.weg.net.

NOTA!

= Atenséo de rede deve ser compativel com a tensdo nominal do inversor.

= Capacitores de corregdo do fator de poténcia ndo sdo necessarios na entrada (L/L1, N/L2, L3
ouR, S, T) e nao devem ser conectados na saida (U, V, W).

A
A
©

Capacidade da rede de alimentacao
= Adequado para uso em circuitos com capacidade de entregar no maximo 30.000 A simétricos (200 V, 480 V ou
600 V), quando protegido por fusiveis conforme especificacdo da Tabela 14.1.

9.3.2 Frenagem Reostatica

©

9.3.3 Conexodes de Saida

A

NOTA!

A frenagem reostatica esta disponivel nos modelos a partir da mecénica B do CFW500. Para
informacdes de instalagao consulte o Item 3.2.3.4 Frenagem Reostatica no manual do usuério,
disponivel para download no site: www.weg.net.

ATENGAO!

= Oinversor possui protecao eletronica de sobrecarga do motor, que deve ser ajustada de acordo
com o motor usado. Quando diversos motores forem conectados ao mesmo inversor utilize relés
de sobrecarga individuais para cada motor.

Aprotegao de sobrecarga do motor disponivel no CFW500 esta de acordo com a norma UL508C,
observe as informagdes a seguir:

1. Corrente de "trip" igual a 1,2 vezes a corrente nominal do motor (P0401).

2. Quando os parametros P0156, P0157 e PO158 (Corrente de Sobrecarga a 100 %, 50 % e
5 % da velocidade nominal, respectivamente) s&o ajustados manualmente, o valor méximo para
atender a condigao 1 é 1,1 x P0401.

ATENGAO!
Se uma chave isoladora ou contator for inserido na alimentagdo do motor nunca os opere com o
motor girando ou com tensdo na saida do inversor.

A

As caracteristicas do cabo utilizado para conexao do inversor ao motor, bem como a sua interligagéo e localizagédo
fisica, sdo de extrema importancia para evitar interferéncia eletromagnética em outros dispositivos, além de afetar
a vida Util do isolamento das bobinas e dos rolamentos dos motores acionados pelos inversores.

Mantenha os cabos do motor separados dos demais cabos (cabos de sinal, cabos de comando, etc) conforme
Item 9.3.6 Distancia para Separagéo de Cabos.

Conecte um quarto cabo entre o terra do motor e o terra do inversor.

9.3.4 Conexoes de Aterramento

PERIGO!

O inversor deve ser obrigatoriamente ligado a um terra de protegao (PE).

Utilizar fiagao de aterramento com bitola, no minimo, igual & indicada na Tabela 14.1.

O torque méximo de aperto das conexdes de aterramento é de 1,7 N.m (15 Ibf.in).

Conecte os pontos de aterramento do inversor a uma haste de aterramento especifica, ou ao
ponto de aterramento especifico ou ainda ao ponto de aterramento geral (resisténcia < 10 Q).

= O condutor neutro da rede que alimenta o inversor deve ser solidamente aterrado, porém o
mesmo ndo deve ser utilizado para aterramento do inversor.

Néao compartilhe a fiagdo de aterramento com outros equipamentos que operem com altas
correntes (ex.: motores de alta poténcia, maquinas de solda, etc.).

9.3.5 Conexdes de Controle

As conexdes de controle (entrada/saida analdgica, entradas/saidas digitais e interface RS485) devem ser feitas de
acordo com a especificagdo do conector do médulo plug-in conectado ao CFW500, consulte o guia do médulo
plug-in na embalagem do mddulo do produto. As fungdes e conexdes tipicas para o médulo plug-in padrao
CFW500-I0S sao apresentadas na Figura 9.2.

o
- & 9 < z
a o o o [}
1 I T < w Conector Descrigéo
___________ 3 5 3 1 DIt Entrada digital 1
:" i . T E T 3 DI2 Entrada digital 2 0
II}'O. ------------- 3 5 0 o _é 5 DI3 Entrada digital 3
""""""" + 0 0O O 2l 7 Dl4 Entrada digital 4
1 3 6 7 9 11 13 15 17 3 9 +24V Fonte +24 Vcc
T T ?g) 11 DO1-RL-NA Saida digital 1 (contato NA do relé 1)
O e e e Q e g 0 e @| 138 | DO1-RL-C | Saida digital 1 (ponto comum do relé 1)
15 DO1-RL-NF Saida digital 1 (contato NF do relé 1)

17 GND Reférencia 0 V
2 & 6 8 10 12 14 16 18 2 AO1 Saida analdgica 1
. 4 GND Referéncia 0 V
5| 6 All Entrada analégica 1
— § 8 +10V Referéncia +10 Vicc para potencidémetro
é? <0 DO2-TR Saida digital 2 (transistor)
5 512 GND Referéncia 0 V
z | 14 RS485 - A RS485 (terminal A)
© 16 | RS485-B RS485 (terminal B)
18 | GND (485) GND (RS485)

(*) A entrada digital 2 (DI2) também pode ser usada como entrada em frequéncia (FI).
Para mais detalhes consulte o manual de programagao do CFWS500, disponivel para
download no site: www.weg.net.

(**) Para mais informagdes sobre as especificagoes técnicas consulte o Capitulo 8 do
manual do usudrio do CFW500, disponivel para download no site: www.weg.net.

- O =z >
Q z < o
< O iy

DO2-TR

Figura 9.2: Sinais do conector do médulo plug-in CFW500-I0S

Para correta instalagao da fiacao de controle, utilize:

Bitola dos cabos: 0,5 mm? (20 AWG) a 1,5 mm? (14 AWG).

. Torque méaximo: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

. Fiagdes no conector do médulo plug-in com cabo blindado e separadas das demais fiagdes (poténcia, comando
em 110 V/220 Vca, etc, conforme o Iltem 9.3.6 Distancia para Separagao de Cabos.

Relés, contatores, solendides ou bobinas de freios eletromecanicos instalados préximos aos inversores podem
eventualmente gerar interferéncias no circuito de controle. Para eliminar este efeito, supressores RC devem ser
conectados em paralelo com as bobinas destes dispositivos, no caso de alimentacéo CA, e diodos de roda-livre
no caso de alimentagéo CC.

Na utilizacdo da HMI externa, deve-se ter o cuidado de separar o cabo que a conecta ao inversor dos demais
cabos existentes na instalagdo mantendo uma distancia minima de 10 cm.

Quando utilizada referéncia analdgica (A1) e a frequéncia oscilar (problema de interferéncia eletromagnética),
interligar GND do conector do médulo plug-in & conexao de aterramento do inversor.

> e

o o

9.3.6 Distancia para Separacao de Cabos

Normas de
compatibilidade
eletromagnética

IEC/EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard

including specific test methods

CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment — Electromagnetic

disturbance characteristics - Limits and methods of measurement

IEC/EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement

techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test

IEC/EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement

techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

IEC/EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement

techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test

IEC/EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement

techniques - section 5: surge immunity test

IEC/EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and measurement
techniques - section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields

Normas de construgao | m

IEC/EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)

mecanica = UL 50 - enclosures for electrical equipment
Tabela 9.2: Distancia de separacéo entre cabos = |EC/EN 60721-3-3 - classification of environmental conditions - part 3: classification of groups
Corrente Nominal de Comprimento Distancia Minima of environmental parameters and their severities - section 3: stationary use at weather protected
Saida do Inversor do(s) Cabo(s) de Separagao locations level 3mé4
<24 A <100 m (330 ft) =10cm (3,94 in)
>100 m (330 ft) > 25 cm (9,84 in) A
228A <30m (100 ft) >10.cm (3,94 in) 13 CERTIFICACOES
= > 30 m (100 ft) =>25cm (9,84 in) -
Certifi ) Observacgoes
X = UL ecUL E184430
10 PREPARACAO E ENERGIZACAO CE
IRAM
PERIGO! C-Tick
EAC

Sempre desconecte a alimentagao geral antes de efetuar quaisquer conexdes.

1. Verifique se as conexdes de poténcia, aterramento e de controle estéo corretas e firmes.
2. Retire todos os restos de materiais do interior do inversor ou acionamento.

(*) Para informagao atualizada sobre certificagdes consultar a WEG.

14 RELAGAO DE MODELOS DA LINHA CFW500

Tabela 14.1: Relacao de modelos da linha CFW500, especificacoes elétricas principais - mecanicas A a D

3. Verifique as conexdes do motor e se a corrente e tensdo do motor estdo de acordo com o inversor. = o
4. Desacople mecanicamente o motor da carga. Se o motor ndo pode ser desacoplado, tenha certeza que o giro T 0 Fusivel Recomendado Frenagem Reostatica
em qualquer diregao (horério ou anti-horario) ndo causara danos a maquina ou risco de acidentes. 0 E '3, o £
5. Feche as tampas do inversor ou acionamento. ° o 8 t Bitol Bitol g R
6. Faga a medigao da tensdo da rede e verifique se esta dentro da faixa permitida, conforme apresentado no 2 'S ‘z’ 5 & %‘;':::; Motor Disjuntor (;a‘;:sd:: Cla?:: g: -g E § -g 'E" o .g 2 e
Capitulo 11 ESPECIFICAGOES TECNICAS. o2 o £ = de Said. Maximo ' Potane A 95 25988 cum
7. Energize a entrada: feche a seccionadora de entrada. Inversor g BE |G cosEen Fusivel aR WEG b LI Eg OEEEQ 59,
! D 2< 8 12t [A2s] Corrente [A] Qs 2o Qur =2
8. Verifique o sucesso da energizagao: % E o0 s Recomendado o o0 oS
i . = ° Q (&)
O display da HMI indica: 5 < Lol I3 °
HD HD (Ima) mm2
f f ma
[Vrms] {Arms] [HP/ kW] [A] WEG mm2 (AWG) mm2 (AWG) [A] Q1 [A] (AWG)
CFW500A01P6S2 1,6 0,25/0,18 373 20 @ FNHO00-20K-A 5,5 MPW18i-3-D063 # 1,5 (16) 2,5 (14)
CFWS500A02P6S2 | A 2,6 0,5/0,37 373 20@ FNHO0-20K-A 9,0 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14) Frenagem reostatica ndo
piiirhetis CFW500A04P352 43 1/0,75 373 25 @ FNHOO0-25K-A 13,5 MPW18i-3-U016 1,5 (16) 2,5 (14) disponivel
STARTURS = = CFWS500A07P0S2 70 215 800 4@ FNHOO-40K-A 25 MPWA40i-3-U025 @ 4,0(12) 40 (12)
CFW500B07P8S2 | s 7.3 21,5 450 40@ FNHO0-40K-A 25 MPW40i-3-U025 ® 2,5 (14) 4,0 (12) 10 [ 389 [ 7 [2504
10.1 COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO CFW500B10P0S2 10 3/2,2 450 63 @ FNH1-63K-A 32 MPWA40i-3-U032 @ 4,0 (12) 4,0 (12) 15 | 27 | 11 [25(4
) CFW500A01P6B2 1,6 0,25/0,18 680 20 @ FNHO00-20K-A 5,5/2,5M | MPW18i-3-D063/MPW18i-3-D025 ™ 1,5 (16) 2,5 (14) . ) )
10.1.1 Tipo de Controle V/f (P0202 = 0) CFW500A02P6B2 A 26 0,5/0,37 680 20@ FNHOO0-20K-A 9,0/4,0M | MPWA40-3-U010/MPW18i-3-U004 ™ @ 1,5 (16) 2,5 (14) ’e"aged';;‘;?cz"‘ca nao
CFWS00A04P3B2 | 1/3 |, 0 43 1/0,75 680 25/20W@ | FNHO0-25K-A/FNHO0-20K-A® | 14/6,3® | MPW18i-3-U016/MPW18i-3-D063 ) ) 1,5 (16) 2,5 (14)
Seq Indicag&o no Di ca Seq Indicagéo no Display/Aca CFW500B07P3B2 s 73 2/15 450 40/20M@ | FNHO0-40K-A/FNHO0-20K-A™ | 25/12™ | MPWA40i-3-U025/MPW18i-3-U016 W @ | 2,5/1,5 (14/16) ™| 4,0 (12) 10 [ 39 [ 7 [25(4
= 0 e CFW500B10P0B2 10 3/2,2 450 63/250@ FNH1-63K-A/FNHO0-25K-A® | 32/16® | MPW40i-3-U032/MPW18i-3-U016 ™ @ | 4,0/2,5 (12/14) | 4,0 (12) 15 [ 27 [ 11 | 2504
no- -~ CFW500A07POT2 A 70 2/1,5 680 20@ FNHO00-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14) Frenagem reostatica nao
R 5 CFW500A09P6T2 9,6 3/2,2 1250 25@ FNHOO0-25K-A 16 MPW18i-3-U016 @ 2,5 (14) 2,5 (14) disponivel
1 e
= Modo monitoragao O orupo PARAM S5 samomaie pressions s teolas CFW500B16P0T2 B 16 5/3,7 1000 40 : FNHO0-40K-A 25 MPW40i-3-U025 :: 4,0(12) 4,0 (12) 20 | 20 | 14 [40(12
= Pressione a tecla ENTER/MENU para entrar no 1° nivel QgrupoPARAM ¢ Dressione CFW500C24P0T2 c 24 7,5/5,5 1000 63 FNHO0-63K-A 40 MPWA40i-3-U040 6,0 (10) 4,0 (12) 26 | 15 | 13 [6,0(10)
do modo de programagéo ou S#F ate selecionar o grupo CFW500D28P0T2 28 10/7,5 2750 63@ FNHO00-63K-A 40 MPW40i-3-U040 @ 10 (8) 10 (8) 38 | 10 | 18 | 108
_ T e ) CFW500D33PO0T2 D 33 12,5/9,2 2750 80¢ FNHO0-80K-A 50 MPW80i-3-U050 @ 10 (8) 10 (8) 45 | 86 | 22 [ 10(8)
~ F; B CFW500D47P0T2 47 15/11 2750 100@ FNHO0-100K-A 65 MPW80i-3-U065 @ 10 (8) 10 (8) 45 | 86 | 22 [ 108
. A uF 031 CFW500A01POT4 1,0 0,25/0,18 450 20@ FNHO0-20K-A 1,6 MPW18i-3-DO16 @ 1,5 (16) 2,5 (14)
. A e ) CFW500A01P6T4 1,6 0,5/0,37 450 20@ FNHO00-20K-A 2,5 MPW18i-3-D025 @ 1,5 (16) 2,5 (14) ) )
= Quando selecionado o grupo STARTUP pressione a| | O Prametro "POSTY 0 Start-up Or esta CFW500A02P6T4 A 26 1511 450 20@ FNHO0-20K-A 40 MPWA8I-3-U004 @ 15 (1) 2,5 (14) Frenagem reostatica nao
tecla ENTER/MENU o comtatido o parBme /MENU paraacessar| | orws00404PaTs 43 215 450 20@ FNHOO-20K-A 63 MPW18i-3-D063 ® 15 (16 25 (14 sponive
o contetdo do parametro v v ' ! 5(16) 504
= CFW500A06P1T4 6.1 3/2,2 450 20@ FNHO0-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14)
Toeo3n Taan g CFW500B02P6T4 | 2,6 1,5/11 450 20@ FNHO00-20K-A 4,0 MPW18i-3-U004 ® 1,5 (16) 2,5 (14) 6 | 127 | 45 [15(86)
P.’JE'UE' CFW500B04P3T4 380..480 | 43 2/1,5 450 20@ FNHO0-20K-A 6,3 MPW18i-3-DO63 * 1,5 (16) 2,5 (14) 6 | 127 | 45 [15(86)
5 - 6 G SRS CFW500B06P5T4 6,5 3/2,2 450 20@ FNHO00-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14) 8 | 100 | 57 [25(14)
= Altere o contetido do parametro PO317 para ™ - Sim® " Se neie§zérifg fosgisgg E'#TEH/dMEgUfafla”a"efaf CFW500B10POT4 10 5/3,7 1000 25@ FNHO0-25K-A 16 MPW40i-3-U016 @ 2,5 (14) 2,5 (14) 16 | 47 | 11,5 | 25(14)
usando a tecla 4 onon s (?//f)e - Tipo de Controle para CFW500C14P0T4 c 14 7,5/5,5 1000 35@ FNHO0-35K-A 20 MPW40i-3-U020 4,0 (12) 4,0 (12) 24 | 33 | 14 |6,0(10)
s = — CFW500C16P0T4 16 10/7,5 1000 35@ FNHO0-35K-A 25 MPW40i-3-U025 @ 4,0(12) 4,0 (12) 24 | 33 | 14 [6,0(10)
~ PO2DC ~ 100 CFW500D24P0T4 b 24 15/11 1800 60© FNHO0-63K-A 40 MPWB80i-3-U040 @ 6,0 (10) 6,0 (10) 34 | 22 | 21 | 10(8)
U P,'] '-“] I CFW500D31P0T4 31 20/15 1800 60@ FNHO0-63K-A 50 MPWB80i-3-U050 @ 10 (8) 10 (8) 48 | 18 | 27 [ 108
7 - . 8 . W CFW500C01P7T5 1,7 1/0,75 495 20@ FNHO0-20K-A 2,5 - 1,5 (16) 2,5 (14) 12 [ 825 | 06 |15(16)
= Quando atingir o valor desejado, pressione ENTER/ m Senecessario altere o conteudo de "P0401 - Corrente CFW500C03P0TS 3,0 2/1,5 495 20@ FNHO00-20K-A 4 - 1,5 (16) 2,5 (14) 2,6 | 392 1,3 | 1,5(16)
MENU para salvar a alteragao . Nominal Motor" . . CFW500C04P3T5 500..600 | © 43 3/2,2 495 20@ FNHO0-20K-A 6.3 - 1,5 (16) 2,5 (14) 4 249 | 2 [15(86)
= Pressione a tecla 4 para o préximo parametro m  Pressione a tecla 4 para o proximo parametro CFW500C07P0T5 70 5/37 495 20@ FNHO0-20K-A 10 - 2,5 (14) 2,5 (14) 6 165 3 1,5 (16)
by g b 50 CFW500C10P0OT5 10 7,5/5,5 495 25@ FNHO0-20K-A 16 - 2,5 (14) 2,5 (14) 9 [ 110 | 45 [15(86)
. (2 - - -
8"‘88 ) PU "“]3 CFW500C12POTS » ] , 2 | 1o7s | 49 25 FNHO00-20K-A 16 2,5 (14) 2,5 (14) 122 ] 82 | 61 [15(16)
9 — . - 10 -~ . . (1) O primeiro numero refere-se & alimentagéo monofésica e o segundo numero & alimentagéo trifdsica.
I —_— (2) Para estar de acordo com a norma UL508C, utilizar fusiveis UL ultra rdpidos, para as mecanicas A, Be C.
®m Se necessdrio altere o conteudo de "P0402 - Rotagao ®m Se necessario altere o conteddo de "P0403 - (3) Para estar de acordo com a norma UL508C, utilizar fusiveis UL tipo J para mecanica D.
Nominal Motor" Frequéncia Nominal Motor" (4) MPW18/40/80 também podem ser utilizados.
®m Pressione a tecla 4 para o préximo parametro m Pressione a tecla 4 para o préximo pardmetro
e Tabela 14.2: Relacdo de modelos da linha CFW500, especificacées elétricas principais - mecénicas E a G
n
PN naf Frenagem Reostatica
uu
11 e e ) e T— Corrente Nominal Motor Méxi Fusivel R ] - Bitola d ]
= Para encerrar a rotina de Start-up, pressione a tecla 2 s n e[‘salod 8 de Saida otor Maximo usivel F ] Bitola dos Cabos de cl %adD 20 58 2%5
i 5 i 1 22 Nlimentagso Botsnel Atorramento 85 2§ 8NP Bitolados
= Pararetornar ao modo monitoragao, pressione a tecla nversor wS C S LAt 5= (8 g 585 Cabos +UD e BR
BACK/ESC novamente ] £ 2 0= g ol g
- ND HD ND HD . 4
A 2 z
11 ESPECIFICAGOES TECNICAS e Moo age A1 WEG o .
11.1 DADOS DE POTENCIA [Vrms] [Arms] [Arms] [HP/kW] [HP/kW] (AWG) (AWG) (Imax) [Q] [A] mm2 (AWG)
’ CFW500E56P0T2| 3 | 220 ... 240 70,0 56,0 25/18,5 | 20/15 125 FNHO0-125K-A | 80 | MPW80i-3-U080 ® 25,0 (4) 16,0 (4) 95 |47 | 48 16,0 (6)
Fonte de alimentacao: CFWS00ES0POT4| 3 | o0 o " | E | 450 39,0 30/22 | 25/185 80 FNHOO-80K-A | 50 | MPW80i-3-U050 © 10,0 (6) 10,0 (6) 78 |86 39 10,0 (8)
= Tolerancia de tenséo: -15 % a +10 % da tens&o nominal. CFW500E49P0T4 | 3 58,5 49,0 40/30 30/22 100 FNHOO-100K-A | 65 | MPW80i-3-U065 © 16,0 (4) 16,0 (4) 78 86| 39 10,0 (8)
= Frequéncia: 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz). CFW500F77P0T2 | 3 77 64 30/22 25/18,5 100 FNHO0-100K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16 (4) 66,7 | 6 | 43 10 (6)
= Desbalanceamento de fase: < 3 % da tensao de entrada fase-fase nominal. CFW500F88P0T2 | 3 88 75 30/22 30/22 125 FNHO00-125K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 35(2) 16 (4) 66,7 | 6 | 43 10 (6)
= Sobretensdes de acordo com Categoria lll (IEC/EN 61010/UL 508C). 220...240 | F FNH1-160K-A/ ’
= Tensdes transientes de acordo com a Categoria Il CFW500F0105T2 | 3 105 88 40/30 | 3022 | 1e0/2s ™ | LN @ | 125 | DWBT60N-125-3DF 50/35 (1/2) ® 16 (4) 133 | 3 | 90 35(2)
= Maximo de 10 conexdes 0(ciclos de ligagéo e desligamento - ON/OFF) por hora (1 a cada 6 minutos). CFW500F77P0T4 | 3 77 61 50/37 40/30 100 FNHO0-100K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16 (4) 66,7 | 12 | 43 10 (6)
= Rendimento tipico: = 97 %. CFWS500F88POT4 | 8 | o0 4a0 | ¢ 88 73 60/45 50/37 125 FNHO00-125K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 35(2) 16 (4) 66,7 | 12 | 43 10 (6)
FNH1-160K-A/
12 NORMAS CONSIDERADAS CFW500F0105T4 | 3 105 88 75/55 60/45 | 1601250 | (T e A | 125 | DWB16ON-125-3DF 50/35 (1/2) ™ 16 (4) 129 | 6,2 63 25 (4)
T . . CFW500G0145T2| 3 145 115 60/45 40/30 200 FNHOO0-200K-A 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) 35 (2) 267 | 15| 142 2x25 (2x4)
abela 12.1: Normas consideradas m
Normas de seguranca | UL 508G - power conversion squipment CFW500G0180T2| 3 | 220...240 | G 180 145 75/55 60/45 315 FNH1-315K-A | 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) 50 (1) 267 | 1,5 | 180 2x35 (2x2)
= UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment CFW500G0211T2 | 3 211 180 75/55 75/55 350 FNH1-350K-A 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) M 70 (2/0) 364 | 1,2 [191,7| 2x50 (2x1/0)
= IEC/EN 61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy CFW500G0142T4 | 3 142 115 100/75 75/55 200 FNHO0-200K-A | 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) 35 (2) 267 | 3 | 142 2x25 (2x4)
= EN 50178 - electronic equipment for use in power installations ) ) CFW500G0180T4 | 3 | 380...480 | G 180 142 150/110 | 100/75 315 FNH1-315K-A | 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) © 50 (1) 267 | 3 | 180 2x35 (2x2)
= [EC/EN 602041 - safety ofmachinary. Blactrical aquipment of machines, Part 1: general requirements CFW500G0211T4 | 3 211 180 | 175/132 | 150/110 350 FNH1-350K-A | 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 2x2) @ | 70 (2/0) 364 | 2,2 |191,7| 2x50 (2x1/0)

Nota: para ter uma maquina em conformidade com essa norma, o fabricante da maquina é
responsével pela instalagédo de um dispositivo de parada de emergéncia e um equipamento para
seccionamento da rede

IEC/EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters

IEC/EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements -
rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems

(1) O primeiro nimero refere-se & aplicagao ND e o segundo nimero & aplicagao HD.
(2) Quando utilizar fusivel recomendado Weg, utilizar 2 fusiveis em série por fase na aplicagéo ND.
(3) MPW18/40/80 também poden ser utiizados.
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Hizhh Kurulum Kilavuzu

L]
Belge: 10007479673/06

17153459
1 GUVENLIK TALIMATLARI
Bu hizli kurulum kilavuzu CFW500’Un baslatiimasi igin gerekli temel bilgileri igerir. Bu kilavuz, bu tip ekipmanin
calistinimasiyla ilgili uygun egitimi almis ve teknik yeterlige sahip kalifiye personel tarafindan kullanimak tzere

hazirlanmistir. Personel, yerel ydnetmelikler tarafindan tanimlanan bu kilavuzda agiklanan tiim glvenlik talimatlarina
uymalidir. Talimatlara uymama durumu 6ltm, ciddi yaralanma ve/veya ekipman hasari ile sonuglanabilir.

2 BU KILAVUZDAKIi VE URUNDEKi GUVENLIK UYARILARI

TEHLIKE!

Bu uyarida 6nerilen prosedurler, kullaniclyi 81im, ciddi yaralanmalar ve Snemli maddi hasarlara karsi
korumayr amaglamaktadir.

>

DIiKKAT!
Bu uyarida 6nerilen prosedurler maddi hasarlarin 6nlenmesini amaglamaktadir.

NOT!
Bu uyari isareti ile verilen bilgiler, Griintin calisma seklinin gerektigi gibi anlasiimasi ve trtintin dogru
bir sekilde calismasi igin Snem arz etmektedir.

Yiksek voltaj mevcut.

Elektrostatik desarjlara duyarli bilesenler.
Bunlara dokunmayin.

Koruma topraklamasina baglanti gereklidir (PE).

Blendajin topraklamaya baglanmasi.

P> Q@ =

3 ON TAVSIYELER

TEHLIKE!

inverterle iliskili herhangi bir elektrikli bileseni degistirmeden énce daima genel gli kaynaginin
baglantisini kesin. Birgok bilesen, AC gli¢ kaynagi girisinin baglantisi kesildikten veya kapatildiktan
sonra bile yliksek voltajlarla yukli ve/veya hareketli (fanlar) kalabilir. Kondansatérlerin tamamen
bosalmasini saglamak igin en az on dakika bekleyin. Topraklama noktasini daima koruyucu
topraklamaya baglayin.

>

NOT!

Frekans invertérd, diger elektronik ekipmanlar ile girisim ve parazit etkilesmesine girebilir. Web
sitesinden indirilebilen kilavuzda 6nerilen 6nlemleri izleyin: www.weg.net.

NOT!

Bu kilavuzun amaci CFW500'(in tim uygulama olanaklarini sunmak degildir ve WEG, CFW500'in
bu kilavuza dayanmayan kullanimi igin herhangi bir sorumluluk kabul etmez.

Kurulum, tam parametre listesi ve neriler hakkinda daha fazla bilgi igin web sitesini ziyaret edin
www.weg.net.

® ®

inverter iizerinde herhangi bir p yel testi uy
Gerekirse WEG ile iletisime gegin.

DIKKAT!

Elektronik kartlari elektrostatik desarja hassas bilesenlere sahiptir.

Bilesenlere veya konnektorlere dogrudan dokunmayin. Gerekirse, dnce koruyucu topraklamaya
(PE) bagll olmasi gereken invertdr topraklama noktasina dokunun veya uygun antistatik bileklik
kullanin.

>

TEHLIKE!

Kirilma Riski

Yiik kaldirma uygulamalarinda giivenligi garanti altina almak igin, elektrik ve/veya mekanik cihazlar
invertérin disina kurulmall ve bu sayede ylkin kazara dismesi durumuna karsi koruma
olugturulmalidir.

>

TEHLIKE!

Bu Urln, bir glvenlik elementi olacak sekilde tasarlanmamisti. Malzeme hasari ve personel
yaralanmalarindan sakinmak igin ek énlemler alinmalidir.

Urlin siki kalite kontrolli altinda Uretiimistir ancak Urlin arizasinin maddi zarar veya fiziksel
yaralanmaya neden olabilecegi sistemlerde ek harici glvenlik aygitlar Griin arizasi durumunda
guvenlik durumu saglayarak kazalara engel olmalidir.

>

DIKKAT!

Bu ekipmanin calismasi, web sitesinden indirilebilen kullanm kilavuzu, programlama kilavuzu ve
iletisim kilavuzlarinda saglanan ayrintili kurulum ve galistirma talimatlarini gerektirir: www.weg.net.

A

4 CFW500 HAKKINDA

CFWS500 frekans invertord, t¢ fazl asenkron motorlarin hiz ve tork kontrollinii saglayan yliksek performansl bir
Urindr.

5 TERIMLER
Tablo 5.1: CFW500 invertdr terimleri
= Modelin = | o "
o 2| o [ 99 | Metilen | qyeniik Baglantt | hanm| (0% |z
S 5|Gerceve Anma | Faz Anma | 8 | 2 E Emisyon | N Kesme sarama | Yazim | §
5| Boyutu | Akimi  Sayisi ilimi = 3 | Seviyesi Anahtan Sirimi | =
(@]
@ % A o02P6 | T 4 |NB| 20 c2
(=)
Web sitesinden indirilebilen Bos = Bos = baglanti Bos = w
CFW500 kullanim kilavuzundaki glvenlik kesme standart | .
Tablo 2.2'ye bakin: fonksiyonu  |anahtar I
www.weg.net yok olmadan ;
= NB = dinamik frenleme olmadan Sx=ozel | &
o yaziim =
2l o DB = dinamik frenleme ile Y2 = guvenlik| DS = baglanti |Bos = standart 0]
> g fonksiyonlari [kesme eklenti modiili 'F
8 g |20 =1P20 ile (STOve |anahtariile N
% S SS1-t, IEC/ >
z| |e6=IPe6 EN 61800- HOO = eklentisiz | &
e 5-2) =
N1 = kabin Nemat (UL'ye gore tip 1) (IEC IP20 |Bos = iletilen emisyon icin standart seviyelerini karsilamiyor
standardina gére koruma orani) C2 veya C3 = IEC/EN 61800-3 kategori 2 (C2) veya 3 (C3)
uyarinca, dahili RFl filtresi ile

NOT!
@ Ozel bir yazilm strtimiine (akill kodda Sx) sahip modeller ve ézel uygulamalar igin, www.weg.net
adresinden indirilebilen uygulama kilavuzuna bakin.

6 BILGI ETIKETI

Uretim tarihi

Seri numarasi

r FREQUENOY ,,?'3
E INVERTER R
g CAWS00G2 ';\.’.‘rh"
v
Model —

(inverterin akilli kodu) —3# CFW500C14P0T4DB20C2G2
WEG stok Giriin{i —3> MAT. 15575703 SERIAL: 99999999 <
Uretim siparigi — OP: 123456788901 130 -

Nominal giris verileri —m LINE OUTPUT gt

4 LINEA SALIDA
(gerilim, akim ve frekans) REDE SADA

380 - 480 Vac 0... REDE/LINE

3-171A 3-140A
5060 Hz 0600 Hz
ECODESIGN
MFGyear | 2021
E2
pL (90,100 | XX %

MADE NBRAZLHECHOENBRASL g
FABRICADO NO BRASIL p:

e,z -0 e | 30K
PR o

£045.551

— Nominal ¢ikis verileri
(gerilim, akim ve frekans)
(a) Aila D ¢erceve boyutlari icin

Seri numarasi Uretim tarihi

HO N

FREQUENCY

Iii E g INVERTER
CFWS00G2
Model

(Inverterin akill kodu) — cFws00E14POTADB20C3G2

WEG stok Urtin{i — WMAT. 15577181 SERIAL#: 99999999 — 3
Uretim siparigi —# Op: 123456786901 13Q == =3
Nominal giris verileri —pm LINE OUTPUT < P
erilim, akim ve frekans) LINEA SALIDA =
@ ) REDE SAIDA @ o
380-480Vac_| 0.. REDE/LINE U m
3-549AMND) | 3-450AMND| ]
3-476AHD) | 3-390A(HD) =
50/60 Hz 0-500 Hz. n c N 3
ECODESIGN D K (I >
MFG year 2021 =
E2 Q
z
pL@©0, 100 | XX% )

NADEINERAZL IO ENERASL
PencsoNoBL &

-
WEG, GP420 - 89266-000 Jaragud | XXX
o 2l XXX

€0/5.85)

—— Nominal ¢ikis verileri
(gerilim, akim ve frekans)
(b) E cerceve boyutu igin

Nominal giris verileri
(gerilim, akim ve frekans)

Model (inverterin

akilli kodu) Seri numarasi

" A |
FREQUENCY INVERTER | [t | <
Vnom 200-240V_ ™
Gy e @[ P ko l@) [
. LINEA =
CFWS500F77P0T2DB20G2 REDE ] '"Z'S/HD 7320132‘*‘:}1 ® cA N | | % §
MATERIAL: 15342437 XXL nom S B
OP: 12345678912 SERIAL#: 12345678901 | OUTPUT vV 0 - - LINE/LINEA/REDE @ ’é @
WEIGHT/PESO: 63.5 kg (140 Ib)  FRAME/TAM./MEC.: F SALIDA [0] 3 o & I
1P20 Tamb @ Inom: 40°C (104 °F) | gajpA [ 0-500 Hz, @ Sk
FERT: 15342437 XXX XXX Inom NO/HD) T7DABA0A ] 333
MADEIN BRAZL EET
HEGHO EN BRASIL WEG, GPA20 - 83256-900 584
FABRICADO NO BRASIL Jaragua do Sul - Brazi BRG] FURTHER INFORMATION &
ECO [COMEFF. Proui28% INFORMACIONES ADICIONALES| %
!IIJ" DESIGN | IE2 [ MANUFACTURING YEAR: 2021 | (slazis INFORMAGOES ADICIONAIS | |
Uretim sip |5

WEG stok Urdini
(c) F ve G cerceve boyutlari icin
Sekil 6.1: (a) ila (c) CFW500 bilgi etiketi agiklamas!

7 TESLIM ALMA VE DEPOLAMA

CFW500, E kasa boyutuna kadar karton bir paket icinde tedarik edilir. Daha buytk muhafazalara sahip modeller
ahsap bir kutu iginde paketlenir. Bu paket Uzerinde, inverterin yan tarafina iligtirilmis olanla ayni olan bir tanimlama

etiketi bulunmaktadir.

F cergeve boyutundan yukari modellerin paketini agmak igin asagidaki prosedurleri izleyin:
1. Paketi iki kisinin yardimiyla bir masanin tizerine yerlestirin.

2. Paketi agin.

3. Karton veya strafor korumayi ¢ikarin.

Kontrol edin:

= CFWS500'in tanimlamasi satin alinan modelle eslesir.

= Nakliye sirasinda meydana gelen hasarlar.

Herhangi bir hasari derhal nakliyeciye bildirin.

CFWS500 kisa sUre iginde kurulmayacaksa, iginde toz birikmesini dnlemek igin bir kapakla temiz ve kuru bir yerde

(sicaklik -25 °C ile 60 °C arasinda) saklayin.

DIiKKAT!

inverter uzun bir stire depolandiginda, kondansatér reformunun gergeklestiriimesi gerekli hale gelir.
Web sitesinden indirilebilen kullanici kilavuzunda énerilen prosedire bakin: www.weg.net.

A

8 KURULUM VE BAGLANTI
8.1 GEVRESEL KOSULLAR:

Kaginin:

= Gunes 1sigina, yagmura, ylksek oranda neme veya deniz havasina dogrudan maruziyet.
= Yanici veya asindirici sivilar veya gazlar.

= Agir titregim.

= Toz, metalik parcaciklar veya yagd buhari.

in\(erterin caligmasi igin izin verilen gevresel kosullar:

= Inverter gevresindeki sicaklik -10 °C'den nominal sicakliga kadar.

A ila E kasa boyutlarina sahip inverterler: inverteri gevreleyen sicakliklarin, web sitesinden indirilebilen CFW500
kullanim kilavuzundaki Tablo B.4'te belirtilen de@erlerden daha ylksek olmasi durumunda: www.weg.net, 10 °C'lik
bir artigla sinirli olmak Gzere her bir Santigrat derece igin %2 akim azaltma uygulanmasi gerekir.

= Fve Gkasa boyutlarina sahip invertorler: invertér gevresindeki sicakliklarin Tablo B.5'te belirtilen degerlerden daha
yUksek olmasi durumunda kullanici kilavuzunda, web sitesinden indirilebilir: www.weg.net, akimi 50 °C'ye kadar
her santigrat derece igin %1 ve 60 °C'ye kadar her santigrat derece igin %2 azaltmak gerekir.

Nispi hava nemi: %5 ila %95 yogusmasiz.

Maksimum irtifa: 1000 m'ye (3.300 ft) kadar - nominal kosullar.

1000 m ila 4000 m (3.300 ft ila 13.200 ft) - 1000 m irtifanin tzerindeki her 100 m (328 ft) icin %1 akim azalmasi.
Deniz seviyesinden 2000 m ila 4000 m (6.600 ft ila 13.200 ft) yUkseklikte - 2000 m'nin (6.600 ft) Uzerindeki her
100 m (330 ft) igin %1,1'lik maksimum voltaj dististi (200...240 V modeller igin 240 V, 380...480 V modeller igin
480V ve 500...600 V modeller igin 600 V).

Kirlilik derecesi: 2 (EN 50178 ve UL 508C'ye gore), iletken olmayan kirlilik ile. Yogusma, biriken kalintilar yoluyla
iletim olusturmamalidir.

8.2 KONUMLANDIRMA VE MONTAJ

inverterin dis boyutlar, montaj igin delme islemi ve net agirligi (kitle) Sekil 8.1'de gosterilmistir.

invertérti diiz ve dikey bir yiizeye dik olarak monte edin. il olarak, vidalar inverterin monte edilecegi yiizeye
yerlestirin, inverteri monte edin ve ardindan Sekil 8.1'de gdsterilen vidalar igin maksimum torku gdzlemleyerek
vidalarr sikin.

Sogutma havasi sirkllasyonuna izin vermek icin Sekil 8.2'de belirtilen minimum agikliklara izin verin. Isidan
etkilenebilir cihazlari invertorlerin Ustline kurmayiniz.
Onden gortintim

Montaj tabaninin gérinimu Yandan gérinim

B b N
Gergeve A B c D H L P Agirhk Montaj Onerilen Tork
Boyutu mm mm mm mm mm mm mm kg (Ib) Civatasi N.m (Ibf.in)

(in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) 9 . .
500 | 1750 | 119 | 72 | 1890 | 750 | 150,0

A 1,97) | 689 | 047) | 0.28) | (744 | 295 | .oy | OBO7ON | M4 2070
750 | 1850 | 118 | 73 | 1990 | 1000 | 160,0

2 295) | (730) | 0.46) | 029 | (783 | 8,94 | (6.30) | 2@69 0 (i)
1000 | 1950 | 167 | 58 | 2100 | 1350 | 1650

c 394 | (770 | 0.66) | 029 | 8279 | 5.31) | 650 | 244 M5 369
1250 [ 2900 | 275 | 102 | 3066 | 1800 | 166,5

e @92 | (11,41 | (108) | 040) | (1207) | (7.08) | 6,55 | *+3©10) 45 A (e
150,0 | 3300 | 340 | 106 | 3500 | 2200 | 1915

E | 590 | (1299 | (.34 | 042) | (13.78) | (868 | (54 | 10?209 | M6 458952
200,0 | 5250 | 425 | 150 | 5500 | 3000 | 254,0

? @87) | 2067) | (:67) | 059 | 2165) | (11.81) | (10,0) | 26673 B TO(fIGEE)

o 2000 | 6500 | 570 | 150 | 6750 | 3353 | 3140 52 e 20077
(787) | 2559 | 2.24) | (0.59) | 06.57) | (13.2) | (12.36) | (114.64)

Boyut toleranst: +1,0 mm (0,039 ing).
(1) Bu deger gergeve boyutunun en agir agirigini ifade eder.

Sekil 8.1: Mekanik kurulum icin inverter boyutlar

-
=
(5] @
Qo [}
]
. 003

(d) Minimum havalandirma bos alanlari

Tork
Gorcove 3 b3 | 3| d3 | e3 A B c D g
B mm(in)  mm(n) M mmn) mm(n) mmo) | mmGn)  mmGn)mmo e
A - - - 16,0(0,50) | 40,0 (1,57) | 800 (1,18) [ 10,0039@| -
B : : S — 135,0(1,38) | 500 (1.97) | 40,0 (1.57) | 16,0(0,59)® -
c = N - - - 40,0 (1,57) | 50,0 (1,97) | 50,0 (1,97) | 30,0 (1,18) -
) : : = [ 400(1,57) | 50,0 (1.97) |60 (1.97) | 40.0(157) | -
E - - P - (10,0 (4,33 1300 (5,11) | 500 (1.87) | 400 (157) | -
2750 | 5170 2880 | 485,0
Pl o5 | soay | M| G35 | de5d (1100439 | 1300611 | 1000:39)| 300(1.18) | 2000177
2750 | 6350 3130 | 6170
G | G | oo [Me| et | orny |1500 (5912500684 2000079) | 800(315) | 200(177)

Boyut toleranst: +1,0 mm (0,039 ing).
(1) Inverteri sabitlemek igin dnerilen tork (c8 icin gegerlidi).
(2) inverterleri yanal bos alan olmadan (D = 0) yan yana monte etmek mamkindir, ancak maksimum ortam sicakligi 40 °C'dir.

Sekil 8.2: (a) ila (d) Mekanik kurulum verileri (yizeye montaj, flans montaji ve minimum havalandirmasiz alanlar)

A

DIiKKAT!

= Iki veya daha fazla inverteri dikey olarak monte ederken, minimum A + B agikligina (Sekil 3'e
gdre) uyun ve alt inverterden yikselen isinin Ust inverteri etkilememesi igin bir hava saptirma
plakasi saglayin.

= Sinyal, kontrol ve gii¢ kablolarinin fiziksel olarak ayriimasi igin bagimsiz kanallar saglayin (bkz.
BoItim 9 ELEKTRIKSEL KURULUM).

9 ELEKTRIKSEL KURULUM

a
A

9.1 GUC TERMINALLERININ VE TOPRAKLAMA NOKTALARININ TANIMLANMASI|

TEHLIKE!

= Asagidaki bilgiler yalnizca dizglin kurulum igin kilavuzdur. Elektriksel kurulum igin uygulanabilir
yerel yonetmeliklere uyun.

= Kuruluma baglamadan 6nce gli¢ kaynaginin baglantisinin kesildiginden emin olun.

= CFWS500 bir acil durdurma cihazi olarak kullaniimamalidir. Bu amag igin bagka cihazlar temin edin.

DIiKKAT!
Entegre kati hal kisa devre korumasi, brangman devresi korumasi saglamaz. Bransman devresi
korumasi, gegerli yerel ydnetmeliklere uygun olarak saglanmalidir.

Gug terminalleri, Tablo 9.1'e gore inverterin modeline bagl olarak farkli boyutlarda ve konfiglirasyonlarda olabilir. Glig
terminallerinin ve topraklama noktalarinin maksimum torku Tablo 9.1'de kontrol edilmelidir.

Tablo 9.1: Glic terminalleri, topraklama noktalari ve énerilen sikma torku

Onerilen Tork
%e‘:f:t‘:f Glg besl Topraklama Noktalari Gig Terminalleri
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A 200..240V 0,5 4,43 0,5 4,43
380...480 V 0,5 4,43 0,5 4,43
B 200...240V 0,5 4,43 0,5 4,43
380...480 V 0,5 4,43 0,5 4,43
200...240V 0,5 4,43 17 15
C 380...480 V 0,5 4,43 1.8 15,93
500...600V 0,5 4,43 1,0 8,68
) 200...240V 0,5 4,43 2,4 21,24
380...480 V 0,5 4,43 1,76 15,67
£ 200...240V 0,5 4,43 3,05 27
380...480 V 0,5 4,43 3,05 27
F 220...240V 0,5 4,43 55 48,68
380...480 V 0,5 4,43 55 48,68
M&: 3,5 M5: 31,0 M8: 15 M8: 132,75
G 220..240V M8: 10 M8: 88,5 M10: 30 M10: 265,5
380...480 V M5: 3,5 M5: 31,0 M8: 15 M8: 132,76
M8: 10 M8: 88,5 M10: 30 M10: 265,5

Gug terminallerinin agiklamasi:

L/L1,N/L2ve L3 (R,S, T): AC glic kaynagi. 200-240 V gerilimli bazi modeller (Tablo 14.1'deki model seceneklerine
bakiniz) nominal akimda azalma olmadan 2 veya 3 fazda (tek fazli/tg fazli inverterler) ¢alisabilir. Bu durumda, AC
gl¢ kaynagi ayrm yapilmaksizin ¢ giris terminalinden ikisine baglanabilir. Yalnizca tek fazli modeller igin glc

gerilimi L/L1 ve N/L2'ye baglanmalidir.

U, V, W: motor igin baglanti.

-UD: DC Baglantisinin geriliminin negatif kutbu.

+UD: DC Baglantisinin geriliminin pozitif kutbu.

BR: fren direncinin baglantisi.

DCR: harici DC Baglanti induktoriine baglanti (istege bagll). Sadece 28 A, 33 A, 47 A ve 56 A/200-240 V ve 24 A,
31 A, 39 A ve 49 A/380-480 V modelleri icin mevcuttur.

9.2 GUG VE TOPRAKLAMA KABLOLARI, DEVRE KESICILER VE SIGORTALAR

DIKKAT!

= Gl ve topraklama baglanti kablolari igin uygun kablo pabuglar kullanin. Onerilen kablolama,
devre kesiciler ve sigortalar igin Tablo 14.1'e bakin.

= Hassas ekipman ve kablolari inverterden ve inverteri motora baglayan kablolardan en az
0,25 m uzakta tutun.

= Miknatisin galistirma seviyesi nedeniyle mini devre kesicilerin (MDU) kullaniimasi 6neriimez.

A

DiKKAT!

Kagak Akim Cihazi (RCD):

= Elektrik carpmasina karsi korumaicin bir RCD monte ederken, inverterin besleme tarafinda sadece
300 mA agma akimina sahip cihazlar kullaniimalidir.

= Kuruluma bagli olarak (motor kablo uzunlugu, kablo tipi, goklu motor konfiglirasyonu, vb.), RCD
korumasi etkinlestirilebilir. Invertorlerle kullanilacak en uygun cihazi segmek igin RCD Ureticisine
basvurun.

A

NOT!

@ = Tablo 14.1'de listelenen tel dlcUleri yénelimsel degerlerdir. Uygun kablolama boyutlandirmasi igin
kurulum kosullari ve izin verilen maksimum voltaj diislist dikkate alinmalidir.

= UL gereksinimlerini kargilamak igin, ultra hizli (A, B, C ve F gergeve boyutlari igin) kullanin ve Sekil

9.2'de sunulan degerlerden daha yiiksek olmayan bir akimla inverter beslemesinde J tipi sigorta

veya devre kesici (D ve E gergeve boyutlari igin) sigortalar kullanin.

9.3 GUC BAGLANTILARI

Girig
Giris i
giic b gig  L7F
kaynag! Zrhlama kaynagi - . Znblama
[ — Re—iF

j—

Tt Te—d

Baglanti kesme & Baglanti kesme-

anahtan O 00" anahtan Sigortalar

() -Ud, BR ve +Ud giig terminalleri A gergeve boyutundaki modellerde meveut degildir.

(a) A, B, C ve F gergeve boyutlari

(b) D ve E gerceve boyutlar
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:7" =~} Ki dogru 1s1 i¢in sunu kullanin: Elektromanyetik m |EC/EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard
1. Kab\q\arm Olgust: 0,5 mm2 (20 AWG) ila 1,5 mm2 (14 AWG). uyumluluk (EMC) including specific test methods.
E 2. Maksimum tork: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in). standartlari ® CISPR 11 - industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment - electromagnetic
3. Gegmeli modiil konnektoriniin blendajli kablo ile kablolanmasi ve Madde 9.3.6 Kablo Ayirma Mesafesi'ne gére diger disturbance characteristics - limits and methods of measurement.
kablolardan (gtig, 110 V/220 Vac'ta komut, vb.) ayrimasi. = |EC/EN 61000-4-2 - elect i tibility (EMC) - part 4: testi d ttechni
4. Invertérlerin yakinina monte edilen réleler, kontaktorler, solenoidler veya elektromekanik fren bobinleri zaman gy S (] v )- part 4: tesfing and meastrement techniques
N . o N L e ° - section 2: electrostatic discharge immunity test.
zaman kontrol devresinde parazit olusturabilir. Bu etkiyi ortadan kaldirmak igin, RC bastiricilar (AC gl kaynagi = IEC/EN 61000-4-3 - olect i bty (EMC t 4: tosti d ttechni
ile) veya serbest diyotlar (DC gli¢ kaynagi ile) bu cihazlarin bobinlerine paralel olarak baglanmalidir. ARG - electromagnetic compatior ( . ),' part 4: testing and measurement techniques
5. Harici HMI kullanilirken, invertere baglanan kablo kurulumdaki diger kablolardan minimum 10 cm mesafe birakilarak - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test.
ayrimalidir. = |EC/EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques
e 6. Analog referans (A1) kullanildiginda ve frekans salindiginda (elektromanyetik parazit sorunu), eklenti modulinin - section 4: electrical fast transient/burst immunity test.
[ konektériiniin GND'sini inverter topraklama baglantisina baglayin. m |EC/EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement techniques
Giris FElOVW - section 5: surge immunity test.
qig L FE 9.3.6 Kablo Ayirma Mesafesi ® |EC/EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and measurement techniques
kayga@l - section 6: immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields
s } Tablo 9.2: Kablo ayrma mesafesi Mekanik yapi = EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code).
Sablant kie Inverter Cikis Anma | Jin Uzunlugu Ayirma standartlar ® UL 50 - enclosures for electrical equipment.
anahtar " Akimi = |EC/EN 60721-3-3 - classification of environmental conditions - part 3: classification of groups of
(c) Gergeve Boyutu G <24 A <100m (3301Y = 10.cm (3,94 in) environmental parameters and their severities - section 3: stationary use at weather protected locations.
Sekil 9.1: (a) ila (c) Gl ve topraklama baglantilar > 100 m (330 ft) =25cm (9,84 in)
>28A <30m (100 ft) =10cm (3,94 in) P
9.3.1 Giris Baglantilar = >30m (100 ft) = 25 cm (9,84 in) 13 SERTIFIKALAR
TEHLIKE! 10 HAZIRLIK VE ENERJILENDIRME Sertifikalar Notiar
; g UL ve cUL E184430
Inverter glic kaynagdi icin bir baglanti kesme cihazi sadlayin. Bu cihaz gerektiginde (6rnegin bakim - CE
) sirasinda) glic kaynagini kesmelidir. TEHLIKE! IRAM
Herhangi bir baglanti yapmadan énce daima genel giig kaynaginin baglantisini kesin. C-Tick
DiKKAT! Sertifikal iAEk d | il Ititfen WEG ile il
f - . . - < *) Sertifikalar hakkinda giincel bilgi igin Ititfen ile iletisime gegin.
Invertqru pesleyfen gti¢ beslemesutopraklanml@ bir notrucuna‘sah\p oI.mallqlr. BT aglari durumunda, 1. Gilic, topraklama ve kontrol baglantilarinin dogru ve saglam olup olmadigini kontrol edin. ® ' indag grig sime gec
web sitesinden indirilebilen kullanici kilavuzunda agiklanan talimatlari izleyin: www.weg.net. 2. Sirtictiniin veya sirticiniin iginde kalan tiim malzemeleri gikarin. o ) 14 MODEL LiSTESi CFW500 SERISi
3. Motor baglantilarinin ve motor akim ve geriliminin invertorle eslesip eslesmedigini kontrol edin.
NOT! 4. Mekanik olarak motoru yukten ayirin. Motor ayrilamiyorsa, herhangi bir yonde (saat yéninde veya saat yonuntin Tablo 14.1: CFW500 serisi modellerin listesi, ana elektriksel 6zellkler - A ila D kasa boyutiari
- o - . - tersinde) dondiirmenin makinede hasara veya kaza riskine neden olmayacagindan emin olun. Bneri = - <
= Giris glic kaynagi voltaji inverter nominal voltaji ile uyumiu olmalidir. 5. invertdrierin veya siriictinin kapaklarini kapatin, - nerilen Sigorta Dinamik Frenleme
= Giig faktdri duzeltme kapasitérleri inverter girisinde (L/L1, N/L2, L3 veya R, S, T) gerekli degildir 6. Girig glic kaynaginin voltajini 8lgtin ve Balim 11 TEKNIK OZELLIKLER bslimiinde belirtildigi gibi izin verilen aralikta s > E 5 g o <5
ve cikisa (U, V, W) monte edilmemelidir. olup olmadigini kontrol edin. > €T 5 Gikis ) . Topraklama :Es g E G685
7. Girise giic verin: baglanti kesme anahtarini kapatin. & =58 3 Fra Gii¢ Kablosu EE O OF ,85%
. N L ! : ! (7] (4] Anma Devre Kesici Kablosu € E gE 2=2%5
Gii¢ kaynagi kapasitesi 8. Guc vermenin basarisini kontrol edin: ieerton N X o 2 A Motor . Boyutu Boyutu A 5= : T § 2
= Tablo 5'te belirtilen sigortalarla korundugunda, simetrik olarak en fazla 30.000 A (200V, 480V veya 600 V) verebilen HMI ekraninda gosterilir: = S E 3 12t [A2s] Akim [A] = Onerilen WEG aR Sigortasi ﬁ < T <14 E oo
devrelerde kullanim igin uygundur. o S < o = 2 &' a 5 3
= [} e} 4
9.3.2 Dinamik Frenleme © S Wb HD (o) e
2 2
[Vrms] {Arms] [HP/ KW] [A] WEG mm?2 (AWG) mm2 (AWG) Al Q1 [A]l (AWG)
NOT! CFW500A01P6S2 1,6 0,25/0,18 373 20@ FNHO0-20K-A 5,5 MPW18i-3-D063 “ 1,5 (16) 2,5 (14)
@ Dinamik frenleme CFW500 igin B gergeve boyutundan itibaren mevcuttur. Kurulum bilgileri igin, CFWS500A02P6S2 | A 26 0,5/0.37 373 20@ FNHO0-20K-A 9.0 MPW40-3-U010 @ 15(16) 2504 | b ami frenleme mevout deg
web sitesinden indirilebilen kullanici kilavuzunun 3.2.3.4 Dinamik Frenleme maddesine bakin: CFW500A04P352 43 10,75 373 26 FNHO0-25K-A 13,5 MPW18i-3-U016 @ 15(16) 2,5 (14)
www.weg.net. 10.1 BASLANGI CFW500A07P0S2 7,0 2/1,5 800 40@ FNHOO0-40K-A 25 MPWA40i-3-U025 @ 4,0 (12) 4,0 (12)
B S G CFW500B07P3S2 1 B 73 2/1,5 450 40 @ FNHO00-40K-A 25 MPWA40i-3-U025 @ 2,5(14) 4,0 (12) 10 ‘ 39 ‘ 7 ‘ 2,5(14)
9.3.3 Cikis Baglantilan 10.1.1 V/f Kontrol Tipi (P0202 = 0) GFW500B10P0S2 10 3/22 450 63 @ FNH1-63K-A 32 MPW40i-3-U032 @ 4,0(12) 4,0 (12) 15 27 | 11 | 2504
- CFW500A01P6B2 1,6 0,25/0,18 680 20 @ FNHO00-20K-A 5,5/2,5M | MPW18i-3-D063/MPW18i-3-D025 1,5 (16) 2,5 (14)
DIKKAT! Adim Ekrandaki Gésterge/Eylem Adim Ekrandaki Gosterge/Eylem CFW500A02P6B2 A 2,6 0,5/0,37 680 20@ FNHO0-20K-A 9,0/4,00 | MPW40-3-U010/MPW18i-3-U004 ™ 4 1,5 (16) 2,5 (14) Dinamik frenleme mevcut degil
inverter, tahrik edilen motora gore ayarlanmasi gereken bir elektronik motor asir yik korumasina CFW500A04P3B2 | 1/3 200...240 4,3 1/0,76 680 25/20m@ FNHOO0-25K-A/FNHO0-20K-A 14/6,3%" | MPW18i-3-U016/MPW18i-3-D063 ¢ 1,5 (16) 2,5(14)
sahiptir. Birden fazla motor ayni invertére baglandiginda her motor igin ayri asir yik rélesi takin. CFWS500B07P3B2 B 7.3 2/1,5 450 40/20m@ FNHOO0-40K-A/FNHO0-20K-A™ 25/12" | MPW40i-3-U025/MPW18i-3-U016 W @ | 2, 5/1,5 (14/16) 4,0 (12) 103 | 7 | 2504
CFW500'de bulunan motor asir ytk korumasi UL508C standardina uygundur. Asagdidaki bilgilere CFW500B10P0B2 10 3/2,2 450 63/25 0@ FNH1-63K-A/FNH00-25K-A M 32/16™ | MPW40i-3-U032/MPW18i-3-U016 M @ | 4,0/2,5 (12/14) ™ 4,0 (12) 15 ‘ 27 ‘ 1 ‘ 2,5(14)
dikkat edin: 1 2 CFW500A07P0T2 7.0 2/15 680 20@ FNH00-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14) ' -
. . i Ty —— A - Dinamik frenleme mevcut degil
1. Motor nominal akiminin 1,2 katina esit agma akimi (P0401). = Izleme modu o » . = PARAM grubu secildiginde, STARTUP CFW500A09P6T2 9,6 3/2,2 1250 25@ FNHO00-25K-A 16 MPW18i-3-U016 @ 2,5 (14) 2,5 (14)
2. P0156, PO157 ve P0158 parametreleri (sirastyla nominal hizin %100, %50 ve %5'inde asirt yuk - :;;)?éaér)l'argzﬁnfdunult seviyesine girmek igin grubusegilene kadar 4 veya W tuslarna basin CFW500B16P0T2 B 16 5/3,7 1000 40@ FNHOO-40K-A 25 MPWA40i-3-U025 @ 4,0 (12) 4,0 (12) 20 20 14 | 40(12)
akimi) manuel olarak ayarlandiginda, kosul 1'i kargilamak icin maksimum deger 1,1 x P0401'dir. usuna basin CFW500C24P0T2 9 24 7,5/5,5 1000 63 FNHO00-63K-A 40 MPW40i-3-U040 © 6,0 (10) 4,0 (12) 26 | 15 | 13 | 6,0(10
e g CFW500D28P0T2 28 10/7,5 2750 63@ FNHO00-63K-A 40 MPWA40i-3-U040 @ 10 (8) 10(8) 38 10 18 10 (8)
DIKKAT! Paa : 7 CFW500D33P0T2 D 33 12,56/9,2 2750 80®@ FNHOO-80K-A 50 MPW80i-3-U050 @ 10 (8) 10(8) 45 | 86 22 10(8)
Stiriicii ve motor arasindaki glic kaynagina bir baglant kesme anahtari veya kontaktér takilmissa, 5 4 . - CFW500D47P0T2 47 15/11 2750 100@ FNHO0-100K-A 65 MPWB80i-3-U065 10(8) 10 (8) 45 | 86 | 22 10(8)
motor dénerken veya siirlict ¢ikisinda gerilim varken asla galisgtirmayin. - = Daha sonra "P0317 - Y& irilmig " CFW500A01POT4 1,0 0,25/0,18 450 20@ FNHO0-20K-A 1,6 MPW18i-3-D016 @ 1,5 (16) 2,5 (14)
= STARTUP grubu segildiginde parametresi segilir, parametre icerigine girmek igin CFW500A01P6T4 1,6 0,5/0,37 450 20@ FNHOO0-20K-A 2,5 MPW18i-3-D025 ¥ 1,5 (16) 2,5 (14)
Motoru invertére baglamak igin kullanilan kablonun 6zellikleri, ara baglantisi ve yénlendirmesi, diger ekipmanlarda = Tusa basin ENTER/MENU ENTER/MENU dugmesine basin CFW500A02P6T4 A 2,6 1,5/1,1 450 20@ FNH00-20K-A 4,0 MPW18i-3-U004 @ 1,5 (16) 2,5 (14) Dinamik frenleme mevcut degil
elektromanyetik paraziti dnlemek ve kontrol edilen motorlarin sargilarinin ve yataklarinin dmrint etkilememek igin CFW500A04P3T4 4,3 2/1,5 450 20@ FNHO0-20K-A 6,3 MPW18i-3-D063 “ 1,5 (16) 2,5 (14)
son derece dnemlidir. S EE— bl o CFW500A06P1T4 6,1 3/2,2 450 20@ FNHO0-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14)
~ POIN Pnene CFW500B02P6T4 2,6 1,5/11 450 20@ FNHO0-20K-A 4,0 MPW18i-3-U004 “ 1,5 (16) 2,5 (14) 6 127 | 45 1,5 (16)
Motor kablolarini Madde 9.3.6 Kablo Ayirma Mesafesine gore diger kablolardan (sinyal kablolari, sensér kablolari, 3 Q a — ucu ‘ CFW500B04P3T4 3 380...480 s 43 2/1,5 450 20@ FNHO0-20K-A 6,3 MPW18i-3-D063 @ 1,5 (16) 2,5 (14) 6 | 127 | 45 | 1,5(16)
kontrol kablolari, vb.) uzak tutun. .. Gereki = CFW500BO6P5T4 6,5 3/2,2 450 20@ FNHO0-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1,5 (16) 2,5 (14) 8 [ 100 | 57 [ 25014
= PO317 parametresini "1 - Evet" olarak degistirin, " Gerekirse, PO20Z = 0 (V) igin "POB02 - ool CFW500B10P0T4 10 5/3,7 1000 25@ FNHO00-25K-A 16 MPW40i-3-U016 @ 2,5 (14) 25(14) | 16 | 47 | 115 | 25(14)
e aliro] aediinett bi & ipi" igerigini degistirmek Uzere 3 8 : . 3
Motor topraklamasi ile striici topraklamasi arasina dérdiinct bir kablo baglayin. M tusunukullanarak diigmesine basin CFW500C14P0T4 G 14 7,5/5,5 1000 35@ FNHOO0-35K-A 20 MPWA40i-3-U020 @ 4,0 (12) 4,0 (12) 24 33 14 6,0 (10)
9.3.4 Topraklama Baglantilari o FENE) S 100 CFW500C16P0T4 16 10/7,5 1000 35@ FNHO0-35K-A 25 MPWA40i-3-U025 @ 4,0(12) 4,0 (12) 24 33 14 6,0 (10)
- n CFW500D24P0T4 ) 24 15/11 1800 60@ FNHO00-63K-A 40 MPW80i-3-U040 © 6,0 (10) 6,0 (10) 34 22 21 10 (8)
TEHLIKE! PU .1' " CFW500D31P0T4 31 20/15 1800 60@ FNH00-63K-A 50 MPW80i-3-U050 “ 10 (8) 10(8) 48 18 27 10(8)
= Inverter bir koruma topraklamasina (PE) baglanmalidir. v ) o= =) 8 o= N CFW500C01P7T5 1,7 1/0,75 495 20@ FNHO00-20K-A 2,5 - 1,5 (16) 2,5(14) 12 | 825 | 06 | 15(16)
= Enaz Tablo 14.1'de belirtilene esit bir 8igiiye sahip topraklama kablolar kullanin. - :;}s’:ﬁﬁ:gf&uﬁj‘g&%‘g"ez ::g‘;s“k:g‘ kaydetmek " S:ég‘;‘:;e P0401 - Motor Anma Akimi™ igerigini GFW500C03POTS 30 21,5 495 20@ FNH0O0-20K-A 4 - 1,5 (16) 2504 | 26 | 392 | 1.3 | 15(1)
- Topra_lflc'ﬁma baglantilannin maksmum s_lkma torku 1,7 N'm.dlr (15 Ibfin). . = Bir sonraki parametre igin 4 tusuna basin = Bir sonraki parametre igin 4 tusuna basin CFWS500C04P3TS 500..600 | C 43 322 495 20@ FNHO0-20K-A 6.3 - 1,5 (16) 25(14) 4 249 2 15(16)
= Invertorin topraklama noktalarini belli bir topraklama gubuguna veya belli topraklama noktasina — ——— CFW500C07P0T5 7.0 5/3,7 495 20@ FNHO0-20K-A 10 - 2,5 (14) 2,5 (14) 6 165 3 1,5 (16)
veya genel topraklama noktasina (direng < 10 Q) baglayin. _ o ~ 110 -~ 60 CFW500C10P0T5 10 7,5/5,5 495 25 FNHO00-20K-A 16 - 2,5 (14) 2,5 (14) 9 | 110 | 45 | 15(16)
= Strticliye glig saglayan ntriletken saglam bir sekilde topraklanmalidir; ancak bu iletken stirticiiyt o402 POMYG3 CFW500C12P0TS 12 10/75 495 25@ FNHO0-20K-A 16 . 2,5 (14) 25014 | 122 82 | 61 | 1,5(16)
?Dfaﬁ;ﬂmak;(}g‘l klU”anl'f‘_ﬂ:mi"dllj e calisan dider ek frla (orn. yksek gucli motor 9 o . . 10 . . (1) il say tek faz ikincisi ise Ug fazli beslemeyi ifade eder.
= Topraklama kablolarini yiiksek akimlarla galisan diger ekipmanlarla (6rn. yliksek glili motorlar, = Gerekirse, "P0402 - Motor Nominal Hizi" igerigini = Gerekirse, "P0403 - Motor Nominal Frekans” (2) UL508C standardina uymak igin, A, B ve C gergeve boyutlar iin UL uitra hizl sigortalar kullanin.
lehim makineleri, vb.) paylagsmayin. degistirin icerigini degistirin 8} '%svs?gzssgggzrgmlgxﬂiwwn, D gergeve boyutu igin UL tip J sigortalan kullanin.
m Bir sonraki parametre igin 4 tusuna basin m Bir sonraki parametre igin 4 tusuna basin
9.3.5 Kontrol Baglantilari woc 10 Tablo 14.2: CFW500 serisi modellerin listesi, ana elektriksel 6zellikler - E ila G kasa boyutlari
Kontrol baglantilan (analog giris/cikig, dijital giris/gikis ve RS485 arayuzl) CFW500'e bagh eklenti modullinin 88"’ Dinamik Frenleme
konektéruinin ézelliklerine gére gerceklestirimelidir. Uriin paketindeki eklenti moduli kilavuzuna bakin. CFW500- 1 . - - 3 32 »
10S standart eklenti modiilii igin tipik islevler ve baglantilar Sekil 9.2 de gésterilmektedir. = Baslangi¢ rutinini sonlandirmak igin tusuna basin > GiicKaynag 3 Cikis Anma Akimi = Maksimum Motor Onerilen Sigorta Devre Kesici Topraklama £ c £ DC+ve BR
BACK/ESC n Anma e Gii¢ Kablosu Boyutu Kablosu e S22 o g Terminalleri
% = Izleme moduna dénmek igin tusuna basin BACK/ invertor E Gerilimi © Boyutu BE o .g E; icin Glg
5 ESC tekrar i 3 =< 508 =< Kablosu
T ETE—— o o = I o Boyutu
o o - . = 5 ND HD ND HD A o 4
2 ¢ 2 [ on Diltal G 1 11 TEKNIK OZELLIKLER s S Alim | Onerilen WEG | 1) WEG =
T T 3 DI2 Dijital Girig 2 N . [A] aR Sigortasi mm?2 mm2 I A
i [ o Dital G 5 11.1 GUG VERIsi [Vrms] [Arms] = [Arms] [HP/kW] [HP/kW] (AWG) (AWG) Q1 [Al mm?2(AWG)
A A A &l 7 DI4 Dijital Giris 4 CFW500E56P0T2 | 3 220 ... 240 70,0 56,0 25/18,5 20/15 125 FNHOO-125K-A 80 | MPWB80i-3-U080 @ 25,0 (4) 16,0 (4) 95 4,7 | 48 16,0 (6)
% 9 124V Giig kaynag! +24 Vdc Giig Beslemesi: CFW500E39P0T4 | 3 E|[ 450 39,0 30/22 | 25/185 80 FNHOO-80K-A | 50 | MPW80i-3-U050 @ 10,0 (6) 10,0 (6) 78 |86 | 39 10,0 (8)
S T : inal erilimin -915 ila +910" 380 ... 480
T 3| 11 | DOI-RLNO [ Ditalcikis 1 (rSle 1'in NO kontad) = Gerilim Toleransi: Nominal gerilimin -9%15 ila +%10"u. CFW500E49P0T4 | 3 58,5 49,0 40/30 30/22 100 FNHOO-100K-A | 65 | MPWB80i-3-U065 © 16,0 (4) 16,0 (4) 78 86| 39 10,0 (8)
’ ‘ ‘ ‘ 13 | DOI-RLC | Diital gikis 1 (rdle 1'in ortak noktas) . ’Efeksns- 50_/6|Q Hz 48 Hff"a ?2 H2). i < 960G CFW500F77P0T2 | 3 77 64 30/22 | 25/18,5 100 FNHOO-100K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16 (4) 667 | 6 | 43 10 (6)
15| DOT-RLNC | Dijtal gikis 1 (rle 1'in NC kontad) = razdengesizligi: nominal faz-1az girig gerfiminin < 763 U. CFWS00F88POT2| 3 | oo o40 | F 38 75 30/22 | 30/22 125 FNHO00-125K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 35(2) 16 (4) 667 | 6 | 43 10 (6)
17 GND Referans 0V = Kategori lll'e gore asirt gerilim (IEC/EN 61010/UL 508C). FNH1-160KA/
2 4 6 8 10 12 14 16 18 5 e Arelod ok T = Kategori lll'e gére gecici gerilim. CFWS500F0105T2 | 3 105 38 40/30 | 30122 | te0rtast | (WIS, | 125 | DWB16ON-125-3DF 50/35 (1/2) 16 (4) 133 | 3 | 90 35(2)
] 4 GND Referans 0 V . ?g‘l‘;tse':fnﬁi”i";};% baglant (gtig agma ddngileri - AGCMA/KAPAMA) (her 6 dakikada 1). CFW500F77P0T4 | 3 77 61 50/37 | 40/30 100 FNHOO-100K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 25 ) 16 (4) 667 | 12 | 43 10 (6)
sl 6 ANl Analog giris 1 A CFW500F88POT4 | 8 | o0 4o | ¢ 88 73 60/45 50/37 125 FNH00-125K-A | 100 | DWB160N-100-3DX 35 (2) 16 (4) 66,7 | 12 | 43 10 (6)
e 3 8 +10V Potansiyometre igin referans +10 Vdc A FNH1-160K-A/
z § 8| 0 | Dbo2TR Difilel 2 (e 12 DIKKATE ALINAN STANDARTLAR CFW500F0105T4 | 3 105 88 75/55 B0/45 | 160125 | L e Ame | 125 | DWB160N-125-3DF 50/35 (1/2) 16 (4) 129 |62 63 25 (4)
3; o |zl GND Referans OV Tablo 12.1: Dikkate alinan standartiar CFW500G0145T2| 3 145 115 60/45 40/30 200 FNHOO0-200K-A | 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) 35(2) 267 | 1,5 | 142 2x25 (2x4)
S 147) RSA85- A RS485 (terminal &) Givenlik = UL 508C - power conversion equipment. CFW500G0180T2| 3 | 220...240 | G | 180 145 75/55 60/45 315 FNH1-315K-A | 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) 50 (1) 267 | 1,5 180 | 2x35(2x2)
16 | RS485-B RS485 (terminal B) standartlari = UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical equipment. CFW500G0211T2 | 3 211 180 75/55 75/55 350 FNH1-350K-A | 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) M 70 (2/0) 364 | 1,2 [191,7| 2x50 (2x1/0)
—L .18 ! D(;’\:Dk(485|l| — .\G'\\IB(RDS??\ — = [EC/EN 61800-5-1 - safety requirements electrioal, thermal and energy. CFW500G0142T4 | 3 142 115 100/75 | 75/55 200 FNHOO-200K-A | 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) 35 (2) 267 | 3 | 142 2x25 (2x4)
424V ) Diltal girs 2 (DI2) rekans (F) irsi olarak da kullaniabilr. Daha fazla ayrntigin wel = EN 50178 - electronic equipment for use in power installations. CFW500G0180T4| 3 | 380...480 | G 180 142 150/110 | 100/75 315 FNH1-315K-A | 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) @ 50 (1) 267 | 3 | 180 2x35 (2x2)
sitesinden indirilebilen GFW500 programlama kilavuzuna bakin: www.weg.net. B IEG/EN 60204-1 - safety of machi Electrical eqi t of machines. Part 1: requi "
() Teknik zelikler hakkinda daha fazla bilgi icin, web sitesinden indiilebilen -7 - salely of macninery. Hlectrical equipment of machines, art 1: generalrequiremants. CFW500G0211T4 | 3 211 180 175/132 | 150/110 350 FNH1-350K-A | 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) 70 (2/0) 364 |22 [191,7] 2x50 (2x1/0)
[

CFWS500 kullanim kilavuzundaki Boltim 8'e bakin: www.we.net.

- Qo =z >
Q z < o
< O iy

DO2-TR

Sekil 9.2: CFW500-I0S eklenti modiiltiniin konektérindin sinyalleri

Not: Makinenin bu standarda uygun olmasi igin, makinenin Greticisi bir acil durdurma cihazi ve giris glic
kaynaginin baglantisini kesmek icin ekipman takmaktan sorumludur.

IEC/EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters.

IEC/EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements - rating
specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems.

(1) ilk sayl ND uygulamasini, ikincisi ise HD uygulamasini ifade eder.
(2) Onerilen Weg sigortasini kullanirken, ND uygulamasinda faz basina seri olarak ki sigorta kullanin.

(3) MPW18/40/80 de kullanilabilir.



E -

RIR L ”*?‘aﬁqﬁ
CFW500 ZTF$nes

1 REBLR 17153459

AYPOEZAARE SR CFW500 AT H IEEAS L. R m I Tl Bl 90 BOR GRS A A SORERAE
ek BERIRAEN GSLE S IR U0 E A T 2 B 2 A e B AN sy e ST AT RE S 8O0 0 E R
w0

L
XAF: 10007479673/06

% 5.1: CFWS00ZERZEHIaN &

S g oy D10 FERAE | 0| MO | A ARG
zp VUES BUER ke | R HFg|OKF AR WA | A
wl 2 A 26 | T | 4 |NB| 2 2 - - —| - -
| g 02P6 0 c
ZILCFW500 CHIFD CF TH =K | A = A TH = | FA=
AL 2R | PR itk SR
www. weg. net) 1) #2. 2 AR LG
NB = JeshaAs Sx = ff
BREA
. DB = HEEHZ V2 = 4 | DS = @rehER | %EFl - hedEdG | G2 -
a1 g RAREE | UHRELAR N oAt
| & 20 = 1P20 (STORI
| ° 66 = 1P66 Ss1-
t, IEC/EN HOO = Jifdift
61800-5-2
)
NI = NEMAL (ZRULbRAER A RHUHE BH = A SRR
(BiF254% HIEC 1P20 C250C3 = FFAIEC/EN 61800-3briif2 (C2) L3 (C3)
TR, P9 ERFIIE DA

far!
G EWRRT BAE S RO R E AN E R,

=R
2 R B DR

AR
R PR I 2 A5 BT IE AR AN R AR E

ELIEEREi

AT LB RBURR

25

TR ER: (PE) .

B Bt .

= > ® 9

3 MW

k!
S AH I A A GEIEZ AT, W55 T

B A2 A IR A WOT BRI S, ¥ ZIBAT ALY AT REBA R R R R IBAT (KU o EASf
10 7k, DARIE AR S A0 . G EOR R Ias i b S B B R B

D

R
AR AT RERS HA L B A IR T

SR TIHEBCZ FI, TERILREE waw. weg. net.

EE!
$¥%Ivﬁ;f¢cw500r‘)ﬁé’1bﬁﬁﬂ T, A H A R A0 T CRWS 005 i HH B i), WEGAS A ARAT 4]

Ha&x%éﬁﬁ%f"@\ SERSHBNFRED, VI www. weg. net.

@@

FERAFESE SRR LT R .
IRLTHITIH AR, HESWECHRR

EE!
@ RETARER A FRA CRYREARBD S ) FIREE R, 3520 CRHIFAE) CRERRTEE: www. weg. net) .

6 RHIFRE

Al

FREQUENCY oY
E INVERTER
CFWS00G2 3

B CRES R U5 — CFW500C14P0T4DB20C2G2
WEGHIH| 5 — MAT.: 15575703 SERIAL#: 99999999
HEFT i —3 OP: 123456788901 130 -
BN  CBIE, bl i) —pm LINE PG
LINEA SALIDA
REDE SAIDA
380 - 480 Vac 0... REDE/LINE

G00068||.

3~171A 3~140A
50-60 Hz 0-500 Hz.
ECODESIGN

MFG year 2021
E2

pL©0,100) | XX%

5, SNOLLYOIJILY3O

MADE IN BRAZIL - HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

WEG, GPA20 89256900 Jaragud | XXX
dosul - Brazi XXX

L— GsEid B GBI, MR %)

(a) HLEESHAZEDRYRIS
A5 il

FREQUENCY

I i i E INVERTER
CFWS00 G2

WY CEEIEAE 10 —3 CFWS500E14POTADB20C3G2
WEGHEL — MAT: 15577181 SERIAL¥: 99999999
2711 4~ O 123456788901 50

WEENEAR  GLER. R R ) —e LINE OUTPUT <@
LINEA SALIDA
REDE SAIDA
0... REDE/LINE
3-450A (ND)
3-4T6AHD) | 3-~390A(HD)

50/60 Hz 0-500 Hz.

ECODESIGN
MFG year

380 - 480 Vac
3~54.9A(ND)

IE2
pL©0,100) | XX%

=
(e}
%
E
3
2
3
[e]
z
[

NADEIERAZL HECHOENERASL
PencsoNoBL &

-
WEG, CP420 - 89256-000 Jaragua | XXX
do Sul- Brazl XXX

) FFIMERT E

€0.5.85)

— gueiiiEdE (R, R i)

!

FLTRR A R 5 H LU A B A
m%E%ﬁMﬁfﬁ#ﬁéﬁ%’% SR B AN IS S A B ) < A1 5 B L £ 3 ) B

fer!

FERE
NERTEARTE LSRN ) 2 A, 0 A AR i S 0 e B U B ML B2 AT 1E R R B v

k!

ANGEIR R i L s Mﬁﬁﬂ:ﬁx%ﬁ%}ﬁﬁﬁ})\mﬂ_%%ﬁﬁ/‘)\i’m%o

P AR AR I U P B, (FURE, G SRR ARG B R T e R R N B 1
E IR %ﬁﬁ}“"'ﬁmEz:z%%#ﬁ’]%”ﬁ%?)ﬁ&%uﬁﬁiﬂiﬁébﬂ’&%%$?&

gR!
BAEBCA AT, WOASUREE (AT« CRAETMD A1 GEAETH) ARk i an s (245 i
W, JFEERIEE . W TR T, S www. weg. net.

9D>§

4 XF CFW500
CFW50072 i Pk g s, A FH 428 1) = AR HRLATL B e A e

W ARG R 2l WUEMAGE  (RIE, R A
- v

Iii FREQUENCY INVERTER =

Vi 200-240V.
ﬂ¢ CFW500 G2 LINE ”g" = c € UK & [H [ @ § %
CFWS500F77POT2DB20G2 ';:ggé : 'nzg/ — 73590{;%:5‘\ ® cA . — 2 é
MATERIAL: 15342437 A4 XXL jnom e = S
OP: 12345678912 SERIAL#: 12345678901 | OUTPUT v 0-~ UNE/LINEA/REDE _ll:[l_ ’é §
WEIGHT/PESO: 63 5 kg (14016 _FRAME/TAM/MEC. F_| SALIDA [ c" - ]
Tamb @Inom: 40°C (104°F) | gAjDA 1 0-! 500 Hz [
FERT: 15342437 XXX XXX Inom ND/HD) T70AB40A 282
WADE N BRAZL £35
HECHO EN BRASIL WEG, CP420 - 89256-900 B
FABRICADO No BRASIL Jaragué do Sul - Brazi ”

I FURTHER INFORMATION
ECO [COM EFF] INFORMAGIONES ADICIONALES|
" Il“llﬂll DESIGN | IE2 MANUFACTUR\NG VEAR 2021 INFORMAGOES ADICIONAIS

- 1]]'2345'67“890005

AT

Ll GRIE. ih B
WEGHIRLS
© ERATIERRTFMG
B 61: (@ E (c) - CFW500#RIRERA
7 WS TFE

WL 5/ T4 TR CEWS 003 48 25 R FIARHL 634, B 5 (19 5 R AR R E0 e o G2 1 A 3 Ut 01 A4 25 () b
L, R AR Z O T P b T

HUBE S KT TR RS PRI AU A LL P 3R
L FEFADY S E R E TR T

2. fTEAS

3. IR FAMRECR AR LRI R MR 2.

N A

= EEZ CFW500 FIFR IR 75 50 K10 RS AR DT AC .
u LB AR R R AT TR .

WRARITRES A AEFTHUR, 157 B Sz R,

W CFW500 RAERPRZHE, AR IE R ARG I R AR A HER, APRENS . TR CGRIEAT -25° ¢ &
60° C [ (-77° F & 140° F) ) o

www.weg.net.

g&r!
/'\ AEBRERAFREAIN /5, 0 AR 3R AT R AR L. ZHTLFTER

8 RIEFERE

8.1 HEHKM:

B

w BEGELSE . R R R

u SRS e R A B

u RS

R SJRBRENE .

RIFEIRRRITI TR IR 51

AARE S I -10° € (14° F) ZEhsikiRzE.

WU S NABIBRISAS 8 s 53045 28 FH I PR B A CEW500 (M) CRARMIE: www. weg. net) FHKB.ARIHLE
HEREII° C, FE RIS PR A2%, HAKH IR S A10° C (50° F) -

RS ERIGH A < %iﬁ@sé&%iﬂ%iﬁm@;&ﬂ CRPFMY CRERFAE: waw. weg. net) B, SIGHE, #
EIRE<50 ° ¢ (122 ° F), WAL C, HiE Ml d EREA %, A5 k8 HREEEIE50 © ¢ (122 ° F), W
R C BUE T RS2 % FEOE IR 60 © € (140 ° F).

FEMARIE: 5% & 95%, JokEfk.

SORHFR R : i 1000 K (3.300 JE/O — bRdEEFE.

1000 K2 4000 >k (3.300 JELF] 13.200 FE)  — HERFE 1000 KEAEAE 100 K2AFTFFHIG 1% (328 I .
MR 2000 KF 4000 K (6,600 FLRF] 13.200 FERD - 2000 KLLE (6.600 FR) AF 100 K (330
BERD 1 1% HIRCKHERE (240 V200... 240 VA, 480 V380...480 V #AAI 600 V500...600 V Hixl) .
w GG 2 R EN 50178 I UL508C) , FLATIESiubEigHe. AEAHE Ril ik sl 3.

8.2 BfUfRE
AIRA AN R A T 226 i RhfL, ARG E (Fi) Wi 2 Fow.

A 4 T R AE P I I BRI b SR IR AT R AR A i R b, SRR Y, SRR AR
TUC2: AU 2R RT 7 R [ e K AR AT SR AT

RVFR/NRBRWE 3 Fizs, LMETRVFAR M2 TER . A EAERS I 7 2 Ut 8.
RRREE

IET

A B © D H L P HE |, =
B 2 B4
23 £ 23 £ 23 £ 23 AT | B 4K
GEb | 68 | GEh | Geb | G | G8h | GED (€G] (ﬁﬁ Eap)
A 50.0 175.0 1.9 7.2 189.0 75.0 150.0 0.8 w
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& 9.1 BIRIGT, BEibAHERRENE

A
LS R FEtth iR T
N.m Lbf.in N.m Lbf.in
N 200...240 V 0.5 4.43 0.5 4.43
380...480 V 0.5 4.43 0.5 4.43
B 200...240 V 0.5 4.43 0.5 4.43
380...480 V 0.5 4.43 0.5 4.43
200...240 V 0.5 1.43 17 15
¢ 380...480 V 0.5 443 18 15.93
500...600V 0.5 4.43 1.0 8.68
) 200...240 V 0.5 1.43 2.4 21.24
380...480 V 0.5 4.43 176 15.57
E 200...240 V 0.5 4.43 3.05 27
380...480 vV 0.5 4.43 3.05 27
: 220...240 V 0.5 4.43 5,5 18,68
380...480 V. 0.5 4.43 5,5 48,68
M5: 3.5 M5: 31.0 M8: 15 M8: 132.75
¢ 220...240 ¥ M8: 10 M8: 88.5 M10: 30 M10: 265.5
V5: 3.5 V5 3.0 8 15 N8: 132.75
380...480 v M8: 10 M8: 88.5 MI0: 30 MI0: 265.5
FL YR T (1 B <
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ezt (BMC) = Dok BRI (ISM) FISHIBE - BRETHREE - SREREAE Ty 2%,
b ® EN 6100042 - MBI (NO) = 9% 4 Hiy: RIGAINELRA - 55 2 41 %%m%ﬁﬁtﬁmﬁ
= EN 61000-4-3 - HLEHAYE (BMCO - 5 4 5. RWAWERAR - 3 3 17 fE. M. &
TR RE 5 .
(] g: ejljgg) 43@:1 - R (MO - B 4 5. WIRRIEEAR - 55 4 . PuRBRAE/ kb
it
= EN 61000-4-5 — %m%ﬁﬁtﬁ (EMC). % 4 gy WRISAPERAR - 5 5 45 WG RLE.
= EN 61000~ 4’%: R (BMC) - 38 4 #4r: WIRAIERAR - 5 6 1. f&FIRIHITI
TR, o
AU T b it u EN 60529 - EW%%M‘JWP%;& CIPARRD) ©
= UL 50 - HISIR&
= IEC/EN 60721-3-3 — Wiﬁ%ﬁﬂ’lﬁ% S PRI Z R I R A 43 2 - 537 AE 3mSR
AR L B
13 IAIE
ULFcUL E184430
CE
IRAM
C-Tick
EAC
() BRINEHNEFER, HHRWEG.

14 IS CFW500 E&FI%5I%

& 14.1: CFWS00RFIMAEISFIR, EZRSHMAB-WRTAZID

CFW500A01P6S2 0.25/0.18 373 FNHO0-20K-A . MPVW18i-3-D063 © (16) .5 (14)
CFW500A02P652 . A 2.6 0.5/0.37 373 20 @ FNHO0-20K-A 9.0 MPWA0-3-U010 L5 (16) 2.5 (14) -
CFW500A04P352 1.3 1/0.75 373 25 @ FNHO0-25K-A 13.5 MPWI8i-3-U016 @ L5 (16) 2.5 (1)
CFW500A07P0S2 7.0 2/1.5 800 10 @ FNHOO-40K-A 25 MPY40i-3-U025 @ 1.0 (12) 4.0 (12)
CFW500B07P352 . 5 7.3 2/1.5 150 10 @ FNHOO-40K-A 25 MPWA0i-3-U025 @ 2.5 (14) 1.0 (12) 10 [39 [ 7 [25 a0
CFW500B10P0S2 10 3/2.2 150 63 @ FNHI-63K-A 32 MPY40i-3-U032 @ 4.0 (12 4.0 (12) 15 | 21 | 2.5 (19
CFW500A01P6B2 1.6 0.25/0.18 680 20 @ INHO0-20K-A 5.5/2.5 © | MPWI8i-3-D063/MPW18i-3-D025 ® @ L5 (16 2.5 (1)
CEW500A02P6B2 A 2.6 0.5/0.37 680 20 @ FNHO0-20K-A 9.0/4.0 @ | MPWA0-3-U010/MPW18i-3-U004 @ 1.5 (16 2.5 (14) sl A
10.1 BE) CFW500004P3B2 | 1/3 43 1/0.75 680 25/20 (1) @ ENHOO-25K-A/FNHO0-20K-A @ | 14/6.3 ©® | MPWI8i-3-UOL6/MPWISi-3-D063 @ @ 1.5 (16 2.5 (1)
CFW500B07P3B2 220...210 7.3 2/1.5 150 10/20 (1) @ | FNHOO-40K-A/FNHOO-20K-A ® | 25/12 ® | MPWA0i-3-U025/MPWISi-3-U016 ® @ |2.5/L.5 (14/16) ©| 4.0 (12) 10 [39 [ 7 [25 0
10.1.1 V/f $RHIZERL (PO202 = 0) CFW500B10P0B2 i 10 3/2.2 450 |63/25 (1) @  FNHI-63K-A/FNHOO-25K-A © | 32/16 © | MPWAOi-3-U032/MPWISi-3-U0I6 © © |4.0/2.5 (12/14) ©| 4.0 (12) 5 | 21 | |25 (19)
CFW500A07P0T2 7.0 2/1.5 680 20 @ FNHO00-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 1.5 (16) 2.5 (14) I
_ CI3001097612 Yo ) 1250 25 @ FNHO0-25K 6 WPVISE--016 @ 25 (1) 25 (9 AT
— e CFW500B16P0T2 B 16 5/3.7 1000 10 @ FNHOO-40K-A 25 MPY40i-3-U025 @ 4.0 (12) 4.0 (12) 20 [ 20 | 14 [40 (12
b 30 e 102 CFW500C24P0T2 c 24 7.5/5.5 1000 63 @ FNHO0-63K-A 10 MPWA0i-3-U040 @ 6.0 (10) 1.0 (12) 26 | 15 | 13 | 6.0 (10)
00 CFW500D28P0T2 28 10/7.5 2750 63 @ FNHO0-63K-A 10 MPWA0i-3-U040 @ 10 ® 10 ® 38 | 10 | 18 | 10
U st ER e oL CFW500D33P0T2 ) 33 12.5/9.2 2750 80 @ FNHOO-80K-A 50 MPY80i-3-U050 @ 10 s; 10 Es 45 [ 86 22 [ 10 Es
, o e 4 CFW500D47POT2 a7 15/11 2750 100 @ FNHO0-100K-A 65 MPW80i-3-U065 @ 10 @® 10 @ 15 86 22 | 10
" g;;ggﬁé‘z‘% CHIN/SRHD B AR L " f; g?&?up(%géfﬁ@&? - e CFW500A01P0T4 1.0 0.25/0.18 150 20 @ FNH00-20K-A 1.6 WPWISi-3-D016_© 15 (1 2.5 (14)
S CFW500A01P6T4 1.6 0.5/0.37 150 20 @ FNHO0-20K-A 2.5 MPWI8i-3-D025 @ 1.5 (16 2.5 (1)
T 7 TR CFW500A02P6T4 A 2.6 1.5/1.1 150 20 @ FNHO0-20K-A 1.0 MPWI8i-3-U004 1.5 (16 2.5 (1) MR
P i CFW500004P3T4 1.3 2/1.5 150 20 @ FNHO0-20K-A 6.3 MPWIBi-3-D063 @ 15 (16 2.5 (14)
3 e, 4 P U 3 ” CFW500A06P1T4 6.1 3/2.2 150 20 @ FNHO0-20K-A 10 MPW40-3-U010 @ 15 (16 2.5 (14)
mEESRIPER n BELESY “Pm, S5 FENTER/MENU ¢ CFW500B02P6T4 5 2.6 L5/1.1 150 20 @ FNHO0-20K-A 1.0 UPWIBi-3-0004 @ 1.5 (16) 2.5 (14) 6 | 127 [ 45 [ 15 (18
W BT ENTERMMEND CHIA/SEH) 68 o B SR CFW500B04P3T4 380...480 | 1.3 2/1.5 150 20 @ FNHO0-20K-A 6.3 MPWI8i-3-D063 @ 1.5 (16) 2.5 (14) 6 | 127 | 4.5 | 1.5 (16)
CFW500B06P5T4 6.5 3/2.2 150 20 @ FNHO0-20K-A 10 MPI40-3-U010 @ 1.5 (16) 2.5 (14) 8 [ 100 [ 5.7 [25 (19
IS o CFW500B10POT4 10 5/3.7 1000 25 @ FNHO0-25K-A 16 MPWA0i-3-U016 @ 2.5 (14) 2.5 (14) 16 | 47 [ 115 [25 (10
< opg3In poone CFW500C14P0TA c 1 7.5/5.5 1000 35 @ FNHO0-35K-A 20 MPWA0i-3-U020 @ 1.0 (12) 1.0 (12) 24 | 33 | 14 6.0 (10)
5 6 - CFW500C16POT4 16 10/7.5 1000 35 @ FNHO0-35K-A 25 MPWA0i-3-U025 @ 1.0 (12) 1.0 (12) 24 | 33 | 14 |6.0 (10
L W BTN, BT ENTER/NENU RSN B, CFW500D24POTA ) 21 15/11 1800 60 @ FNHO0-63K-A 10 MPWB0i-3-U040 @ 6.0 (10) 6.0 (10) 30 | 22 | 21 | 10®
ufE A RS RPOITER R 1 - B $ “P0202 - PEIRT NEIEEDY P0202 = CFW500D31POT4 31 20/15 1800 60 @ FNHO0-63K-A 50 MPW80i-3-U050 @ 10 (8) 10 ® 8 [ 18 | 27 | 10®
0 (v/f) CFW500C01P7TS L7 1/0.75 195 20 @ FNHO0-20K-A 2.5 - L5 (1 2.5 (14) L2 [ 825 | 0.6 | 15 (16)
= pgage) CFW500C03P0T5 3.0 2/1.5 195 20 @ FNHO0-20K-A 1 - 1.5 (16 2.5 (1) 2.6 | 392 | 13 |15 (16)
~ Poede by 100 CFW500C04P3T5 s00...600 | ¢ 4.3 3/2.2 495 20 @ FNHO00-20K-A 6.3 - L5 (1 2.5 (14) 1 | 219 L5 (16)
POMND - CFW500C07POT5 7.0 5/3.7 195 20 @ FNHO0-20K-A 10 - 2.5 (14) 2.5 (1) 6 | 165 | 3 |15 6
7 . ﬂ;.arﬁ{gejz;;.T-emzmsuu G 8 L W CFW500C10P0T5 10 7.5/5.5 195 25 @ FNHO00-20K-A 16 - 2.5 (14) 2.5 (14) 9 | 110 | 4.5 | 15 (16)
o ,mﬁ?ﬂg; ' I WO, 52 “POI0L - BT (9P CFW500C12P0T5 _ 12 10/7.5 195 25 @ FNHO0-20K-A 16 - 2.5 (14) 25 (4) | 122 | 82 | 6.1 | 1.5 (16)
B s B REI SN mOETT aw g, WEA S () SRR AR, B2 R = AR
(2) FIRIF A ULBOSCHRHE, 11 FHZULIMIE RO ARET 22 G THLAES AL BRIC)
S 1o S (3) DR FF EULSOSCHRAE, il i HZULIERI BRI 22 X THLUESD) o
@ ATLMES MPW18/40/80.
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R, B “P0402 - HALBUERGE” 1P%E u RS, EE “PO403 - %ﬂlﬁi’fﬁ% SRS + 14.2: CFIS00RIIMAISTIR, EEBSMIE-WIRTERIG
T e g, RELSA BT aw g, WELMSH
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1.1 ThEKE
LR
AF: -15 % to +10 %.

L
u S 50/60 HidE (48 HRZEE 62 ML) .

AP < 3 % KIBUEM S MBI,

u MREH] 11T (EN 61010/UL 508C) fIAHLE .

w ARG TIT e R

u BN (R 6 M 1 YO ME 10 RER (NEFEER — ON/OFF) o
w WRNCR: = 97 %.

12 ERIRE
* 12.1: EEREHIE

UL 508C ~ HLJEHEH % .

UL 840 — 9@%&3“@#&%‘-’»&%&‘1@%“&%%@@@%

EN 61800-5-1 ~ i, HFIfigiki R

EN 50178 — JH T HIA 2 7% o

EN 60204-1 - HUblz 4k, HLESH BB, 55 1 ¥ —RE

SE: TR AR, \?m%sfbulﬁ?éiﬁmxﬁﬁuuﬁmﬁ)\ﬁmﬁaﬁk%ﬂ?mféﬁﬁﬁ%

EN 60146 (IEC 146) - >} G{ki4udt
EN 618002 — Wl I RSE - 4 2 #ar AR - (GRS I R SN

e
it

CFW500E56P0T2 3 . 25/18.5 20/15 FNHOO-125K-A MPW80i-3-U080 @ 25.0 (4) 16.0 (4) . 16.0 (6)
CFW500E39P0T4 3| g0 wo | F 45.0 39.0 30/22 25/18.5 80 FNHO0-80K-A 50 | MPW80i-3-U050 @ 10.0 (6) 10.0 (6) 78 8.6/ 39 10.0 (8)
CFW500E49POT4. 3 58.5 49.0 40/30 30/22 100 FNHOO-100K-A 65 | MPW80i-3-U065 © 16.0 (4) 16.0 (4) 78 8.6/ 39 10.0 (8)
CFW500F77POT2 3 77 64 30/22 25/18,5 100 FNHOO-100K-A 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16 (4) 66.7 6 | 43 10 (6)
CEW500F88POT2 31 990 210 | F 88 75 30/22 30/22 125 FNHO0-125K-A 100 | DWB160N-100-3DX 35 (2) 16 (4) 66.7 6 | 43 10 (6)
CFW500F0105T2 3 105 88 40/30 30/22 160/125 @ be}?;{—lﬁlsxo—l(ﬁm/ o | 125 | DWB160N-125-3DF 50/35 (1/2) 16 (4) 133 3| 9 35 (2)
CFW500F77P0T4 3 77 61 50/37 10/30 100 FNH00-100K-A 100 | DWB160N-100-3DX 25 (3) 16 (4) 66.7 12| 43 10 (6)
CFW500F88POT4 3 | g0 480 | F 88 73 60/45 50/37 125 FNH00-125K-A 100 | DWB160N-100-3DX 35 (2) 16 (4) 66.7 12| 43 10 (6)
CFW500F0105T4 3 105 88 75/55 60/45 160/125 @ F;gf}{;;?ﬁ%/ o | 125 | DWB160N-125-3DF 50/35 (1/2) @ 16 (1) 129 6.2| 63 25 (4)
CFW50060145T2 3 145 115 60/45 40/30 200 FNHO0-200K-A 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) @ 35 (2) 267 1.5 142 2x25 (2x4)
CF50060180T2 3 | 220.... 240 | G 180 145 75/55 60/45 315 FNHI-315K-A 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) © 50 (1) 267 1.5 180 2x35 (2x2)
CFW50060211T2 3 211 180 75/55 75/55 350 FNH1-350K-A 250 | DWB250N-250-3DF | 2x50 (2x1)/2x35 (2x2) @ 70 (2/0) 364 1.2/ 191.7|  2x50 (2x1/0)
CFW50060142T4 3 142 115 100/75 75/55 200 FNHO0-200K-A 175 | DWB250N-200-3DF 70 (2/0)/50 (1/0) @ 35 (2) 267 3| 142 2x25 (2x4)
CFW500G0180T4 3 | 380 .... 480 | G 180 142 150/110 100/75 315 FNH1-315K-A 225 | DWB250N-250-3DF | 2x35 (2x2)/2x25 (2x4) © 50 (1) 267 3 | 180 2x35 (2x2)
CFW50060211T4 3 211 180 175/132 | 150/110 350 FNHI-350K-A 250 | DWB250N-250-3DF |  2x50 (2x1)/2x35 (2x2) @ 70 (2/0) 364 2.2[191.7|  2x50 (2x1/0)
) AR D R, B AR EoR WD R

() MAEAIHERRR WEG {RIGLLNT, 75 ND REF e, ERAIAEIN P IR R .

(3) AT LM MPHLS/40/80.



Param. Description A Range Factory Setting  Propr. Groups| Param. D Range Factory Setting = Propr. Groups
English P0000 | Access to Parameters 010 9999 0 P0401 | Motor Rated Current 0.0t0 400.0A 1.0 X Inom cfg MOTOR,
nglis P0001 | Speed Reference 010 65535 © READ STARTUP
P0002 | Output Speed (Motor) 0 to 65535 ro READ P0402 | Motor Rated Speed 0 to 30000 rpm 1710 (1425) rpm cfg MOTOR,
P0003 | Motor Current 0.010200.0 A ro READ STARTUP
P0004 | DC Link Voltage (Ud) 0to 2000V o READ P0403 | Motor Rated Frequency 0to 500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR,
= P0005 | Output Frequency (Motor) | 0.0 10 500.0 Hz ro READ STARTUP
Q u I c k Pa ra m ete r 8 P0006 | Inverter Status 0 = Ready 6 = DC-Braking o READ
> 1= Run 1O 3 FAULTS AND ALARMS
N~ 2 =Undervoltage Fire Mode
S 3 = Fault = Reserved Most faults and al
e e re n ce 2 4 = Self-Tuning 10 = Sleep Mode ost common faults and alarms
| | ~ 5 = Configuration
8 P0007 | Output Voltage 010 2000 V ro READ Fault/Alarm Description Possible Causes
" ‘Q P0010 | Output Power 0.0 t0 6553.5 kW ro READ A0046 Motor overload alarm m Settings of P0156, P0157, and P0158 are too low for the
= P0011 | Power Factor -1.00 to 1.00 ro READ Motor Overload used motor
S P0012 | DI to DI Status Bit0 = DIt Bit4=DI5 o |READ, /O =_Overload on the motor shaft :
g Bit 1 = DI2 Bit5=DI6 A0050 Overtemperature alarm from the power | ® High ambient temperature around the inverter (> 50 °C (>
£ Bit6 = DI7 Power Module module temperature sensor (NTC) 122 °F)) and high output current
8 Bit7 - DI8 Overtemperature = Blocked or defective fan .
17153459 O P0013 | DO5 to DOT Status Bit3 = D04 o |READ, /0 . B_Heatsink Is oo dirty, preventing the alr fiow
Bit 4 = DO5 A0090 External alarm via DIx (option "No = Wiring on DI1 to DI8 inputs are open or have poor contact
External Alarm External Alarm" in PO26x)
NOTE! P0022 | Fl Hz Value 0to 20000 Hz o READ, /0 A0700 No communication with remote HMI, but | @ Check if the communication interface with the HMI is
. X X i ™ R Communication Fault there is no speed command or reference properly configured in parameter PO312
For further information, please, refer to the programming manual available for download :gggg Ha‘? $V:¥e's‘°” - 02%0[“)1225?5 o REQB with Remote HMI for this source ®_HMI cable disconnected
leatsink Temperature -20 to © ro N P -
at www.weg.net. F0021 Undervoltage fault on the intermediate = Wrong voltage supply; check if the data on the inverter
9 P0037 | Motor Overload Ixt 010100 % ro READ Undervoltage on the DC | circuit label comply with the power supply and parameter P0296
P0047 | CONF Status 010999 ro READ Link = Supply voltage is too low, producing voltage on the DC link
1 USE OF THE HMI TO OPERATE THE INVERTER P0048 | Present Alarm 0t0 999 o READ below the minimum value (in PO004):
P0049 | Present Fault 0t0 999 ro READ Ud < 200 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0)
- When in the setting mode, level 1: press - When in the monitoring mode: press this key to P0050 | Last Fauit 010999 o READ b < 380 Vo in 380480 Vac Poase < 3
his ke h L : 9 : P! Y P0100 | Acceleration Ti 01 10 999.0 100 BASIC Ud < 500 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2)
this key to return to the monitoring mode. enter the setting mode. cceleration Time 110 s 98 = Phase fault in the input
- When in the setting mode, level 2: -When in the setting mode, level 1: press this key P0101 | Deceleration Time 0110999.0s 10.0s BASIC = Fault in the pre-charge circuit
press this key to return to level 1 of the to select the desired parameter group - it shows P0120 | Speed Ref. Backup 0 = Inactive 1 F0022 Overvoltage fault on the intermediate = Wrong voltage supply; check if the data on the inverter
setting mode, ‘ the parameter group selected. 1 = Active Overvoltage on the DC | circuit label comply with the power supply and parameter P0296
- When in the setting mode, level 3: press - When in the setting mode, level 2: press this 2 = Backup por P0121 Link = Supply voltage is too high, producing voltage on the DC link
this key to cancel the new value (new value key to show the parameter — it shows the content P0121 | Keypad Reference 0.0 t0 500.0 Hz 3.0 Hz above the maximum value (in PO004):
is not saved) and return to level 2 of the of the parameter in order to change the content. P0133 | Minimum Speed 0.0 t0 500.0 Hz 3.0Hz BASIC Ud >410Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0)
setting mode. ~When in the setting mode, level 3: press this P0134 | Maximum Speed 0.0 10 500.0 Hz 66.0 (55.0) Hz BASIC Ud > 810 Vidc in 380-480 Vac (P0296 = 1)
9 g - p s Ud > 1000 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2)
— = key to save the new content of the parameter — it P0135 | Max. Output Current 0.0t0400.0 A 1.5 X lnom V/f, VVW,| BASIC, = Load inertia is to0 high or deceleration ramp is too fast
- When in the monitoring mode: press this level 2 of th R VVW PM | MOTOR 9 SCele P
! returns to level 2 of the setting mode. . m P0151, PO153 or P0185 setting is too high
key to increase the speed. P0136 | Manual Torque Boost 0.01030.0 % Accordingto | V/ VVW | BASIC, F0031 Main control cannot set a ® Plug-In module is damaged
- When In the setting mode, level 1: press - When in the monitoring mode: press this key to o inverter model PM MOTOR Communication Fault communication link with the Plug-In ® Plug-In module is not properly connected
this key to go to the previous group. . decrease the speed. _ P0156 | Overload Current 100 % 0.010400.0 A 1.1x|, with Plug-In Module module = Problem in the identification of the Plug-In module; refer to
- Whenin the setting mode, level 2: press this \\ - When in the setting mode, level 1: press this P0157 | Overload Current 50 % 0.0t0 400.0 A 1.0x|, P0027 for further information
key to go to the ne>‘<t parameter. key to goto the next group. v P0158 | Overload Current 5 % 0.010 400.0 A 0.8 x, F0051 Overtemperature fault measured on the |m High ambient temperature around the inverter (50 °C (122
- When in the setting mode, level 3: press - When in the setting mode, level 2: press this P0202 | Type of Control 0=V/f 5=VWW 0 cfg STARTUP IGBTs Overtemperature | temperature sensor of the power pack °F)) and high output current
this key to increase the content of the key to go to the previous parameter. 1and 2 = Not Used 6 and 7 = Not Used = Blocked or defective fan
parameter. - When in the setting mode, level 3: press this 3 = Sensorless 8=VWW PM ® Heatsink is too dirty, preventing the air flow
key to decrease the content of the parameter. 4 = Encoder F0070 Overcurrent or short- circuit on the = Short- circuit between two motor phases
Press this key to define the motor rotation P0204 | Load/Save Parameters Oand 1 = Not Used 7 = Load User 1 0 cfg Overcurrent/Short- output, DC link or braking resistor = Short- circuit of the rheostatic braking resistor connecting
direction. Press this key to accelerate the motor within 2 = Reset P0045 Load User 2 Circuit cables ) o
Active when: the time determined by the acceleration ramp. 3 = Reset P0043 = Save User 1 = IGBTs module in short- circuit or damaged
P0223 = 2 or 3 in LOC and/or P0226 = 2 Active when: 4 = Reset P0044 10 = Save User 2 = Start with too short acceleration ramp )
or 3in REM. P0224 = 0 in LOG or P0227 = 0 in REM 5 = Load WEG 60 Hz 11 = Load Default SoftPLC = Start with motor spinning without the flying-start function
. 6 = Load WEG 50 Hz 12 to 15 = Reserved F0072 Motor overload fault (60 sin 1.5xinom) | m P0156, P0157 and P0158 setting is too low in relation to the
i n o P0220 | LOC/REM Selection Src 0 = Always Local 6 = Serial/USB (REM) 2 cfg /0 Motor Overload motor operating current
:;ZS; tEr;\\As g_?é tr% sgzmule between LOCAL Press this key to decelerate the motor within 1 = Always Remote 7 and 8 = Not Used =_Overload on the motor shaft
Aotive whan: . the time determined by the deceleration ramp. 2= HMI Key (LOC) 9 = CO/DN/PB/Eth (LOG) F0080 Fault related to the supervision algorithm | m  Electric noise
P0220 = 2 or 3 Active when: ) 3 = HMI Key (REM) 10 = CO/DN/PB/Eth (REM) CPU Fault (Watchdog) | of the inverter main GPU = Inverter firmware fault
- : P0224 = 0in LOC or P0227 = 0 in REM. 4=DIx 11 = SoftPLC F0084 Fault related to the automatic = Poor contact in the connection between the main control
- - - - 5 = Serial/USB (LOC) Auto-Diagnosis Fault identification algorithm of the inverter and the power pack
Press 1h|s_ key to accelerate the motor up fo the gpeed setin P0122 within the time determined by the P0221 |LOC Reference Sel. 0 = HMI Keys 9 = Serial/USB 0 cfg o) hardware and Plug-In module = Hardware not compatible with the firmware version
acceleration ramp. The motor speed is kept while the key is pressed. When the key is released, the 1- Al 10 = Not Used m Defect on the internal circuits of the inverter
motor decelerates within the time determined by the deceleration ramp, until it stops. This function is 2= A2 11 = CO/DN/PB/Eth F0091 External fault via Dix ("No External Fault” | = Wiring on DI to DI8 inputs are open or have poor contact
active when all the conditions below are met: 3=A3 12 = SoftPLC External Fault in PO26x)
1. Turn/Stop = Stop. 4=Fl 13 = Not Used F0700 No communication with remote HMI, but | m  Check if the communication interface with the HMI is
2. Enable general = Active. 5=A1 +Al2>0 14=A1>0 Remote HMI there is speed command or reference for properly configured in parameter P0312
3.P0225 = 1in LOC and/or P0228 = 1 in REM. 6=Al + A2 15=A2>0 Communication Fault this source = HMI cable disconnected
7=EP 16=AI3>0
8 = Multispeed 17 =FI>0
1.1 INDICATIONS ON THE HMI DISPLAY -
Inverter status P0222 | REM Reference Sel See options in P0221 1 ofg /0 4 DEFAULT CONFIGURATION FOR SPEED REFERENCE AND COMMAND
/ P0223 | LOC FWD/REV Selection 0 = Clockwise 6 = Serial/USB (AH) 2 cfg 10
Secondary indication 1 = Counterclockwise 7 and 8 = Not Used . . . . . .
v 2 = HMI Key (H) 9 = CO/DN/PB/Eth (H) The CFW500 is configured at the factory by setting its parameters so as to define the logical command
Menu (to select the 3= BM\ Keys (AH) 10 = CO/DN/PB/Eth (AH) and the speed reference in both LOCAL and REMOTE operating modes. This default setting can be
4=DIx 11 = Not Used _
parameter groups) — 5 - Serial/USB (H) 12  SoftPLG restored by means of P0204 for both motors 60 Hz and 50 Hz (P0204 = 5 or 6).
only one parameter Measurement unit P0224 | LOC Run/Stop Selection 0 = HMI Keys 3 = Not Used 0 cfg /0
group is shown (it refers to the 1=Dix. CO/DN/PB/Eth In the LOCAL mode, the command and reference are directed to the HMI of the CFW500, allowing the
atatime value of the main 2 = SerialUSB 5 = SoftPLC commands Run/Stop, JOG and Direction of Rotation of the motor. In addition to these commands, the
indication) P0225 | LOC JOG Selection 0 = Disable 4 = Not Used 1 cfg /0 .
1 = HMI Keys CO/DN/PB/Eth HMI keypad can also be used to select the LOCAL or REMOTE mode. The speed reference can be set in
Main display 2=Dix 6= SoftPLC P0121 or by means of the 4 and & keys of the HMI in the monitoring mode.
Bar graph 3 = Serial/USB
1.2 OPERATING MODES OF THE HMI P0226 | REM Rotation Selection See options in P0223 4 cfg [1{e] " . .
P0227 | REM Run/Stop Selection 0 = Tecla HMI 3= Not Used i ofg 1) In the REMOTE mode, the speed reference and command are directed to the product terminals; DI1 executes
Monitoring Mode 1 =DIx CO/DN/PB/Eth Run/Stop and DI2 the Direction of Rotation. The reference is executed by analog input Al1 in this mode.
= Itisthe initial status of the HMI after the powering, up and of the initialization . 2 = Seria/USB 5 = SoftPLC
screen , with default values o P0228 | REM JOG Selection See options in P0225 2 cfg /0
= The field Menu is not active in this mode o 30 P0263 | DI Function 0= Not Used 28 = Load User 2 1 cfg 110
= Th in displ d displ db h indicate th I f nn 1 = Run/Stop 29=PTC
e main display, secondary display and bar graph indicate the values of 00 " Monitoring 2 — General Enable 30 and 31 = Not Used
three parameters predefined by P0205, P0206 and P0207 . 3 Quick Stop 32 = 209 Ramp Multispeed
= From the monitoring mode, when you press the key ENTER/MENU you . - - 4 = Forward Run 33 = 2" Ramp E.P. Ac.
commute to the setting mode A 5 = Reverse Run 34 = 2" Ramp E.P. De.
Setting Mode Back Enter 6 = Start 35 = 2" Ramp FWD Run
Level 1: Esc Menu 7 = Stop 36 = 2" Ramp Rev Run
= This is the first level of the setting mode. It is possible to choose the | —————————  / 8= Clockwise Rotation Dir. 37 = Turn ON/Ac. E.P.
° ‘PaRAM L0 9= LOC/REM . E.P./Turn OFF
parameter group using the keys A% and ~ 39 = Function 1 Application
= The main display, secondary display, bar graph and measurement units Setting 40 = Function 2 Application
are not shown Level 1 41 = Function 3 Application
m Pressthe key ENTER/MENU to go to level 2 of the setting mode - parameter 13 = Multispeed 42 = Function 4 Application
selection — = € 14 = 2“Ramp 43 = Function 5 Application
= Press the key BACK/ESC to return to the monitoring mode Back Mmer 15 to 17 = Not Used 44 = Function 6 Application
Level 2: Esc enu 18 = No Ext. Alarm 45 = Function 7 Application
= The number of the parameter is shown on the main display and its content |(“sm toc [P v 19 =No Ext. Fault jg = Zﬂ?{f}ﬁ;ﬂa g%ﬁ’n"famn
on the secondary display -~ iy 48 _ Aulo/Man. PIDExt
= Use the keys 43 and W to find the desired parameter P nimnn f:&e‘rg 49 = Bypass
= Press the key ENTER/MENU to go to level 3 of the setting mode — U iuu . 2 ot Used 50 = Fire Mode
modification of the parameter content . - - A 24 = Disab.Flying Start 51 = Run/Stop On-Lock
m_ Press the key BACK/ESC to return to level 1 of the setting mode Back Enter 25 = DC Link Regulator 52 = FWDRun On-Lock
Level 3: Esc Menu 26 = Lock Prog. 53 = RevRun On-Lock
= The content of the parameter is shown on the main display and the number | -——r————— \J 27 = Load User 1
of the parameter is shown on the secondary display ~ POI00 P0264 | DI2 Function See Options in PO263 8 ofg o]
= Use the keys 3 and & to configure the new value for the selected Setting P0265 | DI3 Function See OD‘!°”S in P0263 20 cfg ]
parameter ‘l S 8 Level 3 P0266 | DI4 Function See Options in P0263 10 ofg )
= Press the key ENTER/MENU to confirm the modification (save the new 7 ® :g:g; B:Z Eum:‘on 259 gp:!ons n Egggg g C;g :;8
value) or BACK/ ESC to cancel the modification (not save the new value). = = = P0269 (D7 F:‘:sti‘gn: S:: Og(;gz: :: P0263 5 zfg )
In both cases, the HMI returns to level 2 of the setting mode P0270 | DI8 Function See Options in P0263 o ofg )
P0295 | Inverter Rated Current 0.0t0 400.0 A According to ro READ
2 MAIN PAREMETERS inverter model
P0296 | Line Rated Voltage 0=200-240V 4=480V According to ro, cfg READ
1=380V 5=1500-525V inverter model
NOTE! 2=400-415V
ro = read only parameter. 3 =440 - 460V 7=600V
P0297 | Switching Frequency 2500 to 15000 Hz 5000 Hz cfg

V/f = parameter available in V/f mode.

cfg = configuration parameter, value can only be changed with the motor stopped.
VVW = parameter available in VVW mode.

VVW PM = parameter available in VVW PM mode.

Vector = parameter available in vector mode.

Sless = parameter available only in sensorless mode.

Enc = parameter available only in vector mode with encoder.




Param. Descripcién Rango de Valores Ajuste de Fabrica Propr. Grupos 3 FALLAS Y ALARMAS
. P0000 | Acceso a los Parametros 029999 0
Espafiol P0001 | Referencia Velocidad 0265535 rpm ro READ Fallas y alarmas mas comunes
P0002 | Velocidad de Salida 0 a 65535 rpm ro READ
P0003 COV”?”‘G del Motor 0,0a200,0A o READ Falla/Alarma Descripcion Causas Probables
P0004 | Tension Link DC (Ud) 022000V o READ A0046 Alarma de sobrecarga en el motor W Ajuste de PO156, P0157 y PO158 con valor bajo para el motor
- r - © P0005 | Frecuencia del Motor 0,0 a500,0 Hz ro READ Carga Alta en el Motor utilizado
R efe re n c I a R a I d a d e g P0006 | Estado del Convertidor 0 = Ready (Pronto) 6 = Frenado CC o READ W Carga alta en el eje del motor
N Run (Ejecucion) TO A0050 Alarma de temperatura elevada medida | B Temperatura ambiente al rededor del convertidor alta (> 50 °C) y
, g 2 = Subtensién 8 = Fire Mode Temperatura Elevada en | en el sensor de temperatura (NTC) del corriente de salida elevada
5 3= ial:a st ?OziR’aseC:va(;jo el Médulo de Potencia | médulo de potencia M Ventilador bloqueado o defectuoso
o s a ra m e ros - 5 52 C‘élwcfzﬁfai\én = Modo dormir M Disipador muy sucio, impidiendo el flujo de aire
=) P0007 | Tension de Salida 022000V o READ A0090 Alarma exlemaﬂv\a DIx (opcion “Sin W Cableado en las entradas DI1 a DI8 abierta o con mal contacto
=] P0010 | Fotoncia do Salid 00 2 6553.5 KW READ Alarma Externa Alarma Externa” en P026x)
- 5 otencia de Salida 026555, o A0700 Sin comunicacion con HMI remota, no | @ Verifique que la interfaz de comunicacion con HMI esté configurada
2 PO0011 | Factor de Potencia -1,0021.00 . ro READ Falla en la Comunicacion | obstante, no hay comando o referencia correctamente en el parametro P0312
9] P0012 | Estado DI8 a DIt Bit0=DN Bit4 = DI5 ro READ, /0 con HMI Remota de velocidad para esta fuente M Cable de la HMI desconectado
g S:tgfg:g F0021 Falla de subtension en el circuito W Tensién de alimentacion incorrecta, verifique que los datos
o Bit7 _ DI8 Subtension en el intermediario en la etiqueta del convertidor estén de acuerdo con la red de
Q T Link DC alimentacion y el pardmetro P0296
17153459 O P0013 | Estado DOS a DO1 S:& i - ggg ro READ, /O B Tension de alimentacion muy baja, ocasionando tension en el
Bit 2 = DO3 - Link DC menor que el valor minimo (en PO004):
iNOTA! P0022 | Valor de Flen Hz 020000 Hz ro | READ, /O 83 < ggg xcc en ggg'i‘é%\\//ca ((’;%ig%: ?))
P . . . % G < /cc en 380- lca =
Para mas informaciones, consulte el manual de programacion, disponible para download P0023 | Version de SW Princ. 0002 655,35 i READ Ud <500 Voo en 500-600 Voa (P0296 = 2)
en www.weg.net P0030 | Temp. Médulo -20 2150 °C ro READ B Falta de f la entrad: -
-weg.net. P0037 | Sobrecarga Motor Ixt 0a100 % ro READ = F:H : ene ;‘Zﬁfg ‘: ;;‘ ;;?e:arga
1 USO DE LA HMI PARA OPERACIO'N DEL CONVERTIDOR P0047 | Estado CONF 02999 o READ F0022 Falla de sobretension en el circuito B Tension de alimentacion incorrecta, verifique que los datos
P0048 | Alarma Actual 0a999 o READ Sobretension intermediario en la etiqueta del convertidor estén de acuerdo con la red de
_ _ . ; P0049 | Falla Actual 0a999 o READ Link DC alimentacion y el parametro P0296
- Cuando esta en el modo parametrizacion, - Cuando esta en el modo monitoreo: presione esta P0050 | Ultima Falla 02999 ro READ W Tension de alimentacion muy alta, resultando en una tensién en el
nivel 1: presione esta tecla para retornar al tecla para entrar en el modo parametrizacion. P0100 | Tiempo Aceleracién 0,a999,0s 10,0s BASIC Link DC mayor que el valor méaximo (em P0004):
modo de monitoreo. - Cuando esta en el modo parametrizacion, nivel P0101 | Tiempo Desaceleracion 0,129990s 10,0s BASIC Ud > 410 Ve en 200-240 Vea (P0296 = 0)
- Cuando esta en el modo parametrizacion, 1: presione esta tecla para seleccionar el grupo P0120 | Backup de la Ref. Veloc. 0= 1 Ud > 810 Ve en 380-480 Vea (P0296 = 1)
nivel 2: presione esta tecla para retornar al de pardmetros deseado — exhibe los pardmetros Ud > 1000 Vce en 500-600 Vca (P0296 = 2)
nivel 1 del modo parametrizacion. del grupo seleccionado. - Cuando esta en el modo 2 = Backup por PO121 W Inercia de carga muy alta o rampa de desaceleracién muy rapida
- Cuando estd en el modo parametrizacion, parametrizacion, nivel 2: presione esta tecla P0121 | Referencia via HMI 0,0 a 500,0 Hz 3,0 Hz W Ajuste de P0151, PO153 o P0185 muy alto
nivel 3: presione esta tecla para para exhibir el pardmetro - exhibe el contenido del P0133 | Velocidad Minima 0,0 a500,0 Hz 3,0 Hz BASIC F0031 Control principal no logra establecer el B Médulo plug-in dafiado
cancelar el nuevo valor (no salva el nuevo parametro para la modificacién del ‘gom?nido.» P0134 | Velocidad Maxima 0,02500,0 Hz 66,0 (55,0) Hz BASIC Falla de Comunicacién | Link de comunicacion con el médulo : Mcdulo plug-in mal conectado
valor) y retorpara al nivel 2 del modo Cuahdo esté en el modo parametrizacion, nivel 3: P0135 | Corriente Méxima Salida 0,02400,0 A 16 X o /T, VWW,| BASIC, con Médulo Plug-in plug-in Problema de identificacion del médulo plug-in, consulte P0027
parametrizacion. presione esta tecla para salvar el nuevo contenido VVW PM| MOTOR F0051 Falla de sobretemperatura medida en el | M Temperatura ambiente alrededor del convertidor alta (> 50 °C) y
del parédmetro - retorna para el nivel 2 del modo P0136 | Boost de Torque Man. 0,0230,0 % Conforme modelo| V/f, WWW | BASIC, Pl atura en Zensot’ ‘;ei‘empefa“”a (NTC) del modulo - \Clomf‘ée fslsa“dag‘e"ag""' .
T Cuando esta en el modo monitoracion: parametrizacion. del convertidor PM MOTOR os s € potencia entilador bloqueado o defectuoso X
. ; P0156 | Corrients Sobrecarga 100 % | 0,0 400,0 A 11x] = Disipador muy sucio, impidiendo el flujo de aire
presione la tecla para aumentar la velocidad. - Cuando esta en el modo monitoreo: presione PO157 | Corr. Sobrecarga 50 % 0.02400.0A Tox F0070 Sobrecorriente o cortocircuito en la B Cortocircuito entre dos fases del motor
- Cuando esta en el modo parametrizacion, esta tecla para disminuir la velocidad. - Cuando - 9 o 2 ' ' . Sobrecorriente/ salida, Link DC o resistor de frenado W Cortocircuito de los cables de conexion del resistor de frenado
nivel 1: presione esta tecla para ir al esta en el modo parametrizacion, nivel 1: P0158 | Corr. Sobrecarga 5 % 00240004 08x], Cortocircuito reostatico
grupo anterior. - Cuando esta en el modo presione esta tecla para ir al proximo grupo. - P0202 | Tipo de Control 0=V/f - 5=VVW - 0 cfg STARTUP M Mddulo de IGBTs en corto o dafiado
parametrizacion, nivel 2: presione esta tecla Cuando estd en el modo parametrizacion, nivel ; y é ;niwgr;igmon g y Z/ ; v?/‘g nFAunmn W Arranque con rampa de aceleracion muy corta
para ir al proximo paradmetro. - Cuando esta ZE:presgne esta teclla pzra iral parénjelrglame.riori 4 - Encoder B W Arranque con motor girando sin la funcion Flying Start
en el modo parametrizacion, nivel 3: presione - Cuando esta en el modo parametrizacion, nivel P0204 | Carga/Salva Para o 7 — : F0072 Falla de Sobrecarga en el motor (60 s B Ajuste de P0156, PO157 y P0158 muy bajo en relacion a la corriente
g " : . ga/Salva Param 0y 1 =Sin Funcién 8 = Carga Usuario 2 0 cfg .
esta tecla para incrementar contenido del 3: presione estatecla para decrementar contenido 2 = Reset P0045 9 = Guarda Usuario 1 Sobrecarga en el Motor | en 1,5 x Inom) de operacién del motor
parémetro. del parametro. 3= Reset P0043 10 = Guarda Usuario 2 H_Carga en el eje del motor muy alta
4 = Reset P0044 11 = Carga Padrén F0080 Falla relativa al algoritmo de supervisién | B Ruido eléctrico
: T Presione esta tecla para acelerar el motor 5=CargaWEG60Hz  SoftPLC Fallaen la CPU de la CPU principal del convertidor ¥ Falla en el firmware del convertidor
Presione esta tecla para definir la direccion con tiempo determinado por la rampa de CargaWEG50Hz 12 15 = Reservado (Watchdog)
de rotacion del motor. aceleracion. : Carga Usuario 1 F0084 Falla relativa al algoritmo de identificacion | M Mal contacto en las conexiones entre el control principal y el
Activa cuando: Activa cuando: P0220 | Seleccién Fuente LOG/REM 0 giempre \EKCE)aAO\:I'O g :aSerigl/L::SE! (REM) 2 cfg 110 Falla de Autodiagnosis | automatica del hardware del convertidor maodulo de potencia
P0223 = 2 0 3 en LOC y/o P0226 = 2 o P0224 = 0 en LOC o P0227 = 0 en REM. = Siempre y 8 = Sin Funcion y médulo plug-in B Hardware no compatible con la versién de firmware
3en REM. Prosions esta ocla para d ; ot 2= Fcla :m} (;(éa ?Oz_cgé%‘@g'ésg#gg/‘ W Defecto en los circuitos internos del convertidor
- resione esta tecla para desacelerar & motor ecla HM! (REM) - (REM) F0091 Falla externa via Dix (0pcion “Sin Falla | B Cableado en las entradas DI a DI8 abierta o con mal contacto
Presione esta tecla para alterar entre el con tiempo determinado por la rampa de : g”‘fasagégzt%gx 11 = SoftPLC Falla Externa Externa’ en PO26x)
o = Seria
modo LOCAL y el REMOTO. degace\eraC|oh, P0221 | Sel. Referencia LOC 0 = Teclas HMI 9 = Serial/USB 0 ofg /0 F0700 Sin comunicacién con HMI remota, no ' Verifique sila interfaz de comunicacion con HMI esté configurada
Activa cuando: Activa cuando: . 10 = Sin Funcion Falla en la Comunicacion | obstante, hay comando o referencia de correctamente en el parametro P0312
P0220=203. P0224 = 0 en LOC 0 P0227 = 0 en REM. 11 = CO/DN/PB/Eth con HMI Remota velocidad para esta fuente M Cable de la HMI desconectado
Presione esta tecla para acelerar el motor hasta la velocidad ajustada en P0122 por el tiempo determinado por 4-Fl }g - g;’f&fmn
la rampa de aceleracion. La velocidad del motor es mantenida mientras la tecla es presionada. Cuando la tecla 5-A1+A2>0 14 ; Al >0 A A
es liberada, el motor es desacelerado durante el tiempo determinado por la rampa de desaceleracion, hasta su 6=AH +Al2 15=A2>0 4 CONFIGURACION DE FABRICA PARA COMANDO Y REFERENCIA DE VELOCIDAD
parada. Esta funcion esta activa cuando todas las condiciones abajo sean cumplidas: P. 16=AI3>0
1. Gira/Para = Para. 8 = Multispeed 17 =FI>0 El CFW500 es configurado de fabrica a través del ajuste de sus pardmetros, para definir el comando
2. Habilta General = Activo. P0222 | Sel. Referencia REM Ver opciones en P0221 1 cfg ] I6gico y la referencia de velocidad en ambos modos de operacién LOCAL y REMOTO. Este ajuste de
3.P0225 =1en LOC y/o P0228 = 1 en REM. P0223 | Seleccion Giro LOC 0= Horario 6 = Serial/USB (AH) 2 cfg 10 i <
Antihorario 78 = Sin Funcion fabrica puede ser restaurado a través de P0204 tanto para motores 60 Hz como 50 Hz (P0204 =5 0 6).
Tecla HMI (H) 9 = CO/DN/PB/Eth (H)

1.1 INDICACIONES EN EL DISPLAY DE LA HMI 8= Teclas HMI(AF) 10= CODN/PS/E (AH) En el modo LOCAL, el comando y la referencia son direccionados a la HMI del CFW500, permitiendo los
Estado del 5 = Serial/USB (H) 12 = SoftPLC comandos de Gira/Para, JOG y Sentido de Giro del motor. Ademas de estos comandos, la HMI también es
convertidor P0224 | Seleccion Gira/Para LOC 0= Ema HMI 3= SE/FDUQ/CFL&BH/ - 0 cfg 1/0 fuente para seleccion del modo LOCAL o REMOTO a través de su teclado. La referencia de velocidad puede

I i : ’ < .
2 — Serial/USB 5 SoftPLC ser ajustada en el parametro P0121, 0 a través de las teclas 43 y W de la HMI en el modo de monitoreo.
Mostrador secundario P0225 | Seleccion JOG LOC 0 = Inactivo 4 = Sin Funcién 1 cfg /0
. » 1 = Teclas HMI 5 = CO/DN/PB/Eth En el modo REMOTO, el comando vy la referencia de velocidad son direccionados a los bornes del
Menu (para seleccion DIx 6 = SoftPLC + : i i i
de l0s grupos ) ‘ 3 — Serial/USB prodygto; la DI1 Ejecuta Gira/Para y la DI2 el Sentido de Giro. La referencia queda a cargo de la entrada
de pardmetros) - Unidad de medida P0226 | Seleccion Giro REM Ver opciones en P0223 4 ofg 110 analdgica Al1 en este modo.
solamente un grupo (se refiere al valor del P0227 | Seleccion Gira/Para REM | 0 = Tecla HMI 3 = Sin Funcion 1 ofg 110
de pardmetros es display principal) 1=DIx O/DN/PB/Eth
mostrado cada vez 2 = Serial/USB 5 = SoftPLC
Barra para monitoreo P0228 | Seleccion JOG REM Ver opciones en P0225 2 cfg 110
NG P0263 | Funcion de la Entrada DI 0 = Sin Funcién 28 = Carga Usuario 2 1 cfg /0
Mostrador principal de variable Gira/Para 59 = PTG
" Habilita General 30y 31 = Sin Funcion
1.2 MODOS DE OPERACION DE LA HMI = Parada Rapida 32 = Multispeed 22 Rampa
4 = Avance 33 = Ac. E.P. 22 Rampa
o 5 = Retorno 34 = De. E.P. 2 Rampa
] icial de la HMI trés | Modq Monltlnreol il . Start 35 = Avance 2° Rampa
Es el estado wmf:na de la H | trds la energizacion y del display de inicializacion, Stop 36 = Retorno 2 Rampa
con valores estandar de fabrica Loc n Sentido Giro Horario 87 = Enciende/Ac. E.P.
W El campo Menu no esta activo en ese modo ~ .:!‘.U " REM 38 = De. E.P/Apaga
B Los campos mostrador principal, mostrador secundario de la HMI y la barra para nn Monitoreo 39 = Funcién 1 Aplicacion
monitora y o indican los valores de tres pardmetros predefinidos por P0205, (X11] - 11 = Acelera E.P. 40 = Funcion 2 Aplicacion
P0206 y P0207 . A esacelera E.P. 41 = Funcion 3 Aplicacion
W Partiendo del modo de monitoreo, al presionar la tecla ENTER/MENU se conmuta . L - Back Ent 13 ultispeed 42 = Funcion 4 Aplicacion
para el modo parametrizacion ac nter 14 = 22 Rampa 43 = Funcion 5 Aplicacion
Modo Parametrizacién Esc Menu 15a 17 = Sin Funcion 44 = Funcion 6 Aplicacion
- = A / 18 = Sin Alarma Ext 45 = Funcion 7 Aplicacion
Nivel 1: o o 46 = Funcion 8 Aplicacion
Este es el primer nivel del modo parametrizacion. Es posible escoger el grupo de | (paam toc o 47 = Auto/Man. PIDInt
parametro utilizando las teclas y -~ Parametrizacion 48 = Auto/Man. PIDExt
W Los campos mostrador principal, mostrador secundario, barra para monitoreo de nivel 1 49 = Bypass
variable y unidades de medida no son mostrados en ese nivel 50 = Fire Mode
W Presione la tecla ENTER/MENU para ir al nivel 2 del modo parametrizacion - = 51 = Gira/Para On-Lock
seleccion de pardmetros P w )| Back Enter 25 = Regul. Link DC 52 = Avance On-Lock
M Presione la tecla BACK/ESC para retornar al modo monitoreo Esc Menu 26 = Bloquea Prog. 58 = Retorno On-Lock
Nivel 2: \ 27 = Carga Usuario 1
M El numero del parametro es exhibido en el display principal y su contenido en el || awm Lo nn P0264 | Funcion de la Entrada DI2 Ver Opciones en P0263 8 cfg ]
display secundario -~ iy Parametrizacion P0265 | Funcion de la Entrada DI3 Ver Opciones en P0263 20 cfg 110
W Use las teclas M3 y \ 4 para encontrar el parametro deseado P n ] nn nivel 2 P0266 | Funcion de la Entrada DI4 Ver Opciones en P0263 10 cfg 1/0
B Presione la tecla ENTER/MENU para ir al nivel 3 del modo parametrizacion — Uiy . P0267 | Funcién de la Entrada DI5 Ver Opciones en P0263 0 cfg 110
alteracion del contenido de los pardmetros . » - A Enter P0268 | Funcion de la Entrada DI6 Ver Opciones en P0263 0 cfg 1/0
u . Presione la tecla BACK/ESC para retornar al nivel 1 del modo parametrizacion ia;;k Menu P0269 | Funcion de la Entrada DI7 Ver Opciones en P0263 0 cfg /0
Nivel 3: i . X X | ]  / P0270 | Funcion de la Entrada DI8 Ver Opciones en P0263 0 cfg 1/0
u E cpnlemdo del parameiro es eghlbwdo en el display principal y el nimero del . Pl'] :88 P0295 | Corr. Nom. Inv. 0,02 400,0 A Conforme modelo o READ
parémetro en el display secundario o del convertidor
W Use [astec\as‘y para configurar el nuevo valor para el parémetro seleccionado mnn Param_elrléac\on P0296 | Tension Nominal Red 0=200-240V Conforme modelo| 0, ofg READ
W Presione la tecla ENTER/MENU para confirmar la modificacion (guardar el nuevo ju . nivel del convertidor
valor) o BACK/ESC para cancelar la modificacién (no guarda el nuevo valor). En N " - 2=400- 415V
ambos casos la HMI retorna al nivel 2 del modo parametrizacion 3=440-460V 7 =600V
P0297 | Frec. de Conmutacion 2500 a 15000 Hz 5000 Hz cfg
2 PRINCIPALES PARAM ETROS P0401 | Corriente Nom. Motor 0,0a400,0A 1,0 X lnom cfg MOTOR,
STARTUP
P0402 | Rotacion Nom. Motor 0a30000 rpm 1710 (1425) rpm cfg MOTOR,
NOTA! STARTUP
@ ro = pardmetro solamente lectura P0403 | Frecuencia Nom. Motor 04a500Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR,
- 3 STARTUP

V/f = pardmetro disponible en modo V/f.
VVW = pardmetro disponible en modo VVW.

Vectorial = pardmetro disponible en el modo vectori

Enc = pardmetro disponible solo en modo vectorial

cfg = pardmetro de configuracién, solamente puede ser alterado con el motor parado.
VVW PM = parametro disponible en modo VVW PM.

Sless = pardmetro disponible solo en modo sensorless.

ial.

con encoder.




Param. Descrigao Faixa de Valores Ajuste de Fabrica Propr. Grupos 3 FALHAS E ALARMES
a P0000 | Acesso aos Parametros 029999 0
Portugués —
E P0001 | Referéncia Velocidade 0 a 65535 rpm ro READ Falhas e alarmes mais comuns
P0002 | Velocidade de Saida 0a 65535 rpm ro READ
P0003 | Corrente do Motor 0,0a200,0 A ro READ Falha/Alarme Descrica Causas Provaveis
~ - r - © P0004 | Tens&o Link DC (Ud) 04a2000V ro READ A0046 Alarme de sobrecarga no motor B Ajuste de P0156, PO157 e PO158 com valor baixo para o motor
Referéncia Raplda dos B [Pos|Copeasesits 002007 o Ml R B G oo domtr
N (Motor) I X r .
g P0006 | Estado do Inversor 0 = Ready (Pronto) 6 = Frenagem CC o READ A0050 Alarme de temperatura elevada medida | M Temperatura gmb\enle ao redor do inversor alta (> 50 °C) e
N ~ 1 = Run (Execugao) Temperatura Elevada no | no sensor de temperatura (NTC) do corrente de saida elevada
F\r 2 - Subtensao Mddulo de Poténcia mddulo de poténcia M Ventilador bloqueado ou defeituoso
n 8 3 =Falha 9 = Reservado _ u D\ssinador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
o 4 = Autoajuste 10 = Modo dormir A0090 Alarme externo via DIx (opgao "Sem W' Fiagéo nas entradas DI1 a DI aberta ou com mau contato
Ll "I 5 = Configuracéo Alarme Externo Alarme Externo" em P026x)
g P0007 | Tenséo de Saida 0a2000V ro READ A0700 Sem comunicagao com HMI remota, B Verifique se ainterface de comunicagao com HMI esta configurada
o - Falha na Comunicagao | porém nao ha comando ou referéncia de corretamente no parametro P0312
1 P0010 | Poténcia de Saida 0,0 a6553,5 kW ro READ
IS — > . com HMI Remota velocidade para esta fonte W Cabo da HMI desconectado
8 P01 | Fator de Poténcia 1.00a1,00 - ro READ F0021 Falha de subtenséao no circuito W Tensdo de alimentagédo errada, confira os dados na etiqueta
17153459 8 P0012 | Estado DI a DIt S‘: ? = B:; g'ﬁ g = g:g o READ, I/0 Subtensao no Link DC | intermedidrio do inversor estao de acordo com a rede de alimentagao e o
it 1 = it 5 = N
" parametro P0296
Bit6=DI7 B Tensao de alimentagao muito baixa, ocasionando tensao no
o . Bit 7 = DI8 Link DC menor que o valor minimo (em PO004):
NOTA! . o ) P0013 | Estado DO5 a DO1 Bit3=Di4 o |READ, /O Ud < 200 Vioe em 200-240 Vea (PO296 = 0)
Para mais informagoes, consulte o manual de programacao disponivel para download em Bit 1 =DI2 Bit4=DI5 Ud < 360 Vice em 380-480 Vica (P0296 = 1)
www.weg.net. Bit2=DI3 Ud < 500 Vioe em 500-600 Vea (P0296 = 2)
P0022 | Valor de FI Hz 0a 20000 Hz ro READ, /0 B Falta de fase na entrada
- P0023 | Versao de SW Princ. 0,00 a 655,35 ro READ W Falha no circuito de pré-carga
1 Uso DA HMI PARA OPERAQAO DO INVERSOR P0030 | Temp. Médulo -20a150°C ro READ F0022 Falha de sobretensao no circuito W Tensdo de alimentag@o errada, confira os dados na etiqueta
P0037 | Sobrecarga do Motor Ixt 0a100 % ro READ Sobretensao no Link DC | intermediario do inversor estao de acordo com a rede de alimentagdo e o
A . . - ardmetro P0296
- Quando no modo parametrizagao, nivel 1: - Quando no modo monitoragao: pressione P0047 | Estado CONF 02999 ro READ n e a A
- = Te de all it ito alta, Itand 1
pressione esta tecla para retornar ao modo esta tecla para entrar no modo parametrizagéo. P0048 | Alarme Atual 0a999 ro READ L‘ennksg% r::g:]en 620 multo ata, resultendo e.m umatensaono
. - = P que o valor maximo (em P0004):
de monitoragao. - Quando no modo parametrizagéo, nivel 1: P0049 | Falha Atual 0a999 ro READ Ud > 410 Voo em 200-240 Viea (PO296 = 0)
- Quando no modo parametrizag&o, nivel 2: pressione esta tecla para selecionar o grupo de P0050 | Ultima Falha 02999 o READ 5 _
ressione esta tecla para retornar ao nivel parémetros desejado - exibe os parametros do a ba > 810 Voo am 880-480 ea (P0290 = 1)
p p "~ grupo selecionado. P0100 | Tempo Aceleracdo 01a9990s 10,0 s BASIC Ud > 1000 Vee em 500-600 Vea (P0296 = 2)
1 do modo parametrizagao. o Z Quando no modo parametrizagéo, nivel 2: P0101 | Tempo Desaceleracao 01a999,0s 10,0s BASIC W Inéreia de carga muito alta ou rampa de desaceleragao muito rapida
- Quando no modo parametrizagao, nivel pressione esta tecla para exibir o parametro P0120 | Backup da Ref. Veloc. 0 = Inativo 1 W_Ajuste de PO151, PO158 ou PO185 muito alto
3: pressione esta tecla para cancelar o novo ~exibe o contelido do parametro para a 1 = Ativo F0031 Controle principal ndo consegue M Mddulo plug-in danificado
valor (n&o salva o novo valor) e ira retornar ao modificagao do contetido. 2 = Backup por P0121 Falha de Comunicagao | estabelecer o link de comunicagéo com | M Mddulo plug-in mal conectado
nivel 2 do modo parametrizagao. - Quando no modo parametrizagao, nivel 3: P0121 | Referéncia via HMI 0,0 2 500,0 Hz 3,0Hz com Mddulo Plug-in 0 médulo plug-in i W Problema de identificagao do modulo Plug—\n. consulte P0027
pressione esta tecla para salvar o novo contetido P0133 | Velocidade Minima 0,0 2500,0 Hz 30Hz BASIC 20251| " Falha dz S?b’e‘emi’e’atw;“cmzd‘da,?‘ = Tempe"afj“’a ?é“b‘fmedao redor do inversor alta (> 50 °C) 6
do parametro - retorna para o nivel 2 do modo P0134 | Velocidade Méxima 0,0a500,0 Hz 66,0 (55,0) Hz BASIC pobretemperaturanos | sansor de femperatura (NTC) domédulo | o corrante de safda elovada
- Quando no modo monitoragao: pressione parametrizagao. PO135 | G Maxima Said 0,0a400,0 A 151 V/f, VVW,| BASIC s © potencia S o
e 3 orrente Maxima Saida ,0a , 4 X lnom s i y W Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
atecla para aumentar a vel chdad?' . VVW PM| MOTOR F0070 Sobrecorrente ou curto-circuito na B Curto-circuito entre duas fases do motor
- Quandf) no modo parametrizagao, nivel - Quando no modo monitorag&o: pressione esta PO0136 | Boost de Torque Man 002300 % Conforme modelo | V/f, BASIC, Sobrecorrente/Curto- saida, Link DC ou resistor de frenagem | M Curto-circuito dos cabos de ligagao do resistor de frenagem
1: pressione esta tecla para ir ao grupo tecla para diminuir a velocidade. do inversor VVWPM | MOTOR circuito reostética
anterior. - Quando no modo parametrizagao, - Quando no modo parametrizacéo, nivel 1: P0156 | Corr. Sobrecarga 100 % 0,02400,0 A Tl M Médulo de IGBTs em curto ou danificado
nivel 2: pressione esta tecla para ir ao pressione esta tecla para ir ao préximo grupo. P0157 | Corr. Sobrecarga 50 % 0,0 2400,0 A 10x! ' Partida com rampa de aceleragdo muito curta
préximo parametro. - Quando no modo parametrizagéo, nivel 2: P0158 | Corr. Sobrecarga 5 % 0,0a400,0 A 0.8xl, M _Partida com motor girando sem a fungao Flying Start__
- Quando no modo parametrizag&o, nivel pressione esta tecla para ir ao parametro anterior. P0202 | Tipo de Controle 0= Vi 5= VWW 0 ofg STARTUP F0072 Falha de sobrecarga no motor (60 sem | M Ajuste de PO156, PO157 e PO158 muito baixo em relagao a corrente
3: pressione esta tecla para incrementar - Quando no modo parametrizagéo, nivel 3: 1 e 2 = Sem Fungao 6 e 7 = Sem Fungao Sobrecargano Mator 1,5 x Inom) - de operagao do motor
conteudo do parametro. pressione esta tecla para decrementar contetido 3 =Sensorless 8=VWWPM o — Carga no eixo do motor muito alta
d amet 4 = Encoder F0080 Falha relativa ao algoritmo de supervisdo | B Ruido elétrico
0 parametro. P0204 | Carrega/Salva Param. 04a2 = Sem Fungao 8= Carr. Usuario 2 ) ofg Falha na CPU (Watchdog) | da CPU principal do inversor W Falha no firmware do inversor
. . o 3 = Reset P0043 9 = Salva Usudrio 1 F0084 Falha relativa ao algoritmo de B Mau contato nas conexdes entre o controle principal e o modulo
P"GSS'O”? esta tecla para definir a diregao Pressione esta tecla para desacelerar o motor 4 = Reset P0044 10 = Salva Usudrio 2 Falha de Autodiagnose | identificagao automatica do hardware do de poténcia
i? rotaqaoddo motor. com tempo determinado pela rampa de 5=Carrega WEG 60 Hz 11 = Carrega Padréo inversor e modulo plug-in B Hardware ndo compativel com a versao de firmware
iva quando: desaceleragéo. 6 = Carrega WEG 50 Hz ~ SoftPLC W Defeito nos circuitos internos do inversor
P0223 = 2 ou 8 em LOC e/ou P0226 = 2 Ativa quando: 7 = Carr. Usudrio 1 12 a 15 = Reservado F0091 Falha externa via DIx (opgao "Sem Falha | M Fiag&o nas entradas DI1 a DI8 aberta ou com mau contato
ou 3 em REM. P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. P0220 | Seleao Fonte LOC/REM 0= Sempre LOCAL 6 = Serial/USB (REM) 2 cfg 1/0 Falha Externa Externa" em P026x)
P - " ! - 1= Sempre REMOTO 7 e 8 = Sem Fungao F0700 Sem comunicagao com HMI remota, W Verifique se ainterface de comunicagao com HMI esta configurada
ressione esta tecla para alterar entre o Pressione est§ tecla para acelerar o motor Ciom 2 = Tecla HMI (LOC) 9 = CO/DN/PB/Eth (LOC) Falha na Comunicacédo | porém ha comando ou referéncia de corretamente no parametro P0312
mgdo LOCAL e 0 REMOTO. tempo determinado pela rampa de acelerag@o. 3 = Tecla HMI (REM) 10 = CO/DN/PB/Eth com HMI Remota velocidade para esta fonte W Cabo da HMI desconectado
Ativa quando: Ativa quando: 4 = Entrada Digital (DIx) ~ (REM)
P0220 =2 0u 3. P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. 5 = Serial/USB (LOC) 11 = SoftPLC A A i &
: N _ R Y TTe 2 Sora e P 5 S 4 CONFIGURAGAO PADRAO DE FABRICA PARA COMANDO E REFERENCIA DE
Pressione esta tecla para acelerar o motor até a velocidade ajustada em P0122 pelo tempo determinado 1=AN 10 = Sem Fungao VELOCIDADE
pela rampa de aceleragao. A velocidade do motor € mantida enquanto a tecla é pressionada. Quando a 2= A2 11 = CO/DN/PB/Eth
tecla é liberada, o motor é desacelerado durante o tempo determinado pela rampa de desaceleragéo, até a 3-AI3 12 = SoftPLC
sua parada. Esta fungéo esta ativa quando todas as condigGes abaixo forem satisfeitas: 4=F 13 = Sem Fungéo O CFWS500 ¢ configurado de fabrica através do ajuste dos seus parametros para definir o comando l6gico e
¥ Sggﬁ:’g;;a_riﬂvo 5=All +A2>0 14=Al1>0 a referéncia de velocidade em ambos os modos de operagao LOCAL e REMOTO. Este padréo de fabrica
3. P0225 = 1 em LOC efou P0228 = 1 em REM. ?zé';,* A2 }2 - ﬁ:g ig pode ser restaurado através de P0204 tanto para motores 60 Hz quanto 50 Hz (P0204 = 5 ou 6).
8 = Multispeed 17 =FI>0
P0222 | Sel. Referéncia REM Ver opgdes em P0221 1 off 110 No modo LOCAL o comando e a referéncia s@o direcionados a HMI do CFW500, permitindo os comandos
1.1 INDICACOES NO DISPLAY DA HMI e peoe - 9 ) N ) . p/ . =
P0223 | Selegdo Giro LOC 0= Horario 6 = Serial/USB (AH) 2 cfg o de Gira/Para, JOG e Sentido de Giro do motor. Além desses comandos, a HMI também é fonte para selegao
Estado do inversor ’Z ?g;?g;j{‘z’w ! iacgf;&?;gfgi"m) do modo LOCAL ou REMOTO através do seu teclado. A referéncia de velocidade pode ser ajustada no
RAE':D R‘;ﬁ 23.',‘ ~€—— Mostrador secundario 3 = Teclas HMI (AH) 10 = CO/DN/PB/Eth (AH) parametro PO121 ou através das teclas 43 e " da HMI no modo de monitoragao.
Menu (para selegéo dos MODIF \\"™» Ry N X 4= glx s 1= Sem FLgQéO
3 BASIC 5 = Serial/USB (H 12 = SoftPL( A : = o .
r ram . .
grupos de parametros) MOT Unidade de medida - - - - No modo REMOTO o comando e a referéncia de velocidade s&o direcionados aos bornes do produto; a DI
- somente um grupo de HzP' P0224 | Selegao Gira/Para LOC 0 = Tecla HMI 3 = Sem Fungao 0 cfg 170 . . ) , N L
o . vo . %cy | €—— (refere-se ao valor do - - executa Gira/Para e a a DI2 o Sentido de Giro. Ja a referéncia fica por conta da entrada analdgica Al1 neste
parametros é mostrado NET o cV N 1=Dix 4= CO/DN/PE/Eth
cada vez HMI A X Im, mostrador principal) 2 = Serial/USB SoftPLC modo.
SPLC L P0225 | Selegao JOG LOC 0 = Inativo 4 = Sem Fungao 1 cfg 110
e e o BB, ¢——— Barra grafica 1 = Teclas HMI 5 = CO/DN/PB/Eth
Mostrador principal 2=DIx 6 = SoftPLC
3 = Serial/USB
= P0226 | Selegédo Giro REM Ver opgdes em P0223 4 cfg 1/0
1.2 MODOS DE OPERA(-;AO DA HMI P0227 | Selegéo Gira/Para REM 0 = Tecla HMI 3 = Sem Fungao 1 cfg 10
1=DIx 4 = CO/DN/PB/Eth
. : Modolhon|toras o 2 = Serial/USB 5 = SoftPLC
[ ] Sa‘c;rzsst:(;gr!gc;ael 'cgabr:—(l:!;/l\ apos a energizagéo e da tela de inicializagao, com P0228 | Selecao JOG REM Ver opgoes em P0225 2 ofg /0
e - — - - —
B 0 campo Menu néo est ativo nesse modo ‘_. 38 P0263 | Fungao da Entrada DI1 ? = (S}ierr;/;::\;;ao gg = g_?rorega Usuério 2 1 cfg 170
W Os campos mostrador principal, mostrador secundario da HMI e a barra para Monitoragéo _ aq =
" PN N N " N g 2 = Habilita Geral 30 e 31 = Sem Fungao
ggg&lg:gzgél;d\cam os valores de trés parametros prédefinidos por P0205, (X11] 3 = Parada Répida 32 = Multispeed 2
4 = Avango Rampa
B Partindo do modo de monitoragéo, ao pressionar a tecla ENTER/MENU comuta-se . Ll il Back Ent 5= Retol?no 33 :Fj\c E.P. 22 Rampa
para o modo parametrizagao Eac M’;:r 6 = Start 34 = De. E.P. 22 Rampa
Modo Parametrizagédo se v u g = gmﬁzd w6 gg = RV?"GO Z;aFgamDa
P = Sentido de Giro = Retorno 2° Rampa
Nivel 1: i . . Horério 37 = Liga/Ac. E.P.
W Este é o primeiro nivel do modo parametrizagéo. E possivel escolher 0 grupo de | (paeam toc o 9= LOC/REM 38 = De. E.P./Desl.
parametro utiizando as teclas e B ) - Param'etgliagao 10 = JOG 39 = Fungao 1 Aplicagao
B Os campos mostrador principal, mostrador secundario, barra para monitoragao nivel 11 = Acelera E.P. 40 = Funcéo 2 Aplicacao
de varidvel e unidades de medida nao sdo mostrados nesse nivel 2 = Desacelera E.P. 41 = Funcao 3 Aplicacao
B Pressione a tecla ENTER/MENU para ir ao nivel 2 do modo parametrizagao - Ent 13 = Multispeed 42 = Fungao 4 Aplicacao
selegao de parametros ___ s+ = w/|Back Mn er 14 = 22 Rampa 43
B Pressione a tecla BACK/ESC para retornar ao modo monitoragao Esc v enu 15a 187 =Sem FunEQéo 44
Nivel 2: 18 =Sem Alarme Ext. 45 a icaga
M O numero do pardmetro ¢ exibido no mostrador principal € o seu contetido no || e Loc A 46 = Funcao 8 Aplicagao
mostrador secundario o iy Parametrizagao fg - ﬁu:gﬁm:g' E}BE[‘
W Use as teclas M3 ¢ & para encontrar o pardmetro desejado P niImnn nivel 2 49- B;pass ! i
W Pressione a tecla ENTER/MENU para ir ao nivel 3 do modo parametrizagéo — U igu . 50 = Fire Mode
alteragao do contetido dos parametros . - - “ Enter 51 = Gira/Para On-Lock
W Pressione a tecla BACK/ESC para retornar ao nivel 1 do modo parametrizagao Back Menu 52 = Avanco On-Lock
Nivel 3: | Bse 26 = Bloqueia Prog. 53 = Retorno On-Lock
M O contetdo do parametro é exibido no mostrador principal e 0 nimero do pardmetro | PAM Lo o0 100 Y 27 = Carrega Usuario 1
no mostrador secundario . uiuu ~ P0264 | Funcéo da Entrada DI2 Ver Opgoes em P0263 8 cfg 1/0
W Useas teclas M3 e & para configurar o novo valor para o parametro selecionado mnn Parametrizagéo P0265 | Funcéo da Entrada DI3 Ver Opgoes em P0263 20 cfg /0
u Prossionoaloda ENTER/MENU pa(rjaf_confym?[a modifcagao (Salv‘ar)OEOVO vlon u . nivel 3 P0266 | Fungao da Entrada Di4 Ver Opgdes em P0263 10 cfg 10
ou para cancelar a modificagéo (nao salva o novo valor). Em ambos . . - = -
os casos a HMI retorna para o nivel 2 do modo parametrizagao P0267 | Funcéo da Entrada DIS Ver Opgdes em P0263 0 ofg Vo
P0268 | Funcéo da Entrada DI6 Ver Opgdes em P0263 0 cfg 1/0
a P0269 | Fungao da Entrada DI7 Ver Opgoes em P0263 0 cfg 1/0
2 PRINCIPAIS PARAMETROS P0270 | Fungéo da Entrada DI8 Ver Opgoes em P0263 0 cfg 1/0
P0295 | Corr. Nom. Inv. 0,0a4000A Conforme modelo ro READ
NOTA! do inversor
_ amet te leit P0296 | Tensdo Nominal Rede 0=200-240V Conforme modelo |  ro, cfg READ
ro= paraAme ro sqmen e eltura. 1=380V do inversor
V/f = parametro disponivel em modo V/f. 2=400-415V
cfg = parametro de configuragéo, somente pode ser alterado com o motor parado. 3 =440- 460V 7=600V
VVW = parémetro disponl’ve\ em modo VVW. P0297 | Freq. de Chaveamento 2500 a 15000 Hz 5000 Hz cfg
A . P ’ P0401 | Corrente Nom. Moto 0,0a400,0A 1,0 X lnom cf¢ MOTOR,
VVW PM = parametro disponivel em modo VVW PM. i ' * o STARTUP
Vetorial = pardmetro disponivel em modo vetorial. P0402 | Rotagéo Nom. Motor 0a30000 rpm 1710 (1425) rpm cfg | MOTOR,
Sless = parametro disponivel apenas em modo sensorless. _ STARTUP
Enc = parametro disponivel apenas em modo vetorial com encoder. P0403 | Frequéncia Nom. Motor 0a500 Hz 60 (50) Hz cfg | MOTOR,

STARTUP




Param. Acikl Ayarlanabilir Aralik Fabrika Ayari  Ozellikler Gruplar Param. AcIKI Ayarlanabilir Aralik Fabrika Ayari |Ozellikler Gruplar
. P0000 | Parametrelere Erisim 0O ila 9999 0 P0402 | Motor Anma Hizi 0 ila 30000 rpm 1710 (1425) rpm cfg MOTOR,
Tiirkge P0001 | Hiz Referans 0ila 65535 ro OKU BASLANGIC
P0002 | Cikis Hizi (Motor) 0 ila 65535 ro OKU P0403 | Motor Anma Frekansi 0 ila 500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR,
P0003 | Motor Akimi 0,0ila 200,0 A ro OKU BASLANGIC
© P0004 | DC Baglanti Gerilimi (Ud) | Oila 2000 V ro OKU
Q P0005 | Cikis Ifrekans\ (Motor) 0,0 ila 500,0 Hz ro OKU 3 ARIZALAR VE ALARMLAR
('2 P0006 | Invertor Durumu 0 = Hazir 6 = DC-Frenleme ro OKU
1 = Calt
© 2c gf@'ﬂ'k' geriim En yaygin arizalar ve alarmiar
5 3=Anza =
Refe ra n s I v3 8X L] B 4 = Kendinden-ayarlama 10 = Uyku Modu Aniza/Alarm Olasi i
[ ] S S = Yapllandirma A0046 Motor agin yiik alarmi ®m P0156, PO157 ve P0158 ayarlari kullanilan motor igin
%
=] P0007 | Cikis Voltaji 0ila 2000 V o OKU Motor Asin itk Gok dusik
@ P0010 | Cikis Gucl 0,0 ila 6553,5 kW ro OKU u Motor milinde asir yik
&) P0011 | Glig Faktort -1,00la 1,00 ro OKU A0050 Gig modli sicaklik sensoriinden (NTC) | ®  Inverter gevresinde ylksek ortam sicakligi (> 50 °C) ve
2 werter ¢ y g
[0} P0012 | DI8 ila DI Durum Bit 4 = DI5 ro OKU, I/0 Giig Moditilil Asin Sicakligi | agin sicaklik alarmi ylksek ¢ikis akimi
17153459 m Bit 5 - DI6 = Tikall veya arizali fan
Bit6=DI7 = Sogutucu gok kirli, hava akisini engelliyor
| Bit 7 = DI8 A0090 Dix tizerinden harici alarm (P026x'de = DI ila DI8 giriglerindeki kablolar agik veya zayif temasl
NOT! B ) ) o o P0013 | DO5 ila DO1 Durum Bit3 = DO4 o OKU, /0 Harici Alarm “Harici Alarm Yok segeng) . — i _
Daha fazla bilgi icin lutfen www.weg.net adresinden indirebileceginiz programlama Bit 4 = DO5 A0700 o Uzak HMI le iletisim yok, ancak bu kaynak | ® HMI ile iletisim araytiziinin P0312 parametresinde dogru
kilavuzuna bakin Uzak HMI lle lletisim icin hiz komutu veya referansi yok sekilde yapilandirilip yapilandirimadigini kontrol edin
: P0022 | Fl Hz Deger 0ila 20000 Fiz © | OKU, 10 Hatas: S = _HMikablosunun baglantisi kesilmis ______________
. . L. R P0023 | Ana Yaziim Surimi 0,00 ila 655,35 o OKU E%og ’ i D Ara devrede dstik gerilim hatasi u ‘lfanhs vvoltajpb;slemesu |nverte(| etlketm‘deklw verll‘enndguc
1 INVERTERI CALISTIRMAK IGIN HMI KULLANIMI P0030 | Sogutucu Sicakligi 20 ila 150 °C 0 OKU vmajag lantisinda DUsl kaynag ve| 0296 parametresi ile uyumlu olup olmadigini
- — - P0037 | Motor Agin Yuk Ixt 0ila %100 ro OKU = Besleme voltaji cok disik, DC baglantisinda minimum
- Ayar modundayken, seviye 1: izleme - izleme modundayken: ayar moduna girmek igin P0047 | CONF Durumu 0ila 999 o OKU degerin altinda voltaj iiretiyor (PO004 te):
moduna dénmek igin bu tusa basin. bu tusa basin. P0048 | Mevcut Alarm 0ila 999 ro OKU 200-240 Vac iginde Ud < 200 Vdc (P0296 = 0)
- Ayar modundayken, seviye 2: ayar - Ayar modundayken, seviye 1: istenen parametre P0049 | Mevcut Anza 0ila 999 ro OKU 380-480 Vac'da Ud < 360 Vdc (P0296 = 1)
modunun seviye 1 kismina dénmek igin grubunu segmek igin bu tusa basin - secilen P0050 | Son Ariza 0ila 999 o OKU . %?r?'gofgz\/ﬁ;t‘gé?de Ud < 500 Vdc (P0296 = 2)
bu tusa basin. parametre grubunu gésterir. P0100 | Hizlandirma Siiresi 0,11la 999,0 sn 10,0s TEMEL = On E,ar; devresinde arza
_—A\/ar moduh(jayken, seviye 3: yen[ deQeri - Ayar modundayken, seviye 2: parametreyi P0101 | Yavaglatma Suresi 0,1 ila 999,({sn 10,0s TEMEL F0022 ‘Ara devrede agm geriim hatas: ® Yanlis volta] beslemesi; inverter GtiketindeKi verlern gig
iptal etmek igin bu tusa basin (yeni deger gostermekigin bu tusa basin - ierigi degistirmek| P0120 | Hiz Referansi Yedeklemesi | O = Aktif Degil 1 DC Baglantisinda Agir kaynagi ve P0296 parametresi ile uyumiu olup olmadigini
kaydedilmez) ve ayar modunun seviye 2 igin parametrenin igerigini gésterir. ; - éknf y Potat Gerilim kontrol edin
kismina doniin. - Ayar modundayken, seviye 3: parametrenin = Yedskleme por PO = Besleme voltaji cok yiiksek, DC baglantisinda maksimum
eni icerigini kaydetmek icin bu tusa basin - ayar P0121 | Tus Takimi Referans 0,0 ila 500,0 Hz 3,0Hz degerin (PO004'te) tizerinde voltaj tretiyor:
~ izleme modundayken: hizi artrmak icin bu y " cerigini kay paliig cin ?d., Y P0133 | Minimum Hiz 0,01la 500,0 Hz 30Hz TEMEL 200-240 Vac icinde Ud > 410 Vidc (P0296 = 0)
{usa basn lyken: C modunun seviye 2 seviyesine geri doner. P0134 | Maksimum Hiz 0,0 ila 500,0 Hz 66,0 (55,0) Hz TEMEL gggfégg \\?60:38 Hg > ?é%(\)/e/(é (P(g%g%g 7)2)
; ; i P X X 1,5 X o V/i, WW, | TEMEL, - ac'da Ud > c -
- Ayar modundayken, seviye 1: bir dnceki - lzleme modundayken: hizi azaltmak igin bu PO135 [ Maksimum Gikis Akimi 0.01a 4000 A X WWPM | MOTOR = Yik ataleti cok yiiksek veya yavaglama rampasi ok hizl
gruba gitmek icin bu tuga basin. \ tusa basin. ) ' ) P0136 | Manel Tork Artirma 0,012 %30,0 inverter modeline | V/f, VW |  TEMEL, = _P0151, PO15S veya PO185 ayan gok yiiksek
- Ayar modundayken, seviye 2: bir sonraki NEex] /2 Eﬁl - Ayar modundayken, seviye 1: bir sonraki gruba gore PM MOTOR F0031 - ‘ Ana kumanda Plug-In modili ile bir = Plug-In modiilii hasar gérmus
parametreye gecmek igin bu tusa basin. (g =l oegmekigin bu tusabasin. o PO156 | Agin Yukleme Akimi % 100 | 0,0 fa 400,0 A (RE Eldenti Modil e lfigim | ietigim baglantis kuramiyor . g}ﬂg::z Mol dlzgUn DaglaNmamIs  un: dahafasla bilgi
-Ayar modundayken, seviye 3: parametrenin v 14 - Ayar modundayken, seviye 2: dnceki PO157 | Asin Yikleme Akimi % 50 | 0,0 ila 400,0 A 1,01 igin PO027'ye bakin g
igerigini artirmak i¢in bu tusa basin. - parametreye gitmek i¢in bu tuga basin. ‘ P0158 | Agin Yikleme Akimi % 5 0,0ila 400,0 A 08xl, F0051 Gilig Unitesinin sicaklik sensériinde élgiilen | ® inverter cevresinde yliksek ortam sicakligi (> 50 °C) ve
- Ayar modundayken, seviye 3: parametrenin P0202 | Kontrol Turi 0=V 5 =W 0 ofg  [BASLANGIC IGBTler Agin Sicaklk | agin sicakik hatasi yiksek gikig akimi
Motor dénis yénini tanimlamak icin bu igerigini azaltmak igin bu tuga basin. :—I:\?ﬂs = Kullanimarmis 3;\297 = Kullanimamis = Tikali veya arizal fan )
tusa basin. Motoru hizlanma rampasi tarafindan belirlenen 3 = Sensdrsiiz 8 = VWW PM L SQ”UTUCU gok kirli, hava akisini engelliyor
Su durumda aktiftir: sUre i¢inde hizlandirmak igin bu tusa basin. 4 = Kodlayict : Foo70 Gikigta, DG baglantisinda veya frenleme = lki motor fazi arasinda kisa devre
Loc: . e _ Agin Akim/Kisa Devre direncinde asin akim veya kisa devre = Reostatik frenleme direnci baglanti kablolarinda kisa devre
de P0223 = 2 veya 3 ve/veya REM'de Su durumda aktiftir: P0204 | Parametreleri Yikle/Kaydet | 0 ve 1 = Kullanimamig 7 = Kullanici 1'i Yukle 0 cfg = IGBT modiilti kisa devrede veya hasarl
P0226 = 2 veya 3. LOC'de P0224 = 0 veya REM'de P0227 = 0. Halde 8 = Kullanici 2'i Yiikle = Cok kisa hizlanma rampasi ile baslayin
_ 2 = P0045 Sifirla 9 = Kullanici 1 Kaydet m Ugarak baslatma fonksiyonu olmadan motor dénerken
LOKAL ve UZAKTAN modu arasinda gecis Yavaglama rampas! tarafindan belirlenen stre 3 = P0043 Sifirla 10 = Kullanici 2 Kaydet baslatma
yapmak icin bu tuga basin. iginde motoru yavaslatmak igin bu tusa basin. é :\Fl’\?E()é“Ggﬂ‘za\’uk\e \lefevarsay“a” SoftPLC'yi F0072 Motor asin yik hatasi (1,5xInom'da 60 sn) | ® P0156, P0157 ve PO158 ayar motor galisma akimina gore
Su durumda akiftir: $u durumda aktiftir: 6 = WEG 50 Hz Yiikle 1212 15 = Ayrimis Motor Agin Yik r(\;/\% dt@‘?‘k " "
_ . \ n
P0220 = 2 veya 3. LOC'de P0224 = 0 veya REM'de P0227 = 0. P0220 | LOKAL/UZAKTAN Seqim | 0 = Her Zaman Yerel 6 = Ser/USB (UZAKTAN) 2 ofg 0 o0 e gy = Elgk?;;négmﬁ;i” yu
Hizlanma rampasi tarafindan belirlenen stre iginde motoru P0122'de ayarlanan hiza kadar hiziandirmak Kaynag ; z :z&gﬁ?ﬁ%ﬁgmm ;;Z: = Kullanimarnis CPU Arizasi (Watchdog) | algoritmasi ile ilgili hata = nverter Grln yaziimi hatasi
icin bu tusa basin. Tusa basildigi stirece motor hizi korunur. Anahtar birakildiginda, motor durana kadar 3 = HMI Anahtar! 9 = CO/DN/PB/Eth (LOKAL) F0084 Inverter donaniminin ve Plug-In = Ana kumanda ile glic paketi arasindaki baglantida zayif
yavaslama rampas! tarafindan belirlenen stire iginde yavaslar. Bu fonksiyon asagidaki tim kosullar (UZAKTAN) 10 = CO/DN/PB/Eth Otomatik-Tanilama Anzas TOdP'u”U”,‘O‘_O‘WIaEK tanimlama . 155”165 [ 1w desi
karsilandiginda aktif olur: 4=DIx (UZAKTAN) algoritmast e ilgii hata - megﬁgm gg’g:ﬁ (yjiilrge‘rsiﬁéuerg%: uyumlu degi
1. D&n/Dur = Dur. 5 = Seri/USB (LOKAL) 11 = SoftPLC - - - ——— -
2. Genel etkinlestir = Aktif. P0221 |LOKAL Referans Segimi 0 = HMI Anahtarlan 9 = Ser/USB 0 cfg 70 :g?ig\‘Anza P»—‘(;:é?/mgsr\‘(:s!}u ariza (P026x'de = DIt ila DI8 girislerindeki kablolar agik veya zayif temasli
= icerisi = icerisi 1=A1 10 = Kullanimamis Halde
3. P0225 = 1 LOC igerisinde, ve/veya P0228 = 1 REM igerisinde. 2=Al2 11 = CO/DN/PB/Sm F0700 Uzak HMI ile iletigim yok, ancak bu kaynak | @ HMI ile iletisim araylzunin P0312 parametresinde dogru
P 3=AI3 12 = SoftPLC Uzak HMI iletisim Hatasi | igin hiz komutu veya referansi var sekilde yapilandirilip yapilandirimadigini kontrol edin
1.1 HMI EKRANINDAKI GOSTERGELER ‘ R 4=F 13 = Kullanimarmis Halde = HMI kablosunun baglantisi kesilmis
/‘”Ve"O’dUFUmU 5=All +A2>0 14=Al1>0
ikinoil absterae 6=All+A2 15=A2 >0 .
gosterg 7 = E.P. (Elektronik 16=A3>0 4 HIZ REFERANSI VE KOMUT ICIN VARSAYILAN YAPILANDIRMA
Potansiyometre) 17=F1>0
MenU (parametre 8 = Coklu hiz
gruplanni segmek igin) P0222 | UZAKTAN Referans Segimi | P0221'deki segeneklere bakin 1 cfg 1/0 CFW500, hem LOKAL hem de UZAK calisma modlarinda mantiksal komutu ve hiz referansini tanimlayacak
- ayni anda sadece Olotim b P0223 | LOKAL ILERI/GERI Segimi ? = gaa; v?njunde‘ ;v‘z 8 = Kullanimanis 2 cfg 1/0 sekilde parametreleri ayarlanarak fabrikada yapilandirilir. Bu varsayilan ayar, hem 60 Hz hem de 50 Hz motorlar
) Gm birimi = Saat yéninin tersine  Halde z ~ - "
bir parametre grubu (ar?a gostergenin 2 = HMI Anahtari (H) 9 = CO/DN/PB/Eth (H) icin P0204 araciligiyla geri yuklenebilir (P0204 = 5 veya 6).
gosterilir degerini ifade eder) 3 = HMI Anahtarlan (AH) 10 = CO/DN/PB/Eth (AH)
éfg(‘;VUSB " 11 = Kullanimamig Halde LOKAL modunda, komut ve referans CFW500'iin HMI'sina yénlendirilir ve motorun Galistir/Durdur, JOG ve
= e 12 = SoftPLC I - . .
Ana ekran 6 = Seri/USB (AH) Dénilis Yonu komutlarina izin verir. Bu komutlara ek olarak, HMI tus takimi da LOKAL veya UZAK modunu
ubuk grafik P0224 | LOKAL Galistirma/Durdurma | 0 = HMI Anahtarian 3 = Kullanimamis Halde 0 ofg o segmek igin kullanilabilir. Hiz referansi P0121'de veya izleme modunda HMI'nin 43 ve & uslan araciliglyla
H 9 Segimi 1 =DIx 4 = CO/DN/PB/Eth ¢ M Y s gy’
, = = i
1.2 HMI'NIN CALISMA MODLARI 2 — Ser/USB 5 — SoftPLC ayarlanabilir.
izleme Modu P0225 | LOKAL JOG Segimi 0 = Devre Digl Brrak 4 = Kullanimamig Halde 1 cfg (e}
1 = HMI Anahtarlar CO/DN/PB/Eth ardi i i O irilir: anl
= G veridikten sonra HMI'nin baslangic durumudur ve varsayilan degerlerle 5o o sotrLe UZAKTAN modunda, hiz referansi ve komut Uriin .tgr!’nlnallenne yc?lnler.wd‘mhr, DIt Galistir/Durdur ve DI2 Donts
baglatma ekranidir Loc n 3 Seri/USB Yonind ydritar. Referans bu modda Al analog girisi tarafindan yGrGtdidr.
= Men( alani bu modda etkin degildir ~ -J'-U . P0226 | UZAKTAN Rotasyon Secimi | P0223'deki segeneklere bakin 4 cfg /0
= Anaekran, ikincil ekran ve gubuk grafik P0205, P0206 ve P0207 tarafindan nN- lzleme P0227 | UZAKTAN Calistrma/ 0 = HMI Anahtarlan 3 = Kullanimamis Halde 1 cfg 1/0
6nceden tanimlanmis Ug parametrenin degerlerini gésterir oy Durdurma Segimi 1=Dix. 4 = CO/DN/PB/Eth
= izleme modundan ENTER/MENU tusuna bastiginizda ayar moduna . N - A 2 = Seri/USB 5 = SoftPLC
gegersiniz Back Enter P0228 | UZAKTAN JOG Segimi P0225'deki segeneklere bakin 2 cfg /0
Ayar Modu Esc Menu P0263 | DI1 Fonksiyon 0 = Kullanimamis Halde 33 = Elektronik 1 cfg 110
" . 1 = Galistir/Durdur Potansiyometreyi 2 Rampa
Seviye 1: \ 2 = Genel Etkinlestir I
" . " - = & ile Hizlandinn
= Bu, ayar modunun ilk seviyesidir. e tuslarini kullanarak parametre | [param oc 3 = Hizli Durdurma 34 = Yavaglama Elektronik
grubunu segmek mimkindir ~ Ayar 4 = lleri Galis Potansiyometresi 2
= Ana ekran, ikincil ekran, cubuk grafik ve 6lgtim birimleri gésteriimez Seviye 1 g fge”‘ (iahs Rampa ile
= Ayar modunun 2. seviyesine gegmek igin tusuna basin ENTER/MENU - 7= Difdaur gg fg ngp: E;‘sﬁfuu
parametre segimi e rter 8 = Saat Yoninde Donils g7 = Eiokromi
= izleme moduna dénmek igin BACK/ESC tusuna basin Back M Yonu Potansiyometreyi
lenu
Seviye 2: ——— | Esc v ?;}‘?&QL / UZAKTAN Hizlandinn/ Agin
= Parametrenin numarasi ana ekranda ve igerigi ikincil ekranda gosterilir A Lo nn - " 38 = Elektronik
! metr A ~ iy 11 = Elektronik Potansi trevi Yavaslat/
= lstediginiz parametreyi bulmak igin 423 ve & tuslanini kullanin nann Avar Potansiyometreyi KO an‘slyome reyl Yavasia
= Ayar modunun 3. seviyesine gegmek icin ENTER/MENU tusuna basin - P ! V Hizlandirnn a;ia
o P " U Iigy . Seviye 2 a . 39 = Fonksiyon 1 Uygulamasi
parametre igeriginin degistiriimesi 12 = Yavaslama Elektronik 45 _ £onsivon 2 Uyguiamasi
= Ayar modunun 1. seviyesine dénmek igin BACK/ESC tusuna basin — —— Y :’gtfncsgﬁznﬁ‘tzresw 41 = Fonksiyon 3 Uygulamasi
Seviye 3: Back Enter 14 = 3 Rampa 42 = Fonksiyon 4 Uygulamasi
= Parametrenin igerigi ana ekranda gésterilir ve parametrenin numarasi|-————————— | Esc Menu 15ila 17 = Kullanimamig 43 = Fonksiyon 5 Uygulamasi
P x I~ PARAM LOC A NN p Hald 44 = Fonksiyon 6 Uygulamasi
ikincil ekranda gésterilir ~ PU ou A lalde . . -
" L - icin 4 ve @ tus| 18 = Herhangi Bir Harici 45 = Fonksiyon 7 Uygulamasi
= Segcilen parametre i¢in yeni degeri yapilandirmak igin ve tuslarini mnn Alarm Yok 46 = Fonksiyon 8 Uygulamasi
kullanin .y Ayar 19 = Herhangi Bir Harici 47 = Dahili PID Otomatik/
= Degisikligi onaylamak (yeni degeri kaydetmek) icin ENTER/MENU tusuna - Seviye 3 Aniza Yok Manuel galisma
veya degisikligi iptal etmek (yeni degeri kaydetmemek) igin BACK/ ESC : - U g? = gﬁggw :Af;;ugfgg;‘g‘zowmaﬂk/
o sievtiaivn = Sof
tusuna basin. Her iki durumda da HMI ayar modunun 2. seviyesine déner 22 — PID Manuel/Otomatik 49 = Baypas
23 = Kullaniimamig Halde 50 = Yangin Modu
24 = Ugarak Baslatmay! 51 = Galistir/Durdur
2 ANA PAREMETRELER Devre Disi Birak Ack-Kill
25=DC kHEt Reglator 52 = Acllig Kilidi ile ileri
Ock Programming  Galigtrma
NOT! ullanict 1.‘ Yikle 53 = Agllis Kilidi ile Ters
ro = salt okunur parametre. gg = Kullanici 21 Yikle Calisma
V/f = V/f modunda kullanilabilen parametre. 30 ve 31 = Kullanimamis
cfg = yapilandirma parametresi, deger yalnizca motor durdurulmusken degistirilebilir. g;‘?% Rampa Goklu Hz
VVW = VVW modunda kullanilabilen parametre. P0264 | DI2 Fonksiyon P0263 teki Segeneklere bakin 8 ofg 10
VVW PM = VVW PM modunda kullanilabilen parametre. P0265 | DI3 Fonksiyon P0263'teki Segeneklere bakin 20 cfg /0
Vektdr = vektér modunda kullanilabilen parametre. P0266 | DI4 Fonksiyon P0263'teki Segeneklere bakin 10 cfg 1/0
Sless = parametre sadece sensdrsiiz modda kullanilabilir. P0267 | DI5 Fonksiyon P0263'teki Segeneklere bakin 0 cfg Vo
_ . - P, P0268 | DI6 Fonksiyon P0263'teki Segeneklere bakin 0 cfg 1’0
Enc = parametre sadece enkoderli vektér modunda kullanilabilir. P0269 | DI7 Forksiyon P63 toki Seceneklere bakin o ofg /o
P0270 | DI8 Fonksiyon P0263'teki Segeneklere bakin 0 cfg 1’0
P0295 | Invertér Anma Akimi 0,0ila 400,0 A Inverter modeline ro OKU
gore
P0296 | Hat Anma Gerilimi 0=200-240V 4=480V Inverter modeline | ro, cfg OKU
1=380V 5=500 - 525 V gore
2=400- 415V 6="550-575V
3=440- 460V 7.=600V
P0297 | Anahtarlama Frekansi 2500 ila 15000 Hz 5000 Hz cfg
P0401 | Motor Anma Akimi 0,0ila 400,0 A 1,0 X oo cfg MOTOR,
BASLANGIC
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- — ek, H5 b P0136 | Fait Tt 0.0 % 30.0 % R v/t i, Erlel i LIPSHLGY W RN B AR A
2 R B AR S FRBLA L ML e sypns | wien | sl B B e
LTS AR 2, 3D SR PRI, S35 PO156 | 1 B 100% 0.0 % 400.0 A LIxT F0091 SIEDTx (PO2GX) “TEAPHHME" I | M DI % DIS 4 AJRER T sk A B
P0220 = 2 & 3. P0225 =LOC 8kPO227r1{50= REMII0. PO157 [ i HHifi50 & 0.0 % 400.0 A LOx1 bl T K ihih s
PO158 | 1L A5 & 0.0 % 100.0 A 08 x 1 |_=_o7aoo . N Eﬁl_rﬁiiﬁ%,‘m N R m;u B B ESH PO312 IEHACE
3‘;?}% ﬁ;’;ﬁ\*ﬂggﬁﬁﬁg&%}gggygﬁéﬂﬁ;&%ﬂ%’%’ifﬁfﬁfﬁjﬁ %;52%;? ﬁ*{}gg P0202 | Fal %A ?)FEZVH*&FH 257\, v;ﬁ:m T ofe ] SZFEHMLEA b AHZBAR RN A B W HMI ST
FAE, JERAZ R, LR DRHE R R (R B R, FLEAFIE. ML Ta % i AL - - N
s ‘ ;- plesi sev RESETESHARE
y g/%%t ) ey T G %uﬁm;ﬁm TR
2. = P0204 | 514k/RfF 5 01 = 7=m 1 0 cfg N [
o 100 T PO2ZEANI= REMIOL. ! 2 'am oo = e 2 CRWS00L1 LR FLAF 5%, DL AN RUE BB XUZAE & AOIE S . JEI60 HoRIS0 Hy
3 = i P0043 9 = @A 1 HHLIPO204 77 1ZBR NI B (0204= 5EL6) -
R 4= %5 PO044 10 = fggi 2
1.1 HMI 5= WEG 60 H: 1 =1 Sof tPLC N NP N -
TREFIRTN - 6 - $14% WEG 50 e 1% 1 = A TEASIEA T, $52H15 B RECFWE00/HMT, RVF4R4 247/fF1k. JOGRIHHLUE . /7. BRTIXEE4R 4, HMT
AR P0220 | LOC/REM 4% Src 0 = WA 6 = MI1/USB (REW) 2 ctg | HA/Hith A AT LU TR PEA S B AR B PT/EPO121 SR I AE i 43 AT HIHNT a0 i N AR
_ . 1= B 7= KA S
«— s 2 = HMIHE (A ML) 8= s St
S GBS - 3 = HMIgE GEf) 9 = CO/DN/PB/Eth (LOC) . . i _— P - R .
Saicac o) . 4= Dix 10 = CO/DN/PB/Eth (REM) TERC R, L S HAH MR 4R 177 &0 ; DIIPAT 384T/41E, DI2AT ek Jr . 2%l
R NS ¢ ML (E2% 5 = HO/USBHIC (LOC) 11 = SoftPLC TR R A AT LT
ik cv/ FEARRED P0221 | LOCEHik#E LOCZHIE4R0 = HMT 8 9 = Hi1/USB 0 cfg | HIA/Hit
o 1= A1l 10 = AAf
< STy 2 = Al2 11 = CO/DN/PB/Eth
B g HRE 3= AI3 12 = SoftPLC
EERBE 4=FI 13 = AKAEH
5= AIL + AI2 > 0 14 = ATL > 0
= 6 = ATl + AI2 15 =AI12 >0
1.2 HMHRIERR T=EP 16 = AI3 > 0
EE 8= i 17 =F1 >0
. > : P0222 | REMZ %k #% JLP0221HP (T 1 cfg SN/
u bN , RA N RS, B HbAE .
n ﬁg%gﬁ@gﬁiig%@;ga AR L tee 0 P0223 |LOC FWD/REV 3#%4f 0 = £ 6 = ifil1/USB (AH) 2 cfg | HIA/H
B kR, SRR 2IP0205, POR0GHIPO20THIAE L= A - i 1 - e A = ARALH
S nnN- 2 = HMT (i) 9 = CO/DN/PB/Eth (i)
SR /SR, SR B B uu yy 3 = M & AID 10 = COMUPLBth (D
. . - . 1= DIx 1=
. Nl HEN 5 = fI/USB_ () 12 = SoftPLC
o REER B ‘ﬁ* P0224 | L0C J217/FE EHE 0= NI 3 = KA 0 ofe | WA/Hih
1 =DIx 4 = CO/DN/PB/Eth
W OXREREBR 1 g ol M N g s M) A LG 2 = HI/USB 5= Softhic
: i#?ﬁ% ;@ug}lgggiﬂ%lsﬁﬁ P ~ iQ;ﬁ P0225 | LOC J0G k4% 0= %ﬁﬁﬁg 4= R{EM 1 cfg | HN/Hth
) 14 1= M1 5 = CO/DN/PB/Eth
B R REGR B, RE B 2 = DIx 6 = SoftPLC
. - - A 3 = H/USB
i gg P0226 | REV Jichik it WP0223] AT 1 cfg | WA/t
:&:ﬁﬁﬁas TEER *q: %ﬁm ¢ ERIE R R R ParAM LOC B P0227 | REM J&17 /411 k4% 0 = Tecla HMI 3 = KfEH 1 cfg L INE T
SR AEL R, SHNRLTR R - -
S ind o e il damme
T /¥$ i, I&A‘ﬁﬁﬁfm 3% - BHNFEN. ! W P0228 | REM JOG 4% P0225 T I3 2 cfe | HiA/da
BOEE JREIARE B RREN R 12 PU u . 24 0263 | DLL I 0 = Kl RS i s (K
. L il 1 = izfi/fk 29 = PIC
oy | HA 2= FREN 30%&3{%— K
: 3= 32 =
. o, SRR R KR e pn nn) | i ot v :
u @ FERTIE S H s S ~ TV \ 4 5 = Rkl
L3 i HE S BRAEHIHED BT SRR B, BUE mnn 6 = j33)
u Eﬁuﬂ%ﬁ%ﬂﬁ RS T, ML SRR ARG 24 1wy . W 7= {3k B il
34 8 = NN EHHERE 5T FEIE/ DIKE. P.
: 2 Ll 9 = LOC/REM WEE. P, /K
10 Thile 1 BA
1 2 rjﬁg
% 1 I
2 EBHY 1 i
s
e R
EE! i
ro = HESH. B
v/t = Vi AT WS eSS
cfg = MCESH, Bl A AEERNLFIL S E L.
VVW = VVWEEH il 24T IR )
REE = KBTS R i
Sless = R AL AR AT S5 W enr ST /20T
A = -
Enc = B 4pdds REHEH TS 4. P0264 |DI2 Jifit LPO2637H (11 % 15 8 cfg | HA/dith
P0265 | DI3 Thfit JLPO263H 15T 20 cfg | HA/Hih
P0266 | DI4 Tjfi JLPO2631 1 IE 15T 10 cfg HIN/Hi
P0267 [DI5 it JLPO263 T 0 cfg | HA/dat
P0268 |DI6 Jjfit: LP0263 1) i35 0 cfg | HIA/fith
P0269 |DI7 Jjfit WLPO26351 )15 0 cfg | HA/Hih
P0270 | DI8 ThfiE JLP0263r1(1) 2 15 0 cfg | HN/Hidh
P0295 | a3 AE LI 0.0 % 400.0 A IR ro T
BEBRUE
P0296 | £k BEHIE T 0 =200 - 240 V 4=480 V e ro, cfg 2
1=380V 5 =500 - 525 V BBRG
2 =400 - 415 V 6 = 550 - 575 V
3 = 440 - 460 V 7= 600 V
P0297 | Zeiuliix 2500 % 15000 Hz 5000 Hz cfg
PO401 | fuilLAE A 0.0 % 400.0 A L0 X L cfg bl
s
P0402 | HLHLATE FJE 0 & 30000 #/% 1710 (1425) cfg AL,
/%) A3
P0403 | HHLATE % 0 % 500 Hz 60 (50) Hz cofg AL,
B3




