
Szybkie Odniesienie do Parametru
Częstotliwość Falownika CFW500
1 STOSOWAĆ HMI W CELU OPEROWANIA FALOWNIKIEM

Nacisnąć ten przycisk, aby przyspieszyć silnik do prędkości ustawionej w P0122 w czasie określonym 
przez rampy przyspieszania. Prędkość silnika jest zachowana, gdy klawisz jest przytrzymany. Podczas gdy 
przycisk zostaje zwolniony, silnik zmniejsza prędkość w czasie określonym przez rampy, aż się zatrzyma. 
Niniejsza funkcja jest aktywna, gdy wszystkie poniższe warunki są spełnione:
1. Włącz/Zatrzymaj= Zatrzymaj
2. Uaktywnij ogólne = Aktywuj
3. P0225 = 1 w LOC i/lubP0228 = 1 w REM.

Nacisnąć przycisk, aby przełączać pomiędzy 
trybem LOCAL i REMOTE.
Aktywny, gdy:
P0220 = 2 lub 3.

Nacisnąć przycisk, aby określić kierunek 
obrotów silnika.
Aktywny, gdy:
P0223 = 2 lub 3 w LOC i/lub P0226 = 2 
lub 3 w REM.

- W trybie monitorowania: nacisnąć ten 
przycisk, aby zwiększyć prędkość.
- W trybie ustawień, poziom 1: nacisnąć ten 
przycisk, aby przejść do poprzedniej grupy. 
- W trybie ustawień, poziom 2: nacisnąć ten 
przycisk, aby przejść do kolejnego parametru..
- W trybie ustawień, poziom 3: nacisnąć 
ten przycisk, aby zwiększyć zawartość 
parametru..

- W trybie ustawień, poziom 1: nacisnąć ten 
przycisk, aby przejść do trybu monitotowania.
- W trybie ustawień, poziom 2: nacisnąć 
ten przycisk, aby powrócić do poziomu 1 
trybu ustawień.
- W trybie ustawień, poziom 3: nacisnąć ten 
przycisk, aby anulować nową wartość (nowa 
wartość nie została zachowana) i powrócić do 
poziomu 2 trybu ustawień.

- W trybie monitorowania: nacisnąć ten przycisk, 
aby wejść w tryb ustawiania.
- W trybie ustawień, poziom 1: nacisnąć ten 
przycisk, aby wybrać wymaganą grupę parametrów 
- pokaże się wybrana grupa parametrów.
- W trybie ustawień, poziom 2: nacisnąć ten 
przycisk, aby wyświetlić parametr -  pokaże się 
zawartość w celu jej zmiany.
- W trybie ustawień, poziom 3: nacisnąć ten 
przycisk, aby zachować nową wartość parametru - 
powróci się do poziomu 2 trybu ustawień.

- W trybie monitorowania: nacisnąć ten przycisk, 
aby zmniejszyć prędkość.
- W trybie ustawień, poziom 1: nacisnąć ten 
przycisk, aby przejść do kolejnej grupy.
- W trybie ustawień, poziom 2: nacisnąć ten 
przycisk, aby przejść do poprzedniego parametru..
- W trybie ustawień, poziom 3: nacisnąć ten 
przycisk, aby zmniejszyć zawartość parametru.

Nacisnąć ten przycisk, aby przyspieszyć silnik w 
czasie określonym przez rampy przyspieszania.
Aktywny, gdy:
P0224 = 0 w LOC lub P0227 = 0 w REM.

Nacisnąć ten przycisk, aby zwolnić silnik w czasie 
określonym przez rampy hamowania.
Aktywny, gdy:
P0224 = 0 w LOC lub P0227 = 0 w REM.

	1.1 IWSKAZANIA NA WYŚWIETLACZU HMI
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	1.2 TRYBY OPERACYJNE HMI

Tryb monitorowania
�� Jest to początkowy status HMI po włączeniu zasilania i ekranu inicjalizacji, z 

wartościami domyślnymi.
�� Pole Menu nie jest aktywne w tym trybie.
�� Główny wyświetlacz, wyświetlacz pomocniczy i słupkowy wskaźnik graficzny pokazują 

wartości trzech parametrów   wstępnie zdefiniowane przez P0205, P0206 i P0207.
�� Z trybu monitorowania, po naciśnięciu przycisku  ENTER/MENU przechodzi się 

do trybu ustawień
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Poziom 1:
�� Jest to pierwszy poziom trybu ustawień. Grupę parametrów wybiera się poprzez 

przycisk   i 
�� Wyświetlacz główny, wyświetlacz pomocniczy, słupkowy wskaźnik i jednostki 

pomiarowe nie są pokazane.
�� Nacisnąć przycisk  ENTER/MENU aby przejść do poziomu 2 trybu ustawień - 

wybór parametrów.
�� Nacisnąć przycisk  BACK/ESC aby wrócić do trybu monitorowania

Poziom 2:
�� Numer parametru pokazany jest na głównym wyświetlaczu a jego zawartość na 

wyświetlaczu pomocniczym.
�� Użyć przycisku   i  aby znaleźć wymagany parametr.
�� Nacisnąć przycisk ENTER/MENU aby przejść do poziomu 3 trybu ustawień - zmiana 

zawartości parametrów.
�� Nacisnąć przycisk BACK/ESC taby wrócić do poziomu 1 trybu ustawień.

Poziom 3:
�� Zawartość parametru pokazana jest na głównym wyświetlaczu a jego numer na 

wyświetlaczu pomocniczym.
�� Użyć przycisków   i  aby skonfigurować nową wartość wybranego parametru.
�� Nacisnąć przycisk ENTER/MENU aby zatwierdzić zmianę (zapisać nową wartość) lub 

BACK/ ESC aby anulować zmianę (nie zapisać nowej wartości). W obu przypadkach, 
HMI powróci do poziomu 2 trybu ustawień.

2 GŁÓWNE PARAMETRY

UWAGA!
ro = czytać tylko parametr.
V/f = parametr dostępny w trybie V/f.
cfg = parametr konfiguracyjny, jego wartość można zmienić wyłącznie przy zatrzymanym silniku
VVW = parametr dostępny w trybie VVW.
Vektor = parametr dostępny w trybie wektora.
Sless = parametr dostępny tylko w trybie bez czujnika.
Enc = parametr dostępny tylko w trybie wektora z enkoderem.

Param. Opis   Regulowany zakres Ustawienie 
fabryczne Propr.     Grupy 

P0000 Dostep do parametrów 0 - 9999 Co 0
P0001 Odniesienie prędkości 0 - 65535 ro CZYTAĆ
P0002 Prędkość wyjściowa (silnik) 0 - 65535 ro CZYTAĆ
P0003 Prąd silnika 0.0 do 200.0 A ro CZYTAĆ
P0004 napięcie obwodu 

pośredniego DC (Ud)
0 do 2000 V ro CZYTAĆ

P0005 Częstotliwość wyjściowa 
(silnik)

0,0 do 500,0 Hz ro CZYTAĆ

Param. Opis   Regulowany zakres Ustawienie 
fabryczne Propr.     Grupy 

P0006 Status falownika 0 = gotowy
1 = praca
2 = Podnapięcie
3 = Ustaerka

4 = Samostrojenie
5 = Konfiguracja
6 = Hamowanie prądem 
stałym DC
7 = Tryb Uśpienia

ro CZYTAĆ

P0007 Napięcie wyjściowe 0 do 2000 V ro CZYTAĆ
P0010 Moc wyjściowa 0,0 do 6553,5 kW ro CZYTAĆ
P0011 Współczynnik mocy -1,00 - 1,00 ro CZYTAĆ
P0012 DI8 do DI1 Status Bit 0 = DI1

Bit 1 = DI2
Bit 2 = DI3
Bit 3 = DI4

Bit 4 = DI5
Bit 5 = DI6
Bit 6 = DI7
Bit 7 = DI8

ro CZYTAJ, I/O

P0013 Status DO5 do DO1 Bit 0 = DO1
Bit 1 = DO2
Bit 2 = DO3

Bit 3 = DO4
Bit 4 = DO5

ro CZYTAJ, I/O

P0022 Wartość FI Hz 0 do 20000 Hz ro CZYTAJ, I/O
P0023 Wersja SW zasilania 0,00 - 655,35 ro CZYTAĆ
P0030 Temperatura radiatora -20 do 150 ºC ro CZYTAĆ
P0037 Przeciążenie silnika Ixt 0 do 100 % ro CZYTAĆ
P0047 Status KONFIG 0 - 999 ro CZYTAĆ
P0048 Aktualny alarm 0 - 999 ro CZYTAĆ
P0049 Aktualna usterka 0 - 999 ro CZYTAĆ
P0050 Ostatnia usterka 0 - 999 ro CZYTAĆ
P0100 Czas przyspieszenie 0,1 do 999,0 s 10,0 s PODSTAWOWY

P0101 Czas opóźnienia 0,1 do 999,0 s 10,0 s PODSTAWOWY

P0120 Zapas do prędkości 
odniesienia

0 = Nieaktywny
1 = Aktywny
2 = Zapas por P121

Co 1 

P0121 Odniesienie do klawiatury 0,0 do 500,0 Hz 3,0 Hz
P0133 Minimalna prędkość 0,0 do 500,0 Hz 3,0 Hz PODSTAWOWY
P0134 Maksymalna prędkość 0,0 do 500,0 Hz 66.0 (55.0) Hz PODSTAWOWY
P0135 Maksymalny prąd wyjściowy 0.0 do 200.0 A 1.5 x Inom V/f, VVW PODSTAWOWY,

SILNIK
P0136 Ręczne wzmocnienie 

momentu obrotowego
0.0 to 30.0 % Według

modelu falownika
V/f PODSTAWOWY,

SILNIK
P0156 Prąd przeciążenia 100% 0.0 do 200.0 A 1.1 x Inom

P0157 Prąd przeciążenia 50 % 0.0 do 200.0 A 1.0 x Inom

P0158 Prąd przeciążenia 5 % 0.0 do 200.0 A 0.8 x Inom

P0202 Rodzaj sterowania 0 = V/f
1 = nie stosowany
2 = nie stosowany

3 = bez czujnika
4 = enkoder
5 = VVW

Co 0 cfg ROZRUCH

P0204 Załaduj/Zapisz parametry 0 to 4 = niestosowane
5 = Załaduj WEG 60 Hz
6 = Załaduj WEG 50 Hz
7 = Załaduj użytkownika 1
8 = Załaduj użytkownika 2

9 = Zapisz użytkownika 1
10 = Zapisz użytkownika 2
11 = Załaduj domyślny 
programPLC
12 to 15 = zarezerwowany

Co 0 cfg

P0220 Źródło wyboru LOC/REM 0 = Zawsze lokalny
1 = Zawsze zdalny
2 = klawisz HMI (LOC)
3 = klawisz HMI (REM)
4 = DIx
5 = Szeregowy/USB 
(LOKALNY)

6 = Szeregowy/USB 
(ZDALNY)
7 = nie stosowany
8 = nie stosowany
9 = CO/DN/PB/Eth (LOC)
10 = CO/DN/PB/Eth (REM)
11 = Program PLC

Co 2 cfg I/O

P0221 10 = CO/DN/PB/Eth (REM) 0 = klawisze HMI
1 = AI1
2 = AI2
3 = AI3
4 = FI
5 = AI1 + AI2 > 0
6 = AI1 + AI2
7 = E.P.
8 = wielobiegowy

9 = szeregowy/USB
10 = Niestosowane
11 = CO/DN/PB/Eth
12 = SoftPLC
13 = nie stosowany
14 = AI1 > 0
15 = AI2 > 0
16 = AI3 > 0
17 = FI > 0

Co 0 cfg I/O

P0222 Wybór zdalnego odniesienia Patrz opcje w P221 Co 1 cfg I/O
P0223 Wybór LOC FWD/REV 0 = Zgodnie z ruchem 

wskazówek zegara
1 = Przeciwnie do ruchu 
wskazówek zegara
2 = klawisz HMI (H)
3 = klawisze HMI (AH)
4 = DIx
5 = Szeregowy/USB (H)

6 = Szeregowy/USB (AH)
7 i 8 = niestosowane
9 = CO/DN/PB/Eth (H)
10 = CO/DN/PB/Eth (AH)
11 = nie stosowany
12 = SoftPLC

Co 2 cfg I/O

P0224 Wybór uruchomienia/
zatrzymania LOC

0 = klawisze HMI
1 = DIx
2 = szeregowy/USB

3 = Niestosowane
4 = CO/DN/PB/Eth
5 = SoftPLC

Co 0 cfg I/O

P0225 Wybór LOC JOG 0 = Wyłączone
1 = klawisze HMI
2 = DIx
3 = szeregowy/USB

4 = Niestosowane
5 = CO/DN/PB/Eth
6 = SoftPLC

Co 1 cfg I/O

P0226 Wybór rotacji REM Patrz opcje w P0223 Co 4 cfg I/O
P0227 Wybór uruchomienia/

zatrzymania REM
0 = Tecla HMI
1 = DIx
2 = szeregowy/USB

3 = Niestosowane
4 = CO/DN/PB/Eth
5 = SoftPLC

Co 1 cfg I/O

P0228 Wybór REM JOG Patrz opcje w P0225 Co 2 cfg I/O
P0263 Funkcja DI1 0 = nie stosowany

1 = Praca/ zatrzymanie
2 = Ogólne włączenie
3 = Szybkie zatrzymanie
4 = Do przodu
5 = Do tyłu
6 = Start
7 = Stop
8 = Obrót zgodnie z 
ruchem wskazówek 
zegara
9 = Lokalny/zdalny
10 = impulsowy
11 = Przyspieszenie E.P.
12 = Opóźnić E.P.
13 = wielobiegowy
14 = druga rampa
15 = nie stosowany
16 = JOG +
17 = JOG -
18 = Nie zewnętrzny Alarm
19 = Nie zewnętrzny Błąd
20 = Reset
21 = SoftPLC
22 = Ręczny/Auto PID

23 = nie stosowany
24 = Funkcja 
przechwytywania jest 
niemożliwa
25 = Regulator połączenia 
DC
26 = Blokada programu
27 = Załaduj użytkownika 1
28 = Załaduj użytkownika 2
29 = PTC
30 i 31 = niestosowane
32 = druga rampa 
wielobiegowa
33 = druga rampa E.P. Ac.
34 = druga rampa E.P. De.
35 = druga rampa działania 
FWD
36 = druga rampa rew. 
działania
37 = Włączenie / Ac. E.P.
38 = De. E.P. / Wyłączenioe
39 = Zastosowanie funkcji 1
40 = Zastosowanie funkcji 2
41 = Zastosowanie funkcji 3
42 = Zastosowanie funkcji 4
43 = Zastosowanie funkcji 5
44 = Zastosowanie funkcji 6
45 = Zastosowanie funkcji 7
46 = Zastosowanie funkcji 8

Co 1 cfg I/O

P0264 Funkcja DI2 Patrz opcjew P0263 Co 8 cfg I/O
P0265 Funkcja DI3 Patrz opcjew P0263 Co 20 cfg I/O
P0266 Funkcja DI4 Patrz opcjew P0263 Co 21 cfg I/O
P0267 Funkcja DI5 Patrz opcjew P0263 Co 0 cfg I/O
P0268 Funkcja DI6 Patrz opcjew P0263 Co 0 cfg I/O
P0269 Funkcja DI7 Patrz opcjew P0263 Co 0 cfg I/O
P0270 Funkcja DI8 Patrz opcjew P0263 Co 0 cfg I/O
P0295 Znamionowy Prąd Falownika 0.0 do 200.0 A Według

modelu falownika
ro CZYTAĆ

P0296 Napięcie znamionowe linii 0 = 200 - 240 V
1 = 380 V
2 = 400 - 415 V
3 = 440 - 460 V

4 = 480 V
5 = 500 - 525 V
6 = 550 - 575 V
7 = 600 V

Według
modelu falownika

ro CZYTAĆ

P0297 Częstotliwość przełączania 2500 do 15000 Hz 5000 Hz
P0401 Prąd znamionowy silnika 0.0 do 200.0 A

1.0 x Inom cfg SILNIK
ROZRUCH

P0402 Prędkość znamionowa silnika 0 do 30000 rpm 1710 (1425) 
obr/min

cfg SILNIK
ROZRUCH

P0403 Częstotliwość znamionowa 
silnika

0 do 500 Hz 60 (50) Hz cfg SILNIK
ROZRUCH

3 USTERKI I ALARMY

Najczęstsze usterki i alarmy

1.1 HMI显示屏指示
变频器状态

柱状图

菜单（选择参数组别）-
一次只显示一个参数

组别
测量单位（它参考
主要指示值）

二级指示

主显示屏

1.2 HMI操作模式

监控模式

�� 接入电源、初始化屏幕后，HMI的状态为初始状态，含故障值。
�� 在这种模式中，这个字段菜单未启动
�� 主显示、二次显示和柱状图表明P0205、P0206和P0207预先定义的三个
参数值。

�� 当你按下进入/菜单键时，你从监控模式切换到设置模式

监视器

设置
2 级

设置
3 级

设置
1 级

进入 
菜单

进入 
菜单

进入 
菜单

返回 
退出

返回 
退出

返回 
退出设置模式

1 级：
�� 这是设置模式的 1 级。可以用 和 键来选择参数组别
�� 未显示主显示、二次显示、柱状图和测量单位
�� 按下 进入/菜单 键，进入设置模式的 2级 - 参数选择。
�� 按下 返回/退出 键，返回到监控模式

2 级：
�� 参数数量显示在主显示中，参数内容显示在二次显示中
�� 使用 和 键找到所需的参数
�� 按下 进入/菜单 键，进入设置模式的 3级 - 参数内容修改。
�� 按下 返回/退出 键，返回到监控模式 1级

3 级：
�� 参数内容显示在主显示中，参数数量显示在二次显示中
�� 使用 和 键，在所选参数中设置新值
�� 按下 进入/菜单 键，确定修改（保存新值）或按下 返回/退出 键，取消修
改（未保存新值）。两种情况下，HMI 返回设置模式的 2级

主要参数

注意！
ro = 只读参数。
V/f = V/f 模式下可用参数。
cfg = 配置参数，数值只能在电机停止后更改。
VVW = VVW模式中的可用参数。
矢量 = 矢量模式中的可用参数。
Sless = 仅是无传感器模式中的可用参数。
Enc = 含编码器矢量模式中的可用参数。

参数 描述   可调节范围 出厂设置 归属主体     组别

P0000 参数入口 0 至 9999 0

P0001 速度参考值 0 至 65535 ro 读取

P0002 输出速度（电机） 0 至 65535 ro 读取

P0003 电机电流 0.0 至 200.0 A ro 读取

P0004 直流环节电压（Ud） 0 至 2000 V ro 读取

P0005 输出频率（电机） 0.0 至 500.0 Hz ro 读取

P0006 变频器状态 0 = 就绪
1 = 运行
2 = 低压
3 = 故障

4 = 自动调谐
5 = 配置
6 = 直流制动
7 = 睡眠模式

ro 读取

P0007 输出电压 0 至 2000 V ro 读取

P0010 输出功率 0.0 至 6553.5 kW ro 读取

P0011 功率系数 -1.00 至 1.00 ro 读取

P0012 DI8 至 DI1 状态 0 位 = DI1
1 位 = DI2
2 位 = DI3
3 位 = DI4

4 位 = DI5
5 位 = DI6
6 位 = DI7
7 位 = DI8

ro 读取，输
入/输出

P0013 DO5 至 DO1 状态 0 位 = DO1
1 位 = DO2
2 位 = DO3

3 位 = DO4
4 位 = DO5

ro 读取，输
入/输出

P0022 FI Hz 值 0 至 20000 Hz ro 读取，输
入/输出

P0023 主要 SW 版本 0.00 至 655.35 ro 读取

P0030 散热器温度 -20 至 150ºC ro 读取

P0037 电机过载 Ixt 0 至 100 % ro 读取

P0047 配置状态 0 至 999 ro 读取

P0048 当前警报 0 至 999 ro 读取

P0049 当前故障 0 至 999 ro 读取

P0050 上次故障 0 至 999 ro 读取

P0100 加速时间 0.1 至 999.0秒 10.0 s 基础

P0101 减速时间 0.1 至 999.0秒 10.0 s 基础

P0120 速度参考备份 0 = 无效
1 = 有效
2 = 经 P0121 备份

1 

P0121 键盘参考 0.0 至 500.0 Hz 3.0 Hz

P0133 最低速度 0.0 至 500.0 Hz 3.0 Hz 基础

P0134 最高速度 0.0 至 500.0 Hz 66.0 (55.0) Hz 基础

P0135 最大输出电流 0.0 至 200.0 A 1.5 x Inom V/f, VVW 基础,
电机

P0136 手动转矩提升 0.0 至 30.0 % 根据
变频器型号

V/f 基础,
电机

P0156 过载电流100% 0.0 至 200.0 A 1.1 x I
nom

P0157 过载电流50 % 0.0 至 200.0 A 1.0 x I
nom

P0158 过载电流5 % 0.0 至 200.0 A 0.8 x I
nom

P0202 控制类型 0 = V/f
1 = 未使用
2 = 未使用

3 = 无传感器
4 = 编码器
5 = VVW

0 cfg 启动

P0204 负载/保存参数 0至4 = 未使用
5 = 负载 WEG 60 Hz
6 = 负载 WEG 50 Hz
7 = 加载用户 1
8 = 加载用户 2

9 = 保存用户 1
10 = 保存用户 2
11 = 加载默认 SoftPLC
12 至 15 = 保留

0 cfg

P0220 LOC/REM 选择 Src 0 = 总是本地
1 = 总是远程
2 = HMI 键 (LOC)
3 = HMI 键 (REM)
4 = DIx
5 = 串口/USB (LOC)

6 = 串口/USB (REM)
7 = 未使用
8 = 未使用
9 = CO/DN/PB/Eth (LOC)
10 = CO/DN/PB/Eth (REM)
11 = SoftPLC

2 cfg 输入/输出

P0221 LOC参考选择 0 = HMI 键
1 = AI1
2 = AI2
3 = AI3
4 = FI
5 = AI1 + AI2 > 0
6 = AI1 + AI2
7 = E.P.
8 = 多速

9 = 串口/USB
10 = 未使用
11 = CO/DN/PB/Eth
12 = SoftPLC
13 = 未使用
14 = AI1 > 0
15 = AI2 > 0
16 = AI3 > 0
17 = FI > 0

0 cfg 输入/输出

P0222 REM参考选择 见P0221中的选项 1 cfg 输入/输出

P0223 LOC FWD/REV 选择 0 = 顺时针
1 = 逆时针
2 = HMI 键（H）
3 = HMI 键（AH）
4 = DIx
5 = 串口/USB (H)

6 = 串口/USB (AH)
7和8 = 未使用
9 = CO/DN/PB/Eth (H)
10 = CO/DN/PB/Eth (AH)
11 = 未使用
12 = SoftPLC

2 cfg 输入/输出

Usterka / Alarm Opis Możliwe przyczyny

A0046
Przeciążenie silnika

Alarm przeciążenia silnika �� Ustawienia P0156, P0157 i P0158 są zbyt niskie dla stosowanego silnika
�� Przeciążenie na wałku silnika

A0050
Moduł mocy
Nadmierna temperatura

Alarm nadmiernej temperatury z
czujnika temperatury modułu (NTC)

�� Wysoka temperatura otoczenia wokół falownika (> 50 °C (> 122 °F)) 
i wysoki prąd wyjściowy

�� Zablokowany lub uszkodzony wentylator
�� Radiator jest za brudny, nie dopuszcza do przepływu powietrza

A0090
Alarm zewnętrzny

Alarm zewnętrzny przez DIx (opcja „Brak 
zewnętrznego alarmu” w P026x)

�� Okablowanie na wejściach DI1 do DI8 są otwarte lub mają słaby styk

A0700
Błąd komunikacji ze 
zdalnym HMI

Brak komunikacji ze zdalnym HMI ale
nie ma komendy prędkości lub odniesienia
dla tego źródła

�� Sprawdzić, czy interfejs komunikacji z HMI jest odpowiednio 
skonfigurowany w parametrze P312

�� Odłączony kabel HMI
F0021
Przepięcie na DC
Połączenie

Usterka przepięcia na obwodzie
pośrednim

�� Złe napięcie zasilania; sprawdzić, czy dane na etykiecie falownika są 
zgodnie z parametrami zasilania i parametrem P0296

�� Napięcie zasilania jest zbyt niskie, wytwarzanie napięcia na połączeniu 
DC jest poniżej minimalnej wartości (w P004):
Ud < 200 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0)
Ud > 360 Vdc in 380-480 Vac (P0296 = 1)
Ud < 500 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2)

�� Awaria fazy na wejściu
�� Awaria w obwodzie wstępnego ładowania

F0022
Przepięcie na DC
Połączenie

Usterka przepięcia na obwodzie
pośrednim

�� Złe napięcie zasilania; sprawdzić, czy dane na etykiecie falownika są 
zgodnie z parametrami zasilania i parametrem P0296

�� Napięcie zasilania jest zbyt niskie, wytwarzanie napięcia na połączeniu 
DC jest poniżej minimalnej wartości (w P004):
Ud > 410 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0)
Ud > 810 Vdc in 380-480 Vac (P0296 = 1)
Ud > 1000 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2)

�� Bezwładność ładunku jest za wysoka lub rampa opóźnienia jest 
za szybka

�� Ustawienie P0151 lub P0153 jest zbyt wysokie
F0031 
Błąd komunikacji z 
modułem wtykowym

Główne sterowanie nie może ustawić 
połączenia komunikacji z modułem 
wtykowym

�� Moduł wtykowy jest uszkodzony
�� Moduł wtykowy nie jest prawidłowo podłączony
�� Problem w identyfikacji modułu wtykowego; patrz P0027 celu 

uzyskania dalszych informacji
F0051
Przegrzanie IGBT

Nadmierna temperatura mierzona na
czujniku temperatury zasilacza

�� Wysoka temperature otoczenia wokół falownika (>50 °C (>122 °F)) 
i wysoki prąd wyjścia

�� Zablokowany lub uszkodzony wentylator
�� Radiator jest za brudny, nie dopuszcza do przepływu powietrza

F0070
Prąd przeciążeniowy/ 
Zwarcie

Prąd przeciążeniowy lub zwarcie na
wyjściu, połączenie prądu stałego lub 
rezystor hamowania

�� Zwarcie pomiędzy dwoma fazami silnika
�� Zwarcie reostatycznego rezystora hamowania łączącego kable
�� Moduł IGBTs jest w stanie zwarcia lub jest uszkodzony
�� Start przy zbyt krótkiej rampie przyspieszenia
�� Start przy obracaniu silnika bez funkcji lotnego startu

F0072
Przeciążenie silnika

Awaria przeciążenia silnika (60 s w 
1.5xInom)

�� Ustawienie P0156, P0157, P0158 jest zbyt nisko względem natężenia 
prądu pracy silnika

�� Przeciążenie na wałku silnika
F0080
Usterka CPU (układ 
kontrolny)

Usterka związana z algorytmem nadzoru
falownika głównego CPU

�� Szum elektryczny
�� Usterka oprogramowania sprzętowego silnika

F0084
Usterka autodiagnostyki

Usterka związana z automatyczną 
identyfikacją algorytmu sprzętu falownika i 
modułu wtykowego

�� Słaby styk na połączeniu pomiędzy głównym system sterowania a 
pakietem zasilania

�� Sprzęt nie jest kompatybilny z wersją oprogramowania sprzętowego
�� Usterka w obwodzie wewnętrznym falownika

F0091
Usterka zewnętrzna

Błąd alarmu zewnętrznego przez DIx (opcja 
„Brak zewnętrznego błędu” w P026x)

�� Okablowanie na wejściach DI1 do DI8 są otwarte lub mają słaby styk

F0700
Błąd komunikacji 
zdalnej HMI

Brak komunikacji ze zdalnym HMI ale
nie ma komendy prędkości lub odniesienia 
dla tego źródła

�� Sprawdzić, czy interfejs komunikacji z HMI jest odpowiednio 
skonfigurowany w parametrze P312

�� Odłączony kabel HMI

4 DOMYŚLNA KONFIGURACJA DLA ODNIESIENIA PRĘDKOŚCI I KOMENDY

CFW500 jest skonfigurowany fabrycznie, ustawiając jego parametry tak, aby określić logiczną komendę i 
zadaną prędkość w obu trybach obsługi LOKALNYM i ZDALNYM. Ustawienie domyślne można przywrócić 
za pomocą P0204 dla obu silników 60Hz i 50Hz (P0204 = 5 lub 6).

W trybie LOKALNYM komenda i odniesienie kierowane są do HMI w CFW500, pozwalając na stosowanie 
poleceń RUN/STOP, JOG i kierunek obrotów silnika. W uzupełnieniu do tych komend, klawiaturę HMI można 
stosować do wyboru trybu LOKALNEGO lub ZDALNEGO. Prędkość zadaną można ustawiać w P0121 lub za 
pomocą klawiszy  і  HMI w trybie monitorowania. 

W trybie ZDALNYM, zadawane prędkości i polecenia są kierowane do terminali produktów; DI1 wykonuje 
Run/Stop a DI2 kierunek obrotów. Odniesienie wykonuje się przez wejście analogowe AI1 w tym trybie.

UWAGA!
Dalsze informacje można uzyskać w podręczniku programowania, który można pobrać ze 
strony www.weg.net.

快速参考引用

CFW500变频器
1 使用HMI操作变频器

按下此键，将电机速度在加速转速决定的时间内加速至P0122中设置的速度值。按下该键时，电机速度
保持不变。放松该键时，电机在减速转速决定的时间内减速，直至停止。当以下所有条件都满足时，
该功能被启动。
1.转/停止 = 停止。
2.常规启用 = 启动
3.P0225 =LOC 和/或P0228中的1= REM的1。

按下此键切换本地模式和远程模式。
当以下条件满足时，启动：
P0220 = 2 或 3。

按下此键定义电机旋转方向。
当以下条件满足时，启动：
P0223 =LOC 和/或P0226中的2或3= REM
的2或3

- 当在监控模式时：按下此键加速。
- 当在设置模式时，1级：按下此键进入
前一个组别。 
- 当在设置模式时，2级：按下此键进入
下一个参数。
- 当在设置模式时，3级：按下此键增加
参数内容。

- 当在设置模式时，1级：按下此键返回
到监控模式。
- 当在设置模式时，2级：按下此键返回到
设置模式的1级。
- 当在设置模式时，3级：按下此键取
消新值（新值未保存）并返回到设置模
式的2级。

- 当在监控模式时：按下此键进入设置模式。
- 当在设置模式时， 1级：按下此键选择想要的
参数组别-它会显示已选择的组别。
- 当在设置模式时， 2级：按下此键显示参数-它
显示参数内容，以改变内容。
- 当在设置模式时， 3级：按下此键保存新参数
内容-它返回到设置模式的2级。

- 当在监控模式时：按下此键减速。
- 当在设置模式时， 1级：按下此键进入下
一个组别。
- 当在设置模式时， 2级：按下此键进入前
一个参数。
- 当在设置模式时， 3级：按下此键减少参
数内容。

按下此键，将电机速度在加速转速决定的时
间内加速。
当以下条件满足时，启动：
P0225 =LOC 或P0227中的0= REM的0。

按下此键，将电机速度在减速转速决定的时
间内减速。
当以下条件满足时，启动：
P0225 =LOC 或P0227中的0= REM的0。
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参数 描述   可调节范围 出厂设置 归属主体     组别

P0224 LOC 运行/停止 选择 0 = HMI 键
1 = DIx
2 = 串口/USB

3 = 未使用
4 = CO/DN/PB/Eth
5 = SoftPLC

0 cfg 输入/输出

P0225 LOC JOG 选择 0 = 禁用
1 = HMI 键
2 = DIx
3 = 串口/USB

4 = 未使用
5 = CO/DN/PB/Eth
6 = SoftPLC

1 cfg 输入/输出

P0226 REM 旋转选择 见P0223中的选项 4 cfg 输入/输出

P0227 REM 运行/停止 选择 0 = Tecla HMI
1 = DIx
2 = 串口/USB

3 = 未使用
4 = CO/DN/PB/Eth
5 = SoftPLC

1 cfg 输入/输出

P0228 REM JOG 选择 见P0225中的选项 2 cfg 输入/输出

P0263 DI1 功能 0 = 未使用
1 = 运行/停止
2 = 常规启用
3 = 快速停止
4 = 快进
5 = 快退
6 = 启动
7 = 停止
8 = 顺时针旋转方向
9 = LOC/REM
10 = JOG
11 = 加速 E.P.
12 = 减速 E.P.
13 = 多速
14 = 第 2 斜坡
15 = 未使用
16 = JOG +
17 = JOG -
18 = 不延长警报
19 = 不延长故障
20 = 重新设置
21 = SoftPLC
22 = PID 手动/自动

23 = 未使用
24 =禁用快速启动
25 = 直流环节调节器
26 = 锁定程序
27 = 加载用户 1
28 = 加载用户 2
29 = PTC
30和31 = 未使用
32 = 第 2 斜坡多速
33 = 第 2 斜坡 E.P.加速
34 = 第 2 斜坡 E.P.减速
35 = 第 2 斜坡向前运行
36 = 第 2 斜坡退后运行
37 = 开启/加速E.P.
38 = 减速E.P./关闭
39 = 功能 1 应用
40 = 功能 2 应用
41 = 功能 3 应用
42 = 功能 4 应用
43 = 功能 5 应用
44 = 功能 6 应用
45 = 功能 7 应用
46 = 功能 8 应用

1 cfg 输入/输出

P0264 DI2 功能 见P0263中的选项 8 cfg 输入/输出

P0265 DI3 功能 见P0263中的选项 20 cfg 输入/输出

P0266 DI4 功能 见P0263中的选项 21 cfg 输入/输出

P0267 DI5 功能 见P0263中的选项 0 cfg 输入/输出

P0268 DI6 功能 见P0263中的选项 0 cfg 输入/输出

P0269 DI7 功能 见P0263中的选项 0 cfg 输入/输出

P0270 DI8 功能 见P0263中的选项 0 cfg 输入/输出

P0295 变频器额定电流 0.0 至 200.0 A 根据
变频器型号

ro 读取

P0296 线路额定电压 0 = 200 - 240 V
1 = 380 V
2 = 400 - 415 V
3 = 440 - 460 V

4 = 480 V
5 = 500 - 525 V
6 = 550 - 575 V
7 = 600 V

根据
变频器型号

ro 读取

P0297 交换频率 2500 至 15000 Hz 5000 Hz

P0401 电机额定电流 0.0 至 200.0 A
1.0 x Inom cfg 电机，

启动

P0402 电机额定转速 0 至 30000 转/分 1710 (1425) 
转/分

cfg 电机，
启动

P0403 电机额定频率 0 至 500 Hz 60 (50) Hz cfg 电机，
启动

3 故障和警报

最常见故障和警报

故障/警报 描述 可能原因

A0046
电机过载

电机过载警报 �� P0156、P0157和P0158的设置值对于所用电机过低
�� 电机轴过载

A0050
功率模块
过热

电源温度过高警报
模块温度传感器（NTC）

�� 变频器周围高温 (> 50 °C (> 122 °F)) 及高额输出电流
�� 风扇堵塞或故障
�� 散热器太脏，导致空气无法流通

A0090
外部警报

通过DIx（P026x中的“无外部警报”选
项）发出外部警报

�� DI1 至 DI8 输入接线断开或接触不良

A0700
远程HMI通信故障

远程HMI无通信，但
具有速度指令或参考值
作为数据源

�� 检查 HMI 通信接口是否按参数 P0312 正确配置
�� HMI 电缆断开

F0021
直流环节低压

中间电路超电压故障 �� 供电不符；检查变频器标签上的数是否符合电源及参数 P0296
�� 供给电压太高时，在(P0004)高于最大值的直流环节上产生电压：
Ud < 200 Vdc 在 200-240 Vac (P0296 = 0)
Ud < 360 Vdc 在 380-480 Vac (P0296 = 1)
Ud < 500 Vdc 在 500-600 Vac (P0296 = 2)

�� 输入端相位故障
�� 预充电电路故障

F0022
直流环节低压
直流环节低压

中间电路超电压故障 �� 供电不符；检查变频器标签上的数是否符合电源及参数 P0296
�� 供给电压太高时，在(P0004)高于最大值的直流环节上产生电压：
Ud > 410 Vdc 在 200-240 Vac (P0296 = 0)
Ud > 810 Vdc 在 380-480 Vac (P0296 = 1)
Ud > 1000 Vdc 在 500-600 Vac (P0296 = 2)

�� 负载惯量过高或减速斜坡太快
�� P0151 或 P0153 设置值过高

F0031 
插入模块通信故障

主控制器不能设置插入模块的通信连接 �� 插入模块被损坏
�� 插入模块未能正确连接
�� 识别插入模块问题；参考P0027获取更多信息

F0051
IGBTs 过热

电源组温度传感器过热故障 �� 变频器周围高温 (> 50 °C (> 122 °F)) 及高额输出电流
�� 风扇堵塞或故障
�� 散热器太脏，导致空气无法流通

F0070
过载电流/短路

输出、直流环节或制动电阻器电流过
载或短路

�� 两个电机相位间短路
�� 制动电阻器连接电缆短路
�� IGBTs 模块短路或损坏
�� 启动加速斜坡过短
�� 未使用快速启动功能启动电机旋转

F0072
电机过载

电机过载故障 (在 1.5xInom 内60 s) �� 与电机操作电流相关的P0156、P0157和P0158的设置值过低
�� 电机轴过载

F0080
CPU 故障 (监视器)

与变频器主CPU的监管算法相关的故障 �� 电子噪音
�� 变频器固件故障

F0084
自动诊断故障

变频器硬件和插入模块自动识别算法
相关的故障

�� 主要控制器件与电源组接触不良
�� 硬件不兼容固件版本
�� 变频器内部电路故障

F0091
外部故障

通过DIx（P026x中的“无外部故障”选
项）发出外部故障

�� DI1 至 DI8 输入接线断开或接触不良

F0700
远程HMI通信故障

远程HMI无通信，但
具有该数据源的速度指令或参考值

�� 检查 HMI 通信接口是否按参数 P0312 正确配置
�� HMI 电缆断开

4 速度参考和指令默认配置

CFW500出厂时已设置好参数，以便在本地和远程操作模式中定义逻辑指令和速度参考值。通过60Hz和50Hz
电机的P0204存储该默认设置（0204= 5或6）。

在本地模式中，指令和参考指向CFW500的HMI，允许指令 运行/停止、JOG和电机旋转方向。除了这些指
令，HMI键盘还可以用于选择本地或远程模式。可在P0121或通过在监控模式下的HMI 和 两个键设置
速度参考值。

在远程模式中，速度参考值和指令指向产品终端；DI1执行 运行/停止，DI2执行 旋转方向。参考值由该模
式中的模拟输入AI1执行。

Snelle parameterreferentie
CFW500 Frequentie-omvormer
1 GEBRUIK VAN DE HMI OM DE OMVORMER TE BESTUREN

Druk op deze knop om de motor te versnellen tot de snelheid ingesteld in P0122 binnen de tijd vastgesteld 
door de versnellingscurve. De motorsnelheid wordt aangehouden als de knop wordt ingedrukt. Als de knop 
wordt losgelaten, vertraagt de motor binnen de door de vertragingscurve vastgestelde tijd tot die stopt.  
Deze functie is actief als aan alle voorwaarden hieronder is voldaan: 
1. Draaien/stoppen = stop
2. Algemeen activeren = actief
3. P0225 = 1 in LOC en/of P0228 = 1 in REM.

Druk op deze knop om om te schakelen 
tussen LOKAAL en REMOTE modus.
Actief als:
P0220 = 2 of 3.

Druk op deze knop om de rotatierichting van 
de motor te bepalen.
Actief als:
P0223 = 2 of 3 in LOC en/of P0226 = 2 
of 3 in REM.

- Indien in monitoringmodus: druk op deze 
knop om de snelheid te vergroten.
- Indien in instelmodus, niveau 1: druk op 
deze knop om naar de vorige groep te gaan. 
- Indien in instelmodus, niveau 2: druk op 
deze knop om naar de volgende parameter 
te gaan.
- Indien in instelmodus, niveau 3: druk op 
deze knop om de inhoud van de parameter 
te vergroten.

- Indien in instelmodus, niveau 1: druk 
op deze knop om terug te keren naar de 
monitoringmodus.
- Indien in instelmodus, niveau 2: druk op 
deze knop om terug te keren naar niveau 1 
van de instelmodus.
- Indien in instelmodus, niveau 3 druk op deze 
knop om de nieuwe waarde (nieuwe waarde 
wordt niet opgeslagen) te annuleren en terug 
te keren naar niveau 2 van de instelmodus.

- Indien in monitoringmodus: druk op deze knop 
om de instelmodus in te voeren.
- Indien in instelmodus, niveau 1: druk op 
deze knop om de gewenste parametergroep te 
selecteren - de geselecteerde parametergroep 
wordt geselecteerd.
- Indien in instelmodus, niveau 2: druk op deze 
knop om de inhoud van de parameter weer te geven 
om de inhoud te wijzigen.
- Indien in instelmodus, niveau 3 druk op deze knop 
om de nieuwe inhoud van de parameter op te slaan - 
deze keert terug naar niveau 2 van de instelmodus.

- Indien in de monitoringmodus: druk op deze knop 
om de snelheid te verlagen.
- Indien in instelmodus, niveau 1: druk op deze 
knop om naar de volgende groep te gaan.
- Indien in instelmodus, niveau 2: druk op deze 
knop om naar de vorige parameter te gaan.
- Indien in instelmodus, niveau 3: druk op deze 
knop om de inhoud van de parameter te verkleinen.

Druk op deze knop om de motor te versnellen 
b innen de de t i jd vastgeste ld door de 
versnellingscurve.
Actief als:
P0224 = 0 in LOC of P0227 = 0 in REM.

Druk op deze knop om de motor te vertragen 
b innen de de t i jd vastgeste ld door de 
vertragingscurve.
Actief als:
P0224 = 0 in LOC of P0227 = 0 in REM.

1.1 AANWIJZINGEN OP DE HMI DISPLAY
Omvormerstatus

Staafdiagram

Menu (om de 
Parametergroepen te selecteren) –

slechts een parameter-
groep wordt 

tegelijkertijd weergegeven

Meeteenheid
(Deze verwijst naar de 
waarde van de hoofd-
indicatie)

Secundaire indicatie

Hoofddisplay

	1.2 BESTURINGSMODI VAN DE HMI

Monitoringmodus
�� Het is de initiële status van de HMI na in- en uitschakelen van het initialisatiescherm, 

met standaard waarden
�� Het veld Menu is niet actief in deze modus
�� Hoofddisplay, secundaire display en staafdiagram geven de waarden aan van drie 

parameters die vooraf zijn bepaald door P0205, P0206 en P0207
�� Van de monitoringmodus, als u op de knop ENTER/MENU drukt, schakelt u om 

naar de instelmodus

Monitoring

Instelling
Niveau 2

Instelling
Niveau 3

Instelling
Niveau 1

Naar 
menu

Naar 
menu

Naar 
menu

Back 
Esc

Back 
Esc

Back 
EscInstelmodus

Niveau 1:
�� Dit is het eerste niveau van de instelmodus. De parametergroep kan worden gekozen 

met de knoppen  en 
�� De hoofddisplay, secundaire display, staafdiagram en meeteenheden worden niet 

weergegeven.
�� Druk op de knop ENTER/MENU om naar niveau 2 van de instelmodus te gaan - 

parameterselectie
�� Druk op de knop BACK/ESC om terug te keren naar de monitoringmodus

Niveau 2:
�� Het  nummer van de parameter wordt weergegeven op de hoofddisplay en de inhoud 

op de secundaire display
�� Gebruik de knoppen  en  om de gewenste parameter te vinden.
�� Druk op de knop ENTER/MENU om naar niveau 3 van de instelmodus te gaan - 

wijziging van de parameterinhoud
�� Druk op de knop BACK/ESC om naar niveau 1 van de instelmodus te gaan

Niveau 3:
�� De inhoud van de parameter wordt weergegeven op de hoofddisplay en het nummer 

op de secundaire display
�� Gebruik de knoppen  en  om de nieuwe waarde in te stellen in de 

geselecteerde parameter
�� Druk op de knop ENTER/MENU om de wijziging te bevestigen (de nieuwe waarde 

opslaan) of BACK/ ESC om de wijziging te annuleren (de nieuwe waarde niet opslaan). 
In beide gevallen keert de HMI terug naar niveau 2 van  de instelmodus.

2 NETPARAMETERS

AANWIJZING!
ro = alleen lezen parameter.
V/f = parameter beschikbaar in V/f modus.
cfg = configuratie parameter, waarde kan alleen worden gewijzigd als de motor wordt stilgezet.
VVW = parameter beschikbaar in VVW modus.
Vector = parameter beschikbaar in vectormodus.
Sless = parameter alleen beschikbaar in sensorloze modus.
Enc = parameter alleen beschikbaar in vectormodus met encoder.

Param. Beschrijving   Aanpasbaar bereik Fabrieksinstel-
lingen Eigend.     

Groepen
P0000 Toegang tot parameters 0 tot 9999 0
P0001 Snelheidsreferentie 0 tot 65535 ro LEZEN
P0002 Uitgangssnelheid (motor) 0 tot 65535 ro LEZEN
P0003 Motorstroom 0.0 tot 200.0 A ro LEZEN
P0004 Tussenkringspanning (Ud) 02000 V ro LEZEN
P0005 Uitgangsfrequentie (motor) 0,0 tot 500,0 Hz ro LEZEN
P0006 Omvormer status 0 = Klaar

1 = Uitvoeren
2 = Onderspanning
3 = Fout

4 = Self-Tuning
5 = Configuratie
6 = DC-remmen
7 = Slaapmodus

ro LEZEN

P0007 UItgangsspanning 0 tot 2000 V ro LEZEN
P0010 Uitgangsvermogen 0.0 tot 6553.5 kW ro LEZEN
P0011 Vermogensfactor -1,00 tot 1,00 ro LEZEN

Param. Beschrijving   Aanpasbaar bereik Fabrieksinstel-
lingen Eigend.     

Groepen
P0012 DI8 tot DI1 Status Bit 0 = DI1

Bit 1 = DI2
Bit 2 = DI3
Bit 3 = DI4

Bit 4 = DI5
Bit 5 = DI6
Bit 6 = DI7
Bit 7 = DI8

ro LEZEN, I/O

P0013 DO5 tot DO1 Status Bit 0 = DO1
Bit 1 = DO2
Bit 2 = DO3

Bit 3 = DO4
Bit 4 = DO5

ro LEZEN, I/O

P0022 FI Hz waarde 0 tot 20000 Hz ro LEZEN, I/O
P0023 Net-SW-versie 0,00 tot 655,35 ro LEZEN
P0030 Temperatuur koelplaat -20 tot 150 ºC ro LEZEN
P0037 Motor overbelasting Ixt 0 tot 100 % ro LEZEN
P0047 CONFIG-status 0 tot 999 ro LEZEN
P0048 Huidige alarm 0 tot 999 ro LEZEN
P0049 Huidige fout 0 tot 999 ro LEZEN
P0050 Vorige fout 0 tot 999 ro LEZEN
P0100 Versnellingstijd 0.1 tot 999.0 s 10.0 s BASIS
P0101 Vertragingstijd 0.1 tot 999.0 s 10.0 s BASIS
P0120 Snelheidsref. back-up 0 = Inactief

1 = Actief
2 = Back-up voor P0121

1 

P0121 Toetsenbordreferentie 0,0 tot 500,0 Hz 3,0 Hz
P0133 Minimumsnelheid 0,0 tot 500,0 Hz 3,0 Hz BASIS
P0134 Maximumsnelheid 0,0 tot 500,0 Hz 66.0 (55.0) Hz BASIS
P0135 Max. uitgansgsstroom 0.0 tot 200.0 A 1.5 x Inom V/f, VVW BASIS,

MOTOR
P0136 Handmatig verhoogd 

aandraaimoment
0,0 tot 30,0 % Volgens

Omvormermodel
V/f BASIS,

MOTOR
P0156 Overbelastingsstroom 100 % 0.0 tot 200.0 A 1.1 x Inom

P0157 Overbelastingsstroom 50 % 0.0 tot 200.0 A 1.0 x Inom

P0158 Overbelastingsstroom 5 % 0.0 tot 200.0 A 0.8 x Inom

P0202 Besturingstype 0 = V/f
1 = Niet gebruikt
2 = Niet gebruikt

3 = Sensorloos
4 = Encoder
5 = VVW

0 cfg STARTUP

P0204 Parameters opladen/opslaan 0 tot 4 = Niet gebruikt
5 = WEG 60 Hz laden
6 = WEG 50 Hz laden
7 = Gebruiker 1 laden
8 = Gebruiker 2 laden

9 = Gebruiker 1 opslaan
10 = Gebruiker 2 opslaan
11 = Laden standaard 
SoftPLC
12 tot 15 = gereserveerd

0 cfg

P0220 LOC/REM selectie Src 0 = Altijd lokaal
1 = Altijd Extern
2 = HMI code (LOC)
3 = HMI code (REM)
4 = DIx
5 = Serieel/USB (LOC)

6 = Serieel/USB (REM)
7 = Niet gebruikt
8 = Niet gebruikt
9 = CO/DN/PB/Eth (LOC)
10 = CO/DN/PB/Eth (REM)
11 = SoftPLC

2 cfg I/O

P0221 LOC referentie sel. 0 = HMI codes
1 = AI1
2 = AI2
3 = AI3
4 = FI
5 = AI1 + AI2 > 0
6 = AI1 + AI2
7 = E.P.
8 = Multispeed

9 = Serieel/USB
10 = Niet gebruikt
11 = CO/DN/PB/Eth
12 = SoftPLC
13 = Niet gebruikt
14 = AI1 > 0
15 = AI2 > 0
16 = AI3 > 0
17 = FI > 0

0 cfg I/O

P0222 REM referentie sel. Zie opties in P0221 1 cfg I/O
P0223 LOC FWD/REV selectie 0 = Rechts draaiend

1 = Links draaiend
2 = HMI code (H)
3 = HMI codes (AH)
4 = DIx
5 = Serieel/USB (H)

6 = Serieel/USB (AH)
7 en 8 = Niet gebruikt
9 = CO/DN/PB/Eth (H)
10 = CO/DN/PB/Eth (AH)
11 = Niet gebruikt
12 = SoftPLC

2 cfg I/O

P0224 LOC uitvoeren/stoppen 
selectie

0 = HMI codes
1 = DIx
2 = Serieel/USB

3 = Niet gebruikt
4 = CO/DN/PB/Eth
5 = SoftPLC

0 cfg I/O

P0225 LOC JOG Selectie 0 = Uitschakelen
1 = HMI codes
2 = DIx
3 = Serieel/USB

4 = Niet gebruikt
5 = CO/DN/PB/Eth
6 = SoftPLC

1 cfg I/O

P0226 REM rotatie selectie Zie opties in P0223 4 cfg I/O
P0227 REM uitvoeren/stoppen 

selectie
0 = Tecla HMI
1 = DIx
2 = Serieel/USB

3 = Niet gebruikt
4 = CO/DN/PB/Eth
5 = SoftPLC

1 cfg I/O

P0228 REM JOG Selectie Zie opties in P0225 2 cfg I/O
P0263 DI1 functie 0 = Niet gebruikt

1 = Uitvoeren/stoppen
2 = Algemeen activeren
3 = Snel stoppen
4 = Vooruit lopen
5 = Achteruit lopen
6 = Start
7 = Stop
8 = Rechtse rotatie richting
9 = LOC/REM
10 = JOG
11 = E.P. versnellen
12 = E.P. vertragen
13 = Multispeed
14 = 2e curve
15 = Niet gebruikt
16 = JOG +
17 = JOG -
18 = Geen uitbr. Alarm
19 = Geen uitbr. Fout
20 = Reset
21 = SoftPLC
22 = PID handm./autom.

23 = Niet gebruikt
24 = Vliegende start uitsch.
25 = Tussenkring regeling
26 = Prog. vergrend.
27 = Gebruiker 1 laden
28 = Gebruiker 2 laden
29 = PTC
30 en 31 = niet gebruikt
32 = 2e multisnelheidscurve
33 = 2e E.P.-curve Versn.
34 = 2e E.P.-curve De.
35 = 2e curve vooruit lopen
36 = 2e curve achteruit 
lopen
37 = AANZETTEN / 
versn. E.P.
38 = De. E.P. / 
UITSCHAKELEN
39 = Functie 1 toepassing
40 = Functie 2 toepassing
41 = Functie 3 toepassing
42 = Functie 4 toepassing
43 = Functie 5 toepassing
44 = Functie 6 toepassing
45 = Functie 7 toepassing
46 = Functie 8 toepassing

1 cfg I/O

P0264 DI2 functie Zie Opties in P0263 8 cfg I/O
P0265 DI3 functie Zie Opties in P0263 20 cfg I/O
P0266 DI4 functie Zie Opties in P0263 21 cfg I/O
P0267 DI5 functie Zie Opties in P0263 0 cfg I/O
P0268 DI6 functie Zie Opties in P0263 0 cfg I/O
P0269 DI7 functie Zie Opties in P0263 0 cfg I/O
P0270 DI8 functie Zie Opties in P0263 0 cfg I/O
P0295 Omvormer nominale stroom 0.0 tot 200.0 A Volgens

omvormermodel
ro LEZEN

P0296 Nominale lijnspanning 0 = 200 - 240 V
1 = 380 V
2 = 400 - 415 V
3 = 440 - 460 V

4 = 480 V
5 = 500 - 525 V
6 = 550 - 575 V
7 = 600 V

Volgens
omvormermodel

ro LEZEN

P0297 Frequentie omschakelen 2500 tot 15000 Hz 5000 Hz
P0401 Nominale motorstroom 0.0 tot 200.0 A

1.0 x Inom cfg MOTOR
STARTUP

P0402 Nominale motorsnelheid 0 tot 30000 omw/min 1710 (1425) 
omw/min

cfg MOTOR
STARTUP

P0403 Nominale motorfrequentie 0 tot 500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR
STARTUP

3 FOUTEN EN ALARMEN

Meest voorkomende fouten en alarmen

Fout / alarm Beschrijving Mogelijke oorzaken

A0046
Motor overbelasting

Motor overbelasting alarm �� Instellingen van P0156, P0157 en P0158 zijn te laag voor de 
gebruikte motor

�� Overbelasting van de motoras
A0050
Vermogensmodule
Overtemperatuur

Overtemperatuur alarm van de 
vermogens-
Module temperatuursensor (NTC)

�� Hoge omgevingstemperatuur rond de omvormer (> 50 °C (> 122 
°F)) en hoge uitgangsstroom

�� Geblokkeerde of defecte ventilator
�� Koelprofiel is te vuil zodat de luchtstroom wordt gehinderd

A0090
Extern alarm

Extern alarm via DIx (optie "Geen extern 
alarm" in P026x)

�� Bedrading op DI1 tot DI8 ingangen zijn open of maken slecht contact

A0700
Communicatiefout met 
remote HMI

Geen communicatie met remote HMI, 
maar er is geen snelheidscommando of 
referentie voor deze bron

�� Controleer of de communicatie-interface met de HMI goed is 
geconfigureerd in parameter P0312

�� HMI-kabel ontkoppeld

Fout / alarm Beschrijving Mogelijke oorzaken

F0021
Overspanning op de DC
Link

Overspanningsfout op het tussen-
circuit

�� Verkeerde stroomvoorziening; controleer of de gegevens op het 
omvormerlabel conform is met de netvoeding parameter P0296

�� Netspanning is te hoog, geeft spanning op de DC link boven de 
maximumwaarde (in P0004):
Ud < 200 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0)
Ud < 360 Vdc in 380-480 Vac (P0296 = 1)
Ud < 500 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2)

�� Fase-uitval in de ingang
�� Uitval in het voorlaadcircuit

F0022
Overspanning op de DC
Link

Overspanningsfout op het tussen-
circuit

�� Verkeerde stroomvoorziening; controleer of de gegevens op het 
omvormerlabel conform is met de netvoeding parameter P0296

�� Netspanning is te hoog, geeft spanning op de DC link boven de 
maximumwaarde (in P0004):
Ud > 410 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0)
Ud > 810 Vdc in 380-480 Vac (P0296 = 1)
Ud > 1000 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2)

�� Traagheidsbelasting is te hoog of vertragingscurve is te snel
�� P0151 of P0153 instelling is te hoog

F0031 
Communicatiefout met 
plug-in module

Hoofdbedieningspaneel kan geen 
communicatielink met de plug-In module 
instellen

�� Plug-in module is beschadigd
�� Plug-in module is niet goed verbonden
�� Probleem in de identificatie van de plug-in module; raadpleeg P0027 

voor meer informatie
F0051
IGBTs overtemperatuur

Overtemperatuurfout gemeten op de 
temperatuursensor van de externe 
voeding

�� Hoge omgevingstemperatuur rond de omvormer (>50 °C (>122 °F)) 
en hoge uitgangsspanning

�� Geblokkeerde of defecte ventilator
�� Koelprofiel is te vuil zodat de luchtstroom wordt gehinderd

F0070
Overstroom/kortsluiting

Overstroom of kortsluiting op de
uitgang, DC-link of remweerstand

�� Kortsluiting tussen twee motorfases
�� Kortsluiting van de verbindingskabels van de rheostatische 

remweerstand
�� IGBTs module in kortsluiting of beschadigd
�� Start met te korte versnellingscurve
�� Start met draaiende motor zonder vliegende startfunctie

F0072
Motor overbelasting

Motor overbelastingsfout (60 s in 1.5 
x Inom)

�� P0156, P0157 en P0158 instelling is te laag met betrekking tot de 
bedrijfsstroom van de motor

�� Overbelasting van de motoras
F0080
CPU-fout (Watchdog)

Fout met betrekking tot de supervisie-
algoritme
van de omvormer CPU

�� Elektrisch geluid
�� Firmware-fout omvormer

F0084
Zelfdiagnosefout

Fout in verband met de automatische 
identificatie-algoritme van de omvormer-
hardware en plug-in module

�� Slecht contact in de verbinding tussen het bedieningspaneel en 
de externe voeding

�� Hardware niet compatibel met de firmware-versie
�� Defect op de interne circuits van de omvormer

F0091
Externe fout

Externe fout via DIx ("Geen externe fout" 
in P026x)

�� Bedrading op DI1 tot DI8 ingangen zijn open of maken slecht contact

F0700
Remote HMI 
communicatiefout

Geen communicatie met remote HMI, 
maar er is snelheidscommando of 
referentie voor deze bron

�� Controleer of de communicatie-interface met de HMI goed is 
geconfigureerd in parameter P0312

�� HMI-kabel ontkoppeld

4 STANDAARD CONFIGURATIE VOOR SNELHEIDSREFERENTIE EN COMMANDO

De CFW500 wordt af fabriek geconfigureerd door de parameters in te stellen om de logische commando en 
de snelheidsreferentie zowel als de bedrijfsmodi  LOKAAL als REMOTE in te stellen. Deze standaard instelling 
kan worden hersteld via P0204 voor zowel 60Hz als 50Hz motoren (P0204 = 5 of 6).

In LOKALE modus worden de commando en de referentie geleid naar de HMI van de CFW500, zodat de 
commando's uitvoeren/stoppen, JOG en rotatierichting van de motor worden toegestaan. Naast deze 
commando's kan het HMI toetsenbord ook worden gebruikt om de modus Lokaal of Remote te selecteren. 
De snelheidsreferentie kan worden ingesteld in P0121 of via de knoppen  en  van de HMI in de 
monitoringmodus.

In de REMOTE-modus worden snelheidsreferentie en commando geleid naar de productenterminals; DI1 
bestuurt uitvoeren/stoppen en DI2 de rotatierichting. De referentie wordt uitgevoerd door analoge invoer AI1 
in deze modus.

AANWIJZING!
Voor meer informatie, raadpleeg de programmeerhandleiding die kan worden gedownload 
op www.weg.net.

D
oc

um
en

t :
 1

00
04

70
00

78
 /

 0
1

Nederlands


