1.1 MR BEFER

Param. Opis Regulowany zakres l::?r;ﬂ::‘: Propr. Grupy Usterka / Alarm Opis. Mozliwe przyczyny / AT SR A
E P0006 | Status falownika 0 = gotowy 4 = Samostrojenie ro CZYTAC A0046 Alarm przecigzenia silnika B Ustawienia PO156, PO157 i P01 58 s3 zbyt niskie dla stosowanego silnika — e
1 = praca 5 = Konfiguracja Przeciazenie silnika m Przecigzenie na walku sinika
2 = Podnapigcie 6 = Hamowanie pragdem A0050 Alarm nadmiernej temperatury z ®m Wysoka temperatura otoczenia wokt falownika (> 50 °C (> 122 °F) )
3 = Ustaerka statym DC Modut mocy czujnika temperatury modutu (NTC) i wysoki prad wyjéciowy S GEFSEARND -
7 = Tryb Uspienia Nadmierna temperatura m Zablokowany lub uszkodzony wentylator — A BTR— B
Jez angie|ski P0007 | Napiecie wyjsciowe 0 do 2000 V/ ro CZYTAC B Radiator jest za brudny, nie dopuszcza do przeptywu powietrza 415 /' WA (EBE
’ P0010 | Moc wyjsciowa 0,0 do 6553,5 kW o CZYTAC :‘0090 Alarm ?ewnslrzr;y przez DP‘)((] é%p():ja .Brak | ® Okablowanie na wejsciach DI1 do DI8 sg otwarte lub majg staby styk oi;?'é‘ ﬂ\é\"fﬁ? Z
5 m 1.00-1.00 o C2YTAG larm zewnetrzny Zzewngtrznego alarmu” w X
- - - - :00:; g:p;ﬁcéy‘:nslt Tocy Bit Bit4=Di5 o CZYTAJ /O A0700 Brak komunikacji ze zdalnym HMI ale B Sprawdzi¢, czy interfejs komunikacji z HMI jest odpowiednio
00 © atus B!t Bit5 - DI6 ' Biad komunikacji ze nie ma komendy predkosci lub odniesienia skonfigurowany w parametrze P312
Zy I I B:t 2-DI3 Bit6 _ DI7 zdalnym HMI dla tego Zrédfa ® Odigczony kabel HMI FEER ..
Bit 3 - DI4 Bit7 - D8 F0021 Usterka przepiecia na obwodzie W Zie napiecie zasilania; sprawdzi¢, czy dane na etykiecie falownika sg FERE
§ Przepiecie na DC posrednim zgodnie z parametrami zasilania i parametrem P0296 o
P0013 | Status DOS do DO1 o g‘t o= Dgg © | CZTALVO Polaczenie m Napiecie zasilania jest zbyt niskie, wytwarzanie napigcia na polaczeniu 1.2 HMIFEAEARRE
- Ry - B!: 2 D03 te= DC jest ponizej minimalnej wartosci (w PO04);
zestotliwosc Falownika S E— S R AR
artosc Fl iz o z 2 Ud > 360 Vdc in 380-480 Vac (P0296 = 1) 3 o I SR AT W A A o
P0023 | Wersja SW zasilania 0,00 - 655,35 1o CZYTAC Ud < 500 Vido in 500-600 Vac (P0296 = 2) : §§ ;&gﬁgﬁugf igﬁgfﬁg SARIURES, & M. oo 1
P0030 | Temperatura radiatora -20do 150 °C ro CZYTAC B Awaria fazy na wejéciu P ;?h'a *%umxfgﬁuﬁmzos PO206RIPO20THIe & Ll = A a : Wipes
1 STOSOWAC HMI W CELU OPEROWANIA FALOWNIKIEM PO037 | Przeciazenie sinka ikt 090100 % | CZVIAG m_/vria w obwodzio wsigbnogo ladonania e ' - 00
P0047 | Status KONFIG 0-999 o CZVTAG F0022 Usterka przepigcia na obwodzie ™ Zle napiecie zasilania; sprawdzié, czy dane na etykiecie falownika sa giaa. T uu 7\
n — - - ’ 5 N CZVIAG Przepiecie na DC posrednim zgodnie z parametrami zasilania i parametrem P0296 BRI /SR, PR BRI ) B A . w | g HEA
-w tr.yble ustawien, poziom 1 nacisnaé ten - W trybie monitorowania: nacisnac ten przycisk, P0048 | Atualny alarm 0-99 ° = Polgczenie ® Napiecie zasilania jest zbyt niskie, wytwarzanie napigcia na pofaczeniu 5 £+ e
przycisk, aby przej$¢ do trybu monitotowania. aby wej$é w tryb ustawiania. P0049 | Aktualna usterka 0-999 o CzYTAC DC jest ponizej minimalnej wartosci (w PO04): BE R i -
- W trybie ustawien, poziom 2: nacisna¢ - W trybie ustawien, poziom 1: nacisnac ten P0050 | Ostatnia usterka 0-999 o CZYTAC Ud > 410 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0) 1 é&: . N ) y — \
ten przycisk, aby powréci¢ do poziomu 1 przycisk, aby wybra¢ wymagana grupe parametréw PO100 | Czas przyspieszenie 0.1 d0999,0 s 100s PODSTAWOWY Ud > 810 Vdc in 380-480 Vac (P0296 = 1) R FBLR 1 ?&H., L )ﬂnfﬂ?@ﬂélﬁﬁgﬁiﬂ%ﬂ iy ]
trybu ustawien. ) - pokaze sie wybrana grupa parametréw. P0101 | Czas opoznienia 0,1d0999,0 100 PODSTAWOWY Ud > 1000 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2) » B ORGSR, YR, FEREAR i
- Wirybie ustawien, poziom 3: nacisnac ten - W trybie ustawier, poziom 2: nacisna¢ ten P0120 | Zapas do predkosci 0 = Nieaktywny Co 1 = ZB:zW‘ab‘ﬁgosc fadunku jest za wysoka lub rampa opSznienia jest L] T#‘F 32{)\/?‘{? , ﬁ?\‘»ﬁ?ﬁ%;&ﬂ‘? 2% - BHUESE. 1%
przycisk, aby anulowad nowa wartosé (nowa przycisk, aby wyswietlié parametr - pokaze sie odniesienia 1 = Aktywny - UStazvywenie POT51 Iub POT53 jost 2byt wysokic B R REGRE B, R EBIE R
wartosé nie zostata zachowana) i powrdcic do zawarto$¢ w celu jej zmiany. 2 = Zapas por P121 _ . — . L) = HEA
N iory o N : 4 — F0031 Gléwne sterowanie nie moze ustawi¢ B Modul wtykowy jest uszkodzony R[] e
poziomu 2 trybu ustawien. - W trybie ustawien, poziom 3: nacisna¢ ten P0121 | Odhniesienie do klawiatury 0,0 do 500,0 Hz 3,0 Hz Blad komunikagji 2 polaczenia komunikacji 2 modulem m Modul wiykowy e jest prawidiowo podiaczony T = i
przycw/sk., a.by zacho\_/vac nowag wartos¢ pargmetru - P0133 | Minimalna predkosc¢ 0,0 do 500,0 Hz 3,0Hz PODSTAWOWY modutem wiykowym | wiykowym m Problem w identyfikacji modutu wtykowego; patrz P0027 celu W SN R R, SN B kR PARAM LOC 100 \ 4
- W trybie monitorowania: nacisna¢ ten powrdci sie do poziomu 2 trybu ustawien. P0134 | Maksymalna predkos¢ 0,0 do 500,0 Hz 66.0 (55.0) Hz PODSTAWOWY uzyskania dalszych informacii e ~ Uy
g ¢ — A N 4 1 2 ‘
przycisk, aby zwiekszy¢ predkosc. P0135 | Maksymalny prad wyjsciowy | 0.0 do 200.0 A 1.5 X om V/f, VW [PODSTAWOWY,| | Fo051 Nadmierna temperatura mierzona na m Wysoka temperature otoczenia wokot falownika (>50 °C (122 °F)) BT P/ G, BEARERL 3% - SEh A, P 8 'l ﬂ 8 &;E
- W trybie ustawien, poziom 1: nacisnaé ten - - - - - SILNIK Przegrzanie IGBT czujniku temperatury zasilacza i wysoki prad wyjscia R ORERN B, RE SRR 15 i 24
przycisk, aby przejsé do poprzedniej grupy. alz\)l\)f ;xkz;;n;;g‘ﬁgﬁzs nacisnac ten przycisk, P0136 | Reczne wzmocnienie 001030.0% Viediug Vi |PODSTAWOWY, m Zablokowany 1ub uszkodzony wentylator ) L ..
- W trybie ustawier, poziom 2: nacisnac ten W trybi tawien - 1: nacisnad ten momentu obrotowego modelu falownika SILNIK ! L] Radwa{or jest za brudny, nie dopu§292_a do przeplywu powietrza A A
przycisk, aby przej$¢ do kolejnego parametru.. - ryble ustawien, poziom 1: a P0156 | Prad przeciazenia 100% 0.0 do 200.0 A 1Axl,. F0070 Prad przecigzeniowy lub zwarcie na ® Zwarcie pomiedzy dwoma fazami silnika 3 Y% B e
S W trybi ien i 3 & przycisk, aby przejs¢ do kolejnej grupy. i 9 0.0do 200.0 A T0x1 Prad przeciazeniowy/ | wyjsciu, potaczenie pradu statego lub B Zwarcie reostatycznego rezystora hamowania faczacego kable B SNSRI LR R, SEER SR R PARAN (Loc] Pn nn || RS ~
rybie ustawien, poziom 3: nacisngc N . o N g : ‘ P0157 | Prad przeciagzenia 50 % .0 do . Oxl,. ; _ N ~ iRt  /
ten przycisk, aby zwigkszyé zawarto$é W trybie ustawien, poziom 2: nacisnad ten Po158 Prad 5% 0.0d0 2000 A OB x| Zwarcie rezystor hamowania ® Modul IGBTS jest w stanie zwarcia lub jest uszkodzony n G ANAINDR, 1 i oK i B
aralpwel¥u » by zwigkszy przycisk, aby przejéé do poprzedniego parametru.. rad przecigzenia 5 7 P 5o - e ; RO = Start przy zbyt krdtkie] rampie przyspieszenia B OOR EA/EN B, BERES (RAEEHE) sk R REGRM B, RS 1mnn ]
p: - - W trybie ustawier, poziom 3: nacisnaé ten P0202 | Rodzaj sterowania = . ei czujnika 0 cfg W Start przy obracaniu silnika bez funkgji lotnego startu B CRREFD . PR T, ML Rl % B 228 oy . wE
przycisk, aby zmniejszy¢ zawartos¢ parametru. ; i z:i :gzngv::i 5 B mder F0072 Awaria przeciazenia silnika (60 s w [ ] Us(gwienie PO? SS, P0157, P0158 jest zbyt nisko wzgledem natezenia . " - 3%
i o i $li¢ Ki — — Przecigzenie silnika 1.5xInom) pradu pracy silnika
NaCIS,naC . prZyCISK, aby okresii¢ Kierunek - 7 - - — P0204 | Zataduj/Zapisz parametry 0 to 4 = niestosowane 9 = Zapisz uzytkownika 1 Co0 cfg s ) " P;ec\aienie na watku silnika
Zﬁ{otow sw\gwka. Nacw;,nzgi te/r‘] przycisk, aby przyspieszyc S”mk W 6 =Zatadyy WEG 60 Hz 10 = Zapisz uzytkownika 2 F0080 Usterka zwiazana z algorytmem nadzoru | B Szum elektryczny
ywny, gdy: czasie okreslonym przez rampy przyspieszania. 6 = Zataduj WEG 50 Hz 11 = Zataduj domysiny B = . " Inik: ~
P0223 = 2 lub 3 w LOC i/lub P0226 = 2 Aktywny, gdy: 7 = Zaladuj uzytkownika 1 programPLC LJ;:\?rrgle:‘y()}PU (uktad falownika gtéwnego CPU Usterka oprogramowania sprzetowego silnika Igﬁ;ﬁ
ub 3 w REM. P0224 = 0 w LOG lub P0227 = O w REM. — 8 = Zaladuj uzytkownika 212 10 15 = zarezerwowany F0084 Usterka zwigzana z automatyczng B Staby styk na potgczeniu pomiedzy gléwnym system sterowania a =
P0220 | Zrodio wyboru LOC/REM 0=Zawsze lokalny B = Szeregowy/USB Co2 cfg Vo Usterka autodiagnostyki | identyfikacja algorytmu sprzetu falownika i pakietem zasilania EE!
Nacisnac przycisk, aby przetacza¢ pomigdzy Nacisnac ten przycisk, aby zwolnic siinik w czasie aw_sze;ﬁAa‘lnLyo - ;ZE’AFN\? modutu wiykowego ® Sprzet nie jest kompatybilny z wersja oprogramowania sprzgtowego ro = RisH.
trybem LOCAL | REMOTE. okreglonym przez rampy hamowania. 3 2 Mo v (F!EM)) e ooy W _Usterka w obwodzie wewnetrznym falownika V/E = V/f BRI S
Aktywny, gdy: Aktywny, gdy: 4 - DE(W'SZ ( 9 ; gg/SDNS/?:’Vé?E{h (Loc) F0091 Biad alarmu zewnetrznego przez DIx (opcja | B Okablowanie na wejsciach DI1 do DI8 sa otwarte lub maja staby styk %I N l/; e ° -
P0220 =2 lub 3. P0224 = 0 w LOC lub P0227 = 0 w REM. 5 _ Szeregowy/USB 10 = CO/DN/PB/Eth (REM) Usterka zewnetrzna .Brak zewnetrznego bledu” w P026x) cfg = MBS, HER EbE EER IR AN
(LOKALNY) 11 = Program PLC F0700 Brak komunikacji ze zdalnym HMI ale W Sprawdzié, czy interfejs komunikacji z HMI jest odpowiednio VW = VWL (] I 25,
Nacisna¢ ten przycisk, aby przyspieszy¢ silnik do predkosci ustawionej w P0122 w czasie okreslonym P0221 [10 = CO/DN/PB/Eth (REM) | O = Klawisze HMI 9 = szeregowy/USB o0 ofg I7e) B;ar‘i kommlkacl\ z\‘e ;na KC}WZTdy predkosci lub odniesienia . éﬁﬂggfﬁgmﬁ'amewe ps12 o= AR a2 8
przez rampy przyspieszania. Predkosc silnika jest zachowana, gdy klawisz jest przytrzymany. Podczas gdy 1 10 = Niestosowane zdaine) a tego zrodia qezony. Sless = {2 ALK BBIR P AT S 5.
przycisk zostaje zwolniony, silnik zmniejsza predkos¢ w czasie okreslonym przez rampy, az sie zatrzyma. 2 11 = CO/DN/PB/Eth , . Enc = ﬁiﬁﬁ%%&%%ﬁiﬁqﬂ [T %ﬁﬁ
Niniejsza funkcja jest aktywna, gdy wszystkie ponizsze warunki sg spefnione: 12 = SoftPLC 4 DOMYSLNA KONFIGURACJA DLA ODNIESIENIA PREDKOSCI | KOMENDY fatd
1. Wigcz/Zatrzymaj= Zatrzymaj S = 2\‘3 stoosowany
4 _ = > L . L . . T 5 3
g' 'L:.Jg;tzy;v Tuwofvolgcfiﬁlk;%;”za 1 wREM 12>0 CFW500 jest skonfigurowany fabrycznie, ustawiajac jego parametry tak, aby okreslié logiczng komende i 2% Hiik AT ™ o&i SR Gk
) B ~ ) =EP 16=AI3>0 zadang predkos¢ w obu trybach obstugi LOKALNYM i ZDALNYM. Ustawienie domysine mozna przywrdcic PO000 | ZHALI 0 = 9999 -
8 = wilobiagowy 1=R-0 za pomoca P0204 dla obu silnikéw 60Hz i 50Hz (PO204 = 5 lub 6) Poo0n | /%S5 9 % o050 | U
- P0222 | Wybdr zdalnego odniesienia | Patrz opcje w P221 Co1 cfg 110 P a N P0002 | kinthEAE (ALY 0 % 65535 To L
1.1 IWSKAZANIA NA WYSWIETLACZU HMI Status falownika P0223 | Wybor LOC FWD/REV 0 = Zgodnie z ruchem 6 = Szeregowy/USB (AH) Co2 cfg /0 X . N . . P0003 | HLHLHLIAL 0.0 % 200.0 A ro LI
U wskazéwek zegara 718 = niestosowane W trybie LOKALNYM komenda i odniesienie kierowane sg do HMI w CFW500, pozwalajgc na stosowanie P000a | VR THLE (U 0% 2000 7 o B
< . 1 = Przeciwnie do ruchu ?= ogé?gépgésg h(HA)\ " polecert RUN/STOP, JOG i kierunek obrotéw silnika. W uzupetnieniu do tych komend, klawiaturg HMI mozna 0005 | MLBE (BHD 0.0 % 5000 1z o g
6 = 0 . 2 . o k
> ;fs' ‘gifém::é;g‘ﬁ 1? i Sms/owany A stosowac do wyboru trybu LOKALNEGO lub ZDALNEGO. Predkos¢ zadang mozna ustawia¢ w PO121 lub za P0006 | TEHELIRAS 1= QI To EI
) 3 = Klawisze HMI (AH) 12 = SoftPLC pomoca klawiszy 4 i S HMI w trybie monitorowania. ol EIEEMM
Menu (aby wytbrac 4-DIx s - ﬂﬁééﬁﬁ
rupy parametru) - - ) P . . - . . =
g Dégkazana j e)s‘ /y Jednostka pomiarowa o W e (5) :flzi;ieizmg’\/xss (H) e o o9 o W trybie ZDALNYM, zadawane predkosci i polecenia sa kierowane do terminali produktéw; DI1 wykonuje 0007 | Hih tEE o Bt
tylko jedna grupa (odnosi sie do Zatrzymania LOC 1=DIx 4 = CO/DN/PB/Eth Run/Stop a DI2 kierunek obrotéw. Odniesienie wykonuje sie przez wejscie analogowe Al1 w tym trybie. P0010 | itk iE 0.0 % 6553.5 kW ro I
parametru wartosci gtéwnego 2 = szeregowy/USB 5 = SoftPLC PO011 | Th# R AL -1.00 % 1.00 ro B
w czasie wskazania) P0225 | Wybor LOC JOG 0 = Wylaczone 4 = Niestosowane Coi cofg /0 UWAGA! ) _ ) ) ) P0012 |DI8 & DII s 0 fi = DIl 4 ro W,
i Stupkowy 1 = Klawisze HMI 5 = CO/DN/PB/Eth Dalsze informacje mozna uzyska¢ w podreczniku programowania, ktéry mozna pobrac ze 1 fi = D12 5 N/
clowny skaznik 2=DK 6= SoftPLC strony www.weg.net 2 fi = DI3 6
wyswietlacz w p - 3 = szeregowy/USB Y . e 3 fr = DI4 7
graficzny P0226 | Wybor rotacji REM Patrz opcje w P0223 Co4 oig 110 P0013 | D05 % DOL K& 0 fir = ot 3 ro |,
1.2 TRYBY OPERACYJNE HMI P0227 | Wybdr uruchomienia/ 0= Tecla HMI 3 = Niestosowane Col g ) 1 = b0z 1 At
zatrzymania REM 1 Ix 4 = CO/DN/PB/Eth 2 fir = D03
Tryb 2 = szeregowy/USB 5 = SoftPLC P0022 |FI Hz {& 0 % 20000 Hz o P
®m Jest to poczatkowy status HMI po wigczeniu zasilania i ekranu inicjalizacji, z P0228 | Wybor REM JOG Patrz opcje w P0225 Go2 cfg Vo — —— )\ig‘”$
‘wartosciami domysinymi. we 38 P0263 | Funkcja DI1 0 = nie stosowany 23 = nie stosowany Co1 cfg 110 P0023 | % SW A 0.00 % 655.35 ro ng
® Pole Menu nie jest aktywne w tym trybie. ~ Monitorowanie 1 = Praca/ zatrzymanie 24 =Funkcja Yrif P0030 | Al AR 20 & 150°C ro L
m Gldwny wyswietlacz, wyswietlacz pomocniczy i stupkowy wskaznik graficzny pokazuja NN« golne wigczenie przechwytywania jest P0037 | AR Ixt 0 % 100 % ro I
wartosci trzech parametréw  wstepnie zdefiniowane przez P0205, P0206 i P0207. Uy 3 = Szybkie zatrzymanie  niemozliwa . P0047 | FEEINE 0 % 999 o T
B Z trybu monitorowania, po nacisnieciu przycisku ENTER/MENU przechodzi sig . . - A 4 = Do przodu 25 = Regulator potgczenia N Po04s | T TR 0 % 999 o TR
do trybu ustawien Powré| Wejscie 5= Do tylu DG J S = 5
Tryb Esc Mer 6 = Start 26 = Blokada programu 2 P0049 | Ml ik 0 % 999 o I
Poziom 1: \ 7=5top 27 = Zaladj uzytkownika 1 = pooso | Etcilis 0% 99 ro | U
§ 8 = Obrét zgod 28 = Zataduj uzytk ka 2 e = N
m Jest to pierwszy poziom trybu ustawierl. Grupg parametrow wybiera si¢ POPIZez | (param Loc ruchenﬁnszf:zor\]rllzi 29— P?FC uj uzytkownika P0100 ﬁﬂﬁﬁlvrﬂ 0.1 % 999. 0F 10.0 s ia:
przycisk i % . ~ Ustawienia zegara 301 31 = niestosowane N BT B PO101 | I 1] 0.1 % 999. 0Fp 10.0 s i
m Wyswietlacz gtéwny, wyswietlacz pomocniczy, stupkowy wskaznik i jednostki Poziom 1: - - pa i NY P0120 | HIEZH &1 0= X 1
v 9 = Lokalny/zdalny 32 = druga rampa o’ 7 J ES e
pomiarowe nie sa pokazane. - 10 = impulsowy wielobiegowa B UL L y
® Nacisna¢ przycisk ENTER/MENU aby przejs¢ do poziomu 2 trybu ustawier - . . . o 11 = Przyspieszenie E.P. 33 = druga rampa E.P. Ac. 1 ﬁﬂ%HMH%EH’EEﬁ%% 2 = % P0121 #f
. n’yw p?ramelml\:/.BACKlESC by w66 4o v " ) Powrét "f‘fﬂ‘ﬂe 12 = Op6Znic E.P. 34 = druga rampa E.P. De. Po121 |5 % 0.0 % 500.0 Hz 3.0 Hz
acisnac przycis aby wrecic do trybu monitorowania E: 13 = wielobiegoy 35 = druga rampa dziatania - . i (i 0.0 & 500.0 H 3.0 H: HERl
Poziom 2: N \4 lasangaamea WD e BN, 12k FICRUER - IR e AR P ity T GO o
® Numer parametru pokazany jest na giownym wyswietlaczu a jego zawarto$é na || paaw toc 00 15 = nie stosowany 36 = druga rampa rew. F USRI, - HPERE BN, ‘lé&: FLggliaiisvme g i) oot Ek%;ﬂl?f‘ 0’ = 200'0 A T RN
wysuiellaoz. porecnicays. " kil Ustawienia 16=J0G + dziatania - WEEREBGR, 248 T MR [ E) SHAI-E R R ORI, 0135 | AR : : R ' i
® Uzy6 przycisku i S aby znalez¢ wymagany parametr. B Pﬂ lﬂn Poziom 2: 17 = JOG - 37 = Wiaczenie / Ac. EP. BEE AR 12 - MR EESAN, 2% i FIBEREE-T T o E 0w R T Fo
] Nacws;g:/ﬁ przycisk TNTER/MENU aby przej$¢ do poziomu 3 trybu ustawieri - zmiana oy . 12 - we zewnetrzny gla:jm gg = ?e_tg_p / Wygq'czeknp? - MfEREAER, 3% ¥ FULEI BIRBHN 7; DL Py ;ﬁoﬁ R PO136 il . . e ém
Zawartoscl parametrow. . . ® - . = Nie zewngtrzny Bla = Zastosowanie funkcji P f iR 1 - MERERERE, 3% T W5 — - —
W Nacisna¢ przycisk BACK/ESC taby wréci¢ do poziomu 1 trybu ustawier. Powrét A S d 20 = Reset 4 astosowanie funkcji 2 gﬁ;?& CHEARGRA ) I I 5185 L 72— 1R ] R 2% PO156 | id HFHLIi100% 0.0 % 200.0 A L1xT,
Poziom 3: Esc Venu 21 = SoftPLC 41 = Zastosowanie funkcji 3 ° P0157 | It ERHIT50 % 0.0 % 200.0 A 1O x T
m Zawarto$é parametru pokazana jest na giéwnym wyswietlaczu a jego numer na || PARAM Loc Pn 10NN A / 22 = Reczny/Auto PID 42 = Zastosowanie funkcji 4 P0158 | I EBI5 % 0.0 & 200.0 A 0.8 x I
wyswistlaczu pomocmczim‘ 3 -~ U vy 43 = Zastosowanie funkcji 5 p0202 | BT =Vt T RRRE o proe e
B Uzyc przyciskow M aby skonfigurowac nowa warto$¢ wybranego parametru. ln n Ustawienia 4 astosowanie funkcji 6 — UfE SRR fe R kB hE . LR ARREN T R 1= #AlA 4 = DS
m Nacisnaé przycisk ENTER/MENU aby zatwierdzié zmiane (zapisac nowa wartosc) lub oy . Poziom 3: 45 = Zastosowanie funkaji 7 - MEREBAM, 14 TR i igé stat 8 Ve i FILEEAT 2= AR 5= W
BACK/ ESC aby anulowac zmiane (nie zapisa¢ nowej wartosci). W obu przypadkach, . Y - 46 = Zastosowanie funkcji 8 AL /\é L4 T 8 0204 | BRI 0% - R RN 0 ofg
HIMI powrdci do poziomu 2 trybu ustawien. P0264 | Funkaja DI2 Patrz opcjew P0263 Co8 ofg ) e B, 298 T ILEHEA AU P o S04, WEG 60 11z 10 = A7 2
P0265 | Funkcja DI3 Patrz opcjew P0263 Co 20 cfg /0 FoABHL - /\é;ﬁ;ﬁﬁﬁﬁw, 2% 4R MR\ HT S WEG 50 Hy 11 = DIERERA SoftPLC
2 P0266 | Funkcja D4 Patrz opcjew P0263 Co 21 cfg 4] - UMTERERN, 34 i FUbESm A 12 % 15 = R
3% o . P 5l
2 GLOWNE PARAMETRY Foz87 (o S Fote o B0as = @ o P LR, 38 DS . / -
P0268 | Funkcja DI6 Patrz opcjew P0263 Co0 ofg /0 B P0220 |LOC/REM 4% Src s - i ;%SB (REN) 2 cfg  |[MA/Hi
@ UWAGA! P0269 | Funkcja DI7 Patrz opcjew P0263 Co0 cfg /0 MI G (LOC) 8 = R6H
- A J Co0 cfg /0 ~ CO/DN/P}
ro = czytac tylko parametr. P0270 | Funkcja DI8 Patrz opcjew P0263 ) s N ; N — HMT i (REM) 9 = CO/DN/PB/Eth (LOC)
— ie V/f P0295 | Znamionowy Prad Falownika | 0.0 do 200.0 A Wediug o CZYTAC ﬁ?ﬂtfﬁ%}(ﬁﬂ%%z‘i@ . TR, KR A BL I R A 0 A S e x 10 = CO/DN/PB/Eth (REM)
V/f = parametr dostepny w trybie V/f. o ‘ o rmodelu falownika BT AR RN, B Je P e H#01/USB_(LOC) 11 = SoftPLC
cfg = parametr konfiguracyjny, jego wartosc mozna zmienic wylgcznie przy zatrzymanym silniku 0296 | Napiooie znamionows ini | 0= 200 - 240V yewrTIv Wedug o CANTAC P0223 =L0C Al/5kP02261 [92583= REM BTN, B oot BB T o T H S 5 P T N
VVW = parametr dostgpny w trybie VVW. 1=380V 5=500-525V modelu falownika 23 P0225 =LOC #(P02271(¥10= REMF0. 10 = FAfEF
Vektor = parametr dostepny w trybie wektora. §= :28 - ZQW 5 = ggg ;/575 v i éoi/lt)}\)i gs/m.
N L =440 - = o
Sless = parametr dostgpny tylko w try_ble bez czujnika. P0297 | Czestotliwosé przefaczania | 2500 do 15000 Hz 5000 Hz H T B DA H AT R T TR, K LR P A e 3 i I 1 1
Enc = parametr dostepny tylko w trybie wektora z enkoderem. P0401 | Prad znamionowy sinika 0.0 do 2000 A ofg SILNIK BT AR, B3 71 P R . - AL+ A2 >0 1
1.0 X o ROZRUCH P0220 = 2 &k 3. LLUR AR, ) 11+ AL2 1
Ustawienie P0402 | Predkos¢ znamionowa silnika | 0 do 30000 rpm 1710 (1425) cfg SILNIK P0225 =LOC B{P02271 (0= REMF0. g:)g 1
Param. Opis Regulowany zakres Propr. Grupy obr/min ROZRUCH - - — - — - - 3 - —
B - fobryozne P0403 | Czestotiwosé znamionowa | 0 do 500 Hz 60 (50) Hz cfg SILNIK ST UEHE, DL FSEAE DR Y OIS ) O I P01 22k B2 B (L 5% 8R0S, B e P0222 | RENZ % it ff: 22 L 35T 1 cfg  |MA/Hith
PR009 |Dostep do parametiow 10 - 9999 £od . sinka ROZRUCH (RE A, IR, LAER R Y I TP, PRI, 2 DUF T S I, Po223 | LOC FND/KEV AT T 6 = H/0s8 G 2 ot (BN
P0001 | Odniesienie predkosci 0- 65535 o CZYTAC RSB S TRI8 = KAl
P0002 | Predkos¢ wyjéciowa (silnik) 0 - 65535 ro CZYTAC 1k HMI & (1D 9 = CO/DN/PB/Eth (H)
P0003 | Prad silnika 0.0 do 200.0 A o CZYTAC 3 USTERKI | ALARMY o MHEA = B M CAHD 10 = CO/DN/PB/Eth (AH)
P0004 | napigcie obwodu 0do 2000V 0 CZYTAG 3.P0225 =LOC F/5kP0228 1= REMIfI1. s o 1 g
posredniego DC (Ud) i : erki i alarm - L — -
P0005 | Czestotiwosé wyjsciowa | 0,0 do 500,0 Hz o CZVTAG Najczestsze ust y
(silnik)




Al i l 4 i " n P »
21 AT ﬁiﬁ - Tﬁﬁﬁ Bl e L EEL 7 ﬁiu Param. Beschrijving Aanpasbaar bereik gabrictohetel Eigend. Fout/ alarm Beschrijving Mogelijke oorzaken
P0224 |LOC J&1T/fF 1k iEft 0 = HMI 3 = KA 0 cfg  |HIA/Hith lingen Groepen Foo21 o fout op het & - B Verkoorde st -  contro i het
1= DIx 4 = CO/DN/PB/Eth P0012 | DI3 tot DI Status Bit0= DI Bit4 = DI5 o LEZEN, 1/O . ‘ver_spanmngs jout op het tussen ‘erkeerde st roomvoorzlgmng. controleer of de gegevens op hef
2 = Hi11/USB 5 = SoftPLC . Overspanning op de DC | circuit omvormerlabel conform is met de netvoeding parameter P0296
o — by 2= 50 - P ” Bit 1=DI2 Bit 5= DI Link ® Netspanning is te hoog, geeft spanning op de DC link boven de
P0225 |LOC JOG ikf% 0 =45 4 = KA 1 ofg  |HA/di Bit 2 = DI3 maximumwaarde (in PO004):
2o b i gofrfg{gﬁ/ﬁm Nederlands P0013 | DOS tot DOT Stat S‘t g : ggw LEZEN, 1/0) S v e o ves oaee =)
= DIx = So of atus it 0= o 3 Ud < 360 Vdc in 380-480 Vac (P0296 = 1)
3 = B 1/USB Bit 1 = DO2 Bit 4 = DO5 Ud < 500 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2)
P0226 | REM Jigftifit% L0223 1 (11251 4 cfg  |HA/Hiih - Bit 2 = DO3 m Fase-uitval in de ingang
P0227 | REM J&T/fF1l iEd* 0 = Tecla HMI 3 = Aff 1 cfg  |HA/H n e e pa ra m e e rre e re n I e P0022 | FI Hz waarde 0 tot 20000 Hz o LEZEN, 1/0 m Uitval in het voorlaadcircuit
1 = DIx 4 = CO/DN/PB/Eth P0023 | Net-SW-versie 0,00 tot 655,35 o LEZEN F0022 Overspanningsfout op het tussen- m Verkeerde stroomvoorziening; controleer of de gegevens op het
; 2= I_ 1/ USI_K 5 = SoftPLC P0030 | Temperatuur koelplaat -20 tot 150 °C o LEZEN Qverspanning op de DC | circuit omvormeﬂabe\ conform is met de netvoeding paramgter P0296
P0228 | REM I;J)(;Lji# mpo;z?;m%ﬁrﬁ 2 cfg gi;g; R P0037 | Motor overbelasting Ixt 0tot 100 % P LEZEN Link L] gi‘f‘m@g aursdtee(_:o;gé&e)eﬁ spanning op de DC link boven de
P0263 | DI Zhiig 0= 1 cfg i i - i :
“ CFW500 Frequentie-omvormer Foot7 | CoNG s s E o
2 = R uidige alarm tot ro Ud > 810 Vdc in 380-480 Vac (P0296 = 1)
3 = Hudfsik P0049 | Huidige fout 0 tot 999 o LEZEN Ud > 1000 Vdc in 500-600 Vac (P0296 = 2)
4 = Philk In# 1 P0050 | Vorige fout 0 tot 999 ro LEZEN - ;gaghe‘?;gaasﬁﬂg is‘(e "{009 g' vertragingscurve is te snel
5 = Pt P0100 | Versnelingstid 0.1 101 999.0 10.0 BASIS ®_PO151 of PO188 instelling is e hoog
6 = JEh T 1 GEBRUIK VAN DE HMI OM DE OMVORMER TE BESTUREN PO101 VZ:?;;:;;JL X ng 99902 1002 BASIS F0031 Hoofdbedieningspaneel kan geen W Plug-in module is beschadigd
7= {51k 1= KAEH — - = . —" . Communicatiefout met communicatielink met de plug-In module | ®  Plug-in module is niet goed verbonden
8 = WU & HERE 7T 0 0 R - Indien in instelmodus, niveau 1: druk - Indien in monitoringmodus: druk op deze knop P0120 | Snelheidsref. back-up 0 = Inactief 1 plug-in module instellen ® Probleem in de identificatie van de plug-in module; raadpleeg P0027
9 = LOC/REM op deze knop om terug te keren naar de om de instelmodus in te voeren. 1 = Actief voor meer informatie
10 = JOG monitoringmodus. B . - Indien in instelmodus, niveau 1: druk op 2 = Back-up voor PO121 F0051 Overtemperatuurfout gemeten op de ®  Hoge omgevingstemperatuur rond de omvormer (>50 °C (>122 °F))
11 = Jnik E.P. - Indien in instelmodus, niveau 2: druk op deze knop om de gewenste parametergroep te P0121 | Toetsenbordreferentie 0,0 tot 500,0 Hz 30Hz IGBTs overtemperatuur | temperatuursensor van de externe en hoge uitgangsspanning
2 = Wi E.P. deze knop om terug te keren naar niveau 1 selecteren - de geselecteerde parametergroep P0133 | Minimumsnelheid 0,0 tot 500,0 Hz 3,0 Hz BASIS voeding ® Geblokkeerde of defecte ventilator
Z ﬁg/bu&i; V?r?d%en ‘il:wsilt'ves‘glgr(wj:c?ﬁs niveau 3 druk op deze Wﬂg}ege\f\egﬁgigﬁ;%dus niveau 2: druk op deze P0134 | Manimumsnolheid 00101500,0 Az 860650 Hz BRoiS e oo wordl 9ENnaert
HGHE. P. /K F y g . 5 9 : P0135 | Max. ui F0070 Overstroom of kortsluiting op de m Kortsluiting tussen twee motorfases
. . uitgansgsstroom 0.0 tot 200.0 A 1.5 X lnom V/A, WW | BASIS, 'g op ¢}
g 1 R knop om de nieuwe waarde (nieuwe waarde knop om de \nhoudyan de parameter weer te geven MOTOR Overstroom/kortsluiting uitgang, DC-link of remweerstand ® Kortsluiting van de verbindingskabels van de rheostatische
i 2 i wordt niet opgeslagen) te annuleren en terug om de inhoud te wijzigen. - S remweerstand
it 3 Wi te keren naar niveau 2 van de instelmodus. - Indien in instelmodus, niveau 3 druk op deze knop P0136 | Handmatig verhoogd 0010t 30,0 % Volgens Vi BASIS, m IGBTs module in kortsluiting of beschadigd
Thifig 4 R Indien in monitoringmodus: druk op deze om de nieuwe inhoud van de parameter op le slaan - gandraalmomem Onvonbermodl MOTOR B Start met te korte versnellingscurve
e % - . deze keert terug naar niveau 2 van de instelmodus. P0156 | Overbelastingsstroom 100 % | 0.0 tot 200.0 A Taxl .
gHE 5 g‘ﬁ knop om de snelheid te vergroten. 9 Vi P0157 [ Overodlastingsstroom 50 %° 001012000 A Toxl W Start met draaiende motor zonder viiegende startfunctie
}ﬁ: ? #E - Indien in instelmodus, niveau 1: druk op - Indien in de monitoringmodus: druk op deze knop P0158 | Overbelast 50 0‘0 200.0A 0'8 ‘"m“ F0072 ) Motor overbelastingsfout (60 s in 1.5 Ll POWB_G, P0157 en PO158 insteliing is te laag met betrekking tot de
ARE 7 R deze knop om naar de vorige groep te gaan. i verbelastingsstroom 5 % -0 tot 200. -8 X o Motor overbelasting x Inom) bedriffsstroom van de motor
i 8w  KNop G Ige groep te g om de snelheid te verlagen. -
— — 2 LR — - Indien in instelmodus, niveau 2: druk op - Indien in instelmodus, niveau 1: druk op deze P0202 | Besturingstype 3 = Sensorloos 0 cfg STARTUP ® Overbelasting van de motoras
P0264 | D12 IhiE JLP0263H I 15 8 cfg  |HA/fith deze knop om naar de volgende parameter knop om naar de volgende groep te gaan. L i 4 = Encoder F0080 Fout met betrekking tot de supervisie- W Elektrisch geluid
P0265 | D13 Jifi LP0263 1 34551 20 cfg  |HN/Hith te gaan. - Indien in instelmodus, niveau 2: druk op deze 2 = Niet gebruikt 5=WwW CPU-fout (Watchdog) algoritme ® Firmware-fout omvormer
P0266 | D14 I JLP0263 1) i 15T 21 cfg  |HIN/Had - Indien in instelmodus, niveau 3: druk op knop om naar de vorige parameter te gaan. P0204 | Parameters opladen/opslaan | 0 tot 4 = Niet gebruikt 9 = Gebruiker 1 opslaan 0 cfg van de omvormer CPU
P0267 |DI5 Tifie WLP0263 1 AT 0 ofg M/ deze knop om de inhoud van de parameter - Indien in instelmodus, niveau 3: druk op deze 5 = WEG 60 Hz laden 10 = Gebruiker 2 opslaan F0084 Fout in verband met de automatische ® Slecht contact in de verbinding tussen het bedieningspaneel en
P0268 | D16 Jifit WLPO263 1 [ 51 0 of, YN te vergroten. knop om de inhoud van de parameter te verkleinen. WEG 50 Hz laden 11 = Laden standaard Zelfdiagnosefout identificatie-algoritme van de omvormer- de externe voeding
- £ L 7 = Gebruiker 1 laden SoftPLC hardware en plug-in module ® Hardware niet compatibel met de frmware-versie
& I P r, i # P plug P
P0269 | D17 Jjfit JLP0263 1 Y331 0 cly  |HA/fah Druk op deze knop om de rotatierichting van Druk op deze knop om de motor te versnellen 8 = Gebruiker 2 laden 12 tot 15 = gereserveerd W Defect op de interne circuits van de omvormer
P0270 |DI8 Tyt JLP0263 3151 0 iy |HA/fith ietmff’t?f te bepalen. binnen de de tijd vastgesteld door de P0220 | LOC/REM selectie Src 0 = Altijd lokaal 6 = Serieel/USB (REM) 2 cfg /0 F0091 Externe fout via Dix ("Geen externe fout" | Bedrading op DI tot DI8 ingangen zijn open of maken slecht contact
P0295 | AU AR AE LU 0.0 4 200.0 A TR o L clief als: versnellingscurve. Itijd Extern 7 = Niet gebruikt Externe fout in P0O26x)
AR s?ngr?R:El\a of 3 in LOC en/of P0226 = 2 ég\zileAa\s:O LOG of PO227 0 in REM m: coge }Iﬁ(é;\:/l)) g: gg}g;%‘-g;ém 00 F0700 Geen communicatie met remote HMI, m Controleer of de communicatie-interface met de HMI goed is
P0296 | LRI HIE Hilk 0 =200 - 240 V 4=480 V R ro L g =0in of 7=0in . code = Remote HMI maar er is snelheidscommando of geconfigureerd in parameter P0312
1=380 v 5 =500 - 525 V BRI T Ix 10 = CO/DN/PB/Eth (REM) communicatiefout referentie voor deze bron ®_HMI-kabel ontkoppeld
2 =400 - 415 V 6 =550 - 575 V Druk op deze knop om om te schakelen Druk op deze knop om de motor te vertragen 5 = Serieel/USB (LOC) 11 = SoftPLC
3 = 440 - 460 V 7 = 600 V tussen LOKAAL en REMOTE modus. b'g”eﬁ de de tijd vastgesteld door de P0221 |LOC referentie sel. 0 = HMI codes 9 = Serieel/USB 0 cfg 1/0
P0297 | ZcHihiE 2500 % 15000 Hz 5000 Hz Actief als: s 1 :A:; 1?fgg‘/§§%ué';ém 4 STANDAARD CONFIGURATIE VOOR SNELHEIDSREFERENTIE EN COMMANDO
PO401 | HUBLATE it 0.0 & 200.0 A o cfg %ﬂ’% P0220 =2 of 3. P0224 = 0 in LOC of P0227 = 0 in REM. S 12 = SORPLG
0 X Lim G © . 3 ’ .
P0402 | HLNLAIE 47k 0 % 30000 /% 1710 (1425) cofg L, Druk op deze knop om de motor te versnellen tot de snelheid ingesteld in PO122 binnen de tijd vastgesteld APV 13 - th >ggbruwkt De CFWEQO wordt E}f fabriek geconflgurfzerd dqor de parameters in te gtellen om de logische commandolen
/4y =t door de versnelingscurve. De motorsnelheid wordt aangehouden als de knop wordt ingedrukt. Als de knop BRI A de snelheidsreferentie ;owel als de bedrijffsmodi LOKAAL als REMOTE in te stellen. Deze standaard instelling
P0403 | HLHLATE ik 0 % 500 Hz 60 (50) Hz cfg L, wordt losgelaten, vertraagt de motor binnen de door de vertragingscurve vastgestelde tiid tot die stopt. _EP 16=A3>0 kan worden hersteld via P0204 voor zowel 60Hz als 50Hz motoren (P0204 = 5 of 6).
JEE) Deze functie is actief als aan alle voorwaarden hieronder is voldaan: 8 = Multispeed 17=FI>0
. ; g{a:r‘:ggs;‘;ﬁsgr;sf’smief P0222 | REM referentie sel. Zie opties in P0221 1 cfg /0 In LOKALE modus worden de commando en de referentie geleid naar de HMI van de CFW500, zodat de
3 e A R 5 Pogzzs S P0223 | LOC FWD/REV selectie ? - Eiii‘éi::fsd g :nssen_eﬂi/eu[sz t()/:uHiLﬁ 2 oig 110 commando's uitvoeren/stoppen, JOG en rotatierichting van de motor worden toegestaan. Naast deze
L 4 = FMI code (H) 9= co?m/pé,ah (H) commando's kan het HMI toetsenbord ook worden gebruikt om de modus Lokaal of Remote te selecteren.
L 3 = HMI codes (AH) 10 = CO/DN/PB/Eth (AH) De snelheidsreferentie kan worden ingesteld in PO121 of via de knoppen M3 en & van de HMI in de
1.1 AANWIJZINGEN OP DE HMI DISPLAY Omvormerstatus 4=DIx 11 = Niet gebruikt monitoringmodus.
b ik AREEE P 5 = Seriee/USB (H) 12 = SoftPLC
IS PO156. PO157AIPO158HI T B FLAT T AT AL Secundaire indicatie P0224 | LOC uitvoeren/stoppen MI codes 3 = Niet gebruikt 0 cfg /0 In de REMOTE q d Iheidsref i d leid d ductent inals: DI
A0046 B L] 156, PO15 P0158 1] 3 SUR( selectie 1=DIx 4 = CO/DN/PB/Eth n ae -MOoaus worden snelneidsreferentie en commandado geleld naar de productenterminals;
LLIERERS S m BHLALR . 2 = Serieel/USB 5 = SoftPLC bestuurt uitvoeren/stoppen en DI2 de rotatierichting. De referentie wordt uitgevoerd door analoge invoer Al
A0050 ﬁiﬁ?&gd%gi& L] @EM%&@E};@ (50 ° C O 122 ° F)) Mgk i Menu (om de P0225 | LOC JOG Selectie itschakelen 4 = Niet gebruikt 1 cfg /0 in deze modus
ﬁfﬁf)& PR B ML IREE (NTC) L] giiiﬁﬂgﬂf"f%fﬁ Parametergroepen te selecteren) — 1 = HMI codes 5 = CO/DN/PB/Eth .
uEL] bl SN RER slechts een parameter- Meeteenheid 2=DIx 6 = SoftPLC
A0090 SEILDIx (PO26xFHf “HCAMBEAR” ik |m DIL & DIS AT sl Befi A R groep wordt (Deze verwijst naar de 3 = Serieel/USB "
Shi R ) R s tegelijkertid weergegeven waarde van de hoofd- P0226 | REM rotatie selectie Zie opties in P0223 4 ofg 0 AANWIJZING!
A0700 RIS, {0 R ML (MRS S P0312 IERACE indicatie) P0227 | REM uitvoeren/stoppen 0 = Tecla HMI 3 = Niet gebruikt 1 cfg /0 Voor meer informatie, raadpleeg de programmeerhandleiding die kan worden gedownload
S FEHMLE {5 e PATHEPHR A RBH{Y B OHML ST selectie Ix 4 = CO/DN/PB/Eth WW. t
URAE L 2 = Serieel/USB 5 = SoftPLC Op www.weg.net.
L] Hoofddisplay . = Serieel = Sof
F0021 i) L 5 LTS AR m BT BRI LSRR & L LS H P0296 Staafdiagram P0228 | REM JOG Selectie Zie opties in P0225 2 cfg 1/0
HRH AR B GRS, E (PO004) T ORI ELLVA 1 L2t I 1.2 BESTURINGSMODI VAN DE HMI P0263 | DI functie 0 = Niet gebruikt 23 = Niet gebruikt 1 cfg /0
Ud <200 Vde fF 200-240 Vac (P0296 = 0) 1 = Uitvoeren/stoppen 24 = Vliegende start uitsch.
t: 2 ggg :’:c g ;ggfggg :;ac Eggggg = ;; 2 = Algemeen activeren 25 = Tussenkring regeling
c - ac = - -
W NS b ® Het is de initiéle status van de HMI na in- en uitschakelen van het initi herm, 8 = Snel stoppen 26 = Prog. vergrend.
i Loc /ooruit lopen 27 = Gebruiker 1 laden
WA B met standaard waarden 3 - p -
E ] L B A Rt b R A A AR S B P0206 m Het veld Menu is niet actief in deze modus ~ Monitoring 5 = Achteruit lopen 28 = Gebruiker 2 laden
0022 N s REL AR & T RS - m Hoofddisplay, secundaire display en staafdiagram geven de waarden aan van drie nnN 6 = Start 29=PTC
BLAL TR m SRAIEAEN, A (PO00) BT RN ELAM 5 L7 AR parameters die vooraf zijn bepaald door P0205, P0206 en P0207 Uy 7 = Stop 30 en 31 = niet gebruikt
LRI Ud > 410 Vde 7 200-240 Vac (P0296 = 0) m Van de monitoringmodus, als u op de knop ENTER/MENU drukt, schakelt u om : A echtse rotatie richting 32 = 2° multisnelheidscurve
Ud > 810 Vde {£ 380-480 Vac (P0296 = 1) naar de instelmodus : | Back Naar 9 = LOC/REM 33 = 2¢ E.P-curve Versn.
Ud > 1000 Vde 7E 500-600 Vac (P0296 = 2) Esc menu 10 =JOG 34 = 2° E.P-curve De.
L] ﬁ?ﬁm%ﬂ%?ﬁ?&fgéﬁd)\ik ‘Niveau 1: v 11 = E.P. versnellen 35 = 2 curve vooruit lopen
W POI51 8% PO153 1 it : 12 = E.P. vertragen 36 = 2° curve achteruit
= . ey Fmrr L] h 3 ks
Fo031 TR A AR | W A e A o NG oMo Do parametergroep ke worden gekozen| e oo ‘ 13 = Multispeed open
I NEHOE £ B Bl B REIE A A% m De hoofddisplay, secundaire display, staafdiagram en meeteenheden worden niet Insteling 14 =2°curve 37 = AANZETTEN /
R B ZAP002TIRUE £ {5 8 n Niveau 1 15 = Niet gebruikt versn. E.P.
F0051 FEL G2 I 8 A T 2% 1 A e w RBEAEEE O 50 ° C O 122 ° F)) Kmdi s ® Druk op de knop ENTER/MENU om naar niveau 2 van de instelmodus te gaan - 16 =JOG + 38=De.EP./
1GBTs jd# R S parameterselectie . - - 17 = JOG - UITSCHAKELEN
W AN, SECEAEEE B Druk op de knop BACK/ESC om terug te keren naar de monitoringmodus Back r’:::; 18 = Geen uitbr. Alarm 39 = Functie 1 toepassing
F0070 A LU Sl e ELAS e g W AU L [ R Niveau 2: Esc 19 = Geen uitbr. Fout 40 = Functie 2 toepassing
S AR L/ el Wl B A e A B ® Het nummer van de parameter wordt weergegeven op de hoofddisplay en de inhoud | | param toc nn \i 20 = Reset 41 = Functie 3 toepassing
W IGBTs HibE BRIk op de secundaire disoliv ~ IU.U 21 = SoftPLC 42 = Functie 4 toepassing
CE e een ® Gebruik de knoppen en & om de gewenste parameter te vinden. mnn Instelling 22 = PID handm./autom. 43 = Functie 5 toepassing
W B B T e L e ® Druk op de kgop ENTE‘FII‘MhEN(l;I om naar niveau 3 van de instelmodus te gaan - Iy . Niveau 2 44 = Functie 6 toepassing
o = - 8 5 , - s g = Wwijziging van de parameterinhou 45 = Functie 7 t
;’g{azm PR (£ 1 5xInom 60 s) : zﬁ;&ﬁgﬁévﬁﬁ%ﬂm’mse\ POL57FIPO15S 1L F At % ® Druk op de knop BACK/ESC om naar niveau 1 van de instelmodus te gaan . B - i o Fﬁ:zt:: 81222:::;23
T0080 S ECPU R T L R e LT Niveau 3: Back r’;‘a:' P0264 | DI2 functie Zie Opties in P0263 8 cfg 1/0
CPU AR (KHLE) W O m De ighoud va(;\ de zgralmezerwordt weergegeven op de hoofddisplay en het nummer | (earan toc o0 100 Esc v enu P0265 | DI3 functie Zie Opties in P0263 20 ofg 6}
~ i
SRR |8 TEEMBA L TR o DI I B o o iouwe woarde i o sl i de 8 100 pozss [0 o 2 Optes nPozss T 1
PR e (A gesslecteerde parameter :8 8 Insteling P0267 | DI5 functie Zie Opties in P0263 0 ofg 0
WA P ® Druk op de knop ENTER/MENU om de wijziging te bevestigen (de nieuwe waarde S Niveau 3 P0268 | DI6 functie Zie Opties in P0263 0 cfg 110
F0091 DIk (PO26xePfy “TAMMME " % | DI % DIS iy A Bk b F sl b AR 1L opslaan) of BACK/ ESC om de wijziging te annuleren (de nieuwe waarde niet opslaan). . - - -
s I, b In beid llon keort do HM! t " 2 de instelmod P0269 | DI7 functie Zie Opties in P0263 0 cfg 110
Y Df )nfiajf'.fﬁgfjﬂﬁﬂ _ e n beide gevallen keert de erug naar niveau 2 van _de instelmodus. P0270 | DIB funcie Zie Optics in P0263 ) oo 70
Egﬁmiﬁﬁ&m ﬁ%?;;ﬁtﬁ%;;mégiﬁéﬁzé%ﬁ : :l%“ﬁ @HEM@%{EK FREEZH P0312 EHIRCH P0295 | Omvormer nominale stroom 0.0 tot 200.0 A Volgens o LEZEN
2 NETPARAMETERS omvormermodel
P0296 | Nominale lijnspanning 0=200-240V 4 =480V Volgens ro LEZEN
80 V 5=500-525V omvormermodel
4 THES S BRIAEE AANWIJZING! 2=400-415V 6=550-575V
ro = alleen lezen parameter. P0297 | F ti hakel 25?)3‘:01712%%(;/H e 5000 H.
_ . . requentie omschakelen Of 4 4
CFW500H ) I © i B UF 240, DAEE A MRS P B VA b SOB AR 4 RIS 225 {1 . i@ 3 60HZ FI50Hz V/f = parameter beschikbaar in V/f modus. . ) P0401 | Nominale motorstroom 0.0t0t 200.0 A g | MOTOR
d1HLIPO204ATERE Z IR E (0204= 5846) cfg = configuratie parameter, waarde kan alleen worden gewijzigd als de motor wordt stilgezet. 1.0 X hom STARTUP
’ VWW = parameter beschikbaar in VVW modus. P0402 | Nominale motorsnelheid 0 tot 30000 omw/min 1710 (1425) cfg MOTOR
m s [ N sy = i i omw/min STARTUP
FEAMBIT, R4 RIS HIRECFVG00 I, VRS BT/ 1k JOGRILLIER 771, KR T ikitis Vetor = parametar beschikhaar in vectormodus.
: : G e A =, : Sless = parameter alleen beschikbaar in sensorloze modus P0403 | Nominale motorfrequentie | 0 tot 500 Hz 6060/ Hz clg | MOTOR
4, HMIEEAEIE AT DU T i P A Bim B, AT 7EPO 121 B i 7 W 2 BE 2 R A HMI A AN 5 /i i =P . X . STARTUP
B Enc = parameter alleen beschikbaar in vectormodus met encoder.
Z °
. . e e - N o P 3 FOUTEN EN ALARMEN
FERAEHAT, TS HENR SR 5 A0, DILPUT @17/#8 1k, DIZHUT Befedrim. So5ME Mzt Earemy e e T Fﬂhrl':";s;:ﬂe'- Eigend. | oo
) 47
SRR AATLIAT - P0000 | Tocgang fof parameters 01019998 0 Meest voorkomende fouten en alarmen
P0001 | Snelheidsreferentie 0 tot 65535 ro LEZEN
P0002 | Uitgangssnelheid (motor) 0 tot 65535 o LEZEN Fout / alarm Beschrijving Mogelijke oorzaken
P0003 | Motorstroom 0.0tot 200.0 A ro LEZEN A0046 Motor overbelasting alarm m Instelingen van P0156, PO157 en PO158 zin te laag voor de
P0004 | Tussenkringspanning (Ud) 02000 V ro LEZEN Motor overbelasting gebruikte motor
P0005 | Uitgangsfrequentie (motor) 0,0 tot 500,0 Hz ro LEZEN ®_Overbelasting van de motoras
P0006 | Omvormer status 0 = Klaar 4 = Self-Tuning ro LEZEN A0050 Overtemperatuur alarm van de ® Hoge omgevingstemperatuur rond de omvormer (> 50 °C (> 122
1 = Uitvoeren 5 = Configuratie Vermogensmodule vermogens- °F)) en hoge uitgangsstroom
2 = Onderspanning 6 = DC-remmen Overtemperatuur Module temperatuursensor (NTC) m Geblokkeerde of defecte ventilator
3 = Fout 7 = Slaapmodus W Koelprofiel is te vuil zodat de luchtstroom wordt gehinderd
P0007 | Ultgangsspanning 0 tot 2000 V/ ro LEZEN A0090 Extern alarm via Dix (optie “Geen extern | W Bedrading op DI1 tot DI8 ingangen zijn open of maken slecht contact
P0010 | Uitgangsvermogen 0.0 tot 6563.5 kW o LEZEN Extern alarm alarm” in PO26x) S
P0011 | Vermogensfactor 1,00 tot 1,00 © LEZEN A0700 ) Geen co_mmunlca(\e m_el remote HMI, m Controleer of de communicatie-interface met de HMI goed is
Communicatiefout met maar er is geen snelheidscommando of geconfigureerd in parameter PO312
remote HMI referentie voor deze bron B HMI-kabel ontkoppeld
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