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Verzeichnis der Uberarbeitungen JmE

Nachstehend sind die Uberarbeitungen dieses Handbuchs aufgefiihrt.

Uberarbeitung Beschreibung Kapitel
00 Erste Auflage. -
01 Allgemeine Uberarbeitung. -

HINWEIS!
@ Frequenzumrichter vom Typ CFW500 verfligen Uber die nachstehend
beschriebenen Standardparameter:
m 60 Hz bei Modellen ohne internen Filter.
m 50 HZ bei Modellen mit internem Filter (Uberprifen Sie den Smart-Code
z.B.: CFW500A04P3S2NB20C2).

ACHTUNG!
Uberpriifen Sie die Frequenz der Versorgungsspannung.

Falls die Frequenz der Versorgungsspannung von der Standardfrequenz abweicht
(Uberprifen Sie P0403), sind folgende Einstellungen erforderlich:

u P0204 = 5 flr 60 Hz.

u P0204 = 6 flr 50 Hz.

Diese Parameter mussen nur einmal eingegeben werden.

Nahere Angaben zur Einstellung des Parameters P0204 finden Sie im
Programmierhandbuch des CFW500.
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Sicherheitshinweise

1 SICHERHEITSHINWEISE

Dieses Handbuch enthélt die Informationen, die fir den sachgeméaBen Gebrauch des
Frequenzumrichters CFW500 erforderlich sind.

Dieser Frequenzumrichter ist konzipiert fUr die Bedienung seitens Fachpersonal, welches flr den
Umgang mit dieser Art von AusrUstungen angemessen geschult bzw. ausgebildet ist. Dieses
Fachpersonal muss zudem die nach ortublichen Normen festgelegten Sicherheitshinweise
befolgen. Die Nichteinhaltung der Sicherheitshinweise kann lebensgefahrdende Risiken und/oder
Schéaden an der Ausristung nach sich ziehen.

1.1 SICHERHEITSBEZOGENE WARNHINWEISE IN DIESEM HANDBUCH

GEFAHR!
Die unter diesem Hinweis empfohlenen Sicherheitsvorkehrungen dienen dem
Schutz des Bedieners gegen todliche oder schwere Verletzungen und erhebliche

Sachschéaden.

ACHTUNG!
& Die unter diesem Hinweis empfohlenen Sicherheitsvorkehrungen dienen der

Vorbeugung von Sachschaden.

HINWEIS!
Die unter diesem Hinweis erwahnten Angaben sind wichtig flr das richtige
Verstandnis und den ordnungsgemaBen Betrieb des Produkts.

1.2 SICHERHEITSBEZOGENE WARNHINWEISE AM PRODUKT

Achtung: Hochspannung.

Komponenten empfindlich gegentber elektrostatischer Entladungen. Nicht
anfassen.

Anschluss an die Schutzerdung erforderlich (PE).

Anschluss des Kabelschirms an die Erdung.

=@
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1.3 EINLEITENDE EMPFEHLUNGEN

GEFAHR!

Trennen Sie grundsatzlich die Hauptspannungsversorgung, bevor Sie jegliche mit
dem Frequenzumrichter verbundenen elektrischen Komponenten auswechseln.
Mehrere Komponenten kdnnen selbst nach dem Trennen oder Abschalten des
AC-Spannungsversorgungseingangs noch hohe Spannungswerte und/oder sich
bewegende Komponenten (LUfter) aufweisen. Warten Sie daher mindestens
zehn Minuten, um sicherzustellen, dass die Leistungskondensatoren vollstandig
entladen sind. Verbinden Sie den Erdungspunkt des Frequenzumrichters
grundsatzlich an die Schutzerdung.

HINWEISE!

u Frequenzumrichter kénnen den Betrieb anderer elektronischer Vorrichtungen
stdren. Halten Sie sich daher an die Empfehlungen in Kapitel 3 INSTALLATION
UND ANSCHLUSS, um diese Auswirkungen maglichst einzugrenzen.

u Lesen Sie das Handbuch vollstandig durch, bevor Sie diesen Frequenzumrichter
installieren oder in Betrieb nehmen.

>

ACHTUNG!

Die Komponenten der elektronischen Karten sind empfindlich gegenuber
elektrostatischen Entladungen.

Diese Komponenten oder AnschlUsse durfen nicht direkt angefasst werden. Falls
dies doch erforderlich sein sollte, fassen Sie zunachst den Erdungspunkt des
Frequenzumrichter an, der mit der Schutzerdung verbunden sein muss, oder
verwenden Sie ein geeignetes Erdungsband.

>

GEFAHR!

Quetschgefahr

Um bei Anwendungen zum Heben von Lasten Sicherheit zu garantieren,
mUssen elektrische und/ oder mechanische Gerate zum Schutz gegen zufallig
herunterfallende Ladung auBerhalb des Wechselrichters installiert werden.

>

GEFAHR!

Dieses Produkt wurde nicht entworfen, um als Sicherheitselement verwendet
zu werden. Um materielle und personliche Schaden zu vermeiden, missen
zusatzliche MaBnahmen ergriffen werden.

Dieses Produkt wurde unter strikter Qualitatskontrolle hergestellt. Wenn es
jedoch in Systemen installiert wird, in denen es bei einem Versagen Gefahr lauft,
materiellen und persénlichen Schaden zu verursachen, mussen zusétzliche externe
Sicherheitsgerate angebracht werden, um im Falle eines Produktversagens zur
Unfallvorbeugung eine Sicherheitsbedingung zu gewahrleisten.

6 | CFW500
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Allgemeine Angaben

2 ALLGEMEINE ANGABEN
2.1 UBER DAS HANDBUCH

Dieses Handbuch enthalt Informationen Uber die sachgeméaBe Installation und den Betrieb
des Frequenzumrichters, Anleitungen zur Inbetriebnahme, die technischen Hauptmerkmale
sowie Anleitungen zur Behebung haufig auftretender Fehler der verschiedenen Modelle des
Frequenzumrichters der Linie CFW500.

ACHTUNG!
Die Bedienung dieser Ausrtstung erfordert ausfuhrliche Installations- und

Bedienungsanleitungen, welche im Bediener- und Programmierhandbuch
sowie in den Informationshandbtichern zu finden sind. Das Bedienerhandbuch
und die Parameter-Kurzanleitung werden beim Kauf des Frequenzumrichters
bereitgestellt, wahrend die sonstigen Anleitungen mit dem entsprechenden
Zubehdr mitgeliefert werden. Sonstige Handbtcher werden ausschlieBlich in
Form einer CD-ROM bereitgestellt, welche mit dem Frequenzumrichter mitgeliefert
wird oder auf der Website von WEG: www.weg.net zum Download bereitstehen.
Diese CD muss grundsétzlich zusammen mit dieser Ausrtstung aufbewahrt
werden. Eine Druckversion der auf der CD enthaltenen Dateien kdnnen Sie bei
Ihrem WEG-Handler vor Ort anfordern.

HINWEIS!

@ Ziel dieses Handbuchs ist nicht, séamtliche Moglichkeiten der Anwendung des
CFW500 aufzuzeigen, und WEG Ubernimmt keinerlei Haftung fUr jeglichen
Betriebszweck des CFW500, welcher nicht auf diesem Handbuch beruht.

Ein Teil der Abbildungen und Tabellen befinden sich in den Anhangen, welche in ANHANG A —
ABBILDUNGEN und ANHANG B — TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN unterteilt sind. Die Inhalte
werden in drei Sprachen prasentiert.

2.2 UBER DEN CFW500

Der CFW500 Frequenzumrichter ist ein Hochleistungserzeugnis, welches die Steuerung von
Drehzahl und Drehmoment von Drehstrom-Asynchronmotoren erméglicht. Dieses Produkt bietet
dem Benutzer die Optionen des Vektor- (VVW) oder U/f-Betriebs, welche beide gemaB der
Anwendung programmierbar sind.

Bei der Vektorregelung (VVW) ist der Betrieb auf den eingesetzten Motor optimiert und erzielt
somit eine hdhere Leistungsfahigkeit in Sachen Drehzahlregelung.

Der U/f-Betrieb wird fur einfachere Anwendungen empfohlen, wie zum Beispiel die Inbetriebsetzung
von Pumpen und LUftern. Der U/f-Betrieb findet Einsatz, wenn mehr als ein Motor gleichzeitig
Uber einen Frequenzumrichter gestartet wird (Mehrmotoren-Anwendungen).

Der Frequenzumrichter CFW500 verfligt zudem Uber SPS-Funktionen (SPS =
Speicherprogrammierbare Steuerung) tber das integrierte SoftPLC-Modul. Nahere Informationen
Uber die Programmierung dieser Funktionen finden Sie im SoftPLC-Benutzerhandbuch des
CFW500.

CFW500 | 7
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Die Hauptkomponenten des CFW500 befinden sich im Blockdiagramm der Abbildung 2.1 fUr
die BaugréBen A, B, und C, sowie in Abbildung 2.1 fir BaugréBe D.
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variieren. Nahere Informationen finden Sie in den mit dem Zubehdr mitgelieferten Anleitungen oder auf der CD-ROM.

(**) nicht verflgbar in BaugréBe A.
Abbildung 2.1: Blockschema des CFW500 fur BaugréBen A, B und C
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(*) Die Anzahl analoger/digitaler Eingdnge/Ausgéange sowie andere Ressourcen kénnen je nach eingesetztem Steckmodul
variieren. Nahere Informationen finden Sie in den mit dem Zubehdr mitgelieferten Anleitungen oder auf der CD-ROM.

(**) nicht verfugbar in BaugroBe A.
Abbildung 2.1: Blockschema des CFW500 ftir BaugréBe D
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2.3 NOMENKLATUR

Tabelle 2.1: Nomenklatur des Frequenzumrichters CFW500

Identifizierung des Modells

Pegel der ~ "
ui?g:;'r(ite anzal o o *[ieitungsgefihrten H\alre(::li::le Softvsv::ez!‘\ellcleersion
g der Stérspannung ©
Phasen
z.B.: |CFW500 A 02P6 T 4 NB 20 c2 - --
Vgl. Tabelle 2.2 . Leer = Standard
NB = ohne dynamische Bremsung Sx = Spezialsoftware
DB = mit dynamischer Bremsung Leer = Standard-Steckmodul
CFW500 20 =1P20 HOO = ohne Steckmodul

Verfligbare Optionen

N1 = Nema1-Schrank (Typ 1 gemaB UL) (Schutzart
der Norm IEC 1P20)

Leer = stimmt nicht mit dem Pegel der Normen
Uber leitungsgefiihrte Stérspannung Uberein

C2 oder C3 = entspricht Kategorie 2 (C2)
oder 3 (C3) von IEC 61800-3 mit integriertem

Funkentstorfilter

(*) Die fur jedes Modell verfligbaren Optionen befinden sich in Tabelle 2.2 .

10 | CFW500
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Tabelle 2.2: VVerfigbare Optionen fiir jedes Feld der Nomenklatur gemél3 Nennstrom und Spannung des
Frequenzumrichters

Verfiigbare Optionen fiir die verbleibende Identifizierung
desF i

Ausgangs-

BaugréBe Anzahl der Phasen

Pegel der
B t i fiihrten
Stérspannung

Nennstrom Hardware-

Version

01P6=1,6 A
02P6=2,6 A Leer oder C2
04P3 =4,3 A S = Einphasen-
07P0=7,0A |Spannungsversorgung Leer oder C3
07P3=7,3A
B DB c2
10PO=10A
01P6=1,6 A
A 02P6 = 2,6 A B = Einphasen-
04P3=4,3A oder Dreiphasen- 2 =200...
07P3=7,3A |Spannungsversorgung 240V

10P0 = 10 A Leer
07P0=7,0A
09P6 = 9,6 A

16P0 =16 A )

24P0 = 24 A T = Dreiphasen-
Versorgungsspannung

28P0 =28 A DB 20 oder N1

33P0 =33 A Leer oder C3
47P0 = 47 A
01PO=1,0A
01P6=1,6 A
A 02P6=2,6 A NB
04P3 =43 A
06P1=6,1A
02P6 =2,6 A

NB

>

NB

Leer oder
HOO

O|O|o|Oo|m

Leer oder C2

T = Dreiphasen-

Vi Leer oder C3
lersorgungsspannung

4 =380...
B 04P3 =43 A 480V DB Leer oder C2
06P5=6,5A
10PO=10A Leer oder C3
14P0 =14 A T = Dreiphasen-

16P0 = 16 A | Versorgungsspannung
D 24P0 =24 A T = Dreiphasen-

D 31P0 =31 A | Versorgungsspannung

DB Leer oder C2

DB Leer oder C3

2.4 KENNZEICHNUNGEN

Es gibt zwei Kennzeichnungen: ein vollstandiges Typenschild an der Seite des Frequenzumrichters
und ein vereinfachtes Etikett unter dem Steckmodul. Auf dem Etikett unter dem Steckmodul
lassen sich selbst bei nebeneinander montierten Frequenzumrichtern die wichtigsten Merkmale
des Frequenzumrichters ablesen. Nahere Informationen Uber die Position der Etiketten finden
Sie in Abbildung A.2.

CFW500 | 11
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J Modell (Smart-Code
CFW500A02P6T4NB20C?2 I~ des Frequenzumrichters)
Seriennummer —» SERIAL#: 1324567890 03H <— Herstellungsdatum
Fertigungsauftrag — OP.: 87654321 MAT.. 12345678 <€— WEG Lagerware
) LINE QUTPUT )
Eingangs- > | INEA SALIDA <€ Eingangs-Nenndaten
Nenndaten REDE SAIDA (Spannung, Strom
(Spannung, Strom 200 - 240V AC| 0. REDE/LINE 1___ und Frequenz)
und Frequenz) 1~ 8.8A XX -
3~ 19AXX | 3~ XX16AXX fg
50-60HzX 0-300HzX Eg
O CEQIE
LISTED ==
o) =<
o s = A=
MADE IN BRAZIL N
HECHO EN BRASIL ™~
FABRICADO NO BRASIL

Seitenetikett des CFW500

Modell (Smart-Code
des Frequenzumrichters)

CFW500A02P6T4NB20C2

Lagerware 12345678
Seriennummer 1324567890 03H Herstellungsdatum

Frontetikett des CFW500 (unter dem Steckmodul)
Abbildung 2.2: Beschreibung der Kennzeichnungen des CFW500

2.5 ENTGEGENNAHME UND LAGERUNG

Der CFW500 wird in einem Verpackungskarton geliefert. Auf dieser Verpackung befindet sich eine
Kennzeichnung, welche mit dem an der Seite des Frequenzumrichters angebrachten Typenschild
Ubereinstimmt.

Uberpriifen Sie, ob:

m die Kennnummer des CFW500 mit dem erworbenen Modell Ubereinstimmt;

m beim Transport Beschadigungen aufgetreten sind.

Jegliche Mangel sind umgehend dem Transportunternehmen mitzuteilen.

Wenn der CFW500 nicht in der nachsten Zeit installiert wird, bewahren Sie ihn an einem trockenen

und sauberen Ort auf (Temperatur zwischen -25 und 60 °C) und decken Sie ihn ab, um das
Eindringen von Staub zu verhindern.
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ACHTUNG!
& Wenn der Frequenzumrichter flr einen langen Zeitraum gelagert wird, ist eine

GeneralUberholung des Kondensators erforderlich. Die dazu empfohlenen

Anleitungen befinden sich in Abschnitt 6.4 PRAVENTIVE WARTUNG dieses
Handbuchs.

CFW500 | 13
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3 INSTALLATION UND ANSCHLUSS
3.1 MECHANISCHE INSTALLATION

3.1.1 Umgebungsbedingungen
Zu vermeiden sind:

m Direkte Aussetzung von Sonnenlicht, Regen, hoher Luftfeuchtigkeit oder Meeresluft.
m EntzUndliche oder korrosive FlUssigkeiten oder Gase.

» UbermaBige Erschiitterung.

u Staub, Metallpartikel oder Olnebel.

Fiir den Betrieb des Frequenzumrichters zuldssige Umgebungsbedingungen:

m Betriebsumgebungstemperatur des Frequenzumrichters: zwischen -10 °C und der in Tabelle
B.2 angegebenen Nenntemperatur.

= Wenn die Betriebsumgebungstemperaturen des Frequenzumrichters die obenstehenden
Spezifikationen Uberschreiten, ist eine Stromminderung von 2 % pro Celsiusgrad, begrenzt
auf eine Steigerung um 10 °C, anzuwenden.

m Luftfeuchtigkeit: 5 bis 95 % ohne Betauung.
= Maximale Betriebshéhe: bis zu 1000 m - normale Betriebsbedingungen.
= 1000 bis 4000 m - 1 % Stromminderung pro 100 m Uber einer Hohe von 1000 m.

= 2000 bis 4000 m Uber dem Meeresspiegel - maximale Spannungsreduzierung (240 V flr
200...240 V-Modelle und 480 V fur 380...480 V-Modelle) von 1,1 % pro 100 m Uber einer
Hohe von 2000 m.

m Verschmutzungsgrad: 2 (gemaB EN 50178 und UL 508C) bei nicht leitfahiger Verschmutzung.
Die Kondensierung darf Uber die angesammelten Ruckstande keine Leitfahigkeit verursachen.

3.1.2 Positionierung und Montage

Die AuBenmaBe und BohrgroéBen fur die Montage sowie das Nettogewicht (Masse) des
Frequenzumrichters sind in Abbildung B.1 aufgefihrt. Nahere Informationen Uber die jeweilige
BaugroBe befinden sich in Abbildung B.4, Abbildung B.5, Abbildung B.6 und Abbildung B.7.

Montieren Sie den Frequenzumrichter in aufrechter Position an einer ebenen und senkrechten
Oberflache. Setzen Sie zunédchst die Schrauben an die Oberflache, an welcher der
Frequenzumrichter installiert werden soll, bringen Sie den Frequenzumrichter an, und ziehen
Sie die Schrauben fest, wobei in Abbildung B.1 festgelegte das maximale Drehmoment flr die
Schrauben zu bertcksichtigen ist.

Halten Sie die in Abbildung B.2 angegebenen Mindestfreirdume ein, um die Kuhlluftzirkulation

zu ermoglichen. Installieren Sie keine hitzeempfindlichen Komponenten genau Uber dem
Frequenzumrichter.
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ACHTUNG!
m Wenn Sie zwei oder mehrere Frequenzumrichter in senkrechter Position

installieren, halten Sie den Mindestabstand A + B ein (siehe Abbildung B.2),
und bringen Sie ein Luftleitblech an, so dass der obere Frequenzumrichter von
der aufsteigenden Hitze des unteren Frequenzumrichters nicht gestort wird.
m Sehen Sie separate Leitungen fUr die physische Trennung von Signal-, Steuer-
und Leistungskabeln vor (siehe Abschnitt 3.2 ELEKTRISCHE INSTALLATION).

3.1.2.1 Schrankmontage

Wird der Frequenzumrichter in einem Schrank oder in einem Metallkasten installiert, ist eine
ausreichende Entltftung vorzusehen, damit die Temperatur innerhalb des zuldssigen Bereichs
gehalten wird. Zur Verlustleistung siehe Tabelle B.2.

Als Referenz sind in Tabelle 3.1 die Luftstrdmungen fur die normale LUiftung jeder BaugroBe
angezeigt.

Kiihlung: LUfter mit Aufwarts-Luftstrom.

Tabelle 3.1: Luftstrom des LUfters

BaugréBe CFM I/s m?%/min
A 20 9,4 0,56
B 30 14,1 0,85
C 30 14,1 0,85
D (T2)* 100 47,2 2,83
D (T4)** 80 37,8 2,27

(*) T2 - CFW500 BaugréBe D Linie 200 V (200...240 V).
(**) T4 - CFW500 BaugréBe D Linie 400 V (380...480 V).

3.1.2.2 Aufbaumontage

In Abbildung B.2 ist die Anleitung zur Installation des CFW500 an die Montageflache beschrieben.
3.1.2.3 DIN-Schienen-Montage

In den BaugréBen A, B und C kann der Frequenzumrichter CFW500 auch direkt auf eine 35-mm-
Schiene geman DIN EN 50.022 montiert werden. Fur dieses Montageverfahren schieben Sie die
Verriegelung  zunachst nach unten, bringen Sie den Frequenzumrichter auf der Schiene an, und

schieben Sie die Verriegelung  nach oben, um den Frequenzumrichter zu befestigen.

(*) Auf die Verriegelung zur Befestigung des Frequenzumrichters auf der Schiene wird in Abbildung B.2 mit
einem Schraubenzieher verwiesen.

3.2 ELEKTRISCHE INSTALLATION

GEFAHR!

& m Die nachstehenden Angaben verstehen sich als Anleitung fUr eine sachgeméaBe
Installation. Befolgen Sie die geltenden ortlichen Regelungen flr elektrische
Installationen.

m Stellen Sie sicher, dass die Spannungsversorgung getrennt ist, bevor Sie die
Installation in Angriff nehmen.

u Der CFW500 darf nicht als Not-Aus-Vorrichtung eingesetzt werden. Stellen
Sie zu diesem Zweck andere Gerate bereit.

CFW500 | 15
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ACHTUNG!
m Der integrierte Halbleiter-Kurzschlussschutz bietet keinen Schutz fur

Zweigstromkreise. Zweigstromkreise missen gemaB den entsprechenden
lokalen Vorschriften abgesichert werden.

3.2.1 Leistungsanschliisse und Erdungspunkte

Die Leistungsanschlisse koénnen je nach Modell des Frequenzumrichters verschiedene

Abmessungen und Konfigurationen aufweisen (siehe Abbildung B.3). Die Anordnung der

Leistungs-, Erdungs- und Steuerungsanschlisse sind in Abbildung A.3 dargestellt.

Beschreibung der Leistungsanschlisse:

®m L/L1, N/L2 und L3 (R, S, T): AC-Versorgungsspannung. Einige Modelle der Spannung
200-240 V (siehe Modell-Optionen in Tabelle B.1) kénnen in 2 oder 3 Phasen (Einphasen-/
Dreiphasen-Frequenzumrichter) ohne Nennstromminderung betrieben werden. In diesem Fall
kann die AC-Versorgungsspannung ohne Unterschied mit zwei der drei Eingangsanschltisse
verbunden werden. Allein bei Einphasen-Modellen muss die Versorgungsspannung an L/L1
und N/L2 angeschlossen werden.

m U, V, W: Anschluss flr den Motor.

m -UD: negativer DC-Bus-Spannungspol.

® BR: Anschluss des Bremswiderstands.

= +UD: positiver DC-Bus-Spannungspol.

m DCR: Anschluss an die externe DC-Zwischenkreisdrossel (Option). Nur erhaltlich flr die Modelle
28 A, 33 A, 47 A/ 200-240 V und 24 A und 31 A/ 380-480 V.

Uberpriifen Sie das maximale Drehmoment der Leistungsanschliisse und Erdungspunkte in
Abbildung B.3.

3.2.2 Leistungs- und Erdungskabel, Schutzschalter und Sicherungen

ACHTUNG!

A = VVerwenden Sie angemessene Kabelschuhe flr die Leistungs- und Erdungs-
Anschlusskabel. In Tabelle B.1 finden Sie Angaben zu den empfohlenen Kabeln,
Schutzschaltern und Sicherungen.

u Halten Sie zu empfindlichen Ausristung und Kabeln einen Mindestabstand
von 0,25 m zum Frequenzumrichter und zum Anschlusskabel zwischen
Frequenzumrichter und Motor ein.

m Der Einsatz von Mini-Schutzschaltern (MDU) wird aufgrund der Betatigungsebene
des Magneten nicht empfohlen.
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ACHTUNG!
& Fehlerstrom-Schutzeinrichtung (RCD):

m Beim Einbau eines RCD gegen elektrischen Schlag durfen nur Gerate mit

einem Auslésestrom von 300 mA an der Versorgungsseite des Umrichters
verwendet werden.

Installation und Anschluss

m Je nach Anlage (Motorkabellange, Kabeltyp, Multimotor-Konfigurierung, etc.),
kann der RCD-Schutz aktiviert werden. Wenden Sie sich an den RCD-Hersteller
zur Wahl des geeignetsten Gerates zur Anwendung mit Umrichter.

@ HINWEIS!

m Die Kabelquerschnitte in Tabelle B.1 dienen ausschlieBlich der Orientierung.
Die Installationsbedingungen und der maximal zulassige Spannungsverlust
sind fUr die sachgerechte Bestimmung der KabelgréBen zu beriicksichtigen.

m Verwenden Sie zur Einhaltung der UL-Anforderungen superflinke Sicherungen
an der Versorgung des Frequenzumrichters mit einer Stromstérke, welche die
in Tabelle B.1 angegebenen Werte nicht tberschreiten darf.

CFW500 | 17
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3.2.3 Leistungsanschliisse

c=GICI Fudbrfudu]v ]w —
4]

R :
3 :
T e
Eingangs-Trennschalter ‘--------1 T
Spannungsversorgung Sicherungen

(*) Die Leistungsanschltisse -Ud, BR und +Ud sind flir die Modelle der BaugréBe A nicht verfligbar.
(a) BaugroBe A, B und C

R|s|r[uderfudocr[u] vIwl—

PE PE
[ PE
e Kabelschirm

R e——r+— =
S ' - T | S— H
E‘ T [ ' | SE—
INGANJS™  Trennschalter, f--------*
Spannungsversorgung Sicherunge

(b) BaugroBe D
Abbildung 3.1: (a) und (b) Leistungs- und Erdungsanschltisse
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3.2.3.1 Eingangsanschliisse

GEFAHR!

Die Frequenzumrichter-Versorgungsspannung benétigt eine Abschaltvorrichtung.
Eine solche Vorrichtung dient zur Trennung der Versorgungsspannung, wenn
dies erforderlich ist (beispielsweise zu Wartungszwecken).

>

ACHTUNG!

Die Versorgungsspannung des Frequenzumrichter muss eine geerdete
Neutralleitung aufweisen. Im Falle von IT-Netzwerken befolgen Sie die Anleitungen
in Punkt 3.2.3.3 IT-Netzwerke.

HINWEIS!

m Die Eingangs-Versorgungsspannung muss mit der Frequenzumrichter-
Nennspannung kompatibel sein.

m Kompensationskondensatoren sind am Frequenzumrichtereingang (L/L1, N/
L2, L3 oder R, S, T) nicht erforderlich und dirfen am Ausgang (U, V, W) nicht
installiert werden.

® =

Versorgungsspannungskapazitat

= Geeignet fur den Einsatz in Schaltkreisen mit einer Versorgung von nicht mehr als 30.000 A, .,
symmetrisch bei maximal 200 V oder 480V, sofern dieser durch Sicherungen geméB Tabelle
B.1 geschutzt ist.

3.2.3.2 DC-Zwischenkreisdrossel/ Blindwiderstand der Versorgungsspannung

In Allgemeinen kénnen Frequenzumrichter der Serie CFW500 direkt ohne Blindwiderstand an die
Versorgungsspannung angeschlossen werden. Jedoch ist Folgendes zu Uberprifen:

m Zur Vermeidung von Schaden am Frequenzumrichter und zur Erzielung der erwarteten
Lebensdauer bendtigen Sie eine Mindestimpedanz, um an der Eingangs-Spannungsversorgung
einen Spannungsverlust von 1 % zu gewahrleisten. Wenn die Impedanz der Eingangs-
Spannungsversorgung (aufgrund der Transformatoren und Verkabelung) unter den in dieser
Tabelle angegebenen Werten liegt, empfehlen wir den Einsatz eines Blindwiderstands in der
Eingangs-Spannungsversorgung.

m Zur Berechnung des Blindwiderstands der Eingangs-Spannungsversorgung, welcher zur
Erzielung des Spannungsverlusts im gewtnschten Prozentanteil erforderlich ist, verwenden Sie:

L=1592.AV. Ve [uH]

s, rat *

Dabei gilt:

AV - gewlnschter Eingangs-Versorgungsspannungsverlust, in Prozent (%).
V, - Spannung der Phase am Frequenzumrichter-Eingang in Volt (V).

Is =« - Frequenzumrichter-Ausgangsnennstrom.

f - Frequenz der Eingangsspannungsversorgung.

CFW500 | 19

Deutsch



Installation und Anschluss JmE

3.2.3.3 IT-Netzwerke

ACHTUNG!
Wenn Frequenzumrichter mit integriertem Funkentstorfilter in IT-Netzwerken

eingesetzt werden (Neutralleitung nicht oder Uber einen hohen ohmschen
Widerstand geerdet), bringen Sie den Erdungsschalter der Kondensatoren des
integrierten Funkentstorfilters grundsétzlich in Stellung NC (siehe Abbildung A.2),
da solche Netzwerkarten die Filter-Kondensatoren des Frequenzumrichters
beschadigen.

3.2.3.4 Dynamische Bremsung

HINWEIS!
Die dynamische Bremsung ist ab BaugréBe B verfligbar.

Siehe Tabelle B.1 flr die nachstehenden Spezifikationen der dynamischen Bremsung:
Maximalstrom, Widerstand, Effektivstrom (*) und Kabelquerschnitt.

Schitz
2 R
Eingangs- P 3
spannungs- ' T
versorgung 4
1l
i
i
1l
—
|
=®) Ols
BR +Ud
Relais A . :l
Steuerung
versorgungsspannung
# E
Thermostat - Bremswiderstand
-«

Abbildung 3.2: Installation des Bremswiderstands
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(*) Der effektive Bremsstrom kann folgendermalBen berechnet werden:

| - hbr (min)
effektiv max J

5
Dabei gilt: t,, entspricht der Summe der Bremsbetétigungszeiten innerhalb des intensivsten

Zyklus von funf Minuten.

Die Berechnung der Stérke des Bremswiderstands erfolgt unter Berlicksichtigung der Bremszeit,
der Tragheit der Last und des Gegenmoments berechnet .

Betriebsanleitung der dynamischen Bremsung:
= Verbinden Sie den Bremswiderstand zwischen den Leistungsanschlissen +Ud und BR.

m Verwenden Sie ein verdrilltes Kabel fur den Anschluss. Trennen Sie diese Kabel von den
Signal- und Steuerkabeln.

= Bemessen Sie die Kabel gemaB der Anwendung unter Berticksichtigung des Maximal- und
Effektivstroms.

= Wenn der Bremswiderstand zusammen mit dem Frequenzumrichter in einem Schrank installiert
wird, ist bei der Bemessung der LUftung des Schranks die Energie desselben zu berticksichtigen.

GEFAHR!

& Der integrierte Bremskreislauf und der Widerstand k&nnen beschadigt werden,
wenn letzterer nicht ausreichend bemessen ist, und/oder wenn die Spannung
der Eingangs-Spannungsversorgung den zulassigen Hochstwert Uberschreitet.
Zur Vermeidung der Zerstoérung des Widerstands oder eines Brandrisikos ist das
einzige garantierte Verfahren die Integration eines Thermorelais in Serien, bei
denen sich der Widerstand und/oder ein Thermostat mit dem Geh&use in Kontakt
befindet, der so anzuschlieBen ist, dass die Eingangs-Spannungsversorgung des
Frequenzumrichters im Falle von Uberspannung getrennt wird, wie in Abbildung
3.2 angezeigt.

m Stellen Sie PO151 auf den Hochstwert, wenn Sie eine dynamische Bremsung verwenden.

= Der DC-Bus-Spannungspegel zur Aktivierung der dynamischen Bremsung ist in Parameter
P0153 (Ebene der dynamischen Bremsung) festgelegt.

= Siehe Programmierhandbuch des CFW500.
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3.2.3.5 Ausgangsanschliisse

ACHTUNG!
m Der Frequenzumrichter verflgt Uber einen elektronischen MotorUberlastschutz,

der an den jeweiligen Motor anzupassen ist. Wenn mehrere Motoren an
denselben Frequenzumrichter angeschlossen sind, installieren Sie jeweils ein
Uberlastrelais flir jeden Motor.

m Der fur den CFW500 erhdltliche Motorutberlastschutz stimmt mit der Norm
UL508C uberein. Zu bertcksichtigen sind folgende Angaben:

1. Der Auslésestrom entspricht 1,2-mal dem Motor-Nennstrom (P0401).

2. Wenn die Parameter P0156, PO157 und P0158 (Uberlaststrom jeweils bei
100 %, 50 % und 5 % der Nenndrehzahl) manuell eingegeben werden,
betragt der Hochstwert zur Erflllung der ersten Bedingung 1,1 x PO401.

ACHTUNG!

& Wenn ein Trennschalter oder Schitz an der Versorgungsspannung zwischen
Frequenzumrichter und Motor installiert ist, darf dieser keinesfalls bei laufendem
Motor oder Spannung am Ausgang des Frequenzumrichters betrieben werden.

Die Eigenschaften des Kabels, welches fur den Anschluss des Motors an den Frequenzumrichter
eingesetzt wird, sowie seine Verbindungen und Leitungswege sind sehr wichtig, um
elektromagnetische Stérungen in anderen AusrUstungen zu vermeiden und den Lebenszyklus
der Wicklungen und Lager der gesteuerten Motoren nicht zu beeintrachtigen.

Motorleitungen missen gemaB Punkt 3.2.6 Absténde zwischen Kabeln getrennt von anderen
Kabeln (Signalkabel, Sensorkabel, Steuerkabel, etc.) verlaufen.

SchlieBen Sie ein viertes Kabel zwischen der Erdung des Motors und der des Frequenzumrichters
an.

Wenn Sie zur Installation des Motors geschirmte Kabel einsetzen:
m Halten Sie sich an die sicherheitsbezogenen Empfehlungen der Norm IEC 60034-25.

m Verwenden Sie eine niederohmige Hochfrequenz-Verbindung fir den Anschluss des
Kabelschirms an die Erdung. Verwenden Sie die mit dem Frequenzumrichter mitgelieferten Teile.

m Das Zubehorteil ,,Abschirmungsset CFW500-KPCSx flr Leistungs- und Steuerkabel“ kann
im unteren Bereich des Schranks montiert werden. In Abbildung 3.3 wird ein anschauliches
Beispiel fur den Anschluss der Versorgungsspannung und des Motor-Kabelschirms an das
Zubehorteil CFW500-KPCSA aufgezeigt. Darlber hinaus ermdglicht dieses Zubehorteil den
Anschluss des Steuerkabelschirms.
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Abbildung 3.3: Beispiel fiir den Anschluss der Versorgungsspannung und des Motor-Kabelschirms an das
Zubehdrteil CFW500-KPCSA

3.2.4 Erdungsanschliisse

GEFAHR!

& m Der Frequenzumrichter muss an eine Schutzerdung (PE) angeschlossen sein.

m Verwenden Sie ein Erdungskabel mit einem Kabelquerschnitt, der mindestens
dem in Tabelle B.1 angegebenen Wert entspricht.

m Das maximale Anzugsmoment der Erdungsanschlitisse betragt 1,7 Nm.

m Verbinden Sie die Erdungspunkte des Frequenzumrichters mit einem
spezifischen Erdungsstab oder einem spezifischen Erdungspunkt oder mit
dem General-Erdungspunkt (Widerstand < 10 Q).

m Der Neutralleiter zur Inbetriebsetzung des Frequenzumrichters muss solide
geerdet sein; dieser Leiter darf jedoch nicht zur Erdung des Frequenzumrichters
verwendet werden.

® Nutzen Sie das Erdungskabel nicht gleichzeitig mit anderen Starkstrom-
AusrUstungen (z.B. Hochleistungsmotoren, Lotanlagen usw.).

3.2.5 Steuerungsanschliisse

Die SteuerungsanschlUsse (Analogeingang/-ausgang, Digitaleingang/Ausgang und Schnittstelle
RS-485) missen gemaB den Spezifikationen des an den CFW500 angeschlossenen Steckmoduls
ausgeflhrt werden. Siehe dazu die Anleitungen des Steckmoduls in der Produktverpackung oder
das Handbuch auf der CD-ROM des Produkts. Die typischen Funktionen und Anschlisse fir das
CFW500-10S Standard-Steckmodul finden Sie in Abbildung 3.4 . Nahere Informationen Uber die
Spezifikationen der Anschlusssignale finden Sie in Kapitel 8 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN.
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a % 8 % Stecker Beschreibung
[ \ T \ o ) 1 DI Digitaleingang 1
......... < Q@ = gitalei 0
ST T o 7 T 3 Di2 Digitaleingang 2
' > & T T 5 DI3 Digitaleingang 3
L Rt M e %3 5 & b 2 —
.............. - a a a 2 7 Di4 Digitaleingang 4
<
39 R, +24 \V/dc
= Versorgungsspannung
5 Digitalausgang 1
<] -| -
3 11 |DO1-RL-NO (NA-Kontakt von Relais 1)
O Digitalausgang 1
13 | DO1-RL-C (Gemeinsamer Punkt von
Relais 1)
Digitalausgang 1
15 |DOT-RLNG (NF-Kontakt von Relais 1)
_______ 2 AO1 Analogausgang 1
"""" ° 4 Masse Sollwert 0 V
1]
c;% 2 6 All Analogeingang 1
"""" = m
§ 8 10V Sollwsr’t +1 O Vdc fur
=z otentiometer
& 10| DO2-TR |Digitalausgang 2 (Transistor)
D
E |12 | RS-485-A RS-485 (Terminal A)
5 3 z 3 E > ,
& T o & 14 | RS-485-B|  RS-485 (Terminal B)
= + 8 16| Masse Sollwert 0 V

(*) Der Digitaleingang 2 (DI2) kann auch als Frequenzeingang (Fl) verwendet werden. Néhere Informationen dazu finden Sie im
Programmierhandbuch des CFW500.
(**) Nahere Informationen finden Sie in den ausflihrlichen Spezifikationen in Abschnitt 8.2 ELEKTRONIK/ALLGEMEINE DATEN.

Abbildung 3.4: Anschlusssignale des Steckmoduls CFW500-10S

Die Anordnung des Steckmoduls und der DIP-Schalter zur Auswahl des Analogeingangs- und
-ausgangs-Signaltyps und der Abschlusspunkt des RS-485-Netzwerks sind in Abbildung A.2
aufgezeigt.

CFW500 Frequenzumrichter verfiigen Uber als low-aktiv konfigurierte Digitaleingénge (NPN),
einen fUr ein Spannungssignal 0...10 V konfigurierten Analogeingang und Ausgang und einen
Abschlusswiderstand des RS-485 auf AUS.

HINWEIS!
@ = Um die Analogeingénge und/oder Ausgange mit Stromsignal zu verwenden,
mussen Sie den Schalter S1 und den entsprechenden Parameter geman
Tabelle 3.2 einstellen. Néhere Informationen finden Sie im CFW500-
Programmierhandbuch.
m Zum Wechsel der Digitaleingdnge von low-aktiv auf high-aktiv Uberprifen
Sie Verwendung von Parameter P0271 im CFW500-Programmierhandbuch.
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Tabelle 3.2: Konfiguration der Schalter zur Auswahl des Analogeingangs- und -ausgangssignaltyps des

CFW500-10S
- _ Einstellung .
2he s Signal von Slgn.a : Parametereinstellung
Ausgangs- Schalter S1 Bereich
Spannung S1.1=AUS 0..10V P0233 = 0 (direkter Sollwert) oder 2 (invertierter Sollwert)
Al 0..20 mA P0233 = 0 (direkter Sollwert) oder 2 (invertierter Sollwert)
Strom S1.1 =EIN
4...20 mA P0233 = 1 (direkter Sollwert) oder 3 (invertierter Sollwert)
Spannung S1.2=EIN 0..10V P0253 = 0 (direkter Sollwert) oder 3 (invertierter Sollwert)
AO1 0...20 mA P0253 = 1 (direkter Sollwert) oder 4 (invertierter Sollwert)
Strom S1.2=AUS
4...20 mA P0253 = 2 (direkter Sollwert) oder 5 (invertierter Sollwert)

HINWEIS!
@ Konfiguration fir den Anschluss des RS-485:
m S1.3 = EIN und S1.4 = EIN: Anschluss RS-485 EIN.
m S1.3 = AUS und S1.4 = AUS: Anschluss RS-485 AUS.
Jegliche andere Schalterkombination ist unzulassig.

Fiir den sachgeméaBen Anschluss der Steuerung gelten die nachstehenden Vorgaben:

1. Kabelquerschnitte: 0,5 mm?2 (20 AWG) bis 1,5 mmz2 (14 AWG).

2. Maximales Drehmoment: 0,5 Nm (4,50 Ibf.in).

3. Verkabelung des Steckmoduls mit geschirmtem Kabel und getrennt von anderen Kabeln
(Leistungs-, Steuerkabel 110 V / 220 Vac usw.) gemaB Punkt 3.2.6 Absténde zwischen
Kabeln. Wenn diese Kabel mit anderen Kabeln gekreuzt werden mussen, muss diese
Kreuzung senkrecht zueinander und unter Einhaltung eines Abstands von mindestens 5 cm
am Kreuzungspunkt verlaufen.

SchlieBen Sie den Kabelschirm gemaB der nachstehenden Abbildung an:

Mit band isolieren
Frequenzumrichter

seite
—]
—
—
Nicht erden

Abbildung 3.5: Anschluss des Kabelschirms

il

4. Relais, Schutze, Magnetspulen oder Spulen einer in der Néhe des Frequenzumrichters
elektromechanischen Bremse kénnen im Steuerkreislauf gelegentlich Stérungen verursachen.
Zur Vermeidung dieser Auswirkung mussen RC-Stdrglieder (mit AC-Versorgungsspannung)
oder Freilaufdioden (mit DC-Versorgungsspannung) parallel zu den Spulen dieser Vorrichtungen
angeschlossen werden.

5. Wird eine externe MMS eingesetzt (siehe Abschnitt 7.2 ZUBEHOR), muss das Anschlusskabel
zum Frequenzumrichter getrennt von den anderen Kabeln der Anlage verlaufen, wobei ein
Mindestabstand von 10 cm einzuhalten ist.

6. Bei einer analogen Sollwertvorgabe (Al1) und schwingender Frequenz (Problematik
elektromagnetischer Stérungen), verbinden Sie die Masse des Steckmoduls an den
Erdungsanschluss des Frequenzumrichters.
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3.2.6 Abstidnde zwischen Kabeln

Zwischen Steuer- und Leistungskabeln sowie zwischen den einzelnen Steuerkabeln (Relais-
Ausgangskabel und andere Steuerkabel) sind Abstande geman Tabelle 3.3 einzuhalten.

Tabelle 3.3: Absténde zwischen Kabeln

Frequenzumrichter- Lénge
da des Kabels/der Mindestabstand
Ausgang Nennstrom
Kabel
<100 m >10cm
S24A >100m > 25 cm
<=30m >10cm
228A >30m >25¢cm

3.3INSTALLATION GEMASS DER EUROPAISCHEN RICHTLINIE UBER
ELEKTROMAGNETISCHE VERTRAGLICHKEIT

Frequenzumrichter mit Option C2 oder C3 (CFW500...C...) sind mit einem integrierten
Funkentstorfilter ausgestattet, um elektromagnetische Storungen zu reduzieren. Diese
Frequenzumrichter, sofern sie sachgemaR installiert sind, erflillen die Anforderungen der Richtlinie
Uber elektromagnetische Vertraglichkeit.

Die Frequenzumrichter-Serie CFW500 wurde ausschlieBlich flr professionelle Anwendungen
konzipiert. Daher finden die Emissionsgrenzen von Oberschwingungen der Normen EN 61000-
3-2 und EN 61000-3-2/A 14 keine Anwendung.

3.3.1 SachgemaiBe Installation

1. Frequenzumrichter mit optionalem integriertem Funkentstorfitter CFW500...C... (Erdungsschalter
der Kondensatoren des integrierten Funkentstorfilters in Stellung @). Uberprtiifen Sie die
Anordnung des Erdungsschalters in Abbildung A.2.

2. Geschirmte Ausgangskabel (Motorleitungen) mit beidseitig - Motor und Frequenzumrichter -
angeschlossenem Kabelschirm Uber einen impedanzarmen Hochfrequenzanschluss.
Maximale Lange der Motorleitung sowie leitungsgefihrte und gestrahlte Stérspannungsebenen
geman Tabelle B.3. Fir ndhere Informationen (Referenznummern fir Funkentstorfilter, Lange
der Motorleitung und Emissionsgrade) siehe Tabelle B.3.

3. Geschirmte Steuerkabel, unter Einhaltung des Abstands zu anderen Kabeln geman Tabelle
3.3.

4. Erdung des Frequenzumrichters geméai den Anweisungen in Punkt 3.2.4 Erdungsanschlisse.

5. Geerdete Versorgungsspannung.
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3.3.2 Stérspannungs- und Storfestigkeitspegel

Tabelle 3.4: Stérspannungs- und Storfestigkeitspegel

Phanomen der EMV e Ebene
Norm
Storspannung:
Netzanschluss
Storspannung B .
Frequenzbereich: 150 kHz bis 30 MHz) Es hangt vom Frequenzumrichter-Modell
— - IEC/EN 61800-3 | sowie von der L&nge der Motorleitung ab.
StorgroBen elektromagnetischer Siehe Tabelle B.3.
Strahlung”
Frequenzbereich: 30 MHz bis 1000 MHz)
Storfestigkeit:
. 4 KV fur Kontaktentladung und 8 KV fur
Elektrostatische Entladung (ESD) IEC 61000-4-2 Luftentladung 8 KV.
2 kV / 5 kHz (Koppelkondensator)
Eingangskabel.
Leitungsgebundene Transiente (Burst) IEC 61000-4-4 :<akk;/el/ 5 kHz Steuerkabel und Fern-MMS
2 kV / 5 kHz (Koppelkondensator)
Motorleitungen.
Leitungsgefiihrte Hochfrequenz - IEC 61000-4-6 0,15 bis 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz).
Gleichtakt Motor-, Steuer- und MMS-Kabel.
1,2/50 ps, 8/20 us.
StromstoBe IEC 61000-4-5 1 kV Leiter-Leiter-Kopplung.
2 kV Leiter-Erde-Kopplung.
80 bis 1000 MHz.
Elektromagnetisches Hochfrequenz-Feld IEC 61000-4-3 10 V/m.
80 % AM (1 kHz).

Definition der Norm IEC/EN 61800-3: ,,Drehzahlveridnderbare elektrische Antriebe*

= Umgebungen:

Erste Umgebung: Umgebungen, einschlielich Haustechnik, sowie Einrichtungen mit direktem
Anschluss ohne Zwischentransformator an eine Niederspannungs-Versorgungsnetzwerk fur
Wohngebéaude.

Zweite Umgebung: Samtliche Einrichtungen, die nicht direkt an ein Niederspannungs-
Versorgungsnetzwerk flr Wohngebaude angeschlossen sind.

Kategorien:
Kategorie C1: Frequenzumrichter mit einer Nennspannung unter 1000 V und konzipiert fir den
Einsatz in der ersten Umgebung.

Kategorie C2: Frequenzumrichter mit einer Nennspannung unter 1000 V und konzipiert fir den
Einsatz in der ersten Umgebung, ohne Steckverbinder oder bewegliche Installationen. Diese sind
von einem Fachmann zu installieren und in Betrieb zu nehmen.

HINWEIS!

@ Ein Fachmann ist eine Person oder ein Unternehmen, welche mit der Installation
und/oder Inbetriebnahme von Frequenzumrichtern, einschlieBlich ihrer EMV-
bezogenen Eigenschaften, vertraut sind.

Kategorie C3: Frequenzumrichter mit einer Nennspannung unter 1000 V und ausschlieBlich
konzipiert fUr den Einsatz in der zweiten Umgebung (nicht flr den Einsatz in der ersten Umgebung).
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4 MMS (TASTATUR) UND BASISPROGRAMMIERUNG

4.1 EINSATZ DER MMS ZUR BEDIENUNG DES FREQUENZUMRICHTERS

Uber die MMS kann der Frequenzumrichter gesteuert, und es kdnnen samtliche seiner Parameter
angezeigt und eingestellt werden. Die MMS verfiigt (iber zwei Betriebsmodi: Uberwachung und
Konfiguration. Die Funktionen der Tasten und Felder auf dem Display der MMS sind je nach vary
Betriebsmodus aktiviert oder nicht. Der Konfigurationsmodus besteht aus drei Ebenen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 1: Betéatigen
Sie diese Taste, umin den Uberwachungsmodus
zurtickzukehren.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 2: Betéatigen
Sie diese Taste, um zu Ebene 1 des
Konfigurationsmodus zurlickzukehren.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 3: Betéatigen
Sie diese Taste, um die Eingabe des neuen
Werts abzubrechen (der neue Wert wird
nicht gespeichert) und zu Ebene 2 des
Konfigurationsmodus zurlickzukehren.

- Im Uberwachungsmodus: Betétigen
Sie diese Taste, um die Drehzahl zu
erhéhen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 1:
Betatigen Sie diese Taste, um zur
vorherigen Gruppe zu gehen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 2:
Betéatigen Sie diese Taste, um zum
néchsten Parameter zu gelangen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 3:
Betéatigen Sie diese Taste, um den
Inhalt des Parameters zu erweitern.

Betatigen Sie diese Taste, um die
Drehrichtung des Motors festzulegen.
Aktiv, wenn:

P0223 = 2 oder 3 in LOC und/oder
P0226 = 2 oder 3 in REM

Betétigen Sie diese Taste,

um zwischen LOKALEM und
FERNGESTEUERTEM Modus zu
wechseln. Aktiv, wenn:

P0220 = 2 oder 3

- Im Uberwachungsmodus: Betitigen Sie diese Taste, um
den Konfigurationsmodus zu &ffnen.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 1: Betatigen Sie diese
Taste, um die gewlinschte Parametergruppe auszuwahlen —
die Parametergruppe wird angezeigt.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 2: Betatigen Sie diese
Taste, um den Parameter anzuzeigen — der Inhalt des
Parameters wird angezeigt, um ihn zu &ndern.

- Im Konfigurationsmodus, Ebene 3: Betatigen Sie diese
Taste, um die neuen Inhalte des Parameters zu speichern
und zu Ebene 2 des Konfigurationsmodus zurtickzukehren.

- Im Uberwachungsmodus: Betatigen Sie
diese Taste, um die Drehzahl zu drosseln.
- Im Konfigurationsmodus, Ebene 1:
Betatigen Sie diese Taste, um zur
nachsten Gruppe zu wechseln.
Im Konfigurationsmodus, Ebene 2:
Betéatigen Sie diese Taste, um zum
vorangehenden Parameter zu wechseln.
Im Konfigurationsmodus, Ebene 3:
Betétigen Sie diese Taste, um den Inhalt
des Parameters einzugrenzen.

Betatigen Sie diese Taste, um den Motor
innerhalb der festgelegten Zeit Uber die
Beschleunigungsrampe zu beschleunigen.
Aktiv, wenn: P0224 = 0 in LOC oder
P0227 = 0 in REM

Betatigen Sie diese Taste, um den Motor
innerhalb der festgelegten Zeit durch die
Verzdégerungsrampe zu drosseln.

Aktiv, wenn:

P0224 = 0 in LOC oder

P0227 = 0 in REM

Betatigen Sie diese Taste, um den Motor innerhalb der festgelegten Zeit Gber die
Beschleunigungsrampe auf die in P0122 festgelegte Drehzahl zu beschleunigen. Die Motordrehzahl|
bleibt unverandert, wahrend die Taste gedriickt gehalten wird. Wird die Taste gelost, drosselt der
Motor seine Drehzahl innerhalb der durch die Verzégerungsrampe festgelegten Zeit, bis er anhalt.
Diese Funktion wird aktiviert, wenn alle nachstehenden Bedingungen erflllt sind:

1. Betrieb/Stop = Stop.
2. Aligemeine Freigabe = Aktiv.

3. P0225 = 1 in LOC und/oder P0228 = 1 in REM.

Abbildung 4.1: MMS-Tasten
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4.2 ANZEIGEN AUF DEM MMS-DISPLAY

Frequenzumrichter-Status

4 Zweitanzeige
MenU (zur auswahl der
parametergruppen) —
. 4
Nur eine parameter Messeinheit
gruppe wird

-«— (Dezieht sich auf den

gleichzeitig angezeigt. wert der hauptanzeige)

— Saulendiagramm

Hauptanzeige

Abbildung 4.2: Displayfelder

Parametergruppen im Feld ,MenU*:

= PARAM: Anzeige aller Parameter.

= READ: Anzeige der Parameter im Lesemodus.

= MODIF: Anzeige im Vergleich zum Standardwert geanderter Parameter.
= BASIC: Anzeige der Parameter fir Basisanwendung.

® MOTOR: Anzeige der Parameter flr die Motorsteuerung.

m 1/0: Anzeige der Parameter flr Digital- und Analogeingénge und -ausgange.
= NET: Anzeige der Parameter fur Kommunikationsnetzwerke.

®m HMI: Anzeige der Parameter zur Konfiguration der MMS.

m SPLC: Anzeige der Parameter fur SoftPLC.

= STARTUP: Anzeige der Parameter flr orientierte Inbetriebnahme.

Status des Frequenzumrichters:

= LOC: Befehlsquelle oder lokale Sollwertvorgaben.

= REM: Befehlsquelle oder ferngesteuerte Sollwertvorgaben.
ST Anzeige der Drehrichtung Uber Pfeile.

= CONF: Konfigurationsfehler.

= SUB: Unterspannung.

= RUN: Ausfuhrung.

4.3 BETRIEBSMODI DER MMS

Der Uberwachungsmodus ermdglicht dem Benutzer, bis zu drei Variablen in der Hauptanzeige,
der Zweitanzeige und im Saulendiagramm einzusehen. Diese Anzeigefelder sind in Abbildung
4.2 festgelegt.

Der Konfigurationsmodus besteht aus drei Ebenen: Ebene 1 ermdglicht dem Benutzer, die
Mentpunkte auszuwéhlen, um das Durchsuchen der Parameter zu steuern. Ebene 2 ermdglicht
das Durchsuchen der Parameter der auf Ebene 1 ausgewahlten Gruppe. Ebene 3 wiederum
ermdglicht die Anderung der in Ebene 2 ausgewéhiten Parameter. Am Ende dieser Ebene wird
der geanderte Wert gespeichert oder nicht, wenn jeweils die Taste ENTER oder ESC betétigt wird.
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Abbildung 4.3 zeigt das grundlegende Durchsuchen der Betriebsmodi der MMS.

Uberwachungsmodus

= Dies ist der Ausgangsstatus der MMS nach der

Inbetriebnahme und des Startbildschirms mit den

Standardwerten.

Das Feld Menti ist in diesem Modus nicht aktiv.

® |n der Hauptanzeige, der Zweitanzeige und im
Séulendiagramm sind die Werte der drei durch PO205,
P0206 und P0207 vordefinierten Parameter angegeben.

® Wenn Sie im Uberwachungsmodus die Taste
ENTER/MENU betéatigen, wechseln Sie in den
Konfigurationsmodus.

Konfigurationsmodus

Ebene 1:

= Dies ist die erste Ebene des Konfigurationsmodus. Die
Parametergruppe kann Uber die Tasten /M g
ausgewahlt werden.

= Die Hauptanzeige, Zweitanzeige, das Séulendiagramm und
die MaBeinheiten werden in dieser Ebene nicht angezeigt.

m Uber die Taste ENTER/MENU gelangen Sie zu Ebene 2
des Konfigurationsmodus — Parameterauswahl.

m Uber die Taste BACK/ESC gehen Sie zuriick in den
Uberwachungsmodus.

PARAM LOC

100

Ebene 2:

= Die Parameternummer ist in der Hauptanzeige und sein
Inhalt in der Zweitanzeige zu sehen.

» Uber die Tasten und @ finden Sie den
gewlinschten Parameter.

= Uber die Taste ENTER/MENU gelangen Sie zu
Ebene 3 des Konfigurationsmodus — Anderung der
Parameterinhalte.

= Uber die Taste BACK/ESC kehren Sie zurlick zu Ebene
1 des Konfigurationsmodus.

Ebene 3:

® Der Parameterinhalt ist in der Hauptanzeige und die
Parameternummer in der Zweitanzeige zu sehen.

m Uber die Tasten und & konfigurieren Sie den
neuen Wert flr den ausgewahlten Parameter.

= Betatigen Sie die Taste ENTER/MENU, um die
Anderung zu bestatigen (der neue Wert wird gespeichert)
oder BACK/ESC, um den Anderungsvorgang
abzubrechen (der neue Wert wird nicht gespeichert).
In beiden Fallen schaltet die MMS auf Ebene 2 des
Konfigurationsmodus zur(ick.

Uberwachung;

BACK
ESC

ENTER
MENU

4

Konfiguration
Ebene 1

BACK
ESC

ENTER
MENU

4

Konfiguration
Ebene 2

BACK
ESC

ENTER
MENU

Konfiguration
Ebene 3

Abbildung 4.3: Betriebsmodi der MMS

HINWEIS!

©

Wenn sich der Frequenzumrichter im Fehlermodus befindet, erscheint der
Fehlercode in der Hauptanzeige im Format Fxxxx. Durch die Betétigung der
ESC-Taste wird die Browsing-Funktion aktiviert, und die Anzeige Fxxxx wechselt

in die Zweitanzeige, bis der Fehler zurlickgesetzt ist.

HINWEIS!

©

geldst ist.

Wenn sich der Frequenzumrichter im Alarmmodus befindet, erscheint der
Alarmcode in der Hauptanzeige im Format Axxxx. Durch die Betatigung jeglicher
Taste wird die Browsing-Funktion aktiviert, und die Anzeige Axxxx wechselt in
die Zweitanzeige, bis die Situation, durch welche der Alarm ausgeldst wurde,
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HINWEIS!

Ein Parameterverzeichnis befindet sich in der Parameter-Kurzanleitung. Nahere
Informationen Uber jeden Parameter finden Sie im Programmierhandbuch des
CFW500.
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5 EINSCHALTEN UND INBETRIEBNAHME

5.1 VORBEREITUNG UND EINSCHALTEN

Der Frequenzumrichter muss gemaB den Anweisungen in Kapitel 3 INSTALLATION UND
ANSCHLUSS installiert werden.

GEFAHR!
Trennen Sie grundsatzlich die General-Spannungsversorgung, bevor Sie jegliche
AnschlUsse vornehmen.

1. Uberpriifen Sie, ob die Leistungs-, Erdungs- und Steuerungsanschliisse sachgemaB
durchgefltihrt wurden und solide sind.

2. Entfernen Sie samtliche Materialien aus dem Inneren des Frequenzumrichters oder Antriebs.

3. Uberpriifen Sie, ob die Motoranschliisse sowie Motorstrom und -spannung mit dem
Frequenzumrichter Ubereinstimmen.

4. Koppeln Sie den Motor von seiner mechanischen Last ab. Wenn der Motor nicht abgekoppelt
werden kann, stellen Sie sicher, dass die Rotation in beide Richtungen (im oder gegen den
Uhrzeigersinn) keine Schaden an der Maschine verursacht oder Unfallrisiken birgt.

5. SchlieBen Sie sémtliche Abdeckungen des Frequenzumrichters oder Antriebs.

6. Messen Sie die Spannung der Eingangs-Spannungsversorgung, und Uberprifen Sie, ob sie sich
innerhalb des zulassigen Bereichs befindet, wie in Kapitel 8 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN
vorgegeben.

7. Aufnahme der Eingangsleistung: SchlieBen Sie den Trennschalter.

8. Uberpriifen Sie die erfolgreiche Leistungsaufnahme:
Auf dem Display der MMS wird Folgendes angezeigt:

PARAM LOC CONF = = o =
READ  REM SUB o/} Un;gg
[ .‘ 10000,

~n
MODlF 3 RUN

=-008606=
NET

NmA
HMI ' rpms

STARTUP----------

Abbildung 5.1: Display der MMS bei der Leistungsaufnahme

Der Frequenzumrichter fuhrt Programme zum Hoch- oder Herunterladen von Daten aus
(Parameterkonfiguration und/oder SoftPLC). Diese Programme werden im Saulendiagramm
angezeigt. Wenn nach der Ausfuhrung dieser Programme keine Probleme auftreten, wird auf
dem Display der Uberwachungsmodus angezeigt.
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5.2 INBETRIEBNAHME

Die Inbetriebnahme wird auf sehr anschauliche Art mit Hilfe der Programmierungsfunktionen mit

den vorhandenen Parametergruppen in den Mentse STARTUP und BASIC beschrieben.

5.2.1 Menii STARTUP (Inbetriebnahme)

5.2.1.1 U/f-Steuerungsart (P0202 = 0)

Seq Anzeige auf dem Display / Aktion Seq Anzeige auf dem Display / Aktion
Loc P PARAM LOC
e
1 Uy .
0 Y 100 o Y 100
= Uberwachungsmodus. = Die Gruppe PARAM ist ausgewahlt. Betatigen
® Betétigen Sie die Taste ENTER/MENU, um die 1. Sie die Tasten M3 oder €, um die Gruppe
Ebene des Programmiermodus zu 6ffnen. STARTUP auszuwahlen.
Loc Loc
~
3 4 P E' U 3
STARTUP | m . STARTUP |
= Wenn die Gruppe Inbetriebnahme ausgewahlt ist, m Falls erforderlich, betatigen Sie ENTER/MENU,
betéatigen Sie die Taste ENTER/MENU. um den den Inhalt von ,P0202 - Steuerungsart” fur
P0202 = 0 (U/f) zu andern.
Loc P n 8 n 8 Loc "
~ ucu (AN}
0 P"quf*
5 6
STARTUP| o - STARTUP |
= Wenn der gewlnsche Wert erreicht ist, betétigen = Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0401
Sie ENTER/MENU, um die Anderung zu speichern. — Motor-Nennstrom*.
= Betatigen Sie die Taste , um zum nachsten = Betatigen Sie die Taste M um zum nachsten
Parameter Uberzugehen. Parameter Uberzugehen.
Loc ‘ Loc
) u E ) u 3
STARTUP| STARTUP|
m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0402 m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0403
— Motor-Nenndrehzahl“. — Motor-Nennfrequenz*.
= Betatigen Sie die Taste M3, um zum néchsten = Betitigen Sie die Taste M3, um zum néchsten
Parameter Uberzugehen. Parameter Uberzugehen.
Loc
n
~ K]
INE
. uu
o s 100
= Zum Beenden der Inbetriebnahme betétigen Sie die
Taste BACK/ESC.
= Betétigen Sie emeut die Taste BACK/ESC, um in
den Uberwachungsmodus zuriickzukehren.

Abbildung 5.2: Sequenz der Inbetriebnahme-Gruppe fr U/f-Steuerung
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5.2.1.2 VVW Steuerungsart (P0202 = 5)

—Motor-Nennfrequenz®, oder betétigen Sie die Taste

, um zum nachsten Parameter iberzugehen.

Seq Anzeige auf dem Display / Aktion Seq Anzeige auf dem Display / Aktion
PARAM LOC 'r) PARAM LOC
NE
1 uu .
0 50 100 0 50 100
® Uberwachungsmodus. Betatigen Sie die = Die Gruppe PARAM ist ausgewahlt. Betatigen
Taste ENTER/MENU, um die 1. Ebene des Sie die Tasten M3 oder W um die Gruppe
Programmiermodus zu 6ffnen. STARTUP auszuwahlen.
Loc Loc
~
3 4 P 3 u E'
STARTUP " o STARTUP|
= Wenn die Gruppe STARTUP ausgewahlt ist, m Betatigen Sie ENTER/MENU, und geben Sie mit
betétigen Sie die Taste ENTER/MENU. den Tasten M und & den Wert 5 ein, mit
welchem der Steuerungsmodus VVW aktiviert wird.
Loc P n e n 8 Loc
~ ucu
5 S 6 P 8 8
STARTUP| o . STARTUP|
= Betatigen Sie ENTER /MENU, um die Anderung = Betatigen Sie die Taste M3, um mit dem
von P0202 zu speichern. Startprozess von VVW fortzufahren.
Loc "S Loc e e 8
(1]
7 P 3 9 9 8 P q
STARTUP| STARTUP |
= Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0399 = Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,,P0400 -
—Motor-Nennleistung®, oder betétigen Sie die Taste Motor-Nennspannung®, oder betétigen Sie die Taste
, um zum nachsten Parameter Giberzugehen. , um zum nachsten Parameter Uiberzugehen.
Loc
q 3 roe 11N
o [N} l
9 P L, 10 P L’ U 8
STARTUP | STARTUP|
m  Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0401 m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0402
— Motor-Nennstrom*, oder betétigen Sie die Taste —Motor-Nenndrehzahl“, oder betétigen Sie die Taste
, um zum nachsten Parameter Uberzugehen. , um zum n&chsten Parameter Uberzugehen.
Loc Loc
. 903 . P quq
STARTUP| STARTUP |
= Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0403 m  Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0404

—Motor-Nennleistung®, oder betétigen Sie die Taste
, um zum nachsten Parameter Uiberzugehen.

34 | CFW500



Einschalten und Inbetriebnahme

Seq Anzeige auf dem Display / Aktion Seq Anzeige auf dem Display / Aktion
Loc N 8 M Loc n
13 STARTUP o - 14 STARTUP | o .
m Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0407 = An dieser Stelle wird an der MMS die Option
— Motor Nennleistungsfaktor, oder betétigen Sie der Selbstregelung angezeigt. Flhren Sie die
die Taste M3, um zum nachsten Parameter Selbstregelung so oft wie moglich aus. Zur
Uberzugehen. Aktivierung der Selbstregelung &ndern Sie den Wert
von P0408 auf ,1*.
LOC CONF
n nB Loc n
~ RUN PU L‘U ~ o
STARTUPpmmmmamm - STARTUP | 0 00
118 16
= Beider Selbstregelung wird an der MMS gleichzeitig = Nach Beendigen der Selbstregelung wird der Wert
der Status von ,RUN* und ,,CONF* angezeigt, und von P0408 automatisch auf ,0“ zurlickgestellt,
im Saulendiagramm st der Verlauf des Vorgangs und die Statusanzeigen von ,,RUN*“ und ,,CONF*
abzulesen. werden geldscht.
= und im Saulendiagramm ist der Verlauf des Vorgangs = Betstigen Sie die Taste M3, um zum nachsten
abzulesen. Die Selbstregelung kann jederzeit durch Parameter Uberzugehen.
Betéatigen der Taste unterbrochen werden.
Loc Loc
~ 338 "
17 STARTUPn - ™ 18 STARTUPn » 100
= Das Ergebnis der Selbstregelung ist der Wert in Ohm ®  Zum SchlieBen des Menitis STARTUP betétigen Sie
des Statorwiderstands des Motors gemaB P0409. die Taste BACK/ESC.
= Dies ist der letzte Parameter der Selbstregelung des
VVW-Steuerungsmodus. Betétigen Sie die Taste
, um zum urspriinglichen Parameter P0202
zurlickzugehen.
PARAM LOC n
- 30
nne-
uu
19
o 50 100
= Uber die Tasten M3 und & wahlen Sie
das gewlnschte MenU aus, oder Sie betatigen
erneut die Taste BACK/ESC, um direkt in den
Uberwachungsmodus der MMS zurlickzugehen.

Abbildung 5.3: Sequenz der Inbetriebnahme-Gruppe fir VVVW-Steuerung
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5.2.2 Menii BASIC - Basisanwendung

Seq Anzeige auf dem Display / Aktion Seq Anzeige auf dem Display / Aktion
Loc PARAM LOC
~ 30 -
8 8 "
1 : 2
0 50 100 0 50 100
® Uberwachungsmodus. Betatigen Sie die = Die Gruppe PARAM ist ausgewahlt. Betétigen Sie
Taste ENTER/MENU, um die 1. Ebene des die Tasten M3 oder & | um die Gruppe BASIC
Programmiermodus zu &ffnen. auszuwahlen.
Loc Hog Tals]
~ i
e “onann
P uiuu .,
‘3 0 50 100 4 0 50 100
= Wenn die Gruppe BASIC ausgewahlt ist, betatigen = Das Programm der Basisanwendung wird gestartet.
Sie die Taste ENTER/MENU. Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0100
— Beschleunigungszeit*.
® Betatigen Sie die Taste M3\, um zum nachsten
Parameter Uberzugehen.
Loc
100 L
~
BASIC : Basic 1]
010! PO 133
5 6
0 50 100 0 50 100
u Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0101 ® Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0133
- Bremszeit*. — Mindestdrehzahl“.
= Betétigen Sie die Taste #3A, um zum nachsten = Betétigen Sie die Taste M3A, um zum nachsten
Parameter Uberzugehen. Parameter Uberzugehen.
Loc
~  b&l - 00
BASIC n ' ’ BASIC “n Uy
Hz
P U 13 Y P u 1'3 5 i
7 8
0 50 100 [] 50 100
m Falls erforderlich, andern Sie den Inhalt von ,P0134 ® Falls erforderlich, &ndern Sie den Inhalt von ,P0135
— Hochstdrehzahl®. — Maximaler Ausgangsstrom®.
= Betétigen Sie die Taste #3A, um zum nachsten = Betétigen Sie die Taste 3, um zum nachsten
Parameter Uberzugehen. Parameter Uberzugehen.
Loc
- 30
nn-
vy
9
0 50 100
®  Zum Beenden der Inbetriebnahme betéatigen Sie die
Taste BACK/ESC.
[ ] Beté@_igen Sie erneut die Taste BACK/ESC, um in
den Uberwachungsmodus zurlickzukehren.

Abbildung 5.4: Sequenz der Basisanwendungsgruppe
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6 FEHLERBEHEBUNG UND WARTUNG

6.1 FEHLER UND ALARME

HINWEIS!
Néahere Informationen Uber die einzelnen Fehler oder Alarme finden Sie in der
Kurzanleitung und im Programmierhandbuch des CFW500.

6.2 LOSUNGEN FUR DIE HAUFIGSTEN PROBLEME

Tabelle 6.1: Lésungen fir die hdufigsten Probleme

Problem Zu Uberpriifen KorrekturmaBnahme

Der Motor Fehlerhafte Verkabelung | 1. Uberpriifen Sie samtliche Netz- und Steuerungsanschliisse.
startet nicht.

—

Analog-Sollwert . Uberpriifen Sie, ob das externe Signal richtig angeschlossen

(falls verwendet) ist.
2. Uberprifen Sie den Status des Kontroll-Potentiometers (falls
vorhanden).
Fehlerhafte 1. Uberpriifen Sie, ob fiir die Anwendung die richtigen
Einstellungen Parameterwerte eingesetzt werden.
Fehler 1. Uberpriifen Sie, ob die Fehlfunktion des Frequenzumrichters

auf einem falschen Anschluss beruht.

Motor-Stillstand

—

. Verringern Sie die Motor-Uberlast.
. Steigern Sie P0136, PO137 (U/f).

Schwankende | Lockere Anschlisse . Halten Sie den Frequenzumrichter an, schalten Sie die

Motordrehzahl Versorgungsspannung ab, und ziehen Sie alle AnschllUsse fest.

. Uberpriifen Sie alle internen Anschltisse des
Frequenzumrichters.

N

—

N

—

Referenzdrehzahl- . Wechseln Sie den Potentiometer aus.
Potentiometer defekt

Schwankung der

—

. Ermitteln Sie die Ursache fir die Schwankung. Wenn elektrische

externen Analog- Stérungen die Ursache sind, verwenden Sie geschirmte
Referenz Kabel oder trennen Sie die Kabel von den Leistungs- und
Steuerkabeln.
2. Verbinden Sie die Masse der Analog-Referenz mit dem

Erdungsanschluss des Frequenzumrichters.

Motordrehzahl | Fehlerhafte

—_

. Uberpriifen Sie, ob der Inhalt von P0O133 (Mindestdrehzahl)

zu hoch oder | Einstellungen und P0134 (Hochstdrehzahl) fir den eingesetzten Motor und
Zu niedrig (Sollgrenzwerte) die entsprechende Anwendung richtig eingestellt sind.
Kontrollsignal des 1. Qberpr[]fen Sie den Pegel des Referenz-Kontrollsignals.
Analog-Sollwerts 2. Uberprifen Sie die Einstellung (Gain und Offset) von
(falls verwendet) Parameter P0232 bis P0240.

—

. Uberpriifen Sie, ob der eingesetzte Motor mit der
Anwendung kompatibel ist.

. Uberpriifen Sie die Anschiiisse der externen MMS des
Frequenzumrichters.

Motoren-Typenschild

Display AUS MMS-Anschlisse

—

Versorgungsspannung | 1. Die Nennwerte mussen innerhalb der nachstehend
festgelegten Grenzwerte liegen:
200-240 V Versorgungsspannung: - Min: 170 V - Max: 264V.
380-480 V Versorgungsspannung: - Min: 323 V - Max: 528 V.

Hauptsicherung 1. Sicherungen auswechseln.

gedffnet
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6.3 KONTAKTDATEN DES TECHNISCHEN SUPPORTS
FUr Anfragen an den technischen Support halten Sie unbedingt die folgenden Daten bereit:
m Modell des Frequenzumrichters.

m Seriennummer und Herstellungsdatum Produkts, welche auf dem Typenschild angegeben sind
(sieche Abschnitt 2.4 KENNZEICHNUNGEN).

m Version der installierten Software (siehe PO023 und P0024).
m Angaben zur ausgeflihrten Anwendung und Programmierung.

6.4 PRAVENTIVE WARTUNG

GEFAHR!

& Trennen Sie grundsatzlich die Hauptspannungsversorgung, bevor Sie jegliche mit
dem Frequenzumrichter verbundenen elektrischen Komponenten auswechseln.
Selbst nach dem Trennen der Versorgungsspannung kénnen noch hohe
Spannungswerte vorhanden sein. Warten Sie daher mindestens zehn Minuten,
bis die Leistungskondensatoren vollstandig entladen sind. Verbinden Sie den
Rahmen der Ausristung grundsétzlich mit der Schutzerdung (PE) an einem

angemessenen Punkt.

ACHTUNG!
Die Komponenten der elektronischen Karten sind empfindlich gegenuber

elektrostatischen Entladungen.

Diese Komponenten oder Anschilsse durfen nicht direkt angefasst werden.
Falls dies doch erforderlich sein sollte, fassen Sie zun&chst den geerdeten
Metallrahmen an, oder verwenden Sie ein geeignetes Erdungsband.

Nehmen Sie am Frequenzumrichter keinen angewandten Spannungstest vor!
Falls dies erforderlich sein sollte, wenden Sie sich zunachst an WEG.

Nach der Installation in einer geeigneten Umgebung und unter den angeforderten
Betriebsbedingungen bendtigt der Frequenzumrichter geringfligige Wartungseingriffe. In Tabelle
6.2 sind die wichtigsten Verfahren sowie die Haufigkeit der Routinewartung angegeben. In Tabelle
6.3 werden alle 6 Monate ab Inbetriebnahme Inspektionen des Produkts empfohlen.

Tabelle 6.2: Préventive Wartung

Wartung Haufigkeit Anleitungen

Auswechseln des Llifters Nach 40.000 Betriebsstunden. | Auswechseln

Einmal pro Jahr ab Setzen Sie den Frequenzumrichter unter Spannung:

Wenn der Fertigungsdatum, welcher zwischen 220 und 230 Vac, ein- oder dreiphasig,

Frequenzumrichter auf dem Typenscyhi\ d 50 oder 60 Hz, mindestens eine Stunde. Trennen

gelagert wird (nicht des Frequenzumrichters Sie anschlieBend die Versorgungsspannung,
Elektrolyt- in Betrieb ist): und warten Sie mindestens 24 Stunden vor der

angegeben ist (siehe Abschnitt

Kondensatoren | ,Uberholung* Inbetriebsetzung des Frequenzumrichters (erneute

2.4 KENNZEICHNUNGEN). ;
Leistungsaufnahme).
Eingesetzte Wenden Sie sich an den technischen Support
Frequenzumrichter: | Alle 10 Jahre. von WEG, um Anleitungen zum Auswechseln zu
auswechseln erhalten.
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Tabelle 6.3: RegelméBige Durchsicht alle 6 Monate

Komponente Abweichung KorrekturmaBBnahme
B Lockere Schrauben .
Anschlisse - Festziehen
Lockere Anschlisse
Verschmutzte Lifter Reinigen
Unnormale Geréusche LUfter auswechseln
LUfter / Kuhlsysteme © LUfter blockiert
Unnormale Schwingungen Reinigen oder auswechseln
Staub in den Luftfilttern
) Ansammiung von Staub, OI, Feuchtigkeit usw. Reinigen
Leiterplatten
Geruch Auswechseln
Leistungsmodul/ Ansammiung von Staub, Ol, Feuchtigkeit usw. Reinigen
Leistungsanschllsse Lockere Verbindungsschrauben Festziehen
Verfarbung/ Geruch/ Elektrolyt-Austritt
I(IDDCC—_Eli_LiJ:};)Kondensatoren Sicherheitsventil gedehnt oder beschédigt Auswechseln
Gedehnter Rahmen
. . . Verfarbung
Leistungswiderstande Auswechseln
Geruch
i Ansammiung von Staub o
Kuhlkorper Reinigen
Schmutz

(*) Der Lufter des CFW500 I&sst sich ohne Weiteres auswechseln, wie in Abbildung 6.1 angezeigt.

6.5 REINIGUNGSANLEITUNGEN
Zur Reinigung des Frequenzumrichters befolgen Sie die nachstehenden Anleitungen:
Liftungssystem:

= Trennen Sie die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters und warten Sie 10 Minuten.

® Entfernen Sie den angesammelten Staub aus der LUfteréffnung mit Hilfe einer Kunststoffbirste
oder eines Tuchs.

m Entfernen Sie den angesammelten Staub aus den Fligeln des Kuhlkérpers und des Lifters
mit Hilfe von Druckluft.

@ @ ® @

Losen Sie die Entfernen des Liifters Trennen der Kabel Kabel getrennt
Verriegelungen des
Liifterdeckels

Abbildung 6.1: Entfernung des Kihlkérper-Llfters
Karten:

= Trennen Sie die Versorgungsspannung des Frequenzumrichters und warten Sie 10 Minuten.
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= Trennen Sie sémtliche Kabel des Frequenzumrichters und kennzeichnen Sie sie, um sie spéater
erneut richtig anzuschlieBen.

m Entfernen Sie den Kunststoffdeckel und das Steckmodul (siehe Kapitel 3 INSTALLATION UND
ANSCHLUSS und ANHANG B — TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN).

m Entfernen Sie den angesammelten Staub aus den Karten mit Hilfe einer Antistatikburste und/
oder einer ionisierenden Druckluftpistole.

= Verwenden Sie grundsétzlich ein Erdungsband.
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7 SONDERAUSSTATTUNG UND ZUBEHOR
7.1 SONDERAUSSTATTUNG

Sonderausstattungen sind Hardware-Ressourcen, welche im Laufe des Fertigungsprozesses zum
Frequenzumrichter hinzugefugt werden. Einige Modelle kdnnen jedoch nicht mit allen présentierten
Optionen ausgestattet werden.

Die Sonderausstattungen fur die jeweiligen Frequenzumrichter-Modelle finden Sie in Tabelle 2.2 .
7.1.1 Funkentstoérfilter

Frequenzumrichter mit der Nummer CFW500...C... werden eingesetzt, um Stérungen, die
vom Frequenzumrichter an die Hauptspannungsversorgung im Hochfrequenzband (>150 kHz)
Ubertragen werden, zu reduzieren. Es ist erforderlich, die Hochstgrenzen flr leitungsgeflhrte
Stdrspannung der Normen Uber elektromagnetische Vertraglichkeit, wie EN 61800-3 und EN
55011, zu erflillen. Fir ndhere Informationen siehe Abschnitt 3.3 INSTALLATION GEMASS DER
EUROPAISCHEN RICHTLINIE UBER ELEKTROMAGNETISCHE VERTRAGLICHKEIT.

ACHTUNG!
Wenn Frequenzumrichter mit integriertem Funkentstorfilter in IT-Netzwerken

eingesetzt werden (Neutralleiter nicht oder Uber einen hohen ohmschen
Widerstand geerdet), bringen Sie den Erdungsschalter der Kondensatoren des
integrierten Funkentstorfilters grundsétzlich in Stellung NC (siehe Abbildung A.2),
da solche Netzwerkarten die Filter-Kondensatoren des Frequenzumrichters
beschadigen.

7.1.2 Schutzart Nema1

Frequenzumrichter mit der Kennnummer CFW500...N1 werden eingesetzt, wenn Schutzart
Nemal erwinscht ist, und/oder wenn Metallleitungen zur Verdrahtung des Frequenzumrichters
eingesetzt werden.

7.2 ZUBEHOR

Zubehorteile sind Hardware-Ressourcen, die zur Anwendung hinzugefigt werden kénnen.
Samtliche Modelle kdnnen mit allen prasentierten Optionen ausgestattet werden.

Die Zubehorteile werden anhand des ,Plug and Play“-Prinzips auf einfache und schnelle
Weise in den Frequenzumrichter integriert. Wird ein Zubehorteil an den Frequenzumrichter
angeschlossen, wird das Modell Gber den Steuerschaltkreis identifiziert, und die Kennnummer
des angeschlossenen Zubehorteils erscheint in Parameter PO027. Die Installation und jegliche
Anderung des Zubehérteil muss bei abgeschaltetem Frequenzumrichter erfolgen. Zubehérteile
kénnen separat bestellt werden und werden in ihrer eigenen Verpackung zusammen mit den
Komponenten und Handbuchern mit ausfihrlichen Anleitungen fir ihre Installation, Bedienung
und Einstellung geliefert.
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Tabelle 7.1: Zubehdr-Modelle

WEG-Artikel Name Beschreibung
Steuerungs-Zubehor
11518579 CFW500-10S Standard-Steckmodul
11769748 CFW500-I0D Eingangs- und Ausgangs-Steckmodul (I/O) digital
11769749 CFW500-I0AD Eingangs- und Ausgangs-Steckmodul (I/O) digital und analog
11635754 CFW500-I0R Digitalausgang-Kommunikationssteckmodul-Relais
11631564 CFW500-CUSB USB-Kommunikationssteckmodul
11593087 CFW500-CCAN CAN-Kommunikationssteckmodul
11651206 CFW500-CRS232 RS-232-Kommunikationssteckmodul
11950925 CFW500-CRS485 RS-485-Kommunikationssteckmodul
11769750 CFW500-CPDP PROFIBUS-Kommunikationssteckmodul
12619000 CFW500-ENC Encoder-Eingangsmodul M
Flash-Speichermodul
11636485 |  CFW500-MMF | Flash-Speichermodul
Externe MMS
11833992 CFW500-HMIR Serielle MMS mit Fernzugriff
12330016 | CFW500-CCHMIRO1M | 1 m Kabelsatz fur serielle MMS mit Fernzugriff
12330459 | CFW500-CCHMIRO2M | 2 m Kabelsatz fir serielle MMS mit Fernzugriff
12330460 | CFW500-CCHMIRO3M | 3 m Kabelsatz fir serielle MMS mit Fernzugriff
12330461 | CFW500-CCHMIRO5M | 5 m Kabelsatz fur serielle MMS mit Fernzugriff
12330462 | CFW500-CCHMIR75M | 7,5 m Kabelsatz fur serielle MMS mit Fernzugriff
12330463 | CFW500-CCHMIR10M | 10 m Kabelsatz fur serielle MMS mit Fernzugriff
Mechanisches Zubehor
11527460 CFW500-KN1A Ausstattung Nema1 fir BaugroBe A (Standard fur Option N1)
11527459 CFW500-KN1B Ausstattung Nema1 flir BaugréBe B (Standard flr Option N1)
12133824 CFW500-KN1C Ausstattung Nema1 fur BaugréBe C (Standard fur Option N1)
12692970 CFW500-KN1D Ausstattung Nema1 fir BaugréBe D (Standard fir Option N1)
11951056 CFW500-KPCSA Ausstattung fur Leistungskabelschirm - BaugroBe A
11951108 CFW500-KPCSB Ausstattung fUr Leistungskabelschirm - BaugréBe B
12133826 CFW500-KPCSC Ausstattung fur Leistungskabelschirm - BaugréBe C
12692971 CFW500-KPCSD Ausstattung fur Leistungskabelschirm - BaugréBe D
12473659 - Ferritkern M-049-03 (MAGNETEC)
12480705 - Ferritkern B64290-S8615-X5 (EPCOS)

(1) Das Zubehor des CFW500-ENC darf ausschlieBlich mit einer Software-Hauptversion eingesetzt werden, die mindestens der
Version 2.00 entspricht.

Tabelle 7.2: |/O-Konfigurationen der Steckmodule

Steck-
Modul

Funktionen

=}
=

ENC

>
o

Quelle

DOR 10V

DOT | USB CAN  RS-232

;

PROFIBUS

Quelle

24V

CFW500-10S

CFW500-I0D

CFW500-I0AD

CFW500-I0R

CFW500-CUSB

CFW500-CCAN

alalalalal=

CFW500-CRS232

CFW500-CRS485

CFW500-CPDP

CFW500-ENC500

aipis NNl |0

a2l =]l=|a]=lw]=]=
'

alalalalalalald]=] =

alalalalalalalols]| =
'
'

wl=a|m|lalalalsla]l=a] =
-
'

sl =]l =]=]=

alalalalalalal=]=]=
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8 TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN
8.1 LEISTUNGSDATEN

Versorgungsspannung:

m Toleranz: -15 % bis +10 %.

m Frequenz: 50/60 Hz (48 Hz bis 62 Hz).

m Phasenunsymmetrie: < 3 % der verketteten Eingangs-Nennspannung.

= Uberspannung gemaB Kategorie Il (EN 61010/UL 508C).

= StoBspannung gemal Kategorie lIl.

m Hochstens 10 Anschllsse (Einschaltzyklen - EIN/AUS) pro Stunde (1 alle 6 Minuten).
m Typischer Wirkungsgrad: = 97 %.

Fur néhere Informationen Uber die technischen Spezifikationen sieche ANHANG B - TECHNISCHE
SPEZIFIKATIONEN.
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8.2 ELEKTRONIK/ALLGEMEINE DATEN

Tabelle 8.1: Elektronik/Allgemeine Daten

STEUERUNG

METHODE

Steuerungsart:

- U/,

- VWWW: Spannungsvektorregelung.
PWM SVM (Raumzeigermodulation)

AUSGANGSFREQUENZ

0 bis 500 Hz, Auflésung: 0,015 Hz.

LEISTUNG

U/-STEUERUNG

Drehzahlregelung: 1 % der Nenndrehzahl (mit Schlupfkompensation).
Drehzahlschwankungsbereich: 1:20.

VEKTORREGELUNG (VVW)

Drehzahlregelung: 1 % der Nenndrehzahl.
Drehzahlschwankungsbereich: 01:30.

EINGANGE ©

ANALOG

1 isolierter Eingang. Ebenen: (0 bis 10) V oder (0 bis 20) mA oder
(4 bis 20) mA.

Linearitatsfehler < 0,25 %.

Impedanz: 100 kQ am Spannungseingang, 500 Q am Stromeingang.
Programmierbare Funktionen.

Maximal zulassige Spannung am Eingang: 30 Vdc.

DIGITAL

4 isolierte Eingénge.

Programmierbare Funktionen:

- high-aktiv (PNP): maximaler unterer Pegel: 15 Vdc.
minimaler oberer Pegel: 20 Vdc.

- low-aktiv (NPN): maximaler unterer Pegel: 5 Vdc.
minimaler oberer Pegel: 9 Vdc.

Maximale Eingangsspannung: 30 Vdc.

Eingangsstrom: 4,5 mA.

Maximaler Eingangsstrom: 5,5 mA.

AUSGANGE ©

ANALOG

1 isolierter Ausgang. Ebenen (0 bis 10) V oder (0 bis 20) mA oder
(4 bis 20) mA.

Linearitatsfehler < 0,25 %.

Programmierbare Funktionen.

RL = 10 kQ (0 bis 10 V) oder RL < 500 Q (0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA).

AUSGANGE ©

RELAIS

1 Relais mit NA/NF-Kontakt.
Maximale Spannung: 240 Vac.
Maximalstrom: 0,5 A.
Programmierbare Funktionen.

TRANSISTOR

1 gedffneter Kihlkorper mit isoliertem Digitalausgang (mit 24-Vdc-
Versorgungsspannung als Sollwert).

Maximalstrom 150 mA®) (maximale Kapazitat der 24-Vdc-
Versorgungsspannung).

Programmierbare Funktionen.

VERSORGUNGSSPANNUNG

24-Vdc -15 % + 20 % Versorgungsspannung. Maximale Kapazitat:
150 mA®.
10-Vdc-Versorgungsspannung. Maximale Kapazitat: 2 mA.

KOMMUNIKATION

SCHNITTSTELLE RS-485

Isolierte RS-485.
Modbus-RTU-Protokoll mit maximaler Kommunikation von 38,4 kbps.

SICHERHEITS-

VORRICHTUNGEN

Uberstrom/Leiter-Leiter-Kurzschluss am Ausgang.
Uberstrom/Leiter-Masse-Kurzschluss am Ausgang.
Unter-/Uberspannung.

Ubertemperatur im Kuhlkérper.

Uberlast im Motor.

Uberlast im Leistungsmodul (IGBT).

Externer Alarm / Fehler.

Eingabefehler.

MENSCH-
MASCHINE-
SCHNITTSTELLE
(MMS)

STANDARD-MMS

9 Tasten: Start/Stopp, Pfeil nach oben, Pfeil nach unten,
Rotationsrichtung, Jog, Lokal/Fern, BACK/ESC und ENTER/MENU.
LCD-Display.

Anzeige/Bearbeitung aller Parameter.

Anzeigegenauigkeit:

- Strom: 5 % des Nennstroms.

- Drehzahlauflésung: 0,1 Hz.

GEHAUSE

IP20

Modelle der BaugréBe A, B und C.

NEMA1/IP20

Modelle der BaugroBe A, B und C mit Ausstattung NEMAT.

(*) Die Anzahl und/oder der Typ der Analog-/Digitaleingénge/-ausgénge kann variieren. Je nach eingesetztem Steckmodul (Zubehor). In der obenstehenden
Tabelle wird das Standard-Steckmodul berticksichtigt. Nahere Informationen finden Sie im Programmierhandbuch und in den mit der Sonderausstattung
mitgelieferten Anleitungen oder auf der CD-ROM.
(**) Zu bertcksichtigen ist die maximale Kapazitat von 150 mA (24-V-Versorgungsspannung und Transistorausgang). Das heiBt, die Summe beider
Verbrauchszahlen 150 mA nicht Uberschreiten.

44 | CFW500



IR

Technische Spezifikationen

8.2.1 Vorschriften und Normen

Tabelle 8.2: \/orschriften und Normen

SICHERHEITS-
STANDARDS

UL 508C - Stromrichter.

UL 840 - Insulation coordination including clearances and creepage distances for
electrical equipment (Isolationskoordination einschlieBlich Luft und Kriechstrecken fiir
elektrische Ausriistungen).

EN 61800-5-1 - Anforderungen an die Sicherheit - Elektrische, thermische und
energetische Anforderungen.

EN 50178 - Ausrlistung von Starkstromanlagen mit elektronischen Betriebsmitteln.

EN 60204-1 - Sicherheit von Maschinen. Elektrische Ausriistungen von Maschinen. Teil
1: Allgemeine Anforderungen.

Hinweis: Damit die Maschine mit dieser Norm Ubereinstimmt, ist der Hersteller der
Maschine verpflichtet, eine Not-Aus-Vorrichtung sowie eine Vorrichtung zur Trennung
der Eingangs-Spannungsversorgung zu installieren.

EN 60146 (IEC 146) - Halbleiter-Stromrichter.

EN 61800-2 - Drehzahlveranderbare elektrische Antriebe - Teil 2: Allgemeine
Anforderungen - Festlegungen fir die Bemessung von Niederspannungs-Gleichstrom-
Antriebssystemen.

ELEKTROMAGNETISCHE
VERTRAGLICHKEIT (EMV)
STANDARDS

EN 61800-3 - Drehzahlverédnderbare elektrische Antriebe - Teil 3: EMV-Anforderungen
einschlieBlich spezieller Priifverfahren.

EN 55011 - Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Gerate. Funkstorungen -
Grenzwerte und Messverfahren.

CISPR 11 - Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Geréate. Funkstérungen -
Grenzwerte und Messverfahren.

EN 61000-4-2 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Priif- und Messverfahren
- Abschnitt 2: Priifung der Storfestigkeit gegen die Entladung statischer Elektrizitat.

EN 61000-4-3 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Priif- und Messverfahren
- Abschnitt 3: Priifung der Storfestigkeit gegen hochfrequente elektromagnetische Felder.
EN 61000-4-4 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Priif- und Messverfahren
- Abschnitt 4: Priifung der Storfestigkeit gegen schnelle transiente elektrische StorgréBen/
Burst.

EN 61000-4-5 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Priif- und Messverfahren
- Abschnitt 5: Priifung der Storfestigkeit gegen StoBspannungen.

EN 61000-4-6 - Elektromagnetische Vertraglichkeit (EMV) - Teil 4: Priif- und Messverfahren
- Abschnitt 6: Storfestigkeit gegen leitungsgeflihrte StérgréBen, induziert durch
hochfrequente Felder.

MECHANISCHE
KONSTRUKTIONSNORMEN

EN 60529 - Schutzarten durch Gehéuse (IP-Code).
UL 50 - Gehause flir elektrische Ausriistungen.

CFW500 | 45




=]

Mode d'emploi



IR

Résumé des modifications

Les informations ci-dessus décrivent les corrections apportées a ce manuel.

Révision Description Chapitre
00 Premiére édition.
01 Révision générale et ajout de nouveaux modeles.

©

REMARQUE!!
Les variateurs CFW500 ont les parametres par défaut réglés comme décrit
ci-dessous :
® 60 Hz pour des modeles sans filtre interne.
m 50 Hz pour des modeles avec filtre interne (vérifiez le Smart Code)
par ex. : CFW500A04P3S2NB20C2).

AN

ATTENTION !

Vérifiez la fréquence de I'alimentation électrique.

Si la fréquence de I'alimentation électrique differe de la fréquence par défaut
(vérifiez PO403), il faut régler :

m P0204 = 5 pour 60 Hz.

m P0204 = 6 pour 50 Hz.

Il suffit de régler ces parametres une fois.

Consultez le manuel de programmation du CFW500 pour en savoir plus sur le
réglage du paramétre P0O204.
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Consignes de Sécurité

1 PRECAUTIONS DE SECURITE

Ce manuel contient les informations nécessaires pour I'utilisation correcte de le variateur de
fréquence CFW500.

Ila été congu pour étre utilisé par des personnes ayant les formations ou qualifications techniques
appropriées pour manipuler ce type d'équipement. Ces personnes doivent suivre les instructions
de sécurité définies par les normes locales. Un manguement aux instructions de sécurité peut
causer un risque de mort et/ou des dommages a I'équipement.

1.1 AVERTISSEMENTS DE SECURITE UTILISES DANS CE MANUEL

DANGER!
Les procédures concernées par cet avertissement sont destinées a protéger
I'utilisateur contre des dangers mortels, des blessures et des détériorations

matérielles importantes.

ATTENTION !
Les procédures recommandées dans cet avertissement visent a éviter des

dégats matériels.

REMARQUE !
Les informations concernées par cet avertissement sont importantes pour la
bonne compréhension et le bon fonctionnement du produit.

1.2 AVERTISSEMENTS DE SECURITE UTILISES DANS LE PRODUIT

ié i Hautes tensions présentes.

Composants sensibles aux décharges électrostatiques. Ne pas les toucher.
Le raccordement de mise a la terre de protection est obligatoire (PE).

Raccordement du blindage de mise a la terre.

Ok
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Consignes de Sécurité

1.3 RECOMMANDATIONS PREALABLES

DANGER'!

Débranchez toujours I'alimentation principale avant d'entrer en contact avec un
appareil électrique associé au variateur. Plusieurs composants peuvent rester
chargés a un potentiel électrique élevé et/ou étre en mouvement (ventilateurs),
méme aprés la déconnexion ou la coupure de |'alimentation en courant
alternatif. Attendez au moins 10 minutes que les condensateurs se déchargent

complétement. Toujours connecter le point de mise a la terre du variateur sur la
mise a la terre de protection.

REMARQUES !
@ m Les variateurs de fréquence peuvent interférer avec d'autres composants
électroniques. Observez les recommandations du chapitre 3 INSTALLATION
ET BRANCHEMENTS afin de minimiser ces effets.
m Lisez intégralement I'intégralité du mode d'emploi avant d'installer ou d'utiliser
le variateur.

ATTENTION !
Les cartes électroniques ont des composants sensibles aux décharges

électrostatiques.

N'entrez pas en contact direct avec les composants ou connecteurs. Si
nécessaire, touchez d'abord le point de mise a la terre du variateur qui doit étre
connecté avec la mise a la terre de protection ou utilisez un bracelet antistatique
approprié.

DANGER!!
Risque d'écrasement
Afin d'assurer la sécurité dans les applications de levage de charges, les

équipements électriques et/ou mécaniques doivent étre installés hors du variateur
pour éviter une chute accidentelle des charges.

DANGER!

& Ce produit n'est pas concu pour étre utilisé comme un élément de sécurité. Des

précautions supplémentaires doivent étre prises afin d'éviter des dommages
matériels ou corporels.
Ce produit a été fabriqué sous un contréle de qualité conséquent, mais s'il est
installé sur des systemes ou son dysfonctionnement entraine des risques de
dommages matériels ou corporels, alors des dispositifs de sécurité externes
supplémentaires doivent assurer des conditions de sécurité en cas de défaillance
du produit, afin d'éviter des accidents.
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Informations Générales

2 INFORMATIONS GENERALES

2.1 CONCERNANT LE MANUEL

LLe manuel contient des informations pour installer et utiliser correctement le variateur, ainsi que des
procédures de démarrage, des fonctionnalités techniques principales et la méthode d'identification
des problemes les plus courants des différents modéles de variateurs de la ligne CFW500.

ATTENTION !
Le fonctionnement de cet équipement nécessite une installation minutieuse

ainsi que les instructions d'utilisation fournies dans le mode d'emploi, le manuel
de programmation et les manuels de communication. Le mode d'emploi et la
référence rapide des parametres sont fournis au moment de I'achat du variateur,
alors que les guides sont fournis avec leurs accessoires respectifs. Les autres
manuels sont fournis sur CD-ROM uniquement, qui accompagne le variateur ou
téléchargeable sur le site web de WEG - www.weg.net. Ce CD doit toujours étre
conservé avec cet équipement. Vous pouvez demander une version papier des
fichiers dans le CD a votre revendeur WEG local.

REMARQUE !

@ Ce manuel ne vise pas a présenter toutes les possibilités d'application du
CFW500, de plus WEG décline toutes responsabilité quant a une utilisation du
CFW500 qui ne se base pas sur ce manuel.

Certains tableaux et figures sont fournis dans deux annexes: ANNEXE A — ILLUSTRATIONS et
ANNEXE B - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES. Ces informations sont présentées en trois
langues :

2.2 A PROPOS DU CFW500

Le variateur de fréquence CFW500 est un produit tres performant permettant de réguler la
vitesse et le couple de moteurs a induction triphasés. Ce produit fournit a I'utilisateur les options
de commande vectorielle (VVW) ou scalaire (V/f), toutes deux programmables en fonction de
I'application.

En mode vectoriel (VVW), la performance est optimisée pour le moteur en usage en termes de
régulation de vitesse.

LLe mode scalaire (V/f) est recommandé pour les applications plus simples, telles que I'activation
de la plupart des pompes et ventilateurs. Le mode V/f est utilisé quand plusieurs moteurs sont
activés simultanément par un variateur (applications a plusieurs moteurs).

Le variateur de fréquence CFW500 a également des fonctions d'AP| (automate programmable
industriel) grace a la fonctionnalité SoftPLC (intégrée). Pour en savoir plus sur la programmation
de ces fonctions, consultez le mode d'emploi SoftPLC du CFW500.

Les constituants principaux du CFW500 figurent sur le schéma fonctionnel Figure 2.1 pour les
cadres A, B et C, et Figure 2.2 pour le cadre D.
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PE a §§ 3 d'intensité
§ 88% PE
o @a
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§ &
- 2g Alimentation
8 électrique
o
o
ALIMENTATION
ELECTRIQUE
|~ TcommancE T T T T T T T T T T T -
Alimentation électriques pour I'électronique
et les interfaces entre |'alimentation et la
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IHM (distant)® Processeur
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«RISC » (mémoire)
IHM®
COMMANDE i
M T EGEmON T T T T N .
T, RD
ik J_—- Alimentation
PC RS-485 — électrique 10V
T—~ Alimentation
@l électrique 24 V
utilisateur Sortie
Logiciel WLP (RS-232, analoglqrx‘.le
SUPERDRIVE RS-485 Interfaces (#o1)
MODBUS ou USB) de carte | )
d'extension ;—% Sortie
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Entrées :D— DO1 (RL1)
numériques Sortie
)
(Bt 1o Did) :D_ numérique
Entrée E:[> DO2 (TR)
analogique Vo TTTTTTTEE T !
(A1) O D : Carte mémoire (MCard)
. |
Accessoire

® = Interface homme-machine

(*) Le nombre d'entrées/sorties analogiques/numériques, ainsi que d'autres ressources, peuvent varier selon le module
d'extension utilisé. Pour en savoir plus, consultez le guide fourni avec I'accessoire ou le CD-ROM.
(**) Non disponible pour le cadre A.

Figure 2.1: Schéma fonctionnel du CFW500 pour les cadres A, B et C
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Sortie
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(AOT)
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DO1 (RL1)

Sortie
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DO2 (TR)

(*) Le nombre d'entrées/sorties analogiques/numériques, ainsi que d'autres ressources, peuvent varier selon le module

d'extension utilisé. Pour en savoir plus, consultez le guide fourni avec I'accessoire ou le CD-ROM.

(**) Non disponible pour le cadre A.

54 | CFW500

Figure 2.2: Schéma fonctionnel du CFW500 pour le cadre D



IR

Informations Générales

Tableau 2.1: Nomenclature des variateurs CFW500
. Identification du modeéle ~ Niveau 5 . o
Produit et Frein 0| Indice de d'émission par Version du | Version de Logiciel
Série Cadre Intensité | Nbrde | Tension Protection Conducti p: Matériel Spéciale
Nominale| Phases onduction
Parex. : | CFW500 A 02P6 T 4 NB 20 c2 - -
Voir Tableau 2.2 . Vide = standard
) NB = sans freinage dynamique Sx = logiciel spécial
Ks)
g DB = avec freinage dynamique Vide = module d'extension standard
aQ
3 CFWS500 |20 = IP20 HOO = sans extension
2
é Vide = il ne respecte pas les normes d'émission par
8 N1 = armoire Nema1 (type conformément & la norme UL) (indice conduction
de protection
conforme a la norme CEl IP20) C2 ou C8 = conforme a la catégorie 2 (C2) ou 3 (C3)
de la CEI 61800-3, avec filtre RFI interne

(*) Les options disponibles pour chaque modele sont dans le Tableau 2.2 .

Tableau 2.2: Options disponibles pour chaque champ de la nomenclature conformément a l'intensité
nominale et la tension nominale du variateur

Options Disponibles pour I'ldentification Restante

Intensité Tensi Codes des Variateurs
Cadre | Nominale de | Nbr de Phases e ) Niveau )
Sorti ominale . Indice de e Version du
ortie Frein d'émission par Matéri
Conducti atériel

Protection

01P6=16A
02P6=2,6A Vide ou C2
04P3 =4,3A | S = alimentation
07P0O=7,0A monophasée Vide ou C3
07P3=7,3A
B DB c2
10PO=10A
01P6=1,6A
A 02P6=26A | B - alimentation
04P3 =4,3A | monophasée ou 2=200a
07P3=73A triphasée 240V
10P0 = 10 A Vide
07PO=7,0A
09P6 =9,6 A
16P0 = 16 A ! )
24P0 = 04 A T= a‘llmemranon

triphasée
28P0 =28 A DB 20 ou N1
33P0 = 33 A Vide ou C3
47P0 = 47 A
01PO=1,0A
01P6=16A
A 02P6 =26 A NB
04P3 =43 A i )
06P1 =61 A T= allmentatlon Vide ou C3

triphasée
02P6 =26 A

NB

>

NB

Vide ou
HOO

O|0O|0O|0|®

Vide ou C2

4=3880a .
B 04P3 =43 A 480V DB Vide ou C2

06P5 =6,5 A
10PO=10A Vide ou C3

14P0 =14 A =ali i

G T= allmentatlon DB Vide ou C2
16P0 = 16 A triphasée

D 24P0=24 A | T = alimentation

D 31P0=31A triphasée

DB Vide ou C3
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2.4 ETIQUETTES D'IDENTIFICATION

Il'y a deux étiquettes d'identification : une plaque signalétique compléte sur le coté du variateur
et une étiquette simplifiée sous le module d'extension. L'étiquette sous le module d'extension
permet d'identifier les caractéristiques les plus importantes du variateur, y compris pour les
variateurs qui sont montés cote a cdte. Pour en savoir plus sur I'emplacement des étiquettes,
consultez Figure A.2.

Modele (Smart Code

CFW500A02P6T4NB20C2 < du variateu)
Numéro de série — SER|AL#: 1324567890 03H <— Date de fabrication
Ordre de fabrication —® QP.: 87654321 MAT.: 12345678 <— Article WEG en stock
! LINE OUTPUT )
Valeurs nominales > | [NEA SALIDA < Valeurs nominales
) d.'elmrée '(tension, REDE SA[DA _d‘emrt_é@j (tenslion,
intensité et fréquence) 300 - 240V AC| 0_REDEILINE _ intensité et fréquence)
1~ 8,8A XX =0
3~ 19AXX] 3~ XX16AXX §8
50-60HzX 0-300HzX Eg
(). CEQ =
1
LISTED =3
IND. CONT. EQ. 2AW |I=3
25939 =4
MADE IN BRAZIL :I\

HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Etiquette latérale du CFW500

CFW3500A02P6T4NB20C2 Maodele (Smart Code

Artic/\e en stc/)ck 1 23456 78 du variateur)
umere desere 1 3 2 4 5 6 7 8 9 0 03 H Date de fabrication

Etiquette avant du CFW500 (sous le module d'extension)

Figure 2.3: Description des étiquettes d'identification sur le CFW500
2.5 RECEPTION ET ENTREPOSAGE

Le CFW500 est fourni emballé dans une boite en carton. L'emballage compte une étiquette
d'identification identique a celle qui est sur le cété du variateur.

Veérifiez :
= Que I'identification du CFW500 correspond au modele acheté.
m S'ily a eu des dégats pendant le transport.

Signalez immédiatement tout dégat au transporteur.
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Si le CFW500 n'est pas rapidement installé, entreposez-le dans un endroit propre et sec
(température comprise entre -25 °C et 60 °C (-77 °F et 140 °F)), avec une couverture afin d'éviter
que de la poussiére ne s'accumule a l'intérieur.

ATTENTION !
& Quand le variateur est entreposé longtemps, il faut réaliser une réactivation

des condensateurs. Consultez la procédure recommandée dans la section 6.4
MAINTENANCE PREVENTIVE - de ce manuel.
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3 INSTALLATION ET BRANCHEMENTS

3.1 INSTALLATION MECANIQUE

3.1.1 Conditions Environnementales

Eviter :

m Exposition directe au soleil, a la pluie, a une forte humidité ou a I'air de la mer.
® Liquides ou gaz inflammables ou corrosifs.

® Vibrations excessives.

m Particules de poussiere, métalliques ou nuage d'huile.

Conditions environnementales permises pour le fonctionnement du variateur :

®m Température ambiante du variateur : entre -10 °C (14 °F) et la température nominale spécifiée
dans le Tableau B.2.

m Pour les températures ambiantes du variateur qui sont supérieures aux valeurs spécifiées ci-
dessus, il faut appliquer 2 % de déclassement de courant pour chaque degré Celsius, avec
une augmentation limitée a 10 °C (50 °F).

m Humidité relative de I'air: 5 % a 95 % sans condensation

m Altitude maximale: jusqu'a 1000 m (3300 pieds) - conditions nominales.

m 1000 m a 4000 m (3300 pieds a 13 200 pieds) - 1 % de déclassement de courant pour chaque
palier de 100 m (328 pieds) au-dessus de 1000 m d'altitude.

m De 2000 m a 4000 m (6600 pieds a 13 200 pieds) au-dessus du niveau de la mer - réduction de
tension maximale (240 V pour les modeles de 200 a 240V et 480 V pour les modeéles de 380 a
480 V) de 1,1 % pour chaque palier de 100 m (330 pieds) au-dessus de 2000 m (6600 pieds).

m Degré de pollution: 2 (selon les normes EN 50178 et UL 508C) avec une pollution non
conductrice. La condensation ne doit pas générer de conduction par les résidus accumulés.

3.1.2 Placement et Montage

Les dimensions externes et le percage pour le montage, ainsi que le poids net (masse) du variateur
sont indiqués sur la Figure B.1. Pour en savoir plus sur les différents cadres, consultez la Figure
B.4, la Figure B.5, la Figure B.6 et la Figure B.7.

Montez le variateur en position debout on sur une surface plane et verticale. Tout d'abord,
mettez les vis sur la surface ou le variateur sera installé, installez le variateur puis serrez les vis en

observant le couple maximal pour les vis comme indiqué sur la Figure B.1.

Laissez les espaces minimum indiqués sur la Figure B.2 pour permettre la circulation d'air frais.
N'installez pas de composants sensibles a la chaleur juste au-dessus du variateur.
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ATTENTION !
m Sivous installez plusieurs variateurs a la verticale, respectez I'espace minimum

A + B (indigué sur la Figure B.2) et fournissez un déflecteur d'air afin que la
chaleur qui monte du variateur du bas n'affecte pas le variateur du haut.

m Fournissez des conduites indépendantes pour séparer physiquement
les cables de signal, de commande et d'alimentation (voir la section 3.2
INSTALLATION ELECTRIQUE).

3.1.2.1 Montage de I'Armoire

Pour les variateurs installés a l'intérieur d'armoires ou de boitiers métalliques, fournissez une
évacuation appropriée, pour que la température reste comprise dans la plage admissible.
Consultez les puissances dissipées dans le Tableau B.2.

A titre indicatif, le Tableau 3.1 indique le débit d'air de ventilation nominale pour chaque cadre.
Méthode de refroidissement : ventilateur avec air circulant vers le haut.

Tableau 3.1: Débit d'air du ventilateur

Cadre CFM I/s m?%/min
A 20 9,4 0,56
B 30 14,1 0,85
C 30 14,1 0,85

D (T2)* 100 47,2 2,83

D (T4)™ 80 37,8 2,27

() T2 - CFW500 cadre D ligne 200 V (200 & 240 V).
(**) T4 - CFWS500 cadre D ligne 400 V (380 & 480 V).

3.1.2.2 Montage en surface
La Figure B.2 illustre la procédure pour l'installation du CFW500 sur la surface de montage.
3.1.2.3 Montage sur rail DIN

Dans les cadres A, B et C, le variateur CFW500 peut également étre monté directement sur un
rail de 35 mm conformément a la norme DIN EN 50.022. Pour ce montage, vous devez d'abord
positionner le verrou O vers le bas puis placer le variateur sur le rail, positionner le verrou © vers
le haut, en immobilisant le variateur.

(*) Le verrou de fixation du variateur sur le rail est indiqué par un tournevis sur la Figure B.2.

3.2 INSTALLATION ELECTRIQUE

DANGER!!
m Les informations suivantes constituent uniquement un guide pour une

installation correcte. Respectez les réglementations locales en vigueur pour
les installations électriques.

m Vérifiez que I'alimentation secteur CA est débranchée avant de commencer
I'installation.

m Le CFW500 ne doit pas étre utilisé en tant que dispositif d'arrét d'urgence.
Utilisez des dispositifs additionnels appropriés dans ce but.
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ATTENTION !
m Une protection intégrale contre les courts-circuits a semiconducteurs ne

fournit pas de protection de circuit de dérivation. Une protection de circuit
de dérivation doit étre fournie conformément aux codes locaux en vigueur.

3.2.1 Identification des Bornes d'Alimentation et des Points de Masse

Les bornes d'alimentation peuvent avoir différentes dimensions et configurations, en fonction
du modele de variateur, comme indiqué sur la Figure B.3. L'emplacement des connexions
d'alimentation, de mise a la terre et de commande est indiqué sur la Figure A.3.

Description des bornes d'alimentation :

m L/L1, N/L2 et L3 (R, S, T): alimentation CA. Certains modéles ayant une tension de 200-
240 V (voir option des modeles sur le Tableau B.1) peuvent fonctionner en biphasé ou en
triphasé (variateurs monophasés/triphasés) sans déclassement du courant nominal. Dans ce
cas, |'alimentation CA peut étre connectée sur deux des trois bornes sans distinction. Pour les
modeles monophasés uniquement, la tension d'alimentation doit étre connectée a L/L1 et N/L2.

= U, V, W: connexion pour le moteur.

® -UD: pdle négatif de la tension du bus CC.

m BR: connexion de la résistance de freinage.
= +UD: pdle positif de la tension du bus CC.

= DCR: connexion a la bobine d'induction de liaison CC externe (en option). Disponible uniquement
pour les modeles de 28 A, 33 A, 47 A/ 200-240 V et 24 A et 31 A/ 380-480 V.

Comparez le couple maximal des bornes d'alimentation et des points de mise a la terre avec la
Figure B.3.

3.2.2 Cablage d'Alimentation et de Mise a la Terre, Coupe-circuits et Fusibles

ATTENTION!
& m Utilisez des serre-cables pour les cables d'alimentation et de raccordement

de mise a la terre. Le Tableau B.1 indique les cablages, coupe-circuits et
fusibles recommandés.

= Eloignez les équipements et cablages sensibles d'au moins 0,25 m du variateur
et des cables raccordant le variateur au moteur.

m || est déconseillé d'utiliser des minidisjoncteurs (MDU) a cause du niveau
d'actionnement de I'aimant.
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ATTENTION !

Dispositif a courant résiduel (RCD):

m Lors de linstallation d’un RCD pour assurer la protection contre les risques
d’électrocution, seuls les dispositifs ayant une intensité de déclenchement de
300 mA seront utilisés du coté alimentation du variateur.

m En fonction de I'installation (longueur du céble moteur, type de céble,
configuration multimoteur, etc.), la protection RCD peut étre activée. Contacter
le fabricant du RCD pour choisir le dispositif le plus adapté au variateur.

REMARQUE!!

H Les épaisseurs de fil mentionnées dans le Tableau B.1 sont des valeurs
indicatives. Les conditions d'installation et la chute de tension admise maximale
doivent étre prises en compte pour les dimensions de cables appropriées.

m Pour respecter les exigences de la norme UL, utilisez des fusibles ultra rapides
au niveau de |'alimentation du variateur avec une intensité qui ne dépasse pas
les valeurs présentées dans le Tableau B.1.
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3.2.3 Connexions d'alimentation

R[s [r fudgrfrudu]v]w
S—— PE
©

- Pe U] vIw
L

Ve ey Blindage

PE|

s = — -
T . | —
temad! - B TR
Alimentation Sectionneur  :---- -
dentrée Fusibles

(*) Les bornes d'alimentation -Ud, BR et +Ud ne sont pas disponibles dans les modéles ayant un cadre A.
(a) Cadres A,BetC

R|s|T]uder]:udpcr|u] vIwl

PE PE
fPE
T e Bindage
R HI SR B e
s P L —
T —— -
T . — . 3 K
i : : S
Alimentation Sectionneur ~ t====----+
d'entrée Fusibles
(d) Cadre D

Figure 3.1: (a) et (b) Connexion d'alimentation et de mise a la terre
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3.2.3.1 Connexions d’Entrée

DANGER!!
Montez un dispositif de coupure sur I'alimentation du variateur. Ce composant
déconnecte I'alimentation du variateur si cela est nécessaire (ex. pendant

|'entretien et la maintenance).

terre. Dans le cas de réseaux informatiques, suivre les instructions décrites dans
le rubrique 3.2.3.3 Réseaux Informatiques.

REMARQUE !

m Latension d'alimentation d'entrée doit &tre compatible avec la tension nominale
du variateur.

m Les condensateurs de correction du facteur de puissance ne sont pas
nécessaires a l'entrée du variateur (L/L1, N/L2, L3 ou R, S, T) et ne doivent
pas étre installés a la sortie (U, V, W).

ATTENTION!
L'alimentation électrique qui alimente le variateur doit avoir un neutre mise a la

Capacité de I'alimentation électrique

m Convient pour utilisation dans des circuits pouvant alimenter au maximum 30 000 A, symétrique
a 200 V ou 480 V maximum, quand il y a une protection par fusibles comme spécifié dans le
Tableau B.1.

I§.2.3.2 Bobine d'Induction de la Liaison CC/Réactance de I'Alimentation
Electrique

Généralement, les variateurs de la série CFW500 peuvent étre installés directement dans
|'alimentation électrique, sans réactance dans |'alimentation. Néanmoins, vérifiez ce qui suit :

m Afin de préserver l'intégrité et la durée de vie du variateur, il faut avoir une impédance minimale qui
fournit une chute de tension de I'alimentation d'entrée de 1 %. Sil'impédance de I'alimentation
d'entrée (due aux transformateurs et cables) est inférieure aux valeurs indiquées dans ce tableau,
nous recommandons d'utiliser une réactance dans I'alimentation d'entrée.

m Pour le calcul de la réactance de I'alimentation d'entrée nécessaire pour obtenir la chute de
tension ayant le taux voulu, utilisez :

L=1592.4V.__ Ve  [uH]

s, rat *
Etant donné que :
AV - chute d'alimentation d'entrée voulue, en pourcentage (%).
V, - tension de phase dans |'entrée du variateur, en volts (V).
Is = - intensité nominale de sortie du variateur.
f - fréquence d'alimentation d'entrée.
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3.2.3.3 Réseaux Informatiques

du variateur.

ATTENTION !
Lorsque des variateurs avec filtre RFI interne sont utilisé dans des réseaux

informatiques (neutre non mis a la terre ou mis a la terre via une résistance
a forte valeur ohmique), réglez toujours le sectionneur de mise a la terre des
condensateurs du filtre RFI interne sur la position NC (comme indiqué dans
Figure A.2), car ces types de réseau endommagent les condensateurs de filtrage

3.2.3.4 Freinage Dynamique

REMARQUE !
Le freinage dynamique est disponible a partir du cadre B.

Consultez le Tableau B.1 pour les caractéristiques suivantes de freinage dynamique : intensité

maximale, résistance, intensité efficace (*) et épaisseur de cable.

Contacteur

- R
Alimentation ' s
d'entrée 4
¥ T
L}
L}
'
:
L}
—
| S—

Alimentation de
commande
power supply

Thermostat

Relais

Figure 3.2: Installation de la résistance de freinage

(*) L'intensité efficace de freinage peut se calculer ainsi :

1 (min)
=1 or
efficace max J
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Etant donné que : t,, correspond & la somme des durées d'actionnement de freinage pendant
les cycles les plus intensifs de cing minutes.

La puissance de la résistance de freinage doit se calculer en prenant en compte la durée de
décélération, l'inertie de la charge et du couple résistif.

Procédure pour Utiliser le Freinage Dynamique :
= Connectez la résistance de freinage entre les bornes d'alimentation +Ud et BR.

m Utilisez un céble torsadé pour la connexion. Séparez ces cables a partir des cables de signal
et de commande.

m Les dimensions des cables en fonction de I'application, en observant les intensités maximales
et efficaces.

u Si la résistance de freinage est montée dans I'armoire du variateur, prendre en compte son
énergie en établissant les dimensions de la ventilation de I'armoire.

DANGER'!
Le circuit de freinage du variateur interne et la résistance de freinage peuvent

étre endommagés s'ils sont mal dimensionnés ou si la tension de ligne dépasse
la valeur permise maximale. Dans ce cas, la seule méthode garantie pour éviter
une surchauffe de la résistance de freinage et éliminer le risque d'incendie
est l'installation d'un relais de surcharge thermique en série connecté avec la
résistance et.ou l'installation d'un thermostat sur le corps de la résistance, en le
céblant de maniere a ce qu'il déconnecte I'alimentation électrique du variateur
en cas de surchauffe, comme indiqué sur la Figure 3.2 .

= Réglez PO151 sur la valeur maximale en utilisant le freinage dynamique.

= Le niveau de tension sur le bus CC pour I'activation du freinage dynamique est défini par le
parametre PO153 (niveau de freinage dynamique).

= Consulter le manuel de programmation du CFW500.

3.2.3.5 Connexions de Sortie

ATTENTION !
m Le variateur a une protection contre les surcharges du moteur électronique

qu'il faut régler en fonction du moteur entrainé. Quand plusieurs moteurs sont
connectés au méme variateur, installez des relais de surcharge individuels
pour chaque moteur.

m La protection contre les surcharges du moteur disponible dans le CFW500
est conforme a la norme UL508C. Remarques :

1. Intensité de déclenchement égale a 1,2 fois I'intensité nominale du moteur
(PO401).

2. Si les parametres P0156, PO157 et PO158 (intensité de surcharge
respectivement a 100 %, 50 % et 5 % de la vitesse nominale) se reglent
manuellement, la valeur maximale pour respecter la condition 1 est 1,1
x P0401.
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ATTENTION !

Si un sectionneur ou un contacteur est installé au niveau de |'alimentation
électrique entre le variateur et le moteur, ne I'actionnez jamais avec le moteur
en marche ou avec une tension au niveau de la sortie du variateur.

Les caractéristiques du céble utilisé pour connecter le moteur au variateur, ainsi que son
interconnexion et routage, sont extrémement importantes pour éviter des interférences
électromagnétiques dans un autre équipement et pour préserver la durée de vie des enroulements
et paliers des moteurs commandés.

Eloignez les cables du moteur des autres cables (cables de signal, cables des capteurs, cables
de commande, etc.), comme indiqué dans la rubrique 3.2.6 Distance de Séparation des Cables.

Connectez un quatrieme céable entre la mise a la terre du moteur et la mise a la terre du variateur.
Quand vous Utilisez des Cables Blindés pour Installer le Moteur :
m Suivez les recommandations de sécurité de la CEl 60034-25.

m Utilisez la connexion a faible impédance pour fréquences élevées afin de connecter le blindage
de céable sur la mise a la terre. Utilisez les pieces fournies avec le variateur.

m [ 'accessoire “kit de blindage des céables d'alimentation et de commande CFW500-KPCSx”
peut étre monté dans la partie inférieure de I'armoire. Figure 3.3 montre un exemple détaillé de
la connexion de I'alimentation électrique et du blindage des cables du moteur sur I'accessoire
CFW500-KPCSA. De plus, cet accessoire permet de connecter le blindage des cébles de
commande.

Figure 3.3: Détails de la connexion de I'alimentation électrique et du blindage des cables du moteur sur
I'accessoire CFW500-KPCSA.
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3.2.4 Connexions de Mise a la Terre

DANGER!!

m Le variateur doit étre raccordé a une terre de protection (PE).

m Utilisez la section minimale de raccordement a la terre indiquée dans le
Tableau B.1.

m Le couple de serrage maximal des connexions de mise a la terre est de
1,7 N.m (15 Ibf.in).

m Connecter les points de mise a la terre du variateur sur une tige de mise a la
terre spécifique, soit sur le point de mise a la terre spécifique soit sur le point
de mise a la terre général (résistance < 10 Q).

m e conducteur neutre doit étre solidement raccordé a la terre ; néanmoins, ce
conducteur ne doit pas s'utiliser pour raccorder le variateur a la terre.

m Ne partagez pas le cablage de mis a la terre avec un autre équipement qui
fonctionne avec des intensités élevées (par ex. : moteurs tres puissants,
soudeuses, etc.).

3.2.5 Connexions de Commande

Les connexions de commande (entrée/sortie analogique, entrée/sortie numérique et interface
RS-485) doivent étre réalisées conformément aux spécifications du connecteur du module
d'extension connecté au CFW500. Consultez le guide du module d'extension dans I'emballage
du produit ou dans le manuel sur le CD du produit. Les fonctions et connexions types pour le
module d'extension standard CFW500-10S sont indiquées sur la Figure 3.4 . Pour en savoir plus
sur les caractéristiques des signaux des connecteurs, consultez le chapitre 8 CARACTERISTIQUES
TECHNIQUES.
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Connecteur Description

1 DI Entrée numérique 1

3 Di2 Entrée numérique 20
% 5 DI3 Entrée numérique 3
EJ_ 7 DI4 Entrée numérique 4
3| 9| +e4v Alimentation +24 Vcc
£ 1 [oorrino| Sorenmemel
815 0010 |yttt o s 1

15 |DOT-RL-NC (ci?wrtt;tnkl?i;qrﬁa:s 1)

2 AO1 Sortie analogique 1

4 GND Référence 0 V
% 6 Al Entrée analogique 1
I
C
5 10| poem | Soemmee
Sl 12| Rs485-A]  Rs-485 (ome A)

14 | RS-485-B RS-485 (borne B)

16 GND Référence O V

(*) L'entrée numérique 2 (DI2) peut également servir d'entrée en fréquence (Fl). Pour en savoir plus, consultez le manuel de

programmation du CFW500.

(**) Pour en savoir plus, consultez les caractéristiques techniques détaillées dans la section 8.2 CARACTERISTIQUES

ELECTRONIQUES/GENERALES.

Figure 3.4: Signaux du connecteur du module d'extension CFW500-10S

['emplacement du mode d'extension et des interrupteurs DIP pour sélectionner le type d'entrée
analogique et de signal de sortie et terminaison numérique de réseau RS-485 est indiqué sur

la Figure A.2.

Les variateurs CFW500 sont fournis avec les entrées numériques configurées en tant qu'actives
au niveau bas (NPN), les entrées et sorties analogiques configurées pour un signal dans une
tension 0 a 10 V et avec la résistance de terminaison du RS-485 désactivée.

CFW500.

programmation CFW500.

REMARQUE!
@ m Pour utiliser les entrées et/ou sorties analogiques avec un signal en intensité,
il faut régler l'interrupteur S1 et les parametres liés comme indiqué dans le
Tableau 3.2 . Pour en savoir plus, consultez le manuel de programmation du

m Pour changer les entrées numeériques de "actives au niveau bas" en "actives
au niveau haut", vérifiez I'utilisation du parametre P0271 dans le manuel de
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Tableau 3.2: Configuration des interrupteurs pour sélectionner le type de signal d'entrée et de sortie
analogique sur le CFW500-10S

Entrée/ . Réglage de Signal . .
Sortie Signal I'Interrupteur S1 Plage FEERD G AT
Tension | S1.1 =désactivé | 0a10V |P0233 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse)
Al » o 0a20mA | P0233 = 0 (référence directe) ou 2 (référence inverse)
Intensité S1.1 = activé - — - — -
4220 mA | P0233 = 1 (référence directe) ou 3 (référence inverse)
Tension S1.2 = activé 0a10V |[P0253 =0 (référence directe) ou 3 (référence inverse)
AO1 » ) .| 0a20mA | P0253 = 1 (référence directe) ou 4 (référence inverse)
Intensité | S1.2 = désactivé - — - — -
4 220 mA | P0253 = 2 (référence directe) ou 5 (référence inverse)
REMARQUE !

©

Configuration pour connecter le RS-485 :

m S1.3 = activé et S1.4 = activé : borne RS-485 activee.

m S1.3 = désactivé et S1.4 = désactivé : borne RS-485 désactivée.
Toute autre combinaison des interrupteurs est interdite.

Pour la connexion adéquate des commandes, utilisez:
1. Calibre des cébles : 0,5 mm? (20 AWG) a 1,5 mm? (14 AWG).

2. Couple maximal : 0,5 N.m (4,50 Ibf.in) ;

3. Cablage du connecteur du module d'extension avec cable blindé et séparé de I'autre cablage
(alimentation, commande en 110 V / 220 Vca, etc), comme indiqué dans la rubrique 3.2.6
Distance de Séparation des Cébles. Si ces cables doivent croiser d'autres cébles, ils doivent
étre croisés perpendiculairement, en étant séparés d'au moins 5 cm au point de croisement.
Connectez le blindage conformément a la figure ci-dessous :

Coté du
variateur

Isolez avec du ruban adhésif

l

RS

g,
40K
R

Tl

——]
—{]
——]

|

Ne pas connecter a la terre

Figure 3.5: Connexion du blindage

4. Les relais, contacteurs, solénoides ou bobines du frein électromécanique installé pres
des variateurs peuvent occasionnellement générer des interférences dans les circuits de
commande. Pour éliminer cet effet, des suppresseurs de résistance-capacité (avec une
alimentation CA) ou des diodes libres (avec alimentation CC) doivent étre connectés en parallele

aux bobines de ces dispositifs.

5. Siun IHM externe est utilisé (voir la section 7.2 ACCESSOIRES), le cable qui le connecte au
variateur doit étre séparé d'au moins 10 cm des autres cables dans I'installation.

6. Siune référence analogique (Al1) est utilisée et si la fréquence oscille (probleme d'interférence
électromagnétique), interconnectez le GND du connecteur du module d'extension avec la

connexion de mise a la terre du variateur.
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3.2.6 Distance de Séparation des Cables

Fournissez une séparation entre les cables de commande et d'alimentation et entre les cables
de commande (cébles de sortie de relais et autres cables de commande) comme indiqué sur
le Tableau 3.3 .

Tableau 3.3: Distance de séparation des cables

Sortie du variateur Longueur Distance de
Intensité nominale du ou des cables | séparation minimale
<24 A <100 m (330 pieds) | =10 cm (3,94 pouces

<30 m (100 pieds) |=10cm (3,94 pouces,

228A > 30 m (100 pieds) | =25 cm (9,84 pouces,

( )
> 100 m (330 pieds) |=25 cm (9,84 pouces)
( )
( )

3.3 INSTALLATIONS CONFORMES A LA DIRECTIVE EUROPEENNE DE
COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE

Les variateurs avec |'option C2 ou C3 (CFW500...C...) comportent un filtre RFI interne afin de
réduire les interférences électromagnétiques. Ces variateurs, s'ils sont correctement installés,
respectent les exigences de la directive de compatibilité électromagnétique.

La série de variateurs CFW500 est congu exclusivement pour les applications professionnelles.
Par conséquent, les limites d'émission de courants harmoniques par les normes EN 61000-3-2
et EN 61000-3-2/A 14 ne sont pas applicables.

3.3.1 Installation Conforme

1. Variateurs avec filtre RFI en option CFW500...C... (avec le sectionneur de mise a la terre des
condensateurs du filtre RFI interne en position @). Comparez I'emplacement du sectionneur
de mise a la terre avec la Figure A.2.

2. Cables de sortie blindés (cables du moteur) avec le blindage connecté aux deux extrémités,
moteur et variateur, grace a une connexion de faible impédance a fréquence élevée.
Longueur maximale des cables du moteur et les niveaux maximum d'émission par conduction
et par rayonnement conformes au Tableau B.3. Pour en savoir plus (référence du filtre RFI,
longueur de cables du moteur et niveaux d'émission), consultez le Tableau B.3.

3. Cables de commande blindés, qui doivent étre maintenus éloignés des autres cables comme
indiqué sur le Tableau 3.3 .

4, Mise a la terre du variateur conforme aux instruction du rubrique 3.2.4 Connexions de Mise
ala Terre.

5. Alimentation électrique mise a la terre.
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3.3.2 Niveaux d'Emission et d'Immunité

Tableau 3.4: Niveaux d'émission et d'immunité

Phénomeéne de CEM NoBrme GO Niveau

Emission :
Borne secteur
Tension perturbatrice

Plage de fréquence : 150 kHz & 30 MH2) Elle dépend duA modeéle de variategr et de la
- CEVEN 61800-3| longueur du céble du moteur. Voir Tableau
Perturbation par rayonnement B.3.
électromagnétique
Plage de fréquence: 30 MHz a 1000 MHz)
Immunité:
. . . 4 kV pour décharge par contact et 8 kV pour
Décharge électrostatique (DES) CEI 61000-4-2 8 KV de décharge par afr
Cables d'entrée de 2 kV / 5 kHz
(condensateur de couplage).
Immunité aux décharges transitoires CEI 61000-4-4 Cables de commande de 1kV /5 kHz et

cébles d'IHM distante.
Cables du moteur de 2 kV / 5 kHz
(condensateur de couplage).

0,15a80 MHz ; 10V ; 80 % AM (1 kHz).

Mode commun de radio-fréquence par

conduction CEI61000-46 | Canie du moteur, de commande et de I'lHM.
1,2/50 ps, 8/20 ps.
Surtensions transitoires CEI61000-4-5 | Couplage ligne a ligne de 1 kV.

Couplage ligne a terre de 2 kV.
80 a 1000 MHz

CEI61000-4-3 | 10 V/m.

80 % AM (1 kHz).

Champ électromagnétique a radio-
fréquence

Définition de la norme CEI/EM 61800-3 : "Entrainements électriques a vitesse variable"

= Environnements :

Premier environnement : environnements incluant les installations de particuliers, telles que des
batiments directement connectés, sans transformateur intermédiaire, a un réseau d'alimentation
électrique basse tension, qui alimente les batiments de particuliers.

Deuxiéme environnement : inclut tous les batiments autres que ceux qui sont connectés
directement a un réseau d'alimentation électrique basse tension, qui alimente les batiments de
particuliers.

Catégories :
Catégorie C1 : variateurs avec une tension nominale inférieure a 1000 V et prévu pour étre utilisé
dans le premier environnement.

Catégorie C2 : variateurs avec une tension nominale inférieure a 1000 V prévu pour étre utilisé
dans le premier environnement, non équipé d'une fiche ni d'installations mobiles. lls doivent étre
installés et mis en service par un professionnel.

REMARQUE !
Un professionnel est une personne ou une organisation qui connait I'installation
et/ou la mise en service des variateurs, y compris leurs aspect de CEM.

Catégorie C3 : variateurs avec une tension nominale inférieure a 1000 V et congus pour
étre utilisés dans le deuxieme environnement (non congus pour étre utilisés dans le premier
environnement).
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4 |[HM (CLAVIER) ET PROGRAMMATION DE BASE
4.1 UTILISATION DE L'I[HM POUR COMMANDER LE VARIATEUR

L'IHM permet de commander le variateur, de visualiser et de régler tous ses paramétres. L'IHM
présente deux modes de fonctionnement : surveillance et réglage. Les fonctions des touches et
les champs de I'écran actif sur I'lHM varient entre les modes de fonctionnement. Le mode de
réglage comprend trois niveaux.

- En mode de réglage, niveau 1 : appuyez
sur cette touche pour revenir en mode
de surveillance.

- En mode de réglage, niveau 2 : appuyez
sur cette touche pour revenir au niveau 1
du mode de réglage.

- En mode de réglage, niveau 3 : appuyez
sur cette touche pour annuler la nouvelle
valeur (la nouvelle valeur n'est pas
sauvegardée) et revenir au niveau 2 du
mode de réglage.

- En mode de surveillance : appuyez sur
cette touche pour augmenter la vitesse.

- En mode de réglage, niveau 1 : appuyez
sur cette touche pour aller au groupe
précédent.

- En mode de réglage, niveau 2 : appuyez
sur cette touche pour aller au paramétre
suivant.

- En mode de réglage, niveau 3 : appuyez
sur cette touche pour augmenter le
contenu du parametre.

Appuyez sur cette touche pour définir le
sens de rotation du moteur.

Actif quand :

P0223 = 2 ou 3 en LOCAL et/ou
P0226 = 2 ou 3 en DISTANT

Appuyez sur cette touche pour basculer
entre le mode LOCAL et le mode
DISTANT.

Actif quand :

P0220 =2 ou 3

FTER
] .'u|

=}

- En mode de surveillance : appuyez sur cette
touche pour accéder au mode de réglage.

- En mode de réglage, niveau 1 : appuyez sur
cette touche pour sélectionner le groupe de
parametres voulu — le groupe de paramétres
sélectionné s'afficher.

- En mode de réglage, niveau 2 : appuyez sur
cette touche pour afficher le contenu du
parametre afin de le modifier.

- En mode de réglage, niveau 3 : appuyez sur
cette touche pour sauvegarder le nouveau
contenu du parameétre et revenir au niveau 2
du mode de réglage.

- En mode de surveillance : appuyez sur cette
touche pour diminuer la vitesse.

- En mode de réglage, niveau 1 : appuyez sur
cette touche pour aller au groupe suivant.

- En mode de réglage, niveau 2 : appuyez
sur cette touche pour aller au paramétre
précédent.

- En mode de réglage, niveau 3 : appuyez sur
cette touche pour diminuer le contenu du
parametre.

Appuyez sur cette touche pour accélérer le
moteur pendant la durée déterminée par la
rampe d'accélération.

Actif quand : P0224 = 0 en LOCAL ou
P0227 = 0 en DISTANT

Appuyez sur cette touche pour décélérer le
moteur pendant la durée déterminée par la
rampe de décélération.

Actif quand :

P0224 = 0 en LOCAL ou

P0227 = 0 en DISTANT

Appuyez sur cette touche pour accélérer le moteur jusqu'a la vitesse définie dans PO122 pendant la durée
déterminée par la rampe d'accélération. La vitesse du moteur est maintenue lorsque la touche est enfoncée,
Quand la touche est relachée, le moteur décélére pendant le temps déterminé par la rampe de décélération,

jusqu'a ce qu'il s'arréte.

Cette fonction est active lorsque toutes les conditions suivantes sont satisfaites :
1. Rotation/arrét = Arrét.

2. Activation générale = Active.

3. P0225 = 1 en LOCAL et/ou P0228 = 1 en DISTANT.

Figure 4.1: Touches de I'lHM
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4.2 INDICATIONS SUR L'ECRAN DE L'IHM

Etat du variateur

Indication secondaire
~

Menu (pour sélectionner

les groupes de

paramétres) —seulun  _W
groupe de paramétres
s'affiche a la fois.

Unité de mesure
(correspond a la valeur de
I'indication principale)

— Histogramme

Ecran principal

Figure 4.2: Champs de I'écran

Groupes de paramétres disponibles dans le champ Menu :

m PARAM : tous les parametres.

= READ : uniqguement parametres en lecture.

= MODIF : uniquement les parametres modifiés par rapport aux parametres par défaut.
m BASIC : parametres pour |'application basique.

® MOTOR : parametres relatifs aux commandes du moteur.

m 1/0 : paramétres relatifs aux entrées et sorties numériques et analogiques.
m NET : parameétres relatifs aux réseaux de communication.

m HMI : paramétres pour configurer I'lHM.

m SPLC : parameétres relatifs a SoftPLC.

m STARTUP : parameétres pour démarrage orienté.

Etat du variateur :

m Local : source de commande ou références locales.

m Distant : source de commande ou références distantes.
m 3 : sens de rotation par des fleches.

= CONF : erreur de configuration.

m SUB : sous-tension.

= RUN : exécution.

4.3 MODES DE FONCTIONNEMENT DE L'IHM

Le mode de surveillance permet a |'utilisateur d'afficher jusqu'a trois variables sur I'écran principal,
I'écran secondaire et I'histogramme. Ces champs d'affichage sont définis sur la Figure 4.2 .

Le mode de réglage comprend trois niveaux : Le niveau 1 permet a | utilisateur de sélectionner les
options du menu pour diriger la navigation dans les paramétres. Le niveau 2 permet de naviguer
dans les parametres du groupe sélectionnés au niveau 1. Le niveau 3, quant a lui, permet de
modifier les parameétres sélectionnés au niveau 2. A la fin de ce niveau, la valeur modifiée est
respectivement sauvegardée ou non si la touche ENTREE ou ECHAP est enfoncée.

Figure 4.3 illustre la navigation de base des modes de fonctionnement de I'lHM.
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Mode de surveillance

= |l s'agit de I'état initial de I'HM apres la mise
sous tension et celui de I'écran d'initialisation,
avec les valeurs par défaut.

= Le champ Menu est inactif dans ce mode. Hoe 3

m L'écran principal, I'écran secondaire et
I'histogramme indiquent les valeurs des trois

parametres prédéfinis par P0205, P0206 et )
PO207. Surveillance

FCD

O
cD

= A partir du mode de surveillance, quand vous
appuyez sur la touche ENTREE/MENU, vous A
passez en mode de réglage.

Mode de réglage .
RETOUR ENTREE

Niveau 1: ECHAP MENU
= |I's'agit du premier niveau du mode de réglage. |l
est possible de choisir le groupe de parametres
grace aux touches 4 ot @ PARAM LOC v
m L'écran principal, I'écran secondaire, ~
I'histogramme et les unités de mesure ne Réglage
s'affichent pas dans ce niveau. Niveau 1
m Appuyez sur la touche ENTREE/MENU pour
aller au niveau 2 du mode de réglage — sélection o 0 10 A
des parametres.

= Appuyez sur la touche RETOUR/ECHAP pour .
RETOUR ENTREE

revenir au mode de surveillance. ECHAP MENU

Niveau 2:

= Le numéro du parametre s'affiche sur I'écran y
principal et son contenu sur I'écran secondaire. | [ param LoC

= Utilisez les touches M3 et & pour trouver le ~
parametre voulu.

= Appuyez sur la touche ENTREE/MENU P
pour aller au niveau 3 du mode de réglage —
modification du contenu des paramétres. o P 10

= Appuyez sur la touche RETOUR/ECHAP pour R ENTREE
revenir au niveau 1 du mode de réglage. ECHAP MENU

2

Réglage
Niveau 2

c>
co
C3&

: A A

Niveau 3:

m Le contenu des parametres s'affiche surI'écran
principal et le numéro du parametre s'affiche sur v
|'écran secondaire. PARAM LOC A

= Utilisez les touches M3 et & pour configurer ~ Pu
la nouvelle valeur pour le paramétre sélectionné.

= Appuyez sur la touche ENTREE/MENU pour n
valider la modification (sauvegarder la nouvelle | U-
valeur) ou RETOUR/ECHAP pour annuler la o ® 100
modification (ne pas sauvegarder la nouvelle
valeur). Dans les deux cas, I''HM revient au
niveau 2 du mode de réglage

n Réglage
o Niveau 3

Figure 4.3: Modes de fonctionnement de I'lHM

REMARQUE !

@ Lorsque le variateur est dans un état d'erreur , I'écran principal indique le numéro
de I'erreur au format Fxxxx. La navigation est permise aprés I'activation de la
touche ECHAP, et I'indication Fxxxx va a I'écran secondaire jusqu'a ce que
I'erreur soit réinitialisée.
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REMARQUE !

Lorsque le variateur est dans un état d'alarme, I'écran principal indique le numéro
de I'alarme au format Axxxx. La navigation est permise apres |'activation de
n'importe quelle touche, et l'indication Axxxx va a I'écran secondaire jusqu'a
ce que la situation soit résolue.

REMARQUE !

Une liste de parametres est présentée dans la référence rapide des parametres.
Pour en savoir plus sur chaque parametre, consultez le manuel de programmation
du CFW500.
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5 MISE SOUS TENSION ET DEMARRAGE

5.1 PREPARATION ET MISE SOUS TENSION

La variateur doit étre installé conformément au chapitre 3 INSTALLATION ET BRANCHEMENTS

DANGER !
Débranchez toujours I'alimentation principale avant d'effectuer une connexion
sur le variateur.

1. Vérifiez que les connexions d'alimentation, de mise a la terre et de commande sont correctes
et serrées.

2. Videz le variateur et |'entrainement, le cas échéant.

3. Vérifiez que les connexions du moteur, son intensité et sa tension correspondent au variateur.

4. Désaccouplez mécaniquement le moteur de la charge. Si le moteur ne peut pas étre
désaccouplé, vérifiez que la rotation dans les deux sens (horaire et anti-horaire) n'endommagera
pas la machine et ne causera pas d'accidents.

5. Fermez tous les couvercles des variateurs ou de I'entrainement.

6. Mesurez la tension de I'alimentation d'entrée et vérifiez si elle est comprise dans la plage
admissible, comme présenté dans le chapitre 8 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES.

7. Mettez sous tension I'entrée : fermez le sectionneur.

8. Vérifiez que la mise sous tension a réussi.

L"écran de I'lHM indique :
PARAM LOC CONF
READ REM SUB .8.‘:‘888
MODIF S RUN

MOTOR KW
oy

NeT ™

HMI e

STARTUP—---------

Figure 5.1: Affichage de I'lHM au moment de la mise sous tension.
Le variateur exécute certaines routines liées au transfert de données (configurations des paramétres

et/ou SoftPLC). L'indication de certaines routines est présentée dans I'histogramme. Aprés ces
routines, s'il n'y a aucun probleme, I'écran affichera le modeéle de surveillance.

5.2 DEMARRAGE

Le démarrage est expliqué tres simplement, en utilisant les fonctionnalités de programmation
avec les groupes de parametres existants dans les menus STARTUP et BASIC.
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5.2.1 Menu STARTUP

5.2.1.1 Type de Commande V/f (P0202 = 0)

Séq. Indi sur I'écran/action Séq. Indication sur I'écran/action
Loc M PARAM LOC
e
1 Uy :
0 50 100 0 50 100
= Mode de surveillance. | = Le groupe PARAM est sélectionné, appuyez sur
= Appuyez sur la touche ENTREE/MENU pour les touches M3 ou pour sélectionner le
accéder au 1¢ niveau du mode de programmation. groupe STARTUP.
Loc Loc
~
3 4 P e U 8
STARTUP | . . STARTUP |
Lorsque le groupe STARTl:IP est sélectionné, ® Sinécessaire, appuyez sur ENTREE/MENU pour
appuyez sur la touche ENTREE/MENU. maodifier le contenu de “P0202 — type de commande”
pour P0202 = 0 (V/).
Loc Loc
n ene mnn
~ P ucu UU
0 "fu n"
5 6
STARTUP o - STARTUP |
Ouand’la valeur voulue est atteinte, appuyez sur ®m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0401 —
ENTREE/MENU pour sauvegarder la modification. Intensité nominale du moteur”.
Appuyez sur la touche pour le parametre m Appuyez sur la touche a pour le parametre
suivant. suivant.
Loc Loc
7 E 8 "f u 3
STARTUP| STARTUP|
Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0402 — m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0403 -
Vitesse nominale du moteur” Fréquence nominale du moteur”.
Appuyez sur la touche pour le parametre = Appuyez sur la touche pour le parametre
suivant. suivant.
Loc
n
~ K]
nn-
uu
©
0 50 100
Pour terminer la routine de démarrage, appuyez sur
la touche RETOUR/ECHAP.
Pour revenir au mode de surveillance, rappuyez sur
latouche RETOUR/ECHAP.

Figure 5.2: Séquence du groupe de démarrage pour la commande V/f
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5.2.1.2 Type de Commande VVW (P0202 = 5)

Seq Indication sur I'écran/action Seq Indication sur I'écran/action
PARAM LOC N PARAM LOC
NE
1 uu .
0 50 100 0 50 100
= Mode gje surveillance. Appuyer sur la touche = Le groupe PARAM est sélectionné, appuyez sur
ENTREE/MENU pour accéder au 1° niveau du les touches M3 ou pour sélectionner le
mode de programmation. groupe STARTUP.
Loc Loc n
~
3 4 P 3 u E'
STARTUP n 0 100 STARTUP
= Lorsque le groupe START[JP est sélectionné, ® Appuyez sur le touche ENTREE/MENU et grace
appuyez sur la touche ENTREE/MENU. aux touches et @ régler la valeur sur 5, ce
qui active le mode de commande VVW.
Loc P nene Loc
~ ucu
5 S 6 P e 8
STI\RTUI’u 5 100 STARTUP
= Appuyez sur ENTREE/MENU pour sauvegarder la = Appuyez sur la touche M3 pour procéder au
modification de P0202. démarrage de VVW.
Loc "S Loc e e 8
(1]
7 P 3 9 9 8 P q
STARTUP STARTUP
u Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0399 — m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0400 —
Performance nominale du moteur” ou appuyez sur Tension nominale du moteur” ou appuyez sur la
la touche M3 pour le prochain parametre. touche M3 pour le prochain paramétre.
Loc
q 3 Lo 11N
o ) ll
9 P L, 10 P q u 8
STARTUP STARTUP
= Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0401 — = Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0402 —
Intensité nominale du moteur” ou appuyez sur la Rotation nominale du moteur” ou appuyez sur la
touche pour le prochain paramétre. touche pour le prochain paramétre.
Loc ﬂ Loc
. 903 . P quq
STARTUP STARTUP
m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0403 — m Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0404 —
Fréquence nominale du moteur” ou appuyez sur la Puissance nominale du moteur” ou appuyez sur la
touche pour le prochain parameétre. touche pour le prochain parameétre.
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Seq Indication sur I'écran/action Seq Indication sur I'écran/action
Loc ngn Loc n
13 STARTUP o - 14 STARTUP | o .
= Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0407 = Maintenant, I'lHM affiche I'option pour effectuer le
— Facteur de puissance nominal du moteur” ou réglage automatique. Dés que possible, effectuer
appuyez sur la touche a pour le prochain le réglage automatique. Pour activer le effectuer
parameétre. le réglage automatique, réglez la valeur de PO408
sur “1”.
col
LOC CONF P ) '-‘ M 8 Loc n
~ron FUIY ~ o
STARTUPpmmmmamm - STARTUP | 0 00
15 . ) - 16 N . .
= Pendant le réglage automatique, I'HM indiquera = Alafin du réglage automatique, la valeur de PO408
simultanément I'état de “RUN” et “CONF”. Quant revient automatiquement a “0”, de plus I'état de
a I'histogramme, il indiquera la progression de “RUN” et “CONF” sont effacés.
I'opération. = Appuyez sur la touche a pour le parametre
® Quant a I'histogramme, il indiquera la progression suivant.
de l'opération. Le réglage automatique peut étre
interrompu a tout moment gréace a la touche @
Loc Loc
~ 338 .
17 sTART\JPn - ™ 18 STARTUPn » 100
= Le résultat du réglage automatique est la valeur en = Pour quitter le menu STARTUP, appuyez
ohms de la résistance du stator du moteur indiquée simplement sur RETOUR/ECHAP.
dans P0409.
= |Is'agit du dernier paramétre du réglage automatique
du mode de commande VVW. Appuyez sur la
touche M3 pour revenir au paramatre initial P0202.
PARAM LOC n
- 30
nne-
uu
19
o 50 100
= Grace aux touches M3 et W s¢lectionnez le
menu voulu ou rappuyez sur la touche RETOUR/
ECHAP pour revenir directement au mode de
surveillance de I'lHM.

Figure 5.3: Séquence du groupe de démarrage pour la commande VVW.
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5.2.2 Menu BASIC - Application Basique

Seq Indication sur I'écran/action Seq Indication sur I'écran/action
Loc PARAM LOC
- 30 -
nn-
U ,
1
0 50 100 0 50 100
= Mode de surveillance. Appuyer sur la touche = Le groupe PARAM est _sélectionné, appuyez sur
ENTREE/MENU pour accéder au 1¢ niveau du les touches ou pour sélectionner le
mode de programmation. groupe BASIC.
Loc o Talx]
g
e “onann
u l U u.
8 0 50 100 4 ° 100
= Lorsque le groupe BASIC est sélectionné, appuyez = La routine d'application basique est démarrée. Si
sur la touche ENTREE/MENU. nécessaire, modifiez le contenu de “P0100 — Durée
d'accélération”.
® Appuyez sur la touche M3\ pour le paramétre
suivant.
Loc
100N ree 37
g ~ 1
BASIC BASIC
. . u
100
®  Sinécessaire, modifiez le contenu de “P0O101 — Durée = Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0133 -
de décélération”. Vitesse minimale”.
= Appuyez sur la touche an pour le parametre = Appuyez sur la touche an pour le parametre
suivant. suivant.
Loc
660 - 100
~ 1 ]
ASIC BASIC U
7 8
® Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0134 — ® Si nécessaire, modifiez le contenu de “P0135 -
Vitesse maximale”. Intensité de sortie mammai
® Appuyez sur la touche a pour le parametre ® Appuyez sur la touche pour le parametre
suivant. suivant.
Loc
- 30
e
vy
9
0 50 100
= Pour terminer la routine de demarrage appuyez sur
la touche RETOUR/ECH.
= Pour revenir au mode de survewllance rappuyez sur
la touche RETOUR/ECHAP.

Figure 5.4: Séquence du groupe d'application basique
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6 DEPANNAGE ET MAINTENANCE

6.1 ERREURS ET ALARMES

REMARQUE !
Consultez la référence rapide et le manuel de programmation du CFW500 pour
en savoir plus sur chaque erreur ou alarme.

6.2 SOLUTIONS AUX PROBLEMES LES PLUS FREQUENTS

Tableau 6.1: Solutions aux problémes les plus fréquents

Probléme

Le moteur ne
démarre pas

Point a vérifier Action corrective
Cablage incorrect 1. Inspectez toutes les connexions d'alimentation et de
commande.
Référence analogique  |1. Vérifiez que le le signal externe est bien connecté.
(si utilisée) 2. Vérifiez |'état du potentiometre de controle (si utilisé).
Mauvais réglages 1. \kérifiez que les valeurs des parametres sont correctes pour
|'application.

—

. Vérifiez si le variateur est désactivé a cause d'une condition
d'erreur.

. Diminuez la surcharge du moteur.

. Augmentez PO136 et PO137 (V/f).

Erreur

—

Calage du moteur

N

La vitesse du

moteur oscille.

—

Faux contacts . Arrétez le variateur, coupez I'alimentation électrique et serrez
toutes les connexions.

. Vérifiez toutes les connexions internes du variateur.

N

—

Potentiomeétre de
référence de vitesse

. Changez le potentiométre.

défectueux.
Oscillation de la 1. Déterminer la cause de I'oscillation. Si la cause est un bruit
référence analogique électrique, utilisez des cables blindés ou séparez-les du
externe céablage d'alimentation ou de commande.

2. Connectez le GND de la référence analogique avec la

connexion de mise a la terre du variateur.

Vitesse du
moteur trop
élevée ou trop
lente

—

Réglages incorrects . Vérifiez que le contenu de PO133 (vitesse minimale) et de
(limites de référence) P0134 (vitesse maximale) est bien réglé pour le moteur et
I'application utilisés.

Signal de commande et |1. Vérifiez le niveau du signal de contrble de référence.

référence analogique 2. Vérifiez le réglage (gain et décalage) des parametres P0232
(si utilisée) a P0240.

Plaque signalétique du |1. Vérifiez que le moteur utilisé correspond a I'application.
moteur

Affichage
désactivé

—

Connexion de I'HM . Inspectez les connexions de I'lHM externe du variateur.

—

Tension d’alimentation . Les valeurs nominales doivent étre comprises dans les limites
spécifiées ci-dessous :
Alimentation 200-240 V - Min : 170V - Max : 264 V.
Alimentation 380-480 V : - Min : 323 V - Max : 528 V.

. Changez les fusibles.

—

Fusible d'alimentation
principale ouvert
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6.3 DONNEES A FOURNIR A L'ASSISTANCE TECHNIQUE

Pour une question ou une demande de service, il est important d'avoir a portée de main les
données suivantes:

®» Modéle de variateur.

= Numéro de série et date de fabrication de la plaque signalétique du produit (voir la section 2.4
ETIQUETTES D'IDENTIFICATION).

m Version du logiciel installée (voir PO023 et PO024).

m Informations sur I'application et la programmation exécutée.

6.4 MAINTENANCE PREVENTIVE

DANGER!!
Débranchez toujours I'alimentation principale avant d'entrer en contact avec un
appareil électrique associé au variateur.

Des tensions élevées peuvent encore étre présentes, méme apres déconnexion
de I'alimentation. Pour éviter les risques d’électrocution, attendre au moins 10
minutes aprés avoir coupé I'alimentation d’entrée pour que les condensateurs
de puissance soient totalement déchargées. Raccordez toujours la masse de
I'appareil a une terre protectrice (PE).

ATTENTION !
Les cartes électroniques ont des composants sensibles aux décharges

électrostatiques.

Ne touchez pas directement les composants ou les connecteurs. Au besoin,
touchez d'abord le cadre métallique mis a la terre ou utilisez un bracelet
antistatique approprié.

Ne testez pas le potentiel appliqué au variateur !

Si nécessaire, contactez WEG.

Les variateurs nécessitent peu d'entretien s'ils sont installés dans un environnement approprié
et avec des conditions de fonctionnement adéquates. Le Tableau 6.2 indique les procédures et
intervalles principaux pour la maintenance de routine. Le Tableau 6.3 suggere des inspections
sur le produit tous les 6 mois aprés démarrage.
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Tableau 6.2: Maintenance préventive

Maintenance

Intervalle

Instructions

Remplacement des
ventilateurs

Au bout de 40 000 heures

de fonctionnement. Remplacement

Chaaue année & partir Mettez sous tension le variateur avec une
Si le variateur X part tension comprise entre 220 et 230 Vca,
. | de la date de fabrication . . .
est entreposé | .~ " monophasé ou triphasé, 50 ou 60 Hz,
imprimée sur la plaque . )
(pas en . o ) .| pendant au moins une heure. Ensuite,
Condensateur signalétique du variateur (voir o ) .
. : usage). : « BT coupez l'alimentation et attendez au moins
electrolytique “Réactivation” la section 2.4 ETIQUETTES 24 heures avant d'utiliser le variateur (de le
D’IDENTIFICATION). )
remettre sous tension).
Variateur Contactez I'assistance technique de
en usage : Tous les 10 ans. WEG pour obtenir une procédure de
remplacement remplacement.
Tableau 6.3: Inspection périodique tous les 6 mois
Composant Anomalie Action corrective

Bornes, connecteurs

Vis desserrées

Faux contacts

Resserrez-les

Ventilateurs/systemes de
refroidissement ©

Ventilateurs sales

Nettoyage

Bruit acoustique anormal

Changez le ventilateur

Ventilateur bloqué

Vibrations anormales

Nettoyage ou

Saleté

remplacement
Poussiére dans les filtres d'air
o Accumulation de poussiere, huile, humidité, etc. | Nettoyage

Cartes de circuit imprimé
Odeur Remplacement

Module d'alimentation/ Accumulation de poussiére, huile, humidité, etc. | Nettoyage

connexion d'alimentation Vis de connexion desserrées Vissage
Décoloration/odeur/fuite d'électrolytes

Condensateurs de bus CC Soupape de sécurité dilatée ou rompue Remplacement

(liaison CC) pap P P
Dilatation du cadre

= . . Décoloration

Résistances d'alimentation Remplacement

Odeur
) Accumulation de poussiére
Source froide Nettoyage

(*) Le ventilateur du CFW500 peut étre facilement changé comme indiqué sur la Figure 6.1 .

6.5 INSTRUCTIONS DE NETTOYAGE

Quand le variateur doit étre nettoyé, suivez les instructions ci-dessous :

Systeme de ventilation :

m Débranchez I'alimentation du variateur et attendez 10 minutes.

® Enlevez la poussiére accumulée dans I'ouverture de ventilation grace a une brosse en plastique

ou un chiffon.

® Enlevez la poussiere accumulée sur les ailettes du dissipateur thermique et sur les pales du
ventilateur avec de I'air comprimé.
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Débloquez les fixations Démontage du Débranchement du Cable débranché
du couvercle du ventilateur cable
ventilateur.

Figure 6.1: Démontage du ventilateur du dissipateur thermique
Cartes :
m Débranchez I'alimentation du variateur et attendez 10 minutes.

m Déconnectez tous les cables du variateur, en les identifiant tous afin de pouvoir les reconnecter
correctement.

m Enlevez le couvercle en plastique et le modulg d'extension (voir chapitre 3 INSTALLATION ET
BRANCHEMENTS et ANNEXE B — CARACTERISTIQUES TECHNIQUES).

m Enlevez la poussiere accumulée sur les cartes grace a une brosse anti-statique et/ou un pistolet
d'air comprimé a ions.

m Utilisez toujours un bracelet antistatique.
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7 KITS EN OPTION ET ACCESSOIRES
7.1 KITS EN OPTION

Les kits en option sont des ressources matérielles ajoutées au variateur dans le procédé de
fabrication Par conséquent, certains modeles ne peuvent pas recevoir toutes les options
présentées.

Vérifiez les kits en option disponibles pour chague modele de variateur dans le Tableau 2.2 .
7.1.1 Filtre RFI

Les variateurs avec code CFW500...C... permettent de réduire la perturbation par conduction
transmise par le variateur a I'alimentation principale dans une bande de haute fréquence
(>150 kHz). Il faut atteindre les niveaux maximum d'émission par conduction des normes de
compatibilité électromagnétiques telles que EN 61800-3 et EN 55011. Pour en savoir plus, voir la
section 3.3 INSTALLATIONS CONFORMES A LA DIRECTIVE EUROPEENNE DE COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE.

ATTENTION !
Lorsque des variateurs avec filtre RFI interne sont utilisés dans des réseaux

informatiques (neutre non mis a la terre ou mis a la terre via une résistance
a forte valeur ohmique), réglez toujours le sectionneur de mise a la terre des
condensateurs du filtre RFI interne sur la position NC (comme indiqué dans
Figure A.2), car ces types de réseau endommagent les condensateurs de filtrage
du variateur.

7.1.2 Indice de Protection Nema 1

Les variateurs avec code CFW500...N1 sont utilisés quand l'indice de protection Nema 1 est
souhaité et/ou lorsque des conduites métalliques sont utilisées pour le cablage du variateur.

7.2 ACCESSOIRES

Les accessoires sont des ressources matérielles qui peuvent étre ajoutées dans |'application. Par
conséquent, certains modéles peuvent recevoir toutes les options présentées.

Les accessoires s'integrent rapidement et facilement aux variateurs grace au concept “Plug and
Play”. Quand un accessoire est connecté au variateur, les circuits de commande identifient le
modeéle et renseignent le code de I'accessoire connecté dans le parametre PO027. L'accessoire
doit étre installé ou modifié avec le variateur hors tension. lls peuvent étre commandés séparément,
et sont expédiés dans leur propre emballage contenant les composants et manuels avec les
instructions détaillées pour leur installation, utilisation et réglage.
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Tableau 7.1: Modeéles d'accessoires

Réf. WEG Nom Description
Accessoires de Commande

11518579 CFW500-I10s Module d'extension standard
11769748 CFW500-10D Module d'extension d'entrée et de sortie (E/S) numérique
11769749 CFW500-I0AD Module d'extension d'entrée et de sortie (E/S) numérique et analogique
11635754 CFW500-I10R Relais de module d'extension de communication de sortie numérique
11631564 CFW500-CUSB Module d'extension de communication USB
11593087 CFW500-CCAN Module d'extension de communication CAN
11651206 CFW500-CRS232 Module d'extension de communication RS-232
11950925 CFW500-CRS485 Module d'extension de communication RS-485
11769750 CFW500-CPDP Module d'extension de communication PROFIBUS
12619000 CFW500-ENC Module d'entrée de codeur M

Module de Mémoire Flash
11636485 CFW500-MMF Module de mémoire flash

IHM Externe

11833992 CFW500-HMIR IHM distant série
12330016 CFW500-CCHMIRO1M Kit de cable d'lHM distant série de 1 m
12330459 CFW500-CCHMIR02M Kit de cable d'lHM distant série de 2 m
12330460 CFW500-CCHMIRO3M Kit de cable d'IHM distant série de 3 m
12330461 CFW500-CCHMIR05M Kit de cable d'HM distant série de 5 m
12330462 CFW500-CCHMIR75M Kit de cable d'IHM distant série de 7,6 m
12330463 CFW500-CCHMIR10M Kit de cable d'IHM distant série de 10 m

Accessoires Mécaniques
11527460 CFW500-KN1A Kit Nema 1 pour cadre A (option N1 standard)
11627459 CFW500-KN1B Kit Nema 1 pour cadre B (option N1 standard)
12133824 CFW500-KN1C Kit Nema 1 pour cadre C (option N1 standard)
12692970 CFW500-KN1D Kit Nema 1 pour cadre D (option N1 standard)
11951056 CFW500-KPCSA Kit pour blindage de cébles d'alimentation — cadre A
11951108 CFW500-KPCSB Kit pour blindage de cables d'alimentation — cadre B
12133826 CFW500-KPCSC Kit pour blindage de cables d'alimentation — cadre C
12692971 CFW500-KPCSD Kit pour blindage de cébles d'alimentation — cadre D
12473659 - Tore magnétique M-049-03 (MAGNETEC)
12480705 - Tore magnétique B64290-S8615-X5 (EPCOS)

(1) L'accessoire CFW500-ENC ne doit étre utilisé qu'avec la version 2.00 du logiciel principal du plus récent.

Tableau 7.2: Configurations d'E/S de modules d'extension

Fonctions
Module

d'extension | p| | Al COD AO | DOR DOT |USB CAN | RS-232 A RS-485 PROFIBUS 5‘1’3"‘;‘5 sg;"’“,’e
cFws0o-08 |4 [ 1| - [ 1] 1 | -] - . 1 } 1 1
cFws0040D |8 1| - [ 1| 1 [ a | -] - . 1 ) 1 7
CFW50040AD | 6 (3| - |2 | 1 | a3 | - | - R 1 } 1 p
crws00d0R |5 1| - [ 1] 4 [ 1 [ - [ - . 1 } ] 1
CFW500-CUSB | 4 [ 1] - | 1 | 1 ] - - 1 : ] 1
CFW500-CCAN |2 [ 1] - | 1 | 1 I . 1 - 1 1
CFW500-CRS232 | 2 [ 1| - | 1] 1 | -] - 1 1 ) _ 1
CFW500-CRS485 | 4 |2 | - [ 1| 2 [+ [ - [ - . P : 1 7
CFW500-CPDP | 2 | 1| - | 1 | 1 | -] - R 1 1 - 1
CFWs00-ENC500 | 5 | 1| 1 [ 1| 8 [ 1 [ - | - - 1 } _ 1
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8 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

8.1 CARACTERISTIQUES DE L'ALIMENTATION

Alimentation électrique :

m Tolérance : -15 % a +10 %.
m Fréquence : 50/60 Hz (48 Hz a 62 Hz).

m Déséquilibre des phases : 3 % de la tension d'entrée nominale phase a phase.

m Sous-tension conforme a la catégorie lll (EN 61010/UL 508C).

= Tension transitoire conforme a la catégorie |Il.

m Maximum de 10 connexions (cycles de démarrage — marche/arrét) par heure (1 toutes les

6 minutes).

= Rendement type : > 97 %.

Pour en savoir plus sur les caractéristiques techniques, voir I'ANNEXE B — CARACTERISTIQUES

TECHNIQUES.

8.2 CARACTERISTIQUES ELECTRONIQUES/GENERALES

Tableau 8.1:

Caractéristiques électroniques/générales

METHODE DE COMMANDE = Type de commande :
- V/f (scalaire) ;
- VVW : Commande vectorielle de tension.
= PWM SVM (modulation vectorielle d'espace)
FREQUENCE DE | = 04500 Hz, résolution de 0,015 Hz.
SORTIE
COMMANDE V/f | DE = Régulation de vitesse : 1 % de la vitesse nominale (avec
PERFORMANCE compensation de glissement).
= Plage de variation de vitesse : 1:20
COMMANDE = Régulation de vitesse : 1 % de la vitesse nominale.
VECTORIELLE = Plage de variation de vitesse : 1:30.
(VvVw)
ENTREES © ANALOGIQUES = 1 entrée isolée. Niveaux : (0 a 10) V ou (0 a 20) mA / (4 a 20) mA.
= Erreur de linéarité < 0,25 %.
m Impédance : 100 kQ pour I'entrée de tension, 500 Q pour I'entrée
de courant.
= Fonctions programmables.
= Tension maximale admise dans I'entrée : 30 Vcc.
NUMERIQUES = 4 entrées isolées.
n

Fonctions programmables :
- actif au niveau haut (PNP) : niveau bas maximum de 15 Vcc.
niveau haut minimum de 20 Vcc.

- actif au niveau bas (NPN) : niveau bas maximum de 5 Vcc.
niveau haut minimum de 9 Vce.

Tension d'entrée maximale de 30 Vcc.

Intensité d'entrée : 4,5 mA.

Intensité d'entrée maximale : 5,5 mA.
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SORTIES ©

ANALOGIQUES

1 entrée isolée. Niveaux (0 a 10) V ou (0 a 20) mA ou (4 a 20) mA.
Erreur de linéarité < 0,25 %.

Fonctions programmables.

RL>10kQ (0a10V)ouRL<500Q (0a20mA/4a?20mA).

SORTIES ©

RELAIS

1 relais avec contact NA/NF.
Tension maximale : 240 Vca.
Intensité maximale : 0,5 A.
Fonctions programmables.

TRANSISTOR

1 dissipateur thermique ouvert de sortie numérique isolée (utilise
comme référence une alimentation de 24 Vcc).

Intensité maximale : 150 mA®™ (capacité maximale de |'alimentation
de 24 Vce).

Fonctions programmables.

ALIMENTATION
ELECTRIQUE

= Alimentation 10 Vcc. Capacité maximale : 2 mA.

Alimentation de 24 Vcc -15 % + 20 %. Capacité maximale :
150 mA®™,

INTERFACE DE

COMMUNICATION
RS-485

Isolée RS-485.
Protocole Modbus-RTU avec communication maximum de
38,4 kbits/s.

PROTECTION

DE SECURITE

Surintensité/court-circuit polyphasé dans la sortie.
Surintensité/court-circuit de mise a la masse d'une phase dans
la sortie.

Sous/surtension.

Surchauffe dans le dissipateur thermique.

Surcharge dans le moteur.

Surcharge dans le module d'alimentation (IGBT).

Alarme/erreur externe.

Erreur de réglage.

INTERFACE
HUMAIN-
MACHINE (IHM)

IHM STANDARD

9 touches : Marche/arrét, fleche haut, fleche bas, sens de rotation,
jog, local/distant, RETOUR/ECHAP et ENTREE/MENU.

Ecran LCD.

Consulter/modifier tous les parametres.

Précision des indications :

- Intensité : 5 % de I'intensité nominale.

- résolution de vitesse : 0,1 Hz.

ENVELOPPE

P20

Modeéles de cadre A, B et C.

NEMA1/IP20

Modeles de cadre A, B et C avec kit NEMAT.

(*) Le nombre et/ou le type d'entrées/sorties
(accessoire) utilisé. Pour le tableau ci-dessus, le module d'extension a été pris en compte. Pour en savoir plus, consultez le
manuel de programmation fourni avec I'élément en option ou sur le CD-ROM.

(**) La capacité maximum de 150 mA doit étre prise en compte en ajoutant la charge de I'alimentation de 24 V et la sortie du
transistor, c'est-a-dire que la somme de la consommation des deux ne doit pas dépasser 150 mA.
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8.2.1 Codes et normes

Tableau 8.2: Codes et normes

NORMES DE
SECURITE

UL 508C — Equipement de conversion de puissance.

UL 840 - Coordination d'isolement inclut les distances de sécurité et de glissement
pour la matériel électrique.

EN 61800-5-1 — Exigences de sécurité électriques, thermiques et énergétiques.
EN 50178 — Equipements électroniques utilisés dans les installations de puissance.
EN 60204-1 — Sécurité de machines. Matériel électrique de machines. Partie 1 :
Regles générales.

Remarque : Pour que la machine soit conforme a cette norme, le fabricant de
la machine a la responsabilité d'installer un dispositif d'arrét d'urgence et un
dispositif de déconnexion pour I'alimentation électrique d'entrée.

EN 60146 (IEC 146) — Convertisseurs a semiconducteurs.

EN 61800-2 — Entrainements électriques de puissance a vitesse variable — Partie
2 : Exigences générales — Instructions de dimensionnement pour systémes
d'entrainement de puissance a fréquence variable en courant alternatif et basse
tension

NORMES DE
COMPATIBILITE
ELECTROMAGNETIQUE
(CEM)

EN 61800-3 — Entrainements électriques de puissance a vitesse variable — Partie
3 : Norme de produits CEM incluant des méthodes d'essai spécifiques.

EN 55011 - Limites et méthodes de mesure de caractéristiques de perturbations
radio d'équipements industriels, scientifiques et médicaux (ISM) a fréquence
radioélectrique.

CISPR 11 — Appareils industriels, scientifiques et médicaux (ISM) a fréquence
radioélectrique - Caractéristiques de perturbations électromagnétiques - Limites
et méthodes de mesure.

EN 61000-4-2 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 : Techniques
d'essai et de mesure - Section 2 : Essais d'immunité aux décharges
électrostatiques.

EN 61000-4-3 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 :
Techniques d'essai et de mesure - Section 3 : Essai d'immunité aux champs
électromagnétiques rayonnés aux fréquences radioélectriques.

EN 61000-4-4 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 : Techniques
d'essai et de mesure - Section 4 : Essais d'immunité aux transitoires électriques
rapides en salves.

EN 61000-4-5 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 : Techniques
d'essai et de mesure - Section 5 : Essais d'immunité aux ondes de choc.

EN 61000-4-6 — Compatibilité électromagnétique (CEM) — Partie 4 : Techniques
d'essai et de mesure - Section 6 : Immunité aux perturbations conduites, induites
par les champs radioélectriques.

NORMES DE
CONSTRUCTION
MECANIQUES

EN 60529 — Degrés de protection procurés par les enveloppes (code IP).
UL 50 — Enveloppes pour appareils électriques.

CFW500 | 89




=]

PykoBoacTBO nonb3oBaTens



IR

MNepeyeHb U3mMeHeHui

[anee npencrasneHbl N3MEHeHWs, BHECEHHbIE B JaHHOE PYKOBOACTBO.

Pepakuus Onucanue nasa
00 MepBsoe nspaxve -
01 O6Lmin 0630p -

NMPUMEYAHUE.
@ Mpeobpaszosatenn 4acToTsl CFW500 noctaBnsioTcs co cneayolmmm yCTaHoB-
JIEHHBIMW MO YMOMYaHWIO NapameTpamu:
60 'y Ans mopenel 6e3 BCTPOEHHOro dounbsTpa
m 50 'y ang mogenen co BCTPOEHHbIM OUNBLTPOM (COrnmacHo Koay Mpov3BO-
antens, Hanpumep: CFW500A04P3S2NB20C2).

BHUMAHMUE!

Heo6xoanMo NpoBepuTb YacTOTY TOKa NUTAIOLLEN CETH.

B cnydvae, ecnu 4acTtoTa Toka nuTaloLLEn CeTU OTAM4aeTca OT YacTOTbl TOKa,
Ha KOTOPYHO YCTPOMCTBO ObINO HAacTpoeHo Ha 3asofe (cM. P0403), Heobxoarmo
BbIMOMHWTL CNeayoLLYI0 HACTPOWKY:

mP0204 =5 ona 60y

m P0204 = 6 ans 50 Iy,

[laHHas HacTpoiika BbINOMHAETCSH OAHOKPATHO.

Bonee nogpobHas nHpopmMaLma No HacTpokam napameTpa P0204 nprseneHa
B PYKOBOACTBE Mo HacTporike CFW500.




oMI9El NOMOOAd eH

CopepxaHue

1 MPABUJIA TEXHUKWN BE3OMACHOCTMW ......occcermnrersnaensannnnns 94

1.1 BHAKN BE3ONACHOCTWU, NTPUMEHAEMbIE B JAHHOM
PYKOBO/CTBE........ccostriutmsmisssessssssss s sssssssssss s ssssssssssssssssssssassssssssnssas 94
1.2 3HAKN BE3OMACHOCTU, MNPUMEHSIEMbIE B YCTPOUCTBE ..... 94
1.3 MPEABAPUTEJIbHbIE PEKOMEHOALIUMN.........ocooiremiernerisernesneas 95
2 OBLLUASA MHDOPMALLS .......oereeceemerr e esmmne s sssssmms s ssssmmnens 96
2.1 O PYKOBOJCTBE ......ccocottiiuersasrsssssssnsssssssssssssssssssssssssssasssssssssnssssssnes 96
2.2 OTMTUCAHME CFWS500........ccmmerasanrsssnmssasssssssssasssssssssssssssssassssssnssassssssnes 96
2.3 HOMEHKIJTATYPA ...t sssss s s s ss s sss s smssssss snmnsssnes 99
2.4 VJEHTUOUKALMNOHHDBIE TABJINYHKW........ooocerrerienenne e 100
2.5 TIPUEMKA U XPAHEHUE ........ccciiiirrr s s 100
3 YCTAHOBKA U NMOOKITHOYEHMUE .......ccoooeceeeeeeeeeeee e 102
3.1 MEXAHNYECKUM MOHTAXK ....cocuerrrcrrseecasssessssesssesssssssssssssnsanans 102
3.1.1 YCnoBus OKPYIKAIOLLLEMN CPEADI ...crvurersssrssarssssssssanssssssssassssassas 102
3.1.2 Pa3MeLLEHNE N KPETIITEHMUE ....covvrumerrsssnssrsssnsessssanssssssnssmassnnensas 102
3.1.2.1 YCTAHOBKA B LUKAM ....ceerumerrrrnnmrrssmnessssamssssssnsssnsamssssnns 103
3.1.2.2 MOHTaX Ha NOBEPXHOCTD .cccuurrrsssnnersssansrssssnsssssnsnssssas 103
3.1.2.3 MoHTaX Ha PENKY DIN .......ccccrirrrnrrrrn s snansnnens 103
3.2 ANIEKTPUYECKUM MOHTAXK ...cocuerrcrrneecasssessssesssasssssssssssssensasans 104
3.2.1 XapakTepucTuKa CUNIOBbIX KIIEMM U TOYEK 3a3eMJieHus..... 104

3.2.2 MopkntoyeHne CUNOBbIX MPOBOAOB U NPOBOAOB 3a3eMIeHUs,
aBTOMaTU4ecKue BblK/lovaTenu v nnaeskue npegoxpaHurent .... 105

3.2.3 MogKNOYEHUSA CUSTOBbIX MPOBOMOB. ...ccuurrirrssssmmmnrsrsssssssnnmnnnees 106
3.2.3.1 BXOOHbBIE MOAKITHIOUEHMS ...cceeerererrrrrrrsrsrsssssssssssssssssssssnes 107
3.2.3.2 "HaykTOp BCTaBKU NOCTOSIHHOIO TOKa/peakTUBHOE
COMPOTUBNIEHNE UCTOYHUKA MUTAHUSA ....eeeeerermeerssnnnrrssamenssnsns 107
B 020 T 2 021 1 T I N 108
3.2.3.4 IMHaAMNYECKOE TOPMOIMKEHMUE........uerrrsamerssssnnsrssnnrnsssas 108
3.2.3.5 BbIXOAHDBIE COEANHEHMS ...ceeerererrrrrrrsrsrsssssssssssssssssssnsnes 110

3.2.4 NOAKNIOYEHNE 3ABEMITEHUS .c.euneennnnnnnnnnnnnsnsnsnsssssssssssssssnssssnnnns 11

3.2.5 CoegMHEHNSI CUCTEMbBI YMPABIIEHMSA ...cevrrnrrsnnrssansssassssansssannas 111

3.2.6 MpocTpaHCTBEHHbIN PA3HOC KABENEW.......ceerreramerssssnsersssnnersas 114

3.3 YCTAHOBKA B COOTBETCTBWUMN C EBPOMENCKOW
OVPEKTNBOM NO 3NIEKTPOMAMHUTHOW COBMECTUMOCTM ..... 114
3.3.1 YcTaHOBKa, COOTBETCTBYlOLLAsA TpeboBaHMaAM cTaHaapToB 114
3.3.2 YpOBHM 1U3ny4eHUs1 MOMEX U MOMEXOYCTONYUBOCTD ......cc.... 115
4 YMWN (KNABUATYPA) N OCHOBHBbIE HACTPOUKM ............... 116
4.1 ICNOJIb3OBAHUE YMU AN YNPABJIEHUA
MPEOBPABOBATEJIEM ..ot nssms s s s s snnas 116
4.2 MHONKALUUA OUCTUIEA HUMMW........oorriierermnissses s sasssnssnnns 117
4.3 PABOYUE PEXXUMDBI UMW .......coooeiienecmr s snnnns 117
5 BKJTIOHEHUE U SAMYCK......ccooecicccrcinsnnnmssececeenenne s s se s eeeeeeseas 120
5.1 NOANOTOBKA U MOOAYA MUTAHUS.........orreerrremen e e 120
5.2 BATTYCK ...iiriimmnissssnsssssmsssssssnsssssnsssssssmssssssnnesssssssnsassnsnssssnnssassnnnes 121

5.2.1 MeHI0 STARTUP ...t sasssnsnes 121



IR

CopepxaHue

5.2.1.1 CkansipHbin (V/f) pexxum ynpasneHus (P0202 = 0).... 121
5.2.1.2 BektopHbiin (VVW) Tun ynpasneHus (P0202 = 5). 122

5.2.2 MeHto BASIC — OCHOBHOE NMPUIIOKEHMUE ......eevrrrmrrrmnsssansssans 124
6 YCTPAHEHVE HEMCNPABHOCTEN N TEXHUYECKOE
OBCITYXKUBAHMUE ..ot nrssms s ssss s s s s 125
6.1 OLULMBKU N CUTHAJIbl ONOBELLEHUSA.......ccceereernaeerneenseenaeens 125
6.2 CNOCOBbl YCTPAHEHUA HAUBOJIEE PACIMPOCTPAHEHHbIX
HEUCTIPABHOCTEW .......ocueurecurereessesseessesssessesssesesssssessssssseasssssseans 125
6.3 NUH®OPMALINA, KOTOPYIO HEOBXOAMMO NMPEAOCTABUTb
NPU OBPALLEHNWN 3A TEXHUWYECKOW NOAAEPXKOM!................... 126
6.4 MPOPUNTAKTUHECKOE TEXHUYECKOE OBCJTYXKUBAHUE...... 126
6.5 YKASAHUA MO OHYUCTKE ......oerireemrinernrserssserssssessssssssssssssssssssssssenns 127
7 BAPUAHTbI NCNOJNTHEHNA N AONOJIHUTEJIbHOE
OBOPY[AOBAHUE .........ieeicceeeereesssmmse s e ssssssmms e e eessssmms e e s ennssnmnnes 129
7.1 BAPUAHTDBI UCTIOJTHEHMUS ... 129
711 OUABTP RFl .t 129
7.1.2 KoadpcpuumeHT nomexosawmuieHHoctn Nemai .................. 129
7.2 JONOJIHUTEJIbHOE OBOPYAOBAHMUE ..........corieerrerreninennnennns 129
8 TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKM ......ccocerirrierrienrnesnenns 131
8.1 XAPAKTEPUCTUKUN UCTOYHHUKA MUTAHUSA ... 131
8.2 JIEKTPOHHbIE KOMMNOHEHTbI, OBLUIME XAPAKTEPUCTUKWA 131
8.2.1 HOPMATUBbI Ml CTAHBAPTDBI.uuueerrsramsrsssnnsssssnnssssssmsssssssnsssssnnesssss 133
MPUNTOXXEHUE A — PUCYHKM ... e 179

NMPUNOXXEHUE B — TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKM ....... 183

Ha pycckom a3bike



oMI9El NOMOOAd eH

MpaBuna TexHUKn 6e30nacHOCTU

T

1 MPABUJNTA TEXHUKW BE3OMNMACHOCTHU

B paHHOM pyKOBOACTBE COAEPXKMTCA HEOOXOAMMas MHAopMauna ANs NpaBUIbHOMO MCMOMb30-
BaHWs npeobpaszosartens Yactotel CFW500.

K pa6ote ¢

[aHHbIM YCTPOMNCTBOM [OMYyCKaeTCs TONbKO nepcoHarn, obnaaaroLlmii CooTBeT-

cTBYyIOLLEN KBanMdmKaLumen 1 NpoLeawnii Haanexallyto noarotoeky. Kpome Toro, nepcoHan
LOMKEH BbINOMHATL TPeBoBaHWA TexHWKM 6Ge30macHoCTH, paspaboTaHHble B COOTBETCTBUM
C [encTByloLMMM MO MEeCTy aKchnyaTtaumy ycTporcTBa cTaHgaptamu. HapylieHue Tpe6o-
BaHUIA TEXHUKI BE30MacCHOCTU MOXET CO3AaTb Yrpody ANf XW3HW 1 3[0P0Bbs NepcoHana uunm
NPVBECTY K MOBPEXAEHWI0 060PYAOBaHNS,

1.1 3BHAKWN BE3OMNMACHOCTWU, NPUMEHAEMbIE B JAHHOM
PYKOBOACTBE

ONACHOCTb!

PekoMeHOaumn, ykasaHHble B AaHHOM MpeaynpexmneHun, npenHasHaveHsl ans
3alUNTbI NONb30BaTENs OT Yrpo3 AN XM3HW 1 3N0POBbA, a Takke AN NpeaoT-
BpaLLIEHNst KPYNHOro MatepuasnbHoro yulepba.

BHUMAHUE!
PekomeHgaumny, ykazaHHble B aHHOM MpeaynpexmneHny, npeaHasHaueHbl ans
npenoTBpaLLeHVs MaTepuanbHoro yilepba.

©

NMPUMEYAHUE.
C wuHdopmauvelt, ykasaHHOM B [aHHOM npedynpexaeHun, Heobxoanmmo
TLLATeNbHO 03HAKOMUTLCS Ana obecneyeHuns ncnpasHo paboTbl yCTPOMCTBA.

1.2 3HAKN BE3OMACHOCTHU, MNPUMEHSIEMbIE B YCTPOUCTBE

O >
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Bbicokoe Harnps>xeHne.

KOMMOHEHTBI, 4yBCTBUTENbHbIE K 3NEKTPOCTATUYECKOMY paspsay.
MpukacaTbCst K HUM 3anpeLLeHo.

TpebyeTcs nogkntoyeHne K 3almMTHoMy 3aszemnenunto (PE).

[MoaKNto4YeHNe aKpaHa K 3a3eMneHuio.
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MpaBuna TexHUKM 6e30nacHoOCTU

1.3 MPEABAPUTEJIbHbIE PEKOMEHAALIN

OMACHOCTb!

Heobxoanmo OTKMtoYaTb MEPBUYHBIA UCTOMHMK MUTaHWS, Npexae Yem npuka-
caTbCH K KaknMM-nnbo 3NeKTPUHECKNM KOMMOHEHTam npeobpasosarens. MHorve
KOMMOHEHTbI MOTYT HaxOoAMTbCS MOM BbICOKMM Hamnps»KeHnem wu/munn asuratses
(BEHTUNATOPbLI) Aaxe Nocne OTCOedMHEeHWs OT NUTAaloLLEeRn CeTV NepemMeHHOro
Toka. Heobxoammo BbixaaTtb He MeHee 10 MUHYT ANa NONHOM pa3psaki KOHAEH-
caTtopoB. HeoOxoanMoO CoeanHATb TOYKY 3a3eMIEHNs YyCTPONCTBA C 3aALLUUTHBIM
3a3eMneHneMm.

NMPUMEYAHUSA.
@ m [TpeobpasoBaTent 4acToTbl MOXET co3[daBaTb MOMexu ANs  APYyroro
9NEeKTPOHHOro 06opyaoBaHusa. Ong MUHUMM3AUUM 3TUX MOMEX HeobXoavMo
BbINOMHATL pekoMeHpaumn, copepxalmecs B mas. 3 YCTAHOBKA U
NOOKMIOHEHNE.
m CnepyeT npo4ntarb PYKOBOACTBO MOMb30BATENs A0 KOHUA, Npexae 4em
BbINOMHATL YCTAHOBKY MM NPUCTYNaTh K 3KCnnyaTaummn npeobpasosarens.

BHUMAHMUE!

B 9neKkTpOHHbIX mnatax HaxogsTCa YyBCTBUTENbHbIE K 3MEeKTPOCTaTUYEeCKUM
paspanaM KOMMOHEHTbI.

He npukacanTecb K KOMMOHEHTam wnn padbemam. [lpn HeobxoaMMocTH
CHayana MpUKOCHWUTECh K TO4ke 3aldemnenvsi npeobpasoBartens, KoTopas
[oMKHa ObITb NOAKMIOYEHa K 3alUMTHOMY 3a3eMNeHnto, MM BOCMONb3YNTECH
noaxoasiLen LUMHOW 3a3eMNEHUS.

OMACHOCTb!

OnacHocTb pa3faBnuBaHus

B uensx obecneyeHus 6e30MacHOCTM PY30MNOABEMHOrO OOOPYAOBAHMS,
3NeKTPUYeCKoe N/nm MexaHuieckoe 060pynoBaHNe AOMKHO yCTaHaBNMBATLCA
BHE OMpOKMAbIBAIOLLEro YCTPOMCTBA ANA 3allMTbl OT CRyYaHOro nageHus
rpysa.

ONACHOCTb!

OT0 U3aenune He NpefHasHa4YeHo 19 UCTONb30BaHUS B KA4eCTBE NPefoXpaHm-
TenbHoOro yctporictea. CnegyeT NpPeanpuHATbL AOMOMHUTENbHbIE MEpPbl, YTOObI
n3bexxatb MatepuansHoro yilepba 1 TpaBMarmama.

Ka4ecTBO M3aenusi CTpOro KOHTPONMPYETCH, OHAKO, €CIM OHO YCTaHOBMEHO B
cucTeMax, rae ero oTkas MOXET MPUBECTV K MatepuarnbHoMy yilepby v Tpasma-
T3MY, HEOOXOAMMO NMPUMEHEHNE [OMONMHUTENbHBIX BHELLHNX NMPEfoXPaHUTENbHbIX
YCTPOWCTB, KOTOpble obecrnevar CobmofeHne TEXHVK 6e30MacHOCTV B Cryvae
oTKasza 13genus, NpedynpeasT NPOU3BOACTBEHHbIN TPABMATV3M.
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2 OBLUAA NTH®OPMALIUA
2.1 O PYKOBOJCTBE

[laHHoe PYKOBOACTBO COAEPXUT WHOPMaLMio MO MPaBUbHON YCTaHOBKE W 3KCMyaTaumm
npeobpagosarend, a Takxke O npouedype 3anycka. Kpome Toro, B HEM OMMCaHbl OCHOBHbIE
TEXHUYECKME XapakTepUCTVKM 1N NOPSHOK BbIABNEHWA U yCTPaHeHWs Hanbonee 4acTo BCTpeYato-
LLIMXCA HEMCNPaBHOCTEN Ha pa3nnyHbIx Npecbpaszosartensx cepumn CFW500.

BHUMAHMUE!

[Mpn NONb30BaHUM [aHHbIM YCTPOWCTBOM HEOOXOAMMO PYKOBOACTBOBATLCH
NOAPOOHBIMA ~ MHCTPYKLUMSIMM,  COAEpPXXaLUMMMUCS B PYKOBOACTBE  MOSb30-
BaTenNs, PYKOBOACTBE MO HACTPOMKE, a Takke B PYKOBOACTBax Mo coeau-
HeHVaM. PyKOBOACTBO MOMb30BATENS U KPATKUIA CNPABOYHUK MO TEXHUYECKMM
XapakTepmncTiKkaMm NoCcTaBsTCs B KOMMMEKTe C npeobpasloBaTenem, npoyve
PYKOBOACTBa MOCTAaBMSIOTCA C COOTBETCTBYIOLMM obopyaoBaHvemM. [podve
PYKOBOACTBa MOCTABNSHOTCSA TOMbKO Ha KOMMAKT-AMCKE, BXOAALLEM B KOMMMIEKT
rnocTaBku npeobpasoBaTens, WnnM MOryT ObiTb 3arpy)eHbl C oduLManbHOro
Beb-caita komnanum WEG B VHTepHeTe: www.weg.net. [JaHHbIA KOMNaKT-AMUCK
[OJKEH XPaHWUTbCS MO MECTy JKChiyatauuu yCTponcTBa. BymakHble Konum
PYKOBOACTB, MMEIOLLMXCSH Ha KOMMaKT-AUCKE, MOXHO 3akasaTb y Gnvkanliero
nvnepa WEG.

NMPUMEYAHUE.

@ B paHHOM pykoBOACTBE He paccMarpuBarloTCsi BCE BO3MOXHbIE BapuaHTbl
npumeHenrns CFW500, noatomy komnanmsa WEG cHumaeT ¢ cebsi OTBETCTBEH-
HOCTb 3a Mcnone3oBaHue npeobpagosartens CFW500 B cnyyasx, He onMcaHHbIxX
B JAHHOM PYKOBOACTBE.

OTtgenbHble pUCYHKM 1 Tabnuupl MpveedeHbl B npunoxenusx: NMPUITOXKEHVE A — PVYICYHKIA n
MPUNOXEHVE B — TEXHWNHECKWE XAPAKTEPVCTUKI. PykoBOACTBO COCTaBNEHO Ha TREX A3bIKAX.

2.2 ONMUCAHUE CFW500

[MpeobpaszoBatent YactoTbl CFW500 sBnsieTcsi BbICOKOIMAEKTMBHLIM YCTPOMCTBOM, KOTOPOE
obecne4nBaeT perynvpoBaHMe 4acToTbl BpALLUEHWA U KPYTALLEro MOMeHTa TpexdasHbix
ACVIHXPOHHBIX ABUratenei. YCTpoWCTBO MO3BOMSAET MOMb30BATENO MCMOMb30BaTh  PEXIM
BekTopHoro (VVW) unun ckanspHoro (V/f) ynpasneHus. PexxumMbl nporpaMMmnpyloTcs B 3aBUCU-
MOCTV OT 06nacTu NPUMEHEHNS.

B BekTopHOM pexume ynpasnexuns (VVW) paboTa ycTpoicTBa onTUMM3npoBaHa K ABuratento,
4TO No3BonseT bonee aPHEKTMBHO PEryNMPOBaTL HaCTOTY BPaLLEHNS.

CkanspHbiii pexkum (V/f) pekomeHpoBaH ana 6onee NpoCTbix 06nacTer NPUMEHEHNS, TakMX Kak
akTMBaums 60sbLUMHCTBA HACOCOB WM BEHTUNATOPOB. Pexum V/f ncnonb3dyetca ans ogHoBpe-
MEHHOW aKTUBaLWN HECKONbKIMX ABUrateneit (Ans MHOroABMraTenbHbIX CUCTEM).

Mpeobpaszosatens Yactotel CFW500 Takke obnagaet dyHkumamu MK (nporpammmpyemoro
NOrN4ecKoro KoHTponnepa) bnarogaps Hanmyuio BCTpoeHHo onumn SoftPLC. Bonee nogpobHas
MHpopMaLMs MO HACTPOMKE AaHHbIX OYHKLMM COAEPXKUTCA B PYKOBOACTBE MOMb30BaTENs
SoftPLC, nmetolemcs B komnnekte noctasky CFW500.

OcHoBHble KoMmnoHeHTbl CFW500 nokasaHbl B Buae 6nok-cxembl Ha Puc. 2.1 ana tunos A, B n C,
a Takxke Ha Puc. 2.2 gpns tuna D.
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2.3 HOMEHKIJIATYPA

Ta6n. 2.1. HomeHknatypa npeobpasosarteneti Yactotel CFW500

WpeHtudhmkatop mopenu Koadhdp. YpoBeHb
Wspenne Homu. | me ny Bep Bepcus
v cepusi | Ty |HOMMH.| Kon-Bo Hanps- RBRCE 3almLeH-|  TUBHOTO AO |cneumanbHoro MO
ToK: tas XKeHue HocTn®) [ nanyyenus®
Hanp.: | CFW500 | A 02P6 T 4 NB 20 Cc2 -— -
Cwm. Tabn. 2.2. MycTo = cTaHpapT
NB = 6e3 AnHamun4eckoro Topmosa ﬁé; cnednansroe
DB = ¢ anHaMu4ecknm TopMo30oM Mycro = cranapTHbIv
NOAKNIYAEMbI MOAYIIb

_ HOO = 6e3 noaknio4aemoro
CFws00 |20 =1P20 Moayns

MycTo = He COOTBETCTBYET YPOBHSM,
perynupyembim cTaHgaptamm

N0 KOHAYKTVBHOMY U3NYy4eHWIo

C2 vnn C3 = cornacHo kateropum 2 (C2)
vnn 3 (C3) craHpapTa IEC 61800-3,

CO BCTPOEHHbIM hunbTpom RFI

(*) OocTynHble Moardukaumm ANs Kaxaon Moaenu nepedncners! B Tabn. 2.2.

N1 = wkad Nemat (tvn 1 cornacHo UL)
(KO3t PULMEHT NOMEXO3aLLMLLEHHOCTH
cornacHo ctaHaapty IEC IP20)

[ocTynHsle MoaudmKaLmm

Tabn. 2.2. Mogughvkaymm, OCTYMHbIE AN KaXA0M no3nuymm HOMEHKATypbl B COOTBETCTBUN
C HOMUHAIIbHbIM TOKOM U HarpsykKeHneM, Ha KOTopble paccynTaHbl npeobpasoBaTesin 4acToTbl

M } MK, BOCTY ANS NPOYUX
HomuH. H VMAEHTMDUKATOPOB Mp ¥ Teneun 4acToTbl
Tun | BbIXOAHON Kon-Bo chas HanpsbkeHve Koadhdp. YpoBeHb
TOoK Topmos rnomexo- KOHAYKTUBHOro | Bepcus AO
3aLLUMLLEHHOCTH u3nyyeHuns
01P6 =16 A
A 02P6 =26 A NB Mycto nnn C2
04P3 = 4,3 A| S = ogHoasHbIl
07P0 = 7,0 A| VICTOYHVIK NUTaHWA Mycto nnn C3
07P3=73A
B 10PO = 10 A DB c2
01P6 =16 A
A |02P6 =26 A| B = ogHodpasHbiit NB
04P3 = 4,3 A| wnv TpexcasHblit
5 07P3 = 7,3 A| VCTOHHWK nUTaHMA 2=200..240B 0B
10P0O = 10 A Mycto
07PO=70A
A NB
09P6 = 9,6 A
B | 16PO=16 A .
S XTIV Pt
D |28P0=28A DB 20 wnm N1 '_'VCL?JO”””
D | 33P0 =33 A Mycto nnn C3
D | 47P0 =47 A
01PO=10A
01P6 =16 A
- [l 2
A [o2P6=26A NB yeto unn G
04P3=43A .
06P1 < 6,1 A| | = TPexdasHuiit Mycto v C3
UCTOHHUK MUTaHWS
02P6 =26 A
B 04P3 =43 A 4 =380...480 B DB Mycto nnn C2
06P5=6,5A
10P0O = 10 A Mycto nnn C3
14P0 = 14 A| T = tpexchaaHbiii
c 16P0 = 16 A | UCTOYHMK NUTaHMA DB Myeto nm G2
D | 24P0 =24 A| T = tpexdasHbin
D | 31P0 = 31 A | UCTOYMHMK NUTaHUA DB Myeto nm C3
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2.4 WV AEHTU®PUKALIMOHHBIE TABJINYKU

Ha ycTpoiictee npucyTCTBYIOT ABEe MAEHTUMKAUMOHHbBIE TabinyKu: ofHa Tabinmydka C MosHOM
MAEHTUVIKALMOHHOM MHDOpMaLMelt, 3akpenneHHas Ha OOKOBOW cTeHke npeobpasosarens
4acTOTbl, M BTOpast, 3aKpereHHas nof BCTaBHbIM MOMYNEM W COAepXallas KpaTKylo UaeHTW-
brKaumoHHyto mHdopmaumio. B Tabnuuke, 3akpenneHHow noa BCTaBHbIM MOAYNEM, comep-
XKUTCS MHJPOPMaLWst MO CambiM BaKHbIM MapameTpam npeobpasoBatesis HacToTbl, KOTOPYO
MOXHO MpOoYMTaTh AaXe Npw pasmelleHur npeobpasoBatenen BNIOTHyO Apyr K apyry. Bonee
noapo6HbIe CBEAEHNS MO PasMeLLeHNo NAEHTUAMKALMOHHbBIX TaONUYeK npuseaeHsl Ha Puc. A.2.

s e )

Mogpens (MHTennekTyansbHbIn

CFW500A02P6T4NBQOC2 B T koA npeobpagosarens)
3asopckor vovep —3 SER|AL#: 1324567890 03H <— nHaranpovssoncrea
Saras-wapsn —P OP.. 87654321 MAT.: 12345678 < Apmukyn WEG

LINE OUTPUT
HomuHaneHble > | INEA SALIDA < HomuHanbHble
‘ BXO[IHble laHHble
(sgﬁg:;‘Zf:;iii REDE SAIDA (HanpsbkeHve, Tok
1 yacTota) 200 - 240V AC| 0...REDE/LINE | 1 yacTota)
1~ 8,8A XX
3~ 19AXX | 3~ XX16AXX
50-60HzX 0-300HzX

(D). C€ @
LISTED

!ND.fggg. EQ =

MADE IN BRAZIL

HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

(I
7 "894171" 190065

BokoBas Tabnnyka CFW500

Mogenb (MHTennexkTyansHbIn

CFWS500A02P6T4NB20C2 Ko NpeoGpasosaTens)

hern 12345678
3asofickor Homep 1 324567890 03H [ara nponssoacTea

MepepnHsas Tabnuyka CFW500 (nop BCTaBHbIM Moaynem)

Puc. 2.3. OnvcaHne naeHTughnKaLmMoHHbIX Tabmyek npeobpasosarterssi 4actotsl CFW500

2.5 NIPUEMKA U XPAHEHUE

Mpeobpaszosatens YacTtoTsl CFW500 noctaBnsieTcs B kapToHHOM Kopobke. Ha kopobke npukpe-
nneHa MoeHTUgUKaumoHHas Tabnmyka, aHanornyHas Toi, koTopas pacronoxeHa Ha 6OKOBOM
CTeHke npeobpasoBartens 4acToTbl.

CnepnyeT ybeamtecs B CneaytoLlem:

® [laHHble, ykasaHHble B naeHTndmrkaumoHHon tabnmnyike CFW500, COOTBETCTBYIOT napameTpamM
MOCTaBfIEHHOW MOZENN.

= OTCYTCTBYIOT NOBPEXAEHNUS B pesynbTare TPaHCNOPTYPOBKMN.
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O Bcex 06Hapy>KeHHbIX MOBPEXAEHNAX HEOOXOANMO HEMEANEHHO COOOLLMTL NEPEBO3HMKY.

Ecnu He npepnonaraeTcs HemedneHHas yctaHoBka CFW500, To yCTpOWCTBO HEOOXOAMMO
NMOMECTUTb Ha XPaHeHWe B YMCTOe W Cyxoe MeCTO (Temnepatypa OKpyxxalollero Bo3dyxa
oT -25 po 60 °C (o1 oT =77 po 140 °F)), He cHMMas TPaHCMOPTUPOBOYHYKO YMNaKoBKY, YTOObI
He AoMyCTUTbL NoMnafaHus Mbiin BHYTPb YCTPOWCTBA.

BHMMAHUE!
Mpy ANUTENBEHOM XPaHEeHUK YCTPONCTBA HEOOXOANMO NEePUOANYECKI BbIMONHATL

BOCCTaHOB/EHNE KOHAEHCcaTopoB. [OPAAOK BbINOMHEHUA AaHHOM NpoLenypsbl
n3noxeH B pasg. 6.4 NMPODGUIAKTUHECKOE TEXHUYECKOE OBCIY>KW-
BAHWE paHHoro pykosoacTsa.
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YcTaHOBKa U NoaKnoYyeHue

3 YCTAHOBKA U NOAKNIOYEHUE
3.1 MEXAHUYECKUNA MOHTAX

3.1.1 YcnoBus okpyxatowien cpepbl
N36eratb:

B [1pAMOro BO3MEWNCTBUSI COMHEYHbIX Jly4er, AOXAS, BbICOKOM BNaXXHOCTW WM MOPCKOro
BO3AyXa.

M [lerko BOCNNaMeHsoLLMXCS U arpeCCUBHBIX XXMUOKOCTEN U ra3os.

W 136bITO4HON BUBpaumm.

B [biNn, METANNMYECKMX YaCTUL, UM MACNSHOIO TymaHa.

YcnoBusi oKpyXatoLen cpefibl, PeKOMeHA0BaHHbIe ANisi 9KClyaTaumm npeo6pa3oBarens:

® Temnepatypa okpyxatwollero sosayxa: ot =10 °C (14 °F) 0o HOMMWHaNbHOM TemnepaTypsl,
yKkazaHHo B Tabn. B.2.

® [Ins Temnepatyp, NPeBbILLAIoOLLMX YKadaHHbIe B TEXHUYECKNX XapakTepuUcTMKax, HeoOXoamMo
NMPUMEHATL NPUHLMN CHYKEHWS ToKa Ha 2 % Ana kakgoro rpagyca Llenscus, Ho He 6onee Yem
10 °C (50 °F).

m OTHocUTENbHas BNaKHOCTb Bo3dayxa: oT 5 o 95 %, 6e3 obpazoBaHus KoHaeHcaTa.

B MakcumaneHaa BbicoTa Hap ypoBHem mops: Ao 1000 m (3300 chytoB) — HOMMHambHblE
yCnoBus.

= OT 1000 M go 4000 M (oT 3300 doyToB 0 13 200 dhpyTOB) — CHMKEHME TOKa Ha 1 % Ha Kakable
100 ™ (328 dpyToB) nogbema Bbile 1000 M Hag YPOBHEM MOPS.

= OT1 2000 M go 4000 ™ (o1 6600 dhyToB fo 13 200 dhyTOB) HaZ YPOBHEM MOPA — MakCUManbHoe
CHWKeHWe HanpsxxeHusa (240 B ans mopeneit 200...240 B 1 480 B ons mopeneit 380...480 B)
Ha 1,1 % Ha kaxable 100 m (330 cyToB) nogbema Bbie 2000 M (6600 dyToB) Haf YPOBHEM
MOopS.

m CteneHb 3arpsasHeHus: 2 (cornacHo EN 50178 1 UL 508C), npu HETOKOMPOBOASALLMX 3arps3-
HeHuAx. CkonneHne 3arpasHeHnin He JOMKHO NPUBOANTL K TOKOMPOBOAHOCTM Yepes 3arpas-
HeHWs.

3.1.2 PasmelueHune U KpenseHue

[aHHble No rabapuTHbIM pasMepam, pasMmeLLleHnio OTBEPCTUIA ANA KPEeneHns, a Takke macce
npeobpagoBatens npueefdeHbl Ha Puc. B.1. [ononHUTENbHblE CBEAEHWS MO KaXAoMy Tuny
npuBenexbl Ha Puc. B.4, Puc. B.5, Puc. B.6 1 Puc. B.7.

YcTaHaBnmBate npeobpasoBaTtesnib B BEPTUKAIbHOM MOMOXKEHUM Ha MIOCKON BepTUKanbHOM
NMOBEPXHOCTW. 3aKPENUTb BUHTbI Ha MOBEPXHOCTW, K KOTOpOW OydeT KpenuTbesi npeobpaso-
BaTenb, 3aTeM yCTaHOBUTb npeobpasoBaTenb W 3aTaHyTb BWHTbI, COOM0Aas MakCUMarnbHble
MOMEHTbI 3aTsHKKM, yKasdaHHble Ha Puc. B.1.

Cobnonatb yKa3aHHble MUHVManbHble pacCcToAHNS, ykadaHHble Ha Puc. B.2, 4T06bI 06ECNEYNTD

LIMPKYNALMIO OXnaxxgaroLero so3ayxa. He yCTaHaBnmBaTb Tenno4yBCTBUTENIbHbIE KOMIMOHEHTbI
HEeNocpeacTBeHHo Haa npeo6paaoBaTer|eM.
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BHUMAHMUE!

E[lpy BepTMKaNbHOM ycTaHOBKe [ABYyX W Oonee npeobpasosareneit
Heobxoammo cobniofjate MUHMManbHble pacctosHus A + B (cornacHo
Puc. B.2) 1 ycTaHOBUTb BO3AYXOOTPaXKAOLLYIO MAACTUHY ANA TOro, YToObl
TENnbIA BO3MYX, UCXOQALLMIA OT HWKHEro npeobpasosarens, He NpPUBOAMN
K neperpey NpeobpasoBarens, PacnonoXXeHHOro Haf HUM.

m [MpoBecTn oTdenbHble Kkabenenposoabl Ans PU3MHECKOro pasfeneHns
NPOBOAOB CUrHanusauun, ynpasnenus n nutaHdnsa (cm. pasg. 3.2 ONTEKTPU-
HECKWM MOHTAX).

3.1.2.1 YcTaHoBKa B LWKad

[Mpeobpaszosartenu, yCTaHOBMEHHbIE BHYTPW LUKAGIOB WM METaIMHYECKMX SALLUMKOB, OOMXHbI
6bITb 06ecrneqeHbl BbITSKKON, YTOObI He AOMyCTUTb neperpesa. [aHHble Mo paccenBaemon
MOLLHOCTW NpvBefeHbl B Tabn. B.2.

B ka4yecTtBe npumMepa B Tabn. 3.1 nokasaHa cuctema BO3AYLLUHON BEHTUAALMM ANS K&KAOro Tvna.
Cnoco6 oxnaXaeHus: BEHTUNATOP C BOCXOAALLMM MOTOKOM BO3AyXa.

Tab6n. 3.1. Bo3ayLuHbIVi TOTOK OT BEHTUNATOPA

Tun CFM n/c M3 /MUH
A 20 9,4 0,56
B 30 14,1 0,85
C 30 141 0,85
D (T2)* 100 47,2 2,83
D (T4)™ 80 37,8 2,27

(*) T2— CFW500 Tvin D ceTb 200 B (200...240 B).
(**) T4 — CFW500 t1n D ceTb 400 B (380...480 B).

3.1.2.2 MoHTaX Ha NoBepXHOCTb

Ha Puc. B.2 nokasana npouenypa yctaHosk CFW500 Ha MOHTaXKHYIO NOBEPXHOCTb.

3.1.2.3 MoHTax Ha pewnky DIN

Mpeobpaszosarens CFW500 (Tunbl A, B 1 C) MOXeT ObITb TakKe yCTaHOBMIEH HENMOCPEACTBEHHO
Ha pelky WwupnHoi 35 Mm cornacHo DIN EN 50.022. B gaHHOM BapuaHTe yCTaHOBKN HEOOXOAMMO
cnepBa yCTaHOBUTL KpenexHbIn drkcaTop!), a 3atem ycTaHOBUTL Npeobpas3oBaTterb Ha Periky,

noaHsaTe donkcatop Beepx) 1 3akpenuTb NpeobpasoBaTens.

(*) KpenexHbiin doukcatop ans kpenneHus npeobpasoBarens Ha pevike nokasaH BMecTe C OTBEpPTKOW
Ha Puc. B.2.
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YcTaHOBKa U NoaKnoYyeHue

3.2 9JNIEKTPUYECKUI MOHTAX

OMACHOCTb!

u [NpviBeaeHHas ganee vHMOPMauUMa No MpPaBWbHON YCTAHOBKE HOCUT NKLLb
peKkoMmeHpaTenbHbin xapaktep. [py ycTaHOBKe yCTpoicTBa HeOoOX0AMMO
DPYKOBOACTBOBATLCA AEMCTBYIOLLMMU MECTHbIMX MpaBunamu, KacarloLmmmcs
3NEKTPOYCTAHOBOK.

m [lepen HavyanoMm ycTaHOBKM HeOOXOAMMO yb6eamTbCs, YTO Ha YyCTPOMCTBO
He noaaeTcs HanpshkeHne.

m 3anpelleHo mncnonb3oatb CFW500 B kadyecTBe yCTpOWCTBA aBapuitHOrO
OTKNIOYeHWs. [Ans aToi Lenn HeobxoamMMo UCMoNb30BaTh Apyrie yCTponcTaa.

BHUMAHUE!

B BcTpoeHHas MonynpoBOAHWKOBas 3allMta He obecneyvBaeT [OCTaTOuHOM
3alWnTbl ANA OTBETBUTENBLHOMO KOHTYypa. 3alumTy OTBETBUTENbHOrO KOHTypa
HeobxoarMMo obecrne4nBaTb B COOTBETCTBUM C MPUMEHVMbIMI AEACTBYIOLLIMA
HopmMaTvBamu.

3.2.1 XapakTepucTuka CUNIOBbIX KIIEMM U TOYEK 3a3eMJIeHUs

CuvnoBble Knemmbl MOryT ObiTb pPas3fVM4HOro pasmepa W KOHurypaumu, B 3aBUCUMMOCTU

oT Mopgenn npeobpazosarens, cornacHo Puc. B.3. PacnonoxeHne cunoBbiX, 3a3emnsatoLmx u

YIPaBnsoLLMX COEANHEHNI NoKkasaHo Ha Puc. A.3.

OnvcaHve CnnoBbIX KNemM:

= L/L1, N/L2u L3 (R, S, T): NuTaHne ceT nepeMeHHoro Toka. Ha HekoTopbIx MOAeNsx, paccyu-
TaHHbIX Ha HanpsbkeHne nutaHua 200-240 B (cM. onumoHHble Mogenn B Tabn. B.1) BO3MOXHO
NoAKMtoYeHne K 2-padHoi unu 3-chasHol cetn (ogHodasHble/TpexdasHble Nnpeobpasosartenn)
6e3 CHWXeHUs HOMWMHaMbHOro Toka. B paHHOM cnydYae WCTOYHMK MUTaHWs NepemMeHHOro
TOKa MOXET ObITb MOAKMOYEH K ABYM M3 TPEX BXOAHbIX knemm 6e3 cobnioferust hasHocTu.
HaobopoT, ana ogHodasHbIx Modener Heobxoammo cobntojatb das3HoCTb M NoaKtoYaTh K
knemmam L/L1 n N/L2.

m U, V, W: nogkntoyeHve asuratens.

= —-UD: oTpu1uaTenbHbli BbIBOZ LUMHbLI MOCTOSIHHOMO TOKa.

= BR: nogkntoyeHre TOpMO3HOro pesncTopa.

® +UD: nonoXuntenbHbI BbIBOA, LWMHBI MOCTOAHHOIO TOKa.

® DCR: nopgkntoYeHne mHoyKTopa BHELUHeN BCTaBKM MOCTOSIHHOrO Toka (onuwms). Tonbko Ans
mMomenen 28 A, 33 A, 47 A/200-240 B 1 24 A n 31 A/380-480 B.

MakcnManbHO [ONyCTUMbIE MOMEHTbI 3aTSHXKKM CUMOBbIX KNEMM U TOYEK 3a3emMeHus ykasdaHbl
Ha Puc. B.3.
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3.2.2MNMopgkno4yeHne cUNOBbIX NPOBOAOB U NPOBOAOB 3a3eMJieHUS,
aBTOMaTU4YeCKUe BbIKJIIoYaTesnn U nnaBKkue npegoxpaHutenu

BHUMAHMUE!

B [1ns NOAKMIOYEHUS CUMOBbIX 1N 3a3eMNSIOLLMX kabenei Ncrnonb3oBaTtk NoAxo-
asuwme kabenbHble HaKOHEYHVKIN. TpeboBaHWs K NpoBOAaM, aBTOMaTUYECKMM
BbIKIKOYATENSM W NNABKNM NPELOXPaHUTENAM U3NOXeHbI B Tabn. B.1.

B 3anpellaetcs pacnonaratb YyBCTBUTENbHOE K nomexam obopynosaHue
Ha paccTosHun 6nmke 0,25 M oT npeobpagoBaTens n oT kabenen, coean-
HAOLLMX NpeobpagoBaTens C ABUraTenem.

B He pekomeHayeTcsi MCMonb3oBaTb ManorabapuTHble —aBToMaTudeckune
Bblkntovatenn (MDU) 13-3a BbICOKOrO YPOBHSA cpabaTbiBaHus MarHmTa.

BHUMAHMUE!

YCTpONCTBO 3aLmTHOro oTkNto4eHms (Y30):

B [Ina npefoTBpaLLeHns TMOPaXeHWUs 3NeKTPUYECKMM TOKOM BO  Bpemst
MoHTaxka Y30 Ha Bxofe NuTaHus nHeepTopa CriefyeT 1UCMonb30oBaTh TONbKO
yCTporcTBa ¢ TokoM cpabatbiBaHns 300 MA.

m 3auwmta Y30 ycTaHaBnMBaeTcs B 3aBMCMMOCTM OT YCMOBWUIA MOHTaXa
(anvHa kabens geurartens, Tmn kabens, KoHdUrypaums MHOroABUraTebHoro
npusoda 1 T. n.). Ytobsl BeibpaTth noaxoasilee Y30 Ans KOHKPETHbIX MHBEP-
TopoB, obpatntecst k npomssoamTento Y30.

NMPUMEYAHUE.

B Pasavepbl NpoBOAOB, MNpvBeAeHHble B Tabn. B.1, aBnsioTcs OpUEHTUPO-
BO4YHbIMU. [pu BbIBOpE CeYeHMst NMPOBOAOB HEOOXOAMMO Y4UTbIBATL MaKCK-
MasnbHO JOMYCTUMOE NafeHne HanpsXKeHNs 1 yCroBus yCTaHOBKM.

® B cootBeTcTBUM ¢ TpeboBaHusamn UL HeOOXOAMMO MCNoNb30BaTh CBEPXObI-
CTpble MnaBkve NpenoxpaHuTenu, a Takxke NoaknovaTe npeobpasoBartenb
K nuTaroLlein CeTu, UMEetoLLEer napameTpbl, He MNpeBbllUaloLme yKazaHHbIX
B Tabn. B.1.
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3.2.3 Noagknio4yeHUs CUNOBbLIX NPOBOAOB
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Puc. 3.1. (a) u (b) MNoaksto4eHne cunoBbIX 1 3a3eMIISIIOLLMX POBOLOB
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3.2.3.1 BxogHble nogKknio4eHus

ONACHOCTb!

MogknioyaTb NpeobpasoBaTent K nuTaloLlelt CeTu Yepe3 pasbednHUTENb.
[laHHOe yCTPOMCTBO [AO/MKHO OTK/OYaTb YCTPOMCTBO OT MUTAOWEN CeTu
B Nt06OV MOMEHT (HanpUMep, AN BbINOMHEHWS TEXOOCNY)KMBAHNS).

BHUMAHME!

VICTOYHMK nuTaHns npeobpasoBatens AO/HKEH UMETb 3a3eMIEHHYI0 HenTpasb.
B cnyvae ceteir IT Heobxogmmo cobnopath ykasaHusi, copepxxallimecs
B no3. 3.2.3.3 Cetn IT.

NMPUMEYAHUE.

B BxogHoe  HanpsbkeHve —nuTalollein  CeTu  [OOMMKHO — COOTBETCTBOBAaTb
HOMWHabHOMY HanpsXeHWo Npeobpasosarens.

= KoHpeHcaTtopbl  KoMMneHcaumm KoadduumMeHTa MOWHOCTM He TpebyeTcs
ycTaHaBnMBaTb Ha Bxode B npeobpagosatens (L/L1, N/L2, L3 unn R, S, T)
1 anpeLLeHo ycTaHaBnmeate Ha ero Beixoae (U, V, W).

© = b

MapameTpbl UCTOYHMKA NUTAHUA

® [loaxoauT K Mcnonb3oBaHuio B ceTax, obecnedmsatolimx 6onee 30 000 A, CUMMETPUYHO
npu He 6onee 200 B wnu 480 B, npu ycTaHOBNEHHbIX MAaBKMX MPEAOXPaHUTENAX COrMacHoO
Tabn. B.1.

3.2.3.2 UHAQYKTOp BCTaBKM MOCTOSIHHOrO TOKa/peaKTUBHOE COMPOTUBJIEHUE
WCTOYHMKA NUTaHUA

B obuwem cnyvae npeobpazosatenn cepumr CFW500 MoryT ObiTb MNOAKMOYEHbI Henocpem-
CTBEHHO K UCTOYHUKY NUTaHmsA 6e3 MCNoNb30BaHWs PEaKTUBHOMO COMPOTMBEHUS. TeM He MeHee,
HeoOX0AVMO NPOBEPUTL CReaytoLLee:

m [Ina obecneyeHnss OGecnepeboiiHoi paboTbl B TeYeHWe BCEro Ccpoka akcnnyaraumm
HeobxoaMMO 06ecneynTb MUHUMANbHBIA UMNedaHC, KOTOPbI rapaHTUpyeT nageHne Hanps-
XKEHUSI Ha UCTOYHWMKe nuTaHus B 1 %. Ecnu obluee conpoTMBAEHWE BXOOHOMO WCTOYHMKA
nuTanus (M3-3a TpaHcopMaTopoB 1 kabenen) Hke 3Ha4YeHUin, NepeYnNCieHHbIX B 4aHHOM
Tabnuue, peKkoMeHayeTCs MCMonb30BaTb PeakTVBHOE CONPOTMBIEHNE HA UCTOYHUKE NMUTaHKS.

] ):lJ'Iﬂ pac4eTta peakTBHOro conpoTmMBneHna Ha BXOOHOM WMCTOYHUKE MUTaHUA, HeOGXO,EI,IAMOI’O
ANd nony4eHna >XKenaemoro nafgeHud HarnpsaxeHud, cnegyet ncnonb3oBaTtb Chnefytoulyro
dpopmyny:

L=15922v Ve [ uH]
s, rat * f

lpe:

AV — Tpebyemoe nafeHve Hanps>kKeHns Ha BXOOHOM UCTOYHWKE NuTanns (%).

V, - HanpshkeHve dasbl Ha Bxofe B npeobpaszoBarens (B).

I, rar — HOMVIHANBHBIV BBIXOAHOW TOK Npeobpasosaresns.

f —4acToTa TOKa BXOAHOIO MCTOYHMKA NUTaHKS.
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3.2.3.3CemnliIT

BHUMAHUE!

Mpu ncnonb3oBaHWM npeobpasosaTenert co BCTPOEHHbIMU dunbTpamn RFI
B ceTax IT (HeWTpanb He 3a3emneHa wnu 3a3emneHa 4Yepes3 BbICOKOOMHbIN
pesvcTop) criedyeT yCTaHaBnMBaTb 3a3eMNAIOLLMIA NepeknoYaTent KoHaeHca-
TOpOB BHyTpeHHero dounbTpa RFI B nonoxerre NC (kak nokadaHo Ha Puc. A.2),
MOCKOSbKY MOA0GHbIE CETU MOTYT MPUBECTU K MOBPEXAEHWNIO KOHOEHCATOPOB
unbTpa npeobpazoBarens.

3.2.3.4 luHamnyecKkoe TOpMOXXeHue

c Tvna B.

NMPUMEYAHUE.
DYHKUMA  AVHAMUYECKOrO  TOPMOXEHWA [OCTynHa Ha  Mopaensx, HadvHasa

Cwm. Tabn. B.1, roe copepkatcs AaHHble MO CREAYIOLUMM TEXHUHYECKMM XapakTepucTuKam
OMHAMUNYECKOro TOPMOXXEHUS: MakCUMalbHbI TOK, COMPOTMBREHME, 3DdEKTBHbIN TOK (*) 1

ceyeHve kabens.

KoHTakTop
~ R
7 '
MepBuYHbI P s
WCTOYHNK 1
nuTaHug _'r
1
1
1l
1
1l
1
| —
| S|
Pene
SﬂeKTDOHMTaHVIe

uenu ynpasneHns

Tennosoe pene

oot

MA

Puc. 3.2. YcTaHoBKa TOpMO3HOro pesucropa

(*) S PEKTUBHBIN TOPMOSALLMI TOK PaCCHATLIBAETCSA CReaytoLLM 06pas3om:
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YcTaHoBKa U NogKJoyYeHue

rne: t,, COOTBETCTBYET KOMMYECTBY BKIIOYEHWSI TOPMOXEHWM B Te4YeHWe 5 MWHYT BO Bpems
Hanbonee HanNPHKEHHOro LMKna.

Mpu pacyeTe MOLLIHOCTU TOPMO3HOIO Pe3nNCTopa HEOOXOAMMO YHUTLIBATL MPOAOSIKUTENBHOCTD
TOPMOXEHUS, MHEPUMIO HArPY3KM M MOMEHT COMPOTUBIEHNS.

Mopsaaok ncnonb3oBaHUs AUHAMUYECKOTO TOPMOXKEHMS:
® [ogKNo4nTb TOPMO3HOM PE3NCTOP Mexay CunoBbiMK knemmamn +Ud 1 BR.

= [1na nogknto4eHns 1cnonb3osath Kabenb Co CKpydYeHHbIMU xunamu. OTaennTs 3ToT Kabenb
OT Kabenew cuUrHanbHoOM 1 ynpasnsioLLen CUCTEM.

= Pasmep kabenei 3aBucuUT OT 06nacTu MpUMEHEeHWs, HO AOSKeH COOTBETCTBOBATb MakCu-
ManbHOMY ¥ 3DEKTMBHOMY TOKaM.

® Eciv TOPMOSBHOW PeancTop yCTaHOoBNEH B Lkadyy npeobpasosarens, To He0OXOAMMO y4eCTb
Tenno, BblAensemMoe Pe3ncTopoM, NP pacyeTe Pa3MepoB CUCTEMbI BEHTUNAUMM LiKadoa.

OMACHOCTb!

Llenb BHYTPEeHHEro TOPMOXEHWSA WM PEIUCTOP MOrYT ObiTb MOBPEXAEHbI, €Cnu
nocnefHuin He COOTBETCTBYET NWTaloLlei CeTm W/Wnu ee BXOOHOE Hanps-
»KEHVe mpeBblllaeT AOoNyCcTMMOoe 3HadeHne. Bo nsbexaHne Bbixoja pesncropa
M3 CTPOS WM BO3HWUKHOBEHWSI Moxapa HeoOXoaMMO MOAKMOYUTL nocneno-
BaTeNbHO K PesncTopy Tepmopene wu/wnu TepmocTar, CompvKacaroLmiics
C KOPMYCOM U NMOAKIIOYEHHbIN TakM 06pa3oM Ans OTKIIOHYEHWs NUTatoLLe ceTn
B Cfly4ae neperpysku, kak nokasaHo Ha Puc. 3.2.

B [Tpy 1CNONb30BaHWUM AVHAMUYECKOrO TOPMOXeHWst napameTp PO151 nomkeH 6biTb HACTPOEH
Ha MakcumManbHoe 3Ha4YeHue.

B YpoBeHb HanpskeHns Ha LUMHEe NOCTOAHHOro ToKa ANA akTMBauuy AVHaMUHECKOro TOPMO-
KeHuns onpepenseT napameTp PO153 (ypoBeHb AMHAMUYECKOrO TOPMOXKEHNS).

= CM. pyKoBOACTBO Mo HacTpoiike ans CFW500.
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3.2.3.5 BbixogHble coeguHeHuns

BHUMAHUE!

u MNpeobpasoBatens 0060pynAoBaH 3MEKTPOHHOW 3aLUMTOM OT neperpysku
OoBuratens, Kotopass AofkHa ObiTb  OTPerynMpoBaHa B COOTBETCTBUM
C nNapameTpamun ynpasnsemoro gsurarens. Ecnu k ogHomy npeobpasosarento
MOAKIIOYEHO HECKOIbKO ABMratenei, HeobxoamMo 1Cnonb30BaTb OTAeNbHOe
pene 3aLmnTbl OT Neperpyskn Ans Kaxaoro Apuratens.

= 3awmTa 0T neperpysku geurartens, npumensemas Ha CFW500, cooTBeTcTBYyET
TpebosaHusam cTaHpapta UL508C. ObpartuTte BHMMaHME Ha CneayroLlyio
MHpopMaLmio:

1. Tok cpabartbiBaHus pene B 1,2 pasa npeBbllLaeT HOMUHANbHbI TOK
nsuratens (P0401).

2. Mpn py4Hor HacTporike napametpoB P0156, PO157 1 PO158 (Tok
neperpy3ku npm 100 %, 50 % 1 5 % OT HOMUHANBHOM 4YaCTOTbI BpaLLEHNS
COOTBETCTBEHHO), MaKCUMalbHOE 3HaYeHue [OMKHO YAOBNETBOPSTh
ycnoswio: 1= 1,1 x PO401.

BHUMAHUE!

Ecnmn B nuTatoLlen uenv mexxay npeobpasosatenem v ABuratenemM yctaHoBneH
pa3mbiKarenb WM KOHTaKTop, 3anpeLliaeTtca nonb3oBarbCa UMW - Mpu
paboTatoLLemM ABuratene Unu npu HanvHMm HanpsXkeHrs Ha Bbixoae npeobpa-
3oBarens.

I'Iapawleprl kabens, MCMONb3yeMoro anda nogkmo4eHna apmurarend K npeo6pasoBaTenro, a Takxe
pasBogka n npoknagka l-l}[)ei3~Bl:I‘-|al7IHO Ba)KHbl A9 YyCTPpaHEeHUsA BIUAHNA 3NEeKTPOMarH1THbIX
nomMex Ha gpyroe oéopyuOBaHme, a Takxe 04 nosbllleHnda Cpoka CJ'Iy>K6bI 06MOTOK 1 MOALINM-
HVKOB yrpaBideMblX asuratenen.

Kabenn nutaHus psuratens OOMKHbl ObiTb  MPOMOXEHbI OTAENLHO OT Apyrux kabenew
(curHanbHble kabenun, kabenu gaTyvMkos, ynpasnswoume kabenu n T. n.), cornacHo noa. 3.2.6
[MpoCTpaHCTBEHHbIN pa3HOC kabenei.

YeTBepTbii kabenb Heo6X0AMMO MOAKIOYATL MeXy 3a3emrieHneM ABuratens 1 3asemeHnem
npeobpazosaress.

Mpun ncnonb3oBaHMM SKPaHUPOBaHHbIX Kabenew ana aBuraTens:

m Cobntopats TpeboBaHus 6e30nacHOCTU, N3noXkeHHble B IEC 60034-25.

= [1n5 BbICOKOW 4aCTOTbl MCMONb30BaTb COeAVHEHNE C HU3KMM COMPOTUBAEHWEM W MOAKIOHYaTh
aKpaH kabens K 3asemneHuto. Vicnonb3oBatb AeTanmM M3 KOMMEKTa NocTaBkM npeobpaso-
Barens.

m Komnnekt CFW500-KPCSx ans akpaHnMpoBanus kabenen nutanus 1 ynpasneHns MoXeT ObiTb
YCTaHOBMEH B HIDKHeW YacTu Lwkada. Ha Puc. 3.3 nokasaH nogpo6HbIn npymep NOAKMOYEHNS

3KpaHoB cUNoBoro kabens 1 kabens gsurarens kK npuHagnexHoctn CFW500-KPCSA. Kpome
TOro, AaHHbIV KOMMEKT MNOAKITIOYaTL 9KpaH Kabens ynpasneHust.
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Puc. 3.3. [Mogpo6Hasi cxema MoAKIOHEHNS SKpaHa CUioBoro kabers
u kabens geuratens k CFW500-KPCSA

3.2.4 Moagknio4veHue 3a3emMsieHUs

OMACHOCTb!

m [MpeobpazoBatens AoMKeH ObITb MOAKMOYEH K 3aLUMTHOMY 3a3emneHunto (PE).

m [Ina 3a3emneHns ncnonb3osatb kabenb C CEYEHNEM HE MeHee yKa3aHHOro
B Tabn. B.1.

B MakcuMarbHbIi MOMEHT 3aTsKku kabensa 3azemneHus coctasnaet 1,7 H-m
(15 doyHT-CcMNa-atoinim).

B [ogkntoymTb TOYKM 3a3eMnenuns npeobpasoBatens K cneumanbHOMy 3a3eM-
NAOLLEMY LUTBIPIO UMK K CrieumnanbHoM TOYKe 3a3eMNEHNs UK K 0OLLER To4ke
3ag3eMnenus (conpoTmenenne < 10 Om).

W HenTpanbHbli NPOBOAHMK, WUCMOMNb3YEMbI AN NUTaHus npeobpasosarens,
[OMKEH ObITb HAAeXHO 3a3eMreH; 0HaKO, AaHHbI NPOBOAHVK He [OSKEH
1CMOMb30BaTbCS B KA4ECTBE 3a3eMreHns ans npeobpasosatens.

= 3anpeLleHo 1cnonb3osath obLlee 3asemMneHre ¢ Apyrim 06opyaoBaHueM,
B KOTOPOM WCMOSMb3YOTCS BbICOKME TOKM (HanpuMep, C MOLLHbIMA ABUra-
TenaMmm, nae4HbiIMM MalLHaM 1 ﬂp.).

3.2.5 CoegMHEHUsi CUCTEMbI yrpaBneHus

CoefiMHeHWst CUCTEMbl  yrnpaBneHus (aHanoroBbIi  BXO[/BbIXOA, UMMPOBON  BXOM/BbIXOL
1 nutepdenc RS-485) 0omkHbI ObITb BbIMOMHEHbI B COOTBETCTBUM C TEXHUHECKMMUN XapakTepu-
CTVKaMu pasbema NoaKIo4aemMoro Moayns, noaknoderHoro k CFW500. CnegyeT pykoBOACTBO-
BaTbCA MHDOPMaLMen, CoOAep KaLLencs B MHCTPYKLMM K NMOAKMIO4aeMOMY MOAYSIO U3 KOMMeKTa
nocTaBku npeobpasoBarens WM Ha KOMMaKT-AUCKe. TUMWYHble MOYHKUMM ¥ COEAVHEHWS
cTaHpapTHoro nogxknodaemoro mogyna CFW500-I0S nokasaHbl Ha Puc. 3.4. Bonee nogpobHas
MHpopMaLMA MO TEXHUYECKMM XapakTepuCTVKam CUrHanoB pasbema COAepXWTCH B rmas. 8
TEXHUYECKWNE XAPAKTEPUCTUKN.
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(*) Undpposoin Bxop 2 (DI2) moxeT ucnonb3oBatbca B KadecTse Bxofa B YactoTy (FI). MoapobHyto mHdopmaumio
CM. B PYKOBOLCTBE M0 HacTpoiike npeobpasosartens CFW500.

(**) MoppobHas MHdopMauns COAePXUTCH B AeTanbHbIX TEXHUYECKMX XapakTepucTukax B pasa. 8.2 QNIEKTPOHHBIE
KOMMOHEHTbI, OBLUME XAPAKTEPUCTUKI.

Puc. 3.4. CurHanbl pasvema nogkntodaemoro mogyns CFW500-10S

PaamelleHne noaknto4aeMoro  Momyna u - Mukponepekntodarenein DIP,  ncnonb3yembix
ons Bblbopa CUrHanoB aHanoroBoro Bxofda W BblXOAa, a Takxe cornacosaHus cetun RS-485,
nokasaHbl Ha Puc. A.2.

[Mpeobpaszosarenn CFW500 nocTasnaioTcs ¢ LMAPOBLIMA BXOAaMN HACTPOEHHbIMN Ha KOHMOU-
rypaumio Bo30yxaeHns H13kmnm ypoBHeM curHana (NPN), aHanoroBbiin BXOL 1 HANOroBbIA BbIXOL,
HaCTPOEHbI Ha KOHGUrypauuio curHana HanpsbkeHus 0...10 B 1 ¢ OTKIIoYEHHbIM CornacyowmmM
pesnctopom RS-485.

NPUMEYAHUE.

@ = [Ins  “Cnonb30BaHWs aHanoroBblX BXOAOB W/MAW BbIXOAOB C  CUrHamoMm
TOKa HeoOXOAMMO HacTpouTb nepekmodatens S1 u  COOTBETCTBYIOLLME
napameTpbl cornacHo Tabn. 3.2. JononHuTensHas MHdopMaLms coaepxmTcs
B PyKOBOACTBE Mo HacTpoike CFW500.

= [1n5 M3MEHEHMs LiMdPOBbLIX BXOAOB C BO3OYXAEHMS HU3KIUM YPOBHEM CUrHana
Ha BO3OYXXAEHME BbICOKMM YPOBHEM CUrHana HeoOXOAMMO NpPOBEPUTHL
HacTpolikin napameTpa P0271 B pykoBoacTse no HacTpoike CFW500.
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Tabn. 3.2. Hactpovika KoOHUrypauum nepekoHatTeneli ans soibopa tuna curHana
aHasoroBoro Bxoga v Beixoga ans CFW500-10S

HacTpoiika
Bxop/ CurHan -
BbIXOn Cwurnan nepexnsu:HaTenﬁ e HacTpoiika napameTpa
HanpspkeHve S1.1 = OTKJ1. 0=10B P0233 = 0 (npsiMas cBa3b) 1nun 2 (obpatHas CBA3b)
Al 0=20MA P0233 = 0 (npsiMas cBa3b) 1nu 2 (obpatHas CBs3b)
Tok S1.1=BKJ.
4 =20 MA P0233 = 1 (npsimas cBa3b) unu 3 (obparHas cBA3b)
AHaro- HanpsxkeHve S1.2 = BKJ. 0=10B P0253 = 0 (npsimas cBasb) 1nu 3 (obpatHas cBA3b)
rosein 0=20MA P0253 = 1 (npsimas cBa3b) 1N 4 (obpatHas cBA3b)
BbIxon Tok S1.2 = OTKJ.
AO1 4 =20 MA P0253 = 2 (npsiMas cBssb) unn 5 (obparHast cesab)

NMPUMEYAHME.
@ KoHdourypaums ans nogknoderms RS-485:
m S1.3 = BKJ1. 1 S1.4 = BKJ1.: knemma RS-485 BKIJ1.
m S1.3 = OTKJ1. 1 S1.4 = OTKJ1.: knemma RS-485 OTKI/T.

JTiobble apyrime koMbuHaLmm Nepeknoyatenel 3anpeLLeHsbi.

[nsi npaBUIbHOTO NOAKIIOYEHUS LIeNy ynpaBieHus:

1. Wcnonb3oBatb kabenu cevennem: ot 0,5 mm? (20 AWG) no 1,5 mm? (14 AWG).

2. Mcnonb3oBatb MakcuMManbHblii MOMEHT 3aTsxkn: 0,5 H-M (4,50 hyHTOB CUsbl Ha QIONM).

3. lMopknioyaTb B pasbeM MOAKIOHAEMOro MOAYNS 3KPaHMPOBAaHHBIA Kabernb, MPOOXEHHbIN
OTAeNbHO 0T Kabenew Apyrnx cuctem (NuTaHne, ynpasnexve ¢ nomollbio 110 B/220 B nepem.
TOKa U T. n.), cornacHo no3. 3.2.6 MNpocTpaHCTBEHHbIN pasHoc kabeneit. MNpu nepecedeHnn
LlaHHbIX Kabenen ¢ opyrvmun aTo nepeceveHre LJOMKHO ObiTb BbIMOMHEHO NepreHaVKYISpHO,
Tak, 4To6bl MUHUMarbHOE PACCTOSIHVE MexXay KabensaMmun B To4ke nepecedeHus 6bino 5 cu.
MoaknioyeHne aKpaHa BbIMOAHATL B COOTBETCTBUM CO CeayoLLIM PUCYHKOM:

BbINONHWTL U30ONALMIO NPU NOMOLLM NEHTL!

K
npeobpagosarento

—]
——]
——]

Puc. 3.5. [NogkntoveHne skpaHa kabens

Tl

BbInonHaTh 3a3emneHve 3anpeLleHo

4. Pene, KOHTakTOpPbl, 3MEKTPOMAarHUTHblE KnanaHbl WM KaTyLIKM 3MEKTPOMEXaHU4eCKNX
TOPMO30B, YCTaHOBMEHHblE BONM3M NpeobpasoBaTenelt, MOryT reHepvpoBatb MOMEXM ANs
uener ynpasneHvs. [na ycTpaHeHus 3TOro BAMSHUA HEOOXOAMMO napanniensHo 0OMOoTKam
3TUX YCTPOWCTB MofkMoyMTe nodasutenn RC (C nuTaHMem nepeMeHHOoro Toka) Unm avomsl
cBo60AHOro xofa (C NUTaHNEeM NOCTOIHHOIO TOKa).

5. TMpwu ncnonb3oarun BHelHero YMW (cm. pasa. 7.2 JOMOJTHNTENbHOE OBOPYOBAHVE)
COefMHUTENbHBIN Kabenb k npeobpasoBaTento JO/MKeH OblTb OTAeNeH OT Apyrux kabenen
YCTaHOBKW paccTosiHnem He meHee10 cM.

6. [Npw ncnonb3oBaHMM aHaNoroBoro onopHoro curHana (Al1) n konebaHusx 4acToTbl (Npobnema
3NEKTPOMarHUTHbIX MOMeX) HeobXxoarMo noakntoynTe GND pasbema Noakno4aemMoro Mogyns
K 3a3eMnsoLLEeMy COEAMHEHVIO MpeobpasoBarens.
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YcTaHOBKa U NoaKnoYyeHue

3.2.6 NMpocTpaHCTBEHHbIN pa3HOC Kabenen

O6ecneynTs MUHMMaNbHOE PacCTosiHe Mexay kabensamu uenu ynpasnenvs 1 kabensmu
nuTaHns (BbIXOAHble kabenun pene v apyrue kabenn ynpasneHuns) cornacHo Taén. 3.3.

Ta6n. 3.3. [pocTpaHCTBEHHbIV pa3HOC kabeneu

HoMuHanbHbIi BbIXOAHOM
TOK npeo6pa3oBarens

AnvHa
Kabenen

MuHUManbHbI
NPOCTPaHCTBEHHbIIA
pa3Hoc

<24 A

<100 m (330 dpyToB)
> 100 ™ (330 cpyTOB)

> 10 cm (3,94 groinma);
> 25 cm™ (9,84 prorimva)

>28A

<30 ™ (100 chyToB);
> 30 M (100 dpyTOB)

> 10 cm (3,94 pronma);
> 25 cM™ (9,84 aroinma)

3.3 YCTAHOBKA B COOTBETCTBUM C EB:PonEﬁCKon
OUPEKTUBOW NO 3NIEKTPOMAMHUTHON COBMECTUMOCTHU

Mpeobpaszosatenn mopudmkaumm C2 umnm C3 (CFW500...C...) obopynoBaHbl BCTPOEHHbIM
dunstpom RFl Ans CHWKEHWS 3nekTpoMarHWTHbIX nomex. [aHHble npeobpasosBarenu, npu
ycnosumn npaamanom YCTaHOBKM, COOTBETCTBYIOT TpGGOBaHI/IHM OVPEKTVBbI MO 3nekTpomar-
HUTHON COBMECTUMOCTMW.

Mpeobpasosatens cepun CFW500 paspabatbiBancs Tonbko Ana NpodeccroHansHoro nprme-
HeHus. MoaTomy K HeMy HenpyMeHuMbl TpeboBaHus ctaHgapTos EN 61000-3-2 1 EN 61000-3-2/A
14 B OTHOLLEHWN OrPaHUYeHMin MO rapMOHUYECKIM TOKaM.

3.3.1 YcTaHOBKa, cooTBeTCTBYIOLWasA Tpe6oBaHMAM CTaH[apToOB

1. Mpeobpasosarenn B mMoaundvkaumm ¢ dunstpom RFI CFW500...C... (¢ 3asemnasiomm
nepekmiodateneM [ns KOHOEHCATOpoB BCTPOEHHoro dunstpa RFI 8 nonoxenun (L)
[MpoBepuTb NONOXeHWe 3a3emnsatoLLero nepeknodarens Ha Puc. A.2.

2. OKpaHWpOBaHHblEe BbIXOAHbIE Kabenu (OBuratens) € 9SKPaHOM, COeAMHEHHbIM C 0OOoMX
KOHLOB C AiBuratefieM 1 ¢ npeobpasoBatenem C MoMOLLb0 HU3KOOMHOMO BbICOKOHaCTOTHOMO
coeanHeHns.

MakcumanbHas gnuHa kabens Asuratens, YpoBHW K3NyYeHus cornacHo Tabn. B.3.
HononHutensHas nHdopmaumns (koMmmepdeckas nHdopmauna no dunstpy RFI, anvHa kabens
ABuraTens n ypoBHU M3Ny4eHns nomex) nanoxkeHa s Tabn. B.3.

3. lMNpocTpaHcTBeHHOe pasneneHve kabenen ynpaeneHus oT Opyrix kabenen B COOTBETCTBUM
c Tabn. 3.3.

4. 3azemMneHvie NpeobpaszoBatensi CornacHo MHCTPYKUMM No3. 3.2.4 MNoaknioYeHne 3asemneHus.

5. 3asemneHHblin UICTOYHNK NUTaHus.

114 1 CFW500



IR

YcTaHOBKa v nogkinio4yeHne

3.3.2 YpOBHM U3ny4eHusi NOMeX U MOMEXOyCTOMYUBOCTb

Tabn. 3.4. YpoBHU U3/1y4eHUs MOMEX U NOMEXOYCTOMYNBOCTb

fiBnexue AMC

Ba3zoBbi
aso | YpoBeHb

cTaHaapT

N3nyyerus:

Knemmbl nuTatoLlei cetn

HanpspkeHne nomex

[nanasoH YacToT: oT 150 Ky A0 30 ML) IEC/EN 61800-3 3aBucuT OT Mofenu npeobpasoBarens v AnHbl
kabens K gsurartento. cM. Tabn. B.3

aﬂeKTDOMaI'Hl/ITHb\e nomexu
[unanasoH vacToT: ot 30 MMy go 1000 MIu)

[omMexoyCcTon4MBOCTb:

3nekTpocTaTeckuit paspaa (ESD) IEC 61000-4-2 | 4 KB A7 KOHTaKTHOTO paspsna 1 8 kB
AN BO3AyLUHOro paspsaa 8 kB
2 kB/5 KI'U (pazpennTtentHbIi KoHAeHcaTop)
BXOAHblEe Kabenu

IMnynbe 6bICTPOro NepexoaHoro pexviva IEC 61000-4-4 1KB/5 kl'U kabenu ynpasners

1 AncTaHumoHHoro YMN
2 KB/5 K'Y (pasnenuTenbHbli KOHAeHcaTop)
kabenun gurarens

o1 0,15 0o 80 Mr'y; 10 B; 80 % AM (1 kIw).

CuHa3HbIN PEXUM KOHAYKLIMOHHOM

pagno4acToThl IEC 61000-4-6 Kab6enw geurarens, uenu ynpasnexs n UMW
1,2/50 Mkc, 8/20 mkc
Bbi6pocsl IEC 61000-4-5 | 1 kB MmexdasHoe coeiuHeHne

2 kB coenHeHne mexxay dason 1 3azemneHnem

ot 80 go 1000 My
OnekTpoMarH1THOE rnorne pagmo4acToThl IEC 61000-4-3 | 10 B/m
80 % AM (1 kl'w)

Onpepenenue ctaHpapta IEC/EM 61800-3: «CucTembl 3NE€KTPMYECKOro CMIIOBOro Npuesoja
C perynupyemoin 4acToTou BpaLleHus»

= YCcnoBusi OKpyXatoLen cpebl:

MepBble yCNOBUSI 3KCMAyaTaLMWU: YCMOBUS OKCIIyataumn, BKIIOYAIOLNE XO3ANCTBEHHbIE
YCTAHOBKM, @ Takxe YCTAHOBKW, HanpsMylo MOAKMIOYEHHbIE 683 MPOMEXYTOYHOro TpaHcdop-
Maropa K HU3KOBOJLTHOM NWUTAIOLLIEN CETV ANs NUTaHUS 3AaHWA XO3ANCTBEHHOMO Ha3HAYEHWS.

BTOpre ycnosusa 3KcnlyaTauMUu: BKIOHAKOT BCE YCTAHOBKKM, KPOME TeX, KOTOPble HanpsamMyto
NOAKMOYEHbI K HU3KOBOMBTHOW MUTAIOLLIEN CEeTU AN 3AaHN XO3ANCTBEHHOrO Ha3Ha4YeHs.

Kateropuu:
Karteropusi C1: npeo6pasoBarteny, paccymtaHHble Ha HanpshkeHve meHee 1000 B 1 npegHasHa-
YeHHble ANs NpYMeHeHs B [epBbIX YCNOBUsX SKCMyaTaumum.

Kateropusa C2: npeobpasoBarenu, paccHntaHHble Ha HanpshkeHne menee 1000 B 1 npeaHasHa-
YeHHble Ans npyMeHeHns B NepBbix YCNOoBUAX 3Kcnnyataumm, HO 6e3 BUNOYHOro CoeanHUTens
VN AN NOABVKHBIX YCTAHOBOK. YCTaHOBKa M NMpuemMKka NOA0OHbIX CUCTEM AOMKHA BbINOMHATLCH
cneuvanucTamu.

NPUMEYAHME.

@ K crneunanucrtam OTHOCATCA 4YacTHble fvua Wiv opraHMsauuny, 3HakoMble
C npoueccamvt YCTaHOBKM W/Mnv npueMku npeobpasosarenel, Bko4as
aCMeKTbl 3N1eKTPOMarHUTHOM COBMECTUMOCTY.

Kateropusa C3: npeobpasosartenu, paccuyntaHHble Ha HanpsbkeHne meHee 1000 B v npegHa-
3HaYeHHble Ana NPUMEHEHVs TONbKO BO BTOPbIX yCNoBUAX aKcnayataunu (He Ans npuMeHeHus
B lNepBbIx YCNOBUAX 3KCMyaTaunm).
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4YMW (knaBnaTypa) 1 OCHOBHbI€ HACTPONKMN

T

4 YMU (KNABUATYPA) N OCHOBHbIE HACTPOWKU
4.1 UCMOJIb3OBAHME YMU AN YNPABJIEHUA MPEOBPA30OBATEJIEM

Mpw nomoLum HYMU MOXXHO ynpasnaTb NpeobpasoBatenem, HarmsaaHo NPeacTaBnaTb U HacTpa-
uBaTb BCe ero napameTpbl. UM paboTaeT B ABYX pexumax: KOHTPONb W HacTpoika. DyHKLmMm
KNaBWLL M aKkTVBHbIX nonen gucnnes YMW pasnmyalotcs B 3aBUCUMOCTM OT pexirma paboTbl.

PeXVM HaCTPOMKIM COCTOUT U3 TPEX YPOBHEN.

- B pexume HacTpoiiki, YpoBeHb
1: HXXMWTE AaHHYIO KNasuLLy Ans
BO3BPALLEHUS B PEXVM KOHTPONSA.

- B pexume HacTpoiiki, YpoBeHb
2: HaXxmuTe AaHHYO Knasuwly ans
BO3BpalLieHns Ha YpoBeHb 1 pexkima
HaCTPOWKN.

- B pexume HacTpoiiki, YpoBeHb 3:
HaXXMUTE AaHHYIO Knasuwly ans otMeHa
HOBOro 3Ha4eHns (HOEOe 3Ha4eHne
He CoXpaHsAeTCs) U BO3BpaLLEeHs Ha
YpoBeHb 2 pexkMa HaCTPOMKK.

— B pexvmMe KOHTPONSA: HaXKMUTE AaHHYIO
KNasuLLy ANs NOBbILIEHWS 4aCTOTbI
BpaLLeHs.

- B pexwiMe HacTpoiiku, YpoBeHb
1: HaXKMUTE laHHYI0 KNaBuLLy Ans

- B pexviMe HacTpoiiky, YpoBeHb 2:
HaXXMUTE AaHHYIO KNasuLLy Ans nepexofa
K creqyloLLieMy napameTpy.

- B pexviMe HacTpoiiku, YpoBeHb
3: HaXMUTE [laHHyI0 KnasuLLy Ans
YBENUHYEHNA 3HaYeHs NapameTpa.

BO3BPALLEHWSA K paHee BbIGPaHHON rpynne.

C nomOLLbI0 AaHHOI KNaBuLLIM 3afaeTcs
HarnpageneHve BpalleHus asurarens
AKTUBHa, eCnu:

P0223 = 2 nnun 3 8 pexxume LOC n/vunn
P0226 = 2 unun 3 B pexkume REM.

C NOMOLLbIO IaHHOM KNaBULLKN MOXHO
BbIGpaTh oavH 13 pexxmos: LOCAL vnn
REMOTE.

AKTVBHa, ecnu:

P0220 = 2 vn 3

B pexxvime KOHTPONsA: HaxXMUTE AaHHyI0
KNaBuLLy 4719 Nepexoaa B PeXX M HaCTPOMKM.
B pexvime HacTponku, YpoBeHb 1: Haxmute
flaHHYI0 KnasuLly A5 Bbi6opa HyXHOM
rpynnbl NapameTpos — BbiOpaHHas rpynna
napameTpos GyfieT 0TOBPaXaTbCs Ha AnChnee.
B pexviMe HacTpolku, YpoBeHb 2:

HaXKMUTE iaHHyto KnasuLy Ans npocmoTpa
napameTpa — Coaepxarue napametpa 6ynet
oTobpaxarbcs Ha aucnnee Ans Toro, YTobb!
MOXHO ObINO U3MEHUTL yCTaHoBNeHHoe
3HaueHwe.

B pexviMe HacTpolky, YpoBeHb 3: Haxmute
AaHHYIO Knasuuly Ans cCoxpaHeHus HOBOro
3HaueHNs NapameTpa — NPOVCXOANT BO3BPAT
Ha YpoBeHb 2 pexkima HacTPOMKK.

B pexume KOHTPONS: HaKMIUTE AaHHyI0
KNaBuLLYy 151 NOHIKEHUS YaCTOTbl BPALLIEHMS.
B pexwvme HacTpoiiki, YpoBeHb 1: HaxmuTe
NaHHylo KNaBuLLy Ans nepexoaa K cneayioLei
rpynne.

B pexwvmMe HacTpoiiki, YPOBEHb 2: HaxxMuTe
NaHHylo KNaBuLLY N5 BO3BPALLIEHNS K paHee
BbIOPAHHOMY NapameTpy.

B pexwvmMe HacTpoiiki, YpoBeHb 3: HaxmuTe
NaHHYIo KNaBuLLY NS YMEHbLLIEHUS 3Ha4eHMs,
3af1aHHOro B NapameTpe.

HaxmuTe AaHHYIO KNasuLLy ANs NOBbILLEHS
4aCTOTbl BPALLEHWs ABUraTens B TeHeHne
BPEMEHW, 3a[1aHHOTO B JIMHEVHOM YCKOPEHIM
AxTuHa, ecnu: P0224 = 0 B pexwime LOC unun
P0227 = 0 B pexxvme REM

HaxxmuTe AaHHYIO KNaBuLLy ANs MOHVKEHIS
4aCTOTbl BPALLEHNs ABUraTeNs B TeHeHne
BPEMEHM, 33[1aHHOTO B JIMHEVHOM YCKOPEHIN
AKTVBHa, ecru:

P0224 = 0 8 pexxume LOC nnun

P0227 = 0 B pexxvme REM

HaxmuTe AaHHyio KnaBuLLy s NOBbILLEHA 4aCTOTbl BPALLEHIS ABUraTens A0 3Ha4eHus, 3aAaHHoro

B napameTpe P0122, B TeyeHne BpeMeHW, 3a1aHHOr0 B NIMHEMHOM YCKOPEH. MoBbILLIEHHaR YacToTa BpaLleHs
ABUraTens NOANEPKVBAETCS, NoKa HaxaTa knasyLua. Mocne Toro, Kak knasuia 6yaeT oTryLLeHa, YacToTa
BPALLEHNS ABUraTens NOHKAETCH B TeHYEHNE BPEMEHN, 3aAaHHOTO B IMHEHOM YCKOPEHIM, NoKa ABuraTers
MOMHOCTLIO HE OCTAHOBUTCH

[aHHas hyHKUMS aKTVBHA NMPY BbIMOMHEHN HKECNEAYIOLLINX YCOBMIA:

1. Turn/Stop = Stop (Myck/ocTaHOB = OCTaHOB).

2. Enable general = Active (O6LL. BKNiO4YEHNE = aKTUBHO).

3. P0225 = 1 8 pexxume LOC u/vnn P0228 = 1 B pexume REM

Puc. 4.1. Knasnatypa YMU
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4.2 UHOAMKALUWA ONCMNEA YMA

CocTosiHve npeobpasosarens

JononHuTenbHbIN
VHOVKaTop

MeHio (ans Beibopa
rpynn napameTpos) —
OIHOBPEMEHHO
oTo6paXKaeTCs TONbKO
ofHa rpynna

E/JMHML(B. n3mepeHna
(OTHOCMTCR K 3Ha4eHuto,
oTOOpPaXaeMoMy Ha
OCHOBHOM l/IHJJMKaTOpB)

— cTorpamma

QOcHoBHoOM aucnnen

Puc. 4.2. Nons gucnnes

Mpynnsl napameTpoB, 4OCTYMHbIE B MEHIO:

= PARAM: Bce napameTpsbl

® READ: TonbKO napameTpbl U3MepeHuin

= MODIF: Tonbko napameTpbl, OTANYAIOLLMECS OT YCTAHOBOK MO YMOMYaHWio
= BASIC: napameTpbl OCHOBHOIO MPUAOXKEHS

= MOTOR: napameTpsbl, OTHOCALLUMECS K YNPABNEHWIO ABUraTenem
= 1/0: napameTpbl, OTHOCALLIMECS K aHAOroBbIM BXOAaM M BbIxo4aMm
= NET: napameTpsbl, OTHOCALLMECH K CETAM nepefadn AaHHbIX

= HMI: napameTpbl ana HacTponku koHdurypaumm YMI

® SPLC: napameTpbl, oTHocsALmecs K SoftPLC

= STARTUP: napameTpbl HanpasieHHOro nycka

Crartyc npeobpaszoBarens:

B LOC: MCTOYHMK KOMaHAbl UV NOKalbHbIE CCbINKK
® REM: ICTOYHWUK KOMaHAb! UN yaaneHHble CCbINKM
e HanpaBneHvie BpaLLleHns C NMOMOLLIbIO CTPENoK
= CONF: owmbka KoHdurypaumm

B SUB: NoHWXeHHOe HanpsXeHne

= RUN: ncnonHeHne

4.3 PABOYYE PEXXUMbI YMA

PexxyM KOHTpONs MO3BONAET MOb30BATENO MPOCMOTPETH TPW MEPEMEHHbIE Ha OCHOBHOM
avcnnee, Ha BCrMoMoratenbHoM Aucnfiee W Ha ructorpamme. YkasaHHble nons aucnnes
nokasaHbl Ha Puc. 4.2.

Pexum HacTpoliku BKOYaeT Tpu ypoBHA: YpoBeHb 1 Mo3BonseT monb3oBatento BblibMpaTth
NYyHKTbl MEHIO AN MOMCKa HY)KHbIX MapameTpoB. YpoBeHb 2 MO3BOMSET BbIMNOMHATL MOUCK
napameTpoB B rpynne, BblOpaHHOM C nomollblo YpoBHA 1. YpoBeHb 3, B CBOWO 04epefb,
MO3BONAET BHOCUTb M3MEHEHWSA B NapaMeTp, BbIOPaHHbIN C MOMOLLbIO YPOBHS 2. Ha aToM ypoBHe
MOXHO COXPaHWTb W3MEHEHHOEe 3HaYeHVe WM He COXPaHsaTb ero, BblbMpas COOTBETCTBEHHO
knasuly ENTER (Bsog) nnn ESC (OtmeHa).

Ha Puc. 4.3 nokasaHbl 0cHOBbI paboThbl B 060X pexkimax akcnnyataumm YMU.
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5

Pexxum KoHTpons

[aHHbI pexkm no yMmonyanuio Bbibupaetcs HYMIN
nocrne BKMOYEeHUS nuUTaHua W UHUUManmsaunm
aKpaHa C 0TOOPaKEHNEM 3aBOACKMX HACTPOEK.
[None MeHio HeaKT1BHO B HAaHHOM pexunme.

Ha ocHoBHOM pucnnee, Ha [OOMOMHUTENbHOM
aucnnee M Ha  ructorpamMme  oToGpaxaloTcs
3Ha4eHns, 3adaHHble npeasaputensHo B P0205,
P0206 1 P0207.

Haxatvem  knasuww  ENTER/MENU  moxHO
NEepeKNoYNTLCA N3 PexnMma KOHTPOMA B PEXnM
HaCTPONKM

Loc

PeXuUM HacTpoiku

YposeHb 1:

OTO nNepBbli  YPOBEHb  PEXUMA  HACTPOWKU.
C nomoLLpto Knaswi v @ voxHo BbIGpaTh
Tpebyemyio rpynmny napameTpos.

Ha  fgaHHOM — ypoBHe — OCHOBHOW  Aucnne,
[OMOMHUTENbHBIV avennen, ryctorpamma
1 eAVHULIbI U3MEPEHUS HE 0TOOPaXKaIOTCA.
Haxwmute knasmwy ENTER/MENU ans nepexopa
K YPpOBHIO 2 pexuma HacTponkn — K BblGopy
napametpa.

Haxwmute knasuwy BACK/ESC pans Bosspara
B PEXUM KOHTPONS

PARAM LOC

100

YpoBeHb 2:

Homep napameTpa oTo6pakaeTcs Ha OCHOBHOM
avicnnee, a ero cofepxaHue Ha AOMoNHUTENbHOM
avicnnee.

C nomowpio knasuw My Y guiGepuTe
HY>KHbI NapameTp.

Haxmute knasuwy ENTER/MENU gns nepexopa
Ha YpoBeHb 3 pexvma HaCTpoViKi — BHeECeHue
VN3MEHEHW B coflep>kaHne napameTpa.

Haxmute knasnwy BACK/ESC pns Bosspata
Ha YpoBeHb 1 pexkvma HacTpoViKu

PARAM LOC

co

Co3s

2

KoHTpons

BACK/
ESC

ENTER/
MENU

HaCTpOMKN
YposeHb 1

BACK/
ESC

ENTER/
MENU

HaCTPOWMKM
YpoBeHb 2

YpoBeHb 3:

CopepraHue napameTpa
Ha  OCHOBHOM  fJucrnee, a
Ha [JONOMHNUTENLHOM Ancniee.

C NOMOLLbIO KNaBuLL n @ ycraHosuTe
HOBOE 3HaueHvie Ans BbIGpaHHOro napameTpa.
Haxmunte KnasuLuy ENTER/MENU ansa
NoATBEPXXAEHNA BHECEHHbIX N3MEHEHNI
(coxpaHeHust HOBOrO 3HayeHus) Wunu  KnaeuLLy
BACK/ESC 515t OTMeHbl BHECEHHbIX W3MEHeHWI
(OTMEHBI COXpaHeHns HOBOro 3HayeHus). B o6ounx
cnydasax YMW  Bosspallaetca Ha VYpoBeHb 2
pexxvma HaCTPOMKM

oTobpakaeTcs
ero  Homep

PARAM LOC

—-— 0
e

<2

L I

100

BACK/
ESC

ENTER/
MENU

HaCTPOVKN
YpoBeHb 3

Puc. 4.3. Pabo4ne pexumbi YMUN

NMPUMEYAHUE.

©

B cny4ae HewcnpasHOCTM npeobpa3oBatens Ha OCHOBHOM Aucrnee oTobpa-
)KaeTcs HoMep HeucnpaBHOCTM B dopmate Fxxxx. [Ona npocmoTtpa mHdop-
MaummM O HeWCnpaBHOCTU HakmuTe Kknasuwy ESC, nocne 4Yero vHAvkaums
FXxxx nepemecTuTcs Ha [ONOMHUTENbHBIN Ancnne 1 6yaeT oTobpaxkaTbea Tam
[10 YCTPaHEHWs HENCNPaBHOCTU.
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NMPUMEYAHUE.

Mpn obHapyxeHun Kakol-nnbo oMbk B npeobpaloBaTtefie Ha OCHOBHOM
avcnnee nosenseTca Homep owubkn B dopmate Axxxx. [ns npocmoTpa
nHdopmaLmn 06 oLLMOKe HaxxmuTe OOy KnaBuLLy, MOCAe Yero MHAMKaums
AXXXX NepemMecTVTCA Ha LOMOMHUTENbHLIM AMcnnen n Gynet oTobpaxkarbes
Tam 0 yCTpaHeHWs OLLNOKN.

NMPUMEYAHUE.

Cnvcok napameTpoB MpefAcTaBneH B KPaTkoM CMpaBOYHVKE napamMeTpoB.
MogpobHas mMHopMaums No KakaoMy napameTpy WM3NoxeHa B PYKOBOACTBE
no HacTtporike CFW500.
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BknoyeHue u 3anyck

5 BKJTOHEHUE U 3ANMYCK
5.1 NOArOTOBKA U NMOJAYA NMUTAHUA

YcTaHoBKy npeobpasoBarens HeOOXOANMO BbINONHATL B cooTBeTCTBUM € mas. 3 YCTAHOBKA U
NMOAKNMKOYEHNE.

OMACHOCTb!
Mepen NoaKMtoYeHVEM HEOOXOAMMO OTKMOYUTL YCTPOMCTBO OT WCTOYHMKA
nuTaHns.

1. TpoBepbTe MNPaBUILHOCTL U HAAEXHOCTb COEAMHEHWU CUMOBOW LEenu, 3a3emneHus
1 yNpasnsioLLmx Lenen.

2. Ypanute BCce matepuansl 13 npeoépasoBaTenﬂ nnn npmeona.

3. TlpoBepbTe, COOTBETCTBYIOT N COEAMHEHVs [BWraTens, TOK W HarnpsikeHve asuratens
napameTtpam npeobpaszosaresns.

4. MexaHu4eckn OTCcoeauHWUTE [BWUratens OT Harpy3ku. Ecnn 9T0 HEeBO3MOXHO, ybeamTecs,
YTO BpaLLieHue B II0OOM 13 HanpasneHuit (Mo 4acoBOM CTPENKe Uy MPOTUB YacoBOW CTPENKN)
He NPUBEAET K MOBPEXAEHWIO YCTPOWMCTBA UK K TPaBMaM.

5. 3akpoiiTe KpbILLKN NpeobpasosaTtens 1 NnpuBoga.

6. V3amepbTe HampskeHne BXOAHOrO MCTOYHMKA MUTaHWUS, ero 3HaveHue AOMKHO HaxXOAWUTLCS
B Npepfenax, ykazanHblx B rnae. 8 TEXHVNHECKINE XAPAKTEPUCTUKIA.

7. TlopaiiTe HanpshkeHue Ha BXOA: 3aMKHUTE pasbednHUTENb.
8. TpoBepbTe, NOAAeTCs N HANPSHKEHWE Ha YCTPOWCTBO:

Ha gucnnee YMU oTo6paxaeTcs crefytoLLas MHopMaLs:

PARAM LOC CONF

e 2 -00000

=-00866%
CcV
NET
NmA
HMI ' rpms

STARTUP---------%

Puc. 5.1. Ingpopmauums, otobpaxaemasi Ha aucrinee YMV nocne BkoYeHus nutaHus

MpeobpasoBartent  BLIMOMHAET HEKOTOPbIE MPOLEAYPbl, CBA3AHHLIE CO  CHWTbIBAHWUEM
1 3arpyskor MHdopmaLmmn (koHdurypaunm napametpos wmnm SoftPLC). Mopsaok BbINOMHEHMS
[aHHbIX npoleayp otobpaxkaeTcs Ha ructorpamme. [ocne 3aBeplueHys npouedyp Ha aucriee
0TOOPA3UTCS PEXUM KOHTPONS.
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5.2 3ANYCK

Mpouenypa 3anycka onucaHa B YNpOLLIEHHOM BWAE C MCMOMb30BaHWEM OYHKLUMIA HACTPOMKM
CyLLEeCTBYIOLLMX rpynn napameTpos B MeHto STARTUP (3anyck) n BASIC (OcHoBHoE).

5.2.1 MeHio STARTUP

5.2.1.1 CkanspHbiti (V/f) pexxum ynpasnenus (P0202 = 0)

Ne " e Ne W et
e HAVKauuA Ha gucnnee/gencTene e HAVKauuA Ha gucnnee/pencTene
Loc n PARAM LOC
IE
1 vy 2
0 £ 100 ) 0 100
B PexxuM KOHTpons. B BuiGpara rpynna PARAM, Haxwvaiite knasiv M wiu
B Haxvure knasuwy ENTER/MENU pns  nepexopa o s BTI/GO an HI‘IbI‘STARTUP
Ha 1 ypoBeHb PexxvmMa HaCTPONKN i parpyl
Loc Loc n
~
; . P 8 UE
STARTUP o » 100 STARTUP
B [locne Toro, kak rpynna STARTUP BbiGpaHa, HaxmuTe B [pu HeobxoammocTn Haxxmute ENTER/MENU ans BHeceHus
knasuwy ENTER/MENU n3MeHeHwn B copepxanve «P0202 — Control Type»
(Tvin ynpaenenus) ans P0202 = 0 (V/f)
Loc Loc
P n ene 1N
~ ucu U.U
8 L,U l' '
5 6
STI\RTUI’u 5 100 STARTUF
B [ocne BbI6Opa HYXHOrO 3HayeHust Haxmute ENTER/ Mpy HEOO6XOAMMOCTU BHECUTE VI3MEHeHWs B CopepXaHue
MENU ansi coxpaHeHuns BHECEHHbIX M3MEHEHWIA. «P0401 — Motor Rated Current» (HOMWHaNbHbIA TOK
B [lna nepexoda K cneaylollemy napametpy Haxmute ABuratens).
KnasuLy [Ona nepexopga K cneayiollemy napameTpy —HaxmuTe
KnasuLy
Loc Loc
1 l'l l'l
~ 1
7 STI\RTUI’u 8 STARTUP
= pu HEOBX0AMMOCT BHECUTE M3MEHEHUs Mpy HEOOXOAUMOCTY BHECUTE M3MEHEHUs B copepaHne
B copepxaHne «P0402 — Motor Rated Current» «P0403 — Motor Rated Frequency» (HOMWHanbHas YactoTa
(HOMUHANbHbBIV TOK ABUraTens). asuratens).
B [Ins nepexoaa K Crefylollemy napametpy Haxmute Ons nepexofa K CneaylolleMy napameTpy —HaxmuTe
Knasuy KnasuLLy
Loc
n
~ L]
nn-
o Uy
0 50 100
B [lns  3aseplueHns NpoLedypbl 3anycka  Haxmute
knasuwy BACK/ESC.
B [Ins BO3BPALLEHUS| B PEXUM KOHTPOMS MOBTOPHO
HaxmuTe knasuily BACK/ESC

Puc. 5.2. [ocnepoBatenbHOCTb 3arnycka B pexvime ynpasneHus V/f
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5.2.1.2 BektopHbin (VVW) T1n ynpaesneHus (P0202 = 5)

Ne o e Ne Ha n
nocn. = nocn. sue
PARAM LOC 3“ PARAM LOC
nn-
1 uu >
o ) 100 0 5 100
u Pexum KDHTD;)!‘IR Haxwure knasvwy ENTER/MENU ans B BuGpara rpynna PARAM, Haxumaite knasviwn MR
nepexofia Ha 1 ypoBeHb PexmMa HacTPONKMN 1 & 1 sbi60pa rpynns STARTUP
Loc Loc n
~
3 4 } 8 8
STARTUP » ™ 108 STARTUP
M [ocne Toro, kak rpynna STARTUP BuiGpaHa, HaxmuTe W Haxwmnte knasuwy ENTER/MENU 1 c  nomoLLbio
«knasuy ENTER/MENU KnasuL " yCTaHoBUTE 3HaueHne 5, koTopoe
aKTUBMPYET pexum ynpasnexs VVW
Loc P n n Loc
~ PDO20¢
s 6 ’ 8 U 8
STARTUP N 5 100 STARTUP
B Haxmute KnaeuLly NENTERIMENU ONs - coxpaHeHus B HaxwuTe Knasuiy 2 Y ANA NPOAOMKEHHA NPOLIEAYPbI
BHECEHHbIX U3MeHeHwi B napameTpe P0202 3anycka VVW
Loc _. Loc n
150 ~ v
7 P 399 . uuu
STARTUP | “ 10 STARTUP ! -

B [pu HEOOXOAMMOCTY BHECWTE UBMEHEHMS B COflepXaHiie H [py HEOOXOAUMOCTY BHECWTE UBMEHEHUS B COfepXaHiie
«P0399 — Motor rated performance» (HoMVHanbHas «P0400 — Motor rated voltage» (HOMUHanLHOE
NPOV3BOANTENBHOCTL ABUTATENS) UNU HAKMUTE KNaBuLLy HANPSKEHNE ABUFATENS) WA HEKMIATE KMaBULLY

ANs Nepexoaa K creayioLlemy napameTpy ANs Nepexofa K CreayloLLemMy napameTpy
Loc Loc
L‘ 3 N
[ l
‘ L‘ U ' . ‘ U 8
9 10
S'TARTIJP STARTUP

B [pyu HEOBGXOAMMOCTI BHECUTE USMEHEHMS B COflepXaHiie B [Mpyu HEOBXOAMMOCTI BHECUTE USMEHEHMS B COfepXaHiie
«P0401 — Motor rated current» (HOMWHambHbIR TOK «P0402 — Motor rated rotation» (HoMWHanbHas YacTota
ABAraTeNs) UNu HaxmuTe Knasuiuy ans nepexoga BPALLEHNS ABUrATENA) U HaXKMIUTE KNasuiLy ans
K CrieqyloLLieMy napameTpy nepexofa k crneayioLieMy napameTpy

Loc n Loc
U ~
) u . Uy
STARTUP 100 STARTUP s ™ 08

B [pu HEOGXOAMMOCTY BHECHTE USMEHEHMA B COflepXaHiie B [pu HEOGXOAMMOCTY BHECHTE USMEHEHMA B COAepXaH/ie
«P0403 — Motor rated frequency» (HOMWHanbHas «P0404 — Motor rated power» (HOMUHaNbLHAS MOLLIHOCTbL
4acToTa ABUraTens) WUnn HaXMUTE Knasuily anst ABUFATENs) UMW HaXMUTE KNasuLLy Ansi nepexopa
nepexofia K crneayioLiemy napamerpy K creqyioLLieMy napameTpy
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IR

WHaukauma Ha gucnnee/genctene e WHavKauus Ha gucnnee/aencTeune
nocn. nocn.
Loc N 8 M Loc P
) Uiy ) 0408
STARTUPD ™ ™ STARTUP | 50 100
B [pn HeOOXOAMMOCTH BHECWUTE U3MEHEHUS B COAepXaHue B KnasuwHas nanens  (4MW)  npegnoxur - 3anyctute
«P0407 — Motor rated power factor» (HOMWUHaNbHbIN CaMOHaCTPOIKY. Mo BO3MOXHOCTN BbINONHUTE
KO3(MULMEHT MOLLIHOCTW  [iBUraTens) Wnu Haxmute caMoHacTpoiky. [N akTvBauMm  CamMOHaCTPOMKW
KnasuLLy NS nepexofa K creayioLLieMy napameTpy nameruTe 3raverve PO408 Ha 1
LOC CONF
P nqns Loc n
~groy UL ~ o
15 STARTUPo- ™ 16 STARTUPD " 100
W Bo Bpems camoHacTpoikn HMUI 6ygeT oaHOBPeMEeHHO B Tocne 3aBepLUeHWs CaMOHACTPOMKM 3HaveHne P0408
oTobpaxars uHavkatopsl RUN 1 CONF. Ha ructorpamve aBToMaTuyecku sepHeTcs k 0, nHankatopsl RUN 1 CONF
6yaeT oTo6paxaTbCs NPOrPece BbINOMHEHMS onepaLni. noracHyT
B Ha ructorpavme 6ynetr  oToOpaxkatbcs  Mporpecc B [na nepexopja K crefyiolleMy napameTpy Haxmute
BbINONHEHNs onepaum. Bel MoxeTe npepsars NpoLeaypy KnasuLLy
CamoHaCTPOVKM B Nio6oe Bpems C MOMOLLLIO KNasuLLv
Loc Loc
~ 3 ~
17 STARTUP | ﬂ w 18 STARTUP| N "
B B pesynstate camoHacTpovikv B napametpe P0409 B [na Bbixoga U3 MeHio STARTUP HaxmuTe KnasuLly
6yneT oTobpaxarbCsi 3Ha4eHUe CONPOTUBNEHWS cTatopa BACK/ESC
nevrarens 8 OM.
B 370 nocneaHvit nNapameTp CamOHACTPOVKW B pexume
ynpasneHus VVW. Haxmute knasuly ans
BO3BPALLEHs K NepBoHa4ansHoOMy napameTpy P0202
PARAM LOC n
- 30
nn-
10 Uy
o ) 100
B C nomoLLbto KnasuLLl an v BbIbeprTe Tpebyemoe
MeHto unu Haxkmute knasuily BACK/ESC nosTopHo Ans
nepexofa HenocpeacTBEHHO B PexMM KoHTpons YMA

Puc. 5.3. lNocnenosatensHOCTL 3arycka B pexume ynpasiaeHns VVW
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5.2.2 MeHio BASIC — ocHOBHOE npuinoxeHue

Ne o Ne e
L WHpvikaums Ha gucnnee/pencteune e Ha BUE
Loc PARAM LOC
~ 1 ~
INE
1 Uy .
0 50 100 0 50 100
B Pexum KOHTp;JJ'IR. Haxmute knasuLuy ENTERIMENU ans W BuiGpara rpynna PARAM, HaxumaiiTe KnasuLuv N
nepexofia Ha 1 ypoBeHb pexuma HacTpOKM o 117 8b160pa rpyrnsl BASIC
Loc toe 1N
~ ~ A1)
" “pnann
P uiuu.,
3 4
0 50 100 0 50 100
W Tocne Toro, kak rpynna BASIC BbibpaHa, Haxmute B [poueaypa  OCHOBHOrO — MPWIOXEHUS  3anyLieHa.
knasvwy ENTER/MENU Mpu HeOBXOAMMOCTN BHECHTE U3MEHEHS B COflepXKaHne
«P0100 — Acceleration Time» (Bpems yckopeHws).
B [na nepexofa K crneaylollemy napametpy Haxmite
KnasuLLy
Loc
n
~ 30
BASIC
P n ' 3 3 i
5 6
0 5 100
B [Npu HeOH6XOAMMOCTU BHECUTE M3MEHEHUA B COAepKaHue B [lpu HeoBXOAMMOCTU BHECUTE u3MeHeHus B «P0133 —
«P0101 — Deceleration Time» (BpeMsi TOPMOXEHUS). Minimum Speed» (MWHWMansHas YacToTa BpaLleHust).
B [Ins nepexofa K CreaylollemMy napameTpy HaxmuTe B [lna nepexofa K CneaylolleMy napameTpy Haxmute
KnasuLLy KnasuLLy
Loc
~  bb0 - 100
BASIC ’ BASIC :
a1 aye- ni
Ui ui *
7 8
0 50 100 0 50 100
B [pu HEOBXOAMMOCTU BHECUTE UBMEHEHMA B COAEPKaHM1e W Tpu HEOGXOAVMOCTY BHECUTE UBMEHEHMA B COflepXaHiie
«P0134 — Maximum Speed» (MakcumanbHas Yactota «P0135 — Maximum Output Current» (MakcumansHbIn
BpaLLeHus). BbIXO[JHOW TOK).
B [Ina nepexofa K Cneaylollemy napameTpy HaxmuTe W [lna nepexofia K CreaylolleMy napameTpy Haxmute
KnaBuLLy KnasuLLy
Loc
~ 30
IE
. Uy
0 50 100
B [Ins 3aBepLUeHIA NPOLIEAYPLI 3aMyCKa HaXXMITE KNasuLLy
BACK/ESC
B [Ina BO3BpALLEHNA B PEXWM KOHTPOMA MNOBTOPHO
HakmuTe knasuily BACK/ESC
Puc. 5.4. [NocnepoBatesibHOCTb 3arlycka OCHOBHOIO MPUIOXeHNs
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6 YCTPAHEHUE HEUCMPABHOCTEN N TEXHWYECKOE
OBCNYXWUBAHME

6.1 OWUWMBKN U CUITHAJIbl ONOBELLEHUA

©

NMPUMEYAHUE.
MHdopmauma 06 owwmbkax 1 curHanax OMnoBeLLUeHUl NMpUBEAeHa B KPaTKoM
CNpaBOYHNKE 1 B PyKOBOACTBE NO HacTpoike CFW500.

6.2 CMOCOBbl YCTPAHEHNA HAUBOJIEE PACMPOCTPAHEHHbIX

HEWUCIPAB

HOCTEN

Ta6bn. 6.1. Criocobb! ycTpaHeHUs1 Hanbosee pacrpoCcTpaHeHHbIX HeUCrpaBHOCTEMN
H paBHocTb | Mpl | ™ [leicTBUS ANsl yCTPaHEHWs1 HEUCNPaBHOCTMN
[sviratens HenpasunsHoe 1. MNpoBepbTe COEANHEHNSA C UCTOHHUKOM MUTaHWS ¥ ynpasnstoLime
He 3anyckaeTca noakntoyeHne coeaniHeHus

AHaoroBbIli ONOPHbI
curHan
(ecnu ncnonbayetcs)

N

[MpoBepbTe, NOAKMIOYEH N AOMKHLIM 06Pa30M BHELLIHWIA CUrHan.
MpoBepbTe COCTOsHME YNPaBSIOLLEro NOTEHLUMOMETPA
(ecnu ncnonbayetcs)

HenpasunbHble HaCTPOKM

1

. I'IpOBepre, BEPHO N1 3aaHbl 3Ha4eHna napameTpos

JKcnyaraummn

Owwmbka

-

. MposepbTe Hanuume oLIMOKY, U3-3a KOTOPOIA NMpeo6pasosaTess

MOT OblITb OTKIIOYEH

HeycTonunsas pabota

—

CHW3WTb M3BbITOYHYIO HArpy3Ky Ha ABUraTesb.

HomvHanbHoe HanpsxeHvie
nmTaHna

asuratens 2. Mossicuts PO136, PO137 (V/f)
[svratens HennoTHble coeanHeHus 1. OTknio4uTe NpeobpasoBaresb, OTKNIOHYMTE MUTaHe ceTh
paboTaeT 1 3aKpenwuTe BCe COeANHEHWS.
C U3MeHsoLLencs 2. MNpoBepbTe BCE BHYTPEHHWE COeAnHeHWs NnpeobpasoBatens
YacToTow
BpALLGHIS HewncnpasHocTb onopHoro | 1. 3ameHuTe NOTEHLMOMETP

NOTEHLMOMETPa 4acTOoTbl

BpaLLeHus

KonebaHws BHeLLHEro 1. YcTaHoBuTE NpusnHy konebaHuii. Ecnv npuynHa cesizaHa

aHanorosoro ONopHOro C 3MIEKTPUYECKVMI MOMexamm, HeoBX0AVMO MCMOoNb30BaTb

cvrHana 3KpaHMPOBaHHble kKabenu Unu OTAENUTb UX OT CUMOBLIX

1 ynpasnsioLmx kabenen.
2. MopcoeanHuTte knemmy GND MCTO4HMKE aHaNoroBoro OropHoOro
cvrHana K BbIBOAY 3a3emneHns npeobpasosarens

[eurartens HenpasunbHble HacTpoiiku | 1. MpoBepbTe NpaBunbLHOCTL HACTPOKKK NapameTpos PO133
paboTaet (orpaHvyeHus) (MUHMManNbHas YacToTa BpalleHns) u PO134 (MakcumansHas
C YpeaMepHo YacToTa BpaLLeH1s) ANs JaHHOro fiBurarens B JaHHOM pexunme
BbICOKOM 11 aKcnnyarauum
4YpEe3mMepHO =
HISKOM YaCTOTON YnpasnsioLmin curHan 1. MNpoBepbTe ypoBEHL OMOPHOrO YNPaBNsAIoLLEro curHana.

MCTO4HMKA OMOPHOrO 2. MNpoBepbTe HACTPOWKY (YCUNEHNe 1 KOPPEKLNS) NapameTpoB
BpaLLieHVs.

aHasnorosoro curHana ot P0232 no P0240

(ecnu ucnonb3yetcs)

HecootseTcTBrne obnactn | 1. [poBepsTE COOTBETCTBYE UCMONL3YEMOro ABUraTesnisi obnactu

npvMeHeHns NPVYMEHEHNS, U3Y4MB NACMOPTHYIO TabNMYKy ABuraTens
Mucnnen CoeaunteHns YMU 1. MpoBepuTb coeanHerns BHeluHero YMI npeobpasosatens
BbIK/IOYeH

1.

HomuHanbHble 3HaYeHns AO/MKHbI HAXOANTBLCA B Crieayowmnx
npenenax:

OnekTtponutanue 200-240 B: — muH.: 170 B — makc.: 264 B.
OnekTtponutanue 380-480 B: — muH.: 323 B — makc.: 528 B

CpaboTan rmasHbii
NNaBKWii NpefoxpaHnTens

1.3ameHunTe Nnask1e NpefoxpaHuTEnit
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6.3 MTH®OPMALINA, KOTOPYIO HEOBXOAUMO NMPEAOCTABUTb
NMPU OBPALLEHNWN 3A TEXHWYECKOW NOAAEP)XXKOWU

lMpu oTNpaBke 3anpoca Wn 3asBKK Ha TeXHUYECKOe 0OCNyXMBaHe HeOOXOAMMO NPEAoCTaBUTL
crefytoLLyto HpopMaLmio:

= Mogenb npeobpasosarens

® 3aBOACKOM HOMEP V1 [iaTa BbiNycKa yCTPOWCTBA, yKasaHHble B MAEHTU(MKALMOHHOM Tabnmnygke
(cMm. pasa. 2.4 WOEHTVOVKALUMOHHBIE TABITMYKI)

B YcTaHoBNeHHas Bepcusa nporpaMmmHoro obecneverus (cM. napametpsl P0023 1 P0024)

m CBepfeHnsa 06 061acTy TPUMEHEHWS 1 BbINMOHEHHbIX HACTPOMKAX

6.4 MPOPUNAKTNHECKOE TEXHUYECKOE OBCJTY>XMBAHUE

OMACHOCTb!

Heo6xoaMmo oTKMtoYaTh NEPBUYHBIA UCTOMHVK MUTaHUS, NpeXne Yem npuka-
caTbCs K KaKUM-TINOO BNEKTPUHECKUM KOMMOHEHTaM npeobpasosarersi.
KOMMOHEHTbI MOryT OCTaBaTbCsi MOA BLICOKMM HAMpPshKeHeM [axe nocne
OTK/OYeHUst NuTaHus. HeobxoauMo BbikaaTts He MeHee 10 MUHYT Ans MOSHOM
paspAaKM KOHAeHCATopoB. Kopnyc 060pyaoBaHvs [ofkeH ObiTb MOCTOSIHHO
NoAKMoYeH K 3almtHoMmy 3asemnernnio (PE) B mpepHasHadeHHOM [Ans 3TOro
TOuKe.

BHUMAHUE!

B 3nekTpoHHbIX Mnatax HaxoAaTCs YyBCTBUTENbHbIE K 3MEKTPOCTATUHECKUM
paspsaam KOMMOHEHTbI.

He npukacaitechb K TakMm KOMMOHEHTaM 1nu padbemam. [pn HeobX0AMMOCTHU
NMPVKOCHUTECH K 3a3eMNEHHOMY MEeTanIM4eCckoMy KOpMycy WM UCMonb3yinte
NMOAXOAALLYIO LLUMHY 3a3eMNeHus.

3anpeLleHo BbIMNOMHATL MCMbITaHWs NpeobpaloBaTens NPUNOXKEHHbIM Hamnps-
>eHunem!

[Mpn HeobxoanMoCTW cneayeT obpallatses 3a KoHcynbTauner 8 WEG.

Mpv NpaBunbHOM YCTaHOBKE W 9KCMyaTaummn B PeKOMEHA0BaHHbIX YCNOBKAX Npeobpasosarent
TpebytoT MUHUMAaNBHOTO TEXHUYECKOro 06CnyxnBaHus. Tabn. 6.2 CoAepXNT nepedeHb OCHOBHbIX
npoueayp M MHMOPMauUMio O MNEePUOANYHOCTM TexHM4Yeckoro obcnyxusaHus. B Tabn. 6.3
npefAcTasneHa MHopMaLyWs O NpoBepKax, KOTopble HEOOXOAVMO BbINOMHATL Yepes Kaxkable 6
MECALIeB nocne 3anycka.
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Tabn. 6.2. [lpoghnnakTN4ECKOe TEXHUHECKOE O6CIYXUBaHNE

TexHu y MNey H0CTh [AevicTBus
Yepes 40 000 Yacos
3ameHa BeHTUNATOPa sKCnyaTaLM BameHa
. MofaBatk HanpsixeHvie NUTaHVs Ha
Kaxablil roa, HauvHas ot
Ecnun o npeobpasosarens B npefenax ot 220 no 230 B
farbl BbINyCKa, ykasaHHo
npeobpasosaress y nepem. Toka, oAHoasHoe nnn TpexdasHoe,
B UAEHTUDVKALMOHHOM
XpaHutcs (He 50 1unn 60 'y B TEYEHME HE MEHEE YeM OAHOro
3 _ . | Tabnuyke npeobpazosatens
NeKTponu aKcnnyatupyetca): (cm. paan, 2.4 yaca. 3aTeM OTKIIOHUTL NUTaHVE U BbDKAATL
TVHEeCKne BbIMNOSHUTL M,DI'ESTM&)VI'KALII/IOHHHE He MeHee 24 4acoB, NPexae Yem UCMnosbL30BaTb
KOHAEHCAaTOPbI | BocCTaHOBEHVE TABIIYKM) npeo6pasoBaresb (NMOBTOPHO NOAATb Ha Hero
HanpsxkeHue)
lNpeobpazosarens
peoop WHdbopMmaLuio o npoLeaype 3ameHbl MOXXHO
1CMonb3yeTcs: OnuH pag B 10 net o
A nony4nTh B OTAENe TexHn4eckorn nogaepxkn WEG

Ta6n. 6.3. [Nepnoanyeckas nposepka oamH pas B 6 MecsLes.

[LeWicTBua ans yctpaHeHus

KomMnoHeHT HeucnpasHocTb
omnoHe! evcnpashoc HeucnpasHOCTH

OcnabneHHble BUHTbI
Knemmel, coeguHerus MoaTaHyTe
HennoTHsle coevHeHuns

BeHTI/IJ'IHTOpb\ 3arpAsHeHsbl Ounctka

OCTOPOHHUI LLYM 3aMeHNTb BEHTUNSTOP

BeHtunatops/

« | BeHtunartop He doyHKLMOHMPYeT
cuctemsl oxnaxaerns) p He dy py!

HexapaxTtepHble BuGpaLmm O4nCTUTL UMK 3aMEHUTL

Mbinb B BO3AYLUHbIX (OWbTPax

CrkonneHwve nbinu, Macna, Bnaru v T. n. OuncTka
MevatHble nnars

[MocTopoHHWit 3anax 3ameHa
Mogynb nutaHus/ CKonneHwve nNbinu, Macna, Bnarv u T. n. Ounctka
CoepmHens nuTanHms OcnabneHb! COeaMHUTENbHBIE BUHTEI MoaTaHyTb
KoHaeHcaTopb! LnHb! Ob6ecLBe4vBaHNe/NOCTOPOHHWI 3anax/yTedka anekTponmTa
MOCTOSIHHOIO TOKa =

MpenoxpannTenbHbIn KnanaH passanbLUoBaH Win CloMaH 3ameHa
(BCTaBka NoCTOSHHOrO
TOKa) Kopnyc nedopmvposaH

ObecLpeyeHne
CunoBble pe3ncTopbl 3ameHa

MoCTOpOHHMIA 3anax

Ckonnexue nbinu
Papnarop OumcTka
3arpssHeHve

(*) Bentunstop CFW500 MoxeT 6bITb NErko 3aMeHeH, Kak nokasaHo Ha Puc. 6.1.

6.5 YKA3AHUSA NO OYUCTKE

B crydyae HeoBGXooMMOCTM O4WCTKM npeobpasosartens chnefynite npveedeHHon panee
npouenype:

CucTema BeHTUNAUMK:
= OTKNo4MTE NUTaHKe NpeobpasoBarens 1 Bbbkante He meHee 10 MUHYT.

B YoanuTte CKOMNEeHUs Mbiv B BEHTUAALMOHHOM OTBEPCTVN C MOMOLLIbIO nnacTMaccoBOW LLETKK
NN TKaHW.

¥ Ynanute CKOMMeHWs mbiin ¢ pebep paamaropa W NonacTeit BEHTUNATOPa C MOMOLLbIO CTPYM
©XaToro Bo3ayxa.
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OcBo6opuTe chukcatopbl CHUMUTE BEHTUNSATOP OTcoeguHuTe Kabenb Ka6enb oTcoeguHeH
KpenneHus KpbILLKK
BEHTUNsTOpa

Puc. 6.1. CHATve BeHTUISITOpa paanaropa oOX1axaeHus
[MevaTHble Nnatbl:
= OTKNtOYMTE MUTaHKe NpeobpasosaTens 1 Bbbkante He MeHee 10 MUHYT.

m OTCcoeanHnTEe BCE nposoga ot npeo6paaoBaTenﬂ, npenBapuTesibHO MNoMeTnB KX, YTOObI
He nepenyTaTtb Npu nocnenytolemM nogko4eHnmn.

B CHMMUTE NNacTMaCcCOBYIO KPbILLKY ¥ nogkodaemsiii mogynb (cM. mas. 3 YCTAHOBKA U
NOAKIMTOHEHWE v MPUNOXXEHWE B — TEXHUHECKWE XAPAKTEPUCTKN).

® Ynanute cKonieHys mbiiv ¢ NedarHbIX niar ¢ NOMOLLbI0 aHTUCTaTUYECKON LUETKN UMnu CTpym
©KaToro Bo3ayxa.

= O69a3aTeNnbHO NCNOMNb3YNTE LUMHY 3a3eMISHNUS.
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7 BAPUAHTbI NCMOJTHEHNA N AOMNMOJTHUATEJIbHOE
OBOPYJOBAHUE

7.1 BAPUAHTbI UCMOJIHEHUNA

[MpeobpazoBartens MNPOMIBOAUTCS B PadfMyHbIX BapuaHTax KCMOMHEHUs. Takum o6pas3om,
B HEKOTOPbIX MOAENSAX MOryT OTCYTCTBOBATh OnpefeneHHble yHKLMN.

VIHcbopmaumst 0 BapuaHTax UCMONHEHMS ANS KakAon Moaenn npeobpaldoBaTens npeacrasneHa
B Tabn. 2.2.

7.1.1 ®unbTp RFI

Mpeobpaszosatenn ¢ o6o3HadYeHrem CFW500...C... MCnonb3ytoTca AN CHWKEHUS MOMEX,
nexomdalmx oT npeobpagoBaTens U BO3AEMCTBYIOLMX Ha WCTOYHWK MNUTaHWs B AvanasoHe
BbICOKMX 4acToT (>150 klu). Heobxoammo cobntopate TpeboBaHWs MO MakCUManbHO
[ONYCTUMbIM YPOBHSAM U3MYy4YeHUs, U3NOXEeHHbIM B CTaHaapTax Mo 3NeKTPOMarHUTHOM COoBMe-
cTuMocTu, Takmx kak EN 61800-3 n EN 55011. Bonee nogpobHas MHopMaLMs COLEPKUTCS
B pasg. 3.3 YCTAHOBKA B COOTBETCTBUM C EBPOMEVCKOM OVNPEKTVBOW MO 3IEKTPO-
MAFHUTHOW COBMECTUMOCTMW.

BHUMAHMUE!

[Mpn mncnonb3oBaHUM npeobpasdoBatenieil co BCTPOEeHHbIMU dunbTpamm RFI
B cetax IT (HerTpanb He 3a3emneHa wnu 3a3emneHa 4Yepes3 BbICOKOOMHbIN
pe3ncTop) crnemyeT ycTaHaBnMBaTh 3a3eMASIOLLMIA NepeknoYaTens KoHaeHca-
TOpOB BHyTpeHHero dounbTpa RFI B nonoxerve NC (kak nokadaHo Ha Puc. A.2),
NOCKOMNbKY MOAOOHbIE CETU MOryT MPUBECTU K MOBPEXAEHWIO KOHAEHCATOPOB
vnbTpa npeobpasoBarens.

7.1.2 KoachpuumeHT nomexosawmiieHHoctM Nemai

Mpeobpaszosatenn ¢ oboaHaveHnem CFW500...N1 ucnonbaytotes B cryvae HeobXoammocTu
obecneynTb ypoBeHb nomexosalmiieHHocT Nema 1 w/unu koraa Ans npoknagky npoBOAOB
npeobpasoBarens UCMob3yTCs MeTannmyeckme kabenenpoBoabl.

7.2 AOMNOJIHUTENIbHOE OBOPYAOBAHME

[ononHutensHoe o6opynoBaHne — 3T0 060pyAoBaHMe, KOTOPOE MOXET ObiTb AOMONHUTENBHO
yCTaHOBMEHO MO MECTY 3Kcnyaraumm yctTpoinctea Takum 06pas3oM, AONonHUTENbHOE 060pyao-
BaHMe MOXeT ObITb YCTAHOBEHO Ha BCEX MOAEeNsx npeobpasosarens.

[ononHutensHoe obopynoBaHne yaobHO M ObICTPO yCTaHaBMMBAeTCH Ha npeobpas3oBareslb
6narogaps npuMeHeHnto TexHonoru Plug and Play. Mocne ycTaHOBKM AOMOMHUTENBHOMO
o6opyaoBaHMa Ha npeobpasoBaTens ynpaensioLlee yCTPOMCTBO onpeaenseT MOoAenb AONOAH-
TenbHOro obopynoBaHWa 1 nepefaeT ee kof B napameTp PO027. YcTaHoBKa U Mpoyve AencTBus
C [OMONHUTENbHBIM 0O0PYAOBaHMEM AOMKHbI BbINOMHATLCS NpW 06eCTO4eHHOM npeobpa-
3oBarene. [ononHutenbHoe obopynoBaHMe MOXeT OblTb 3akasaHo He3aBWCKMMO OT Mpeod-
pasoBatens, OHO MOCTaBMAETCA B OTAENbHOW ynakoBKe, cogepxxallent camo obopypnoBaHve
1 nogpobHoe PYKOBOACTBO MO YCTaHOBKE, HACTPOWKE 1 3KCMyaTaumm.
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5

Ta6n. 7.1. Mogenv [ononHUTeNnLHOro 06opyaoBaHus

Aptukyn WEG HaumeHoBaHue

Onucanue

060pyAoBaHNe CUCTEMbI YNPaBieHus

11518579 CFW500-10S CraHgapTHbI nofkNtoHaeMbIi MOAYNb

11769748 CFW500-10D Lindbposoit noaknoyaemsii MoAynb BBOAA/BbIBOAA

11769749 CFW500-I0AD AHanoroBo-UMgPoBO NOAKIOYaeMbI MOLYNb BBOAE/BbIBOAA
11635754 CFW500-I0R Pene unpoBoro noakno4aeMoro Moayns BbiBofAa

11631564 CFW500-CUSB Mopkntoyaemsli Moayns USB

11593087 CFW500-CCAN Mopkntoyaemsii mogyns CAN

11651206 CFW500-CRS232

Mopkntovaemsiii Mofyns RS-232

11950925 CFW500-CRS485

Mopkntovaemsli Moayne RS-485

11769750 CFW500-CPDP Mopkntoyaemsii Mogyns PROFIBUS
12619000 CFW500-ENC Mopakntoyaemsin Moayns Wndpatopa M
Mogaynb chnew-namaTm
11636485 CFW500-MMF | Mogynb doneLu-namsTi
BHewHuin YMU
11833992 CFW500-HMIR MocneposatenbHbI yaaneHHsin YMIA

12330016 | CFW500-CCHMIRO1M

Kabenb nocneposatensHoro yaanexHoro YMN, 1 m

12330459 | CFW500-CCHMIR02M

Kabenb nocneposatensHoro yganexHoro YMW, 2 m

12330460 | CFW500-CCHMIRO3M

Kabenb nocneposartensHoro ynanexHoro YMN, 3 m

12330461 CFW500-CCHMIR05M

Kabenb nocneposatensHoro yaanexHoro YMW, 5 m

12330462 | CFW500-CCHMIR75M

Kabenb nocneposatensHoro yganexHoro YMW, 7,5 m

12330463 | CFW500-CCHMIR10M

Kabenb nocneposatensHoro ypanexsoro UM, 10 m

MexaHu4yeckoe o6opyaoBaHue

11527460 CFW500-KN1A Komnnekt o6opynosaruns Nemat ans tvna A (ctaHgapt ana ucnonHernns N1)
11527459 CFW500-KN1B KomnnekT ob6opynosaruns Nemat ans tvna B (ctangapt ana ucnonHeruns N1)
12133824 CFW500-KN1C Komnnekt o6opynosarus Nemat ans tvna C (ctaHpapT ans nenonHeHns N1)
12692970 CFW500-KN1D Komnnekt o6opynosanuns Nemat ans tvna D (ctaHpapT ans venonHeHys N1)
11951056 CFW500-KPCSA KoMnnekT ans skpaHMpoBaHus cunosbix kabenen — tin A

11951108 CFW500-KPCSB KoMmnnekT ans oakpaH1poBaHUs CunoBbix kabeneit — tvin B

12133826 CFW500-KPCSC KomnnekT ans akpaHuposaHusa cunosbix kabenert — tun C

12692971 CFW500-KPCSD KoMnnekT ans akpaHMpoBaHus cunosbix kabenen — tin D

12473659 - DepputoBbi cepaeyHrk M-049-03 (MAGNETEC)

12480705 - DeppuToBbIn cepaeyHrk B64290-S8615-X5 (EPCOS)

(1) O6opynosanre CFW500-ENC nprmMeHseTcs Tonbko COBMECTHO C BepCUe NporpammHoro obecnedenus He Huke 2.00.

Ta6n. 7.2. KoHopurypaums Bxoga/Bbixoga nogKIo4aeMbix Mogyes

DyHKUUMN
Moak "
Moaymb | p| Al ENC AO DOR DOT USB CAN RS-232 RS-485 PROFIBUS VICTOMHAK VieTouHuK
+10B | +24B

crwsoodos [ 4 [1[ - [ 1[4 [ 1| -] -] - 1 N ] 1
crwsootod [8 [1[ - [ [ 1 [a|-[-1 - 1 B 1 1
crwsood0aD |6 3| - [2 [ 1 |3 |- [ - [ - 1 Z ] 1
crwsooor (5 [1[ - [1[a |1 [ -[ -] - 1 Z ] 1
crwsoo-cusB |4 [1] - [+ [+ [+ [+ - - 1 N 1 1
crwsoocean |2 [1| - [ 1 [+ [+ [ - 1] - 1 Z ] 1
crwsoocrs232| 2 [1| - [ 1| 1 [ 1 [ -] - | 1 1 - Z 1
crwsooCRrs4es| 4 [2| - [ 1|2 [+ [ -] - - 2 B ] 1
crwsoo-cPoP |2 [1] - [ 1 [ 1 [ 1 | - [ - | - 1 1 N 1
crwsooENcsoo| 5 [1] 1 |1 s [ 1 [ - | - [ — 1 Z Z 1
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8 TEXHUHECKUE XAPAKTEPUCTUKHA
8.1 XAPAKTEPUCTUKUN UCTOYHUKA NMUTAHUA

VICTOYHVK NUTaHus:

= [onyck: oT =15 % go +10 %.

m YacTtoTa Toka: 50/60 'y (oT 48 no 62 'u).

= AccumeTpus dpas: < 3 % OT HOMMHANBHOMO MEeXA3HOro BXOAHOrO HaNPsHKeHWs.

m [NepeHanpsykeHne cornacHo Kateropun lil (EN 61010/UL 508C).

B HeycTaHoBMBLLEeeCs HanpshkeHne cornacHo Kareropuu |l

m He 6onee 10 nogkntodeHurt (UMKNoB BkAoYeHua nutaHms — BKJT./BbIKI1) B 4ac (1 umkn
Kakable 6 MUHYT).

B Tunmdnbin KMAO: > 97 %.

[ononHutensHas MHoOpMaUMs O TEeXHUYECKUX XxapakTepucTvkax npueegeHa B TPUSIO-
JKEHWE B — TEXHNHYECKUNE XAPAKTEPVICTUKW.

8.2 JIEKTPOHHbLIE KOMMOHEHTbI, OBLUME XAPAKTEPUCTUKU

Ta6n. 8.1. S/IeKTPOHHbIE KOMITOHEHTbI, OBLLME XapaKTepPUCTUKN

YMNPABNEHWE METOO = Tun ynpaenexus:
CkanspHoe ynpasnetwe V/f
-VVW: BekTopHoe ynpasneHve HanpshkeHnem
= PWM SVM (npocTpaHCTBEHHas BEKTOPHAs MOAYNALVS)

BbIXOOHAA
HACTOTA

OkcnnyarauvoHHsle | Ynpasnexue V/f Perynuposanve 4acTtothl BpalleHus: 1 % OT HOMWHaNbHOW YacToTbl
XapaKTepUCTUKN BpaLLieHu1s (C KoMneHcaumen NpocKarnb3biBaHWs)
= [nana3oH n3meHeHns YacToTbl Bpallerus: 1:20

Ot 0 po 500 Iy, ¢ paspetuenvem 0,015 'y

BEKTOPHOE ® PerynuposaHvie 4acToTbl BpaleHns: *1 % HOMUHaNbHOW 4acToTbl
YMNPABIEHNE BpaLLeHms
(VVW) = [lnanasoH n3meHeHns YacToTsl BpaLlexus: 1:30
BXOdb! AHANIOTOBbIVI  |m 1 130nMpoBaHHsbIv Bxof. YposHu: ot 0 o 10 B unun ot 0 go 20 MA unwm ot 4
no 20 MA
= [lorpeluHocTb BCneacTsme HennHerHocTu < 0,25 %
= [MonHoe conpotmenenve: 100 kKOM ans Bxopa Hanpsxerus, 500 kOm ans
TOKOBOrO BXOAa
® HacTtpavBaemble yHKLWN
® MakcumanbHo gonycTrmoe HanpskeHue Ha sxofe: 30 B nocT. Toka
LIN®POBLIE B 4 undposbIx BXoAa
® HacTtpansaemble OyHKLMM:

—-B036Y>A. BbICOK. ypoBHeM curtana (PNP):
Makc. H13K. ypoeeHb 15 B nocT. Toka.
MUH. BbICOK. ypoBeHb 20 B nocT. Toka
-B036YX[. HU3K. ypoBHeM curHana (NPN):
MaKc. H13K. ypoBeHb 5 B nocT. Toka.
MUH. BbICOK. ypoBeHb 9 B nocT. Toka
® Makc. BxogHoe HanpsbkeHve 30 B nocT. Toka
BxogHon Tok: 4,5 MA
®  MakcuMmarnbHblii BXOOHOW TOK: 5,5 MA
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T

BbIXOdbl ©)

AHATIOrOBbIN

1 M30NMPOBaHHbIN BbIxod. YpoBHM oT O o 10 B unm ot 0 go 20 MA unu
oT 4 o 20 MA

[MorpellHocTb BCneacTBme HenuHenHocTn < 0,25 %

HacTpaviBaemble pyHKLMN

RL > 10 kOm (oT 0 go 10 B) mnm RL < 500 Om (o1 0 go 20 mA/oT 4
110 20 MA).

BbIXOfb! )

PENE

1 pene ¢ koHTaktom NA/NF

MakcumanbHoe HanpskeHve: 240 B nepem. Toka
MakcumanbHbii Tok: 0,5 A

HacTtpaviBaemble pyHKLMN

TPAH3NCTOP

1 M30MMPOBaHHbIA LMDPOBOI BbIXOM, OTKPLITHIN paavatop (B kadecTse
OMOPHOrO HaMPsHKeHa McronbayeTcs 24-B nocT. Toka)

MakcumanbHsii Tok 150 MA®™ (MakcumansHas MoLHOCTL 24-B nocT. Toka)
VICTO4HVKA NUTaHNS

HacTpavisaemble dyHKLMN

NCTOYHMK
MNTAHVA

24-B nocT. Toka =15 % +20 %. MakcumarnbHas MOLLHOCTL: 150 MA®™)
10-B nocT. Toka. MakcumansHas MOLLHOCTL: 2 MA

OBMEH JAHHBLIMI

UHTEP®ENC
RS-485

V3onvposaHHbiin RS-485
Mpotokon  Modbus-RTU ¢
38,4 kbuT/C

MaKCVMasnbHOM  CKOPOCTbIO  Nepepaqt

BE3OMACHOCTb

SALLMTA

MexdasHblit TOK Neperpy3kun Ha BbIXOAe

Tok neperpysku Mexay asoi 1 3a3eMneHVem Ha BbIxoae
Hwuskoe/BbICOKOE HanpshkeHve

MpeBbileHe TemnepaTypbl B paanaTope oxnaxaeHVs
MpeBbileHe Harpyskun Ha fsuratens

MpesbileHne Harpysku B cunosom moayne (IGBTs)
BHeluHss HencnpaBHOCTb/OLLNOKA

Owwmbka HacTpOKKM

YENOBEKO-
MALUVHHBI
VIHTEP®ENC
(M)

CTAHOAPTHbIN
4mm

9 knasuw: Start/Stop, cTpenka BBepx, CTPenka BHU3, HarpasneHve
BpaLLeHus, Jog, Local/Remote, BACK/ESC 1 ENTER/MENU
XKK-ANCINEN

MpocMoTp/pepakTrpoBaHe BCex napaMeTpoB

TOYHOCTb MHAMKAUMN:

—TOK +5 % OT HOMUHANBHOrO TOKa

—paspeluenune vactotsl: 0,1 My

KOPTIYC

IP20

Mogenu Tvnos A, Bu C

NEMA1/IP20

Mopenu Tunos A, B 1 C ¢ komnnektom NEMA1

(*) KonnyecTtBo u/vnu Brgsl aHanoroBbIx/LPOBLIX BXOAOB/BbIXOLOB MOMYT OTAINYATLCS. B 3aBUCUMOCTM OT NPYMEHSieMOro
nopknio4aeMoro Moayns (fononHuTensHoe obopynosaHue). B npembigyllen Tabnvue paccmatpuBancs CTaHaapTHbIN
nopknio4aembln Moayns. bonee noapobHbie cBedeHVs MO JaHHOMY BOMPOCY COAEPXaTCs B PYKOBOACTBE MO HACTPOVIKE
N B PyKOBOACTBE MO 3KCryataymm gOnonHUTENBHOro oﬁopyuoaaqu VN Ha KOMNakT-AnCKe.

(**) Ons makcumansHon MolHocTr 150 MA HEOOXOAMMO Y4NTbIBATE AOMONHUTENBHYIO HArpy3KYy UCTOYHUKA NUuTaHns 24 B
1 BbIXO[a TpaH3ncTopa, T. €. B CyMMe NoTpebnsemas M1 MOLLHOCTb He AomkHa npesbiwats 150 MA.
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8.2.1 HopmaTtuBebl 1 cTaHAapThl

Ta6n. 8.2. HopmaTtuBbl u cTaHAaPTbI

CTAHOAPTBI
BE3OMACHOCTU

UL 508C — O6opynosaHue npeobpasoBanuns aHepriu.

UL 840 — KoopavHaums W30MsuMK, BKOYas 3a30Ppbl W PACCTOSHWA yTeudku Ans
9NeKTPOOBOPYAOBAHNS.

EN 61800-5-1 — CucTeMbl CUMOBbIX 3NEKTPUYECKUX MPUBOAOB C  Perynvpyemoi
ckopocTblo. Yactb 5-1. TpeGoBanus 6€30MacHOCTW, SNEKTPUYECKME, TepMUYecKne
1 9HepreTnyeckmne

EN 50178 — O6opyaoBaHue [1% CUMNOBbIX 3/1EKTPOYCTAaHOBOK C  3NEKTPOHHOWM
TEXHONOTNYECKON OCHACTKOW.

EN 60204-1 — BesonacHocTb MallvH. OnekTpoobopyfoBaHve MaluuH 1M MeXaHU3MOB.
YacTb 1. O6Lme TpeboBaHus.

MpumeyaHune: [ns TOro, 4TOObI MallMHa COOTBETCTBOBana TPeGOBaHWAM [aHHOro
cTaHpapTa, NPoW3BOAMTENb AOMKEH YCTAHOBUTb Ha HEM YCTPOWCTBO aBapuiHOro
OTKIIOYEHVIS 1 060PYAOBaHVIE AR OTKIIOYEHUS OT NUTAIOLLIEN CETH.

EN 60146 (IEC 146) — NonynpoBoaHWKOBbIe Npeobpas3osareni.

EN 61800-2 — CucTeMbl CUNOBbIX 3MEKTPOMNPYBOAOB C PErYIMPYEMOI CKOPOCTbI0. YacTb
2. Obuwwe TpeboaHvs. HOMUHANbHbIE TEXHWHYECKWE XapaKTepUCTUKM HU3KOBOMbLTHBIX
CUCTEM CUMOBbIX SNEKTPONPUBOLAOB NEPEMEHHOMO TOKA C PEryNIMPYEeMON 4acToToM

CTAHOAPTbI B
ONEKTPOMAIHATHOM
COBMECTVMOCTW
(EMC)

EN 61800-3 — CucTeMbl CWNOBbIX 3MEKTPOMPUBOAOB C PErYIMPYEMO CKOPOCTbIO.
YacTb 3. CraHpapTHble TPeBOBaHWA K 3NEKTPOMArHUTHOM COBMECTUMOCTU MPOAYKLMN
1 crelmarnbHble MeTofbl UCTbITaHWIA.

EN 55011 — OGopyaoBaHvue  MNPOMbILLNEHHOE,  Hay4HO-MUCCefoBaTensCKoe
1 MeguumHekoe (ISM). XapakTepuCTUKM paarvodacToTHbIX NoMex. [pefenbHble 3HaYeHns
1 METOfbI 3MEPEHNS XapaKTEPUCTVIK PavionoMex.

CISPR 11 — CoBMECTUMOCTb TEXHUHECKVX CPEeACTB dMeKTpomarHuTHas. Paguonomexn
VHAOyCTPYanbHble  OT  MPOMbILLMNEHHBIX, Hay4HbIX, MEAUUMHCKUX ¥ ObIToBbIX (ISM)
BbICOKO4ACTOTHbIX YCTPOMCTB. HOPMbI U METOABI UCbITAHNIA

EN 61000-4-2 — OnekTpomarHuTHas coBmecTumocTb (EMC) — Yacts 4: MeToawku
UCMbITaHWA 1 nU3Meperuin. — Pasfgen 20 VcnbiTaHMe Ha  HEBOCMPUMMYMBOCTb
K 3eKTpOCTaTN4eCKOMY paspsiay.

EN 61000-4-3 — OnekTpomarHuTHas coBmecTuMocTb (EMC) — Yacte 4: MeToawku
UCMbITaHW 1 namepeHuin. — Paspgen 3: VicnbiTanus Ha  HEBOCMPUMMHYMBOCTL
K PanO4aCcTOTHBIM SNEKTPOMArHUTHBIM MOMAM U3YHEHIS.

EN 61000-4-4 — OnekTpomarHuTHas coBmecTuMocTb (EMC) — Yacte 4: MeToawku
UCMbITaHW 1 M3Mepernin. — Pasaen 4: Vcnbitanns Ha yCTOMYMBOCTb K HAHOCEKYHOHbIM
MMMYNbCHBIM MOMEXaM.

EN 61000-4-5 — OnekTpomarHuTHas coBmecTuMmocTb (EMC) — Yacte 4: MeToawku
UCNbITaHW 1 3mepeHunin. — Paszen 5: MoMexo3alLWLLEHHOCTb OT NepeHanpsXkeHns.

EN 61000-4-6 — OnekTpomarHuTHas coBmecTuMocTb (EMC) — Yacte 4: MeToawku
UCMbITaHUA 1 M3Meperuin. — Pasaen 6: [MoMexo3alMLLeHHOCTb OT  BO3MYLLIEHUIA,
BbI3BAHHbIX BO3LECTBMEM PAAMOHACTOTHBIX MOMen

CTAHLAPTHI,
KACAIOLLIMECS
MEXAHVHECKOW
KOHCTPYKLMN

EN 60529 — Ctenenu 3awmTbl, obecnevmsaemsie obonoykamu (Koa IP)
UL 50 — O60n04kun ansa anekTpoobopynosaHms
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JmE Riepilogo Revisioni

Le informazioni di seguito descrivono le revisioni effettuate in questo manuale.

Revisione Descrizione Capitolo
00. Prima edizione. -
01. Revisione generale e inclusione dei nuovi modelli. =

NOTA!
@ | parametri predefiniti dei convertitori CFW500 sono impostati come descritto
di seguito:
m 60 Hz per i modelli senza filtro interno.
m 50 HZ per i modelli con filtro interno (verificare il codice smart
ad esempio: CFW500A04P3S2NB20C2).

Qualora la frequenza di alimentazione fosse diversa dalla frequenza predefinita
(verificare PO403), & necessario eseguire la seguente impostazione:

m P0204 = 5 per 60 Hz.

m P0204 = 6 per 50 Hz.

E necessario impostare questi parametri solo una volta.

Consultare il manuale di programmazione della CFW500 per ulteriori dettagli
circa I'impostazione del parametro P0204.

ATTENZIONE!
Controllare la frequenza della tensione di alimentazione.
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Istruzioni di Sicurezza

1 ISTRUZIONI DI SICUREZZA

Questo manuale contiene le informazioni necessarie per I'uso corretto del convertitore di frequenza
CFW500.

E stato sviluppato per essere utilizzato da persone con formazione tecnica o qualificazione
appropriata per gestire questo tipo di apparecchiature. Queste persone devono seguire le istruzioni
di sicurezza definite dagli standard locali. L'inottemperanza delle avvertenze di sicurezza puo
causare rischi di decesso e/o danni alle attrezzature.

1.1 AVVERTENZE PER LA SICUREZZA IN QUESTO MANUALE
PERICOLO!
Le procedure raccomandate in questo avviso mirano a proteggere I'utente contro
decesso, gravi lesioni ed ingenti danni materiali.

ATTENZIONE!
& Le procedure raccomandate in questo avviso mirano a prevenire danni materiali.

NOTA!
@ Le informazioni citate in questo awviso sono importanti per la giusta comprensione
e il buon funzionamento del prodotto.

1.2 AVVERTENZE PER LA SICUREZZA DEL PRODOTTO

Tensioni elevate presenti.

Componenti sensibili alle scariche elettrostatiche. Non toccarle.

E richiesto il collegamento alla messa a terra di protezione (PE).

Collegamento dello schermo alla messa a terra.

b
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1.3 RACCOMANDAZIONI PRLEIMINARI

PERICOLO!

Scollegare sempre |'alimentazione elettrica generale prima di sostituire qualsiasi
componente elettrica associato al convertitore.. Molti componenti possono
restare carichi con tensioni elevate e/o in movimento (ventilatori), anche dopo
che l'ingresso di alimentazione CA ¢ scollegato o spento. Attendere per almeno

dieci minuti, al fine di garantire lo scarico completo dei condensatori. Collegare
sempre il punto di messa a terra del convertitore alla messa a terra di protezione.

NOTE!

@ m | convertitori di frequenza possono interferire con altre apparecchiature
elettroniche. Rispettare le raccomandazioni del capitolo 3 INSTALLAZIONE E
COLLEGAMENTO per ridurre al massimo tali effetti.

m Leggere l'intero manuale prima di installare o utilizzare questo convertitore.

ATTENZIONE!
Le schede elettroniche contengono componenti sensibili alle scariche
elettrostatiche.
Non toccare direttamente i componenti o i connettori. Se necessario, toccare
prima il punto di messa a terra del convertitore che deve essere collegato alla
messa a terra di protezione o utilizzare una cinghia di messa a terra adeguata.

PERICOLO!
Pericolo di schiacciamento
Al fine di garantire la sicurezza in applicazioni di sollevamento, devono essere

installati dispositivi elettrici € / 0 meccanici all'esterno del convertitore per la
protezione contro la caduta accidentale del carico.

>

PERICOLO!

& Questo prodotto non & stato progettato per essere utilizzato come elemento

di sicurezza. Bisogna adottare delle misure aggiuntive al fine di evitare danni
personali e materiali.
Il prodotto & stato fabbricato sotto stretto controllo di qualita, tuttavia, se installato
in sistemi in cui un suo errore pud causare rischi materiali o personali, ci devono
essere dispositivi aggiuntivi di sicurezza esterna che garantiscano condizioni
di sicurezza in caso di non funzionamento del prodotto, prevenendo incidenti.
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2 INFORMAZIONI GENERALI

2.1 SUL MANUALE

Questo manuale contiene informazioni per la corretta installazione e funzionamento del convertitore,
nonché sulle procedure di start-up, sulle principali caratteristiche tecniche e su come identificare
i pitt comuni problemi dei diversi modelli di convertitore della linea CFW500.

ATTENZIONE!
Il funzionamento di questo apparecchio richiede istruzioni di installazione

e funzionamento dettagliate riportate nel manuale d'uso, nei manuali di
programmazione e comunicazione. Il manuale d'uso e la scheda di consultazione
rapida dei parametri vengono forniti all'acquisto del convertitore, mentre le
guide sono fornite con i rispettivi accessori. Altri manuali sono forniti solo su
CD-ROM, fornito insieme al convertitore o che pud essere scaricato dal sito
web di WEG - www.weg.net. Tale CD deve essere sempre conservato insieme
all'apparecchiatura. E possibile richiedere una copia stampata dei file disponibili
sul CD presso il proprio rivenditore locale WEG.

NOTA!

@ L'intenzione di questo manuale non & quella di presentare tutte le possibilita di
applicazione del CFW500, cosi come WEG non puo essere ritenuta responsabile
per I'uso del CFW500 non basato su questo manuale.

Parte delle cifre e delle tabelle sono disponibili nelle appendici, che si dividono in APPENDICE
A - DATI e APPENDICE B — CARATTERISTICHE TECNICHE. Le informazioni sono disponibili
in tre lingue.

2.2 RIGUARDO AL MANUALE CFW500

Il convertitore di frequenza CFW500 &€ un prodotto ad alta prestazione che permette il controllo
della velocita e della coppia di motori ad induzione a tre fasi. Questo prodotto fornisce all'utente le
opzioni di controllo vettoriale (VVW) o scalare (V/f), entrambi programmabili in base all'applicazione.

Nella modalita vettoriale (VVW), I'operazione € ottimizzata per il motore in uso, ottenendo una
prestazione migliore in termini di regolazione della velocita.

LLa modalita scalare (V/f) & consigliata per applicazioni pit semplici, come ad esempio |'attivazione
della maggior parte delle pompe e dei ventilatori. La modalita V/f viene utilizzata quando pit motori
vengono attivati simultaneamente da un convertitore (applicazioni multi motore).

Il convertitore di frequenza CFW500 ha inoltre funzioni di PLC (Programmable Logic Controller)
tramite la funzione (integrata) SoftPLC. Per ulteriori dettagli in merito alla programmazione di
queste funzioni, fare riferimento al manuale utente SoftPLC del CFW500.

| principali componenti del CFW500 possono essere visualizzati nel diagramma a blocchi Figura
2.1 per i Fotogrammi A, B, e C, e Figura 2.2 per il Fotogramma D.
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Rettficatore 88 Convertitore con YY ¥
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PE o8 & § retroazione di corrente
5° T PE
1S = E
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=3 O =
2 =S
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S 5% . A
52 Alimentazione
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|~ TcontROLLO T T T T T T T T T T T T T T T T n
Forniture per elettronica e interfacce tra
potenza e controllo
Processore
\LiM (remotol@ “RISCY EEPROM
32 bit (memoria)

CONTROLLO
PLUG-IN STANDARD

-

PC RS-485
Interfacce
Software WLP (RS-232,
SUPERDRIVE © RS-485 Utente
MODBUS oUsB) Scheda
plug-in

Ingressi digitali

(da Di1a DI4) ©

Ingresso

analogico
(A1) O

(* I numero di ingressi/uscite digitali/analogiche, cosi come altre risorse, possono variare a seconda del modulo plug-in

-
<>

Tensione di
alimentazione 10 V

Alimentazione 24 V

Uscita

analogica
(AO1) 0

Uscita digitale

DO1 (RL1)

'
A 1 Schedadimemoria |
: (MCard)

Accessorio

Uscita digitale
DO2 (TR)

@ = Interfaccia uomo-macchina

utilizzato. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla guida fornita con I'accessorio o il CD-ROM.
(**) Non disponibile nel fotogramma A.

Figura 2.1: Diagramma a blocchi di CFW500 per Fotogrammi A, Be C
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(*) Il numero di ingressi/uscite digitali/analogiche,

Figura 2.2: Diagramma a blocchi di CFW500 per Fotogramma D.
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cosi come altre risorse, possono variare a seconda del modulo plug-in
utilizzato. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla guida fornita con I'accessorio o il CD-ROM.

(**) Non disponibile nel fotogramma A.
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2.3 NOMENCLATURA
Tabella 2.1: Nomenclatura del convertitore CFW500
Identificazione del Modello Tasso di Livello di
Prodotto| Freno tezi P Versione |Versione Software
e Serie |Fotog: Corrente N 0| Tensi * B2 e Emlssuoni Hardware Special
ma  Nominale diFasi |Nominale| (Y] Condotto (*)
:Sd, crwsoo| A oo | T 4 | nB | 20 c2 -
Si veda Tabella 2.2. Vuoto = Standard
= NB = senza frenatura dinamica Sx =_s0ﬂware
_-g speciale
§ DB = con frenatura dinamica Vuoto = modulo plug-in standard
% CPWS00 26~ poo HOO = senza plug-in
N Vuoto = ddisfa i livelli dell
8 N1 t: efrmadietto Nema1 (tipo 1 secondo UL) (tasso di t euronigsiogzndisrgtta‘s ativeli dele norme per
protezione i
C2 0 C3 = come da categoria 2 (C2) o 3 (C3)
do | IEC IP20;
secondoa norma ) di IEC 61800-3, con filro RFl interno

(*) Le opzioni disponibili per ogni modello sono nella Tabella 2.2.

Tabella 2.2: e opzioni disponibili per ogni campo della nomencilatura in base alla tensione e corrente
nominale del convertitore

Opzioni Disponibili per I'ldentificazione Rimanente
Corrente . Codici dei Convertitori
Foto- . " o 1 . Tensione - —
Nominale di N° di Fasi . ) Livello di .
gramma Uscita Nominale Tasso di L Versione
'sci Freno . Emissione
Protezione Hardware
Condotto
01P6 =16 A
02P6 =26 A Vuoto o C2
A NB uoto o
04P3 =43 A |S = alimentazione
07P0O=7.0A monofase Vuoto o C3
07P3=7.3A
B DB C2
10PO=10A
01P6=16A
A 02P6 =26 A B = monofase NB
04P3=4.3A o alimentazione
OTP3=73A trifase 2=200...240V
B DB
10PO=10A Vuoto
07P0O=7.0A
A NB
09P6 = 9.6 A
B 16P0 = 16 A ) ‘
c 24P0 = 24 A T= ahrrl\entazwone
trifase Vuoto o
D 28P0 =28 A DB 20 o N1 HOO
D 33P0 =33 A Vuoto o C3
D 47P0 =47 A
01PO=1.0A
01P6 =16 A
Vuoto o C2
A 02P6 =26 A NB
04P3 = 4.3 A i ‘
06P1 =61 A |- aimentazione Vuoto 0 G3
trifase
02P6=2.6 A
B 04P3 =43 A 4 =380...480 V DB Vuoto o C2
06P5 =6.5A
10PO=10A Vuoto o C3
14P0 =14 A | T = alimentazione
(¢} 16PO= 16 A trifase DB Vuoto o C2
D 24P0 =24 A = ali i
T ahmentazwone DB Vuoto 0 C3
D 31P0=31A trifase
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2.4 ETICHETTE DI IDENTIFICAZIONE

Ci sono due etichette di identificazione, una targa completa, che si trova sul lato laterale del
convertitore e un'etichetta sempilificata sotto il modulo plug-in. L'etichetta sotto il modulo plug-
in permette I'identificazione delle caratteristiche pit importanti del convertitore anche in caso di
convertitori montati uno accanto all'altro. Per maggiori dettagli sulla posizione delle etichette, si

veda la Figura A.2.

J Modello (codi rt
CFVB0OADPETANBROC) <1 vt aorvrtiong)
Numero di serie —» SERIAL#: 1324567890 03H <— Data di produzione
Ordine di — OP.: 87654321 MAT.: 12345678 <4— Elemento di
produzione TINE OUTPUT conservazione WEG
Dati di ingresso > | INEA SALIDA < Dati di ingresso
nominali (tensione, REDE SAIDA nominali (tensione,
corrente e frequenza) 200 - 240V AC| 0..REDE/LINE | corrente e frequenza)
1~ 8,8A XX -0
3~ 19AXX | 3~ XX16AXX §8
50-60HzX 0-300HzX Eg
O CEQE
LISTED ==
N [=<
!ND.fggg. EQ ; g
MADE IN BRAZIL N
HECHO EN BRASIL ~
FABRICADO NO BRASIL
J

Etichetta laterale del CFW500

Modello (codice smart

Elemento CFWS500A02P6T4NB20C2 del convertitore)
conservazione 12345678
Numero di serie 1324567890 03H Data di produzione

Etichetta anteriore del CFW500 (sotto il modulo Plug-In)

Figura 2.3: Descrizione delle etichette di identificazione su CFW500

2.5 RICEZIONE E CONSERVAZIONE

Il CFW500 viene fornito imballato in una scatola di cartone. Su tale imballaggio si trova un'etichetta
di identificazione identica a quella attaccata sul lato del convertitore.

Verificare:
m Se i dati identificativi del CFW500 corrispondono al modello acquistato.

m Eventuali danni subiti durante il trasporto.

Segnalare immediatamente eventuali danni al vettore.
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Se il CFW500 non viene installato a breve, conservarlo in un luogo pulito e asciutto (temperatura
tra -25°C e 60°C (-77°F e 140°F)), coperto in modo tale che venga evitato I'accumulo di polvere
al suo interno.

ATTENZIONE!
Quando il convertitore viene conservato per un lungo periodo, si rende necessario

riformare il condensatore. Fare riferimento alla procedura raccomandata nella
sezione 6.4 MANUTENZIONE PREVENTIVA — del presente manuale.
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3 INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTO

3.1 INSTALLAZIONE MECCANICA

3.1.1 Condizioni Ambientali

Evitare:

m | 'esposizione diretta alla luce del sole, pioggia, elevata umidita o aria marina.
® Liquidi o gas infiammabili o corrosivi.

m Vibrazione eccessiva.

m Polvere, particelle metalliche o nebulizzatori.

Condizioni ambientali ammesse per il funzionamento del convertitore:

m Temperature circostante del convertitore: da -10°C (14 °F) alla temperatura nominale specificata
nella Tabella B.2.

m Per temperature circostanti al convertitore superiori alle specifiche di cui sopra, € necessario
applicare un 2% di riduzione della corrente per ogni grado Celsius, limitato ad un incremento
di 10°C (50° F).

= Umidita relativa dell'aria: tra 5% e 95% senza condensa.

= Quota massima: fino a 1000 m (3.300 ft) - condizioni nominali.

= Da 1000 m a 4000 m (da 3.300 ft a 13.200 ft) - 1% riduzione della corrente per ogni 100 m
(328 ft) al di sopra di 1000 m di altitudine.

m Da 2000 m a 4000 m (da 6.600 ft a 13.200 ft) sopra il livello del mare - riduzione della tensione
massima (240 V per modelli 200 ...240 V e 480 V per modelli 380 ... 480 V) dell'1,1% per ogni
100 m (830 ft) al di sopra di 2000 m (6,600 ft).

m Grado di inquinamento: 2 (secondo EN 50178 e UL 508C), con inquinamento non conduttivo.
La condensa non deve creare conduzione attraverso i residui accumulati.

3.1.2 Posizionamento e Montaggio

Le dimensioni esterne € la foratura per il montaggio, nonché il peso netto (massa) del convertitore
sono presentati nella Figura B.1. Per ulteriori dettagli su ogni fotogramma, fare riferimento alla
Figura B.4, Figura B.5, Figura B.6 e Figura B.7.

Montare il convertitore in posizione verticale su una superficie piana e verticale. In primo luogo,
posizionare le viti sulla superficie dove verra installato il convertitore, installare il convertitore e
quindi serrare le viti rispettando la coppia massima per le viti indicate nella Figura B.1.

Lasciare le distanze minime indicate nella Figura B.2, per permettere la circolazione dell'aria di
raffreddamento. Non installare componenti sensibili al calore proprio sopra il convertitore.
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minima A + B (come dalla Figura B.2) e fornire una piastra deflettore d'aria in
modo che il calore che sale dal convertitore di fondo non influenzi il convertitore
superiore.

m Fornire condutture indipendenti per la separazione fisica del segnale, del
comando e dei cavi di alimentazione (vedere la sezione 3.2 IMPIANTO
ELETTRICO).

ATTENZIONE!
® Quando si installano due o piu convertitori in verticale, rispettare la distanza

3.1.2.1 Montaggio dell'Armadio

Per i convertitori installati all'interno di armadi o cassoni metallici, fornire un esaurimento adeguato,
in modo che la temperatura rimanga entro I'intervallo consentito. Consultare le potenze dissipate
nella Tabella B.2.

Come riferimento, la Tabella 3.1 mostra il flusso dell'aria di ventilazione nominale per ogni
fotogramma.

Metodo di raffreddamento: ventola con flusso d'aria verso I'alto.

Tabella 3.1: Flusso d'aria del ventilatore

Fotogramma CFM I/s m?%/min
A 20. 9,4, 0,56
B 30 14,1 0,85
C 30 14,1 0,85
D (T2)* 100 47,2 2,83
D (T4)* 80 37,8 2,27

(*) T2 - CFW500 Fotogramma D come 200 V (200...240 V).
(*) T4 - CFW500 Fotogramma D come 400 V (380...480 V).

3.1.2.2 Montaggio di Superficie
Figura B.2 illustra la procedura per I'installazione del CFW500 sulla superficie di montaggio.
3.1.2.3 Montaggio su Guida DIN

Nei fotogrammi A, B e C, il convertitore CFW500 pud inoltre essere montato direttamente su
una guida da 35 mm secondo DIN EN 50.022. Per questo montaggio, € necessario innanzitutto
posizionare il blocco® verso il basso e poi posizionare il convertitore sulla guida, posizionare il
blocco® in su, fissando il convertitore.

(*) Il blocco di fissaggio del convertitore sulla guida & indicato con un cacciavite nella Figura B.2.

3.2 IMPIANTO ELETTRICO

PERICOLO!
m Le seguenti informazioni sono soltanto una guida per una corretta installazione.
Rispettare le normative locali vigenti per gli impianti elettrici.

m Assicurarsi che I'alimentazione sia scollegata prima di iniziare I'installazione.
m || CFW500 non deve essere usato come dispositivo di arresto di emergenza.
Fornire altri dispositivi per tale scopo.
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ATTENZIONE!
m | a protezione da corto circuito allo stato solido integrale non fornisce protezione

del circuito derivato. Deve essere predisposta la protezione del circuito di
derivazione in conformita con le normative locali vigenti.

3.2.1 Identificazione dei Morsetti di Alimentazione e dei Punti di Messa a Terra

| morsetti di alimentazione possono essere di diverse dimensioni e configurazioni, a seconda del
modello del convertitore, come da Figura B.3. La posizione dei collegamenti di alimentazione,
messa a terra e controllo viene mostrata nella Figura A.3.

Descrizione dei morsetti di alimentazione:

m L/L1, N/L2 e L3 (R, S, T): alimentazione CA. Alcuni modelli di tensione 200-240 V (vedere
I'opzione di modelli nella Tabella B.1) possono operare in 2 o 3 fasi (convertitori monofase/
trifase) senza la riduzione della corrente nominale. In questo caso, I'alimentazione CA pud
essere collegata a due dei tre terminali d'ingresso indistintamente. Solo per i modelli monofase,
la tensione di alimentazione deve essere collegataa L /L1 e N/L2.

= U, V, W: collegamento del motore.

m -UD: polo negativo della tensione del bus CC.
® BR: collegamento della resistenza di frenatura.
m -UD: polo positivo della tensione del bus CC.

m DCR: connessione all'induttore esterno con collegamento in CC (opzionale). Disponibile solo
per i modelli 28 A, 33 A, 47 A/200-240 V e 24 A e 31 A/380-480 V.

La coppia massima di morsetti di alimentazione e punti di messa a terra deve essere verificata
nella Figura B.3.

3.2.2 Cablaggio di Alimentazione e Messa a Terra, Interruttori e Fusibili

ATTENZIONE!
m Utilizzare capicorda adeguati per i cavi di collegamento di alimentazione e

messa a terra. Fare riferimento alla Tabella B.1 per il cablaggio consigliato,
interruttori e fusibili.
= Mantenere le apparecchiature sensibili e il cablaggio ad una distanza minima
di 0,25 m dal convertitore e dai cavi che collegano il convertitore al motore.
m Non e raccomandato I'uso di mini interruttori (MDU) a causa del livello di
azionamento del magnete.
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ATTENZIONE!

Dispositivo a corrente residua (RCD):

m Durante l'installazione di un RCD per proteggersi dallo shock elettrico,
solamente i dispositive con una corrente di scatto di 300 mA devono essere
utilizzati sul lato di alimentazione dell'inverter.

m In base al tipo di installazione (lunghezza del cavo del motore, tipo di cavo,
configurazione multimotore ecc.), la protezione RCD potrebbe essere attivata.
Contattare il fabbricante del RCD per selezionare il dispositivo pit idoneo da
utilizzare con gli inverter.

NOTA!

m | calibri dei fili elencati nella Tabella B.1 sono valori orientativi. Si devono
considerare le condizioni di installazione e la caduta di tensione massima
consentita per il corretto dimensionamento del cablaggio.

m Al fine di soddisfare i requisiti UL, utilizzare fusibili ultra rapidi alla fornitura di
convertitori con una corrente non superiore ai valori presentati nella Tabella B.1.
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3.2.3 Connessioni di Alimentazione

R[s [t Judprlrudu]v]w

E — PE|
®
J_—PE
R N
R : :
S R -
T T
. . . [—— ' — '
Alimentazionein Interruttore  *--------*
ingresso sezionatore  FUsiDili

(*) I terminali di potenza -Ud, BR e + Ud non sono disponibili in modelli di fotogramma A.

(a) Fotogramma A,Be C

R|s]t[udsrl-udpcr|u] vIwl—
PE|

Schermo

PE
[ PE
R R
§ ———+—H=t
T :...__l : —J :
Alimentazionein Interruttore  *--------*
ingresso sezionatore  Fusibili

(b) Fotogramma D

Figura 3.1: (a) e (b) Collegamenti di alimentazione e messa a terra
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3.2.3.1 Connessioni d'ingresso

PERICOLO!

Fornire un dispositivo di disconnessione per I'alimentazione del convertitore. Tale
dispositivo deve interrompere I'alimentazione quando necessario (ad esempio
durante la manutenzione).

>

ATTENZIONE!
L'alimentatore che alimenta il convertitore deve avere un neutro a terra. In caso
di reti informatiche, seguire le istruzioni descritte nell'articolo 3.2.3.3 Reti IT.

NOTA!

u La tensione di alimentazione in ingresso deve essere compatibile con la
tensione nominale del convertitore.

m Non sono necessari condensatori di rifasamento all'ingresso del convertitore
(L/L1,N/L2,L30R, S, T)enon devono essere installati in uscita (U, V, W).

® =

Capacita di alimentazione

m Adatto per I'uso in circuiti capaci di fornire non pit di 30.000 A, simmetrica a 200 V 0 480 V
massimo, quando protetto da fusibili, come specificato nella Tabella B.1.

3.2.3.2 Induttore dell Collegamento CC/Reattanza dell' Alimentazione

In una linea generale, i convertitori della serie CFW500 possono essere installati direttamente
nell'alimentazione, senza reattanza nella fornitura. Tuttavia, verificare quanto segue:

= Al fine di evitare danni al convertitore e garantire la vita utile prevista, € necessario avere un
impedenza minima che fornisca una caduta di tensione di alimentazione in ingresso di 1%. Se
I'impedenza di alimentazione di ingresso (a causa dei trasformatori e del cablaggio) € al di sotto
dei valori elencati in questa tabella, si consiglia I'uso della reattanza nell'alimentazione diingresso.

m Per il calcolo della reattanza di alimentazione in ingresso necessaria per ottenere la caduta di
tensione percentuale desiderata, utilizzare:

L=1592.AV. Ve [uH]

s, rat *

Considerando:
AV - caduta desiderata dell'alimentazione di ingresso, in percentuale (%).

V, - tensione della fase in ingresso convertitore, in volt (V).
Is .« - uscita corrente nominale convertitore
f - frequenza di alimentazione in ingresso.
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3.2.3.3 Reti IT

ATTENZIONE!
Quando si utilizzano convertitori con filtro RFl interno in reti IT (neutro non a terra

0 con messa a terra attraverso un alto valore ohmico della resistenza), impostare
sempre l'interruttore di messa a terra dei condensatori del filtro RFI interno alla
posizione NC (come indicato nella Figura A.2), in quanto tali tipi di rete causano
danni ai condensatori del filtro del convertitore.

3.2.3.4 Frenatura Dinamica

NOTA!
La frenatura dinamica e disponibile dal fotogramma B.

Fare riferimento alla Tabella B.1 per le seguenti specifiche della frenatura dinamica: corrente
massima, resistenza, corrente efficace (*) e calibro del cavo.

Contattore
Allmer]ta2|one P IS
in !
1 T
ingresso T
1
1
i
1l
—
LT

BR +Ud

Rele lx ... e

Alimentazione
di
commando

Termostato Resistenza

di frenatura

M

Figura 3.2: Installazione della resistenza di frenatura

(*) La corrente di frenatura efficace puo essere calcolata come segue:
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t (min)

br

5

efficace lmax \/

Visto che: t,, corrisponde alla somma dei tempi di azionamento di frenatura durante il ciclo piu
grave di cinque minuti.

La potenza della resistenza di frenatura deve essere calcolata considerando il tempo di
decelerazione, l'inerzia del carico e della coppia resistente.

Procedura per utilizzare la frenatura dinamica
m Collegare la resistenza di frenatura tra i morsetti di alimentazione + Ud e BR.

m Utilizzare un cavo intrecciato per il collegamento. Separare questi cavi dal cablaggio di segnale
e di controllo.

m Dimensionare i cavi in base all'applicazione, rispettando le correnti massime ed efficaci.

® Se la resistenza di frenatura & montata all'interno dell'armadio del convertitore, prendere in
considerazione la sua energia per il dimensionamento della ventilazione dell'armadio.

PERICOLO!

Il circuito di frenatura interna e la resistenza possono essere danneggiati se
quest'ultimo non & correttamente dimensionato e/o se la tensione di alimentazione
di ingresso supera il valore massimo consentito. Al fine di evitare la distruzione
della resistenza o il rischio di incendio, I'unico metodo garantito ¢ I'inclusione di
un relé termico in serie con il resistore e/o un termostato a contatto con il suo
involucro, collegato in tal modo per disconnettere I'ingresso di alimentazione del
convertitore in caso di sovraccarico, come mostrato in Figura 3.2.

® Impostare PO151 al valore massimo quando si usa la frenatura dinamica.

m |l livello di tensione sul bus DC per I'attivazione della frenatura dinamica & definito dal parametro
P0153 (livello di frenatura dinamica).

= Fare riferimento al manuale di programmazione CFW500.
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3.2.3.5 Connessioni di Uscita

ATTENZIONE!
m || convertitore dispone di una protezione da sovraccarico del motore elettronico

che deve essere regolata in base al motore azionato. Quando pit motori sono
collegati allo stesso convertitore, installare relé di sovraccarico individuali per
ogni motore.

m | a protezione da sovraccarico del motore disponibile in CFW500 & conforme
alla norma UL508C. Notare le seguenti informazioni:

1. Interruttore automatico (salvavita) pari a 1,2 volte la corrente nominale del
motore (P0401).

2. Quando i parametri PO156, PO157 e PO158 (corrente di sovraccarico al
100 %, 50 % e rispettivamente il 5 % della velocita nominale) vengono
impostati manualmente, il valore massimo per soddisfare la condizione
1¢é 1,1 x PO401

ATTENZIONE!
Se un interruttore o un contattore & installato presso I'alimentazione elettrica tra

il convertitore e il motore, non azionarlo mai con la rotazione del motore o con
tensione all'uscita del convertitore.

Le caratteristiche del cavo utilizzato per collegare il motore al convertitore, cosi come la
sua interconnessione e il routing, sono estremamente importanti per evitare interferenze
elettromagnetiche con altre apparecchiature e per non influenzare il ciclo di vita degli avvolgimenti
e dei cuscinetti dei motori controllati.

Tenere i cavi del motore lontano da altri cavi (cavi di segnale, cavi sensori, cavi di controllo, ecc),
secondo l'articolo 3.2.6 Distanza di separazione cavo.

Collegare un quarto cavo tra la messa a terra del motore e la messa a terra del convertitore.
Quando si utilizzano cavi schermati per installare il motore:
m Seguire le raccomandazioni di sicurezza di [IEC 60034-25.

m Utilizzare il collegamento a bassa impedenza per le alte frequenze per collegare lo schermo del
cavo alla messa a terra. Utilizzare ricambi forniti con il convertitore.

m | 'accessorio "kit alimentazione e controllo schermatura cavo del CFW500-KPCSx" pud essere
montato nella parte inferiore dell'armadio. La Figura 3.3 mostra un esempio dettagliato del
collegamento della tensione di alimentazione e la schermatura del cavo motore all'accessorio
CFW500-KPCSA. Inoltre, questo accessorio consente di collegare lo schermo del cavo di
comando.
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Figura 3.3: mostra un esempio dettagliato del collegamento della tensione di alimentazione e della
schermatura del cavo motore all'accessorio CFW500-KPCSA.

3.2.4 Collegamenti di Messa a Terra

PERICOLO!

& m |l convertitore deve essere collegato ad una messa a terra di protezione (PE).

m Utilizzare il cablaggio a terra con un calibro almeno pari a quello indicato
nellaTabella B.1.

® La coppia di serraggio massima delle connessioni di messa a terra &€ di 1,7 Nm
(15 Ibf.in).

m Collegare i punti di messa a terra del convertitore ad un dispersore a punta
specifico, 0 ad un punto di messa a terra specifico o al punto di messa a terra
generale (resistenza < 10 Q).

m || conduttore neutro che alimenta il convertitore deve essere solidamente a
terra; tuttavia, questo conduttore non deve essere utilizzato per la messa a
terra del convertitore.

= Non condividere il cablaggio di messa a terra con altre apparecchiature che
operano con correnti elevate (ad esempio, motori ad alta potenza, saldatrici,
ecc).

3.2.5 Collegamenti di Controllo

Le connessioni di controllo (ingresso/uscita analogici, ingresso/uscito digitale e interfaccia RS-485)
devono essere eseguite secondo le specifiche del connettore del modulo plug-in collegato al
CFWS500. Fare riferimento alla guida del modulo plug-in nella confezione del prodotto o nel
manuale CD del prodotto. Le funzioni tipiche e le connessioni per il modulo plug-in standard di
CFW500-10S sono mostrate nella Figura 3.4. Per ulteriori dettagli sulle specifiche dei segnali del
connettore, fare riferimento al capitolo 8 CARATTERISTICHE TECNICHE.
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5 8 8 2 Connettore Descrizione )
[ T T T o o 1 DI Ingresso digitale 1
............. N < Q@ = 3 DI2 Ingresso digitale 2)
s ¥ 1 _ 1 ©
' > &0 Sl s DI3 Ingresso digitale 3
_____________ 5 = = = 5
Lo S A B -y 8 8 8 % 7 Dl4 Ingresso digitale 4
2| 9 +24 Alimentazione + 24 Vicc
o n .
] Rl Uscita digitale 1
g| 1 [POTRNO]  Gontatto direle NA 1)
5 Uscita digitale 1
Q | —
o| 18| DO1-RL-C (Punto comune del rele 1)
Uscita digitale 1
15 |DO1-RL-NG (Contatto di relé NF 1)
2 AO1 Uscita analogica 1
° 4 GND Riferimento 0 V
E 6 Al Ingresso analogico 1
(o) . .
.g 8 10V Riferimento +jO Vcc per
o potenziometro
o - —
2| 10| DO2-TR Uscita digitale 2
o (transistore)
5|12 | RS-485-A RS-485 (morsetto A)
O
5 a = > - 14 | RS-485 - B RS-485 (morsetto B)
< 5 < 2 5 16| GND Riferimento O V
]
a

(*) L'ingresso digitale 2 (DI2) puo inoltre essere utilizzato come ingresso in frequenza (Fl). Per ulteriori dettagli consultare il

manuale di programmazione del CFW500.

(**) Per ulteriori informazioni, fare riferimento alla specifica dettagliata nella sezione 8.2 DATI ELETTRONICI/GENERALI.

Figura 3.4: Segnali del connettore del modulo plug-in CFW500-I0S.

La posizione del modulo plug-in e del DIP cambia per selezionare il tipo di ingresso analogico e
il segnale di uscita e la terminazione della rete RS-485 viene mostrata nella Figura A.2.

| convertitori CFW500 vengono forniti con gli ingressi digitali configurati come attivo basso (NPN),
ingresso e uscita analogici configurati per il segnale in tensione analogica 0 ... 10 V e con resistenza

di terminazione della RS-485 OFF.

CFW500.

NOTA!
@ m Per utilizzare gli ingressi e/o le uscite analogiche con segnale in corrente, &
necessario impostare I'interruttore S1 ed i relativi parametri come da Tabella
3.2. Per ulteriori informazioni, consultare il manuale di programmazione

= Per modificare gli ingressi digitali da attivo basso ad attivo elevato, controllare
I'uso del parametro P0271 nel manuale di programmazione CFW500.
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Tabella 3.2: Configurazione degli interruttori per selezionare il tipo di ingresso analogico e il segnale di uscita

sul CFW500-10S

Impostazione
Ingresso/ di Segnale .
Uscita Sl Interruttore | Intervallo e e dfeliia) P e
S1
Tensione | S1.1 = OFF 0..10V | P0233 = 0 (riferimento diretto) o 2 (riferimento inverso)
Al 0...20 mA | P02383 = 0 (riferimento diretto) o 2 (riferimento inverso)
Corrente | S1.1 =0ON — - — -
4..20 mA | P02383 = 1 (riferimento diretto) o 3 (riferimento inverso)
Tensione | S1.2=0N 0..10V | P0253 = 0 (riferimento diretto) o 3 (riferimento inverso)
AO1 0...20 mA | P0253 = 1 (riferimento diretto) o 4 (riferimento inverso)
Corrente | S1.2 = OFF — - — -
4..20 mA | P02583 = 2 (riferimento diretto) o 5 (riferimento inverso)

NOTA!
@ Configurazione per il collegamento RS-485:
m S1.3=0N e S1.4 = ON: terminale RS-485 ON.
m S1.3 = OFF e S1.4 = OFF: terminale RS-485 OFF.
Qualsiasi altra combinazione degli interruttori non € consentita.

Per il corretto collegamento del controllo, usare:

1. Calibro dei cavi: 0,5 mm 2 (20 AWG) a 1,5 mm 2 (14 AWG).

2. Coppia massima: 0,5 N.m (4,50 Ibf.in).

3. Cablaggio del connettore modulo plug-in con cavo schermato e separato dagli altri cavi
(alimentazione, comando 110 /220 Vca, ecc), secondo I'articolo 3.2.6 Distanza di separazione
cavo. Se tali cavi devono incrociare altri cavi, questo deve realizzarsi perpendicolarmente fra
loro, mantenendo la distanza minima di separazione di 5 cm all'incrocio.

Collegare la schermatura secondo la figura seguente:

Isolare con nastro

Lato
convertitore

——]
—{—]
——]

Figura 3.5: Collegamento dello schermo

1]

Non collegare a terra

. Relé, contattori, solenoidi o bobine del freno elettromeccanico installati vicino ai convertitori
possono occasionalmente generare interferenze nel circuito di controllo. Per eliminare questo
effetto, bisogna collegare gruppi RC (con alimentazione CA) o diodi di protezione (con
alimentazione DC) in parallelo alle bobine di questi dispositivi.

. Quando si utilizza I'lUM esterna (si veda sezione 7.2 ACCESSORI), il cavo che collega al
convertitore deve essere separato dagli altri cavi nell'impianto, mantenendo una distanza
minima di 10 cm.

. Quando si utilizza il riferimento analogico (Al1) e la frequenza oscilla (problema di interferenze
elettromagnetiche), interconnettere il GND del connettore del modulo plug-in al collegamento
di messa a terra del convertitore.
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3.2.6 Distanza di separazione cavo

Fornire separazione tra i cavi di alimentazione e di controllo € tra i cavi di controllo (cavi di uscita
a rele ed altri cavi di controllo), come dalla Tabella 3.3.

Tabella 3.3:Distanza di separazione cavo

Uscita Convertitore Lunghezza Separazione

Corrente Nominale del/i Cavo/i Minima.....Distanza
<24 A <100 m (330 ft) >10cm (3,94 in)
- > 100 m (330 ft) >25cm (9,84 in)
S 08 A <30 m (100 ft) >10cm (3,94 in)
= > 30 m (100 ft) >25.cm (9,84 in)

3.3INSTALLAZIONI CONFORMI ALLA DIRETTIVA EUROPEA DELLA
COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA

| convertitori con I'opzione C2 o C3 (CFW500 ... C ...) sono dotati di filtro RFI interno per ridurre
l'interferenza elettromagnetica. Tali convertitori, se correttamente installati, soddisfano i requisiti
della direttiva sulla compatibilita elettromagnetica.

La serie di convertitori CFW500 € stata sviluppata solo per applicazioni professionali. Pertanto, i
limiti di emissione di correnti armoniche da parte delle norme EN 61000-3-2 e EN 61000-3-2/A
14 non sono applicabili.

3.3.1 Installazione Conforme

1. Convertitore con opzione filtro RFI interno CFW500 ... C ... (con interruttore di terra dei
condensatori del filtro interno RFI in posizione@). Controllare la posizione del selettore di
messa a terra nella Figura A.2.

2. Cavi schermati di uscita (cavi motore) con schermo collegato ad entrambe le estremita, motore
e convertitore, per mezzo di una bassa impedenza di collegamento ad alta frequenza.
Lunghezza massima del cavo motore e livelli di emissione condotti e irradiati secondo la Tabella
B.3. Per ulteriori informazioni (filtro RFI commerciale di riferimento, lunghezza del cavo del
motore e livelli di emissione), fare riferimento alla Tabella B.3.

3. Cavi di controllo schermati, mantenendo la distanza di separazione da altri cavi secondo la
Tabella 3.3.

4. Messa a terra del convertitore secondo le istruzioni dell'articolo 3.2.4 Collegamenti di Messa
a Terra.

5. Alimentazione messa a terra.
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3.3.2 Livelli di emissione e immunita

Tabella 3.4: Livelli di emissione e immunita

Fenomeno EMC Stagdard cl Livello
ase

Emissione:
Morsetto di rete
Tensione perturbazione Essa dipende dal modello di convertitore
Intervallo di frequenza: da 150 kHz a 30 MHz) ||EC/EN 61800-3| sulla lunghezza del cavo motore. Si veda la
Perturbazione radiazione elettromagnetica” Tabella B.3.
Intervallo di frequenza: da 30 MHz a 1000 MHz)
Immunita:
Scarico elettrostatico (ESD) IEC 61000-4-2 | 4 KV per scarica a contatto e 8 KV per

scarica in aria 8 kV.

Cavi di ingresso (condensatore di
accoppiamento) 2 kV/5 kHz.

Cavi di controllo e cavi UM remota
1 KV/5 kHz.

Cavi motore (condensatore di
accoppiamento) 2 kV/5 kHz.

Transitori elettrici veloci |IEC 61000-4-4

da 0,15 a 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz).

Modalita comune radio frequenza condotta |IEC 61000-4-6 Motore, controllo e cavi IUM.

1,2/50 ps, 8/20 ps.
Sovratensioni |IEC 61000-4-5 | Accoppiamento linea-linea 1 kV.
Accoppiamento linea-terra 2 kV.

da 80 a 1000 MHz
Campo elettromagnetico radio frequenza |IEC 61000-4-3 | 10 V/m.
80 % AM (1 kHz).

Definizione dello standard IEC/EM 61800-3: "Velocita regolabile sistemi di azionamento
alimentazione elettrica"

= Ambienti:

Primo Ambiente: ambienti che includono installazioni domestiche, cosi come gli stabilimenti
collegati direttamente, senza trasformatori intermedi, ad una rete di alimentazione a bassa tensione
che alimenta edifici utilizzati a fini domestici.

Secondo Ambiente: comprende tutti gli stabilimenti diversi da quelli direttamente connessi ad
una rete di alimentazione a bassa tensione che alimenta edifici adibiti a scopi domestici.

Categorie:
Categoria C1: convertitori con una tensione nominale inferiore a 1000 V e destinati ad essere
utilizzati nel Primo ambiente.

Categoria C2: convertitori con una tensione nominale inferiore a 1000 V destinati all'uso nel
Primo ambiente, non dotati di un connettore a spina o installazioni mobili. Essi devono essere
installati e messi in funzionamento da un professionista.

NOTA!

Un professionista & una persona o un'organizzazione che ha familiarita con
I'installazione e/o la messa in funzionamento di convertitori, inclusi i loro aspetti
EMC.
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Categoria C3: convertitori con una tensione nominale inferiore a 1000 V e destinati ad essere
utilizzati soltanto nel Secondo ambiente (non progettati per I'uso nel Primo ambiente).

160 | CFW500



IR

Interfaccia IUM (Tastiera) e Programmazione di Base

4 IUM (TASTIERA) E PROGRAMMAZIONE DI BASE

4.1 USO DELLA IUM PER IL FUNZIONAMENTO DEL CONVERTITORE

Attraverso la IUM, & possibile comandare il convertitore, visualizzare e modificare tutti i suoi
parametri. L'operatore presenta due modalita di funzionamento: il monitoraggio € la regolazione.
Le funzioni dei tasti e dei campi del display attivi sul pannello operatore variano a seconda della
modalita di funzionamento. La modalita di impostazione € composta da tre livelli.

In modalita di impostazione, livello 1:
premere questo tasto per tornare alla
modalita di controllo.

In modalita di impostazione, livello 2:
premere questo tasto per tornare al
livello 1 della modalita di impostazione.
In modalita di impostazione, livello 3:
premere questo tasto per annullare il
nuovo valore (il uovo valore non viene
salvato) e tornare al livello 2 della
modalita di impostazione.

In modalita controllo: premere questo
tasto per aumentare la velocita.

In modalita di impostazione, livello 1:

premere questo tasto per passare al

gruppo precedente.

In modalita di impostazione, livello 2:

premere questo tasto per passare al

parametro successivo.

In modalita di impostazione, livello 3:

premere questo tasto per aumentare
il contenuto del parametro.

Premere questo tasto per definire il
senso di rotazione del motore.
Attivo quando:
P0223=203inLOCe/0

P0226 =2 0 3in REM

Premere questo tasto per commutare
tra la modalita LOCALE e REMOTA.
Attivo quando:

P0220=203

- In modalita controllo: premere questo tasto
per accedere alla modalita di impostazione.

- In modalita di impostazione, livello 1:
premere questo tasto per selezionare il
gruppo di parametri desiderato - mostra
il gruppo di parametri selezionato.

- In modalita di impostazione, livello 2:
premere questo tasto per visualizzare
il parametro - mostra il contenuto del
parametro per modificare il contenuto.

- In modalita di impostazione, livello 3:
premere questo tasto per salvare il nuovo
contenuto del parametro - torna al livello
2 della modalita di impostazione.

- In modalita controllo: premere questo
tasto per diminuire la velocita.

- In modalita di impostazione, livello 1:
premere questo tasto per passare al
gruppo successivo.

- In modalita di impostazione, livello 2:
premere questo tasto per passare al
parametro precedente.

- In modalita di impostazione, livello 3:
premere questo tasto per diminuire il
contenuto del parametro.

Premere questo tasto per accelerare il
motore entro il tempo determinato dalla
rampa di accelerazione.

Attivo quando: P0224 = 0in LOC o
P0227 = 0 in REM

Premere questo tasto per decelerare il
motore entro il tempo determinato dalla
rampa di decelerazione.

Attivo quando:

P0224 =0in LOC o

P0227 = 0in REM

Premere questo tasto per accelerare il motore fino alla velocita impostata in P0122 entro il tempo
determinato dalla rampa di accelerazione. La velocita del motore viene mantenuta mentre
premuto il tasto. Quando il tasto viene rilasciato, il motore decelera entro il tempo determinato dalla
rampa di decelerazione, finché non si arresta.

Questa funzione ¢ attiva quando tutte le condizioni di seguito sono soddisfatte:

1. Girare/Stop = Stop.

2. Abilita generale = Attivo.

3. P0225 = 1in LOC e/o P0228 = 1 REM.

Figura 4.1: Tasti UM
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4.2 INDICAZIONI SUL DISPLAY IUM

Stato del convertitore

Indicazione
secondaria
Menu (per selezionare

i gruppi di parametri)yy
solo un gruppo di
parametri viene %eV |« riferisce al valore
mostrato alla volta. dell'indicazione
principale)

Grafico a barre

Display principale
Figura 4.2: Campi display

Gruppi di parametri disponibili nel campo Menu:

= PARAM: tutti parametri.

» LEGGERE: solo i parametri di lettura.

= MODIF: i parametri modificati rispetto solo al default.
m BASE: parametri per I'applicazione di base.

» MOTORE: parametri relativi al controllo del motore.
m 1/0: parametri relativi agli ingressi e alle uscite digitali e analogiche.
m NET: parametri relativi alle reti di comunicazione.

® JUM: parametri per configurare la IUM.

m SPLC: parametri relativi al SoftPLC.

= STARTUP: parametri per il start-up orientato.

Stato del convertitore:

m LOC: sorgente di comando o riferimenti locali.
= REM: sorgente di comando o riferimenti remoti.
= 3 : senso di rotazione mediante frecce.

= CONF: errore di configurazione.

m SUB: sottotensione.

® RUN: esecuzione.

4.3 MODALITA DI FUNZIONAMENTO DELLA IUM

La modalita di controllo consente all'utente di visualizzare fino a tre variabili sul display principale,
secondario e sul grafico a barre. Tali campi di visualizzazione sono definiti nella Figura 4.2.

LLa modalita di impostazione & composta da tre livelli. Livello 1 permette all'utente di selezionare
le voci di menu per dirigere la ricerca dei parametri. Livello 2 consente la ricerca di parametri
del gruppo selezionato per livello 1. Livello 3, a sua volta, consente la modifica del parametro
selezionato al Livello 2. Alla fine di questo livello, il valore modificato viene salvato o meno, a
seconda del fatto se viene premuto il tasto ENTER o rispettivamente ESC.

Figura 4.3 illustra la ricerca di base delle modalita operative del operatore.
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Modalita di Controllo

u Elo stato iniziale della IUM dopo I'alimentazione
e dello schermo di inizializzazione, con valori
predefiniti.

= |l campo menu non € attivo in questa modalita.

= |l display principale, secondario e il grafico a
barre indica i valori dei tre parametri predefiniti
da P0205, P0O206 e P0207.

= Dalla modalita di controllo, premendo il tasto
ENTER/MENU, ci si sposta alla modalita di
impostazione.

Modalita di Impostazione

Livello 1:

= Questo ¢ il primo livello della modalita di
impostazione. E possibile scegliere il gruppo di
parametri utilizzando i tasti 43k ¢ @&

= |l display principale, secondario, il grafico a barre
e le unita di misurazione non vengono mostrati
a questo livello.

= Premere il tasto ENTER/MENU per passare
al livello 2 della modalita di impostazione -
selezione dei parametri.

= Premere il tasto BACK/ESC per ritornare alla
modalita di controllo.

PARAM LOC

Livello 2:

= |l numero del parametro viene visualizzato
sul display principale e il suo contenuto viene
mostrato sul display secondario.

m Utilizzare i tasti @ ¢ & per trovare il
parametro desiderato.

= Premere il tasto ENTER/MENU per passare al
livello 3 della modalita di impostazione - modifica
del contenuto del parametro.

= Premere il tasto BACK/ESC per ritornare al
livello 1 della modalita di impostazione.

PARAM LOC

c>
Co3s

2

Livello 3:

= |l contenuto del parametro viene visualizzato
sul display principale e il numero del parametro
viene mostrato sul display secondario.

= Utilizzare i tasti @ e @ per configurare il
nuovo valore per il parametro selezionato.

u Premere il tasto ENTER/MENU per confermare
la modifica (salvare il nuovo valore) o il tasto
BACK/ESC per annullare la modifica (non
salvare il nuovo valore). In entrambii casi, la IUM
ritorna al livello 2 della modalita di impostazione.

Impostazione di

BACK
ESC

ENTER
MENU

Y

controllo
Livello 1:

A

BACK
ESC

ENTER
MENU

A

Impostazione
Livello 2:

A

BACK
ESC

A

ENTER
MENU

Impostazione
Livello 3:

Figura 4.3: Modalita di funzionamento della IUM

NOTA!

©

Quando il convertitore ¢ in stato di errore, il display principale indica il numero

del guasto nel formato Fxxxx. La ricerca & consentita dopo I'attivazione del
tasto ESC e I'indicazione Fxxxx passa al secondo display fino a quando viene

resettato il guasto.
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NOTA!

@ Quando il convertitore € in stato di allarme, il display principale indica il numero
dell'Allarme nel formato Axxxx. La ricerca & consentita dopo ['attivazione di
qualsiasi tasto, e l'indicazione Axxxx passa al secondo display fino a quando la
situazione che determina I'allarme non viene risolta.

NOTA!

@ L'elenco dei parametri & presentato nel riferimento rapido dei parametri.
Per ulteriori informazioni su ciascun parametro, consultare il manuale di
programmazione del CFW500.
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5 ACCENSIONE E AVVIO
5.1 PREPARAZIONE E ACCENSIONE

Il convertitore deve essere installato secondo il capitolo 3 INSTALLAZIONE E COLLEGAMENTO.

PERICOLO!
Scollegare sempre I'alimentazione elettrica generale prima di effettuare qualsiasi
connessione.

1. Controllare che i collegamenti di alimentazione, messa a terra e controllo siano corretti e fermi.

2. Rimuovere tutti i materiali rimasti dalla parte interna del convertitore o dell'unita.

3. Verificare che i collegamenti del motore e la corrente del motore e la tensione corrispondano
al convertitore.

4. Disaccoppiare meccanicamente il motore dal carico. Se il motore non puo essere
disaccoppiato, assicurarsi che la rotazione in qualsiasi direzione (in senso orario o antiorario)
non causera danni alla macchina o rischio di incidenti.

5. Chiudere i coperchi dei convertitori o dell'unita.

6. Misurare la tensione di alimentazione in ingresso e verificare se si rientra nell'intervallo
consentito, come presentato nel capitolo 8 CARATTERISTICHE TECNICHE.

7. Accendere I'ingresso: chiudere l'interruttore di sezionamento.

8. Controllare la riuscita dell'accensione:
Il display dell'interfaccia IUM indica:

PARAM LOC CONF = = = o
READ REM SUB .9'.“-';88
2000,

~n
MODlF 3 RUN

=-000665
NET

NmA
HMI ' rpms

STARTUP----------

Figura 5.1: Visualizzazione dell'interfaccia IUM quando energizzante
Il convertitore esegue alcune procedure legate al caricamento dati o download (configurazioni dei

parametri e/o SoftPLC). L'indicazione di tali procedure € presentata nel grafico a barre. Dopo tali
procedure, se non ci sono problemi, il display mostrera il modello di controllo.

5.2 AVVIO

L'awvio & spiegato in modo molto semplice, utilizzando le funzioni di programmazione con i gruppi
di parametri esistenti nei menu STARTUP e BASIC.
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5.2.1 Menu AVVIO

5.2.1.1 Tipo di Controllo V/f (P0202 = 0)

Seq Indicazione sul Display/Azione Seq Indicazione sul Display/Azione
Loc N PARAM LOC
~ 1A ~
00"
1 0 50 100 2
= Modalita di controllo = |lgruppo PARAM viene selezionato, premere
= Premereiltasto ENTER/MENU per accedere al i tasti @3 o ¥ fino a quando viene
primo livello della modalita di programmazione. selezionato il gruppo STARTUP.
Loc Loc
~
: 4 Py 1t 8
STARTUP o " 1 STARTUP
® Quando il gruppo STARTUP viene m Se necessario, premere ENTER/MENU per
selezionato, Premere il tasto ENTER/MENU. modificare il contenuto di “P0202 — Tipo di
controllo” per P0202 = 0 (V/).
Loc Loc
nain 1mnn
~ P0202 100
n aun i
A
(N P L' [
5 STI\RTUI’u 5 100 6 STARTUP 100
= Quando viene raggiunto il valore desiderato, ®m Se necessario, modificare il contenuto di
premere ENTER/MENU per salvare la “P0401 — Corrente nominale motore”.
modifica. = Premere il tasto M3 per il prossimo parametro.
= Premere il tasto % per il prossimo parametro.
roe 17917 roe
gy ~
7 PO HUE . P 9u3
STARTUP STARTUP
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
“P0402 - Velocita nominale motore”. “P0403 - Frequenza nominale motore”.
= Premereil tasto M3 per il prossimo parametro. = Premereil tasto M3 per il prossimo parametro.
Loc n
~ w
e
9 0 50 100
= Per concludere la procedura di avvio,
premere il tasto BACK/ESC.
m Per ritornare alla modalita di controllo,
premere nuovamente il tasto BACK/ESC.

Figura 5.2: Sequenza del gruppo di awvio per il controllo V/f
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5.2.1.2 VVW Tipo Controllo (P0202 = 5)
Seq Indicazione sul Display/Azione Seq Indicazione sul Display/Azione
PARAM LOC n PARAM LOC
~ 3 ~
a0
1 0 50 100 0 50 100
= Modalita di controllo Premere il tasto ENTER/ = |lgruppo PARAM viene selezionato, premere
MENU per accedere al primo livello della i tasti @ o ¥ fino a quando viene
modalita di programmazione. selezionato il gruppo STARTUP.
Loc Loc
~
3 PO 1t 8
STARTUP o 0 . STARTUP
= Quando il gruppo STARTUP viene = Premere ENTER/MENU e con i tasti 43
selezionato, premere il tasto ENTER/MENU. e W impostare il valore 5, che attiva la
modalita di controllo VVW.
Loc Loc
nain
~ P0202
; 5 Py 8u8
STI\RTUI’u 5 100 STARTUP
= Premere ENTER /MENU per salvare la = Premere il tasto MW per procedere con
modifica di P0202. I'avvio di VVW.
Loc Loc
150 888
7 pg 399 P 400
STARTUP STARTUP
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
"P0399 - Prestazione Nominale Motore", oppure "P0400 - Tensione Nominale Motore", oppure
premere il tastoM per il prossimo parametro. premere il tastoM per il prossimo parametro.
Loc Loc
1N
o L‘.:’. gy
. Pl Lf P LﬁuE'
STARTUP STARTUP
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
"P0401 - Corrente Nominale Motore", oppure "P0402 - Rotazione Nominale Motore", oppure
premere il tastoM3A per il prossimo parametro. premere il tastoMA per il prossimo parametro.
Loc Loc
. %3 P “ u"f
STARTUP STARTUP
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
"P0403 - Frequenza Nominale Motore", oppure "P0404 - Potenza Nominale Motore", oppure
premere il tasto per il prossimo parametro. premere il tastoM per il prossimo parametro.
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Seq Indicazione sul display/Azione Seq Indicazione sul display/Azione
Toc
n n Loc
~ 0ac - 0
13 STARTUPD ~ ™ 14 STARTUPH 50 100
= Se necessario, modificare il contenuto di = A questo punto, l'interfaccia IUM indica la
"P0407 - Fattore di potenza nominale del possibilita di fare I'auto-regolazione. Quando
motore", oppure premere il tastoM per il possibile, eseguire |'auto-regolazione. Cosi,
prossimo parametro. per attivare |'auto-regolazione, modificare il
valore di PO408 a "1".
LOC CONF
n n Loc
™ RUN P UL‘UB ~ 8
STARTUPpmmmmamm 0 STARTUP | o 100
15 | = Durante I'auto-regolazione, l'interfaccia IUM | 1g | m Alla fine dell'auto-regolazione, il valore di
indichera simultaneamente lo stato della P0408 torna automaticamente a "0", cosi
“RUN” e “CONF”. E il grafico a barre indica come dli stati di “RUN” e “CONF” vengono
|'avanzamento dell'operazione. cancellati.
= E il grafico a barre indica I'avanzamento = Premere il tasto M per il prossimo
dell'operazione. L'auto-regolazione puo parametro.
essere interrotta in qualsiasi momento tramite
il tasto ©&.
Loc Loc
~ 338 -
STARTUPD » - STARTUPD 50 100
17 | u Il risultato di auto-regolazione ¢ il valore in 18 | g Per uscire dal menu STARTUP, premere
ohm della resistenza dello statore del motore semplicemente BACK/ESC.
indicato in PO409.
= Questo & l'ultimo parametro di auto-
regolazione della modalita di controllo VVW.
Premere il tasto 3 per tornare al parametro
iniziale P0O202.
PARAM LOC
n
- 30
e
vy
19 0 50 100
= Attraverso i tasti M e &, selezionare i
menu desiderati o premere nuovamente il
tasto BACK/ESC per tornare direttamente
alla modalita di controllo dell'interfaccia IUM.

Figura 5.3: Sequenza del gruppo di avvio per il controllo VVW.
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5.2.2 Menu BASE - Applicazione Base

Seq Indicazione sul display/Azione Seq Indicazione sul display/Azione
Loc PARAM LOC
8 8 e
* 2
1 0 50 100 [ 50 100
= Modalita di controllo Premere il tasto ENTER/ = |lgruppo PARAM viene selezionato, premere
MENU per accedere al primo livello della i tasti @3 o W fino a quando viene
modalita di programmazione. selezionato il gruppo BASIC.
Loc Loc Taln]
~ Basic o
BASIC
nainn
uiIou.
3 0 50 100 4 0 50 100
= Quando il gruppo BASIC viene selezionato, = Viene awviata la procedura delle applicazioni di
premere il tasto ENTER/MENU. base. Se necessario, modificare il contenuto
di “P0O100 — Tempo di accelerazione”.
= Premereil tasto M per il prossimo parametro.
Loc Loc
1n n
BASIC oy aasc 3.U
n 'lﬂ ‘l P ni 3 :',lm
; uiui, ) Ui
0 50 100 0 50 100
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
“P0O101- Tempo di decelerazione”. “P0O133- Velocita minima”.
= Premereil tasto M per il prossimo parametro. = Premereil tasto M3 per il prossimo parametro.
1 560 oo 1N
BASIC n ' ) BASIC “n it
P 3 q Hz P ' 3
A
7 U ' 8 U '
0 50 100 L] 50 100
= Se necessario, modificare il contenuto di = Se necessario, modificare il contenuto di
“P0134- Velocita massima”. “P0135- Corrente uscita massimo”.
= Premereil tasto M3 per il prossimo parametro. = Premereil tasto M3 per il prossimo parametro.
Loc
~ 30
e
9 0 50 100
= Per concludere la procedura di avvio,
premere il tasto BACK/ESC.
m Per ritornare alla modalita di controllo,
premere nuovamente il tasto BACK/ESC.

Figura 5.4: Sequenza del gruppo di applicazioni di base
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6 RISOLUZIONE DEI PROBLEMI E MANUTENZIONE

6.1 GUASTI E ALLARMI

NOTA!
Consultare il riferimento rapido e il manuale di programmazione del CFW500 per
ulteriori informazioni su ogni guasto o allarme.

6.2 SOLUZIONI PER | PROBLEMI PIU FREQUENTI

Tabella 6.1: Soluzioni per i problemi pit frequenti

Problema Punto da Verificare Azione Correttiva
I motore non | Cablaggio incorretto 1. Controllare tutti i collegamenti di potenza e di comando.
Shawia Riferimento analogico  |1. Controllare che il segnale esterno sia collegato correttamente.
(se utilizzato) 2. Controllare lo stato del potenziometro di controllo (se
utilizzato).
Impostazioni errate 1. Controllare che i valori dei parametri siano corretti per
|'applicazione.
Guasto 1. Controllare se il convertitore & disattivato a causa di una
condizione di errore.
Stallo del motore 1. Ridurre il sovraccarico del motore.
2. Aumentare P0136, PO137 (V f).
Oscilla la Collegamenti allentati 1. Arrestare il convertitore, spegnere |'alimentazione e serrare
velocita del tutte le connessioni.
motore 2. Controllare tutti i collegamenti interni del convertitore.

Potenziometro di
riferimento di velocita
difettoso

. Sostituire il potenziometro.

Oscillazione del
riferimento analogico
esterno

. Identificare la causa dell'oscillazione. Se la causa & il rumore

elettrico, utilizzare cavi schermati o separarli dal cablaggio di
alimentazione o di comando.

UM

2. Interconnettere il GND del riferimento analogico con in
collegamento di messa a terra del convertitore.
Velocita troppo | Impostazioni errate 1. Controllare se i contenuti di P0133 (velocita minima) e P0134
alta o troppo | (limiti di riferimento) (velocita massima) sono impostati correttamente per il
bassa del motore e |'applicazione utilizzata.
motore Segnale di controllo del |1. Controllare il livello del segnale di controllo di riferimento.
riferimento analogico 2. Controllare I'impostazione (guadagno e compensazione) dei
(se utilizzato) parametri da P0232 a P0240.
Targhetta del motore 1. Controllare se il motore utilizzato & abbinato all'applicazione.
Display spento | Collegamenti interfaccia |1. Controllare i collegamenti del convertitore IUM esterno.

Tensione di
alimentazione

=y

. | valori nominali devono essere entro i limiti di seguito

specificati:
Alimentazione 200-240 V : - Min: 170 V - Max: 264 V.
alimentazione 380-480 V: - Min: 323 V - Max: 528 V.

Fusibile principale di
alimentazione aperto

1.

Sostituire i fusibili.
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6.3 DATI PER CONTATTARE L'ASSISTENZA TECNICA
Per informazioni o richiesta di assistenza, € importante avere a portata di mano i seguenti dati:
= Modello di convertitore.

= Numero di serie e data di produzione dell'etichetta di identificazione del prodotto (si veda la
sezione 2.4 ETICHETTE DI IDENTIFICAZIONE).

= Versione software installata (vedi PO023 e P0024).
m Informazioni sull'applicazione € la programmazione eseguite.

6.4 MANUTENZIONE PREVENTIVA

PERICOLO!

Scollegare sempre |'alimentazione elettrica generale prima di sostituire qualsiasi
componente elettrica associato al convertitore..

Possono generarsi alte tensioni anche dopo la disconnessione dell'alimentazione.
Attendere per almeno dieci minuti per la completa scarica dei condensatori di
potenza. Collegare sempre il quadro dell'apparecchiatura per la messa a terra
di protezione (PE) nel punto appropriato.

ATTENZIONE!

Le schede elettroniche contengono componenti sensibili alle scariche
elettrostatiche.

Non toccare direttamente i componenti o i connettori. Se necessario, prima
toccare la montatura metallica collegata a terra o utilizzare una corretta banda
antistatica

Non eseguire alcuna prova di potenziale applicata sul convertitore!

Se necessario, contattare WEG.

Se installati in ambienti e condizioni operative adeguate, i convertitori richiedono poco servizio. La
Tabella 6.2 elenca le principali procedure e gli intervalli per la manutenzione ordinaria. La Tabella
6.3 suggerisce ispezioni sul prodotto ogni 6 mesi dopo I'awvio.

Tabella 6.2: Manutenzione preventiva

Manutenzione Intervallo Istruzioni
Sostituzione della ventola Dopp 40.000 ore di Sostituzione
funzionamento.
Oani anno dalla data di Alimentare il convertitore con tensione
Se il gni ar compresa tra 220 e 230 Vca,
) produzione stampata )
convertitore o s - monofase o trifase, 50 o 60 Hz, per
) . sull'etichetta di identificazione . o
viene fornito . . almeno un'ora. Quindi, scollegare
) . } del convertitoresezione L ,
Condensatori | (non in uso): .4 ETICHETTE DI |'alimentazione e attendere almeno 24
Elettrolitici “Riformare” IIjENTIFIC AZIONE) ore prima di utilizzare il convertitore
’ (riapplicare potenza).
Convertitore in . . Contattare il suppor‘[p tecnico WEG per
. o Ogni 10 anni ottenere informazioni sulla procedura di
uso: sostituire P
sostituzione.
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Tabella 6.3: Ispezione periodica ad ogni 6 mesi

Componente

Anormalita

Azione correttiva

Morsetti, connettori

Viti allentate

Connettori allentati

Serrare

Ventilatori / Sistemi di
raffreddamento®

Ventilatori sporchi

Pulizia

Rumore acustico anormale

Sostituire la ventola

Ventola bloccata

Vibrazione anomala

Polvere nei filtri d'aria

Pulizia o sostituzione

o . Accumulo di polvere, olio, umidita, ecc Pulizia
Schede dei circuiti stampati —
Odore Sostituzione
Modulo alimentazione/ Accumulo di polvere, olio, umidita, ecc Pulizia
Connessioni alimentazione Viti di collegamento allentate Serraggio
Decolorazione / odore / perdite di elettrolita
Condensatori del bus DC o . T
Valvola di sicurezza ampliata o rotta Sostituzione
(collegamento DC)
Espansione fotogramma
o Decolorazione o
Resistori di potenza Sostituzione
Odore
o Accumulo di polvere .
Dissipatore Pulizia

Sporcizia

(*) Il ventilatore del CFW500 pud essere faciimente sostituito come mostrato in Figura 6.1.

6.5 ISTRUZIONI PER LA PULIZIA

Quando e necessario pulire il convertitore, seguire le istruzioni riportate di seguito:

Sistema di ventilazione:

m Scollegare I'alimentazione elettrica del convertitore e attendere 10 minuti.

m Rimuovere de polvere accumulata nell'apertura di ventilazione con una spazzola in plastica o

un panno.

m Rimuovere la polvere accumulata sulle alette del dissipatore e sulle lame della ventola con aria

compressa.

@

® ®

@

Rilascio dei bloccaggi
del coperchio della
ventola

172 | CFW500

Rimozione del

ventilatore cavo

Figura 6.1: Rimozione della ventola del dissipatore

Disconnessione del

Cavo scollegato




IR

Risoluzione dei Problemi e Manutenzione

Schede
= Scollegare I'alimentazione elettrica del convertitore e attendere 10 minuti.
= Scollegare tutti i cavi del convertitore, individuandoli tutti, al fine di ricollegarli correttamente

= Rimuovere la copertura in plastica e il modulo plug-in (si veda capitolo 3 INSTALLAZIONE E
COLLEGAMENTO e APPENDICE B — CARATTERISTICHE TECNICHE).

m Rimuovere la polvere accumulata sulle schede con un pennello antistatico e/o un pistola ad
aria compressa.

m Utilizzare sempre la banda di messa a terra.
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7 KIT OPTIONAL E ACCESSORI

7.1 KIT OPTIONAL

I kit opzionali sono risorse hardware aggiunte al convertitore nel processo di fabbricazione. Quindi,
alcuni modelli non possono ricevere tutte le opzioni presentate

Controllare i kit opzionali disponibili per ogni modello di convertore Tabella 2.2.

7.1.1 RFI Filter

| convertitori con codice CFW500 ... C ... sono utilizzati per ridurre il disturbo condotto dal
convertitore alla rete elettrica principale nella banda ad alta frequenza (> 150 kHz). E necessario
soddisfare i livelli massimi di emissioni condotti da standard della compatibilita elettromagnetica,
comelaEN 61800-3 e EN 55011. Per ulteriori dettagli, fare riferimento a:sezione 3.3 INSTALLAZIONI
CONFORMI ALLA DIRETTIVA EUROPEA DELLA COMPATIBILITA" ELETTROMAGNETICA.

ATTENZIONE!
Quando si utilizzano convertitori con filtro RFl interno in reti IT (neutro non a terra

0 con messa a terra attraverso un alto valore ohmico della resistenza), impostare
sempre l'interruttore di messa a terra dei condensatori del filtro RFI interno alla
posizione NC (come indicato nella Figura A.2), in quanto tali tipi di rete causano
danni ai condensatori del filtro del convertitore.

7.1.2 Tasso di Protezione Nema1i

| convertitori con il codice CFW500 ... N1 vengono utilizzati quando € desiderato il tasso di
protezione Nema 1 e/o quando sono utilizzati condotti metallici per il cablaggio del convertitore.

7.2 ACCESSORI

Gli accessori sono risorse hardware che possono essere aggiunti nell'applicazione. Quindi, tutti
i modelli possono ricevere tutte le opzioni presentate.

Gli accessori sono incorporati ai convertitori in modo semplice e rapido utilizzando il concetto
"Plug and Play". Quando I'accessorio € collegato al convertitore, il circuito di controllo identifica
il modello e informa il codice dell'accessorio collegato nel parametro P0027. L'accessorio
deve essere installato o modificato con il convertitore non alimentato. Possono essere ordinati
separatamente, € vengono inviati in un pacchetto a parte contenente i componenti e manuali con
istruzioni dettagliate per I'installazione, il funzionamento e la regolazione.
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Tabella 7.1: Modelli di accessori

Qe | Nome Descrizione
WEG
Accessori di Controllo
11518579 CFW500-10S Modulo plug-in standard
11769748 CFW500-10D Modulo plug-in ingresso e uscita (I/O) digitale
11769749 CFW500-I0AD Modulo plug-in ingresso e uscita (I/0) digitale e analogico
11635754 CFW500-I0R Relé modulo plug-in comunicazione uscita digitale
11631564 CFW500-CUSB Modulo plug-in comunicazione USB
11593087 CFW500-CCAN Modulo plug-in comunicazione CAN
11651206| CFW500-CRS232 Modulo plug-in comunicazione RS-232
11950925| CFW500-CRS485 Modulo plug-in comunicazione RS-485
11769750 CFW500-CPDP Modulo plug-in comunicazione PROFIBUS
12619000 CFW500-ENC Modulo di ingresso encoder (1)
Modulo di Memoria Flash
11636485|  CFW500-MMF | Modulo di memoria flash
Interfaccia IUM Esterna
11833992 CFW500-HMIR IUM remoto seriale
12330016 | CFW500-CCHMIR01M | Kit cavo IUM remoto seriale 1 m
12330459 | CFW500-CCHMIR02M | Kit cavo IUM remoto seriale 2 m
12330460 | CFW500-CCHMIRO3M | Kit cavo IUM remoto seriale 3 m
12330461 | CFW500-CCHMIRO5M | Kit cavo IUM remoto seriale 5 m
12330462 | CFW500-CCHMIR75M | Kit cavo IUM remoto seriale 7,5 m
12330463 | CFW500-CCHMIR10M | Kit cavo IUM remoto seriale 10 m
Accessori Meccanici
11527460 CFW500-KN1A Kit NEMA1 per dimensione fotogramma A (standard per opzione N1)
115627459 CFW500-KN1B Kit Nema 1 per dimensione fotogramma B (standard per opzione N1)
12133824 CFW500-KN1C Kit Nema 1 per dimensione fotogramma C (standard per opzione N1)
12692970 CFW500-KN1D Kit Nema 1 per dimensione fotogramma D (standard per opzione N1)
11951056 CFW500-KPCSA Kit per schermatura cavi di alimentazione - fotogramma dimensione A
11951108| CFW500-KPCSB Kit per schermatura cavi di alimentazione - fotogramma dimensione B
12133826| CFW500-KPCSC Kit per schermatura cavi di alimentazione - fotogramma dimensione C
12692971 CFW500-KPCSD Kit per schermatura cavi di alimentazione - fotogramma dimensione D
12473659 - Nucleo di ferrite M-049-03 (MAGNETEC)
12480705 - Nucleo di ferrite B64290-S8615-X5 (EPCOS)

(1) L'accessorio CFW500-ENC deve essere utilizzato solo con la versione del software principale pari o superiore alla versione
2.00.

Tabella 7.2: Configurazioni I/O di moduli plug-in

Funzioni

Plug-In

Modulo Fonte

24V

Fonte
PROFIBUS 10V

=}

Al ENC AO

=]
o
o
o
o
=

USB CAN RS-232 RS-485

CFW500-10S
CFW500-10D
CFW500-I0AD
CFW500-I0R
CFW500-CUSB
CFW500-CCAN
CFW500-CRS232
CFRW500-CRS485
CFW500-CPDP
CFW500-ENC500

'
alalalala

alvs(didslo|lo|o|s

alalnlmlmlalalwl=a]=

'
alalalalalalainm=al=
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[

e

v
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'
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8 CARATTERISTICHE TECNICHE
8.1 DATI DI ALIMENTAZIONE

Alimentazione elettrica:
m Tolleranza: tra -15 % e +10 %.

m Frequenza: 50/60 Hz (da 48 Hz a 62 Hz).

m Fase di squilibrio: = 3% della tensione nominale da fase a fase di ingresso.

m Sovratensione secondo la categoria lll (EN 61010 / UL 508C).

m Tensione transitoria in base alla categoria lll.

m Massimo di 10 connessioni (cicli di alimentazione - ON / OFF) per ora (1 ogni 6 minuti).
m Efficienza tipica: = 97 %.

Per ulteriori informazioni sulle caratteristiche tecniche, fare riferimento a.APPENDICE B -
CARATTERISTICHE TECNICHE.

8.2 DATI ELETTRONICI/GENERALI

Tabella 8.1: Dati elettronici/generali

CONTROLLO METODO = Tipo di controllo:

- V/f (Scalare);

- VWWW: Controllo vettoriale di tensione.
= PWM SVM (Modulazione Spazio Vettoriale)
FREQUENZA = Da 0 a 500 Hz, risoluzione di 0,015 Hz.
USCITA

PRESTAZIONI CONTROLLO V/f | m Regolazione velocita: 1% della velocita nominale (con
compensazione di scorrimento).
Intervallo di variazione di velocita: 1:20.

Regolazione velocita: 1% della velocita nominale.
Intervallo di variazione di velocita: 1:30.

1 ingresso isolato Livelli: (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA.
Errore di linearita < 0,25%.
Impedenza: 100 kQ per ingresso di tensione, 500 Q per ingresso
corrente.
Funzioni programmabili.
Tensione massima ammessa in ingresso: 30 Vcc.
4 ingressi isolati
Funzioni programmabili:
- attivo elevato (PNP): livello basso massimo di 15 Vcc.
livello elevato minimo di 20 Vcc.

- attivo basso (NPN): livello basso massimo di 5 Vcc.

livello elevato minimo di 9 Vcc.
= Tensione di ingresso massima di 30 Vcc.
Corrente ingresso: 4,5 mA.
= Corrente ingresso massima: 5,5 mA.

CONTROLLO
VETTORE (VVW)

INGRESSI ANALOGICO

DIGITALE
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USCITE®

ANALOGICO

1 uscita isolata Livelli (0 a 10) V o (0 a 20) mA o (4 a 20) mA.
Errore di linearita < 0,25%.

Funzioni programmabili.

RL=10kQ (0a10V)oRL<500Q (0a20 mA /4 a?20mA).

USCITE®

RELE'

1 relé con contatto NA/NF.
Tensione massima: 240 Vca.
Corrente massima: 0,5 A.
Funzioni programmabili.

TRANSISTORE

1 uscita digitale isolata lavandino aperto (utilizza come riferimento
la tensione di alimentazione a 24 Vcc).

Corrente massima alimentazione 150 mA™ (capacita massima
di 24-Vce)

Funzioni programmabili.

ALIMENTAZIONE

24-Vce -15 % + 20 % alimentazione Capacita massima: 150 mA™,
Alimentazione 10 Vcc. Capacita massima: 2 mA.

COMMUNICA-
ZIONE

INTERFACCIA
RS-485

Isolato RS-485.
Protocollo Modbus-RTU con comunicazione massima di 38.4
kbps.

PROTEZIONE

DELLA
SICUREZZA

Sovracorrente / corto circuito fase-fase in uscita.
Sovracorrente / corto circuito fase-terra in uscita.
Sotto / sovratensione.

Sovratemperatura del dissipatore.

Sovraccarico del motore.

Sovraccarico nel modulo di potenza (IGBT).
Allarme / Guasto esterno.

Impostazione errore.

INTERFACCIA
UOMO
MACCHINA
(IUMm)

IUM STANDARD

9 tasti Start / Stop, Freccia su, Freccia giu, Senso di rotazione,
Jog, Locale / Remoto, BACK/ESC e ENTER/MENU.

Display LCD.

Vedi/modifica tutti i parametri.

Precisione dell'indicazione:

- Corrente: 5% della corrente nominale.

- risoluzione della velocita: 0,1 Hz.

CONTENITORE

1P20

Modelli di fotogramma A, B e C.

NEMA1/IP20

Modelli di fotogramma A, B e C con kit NEMA1.

(*) I'numero e/ o i tipi di ingressi analogici/digitali / uscite possono variare. A seconda del modulo plug-in (accessorio) utilizzato
Per la tabella di cui sopra, & stato considerato il modulo plug-in standard. Per ulteriori informazioni, consultare il manuale di
programmazione e la guida fornita con I'articolo opzionale o nel CD-ROM.

(**) La capacita massima di 150 mA deve essere considerata aggiungendo il carico di alimentazione a 24 V e uscita transistor,
cioé la somma del consumo di entrambi non deve superare i 150 mA.
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8.2.1 Codici e Standard

Tabella 8.2: Codici e standard

STANDARD
DI SICUREZZA

UL 508C - apparecchiature per la conversione di potenza.

UL 840 - Coordinamento dell'isolamento tra cui distanze e distanze di dispersione
per le apparecchiature elettriche.

EN 61800-5-1 - Requisiti di sicurezza elettrica, termica e di energia.

EN 50178 - Apparecchiature elettroniche da utilizzare negli impianti di
alimentazione.

EN 60204-1 - Sicurezza delle macchine. Equipaggiamento elettrico delle macchine.
Parte 1: Requisiti generali.

Nota: Perché la macchina a rispettare questo standard, il costruttore della
macchina & responsabile dell'installazione di un dispositivo di arresto di
emergenza e di attrezzature per scollegare I'alimentazione di ingresso.

EN 60146 (IEC 146) - convertitori semiconduttori.

EN 61800-2 - Sistemi unita di alimentazione elettrica a velocita regolabile - Parte 2
Requisiti generali - caratteristiche tecniche di valutazione per sistemi di trasmissione
di potenza a frequenza regolabile a bassa tensione.

NORME DI
COMPATIBILITA
(EMC)
ELETTROMAGNE-
TICA

EN 61800-3 - Sistemi unita di alimentazione elettrica a velocita regolabile - Parte
3 Norma di compatibilita elettromagnetica EMC e metodi di prova specifici.

EN 55011 - Limiti e metodi di misura delle caratteristiche di radiodisturbo delle
apparecchiature di radio-frequenza.industriali, scientifici e medicali (ISM).

CISPR 11 - apparecchiature di radio-frequenza industriale, scientifica e medicale
(ISM) - Caratteristiche perturbazione elettromagnetica - Limiti e metodi di misura.
EN 61000-4-2 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova
e misura - Sezione 2: Prova di immunita a scarica elettrostatica.

EN 61000-4-3 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova
e misura - Sezione 3: Irradiati a radiofrequenza, test immunita elettromagnetica.
sul campo

EN 61000-4-4 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova
e misura - Sezione 4: Transitori veloci / Prova di immunita scoppio.

EN 61000-4-5 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova
e misura - Sezione 5: Prova di immunita contro le sovratensioni.

EN 61000-4-6 - Compatibilita elettromagnetica (EMC) - Parte 4: Tecniche di prova e
misura - Sezione 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza.

NORME DI
COSTRUZIONE
MECCANICHE

EN 60529 - Gradi di protezione degli involucri (codice IP).
UL 50 - Involucri per apparecchi elettrici.
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ANHANG A - ABBILDUNGEN
ANNEXE A - ILLUSTRATIONS
NPUNOXXEHUE A — PUCYHKM
APPENDICE A - DATI

BaugroBie A, Bund C BaugroBBe D
Cadres A,BetC Cadre D
Tunbi A,BucC Tun D
Fotogramma A,Be C Fotogramma D

1 — Montagehalterungen (firr die Montage durch die Wand)
2 — Lufter mit Montagehalterung

3 — Steckmodul

4 - MMS

5 - Frontabdeckung

6 — Montagehalterungen (flir DIN-Schienen-Montage)

1 — Montage des supports (pour montage dans le mur)
2 — Ventilateur avec support de montage

3 — Module d'extension

4 —1HM

5 — Cache avant

6 — Supports de fixation (pour montage sur rail DIN)

1 — Onopsbl AnNst HACTEHHOW YCTaHOBKM
2 — BeHtunatop ¢ onopoit

3 - BcTaBHoi Moaynb

4 —4MN

5 - [NepenHas KpbiLLKa

6 — Onopbl Ana MoHTaxa Ha peike DIN

1 — Supporti di montaggio (tramite il montaggio a parete)
2 — Ventilatore con supporto di montaggio
3 - Modulo plug-in
4 - Interfaccia [UM
5 — Coperchio anteriore
6 — Supporti di montaggio per montaggio su guida DIN)
Abbildung A.1: Hauptkomponenten des CFW500
Figure A.1: Composants principaux du CFW500
Puc. A.1: OcHoBHble komnoHeHTbl CFW500

Figura A.1: Principali componenti del CFW500
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BaugréBe A, Bund C

Cadres A,BetC
Tunbi A,BucC

Fotogramma A,Be C

Bbixon AOT
}RS-485

BaugréBe D
Cadre D
Twn D

Fotogramma D
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1 - Typenschild an der Seite des Frequenzumrichters

2 — Typenschild unter dem Steckmodul

3 — DIP-Schalter fur die Auswahl des Signaltyps der Analogeingdnge und -ausgange und RS-485-
Abschlusswiderstande

4 — Erdtaste von Kondensatoren mit Funkentstdrfilter

5 — Typenschild fur die Funktionen der Steuerungsanschlisse

6 — Anschluss flr das Zubehorteil CFW500-MMF

1 - Plague signalétique apposée sur le coté du variateur

2 — Plague signalétique sous le module d'extension

3 - Interrupteurs DIP pour sélectionner le type de signal des entrées et sorties analogiques et
résistances de terminaison RS-485

4 - Ergot de mise a la terre des condensateurs de filtre RFI

5 - Plague signalétique de fonctions des bornes de commande

6 — Connecteur pour accessoire CFW500-MMF

1 — 3aBofackas Tabnuyka, npukpenneHHas K 60KOBOM CTeHke Npeobpasosarens

2 — 3aBofckas Tabnuyka, NpUKpenneHHas nog BCTaBHbIM MOAYEM

3 — Mukponepekniodatenu DIP anqa Bbibopa T1na curHana Ha aHanorosbix BXoAax v BbIXOAax, a Takke
OKOHeYHbIX pesunctopax RS-485

4 - [NepeknoyaTens 3azemneHns koHgeHcatopos dunstpa RFI

5 - 3aBofckas Tabnuyka ¢ ykazaHnem yHKLUMIA ynpaBnsioLLnX BbIBOAOB

6 — Pasbem ans nogkntoyeHvs npuHaanexHoctn CFW500-MMF

1 - Targhetta apposta sul lato del convertitore

2 - Targhetta con il modulo plug-in

3 - Interruttori DIP per la selezione del tipo di ingressi e uscite analogici e RS-485 resistenze di
terminazione del segnale

4 - Tasto di messa a terra di condensatori di filtro RF

5 - Targhetta delle funzioni dei morsetti di controllo

6 - Connettore per accessorio CFW500-MMF

Abbildung A.2: Anordnung der Typenschilder und DIP-Schalter
Figure A.2: Emplacement de plaques signalétiques et interrupteurs DIP
Puc. A.2: PasmelyeHve 3aBoACKuX Tabrmyek n Mukpornepekntoyartenesi DIP
Figura A.2: Posizione delle targhette e degli interruttori DIP
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T

BaugréBe A BaugréBe B
Cadre A Cadre B
Tun A Tun B

Fotogramma A

Fotogramma B

BaugréBe C
Cadre C
Tun C
Fotogramma C

|~|H>

00000 OQCO®
4 |

BaugréBe D (200-V-Linie)
Cadre D (ligne de 200 V)
Twvn D (nuHuna 200 B)
Fotogramma D (linea 200 V)

2_-
W Uy W
3 _—7

BaugroéBe D (400-V-Linie)
Cadre D (ligne de 400 V)
Tuvn D (nuHusa 400 B)
Fotogramma D (linea 400 V)

U= U

Uy~ U

T

M
=

lllll%i!llﬁﬁi%

PP O 6
a2l

1 — Morsetti di comando
2 — Morsetti di potenza
3 — Punti di messa a terra

1 - Bornes de commande
2 — Bornes d'alimentation
3 - Points de mise a la terre

1 - Knemmbl ynpasnexus
2 — Knemmbl nuTtaHms
3 - Touku 3a3emneHus

1 — Steuerungsanschlisse
2 — Leistungsanschlisse
3 - Erdungspunkte

Abbildung A.3: Erdungspunkte und Anordnung der Anschllisse (Frequenzumrichter ohne Frontabdeckung)
Figure A.3: Points de mise a la terre et emplacement de bornes (variateur sans couvercle avant)
Puc. A.3: To4dku 3a3eMrieHus 1 PacrionoxeHne KIiemMm (npeobpasoBarteris rMokasaH 663 rnepenHest KpbILLIKK)
Figura A.3: Punti di messa a terra e la posizione dei morsetti (convertitore senza il coperchio anteriore)
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CFW500, caract:

Erie

OCHOBHble 3JTIeKTpU4ecKne xapakTepucTtmkm

Modellverzeichnis der Serie CFW500, wichtigste elektrische Spezifikationen
Elenco dei modelli di serie CFW500, principali caratteristiche tecniche elettriche

Liste des modeéles de la s

Tabn. B.1: lNepeyeHb mogenevi npeobpasosarenesi cepun CFW500,

Tabelle B.1
Tableau B.1
Tabella B.1

ANHANG B - TECHNISCHE SPEZIFIKATIONEN

ANNEXE B - CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
NPUNOXEHUE B - TEXHUWYECKUE XAPAKTEPUCTUKH
APPENDICE B - CARATTERISTICHE TECNICHE
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Hinweis:

(1) Die erste Nummer bezieht sich auf die Einphasens und die zweite auf die Dreiphasenversorgung.

(2) Zur Einhaltung der Norm UL508C verwenden Sie superflinke Sicherungen.

Remarque :

(1) Le premier numéro correspond a une alimentation monophasée et le deuxiéme a une alimentation triphasée.
(2) Pour respecter la norme UL508C, utilisez des fusibles UL ultra rapides.

Mpumeuanue:

(1) MepBbIi HOMEP OTHOCKTCS K OAHOA3HOMY, @ BTOPOW K TPEXda3HOMY UCTOHHUKY NUTaHWUS.

(2) Onsa npviBepenuns B cooteeTcTBME cTaHAapTy UL508C ncnonbayiite cBepxObiCTpble Nnaskue npegoxpaquteni UL.

Nota:
(1) Il primo numero si riferisce all'alimentazione monofase e il secondo al quella trifase.
(2) Al fine di conformarsi alla norma UL508C, utilizzare UL fusibili ultra rapidi.
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Tabelle B.2: Sperzifikationen zu Eingangs- und Ausgangsstrom, Uberlaststréme, Tragerfrequenz,
Umgebungslufttemperatur und Verlustleistung
Tableau B.2: Intensités d'entrée et de sortie, intensités de surcharge, fréquence porteuse, température
ambiante et caractéristiques de perte de puissance

Tab6n. B.2: BxogHsble v BbIXO[HbIE TOKW, TOKU Neperpysku, Hecylyasl yactora, Temneparypa
OKpYyXaloLLero Bo3[yxa v XapakTepucTUKy rnoTepb MOLUHOCTH

Tabella B.2: Ingresso e di uscita correnti, correnti di sovraccarico, la frequenza portante, temperatura
dell'aria circostante e caratteristiche di perdite di potenza
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Hinweis:

(*) Die erste Nummer bezieht sich auf die an den Anschliissen R/L1/L und S/L2/N eingesetzten Kabel, wahrend die zweite Nummer auf die
anderen Leistungskabel verweist.

Remarque :

(*) Le premier numéro correspond aux cables utilisés aux bornes R/L1/L et S/L2/N, alors que le deuxiéme correspond aux autres cables
d'alimentation.

Mpumeyanue:

(*) NepBbit HoMep OTHOCUTCS K kKabensM, noakioYaeMeim K knemmam R/L1/L u S/L2/N, a BTOpoi HOMEP OTHOCUTCA K OCTasbHbIM CINOBbIM Kabensm.
Nota:

(*) Il primo numero si riferisce ai cavi utilizzati ai morsetti R/ L1 /L e S/ L2 /N, mentre il secondo numero si riferisce agli altri cavi di potenza.
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Tabelle B.3: Ebenen der leitungsgefihrten und gestrahlten Stdrspannung und zusétzliche Informationen
Tableau B.3: Niveaux des émissions conduites et rayonnées, et informations supplémentaires
Tabn. B.3: YpoBHu npoBefeHHbIX 1 U371y4E€HHbIX MOMEX, AONOHNTE bHas HGopMaLms

Tabella B.3: Livelli di emissioni condotte e irradiate, e ulteriori informazioni

Gestrahlte
Frequenzumrichter- Lei fiihrte Storsy ing - Maximale Lange der Stérspannung
Modell (mit integriertem Motorleitung / E par Conduction - Longueur / Ei par
Funkentstérfilter) / Modéle | Maximum du Cable du Moteur / KonaykTusHoe usnyyeine — | Rayonnement
de Variateur (avec filtre Has AnvHa neuratens / Emissioni Condotte| / U3any4eHHas
RFl intégré) / Mopenb - Lunghezza Massima Cavo Motore / Emissi
npeo6pa3sosarens (co Irradiate
BCTPOEHHbIM (PUNLTPOM
3awmTbl oT papuonomex (RFI) Kategorie /
/ Modello di Convertitore (con Kategorie C3 / Catégorie C3/ | Kategorie C2 / Catégorie C2 / Catégorie /
filtro RFI integrato) Kateropus C3 / Category C3 |Kareropus C2/ Categoryia C2| Karteropus /
Categoria
1 CFW500A01P6S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / aroinma) | 11 m (433 in / pouces / Aroinva) C3
2 | CFW500A02P6S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / mroinma) | 11 m (433 in / pouces / aoimMa) C3
3 | CFW500A04P3S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / froima) | 11 m (433 in / pouces / froinva) C3
4 | CFW500A07P0S2...C3... | 6 m (236 in/ pouces / foima) - C3
5 | CFW500B07P3S2...C2... |30 m (1182 in/ pouces / groinma) | 11 m (433 in / pouces / froiva) C3
6 | CFW500B10P0S2...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / fovima) | 11 m (433 in / pouces / ptorima) C3
7 | CFW500A01POT4...C2... | 20 m (787 in/ pouces / atomos) | 11 m (433 in / pouces / atoiiMa) C3
8 | CFW500A01P6T4...C2... | 20 m (787 in / pouces / gloinmoB) | 11 m (433 in / pouces / froiva) C3
9 | CFW500A02P6T4...C2... | 20 m (787 in / pouces / froinmoB) | 11 m (433 in / pouces / froinva) C3
10 | CFW500A04P3T4...C2... | 20 m (787 in / pouces / gtoinmos) | 11 m (433 in / pouces / aoriMa) C3
11 | CFW500A06P1T4...C3... | 6 m (236 in / pouces / Ao iMOB) - C3
12 | CFW500B02P6T4...C2... | 6 m (236 in / pouces / atoimos) | 6 m (236 in / pouces / ArMOB) C3
13 | CFW500B04P3T4...C2... | 6 m (236 in / pouces / aroinmos) | 6 m (236 in / pouces / A0MOB) C3
14 | CFW500B06P5T4...C2... | 6 m (236 in / pouces / aonmoB) | 6 m (236 in / pouces / AloiMoB) C3
15 | CFW500B10P0T4...C3... | 20 m (787 in / pouces / [t0AMOB) - C3
16 | CFW500C14P0T4...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / ftoinma) | 20 m (787 in / pouces / A0MMOB) C3
17 | CFW500C16P0T4...C2... | 30 m (1182 in/ pouces / froiima) | 20 m (787 in / pouces / A01MMOB) C3
18 | CFW500D28P0T2...C3...(1) - C3
19 |CFW500D33P0T2...C3... (1) Wenden sie sich an WEG / - C3
Contactez WEG / Obpatiaiitech
2 FW500D47P0T2...C3... (1 -
0 |CFWS500 072..C3... (1) 8 WEG / Contatto WEG cs
21 | CFW500D24P0T4...C3... (1) - C3
22 | CFW500D31P0T4...C3... (1) - C3
Hinweis:

(1) Bei den Modellen 18, 19, 20, 21 und 22 wenden Sie sich an WEG zur Uberpriifung der Installationen und Betriebsbedingungen des
Frequenzumrichters.

Remarque :
(1) Pour les modeles 18, 19, 20, 21 et 22, vous devez consulter WEG pour vérifier les installations du variateur et les conditions de
fonctionnement.

Mpumeuanne:
(1) Mpu ncnonb3osaruy mopenei 18, 19, 20, 21 1 22 HeobxoavMO NpokoHcynbTVposatecs ¢ WEG ana Toro, 4To6bl NpoBepuTL
NpaBubHOCTL YCTaHOBKW NpeobpasoBaTens U COOMIoAEHVE YCNoBui aKcnnyaTaLmuy.

Nota:
(1) Nei modelii 18, 19, 20, 21 e 22, WEG deve essere consultata per verificare le installazioni del convertitore e le condizioni di funzionamento.

Hinweise:

Bei leitungsgefihrter Storspannung der Kategorie C2 betragt die Schaltfrequenz 10 KHz fur die Modelle 1, 2, 3, 5 und 6.

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C2 betragt die Schaltfrequenz 5 KHz fir die Modelle 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 16 und 17.
Bei leitungsgefiinrter Stérspannung der Kategorie C2 ist fur die Modelle 12, 13 und 14 der Ferritkern 12480705 am Ausgangskabel
einzusetzen (1 Windung).

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C2 ist fir die Modelle 16 und 17 der Ferritkern 12473659 am Ausgangskabel einzusetzen
(2 Windungen).

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C3 betragt die Schaltfrequenz 10 KHz fir die Modelle 1, 2, 3, 5 und 6.

Bei leitungsgefiihrter Stdrspannung der Kategorie C3 betragt die Schaltfrequenz 5 KHz fir die Modelle 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16
und 17.

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C3 ist flr das Modell 4 der Ferritkern 12480705 am Ausgangskabel einzusetzen (1 Windung).
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Bei leitungsgefihrter Stérspannung der Kategorie C3 ist der Ferritkern 12480705 am Ausgangskabel (2 Windungen) und der Ferritkern
12480705 am Eingangskabel (2 Windungen) einzusetzen.

Bei leitungsgefiihrter Stérspannung der Kategorie C3 ist flr das Modell 15 der Ferritkern 12480705 an den Ausgangskabeln (2 Windungen)
und der Ferritkern 12480705 an den Eingangskabeln (2 Windungen) einzusetzen.

Bei leitungsgeflihrter Stérspannung der Kategorie C3 ist fur die Modelle 16 und 17 der Ferritkern 12473659 am Ausgangskabel einzusetzen
(1 Windung).

Bei gestrahlter Stérspannung ist fr die Modelle 1, 2, 3, 4, 7, 8,9, 10 und 11 ein geschirmtes Kabel in einer Lange bis zu 6 m einzusetzen.
Bei gestrahlter Stérspannung ist flir die Modelle 5, 6, 12, 13, 14 und 15 ein geschirmtes Kabel in einer L&nge bis zu 30 m einzusetzen.

Bei gestrahlter Stdrspannung ist fur die Modelle 16 und 17 der Ferritkern 12473659 einzusetzen. Verwenden Sie ein geschirmtes Kabel in
einer Lange bis zu 30 m.

Remarques :

Pour la catégorie d'émission par conduction C2, la fréquence de commutation est de 10 kHz pour les modéles 1, 2, 3, 5 et 6.

Pour la catégorie d'émission par conduction C2, la fréquence de commutation est de 5 KHz pour les modeles 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 16 et 17.
Pour la catégorie d'émission par conduction C2, avec les modeles 12, 13 et 14, utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables de
sortie (1 tour).

Pour la catégorie d'émission par conduction C2, avec les modéles 16 et 17, utilisez le tore magnétique 12473659 sur les cébles de sortie (2 tours).

Pour la catégorie d'émission par conduction C3, la fréquence de commutation est de 10 kHz pour les modeéles 1, 2, 3, 5 et 6.

Pour la catégorie d'émission par conduction C3, la fréquence de commutation est de 5 KHz pour les modéles 7, 8,9, 10, 11,12, 13, 14,15, 16 et 17.
Pour la catégorie d'émission par conduction C3, avec le modéle 4, utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables de sortie (1 tour).
Pour la catégorie d'émission par conduction C3, avec le modéle 11, utilisez le tore magnétique 12480705 sur les céables de sortie (2 tours)
et utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables d'entrée (2 tours).

Pour la catégorie d'émission par conduction C3, avec le modéle 15, utilisez le tore magnétique 12480705 sur les céables de sortie (2 tours)
et utilisez le tore magnétique 12480705 sur les cables d'entrée (2 tours).

Pour la catégorie d'émission par conduction C3, avec les modeéles 16 et 17, utilisez le tore magnétique 12473659 sur les cables de sortie (1 tour).

Pour une émission par rayonnement, sur les modeles 1, 2, 3, 4, 7, 8,9, 10 et 11, utilisez un cable blindé allant jusqu'a 6 m (236 pouces).
Pour une émission par rayonnement, sur les modeles 5, 6, 12, 13, 14 et 15, utilisez un cable blindé allant jusqu'a 30 m (1182 pouces).
Pour une émission par rayonnement, sur les modeles 16 et 17, utilisez le tore magnétique 12473659. Utilisez un céble blindé allant jusqu'a
30 m (1182 pouces).

Mpumeyanus:

Ans kateropin C2 KOHAYKTUBHOIO N3My4eHus YacToTa nepekniodeHms 10 kI ans mopeneii 1,2, 3,51 6.

[ins kateropun C2 KOHOYKTMBHOIO M3Nly4eHUs YacToTa nepekntoydeHus 5 klu ans mopeneii 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 16 n 17.

[ns kateropun C2 KOHAYKTUBHOIO 13nyyeHus B mopensx 12, 13 n 14 ncnonb3osatb heppuTtoBbIii cepaedHnk 12480705 Ha BbIXOAHBIX KaGensx
(1 o6opor).

[Ins KOHAYKTUBHOTO M3ny4eHus kateropumn C2 B Mogensix 16 1 17 ncnonb3osats heppuToBbIv cepaeyHuk 12473659 Ha BbIXOAHbIX kabensx (2 o6opoTa).

[ns kateropumn C3 KOHAYKTUBHOIO M3ny4yeHus YacToTa nepekntodenus 10 kI ans mopenen 1, 2, 3,51 6.

[ns kateropun C3 KOHAYKTUBHOIO U3/ly4eHns HacToTa nepeksiodenns 5 kI ana mopenen 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16 n 17.

[ins kateropum C3 KOHAYKTUBHOIO N3My4eHus B MOAenu 4 ncnonb3oBats heppuToBbIi cepfeyHnk 12480705 Ha BbIXOAHbIX kabensax (1 o60poT).
[ns kateropun C3 KOHAYKTUBHOIO M3ny4eHus B moaenu 11 ncnonb3osath theppuToBbIi cepaedHuk 12480705 Ha BbIXOAHbIX kabensx (2 o6opoTa)
v cheppunToBLIN cepaeqHik 12480705 Ha BxoaHbIX kabensx (2 o6opoTa).

[ins kateropun C3 KOHAYKTUBHOIO U3My4eHust B Moaenu 15 ncnons3osath (heppuTOBbIN cepaedHuk 12480705 Ha BbIXOAHLIX kabensix (2 o6opoTa)
v heppuTOBbIN cepaiedHnk 12480705 Ha BXoAHbIX kabensix (2 o6opota).

[na kateropun C3 KOHAYKTUBHOIO M3ny4eHns B Moaensx 16 1 17 ncronb3osathb heppuToBbIi cepaeqHnK 12473659 Ha BbIXOAHbIX kabensx (1 06opoT).

[Ins nany4eHHbIx nomex B mogensx 1, 2, 3,4, 7, 8,9, 10 u 11 ucnonbaosatb 9KpaHMPOBaHHbIV kabenb AnMHON A0 6 M (236 AtoriMos).

[ns uany4eHHbIX nomex B Moaensx 5, 6, 12, 13, 14 u 15 ncnonb3oBaTh 3KPaHMPOBaHHLI kKabenb AnuHol ao 30 m (1182 groiiva).

[ns n3ny4eHHbIX nomex B Mofensx 16 1 17 ucnonb3osats (heppuToBbIf cepaeyHnk 12473659. Mcnonb3osaTe SKpaHNPOBaHHBIA Kabesb AIMHON
po 30 m (1182 pgroiima).

Note:

Per la categoria di emissioni condotta C2, la frequenza di commutazione € di 10 KHz per i modelli 1, 2, 3, 5 e 6.

Per la categoria di emissioni condotta C2, la frequenza di commutazione & di 5 KHz per i modelli 7, 8, 9, 10, 12, 13, 14, 16 e 17.
Per le emissioni condotte C2, nei modelli 12, 13 e 14, usare la ferrite 12.480.705 sui cavi di uscita (1 giro)..

Per le emissioni condotte C2, nei modelli 16 e 17, usare la ferrite 12.473.659 sui cavi di uscita (2 giri). ..

Per categoria di emissioni condotta C3, la frequenza di commutazione e di 10 KHz per i modelli 1, 2, 3, 5 e 6.

Per categoria emissione condotta C3, la frequenza di commutazione € 5 KHz per modelli 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16 e 17.

Per le emissioni condotte C3, a modello 4, usare la ferrite 12.480.705 sui cavi di uscita (1 giro). .

Per categoria di emissioni condotta C3, in modello 11, utilizzare la ferrite 12.480.705 sui cavi di uscita (2 giri) e usare la ferrite 12.480.705
sui cavi di ingresso (2 giri). .

Per le emissioni condotte C3, nei modelli 15, usare la ferrite 12.480.705 sui cavi di uscita (2 giri) e usare la ferrite 12.480.705 sui cavi di
ingresso (2 giri). .

Per le emissioni condotte C3, nei modelli 16 e 17, usare la ferrite 12.473.659 sui cavi di uscita (1 giro). ..

Per irradiate emissione, nei modelli 1, 2, 3, 4,7, 8,9, 10 e 11, I'uso del cavo schermato fino a 6 m (236 in)..

Per irradiate emissione, nei modelli 5, 6, 12, 13, 14 e 15, I'uso del cavo schermato fino a 30 m (1.182 in). .
Per irradiate emissione, nei modelli 16 e 17, usare la ferrite 12.473.659. Utilizzare un cavo schermato fino a 30 m (1.182 in). .
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Tabelle B.4: Ausgangsstrom-Spezifikation als Funktion der Frequenzschaltung nach CFW500
Tableau B.4: Intensité de sortie spécifiée en fonction de la fréquence de commutation de CFW500
Tabn. B.4: XapakTepucTuka BbIXOAHOIO TOKa Kak (hyHKLMSA nepektoyeHns Yactotsl giss CFW500
Tabella B.4: Caratteristica corrente di uscita in funzione della frequenza di commutazione di CFW500

Frequenzumrichter-Modell /
r':’:)‘:i‘;'; ada‘:::::;:‘mxj‘:‘li"‘; 2,5KHz /KMy | 5,0 KHz / kly | 10,0 KHz / kT | 15,0 KHz / kT
Convertitore

CFW500A01P6EB2... 1,6 A 1,6 A 1,6 A 1,6A
CFW500A01P6S2... 1,6 A 1,6 A 1,6 A 1,6 A
CFW500A02P6B2... 2,6 A 2,6 A 2,6 A 2,6 A
CFW500A02P6S2... 2,6 A 2,6 A 2,6 A 2,6 A
CFW500A04P3B2... 4,3 A 4,3 A 35A 2,8A
CFW500A04P3S2... 4,3A 4,3A 3,6A 2,8A
CFW500A07P0S2... 7,0A 7,0A 58A 49A
CFW500A07POT2... 7,0 A 7,0A 58A 49 A
CFW500A09P6T2.... 9,6 A 9,6 A 8,0 A 6,7 A
CFW500B07P3S2... 7,3 A 7,3A 6,1 A 51A
CFW500B10P0S2... 10A 10A 8A 6,5A
CFW500B07P3B2... 7,3A 7,3A 6,1 A 51A
CFW500B10P0B2... 10A 10A 8,0A 6,5A
CFW500B16P0T2... 16 A 16 A 12,7 A 10,1 A
CFW500D28P0T2... 28 28 22 18
CFW500D33P0T2... 88 88 26 21
CFW500D47P0T2... 47 47 36 30
CFW500A01POT4... 1,0A 1,0A 1,0 A 1,0A
CFW500A01P6ET4... 1,6 A 1,6 A 1,6 A 1,6A
CFW500A02P6T4... 2,6 A 2,6 A 2,6 A 2,0A
CFW500A04P3T4... 43A 4,3A 29A 2,0A
CFW500A06P1T4... 6,1 A 6,1 A 4,3 A 3,1 A
CFW500B02P6T4... 2,6 A 2,6 A 2,6 A 2,0A
CFW500B04P3T4... 4,3A 4,3A 29A 2,0A
CFW500B06P5T4... 6,5 A 6,5 A 45A 3,3A
CFW500B10PQTA4... 10A 10A 6,5A 4,3 A
CFW500C14P0T4... 14 A 14 A 10A 7A
CFW500C16P0T4... 16 A 16 A 10 A 7A
CFW500D24P0T4.. 24 24 15 12
CFW500D31P0TA4... 3il 3il 16 13

Tabelle B.5: Ausgangsstrom-Spezifikation als Funktion der Frequenzschaltung nach CFW500
Tableau B.5: Intensité de sortie spécifiée en fonction de la fréquence de commutation de CFW500
Tabn. B.5: XapakTepucTuika BbIXOAHOro ToKa Kak hyHKUMs nepekntoYeHuns Yactotsl grns CFW500
Tabella B.5: Caratteristica corrente di uscita in funzione della frequenza di commutazione di CFW500

Frequenzumrichter-Modell /
Modele de Variateur / Mogenb

npeo6pazosatens / Modello di 2,5KHz/kly | 4,0 KHz/ klNy | 10,0 KHz / kly | 15,0 KHz / kl'y,
Convertitore
CFW500C24P0T2... 24 A 24 A 19A 16A
CFWB500A09PBT2... 9,6 A 9,6 A 8,0A 6,7 A
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GroBe A, B und C - Standard-Frequenzumrichter

Cadres A, B et C - Variateur Standard

Pa3mepsbl A, B n C - cTaHgapTHble pa3Mepbl Npeo6pa3oBartens
Misura A, B e C - Convertitore Standard

ANSICHTEN DER FRONTANSICHT / SEITENANSICHT /
MONTAGEFLACHE / VUES DE VUE AVANT / VUE LATERALE /
LA BASE DE MONTAGE / BW1A CMEPEAN / Bl CBEOKY /
BWObI MOHTAXKHOW MIATbI / VISTA FRONTALE VISTA LATERALE
VISTA DELLA BASE D
MONTAGGIO
[S] -~ A e L - " P -

Empfohlenes
Drehmoment
/ Couple
" Ge\f{Icht . Recommandé /
BaugroBe A B c D H L P / Poids / I
e P
/ Cadre / Macca/ | Boulon de Fixation / [OBaHHbIN
Tun/ Peso KpenexHblii 6ont / MOMGHT 3aTsKKY /
Foto- Bullone di Coppia
gramma Montaggio Raccomandata
mm mm mm mm mm mm mm kg (Ib) / Nm. (Ibf.in) /
(in/po | (in/po | (in/po | (in/po | (in/po | (in/po | (in/po Kr? byHT) H-m (cpyHT-cuna.
/ provim) |/ provim) |/ proiim) |/ provim) |/ proiim) |/ parovim) |/ provim) V! AoM)
50 175 11,9 7.2 189 75 150
’ : o
A (1,97) | (6,89 | (0,47) | (0,28) | (7,44) | (2,95) | (6,91) 08¢ M4 2
75 185 11,8 7,3 199 100 160
) ) o
B (2,95) | (7,30) | (0,46) | (0,29) | (7,83) | (3.94) | (6,30) 2 K 2
100 195 16,7 58 210 135 165
¢ (3,94) | (7,70) | (0,66) | (0,23) | (827) | (6,31) | (6,50) 244 M5 8(26.9)
125 290 27,5 10,2 306,6 180 166,5
2 (4,92) | (11,41) | (1,08 | (0,40) | (12,1) | (7,08) | (6,55) 48 (@;ile) B AR EEE)

MaBtoleranz: +1,0 mm (+0,039 in)
(1) Dieser Wert bezieht sich auf das schwerste Gewicht der BaugréBe.

Tolérance des dimensions : 1,0 mm (+0,039 po)
(1) Cette valeur correspond au poids le plus lourd du cadre.

Pa3mepHbIi gonyck: 1,0 mm (0,039 atoima)
(1) JaHHoe 3Ha4eHe OTHOCUTCS K CaMOMY TSXKENIOMY KOprycy.

Tolleranza dimensione 1,0 mm (x0,039 in)
(1) Questo valore si riferisce al peso piu pesante della dimensione del fotogramma.
Abbildung B.1: Frequenzumrichter-Abmessungen fiir die mechanische Installation
Figure B.1: Dimensions du variateur pour installation mécanique
Puc. B.1: Pasmepsi npeobpa3oBaterisi 4/ MEXaHNYECKOM yCTaHOBKMN
Figura B.1: Dimensioni convertitore per installazione meccanica
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(a) Autbaumontage / (b) DIN-Schienen-Montage (nur
(a) Montage en surface / BaugréBen A, B und C) / (b) Montage
(a) MoBepXHOCTHbIN MOHTaX / sur rail DIN (cadres A, Bet C
(a) Montaggio superficiale uniquement) / (b) MoHTax Ha peiike

DIN (Tonbko Tunei A, B, C) /
(b) Montaggio su guida DIN (solo
dimensioni A, B, C)

T?ﬂw

]

_/_—l

(c) Mindestfreirdaume fiir die Liiftung / (c) Espaces libres de ventilation minimum / (¢) MuHumanbHoe
CcBO6OAHOE NPOCTPAHCTBO AA o6ecneyeHus BeHTunsaumm / (c) Ventilazione minima spazi liberi
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BaugréBe / A B c D
Cadre / Tun/ mm mm mm mm
Fotogramma | (in / po / proiim) | (in / po / atoiim) | (in / po / proiam) | (in / po / aroiim)
A 15 (0,59) 40 (1,57) 30 (1,18) 10 (0,39) ™
B 35 (1,38) 50 (1,97) 40 (1,57) 15 (0,59) ™
c 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 30(1,18)
D 40 (1,57) 50 (1,97) 50 (1,97) 40 (1,57)

MasBtoleranz: +1,0 mm (0,039 in)

(1) Es ist mdglich, Frequenzumrichter nebeneinander ohne seitliche Zwischenrdume zu montieren (D = 0), wobei
jedoch die Umgebungstemperatur auf 40 °C begrenzt ist.

Tolérance des dimensions : 1,0 mm (+0,039 po)

(1) Il est possible de monter des variateurs cote a cote sans espace libre latéral (D = 0), mais avec une
température ambiante maximum de 40 °C (104 °F).

Pa3mepHbIii gonyck: +1,0 mm (£0,039 atorima)

(1) JonyckaeTcs ycTaHoBKa NnpeobpasoBateneii BinoTHYI0 APYr K Apyry, 63 cBOOOAHOro NpocTpaHcTea
mexay Humm (D = 0), ecnu Temneparypa oKpy»xaioLLiero Bosayxa He npesbituaet 40 °C (104 °F).
Tolleranza dimensione x1.0 mm (x0,039 in)

(1) E possibile montare i convertitori affiancati senza spazio libero laterale (D = 0), ma con temperatura
ambiente massima di 40 ° C ( 104 °F).

Abbildung B.2: (a) bis (c) Daten fir die mechanische Installation (Aufbaumontage und Mindestfreirdume fir
die Luftung)
Figure B.2: Dimensions du variateur pour installation mécanique

Puc. B.2: (a) — (c) aHHble 1o MexaHN4ecKou yCTaHOBKe (MOBEPXHOCTHAs yCTaHOBKa U MUHUMAIIbHOe
CBO6OAHOE MPOCTPAHCTBO /15 06ECNEHEHNST BEHTUIISILINM)

Figura B.2: Dati di installazione meccanica (montaggio superficiale e spazi liberi minimi di ventilazione)
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(CHCNCRCNONG) |

BaugréBe B / Cadre B / Tun B / Fotogramma B

BaugroBe D (Modelle 200-240 V) / Cadre D (modéles 200-240 V) / Tun D (Mmogenu 200-240 B) /
Fotogramma D (modelli 200-240 V)

PO OO @

BaugroBe D (Modelle 380-480 V) / Cadre D (modéles 380-480 V) / Tun D (Monenv 380-480 B) /
Fotogramma D (modelli 200-240 V)
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A 200... 240V 0,5 4,34 0,5 4,34
380... 480 V 0,5 4,34 0,5 4,34
200... 240V 0,5 4,34 0,5 4,34
5 380... 480 V 0,5 4,34 0,5 4,34
200...240 V 0,5 4,34 1,7 15
© 380...480 V 0,5 4,34 1,8 15,93
200...240 V 0,5 4,34 2,4 21,24
b 380...480 V 0,5 4,34 1,76 156,567

Abbildung B.3: Leistungsanschltisse, Erdungspunkte und empfohlenes Anzugsmoment
Figure B.3: Bornes d'alimentation, points de mise a la terre et couple de serrage recommandé
Puc. B.3: CurnoBble KneMmbl, TOYKM 3a3€MIIEHUST U PEKOMEH[0BaHHbIE MOMEHTbI 3aTsXKKN

Figura B.3: Morsetti di potenza, punti di messa a terra e coppia di serraggio consigliata
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Abbildung B.4: Frequenzumrichter-Abmessungen in mm [in] — BaugréBe A
Figure B.4: Dimensions du variateur en mm [po] — cadre A
Puc. B.4: Pasmepsi npeobpasosartesnis, MM [aroim] — Tun A
Figura B.4: Dimensioni convertitore in mm [in] - fotogramma A
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Abbildung B.5: Frequenzumrichter-Abmessungen in mm [in] — BaugréBe B
Figure B.5: Dimensions du variateur en mm [po] — cadre B

Puc. B.5: Paamepbi npeobpasoBartessi, MM [grovim] — Tun B

Figura B.5: Dimensioni convertitore in mm [in] - fotogramma B
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Abbildung B.6: Frequenzumrichter-Abmessungen in mm [in] — BaugréBe C
Figure B.6: Dimensions du variateur en mm [po] — cadre C
Puc. B.6: Pasmepbi npeobpasosartens, MM [grovim] — tun C
Figura B.6: Dimensioni convertitore in mm [in] - fotogramma C
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Abbildung B.7: Frequenzumrichter-Abmessungen in mm [in] — BaugréBe D
Figure B.7: Dimensions du variateur en mm [po] — cadre D
Puc. B.7: Pasmepbi npeobpasosartesns, MM [atovim] — tun D
Figura B.7: Dimensioni convertitore in mm [in] - fotogramma D
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