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INSTRUGOES DE SEGURANGA

1 INSTRUGOES DE SEGURANGA

Este manual contém as informagdes necessarias para o uso correto do CMSW-MOD. As instrugdes a seguir
sdo de extrema importancia para o bom desempenho, e devem ser integralmente observadas durante a
instalacdo, manutengao e operagao do produto. Nao seguir as instrugdes deste manual podera ocasionar
acidentes operacionais, danos ao meio ambiente, ao produto e aos equipamentos a ele conectados, além de
anular a garantia.

1.1 AVISOS DE SEGURANGCA NO MANUAL

Neste manual sao utilizados os seguintes avisos de seguranca:

PERIGO!
O nao cumprimento das normas de seguranga pode resultar em morte, ferimentos graves e/ou

danos sérios.

Ainstalagao e comissionamento do dispositivo devem ser realizadas apenas por pessoal autorizado
e qualificado.

Mantenha distancia segura do sensor e da maquina durante sua operacao, restringindo
aproximacao somente de pessoal autorizado e qualificado.

Uma aplicagéo inadequada compromete a seguranga do produto e da instalagéo e pode resultar
em sérios danos pessoais e materiais.

ATENGCAO!
& O conceito geral do sistema de controle no qual o dispositivo esta incorporado deve ser validado
pelo usuario.
A conexao elétrica e mecanica do dispositivo deve cumprir as instrugdes contidas neste guia de
usuario. Caso contrario pode comprometer o dispositivo e/ou funcionalidade.
No caso de defeitos e falhas n&o solucionaveis no CMSW-MOD, retire-o de servigo.

NOTA!
@ Observe os regulamentos especificos do pais ao transportar, instalar e descartar o dispositivo.
Todas as normas e regulamentos de segurancga relevantes devem ser observados.

O fabricante do sistema deve conduzir uma avaliagao de risco e elaborar a documentagao necessaria, conforme
regulamentagdes vigentes para operadores e usuarios.

O manual do usuario deve ser consultado antes da ativagao do produto e mantido disponivel durante toda a
operagao do CMSW.

O sensor deve ser completamente compativel com as aplicagdes e com as condigdes ambientais.

O produto deve ser utilizado de acordo com as diretrizes estabelecidas nos capitulos subsequentes. A WEG
nao se responsabiliza por intervengdes realizadas no produto ou por uso inadequado por parte do operador.

A instalacédo do CMSVY, incluindo conexdes elétricas, programacgao, configuragdo, operagdo e manutencao,
deve ser realizada apenas por profissionais qualificados e autorizados.

Os sensores e cabos devem ser protegidos contra danos.

O nao cumprimento das instrugdes contidas no manual do usuario e suas diretrizes técnicas pode resultar
em danos materiais e/ou pessoais.
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2 INFORMAGOES GERAIS

2.1 UTILIZAGAO DO PRODUTO

O sensor de monitoramento de condicao WEG (CMSW) integrado com um controlador de maquinas (CLP) ou
com um gateway de borda formam um sistema de monitoramento de condigdo de maquinas industriais. Pode
ser utilizado de forma temporaria ou permanente em maquinas e sistemas de automagao industrial.

2.2 CARACTERISTICAS

O CMSW permite o monitoramento de vibragao através da medigao das grandezas: aceleragao instantanea,
aceleragao rms, velocidade rms, aceleragéo pico-a-pico, fator de crista da aceleragao, além de temperatura
de contato da superficie.

O modelo CMSW com invélucro de inox e grau de protegdo IP67 permite também o monitoramento da
temperatura ambiente, umidade relativa, e pressao atmosférica.

2.3 FUNGOES

O sensor inteligente CMSW é projetado para monitoramento de condic¢ao, utilizando o protocolo de comunicagao
industrial Modbus. Ele permite a parametrizacéo e transmissdo de dados relacionados a vibragédo e as
condigbes ambientais via interface Modbus. Além dos dados processados, o CMSW possibilita a coleta e
leitura de dados brutos da aceleragéo instantanea, permitindo uma analise aprofundada e o desenvolvimento
de diagndsticos pelo usuario.

2.4 APLICAGOES

Monitoramento de condigdo de maquinas e equipamentos permitindo a analise de vibragdes com frequéncia
de até 6 kHz. Sendo possivel realizar a aquisicao de dados a uma taxa de amostragem de 26667 pontos por
segundo.
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3INSTALAGAO

O sensor CMSW possui duas versdes de invélucro, uma com invélucro em ago inox e a outra com invélucro
em plastico.

3.1 INSTALAGAO SENSOR CMSW COM INVOLUCRO EM AGO

O sensor CMSW possui duas furagdes para parafusos M3 em sua carcaga para fixagao do produto. Para
garantir a melhor qualidade do sinal adquirido pelo CMSW, recomenda-se fixar o sensor com parafusos.
O produto deve ser instalado diretamente na maquina a ser monitorada ou componente. As dimensdes do
produto se encontram na Figura 3.1 na pagina 3-1.
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Figura 3.1: Cotas do sensor CMSW com invélucro em ago (mm)

Para instalagao é necessaria uma superficie lisa e plana, de pelo menos 30,9 x 20,4 mm. Apertar os parafusos
do CMSW com um torque de 1.0 Nm.

= Importante observar a orientagdo dos eixos conforme imagem na carcaga do produto no momento da
instalacao.
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m Adaptadores podem alterar a resposta na frequéncia do sensor e divergir do resultado esperado.

m Para garantir uma medi¢ao precisa da temperatura de contato, é essencial que toda a superficie do sensor
esteja em contato adequado com o ponto de medicdo. Recomenda-se a aplicagdo de uma fina camada de
condutor térmico entre as superficies para melhorar a transferéncia de calor.

m A superficie de contato precisa estar limpa e lisa para a montagem do sensor.

m Utilizar verniz de selagem de parafuso travarosca para aumento da rigidez da conexao.

3.2 INSTALAGAO SENSOR CMSW COM INVOLUCRO EM PLASTICO
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Figura 3.2: Cotas do sensor CMSW Plastico (mm)
O sensor CMSW possui duas furagbes para parafusos M4 em sua carcaga para fixagao do produto. Para
garantir a melhor qualidade do sinal adquirido pelo CMSW, recomenda-se fixar o sensor com parafusos. O
produto deve ser instalado diretamente na maquina a ser monitorada ou componente. As dimensées do produto
se encontram na Figura 3.2 na pagina 3-2.

Para instalagdo € necessaria uma superficie lisa e plana, de pelo menos 30,9 x 20,4 mm. Apertar os parafusos
do CMSW com um torque de 1.0 Nm.

m Importante observar a orientagdo dos eixos conforme imagem na carcaga do produto no momento da
instalacéo.

m Adaptadores podem alterar a resposta na frequéncia do sensor e divergir do resultado esperado.
m A superficie de contato precisa estar limpa e lisa para a montagem do sensor.

m Utilizar verniz de selagem de parafuso travarosca para aumento da rigidez da conexao.
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4 CONEXAO ELETRICA

Para a instalagao elétrica do sensor CMSW, deve ser realizado por profissional qualificado com técnico em
eletricidade. Seguindo todas as normas pertinentes para instalagao de forma segura.

Pino 4: A (+) O

Pino 3: L - O

Pino 2: B (-) O
Pino 1: L +
Q

Comprimento maximo do cabo: 20 m.

ATENCAO!
Tensao excessiva no cabo pode danificar o sensor. E recomendado fazer a instalagao do sensor
sem causar estresse no cabo.
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ESPECIFICAGOES DE OPERAGAO

5 ESPECIFICAGOES DE OPERAGCAO

5.1 SINALIZAGAO

O CMSW ¢é equipado com um LED de sinalizagao localizado na saida do cabo de conexao, projetado para
indicar o estado operacional do sensor. Apds a energizacéo do sensor, o LED permanece aceso por 6 segundos,
sinalizando o inicio do processo de operag¢ao. Durante o monitoramento, o LED passa a piscar, indicando os
estados operacionais conforme descrito a seguir:

LED alternando com frequéncia de 1 Hz: Funcionamento normal, atualizando os dados constantemente.

LED alternando com frequéncia de 5 Hz: Indica que o CMSW esta realizando o armazenamento dos dados
brutos de vibragdo do ambiente para transmisséao.

LED aceso: Coleta de dados brutos iniciada e ou em andamento através da comunicagdo Modbus.

5.2 FUNCIONAMENTO - TABELA DE REGISTRADORES

O sensor CMSW ¢é um sensor de monitoramento de condigdo de ativos e possui o protocolo de comunicagao
Modbus RTU.

A camada fisica do sensor é o0 RS485, necessario avaliar o capitulo de conexao elétrica para saber a
funcionalidade de cada pino.

O protocolo trabalha num formato leituras e escritas de registradores. O sensor CMSW funciona como o escravo
da comunicacgéo, por isso necessitando estar conectado no barramento com o mestre da rede.

Para leitura dos registradores utiliza-se o function code de holding registers e para escrita pode se escolher
entre, com excegao da solicitacdo de dados brutos que devera ser realizada através de single registers. A
seguir apresenta-se a tabela de registradores do sensor.

As préximas segdes apresentam em detalhes o funcionamento de cada registrador e como configurar o mesmo.
= RO — Somente leitura.

m RW — Leitura e escrita.

= WO - Escrita somente.

Registrador Funcionalidade I:;::l:::a/ Escala I:?;?;I Unn;ZZ?:ade
0 Velocidade de vibragdo RMS eixo X RO 0,01 0,00 mm/s
1 Velocidade de vibracédo RMS eixo Y RO 0,01 0,00 mm/s
2 Velocidade de vibragdo RMS eixo Z RO 0,01 0,00 mm/s
3 Aceleragao de vibragdo RMS eixo X RO 0,01 0,00 m/s?
4 Aceleragao de vibragdo RMS eixo Y RO 0,01 0,00 m/s?
® Aceleragao de vibragdo RMS eixo Z RO 0,01 0,00 m/s?
6 Aceleragéo de vibragao pico-a-pico eixo X RO 0,01 0,00 m/s?
7 Aceleracao de vibragao pico-a-pico eixo Y RO 0,01 0,00 m/s?
8 Aceleracao de vibragao pico-a-pico eixo Z RO 0,01 0,00 m/s?
9 Fator de crista de aceleragéo de vibragéo eixo X RO 0,01 0,00 U.A.
10 Fator de crista de aceleragéo de vibragéo eixo Y RO 0,01 0,00 U.A.
11 Fator de crista de aceleragéo de vibragao eixo Z RO 0,01 0,00 U.A.
12 Temperatura de contato RO 0,01 0,00 °C
13 Temperatura do ambiente RO 0,01 0,00 °C
14 Umidade do ambiente RO 0,01 0,00 %
15 Pressao atmosférica do ambiente RO 0,1 0,00 hPa
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Registrador Funcionalidade IEesi:::irtaal Escala I:iaclz?arl Ur:\:lcizcil:ade
16 Taxa de amostragem RW 1 26667 Hz
17 Sensibilidade RO 1 0,144 mg/LSB
18 Fundo de escala aceleragao RW 1 4 g
19 Valor de trigger de dados brutos eixo X RW 0,01 0 m/s?
20 Valor de trigger de dados brutos eixo Y RW 0,01 0 m/s?
21 Valor de trigger de dados brutos eixo Z RW 0,01 0 m/s?
22 Tempo de janela aceleragao pico-a-pico RW 1 500 s
23 Selecao do eixo de aquisigcdo dados brutos RW 1 0 U.A.
24 Habilitar trigger eixo X RW 1 0 U.A.
25 Habilitar trigger eixo Y RW 1 0 U.A.
26 Habilitar trigger eixo Z RW 1 0 U.A.
27 Alteragdo Modbus ID RW 1 1 U.A.
28 Alteragédo Modbus Baudrate RW 100 1152 kbps
29 Status do sensor RO 1 2048 U.A.
30 Valor de alarme eixo X RW 0,01 0 mm/s
31 Habilitar alarme eixo X RW 1 0 U.A.
32 Status alarme eixo X RO 1 0 U.A.
88 Valor de alarme eixo Y RW 0,01 0 mm/s
34 Habilitar alarme eixo Y RW 1 0 U.A.
35 Status alarme eixo Y RO 1 0 U.A.
36 Valor de alarme eixo Z RW 0,01 0 mm/s
37 Habilitar alarme eixo Z RW 1 0 U.A.
38 Status alarme eixo Z RO 1 0 U.A.
39 Historico 1 valor maximo velocidade eixo X RO 0,01 0 mm/s
40 Historico 2 valor maximo velocidade eixo X RO 0,01 0 mm/s
41 Histérico 3 valor maximo velocidade eixo X RO 0,01 0 mm/s
42 Historico 4 valor maximo velocidade eixo X RO 0,01 0 mm/s
43 Histérico 5 valor maximo velocidade eixo X RO 0,01 0 mm/s
44 Histérico 6 valor maximo velocidade eixo X RO 0,01 0 mm/s
45 Histérico 1 valor maximo velocidade eixo Y RO 0,01 0 mm/s
46 Histérico 2 valor maximo velocidade eixo Y RO 0,01 0 mm/s
47 Histérico 3 valor maximo velocidade eixo Y RO 0,01 0 mm/s
48 Historico 4 valor maximo velocidade eixo Y RO 0,01 0 mm/s
49 Histérico 5 valor maximo velocidade eixo Y RO 0,01 0 mm/s
50 Historico 6 valor maximo velocidade eixo Y RO 0,01 0 mm/s
51l Histérico 1 valor maximo velocidade eixo Z RO 0,01 0 mm/s
52 Histérico 2 valor maximo velocidade eixo Z RO 0,01 0 mm/s
58 Histérico 3 valor maximo velocidade eixo Z RO 0,01 0 mm/s
54 Histérico 4 valor maximo velocidade eixo Z RO 0,01 0 mm/s
55 Histérico 5 valor maximo velocidade eixo Z RO 0,01 0 mm/s
56 Histérico 6 valor maximo velocidade eixo Z RO 0,01 0 mm/s
57 Valor de alarme maximo temperatura contato RW 0,01 0 °C
58 Valor de alarme minimo temperatura contato RW 0,01 0 °C
59 Habilitar alarme de temperatura contato RW 1 0 U.A.
60 Status alarme de temperatura contato RO 1 0 U.A.
61 Valor de alarme maximo umidade ambiente RW 0,01 0 %
62 Valor de alarme minimo umidade ambiente RW 0,01 0 %
63 Habilitar alarme de umidade ambiente RW 1 0 U.A.
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Registrador Funcionalidade IEe;::::'taal Escala I:iatlz?arl Ur:\:lciztil:ade
64 Status alarme de umidade ambiente RO 1 0 U.A.
65 Valor de alarme maximo pressédo ambiente RW 0,1 0 hPa
66 Valor de alarme minimo pressédo ambiente RW 0,1 0 hPa
67 Habilitar alarme de presséo ambiente RW 0,01 0 U.A.
68 Status alarme de pressédo ambiente RO 0,01 0 U.A.
69 Historico 1 valor maximo temperatura de contato RO 0,01 0 °C
70 Historico 2 valor maximo temperatura de contato RO 0,01 0 °C
71 Histérico 3 valor maximo temperatura de contato RO 0,01 0 °C
72 Historico 4 valor maximo temperatura de contato RO 0,01 0 °C
73 Historico 5 valor maximo temperatura de contato RO 0,01 0 °C
74 Histérico 6 valor maximo temperatura de contato RO 0,01 0 °C
75 Historico 1 valor maximo umidade ambiente RO 0,01 0 %
76 Historico 2 valor maximo umidade ambiente RO 0,01 0 %
77 Histérico 3 valor maximo umidade ambiente RO 0,01 0 %
78 Histérico 4 valor maximo umidade ambiente RO 0,01 0 %
80 Historico 5 valor maximo umidade ambiente RO 0,01 0 %
81 Histérico 6 valor maximo umidade ambiente RO 0,01 0 %
82 Historico 1 valor maximo pressao ambiente RO 0,01 0 Pa
83 Historico 2 valor maximo pressao ambiente RO 0,01 0 Pa
84 Histoérico 3 valor maximo presséao ambiente RO 0,01 0 Pa
85 Historico 4 valor maximo pressao ambiente RO 0,01 0 Pa
86 Historico 5 valor maximo pressédo ambiente RO 0,01 0 Pa
87 Historico 6 valor maximo pressao ambiente RO 1 0 Pa
100 Resete histérico WO 1 0 U.A.
101 Janela histérico RW 1 600 U.A.
102 Salvar registradores no sensor (e} 1 0 U.A.
104 Flag dados brutos RO 1 0 U.A.
105 Numero de série 1 RO 1 XXXX U.A.
106 Numero de série 2 RO 1 XXXX U.A.
107 Numero de série 3 RO 1 XX U.A.
108 Ping de comunicagéo RO 1 48879 U.A.
111 Comando apagar dados brutos WO 1 0 U.A.

600-723 Bufer para leitura de dados brutos RAM RO 1 0 U.A.
1001 Aquisi¢ao dados brutos RAM WO 1 0 U.A.
5.3 ESCALA

Os registradores do CMSW possuem fatores de escala individuais, conforme especificado na tabela de
registradores. Para obter os valores corretos nas unidades de medida indicadas, é necessario aplicar o fator
de escala correspondente a cada registrador.

Para calcular a velocidade de vibragdo RMS no eixo X (registrador 0) em mm/s, multiplique o valor presente no
registrador pelo fator de escala de 0,01. O resultado dessa multiplicagdo fornecera a velocidade de vibragao
RMS em mm/s. Por exemplo, um valor de 315 no registrador 0 indica uma velocidade de vibragdo RMS de
3,15 mm/s (315 * 0,01 = 3,15 mm/s).

Os fatores de escala também se aplicam a escrita nos registradores. Por exemplo, para configurar o baudrate

de comunicagédo Modbus (registrador 28) para 256000 kbps, deve-se escrever o valor 2560 no registrador,
pois o fator de escala é 100, ou seja, 2560 * 100 = 256000.
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5.4 REGISTRADORES COM DADOS CiCLICOS

O sensor atualiza os dados dos registradores de 0 & 15 ciclicamente. Os dados de vibragdo s&o atualizados
a cada 10 ms, dessa forma, pode se fazer a atualizagdo nesse intervalo de tempo para obter novos valores.
Os trés primeiros registradores fornecem a velocidade de vibragdo RMS nos eixos X, Y e Z. Os registradores
3, 4 e 5 fornecem os dados de aceleragdo RMS, os registradores 6, 7 e 8 fornecem aceleragéo pico a pico.

Os registradores 9, 10 e 11 fornecem os dados de fator de crista. As versdes de sensor com envolucro de
aco inox fornecem ciclicamente os dados de temperatura de contato no registrador 12 e que é a temperatura
da base do sensor quando se encontra fixada numa superficie metalica. A versao do sensor em envélucro
plastico apresenta no registrador 12 a temperatura interna do sensor. A temperatura ambiente fornece o valor
de temperatura préximo da membrana do sensor, e possui valor apenas na versao com membrana. Umidade
e pressao atmosférica também possuem apenas dados para a versdo com a membrana no sensor e grau de
protecédo IP67 com envélucro metalico. Ambas as versdes IP69K com envdlucro metalico e a verséo IP67
com involucro plastico sdo fechadas e por isso ndao tem acesso a dados do ambiente.

5.5 PARAMETROS

O sensor CMSW possui diversas opgdes de parametros e analise de dados. O registrador 16 permite ler e
configurar o valor de amostragem para aquisicao de dados brutos. Os valores possiveis sdo: 26667, 13333,
6666, 3333, 1667, 833, 417, 208 e 104. Esse valor representa a quantidade de amostras aquisitadas por
segundo. O registrador sensibilidade mostra a resolugdo do sensor e é apenas leitura. O registrador 18 de
fundo de escala, permite configurar o quanto de aceleragao o sensor consegue medir, e esse valor impacta
proporcionalmente na sensibilidade do sensor. As opgdes de escrita sdo 2 g, 4 g, 8 g e 16 g, sendo que "g"
€ uma constante com o valor da gravidade terrestre. Aqui deve-se escolher o valor de fundo de escala com
base na aplicagao do produto.

Os registradores 19, 20 e 21 permitem configurar o valor de aceleragao para o trigger de aquisi¢do automatica
de dados brutos. Para habilitar o trigger, € necessario escrever o valor 1 nos registradores 24, 25 ou 26,
conforme o eixo selecionado para trigger. O registrador 23 define o eixo para a aquisigdo dos dados brutos,
permitindo a escolha entre um Unico eixo ou os trés eixos: 0 para X, Y, Z; 1 para X; 2 para Y; 3 para Z.

O registrador 22 permite configurar a janela de tempo utilizada para calcular o valor de aceleragao pico-a-pico.
A taxa de atualizagao dos valores pico-a-pico sera baseada na janela de tempo definida neste registrador.

O registrador 27 permite alterar o ID Modbus do sensor, sendo o valor padrdo 1. O registrador 28 permite
modificar o baudrate da comunicagao, sendo o valor padrdao 115200 kbps. Para alterar o baudrate, deve-se
aplicar o fator de escala conforme descrito na Se¢céo 5.3 ESCALA na pagina 5-3.

Os registradores 30, 31 e 32 permitem ao usuério avaliar um sinal binario como se estivesse utilizando um
sensor SI0 (Standard Input Output), direcionado para a analise da velocidade de vibragdo RMS do eixo X.
O registrador 30 configura o valor de acionamento, o registrador 31 habilita a operacéo, e o registrador 32
realiza a leitura ciclica do sinal binario. Caso o registrador 32 esteja com o valor 0 indica que a velocidade de
vibracdo RMS no eixo X esté abaixo do valor configurado no registrador 30, enquanto valor 1 indica que esta
acima. O mesmo procedimento se aplica aos registradores 34 a 38, para analise dos outros eixos.

Os registradores 39 a 44 armazenam o histérico dos valores de velocidade de vibragao do eixo X do sensor
CMSW. O valor mais recente esta no registrador 39, e a janela de tempo entre os registros é configuravel pelo
registrador 101, com um valor padréo de 600 segundos. Isso proporciona uma janela de 10 minutos, permitindo
que os 6 registradores exibam informacgdes de até uma hora atras.

Os registradores 45 a 56 funcionam da mesma maneira, com a Unica diferenga sendo o eixo de referéncia.
Cada registrador armazena o maior valor de velocidade de vibragéo registrado dentro da janela de tempo
configurada. Por exemplo, com a janela de tempo padréo de 600 segundos, o registrador 39 exibira o maior
valor de velocidade de vibragao dos ultimos 10 minutos.
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Os registradores 57 a 60 configuram um canal binario de temperatura de contato para o sensor, similar a
configuragao de velocidade de vibragdo RMS, mas com limites superior e inferior. O limite superior deve ser
definido no registrador 57 e o limite inferior no registrador 58. Para habilitar a funcionalidade de alarme, &
necessario escrever o valor 1 no registrador 59. Assim, caso os limites sejam atingidos, essa informagao
podera ser acessada através do registrador 60. Quando o registrador 60 apresentar o valor 1, indica que a
temperatura do CMSW esta acima do limite superior ou abaixo do limite inferior configurado, caso contrario o
valor permanecera em zero. Os registradores 61 a 68 operam de maneira semelhante, com a Unica diferenga
sendo as grandezas relacionadas, que incluem umidade e pressdo ambiente.

Os registradores 69 a 87 funcionam como um histérico para as grandezas de temperatura de contato, umidade
e pressado ambiente, operando de forma semelhante ao descrito anteriormente, com a mesma janela de tempo.

O registrador 100 permite resetar todos os valores historicos para todas as grandezas disponiveis, enquanto
o registrador 101 possibilita a configuracao da janela do histérico.

Todas as configuragdes realizadas no sensor até o registrador 101 ndo sdo armazenadas permanentemente.
Para salvar os dados de forma permanente, deve-se escrever qualquer valor no registrador 102. Apds salvar
os parametros configurados por meio do registrador 102, o sensor pode ser reiniciado, e as configuragdes
serao mantidas. Caso as modificacées n&o sejam salvas, ao reiniciar o sensor, ele retornara aos parametros
correspondentes ao estado do ultimo comando de salvamento.

Os registradores 105, 106 e 107 fornecem o numero de série do sensor, que também esta gravado na lateral
do produto. O registrador 104 indica se ha dados brutos disponiveis para coleta. Nesse estado, o CMSW
aguarda que o usuario colete os dados brutos, interrompendo a atualizagéo dos dados ciclicos. O registrador
111 permite apagar os dados brutos armazenados e restaurar o CMSW ao estado normal de operacgao,
retomando a atualizagédo dos dados ciclicos.

5.6 DADOS BRUTOS

O sensor CMSW coleta dados brutos do acelerémetro para realizar calculos e apresentar variaveis de vibragao
no dominio do tempo. Esses dados permitem o calculo de todas as varidveis monitoradas relacionadas ao
fendbmeno de vibragdo. Além disso, o sensor possibilita que o usuario colete os dados brutos diretamente,
permitindo a implementagcdo externa de calculos e analises, como algoritmos proprietarios ou inteligéncia
artificial, personalizando os resultados conforme a aplicacéo.

O buffer de dados brutos (registradores 602 a 723) pode conter informagdes de um ou de todos os trés eixos
(X, Y ou Z). A configuracao do buffer depende do valor do registrador 23: se o registrador 23 for 1, o buffer
contera apenas os dados do eixo X; se for 2, contera apenas o eixo Y; se for 3, os dados serdo do eixo Z.
Caso o registrador 23 esteja configurado com o valor 0, o buffer incluira os dados dos trés eixos (X, Y e Z).

Os dados brutos estao distribuidos entre os registradores 602 e 723. O registrador 602 identifica o frame
atual dos dados, enquanto o registrador 603 indica o niumero total de frames que compdem a coleta de dados
realizada. Caso o sensor esteja configurado para coletar dados de apenas um eixo, os dados do respectivo
eixo serao distribuidos do registrador 604 ao 723. Se configurado para coletar dados brutos dos trés eixos
(registrador 23 com valor 0), os dados dos eixos X, Y e Z serao distribuidos de forma alternada. Por exemplo,
o registrador 604 contera o primeiro dado bruto do eixo X, o registrador 605 contera o primeiro dado bruto
do eixo Y, e o registrador 606 contera o primeiro dado bruto do eixo Z. Esse padréo alternado continua até o
registrador 723, que contera o ultimo valor do frame referente ao eixo Z.

O CMSW pode iniciar a coleta de dados brutos automaticamente via triggers ou de forma agendada, através
da escrita no registrador 1001. Para iniciar a coleta via registrador 1001, deve-se escrever o valor 1 nesse
registrador, utilizando um comando broadcast (enviado para o ID 0) ou um comando direcionado (enviado para
o ID configurado no sensor). Independentemente do método utilizado para disparar a coleta, quando os dados
estiverem armazenados e disponiveis nos registradores 602 a 723, o valor 1 sera exibido no registrador 104.
Esse registrador atua como uma flag de dados brutos, indicando que ha dados prontos para coleta.

Quando a coleta de dados brutos do buffer € iniciada, o registrador 602 é incrementado a cada 120 dados
coletados (1 frame), indicando o frame atual. Quando o valor do registrador 602 se iguala ao valor do registrador
603, todos os frames de dados foram lidos. Nesse momento, os registradores do buffer séo zerados, sinalizando
a concluséo da transferéncia dos dados brutos armazenados.

CMSW-MOD | 5-5



ESPECIFICAGOES DE OPERAGAO

Ap06s a concluséo da leitura dos dados brutos, deve-se escrever qualquer valor no registrador 111 para apagar
os dados ja coletados e restaurar o funcionamento normal do sensor. Durante a coleta e transferéncia dos
dados brutos, o sensor interrompe a atualizacdo dos dados ciclicos, que é retomada somente apds o reset
acionado pelo registrador 111.

5.7 UPLOAD DE FIRMWARE
O update de firmware é feito utilizando a ferramenta WPS e realizando os passos a seguir:

Passo 1: Instalar/Abrir o software WPS — WEG Programming Suite.

Turning on'modules:..

Passo 2: Ir no menu Online e em Download de Firmware.

Arquivo Editar Online Ferramentas Janela Ajuda

ﬁ F g £ Conectar Dispositivo F9 ‘ :j -,.,P.,
@ Informages do Dispositivo Conectado F10

Configurago... >

R Monitoragdo Rapida de Pardmetros

F8
C‘ Upload do Recurso Ctrl+F8
B
Nou
Comando Online >
B For
% Download de Firmware
Criaum
% Gerenciador de Comunicagido onde «
Pulull\.u\?< _:\, T e T defin
a crnacao de uma y
3 poder ir
configuracao.
do:

V| Sempra mesirar tela de boas-vindas
Ajude-nos 2 mzlhorar o WEG Programming Suitz ccmpartil~:
Colctamos dados sobrc as configuraces do stu sistema. ¢ste

Notificagdes | Saida X |
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Passo 3: Escolher as seguintes configuragdes:

Camada fisica: Serial(over USB). —» Configuracao: Porta serial (escolher a porta que abriu com o conversor
USB — RS485) —» Taxa de transferéncia € o valor do baudrate configurado no sensor —» Bits de dados 8 —»
Bits de parada 1 — Paridade par —» ID da unidade é o valor configurado no sensor. — Clicar no botéao Testar.
No Status deve aparecer como Dispositivo online. — Clicar em Préximo.

=+ Download de Firmware

M
Etapas [ o d:
1. G doda icaga i o P
2. Dados download de firmvaare e . ]
Porta: 34502 |
- Dispositivo
Predefinido: v
Camada fisica: (Ouse @ serial (overusg) () Ethernet (1) Conexes configuradas
e 3 - Tempos [ms)
Porta: COMS8 v
Atraso transmissio: |0
Taxa de transferéncia: u200 v
Atraso resposta: |50
Bts de dados: B v
Timeout: 1000
Bts de parada: 1 v -
Tamanho telegrama: |40
Paridade: Par v
1D da unidade: 112]
Conexdo atual: Serial/CO! &
Status: Gerenciador de Comunicagio online.
spostivo online.
[WEG, CMSW-MOD, 031]

Passo 4: Carregar arquivo do diretorio do sistema. O arquivo a ser atualizado € a versao atualizada do firmware
do sensor. Clicar em Finalizar.

= Download de Firmware

Etapas Dados download de firmware

1. Configuragdo da comunicagio - Disposttivo

2. Dados downlcad de firmware -
Modelo: |cMsw-MOD
Versio: 031

~ Novo firmviare

Selecionar vers3o disponivel no WPS:

© Garregar arquivo do direbdrio do sstamas O sensor de monzoramento de condicio de miquinas
|cMsw_Mop_vibin | industriais CMSW-MOD é um sensor que mede diversas
grandezas em tempo real, como vibrag3o, temperatura de
contato, umidads e press3o ambiente.
- Arquivos bindrios Pode s utiado paa dversasspicasdsem icuins
i e industriais, disp3e de diversas opg3es de parametrzagio,
CMSW_MOD_v1.bin - 2022/11/23 15:14:43 Do e e :

< Voltar Précmo > Cancelar Ajuda

Passo 5: Aguardar a transferéncia do arquivo para o sensor. Pode levar até 5 minutos para ocorrer a
transferéncia. Na parte inferior da janela aparece a barra de progresso.

Notificagdes | Saida - Saida padrio X

30 ago 2023 05:15:20.537 [INFO] Download do firmware iniciado
30 ago 2023 05:15:20.543 [INFO] Transferindo arquivo (1/1) CMSW_MOD vl.bin ...

Download do Programa: csw_moo_vi Il 9% @l
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Passo 6: Apods a transferéncia do arquivo conferir a seguinte mensagem.

5-8 | CMSW-MOD

L

Notificagdes | Saida - Saida padrdo X |

30 ago 2023 09:1£:20.537 [INFO] Download do firmware iniciado

2023 09:1£:20.543 [INFO] Transferindo arquivo (1/1) CMSW_MOD_vl.bin ...
2023 09:1£:24.821 [INFO] Download do firmware realizado com sucesso

WEG CMSW-MOD 0.50 localhost:34502 Serial/COMS/Modbus-RTU/@1#115200#8# 1#EVEN#0250#1000#40
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6 ESPECIFICAGCOES TECNICAS

Dados Vibragao

Faixa frequéncia

2a 6000 Hz

Numero eixos medidos

3

Principio fisico

MEMS - Capacitivo

Vibragdo RMS faixa de medigao

0a220 mm/s @ 79,4 Hz

Aceleragdo RMS faixa de medigéo

2g-4g-8g-16g*g=9,81 m/s?

Dados Temperatura
Faixa temperatura contato -20a80°C
Faixa temperatura ambiente -20a80°C
Resolugao 0,01°C
Dados Humidade

Faixa medigéo

20290 % r.H.

Resolugcao

0,01 % r.H.

Dados Pressdao Ambiente

Faixa Medigao

300 a 1100 hPa

Resolugao

0,1 hPa

Dados Me

canicos

Material do invélucro

Aco inoxidavel, Plastico

Dimensdo CMSW ago

30,5 x20 x 10 mm

Dimensao CMSW plastico

33 x26 x 13 mm

Grau de protegao

(Modelo ago com membrana) 120/
(Modeclaor aaL(i*.(c)j es:r;Otrﬁg?nobrana) IP 69K
Grau de protecao (Modelo plastico) IP 67
Dados Elétricos
Tensé&o de operagao 24V
Corrente consumida <200 mA
Numero de condutores 4
Interface Modbus
Dados Modbus
Ciclo de dados vibragao 10 ms
Baudrate 115200 (Configuravel)
Data bits 8
Paridade Par
Stop bits 1
Aceleracao

Dados de vibragao

Velocidade RMS
Aceleragdo RMS
Aceleragao pico-a-pico
Fator de crista

Dados ambientais

Umidade ™
Temperatura de contato
Pressao

Parametros
Taxa de amostragem de dados brutos
Fundo de escala de aceleragao
Triggers de aceleragéo

Identificagédo
Parametros inexistentes
Histérico de dados ambientais
Histoérico de dados de vibracao
Alarmes ambientais
Alarmes de vibragao
Dados brutos de aceleragao

Certificagao

CE

(1) Presente apenas na versao inox IP67.
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7 PROBLEMAS E SOLUGCOES

Verificar conexdes elétricas: antes de operar o dispositivo, verifique todas as conexdes elétricas de alimentacéo
e comunicagéo.

Configuragbes do CMSW: verifique as configuragdes do sensor relacionadas a comunicagao, modbus ID e
baudrate.

Configuragédo da comunicagao: verifique a configuragéo do dispositivo mestre da rede modbus, o baudrate deve
ser compativel com o baud configurado no CMSW. O sensor possui como padrao de comunicagéo paridade
par, 1 stop bit, e 8 bits de dados.

Status da sinalizagao: apos a energizar o CMSW, verifique se o LED esta piscando conforme o padrao normal
de operagao.
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