w12

Motor electrico monofasico v trifasico
Catalogo Tecnico

Motores | Automatizacion | Energia | Transmision & Distribucion | Pinturas

=



EL MOTOR
PROYECTADO PARA

SU NEGOCIO

La linea de motores eléctricos W12
fue desarrollada para ofrecer
versatilidad y eficiencia.

Con bridas, patas, cajas y tapas de caja
de conexion en polimero industrial de alta

resistencia y carcasa en aluminio inyectado,
el motor tiene el menor peso para aplicaciones

robustas, |0 que le otorga aun mas posibilidades.

Todo eso con la garantia, tecnologia
y confiabilidad de la marca WEG.
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Detalles de proyecto

externo (
deflector:
de la eficiencia de ver
manteniendo el motor refrigerado
con menor esfuerzo.

Como opcional, cuando son
instalados en flujo de aire N
adecuado a su operacion, los
motores W12 pueden operar sin
ventilador (TEAQ).

Carcasa
en aluminio

Ademas de proporcionar reduccion
de masa, garantiza la disipacion
térmica y la rigidez mecanica para
las aplicaciones.



Versatilidad

Los motores W12 poseen sistema de
enganche rapido snap fit para fijacion
de la tapa de la caja de conexion, tapa
deflectora y patas.

Para los motores de las carcasas W63

y W71, las patas pueden ser montadas
en las posiciones de 90°, 180° y 270°, a
partir de la caja de conexion, permitiendo
la variacion de la forma constructiva y
diversas combinaciones para la mas
completa adecuacion a las aplicaciones.

Intercambiabilidad

Bridas y patas intercambiables
) con las carcasas IEC56, 63y 71.
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1. Versiones Disponibles

Los motores W12 son asincronos de jaula de ardilla, totalmente
cerrados de baja tension. La linea W12 esta disponible en
las versiones monofésica (con condensador permanente) y
trifasica. Los motores W12 trifasicos cumplen las exigencias de
rendimiento IE1, IE2 y IE3 conforme la norma IEC TS 60034-
30-2.

2. Normas
Tabla 1 - Normas
Norma Descriptivo

IEC 60034-1 Maquinas _eIgc_tncas girantes - Motores de induccidn

Parte 1: Trifasicos
: Méquinas eléctricas girantes - Motores de induccion

2L ks Parte 1: Monofésicos

IEC 60034-6 ngumas electnpas_gwantes - Clasificacion de los
métodos de enfriamiento

IEC 60034-9 | Maquinas eléctricas girantes - Limites de ruido
Méquinas eléctricas girantes - Motores de induccion -

IEC 60034-8 ) . . -l
Marcacion de cables terminales y sentido de rotacion
Madquinas eléctricas girantes - Parte 5: Grados de

IEC 60034-5 | proteccion proporcionados por el proyecto completo de
méaquinas eléctricas girantes (Cddigo IP)
Méquinas eléctricas girantes - medicion, evaluacion

IEC 60034-14 |y limites de la severidad de vibracion mecdnica de
maquinas de altura de eje igual o superior a 56 mm
Maquina eléctrica girante - Dimensiones y series
de potencias para maquinas eléctricas girantes -

IEC 60072-1 S ) B
Estandarizacion - Parte 1: Designacion de carcasas entre
56 y 400, y bridas entre 55y 1080

IEC 60034-7 Maqumas. Eléctricas G!rantes - Clasificacion de las formas
constructivas y montajes

3. Detalles Constructivos

3.1 Carcasa

La carcasa de los motores W12 (Figura 1) es bipartida,
producida en aluminio y fue concebida de forma que optimiza
el intercambio térmico y suministrar resistencia mecanica
suficiente para atender las aplicaciones mas criticas.

Su proyecto reduce la acumulacion de liquidos y residuos
sobre el motor.

La carcasa también tiene guias para garantizar la precision y
rigidez del conjunto, tras el montaje de las patas o de las bridas.

Figura 1 - Carcasa W12.
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3.2 Izamento

LLos motores W12 deben ser izados por medio de la carcasa de
aluminio, de la brida o de los patas.

Figura 2 - Puntos para el izamiento de los motores W12

3.3 Patas

Los motores W12 pueden ser suministrados con o sin patas.
Cuando es suministrado con patas, existen tres modelos
diferentes que permiten atender a tres tamafos de carcasa,
IEC56, W63 y W71, conforme la Figura 3.

W63

W71

Figura 3 - Tamanos de carcasa W12.

Para la fijacion del motor por las patas, en la aplicacion, el largo
maximo de los tornillos debe seguir los valores de la Tabla 2. Es
recomendado el uso de arandela para fijar el tornillo.

Tabla 2 - Largo maximo de los tornillos de fijacion.

Carcasa Largo maximo de los tornillos
IEC56 M5x16mm
W63
W71 M6x16mm

Nota: Cuando el motor es usado en una forma constructiva
vertical con el eje hacia arriba y fijacion por las patas,
ésta debe ser trabada en sentido axial, con un tornillo de
cabeza avellanada de rosca M5x0,8 de largo de 16 mm
(W63 y W71) o 12 mm (IEC56).

Motor Eléctrico W12 | 7
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3.4 Caja de Conexion

Las cajas de conexion y las tapas de las cajas de conexion
de los motores W12 son fabricadas en polimero industrial de
alta resistencia.

Existen dos modelos de caja de conexién para la linea W12,
la caja de conexion para motores monofasicos, que permite
el alojamiento del condensador, y la caja de conexién para
motores trifasicos, que tiene dimensional reducido. Los motores
W12 también pueden ser suministrados sin caja de conexion,
en ese caso, habra un “hub” (base) para salida de los cables
de alimentacidn, que es ideal para aplicaciones donde el motor
permanece alojado en el ducto de ventilacion, aumentando el
area de pasaje de aire. En caso de que haya necesidad de “hub”
para motores monofasicos, debera ser consultado con WEG.

Caja de conexion
para motores
monofasicos

Caja de conexion
para motores
trifasicos

Motores con
“hub” (base)

Figura 4 - Modelos de caja de conexidn y hub

Para garantizar el grado de proteccion, el conjunto es
suministrado con juntas de goma entre la carcasay la caja de
conexion y entre la caja de conexion y la tapa de la caja de
conexion.

La tapa de la caja de conexidn y la caja de conexion del motor
son fijadas a través del sistema de enganche rapido Snap
Fit, que adiciona rigidez al conjunto. En el montaje de los
componentes es posible oir un sonido de “clic” sefalizando
que esta en la posicion correcta.

=

.

Figura 5 - Montaje de la caja de conexion

La tapa de la caja de conexidn puede tener fijacion extra, en
ese caso, el tornillo autorroscante para polimero con dimension
de 2,9x13 mm.
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Figura 6 - Fijacion extra de la tapa de la caja de conexion

La entrada de cables de las cajas de conexion de los motores
W12, es siempre direccionada hacia el lado de la tapa
deflectora, independientemente de la forma constructiva del
motor, facilitando y agilizando la colocacién del prensacables.
La dimensioén del orificio es de 22,4 mm, permitiendo el uso
de prensacables M20, NPT 1/2” o similar, con contratuerca,
sin brida.

Figura 7 - Entrada de cables de las cajas de conexidn de los motores W12

Los motores con caja de conexion son suministrados con
tapones de plastico en la entrada de los cables para proteccion
contra entrada de objetos solidos durante el transporte.

Los motores con “hub” son suministrados con prensacables
de calibre M20.

LLa distancia entre la caja de conexién y el apoyo de la polea
“DF” es presentada en la Tabla 3.

Fapud A
=L N/ a
Figura 8 - Distancia entre la caja de conexion y el apoyo de la polea - Cota DF

Tabla 3 - Distancia de la caja de conexion del apoyo de la polea “DF”

. Distancia entre caja de conexion y apoyo de la polea “DF”
Brida ; — v .
Hub Caja de conexion (monofésica o trifasica)
C-80 5,7 mm 3,9 mm
C-90y C-105
FE-115 14,5 mm 12,7 mm

3.5 Terminales de Puesta a Tierra

Los motores W12, de forma estandar, son suministrados con
un terminal de puesta a tierra faston 6.3 montado en la parte
interna de la caja de conexion.

Figura 9 - Terminal de puesta a tierra dentro de la caja de conexion



Cuando el motor es suministrado con “hub” (base), la puesta a
tierra es instalada en la parte superior del motor.

Figura 10 - Terminal de puesta a tierra en el hub

OBS: El dimensionamiento incorrecto de los terminales de
puesta a tierra puede causar serios danos al equipo y a las
personas involucradas en la operacion del motor. Antes de
energizar el motor, asegurese que esté correctamente puesto
a tierra y que todos los componentes de la puesta a tierra
estén en perfectas condiciones de trabajo.

3.6 Conexion de los Cables de Conexion

Los cables de conexién y de los accesorios son conectados
en la caja de conexién. La tapa de la caja de conexion es
suministrada con el esquema de conexion del motor, el esquema
a ser utilizado es indicado en la etiqueta de identificacion del
motor. Motores con “hub” (base), son suministrados con una
etiqueta exclusiva para el esquema de conexion.

ﬁg W12 15027384 ="

MADE IN BRAZIL
MOTOR INDUGAD - GAIOLA
3~ CARC W71  HZ 60
KWICV) 0.25(0.33)

v 2200380

A 1,330,772

AFS 1.66/0.965

REND 73.4% IR3

FP 0.67 F$ 125
D:6202-ZZ T.6201-Z2
ESOQUEMA DE LIGAGAD B

MER-17094-1

RPM 1680
150L F

Figura 11 - Esquema de la conexidn de los cables de conexion

3.7 Etiqueta de Identificacion

La etiqueta de identificacion contiene las informaciones de las
caracteristicas constructivas y el desempefo de los motores
W12,

| |

IiiEgW'lZ 15027384 -

-
MADE IN BRAZIL
MOTOR INDUGAQ - GAIOLA
3~ CARC W71 HZ 60
KW(CV) 0.25(0.33) —__NBR-17094-1
v 220/380 RPM 1690
A 1.33/0.772 IsOL F CAT N
AFS 1.66/0.965 REG S1
REND 73.4% IR3 AMB 40°C P54
FP 0.67 FS 1.25 ALT 1000m
D:6202-ZZ T:6201-ZZ IPAN 5.0
ESQUEMA DE LIGAGAO B

Figura 12 - Etiqueta de identificacion de los motores W12

Los motores W12 pueden ser suministrados con etiquetas
adicionales, mediante consulta.

La Figura 13 exhibe la posicion de las etiquetas de identificacion
en los motores W12.
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Ubicaciones
para
etiquetas

Ubicacion
para
etiqueta de
identificacion

Figura 13 - Ubicacion de las etiquetas en los motores W12,

3.8 Brida

Los motores W12 son suministrados con brida C-DIN estandar
para cada tamano de carcasa. La brida FF-115 esta disponible
como opcional para la carcasa W63.

LLas dimensiones de las bridas estan disponibles en el capitulo
de datos mecanicos.

Las bridas C-90, C-105y FF-115 son suministradas en polimero
industrial de alta resistencia, que, ademas de sus excelentes
propiedades mecanicas, soporta condiciones de temperatura
de hasta 120 °C, o sea, esta apto para soportar las condiciones
de operacién del motor W12,

Tornillos utilizados directamente en los orificios sextavados
de las carcasas deben tener clase 8.8 (ISO 898/1) o mayor, y
acabamiento cementado o mejor.

Los valores maximos de pulsacion de las bridas, para motores
W12, estan especificados en la Tabla 4.

Tabla 4 - Pulsacion radial y axial maxima de las bridas

Tipo de Pulsacién Brida C-80 Brida C-90, C-105 y FF-115
Pulsacion radial maxima 0,18 mm 0,5 mm
Pulsacién axial maxima 0,11 mm 0,9 mm

Brida C-80

La brida C-80 es incorporada a la carcasa delantera en aluminio,
y la fijacién del motor en la aplicacion ocurre directamente en
los orificios sextavados, disponibles en la cara de la brida (aptos
para tornillo M5). El largo maximo del orificio de la brida es de
10 mm, a partir de la cara de la brida, y el torque de apriete

debe ser de 5 Nm.
Cp

Ef

Ea

Figura 14 - Largo maximo del orificio roscado

Tabla 5 - Largo de los tornillos para brida C-80

Largo de los tornillos para brida C-80
Espesor del orificio Ef Espesor de Largo del
(mm) acoplamiento Ea (mm) tornillo Cp (mm)

12

4 14

6 16

10 8 18

10 20
X Y=9+xala10+x

* En caso necesario, utilizar arandelas para compensacion del espesor
del acoplamiento.

Motor EléctricoW12 | 9
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Brida C-90

Lafijacion de la brida C-90 es hecha directamente en la carcasa
de aluminio, la brida C-90 tiene tuerca M5x0.8 para fijar el
acoplamiento directamente en la aplicacion.

La profundidad maxima del orificio de la brida es de 8 mm a
partir de la cara de la brida y el torque maximo de apriete debe
ser de 8 Nm.

Figura 15 - Largo maximo del orificio roscado

Tabla 6 - Largo de los tornillos para brida C-90

Largo de los tornillos para brida C-90
Espesor de la brida Ef | Espesor de acoplamiento .
(mm) Ea (mm) Largo del tornillo Cp (mm)
2 10
4 12
6 14
8 8 16
10 18
X Y=75+xala85+x

*En caso necesario, utilizar arandelas para compensacion del espesor
del acoplamiento.

Brida C-105
La fijacion de la brida C-105 es hecha directamente en la
carcasa de aluminio y la fijacion del motor en la aplicacion
ocurre directamente en los orificios sextavados disponibles
en la cara de la brida (aptos para tornillo M6). El largo maximo
del orificio del brida es de 19 mm, donde el tornillo debe tener
un largo minimo de 18 mm, a partir de la cara de la brida, y el
torque de apriete debe ser de 8 Nm.
Cp

Cf Ef Ea

Figura 16 - Largo maximo del orificio roscado

Tabla 7 - Largo de los tornillos para brida C-105

Largo de los tornillos para brida C-105
Largo méaximo del Espesor de la Espesor de Largo del tornillo Cp
orificio Cf (mm) | brida Ef (mm) |acoplamiento Ea (mm) (mm)
6 25
11 30
16 35
10 9 21 40
26 45
X Y=18 +xala19 +x

*En caso necesario, utilizar arandelas para compensacion del espesor
del acoplamiento.
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Brida FF-115

La fijacion de la brida FF-115 es hecha directamente en
la carcasa de aluminio, cuenta con orificios para fijar el
acoplamiento directamente en la aplicacion. El torque de
apriete a ser aplicado es de 8 Nm. La brida FF-115 asegura

intercambiabilidad con las aplicaciones existentes.
7 mm

Figura 17 - Espesor del brida FF-115

*En caso necesario, utilizar arandelas para compensacion del espesor
del acoplamiento.

3.9 Drenajes

El sistema de drenaje evita la acumulacion de agua condensada
y la entrada de sustancias indeseadas dentro del motor y asi,
evita la corrosion y el dano a los componentes internos.

Los motores W12 son suministrados con drenaje automatico
que atienden todas las formas constructivas, evitando asi la
necesidad de intervencion del usuario durante el periodo de
operacion del motor.

Para montaje vertical, con eje hacia arriba, existen drenajes en
la brida que evitan la acumulacion de liquidos.

Drenajes
disponibles

Figura 18 - Drenajes de los motores W12
3.10 Tapa Deflectora

Las tapas deflectoras son construidas en polimero industrial
de alta resistencia, que garantiza elevada rigidez mecanica y
alta capacidad de absorcion de impactos. Cumplen el indice
de impacto IK08, de acuerdo con la EN 62262, lo que garantiza
SU Uso en aplicaciones mas severas.

La fijacion de la tapa deflectora en la carcasa es por medio del
sistema Snap Fit, que garantiza facilidad de montaje al conjunto.

I
(G G\_\G 1)
wE

Figura 19 - Fijacion de la tapa deflectora en la carcasa



3.11 Sombrero

Para motores instalados en ambientes abiertos o en aplicaciones
verticales con punta de eje hacia abajo, es recomendado el uso
de proteccion adicional (sombrero) para evitar el ingreso de
liquidos y/o particulas sdlidas dentro del motor. La utilizacion
del motor con sombrero ocasiona el aumento del largo total
del motor (L). En la Tabla 8 es posible verificar esa dimension.

Figura 20 - Motor con sombrero

Tabla 8 - Largo del motor W12 con sombrero

Dimension CH
L [aumento del largo L del motor (mm)]
IEC56
W63 22
W71

4. Ventilacion/Ruido/Vibracion

4.1 Sistema de Ventilacion

Los motores W12 son totalmente cerrados, con ventilacion
externa (TEFC) IC 411, de acuerdo con la norma IEC 60034-6.
El conjunto de la tapa deflectora, ventilador y carcasa aletada,
garantizan la mejor disipacion térmica del motor, direccionando
el flujo de aire de forma eficiente, permitiendo que el motor
alcance el mejor nivel de eficiencia energética posible para el
proyecto.

4.2 Nivel de Ruido

Los motores W12 cumplen los niveles de potencia sonora de
lanorma IEC 60034-9. La Tabla 9 exhibe los niveles de presion
sonora en la escala dB(A) obtenidos experimentalmente para
los motores W12, en 60 Hz, con alimentacion senoidal.

Tabla 9 - Nivel de presion sonora para motores 60 Hz
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en la IEC 60034-14.

La severidad de vibracién es el maximo valor de vibracion
encontrado entre todos los puntos y direcciones de medicion
recomendados.

Los motores W12 trifasicos, en su configuracion estandar,
cumplen los niveles de vibracion del grado A - balanceo normal
(sin requisitos especiales de vibracion) descritos en la norma
|IEC 60034-14. El limite de velocidad de vibracion RMS en mm/s,
medido en condicion de suspension libre (base elastica) para
el grado A es exhibido en la Tabla 10.

Tabla 10 - Niveles de velocidad de vibracion

Vibracién Altura de Eje (mm) 56 <H<132
Montaje Velocidad (mm/s)
Grado A Suspension libre 1,6

5. Eje / Rodamientos

5.1 Eje

De forma estandar, los ejes de los motores W12 son fabricados
en acero SAE 1040/45 y suministrados con chaveta tipo A.
Los motores W12, opcionalmente, pueden ser suministrados
con orificio roscado en la punta del eje, de acuerdo con la
norma DIN 332. Dimensiones especiales, doble punta de gje y
otros materiales solamente bajo consulta.

La pulsacion maxima permitida en el eje es de 0,035 mm. Para
casos especiales, consultar a WEG.

5.2 Rodamientos

La vida util del rodamiento depende del tipo y del tamafo del
rodamiento, de las cargas mecadnicas radiales y axiales a las
que es sometido, de las condiciones de operacion (ambiente,
temperatura), de la rotacion y de la vida util de la grasa. De esa
forma, la vida util del rodamiento esta estrictamente relacionada
con su correcta utilizacion y mantenimiento.

Los motores W12 no necesitan intervencion para relubricacion
durante el tiempo de vida Util de los rodamientos, una vez que
poseen blindaje que garantiza la lubricacion por todo el ciclo de
vida util del rodamiento.

El tiempo de vida util de los rodamientos de los motores W12 es
L10h de 20.000 horas, desde que sean respetadas las cargas
radiales o axiales maximas descritas en la Tabla 13, Tabla 14 y
Tabla 15. Cuando son acoplados directamente a la carga (ausencia
de esfuerzos radiales y axiales) en la posicion horizontal, los
rodamientos tienen una vida util L10h de 40.000 horas. Los motores
verticales tienen una reduccion de 20% en los valores indicados
para rodamientos en la posicion horizontal. Valores diferentes de
vida util pueden ser suministrados mediante solicitud.

Los rodamientos estandar para la linea W12 son indicados en la
Tabla 11.

Nivel de presion sonora - dBA) - 60 Hz
garcasa 2 Polos 4 Polos Tabla 11 - Niveles de velocidad de vibracion
IEC56 60 50 Rod ; Rod ’
W63 60 50 odamiento odamiento
w71 60 50 i L delantero trasero |
IEC56 2-4 6201 6201
4.3 Niveles de Vibracién W63 2-4 6201 6201
W71 2-4 6202 6201
La vibracién de una maquina eléctrica esta intimamente
Notas:

relacionada con su montaje en la aplicacion. Por esa razon,
generalmente es recomendable efectuar las mediciones de las
vibraciones en las condiciones de instalacion y funcionamiento
del motor. No obstante, para permitir la evaluacion de la
vibracion generada solamente por la maquina eléctrica
girante y asi permitir la reproductividad de los ensayos vy la
obtencion de medidas comparables, es necesario efectuar
tales mediciones con la maquina desacoplada, mediante
condiciones controladas de ensayo. Las condiciones de ensayo
y los limites de vibracién aqui descritos son los encontrados

1 - Vida atil L10 significa que, como minimo, 90% de los rodamientos
sometidos a las cargas maximas indicadas alcanzaran el numero de
horas informado. Los valores de carga radial maxima

consideran una carga axial nula. Los valores de carga axial maxima
consideran una carga radial nula. Para la vida dtil de rodamientos en
aplicaciones con combinaciones de carga axial y radial, contacte a
WEG.

2 - El valor de la fuerza radial Fr normalmente es obtenido a partir
de informaciones recomendadas en catalogos de fabricantes
de correas/poleas. Ante la falta de una estimativa del fabricante
de correas, la fuerza Fr, en la condicion de operacion, podra ser

Motor Eléctrico W12 | 11
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calculada en funcion de la potencia transmitida, de las caracteristicas
dimensionales del acoplamiento por poleas, de las correas y del tipo
de aplicacion. De esa forma,

Fr= 19,1 x 108x Pnx ka (N)
n'x dp

donde:

Fr = la fuerza radial generada por el acoplamiento de poleas y correas
INL

Pn = la potencia nominal del motor [kW];

nn = la rotacion nominal del motor en rotaciones por minuto [rom];
dp = el diametro primitivo de la polea motora [mm];

ka = un factor que depende de la tension de la correa y del tipo de
aplicacion.

Tabla 12 - Factor ka para grupos y tipos basicos de aplicacion

Factor ka de la Aplicacién

Correas (V) [Correas Planas|
Trapezoidales Lisas

Grupos y Tipos Basicos de Aplicacion

(Ventiladores, Extractores, Bombas Centrifugas, Bobinadoras,
Compresores Centrifugos, Maquinas Operatrices) con potencias 2,0 3,1
hasta 30 cv (22 kW).

(Ventiladores, Extractores, Bombas Centrifugas, Bobinadoras,
Compresores Centrifugos, Maquinas Operatrices) con potencias
superiores a 30 cv (22 kW), mezcladoras, Punzones, Podadoras,
Mdquinas Graficas.

Prensas, Tamices Oscilantes, Compresores de Piston y de
Tornillo, Pulverizadores, Transportadores Helicoidales, Maquinas
3 |para Labrar Madera, Maquinas Textiles, Elevadores de Jarro, 2,7
Amasadores, Méaquinas para Ceramica, Moledores para Industria
de Papel.

3,4

Puentes Grua, Molinos de Martillos, Laminadores para Metales,
Transportador Continuo, Trituradores Giratorios, Trituradores

4 | de Mandibula, Trituradores de Rodillos y de Conos, Molinos de 3,0 BV
Rodillos y de Bolas, Molinos de Mortero, Mezcladoras de Goma,
Méquinas para Mineria, Picadores de Chatarra.

Notas:

1 - Aplicaciones especiales

Operacion en condiciones diferentes de las normales, tales como
temperatura ambiente, altitud.

Cargas axial y/o radial superiores a las indicadas en las tablas de este
catalogo implican intervalos de lubricaciones especificas, diferentes
a las aquri exhibidas.

2 - Motores accionados por convertidor de frecuencia

La vida dtil de los rodamientos podra ser reducida cuando el motor sea
accionado por convertidor de frecuencia en rotaciones por encima de
la nominal. La rotacion es uno de los criterios utilizados en la definicion
de la vida util del rodamiento.

3 - Valores para esfuerzos radiales

Los valores indicados en la Tabla 13 para los esfuerzos radiales
consideran los puntos de aplicacion del esfuerzo en el medio del largo
de la punta de eje L/2 o en la extremidad de la punta de eje L.

Figura 21 - Fuerza radial y axial sobre eje del motor
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5.2.1 Esfuerzos

Para la determinacion de las cargas radiales y axiales
permisibles son considerados los datos de entrada:
Condiciones normales de operacion

Material del eje Acero SAE 1040/45

Motores 2 polos: Carga de torque parabdlico (ventiladores,
extractores, bombas y compresores centrifugos).

Motores 4 polos: Carga de torque constante (bombas y
compresores de piston, gruas, trituradores)

Los valores consideran la aplicacidn de un rodamiento estandar.

Cargas Radiales Permisibles

Tabla 13 - Esfuerzos radiales maximos para rodamientos de esferas (esfuerzo
axial cero)

Carga radial maxima - 60 Hz - 20.000 horas - Fren N
2 Polos 4 Polos
AT L2 L L2
IEC56 240 200 200 160
W63 260 210 220 170
W71 2401 190! 240 180
Nota:
1.Solo para motores de 1 HP.

Cargas Axiales Permisibles

Tabla 14 - Esfuerzos axiales maximos para formas constructivas horizontales

Fuerza axial en la punta del eje - Faen N

Carcasa Polos Compresion (N) Traccion (N)
w2 3 2
we3 i 210 510
T e e e

Tabla 15 - Esfuerzos axiales maximos para forma constructiva vertical

Fuerza axial en la punta del eje - Faen N

Vertical punta hacia arriba | Vertical punta hacia abajo

Carcasa | Polos Compresion | Traccion | Compresién | Traccion
IEC56 2 160 420 180 400
4 250 530 290 490
W63 2 160 420 180 400
4 250 530 290 490
W71 2 130 450 150 430
4 220 560 260 520

6. Grado de proteccion / Sellado

Los motores W12 son suministrados sin sellado en el cojinete
delantero y con sellado en el cojinete trasero, garantizando el
grado de proteccion IP54.

Como opcional, los motores W12 pueden ser suministrados
con un anillo V’Ring en el rodamiento delantero, cumpliendo
el grado de proteccion IP55.

7. Proteccion contra corrosion

Los motores W12 son suministrados sin pintura.

Sus componentes son fabricados en aluminio o polimero
industrial de alta resistencia, que son materiales que resisten
a condiciones de ambientes cerrados o abiertos, con
presencia de SO2, vapores y contaminantes sdlidos, elevada
humedad, salpicaduras de sustancias alcalinas y solventes.



8. Forma Constructiva
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Los motores son suministrados, de forma estandar, en la forma constructiva B34T.

La denominacion de la forma constructiva para los motores W12 sigue la norma IEC 60034-7, Cédigo | Tablas 1 (motores montados
en posicion horizontal) y 2 (motores montados en posicion vertical). Luego del codigo se agrega una letra para definir la posicion
de la caja de conexion, conforme la designacion WEG (posicion del lado accionado, mirando hacia la caja de conexion).

constructiva
Referencia B14T 3 B34D B34E B34T B35D B35E B35T B3D
Carcasa Sin patas Con patas Con patas Con patas Con patas Con patas Con patas Con patas
Detalles | Punta de eje Ala derecha A la derecha A la izquierda A la derecha Ala derecha Alaizquierda Ala derecha Ala derecha
Fijacion Brida C Base 0 Brida C Base o Brida C Base 0 Brida C Base o Brida FF Base o Brida FF Base o Brida FF Base o Rieles
Forma |Configuracién -
constructiva
Referencia B3E B3T B5D B5E B5T Vi1 V18 V192
Carcasa Con patas Con patas Sin patas Sin patas Sin patas Sin patas Sin patas Sin patas
Detalles | Punta de eje A laizquierda Ala derecha Ala derecha Alaizquierda Ala derecha Hacia abajo Hacia abajo Hacia arriba
Fijacion Base o Rieles Base o Rieles Brida FF Brida FF Brida FF Brida FF Brida C Brida C
Forma |Configuracién
constructiva
Referencia V32 V36D 24 V36E 24 V36T 24 V6D 24 V6BE 24 V6T 24
Carcasa Sin patas Con patas Con patas Con patas Con patas Con patas Con patas
Detalles | Punta de eje Hacia arriba Hacia arriba Hacia arriba Hacia arriba Hacia arriba Hacia arriba Hacia arriba
Fijacion Brida FF Base o Brida FF Base o Brida FF Base o Brida FF Pared Pared Pared
Notas:

1 - Para motores verticales con punta de eje hacia abajo, se recomienda el uso de sombrero para prevenir la entrada de pequerios objetos a través de la deflectora/

ventilador.

2 - Para motores verticales con punta de eje hacia arriba, que operan en ambientes con la presencia de liquidos, se recomienda el uso de un slinger de goma,

para prevenir la entrada de liquidos al interior del motor a través del eje.

3 - La forma constructiva B14, permite la rotacion del motor para instalacion en las configuraciones B14T, B14D y B14E.
4 - Para motores verticales con punta de eje hacia arriba y fijacion por la pata, ésta debe ser trabada en sentido axial, con tornillo de cabeza avellanada de rosca

M5x0,8 de largo de 16 mm (W63 y W71) o 12 mm (IEC56).

Las combinaciones posibles de forma constructiva por carcasa estan disponibles en la Tabla 16.

Tabla 16 - Formas constructivas disponibles por carcasa

; Carcasa . Carcasa Donde:
Forma Constructiva | —ze=s="\w63 T W71 Forma Constructiva | = =ess==\va3 | W71 | E - Estdndar de la linea
B14T* 0 0 0 B5T* ND 0 ND O - Opcional de la linea
B34D / B34E ND 0 0 V1/V3 ND 0 ND ND - No disponible
B34T E E E V18/V19 0 0 0 *Motores sin pata pueden ser rotados para atender
B35D /B35E/B35T | ND 0 ND V36D /V36E /V36T| ND 0 ND las formas constructivas B5 y B14 con caja de
B3D /B3E/B3T ND 0 0 V6D /V6E / V6T ND 0 0 conexion en la parte superior (T), a la derecha (D)

9. Tension / Frecuencia

Conforme la norma IEC 60034-1, las combinaciones de las
variaciones de tension y frecuencia son clasificadas como Zona
A o0 Zona B, conforme la Figura 22.

Tension
10%)

Zona A
| conaA

N

2% | 3%

Frecuencia
Punto de
caracteristicas

nominales 5%

/
10%

Zona B (exterior zona A)

Figura 22 - Limites de tension y frecuencia para motores

0 a la izquierda (E).

Conforme la norma IEC 60034-1, el motor debe ser capaz
de desempefar su funcion principal (suministrar torque)
continuamente en la Zona A, pero puede no atender
completamente sus caracteristicas de desempefo, debido a la
variacion de la tensién y frecuencia de alimentacion, pudiendo
inclusive presentar elevacion de temperatura superior a la
nominal.

El motor también debe ser capaz de desempefar su funcién
principal (suministrar torque) en la zona B, pero puede presentar
desvios superiores a los de la zona A, en lo que se refiere a las
caracteristicas de desempeno, cuando estéa operado en tension
y frecuencia nominales. Sus elevaciones de temperatura
pueden ser superiores a las verificadas con tension y frecuencia
nominales y muy probablemente superiores a las de la Zona
A. No es recomendada la operacion prolongada en la periferia
de la Zona B.

Motor Eléctrico W12 | 13
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10. Ambiente x Aislamiento

Se debe observar la potencia nominal indicada en las tablas
eléctricas, excepto cuando es especificado de manera diferente
a la operacion en régimen continuo S1, conforme IEC 60034-1
en ambientes:

= Con temperatura variando entre -20 °C a +40 °C.
= En altitudes de hasta 1000 metros por encima del nivel del mar.

Para temperaturas vy altitudes diferentes a las de las indicadas
anteriormente, se debe utilizar la Tabla 17 para encontrar el
factor de correccion que deberd ser utilizado para definir la
potencia util disponible (Pmax).

Pmax = Pnom x Factor de correccion

Tabla 17 - Factores de correccion considerando la altitud y la temperatura
ambiente

- Altitud (m)

1500 | 2000 | 2500 | 3000 | 3500 | 4000 | 4500 | 5000
10 097 | 092 | 0388
15 098 | 094 | 0,90 | 086
20 1,00 | 095 | 0,91 | 0,87 | 083
2% 1,00 | 095 | 093 | 0,89 | 0,85 | 081
30 1,00 | 0,96 | 0,92 | 0,90 | 0,86 | 0,82 | 0,78

35 0,90

Los motores W12 son suministrados con clase de aislamiento
F y poseen elevacion de temperatura de la clase B (80 K) en
condiciones nominales de operacion (salvo cuando es indicado
diferente).

La diferencia entre la elevacion de temperatura (AT) de la clase
de aislamiento F (105 K) y la elevacion de la temperatura de
proyecto (80 K) significa que, en términos practicos, los motores
W12 pueden suministrar potencias por encima de los valores
nominales hasta un determinado limite, que es especificado
por el factor de servicio (F.S.), y en esta condicidon el motor
opera dentro de los limites de la clase térmica del aislamiento.
La relacion entre la elevacion de temperatura y el factor de
servicio es dada por la ecuacion de abajo:

AT a2 (FSPXAT yoa

Todos los motores W12 son suministrados con el exclusivo
sistema de aislamiento WISE®, compuesto por cables
esmaltados, atendiendo la clase de temperatura de 200 °C,
e impregnados con resina exenta de solventes. El sistema de
aislamiento WISE® permite que el motor pueda ser accionado
por convertidor de frecuencia (ver seccion 12).

11. Proteccion Térmica del Motor

Los motores utilizados en régimen continuo deben ser
protegidos contra sobrecargas por un dispositivo integrado
en el motor, o por medio de un dispositivo de proteccion
independiente, generalmente un relé térmico con corriente
nominal o de ajuste igual o inferior al valor obtenido a través
de la ecuacion de abajo, conforme la Tabla 18.

Tabla 18 - Ajuste de la corriente del relé con relacion al factor de servicio

11.1 Distancia minima de la pared

Es necesario observar que, para la operacion adecuada de los
motores eléctricos, se debe asegurar que las entradas de aire
no sean obstruidas y que el espacio alrededor del motor sea
suficiente para mantener la temperatura del aire en la entrada
de la tapa deflectora, siendo inferior a la maxima temperatura
ambiente indicada en la placa de identificacion del motor.
Para motores instalados en locales abiertos, no deben existir
obstrucciones a las distancias inferiores a 22 mm de la tapa
deflectora, con relacion alas entradas de aire, a fin de garantizar
flujo de aire suficiente para el sistema de ventilacion.

En ambientes internos, la distancia minima de 22 mm de
la tapa deflectora, con relacién a las entradas de aire, y la
temperatura del aire en la entrada del sistema de ventilacion,
deben ser verificadas para evitar el sobrecalentamiento del
motor. Para condiciones especificas, consultar a WEG.

12. Operacion con Convertidor de
Frecuencia

12.1 Consideraciones Relativas al Sistema Aislante del
Motor

El estator de los motores W12 es suministrado con aislamiento
térmico de la clase F y estéa apto tanto para conexion directa a
la red como para accionamiento por convertidor de frecuencia
hasta la tension de alimentacion de 380 V. Para tensiones
superiores a 380 V, debe ser consultada WEG.

Los motores son suministrados con la tecnologia exclusiva
de aislamiento WISEg (WEG Insulation System Evolution), que
asegura caracteristicas superiores de aislamiento eléctrico.
Los motores W12 son fabricados de acuerdo con la tension
estandar del mercado, conforme es exhibido a seguir, estando
aptos para el accionamiento por convertidor de frecuencia,
considerando los criterios indicados en la Tabla 19.

Tabla 19 - Criterios de soportabilidad del sistema aislante de motores de baja
tension.

Factor de servicio Ajuste de la corriente del relé
1,0 hasta 1,15 InxF.S.
>1,15 (InxFS.) - 5%

Opcionalmente, los motores W12 pueden ser suministrados
con termostatos instalados en su bobina.

14 | Motor Eléctrico W12

Diferencia de dv/dt** en los Tiemno
Tension nominal del | potencial* enlos | terminales del Rise entrg
motor terminales del motor time** .
motor (fase-fase) (fase-fase) P
Viom <460V <1600V <5200 V/ys
460V <V, <575V <2000V <6500V/ps | =01ps =>6ps
575V <V, . <1000V <2400V <7800V/ps

* Definicion segun la norma NEMA MG1 - Parte 30.
**Tension de pico en el caso de pulsos unipolares. Tension pico-a-pico en el
caso de pulsos bipolares.

Notas:

1 - Si alguna de las condiciones presentadas en la Tabla 18 no es
cumplida, un filtro (p. ej., debera ser instalada reactancia de salida, o
filtro dV/dt) en la salida del convertidor.

2 - El largo del cable alimentador entre convertidor y motor, para las
condiciones presentadas en la Tabla 18, debe ser menor o igual a 100
metros. En caso de que sea necesario un cable de alimentacion con
largo mayor a 300 metros, WEG debera ser previamente consultada.
3 - Motores de aplicacion general con tension nominal mayor a 460
V, que en el momento de la compra no tuvieron indicacion de la
operacion con convertidor de frecuencia, son aptos para soportar
los esfuerzos eléctricos definidos en la Tabla de arriba, para tension
nominal hasta 575 V. En caso de que tales condiciones no fueran
integralmente atendidas, deben ser instalados filtros en la salida del
convertidor.



4 - Motores de aplicacion general del tipo doble tension (p. ej.,
380/660 V' y 400/690 V), que en el momento de la compra no tuvieron
indicacion de la operacion con convertidor de frecuencia, estan aptos
para operacion con convertidor en la tension mas alta, solamente si
los limites definidos en la Tabla de arriba para tension nominal hasta
460 V son plenamente cumplidos en la aplicacion. En caso contrario,
deben ser usados filtros de salida.

El motor de induccién puede presentar una elevacion de
temperatura mayor, cuando es alimentado por convertidor de
frecuencia, que cuando es alimentado con tension senoidal.
Esa sobreelevacion de temperatura deriva de la combinacion
de dos factores: el aumento de pérdidas ocurrido en el motor,
en funcién de las componentes armadnicas de la tensiéon PWM
suministrada por el convertidor, y la reduccion de la eficacia
del sistema de enfriamiento, ante la operacion del motor
autoventilado en bajas frecuencias. Basicamente, existen las
siguientes soluciones para evitar el sobrecalentamiento del
motor:

Reduccioén del torque nominal (sobredimensionamiento del
motor autoventilado).

Utilizaciéon de un sistema de enfriamiento independiente
(ventilacion forzada).

Utilizacion del “flujo optimo” (solucion exclusiva WEG).

La solucién flujo éptimo fue especialmente desarrollada para
operaciones en bajas frecuencias y con cargas de torque
constante, no debiendo ser utilizada con cargas de torque
variable, o superiores a la frecuencia base, y sélo es aplicable
cuando:

El motor es WEG y atiende como minimo clase de
rendimiento mayor o igual a IR3;

El convertidor de frecuencia es CFW11 o CFWOQ9, versiéon
2.40 o posterior;

Es utilizado control vectorial sensorless.

Los motores de lalinea W12, con torque constante, sin ventilacion
forzada, pero alimentados por convertidor de frecuencia, deben
tener el limite de carga multiplicado por un factor de reduccion
de torque (factor de Derating), entonces, éstos mantienen la
temperatura dentro de los niveles permisibles, de acuerdo
con el grafico mostrado abajo. Esta reduccion de torque
ocurre cuando el motor opera con torque constante. Para
operar en cargas de torque parabdlico, generalmente no es
necesario aplicar ningun factor de reduccion de torque. Para
mas informaciones consulte a WEG.

LEA MAS

Informaciones mas detalladas sobre aplicaciones de
motores de induccidn alimentados por convertidores de
frecuencia pueden ser encontradas en la Guia Técnica -
Motores de Induccién Alimentados por Convertidores
de Frecuencia PWM, disponible para download

en www.weg.net.
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Figura 23 - Factor de derating para motores accionados por convertidor de
frecuencia

13. Tolerancias para Datos
Eléctricos

Los motores siguen las tolerancias de desempeno establecidas
por la norma IEC 60034-1, adoptada respectivamente para
motores trifasicos y monofasicos.

14. Embalaje

Cuando son suministrados en gran cantidad, los motores W12
son embalados en palés cuyas dimensiones varian de acuerdo
con el tamano de la carcasa, forma constructiva y brida, para
mayores informaciones, consulte a WEG.

Para el suministro unitario, los motores W12 son enviados
en caja de cartén con dimensiones conforme la Tabla 20 y la
Figura 24.

Tabla 20 - Embalaje en caja de cartdn para motores W12,

Dimensiones (mm)
A L C
220 151 261

ey

S~

Figura 24 - Embalaje individual para motores W12.
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15. Datos Eléctricos

15.1 W12 Monofasico con condensador permanente (50 Hz)

Potencia Conjugado Ceioe do| C M Tiergg: :;t?mo Nivel medlio % d: i:r\;a i
Carcasa | Nominal ;&:::atgg de Arranque; Maximo |de InerciaJ|  ploqueado (s) n?f;a desg:‘z?_:n -~ - Corrignte PL(mm)
(kgfm) Io/in Cp/Cn | Cméax/Cn | (kgm?) dB(A) RPM Rendimiento Factor de Potencia N:)ml:al
w | e Caliente| Frio s0 | 75 |00 | 50 | 75 [100] "W
Il Polos
0,09 | 0,12 | IEC56 | 0,030 4,6 0,6 2,4 0,0002 16 35 4,0 55 2910 | 30,0 | 41,0 | 510 | 0,92 | 0,96 | 098 | 0,819 207,5
0,09 | 0,12 w63 0,030 4,6 0,55 2,4 0,0002 16 35 4,0 55 2910 | 30,0 | 41,0 | 51,0 | 0,92 | 0,96 | 0,98 0,819 219,5
0,09 | 0,12 w71 0,030 4,6 0,55 2,4 0,0002 16 35 4,0 55 2910 | 30,0 | 41,0 | 51,0 | 0,92 | 0,96 | 0,98 0,819 226,5
0,12 | 0,16 | IEC56 | 0,040 4,6 0,45 21 0,0002 16 35 43 55 2905 | 36,0 | 48,0 | 575 | 0,93 | 096 | 0,98 | 0,968 207,5
012 | 0,16 | W63 0,040 4,6 0,45 21 0,0002 16 35 43 55 2905 | 36,0 | 48,0 | 575 | 0,93 | 0,96 | 0,98 0,968 219,5
012 | 0,16 | W71 0,040 4,6 0,45 21 0,0002 16 85 43 55 2905 | 36,0 | 48,0 | 575 | 0,93 | 0,96 | 0,98 | 0,968 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,061 4,4 0,5 2 0,0002 13 29 4,6 55 2890 | 41,0 | 53,0 | 62,5 | 0,95 | 0,97 | 0,97 1,35 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,061 44 0,5 2 0,0002 13 29 4,6 55 2890 | 41,0 | 53,0 | 62,5 | 0,95 | 0,97 | 0,97 1,35 219,56
0,18 | 0,25 | W71 0,061 4,4 0,5 2 0,0002 13 29 4,6 55 2890 | 41,0 | 53,0 | 62,5 | 0,95 | 0,97 | 0,97 1,35 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,085 41 0,45 1,7 0,0003 10 22 4,9 55 2865 | 43,0 | 56,0 | 650 | 0,94 | 0,97 | 0,98 1,78 207,5
0,25 | 0,33 | W63 0,085 41 0,45 17 0,0003 10 22 49 55 2865 | 43,0 | 56,0 | 650 | 0,94 | 097 | 0,98 1,78 219,5
0,25 | 0,33 | wri 0,085 41 0,45 1,7 0,0003 10 22 4,9 55 2865 | 43,0 | 56,0 | 650 | 0,94 | 0,97 | 0,98 1,78 226,5
0,37 0,5 | IEC56 0,126 45 0,4 17 0,0003 8 18 57 55 2855 | 49,0 | 61,0 | 685 | 0,94 | 0,97 | 0,98 2,51 2275
0,37 0,5 w63 0,126 4,5 0,4 17 0,0003 8 18 57 55 2855 | 49,0 | 61,0 | 685 | 0,94 | 0,97 | 0,98 2,51 239,5
0,37 0,5 w71 0,126 45 0,4 17 0,0003 8 18 57 55 2855 | 49,0 | 61,0 | 685 | 0,94 | 0,97 | 0,98 2,51 246,5
0,55 | 0,75 | IEC56 0,191 47 0,45 1,65 0,0004 9 20 6,7 55 2810 | 59,0 | 68,0 | 725 | 0,94 | 0,97 | 0,98 3,52 227,5
0,55 | 0,75 | W63 0,191 47 0,45 1,65 0,0004 9 20 6,7 55 2810 | 59,0 | 68,0 | 725 | 0,94 | 0,97 | 0,98 3,52 239,5
055 | 0,75 | W71 0,191 47 0,45 1,65 0,0004 9 20 6,7 55 2810 | 59,0 | 68,0 | 725 | 0,94 | 0,97 | 0,98 3,52 246,5
IV Polos
0,09 | 0,12 | IEC56 0,062 2,9 0,6 1,6 0,0004 22 48 4,0 47 1415 | 29,0 | 40,0 | 50,5 | 0,95 | 0,97 | 0,98 0,827 207,5
0,09 | 0,12 w63 0,062 2,9 0,6 1,6 0,0004 22 48 4,0 47 1415 | 29,0 | 40,0 | 50,5 | 0,95 | 0,97 | 0,98 0,827 219,5
0,09 | 0,12 w71 0,062 29 0,6 16 0,0004 22 48 4,0 47 1415 | 29,0 | 40,0 | 50,5 | 0,95 | 0,97 | 0,98 0,827 226,5
0,12 | 0,16 | IEC56 0,083 3.3 0,5 1,5 0,0005 23 51 4,4 47 1405 | 37,0 | 50,0 | 58,5 | 0,92 | 0,96 | 0,98 0,951 207,5
012 | 0,16 | W63 0,083 33 0,5 1,5 0,0005 23 51 4,4 47 1405 | 37,0 | 50,0 | 585 | 0,92 | 0,96 | 0,98 0,951 219,5
012 | 0,16 | W71 0,083 33 0,5 15 0,0005 23 51 44 47 1405 | 37,0 | 50,0 | 58,5 | 092 | 0,96 | 098 | 0,951 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,124 3,6 0,4 15 0,0006 15 33 55 47 1415 | 40,0 | 52,0 | 60,5 | 0,77 | 0,87 | 0,92 1,47 2275
0,18 | 0,25 | W63 0,124 3,6 0,4 15 0,0006 15 33 55 47 1415 | 40,0 | 52,0 | 60,5 | 0,77 | 0,87 | 0,92 1,47 239,5
018 | 0,25 | W71 0,124 3,6 0,4 15 0,0006 15 33 55 47 1415 | 40,0 | 52,0 | 60,5 | 0,77 | 0,87 | 0,92 1,47 246,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,174 4,0 0,55 1,7 0,0007 23 51 6,3 47 1400 | 48,0 | 60,0 | 675 | 0,88 | 0,94 | 0,97 1,74 2275
0,25 | 0,33 | W63 0,174 4,0 0,55 1,7 0,0007 23 51 6,3 47 1400 | 48,0 | 60,0 | 675 | 0,88 | 0,94 | 0,97 1,74 239,5
025 | 0,33 | wn1 0,174 4,0 0,55 1,7 0,0007 23 51 6,3 47 1400 | 48,0 | 60,0 | 675 | 0,88 | 0,94 | 0,97 1,74 246,5
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15.2 W12 Monofasico con condensador permanente (60 Hz)

220V
i Tiempo maximo i di
Potencia CENEELD f:r:rm: EEAEELD| EIERD | M C"’]“ rotor Masa ,ﬂ;l:)lr::i;:) % de Carga iente |Dimension
Carcasa | Nominal FlRatem de Arranque; Méximo |de Inercia J|  loqueado (s) ko) o — - CO"'?“te L)
(kgfm) in/in Cp/Cn | Cméax/Cn | (kgm?) 4B(A) RPM Rendimiento Factor de Potencia Nlomxlal
kw | He Caliente| Frio s0 [ 75 [ 100 | 50 | 75 [100] "W
Il Polos
0,09 | 0,12 | IEC56 0,025 3,0 0,5 17 0,0002 22 48 3,5 60 3455 | 27,5 | 39,0 | 48,0 | 0,89 | 0,93 | 0,95 0,897 207,5
0,09 | 0,12 w63 0,025 3,0 0,45 1,7 0,0002 22 48 3,5 60 3455 | 27,5 | 39,0 | 48,0 | 0,89 | 0,93 | 0,95 0,897 219,5
0,09 | 0,12 w71 0,025 3,0 0,45 1,7 0,0002 22 48 3,5 60 3455 | 27,5 | 39,0 | 48,0 | 0,89 | 0,93 | 0,95 0,897 226,5
0,12 | 0,16 | IEC56 0,034 3,1 0,45 1,7 0,0002 15 33 3,8 60 3460 | 29,0 | 40,5 | 49,5 | 0,92 | 0,95 | 0,97 1,14 207,5
0,12 | 0,16 W63 0,034 31 0,45 1,7 0,0002 15 33 3,8 60 3460 | 29,0 | 40,5 | 495 | 0,92 | 0,95 | 0,97 1,14 219,5
012 | 0,16 | W71 0,034 3,1 0,45 1,7 0,0002 15 33 3,8 60 3460 | 29,0 | 40,5 | 49,5 | 0,92 | 0,95 | 0,97 1,14 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,051 3,5 0,45 1,7 0,0002 " 24 4,4 60 3455 | 33,5 | 450 | 53,5 | 0,93 | 0,96 | 0,97 1,58 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,051 3,5 0,45 1,7 0,0002 1 24 44 60 3455 | 33,5 | 450 | 53,5 | 0,93 | 0,96 | 0,97 1,58 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,051 3,5 0,45 1,7 0,0002 1 24 4,4 60 3455 | 33,5 | 450 | 53,5 | 0,93 | 0,96 | 0,97 1,58 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,070 43 0,4 18 0,0003 8 18 4,9 60 3460 | 42,0 | 550 | 61,5 | 0,95 | 0,97 | 0,98 1,89 207,5
0,25 | 0,33 | W63 0,070 43 0,4 18 0,0003 8 18 4,9 60 3460 | 42,0 | 55,0 | 61,5 | 0,95 | 0,97 | 0,98 1,89 219,5
0,25 | 0,33 | W71 0,070 43 0,4 18 0,0003 8 18 4,9 60 3460 | 42,0 | 550 | 61,5 | 0,95 | 0,97 | 0,98 1,89 226,5
0,37 0,5 IEC56 0,105 43 0,35 1,6 0,0003 6 13 55 60 3440 | 455 | 575 | 64,0 | 0,95 | 0,98 | 0,99 2,65 2275
0,37 0,5 W63 0,105 43 0,35 16 0,0003 6 13 55 60 3440 | 455 | 575 | 64,0 | 0,95 | 0,98 | 0,99 2,65 239,5
0,37 0,5 W71 0,105 43 0,35 1,6 0,0003 6 13 55 60 3440 | 455 | 575 | 64,0 | 0,95 | 0,98 | 0,99 2,65 246,5
0,55 | 0,75 | IEC56 0,156 5,6 0,35 2 0,0004 8 18 6,3 60 3435 | 58,0 | 68,0 | 72,5 | 0,95 | 0,98 | 0,99 3,48 227,5
0,55 | 0,75 | W63 0,156 5,6 0,35 2 0,0004 8 18 6,3 60 3435 | 58,0 | 68,0 | 72,5 | 0,95 | 0,98 | 0,99 3,48 239,5
0,55 | 0,75 | W71 0,156 5,6 0,35 2 0,0004 8 18 6,3 60 3435 | 58,0 | 68,0 | 72,5 | 0,95 | 0,98 | 0,99 3,48 246,5
IV Polos
0,09 | 0,12 | IEC56 0,052 2,9 0,5 16 0,0003 23 51 3,8 50 1695 | 29,5 | 41,0 | 485 | 0,92 | 0,96 | 0,98 0,861 207,5
0,09 | 0,12 W63 0,052 2,9 0,5 16 0,0003 23 51 3,8 50 1695 | 295 | 41,0 | 485 | 0,92 | 0,96 | 0,98 0,861 219,5
0,09 | 0,12 W71 0,052 2,9 0,5 1,6 0,0003 23 51 3,8 50 1695 | 29,5 | 41,0 | 485 | 0,92 | 0,96 | 0,98 0,861 226,5
0,12 | 0,16 | IEC56 0,069 3,1 0,5 1,6 0,0004 20 44 4,4 50 1700 | 32,0 | 435 | 51,0 | 0,92 | 0,96 | 0,98 1,09 207,5
0,12 | 0,16 W63 0,069 31 0,5 1,6 0,0004 20 44 4,4 50 1700 | 32,0 | 43,5 | 51,0 | 0,92 | 0,96 | 0,98 1,09 219,5
012 | 0,16 | W71 0,069 3,1 0,5 1,6 0,0004 20 44 4,4 50 1700 | 32,0 | 435 | 51,0 | 0,92 | 0,96 | 0,98 1,09 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,103 3,5 0,5 16 0,0006 14 31 50 50 1705 | 355 | 47,0 | 545 | 0,92 | 0,97 | 0,98 1,53 2275
0,18 | 0,25 | W63 0,103 35 0,5 16 0,0006 14 31 5,0 50 1705 | 355 | 47,0 | 545 | 0,92 | 0,97 | 0,98 1,53 239,5
018 | 0,25 | W71 0,103 3,5 0,5 1,6 0,0006 14 31 50 50 1705 | 355 | 47,0 | 545 | 0,92 | 0,97 | 0,98 1,53 246,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,144 3,8 0,45 1,6 0,0007 12 26 58 50 1695 | 43,0 | 54,5 | 610 | 0,91 | 0,96 | 0,98 1,90 22715
0,25 | 0,33 | W63 0,144 3,8 0,45 1,6 0,0007 12 26 58 50 1695 | 43,0 | 54,5 | 61,0 | 0,91 | 0,96 | 0,98 1,90 239,5
0,25 | 0,33 | W71 0,144 3,8 0,45 1,6 0,0007 12 26 58 50 1695 | 43,0 | 54,5 | 61,0 | 0,91 | 0,96 | 0,98 1,90 246,5
0,37 0,5 IEC56 0,218 4,0 0,35 1,45 0,0007 15 33 6,3 50 1655 | 56,0 | 65,0 | 68,0 | 0,77 | 0,88 | 0,92 2,69 227,5
0,37 0,5 W63 0,218 4,0 0,35 1,45 0,0007 15 33 6,3 50 1655 | 56,0 | 65,0 | 68,0 | 0,77 | 0,88 | 0,92 2,69 2395
0,37 0,5 W71 0,218 4,0 0,35 1,45 0,0007 15 33 6,3 50 1655 | 56,0 | 650 | 68,0 | 0,77 | 0,88 | 0,92 2,69 246,5

(1) Para obtener los valores de la corriente nominal (In) en otras tensiones, utilizar los siguientes factores de multiplicacion:
* Inen 220V paraInen 110 V usa la expresion: In g, = I ypp,) X 2
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15.3 W12 Trifasico IE1 (50 Hz)

Coniugado | COTENte PR N—— Tiempo maximo Nivel medio SE0
i onjugado o 9 )
Fotencia Carcasa Nolmignal ;&:::;g:) de Arranque, Méximo |de Inercia J b|ggﬂe?§gr(s) l\:l;gs)a desg;f)sr:’" - % de Carga - Gorrignte L (mm)
(kgfm) Ip/In Cp/Cn | Cmax/Cn | (kgm?) dB(A) RPM Rendimiento Factor de Potencia N:)mzm
w | e Caliente| Frio s0 | 75 [ 100 | 50 | 75 [100] "W
Il Polos
012 | 0,16 | IEC56 0,040 31 37 4,2 0,0002 24 53 41 55 2910 | 40,1 | 445 | 450 | 0,38 | 0,47 | 0,55 0,737 207,5
012 | 0,16 | W63 0,040 31 3,7 4,2 0,0002 24 53 41 55 2910 | 40,1 | 445 | 450 | 0,38 | 0,47 | 0,55 0,737 219,5
012 | 0,16 | W71 0,040 31 3,7 4,2 0,0002 24 53 41 55 2910 | 40,1 | 445 | 450 | 0,38 | 0,47 | 0,55 0,737 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 | 0,061 3,1 24 2,7 0,0002 23 51 41 55 2855 | 50,9 | 52,0 | 52,8 | 0,46 | 0,59 | 0,70 | 0,740 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,061 3.1 2,4 2,7 0,0002 23 51 41 55 2855 | 50,9 | 52,0 | 52,8 | 0,46 | 0,59 | 0,70 0,740 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,061 31 2,4 2,7 0,0002 23 51 41 55 2855 | 50,9 | 52,0 | 52,8 | 0,46 | 0,59 | 0,70 0,740 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,087 31 2,1 2,3 0,0002 19 42 4,5 55 2815 | 57,7 | 58,0 | 58,2 | 0,51 | 0,66 | 0,78 0,837 207,5
025 | 0,33 | W63 0,087 31 21 2,3 0,0002 19 42 45 55 2815 | 57,7 | 58,0 | 582 | 0,51 | 0,66 | 0,78 0,837 219,5
0,25 | 0,33 | W71 0,087 3.1 2,1 2,3 0,0002 19 42 4,5 55 2815 | 57,7 | 58,0 | 58,2 | 0,51 | 0,66 | 0,78 0,837 226,5
0,37 | 0,5 | IEC56 0,128 3’5 2,1 2,3 0,0002 13 29 & 55 2815 | 60,1 | 63,5 | 63,9 | 0,51 | 0,66 | 0,79 1,11 207,5
037 | 05 | W63 0,128 35 21 2,3 0,0002 13 29 55 55 2815 | 60,1 | 635 | 63,9 | 051 | 0,66 | 0,79 1M 219,5
0,37 | 05 w71 0,128 3,5 21 2,3 0,0002 13 29 & 55 2815 | 60,1 | 63,5 | 63,9 | 0,51 | 0,66 | 0,79 1,11 226,5
0,55 | 0,75 | IEC56 0,192 38 2,4 2,4 0,0003 1 24 6,8 55 2795 | 675 | 685 | 69,0 | 0,54 | 0,70 | 0,82 1,48 2275
0,55 | 0,75 | W63 0,192 3,8 2,4 2,4 0,0003 1 24 6,8 55 2795 | 67,5 | 68,5 | 69,0 | 0,54 | 0,70 | 0,82 1,48 239,5
055 | 0,75 | W71 0,192 3,8 2,4 2,4 0,0003 1 24 6,8 55 2795 | 67,5 | 68,5 | 69,0 | 0,54 | 0,70 | 0,82 1,48 246,5
0,75 1 IEC56 0,266 4,0 3,3 2,8 0,0004 17 37 8,0 55 2745 | 71,5 | 72,0 | 72,1 | 0,60 | 0,76 | 0,85 1,86 227,5
0,75 1 W63 0,266 4,0 33 2,8 0,0004 17 37 8,0 55 2745 | 71,5 | 72,0 | 72,1 | 0,60 | 0,76 | 0,85 1,86 239,5
0,75 1 W71 0,266 4,0 3 2,8 0,0004 17 37 8,0 55 2745 | 71,5 | 72,0 | 721 | 0,60 | 0,76 | 0,85 1,86 246,5
IV Polos
0,12 | 0,16 | IEC56 0,081 3,4 3,4 3,3 0,0004 29 64 5,0 47 1435 | 38,4 | 479 | 50,0 | 0,40 | 0,48 | 0,56 0,651 207,5
012 | 0,16 | W63 0,081 3,4 3,4 33 0,0004 29 64 5,0 47 1435 | 38,4 | 479 | 50,0 | 0,40 | 0,48 | 0,56 0,651 219,5
012 | 0,16 | W71 0,081 3,4 3,4 33 0,0004 29 64 5,0 47 1435 | 38,4 | 479 | 50,0 | 0,40 | 0,48 | 0,56 0,651 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,124 3,6 2,8 2,6 0,0005 21 46 5,7 a7 1415 | 42,2 | 51,5 | 57,0 | 0,44 | 0,54 | 0,64 0,750 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,124 3,6 2,8 2,6 0,0005 21 46 57 47 1415 | 42,2 | 51,56 | 57,0 | 0,44 | 0,54 | 0,64 0,750 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,124 3,6 2,8 2,6 0,0005 21 46 57 47 1415 | 42,2 | 51,5 | 570 | 0,44 | 0,54 | 0,64 0,750 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,173 39 2,8 2,5 0,0006 20 44 6,8 47 1405 | 49,6 | 579 | 61,5 | 0,45 | 0,56 | 0,67 0,922 2275
0,25 | 0,33 | W63 0,173 39 2,8 2,5 0,0006 20 44 6,8 47 1405 | 496 | 579 | 615 | 0,45 | 0,56 | 0,67 0,922 239,5
025 | 0,33 | wr1 0,173 39 2,8 2,5 0,0006 20 44 6,8 47 1405 | 49,6 | 579 | 615 | 0,45 | 0,56 | 0,67 0,922 246,5
0,37 | 0,5 | IEC56 0,262 3,9 3,5 3,2 0,0006 27 59 75 47 1375 | 60,5 | 66,0 | 66,0 | 0,44 | 0,57 | 0,68 1,25 2275
0,37 | 05 W63 0,262 3.9 3,5 3,2 0,0006 27 59 7,5 a7 1375 | 60,5 | 66,0 | 66,0 | 0,44 | 0,57 | 0,68 1,25 239,5
037 | 05 | wWr1 0,262 39 3,5 3,2 0,0006 27 59 75 47 1375 | 60,5 | 66,0 | 66,0 | 0,44 | 0,57 | 0,68 1,25 246,5
15.4 W12 Trifasico IE2 (50 Hz)
. e 380V
. Corriente ) ’ Tiempo maximo Nivel medio
Potencia . Conjugado v Conjugado Con’]ulgado Momeqto con rotor e | cememtn % de Carga corriente D
arcasa | Nominal Blogueado de Arranque, Ma?ﬂmo de Inercia J|  ploqueado (s) (ko) i — : ie L (mm)
(kgfm) Io/in Cp/Cn | Cmax/Cn | (kgm?) BA) RPM Rendimiento Factor de Potencia Nlomzlal
w | e Caliente| Frio s0 | 75 100 50 [ 75 |10 | "W
I Polos
0,12 | 0,16 | IEC56 0,040 3,7 3,7 4,2 0,0002 24 53 41 55 2910 | 40,1 | 50,1 | 53,6 | 0,38 | 0,47 | 0,55 0,618 207,5
012 | 0,16 | W63 0,040 3,7 3,7 4,2 0,0002 24 53 41 55 2910 | 40,1 | 50,1 | 53,6 | 0,38 | 0,47 | 0,55 0,618 219,5
012 | 0,16 | W71 0,040 37 37 4,2 0,0002 24 53 41 55 2910 | 40,1 | 50,1 | 53,6 | 0,38 | 0,47 | 055 | 0,618 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,061 3,6 2,4 2,7 0,0002 23 51 41 55 2855 | 50,9 | 59,8 | 60,4 | 0,46 | 0,59 | 0,70 0,647 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,061 3,6 2,4 2,7 0,0002 23 51 41 55 2855 | 50,9 | 59,8 | 60,4 | 0,46 | 0,59 | 0,70 0,647 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,061 3,6 2,4 2,7 0,0002 23 51 41 55 2855 | 50,9 | 59,8 | 60,4 | 0,46 | 0,59 | 0,70 0,647 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,086 3,6 21 2,4 0,0002 19 42 48 55 2835 | 60,5 | 645 | 648 | 052 | 0,67 | 0,78 0,751 207,5
0,25 | 0,33 | W63 0,086 3,6 2,1 2,4 0,0002 19 42 4,8 55 2835 | 60,5 | 645 | 648 | 052 | 0,67 | 0,78 0,751 219,5
0,25 | 0,33 | wri 0,086 3,6 21 2,4 0,0002 19 42 4,8 55 2835 | 60,5 | 645 | 648 | 0,52 | 0,67 | 0,78 0,751 226,5
0,37 0,5 | IEC56 0,128 3,8 21 2,3 0,0002 13 29 55 55 2815 | 60,1 | 66,9 | 69,5 | 0,51 | 0,66 | 0,79 1,02 207,5
0,37 0,5 w63 0,128 3,8 21 2,3 0,0002 13 29 55 55 2815 | 60,1 | 66,9 | 69,5 | 0,51 | 0,66 | 0,79 1,02 219,5
0,37 0,5 W71 0,128 38 21 2,3 0,0002 13 29 55 55 2815 | 60,1 | 66,9 | 69,5 | 0,51 | 0,66 | 0,79 1,02 226,5
0,55 | 0,75 | IEC56 0,191 43 2,7 2,7 0,0004 15 33 5] 55 2810 | 73,0 | 740 | 741 | 0,59 | 0,74 | 0,83 1,36 227,5
0,55 | 0,75 | W63 0,191 43 2,7 2,7 0,0004 15 33 75 55 2810 | 73,0 | 740 | 741 | 0,59 | 0,74 | 0,83 1,36 239,5
0,55 | 0,75 | Wr1 0,191 43 2,7 2,7 0,0004 15 33 70,5 55 2810 | 73,0 | 740 | 741 | 0,59 | 0,74 | 0,83 1,36 246,5
0,75 1 IEC56 0,262 4,2 39 3,6 0,0004 18 40 8,0 55 2785 | 754 | 770 | 774 | 0,49 | 0,64 | 0,75 1,96 2275
0,75 1 w63 0,262 4,2 3,9 3,6 0,0004 18 40 8,0 55 2785 | 754 | 77,0 | 774 | 0,49 | 0,64 | 0,75 1,96 239,5
0,75 1 w71 0,262 4,2 3,9 3,6 0,0004 18 40 8,0 55 2785 | 754 | 77,0 | 774 | 0,49 | 0,64 | 0,75 1,96 246,5
IV Polos
012 | 0,16 | IEC56 0,081 42 3,4 3,4 0,0004 29 64 54 47 1440 | 39,8 | 49,0 | 59,1 | 0,40 | 0,48 | 0,56 0,551 207,5
012 | 0,16 | W63 0,081 42 3,4 3,4 0,0004 29 64 54 47 1440 | 39,8 | 49,0 | 59,1 | 0,40 | 0,48 | 0,56 0,551 219,5
012 | 0,16 | W71 0,081 4,2 3,4 3,4 0,0004 29 64 54 47 1440 | 39,8 | 49,0 | 59,1 | 0,40 | 0,48 | 0,56 0,551 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,123 43 2,8 2,7 0,0006 30 66 6,4 47 1425 | 515 | 59,2 | 64,7 | 0,43 | 0,53 | 0,63 0,671 2275
0,18 | 0,25 | W63 0,123 43 2,8 2,7 0,0006 30 66 6,4 47 1425 | 51,5 | 59,2 | 64,7 | 0,43 | 0,53 | 0,63 0,671 239,5
018 | 0,25 | W71 0,123 43 2,8 2,7 0,0006 30 66 6,4 47 1425 | 515 | 59,2 | 64,7 | 0,43 | 0,53 | 0,63 0,671 246,5
0,25 | 0,33 | IEC56 | 0,174 43 2,6 24 0,0007 27 59 74 47 1400 | 59,3 | 64,8 | 68,5 | 0,48 | 061 | 0,72 | 0,770 2275
0,25 | 0,33 | W63 0,174 43 2,6 2,4 0,0007 27 59 74 47 1400 | 59,3 | 64,8 | 685 | 0,48 | 0,61 | 0,72 0,770 239,5
0,25 | 0,33 | wri 0,174 43 2,6 2,4 0,0007 27 59 74 47 1400 | 59,3 | 64,8 | 685 | 0,48 | 061 | 0,72 0,770 246,5
0,37 0,5 | IEC56 0,266 42 31 2,3 0,0007 37 81 79 47 1355 | 70,3 | 72,2 | 72,7 | 0,49 | 0,64 | 0,74 1,04 227,5
0,37 0,5 w63 0,266 42 31 2,3 0,0007 37 81 79 47 1355 | 70,3 | 72,2 | 72,7 | 0,49 | 0,64 | 0,74 1,04 239,5
0,37 0,5 W71 0,266 4,2 3,1 2,3 0,0007 37 81 79 47 1355 | 70,3 | 72,2 | 72,7 | 0,49 | 0,64 | 0,74 1,04 246,5
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15.5 W12 Trifasico IE3 (50 Hz)

Il Polos
0,12 | 0,16 | IEC56 | 0,040 41 37 4,2 0,0002 25 55 41 55 2905 | 42,2 | 52,0 | 60,8 | 0,39 | 0,47 | 0,56 | 0,535 207,5
012 | 0,16 | W63 0,040 41 37 4,2 0,0002 25 55 41 55 2905 | 42,2 | 52,0 | 60,8 | 0,39 | 0,47 | 0,56 | 0,535 219,5
0,12 | 0,16 W71 0,040 4,1 3,7 4,2 0,0002 25 55 41 55 2905 | 42,2 | 52,0 | 60,8 | 0,39 | 0,47 | 0,56 0,535 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 | 0,062 38 2,4 2,7 0,0002 24 53 41 55 2850 | 52,8 | 61,4 | 659 | 047 | 0,60 | 0,72 | 0,576 207,5
0,18 | 0,25 W63 0,062 3,8 2,4 2,7 0,0002 24 53 41 55 2850 | 52,8 | 61,4 | 659 | 047 | 0,60 | 0,72 0,576 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,062 38 2,4 2,7 0,0002 24 53 41 55 2850 | 52,8 | 61,4 | 659 | 047 | 0,60 | 0,72 | 0,576 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 | 0,085 4,2 2,6 2,8 0,0002 23 51 5.2 55 2850 | 66,1 | 69,5 | 69,7 | 0,52 | 0,67 | 0,77 | 0,708 207,5
0,25 | 0,33 | W63 0,085 4,2 2,6 28 0,0002 23 51 5.2 55 2850 | 66,1 | 69,5 | 69,7 | 0,52 | 0,67 | 0,77 | 0,708 219,5
0,25 | 0,33 | W71 0,085 4,2 2,6 2,8 0,0002 23 51 5.2 55 2850 | 66,1 | 69,5 | 69,7 | 0,52 | 0,67 | 0,77 | 0,708 226,5
0,37 0,5 IEC56 0,128 4,3 2,5 2,6 0,0003 17 37 58 55 2825 | 68,0 | 72,5 | 73,8 | 0,53 | 0,69 | 0,80 0,952 207,5
037 | 05 | W63 0,128 43 2,5 2,6 0,0003 17 37 58 55 2825 | 68,0 | 725 | 73,8 | 0,53 | 0,69 | 0,80 | 0,952 2195
0,37 0,5 W71 0,128 4,3 2,5 2,6 0,0003 17 37 58 55 2825 | 68,0 | 72,5 | 73,8 | 0,53 | 0,69 | 0,80 0,952 226,5
0,55 | 0,75 | IEC56 | 0,190 5,1 43 38 0,0004 28 62 8,0 55 2825 | 76,0 | 775 | 778 | 0,57 | 0,71 | 0,81 1,33 227,5
0,55 | 0,75 | W63 0,190 5,1 43 38 0,0004 28 62 8,0 55 2825 | 76,0 | 775 | 778 | 0,57 | 0,71 | 0,81 1,33 239,5
0,55 | 0,75 W71 0,190 5,1 4,3 3,8 0,0004 28 62 8,0 55 2825 | 76,0 | 775 | 778 | 0,57 | 0,71 | 0,81 1,33 246,5
IV Polos
0,12 | 0,16 | IEC56 | 0,082 44 3,2 31 0,0005 43 95 5,7 47 1430 | 52,0 | 59,4 | 64,8 | 042 | 0,53 | 0,62 | 0,454 207,5
0,12 | 0,16 | W63 0,082 44 3,2 31 0,0005 43 95 5,7 47 1430 | 52,0 | 59,4 | 64,8 | 042 | 0,53 | 0,62 | 0,454 219,5
0,12 | 0,16 w71 0,082 4,4 352 31 0,0005 43 95 5,7 47 1430 | 52,0 | 59,4 | 64,8 | 0,42 | 0,53 | 0,62 0,454 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 | 0,126 4,2 2,5 23 0,0006 42 92 6,8 47 1395 | 62,2 | 66,4 | 699 | 0,52 | 0,65 | 0,75 | 0,522 2275
0,18 | 0,25 w63 0,126 4,2 2,5 2,3 0,0006 42 92 6,8 47 1395 | 62,2 | 66,4 | 69,9 | 0,52 | 0,65 | 0,75 0,522 239,5
0,18 | 0,25 w71 0,126 4,2 2,5 2,3 0,0006 42 92 6,8 47 1395 | 62,2 | 66,4 | 69,9 | 0,52 | 0,65 | 0,75 0,522 246,5
0,25 | 0,33 | IEC56 | 0,172 5.2 43 37 0,0007 45 99 79 47 1415 | 64,8 | 70,0 | 73,5 | 0,42 | 0,54 | 0,65 | 0,795 2275
0,25 | 0,33 | W63 0,172 5,2 4,3 3,7 0,0007 45 99 79 47 1415 | 64,8 | 70,0 | 73,5 | 0,42 | 0,54 | 0,65 0,795 239,5
0,25 | 0,33 | W71 0,172 5,2 43 &7 0,0007 45 99 79 47 1415 | 64,8 | 70,0 | 73,5 | 0,42 | 0,54 | 0,65 | 0,795 246,5

ara obtener los valores de la corriente nominal (In) en otras tensiones, utilizar los siguientes factores de multiplicacion:
(1) P b I I de jent inal (In) tras tensi tilizar los siguientes fact d ltiplicacio
e Inen 220 V para In en 380 V usa la expresion: In gy, = IN oy, X 0,679

e Inen 220 V para In en 440 V usa la expresion: In ., = In o X 0,5
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15.6 W12 Trifasico IE1 (60 Hz)

ootenc Conjugado | COEnte <o oo | Tiempo mei"‘O Nivel medio y d410v
oence Carcasa | Nominal ;&:::;g:) de Arranque, Méximo |de Inercia J b.ggﬂefdgr(s, l\:l;gs)a desg;f)sr:’" - AT - Gorrignte L (mm)
(kgfm) Ip/In Cp/Cn | Cmax/Cn | (kgm?) dB(A) RPM Rendimiento Factor de Potencia N:)m:m
w | e Caliente| Frio s0 | 75 [ 100 | 50 | 75 [100] "W
Il Polos
012 | 0,16 | IEC56 0,034 53 3,6 4,4 0,0002 30 66 41 60 3485 | 55,6 | 56,5 | 57,5 | 0,47 | 0,58 | 0,67 0,408 207,5
012 | 0,16 | W63 0,034 53 3,6 4.4 0,0002 30 66 41 60 3485 | 556 | 56,5 | 57,5 | 0,47 | 0,58 | 0,67 0,408 219,5
012 | 0,16 | W71 0,034 53 3,6 4,4 0,0002 30 66 41 60 3485 | 55,6 | 56,5 | 57,5 | 0,47 | 0,58 | 0,67 0,408 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,051 4,5 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 60,0 | 61,0 | 620 | 0,58 | 0,71 | 0,80 0,476 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,051 45 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 60,0 | 61,0 | 62,0 | 0,58 | 0,71 | 0,80 0,476 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,051 45 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 60,0 | 61,0 | 62,0 | 0,58 | 0,71 | 0,80 0,476 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,072 43 21 2,5 0,0002 20 44 4,5 60 3385 | 62,0 | 63,0 | 640 | 060 | 0,74 | 0,83 0,617 207,5
025 | 0,33 | W63 0,072 43 21 2,5 0,0002 20 44 45 60 3385 | 62,0 | 630 | 640 | 060 | 0,74 | 0,83 0,617 219,5
0,25 | 0,33 | W71 0,072 43 2,1 2,5 0,0002 20 44 4,5 60 3385 | 62,0 | 630 | 640 | 060 | 0,74 | 0,83 0,617 226,5
0,37 | 0,5 | IEC56 0,107 4,7 21 2,5 0,0002 15 33 & 60 3365 | 68,0 | 69,0 | 70,0 | 0,64 | 0,77 | 0,85 0,816 207,5
0,37 | 05 w63 0,107 47 21 2,5 0,0002 15 33 55 60 3365 | 68,0 | 69,0 | 70,0 | 0,64 | 0,77 | 0,85 0,816 219,5
0,37 | 05 w71 0,107 4,7 2,1 2,5 0,0002 15 33 & 60 3365 | 68,0 | 69,0 | 70,0 | 0,64 | 0,77 | 0,85 0,816 226,5
0,55 | 0,75 | IEC56 0,159 50 2,8 2,9 0,0003 14 31 6,9 60 3365 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,65 | 0,78 | 0,85 1,18 2275
0,55 | 0,75 | W63 0,159 50 2,8 2,9 0,0003 14 31 6,9 60 3365 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,65 | 0,78 | 0,85 1,18 239,5
0,55 | 0,75 | Wr1 0,159 50 2,8 2,9 0,0003 14 31 6,9 60 3365 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,65 | 0,78 | 0,85 1,18 246,5
0,75 1 IEC56 0,223 4,9 3,4 2,9 0,0003 17 37 73 60 3280 | 72,0 | 73,0 | 740 | 0,69 | 0,81 | 0,88 1,51 227,5
0,75 1 W63 0,223 4,9 3,4 2,9 0,0003 17 37 73 60 3280 | 72,0 | 73,0 | 740 | 0,69 | 0,81 | 0,88 1,51 239,5
0,75 1 W71 0,223 4,9 3,4 2,9 0,0003 17 37 73 60 3280 | 72,0 | 730 | 740 | 0,69 | 0,81 | 0,88 1,51 246,5
IV Polos
0,12 | 0,16 | IEC56 0,068 4,4 3,0 31 0,0004 46 101 5,4 50 1715 | 56,8 | 60,0 | 62,0 | 0,45 | 0,56 | 0,65 0,390 207,5
012 | 0,6 | W63 0,068 4,4 3 31 0,0004 46 101 54 50 1715 | 56,8 | 60,0 | 62,0 | 0,45 | 0,56 | 0,65 0,390 219,56
012 | 0,16 | W71 0,068 4,4 3 31 0,0004 46 101 54 50 1715 | 56,8 | 60,0 | 62,0 | 0,45 | 0,56 | 0,65 0,390 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,104 41 2,3 2,3 0,0005 39 86 6,1 50 1680 | 62,7 | 64,0 | 66,0 | 0,52 | 0,65 | 0,74 0,484 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,104 41 2,3 2,3 0,0005 39 86 6,1 50 1680 | 62,7 | 64,0 | 66,0 | 0,52 | 0,65 | 0,74 0,484 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,104 41 23 2,3 0,0005 39 86 6,1 50 1680 | 62,7 | 64,0 | 66,0 | 0,52 | 0,65 | 0,74 0,484 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,145 43 2,5 2,4 0,0006 31 68 71 50 1675 | 64,7 | 675 | 68,0 | 0,52 | 0,65 | 0,75 0,643 227,5
0,25 | 0,33 | W63 0,145 43 2,5 2,4 0,0006 31 68 71 50 1675 | 64,7 | 675 | 68,0 | 0,52 | 0,65 | 0,75 0,643 2395
025 | 0,33 | wr1 0,145 43 2,5 2,4 0,0006 31 68 71 50 1675 | 64,7 | 675 | 68,0 | 0,52 | 0,65 | 0,75 0,643 246,5
0,37 | 0,5 | IEC56 0,221 42 29 2,4 0,0006 30 66 75 50 1630 | 68,0 | 69,0 | 70,0 | 0,55 | 0,69 | 0,77 0,898 2275
0,37 | 05 w63 0,221 4,2 2,9 2,4 0,0006 30 66 7,5 50 1630 | 68,0 | 69,0 | 70,0 | 0,55 | 0,69 | 0,77 0,898 239,5
037 | 05 | Wr1 0,221 4,2 2,9 2,4 0,0006 30 66 75 50 1630 | 68,0 | 69,0 | 70,0 | 0,55 | 0,69 | 077 | 0,898 | 2465
15.7 W12 Trifasico IE2 (60 Hz)
. e 440V
Potencia Conjugado A Conjugado | Conjugado | Momento Tlen:g: :Eﬁ,ﬁ'mo Nivel”'ﬂ.qiu % de Carga "
Carcasa| Nominal g:;';l?:;gro de Arranque| Méximo |de Inercia J|  plogueado (s) h?:gs)a desg:(e’sr:m — - Corrignte r‘L(mm)
(kgfm) Io/in Cp/Cn | Cmax/Cn | (kgm?) BA) RPM Rendimiento Factor de Potencia Nlomzlal
wo | Hp Caliente | Frio 50 [ 75 [100 | 50 [ 75 | 100 n®
I Polos
0,12 | 0,16 | IEC56 0,034 55 3,6 4,4 0,0002 30 66 41 60 3485 | 55,6 | 57,0 | 59,5 | 0,47 | 0,58 | 0,67 0,395 207,5
012 | 0,16 | W63 0,034 55 3,6 4,4 0,0002 30 66 41 60 3485 | 55,6 | 57,0 | 59,5 | 0,47 | 0,58 | 0,67 0,395 219,5
012 | 0,16 | W71 0,034 55 3,6 4.4 0,0002 30 66 41 60 3485 | 556 | 570 | 59,5 | 0,47 | 0,58 | 0,67 0,395 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,051 4,7 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 63,0 | 63,5 | 64,0 | 0,58 | 0,71 | 0,80 0,461 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,051 47 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 63,0 | 63,5 | 64,0 | 0,58 | 0,71 | 0,80 0,461 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,051 47 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 63,0 | 63,5 | 64,0 | 0,58 | 0,71 | 0,80 0,461 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,072 4,6 21 2,5 0,0002 20 44 45 60 3385 | 67,0 | 675 | 68,0 | 0,60 | 0,74 | 0,83 0,581 207,5
0,25 | 0,33 | W63 0,072 4,6 21 2,5 0,0002 20 44 4,5 60 3385 | 67,0 | 675 | 68,0 | 0,60 | 0,74 | 0,83 0,581 219,5
025 | 033 | wri 0,072 4,6 2,1 2,5 0,0002 20 44 4,5 60 3385 | 670 | 675 | 68,0 | 0,60 | 0,74 | 0,83 0,581 226,5
0,37 | 0,5 | IEC56 0,107 4.8 2,1 2,5 0,0002 15 33 55 60 3365 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,64 | 0,77 | 0,85 0,794 207,5
0,37 | 05 w63 0,107 48 21 2,5 0,0002 15 33 & 60 3365 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,64 | 0,77 | 0,85 0,794 219,5
0,37 | 05 W71 0,107 4.8 21 2,5 0,0002 15 33 55 60 3365 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,64 | 0,77 | 0,85 0,794 226,5
0,55 | 0,75 | IEC56 0,159 51 2,8 2,9 0,0003 14 31 6,9 60 3365 | 72,0 | 73,0 | 740 | 0,65 | 0,78 | 0,85 1,15 227,5
055 | 0,75 | W63 0,159 51 2,8 2,9 0,0003 14 31 6,9 60 3365 | 72,0 | 730 | 740 | 0,65 | 0,78 | 0,85 1,15 239,5
0,55 | 0,75 | wr1 0,159 51 2,8 2,9 0,0003 14 31 6,9 60 3365 | 72,0 | 73,0 | 740 | 0,65 | 0,78 | 0,85 1,15 246,5
0,75 1 IEC56 0,223 50 3,4 2,2 0,0003 17 37 73 60 3280 | 73,0 | 740 | 755 | 0,69 | 0,81 | 0,88 1,49 2275
0,75 1 w63 0,223 50 3,4 22 0,0003 17 37 73 60 3280 | 73,0 | 740 | 755 | 0,69 | 0,81 | 0,88 1,49 239,5
0,75 1 W71 0,223 5,0 3,4 2,2 0,0003 17 37 73 60 3280 | 73,0 | 740 | 755 | 0,69 | 0,81 | 0,88 1,49 246,5
IV Polos
012 | 0,16 | IEC56 0,068 4,6 3,0 31 0,0004 46 101 54 50 1715 | 56,8 | 63,4 | 64,0 | 0,45 | 0,56 | 0,65 0,378 207,5
012 | 0,16 | W63 0,068 4,6 3 31 0,0004 46 101 54 50 1715 | 56,8 | 63,4 | 64,0 | 0,45 | 0,56 | 0,65 0,378 219,5
012 | 0,16 | W71 0,068 4,6 3 31 0,0004 46 101 5,4 50 1715 | 56,8 | 63,4 | 64,0 | 0,45 | 0,56 | 0,65 0,378 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 0,104 42 2,3 2,3 0,0005 39 86 6,1 50 1680 | 62,7 | 671 | 68,0 | 0,52 | 0,65 | 0,74 0,469 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,104 4,2 2,3 2,3 0,0005 39 86 6,1 50 1680 | 62,7 | 671 | 68,0 | 0,52 | 0,65 | 0,74 0,469 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,104 4,2 2,3 2,3 0,0005 39 86 6,1 50 1680 | 62,7 | 671 | 68,0 | 0,52 | 0,65 | 0,74 0,469 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,146 43 2,4 2,3 0,0007 33 73 74 50 1670 | 655 | 69,0 | 70,0 | 0,53 | 0,66 | 0,76 0,617 2275
025 | 0,33 | W63 0,146 43 2,4 2,3 0,0007 33 73 74 50 1670 | 65,5 | 69,0 | 70,0 | 0,53 | 0,66 | 0,76 0,617 239,5
025 | 0,33 | wri 0,146 43 2,4 2,3 0,0007 33 73 74 50 1670 | 65,5 | 69,0 | 70,0 | 0,53 | 0,66 | 0,76 0,617 246,5
0,37 | 0,5 | IEC56 0,219 4,4 3,2 2,7 0,0007 36 79 79 50 1645 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,50 | 0,64 | 0,73 0,924 227,5
0,37 | 05 W63 0,219 44 32 2,7 0,0007 36 79 79 50 1645 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,50 | 0,64 | 0,73 0,924 239,5
0,37 | 05 W71 0,219 44 3,2 2,7 0,0007 36 79 79 50 1645 | 70,0 | 71,0 | 72,0 | 0,50 | 0,64 | 0,73 0,924 246,5
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15.8 W12 Trifasico IE3 (60 Hz)

Il Polos
0,12 | 0,16 | IEC56 | 0,034 57 3,6 44 0,0002 30 66 41 60 3485 | 58,0 | 60,0 | 62,0 | 0,47 | 0,58 | 067 | 0,379 207,5
012 | 0,16 | W63 0,034 57 3,6 44 0,0002 30 66 41 60 3485 | 58,0 | 60,0 | 62,0 | 0,47 | 0,58 | 067 | 0,379 219,5
0,12 | 0,16 W71 0,034 57 3,6 4,4 0,0002 30 66 41 60 3485 | 58,0 | 60,0 | 62,0 | 0,47 | 0,58 | 0,67 0,379 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 | 0,051 48 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 639 | 650 | 656 | 0,58 | 0,71 | 0,80 | 0,450 207,5
0,18 | 0,25 | W63 0,051 4,8 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 63,9 | 650 | 656 | 0,58 | 0,71 | 0,80 0,450 219,5
0,18 | 0,25 | W71 0,051 48 2,4 2,8 0,0002 28 62 41 60 3415 | 639 | 650 | 656 | 0,58 | 0,71 | 0,80 | 0,450 226,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,071 51 2,6 3 0,0002 22 48 4,8 60 3415 | 67,7 | 68,3 | 69,5 | 0,59 | 0,72 | 0,80 0,590 207,5
0,25 | 0,33 | W63 0,071 51 2,6 3 0,0002 22 48 4,8 60 3415 | 67,7 | 68,3 | 69,5 | 0,59 | 0,72 | 0,80 0,590 219,5
0,25 | 0,33 | W71 0,071 5,1 2,6 3 0,0002 22 48 48 60 3415 | 67,7 | 683 | 69,5 | 0,59 | 0,72 | 0,80 | 0,590 226,5
0,37 0,5 IEC56 0,106 5,6 8] 343 0,0003 18 40 5,8 60 3415 | 71,7 | 72,5 | 73,4 | 0,59 | 0,72 | 0,81 0,817 207,5
037 | 05 | W63 0,106 5,6 3 88 0,0003 18 40 58 60 3415 | 71,7 | 725 | 73,4 | 059 | 0,72 | 0,81 0,817 219,5
0,37 0,5 w71 0,106 5,6 3 3,3 0,0003 18 40 58 60 3415 | 71,7 | 725 | 73,4 | 0,59 | 0,72 | 0,81 0,817 226,5
0,55 | 0,75 | IEC56 | 0,158 5,9 33 35 0,0004 15 33 75 60 3400 | 759 | 76,2 | 76,8 | 0,61 | 0,75 | 0,83 1,13 2275
0,55 | 0,75 w63 0,158 59 33 3,5 0,0004 15 33 75 60 3400 | 759 | 76,2 | 76,8 | 0,61 | 0,75 | 0,83 1,13 239,5
0,55 | 0,75 W71 0,158 59 33 3,5 0,0004 15 33 75 60 3400 | 759 | 76,2 | 76,8 | 0,61 | 0,75 | 0,83 1,13 246,5
0,75 1 IEC56 | 0,218 54 4 37 0,0004 19 42 8,0 60 3355 | 750 | 76,0 | 770 | 0,60 | 0,74 | 0,82 1,55 2275
0,75 1 W63 0,218 54 4 3,7 0,0004 19 42 8,0 60 3355 | 75,0 | 76,0 | 770 | 0,60 | 0,74 | 0,82 1,55 239,5
0,75 1 W71 0,218 54 4 37 0,0004 19 42 8,0 60 3355 | 750 | 76,0 | 770 | 0,60 | 0,74 | 0,82 1,55 246,5
IV Polos
0,12 | 0,16 | IEC56 | 0,068 45 2,9 3,0 0,0005 50 110 57 50 1715 | 58,5 | 64,7 | 66,0 | 046 | 057 | 0,66 | 0,362 207,5
0,12 | 0,16 w63 0,068 4,5 2,9 3 0,0005 50 110 57 50 1715 | 58,5 | 64,7 | 66,0 | 0,46 | 0,57 | 0,66 0,362 219,5
0,12 | 0,16 W71 0,068 4,5 2,9 3 0,0005 50 110 57 50 1715 | 58,5 | 64,7 | 66,0 | 0,46 | 0,57 | 0,66 0,362 226,5
0,18 | 0,25 | IEC56 | 0,105 42 2,2 2,3 0,0006 42 92 6,4 50 1675 | 64,0 | 679 | 695 | 0,53 | 066 | 0,75 | 0,453 2275
0,18 | 0,25 | W63 0,105 4,2 2,2 2,3 0,0006 42 92 6,4 50 1675 | 64,0 | 679 | 69,5 | 0,53 | 0,66 | 0,75 0,453 239,5
0,18 | 0,25 | W71 0,105 42 2,2 23 0,0006 42 92 6,4 50 1675 | 64,0 | 679 | 695 | 0,53 | 0,66 | 0,75 | 0,453 246,5
0,25 | 0,33 | IEC56 0,145 4,9 33 2,9 0,0006 50 110 75 50 1675 | 70,2 | 72,8 | 73,4 | 0,52 | 0,65 | 0,74 0,604 2275
0,25 | 0,33 | W63 0,145 49 33 2,9 0,0006 50 110 75 50 1675 | 70,2 | 72,8 | 734 | 052 | 0,65 | 0,74 | 0,604 239,5
0,25 | 0,33 | W71 0,145 49 33 2,9 0,0006 50 110 75 50 1675 | 70,2 | 72,8 | 734 | 052 | 0,65 | 0,74 | 0,604 246,5

(1) Para obtener los valores de la corriente nominal (In) en otras tensiones, utilizar los siguientes factores de multiplicacion:
* Inen 440 V para In en 380 V usa la expresion: I g,y = INy49 ) X 1,758
e Inen 440 V para In en 220 V usa la expresion: Ny ) = 1Ny X 2
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16. Datos mecanicos

16.1 Motores monofasicos y trifasicos (B34T)

AC
LL1

LL

$1

i
a
I
BD ‘ C J S
B
BB
L
16.2 Motores trifasicos (B34T) - “Hub” (Base)
AC ——
LL2 LM2
[N T
9( ]
O °0 o
X A E( I
? [ <
}8(0 i o T
O |
1T 11T
f ; f
| A |
AB
L
Carcasa| A AA AB AC K H HA L B BB BD c He HD
IEC56 | 90 256 110 66 56 05 6.7 71 95 233 36 133 | 1682
wes | 100 32 120 105 68 6310 6.7 ‘éféctt?f’c':: 80 104 30 40 1203 | 1752
Wi | 112 38 132 71 71712 70 90 17 36 45 1283 | 1832
Carcasa|  HD HD1 HD2 AD AD1 AD2 L L1 i) M M1 M2 s1
IEC56 | 1666 | 1683 | 1445 25,6
wes | 1752 | 1763 152 106 | 1123 885 96,4 96,7 716 86,3 1233 493 32
wri | 1832 | 1833 160 38

1) Todas las dimensiones estan en mm.
2) Dimensiones LM, HD, AD y LL para motores trifasicos y LM1, AD1, HD1 y LL1 para motores monofasicos.
3) Dimensiones AD, AD1 y AD2 para motores sin patas.
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16.4 Brida C-DIN

| S
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I
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I 1 A S S D I —] Z Qo
, I s s
. | 457 +
Q. 5— /9*‘ GD G
Sy
1
I ! T
E
: Brida Eje
Carcasa Brida
M S N B T D E ES F G GD
IEC56 C-80 65 4xM5 @ 50 95 9 20 12 3 7,2 3
W63 C-90 75 4xM5x0.8 60 98 2,5 11 23 14 4 8,5 4
w71 C-105 85 4xM6 @ 70 108 14 30 18 B 11 5
1) Todas las dimensiones estan en mm.
2) Oirificios aptos para tornillos.
16.3 Brida FF
TR (]
[TH (]
GD G 7
GD -~ G
Brida Eje
Carcasa | Brida
S M N P T D E ES F G GD
W63 | FF-115 4x10 115 95 140 3 11 23 14 4 8,5 4

1) Todas las dimensiones estan en mm.
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