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Sicherheitsvorschriften

1 SICHERHEITSVORSCHRIFTEN

Dieses Handbuch enthélt Informationen fir die ordnungsgemafe Installation
und den Betrieb des CFW -11 Frequenzumrichters.

Die Installation, Inbetriebnahme und Fehlersuche sollte bei dieser Art von
Gerdtennur von geschultem und qualifiziertem Personal durchgefohrt

werden.

1.1 SICHERHEITSWARNUNGEN IN DER BETRIEBSANLEITUNG

Folgende Sicherheitswarnungen werden in dieser Anleitung verwendet:

GEFAHR!
Die unter diesem Hinweis empfohlenen Sicherheitsvorkehrungen dienen dem Schutz des Bedieners

vor dem Tod, schweren Verletzungen und erheblichen Sachschaden.

N J
4 N\
ACHTUNG!
Die unter diesem Hinweis empfohlenen Sicherheitsvorkehrungen dienen der Vermeidung von
Sachschdden.
N J
4 N\
HINWEIS!

&

Der Text soll wichtige Informationen fir das korrekte Versténdnis und den ordnungsgeméfien Betrieb

des Produkis geben.

1.2 SICHERHEITSWARNUNGEN IM ERZEUGNIS

Folgende Symbole sind am Erzeugnis angebracht und missen besonders beachtet werden:

Komponenten empfindlich gegeniberelektrostatischer Entladung.
Nicht anfassen.

& Achtung Hochspannung!

_1 ) Anschluss an die Schutzerdung (PE) zwingend erforderlich.

Anschluss des Kabelschirms an die Erdung.

& HeiBe Oberfléche.
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1.3 EINLEITENDE EMPFEHLUNGEN

Vs

GEFAHR!

Nur qualifiziertes Fachpersonal, das mit dem CFW-11 Frequenzumrichter und der dazugehérigen
Ausristung vertraut ist, darf die Installation, Inbetriebnahme und spétere Wartung dieser Anlage
planen und durchfihren.

Die Mitarbeiter sind verpflichtet, die in diesem Handbuch beschriebenen und/oder durch lokale
Regelungen festgelegten sicherheitsbezogenen Anweisungen einzuhalten.

Die Nichteinhaltung dieser Sicherheitsanweisungen kann zu Tod, schweren Verletzungen und

Beschadigung der Ausriistung fuhren.

HINWEIS!

Beziglich dieser Anleitung ist befugtes Personal jenes welches fir folgendes geschult und befahigt ist:

1. Einbau, Erdung, Einschalten und Bedienung des CFW-11 entsprechend dieser Anleitung und den
gultigen gesetzlichen Sicherheitsvorschriften.

2. Gebrauch einer Schutzausristung entsprechend den bestehenden Regeln.

3. Leistung erster Hilfe.

GEFAHR!

Trennen Sie grundsditzlich die Hauptspannungsversorgung, bevor Sie jegliche mit dem Frequenzumrichter
verbundene elektrische Komponente anfassen.

Selbst nach dem Trennen oder Abschalten der AC-Spannungsversorgung kénnen verschiedene
Komponenten noch hohe Spannungswerte aufweisen oder in Bewegung bleiben (Lufter).

Warten Sie mindestens zehn Minuten, um sicherzustellen, dass die Leistungskondensatoren vollstdndig
entladen sind.

Verbinden Sie den Geréterahmen grundsétzlich mit der Schutzerdung (PE) an einem geeigneten

Anschluss.

ACHTUNG!
Die Komponenten elektronischer Baugruppen sind empfindlich gegeniber elektrostatischen
Entladungen. BerGhren Sie Komponenten oder Anschlisse nicht direkt. Falls notwendig berihren Sie

vorher den geerdeten Metallrahmen oder verwenden Sie ein geeignetes geerdetes Handgelenkband.

Fihren Sie keinen Stehspannungstest durch (Hi-Pot-Test)!
Falls dies erforderlich sein sollte, wenden Sie sich zuvor an WEG.

HINWEIS!
Frequenzumrichter kénnen andere elekironische Geréte stéren. Um diese Auswirkungen zu verringern,
beachten Sie die in Kapitel 3 INSTALLATION UND ANSCHLUSS Auf Seite 3-1 empfohlenen

Vorsichtsmafinahmen.
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HINWEIS!

Lesen Sie das Bedienerhandbuch vollsténdig durch, bevor Sie den Frequenzumrichter installieren

oder in Betrieb nehmen.

GEFAHR!

Quetschgefahr

Zur Gewdhrleistung der Sicherheit beim Heben von Lasten missen auBBerhalb des Frequenzumrichters
elektrische und/oder mechanische Vorrichtungen zum Schutz gegen unbeabsichtigtes Herabfallen

der Lasten installiert sein.

GEFAHR!

Dieses Produkt ist nicht fir den Gebrauch als Sicherheitselement ausgelegt. Zur Vermeidung von
Personen- und Sachschéden sind zusétzliche MaBnahmen zu ergreifen.

Das Produkt wurde unter strengsten Qualitétskontrollen hergestellt. Wird es jedoch in Anlagen
eingebaut, deren Ausfall die Gefahr von Personen- oder Sachschédden birgt, muss durch zusétzliche
externe Sicherheitseinrichtungen der Sicherheitszustand im Falle eines Produktausfalls gewdhrleistet

werden, um Unfdlle zu vermeiden.

ACHTUNG!

Beim Betrieb elektrischer Anlagen — wie Transformatoren, Umrichter, Motoren und Kabel — werden
elektromagnetische Felder (EMF) erzeugt, die fir Menschen mit Herzschrittmachern oder Implantaten,
die sich in der Nghe derselben authalten,ein Risiko darstellen. Daher missen diese einen Abstand

von mindestens 2 Metern zu diesen Anlagen einhalten.
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2 ALLGEMEINE ANGABEN
2.1 UBER DIE BETREIBSANLEITUNG

Dieses Handbuch beschreibt die Installation, die Inbetriebnahme
im V/f-Modus (skalar) sowie die wichtigsten Merkmale und zeigt die
Vorgehensweise bei den haufigsten Problemen der CFW-11

Frequenzumrichter-Serie mit den Baugréfien F, G und H.

e ‘
Es ist auch méglich, den CFW-11 in den Modi VWW, Sensorless Vektorregelung und Vektor mit Drehgeber zu

betreiben. Mehr Detailinformationen ber die Inbetriebnahme in den anderen Steuerungsmodi finden Sie in

der Programmieranleitung.

4 N\

ACHTUNG!
& Die Bedienung dieses Gerdts erfordert Installationsanleitungen und ausfihrliche Informationen zur

Bedienung, die im Bedienerhandbuch, in der Programmieranleitung sowie in den Handbichern/
Anleitungen zu den Bausétzen und Zubehérteilen zu finden sind.
Das Bedienerhandbuch sowie die Schnellibersicht Gber die Parameter werden in Papierform
gemeinsam mit dem Umrichter geliefert.
Die Bedienungsanleitungen werden ebensoin Papierform gemeinsam mit den Bauséitzen/Zubehérteilen
geliefert.
Weitere Handbicher sind auf www.weg.net.
Eine Druckausgabe der auf der Webseite von WEG enthaltenen Dateien kénnen Sie bei lhrem WEG-
Héandler vor Ort anfordern.

N J

Fur Informationen zu anderen Funktionen, Zubehér und Betriebsbedingungen, schlagen Sie bitte in den folgenden

Handbichern nach:

Programmieranleitung mit einer detaillierten Beschreibung der Parameter und erweiterten Funktionen des

CFW-11.

Handbuch des Inkrementalgeber-Schnittstellen-Moduls.
Handbuch des E/A-Ausbaumoduls.

Handbuch Serielle Verbindung RS-232/RS-485.
CANopen Slave Communication Handbuch.
Anybus-CC Verbindungshandbuch.

Handbuch der DeviceNet-Kommunikation.

Handbuch der Ethercat-Kommunikation.

Handbuch der Profibus-Kommunikation.
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Handbuch der Symbinet-Kommunikation.
Handbuch der SoftPLC.

Diese Handbicher finden Sie auf der Website www.weg.net.
2.2 IM HANDBUCH VERWENDETE BEGRIFFE UND DEFINITIONEN

Normalbetriebs-Zyklus (ND): Umrichterbetrieb, der die maximalen Stromwerte for den Daverbetrieb |
o und eine Uberlast von 110 % wéhrend 1 Minute festlegt. Er wird durch die Programmierung von P0298
(Anwendung) = 0 (Normalbetrieb (ND)) ausgewdihlt. Er muss fir den Antrieb von Motoren eingesetzt werden,
die in dieser Anwendung keinen hohen Drehmomenten im Verhdlinis zu ihrem Nenndrehmoment ausgesetzt

sind, wenn sie bei konstanter Drehzahl, beim Anfahren, Beschleunigen oder Abbremsen betrieben werden.

|omnp: Umrichternennstrom fir den Betrieb im Normalbetriebs-Zyklus (ND = Normalbetrieb).
Uberlast: 1,1 x 1o/ 1 Minute.

Hochleistungsbetriebs-Zyklus (HD): Umrichterbetrieb, der die maximalen Stromwerte fir den Dauerbetrieb
|....ip und eine Uberlast von 150 % wéhrend 1 Minute festlegt. Er wird durch die Programmierung von P0O298
(Anwendung) = 1 (Hochleistungsbetrieb — HD) ausgewdhlt. Er muss fir den Antrieb von Motoren eingesetzt

werden, die in dieser Anwendung hohen Drehmomenten im Verhélinis zu ihrem Nenndrehmoment ausgesetzt

sind, wenn sie bei konstanter Drehzahl, beim Anfahren, Beschleunigen oder Abbremsen betrieben werden.

| om.np: Umrichternennstrom fir den Betrieb im Hochleistungsbetriebs-Zyklus (HD = Hochleistungsbetrieb).
Uberlast: 1,5 x 1.5/ 1 Minute.

Gleichrichter: Umrichter-Eingangskreis, der den Eingangs-Wechselstrom in Gleichstrom umwandelt. Er besteht
aus Thyistoren und Leistungsdioden.

Vorladekreis: Ladt die Gleichstrom-Zwischenkreiskondensatoren mit begrenztem Strom, wodurch héhere

Stromspitzen beim Einschalten des Umrichters vermieden werden.

Zwischenkreis: Zwischenkreis des Umrichters; die aus der Gleichrichtung der Eingangswechselspannung oder
von einer externen Stromversorgung erhaltene Gleichspannung. Er speist die IGBT-Bricke des Umrichterausgangs.

U, V und W Arme: Satz zweier IGBTs der Umrichter-Ausgangsphasen U, V und W.
IGBT: "Insulated Gate Bipolar Transistor"; er ist das Grundelement der Ausgangsumrichter-Bricke und arbeitet
als elektronischer Schalter entweder im gesdttigten (geschlossener Schalter) oder im abgeschalteten Zustand

(offener Schalter).

Brems-IGBT: Arbeitet als Schalter zur Aktivierung der Bremswiderstande. Wird von der Spannungshéhe am

Zwischenkreis gesteuert.
Gate-Treiber: Schaltung, die zum Ein- und Ausschalten der IGBTs verwendet wird.

PWM: "Pulsweitenmodulation". Eine gepulste Spannung, die den Motor speist.
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Schaltfrequenz: Schaltfrequenz der IGBTs der Umwandlerbricke, normalerweise in kHz angegeben. Auch

bekannt als Trégerfrequenz.

Kohlkérper: ein Metallelement, das die von Leistungshalbleitern erzeugte Wéarme abfuhrt.
PE: Schutzerdung.

Varistor: Metalloxid-Varistor.

RFI-Filter: "Radio Frequency Interference filter" (Filter fir Hochfrequenzstérungen). Ein Filter, der Stérungen im

Hochfrequenzbereich vermeidet.

PTC: Ein Widerstand, dessen Widerstandswert in Ohm proportional zum Temperaturanstieg ansteigt, d.h

der als Temperatursensor in Motoren verwendet wird.

NTC: Ein Widerstand, dessen Widerstandswert in Ohm proportional zum Temperaturanstieg abnimmt, d.h.

der als Temperatursensor in Leistungsmodulen verwendet wird.

MMS: "Mensch-Maschine-Schnittstelle"; das Gerét, das die Steuerung des Motors, die Visualisierung und die
Anderung der Umrichterparameter erméglicht. Die MMS des CFW-11 verfigt Gber Tasten zur Steuerung des
Motors, Navigationstasten und ein grafisches LCD-Display.

Flash- Speicher: Nichtflichtiger Speicher, der elektronisch beschrieben und geléscht werden kann.
RAM Speicher: Schreib-Lesespeicher mit wahlfreiem Zugriff (flichtig).

USB: "Universal Serial Bus"; serielle Bus-Norm, die den Anschluss von Geréten unter Nutzung des "Plug and

Play"-Konzepts erméglicht.

Allgemeine Freigabe: Wenn diese Funktion aktiviert ist, beschleunigt sie den Motor Gber eine
Beschleunigungsrampe. Wenn deaktiviert blockiert diese Funktion unmittelbar die PWM-Pulse. Die allgemeine
Freigabefunktion kann Uber eine digitale Eingabe, die fir diese Funktion programmiert ist, oder Gber eine

serielle Kommunikation gesteuert werden.

Start/Stopp: Umrichterfunktion, die im aktivierten Zustand (Start) den Motor mit der Beschleunigungsrampe
bis zum Erreichen des Drehzahlsollwerts beschleunigt und im deaktivierten Zustand (Stopp) den Motor mit der
Bremsrampe bis zum Stillstand abbremst. Sie kann Gber einen fir diese Funktion programmierten Digitaleingang
oder Uber serielle Kommunikation gesteuert werden. Die MMS-Tasten @ (Start) und 0 (Stopp) arbeiten auf
dhnliche Weise.

STO: Sicherheitsfunktion, die als Option in der Reihe der CFW-11-Umrichter verfigbar ist.
Wenn die STO-Funktion akfiviert ist, sorgt der Umrichter dafir, dass die Motorwelle sich nicht bewegt. In der
Dokumentation des CFW-11 wird er auch als Sicherheitsstopp bezeichnet.

PLC: Speicherprogrammierbare Steuerung.

TBD: Werte noch festzulegen.
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AC: Wechselstrom.

DC: Gleichstrom.

Amp, A: ampéres.

°C: Grad Celsius.

CFM: "Kubikful pro Minute"; eine MafBeinheit fir den Durchfluss.
cm: Zentimeter.

°F: Grad Fahrenheit.

Hz: hertz.

CV: "cheval-vapeur" = 736 Watt; MaBeinheit fur die Leistung, die normalerweise zur Angabe der mechanischen

Leistung von Elektromotoren verwendet wird.
ft: FuB3.

PS: "Pferdestérke" = 746 Watt; Maf3einheit fir die Leistung, die normalerweise zur Angabe der mechanischen
Leistung von Elektromotoren verwendet wird.

in: Inch (Zoll).

kg: Kilogramm = 1000 Gramm.
kHz: Kilohertz = 1000 Hertz.

I/s: Liter pro Sekunde.

Ib: Pfund.

m: meter.

mA: milliampére = 0,001 Ampére.
min: minute.

mm: millimeter.

ms: Millisekunde = 0,001 Sekunde.
N.M.: Newtonmeter; MaBBeinheit for das Drehmoment.

rms: "Quadratisches Mittel"; Effektivwert.
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U/min: "Umdrehungen pro Minute"; Einheit der Drehzahlmessung.

s: Sekunde.

V: Volt.

Q: Ohm.

2.3 BESCHREIBUNG DES CFW-11

Der CFW-11 ist ein hochleistungsféhiger Frequenzumrichter, der die Regelung von Drehzahl und Drehmoment

von Drehstrom-Asynchronmotoren erméglicht. Das zentrale Merkmal dieses Produkts ist die "Vectrue'-Technologie,

die die folgenden Vorteile aufweist:

Programmierbare skalare Regelung (U/f), VWW oder Vektorregelung im selben Geréit.

Die Vektorregelung kann als "sensorlos" (d.h. Standardmotoren, die keinen Geber benétigen) oder als

Vektorregelung mit Motorgeber programmiert werden.

Die "sensorlose" Vektorregelung erméglicht ein hohes Drehmoment und ein schnelles Reaktionsverhalten,

auch bei sehr niedrigen Drehzahlen oder wéhrend des Anlaufens.

Die "Vektorregelung mit Drehgeber" erméglicht eine sehr hohe Drehzahlgenauigkeit und -regelung tber

den gesamten Drehzahlbereich (Drehzahlregelung bis O U/min).

Die Funktfion "Optimales Bremsen" fir die Vektorregelung erméglicht ein kontrolliertes Abbremsen des Motors,

sodass in einigen Anwendungen kein Bremswiderstand erforderlich ist.
Die Vektorregelung "Self-Tuning" (Selbstabgleich) erméglicht die automatische Einstellung der Regler

und Kontrollparameter auf der Grundlage der (ebenfalls automatischen) Identifikation der Motor- und

Lastparameter.
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Bremsen
Widerstand ¢
Externes Brems-modul
(Optional) ’-DJ
L
DC+ DC-
RFI-Filter/MQOVs
Dreiphasig
] Gleichrichter
RLI e Ui,
Leistung _ §/12 E B 1 JK V/12 » Motor
versorgung /1.3 W/T3,
R LIN 3
A £B 9 IGBT \
g g <0 | 4 S| T] Umrichter 1
T540% 2
PE CPC 11 E g _‘6 ;é g’ L
pp 0 e REEIEEE -
steverung £ _§ Ruckfohrung:
N 5 - spannung
J >~ - stromstéirke
| leistung Steuerstromversorgung und Schnittstellen
PC steuerung zwischen Leistungs- und Steuerteil
v
SuperDrive
G2-Software usB
WLP software

Bedienfeld
(Remote)

\
\
#}
Bedienfeld

Digitaleingénge
(DI bis DI6)

Analog
Eingdnge
(AlT und Al2)

FLASH-
Speichermodu

MME-Q3

Ccni

Steuerung
konsole
mit
32-bit
RISC"
CPU

Zubehor

E/A-erweiterung
| (Steckplatz 1 - weiss)

| Encoder Schnifistelle |
| (Steckplatz 2 - gelb) :

r
o : COMM 1

| COMM2 |
:(cnybus) (Steckplatz 41

[~

T

(*) Den RFI-Filterkondensator und den an Erde angeschlossenen MOV vom IT-Netzwerk, hochohmigen Massesystemen und geerdeten Dreiecksnetzwerken

+—> Analog Ausgéinge
(AO1 und AO2)

I —> Digital-Ausgénge
DO1 (RL1) bis

DO3 (RL3)

mit Eckenerdung trennen. Siehe Punkt 3.2.3.1.2 IT-Netzwerke Auf Seite 3-23.

(**) Die Klemmen for den Gleichstromanschluss kénnen fir die Gleichstromversorgung oder fir den Anschluss des Bremsmoduls verwendet werden.

(a) Standardmodelle der BaugréBen F und G mit Wechselstromversorgung
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DC-Spannung

DC+ DC-
u/m
- Lo V12
J %j W/I3o Motor
. IGBT )
. = 7| umrichter
S o
€5 = PE
‘Cg 2 Ruckfihrung:
3 - spannung
NS - stromstéirke
3 s
| leistung | Steuerstromversorgung und Schnittstellen ]
PC steuerung zwischen Leistungs- und Steuerteil
O)e——F—
SuperDrive
G2-Software usB
WLP software
Zubehér
C) L. T [
600 i E/A-erweiterung }
I (Steckplatz 1 - weiss) |
Bedienfeld b
r—-——">"—"T—T === = ‘
(Remote) } Encoder Schnittstelle }
Digitaleingéinge CC11 L@@Ekglgfzg;geiblj
(DI bis DI6) [TTT oo [
Steuerung Q:()} s I<C|OMA:;H . }
konsole |  Ldteckplatz 3 - grin) |
Analog > mit Pm—— e —————— |
Eingdnge 32-bit o } COMM 2 }
(A1 und Al2) ‘RISC" llanybus) (Steckplatz 4)i
CPU | T T
FLASH- e o > :B% ——> Analog Ausgdnge
Speichermodyl (AO1 und AO2)
MMEF-03
> é‘% — > Digital-Ausgénge
DOT (RL1) bis
DO3 (RL3)

(b) Modelle mit Gleichstromversorgung (spezielle DC-Hardware)

Abbildung 2.1: (a) und (b) Blockdiagramm fur den CFW-11 - BaugréBen F und G
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Bremsen
widerstand "

Externes Brems-

modul lP—D_‘
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7Dreiphosig
»]  Gleichrichter

Lei R1/L1-1 L U/Tl
Vel’eSZT’UTJi 5] /Lz_] — J %\_/’\ V/TZ Motor
9 gT]/L3—] El] ? W 1;3
° g IGBT i i I v
g % == ==| umrichter "@
o
PE CPC 11 5 L
[] [] [] vorladen § RF filter PE
steverung S Rickfihrung:
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J @ - stromstéirke
13§ -
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je
o
5
RFI-Filter/MOVs © §
N
TDreiphosig
_ R2/L1-2 q) Gleichrichter
Leistung
versorgung 52/12-2
T2/L3-2 .
PE CPC11-2
[] [] [] Vorladen
steverung
Leistung Steuerstromversorgung und Schnittstellen
PC " steverung zwischen Leistungs- und Steuerteil -
Db
S Dri
uperDrive
G2-Software usB
WLP software

I
I
<I—>
Bedienfeld Bedienfeld
(Remote)
Digitaleingéinge ¥ ’Jq CCI11
(DI bis DI6)
Steuerung
konsole
Analog Eingénge EI[> mit
(AIT und AI2) 32-bit
\IRlSCH
CPU
FLASH- |«
Speichermodul
MMF-03

(S
(S

(S
|

Zubehor

—_————— e 5

E/A-erweiterung
: (Steckplatz 1 - weiss)

—_———— e

I Encoder Schnittstelle :
| (Steckplatz 2 - gelb) |
I

—_———— e

—_————— e — 5

T

—> Analog Ausgénge
(AO1 und AO2)

Digital-Ausgénge
DOT1 (RL1) bis

DO3 (RL3)

(*) Der RFI-Filterkondensator und der an Erde angeschlossene MOV missen vom [T-Netzwerk, hochohmigen Massesystem und eckengeerdeten Dreiecksnet-
zwerken getrennt werden. Siehe Punkt 3.2.3.1.2 IT-Netzwerke Auf Seite 3-23.
(**) Die Klemmen for den Gleichstromanschluss kénnen fir die Gleichstromversorgung oder fir den Anschluss des Bremsmoduls verwendet werden.

Abbildung 2.2: Blockdiagramm der CFW-11 Standardmodelle BaugréBe H mit Wechselstrom

2.8 | CFW-11



Allgemeine Angaben

__ _leistung
PC steuverung
: %
S Dri
uperDrive
G2-Software Use
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Bedienfeld
(Remote)

DC-Spannung

DC+

DC-

I ffe

Vanl

I)OB

v/ TZ Motor
W/13

/A
vaw

RFI

Zwischenkreis-
Kondensatorgruppe

IGBT

L umrichter
ilter

Ruckfihrung:
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- stromstéirke

Steuerstromversorgung und Schnittstelle
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Abbildung 2.3: Blockdiagramm der CFW-11 Standardmodelle BaugréBe H (spezielle DC-Hardware)
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A - MMS

B - Abdeckung Steuerungs-Rack

C - CC11-Steuerungskarte

D - FLASH-Speichermodul MMF-03

E - Steuerzubeh&érmodul

F - Anybus-CC Zubehdrmodul

G - Untere Frontabdeckung

H - Kohlksrperlifter

| - Befestigungshalterungen (fir Aufbaumontage)
J - Hebesse

K - Ruckseite des Umrichters (externer Teil for Flanschmontage)
L - SRB3 Sicherheitsstoppkarte

Abbildung 2.4: CFW-11 Hauptkomponenten - BaugréBen F und G
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//@

=

é/

=
=
//

=

A - Bedienfeld

B - Abdeckung Steuerungs-Rack

C - CC11-Steuerungskarte

D - FLASH-Speichermodul MMF-03

E - Steuerungs-Zubehérmodul

F - Anybus-CC Zubeh&rmodul

G - Untere Frontabdeckung

H - Kuhlkérperlifter

| - Befestigungshalterungen (fir Autbaumontage)
J - Hebedse

K - Ruckseite des Umrichters (externer Teil fir Flanschmontage)
L - SRB3 Sicherheitsstoppkarte

- Abschi for die Steuerkabel
M - Abschirmung fir die Steuerkabe Abbildung 2.5: CFW-11 Hauptkomponenten - BaugréBe H
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(1) USB-Stecker

(2) USB-LED
Aus: keine USB-Verbindung

Ein/Blinken: USB-Verbindung aktiv

STATUS-LED

Griin: Normalbetrieb ohne Fehler oder Alarm

Gelb: Alarmzustand
Rot blinkend: im Fehlerzustand

Abbildung 2.6: LEDs und USB-Stecker

2.4 CFW-11 KENNZEICHNUNGSSCHILDER

Es befinden sich zwei Kennzeichnungsschilder am Umrichter, ein ausfihrliches Typenschild ist an der Seite des
Umrichters, ein vereinfachtes ist unter dem Bedienfeld angebracht. Das Typenschild unter dem Bedienfeld

erméglicht die Identifizierung der wichtigsten Merkmale des Umrichters, auch wenn sie nebeneinander montiert

werden.

CFW-11-modell

WEG Teilnummer

Nettogewicht Umrichter

Eingangs-Nenndaten (Spannung, Anzahl der
Leistungsphasen, Nennstréme zur Verwendung mit
Normalbetriebs- (ND) und Hochleistungsbetriebs-
(HD) Zyklen, Frequenz)

Aktuelle Spezifikationen fur die Verwendung mit dem
Normalbetriebs-Zyklus (ND)

Aktuelle Spezifikationen fur die

Verwendung mit dem
Hochleistungsbetriebs-Zyklus (HD)

FREQUENCY
INVERTER

Weg “

I MOD.. BRCFW110007T 40FAZ
™ MAT.: 10234068 MAX TA 50°C (122°F] 4
OFP: 123345678912 SERIAL#: 1133256589 4

~
~i

N GEWICHT: 6,750 Kg 1R
LINE AUSGANG
P LINEA SALIDA
REDE SAIDA ‘
VAC 380 - 480V 0 - REDE
3~ 3-
AND 7A
/‘r QU5 7A  l77A/105A
A (HD) 55A
b 5SS5A |825A711A
Y HZ | 50/60Mz] 0300 Hz

/)

FABRICADO NO BRASIL
HECHO EN BRASIL
MADE IN BRAZIL

7894171075454

HERSTELLER: 'WEG DRIVES & CONTROLS
AUTOMAGAO LTDA"

AV, PREFEITO WALDEMAR GRUBBA, 3.000

CP420, CEP 89256900

JARAGUA DO SUL - SC

Maximale Umgebungstemperatur in der Umgebung
des umrichter
— Seriennummer

T~ Fertigungsdatum (11 entspricht der Woche und

'\ R dem Jahr)

Ausgangs-Nenndaten (Spannung, Anzahl

der Leistungs- phasen, Nennstréme fur die
Verwendung mit Normalbetriebs- (ND) und
Hochleistungsbetriebs- (HD) Zyklen, Uberlast-
stréme fir 1 Minute und 3 Sekunden, und
Frequenzbereich)

(a) Typenschild an der Umrichterseite angebracht

CFW-11-modell —» BRCFW110007T 40FAZ
WEG Teilnummer —» 10234068

SERIAL#: 1133256589 <—

Fertigungsdatum (11
entspricht der Woche und

MR <¢———— R dem Jahr)

Seriennummer

2-12 | CFW-11

(b) Typenschild unter dem Bedienfeld angebracht
Abbildung 2.7: (a) und (b) - Kennzeichnungsschilder
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@ Typenschild an der Seite des

umrichter

@ Typenschild unter dem Bedienfeld

Abbildung 2.8: Lage der Kennzeichnungsschilder
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2.6 EMPFANG UND LAGERUNG

Die CFW-11 Umrichtermodelle mit den Baugréfien F, G und H werden in Holzkisten verpackt geliefert.

An der AuBenseite der Verpackung ist ein Identifikationsetikett angebracht, das mit dem an der Seite des
Wechselrichters CFW-11 angebrachten identisch ist.

So &ffnen Sie die Verpackung:

1. Entfernen Sie die vordere Abdeckung der Verpackung.

2. Nehmen Sie den Styroporschutz heraus.

Uberprifen Sie:

1. Das CFW-11-Typenschild entspricht dem gekauften Modell.

2. Any damage occurred during transportation.

Wenn Sie Probleme feststellen, wenden Sie sich sofort an das Transportunternehmen.

Wenn der CFW-11 nicht in néchster Zeit installiert wird, lagern Sie ihn an einem sauberen und trockenen Ort

(Temperaturen zwischen -25 und 60 °C (-13 und 140 °F)) und decken Sie ihn ab, damit sich kein Staub im

Inneren ansammelt.

ACHTUNG!

m Wenn der Frequenzumrichter fir einen langen Zeitraum gelagert wird, ist eine Generaliberholung
des Kondensators erforderlich.
Siehe dazu das Verfahren im Abschnitt 6.5 VORBEUGENDE WARTUNG Auf Seite 6-9 in Tabelle
6.3 Auf Seite 6-10.
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3 INSTALLATION UND ANSCHLUSS

In diesem Kapitel werden die elektrischen und mechanischen
Installationsverfahren des CFW-11 beschrieben. Die Richtlinien
und Empfehlungen fir die Sicherheit des Personals und des
Gerdtes sowie der angemessene Betrieb des Umrichters missen

eingehalten werden.
3.1 MECHANISCHER EINBAU

3.1.1 Umgebungsbedingungen

HINWEIS!
Der Umrichter ist nur fur die Innenraumnutzung vorgesehen.

Zu vermeiden sind:

Direkte Sonneneinstrahlung, Regen, hohe Luftfeuchtigkeit oder Meeresluft.

Entzindliche oder korrosive Gase oder Flissigkeiten.

UbermaBige Erschitterung.

Staub, Metallpartikel und Olnebel.

Umgebungsbedingungen fir den Betrieb des Umrichters:

Temperatur (Standardbedingungen (gemessen um den Umrichter herum), kein Frost erlaubt):
- 10 °C bis 45 °C (14 °F bis 113 °F) fur die BaugréBen F und G (aufer Modelle 720 A und 760 A).
- 10 °C bis 40 °C (14 °F bis 104 °F) fur die BaugréBen G (nur Modelle 720 A und 760 A) und H.

40 bis 45 °C (50 °F bis 113 °F) fur die BaugréBe G (nur Modell 720 A): 2 % Stromreduzierung je Grad
Celsius Uber der Héchsttemperatur, wie im obenstehenden Punkt angegeben.

40 bis 45 °C (50 °F bis 113 °F) fir die Baugréfien G (nur Modell 760 A) und H: 1 % Stromreduzierung je

Grad Celsius Uber der Héchsttemperatur, wie im obenstehenden Punkt angegeben.

45 bis 55 °C (113 °F bis 131 °F) fur die BaugréBen GréBe F, G und H: 2 % Stromreduzierung je Grad
Celsius Uber der Héchsttemperatur, wie im obenstehenden Punkt angegeben.

Maximale Betriebshdhe: bis zu 1000 m (3.300 ft) - normale Betriebsbedingungen.

Von 1000 bis 4000 m (3300 bis 13.200 ft) Stromabfall von 1 % alle 100 m (330 ft) (oder 0,3 % alle 100
ft) Uber einer Héhe von 1000 m (3300 ff).
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Von 2000 bis 4000 m (6600 ft bis 13.200 ft) Uber dem Meeresspiegel — Herabsetzung der maximalen
Spannung um 1,1 % je 100 m (330 ft) Gber 2000 m (6600 ft) Hshe.

Feuchtigkeit: von 5 % bis 95 % nichtkondensierend.

Verschmutzungsgrad: 2 (gemdss EN50178 und UL508C) bei nichtleitendem Schmutz. Kondensierung soll

kein Leiten Uber die angehéduften Ricksténde verursachen.
3.1.2 Positionierung und Montage

Siehe das Umrichtergewicht in Tabelle 8.1 Auf Seite 8-2, Tabelle 8.2 Auf Seite 8-3 und Tabelle 8.3 Auf
Seite 8-5.

Montieren Sie den Frequenzumrichter in aufrechter Position an einer ebenen und senkrechten Oberfléche.

AuBBenmafle und Anordnung der Montagebohrungen nach Abbildung 3.1 Auf Seite 3-3. Néhere Informationen
finden Sie in Abschnitt 8.5 MECHANISCHE ANGABEN Auf Seite 8-8.

Zuerst die Montierpunkte markieren und die Montagelécher ausbohren. Dann den Umrichter positionieren und

die Schrauben in allen vier Ecken feste anziehen um den Umrichter zu befestigen.

Die bei der Montage einzuhaltenden Mindestabsténde fir eine angemessene Kihlungsluftzirkulation sind in
Abbildung 3.2 Auf Seite 3-4 vorgegeben.

Keine temperaturempfindliche Bauteile direkt Gber den Umrichter einbauen.

ACHTUNG!

& Bei vertikaler Anordnung von zwei oder mehr Umrichtern ist der Mindestabstand A + B (Abbildung
3.2 Auf Seite 3-4) einzuhalten und ein Luftleitblech vorzusehen, damit die vom unteren Umrichter
aufsteigende Wéarme nicht auf den oberen Umrichter Gbertragen wird.

N J
4 N\
ACHTUNG!
Sorgen Sie fur eine réumliche Trennung der Signal-, Steuer- und Stromleitungen (siehe Abschnitt 3.2
L ELEKTRISCHE INSTALLATION Auf Seite 3-8). )
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[ ——A]—>

R
b

y ol J
T G R
| ! )
+—d3—>
A\ o / ‘ M 3 y N
> < ax. mm
LU@sTrom D2 ﬁ 0.12) D3
Luftstrom
(a) Oberflichenmontierung (b) Flanschmontierung
Drehmoment
Al B1 C1 D1 E1 a2 b2 c2 a3 b3 c3 d3 e3 r)
Modell
mm mm mm mm mm mm mm M mm mm M mm mm N.m
(in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (in) (Ibf.in)
Baugréfle = 430 1156 360 169 1234 150 1200 |M10| 350 1185 |[M10| 391 1146 35.0
F (16.93) | (45.51) | (14.17) | (6.65) | (48.58) | (5,91) |(47.24) (13.78) | (46.61) (15.39) | (45.12) (309,8)
Baugréfie | 535 1190 426 202 1264 200 1225 |M10| 400 1220 |[M10| 495 1182 35.0
G (21.06) | (46.85) | (16.77) | (7.95) | (49,76)| (7,87) |(48.23) (15.75) | (48,03) (19.49) | (46.53) (309,8)
Baugréfie | 686.0 [1319,7| 420,8 | 171.7 | 1414 175 1350 |M10| 595 1345 |M10| 647 1307 35.0
H (27.00) | (51.95) | (16.56) | (6.75) | (55.66) | (6.88) |(53,14) (23.42) | (52,95) (25.47) | (51.45) (309,8)

Toleranz der Abmessungen d3 und e3: +1,0 mm (+0,039 in).
Toleranz der anderen Abmessungen: =1,0 mm (+0,039 in).
(*) Empfohlenes Drehmoment fir die Umrichtermontage (giltig fir c2 und c3).

Abbildung 3.1: (a) und (b) - Details zur mechanischen Installation - mm (in)
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wl

A B C D
mm mm mm mm
(in) (in) (in) (in)
150 250 20 80

(5,91) (9.84) (0.78) (3.15)

Toleranz: =1,0 mm (+0,039 in).

Abbildung 3.2: Freier Raum um den Umrichter fUr die BelUftung
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3.1.3 Schrank-Montage

Die Umrichter kénnen auf zwei Arten montiert werden, entweder auf der Montagefléche oder mit au3erhalb
des Schranks montiertem Kihlkérper, so dass die Luft zur Kihlung des Kihlkérpers auflerhalb des Schranks
bleibt (Flanschmontage).

Bericksichtigen Sie in diesen Féllen:

Flanschmontierung:

Sorgen Sie fur eine ausreichende Absaugung, damit die Innentemperatur des Schaltschranks innerhalb des

zuléssigen Bereichs fir die Betriebsbedingungen des Umrichters bleibt.

Die Verlustleistung des Umrichters unter seinen Nennbedingungen, wie in Tabelle 8.1 Auf Seite 8-2 in der

Spalte "Verlustleistung in Watt, Oberfléchenmontage" angegeben.
Kuhlluftstrom geméf der Tabelle 3.1 Auf Seite 3-5.

3
Die Position und der Durchmesser der Montagebohrungen geméfl Abbildung 3.1 Auf Seite 3-3. .

Flanschmontage:

ACHTUNG!
Der Teil des Umrichters, der auBerhalb des Schaltschranks bleibt, hat die Schutzart IP20. Siehe
Abschnitt 8.2 ELEKTRONIK/ALLGEMEINE DATEN Auf Seite 8-6.

Die in Tabelle 8.1 Auf Seite 8-2 angegebene Leistung wird im Innern des Schranks abgeleitet. Die anderen

Verluste (Leistungsmodule) werden an den externen Liftungskanal abgegeben.

Die Montagehalterungen fir den Umrichter und die Hebedsen missen entfernt werden. Siehe Abbildung
2.4 Auf Seite 2-10, Positionen | und J.

Die Abmessungen der Flanschbefestigungséffnung und die Durchmesser der Befestigungslécher missen der
Abbildung 3.1 Auf Seite 3-3 entsprechen.

Tabelle 3.1: LUftungsstrom (KUhlkérper)

Modell Baugréfie CFM 1/s m3/min
CFW110242T4 250 118 7.1
CFW110312T4 F 320 151 9,1
CFW110370T4 380 180 10,8
CFW110477T4 460 217 13,0
CFW110515T4
CFW110601T4 680 321 19,3
CFW110720T4 =
CFW110760T4 1020 481 28,9
CFW110795T4
CPWT108/77T4 H 1100 520 31,2
CFW111062T4
CFW11114174
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3.1.4 Zugang zu den Steuerungs- und Leistungsanschlissen

Fir den Zugang zu den Steuerungsanschlissen missen die MMS- und die Steuerungs-Rack-Abdeckung entfernt
werden, wie in Abbildung 3.3 Auf Seite 3-6 gezeigt.

Abbildung 3.3: Entfernung der MMS- und Steuerungs-Rack-Abdeckung

Fur den Zugang zu den Leistungsanschlissen muss die untere Frontabdeckung entfernt werden, wie in
Abbildung 3.4 Auf Seite 3-6 gezeigt.

©)

Abbildung 3.4: Entfernung der unteren Frontabdeckung fUr den Zugang zu den Spannungsversorgungs- und
Motoranschlussklemmen

Um die Stromkabel (Netz und Motor) anzuschlieBen, entfernen Sie die Bodenplatte, wie in Abbildung 3.5 Auf
Seite 3-7 gezeigt. In diesem Fall wird der Schutzgrad des Umrichterunterteils verringert.
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Abbildung 3.5: Abnehmen der Bodenplatte, um Zugang zu den StromanschlUssen zu erhalten

3.1.5 Installation der MMS an der Schranktir oder am Bedienfeld (Remote-MMS)

28,5 [1,12]
23.5

10.93] 35.0 [1.38] =
@ =]
o
x©
& ) , - .
~ SERN
= = O
o o =
™ [SelS
o 8 3 . ; | @4.0(0.16] (3%)
N

——— 65.0 [2.56]

Abbildung 3.6: Daten fUr die MMS-Installation an der SchranktUr oder am Bedienfeld — mm [in]

Rahmenzubehdr kann ebenfalls fir die Installation der MMS verwendet werden, wie in Abbildung 7.1 Auf Seite

7-2 von Zubehdrmodellen angegeben.
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3.2 ELEKTRISCHE INSTALLATION

p
GEFAHR!
Die nachstehenden Angaben verstehen sich lediglich als Anleitung fir eine sachgeméfe Installation.
L Befolgen Sie die geltenden &rilichen Regelungen fur elekirische Installationen.
p
GEFAHR!
Stellen Sie sicher, dass die AC-Spannungsversorgung getrennt ist, bevor Sie die Installation in Angriff
nehmen.
\
s
ACHTUNG!
Der integrierte Halbleiterkurzschlussschutz bietet keinen Schutz fir den Abzweigstromkreis. Der
Abzweigstromkreis muss geméf den lokalen Vorschriften gesichert werden.
\

3.2.1 Identifizierung der Strom- und ErdungsanschlUsse
R/LT - R1/L1,1 -R2/L1,2 - S/L2 - ST/L2,1 - $2/12,2 - T/L3 - T1/L3,1 - T2/L3,2: AC Spannungsversorgung.
U/T1 - V/T2 - W/T3: Motoranschluss.
DC+: Zwischenkreis Pluspol.

DC-: Zwischenkreis Minuspol.
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(b) BaugréBe F DC-Anschlussklemmen (In Modellen mit spezieller DC-Hardware, die R/L1, $/L2 und T/L3 Klemmen sind bei
dieser Version nicht intern verbunden)
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(d) BaugréBe G DC-Anschlussklemmen (In Modellen mit spezieller DC-Hardware, die R/L1, $/L2 und T/L3 Klemmen sind bei
dieser Version nicht intern verbunden)

Abbildung 3.7: (a) bis (d) - Erdung und LeistungsanschlUsse der BaugréBen F und G
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o O O Oflc O O O|floc O O O
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(a) Erdung und Leistungsanschlisse der BaugréBe H

(b) Leistungsanschlisse der BaugréBe H

Abbildung 3.8: (a) und (b) - Erdung und LeistungsanschliUsse der BaugréBe H
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3.2.2 Strom-/Erdungsverkabelung und Sicherungen

( ACHTUNG!
& Verwenden Sie angemessene Kabelschuhe fir die Leistungs- und Erdungs-Anschlusskabel.
N
-
ACHTUNG!
& Empfindliche Gerdte wie SPS, Temperaturregler und Thermoelementkabel missen einen
Mindestabstand von 0,25 m (9,84 in) zum Frequenzumrichter und zu den Kabeln, die den Umrichter
L mit dem Motor verbinden, einhalten.
-
GEFAHR!
Falsche Kabelanschlisse:
- Der Umrichter wird beschédigt, wenn die Spannungsversorgung an die Ausgangsklemmen (U/
T1, V/T2 oder W/T3) angeschlossen wird.
- Prifen Sie alle Anschlisse, bevor Sie den Frequenzumrichter in Betrieb setzen.
- Wenn Sie einen vorhandenen Umrichter durch einen CFW-11 ersetzen, prifen Sie, ob die Installation
L und Verkabelung den Anweisungen in diesem Handbuch entsprechen.
p
ACHTUNG!
& Fehlerstrom-Schutzeinrichtung (RCD):
- Ist ein Fehlerstromschutzschalter zum Schutz vor Stromschlégen installiert, dirfen nur Gerdte mit
einem Auslésungsstrom von 300 mA an der Versorgungsseite des Umrichters verwendet werden.
- Der Fehlerstromschutzschalter kann abhéngig von der Installation (Motorkabelldnge, Kabeltyp,
Konfiguration mit mehreren Motoren usw.) akfiviert werden. Wenden Sie sich an den Hersteller
L der FI-Schutzeinrichtung, um das geeignetste Gerét fir den Einsatz mit Umrichtern auszuwéhlen.
-
f HINWEIS!
Die in Tabelle 3.2 Auf Seite 3-13 aufgefihrten Kabelstérken sind Richtwerte. Die Installationsbedingungen
und der maximal zuléssige Spannungsabfall missen bei der richtigen Dimensionierung der
Verkabelung bericksichtigt werden.
N

Eingangssicherungen:

Zum Schutz des Umrichter-Gleichrichters und der Verdrahtung sind am Eingang hochflinke Sicherungen
(Halbleitertyp) einzusetzen. Siehe Tabelle 3.2 Auf Seite 3-13 fir die Auswahl des geeigneten Sicherungswertes
(It muss gleich oder niedriger sein als in Tabelle 3.2 Auf Seite 3-13 angegeben, bericksichtigen Sie den

Kaltstromléschwert (und nicht den Schmelzstrom)).

Um den UL-Anforderungen zu entsprechen, verwenden Sie Sicherungen gemdf der Tabelle 3.5 Auf Seite

3-19.
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Tabelle 3.2: Empfohlener Kabelquerschnitt und Sicherungen fUr Standardmodelle - verwenden Sie nur Kupferkabel [75 °C

(167 °F)]
Von WEG Von WEG
empfohlene empfohlene
Leistungsanschlisse Verkabelung . — | Sicherungen FNH Sicherungen
) o L aR FNHFE aR
E f§ _5 3 g’; Messerkontakt Bundiges Ende
o @ Empfoh- | 4 X o
2 § S Eolzebn lene ;3 R ) -g &8 i
Klemme (s::hliglsjseel;‘ - DI mm?2 | AWG E »® :% I e :g; 0| WWEE
B moment o S5 [A] | Sollwert | 5| [A] @ Sollwert
olzen Nom v 3 s
Kopftyp) (Ibf.in)
R/LT - S/L2 - HD | 2x50 |2x1/0
< T/L3 M12 (Phillips 60
& | U/TI-V/T2- | Sechskanischraube) | (531,00) | ND | 2570 |2x2/0
N W/T3 Kabel- FNH2- FNH3FEM-
o
= [ ocr oo M12 (Phillips 60 [HD/ | 5 os |0, a/0|2umce 320000 121 450 | 450¢a |3 490 | 450v.A
E ad Sechskantschraube) | (531,00) | ND X X
O] TR
M8 ((Phillips HD/
L] @ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND /0 2/0
- R/LT - S/L2 - T/ M12 (Phillips 40 HD | 2x70 |2x1/0
S| [ YT -V sechskantschroube) | (531,00
5 | T2-wa | Seconcvobe) [BI1OD| ND | 2x95 240 Kabel FNH2 FNH3FEM
= M12 (Phillips 60 | HD/ A€ 414000 |2/ 630 ~ |3]450 :
g DC+, DC- Sechskantschraube) | (531,00) | ND 2x 120 |2 x4/0|zunge 630K-A 450Y-A
[N a1
O M8 (Phillips HD/
L |F @ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 120 4/0
R/LT - S/L2 - T/ " HD [2x120 |2 x4/0
T Boum v ek | 53100
3 [ T2-wrg | Secrmonischveute) |B3L00)] ND 12120 |22 4/0 Kabel FNH2 FNH3FEM
= M12 (Phillips 60 | HD/ b 414000 |2 710 3500 :
g DC+, DC- Sechskantschraube) | (531,00) | ND 2 x 150 |2 x 300|zunge 710K-A 500Y-A
[N a1
O M8 (Phillips HD/
|| @ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 120 4/0
- R/LT - S/L2 - T/ M12 (Phillips 60 HD [2x120 |2 x4/0
N 13- U/T1 - V/ Sechskantschraube) | (531,00)
s T2 W3 : ND | 2185 2350 Kabel FNH2 FNH3FEM
= M12 (Phillips 60 | HD/ Abe11051000(3 | 900 ~ |3]630 ;
g DC+, DC- Sechskantschraube) | (531,00) | ND 2 x 240 |2 x 500 zunge 900K-A 630Y-A
[T 1.
O M8 (Phillips HD/
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 185 350
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Von WEG Von WEG
empfohlene empfohlene
Leistungsanschlisse Verkabelung —. | Sicherungen FNH Sicherungen
o o £ aR FNHFE aR
5% 54 E’G Messerkontakt Bundiges Ende
3l o Empfoh- % % 26
= n§ Bolzen lene 9N o .E:: = &8 3
Klemme (Schraubenschlissel/ | Dreh- mm? | AWG E »E 2 In Weg- @ < | Weg-
Bolzen moment o §' [A] | Sollwert g’ < | Sollwert
Kopftyp) N.m = @ @
(Ibf.in)
< (SR M2 ehilips 60 | HD |3x120|3x4/0
) T2 - W/T3 Sechskantschraube) | (531,00) | ND | 3x 120 |3 x 4/0
3 Kabel- FNH2- FNH3FEM-
o o
= | pcroc a2t *;'}l'r'gzbe) (53ﬁ000) 07176 mm @ 3in @ |zunge | | #4299 311990 1g00k4 |3 | 79| 7007
[T 1.
S M8 (Phillips HD/
|| @ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 120 4/0
< RS UAE M2 philips 40 | HD |3x120 |3x4/0
s T2 - W/T3 Sechskantschraube) | (531,00) | ND | 3x 150 |3 x 300
3 Kabel- 2 x FNH2- FNH3FEM-
o TN
— +, - mm in zunge - -
; DC+, DC Secm}(gn(fzgilrlgzm) (53?000) I:IEE)/ 76 @ 3in@ 144500013 630 | 630K-A 715 800Y-A
[T I
O M8 (Phillips HD/
s @ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 150 300
< RL/QE] U%EQ--VT// M12 (Phillips 60 | HD | 3x120(3x4/0
g T2 - W/T3 Sechskantschraube) | (531,00) | ND | 3185 |3 x 350
S| [ bes oc. M12 (Phillips 60 |HD/[102mm| , ¢ ES:S'G 1445000 |3 7213 ;:“OHKQ_/; 3] 900 F'éggﬁ"'
= ! Sechskantschraube) | (531,00) | ND @
[T A
O M8 (Phillips HD/
|| @ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 185 350
< IY:;_]_ b%h?_—v'l;/ M12 (Phillips 60 HD | 3x 150 |3 x 300
3 T2 - W/T3 Sechskantschraube) | (531,00) | ND | 3 x 185 [3 x 500
~N
S| | oes b M12 (Phillips 60 |[HD/[102mm| , Ejfg'e 1445000(3| 2% | TNH2 13 900 [HSTEM:
> ! Sechskantschraube) | (531,00) | ND @
[T a1
O M8 (Phillips HD/
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 185 500
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Von WEG Von WEG
empfohlene empfohlene
Leistungsanschlisse Verkabelung e Sicherungen FNH Sicherungen
o o =% aR FNHFE aR
g ?9: o 5 4 g’; Messerkontakt BiUndiges Ende
ol @ Empfoh- & ¥ 20
= '§ Bolzen lene ;:ﬁ ) % =& 3
Klemme (Schraubenschlissel/ | Dreh- mm? | AWG E »E |2 In Weg- |®| < = Weg-
Bolzen moment ° §’ [A] | Sollwert g’ < | Sollwert
Kopftyp) N.m = @ P
(Ibf.in)
RI/LT,T - R2/ HD | 4x 120 |4 x4/0
L1,2-S1/12,1
< |-S2122-T1/| M2 (Phillips 60
5 |L3,1-T2/13,2| Sechskantschraube) | (531,00) | ND | 4 x 150 |4 x 300
R U/T1 - V/T2 - Kabel- 2 x FNH2- FNH3FEM-
S W/T3 2unge| 1021000131 a0 | gooka |2]1990 1000y
z M12 (Phillips 60 | HD/|[102mm| ,
@] DC+, DC- Sechskantschraube) | (531,00) | ND @ 4in
M8 (Phillips HD/
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 2x70 12x2/0
RI/L1,1 - R2/ HD | 4x120 | 4 x 4/0
L1,2-S1/12,1
L [-s222-T1/) M12 (Phillips 60
N L3,1-T2/13,2| Sechskantschraube) | (531,00) | ND | 4 « 150 |4 x 300
g | W -YT2- Kabel 2 FNH2 FNH3FEM
= S zonge| 1051000131 500 | gookca (31990 000vA
z M12 (Phillips 60 | HD/| 2x 2x
@] DC+, DC- Sechskantschraube) | (531,00) | ND |76 mm @ 3in @
M8 (Phillips HD/
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 2x120|2x4/0
H
RI/LT,T - R2/ HD | 4x 150 |4 x 300
L1,2-S1/12,1
e |-s2/22-Ti/|  MI2 (Phillips 60
= 3,1 -T2/13,2| Sechskantschraube) | (531,00) | ND | 4 « 240 |4 x 500
3 U/T1 - V/T2 - Kabel 2 FNH2 FNH3FEM
= WiTS zonge| 1445000 3| 900 | gooka | (1250 12501A
= M12 (Phillips 60 |HD/| 2« 2 x
é DC+, DC- Sechskantschraube) | (531,00) | ND |76 mm @| 3 in @
M8 (Phillips HD/
@ Sechskantschraube) 10(88,5) ND 2x12012x4/0
RI/LT,T - R2/ HD | 4x 185 |4 x 350
L1,2-S1/12,1
=| |-s2122-T1/|  M12 (Phillips 60
= L3,1 -T2/L3,2| Sechskantschraube) | (531,00) | ND | 4 x 240 |4 x 500
= YT Kabel 2x | FNH2 FNH3FEM
- WIS zonge| 1445000( 31 650 | gnoica 131400 ugova
- - 2 x ) )
< ] M12 (Phillips 60 | HD/ 2 x
9 DC+, DC Sechskantschraube) | (531,00) | ND 102(2)mm 4in®@
M8 (Phillips HD/
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) ND 2x15012x 300

(1) Bei diesen Anwendungen kénnen die Sicherungen nicht auf die Lasttrennschalter FSW und RPW montiert werden, sondern nur auf die Einzelmontageplatten

BNH.

(2) Es missen 6,4 mm (1/4 in) Kupferschienen verwendet werden, deren Breite in Tabelle 3.2 Auf Seite 3-13 angegeben ist.
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Tabelle 3.3: Empfohlene Verkabelung/Sicherungen fir Modelle mit Gleichstromversorgung (spezielle DC-Hardware) -
verwenden Sie nur Kupferkabel (75 °C) (167 °F)

o Leistungsanschlisse o Verkabelung Sl Em—
% Bolzen Empfohlene 59 qE, > 1%t
Modell o (Schrauben- Drehmoment | & % ) 2 | @25°C
_3 M2 schlUssel/Bolzen N.m 3 S mm AWG 15’ _&: Klemmen
Kopftyp) (Ibf.in) = » [A%]
U/TT -V/T2 | M12 (Phillips 60 (531,00 HD 2x50 | 2x1/0
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 2470 2x1/0 Sioh
o Kabel- \ene
CFW110242T4DC DC+, DC- M12 (Phillips 60 (531,000 | HO/ND | 2x95 2%3/0 | zunge 420 Anmezrkung
Sechskantschraube) @
M8 (Phillips
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) HD/ND /0 1/0
U/TT -V/T2 | M12 (Phillips 60 (531,00) HD 2x70 | 2x1/0
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 24120 2% 4/0 Sioh
o Kabel- ‘ene
CFW110312T4DC DC+, DC- M12 (Phillips 60 (531,00) | HO/ND | 2x 120 2%4/0 | 2unge 540 Anmezrkung
Sechskantschraube) @
M8 (Phillips
F @ Sechskantschraube) 10 (88,5) HD/ND 120 4/0
U/TT -V/T2 -|  MI12 (Phillips 60 (531,00) HD | 2x120 | 2x4/0
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 2% 120 2% 4/0 Sioh
o Kabel- ‘ene
CFW110370T4DC DC+, DC- M12 (Phillips 60 (531,00) | HD/ND | 2x150 | 2x300 | zunge 640 Anmezrkung
Sechskantschraube) @
M8 (Phillips
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) HD/ND 120 4/0
U/TT -V/T2 | M12 (Phillips 60 (531,00) HD | 2x120 | 2x4/0
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 24185 | 2x350 Sioh
™ Kabel- 1ene
CFW110477T4DC DC+, DC- M12 (Phillips 60 (531,00) | HD/ND | 76 mm ® 3in 2unge 830 |Anmerkung
Sechskantschraube) @
M8 (Phillips
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) HD/ND 185 350
U/TT -V/T2 -|  MI12 (Phillips 60 (531,00) HD | 3x120 | 3x4/0
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 3% 120 3 x 4/0 Sich
o Kabel- 1ene
CFW110515T4DC DC+, DC- M12 (Phillips 60 (531,00) | HD/ND | 76 mm ® 3in® 2unge 890 |Anmerkung
Sechskantschraube) @
M8 (Phillips
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) HD/ND 120 4/0
U/TT -V/T2 -] M12 (Phillips 60 (531,00 HD | 3x120 | 3x4/0
W/T3 Sechskonischroube) ! ND 3x 150 3x 300 Sich
o Kabel- ‘ene
CFW110601T4DC DC+, DC- M12 (Phillips 60 (531,00 | HD/ND | 76 mm® | 3in® | zunge 1035 Anmezrkung
Sechskantschraube) @
M8 (Phillips
G @ Sechskantschraube) 10(88,5) HD/ND 150 300
U/TT -V/T2 | M12 (Phillips 60 (531,00) HD | 3x120 | 3x4/0
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 3x185 | 3x350 Sieh
o Kabel- ‘ene
CFW110720T4DC DC+, DC- M12 (Phillips 60 (531,00 | HD/ND [ 102 mm®| 4in® | zunge 1245 Anmezrkung
Sechskantschraube) @
M8 (Phillips
@ Sechskantschraube) 10(88,5) HD/ND 185 350
U/T1 -V/T2-|  M12 (Phillips HD 3x150 | 3x300
W/T3 Sechskantschraube) 60 (531,00) ND 3x185 3 x 500 Sieh
iehe
M12 (Phillips . Kabel-
FW11 T4D - U} U] 1245 |A k
c 0760T4DC DC+, DC Sechskantschraube) 60 (531,00) | HD/ND [ 102 mm 4in 2unge 5 nmi; ung
M8 (Phillips
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) HD/ND 185 500
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. Leistungsanschlisse o Verkabelung < |sicherung
f§ Bolzen Empfohlene 5 @ S & 12t
Modell 2 Klemme (Schrauben- Drehmoment | 8 ¥ mm? AWG € 2 @25°C
3 schlissel/Bolzen N.m N g _{;3 Klemmen
Kopftyp) (Ibf.in) & n [A%]
U/TT -V/T2 -|  MI12 (Phillips 60 (531,00) HD | 3x150 | 3x300
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 3x185 | 3x400 Sieh
o Kabel- 1ene
CFW110795T4DC DC+, DC- M12 (Phillips 60 (531,00 | HD/ND | 102 mm®| 4in® | zunge 2 x 800 Anmezrkung
Sechskantschraube) @
M8 (Phillips
@ Sechskantschraube) 10 (88,5) HD/ND 185 400
U/TT -V/T2 -|  MI12 (Phillips 60 (531,00) HD | 4x120 | 4x4/0
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 4x150 | 4x300 Sich
Kabel- ehe
CFW110877T74DC M12 (Phillips 2 x ) 2 x 800 |Anmerkung
DC+, DC- | g, anischrogbe)| 60 (531,000 | HDAND | 7 =% 12x3in® | zunge o
M8 (Phillips
} & Sechskanfschraube)| 1 (88,5) |HD/ND| 4x120 | 4x4/0
U/TT -V/T2 | MI12 (Phillips 60 (531,00) HD | 4x150 | 4x300
W/T3 Sechskontschroube) ! ND 4 x 240 4 x 500 Sieh
CFW111062T4DC Kabel- ehe
M12 (Phillips 2 x ) 2 x 900 |Anmerkung
@ B [0}
DC+, DC Sechskantschraube) 60 (531,00) | HD/ND 76 mm ™ 2x3in zunge @
M8 (Phillips
& Sechskanischraube) | 1° (88,5) |HD/ND| 2x120 | 2x4/0
U/TT -V/T2 | M12 (Phillips 60 (531,00) HD | 2x120 | 2x4/0
W/T3 Sechskantschraube) ! ND 4%185 4 x 350 Sieh
CFW111141T4DC Kabel- ehe
M12 (Phillips 2 x . 2 x 900 |Anmerkung
® B o)
DC+, DC Sechskantschraube) 60 (531,00) | HD/ND 102 mm ® 2x4in zunge @
M8 (Phillips
- Sochekuntochiaube)|  101885) | HD/ND | 2150 | 2300

(1) Es missen 6,4 mm (1/4 in) Kupferschienen verwendet werden, deren Breite in Tabelle 3.3 Auf Seite 3-16 angegeben ist.

(2) Verwenden Sie Sicherungen mit einem 1%-Wert, der kleiner oder gleich dem in Tabelle 3.2 Auf Seite 3-13 angegebenen Wert ist, sowie mit einer
Spannung und einem Ausschaltvermagen for 800 Vdc.
(3) Bei diesen Anwendungen kénnen die Sicherungen nicht auf die Lasttrennschalter FSW und RPW montiert werden, sondern nur auf die Einzelmontageplatten

BNH.
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Tabelle 3.4: (a) und (b) - Empfohlene Klemmen fir NetzanschlUsse
(a) Kabel mit Gré6Be in mm?

Leiterquerschnitt Kabelschuhklemme, Crimpzange Anzahl der
[mm?] Schraube Hersteller Code Code (it
¥\/8e]rl<zeug ohne U-Form: MY29-3 oder Y644 oder
5 e Burndy (FCI) YAICL Werkzeug-+U-Form: Y46 oder Y35 oder Y750 / :
Handwerkzeug: 1490748-1
Tyco 36916 Backe: 1490413-5 + 14904143
Hollingsworth RM 70-8 H 6.500
%e]rkzeug ohne U-Form: MY29-3 oder Y644 oder
M8 Burndy (FCI) YA261 \{JVéagl%_Fug+U-Form: Y46 oder Y35 oder Y750 / 1
70 Handwerkzeug: 1490748-1
Tyco 321870 Backe: 1490413-6 + 14904143
Hollingsworth RM70-12 H 6.500
M12 Manuelles hydraulisches Kompressionswerkzeug ]
Tyco 710028-5 }:Arfikel TE: 1490749-1)
orm: 1583098-1
Hollingsworth RM 120-8 H 6.500
M8 Manuelles hydraulisches Kompressionswerkzeug ]
Tyco 709820-1 I@Ar’rikel TE: 1490749-1)
120 orm: 1583098-1
Hollingsworth RM120-12 H 6.500
M12 Manuelles hydraulisches Kompressionswerkzeug 1
Tyco 709820-3 (Artikel TE: 1490749-1)
Form: 1583098-1
M8 Hollingsworth RM 150-8 H 6.500
Hollingsworth RM150-12 H 6.500
150 M12 Manuelles hydraulisches Kompressionswerkzeug 1
Tyco 709821-3 I@Arfikel TE: 1490749-1)
orm: 1752868-1 + 46751-2
Hollingsworth RM185-12 Hydraulisches Werkzeug: H6-500 1
185 M12 Gesenkloses Werkzeug: Y644 oder Y81
Burndy (FCI) YA3TL Werkzeug + Gesenk: Y35 oder Y750 / U31RT 1
Hollingsworth RM240-12 Hydraulisches Werkzeug: H6-500 ]
240 M12 Gesenkloses Werkzeug: Y644 oder Y81
Burndy (FCI) YA34L6 Werkzeug + Gesenk: Y35 oder Y750 / U34RT !
(b) Kabeln mit Gr6Be nach AWG
. . q Anzahl der
Leiterquerschnitt Kabelschuhklemme, Crimpzange :
[AW%/ kemil] Schraube Hersteller Code Code Klecmwggrrlbm
Hollingsworth R10516 H 6.500
¥\/8e]rkzeug ohne U-Form: MY29-3 oder Y644 oder
1/0 M8 Burndy (FCI) YA25L nglg_tﬁug-ﬁ—U-Form: Y46 oder Y35 oder Y750 / 1
Handwerkzeug: 1490748-1
Tyco 36916 Backe: 1490413-5 + 14904143
Hollingsworth 20516 H 6.500
%e]rkzeug ohne U-Form: MY29-3 oder Y644 oder
M8 Burndy (FCI) YA26L Werkseug-+U-Form: Y46 oder Y35 oder Y750 / 1
2/0 Handwerkzeug: 1490748-1
Tyco 321870 Backe: 1490413-6 + 1490414-3
Hollingsworth R 4038 H 6.500
M12 Manuelles hydraulisches Kompressionswerkzeug 1
Tyco 709820-3 LAr’rikeI TE: 1490749-1)
orm: 1583098-1
Hollingsworth. R 2038 H 6.500
M8 Manuelles hydraulisches Kompressionswerkzeug ]
Tyco 709820-1 I(:A\r’rikel TE: 1490749-1)
40 orm: 1583098-1
Hollingsworth R 4038 H 6.500
M12 Manuelles hydraulisches Kompressionswerkzeug ]
Tyco 709820-3 I(:A\rﬁkel TE: 1490749-1)
orm: 1583098-1
Hollingsworth RM150-12 H 6.500
300 M12 Manuelles hydraulisches Kompressionswerkzeug ]
Tyco 709821-3 I(:A\rrikel TE: 1490749-1)
orm: 1752868-1 + 46751-2
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Hollingsworth R 35012 Hydraulisches Werkzeug: H6-500 1
350 M12 Gesenkloses Werkzeug: Y644 oder Y81
Burndy (FCI) YASIL Werkzeug + Gesenk: Y35 oder Y750 / U31RT !
Hollingsworth R 50012 Hydraulisches Werkzeug: H6-500 1
500 M12 Gesenkloses Werkzeug: Y644 oder Y81
Burndy (FCI) YA34L6 Werkzeug + Gesenk: Y35 oder Y750 / U34RT !
Tabelle 3.5: Spezifikationen fUr Sicherungen und Leistungsschalter gemd&B UL- und IEC-Norm
Umrichterschutz mit Sicherungen M@ Umrichterschutz mit reziprok abhéngigem Leistungsschalter
Maximaler
Maximaler Maximaler Nennstrom des Mindestabmessungen Maximaler
Modell Nennstrom | Sicherungstyp / | Kurzschlussstrom | Leistungsschalters d NI Kurzschlussstrom
. T es Schranks (Tiefe X
der Eingang- Referenz der in % des Motor- Hohe X Breite) der
ssicherungen Stromversorgung  Nennstroms (FLA) Stromversorgung
(V]
CFW11 0242 T 4 300 %
CFW110312T 4 700 A Sicherung der 250 % 600 x 2000 x 800 mm
CFW110370T 4 Klasse J 200 % (23,6 x 78,7 x 31,51in)
CFW11 0477 T4 150 %
CFWI11 0515T 4 225 %
CFW11 0601 T 4 Sicherung der 200 % 600 x 2000 x 1400 mm
cPwiTo720T4 | 00A Klasse J 100kA @ 480V 167 % (23,6 x 78,7 x 55,1 in) | 0° A @480V
CFW110760T 4 158 %
CFW11 0795T 4 WEG hohe Drehzahl 200 %
FNH3-900K-A / P
CFW11 0877 T 4 2x900 A | Bussmann FBP-900 / 175 % 600 x 2000 x 1400 mm
CFW11 1062 T 4 Mersen Ferraz 150 % (23,6 x 78,7 x 55,1 in)
CFWT1 1141 T4 AO70URD32KI0900 140%

(1) Diese Werte wurd

en unter Berlcksichtigung der UL-Anforderungen (Sicherheit und Beschéddigung der gesamten Anlage) und nicht unter dem Aspekt

der Nichtzerstérung interner Komponenten des Umrichters (z. B. Gleichrichtermodul) festgelegt. Wenn dies der Fall ist, mUssen Halbleitersicherungen mit
einem |-Wert verwendet werden, der gleich oder niedriger als der in Tabelle 3.2 Auf Seite 3-13 angegebene Wert ist (nur geeignete Halbleitersicherungen
kénnen Eingangsbauteile wie Gleichrichter schitzen).
(2) In diesem Fall installieren Sie den Umrichter innerhalb eines Paneels aus Metall oder verwenden Sie den Umrichter mit dem UL Typ 1 Zubehér (Kit),
(verfugbar nur fir Gehéuse F und G).

3.2.3 StromanschliUsse

Optional
DC+ DC- DC+
Exenes iz B Y ——
Brems- }
modul |
i
Bremsen |
Widerstand ... =
oc+ (D) R |
@ PE o—@
Ro > =
so > —

To » / e =
. Lo, b eeeeeeeann .
Leistung TTrenne Sicherungen Schirm
versorgung renn-

schalter

(a) Modelle mit Wechselstromversorgung (IP20)
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DC-Stromversorgung ™M

I ] s

| DC- | |DC+ |
-‘-Tv-=. —
-
* ~

@ 1 L@ [ ]
@PEO I M

“Schirm
(b) Modelle mit DC-Stromversorgung (Schutzart IP00 - spezielle DC-Hardware)

(1) GemaB Kapitel 8 TECHNISCHE DATEN Auf Seite 8-1, Tabelle 8.2 Auf Seite 8-3.

Abbildung 3.9: (a) und (b) - Strom- und ErdungsanschlUsse - BaugréBen F und G

Optional

Externes |
Brems-
modul

Bremsen
iderstand e L
pc+|D)| Br

R o

So ; : : : : : :
To—— i~ gl A -
""""""" Abschirmung

Sicherungen
Leistung Trenn- Netzdrossel ("

versorgung  schalter prmseneeees I

— AN
—
Sicherungen Netzdrossel (M

(a) Modelle mit AC-Stromversorgung (Schutzart IP20) - BaugréBe H
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DC-Stromversorgung @

(D[ri[rR2[s1[s2[T1][T2[ U]V [W]D] [e[W]V]U]

@PE

Abschir}nung
(b) Modelle mit Gleichstromversorgung (Schutzart IP00) - spezielle DC-Hardware @ - BaugréBe H

(1) Fr Modelle mit Baugréfie H sind zwei Blindwidersténde mit einem Mindestspannungsabfall von 3 % unter Nennbedingung des Umrichters erforderlich.

- AV [%] .V, [V]
L=919 A I [uH]

AV = Prozentsatz des Spannungsabfalls.

V. = Netzspannung des Umrichters.

fr = Netzfrequenz.

|' = Drosselstrom. Das entspricht dem Effektiv-Eingangsstrom fir die Modelle 584T6 und 625Té. In den Modellen 758T6 und 804T6 werden 2 Netzdrosseln
pro Umrichter verwendet. Deshalb betrégt der Drosselstrom die Hélfte des gesamten Effektiv-Eingangsstroms - fur die thermische Auslegung und Séttigung
der Netzdrosseln ist in diesem Fall auch eine Stromunsymmetrie von 15 % zwischen den Netzdrosseln zu beriicksichtigen, wie in Anmerkung (2) unten an-
gegeben ist.

(2) For die BaugréBe H der Modelle 758Té und 804T6 sind zwei Netzdrosseln mit jeweils mindestens 3 % Spannungsabfall erforderlich. Verwenden Sie
die Gleichung in Anmerkung (1), um den Wert der Induktivitét L zu berechnen. Zum Beispiel fur das Modell 80476 mit 690 Vac / 50 Hz Stromversorgung
L=108 uH. Bericksichtigen Sie fur die thermische Auslegung und die Séttigung der Netzdrosseln den halben Effektivstrom des Umrichters und eine Stro-
munsymmetrie von 15 % zwischen den Netzdrosseln. Zum Beispiel fir das Modell 758Té mit 575 Vac Stromversorgung betrégt der maximale Strom in jeder
Netfzdrossel 1.15.(758/2) = 436 A.

(3) GemaB Kapitel 8 TECHNISCHE DATEN Auf Seite 8-1, Tabelle 8.2 Auf Seite 8-3.

Abbildung 3.10: (a) und (b) - Strom- und ErdungsanschlUsse - Baugrée H
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3.2.3.1 Eingangs-Anschlisse

4 N

GEFAHR!
Fur die Eingangsstromversorgung des Frequenzumrichters ist eine Trennvorrichtung vorzusehen.

Dieses Gerdt muss das Leistungskabel vom Umrichtereingang (bei niedriger Spannung) trennen,

wenn es erforderlich ist (z. B. bei Wartungsarbeiten).

- J
4 N
ACHTUNG!
& Ein Schitz oder ein anderes Gerdt, das die Wechselstromversorgung des Umrichters héufig unterbricht
und wieder einschaltet, um den Motor zu starten und zu stoppen, kann Schdden am Leistungsteil des
Umrichters verursachen. Der Frequenzumrichter steuert Signale zum Starten und Stoppen des Motors.
Wenn das Eingabegerdt zu diesem Zweck verwendet wird, darf es nicht mehr als einen Vorgang pro
Minute ausfihren, da sonst der Umrichter beschédigt werden kann.
- J
- N
ACHTUNG!
& Die Versorgungsspannung des Frequenzumrichter muss eine geerdete Neutralleitung aufweisen. Im
Falle von IT-Netzwerken befolgen Sie die Anweisungen unter Punkt 3.2.3.1.2 IT-Netzwerke Auf Seite
3-23.
\ J
- N
f HINWEIS!
L Die Eingangs-Versorgungsspannung muss mit der Frequenzumrichter-Nennspannung kompatibel sein. )
4 N
f HINWEIS!
Kondensatoren zur Blindleistungskompensation am Umrichtereingang (R, S, T) sind nicht erforderlich
L und dirfen am Ausgang (U, V, W) nicht installiert werden. )
- N
éj HINWEIS!
Fiur Modelle mit spezieller DC-Hardware muss ein externer Vorladeschaltkreis vorgesehen werden.
L Fur weitere Informationen wenden Sie sich bitte an den Hersteller. )

3.2.3.1.1 Kapazitdat der Stromversorgung

Geeignet fur Stromkreise mit einer Versorgungskapazitét von nicht mehr als:
- 100 kA symmetrisch bei 240 V oder 480 V, wenn der Umrichter durch Sicherungen geschitzt ist;
- 65 kA symmetrisch bei 240 V oder 480 V, wenn der Umrichter durch Ricklauf-Leistungsschalter geschitzt
ist.

Fur die Ubereinstimmung mit der UL-Norm siehe Tabelle 3.5 Auf Seite 3-19.
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3.2.3.1.2 IT-Netzwerke

Vs

C ACHTUNG! A

Fir den Einsatz von Umrichtern der Baugréfien F, G und H in IT-Netzwerken (Nullleiter ungeerdet
oder Uber einen hochohmigen Widerstand geerdet) oder in eckengeerdeten Dreiecksnetzen ist es
erforderlich, das Kabel mit der Kablelzungen&se von der Erdungsschiene zu trennen und es an den
isolierten Punkt der Netzanschlussklemme anzuschlieBen, wie in Abbildung 3.11 Auf Seite 3-23 und
Abbildung 3.12 Auf Seite 3-23 gezeigt.

Dies ist notwendig, um Schdden zu vermeiden, wenn ein Leitungseingang mit der Erde kurzgeschlossen ist.

f HINWEIS! )

Der Erdschlussschutz (FO74) ist fur den IGBT-Schutz vorgesehen und darf nicht aktiviert werden,

wenn der Umrichterausgang mit Erde kurzgeschlossen ist, wenn er von IT-Netzwerken gespeist wird.

Zur Uberwachung von Netzfehlern sollten externe Isolationsiiberwachungsgeréte eingesetzt werden.

Entfernen

AnschlieBen
(a) Ausgangsposition

(b) Endposition (IT)

Abbildung 3.11: (a) und (b) - Erdungsanschlisse - Standort und Verfahren fir die Anpassung an IT- oder eckengeerdete

Netzwerke

\

Z
-
=
Y
.
—
|
Sy
b

o

Entfernen
(a) Ausgangsposition

Anschliefien

Anschliefien
(b) Endposition (IT)

(c) Endposition (IT)

Abbildung 3.12: ErdungsanschlUsse — Standort und Verfahren fUr die Anpassung an IT- oder Dreiecks-Erdungs-Netzwerke —

BaugréBe H

3.2.3.1.3 Befehlssicherungen des Vorladekreises

Sperzifikationen der verwendeten Hilfssicherung:

4 A/ 690V trége Sicherung.
Hersteller: Ferraz Shawmut.
Handelsreferenz: 17019-G.
WEG-Teilenummer 10411503.
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3.2.3.2 Dynamisches Bremsen

- D
ACHTUNG!
Die Modelle mit den BaugréBen F, G und H haben keinen internen Brems-IGBT. Wenn erforderlich
sollten Bremsmodule und externe Widersténde installiert werden, wie in Abbildung 3.13 Auf Seite
3-25 gezeigt.

N J

4 N\
HINWEIS!
PO151 und PO185 auf den Héchstwert (800 V) einstellen, wenn die dynamische Bremsung verwendet
wird.

N J

Das Bremsmoment, das mit Frequenzumrichtern ohne dynamische Bremsung erreicht werden kann, liegt zwischen
10 % und 35 % des Motor-Nenndrehmoments.

Um hoéhere Bremsmomente zu erreichen, missen Widersténde fir dynamisches Bremsen verwendet werden.
In diesem Fall wird die Uberschissige regenerierte Energie Uber einen auBerhalb des Umrichters montierten
Widerstand abgeleitet.

Diese Art der Bremsung wird verwendet, wenn kurze Bremszeiten gewinscht sind oder wenn Lasten mit hohem

Tragheitsmoment angetrieben werden.

Fur den Vektorregelungsmodus besteht die Méglichkeit, die "Optimale Bremsung" zu verwenden, wodurch in

vielen Féllen die Notwendigkeit einer dynamischen Bremsung vermieden wird.
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(a) BaugréBen F und G

Abdeckung entfernen

(b) BaugréBe H

Abbildung 3.13: (a) und (b) - Reihenfolge fUr die Anschlusskabel von DC+ und DC- zum Anschluss eines externen

Bremsmoduls an den CFW-11 Umrichter
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3.2.3.3 Ausgangsanschlisse

A

ACHTUNG!

Der Umrichter verfigt Gber einen elektronischen Motoriberlastungsschutz, der entsprechend dem
angetriebenen Motor eingestellt werden muss. Werden mehrere Motoren an denselben Umrichter
angeschlossen, missen Uberlastrelais fur jeden einzelnen Motor angebracht werden.

s N

ACHTUNG!

& Der Motoriberlastschutz des CFW-11 erfillt die Anforderungen der Normen IEC60947-4-2 und

UL508C. Hinweis:

Der Auslésestrom entspricht dem 1,25-fachen des Motornennstroms (P0401), eingestellt im
Menifir den gefihrten Hochlauf ('Oriented Start-Up").

Der Hochstwert fir P0398 (Uberlastféhigkeit des Motors) betrégt 1,15.

Die Parameter PO156, PO157 und PO158 (Uberlaststrom bei 100 %, 50 % und 5 % der
jeweiligenNenndrehzahl) werden automatisch angepasst, wenn P0401 (Motornennstrom) und/
oder P0406(Motorbeliftung) im Rahmen des gefihrten Hochlaufs ("Oriented Start-Up") eingestellt
werden. Werden die Parameter PO156, PO157 und PO158 manuell eingestellt, betragt der zuldssige
Hoéchstwert 1,05 x PO401.

- J
s N
ACHTUNG!
& Wird ein Trennschalter/Trennschitz zwischen Umrichter und Motor angebracht, darf dieser/dieses
L bei laufendem Motor bzw. bei anliegender Spannung am Umrichterausgang nicht betrieben werden.

Die Eigenschaften des Kabels, das fir den Anschluss des Motors an den Umrichter verwendet wird, sowie seine

Verlegung sind duBerst wichtig, um elekiromagnetische Stérungen in anderen Geréten zu vermeiden und die

Lebensdauer der Wicklungen und Lager der gesteuerten Motoren nicht zu beeintréchtigen.

Empfehlungen fir Motorkabel:

Nicht abgeschirmte Kabel:

Diese Kabel kénnen genutzt werden, wenn es nicht notwendig ist, die europdische Richtlinie zur
elektromagnetischen Vertraglichkeit (2014/30/EU) zu erfillen.

Halten Sie Motorkabel entsprechend der Tabelle 3.6 Auf Seite 3-27 von anderen Kabeln (Signalkabeln,

Sensorkabeln, Steuerkabeln usw.) fern.

Die Abstrahlung der Kabel kann reduziert werden, wenn sie in einem Metallrohr verlegt werden, das an

beiden Enden geerdet sein muss.

@ Ein viertes Kabel zwischen der Motorerdung und der Umrichter-Erdung muss angeschlossen werden.

-

HINWEIS!
Das Magnetfeld, das durch den Strom in diesen Kabeln entsteht, kann Metallteile in der Néhe der
Kabel unter Strom setzen, sodass sich diese erhitzen und zusétzliche elektrische Verluste entstehen.

Aus diesem Grund missen die drei Kabel (U, V, W) stets zusammen verlegt werden.
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Abgeschirmte Kabel:

Sind obligatorisch, wenn die Richtlinie zur elektromagnetischen Vertréglichkeit (2014/30/EU) erfullt werden
muss, wie in der Norm EN 61800-3 "Drehzahlverdnderbare elektrische Antriebssysteme" festgelegt. Diese

Kabel wirken hautpséchlich durch Verringerung der abgestrahlten Emission im Radiofrequenzbereich.

Fur alle Typen und Installationen missen die Empfehlungen der Norm IEC 60034-25 "Leitfaden fur
dieKonzeption und Leistungsbemessung von Drehstrom-Kéfiglaufermotoren speziell fir Umrichterbetrieb"
eingehalten werden, sieche Zusammenfassung in  Abbildung 3.14 Auf Seite 3-27. Siehe Norm fir mehr

Einzelheiten und eventuelle Anderungen in Bezug auf neue Uberarbeitungen.

Halten Sie Motorkabel entsprechend der Tabelle 3.6 Auf Seite 3-27 von anderen Kabeln (Signalkabeln,
Sensorkabeln, Steuerkabeln usw.) fern.

Das Erdungssystem muss zwischen den verschiedenen Installationsorten wie den Erdungspunkten des Motors
und des Umrichters gut vernetfzt sein. Spannungsunterschiede oder Impedanzen zwischen den einzelnen
Punkten kénnen zu Stérstrémen zwischen den an die Erde angeschlossenen Gerdten fihren, was wiederum

Probleme mit elekiromagnetischen Stérungen verursacht.

Tabelle 3.6: Minimaler Abstand zwischen Motorkabel und allen anderen Kabeln

Kabelldnge Minimaler Abstand
< 30 m (100 f) > 10 cm (3.94 in)
> 30 m (100 fi) > 25 cm (9.84 in)

SCu PEs

(a) Symmetrische abgeschirmte Kabel: drei Leiter mit oder ohne Erdungsleiter, symmetrisch hergestellt, mit einer
Aussenabschirmung aus Kupfer oder Aluminium

SCu

(b) Alternativen fir Leiter bis zu 10 mm?
(1) SCu = Kupfer- oder Aluminium-Abschirmung.
(2) AFe = verzinkter Stahl bzw. verzinktes Eisen.
(3) PE = Erdungsleitung.
(4) Die Kabelabschirmung muss an beiden Enden (Umrichter und Motor) geerdet werden. Verwenden Sie 360°-Anschlisse fir niedrige Impedanzen bis
hohe Frequenzen.
(5) Soll die Schirmung als Schutzerde verwendet werden, muss die Leitféhigkeit mindestens 50 % der Leitféhigkeit der Stromkabel betragen. Andernfalls muss
ein externer Schutzleiter hinzugefigt und die Schirmung als EMV-Schutz verwendet werden.
(6) Die Schirmung muss eine Leitféhigkeit bei hohen Frequenzen aufweisen, die mindestens 10 % der Leitféhigkeit des Stromkabels entspricht.

Abbildung 3.14: (a) und (b) - Motoranschlusskabel nach IEC 60034-25
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3.2.4 Erdungsanschlisse

GEFAHR!
Verwenden Sie die Erdungsleitung nicht gemeinsam mit anderen Gerdten, die mit hohen Strémen

arbeiten (z. B. Hochleistungsmotoren, Létmaschinen usw.). Wenn Sie mehrere Umrichter installieren,
befolgen Sie die in Abbildung 3.15 Auf Seite 3-28 dargestellten Verfahren fir den Erdungsanschluss.

ACHTUNG!
Der Neutralleiter des Netzes muss fest geerdet sein; dieser Leiter darf jedoch nicht zur Erdung des

Umrichters verwendet werden.

GEFAHR!

Der Frequenzumrichter muss an eine Schutzerde (PE) angeschlossen werden.

>

Folgendes beachten:

- Verwenden Sie fir den Erdungsanschluss eine Mindestdrahtstérke, die den Angaben in Tabelle 3.2
Auf Seite 3-13 oder Tabelle 3.3 Auf Seite 3-16 entspricht. Falls ein anderer Drahtdurchmesser
notwendig ist, muss dieser den &rtlichen Bestimmuneng und/oder elektrischen Richtlinien
entsprechen.

- Verbinden Sie die Erdungsanschlisse des Umrichters mit einer Erdungssammelschiene, mit einem
einzelnen Erdungspunkt oder mit einem gemeinsamen Erdungspunkt (Impedanz < 10 Q).

- Zur Einhaltung der Norm IEC 61800-5-1 muss der Umrichter mit Hilfe eines einzelnen Kupferkabels
mit einem Mindest-Kabelquerschnitt von 10 mm? an die Erde angeschlossen werden, da

Kriechstréme von mehr als 3,5 mA Wechselstrom entstehen.

Schrankinterne
Erdungssammelschiene

Abbildung 3.15: ErdungsanschlUsse mit mehreren Umrichter

3.2.5 Steuerungsanschlisse

Die Steueranschlisse (analoge Ein-/Ausgéinge, digitale Ein-/Ausgénge) missen an der Klemmenleiste
XC1 der Reglerkarte CC11 durchgefihrt werden.
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Funktionen und typische Anschlisse werden in Abbildung 3.16 Auf Seite 3-30 gezeigt.

___________ , Klza(rc'r:Ilne Werks;s:ulzfiilr!lungs- Spezifikationen
CwW | 1 +REF | Positiv Referenz for Ausgangsspannung:+5,4 V, 5 %
R Potentiometer Maximale Ausgangs-Stromstarke: 2 mA
2 | All+ | Analogeingang 1: Differentiale
J< i : Geschwindig- Auflésung: 12 bits
} 3 All- | keitsreferenz(fern) Signal: 0 bis 10V (R, = 400 kQ) / 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (R, = 500 Q)
-~ QE : : Maximale Spannung: =30 V
“‘-‘ ','" 4 REF- | Negativ Referenz fur Ausgangsspannung: -4,7 V, =5 %
Potentiometer Maximale Ausgangs-Stromstarke: 2 mA
cew _f_ 5 | A2+ | Analogeingang 2: D|fferenho|e
- keine Funktion Auflésung: 11 bits + S|gnc1|
Al2- Signal: O%IS =10V Ry = 400 kQ) / 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (R = 500Q)
Maximale Spcmnung +30V
7 AO1 | Analoger Ausgang 1: Galvanische Isolierung
drehzahl Auflésung: 11 bits
Signal: 0 bis 10V (R, = 10 kQ) / 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (R, = 500 Q)
Gegen Kurzschluss geschitzt
8 | AGND | Referenz (0 V) fur die Uber eine Impedanz mit der Erde (Rahmen) verbunden: 940 kQ-Widerstand
(24 V) | Analogausgénge parallel zu einem 22 nF-Kondensator. Gleicher Bezug wie jener von DGND *
9 AO2 | Analoger Ausgang 2: Galvanische Isolierung
EEVAN Motorstrom Auflsung: 11 bits
A Signal: 0 bis 10V (R, = 10 kQ) / 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (R, = 500 Q)
Gegen Kurzschluss geschitzt
it 1 | 10| AGND |Referenz (0 V) fur die An Erdung (Gehduse) angeschlossen mit Impedanz: 940 kQ Widerstand
et (24 V) | Analogausgénge parallel mit 22 nF Kondensator. Gleicher Bezug wie jener von DGND *
“----4 | 11 | DGNDx | Referenz (0 V) fur 24 An Erdung (Gehduse) angeschlossen mit Impedanz: 940 kQ Widerstand
— Vdc Stromversorgung parallel mit 22 nF Kondensator. Gleicher Bezug wie jener von AGND (24V)
12| COM | Gemeinsamer Punkt der
digitalen Eingénge
13| 24 Vdc | 24 Vdc 24 Vdc Stromversorgung, =8 %
Stromversorgung Kapazitat: 500 mA
Hinweis: Bei Modellen mit einer externen Steuerspannung von 24 VDC
(CFW11...0...W...) ist Klemme 13 am Anschluss XC1 die Eingangsklemme,
d.h. der Benutzer muss eine Versorgung fir den Umrichter bereitstellen
(weitere Einzelheiten siehe Punkt 7.1.2 24 Vdc Externe Steuerstromversorgung
Auf Seite 7-1). In allen anderen Modellen ist diese Klemme ein Ausgang,
d.h. der Benutzer verfigt dort Uber ein 24 V-DC-Netzteil
14| COM | Gemeinsamer Punkt
e der digitalen Eingéinge
._/_,_,_._ 15 bn Digitaleingang 1: 6 galvanisch isolierte Digitaleingénge
i Start / Stopp Hoher Pegel = 18 V
L P 16 DI2 Digitaleingang 2: Niedriger Pe‘gel =3V
i : ] Drehrichtung (fern) Ma)«male Eingangsspannung = 30 V
- L 7 DI3 Digitaleingang 3: Eingangsstrom: 11 mA @ 24 Vdc
: keine Funktion
L i 18 Dl4 Digitaleingang 4:
. ' : keine Funktion
._/_‘_,_._: L 119 DI5 Digitaleingang 5:
Jog (fern)
L / 20 DI6 Digitaleingang 6:
L 2. Rampe
...... _f_ 21 NC1 Digitaler Ausgang 1 Nennwert Klemme:
= 22 C1 DOT1 (RL1): kein Fehler | Maximale Spannung: 240 Vac
5 NOT Maximale Stromstérke: 2 A
3 NF - normalerweise Schliefer
24 | NC2 | Digitaler Ausgang 2 C — Wechsler )
25| cp | DO2 (RL2): NA - normalerweise Offner
5 NO2 N > Ny - Drehzahl >
6 P0288
27 | NC3 | Digitaler Ausgang 3
DO3 (RL3): N* > N -
28 c3 Drehzahlreferenz > ’
29 | NO3 |P0288

(a) Signale am Anschluss XC1 - Digitaleingénge ("Active High")
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XC1 Werkseinstellungs- S
---------- . Klemme funktion STRCEA i o
CW
' — 1 +REF | Positiv Referenz fir Ausgangsspannung:+5,4 V, +5 %.
i { 4 Potentiometer Maximale Ausgangs-Stromstarke: 2 mA
- 2 | All+ | Analogeingang 1: Differentiale
J : : Geschwindigkeitsreferenz | Auflésung: 12 bits
E5kQ! H 3 All- (fern) Signal: 0 bis 10V (R, = 400 kQ) / 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (R, = 500 Q)
; Maximale Spannung: +30 V
‘ "\‘ 4 REF- | Negativ Referenz fur Ausgangsspannung: -4,7 V, =5 %
Potentiometer Maximaler Ausgangsstrom: 2 mA
CCW A _f_ 5 | A2+ | Analogeingang 2: Differentiale
= keine Funktion Resolution: Auflésung
6 AlD- Signal: 0 bis =10V (R, = 400 kQ) / 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (R, = 500 Q)
Maximale Spannung: 30V
7 | AOT1 | Analoger Ausgang 1: Galvanische Isolierung
drehzahl Auflésung: 11 bits
Signal: 0 bis 10V (R, = 10 kQ) / 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (R, < 500 Q)
Gegen Kurzschluss geschitzt
8 | AGND | Referenz (0 V) fur die An Erdung (Gehéuse) angeschlossen mit Impedanz: 940 kQ Widerstand
(24 V) | Analogausgénge parallel mit 22 nF Kondensator. Gleicher Bezug wie jener von DGND *
9 AO2 | Analoger Ausgang 2: Galvanische Isolierung
/ Motorstrom Aufldsung: 11 bits
i Signal: O bis TOV (RL = 10 kQ) / 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (RL < 500 Q)
o Gegen Kurzschluss geschitzt
i | 10| AGND | Referenz (0 V) fur die An Erdung (Gehduse) angeschlossen mit Impedanz: 940 kQ Widerstand
T + (24 V) | Analogausgénge parallel mit 22 nF Kondensator. Gleicher Bezug wie jener von DGND *
- —i— 11 | DGND+ | Referenz (0 V) fur 24 Vdc | An Erdung (Gehéuse) angeschlossen mit Impedanz: 940 kQ Widerstand
Stromversorgung parallel mit 22 nF Kondensator. Gleicher Bezug wie jener von AGND (24V)
12 | COM | Gemeinsamer Punkt der
digitalen Eingéinge
13 | 24 Vdc | 24 Vdc Stromversorgung | 24 Vdc Stromversorgung, =8 %
Kapazitat: 500 mA
Hinweis: Bei Modellen mit einer externen Steuerspannung von 24 VDC
(CFW11...0...W...) ist Klemme 13 am Anschluss XC1 die Eingangsklemme,
d.h. der Benutzer muss eine Versorgung fir den Umrichter bereitstellen
(weitere  Einzelheiten siehe Punkt 7.2.1 Verwendung der Externen
Dynamischen Bremsmodule DBW0O3 und DBWO04 Auf Seite 7-4). In allen
anderen Modellen ist diese Klemme ein Ausgang, d.h. der Benutzer verfigt
dort Gber ein 24 V-DC-Netzteil
14| COM | Gemeinsamer Punkt der
_________ digitalen Eingéinge
. i 15 BN Digitaleingang 1: 6 galvanisch isolierte Digitaleingéinge
! H Start / Stopp Hoher Pegel = 18 V
i P e Niedriger Pegel = 3V
; A 16 DI2 Digital 2: 9 9
._/_,_._,_: : DLZL?i:P::L?:;?fern) Maximale Eingangsspannung = 30 V
: P 7T o3 | Daral 3 Eingangsstrom: 11 mA @ 24 Vdc
H i igitaleingang 3:
- ; keine Funktion
18 Dl4 | Digitaleingang 4:
. : L keine Funktion
19 DI5 | Digitaleingang 5:
. : [ Jog (fern)
,,"' 20 Dl6é | Digitaleingang 6:
| 2. Rampe
----- _-T_ 21 | NC1 | Digitaler Eingang 1 DO1 | Nennwert Klemme:
= 29 ci (RL1): kein Fehler Maximale Spannung: 240 Vac
Maximale Stromstérke: 2 A
23| NOI NF - normalerweise Schliefler
24 | NC2 | Digitaler Eingang 2 DO2 | C — Wechsler .
. NA - normalerweise Offner
25 2 (RL2):
N > Ny - Drehzahl >
26 | NO2 |po28s
27 | NC3 | Digitaler Eingang 3
DO3 (RL3): N* > Ny
28 €3 - Drehzahlreferenz >
29 | NO3 |Ppo288
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HINWEIS!

Zur Verwendung der Digitaleingénge als "Active Low" entfernen Sie die Briicke zwischen XC1:11

und12 und installieren diese stattdessen zwischen XC1:12 und 13.

Steckplatz 5

Steckplatz 1 (weiss)

Steckplatz 2 (gelb)

l

I Steckplatz 3 (grin)

— Steckplaiz 4

Abbildung 3.17: Anschluss XC 1 und DIP-Schalter zur Auswahl des Signaltyps der analogen Ein- und Ausgdnge

Die analogen Ein- und Ausgéinge sind standardmdaBig ab Werk fir O bis 10V eingestellt. Uber den DIP-Schalter S1

kann diese Einstellung angepasst werden.

Tabelle 3.7: DIP-Schalterkonfiguration zur Auswahl des Signaltyps fir die analogen Eingdnge und Ausgdnge

. . . DIP- Werkseitige
Signal Werkseinstellungsfunktion Schalter Wahl el
Al Geschwindigkeitsreferenz(fern) S1.4 AUS: 0 bis 10 V AUS

(Fabrikeinstellung)
EIN: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA
Al2 keine funktion S1.3 AUS: 0 bis =10 V AUS
(Fabrikeinstellung)
EIN: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA

AO1 | Drehzahl S1.1 AUS: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA EIN
EIN: O bis 10 V (Fabrikeinstellung)
AO2 | Motorstrom S1.2 AUS: 4 bis 20 mA / 0 bis 20 mA EIN

EIN: O bis 10 V (Fabrikeinstellung)

Die Parameter fir die analogen Ein- und Ausgénge (Al1, A2, AO1 und AO2) missen entsprechend

den Einstellungen der DIP-Schalter und den Sollwerten definiert werden.

Die unten aufgefihrten Anweisungen missen zum sachgemdéssen Einbau der Steuerungsverkabelung befolgt

werden:
1. Wire gauge: 0,5 mm2 (20 AWG,) bis 1,5 mm2 (14 AWG).

2. Maximale Anzugsdrehmoment: 0,5 Nm (4,50 Ibf.in).
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3. Fiur die Anschlisse an XC1 sind geschirmte Kabel zu verwenden. Zudem missen die Kabel getrennt von
den anderen Schaltkreisen (Leistung, 110V / 220 VAC Steuerung, usw.) verlegt werden, wie in Tabelle 3.8
Auf Seite 3-33 dargestellt. Wenn die Steuerklemmen andere Kabel kreuzen (z. B. Stromkabel), sollte die
Uberkreuzung im rechten Winkel zur Verdrahtung erfolgen. Sorgen Sie auBerdem fir einen Mindestabstand

von 5 cm (1.9 in) am Schnittpunkt.

XC25

a N

Umrichter mit BaugréBen F, G und H - SRB3.00 Karte
Abbildung 3.18: SRBXX KartenanschlUsse (Sicherheitsstoppfunktion)

f HINWEIS!
Sicherheitsstoppfunktion: Die Umrichter mit der Option Sicherheitsstoppfunktion (CFW11...0...Y...)
werden mit Steueranschlissen zur Deaktivierung der Sicherheitsstoppfunktion geméfl Abbildung
3.19 Auf Seite 3-33 geliefert. Zur Verwendung der Sicherheitsstoppfunktion siehe Abschnitt 3.3
NOT-AUS-FUNKTION Auf Seite 3-37.
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SRBXX (Sicherheitsstopp-

Karte) CC11 (Steuerungskarte)
[ OISTOT)  (24vdq) 13
\
5 (5TO2) XCT
XC25 7 12 (GND1)  (DGND*) 11
O
L Q7 leND2)

Abbildung 3.19: Interne SteueranschllUsse zur Deaktivierung der Sicherheitsstoppfunktion

Tabelle 3.8: Mindestabstdnde zwischen Verkabelungen

Mindestabstand

Kabellange Abstand
=30m (100 1) > 10cm (3.94 in)
> 30 m (100 ft) = 25cm (3.94 in)

4. Der korrekte Anschluss des Kabelschirms wird in Abbildung 3.20 Auf Seite 3-33 und Abbildung 3.21 Auf

Seite 3-34 gezeigt.

Umrichte
seite SRR R 3
e =

Mit Band isolieren

Nicht erden

Abbildung 3.20: Anschluss der Abschirmung
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Abbildung 3.21: Beispiel eines Schirmungsanschlusses fUr die Steuerverkabelung

5. Relais, Schaltschitze, Magnetschalter oder Spulen von elektromechanischen Bremsen in der Néhe des
Umrichters kdnnen gelegentlich Stérungen im Steuerschaltkreis verursachen. Zur Vermeidung dieser Auswirkung
missen RC-Stérglieder (mit AC-Versorgungsspannung) oder Freilaufdioden (mit DC-Versorgungsspannung)
parallel zu den Spulen dieser Vorrichtungen angeschlossen werden.

3.2.6 Typische SteueranschliUsse
Steueranschluss #1: - Start/Stopp-Funktion gesteuert durch Tastatur (Lokal-Modus).
Mit diesem Steueranschluss kann der Umrichter im Ortbetrieb mit den Werkseinstellungen betrieben werden.

Diese Betriebsart ist fir erstmalige Benutzer empfehlenswert da keine zusétzliche Steueranschlisse notwendig sind.

Fur die Inbetriebnahme in dieser Betriebsart folgen Sie bitte den Anweisungen in Kapitel 5
ERSTEINSCHALTUNG UND - INBETRIEBNAHME Auf Seite 5-1.

Steueranschluss 2 - 2-Kabel-Start/Stopp-Funktion (Fern-Modus).

Dieses Verkabelungsbeispiel ist nur fir Fabrikeinstellungen giltig und wenn der Umrichter auf Fern-Modus
eingestellt ist.

Mit den Werkseinstellungen erfolgt die Auswahl der Betriebsart (Lokal/Fern) Gber die MMS- Taste %(Der

Lokal-Modus ist Standard). Einstellen von P0220 = 3, um die Standardeinstellung der Bedienertaste D auf
den Remote-Modus zu @ndern.
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XC1 Klemme
1 + REF
=5kQ 2 All+
3 All-
4 - REF
AH T + 5 A2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
I: 11 DGND+
12 COM
13 24 Vdc
Run/St 14 COM
un/siep L 15 DI
Vorwéirts/Riickwéirts [ 16 DI2
(FWD/REV 17 DI3
Jog 18 Dl4
L 19 DI5
20 Dlé
21 NCI1 DO
22 Cl1 (RLT)
23 NOI1
24 NC2 DO2
25 c2 (RL2)
26 NO2
27 NC3 003
28 C3 RL3)
29 NO3

Abbildung 3.22: XC 1-Verkabelung fir den Steueranschluss 2
Steueranschluss #3 - 3 - Kabel Start/Stopp-Funktion.
Freigabe der Start/Stopp-Funktion bei 3-Kabel-Steuerung.

Einzustellende Parameter:
DI3 auf START setzen.

P0O265 = 6.
D14 auf STOP setzen.
P0266 = 7.

Einstellen von P0224 = 1 (Dlx) fur 3-Kabel-Steverung im Lokal-Modus.
Einstellen von P0227 = 1 (DIx) fur 3-Kabel-Steverung im Fern-Modus.

Auswahl Vorwérts/Rickwérts Gber Digitaleingang # 2 (DI2).

Einstellen von P0223 = 4 fir den Lokal-Modus oder P0226 = 4 fir den Fern-Modus.

S1 und S2 entsprechen jeweils den Tastern Start (SchlieBer) und Stopp (Offner).

Die Drehzahlreferenz kann Uber den Analogeingang (wie bei Steueranschluss # 2), die Tastatur (wie bei

Steuveranschluss # 1) bzw. Gber eine andere verfigbare Quelle definiert werden.
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XC1 Klemme
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
I: 11 DGND*
12 COM
13 24 Vdc
Vorwéirts/Ruckwérts S3 ]4 com
orwdrts/Ruckwdarts 15 DI
FwoRey) | § | > o
_:L‘,J_ 18 Dl4
19 DI5
Stopp S2 20 Dl
21 NC1 DO
22 Cl1 (RLT)
23 NO1
24 NC2 DO2
25 C2 RL2)
26 NO2
27 NC3 003
28 C3 RL3)
29 NO3

Abbildung 3.23: XC1-Verkabelung fUr den Steueranschluss 3
Steueranschlusss #4 - Vorwdérts/Rickwdrts.
Freigabe der Vorwarts/Rickwdrts-Funktion.

Einzustellende Parameter:
Einstellen von DI3 fur VORWARTS START.

P0265 = 4.
Einstellen von DI4 for RUCKWARTS STOPP
P0266 = 5.

Wenn die Vorwérts/Rickwérts-Funktion gesetzt ist, wird sie entweder im Lokal- oder Fern-Modus aktiv sein.
Gleichzeitig sind die MMS-Tasten e und o stets deaktiviert (auch wenn P0224=0 bzw. P0227=0).

Die Drehrichtung wird durch die Vorwérts- und Rickwdrts-Eingénge bestimmt.
Im Uhrzeigersinn vorwdérts und gegen den Uhrzeigersinn rickwérts.

Die Drehzahlreferenz kann von einer beliebigen Quelle definiert werden (wie bei Steueranschluss 3).
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XC1 Klemme
1 + REF
2 All+
3 All-
4 - REF
5 Al2+
6 Al2-
7 AO1T
8 AGND (24 V)
9 AO2
10 AGND (24 V)
I: 11 DGND*
12 COM
13 24 Vdc
14 COM
15 DI
n Grts ST 16 DI2
Stopp/Vorwérts S — - o3
Stopp/Ruckwdarts $2 — ] 12 B:g
20 Dlé
21 NC1 D1
22 Cl1 (RLT)
23 NO1
24 NC2 002
25 C2 RL2)
26 NO2
27 NC3 003
28 C3 RL3)
29 NO3

Abbildung 3.24: XC 1-Verkabelung fUr den Steueranschluss 4
3.3 NOT-AUS-FUNKTION

Mit der optionalen SRBXX-Platine ausgestattete Frequenzumrichter verfiigen Gber die Sicherheitsfunktion STO (Safe
Torque Off). Ausfihrliche Informationen finden Sie in der Installations-, Konfigurations- und Bedienungsanleitung
der Not-Aus-Funktion.

3.4 EINBAU GEMASS EMV-RICHTLINIE UBER ELEKTROMAGNETISCHE
KOMPATIBILITAT

Umrichter der Baureihe CFW-11 in den Baugréfien F, G und H sind mit einem internen RFI-Filter zur Unterdriickung

elektromagnetischer Stérungen ausgeristet.

Sofern diese Umrichter ordnungsgemdf installiert sind, erfillen sie die Anforderungen der EMV-Richtlinie
2014/30/EU Gber die elektromagnetische Vertréglichkeit.

Die CFW-11 Umrichter-Baureihe wurde nur fir Industrieverwendung entwickelt. Daher finden die
Emissionsgrenzwerte fir Oberwellenstréme, die in den Normen EN 61000-3-2 und EN 61000-3-2/A14

definiert sind, keine Anwendung.

ACHTUNG!
For die Verwendung von Modellen mit internen RFI-Filtern in IT-Netzwerken folgen Sie den Anweisungen
unter Punkt 3.2.3.1.2 IT-Netzwerke Auf Seite 3-23.
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3.4.1 Konforme Installation
Zur konformen Installation sollen verwendet werden:

1. Geschirmte Ausgangskabel (Motorkabel) mit beidseitiger Schirmung, d.h. Motor- und Umrichter-seitig,

mit Hilfe eines Anschlusses fir niedrige Impedanzen bis hohe Frequenzen.

Halten Sie Abstand zu den anderen Kabeln entsprechend der Angabe in Tabelle 3.6 Auf Seite 3-27. Weitere

Informationen finden Sie unter Punkt 3.2.3 Stromanschlisse Auf Seite 3-19.

Maximale Motorkabellédnge und leitungsgebundene und abgestrahlte Emissionswerte geméf3 Tabelle 3.9

Auf Seite 3-39.
Ist eine niedrigere leitungsgefihrte Kategorie der Emissionswerte notwendig, so muss ein externer RFI-
Filter am Umrichtereingang eingesetzt werden. Weitere Informationen (Handelsbezeichnung des RFI-Filters,

Motorkabelldnge und Emissionswerte) finden Sie in Tabelle 3.9 Auf Seite 3-39.

2. Abgeschirmte Steuerkabel, wobei der Trennungsabstand zu anderen Kabeln geméfl Punkt 3.2.5

Steuerungsanschlisse Auf Seite 3-28 einzuhalten ist.
3. Erdung des Wechselrichters gemaf} Punkt 3.2.4 Erdungsanschlisse Auf Seite 3-28.
3.4.2 Standard-Definitionen

IEC/EN 61800-3: "Adjustable Speed Electrical Power Drives Systems"

- Umgebung:

Erste Umgebung: umfasst Wohngebdude, aber auch Einrichtungen, die ohne Zwischentransformator direkt
an ein Niederspannungsnetz angeschlossen sind, das Gebdude versorgt, die fir Wohnzwecke genutzt werden.
Beispiel: Hauser, Apartments, Geschéftsanlagen oder Biros in Wohngebéuden.

Zweite Umgebung: umfasst alle anderen Niederlassungen als jene die direkt an ein Niederspannungs-
Versorgungsnetz zur Versorgung von Wohngebéuden angeschlossen sind.

Beispiel: Industrieanlage, technische Anlage oder irgendwelches Gebéude das von einem zweckbestimmten
Transformator versorgt wird.

- Kategorien:

Kategorie C1: Umrichter mit Nennspannung unter 1000 V und fir Gebrauch in Ersten Umgebung.

Kategorie C2: Umrichter mit Nennspannung unter 1000 V, fir Gebrauch in Ersten Umgebung, nicht mit einem

Anschlusstecker oder beweglichen Anlage versehen und durch einen Fachmann eingebaut und inbetriebgesetzt.

Anmerkung: Ein Fachmann ist eine Person oder Organisation, die mit der Installation und/oder Inbetriebnahme

von Umrichtern vertraut ist, einschlieBlich der EMV-Aspekte.
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Kategorie C3: Umrichter mit einer Nennspannung unter 1000 V und fir Gebrauch nurin der Zweiten Umgebung

(nicht for Verwendung in der Ersten Umgebung).

Kategorie C4: Umrichter mit einer Nennspannung von 1000 V oder mehr oder mit einer Nennstromstérke von

400 Ampere oder mehr oder die zur Verwendung in komplexen Systemen in der zweiten Umgebung bestimmt sind.

EN 55011: "Schwellenwerte und Messverfahren fir Funkstérungen durch industrielle, wissenschaftliche

und medizinische (ISM) Hochfrequenzgerdte"

Klasse B: Geréte fur den Einsatz im Niederspannungs-Versorgungsnetz (Wohngebédude, Geschéftsgebdude
und einfache Industrieanlagen).

Klasse A1: Gerdéte fir den Einsatz im Niederspannungs-Versorgungsnetz. Eingeschrénkte Verteilung.
Hinweis: Beim Einsatz im Niederspannungs-Versorgungsnetz missen die Installation und Inbetriebnahme von

einem Fachmann durchgefihrt werden.
Klasse A2: Gerdéte fur den Einsatz in Industrieumgebungen.
3.4.3 Emissions- und Immunitdatspegel

Tabelle 3.9: Emissions- und Immunitdtspegel

EMC-Phdnomen | Grundnorm | Ebene
Emission:
Stérspannung der Hauptversorgungsklemmen IEC/EN61800-3 (2004) + | Sie héngt vom Umrichtermodell und von der Lénge des
Frequenzbereich: 150 kHz bis 30 MHz Al (2011) Motorkabels ab. Siehe Tabelle 3.10 Auf Seite 3-40

Elektromagnetische Strahlungsstérung
Frequenzbereich: 30 MHz bis 1000 MHz

Immunitat:
Elektrostatische Entladung (ESD) IEC 61000-4-2 (2008) |4 kV fur BerGhrungsentladung und 8 kV fir Luftentladung
Schnelle tfransiente Stérgréfie IEC 61000-4-4 (2012) |2 kV / 5 kHz (Koppelkondensator) Stromeingangkabel

1 kV / 5 kHz Steuerkabel und Ferntastatur-Kabel

2 kV / 5 kHz (Koppelkondensator) Stromausgangskabel
Allgemein Geleitetes Radiofrequenz-Modus IEC 61000-4-6 (2013) | 0,15 bis 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kHz)

Motorkabel, Steuerkabel, und Ferntastatur-Kabel
Stérfestigkeit IEC 61000-4-5 (2014) |1,2/50 us, 8/20 us

1 kV Leitungskoppelung

2 kV Leitung-Erde-Koppelung
Radiofrequenz Elektromagnetisches Feld IEC 61000-4-3 (2010) |80 MHz bis 1000 GHz

10 V/m

1,4 GHz bis 2 GHz

3V/m

2 GHz bis 2,7 GHz

1V/m

80 % AM (1 kHz)
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Tabelle 3.10: LeitungsgefUhrte und Strahlungsemissionspegel

Ohne éusserem RFI-Filter Mit dusserem RFI-Filter
Geleiue S Geleitete Emission -
Modells Des ; thma-l-e ?esirahlie Exfer'ner Maximale Motorkabel- ?esfrahlfe
. Motorkabellénge Stérspannung RFI-Filter . Stérspannung
Umrichters . X lénge
Kabellénge Teilnummer
. Kategorie ohne | (Hersteller: Epcos) . Kategorie mit
it € Metallschrank el €2 Metallschrank
CFW110242T4 100 m c3m B84143-B0250-S020 50m @ C3
CFW110312T4 100 m c3m B84143-B0320-S020 50 m @ C3
CFW110370T4 100 m c3m B84143-B0400-S020 50m @ C3
CFW110477T4 100 m c3m B84143-B0600-S020 50m @ C3
CFW110515T4 100 m c3m B84143-B0600-S020 50 m @ C3
CFW110601T4 100 m c3m B84143-B0600-S020 50 m @ C3
CFW110720T4 100 m c3m B84143-B1000-S020 50m @ C3
CFW110760T4 100 m C4 @ B84143-B1000-S020 -
CFW110795T4 100 m C4 @ -
CFW110877T4 100 m C4@ B84143-81000-580 -
CFW111062T74 100 m C4 @ -
B84143-B1250-
CFW11114174 100 m C4 @ 8 3 °0-580 -

(1) Mit Ringkern in den drei Nefzanschlusskabeln (die drei an R/L1, S/L2 und T/L3 angeschlossenen Kabel missen durch einen einzigen Ringkern gefihrt
werden). Beispiel: TDK PN: PC40U120x160x20 ironxclube PN: U126x91x20-3F3. Erfolgt die Installation des Umrichters innerhalb des Schaltschranks mit
einer Démpfung von 10 dB im Frequenzbereich [30; 50] MHz, ist der Ringkern nicht erforderlich.

(2)Weitere Informationen erhalten Sie bei WEG.

(3) Mindestbetriebsfrequenz von 2,5 Hz.
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4 HMI

Dieses Kapitel enthdlt die folgenden Informationen:

MMS-Tasten und ihre Funktionen.

Display-Anzeigen.

Parameterstruktur.

4.1 INTEGRIERTE TASTATUR - MMS-CFW-11

Die integrierte Tastatur kann zur Bedienung und Programmierung (Ansicht / Bearbeitung aller Parameter) des

CFW-11 Umrichters verwendet werden.

Die Navigation mit der Tastatur ist mit derjenigen von Mobiltelefonen éhnlich, und der Zugang zu den Parameter

erfolgt in numerischer Reihenfolge oder durch Gruppen (Menu).

"Softkey" links: Die Funktion wird im Text
direkt oben auf dem Display erléutert.

1. Taste driicken um zum néchsten
Parameter weiterzukommen oder zur
Erhdhung eines Parameterwertes.

2. Erhsht die Drehzahl.

3. Wahlt die vorherige Gruppe in der
Parametergruppenliste aus.

(" Steuert die Motordrehzahlrichtung.
Aktiv wenn:
P0223 = 2 oder 3 in LOC und/oder
P0226 = 2 oder 3 in REM.

(" Auswahl der Ort- (LOC) bzw.
Fernbedienung (REM).
Aktiv wenn:

L P0220 = 2 oder 3.

"Soft key" rechts: Die Funktion wird im Text
direkt oben auf dem Display erléutert.

1. Diese Taste dricken um zu dem
vorigen Parameter zu gelangen oder ein
Parameterwert zu verringern.

2. Verringert die Drehzahl.

3. Wahlt die nachste Gruppe in der
Parametergruppenliste aus.

Beschleunigt den Motor geméB einer
Beschleunigungsrampe.

Aktiv wenn:

P0224 = 0 in Ortbedienung (LOC) und/
\_oder P0227= 0 in Fernbedienung (REM).

Bremst den Motor geméf} einer Bremsrampe N
bis zum Stillstand ab.

Aktiv wenn:

P0224 = 0 in Ortbedienung (LOC) und/oder

\ P0227 = 0 in REM. )

die in PO122 definiert ist.

1. Betrieb/Stopp = Stopp.

Beschleunigt den Motor geméf einer Beschleunigungsrampe bis zu jener Drehzahl,

Die Motordrehzahl bleibt konstant, solange diese Taste gedrickt wird.
Beim Loslassen der Taste bremst der Motor geméf einer Bremsrampe bis zum Stillstand ab.
Diese Taste ist aktiv, wenn folgende Bedingungen erfillt sind:

2. Allgemeine Freigabe = Akfiv.
3. P0225 =1 in Ortbedienung (LOC) und/oder P0228 =1 in Fernbedienung (REM).

Abbildung 4.1: MMS-Tasten
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Batterie:
N
HINWEIS!
Die Batterie dient lediglich zur Pufferung der Stromversorgung fir die interne Uhr, wenn die
Stromversorgung des Umrichters unterbrochen wird. Ist die Batterie vollstéindig entladen oder ist
keine Batterie in der Tastatur vorhanden, wird eine falscheUhrzeit angezeigt. Die Alarmmeldung
L "A181 - Uhrzeit ungiltig" erscheint bei jedem Einschalten des Umrichters. )

Die erwartete Lebensdauer der Batterie betréigt etwa 10 Jahre. Wenn erforderlich, ist die Batterie durch eine

andere vom Typ CR2032 zu ersetzen.

O

Abdeckung
/

Lage der Batterieabdeckung Die Abdeckung mit dem Finger Entfernen der Abdeckung
eindriicken und gegen den
Uhrzeigersinn drehen

Die Batterie mit Hilfe eines Fernbedienung ohne Batterie Zum Einbau der Batterie diese zundchst
Schraubendrehers auf der rechten auf der linken Seite einlegen
Seite entfernen
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Die Batterie in das Batteriefach Die Abdeckung wieder aufsetzen
driicken und im Uhrzeigersinn drehen
Abbildung 4.2: Auswechseln der Batterie der Fernbedienung

HINWEIS!

Verbrauchte Batterien nicht in den Hausmll werfen, sondern

fachgerecht entsorgen.

Installierung:

Die Tastatur kann mit oder ohne angelegte Wechselspannung in den Umrichter eingebaut oder aus ihm

entfernt werden.

Die mit dem Erzeugnis mitgelieferte MMS kann auch fir die Fernsteuerung des Umrichters verwendet
werden. In diesem Fall ist ein Kabel mit D-Sub9-Anschlissen (DB-9) (Buchse und Stecker) fir eine Stift-zu-
Stift-Verdrahtung (Mausverléngerung) oder ein handelsibliches Nullmodemkabel zu verwenden. Maximale
Léinge: 10 m (33 ft). Der Gebrauch der mitgelieferten M3 x 5,8 Abstandsbolzen wird empfohlen. Empfohlenes
Drehmoment: 0,5 Nm (4,50 Ibf.in).

Wenn der Wechselrichter unter Spannung steht, wechselt das Display in den Uberwachungsmodus. Bei der
Werkseinstellung wird der Bildschirm &hnlich wie in Abbildung 4.3 Auf Seite 4-4 angezeigt. Durch die
Einstellung geeigneter Parameter kénnen andere Variablen im Uberwachungsmodus angezeigt werden, oder
der Inhalt der Parameter kann als Balkendiagramm oder gréfere Zeichen dargestellt werden, wie in Abbildung
4.3 Auf Seite 4-4 gezeigt.
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Anzeige Ortbetrieb (Loc.) /
Fernbetrieb (Rem.):

[Drehzohlrichtu ngs-

anzeige.

- REM: Fernbetrieb.
in U/min.

- LOK: Ortbetrieb.
J ene (Mofordrehzahlanzeige ]

- Start (Run)

- DC-Bremse
- STO
N

P
Status des Umrichters:

- Bereit (Ready)

- Konfig (Config)
- Selbsteinst. (Self-Tuning)
- Letzter Fehler: FXXX

- Letzter Alarm: AXXX

Yo
Uberwachung von Parameter:
- Motorgeschwindigkeit in rpm.
- Motorstromstérke in Ampére.

f Run CLOK 1888U/min | - Ausgangsfrequenz in Hz (Standard).
1288 rEw
1.8 A P0205, P0206 und P0207: Auswahl der  Parame-

=5, 8 H= ter; die im Uberwachungsmodus angezeigt werden.

P0208 bis P0212: technische Einheit fir die Drehzahl-
\onzeige.

J/

( Softkey-Funktion links.

[ Softkey-Funktion rechts. J

Uhrzeitanzeige.
Einstellen in:
PO197,P0198 und PO199.

(a) Uberwachungsbildschirm mit Fabrikeinstellungen

Yo
Uberwachung von Parameter:
- Motorgeschwindigkeit in rpm.

- Motorstromstdrke in Ampére.
- Ausgangsfrequenz in Hz (Standard).

C LOK 18880 min

P0205, P0206 und P0207: Auswahl der Parameter, die
im Uberwachungsmodus angezeigt werden.

P0208 bis P0212: Technikmasseinheit fir die
\Geschwindigkeifsanzeige.

(b) Beispiel fir einen Uberwachungsbildschirm mit Balkendiagrammen

CLOK 1288l min | Wert eines der Parameter definiert in P0205, P0206,

Fum

oder P0207 angezeigt in grésserer Schriftart.
Parameter, die nicht angezeigt werden sollen, missen
in P0205, P0206 oder P0207 mit O programmiert
werden.

1=

=T

Ment

(c) Beispiel eines Bildschirmes mit Anzeige eines Parameters grosserer Schriftart

Abbildung 4.3: (a) bis (c) - Tastatur-Uberwachungsmodi

4.2 PARAMETER STRUKTUR

Beim driicken des rechten Tasters ("MENU") im Uberwachungsbetrieb zeigt der Bildschirm die erste 4
Parametergruppen an. Ein Beispiel fir die Gliederung der Parametergruppen findet sich in Tabelle 4.1 Auf
Seite 4-5. Anzahl und Name der Gruppen kénnen je nach verwendetem Firmware verschieden sein.
Weitere Einzelheiten zu den vorhandenen Gruppen fir die verwendete Firmware-Version finden Sie in der

Programmieranleitung.
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Tabelle 4.1: Gruppen von Parameter

Ebene 0

Ebene 1

Ebene 2

Ebene 3

Uberwachung

00

ALLE PARAMETER

01

PARAMETERGRUPPEN

20

Rampen

21

Drehzahlsollwert

22

Drehzahlgrenzen

23

V/f Steuerung

24

Einst. V/f Kurve

25

VWW Steuerung

26

V/f Stromgrenz

27

V/t DC Volt. Grenzwert.

28

Dynamisches Bremsen

29

Vektorsteuerung

90

Drehzahlregler

91

Stromregler

92

Stromregler

93

|/F Regelung

94

Selbstoptimierung

95

Drehm.strom Grenzwert.

96

Zwischenkreisregler

30

HMI

31

Local Kommando

32

Remote Kommando

33

3-Kabel Kommando

34

Rechtsl./Linksl.

35

Stillstand Logik

36

Multispeed

37

Elektr. Potentiom.

38

Analogeingénge

39

Analogausgéinge

40

Digitaleingéinge

41

Digitalausgéinge

42

Umrichter-Daten

43

Motordaten

44

FlyStart/Ride-Thru

45

Schutz

46

PID-Regler

47

DC Bremse

48

Skip-Geschwindigkeit

49

Kommunikation

110

Local/Rem Konfig.

111

Status/Kommandos

112

CANopen/DeviceNet

113

Serie RS-232/485

114

Anybus

115

Profibus DP

50

SoftPLC

51

PLC

52

Trace-Funktion

02

ASSISTIERTE INBETRIEBNAHME

03

GEAND. PARAMETER

04

BASIS ANWENDUNGEN

05

SELBSTABGLEICH

06

PARAMETER BACKUP

07

I/O KONFIGURATION

38

Analogeingdnge

39

Analogausgéinge

40

Digitaleingéinge

41

Digitalausgdnge

08

FEHLER HISTORIE

09

NURLESE-PARAMETER
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Ersteinschaltung und - Inbetriebnahme

5 ERSTEINSCHALTUNG UND - INBETRIEBNAHME

Dieses Kapitel beschreibt wie:
- Prifung und Vorbereitung des Umrichters vor der Inbetriebnahme.
- Einschalten des Umrichters und Prifen des Ergebnisses.

- Konfigurieren des Umrichters fir den Betrieb im V/f-Modus basierend auf den Netzteil- und Motordaten mithilfe

der gefihrten Inbetriebnahme und der Gruppe "Basis Anwendungen”.

HINWEIS! )
Fur die Verwendung des Umrichters in den Betriebsarten VWW oder Vektorregelung sowie fir andere

L verfigbare Funktionen siehe die Programmieranleitung des CFW-11. )

4 N
ACHTUNG!

& Die Firmware-Version V5.00 oder héher DARF NICHT bei Umrichtern mit Steuerplatinen-Version

unter "D" verwendet werden.
Eine Firmware-Version unter V5.00 DARF NICHT bei Umrichtern mit Steuerplatinen-Version "D" oder

L héher verwendet werden. )

5.1 START-UP-VORBEREITUNG
Der Umrichter muss bereits geméf den Empfehlungen in Kapitel 3 INSTALLATION UND ANSCHLUSS Auf Seite

3-1 installiert worden sein. Folgende Empfehlungen sind andwendbar auch wenn der Anwendungsentwurf

von den vorgeschlagenen Steueranschlissen verschieden ist.

GEFAHR!
Die Hauptstromversorgung muss immer vor der Durchfihrung irgendwelches Anschlusses am

Umrichter abgeschaltet werden.

1. Prifen ob Strom, Erdung und Steueranschlisse korrekt und sicher angezogen sind.

2. Entfernen Sie aus dem Inneren des Umrichters oder des Schaltschranks alle Materialien, die bei den

Installationsarbeiten zurickgeblieben sind.

3. Uberprifen Sie die Motoranschlissse und ob die Spannung und der Strom innerhalb der Nennwerte des

Umrichters liegen.
4. Koppeln Sie den Motor von seiner mechanischen Last ab:
Wenn der Motor nicht ausgekuppelt werden kann, stellen Sie sicher, dass die Drehzahlrichtung (vorwdirts

oder rickwérts) nicht zu Verletzungen von Personen und/oder Schédden an der Ausriistung fihren kann.

5. Schlieffen Sie die Abdeckungen des Umrichters oder Schaltschranks.
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6. Messen Sie die Versorgungsspannung und Uberprifen Sie, ob sie innerhalb des zuléssigen Bereichs liegt,

wie in Kapitel 8 TECHNISCHE DATEN Auf Seite 8-1 beschrieben.

7. Strom in den Eingang geben:

Den Eingangs-Trennschalter schliessen.

8. Das Ergebnis der Erstinbetriebnahme prifen:

Die Tastatur sollte den Standard-Uberwachungsmodus anzeigen (Abbildung 4.3 Auf Seite 4-4), und die

Status-LED sollte konstant griin leuchten.

5.2 INBETRIEBNAHME

Der Vorgang der Inbetriebnahme des V/f wird in drei einfachen Schritten beschrieben unter Verwendung der

Gefihrten Inbetriebnahme-Routine und die Gruppe Grundanwendungen.

Schritte:

1. Losung fir Parameterénderung setzen.

2. Fihren Sie die Routine fir den gefihrten Hochlauf ("Oriented Start-up") aus.

3. Stellen Sie die Parametergruppe der Basis- anwendung ein.

5.2.1 PO00O Passwort-Einstellung

5.2 | CFW-11

Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige
1 - Uberwachungsbetrieb (Readu  cLOK BU/min)
- Auf "Men(" tippen B remw
(rechte Taste) 5.8 &
H.8 H=
15145 Meni
2 - Die Gruppe "00 ALLE (Ready  CLOK @ L-/min

PARAMETER" ist bereits
ausgewdhlt
- Auf "Auswahl" tippen

B8 ALLE PARAMETER

21 PARAMETERGRUFPFEMN

gz ASSISTIERTE IMBE—
TR IEEMAHME

. PARA
Zurick [15:45 [Auswahl

3 - Der Parameter "Zugriff auf Ready  CLOK B8Usmin
Parameter PO00O0: 0" ist bereits =
ausgewdhlt
- Auf "Auswahl" tippen ErEREn B8 Ui

| Surick [15:45  [Auswahl
4 - Zum Einstellen des Passworts Ready  CLOK @U/min
driicken, bis die Zahl 5 mony ey (oo oo
~ - 1
auf dém Display angezeigt wird .
Parameterzuogr if+
(| Eurock [15:45  [Speichern
5 - Wenn die Zahl 5 angezeigt (Readu  CLOK B Usmin

wird, auf "Speichern" driicken

FEEEE
Parameterzuar if+

| Zurdck | 15:45  |Seeichert
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Schritt Aktion/Ergebnis

6 - Bei korrekter Einstellung

muss "Zugriff auf Parameter
P0000": 5" angezeigt werden
- Auf "Zurick" tippen (linker
Softkey)

Bildschirmanzeige

Feady CLOK BLlsmin

Ff

= i =
Drehzahlsol lusrt
FEEE1: 28 LLmin

15:45

| Surick FLiswah 1

7 - Auf "Zurick" tippen (Reacu  cLOK B Usmin)

21 PARAME TERGRUPFEM

gz ASSISTIERTE IMBE-
TR IEEMAHME

82 GEAMD. PARAMETER

| Zurock | 15:45 [Auswah]]

8 - Bildschirm geht zurick in den (Readu  cLOK B Us/min)
Uberwachungsbetrieb B e
H.8 A
H.8 H=

| 15:45 [ Mero

Abbildung 5.1: Schritte zur Anderung der Parametrierung Uber PO000

5.2.2 Assistierte Inbetriebnahme

Die Parametergruppe "Gefihrter Hochlauf' ('Oriented Start-Up") erleichtert das Einstellen des Umrichters. Der

Parameter PO317 dieser Gruppe erméglicht die Eingabe der Routine des "Gefthrten Hochlaufs" ('Oriented
Start-up).

Die "Oriented Start-Up"-Routine stellt die wichtigsten Parameter auf der MMS in einer logischen Reihenfolge

dar, so dass ihre Einstellung, je nach Betriebsbedingungen, den Umrichter fir den Betrieb mit der verwendeten
Leitung und dem Motor vorbereitet.

Um eine "Gefihrter Hochlauf'-Routine ('Oriented Start-Up"-Routine) aufzurufen, folgen Sie derin Abbildung 5.2
Auf Seite 5-5 dargestellten Sequenz, indem Sie zuerst P0317 = 1 éndern und dann die anderen Parameter
so einstellen, wie sie auf der MMS angezeigt werden.

Das Einstellen der Parameter in der Routine "Gefihrter Start-up" |8st die automatische Inhaltsveréinderung der

anderen Parameter bzw. internen Umrichtervariablen aus.

Wahrend der "Gefihrter Hochlauf'-Routine ("Oriented Start-Up"-Routine) wird die Meldung "Konfig" in der
oberen linken Ecke des MMS- Displays angezeigt.

Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige
1 - Uberwachungsbetrieb (Reacdy  CLOK 8 Usmin) 2 |- Die Gruppe "00 ALLE (Ready  CLOK @ L-smin)
- Auf "Men(" tippen B e PARAMETER" ist bereits 68 ALLE PARAME TER
- g 81 PARAME TERGRUFFEM
(rechte Taste) B.8 & ausgewdhlt oo ASSISTIERTE INBE-
H.B H= A"\t TR IEENAHME
~ £ EEAHID. FARFAM

L 13 :42 Mens | | Zurick [12:458 Fuswahl
3 Die Gruppe "01 (Ready CLOK BUsmin) 4 |- Die Gruppe "02 (Ready CLOK BUsmin)

PARAMETER- GRUPPEN"
ist
ausgewdhlt

S

B8 ALLE PARRAMETER
Bl FPrRAME TERGRUFFER

gz ASSISTIERTE INBE-
TR IEEMAHME
83 GEAMD. PARAMETER

| Surock | 15:45 huswahl )

GEFUHRTER HOCHLAUF"
wird dann ausgewdhlt
- Auf "Auswahl" tippen

88 ALLE PARAMETER
81 FPARAME TERGRLUFPFEN
5z ASSISTIERTE IMEBE-
= TR [ERNEUME

L 52 GEAMD. PARAMETER -
| Zurick | 12:458 fusuwahl

- Der Parameter
"GefUhrter Hochlauf
P0317: Nein" ist bereits
ausgewdhlt

- Auf "Auswahl" tippen

(Ready CLOK BUsmin)

| Surdck | 15:45 Fuswahl )

- Der Inhalt von "PO317 =
[000] Nein" wird angezeigt

(Ready CLOK B Usmin

FEELT

fAizzistierte Inke-

| Surock | 13 :48

Speichen
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Schritt

Aktion/Ergebnis

Bildschirmanzeige

Schritt

Aktion/Ergebnis

Bildschirmanzeige

7

- Der Inhalt des Parameters
wird gedndert in "PO317 =
[001] Ja"

- Auf "Speichern" tippen

(Ready  cLOK @U-smin)

FEzly

fAissistierte Inkbe-

8

- In diesem Moment wird
die "Gefihrter Hochlauf'-
Routine ("Oriented Start-up-
Routine") gestartet und der
"Konfig"-Status wird in der

(Confia CLOK BUsmin

Steusrunazart
FEZEZ: VoF 68 HZ

Zuriock |12:42 Beeichern oberen linken Ecke der MMS | Feset | 153:48 [Auswahl
angezeigt
- Das Parameter "Sprache
P0201: Deutsch" ist schon
gewdhlt
- Andern Sie ggf. die Sprache,
indem Sie auf "Auswahl",
weiter % oderv\
zur Sprachauswahl und dann
auf "Speichern" tippen
9 |- Andern Sie ggf. den Wert | (Canfia  cLOK @ Urmin) 10 |- Ggf. ;en Wert von P0296 (Config CcLOK 8Usmin
von P0202 entsprechend e ——— an die Nennnetzspannung e ——
dem Steuerungstyp. Dazu FE281: English anpassen IFEFEEE WA Ele) HE
auf "Auswahl" tippen s ErRE Dazu auf "Auswahl" tippen ) '
- Die hier aufgefihrten Diese Anderung beeinflusst
Einstellungen sind nur (Reset | 15:48 |Ausuahl PO151, PO153, PO185,
gultig for P0321, P0322, P0323 und
P0202=0 (V/f 60 Hz) PO400
oder P0202=1 (V/f 50 v\
Hz) Fir weitere Optionen ~
(Anpassbare V/f, VWW bzw.
Vektor-Betriebsarten), siehe
Programmieranleitung
N
11 |- Ggf. den Wert Confia CLOK @Lmin 12 | Ggf. den Wert von P0398 Config CLOK 8Usmin
von P0298 an die Memnspannung des Netzes an den Anuwendun
Umrichteranwendung FIEIZSE 6 SaiE) = aiaiE) Motorleistungsfaktor R S Rkl
anpassen F anpassen HeErhe
Dazu auf "Auswahl" Dazu auf "Auswahl" tippen Pusuan1]
tippen Diese Anderung wirkt s?ca (Resst | 13:48 JAusuanl
Diese Anderung beeinflusst auf den Stromwert und
PO156, PO157, PO158, die Aktivierungszeit der
P0401, P0O404 und Motoriberlastfunktion aus
P0410 (lefzteren nur, “
wenn P0202 =0, 1, ~
oder 2 — V/f-Regelung).
Zeit und Aktivierungsstufe
des Uberlastungsschutzes
werden auch beeinflusst
13 |- Gdf. gen Wert von P0400 | (Eanfia clLok & UOsmin 14 |- Ggf. den Wert von P0401 Confia CLOK 8Usmin
an die Motornennspannung Motor Uber last+alitor an die Mot or—Mermseannung
anpassen. Dazu PEz95: 1.15 Motornennspannung IFERIEEE Rt
auf "Auswahl" tippen. anpassen
Diese Anderung passt die Dazu "Auswahl" antippen. =
Ausgongssponr?u?wg um Diese Anderung wirdp|50156, (Reset | 13:48 JAusuanl
einen Faktor PO157, PO158, und PO410
x = P0400/P0296 an. beeinflussen
! )
15 |- Ggf. P0402 an die (Confia CLOK @ min) 16 |- Ggf. P0403 an die (Confia CLOK @ lsmin
Motor-Nenndrehzahl Mot ar—fermstron le istung Motornennfrequenz Mot or—Menndrehzah 1

anpassen. Dazu "Auswahl"
antippen. Diese Anderung
beeinfluss PO122 bis
PO131, PO133, PO134,
PO135, P0182, P0208,
P0288, und P0289

v

FE46E1

13,5 A

| Reset | 132:42 [Ausuahl)

anpassen. Dazu "Auswah!"
antippen. Diese Anderung
beeinflusst P0402

N

FER482: 17568 L min

lennfreguens
: B8 H=

| Fesst 12:42 |FAusuahl
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Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige
17 |- Ggf. den Wert von P0404 | (Carfia CLOK @ Lrmin) 18 |- Dieses Parameter wird (Confia CLOK @ Usmin)

an die Motornennleistung Mot or—Nennfreduenz nur sichtbar sein falls Motor—Nennleistuna
anpassen PE4E3: 68 H= die Gebertafel ENC1 im
Dazu auf "Auswahl" flzrear= Umrichter eingebaut ist '
tippen = - Falls ein Geber an den .
Diese Anderung beeinflusst | - Reset | 13:48 fusuahl ) Motor angeschlossen ist, (Reset | 13:48 |Ausuanl)
PO410 P0O405 nach der Anzahl der

oy

Geberpulse einstellen. Dazu
auf "Auswahl" tippen

bt

- Ggf. P0406 an die 20

(Confia cLOK @Urmin) - Nach einigen Sekunden (Ready  CLOK @ U-min)
Motorliftung anpassen T p—— kehrt der Schirm zum 8 remwn
Dazu auf PadEs: 1824 e Uberwachungsbetrieb zurick 5.8 8
"Auswahl"tippen. - H.8 H=

Inbetriebnahmeroutine
auf "Reset" (linker Softkey)
oder

Abbildung 5.2: Assistierte Inbetriebnahme

5.2.3 Parametrierungen der Basisanwendung

Nach der Durchfihrung der assistierten Inbetriebnahmeroutine und der sachgeméfen Einstellung der Parameter
ist der Umrichter fir den V/f-Betrieb bereit.

Der Umrichter verfigt Uber eine Vielzahl anderer Parameter die seine Anpassung an die verschiedensten
Anwendungen erméglichen. In diesem Handbuch sind einige grundlegende Parameter beschrieben, die in den
meisten Fallen gesetzt werden missen. Die Gruppe "Basis Anwendungen" soll diese Aufgabe vereinfachen. Eine
Zusammenfassung der Parameter dieser Gruppe sind in Tabelle 5.1 Auf Seite 5-6 dargestellt. Eine Gruppe
von Nurlese-Parametern zeigt die Werte der wichtigsten Umrichter-Variablen an, wie zum Beispiel Spannung
und Strom. Die wichtigsten Parameter dieser Gruppe sind in Tabelle 5.2 Auf Seite 5-8 dargestellt. Weitere

Informationen zu diesem Thema sind in der Programmieranleitung des CFW-11 enthalten.

Befolgen Sie die Schritte zur Parametrierung der Parametergruppe "Basisanwendung", die in Abbildung 5.3 Auf
Seite 5-6 erléutert sind.

Nach dem Einstellen dieser Parameter ist der Vorgang zur Inbetriebnahme in der V/f-Betriebsart abgeschlossen.

Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige
1 - Uberwachungsbetrieb (Reacy  CLOK & Usmin) 2 - Gruppe "00 ALLE Feady CLOK B Usmin)
- Auf "Men(" tippen B e PARAMETER" ist dann 55 ALLE PARAME TER:
4 @1 PARAME TERGRUFFPEN
(rechte Taste) B.8 ® ausgewdhlt o ASSISTIERTE INBE-
5.8 Hz TRIEEMAHME
~ . PARFAM
L 15:45 Menid | Zurtck | 15:4% Auswahl )
3 |- Gruppe "01 PARAMETER- | (Ready  CLOR & Uemin 4 |- Gruppe "02 GEFUHRTER | (Fesda  cLoK &0 min
GRUPPEN" ist dann 88 ALLE PARAMETER HOCHLAUF" ist dann 88 ALLE PARAME TER
51 PARAME TERGRLFFERN ausgewdhlt @1 FARAME TERGRUFPEN
ausgewdhlt N e ASSISTIERTE INBE- oo ASSISTIERTE IMBE-
TR IEEMAHME - = ELAHME
AMD. PARAM N, 83 GEAMD. PARAMETER
| Surick | 15:45 [Auswahl) | Surdck | 15:45 F!uswahl )
5 |- Gruppe "03 GEANDERTE | (Feada  CLOK & U-min) 6 |- Gruppen "04 BASIS (Ready  CcLOK @Usmin)
PARAMETER" ist ausgewdhlt | | 88 ALLE PARAMETER ANWENDUNGEN" ist B1 PARAME TERGRUFPFEN
&1 PARAME TERGRUPFEN gewdhlt gz ASSISTIERTE IMBE-
N gz ASSISTIERTE IMBE- Y - TR IEEMNAHME
ELEENAHN - Auf "Auswahl" tippen @32 GEAND. PARAMETER
52 GEAND . PARAME TER
(Eurock | 15:4F [Auswakhl
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Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige
7 |- Parameter "Hochlaufzeit | (Readu  cLOK @ Urmin) 8 |- Auf"Zurick" tippen Reacdy  CLOK @ L-min)
P0O100: 20,0s PO100: = @1 PARAME TERGRUPPEM
20,0 s" wurde aschon er EESUSTIERE WREES
gewdhlt RO B2 CEAND. PARAMETER
~Gaf. PO100 entsprechend | Lo rats =8.82 B4 BAS 15 ANHENDUNGEN
gt . P Zurock [ 1%:45 huswahl Zurocl:
der gewiinschten . J
Hochlaufzeit einstellen.
Dazu auf "Auswahl" tippen
- In gleicher Weise
verfahren, bis alle
Parameter der Gruppe "04
BASIS-
ANWENDUNGEN"
eingestellt sind.
Anschliefiend die "Return'-
Taste driicken (linker
Softkey)
9 |- Die Anzeige kehrt in den Ready  CLOK 8Usmin
Uberwachungsmodus 8 rem
zurick und der Umrichter ist B.E8 8
betriebsbereit .8 He
| 15:45 | [§(=301V)
Abbildung 5.3: Einstellen der Parameter der Basisanwendungsgruppe
Tabelle 5.1: Parameter in der Gruppe "Basis Anwendungen"
. Einstellbarer Faktor Benutzer
e NI Ezziiivig Bereich Einstellung | Einstellung
PO100 |Hochlauf - Definiert die Zeit fur die lineare Beschleunigung von O bis zur | 0,0 bis 999,0 s 20,0s
Zeit maximalen Drehzahl (PO134)
- Bei Einstellung auf 0,0 s gibt es keine Beschleunigungsrampe
PO101 |Brems - Definiert die Zeit fir das lineare Abbremsen von der| 0,0 bis 999,0 s 20,0s
Zeit maximalen Drehzahl (PO134) bis O
- Bei Einstellung auf 0,0 s gibt es keine Bremsrampe
P0133 | Mindestwert - Sie definieren die Mindest- und Héchstwerte der | 0 bis 18000 U/ | 90 U/min
Drehzahl Drehzahlreferenz, wenn der Antrieb freigegeben ist min (60 Hz Motor)
- Diese Werte sind fir irgendeine Referenzquelle giltig 75 U/min
(50 Hz Motor)
Sollwert
PO134
P0134 | Hochstwert P0133 1800 U/min
Drehzahl (Motor 60 Hz)
_ 1500 U/min
0 Alx Signal (Motor 50 Hz)
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PO135 | Max. Ausgangs - Er verhindert das Abwirgen des Motors bei| 0.2xI - bis | 1,5xI
strom (V/f Drehmomentiberlastung wéhrend der Beschleunigung oder x| o
Steuerungsmodus | dem Abbremsen
Strom- - Fabrikeinstellung steht auf "Halterampe": wenn der Motorstrom
begrenzung den eingestellten Wert auf PO135 wéhrend der Beschleunigung

oder Abbremsung Uberschreitet, wird die Motordrehzahl nicht
mehr erhéht (Beschleunigung) oder verringert (Abbremsung).
Wenn der Motorstrom einen Wert unter den in P0135
programmierten erreicht, wird die Motordrehzahl wieder erhdht
oder verringert
- Andere Optionen fir Strombegrenzung sind verfigbar. Siehe
CFW-11-Programmieranleitung
Motorstrom Motorstrom
PO135 . PO135 .
Zeit Zeit
Drehzahl
Drehzahl L
Arems- rampe (PO]O]’T" S

Rampe ly /— \
beschleuni- P
gung (PO100]

Wéhrend der Zeit Wahrend der Zeit

Beschleunigung Verzégerung

P0136 | Manuelle - Sie arbeitet bei niedrigen Drehzahlen und veréndert die Kurve 0 bis 9 1
Drehmoment- Ausgangsspannung x Frequenz, um das Drehmoment konstant
erhdhung zu halten

- Sie kompensiert den Spannungsabfall am Statorwiderstand
des Motors. Diese Funktion ist in niedrigen Drehzahlen aktiv
und erhéht die Ausgangsspannung des Umrichters damit das
Drehmoment im V/f-Betrieb konstant gehalten wird

- Die Optimaleinstellung ist der kleinste Wert von PO136 der
das zufriedenstellende Starten des Motors erméglicht. Ein zu
hoher Wert erhéht den Motorstrom bei niedrigen Drehzahlen
betréchtlich und kann zu einem Fehler (FO48, FO51, FO71,
FO72, FO78 oder F183) oder Alarm (A046, A047, AO50 oder
A110) fohren

Ausgangsspan-
Nennwert |-"19

P0136 = 9
1/2
Nennwert PO136 =

~
0 Drehzahl
Nnom/2  Nnom
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Tabelle 5.2: Wichtigste schreibgeschUtzte Parameter

5.8 | CFW-11

Parameter Beschreibung Einstellbarer Bereich Parameter Beschreibung Einstellbarer Bereich
PO001 | Drehzahlsollwert 0 bis 18000 U/min P0O050 Letzter Fehler 0 bis 999
P0002 | Motordrehzahl 0 bis 18000 U/min PO051 Letzter Fehler Tag/Monat 00/00 bis 31/12
PO003 | Motorstrom 0,0 bis 4500,0 A P0052 Letzter Fehler Jahr 00 bis 99
PO004 | Zwischenkreisspannung 0 bis 2000 V P0O053 Letzter Fehler Zeit 00:00 bis 23:59

(Ud) PO054 | Zweiter Fehler 0 bis 999

PO005 | Motorfrequenz 0,0 bis 1020,0 Hz PO055 | Zweiter Fehl. Tag/Monat | 00/00 bis 31/12
P0006 | Umrichterstatus 0= B_e"e” P0056 | Zweiter Fehler Jahr 00 bis 99

; z B:Tersponnung PO057 | Zweiter Fehler Zeit 00:00 bis 23:59

3 = Fehler PO058 | Dritter Fehler 0 bis 999

4 = Selbstabgleich PO059 | Dritter Fehler Tag/Monat 00/00 bis 31/12

5 = Konfiguration PO060 | Dritter Fehler Jahr 00 bis 99

6 = Gleichstrom-Bremse PO061 | Dritter Fehler Zeit 00:00 bis 23:59

7 =510 P0O062 | Vierter Fehler 0 bis 999
PO007 | Motorspannung O bis 2000 V PO063 | Vierter Fhl. Tag/Monat 00/00 bis 31/12
PO009 | Motordrehmoment -1000,0 bis 1000,0 % PO064 | Vierter Fehler Jahr 00 bis 99
POOT0 | Ausgangsleistung 0,0 bis 6553,5 kW PO065 | Vierter Fehler Zeit 00:00 bis 23:59
PO012 | DI8 bis DI1 Status 0000h bis 00FFh P0066 Fonfter Fehler 0 bis 999
PO0T3 | DOS bis DOT Status 0000 bis 001FL PO067 | Funfter Fehler Tag/Monat | 00/00 bis 31/12
POOT8 | All Wert -100,00 bis 100,00 % P0068 Funfter Fehler Jahr 00 bis 99
PO0T9 | AI2 Wert -100,00 bis 100,00 % P0069 | Funfer Fehler Zeit 00:00 bis 23:59
P0020 | AI3 Wert -100,00 bis 100,00 % PO070 | Sechster Fehler 0 bis 999
P0021 | Al4 Wert -100,00 bis 100,00 % PO071 | Sechster Fehler Tag/Monat | 00/00 bis 31/12
P0023 | Software-Version 0,00 bis 655,35 P0072 Sechster Fehler Jahr 00 bis 99
PO027 | Zubehor-Konfig. | Hexadezimal-Code PO073 | Sechster Fehler Zeit 00:00 bis 23:59
P0028 | Zubehtr-Konfig. 2 CZJEZSILZ:Sedn;f;;TITeSiehe PO074 | Siebter Fehler 0 bis 999

Kapitel 7 OPTIONALE PO075 |Siebter Fehl. Tag/Monat 00/00 bis 31/12

AUSRUSTUNGEN UND P0076 Siebter Fehler Jahr 00 bis 99

ZUBEHOR Auf Seite 7-1 PO077 |Siebter Fehler Zeit 00:00 bis 23:59
P0029 | Leistung Hardware Konfig. | Hexadezimalcode geméf3 PO078 | Achter Fehler 0 bis 999

den verfigbaren Modellen PO079 | Achter Fehl. Tag/Monat | 00/00 bis 31/12

und optionalem Kit. Siehe

die vollstandige Liste PO080 |Achter Fehler Jahr 00 bis 99

der Codes im Software- P0O081 Achter Fehler Zeit 00:00 bis 23:59

Handbuch PO082 | Neunter Fehler 0 bis 999
P0O030 | IGBTs Temperatur U -20,0 bis 150,0 °C P0083 | Neunter Fehler Tag/Monat | 00/00 bis 31/12
PO031 |IGBTs Temperatur V -20,0 bis 150,0 °C P0O084 Neunter Fehler Jahr 00 bis 99
P0032 | IGBTs Temperatur W -20,0 bis 150,0 °C PO085 | Neunter Fehler Zeit 00:00 bis 23:59
P0033 | Temperatur des -20,0 bis 150,0 °C P0086 | Zehnter Fehler 0 bis 999

Gleichrichters PO087 | Zehnter Fehler Tag/Monat | 00/00 bis 31/12

P0034 | Innere Lufttemp. -20,0 bis 150,0 °C P0088 | Zehnter Fehler Jahr 00 bis 99
P0036 | Lifterdrehzahl 0bis 15000 U/min PO089 | Zehnter Fehler Zeit 00:00 bis 23:59
PO037__ | Motor Uberlastungszustand | O bis 100 % PO090 | Strom bei Letztem Fehler | 0,0 bis 4000,0 A
PO038 | Geberdrehzahl 0 bis 65535 U/min PO091 Zwischenkreis bei letztem 0 bis 2000 V
P0040 | PID Prozessvariable 0,0 bis 100,0 % Fehler
P0041 | PID Sollwert 0,0 bis 100,0 % PO092 | Drehzahl bei letztem Fehler | O bis 18000 U/min
P0042 | Zeit in Betrieb 0 bis 65535 h P0O093 |Referenz Letzter Fehler 0 bis 18000 U/min
P0043 | Zeit Aktiviert 0.0 bis 6553.5 h P0094 | Frequenz Letzter Fehler 0,0 bis 300,0 Hz
P0044 | kWh Ausgangs-Energie 0 bis 65535 kWh P0095 | Motorspann. Letzter Fehler |0 bis 2000 V
P0045 | Loufzeit Lifter 0 bis 65535 h P0096 |Dlix Zustand Letzter Fehler | 0000h bis OOFFh
P0048 | Aktueller Alarm 0 bis 999 P0097 | DOx Zustand letzter Fehler | 0000h bis 001Fh
P0049 | Aktueller Fehler 0 bis 999
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5.3 EINSTELLEN DES DATUMS UND ZEIT

Schritt Aktion/Ergebnis Bildschirmanzeige
1 | - Uberwachungsbetrieb (Ready  CLOK B U/min)
- Auf "Men(" tippen B e
(rechte Taste) 5.8 &
B.8 H=
L 1c:18 Mend )
2 |- Die Gruppe "00 ALLE PARAMETER" ist | (Reachy CLOK BUsmin)
bereits ausgewdh!t EEL~ 55 ALLE PARAME TER
o 81 PARAME TERGRUFFEM
az ASSISTIERTE IMBE—
TR IEEMAHME
. PARAM
Zurtck | 18:18 |Auswahl)
3 |- Gruppe "01 PARAMETER- GRUPPEN" | (Readu  CLOK & Urmin
ist ausgewdhlt 88 ALLE PARAME TER
) " - PARAME TERGRUFFEN
Aut "Auswahl" tippen oz ASSISTIERTE INBE-
TR IEEMAHFE
B2 GEAMD. FARAMETER
Zurtck | 16:18 |Auswahl)
4 | - Eine neue Gruppenliste wird angezeigt Ready CLOK @ U-/min)
und Gruppe "20 Rampen" ist =
ausgewdhlt Iy
v\ 22 Drehzahlarenzen
- Tippen Sie auf \_y bis Sie 23 WoF Steusruna
die Gruppe "30 MMS" erreichen Zurock | 16:18 [Auswahl
5 |- Gruppe "30 Fernbedienung" ist Readd CLOK B U min)
gewdhlt WAF OC Volt. Gren—
_Auf"A hi" #i n Zwert,
ut “Auswahl” Tippe 28 Dunamisches Bremsen
29 Velktorsteusrun:
Zurtck | 18:18 |Auswahl)
6 | - Parameter "Tag P0O194" ist schon
gewdhlt
- Falls n.éﬁg, PO194 gemdf des aktuellen | Eecor——eTer Bomim)
Tages einstellen. Dazu auf "Auswahl"
tippen und dann, und oder
q\r{ um den PO194-Wert zu éndern .
- GleicKerweise vorgehen zur Einstellung :
Zurocl | 1518 Eusuahl
der Parameter "Monat P0195" auf
"Sekunden P0O199"
7 | - Nach der Beendigung der Einstellung Readd CLOK B U min)
von PO199, wird die Echtzeituhr Miruten
aktualisiert PE1SE: 11
- Aut "Zuriick" tippen .y
(linker Softkey) - ‘
Zurocl: 15:11 |Auswahl)
8 |- Auf"Zuriick" tippen Feadg  CLOK 8 U min
27 MoF DC Volt. Gren—
zuert.,
228 Dunamisches Brem—
=2n
29 Melktorsteusrung
9 |- Auf"Zuriick" tippen Ready  CLOK @Usmin
B8 ALLE PARAMETER
51 PARAME TERGRUFFEN
Gz ASSISTIERTE IMBE—
TR IEEMAHME
. PARAM
Zurdck | 18:11l [Auswahl
10 | - Bildschirm geht auf Ready  CLOK @ U-min)
Uberwachungsbetrieb zurick 8 rewn
B.8 A
B.8 H=
alisigatal Memd

Abbildung 5.4: Einstellen des Datums und der Zeit
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5.4 SPERREN VON PARAMETER-VERANDERUNG

Zum vermeiden ungenehmigter oder ungewollter Parameterverénderung muss Parameter POO0OO auf einen
Wert der verschieden von 5 ist eingestellt werden. Die gleiche Verfahren befolgen Punkt 5.2.1 POO0O Passwort-
Einstellung Auf Seite 5-2.

5.5 ANSCHLUSS EINES PC

HINWEISE!

- Stets ein standardméifliges, geschirmtes USB-Kabel fir den Host/das Geréit verwenden. Ungeschirmte
Kabel kénnen Kommunikations- fehler verursachen.
- Empfohlene Kabel: Samtec:
USBC-AM-MB-B-B-S-1 (1 Meter).
USBC-AM-MB-B-B-S-2 (2 Meter).
USBC-AM-MB-B-B-S-3 (3 Meter).
- Der USB-Anschluss ist von der Netzspannung und von anderen Hochspannungen im Inneren des
Umrichters galvanisch isoliert. Gegen die Schutzerde (PE) ist der USB-Anschluss jedoch nicht isoliert.
Verwenden Sie fir den USB-Anschluss einen isolierten Laptop oder einen Arbeitsplatzrechner, der an

dieselbe Schutzerde (PE) des Umrichters angeschlossen ist.

Die SuperDrive G2-Software installieren, um die Motordrehzahl zu steuern und die Umrichterparameter ber

einen PC anzuzeigen oder zu bearbeiten.
Grundvorgénge zur Datenibertragung vom PC auf den Umrichter:
1. SuperDrive G2 Software im PC installieren.
2. Den PC mit Hilfe eines USB-Kabels an den Umrichter anschliefien.
3. SuperDrive G2 starten.
4. "Open" wéhlen, die im PC gespeicherten Dateien werden angezeigt.
5. Datei wahlen.
6. Befehl "Parameter auf Drive schreiben" verwenden.
- Alle Parameter werden nun auf den Umrichter Ubertragen.

Weitere Informationen zur SuperDrive G2-Software finden Sie in dem zugehérigen SuperDrive-Handbuch.
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5.6 FLASH SPEICHERMODUL
Die Lage des Moduls wird in Abbildung 2.4 Auf Seite 2-10 gezeigt.
Funktionen:
- Speichern einer Kopie der Umrichterparameter.
- Ubertragung der Parameter im FLASH-Speicher auf den Umrichter.
- Ubertragung der Firmware im FLASH-Speicher auf den Umrichter.
- Das mit SoftPLC erstellte Programm speichern.

Jedes mal beim Einschalten des Umrichters wird dieses Programm auf den RAM-Speicher auf der Steuertafel
des Umrichters Ubertragen und ausgefihrt.

Nahere Informationen dazu finden Sie in der CFW-11 Programmieranleitung sowie in der SoftPLC-

Betriebsanleitung.

ACHTUNG!
Vor dem Ein- oder Ausbau des FLASH-Speichermoduls die Spannungsversorgung des Umrichters

unterbrechen und die vollsténdige Entladung der Kondensatoren abwarten.
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6 FEHLERSUCHE UND INSTANDHALTUNG

In diesem Kapitel:
- Eine Liste aller Fehler und Alarme, die auftreten kénnen.
- Die maglichen Ursachen fir jeden Fehler und Alarm.

- Eine Liste mit den haufigsten Problemen und

Fehlerbehebungsmafinahmen.

- Anweisungen fir regelméBige Inspektionen und vorbeugende Wartung des Gerdts.
6.1 FUNKTIONSWEISE VON FEHLERN UND ALARMEN

Wenn ein Fehler gemeldet wird (FXXX):

=

Die PWM-Impulse werden blockiert.

=

Auf der Fernbedienung werden Fehlercode und Fehlerbeschreibung angezeigt.

=

Das "ZUSTAND"-LED beginnt rot zu blinken.

=

Das auf "OHNE FEHLER" gesetzte Ausgangsrelais dffnet.

=

Einige Daten werden im EEPROM-Speicher des Steuerkreises gespeichert:
- Fernbedienungs- und EP-Drehzahlsollwerte, falls die Funktion "Sollwertbackup" in PO120 aktiviert ist.

- Der aufgetretene "FEHLER"- oder Alarm-Potentiometer-Code (verschiebt die neun vorherigen Fehler und

Alarme).
- Zustand des Motor-Uberlastungsfunktionsintegrators.
- Zustand des Bedienungsstundenzéhlers (P0043) und den Betriebsstundenzdhler (P0042).

Damit der Umrichter nach dem Auftreten eines Fehlers sofort wieder in den Normalbetrieb Gbergeht, muss er

zuriickgesetzt werden. Der Reset kann wie folgt durchgefihrt werden:

=

Entfernen der Stromversorgung und Neueinschaltung (Einschaltungs-Ricksetzen).

=

Dricken der MMS-@TosTe (manueller Reset).

Uber die "Reset"-Taste.

=

=

Automatisch durch Einstellen von PO340 (Autoreset).

=

Uber einen digitalen Eingang: DIx = 20 (P0263 bis P0270).
CFW-11 | 6-1
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Bei einer Alarmmeldung (AXXX):

Auf der Fernbedienung werden Alarmcode und Alarmbeschreibung angezeigt.

Die "STATUS" LED wird gelb.

Die PWM-Impulse werden nicht blockiert (der Umrichter bleibt in Betrieb).

6.2 FEHLER, ALARME, UND MOGLICHE URSACHEN

Tabelle 6.1: Fehler, Alarme und Mégliche Ursachen

Fehler/Alarm

Beschreibung

Mégliche Ursachen

FO06 Zu hohe Netzspannungsasymmetrie oder fehlende Fehlende Phase an der Eingangsstromversorgung des
Unsymmetrie oder Phase an der Eingangsstromversorgung. Umrichters.
Eingangs-Phasenverlust Hinweis: Unausgeglichenheit der Eingangsspannung > 5 %.
- Dieser Fehler kann nicht auftreten, wenn der Motor Fehler des Vorladeschaltkreises.
lastfrei oder bei geringer Last arbeitet.
- Fehlerverzégerung ist in Parameter PO357
eingestellt.
P0357 = 0 deaktiviert den Fehler.
F021 Am DC-Bus ist eine Unterspannung aufgetreten. Die Eingangsspannung ist zu niedrig und die DC-Bus-
DC-Bus Unterspannung Spannung ist unter den zul@ssigen Mindestwert gesunken
(den Wert in Parameter PO004 Gberwachen):
Ud < 385V - for Versorgungsspannung 380 V (P0296
=1).
Ud < 405V - for Versorgungsspannung 400-415 V
(P0296 = 2).
Ud < 446V - for Versorgungsspannung 440-460 V
(P0296 = 3).
Ud < 487 V - for Versorgungsspannung 480 V (P0296
= 4).
Phasenverlust an der Eingangsstromversorgung.
Ausfall der Vorladungsschaltung.
Parameter P0296 wurde auf einen Wert oberhalb der
Nenn-Netzspannung gesetzt.
F022 Am DC-Bus ist eine Uberspannung aufgetreten. Die Eingangsspannung ist zu hoch und die DC-Bus-
DC-Bus Uberspannung Spannung hat den zuléssigen Héchstwert Gberschritten:
Ud > 800 V - fir Modelle von 380 bis 480 V (P0296 =
1,2, 3 oder 4).
Schwungkraft der angetriebenen Last zu hoch oder
Abbremszeit zu kurz.
Parameter PO151 oder PO153 oder PO185 zu hoch
eingestellt.
F030 Leistungsmodul U Entséftigung der IGBTs. Kurzschluss zwischen Motorphasen U und V oder U und
U-Fehler des W.
Leistungsmoduls
F034 Leistungsmodul V Entséttigung der IGBTs. Kurzschluss zwischen Motorphasen V und U oder V und
V-Fehler des W.
Leistungsmoduls
F038 Entséttigung des IGBT im Leistungsmodul W. Kurzschluss zwischen Motorphasen W und U oder W und
W-Fehler des V.
Leistungsmoduls
F042 Entséttigung des dynamischen Brems-IGBTs. Kurzschluss zwischen den Anschlusskabel des
DB IGBT-Fehler dynamischen Bremswiderstands.
A046 Last zu hoch fur verwendeten Motor. Einstellungen von PO156, PO157, und PO158 zu niedrig
Hohe Last am Motor Hinweis: for verwendeten Motor.
Kann deaktiviert werden durch Einstellen von P0O348 Motor-Achsenlast Gberh&ht.
= 0 oder 2.
A047 Ein IGBT-Uberlastalarm ist aufgetreten. Ausgangsstrom des Umrichters zu hoch.
IGBT Uberlastungsalarm | Hinweis:
Kann deaktiviert werden durch Einstellen von PO350
= 0 oder 2.
F048 Eine IGBT-Uberlast ist aufgetreten. Ausgangsstrom des Umrichters zu hoch.

IGBT Uberlastungsfehler
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Fehler/Alarm

Beschreibung

Mégliche Ursachen

AO050 Die HeiBleiter-Temperaturfohler (NTC) am IGBT
U-Phase Hohe haben einen Hochtemperaturalarm gemeldet.
Temperatur Hinweis:
Kann deaktiviert werden durch Einstellen von PO353
= 2 oder 3.
FO51 Die HeiBleiter-Temperaturfohler (NTC) am IGBT

U-Phase Ubertemperatur
am IGBT

haben einen Ubertemperaturalarm gemeldet.

Hohe Umgebungstemperatur im Bereich des Umrichters
(> 50 °C (122 °F)) und hoher Ausgangsstrom.
Blockeirte oder defekter Lufter.

Sehr schmutziger Kohlkérper.

A053 Die HeiBleiter-Temperaturfohler (NTC) am IGBT
V-Phase Hohe haben einen Hochtemperaturalarm gemeldet.
Temperatur Hinweis:
Kann deaktiviert werden durch Einstellen von P0O353
= 2 oder 3.
FO54 Die HeiBleiter-Temperaturfihler (NTC) am IGBT
V-Phase IGBT haben einen Ubertemperaturalarm gemeldet.
Ubertemperatur
A056 Die HeiBleiter-Temperaturfihler (NTC) am IGBT
W-Phase Hohe haben einen Hochtemperaturalarm gemeldet.
Temperatur Hinweis:
Kann deaktiviert werden durch Einstellen von P0O353
= 2 oder 3.
FO57 Die HeiBleiter-Temperaturfohler (NTC) am IGBT
W-Phase IGBT haben einen Ubertemperaturalarm gemeldet.
Ubertemperatur
F062 ™ Fehler durch unausgeglichene Temperatur des Der Temperaturunterschied zwischen IGBT-Modulen

Thermisches

Leistungsmoduls.

derselben Phase (U, V, W) betrug mehr als 15 °C (59 °F).

Ungleichgewicht Der Temperaturunterschied zwischen IGBT-Modulen
derselben Phase (U, V, W) betrug mehr als 20 °C (68 °F).
Der Temperaturunterschied zwischen
Gleichrichtermodulen verschiedener Phasen (R und S, R
und T, S und T) lag Uber 15 °C (59 °F).
F067 Fehler im Zusammenhang mit der Phasenlage der Die Motor-Ausgangskabel U, V, W sind umgekehrt
Geber-/Motorverkabelung | Gebersignale, wenn P0202 = 4 und P0408 = 2, 3 montiert.
ist invertiert oder 4 ist. Die Geberkandle A und B sind umgekehrt montiert.
Hinweis: Der Geber wurde nicht richtig montiert.
- Es ist nicht méglich, diesen Fehler wéhrend des
Selbstabgleichs zuriickzusetzen.
- Es ist nicht méglich, diesen Fehler zurickzusetzen.
- In diesem Fall muss die Stromversorgung
abgeschaltet, das Problem gelést und die
Stromversorgung wieder angeschaltet werden.
FO71 Uberstromfehler am Ausgang. UbermaBiger Lastschwung oder zu kurze
Ausgangs Uberspannung Beschleunigungszeit.
Die Werte von PO135 oder PO169, PO170, PO171 und
PO172 sind zu hoch.
F072 Fehler des Motorstrom-Ungleichgewichtes. Einstellungen von PO156, PO157, und PO158 zu niedrig
Motoriberlastung Hinweis: fur verwendeten Motor.
Kann deaktiviert werden durch Einstellen von P0348 UberméBige Last an der Motorachse.
= 0 oder 3.
FO74 Erdungs-Uberstromfehler. Kurzschluss gegen Erde an einer oder mehreren der
Erdschluss Hinweis: Ausgangsphasen.
Kann deaktiviert werde durch Einstellen von P0343 Motorkapel-Kapazitanz zu hoch, ergibt Stromspitzen am
=0. Ausgang. ¥
FO76 Fehler des Motorstrom-Ungleichgewichtes. Wackelkontakt oder unterbrochene Verkabelung zwischen
Motorstrom Hinweis: Motor und Umrichter.

Ungleichgewicht

Kann deaktiviert werde durch Einstellen von P0342
=0.

B

Die Vektorregelung hat die Orientierung verloren.
Vektorregelung mit invertierter Geberverkabelung oder
invertiertem Motoranschluss.

FO77
DB Widerstands
Uberlastung

Der Uberlastungsschutz des dynamischen
Bremswiderstands
ist ausgefallen.

QSR

Zu groBe Tragheit der Last oder zu kurze Abbremszeit.
UberméBige Last an der Motorachse.
Parameter PO154 und PO155 nicht korrekte Einstellung.
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Fehler/Alarm Beschreibung Mégliche Ursachen
FO78 Fehler im Zusammenhang mit dem UberméBige Last an der Motorachse.
Motor im Motor installierten PTC-Temperatursensor. Zu starker Hochleistungsbetriebs-Zyklus (zu viele Starts/
Ubertemperatur Hinweis: Stopps pro Minute).

- Kann deaktiviert werden durch Einstellen von
PO351 = 0 oder 3.

- Es ist notwendig, einen analogen Ein-/Ausgang fur
die PTC-Funktion einzustellen.

HE

Zu hohe Temperatur der Umgebungsluft des Motors.
Wackelkontakt oder Kurzschluss (Widerstand < 60
Q) in der an den Motor-Thermistor angeschlossenen
Verkabelung.

Motor-Thermistor ist nicht installiert.

Blockierte Motorachse.

FO79 Fehlende Gebersignale.
Gebersignal-Fehler

RN

Kaputte Kabel zwischen dem Motorgeber und der Option
sowie der Geber-Schnittstellenkarte.

Defekter Geber.
FO080 Microkontroller watchdog Fehler. Elektrischer Larm.
CPU Watchdog
F082 Fehler wéhrend Parameter-Kopie. Kommunikationsfehler mit Fernbedienung.
Fehler bei der
Kopierfunktion
F084 Fehler bei der Selbstdiagnose. Interner Umrichter-Schaltkreis defekt.
Fehler bei der
Selbstdiagnose
A088 Kommunikationsstérung zwischen der MMS und der Loser Anschluss des Bedienfeld-Kabels.
Kommunikation verloren | Steuerkarte. Elektrischer Lérm in der Anlage.
A090 Externer Alarm Uber digitaler Eingang. Offene Verkabelung an den digitalen Eingéingen (DI1 bis
Externer Alarm Hinweis: DI8), programmiert fir "kein externer Alarm".
Es ist notwendig, einen digitalen Eingang fir "kein
externer Alarm" einzustellen.
F091 Externer Fehler Uber digitaler Eingang. Offene Verkabelung an den digitalen Eingéngen (DI1 bis
Externer Fehler Hinweis: DI8), programmiert fir "kein externer Alarm".
Es ist notwendig, einen digitalen Eingang auf "kein
externer Fehler" zu setzen.
F099 Strommessungsschaltung misst falschen Wert for Fehler in der Schaltung des Umrichters.
Ungdltiger Strom-Offset | Leerstrom.
A110 Fehler im Zusammenhang mit dem PTC UberméaBige Last an der Motorachse.
Hohe Motor Temperaturgeberim Motor. Zu starker Hochleistungsbetriebs-Zyklus (zu viele Starts/
Temperatur Hinweis: Stopps pro Minute).
- Kann deaktiviert werden durch Einstellen von Zu hohe Temperatur der Umgebungsluft des Motors.
PO351 = 0 oder 2. Motor-Thermistor ist nicht installiert.
- Der analoge Eingang/Ausgang muss auf die Blockierte Motorachse.
PTCFunktion gesetzt werden.
A128 Zeigt an, dass der Umrichter innerhalb eines Verkabelung un Erdungsanalge prifen.
Timeout fir serielle bestimmten Zeitintervalls keine giltigen Telegramme Sicherstellen, dass der Umrichter innerhalb des in P0O314
Kommunikation mehr empféngt. eingestellten Zeitintervalls ein neues Telegramm gesendet
Hinweis: hat.
Kann deaktiviert werde durch Einstellen von PO314
=0,0s.
A129 Alarm das die Unterbrechung der Anybus-CC Die SPS ist in den Leerlauf-Betrieb (bergegangen.
Anybus ist offline Verbindung anzeigt. Programmierungsfehler. Master und Slave eingestellt mit
unterschiedlichen E/A-Wérter.
Verbindung mit Master verlorengegangen
(unterbrochenes Kabel, Stecker ausgesteckt usw.).
A130 Alarm, der einen Zugriffsfehler auf das Anybus-CC Defektes, unerkanntes oder falsch installiertes Anybus-
Anybus Zugriffsfehler Verbindungsmodul anzeigt. CC-Modul.
Konflikt mit einer WEG-Optionstafel.
A133 Alarm, der anzeigt, dass die Spannungsversorgung Unterbrochenes oder loses Kabel.
CAN nicht bestromt nicht Stormversorgung ist aus.
an das CAN-Steuergerdt angeschlossen ist.
A134 CAN-Schnittstelle des Umrichters ist in den Bus-Off- Falsche Baudrate.
Bus Aus Zustand Ubergegangen. Zwei Knotenpunkte mit derselben Addresse im Netzwerk
konfiguriert.
Falsche Kabelverbindung (verkehrte Signale).
A135 Alarm das einen Verbindungsfehler angibt. Verbindungsprobleme.
CANopen Falsche Master-Konfiguration/-Einstellungen.
Kommunikationsfehler Falsche Konfiguration der Verbindungsobiekte.
A136 Der Netzwerk-Master ist in den Leerlauf SPS im Leerlauf-Betrieb.
Master im Leerlauf Ubergegangen. Bit des SPS-Befehlsregisters auf Null (0) gesetzt.
A137 ZeitOberschreitung der DeviceNet-E/A-Verbindung. Bei einer oder mehreren zugeordneten E/A-Verbindungen
DNet-Verbindung ist eine ZeitUberschreitung aufgetreten.

Zeitiberschreitung
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Fehlersuche und Instandhaltung

Fehler/Alarm

Beschreibung

Mégliche Ursachen

A138 ™

Profibus DP-Schnittstelle in

Zeigt an, dass der Umrichter vom Profibus-DP-
Netzwerkmaster den Befehl erhalten hat, in den

Prifen Sie den Netzwerkmaster-Status und stellen Sie
sicher, dass er sich im Ausfihrungsmodus befindet

Clear Modus Clear-Modus zu wechseln. (Betrieb).
Weitere Informationen finden Sie in der Profibus-DP-
Betriebsanleitung.
A139 ™ Verweist auf eine Unterbrechung der Kommunikation Uberprifen Sie den Netzwerkmaster auf

Offline Profibus DP-
Schnittstellen

zwischen Profibus-DP-Netzwerkmaster und Umrichter.

8

ordnungsgeméfBe Konfiguration und normalen Betrieb.
Die Netzwerk-Installation auf allgemeine Stérungen
prifen - Kabelfohrung, Erdung.

Weitere Informationen finden Sie in der Profibus-DP-
Betriebsanleitung.

A140 ™ Verweist auf einen Fehler beim Zugriff auf die Prifen, ob das Profibus-DP-Modul ordnungsgeméf in
Profibus DP-Modul Profibus-DP-Kommunikationsmodul-Daten. Steckplatz 3 eingesetzt wurde.
Zugriffsfehler Weitere Informationen finden Sie in der Profibus-DP-
Betriebsanleitung.
F150 Uberdrehzahl-Fehler. Falsche Einstellungen von PO161 und/oder PO162.
Motoriberdrehzahl Wird aktiviert, wenn die tatséchliche Drehzahl den Probleme mit der Hebe-Belastungsart.
Wert von PO134 x (100 % + P0132) um mehr als
20 ms Uberschreitet.
F151 Fehler FLASH-Speichermodul (MMF-03). Defekter FLASH-Speichermodul.
FLASH-Speichermodul Flash-Speichermodul nicht ordnungsgeméf installiert.
Fault
A152 Alarm Uber zu hohe innere Lufttemperatur. Defekter interner Lifter (falls vorhanden) und hoher
Hohe Innenraum- Hinweis: Ausgangsstrom.
Temperatur Kann deaktiviert werden durch Einstellen von PO353 Hohe Temperatur im Schrankinneren (>45 °C (113 °F)).
= 1 oder 3.
F153 Fehler durch Ubertemperatur der internen Luft.
Innenraum-
Ubertemperatur
A156 @ Nur ein Sensor zeigt Temperaturen unter -30 °C Umgebungslufttemperatur < -30 °C (-22 °F).
Untertemperatur (-22 °F)an.
F156 Untertemperatur-Fehler (unter -30 °C (-22 °F) @) Umgebungslufttemperatur < -30 °C (-22 °F) ®.
Untertemperatur in den IGBTs oder dem Gleichrichter, die von den
Temperatursensoren gemessen werden.
F160 Not-Aus-Relaisfehler. Eines der Relais ist defekt oder seine Spule wird nicht mit
Not-Aus-Relais +24 Vdc versorgt.
F161 Weitere Informationen dazu finden Sie in der Programmieranleitung des Moduls PLC11-01.
Zeitiberschreitung PLC11
CFW-11
A162
SPS-

Firmware nicht kompatibel

A163 Zeigt an, dass sich das Al1-Stromsignal (4-20 mA Defektes Al1-Kabel.
All Kabelbruch bzw. 20-4 mA) nicht im Bereich von 4 bis 20 mA Schlechter Kontakt an der Signalverbindung an den
befindet. Klemmen.
Al64 Zeigt an, dass das Al2-Stromsignal (4-20 mA Defektes Al2-Kabel.
Al2 Kabelbruch oder 20-4 mA) aulerhalb des Bereiches von 4 bis Schlechter Kontakt an der Signalverbindung an den
20 mA liegt. Klemmen.
A165 Zeigt an, dass das Al3-Stromsignal (4-20 mA Defektes Al3-Kabel.
AlI3 Kabelbruch oder 20-4 mA) auflerhalb des Bereiches von 4 bis Schlechter Kontakt an der Signalverbindung an den
20 mA liegt. Klemmen.
A166 Zeigt an, dass das Al4-Stromsignal (4-20 mA oder Defektes Al4-Kabel.
Al4 Kabelbruch 20-4 mA) auBerhalb des Bereiches von 4 bis 20 mA Schlechter Kontakt an der Signalverbindung an den
liegt. Klemmen.
F174 @ Drehzahl des linken Kihlk&rper-Lufters fehlerhaft. Schmutz auf den Rotorbléttern und in den Lagern des
Fehler Drehzahl, Lifter Lifters.
links Defekter Lufter.
Fehlerhafter Anschluss des Lifternetzteils.
F175@ Drehzahl des mittleren Kihlkarper-Lifters fehlerhaft. Schmutz auf den Rotorbléttern und in den Lagern des
Fehler Drehzahl, Lifter Lifters.
Mitte Defekter Lufter.
Fehlerhafter Anschluss des Lufternetzteils.
F176 Drehzahl des rechten Kihlkérper-Lifters fehlerhaft. Schmutz auf den Rotorbléttern und in den Lagern des
Fehler Drehzahl, Lifter Lifters.
rechts Defekter Lifter.
Fehlerhafter Anschluss des Lifternetzteils.
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Fehlersuche und Instandhaltung

Fehler/Alarm

Beschreibung

Mégliche Ursachen

A177 Alarm Austausch des Kuhlkérper-Lifters Maximale Zahl der Betriebsstunden fir den Kihlkérper-
Auswechseln des Lifters | (P045 > 50.000 Betriebsstunden). Lufter wurde erreicht.
Hinweis:
Diese Funktion kann deaktiviert werden beim
Einstellen von P0O354 = 0.
F179 Lofter Kuhlkérper Drehzahl-Feedback-Fehler. Schmutz auf den Rotorbléttern und in den Lagern des
Drehzahl des Kihlkérper- | Hinweis: Lifters.
Lufters Diese Funktion kann deaktiviert werden beim Defekter Lufter.
Fault Einstellen von P0O354 = 0. Fehlerhafter Anschluss des Lifternetzteils.
A181 Alarm ungltiger Uhr-Wert. Datum und Zeit missen in den Parametern PO194 bis
Ungdltiger Uhr-Wert PO199 eingestellt werden.
Bedienfeld-Batterie entladen, defekt oder nicht eingebaut.
F182 Zeigt einen Fehler bei der Rickmeldung von Kein Motor angeschlossen oder der an den
Puls-Feedback-Fehler Ausgangsimpulsen an. Umrichterausgang angeschlossene Motor ist zu klein.
Defekt an den internen Schaltkreisen des Umrichters.
Mégliche Lésungen:
Umrichter zuriicksetzen und erneut versuchen.
P0356 = 0 festlegen und erneut versuchen.
F183 l;Jber'rempero’rur am IGBT- Hohe Temperatur der Umgebungsluft.
IGBT-Uberlast + Uberlastschutz. Betrieb mit Uberlast bei Frequenzen unter 10 Hz.
Temperatur
F185 Zeigt einen Fehler am Vorladeschitz an. Defekt in der Vorladeschaltung.
Vorladeschitz Fehler
F186® Zeigt einen Temperaturfehler des Sensors 1 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 1 Temperaturfehler
F187 @ Zeigt einen Temperaturfehler des Sensors 2 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 2 Temperaturfehler
F188 @ Zeigt einen Temperaturfehler des Sensors 3 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 3 Temperaturfehler
F189 @ Zeigt einen Temperaturfehler des Sensors 4 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 4 Temperaturfehler
F190 @ Zeigt einen Temperaturfehler des Sensors 5 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 5 Temperaturfehler
Al191 @ Zeigt einen Temperaturalarm des Sensors 1 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 1 Temperatur Ein Problem in der Verkabelung, die den Sensor mit IOE-
Alarm 01 (02 oder 03) verbindet.
A192 @ Zeigt einen Temperaturalarm des Sensors 2 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 2 Temperatur Ein Problem in der Verkabelung, die den Sensor mit IOE-
Alarm 01 (02 oder 03) verbindet.
A193@ Zeigt einen Temperaturalarm des Sensors 3 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 3 Temperatur Ein Problem in der Verkabelung, die den Sensor mit |OE-
Alarm 01 (02 oder 03) verbindet.
A1940© Zeigt einen Temperaturalarm des Sensors 4 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 4 Temperatur Ein Problem in der Verkabelung, die den Sensor mit IOE-
Alarm 01 (02 oder 03) verbindet.
A195@ Zeigt einen Temperaturalarm des Sensors 5 an. Motor hohe Temperatur.
Sensor 5 Temperatur Ein Problem in der Verkabelung, die den Sensor mit IOE-
Alarm 01 (02 oder 03) verbindet.
A196@ Temperatursensor 1 Kabelalarm. Kurzschluss Temperatursensor.
Sensor 1 Kabelalarm
A197 @ Temperatursensor 2 Kabelalarm. Kurzschluss Temperatursensor.
Sensor 2 Kabelalarm
A198 @ Temperatursensor 3 Kabelalarm. Kurzschluss Temperatursensor.
Sensor 3 Kabelalarm
A199 @ Temperatursensor 4 Kabelalarm. Kurzschluss Temperatursensor.
Sensor 4 Kabelalarm
A200 @ Temperatursensor 5 Kabelalarm. Kurzschluss Temperatursensor.
Sensor 5 Kabelalarm
F228 Siehe das Handbuch zur seriellen Kommunikation RS232/RS485.

Serielle Kommunikation
Zeitiberschreitung

F229
Anybus offline

F230
Anybus Zugriffsfehler

Siehe Anybus-CC-Kommunikationsanleitung.
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Fehlersuche und Instandhaltung

Fehler/Alarm

Beschreibung

Mégliche Ursachen

F233 Siehe CANopen-Kommunikationsanleitung und/oder DeviceNet-Kommunikationsanleitung.
CAN-Bus Stromausfall

F234

Bus Aus

F235 Siehe CANopen-Kommunikationsanleitung.

CANopen

Kommunikationsfehler

F236 Siehe DeviceNet-Kommunikationsanleitung.

Master Leerlaufmodus

F237

DeviceNet-Anschluss
ZeitGberschreitung

F238® Zeigt an, dass der Umrichter vom Profibus-DP- Prifen Sie den Netzwerkmaster-Status und stellen Sie
Profibus DP-Schnittstelle in | Netzwerkmaster den Befehl erhalten hat, in den sicher, dass er sich im Ausfihrungsmodus befindet
Clear Modus Clear-Modus zu wechseln. (Betrieb).
Die Fehlermeldung wird angezeigt, wenn PO313 = 5.
Weitere Informationen finden Sie in der Profibus-DP-
Befriebsanleitung.
F239® Verweist auf eine Unterbrechung der Kommunikation Uberprifen Sie den Netzwerkmaster auf
Offline Profibus DP- zwischen Profibus-DP-Netzwerkmaster und Umrichter. ordnungsgeméfe Konfiguration und normalen Betrieb.
Schnittstellen Die Netzwerk-Installation auf allgemeine Stérungen
prifen - Kabelfohrung, Erdung.
Die Fehlermeldung wird angezeigt, wenn PO313 = 5.
Weitere Informationen finden Sie in der Profibus-DP-
Betriebsanleitung.
F240 ™ Verweist auf einen Fehler beim Zugriff auf die Prifen, ob das Profibus-DP-Modul ordnungsgeméf in
Profibus DP-Modul Profibus-DP-Kommunikationsmodul-Daten. Steckplatz 3 eingesetzt wurde.
Zugriffsfehler Die Fehlermeldung wird angezeigt, wenn PO313 = 5.
Weitere Informationen finden Sie in der Profibus-DP-

Betriebsanleitung.

F416 ™ Fehler durch Stromunsymmetrie an den IGBTs. Eine Stromunsymmetrie von Uber 15 % ist an den IGBTs

IGBT-Stromunsymmetrie derselben Phase aufgetreten.

Fault

A417 @ Der Temperaturunterschied zwischen den IGBT- Der Temperaturunterschied zwischen IGBT-

Thermisches Modulen derselben Phase (U, V, W) lag tber 10 °C Modulen verschiedener Phasen (U und V, U und

Ungleichgewicht (50 °F). W, V und W) betrug mehr als 10 °C (50 °F). Der
Temperaturunterschied zwischen Gleichrichtermodulen
verschiedener Phasen (R und S, R und T, S und T) betrug
mehr als 10 °C (50 °F).

F418 ™ Fehler durch Ubertemperatur der internen Luft auf Die Temperatur der Innenluft der Steuerungskarte liegt

Luftsteuerung der Steuerungskarte. Uber 85 °C (185 °F).

Ubertemperatur
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Fehler/Alarm

Beschreibung

Mégliche Ursachen

A419 @

Alarm bei Ubertemperatur der internen Luft auf der Wenn die Temperatur der Innenluft der Steverungskarte

Luftsteuerung Temperatur | Steuerungskarte. Uber 70 °C (158 °F) liegt.
Hoher Alarm
A700 @ Alarm oder Fehler in Bezug auf die Trennung der Die RTC-Funktfion wurde in der SoftPLC-Anwendung

Abgeschaltete MMS

F701 @
Abgeschaltete MMS

Fernbedienung.

aktiviert und die MMS wurde vom Umrichter getrennt.

A702 @
Deaktivierter Umrichter

Der Alarm zeigt an, dass der Befehl zur allgemeinen

Aktivierung nicht aktiv ist.

Der SoftPLC Start-/Stoppbefehl entspricht dem Betrieb
oder eine Bewegungssperre wurde aktiviert, wihrend der
Umrichter allgemein deakfiviert wurde.

A704 @ Es wurden zwei Bewegungen aktiviert. Dies tritt auf, wenn zwei oder mehrere Bewegungssperren
Zwei akfivierte gleichzeitig aktiviert werden.

Bewegungen

A706 @ Drehzahlsollwert nicht fir SoftPLC programmiert. Dies tritt ein, wenn die Bewegungssperre akfiviert

Drehzahlsollwert nicht fur
SoftPLC programmiert

wurde und der Drehzahlsollwert nicht fir den SoftPLC
konfiguriert wurde (P0221 und P0222 prifen).

Modelle, wo sie auftreten kénnen, und zusétzliche Hinweise:

(1) Mit einem an Steckplatz 3 (XC43) angeschlossenem Profibus-DP-Modul.
(2) Alle Modelle in den BaugréBen G und H.
(3) Mit einem an Steckplatz 1 (XC41) angeschlossenen IOE-01 (02 oder 03)-Modul.
(4) Alle Modelle mit einer SoftPLC-Anwendung.
(5) Sehr lange Motorkabel (Gber 100 m lang) weisen eine hohe Leckkapazitanz zur Erdung auf. Die Zirkulation der Leckstréme durch diese Kapazitanzen
kann zur Aktivierung von Erdschlussschaltkreisen fohren und so den Umrichter sofort nach dessen Aktivierung mit FO74 deaktivieren.

(6) CFW110370T4, CFW110477T4 und alle Modelle der Baugréfien G und H.

(7) Nur BaugrsfBe H.

(8) Unter -20 °C (-4 °F) for Baugrafe H.
(9) Nur for Modelle der Baugréfien F und G.

HINWEIS!
Der Bereich von PO750 bis PO799 ist den Anwendungsfehlern und -alarmen der SoftPLC-Benutzer

gewidmet.

6.3 LOSUNG DER HAUFIGSTEN PROBLEME

Tabelle 6.2: L6sung der hdufigsten Probleme

Problem

Zu prufender Punkt

Korrekturmaf3inahme

Motor startet nicht

Fehlerhafte Verkabelung

. Alle Leistungs- und Steueranschlisse prifen. Zum Beispiel die auf Start/Stopp

gesetzten digitalen Eingéinge, Allgemeinfreigabe oder kein externer Fehler
missen an die 24 Vdc oder DGND*-Klemmen angeschlossen werden (siehe
Abbildung 3.16 Auf Seite 3-30)

Analogreferenz (falls
verwendet)

. Prufen ob das externe Signal richtig angeschlossen ist
. Zustand des Kontrollpotentiometers prifen (falls verwendet)

Falsche Einstellungen

. Uberprifen Sie, ob fur die Anwendung die richtigen Parameterwerte gewhlt

wurden
Fault 1. Uberprifen Sie, ob der Umrichter aufgrund eines Fehlers deaktiviert ist
2. Prifen Sie, ob die Klemmen XC1:13 und XC1:11 nicht unter Kurzschluss stehen
(Kurzschluss an der 24 Vdc Stromversorgung)
Abgewirgter Motor 1. Verringern Sie die Motor-Uberlastung

2. P0136, PO137 (V/f) oder PO169/P0170 (Vektorsteuerung) erhdhen
Schwankende Lockere Anschlisse 1. Halten Sie den Frequenzumrichter an, schalten Sie die Versorgungsspannung
Motordrehzahl ab, Uberprifen Sie alle Leistungsanschlisse und ziehen Sie sie fest

2. Uberprifen Sie alle internen Anschlisse des Frequenzumrichters

Referenzdrehzahl-
Potentiometer defekt

. Wechseln Sie das Potentiometer aus

Schwankung der externen
Analogreferenz

. Die Ursache der Schwingung ermitteln. Wenn sie durch elekirisches Rauschen

verursacht wird, abgeschirmte Kabel verwenden oder sie von den Leistungs-
und Steuerkabeln trennen

Fehlerhafte Einstellungen
(Vektorregelung)

N —

. Parameter P0410, P0412, PO161, PO162, PO175, und PO176 prifen
. Siehe Programmieranleitung
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Motordrehzahl zu hoch
oder zu niedrig

Fehlerhafte Einstellungen
(Frequenzgrenzen)

. Uberprifen Sie, ob die Werte von P0133 (Mindestdrehzahl) und PO134

(Héchstdrehzahl) for den eingesetzten Motor und die entsprechende
Anwendung richtig eingestellt sind

Steuersignal von der

. Pegel des Referenz-Steuersignals prifen

die Motordrehzahl beginnt
um die Nenndrehzahl zu
oszillieren (Vektorregelung)

Analogreferenz (falls 2. Einstellungen prifen (gain / offset) der Parameter P0232 bis P0249
verwendet)
Motortypenschild 1. Uberprifen Sie, ob der eingesetzte Motor mit der Anwendung kompatibel ist
Motor erreicht die Einstellungen 1. PO180 verringern
Nenndrehzahl nicht oder 2. P0410 prifen

Display ist abgeschaltet

Bedienfeld-Anschlisse

1.

Verbindung des Umrichter-Bedienfelds prifen

Stromversorgungsspannung

1.

Die Nennwerte mUssen innerhalb der nachstehend festgelegten Grenzwerte
liegen:

380-480 V Versorgungsspannung: - Mindestwert: 323 V

- Héchstwert: 528 V

Sicherungen der
Hauptstromquelle gedffnet

1.

Sicherungen auswechseln

Motor funktioniert
nicht im Bereich der
Feldschwadchung
(Vektorsteuerung)

Einstellungen

1.

PO180 verringern

Niedrige Motordrehzahl
und PO009 = P0169 oder
PO170 (Motor arbeitet mit
Drehmomentgrenzwert),
wenn P0202 = 4 - Vektor
mit Drehgeber

Gebersignale sind invertiert
oder die Stromanschlisse
sind invertiert

. Uberprifen Sie die Signale A—A, B — B, lesen Sie hierzu das Handbuch zur

Inkrementaldrehgeber-Schnittstelle). Wenn die Signale richtig verkabelt sind,
zwei der Ausgangsphasen vertauschen. Beispielsweise U und V

6.4 BEREITZUSTELLENDE INFORMATIONEN BEI JEDEM KONTAKT MIT DEM
TECHNISCHEN SUPPORT

( Ly HINWEIS!
Fir technischen Kundendienst und Service ist es wichtig folgende Information bei Hand zu haben:
Umrichter-Modell.
Seriennummer, Herstellungsdatum und Hardware-Revision, die auf dem Typenschild des Produkts
aufgefihrt sind (siehe Abschnitt 2.4 CFW-11 KENNZEICHNUNGSSCHILDER Auf Seite 2-12).
Installierte Software-Version (Parameter PO023 prifen).
L Anwendungsdaten und Umrichter-Einstellungen.

6.5 VORBEUGENDE WARTUNG

f GEFAHR!
Trennen Sie grundsétzlich die Hauptspannungsversorgung, bevor Sie jegliche mit dem
Frequenzumrichter verbundenen elektrischen Komponenten anfassen.
Hochspannung kann auch nach dem Abschalten der Stromversorgung vorhanden sein.
Zur Vermeidung von elektrischem Schlag, mindestens 10 Minuten nach Abschalten der
Stromversorgung warten zur vollstéindigen Entladung der Leistungskondensatoren.
Immer das Ausristungsgehéuse mit dem Erdschutz (PE) verbinden. Verwenden Sie die geeignete
L Anschlussvorrichtung fir den Frequenzumrichter.
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Vs

ACHTUNG! )
& Die Komponenten elektronischer Baugruppen sind empfindlich gegeniber elektrostatischen
Entladungen.
Diese Komponenten oder Anschliisse dirfen nicht direkt angefasst werden. Falls erforderlich berihren
Sie zundchst den geerdeten Metall- rahmen oder tragen Sie ein Erdungsband.
J

Keinen StoBspannungsversuch durchfUhren!
Falls dies erforderlich sein sollte, wenden Sie sich zuvor an WEG.

Die Umrichter benétigen wenig Wartung wenn sie sachgemaf eingebaut und betrieben werden. In Tabelle 6.3
Auf Seite 6-10 sind die wichtigsten Arbeiten und Zeitintervalle fir die préventive Wartung aufgefihrt. Tabelle 6.4

Auf Seite 6-10 zeigt die empfohlenen periodischen Untersuchungen, die alle 6 Monate nach Inbetriebnahme

des Umrichters durchgefihrt werden missen.

Tabelle 6.3: Vorbeugende Wartung

Wartung

Intervall

Anleitungen

Ersetzen des Lufters

Nach 50000 Betriebsstunden ™

Austauschvorgang in Abbildung 6.1 Auf Seite 6-11

Austausch der Bedienfeld-Batterie

Alle 10 Jahre

Siehe Kapitel 4 HMI Auf Seite 4-1

Elektrolyt-
kondensatoren @ | gelagert ist (nicht
in Gebrauch):

"Instandhaltung"

Wenn der Umrichter

Jedes Jahr ab dem auf dem Typenschild
des Umrichters aufgedruckten
Herstellungsdatum (siehe Abschnitt 2.4
CFW-11 KENNZEICHNUNGSSCHILDER
Auf Seite 2-12)

Legen Sie den Umrichter mindestens eine Stunde lang

an die Nennspannung und -frequenz an. Trennen Sie
anschlieend die Versorgungsspannung, und warten Sie
mindestens 24 Stunden, bevor Sie den Frequenzumrichter
wieder in Betrieb setzen (erneute Leistungsaufnahme)

Frequenzumrichter in
Betrieb: auswechseln

Alle 10 Jahre

Wenden Sie sich an den technischen Support von WEG,
um Anleitungen zum Auswechseln zu erhalten

(1) Die Umrichter sind werksseitig eingestellt fir automatische Luftersteuerung (P0352 = 2), was bedeutet dass sie nur eingeschaltet werden wenn
der Kuhlkérper einen Referenzwert Uberschreitet. Deshalb héngen die Betriebsstunden von den Betriebsumsténden des Umrichters ab (Motorstrom,
Ausgangsfrequenz, Kohllufttemperatur usw.). Der Umrichter speichert die Betriebsstunden des Lufters im Parameter PO045. Bei Erreichen von 50.000
Betriebsstunden wird die Anzeige Alarm A177 ausgeben.

(2) Gilt nur fur die BaugréBen F und G.

Tabelle 6.4: Empfohlene periodische Inspektion — alle 6 Monate

Bauteil Abweichung KorrekturmafBnahme
Klemmen, Anschlisse Lockere Schrauben Festziehen
Lockere Anschlisse
Lufter/Kohlsystem Schmutzige Lufter Reinigen

Anormales Geréusch

Lufter auswechseln. Informationen zum Ausbauen des

Blockierter Lufter

Lufters finden Sie in Abbildung 6.1 Auf Seite 6-11. Fir

Anormale Schwingung

den Einbau des neuen Lifters die Ausbauanleitungen in
umgekehrter Reihenfolge beachten
Lufteranschlisse prifen

Staub im Luftfiltergehduse

Reinigen oder ersetzen

Schaltkreisplatinen Ansammlung von Staub, O, Feuchtigkeit usw | Reinigen
Geruch Ersetzen
Leistungsmodul/Leistungsanschliisse | Ansammlung von Staub, Ol, Feuchtigkeit usw | Reinigen
Lockere Verbindungsschrauben Festziehen
DC-Bus-Kondensatoren Entfarbung/Geruch/Elekirolyt-Auslauf Ersetzen
(Zwischenkreis) Ausgedehntes oder gebrochenes
Sicherheitsventil
Ausdehnung des Gehéuses
Leistungswidersténde Entférbung
Geruch
Kohlkérper Staubansammlung Reinigen

Schmutzig
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6.5.1 Reinigungsanleitungen
Zur Reinigung des Frequenzumrichters befolgen Sie die nachstehenden Anleitungen:
Luftungssystem:
Stromzufuhr des Umrichters abschalten und mindestens 10 Minuten abwarten.
Mit einem Lappen oder weiche Birste den Staub von der Eingangséffnung der Kihlluft entfernen.
Den Staub von den Kihlkérperlamellen und Lifterblattern mit Druckluft entfernen.
Elektronische Schalttafeln:

Stromzufuhr des Umrichters abschalten und mindestens 10 Minuten abwarten.

]

]

Staub von der Schaltplatine mit einer antistatischen Birste oder einer ionisierenden Druckluftpistole (Charges
Burtes lon Gun — Referenz A6030-6DESCO).

=

Gegebenenfalls die Platinen vom Umrichter entfernen.

=

Immer ein Erdungsband tragen.

Entfernen der Befestigungsschrauben Ausbavu des Liifters Avusziehen der Kabel
des Lifters

Abbildung 6.1: Entfernung der KGhlkérper-LUfter
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7 OPTIONALE AUSRUSTUNGEN UND ZUBEHOR

In diesem Kapitel:

Die optionalen Bausétze, die ab Werk in den Umrichter

integriert werden kénnen:

- Not-Aus.

- Externes 24-V-DC-Netzteil fir Steuerung und Tastatur.
Anleitungen fir den angemessenen Gebrauch der optionalen Ausristungen.
Zubehérteile, die in die Umrichter eingebaut werden kénnen.

Die Anleitungen zur Installation, Bedienung und Programmierung des Zubehérs sind in den jeweiligen

Handbichern beschrieben und nicht in diesem Kapitel enthalten.

7.1 OPTIONALE AUSRUSTUNGEN
7.1.1 Not-Aus-Funktion

Umrichter mit der folgenden Kodierung CFW11...0O...Y.... Siehe Abschnitt 3.3 NOT-AUS-FUNKTION Auf Seite
3-37.

7.1.2 24 Vdc Externe Steuerstromversorgung

Umrichter mit Code CFW1 TXXXXXXOW.

Die Verwendung dieses optionalen Bausatzes wird bei Kommunikationsnetzwerken (Profibus, DeviceNet usw.)
empfohlen, da der Steuerschaltkreis und die Netzkommunikationsschnittstelle aktiv gehalten werden (mit
Stromversorgung und Reaktion auf die Befehle der Netzkommunikation), selbst bei einer Unterbrechung der

Hauptstromversorgung.

Umrichter mit dieser Option haben einen eingebauten DC/DC-Wandler mit einem 24-VDC-Eingang, der
angemessene Ausgdnge fur den Steuerschaltkreis liefert. Daher wird die Stromversorgung des Steuerschaltkreises
redundant sein, d. h. sie kann entweder durch eine externe 24-VDC-Stromversorgung erfolgen (Anschluss wie
in Abbildung 7.1 Auf Seite 7-2) oder durch das interne Standard-Schaltnetzteil des Umrichters bereitgestellt

werden.

Bitte beachten, dass Umrichter mit der externen 24-Vdc-Stormversorgungsoption die Klemmen XC1:11 und 13
als Eingang fir die externe Stromversorgung und nicht mehr als Ausgang wie beim Standard-Umrichter nutzen.

(Abbildung 7.1 Auf Seite 7-2).

Im Falle einer Unterbrechung der externen 24-Vdc-Stromversorgung werden die digitalen Ein-/Ausgénge
und analogen Ausgdnge nicht mehr mit Strom versorgt, auch wenn die Hauptstromversorgung angeschaltet
ist. Deshalb ist es empfehlenswert, die 24-Vdc-Stromversorgung immer an die Klemmen XC1:11 und 13
angeschlossen zu haben.
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Das Bedienfeld zeigt Warnungen Uber den Zustand des Umrichters an: ob die 24-Vdc-Stromversorgung
angeschaltet ist, ob die Hauptstromversorgung angeschaltet ist, usw.

XC1 Klemme

1 + REF

2 All+

3 All-

4 - REF

5 A2+

6 Al2-

7 AO1

8 AGND (24 V)

9 AO2

10 AGND (24 V)
24 Vdc _,_7 11 DGND+
+10 % 12 COM
@1,5A —I_— 13 24 Vdc

14 COM

15 DI

16 DI2

17 DI3

18 Dl4

19 DI5

20 Dlé

21 NC1 DO

22 Cl1 (RLT)

23 NO1

24 NC2 bO2

25 C2 (RL2)

26 NO2

27 NC3 bO3

28 C3 (RL3)

29 NO3

Abbildung 7.1: Externe 24-Vdc-Stromversorgungsleistung und Anschlussklemmen

f HINWEIS!
Eine Stromversorgung der Klasse 2 muss eingesetzt werden, um die Norm UL 508C zu erfillen.

7.2 ZUBEHOR

Die Zubehérteile lassen sich mit dem "Plug-and-Play"-Konzept schnell und problemlos im Umrichter installieren.

Wenn das Zubehérteil in den Steckplatz eingesetzt wird, erkennt der Steuerschaltkreis das Modell und zeigt

den Code des installierten Zubehérteils in PO027 oder P0028 an. Das Zubehérteil muss bei abgeschalteter
Stromversorgung des Umrichters installiert werden.

Die Teilenummer und das Modell jedes verfigbaren Zubehérteils sind in Tabelle 7.1 Auf Seite 7-3 aufgefihrt.
Die Zubehorteile kénnen separat bestellt werden und werden in einem individuellen Paket versandt, welches
die Bauteile und die Betriebsanleitung mit detaillierten Anleitungen zu Installation, Betrieb und Programmierung
des Produkts enthalt.
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ACHTUNG!
In jeden Steckplatz (1, 2, 3, 4 oder 5) kann jeweils nur ein Modul eingesetzt werden.

Tabelle 7.1: Zubehér-Modelle

. Kennzeichnung
ﬁﬁgg:'rl Name Beschreibung Steckplatz Parameter
P0027 | P0028
Steuerungszubehdr fur den Einbau in Slot 1, 2 und 3
11008162 IOA-01 IOA Modul: T Spannung/Strom analog Eingang (14 bits); 2 digitale Eingéinge; 1 FD-- -
2 Spannung/Strom analoge Ausgédnge (14 bits); 2 offene Kollektor digitale
Ausgdnge
11008099 IOB-01 IOB Modul: 2 isolierte analoge Eingénge (Spannung/Strom); 2 digital 1 FA-- -
Eingdnge;
2 isolierte Analogausgénge (Spannung/Strom) (die Programmierung der
Ausgdnge
ist identisch mit der des Standard-CFW-11); 2 Open-Collector-
Digitalausgéinge
11126674 IOC-01 IOC-Modul mit 8 Digitaleingéingen und 4 Relaisausgéngen (mit SoftPLC 1 Cl -
verwenden)
11126730 |OC-02 |OC-Modul mit 8 Digitaleingédngen und 8 NPN-Open-Collector- 1 C5 ----
Digitalausgéngen (mit SoftPLC verwenden)
11820111 IOC-03 IOC-Modul mit 8 Digitaleingéngen und 7 PNP-Open-Collector- 1 Cé ——-
Digitalausgéngen
11126732 IOE-01 Eingangsmodul mit 5 Sensoren vom Typ PTC 1 25-- ---
11126735 IOE-02 Eingangsmodul mit 5 Sensoren vom Typ PT100 1 23-- -
11126750 IOE-03 Eingangsmodul mit 5 Sensoren vom Typ KTY84 1 27-- ---
11008100 ENC-01 5 bis 12 Vdc Inkrementalgeber Modul, 100 kHz, mit Geber-Signalrepeater 2 --C2 -
11008101 ENC-02 5 bis 12 Vdc Inkrementalgeber Modul, 100 kHz 2 --C2 ----
11008102 RS485-01 RS485 Serielles Verbindungs-Modul (Modbus) 3 ---- CE--
11008103 RS232-01 RS232C Serielles Verbindungs-Modul (Modbus) 3 ---- CC--
11008104 RS232-02 Serielles RS232C-Kommunikationsmodul mit DIP-Schaltern zur 3 ---- CC--
Programmierung der Mikrocontroller FLASH-Speicher
11008105 | CAN/RS485-01 | CAN und RS485 Schnittstellen-Modul (CANopen/DeviceNet/Modbus) 3 ---- CA--
11008106 CAN-01 CAN Schnittstellenmodul (CANopen/DeviceNet) 3 ---- CD--
11045488 | PROFIBUS DP-01 | Profibus-DP-Kommunikationsmodul- 3 ---- C9
11008911 PLC11-01 SPS-Modul 1,2und 3| - |-xx M@
11094251 PLC11-02 SPS-Modul 1,2und 3| - |-xxM@
Anybus-CC-Zubehér fur den Einbau in Slot 4
11008158 | DEVICENET-05 | DeviceNet Schnittstellenmodul 4 - exx @0
10933688 | ETHERNET/IP-05 | Ethernet/IP-Schnittstellenmodul 4 - - @8
11550476 | MODBUSTCP-05 | Modbus TCP Schnittstellenmodul 4 e | xx @@
11550548 | PROFINETIP-05 | PROFINET IO Schnittstellenmodul 4 - |xx @@
11008107 PROFDP-05 Profibus DP Schnittstellenmodul 4 | -xx @0
14926615 | ETHERCAT-05 | EtherCAT-Kommunikationsmodul 4 — xR
11008161 RS485-05 RS485 (passives) Schnittstellenmodul (Modbus) 4 | -xx @0
11008160 RS232-05 RS232 (passives) Schnittstellenmodul (Modbus) 4 - |-xx @@
Flash-Speichermodul zum Einbau an Steckplatz 5 — inkl. Werkseinstellungen ©
11719952 |  MMF-03 | FLASH-Speichermodul | 5 | | .x®
Eigenstéindige Fernbedienung, Blindabdeckung und Fernbedienungssteckplatz
11008913 MMS-01 Unabhéngige MMS @ HMI - -
11010521 RHMIF-01 Fernbedienung Kit IP65 - - -
11010298 HMID-01 Blindabdeckung fur den MMS-Anschluss HMI - -
10950192 [ MMS CAB-RS- | 1-m-Serial-Kabelsatz fir Remote-Bedienfeld - - -
™
10951226 | MMS CAB-RS- | 2-m-Serial-Kabelsatz fur Remote-Bedienfeld - - -
2M
10951223 | MMS CAB-RS- | 3-m-Serial-Kabelsatz fir Remote-Bedienfeld - - -
3M
10951227 | MMS CAB-RS- | 5-m-Serial-Kabelsatz fir Remote-Bedienfeld - - -
5M
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WEG Teil Name Beschreibung Steckplatz | Kennzeichnung
Number Parameter

P0027 | PO028

10951240 | MMS CAB-RS- | 7,5-m-Serial-Kabelsatz fir Remote-Bedienfeld

7.5M
10951239 | MMS CAB-RS- | 10-m-Serial-Kabelsatz fir Remote-Bedienfeld
10M
Sonstiges
10960846 CONRA-01 Steuereinschub (umfasst die CC11-Steuerungskarte)
10960847 CCS-01 Steuerkabel-Abschirmungssatz (mit dem Produkt mitgeliefert)

11417558 KN1F-01 Nema-Bausatz fir die Baugréfe F
11417559 KN1G-01 Nema-Bausatz fir die Baugréfie G
11337634 KMF-01 Baugréfie F Bewegungs-Bausatz
11337714 KMG-01 Baugréfie G Bewegungs-Bausatz

10794631 | DBWO030380 | Dynamisches Bremsmodul DBW03
D3848SZ

13166838 | DBW040380 | Dynamisches Bremsmodul DBW04
D3848SZ

(1) Siehe Betriebsanleitung des SPS-Moduls.

(2) Siehe Anybus-CC Kommunikationsanleitung.

(3) Siehe Programmieranleitung.

(4) Verwenden Sie fir den Anschluss der Tastatur an den Umrichter ein DB-9-poliges, durchgehendes Kabel (Stecker-zu-Buchse) vom Typ serielles
Mausverléngerungskabel oder ein Null-Modem-Standard

kabel. Maximale Kabellénge: 10 m (33 f).

Beispiele:

- Maus-Verléngerungskabel — 1,80 m (6 ft); Hersteller: Clone.

- Belkin pro-Baureihe DB9 serielles Verléngerungskabel 5 m (17 ft); Hersteller: Belkin.

- Cables Unlimited PCM195006 Kabel, 1,8 m DB? m/f; Hersteller: Cables Unlimited.

(5) Umrichter mit einer Seriennummer, die unter 1011361739 liegt, verwenden die Steuerungskarten MMF-01.

(6) Das MMF-03-Modul verfigt Gber einen Platz fir den Benutzer (zum Beispiel: notieren der Softwareversion der SoftPLC).

7.2.1 Verwendung der Externen Dynamischen Bremsmodule DBW03 und DBWO04

Das Bremsmodul kann bei allen Modellen extern hinzugefiigt werden, insbesondere bei den Modellen der

Baugrafien F, G und H, die nicht Uber einen eingebauten Brems-IGBT verfigen.

Dieses Modul wird an die Zwischenkreisklemmen angeschlossen und der Bremswiderstand muss an die Brems-

modulklemmen angeschlossen werden.

Siehe Schaltplanbeispiel fir die Baugréfien F, G und H in Abbildung 3.9 Auf Seite 3-20 und Abbildung 3.10
Auf Seite 3-21.

Ausfihrliche Informationen finden Sie in den Bedienungsanleitungen DBWO3 und DBW04.
Fur die BaugréBen F und G wird die Verwendung des Modells DBWO3 empfohlen.

Fur die BaugréBe H wird das Modell DBWO4 empfohlen.

f HINWEIS!
Dynamisches Bremsen bei Modellen der Baugréfien F, G und H:

- Fir den Zugang zu den Zwischenkreisanschlissen muss die obere Abdeckung entfernt werden.
Siehe Abbildung 3.13 Auf Seite 3-25.

- Die maximalen Effektivbremsstréme an den Zwischenkreisklemmen der Standardmodelle in den
BaugréBen F, G und H sind die folgenden:

BaugréBe F: 143 effektive Ampere

BaugréBe G: 216 effektive Ampere

L Baugrafie H: Bemessungsgleichstrom geméf Tabelle 8.2 Auf Seite 8-3. )
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8 TECHNISCHE DATEN

Dieses Kapitel beschreibt die technischen Spezifikationen (elektrisch und
mechanisch) der Baugréfien F, G und H der Umrichterserie CFW-11.

8.1 LEISTUNGSDATEN

Versorgungsspannung:

Spannungstoleranz: -15 bis +10 % der Nennspannung.

Maximale Nennspannung: 480 V fir Modelle 380...480 V fir Hohen bis zu 2000 m (6600 ft). Bei gréBeren
Hohen betrdgt der Spannungsabfall 1,1 % je 100 m (330 ft) tber 2000 m (6600 ft) - maximale Héhe:
4000 m (13,200 f1).

Frequenz: 50/60 Hz (48 Hz bis 62 Hz).

Phasenunsymmetrie: < 3 % der verketteten Eingangs-Nennspannung.

Uberspannung nach Kategorie Il (EN 61010/UL 508C/IEC/EN 61800-5-1).

Transientenspannung gemdB Kategorie 1.

Maximal 60 Verbindungen pro Stunde (1 pro Minute).

Effizienz: typischer Wert im Nennzustand = 98 %; Klasse IE2 geméf IEC 61800-9-2.

Typischer Eingangsleistungsfaktor:

- 0,94 fur Modelle mit dreiphasigen Eingang im Sollzustand.

Cos ¢ (Verschiebungsfaktor): >0,98.
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Technische Daten der BaugréBen F, G und H GleichstromausfGhrung mit einer Einspeisung von 436 bis 713 Vdc

Tabelle 8.2

(entspricht einer gleichgerichteten 380 bis 480 Vac Drehstromspannung) zum Schalten
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Technische Daten

(1) Nennstrom in Dauerbetrieb unter den folgenden Bedingungen:
- Empfohlene Schaltfrequenzen.
- FUr den Betrieb mit einer Schaltfrequenz von 2,5 kHz muss eine Reduzierung von 10 % auf die Stromwerte in Tabelle 8.1 Auf Seite 8-2 angewendet
werden.
- Fir den Betrieb mit einer Schaltfrequenz von 5 kHz (gilt nur fir die Modelle 242...760 A) muss der Ausgangsnennstrom geméf folgender Tabelle
reduziert werden: Tabelle 8.3 Auf Seite 8-5.
Es ist nicht maglich, die Umrichtermodelle CFW-11 mit den Baugréfen F, G und H mit einer Schaltfrequenz von 10 kHz zu verwenden.
- Umgebungstemperatur am Umrichter: -10 °C bis 45 °C fir die Modelle 242 A.... 601 A und -10 °C bis 40 °C fir die Modelle 720 A... 1141 A. For
den Betrieb des Umrichters in Umgebungen mit hheren Umgebungstemperaturen, siehe Punkt 3.1.1 Umgebungsbedingungen Auf Seite 3-1.
- Relative Luftfeuchtigkeit: 5 bis 90 % ohne Betauung.
- Héhe: 1000 m; Gber 1000 m bis 4000 m, Ausgangsstromreduzierung um 1 % je 100 m Gber 1000 m.
- Umgebung mit Verschmutzungsgrad 2 (geméfl EN50178 und UL508C).

(2) Eine Uberlast alle 10 Minuten. Tabelle 8.1 Auf Seite 8-2 enthdlt nur zwei Punkte der Uberlastkurve (Aktivierungszeit von 1 min und 3 s). Die vollsténdigen
Uberlastkurven der IGBTs fir ND und HD sind unten dargestellt.
Je nach den Betriebsbedingungen des Umrichters, wie z. B. der Temperatur der Umgebungsluft und der Ausgangsfrequenz, kann sich die maximale
Betriebszeit des Umrichters bei Uberlast verringern.

(3) Die Motorausgéinge dienen lediglich der Orientierung fir den WEG-Motor 460 V, 4-polig. Die richtige Bemessung hat gemaf des Nennstroms der
verwendeten Motoren zu erfolgen.

(4) Die angegebenen Verlustleistungen gelten fir Nennbetriebsbedingungen, d. h. fir Nennausgangsstrom und Nennschaltfrequenz.

(5) Die Leistungsverluste fur die Flanschmontage entsprechen den Gesamtverlusten des Umrichters minus der Verluste der Leistungsmodule (IGBT und
Gleichrichter).

2,00
1,90
1,80
1,70
1,60

1,50 Achtyng!
1,40 \ Eine Uberlast
1,30 \ alle 10 Minuten.

1,20 \

1,10
1,00

lo/Inom, s

0 60 120 180 240
At[s]
(a) IGBT-Uberlastkurve fiir den Normalbetrieb (ND)

2,10
2,00

1,90 \

1,80 \
. 1,70 \
1,60 AN

Achtung!
1,50 Eine Uberlast
1,40

\ alle 10 Minuten.
1,30

1,20
1,10
1,00

0

lo/Inom

\

60 1,20 1,80 2,40
Ats]
(b) IGBT-Uberlastkurve fiir den Hochleistungsbetrieb (HD)

Abbildung 8.1: (a) und (b) — Uberlastkurven fir die IGBTs
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Tabelle 8.3: Technische Spezifikationen der Umrichterreihe CFW-11 der BaugréBen F und G bei 5 kHz Schaltfrequenz

Modell CFW11 | CFW11 | CFW11 | CFW11 | CFW11 CFW11 | CFW11 | CFW11
0242T4 031274  0370T4  0477T4 | 0515T4 0601T4 072074  0760T4
Baugréfie F G
Anzahl der Leistungsphasen 3¢
Ausgangs-Nennstrom @ [Arms] 175 225 266 343 343 390 468 494
Uberlaststrom 1 min 193 248 293 377 377 429 515 543
[Arms] 3s 263 338 399 515 515 585 702 741
Verwendung mit Nenn-Schaltfrequenz [kHz] 5 5 5 5 5 5 5 5
Normal- Maximaler Motor @ [HP/kW] 150/110175/132|200/150 |270/200 |270/200|300/220|400/300| 400/300
be"ize'i(sl;s(ND) Eingangs-Nennstrom [Arms] 175 225 266 343 343 390 468 494
’ Aufbaumontage | o5, | 5770 | 3974 | 4202 | 4202 | 4801 | 5761 | 6081
Abgestrahlte &
teistung W] | Flanschmontage | 515 | 1053 | 1245 | 1605 | 1605 | 1825 | 2190 | 2312
Ausgangs-Nennstrom @ [Arms] 152 175 225 266 318 335 364 390
Uberlaststrom 1 min 228 263 338 400 477 503 546 585
[Arms] 3s 304 350 450 532 636 670 728 780
Verwendung mit Schaltfrequenz [kHz] 5 5 5 5 5 5 5 5
Hochleistungs- | Maximaler Motor @ [HP/kW] 125/90 |150/110 175/132 | 200/150|250/185|270/200|300/220| 300/220
be"ize'?(sl;s(HD) Eingangs-Nennstrom [Arms] 152 175 225 266 | 318 | 335 | 364 390
’ Aufbaumontage | ;a1 | 5154 | 2770 | 3274 | 3914 | 4124 | 4481 | 4801
Abgestrahlte &
Leistung [W] Flanschmontage | 819 | 1053 | 1245 | 1488 | 1568 | 1703 | 1825
Temperatur der Umgebungsluft [°C] -10..40 °C
RFI-Filter Integriert
Gewicht [kg (Ib)] 130 132 135 140 204 207 215 215
Verfogbarkeit Not-Aus Ja
von optionalen
Bausatzen, die
in das Produkt
integriert
werden kénnen
(SIEZZ : ?::” Externe 24-Vdc-Steuerung Ja
Abschnitt 2.5 Spannungsversorgung
SPEZIFIKATION
DES CFW-
11-MODELLS
(SMART CODE)
Auf Seite 2-14)
(1) Dauerhafter Nennstrom unter den folgenden Bedingungen:

- 5 kHz Schaltfrequenz.

- Temperatur der Umgebungsluft wie in der Tabelle angegeben. Bei hdheren Temperaturen, die auf 50 °C (122 °F) begrenzt sind, muss der Ausgangss-
trom fir jedes °C Uber der angegebenen Héchsttemperatur um 2 % reduziert werden.
- Relative Luftfeuchtigkeit: 5 bis 90 % ohne Betauung.

- Hshe: 1000 m. Von 1000 bis 4000 m (13.200 ft) t muss der Ausgangsstrom um 1 % je 100 m (330 ft) tber 1000 m (3.300 ft) reduziert werden.
- Umgebung mit Verschmutzungsgrad 2 (geméaB EN50178 und UL508C).

(2) Die Motorausgénge dienen nur zur Orientierung for den WEG-Motor 460 V, 4-polig. Die richtige Bemessung hat gemé&f des Nennstroms der verwen-
deten Motoren zu erfolgen.

(3) Die Verlustleistungen gelten fir Nennbetriebsbedingungen, d. h. fir Nennausgangsstrom und Nennschaltfrequenz.
(4) Die Leistungsverluste fur die Flanschmontage entsprechen den Gesamtverlusten des Umrichters minus der Verluste der Leistungsmodule (IGBT und
Gleichrichter).
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8.2 ELEKTRONIK/ALLGEMEINE DATEN

Steuerung

Methode

Spannungsquelle

Steuerungsart:

- V/f (Skalar)

- WW: Spannungsvektorsteuerung

- Vektorsteuerung mit Geber

- Sensorfreie Vektorsteuerung (ohne Geber)

PWM SVM (Raumvektor-Modulierung)

Voll digitale (Software) Strom, Fluss und Drehzahlregler

Durchfihrungsfrequenz:

- Stromregler: 0,2 ms (Schalffrequenz von 2,5 kHz und 5 kHz), 0,25 ms (Schaltfrequenz = 2 kHz)
- Flussregler: 0,4 ms (Schaltfrequenz von 2,5 kHz und 5 kHz), 0,5 ms (Schaltfrequenz = 2 kHz)
- Drehzahlregler / Drehzahlmessung: 1,2 ms

B

HE

Ausgangs
frequenz

0 bis 3,4 x Nennfrequenz des Motors (P0403). Die Nennfrequenz ist programmierbar von 0 Hz bis
300 Hz im Skalar-Betrieb und von 30 Hz bis 120 Hz im Vektor-Betrieb
Begrenzungen der Ausgangsfrequenz als Funktion der Schaltfrequenz:
- 125 Hz (Schaltfrequenz = 1,25 kHz)
- 200 Hz (Schaltfrequenz = 2 kHz)
- 250 Hz (Schaltfrequenz = 2,5 kHz)
- 500 Hz (Schaltfrequenz = 5 kHz)

Leistung

Drehzahlregelung

V/1 (Skalar):
Regulierung (mit Schlupfkompensierung): 1 % der Nenndrehzahl

Drehzahlbereich: 1:20

VWW:
Regulierung: 1 % der Nenndrehzahl
Drehzahlbereich: 1:30

Sensorlos (P0202 = 3 Induktionsmotor):
Regulierung: 0,5 % der Nenndrehzahl
Drehzahlbereich: 1:100

Vektor mit Umrichter (P0202 = 4 Induktionsmotor oder P0202 = 6 Dauermagnet):
Regulierung:

+0,01 % der Nenndrehzahl mit 14-bits analog-Eingang (I0A)

+0,01 % der Nenndrehzahl mit einem digitalen Sollwert (Tastatur, seriell, Feldbus,
elektronisches Potentiometer, Multispeed)

+0,05 % der Nenndrehzahl mit 12-bits analog-Eingang (CC11)
Drehzahlbereich: 1:1000

Drehmomen-
tkontrolle

Bereich: 10 bis 180 %, Regelung: £5 % des Nenn-Drehmomentes (P0202 = 4, 6 oder 7)
Bereich: 20 bis 180 %, Regelung: =10 % des Nenn-Drehmoments (P0202 = 3, tber 3 Hz)

SN

Eingdnge
(CC11-Platine)

Analog

8

2 isolierte Differential-Eingéinge; Auflésung AlT: 12 bit, Aufldsung Al2: 11 bit + Signal, (O bis 10)
V, (0 bis 20) mA oder (4 bis 20) mA, impedanz: 400 kQ for (0 bis 10) V, 500 Q fur (O bis 20) mA
oder (4 bis 20) mA, programmierbare Funktionen

Digital

6 isolierte Digital-Eingénge, 24 Vdc, programmierbare Funktionen

Ausgénge
(CC11-Platine)

Analog

R E

2 isolierte Ausgédnge, (0 bis 10) V, RI = 10 kQ (Hochstlast), O bis 20 mA / 4 bis 20 mA (RI < 500
Q) Auflésung: 11 Bit, programmierbare Funktionen

Relais

3 Relaisausgdnge mit NA/NF (NO/NC), 240 Vac, 1 A, programmierbare Funktionen

Sicherheits-

Schutz

Ausgangs-Uberstrom/Kurzschluss
Unter/Uberspannung
Phasenverlust

Ubertemperatur
Bremswiderstands-Uberlastung
IGBT Uberlastung
Motoriberlastung

Externer Fehler/Alarm

CPU oder Speicherfehler
Ausgang-Erdungskurzschluss

Integrierte
Tastatur

(MMS)

Standard-
Tastenfeld

B INERRRRRENA|(FH

9 Bedienertasten: Start/Stopp, Pfeil nach oben, Pfeil nach unten, Drehrichtung, Tippen, Lokal/Fern,
Softkey rechts und Softkey links

Graphischer LCD-Display

Ansicht/Bearbeitung von Parameter

Angabenprézision:

- Stromstérke 5 % des Nennstroms

- Drehzahlauflésung: 1 U/min

Méglichkeit der Fernmontage

AR

Gehduse

IP20

Standard

IPOO

Spezielle DC-Hardware

IP54

Ruckseite des Umrichters (AuBenteil fur Flanschmontage) ("

PC-Anschluss
for Umrichter-
programmierung

USB-Stecker

USB-Standard Rev. 2.0 (Basisdrehzahl)
Typ B (Gerdt) USB-Stecker
Verbindungskabel: Standard-Host/Gerét geschirmtes USB-Kabel

HEE K ® " &E

(1) Sie benstigen spezielle Hardware H1.

8-6 | CFW-11




Technische Daten

8.3 KODES UND STANDARDS

Sicherheitsnormen UL 508C - power conversion equipment
Hinweis: suitable for Installation in a compartment handling conditioned air.
UL 840 - insulation coordination including clearances and creepage distances for electrical
equipment
EN61800-5-1 - safety requirements electrical, thermal and energy
EN 50178 - electronic equipment for use in power installations
EN 60204-1 - safety of machinery. Electrical equipment of machines. Part 1: general requirements
Hinweis: Der Endmonteur der Maschine ist fir den Einbau einer Sicherheitsabschaltung und einer
Versorgungsunterbrechung verantwortlich
EN 60146 (IEC 146) - semiconductor converters
EN 61800-2 - adjustable speed electrical power drive systems - part 2: general requirements -
rating specifications for low voltage adjustable frequency AC power drive systems
Electromagnetic EN 61800-3 - adjustable speed electrical power drive systems - part 3: EMC product standard
compatibility (EMC) including specific test methods
CISPR 11 - Industrial, scientific and medical (ISM) radio-frequency equipment — electromagnetic
disturbance characteristics - Limits and methods of measurement
EN 61000-4-2 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 2: electrostatic discharge immunity test
EN 61000-4-3 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 3: radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test
EN 61000-4-4 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 4: electrical fast transient/burst immunity test
EN 61000-4-5 - electromagnetic compatibility (EMC) - part 4: testing and measurement
techniques - section 5: surge immunity test
EN 61000-4-6 - electromagnetic compatibility (EMC)- part 4: testing and measurement techniques
- section 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields
EN 61000-4-11 - Testing and measurement techniques - Voltage dips, short interruptions and
voltage variations immunity tests
Mechanical standards EN 60529 - degrees of protection provided by enclosures (IP code)
UL 50 - enclosures for electrical equipment
IEC 61800-5-1 — adjustable speed electrical power drive systems - part 5-1: safety requirements -
electrical, thermal and energy
Pegel 10 Hz bis 57 Hz — 0,075 mm, Bereich 57 Hz bis 150 Hz — 1 g

8.4 ZERTIFIZIERUNGEN

Zertifizierungen (*) Anmerkungen
UL und cUL E184430
CE
IRAM
C-Tick
EAC
Link: http://ww?2.eagle.org/en/rules-and-resources/type-approval-database. html
ABS Nach dem Offnen des Links auf "Option auswéhlen" und "Datensuche" klicken.
Im neuen Fenster die Zertifizierungsnummer im entsprechenden Feld eintragen: 15-RJ2890495.
Auf "Suchen" klicken.
Funktionale Sicherheit | STO-Funktion mit Zerifizierung der TUV Rheinland.

(*) Fur aktualisierte Informationen der Zertifizierungen nehmen Sie bitte mit WEG Kontakt auf.
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Technische Daten
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