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5 NOMENKLATURA
Tabela 1: Nomenklatura Falownika CFW500

Widok podstawy montazowej

Widok czotowy

Widok boczny

Rysunek 3: (a) to (c) - Dane do instalacji mechanicznej (powierzchnia montazowa i minimalne odstepy dla dostepu powietrza)

- T a
Produkt Prad Irlno‘;ie u = ochrony Emisji sprzet Specjalna wersja
iSerie |Rama r Faz | Naplecie Stopien PoTiam Wersja oprogramowania
- - = = == Ex.:| CFW500| A 02P6 T 4. NB 20. C2 - -
nstrukcja szybkiej instalacji
© NB = bez hamowania dynamicznego Sx = specjalne
- V & L 'g oprogramowanie
C FW50 O C Z St ot I IW 0 S C I ﬂo) DB = z hamowaniem dynamicznym Pusty = standardowy modut wtykowy
S | CFWS00 | 20 = IP20 HOO = bez modutu wtykowego
&
L D N1 = szafa elektryczna Nema1 (typ 1 wedtugr UL) Puste = nie spetnia standardéw dla poziomu
a o W n I 8 (stopiert ochrony zgodny z norma IEC IP20) przeprowadzonej emisji
C2 or C3 = wedfug kategorii 2 (C2) lub 3 (C3) normy
. |EC 61800-3, z wewnetrznym filtrem RFI
1 ZASADY BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA , ‘ ‘ — - , sl e e | o o o Waga | montatowa | . 239G3
Tabela 2: Dostepne opcje dla kazdego pola nomenklatury wedfug znamionowego napigcia pradu i napiecia falownika Rama éru;aw Moment obrotowy
Instrukcja szybkiej instalacji zawiera podstawowe informacije konieczne do zamdwienia falownika CFW500. Zostat on © Wyjscle Dostepne opcje kodow i ji i mm (in) | mm (in) | mm (in) | mm (in) | mm (in) | mm (in) | mm (in) kg (Ib) N.m (Ibt.in)
napisany do wykorzystania przez wykwalifikowanych pracownikéw z odpowiednim przeszkoleniem lub z kwalifikacjami E | znamionowe Meeraltas Napiecie e Poziom Wersja A 50. 175 | 119 | 7.2 189, 7. 190. | g (1.7 ™ M4 2(17,7)
technicznymi do obstugi tego typu urzadzenia. Pracownicy powinni przestrzegac wszystkie instrukcje bezpieczenstwa o Prad znamionowe Hamulec ochrony e B (1.97) | (689) | 047)| (028) | (7,44) | (299 | (591)
opisane w niniejszej instrukgji obstugi, okreslone przez lokalne przepisy. Nieprzestrzeganie instrukcji bezpieczeristwa 01P6=16A mis] B (272-5) (;%56) (:)‘2%) (5'239-]) (;9893-) (;0904) (:363%) 1.2 (2.66) M4 2(17,7)
moze spowodowac $mieré, powazne obrazenie i/lub uszkodzenie urzadzenia. — a o ! - . . a
02P6 =2,6 A Pusty lub C2 100. 195. 16,7. 58. 210. 135. 1665.
. . 04P3=4.3A | J = jednofazowe NB © 394 | 7,70 | 066 | 029 | @27 | 531) | 650 | 2©*Y M5 365
2 OSTRZEZENIA DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA W NINIEJSZEJ INSTRUKCJI IN TPO=70A| | zasiane Pusty IUb G3 S 125 | 200, | 275 | 102. | 3066, | 180. | 1665 | 43010 e P
A PRODUKCIE g | 07PO=73A o8 . 4.92) | (11,41)| (1,08) | (0.40) | (12,1) | (7.08) | (6.55) 3016 5(39,82)
10PO=10A 150 330. 34. 10,6. 350. 220. 191,5.
E ! - 10 (22,08) M6 4.5 (39,82)
: 01P6=16A 69 | (9 | sl 04 | 138 | ®71 | 09 209 ©982)
OSTRZEZENIE! A | 02P6=26A B=1-lub NB Tolerancja wymiaréw: £1.0 mm (20.039 in) )
A Procedury zalecane w ninigjszym ostrzezeniu maja na celu ochrone uzytkownika przed $mierci, 04P3=4.3A 3-fazowe (1) Wertosé ta odnosi sie do najciezszej wagi dia danej wielkosc ramy.
— powaznymi obrazeniami i znacznymi szkodami materialnymi. B 07P0=7.3A Zzasilanie 2=200... 240V DB Rysunek 2: Wymiary falownika dla instalacji mechanicznej
10PO=10A Pusty
UWAGA! g:gg =7.0A B
Procedury zalecane w niniejszym ostrzezeniu majg na celu ochrong uzytkownika przed szkodami B 10PO= 16 A
materialnymi. C | 24P0=24A
24P0 =28 A DB
UWAGA! b Se=ssa Pusty lub C3
Informacje zawarte w niniejszym ostrzezeniu sg wazne dla wiasciwego zrozumienia i dobrego dziatania E | 56P0 =56 A
produktu. _
07P0=1.0A 20 lub N1 Pusty lub HOO
01P6=1.6A Pusty lub C2
A | 01P6=26A NB v
Obecnosé wysokiego napiecia. 04P3 = 4.3 A
06P1=6.1A Pusty lub C3
01P6 =2.6A T = tréjfazowe
Elementy wrazliwe na wyladowania elektrostatyczne. g | 04P3=43A Lasilanie Pusty lub C2
Nie dotykac ich. 06P5= 6.5 A 4=2380..480 V
10PO=10A Pusty lub C3
14P0 =14 A
‘ o ) (¢} 10PO= 16 A Pusty lub C2
Podtaczenie do uziemienia ochronnego jest wymagane (PE). 24P0 = 24 A
o 31P0O=31A
. 39P0 =39 A DB Pusty lub C3
49P0 =49 A
Pofaczenie tarczy do uziemienia. 01P7 =1,7A
— 038P0 =3,0A
04P3=4.3 A
C 5 =500...600 V Pusty
3 WSTEPNE ZALECENIA 07P0=7.0A
10PO=10A
OSTRZEZENIE! 12P0=12A
Przed zmiang jakiegokolwiek komponentu elektrycznego zwiazanego z falownikiem zawsze nalezy 6 TABLICZKA ZNAMIONOWA
odigczy¢ zasilanie ogdlne. Wiele elementéw moze pozostaé obcigzonych wysokim napieciem i / lub
ruchomych (wentylatory), nawet po odfaczeniu lub wytgczeniu wejscia zasilania AC. Nalezy odczekac Model QR kod - )
co najmniej 10 minut, aby upewnié sie, ze kondensatory nie sg fadowane. Zawsze podiaczaj punkt falovinika—yp © wolne pr
uziemienia falownika do uziemienia ochronnego. Numer seryjny —Jm #— Data produkcji R A B c D
Zlecenie produkcyine —3t ¥ Produkt WEG ains mm (in) mm (in) mm (in) mm (in)
UWAGA! Znamionowe dane weisci ‘ {— Znamionowe dane wyisciowe A 15(0,59) | 40(1,57) | 30(1,18) | 10(0.39) @
o~ L o ) ) _ ) ) (napiecie, prad (napigcie, prad i B 35(1,38) | 50(1,97) | 40(1,57) | 15(0.59)®
Falownik czestotliwosci moze zakidcac prace innych urzgdzen elektronicznych. Nalezy postgpowac i czgstotliwosc) o czestotliwosc) c 40 (1,57) 50 (1,97) | 50 (1,97) | 30(1,18)
zgodnie ze wskazowkami zamieszczonymi w instrukcji, dostepnej do $ciagniecia na stronie: www. D 40 (1,57) 50(1,97) | 50(1,97) | 40 (1,57)
weg.net. E 110 (4,33) | 130(5,11) | 50 (1,97) 40 (1,57)
Tolerancja wymiar6w: 1.0 mm (+0.039 in)
: UWAGA! (1) Maoziiwe jest zamontowanie obok siebie falownikéw bez zachowania bocznego odstepu (D = 0), jednakze z maksymalna temperatura otoczenia rowna 40 °C (104 °F).

Zamierzeniem ninigjszego podrecznika nie jest przedstawienie wszystkich mozliwosci stosowania
CFWS500, jak réwniez WEG nie moze brac¢ odpowiedzialnosci za obstuge CFW500, ktéra nie jest oparta
na tej podrgczniku.

Wiecj informaciji dotyczacych instalacji, petna lista ustawieri i zalecenia, dostepne sg na stronie www.

weg.net
Nie nalezy przep! ¢ na iku zadnych p ji ow!
W razie potrzeby skontaktuj si¢ z WEG.
UWAGA!

Karty elektroniczne zawierajg podzespoty czute na wytadowania elektrostatyczne.

Nie nalezy dotykac bezposrednio czesci ani ztaczy. W razie potrzeby, nalezy dotknaé najpierw punktu
uziemienia falownika, ktéry musi by¢ podtaczony do uziemienia ochronnego (PE) lub uzy¢ odpowiedniej
tasmy uziemiajacej.

OSTRZEZENIE!

Zagrozenie zmiazdzeniem

W celu zapewnienia bezpieczeristwa w zastosowaniach do podnoszenia tadunku, urzadzenia
elektryczne i/lub mechaniczne musza by¢ instalowane poza falownikiem do ochrony przed
przypadkowym upadkiem tadunku.

B P

OSTRZEZENIE!

Produkt ten nie byt przeznaczony do stosowania jako element zabezpieczajacy. Aby uniknac szkod
rzeczowych i osobistych nalezy podja¢ dodatkowe $rodki.

Produkt zostat wyprodukowany pod $cistg kontrolg jakosci, jednakze po zainstalowaniu w systemach,
gdzie jego awaria powoduje zagrozenia powstania szkdd rzeczowych lub osobowych, wtedy nalezy
zainstalowac dodatkowe zewnetrzne urzadzenia, ktére zapewnig stan bezpieczeristwa w razie awarii
produktu, zapobiegajac wypadkom.

>

UWAGA!

Korzystanie z wyposazenia wymaga szczegdtowych wskazéwek dotyczacych instalacji i korzystania
zamieszczonych w instrukcji uzytkownika, podrecznika instruktazowego i podrecznikéw obstugi,
dostepnych do $ciagniecia na stronie: www.weg.net.

>

4 0 CFW500

Falownik CFW500 to produkt wysokiej jakosci, ktéry pozwala na kontrole predkosci i momentu obrotowego silnikow
indukcyjnych tréjfazowych. Produkt umozliwia az cztery mozliwosci sterowania silnikiem: V/f sterowanie skalarne,
sterowanie VVW, sterowanie wektorowe z czujnika lub bez czujnika.

Podczas sterowania wektorowego, dziatanie jest optymalne dla pracujacego silnika, zapewnia lepsza wydajnosé pod
katem sterowania predkoscia i momentem obrotowym. Tryb ,samoregulacji”, dostepny w sterowaniu wektorowym,
umozliwia automatyczna regulacje ustawieri kontrolnych i sterownikéw oparta na identyfikacji ustawien silnika.
Sterowanie VWW (Voltage Vector WEG) charakteryzuje sie wydajnoscia i precyzja znajdujgca sie miedzy V/f sterowaniem
skalarnym a sterowaniem wektorowym, mimo ze, z drugiej strony, przyczynia sig do wigkszej sity i tatwosci dziatania
silnikéw bez czujnikdw predkosci. Tryb samoregulacii jest tez dostepny podczas sterowania VVW.

Rysunek 1: Opis etykiety identyfikacyjnej CFW500
7 DOSTAWA | PRZECHOWYWANIE

CFWS500 jest dostarczany w kartonie. Na opakowaniu znajduje si¢ etykieta identyfikacyjna taka sama jak ta zataczona
na boku falownika. Nalezy upewnic¢ sig czy:

= Opis CFW500 odpowiada zakupionemu modelowi.

= Wystgpity jakiekolwiek uszkodzenia podczas transportu.

Nalezy natychmiast powiadomi¢ kuriera o ewentualnych usterkach.

Jesli CFW500 nie zostanie szybko zainstalowany, nalezy przechowywac go w czystym i suchym pomieszczeniu (w
temp. od -25 °C do 60 °C (od -77 °F do 140 °F)), przykrytym odpowiednio, aby zapobiec zbieraniu sig kurzu wewnatrz
urzadzenia.

A

8 INSTALACJA | PODLACZENIE

8.1 Warunki srodowiskowe:

UWAGA!

Gdy falownik byt przechowywany przez diuzszy okres, nalezy usprawnic¢ kondensator. Nalezy postepowac zgodnie
z zaleceniami zamieszczonymi w instrukcji uzytkownika dostepnej do Sciagniecia na stronie: www.weg.net.

Nalezy unikaé:
= Bezposredniego wystawienia na dziatanie promieni stonecznych, deszczu, duzej wilgotnosci lub morskiego powietrza.
= katwopalnych lub zracych ptynéw lub gazéw.

= Nadmiernych wibraciji.

m Kurzu, czastek metalicznych lub mgty olejowe;j.
b

-

-

warunki dla pracy fal

Temperatura otaczajgca falownik: od -10 °C (14 °F) do temperatury nominalnej.

W przypadku temperatur otaczajgcych falownik o wartosciach wyzszych niz wskazane, nalezy zapoznac sie z Tabelg

B.2 w instrukcji uzytkownika dostepnej do $ciggniecia na stronie: www.weg.net, nalezy zastosowac o 2 % mniej

pradu na kazdy stopien Celsjusza, przy maksymalnej wartosci 10 °C (50 °F).

Wilgotno$é wzgledna powietrza: 5 % do 95 % bez kondensacii.

= Maksymalna wysokos¢ nad poziomem morza: do 1000 m (3,300 ft) - warunki nominalne.

= 1000 m do 4000 m (3.300 ft do 13.200 ft) - 1 % zmniejszenie wartosci pradu na kazde 100 m (328 ft) powyzej 1000
m nad poziomem morza.

= Od 2000 m do 4000 m (6.600 ft do 13.200 ft) nad poziomem morza — maksymalny spadek napiecia (240 V dla
modeli 200...240 V, 480 V dla modeli 380...480 V i 600 V dla modeli 500...600 V) z 1.1 % na kazde 100 m (330 ft)
powyzej 2000 m (6.600 ft).

= Stopien zanieczyszczenia: 2 (zgodnie z normag EN 50178 i UL 508C), z nieprzewodzacymi zanieczyszczeniami.
Kondensacja nie musi pochodzi¢ z przewodnictwa przez nagromadzone pozostatosci.

8.2 Pozycjonowanie i Montaz

Wymiary zewnetrzne i wykonanie otworu montazowego, jak réwniez waga netto (masa) falownika sg przedstawione na
rysunku 2. Falownik nalezny zamontowaé w pozyciji stojacej na ptaskiej pionowej pozyciji. Najpierw nalezy potozy¢ sruby
na powierzchni, na ktérej zostanie zainstalowany falownik, zainstalowa¢ falownik, a nastgpnie dokreci¢ Sruby
przestrzegajgc maksymalnego momentu obrotowego dla $rub wskazanych na rysunku 2.

Zachowa¢ minimalne odstepy wskazane na rysunku 3, aby umozliwi¢ cyrkulacje chtodzacego powietrza. Nie nalezy
instalowaé elementéw wrazliwych na ciepto tuz nad falownikiem.

UWAGA!

A = Podczas montazu dwdch lub wiecej falownikéw w pionie zachowac minimalny odstep A + B (wedtug
rysunku 3) i dostarczy¢ ptyty odchylajace strumier powietrza tak, aby gorace powietrze wychodzace

z dolnego falownika nie miato wptywu na gérny falownik.
m Zapewni¢ niezalezne przewody do fizycznego oddzielenia kabli sygnalizacyjnych, sterujacych i
zasilajgcych (zapoznad sie z Rozdziatem 9 INSTALACJA ELEKTRYCZNA).

8.3 Montaz Szafy

Dla falownikéw zainstalowanych wewnatrz szaf lub metalowych skrzyn, dostarczyé odpowiednie odsysanie tak, by
temperatura utrzymata sie w dopuszczalnym zakresie. Zapoznaé sie z danymi mocy rozproszonej w Tabeli 3, jaka
wykazuje strumien powietrza nominalnej wentylacji do kazdej ramy.

Metoda chtodzenia: Wentylator ze przeptywem powietrza do gory.

Tabela 3: Przepfyw powietrza wentylatora

Rama CFM /s m*/min
A 20. 9,4. 0,56.
B 30. 14,1. 0,85.
C 30. 14,1, 0,85.
D (T2 100 47,2, 2,83.
D (T4) 80. 37.8. 2,27.
E 180 84,5. 5,09.

(*) T2 - CFW500 rama D instalacja 200 V (200...240 )
(*) T4 - GFW500 rama D instalacja 400 V (380...480 V).

8.4 Montaz Nawierzchni
Rysunek 3 przedstawia procedure instalacji falownika CFW500 na powierzchni montazowej.

8.5 DIN-montaz na szynie

W ramach A, B i C, falownik CFW500 moze takze by¢ zamontowany bezposrednio na 35-mm szynie zgodnie z DIN EN
50.022. Dla tego montazu, nalezy najpierw ustawi¢ blokadg® na dole a nastepnie umiescic falownik na szynie, umiescic¢
blokade® na gérze, mocujac falownik.

(*) Blokada mocowania falownika na szynie jest oznaczona ze Srubokretem na Rysunku 3.

9 INSTALACJA ELEKTRYCZNA

OSTRZEZENIE!
m Ponizsze informacje stanowig jedynie wskazéwki dla prawidtowego montazu. Sg zgodne z
obowigzujacymi lokalnymi przepisami dotyczacymi instalaciji elektrycznych.

Nie nalezy uzywaé CFW500 jako urzgdzenia do zatrzymania awaryjnego. Do tego celu powinien
byc¢ inny sprzet.

9.1 Identyfikacja Stykow Elektrycznych i Punktéw Uziemienia
Zaciski zasilajagce moga mie¢ rézne wielkosci i konfiguracje, w zaleznosci od modelu falownika, zgodnie z Tabelg 4.
Maksymalny moment obrotowy zaciskéw zasilajacych i uziemienia nalezy sprawdzi¢ w Tabeli 4.

Tabela 4: Zaciski zasilajace, uziemienie i zalecany moment obrotowy dokrecenia

moment y
Rama ilani Punkty i Zaciski mocy

N.m Lbf.in N.m Lbf.in
A 200...240 V 0,5. 4,34, 0,5. 4,34.
380...480 V 0,5. 4,34. 0,5. 4,34.
B 200...240 V 0,5. 4,34. 0,5. 4,34.
380...480 V 0,5. 4,34. 0,5. 4,34.

200...240 V 0,5. 4,34, 1,7 15.
C 380...480 V 0,5. 4,34. 1,8. 15,93.
500...600V 0,5. 4,34. 1,0. 8,68.
) 200...240 V 0,5. 4,34, 2,4, 21,24,
380...480 V 0,5. 4,34. 1,76. 15,57.

£ 200...240 V 0,5. 4,34. 3,05. 27.

380...480 V 0,5. 4,34, 3,05. 27.

Opis stykdw elektrycznych:

L/L1, N/L2i L3 (R, S, T): zasilanie AC. Niektdre modele na napiecie 200-240 V (patrz opcja modeli w Tabeli 10) moze
dziata¢ na 2 lub 3 fazy (falowniki jednofazowe/ tréjfazowe) bez ograniczenia znamionowego napigcia pradu. W tym
przypadku, zrodio zasilania AC moze byé podtaczone do dwdch z trzech zaciskéw wejsciowych, bez rozréznienia. Tylko
w jednofazowych modelach Zrédio zasilania musi by¢ podtaczone do L/L1 i N/L2.

U, V, W: podtaczenie dla silnika.

-UD: biegun ujemny napiecia DC cewki.

+UD: biegun dodatni napigcia DC cewki.

BR: podigczenie rezystora hamowania.

DCR: podtaczenie do zewnetrznej cewki indykcyjnej DC (opcjonalne). Dostepny tylko dla modeli 28 A, 33 A, 47 A i 56
A/200-240Vi24 A, 31 A, 39 Ai49 A/380-480 V.

9.2 Okablowanie zasilania i uziemienia, Wytaczniki i Bezpieczniki

A

UWAGA!

= Nalezy uzy¢ odpowiednich koricéwek kabli do okablowania zasilania i uziemienia. Zapoznaé sie z
Tabelg 10 zalecanych przewoddw, wytacznikéw i bezpiecznikéw.

= Trzymaj wrazliwe urzadzenia i kable w odlegto$ci co najmniej 0.25 m od falownika i przewodéw
taczacych falownik z silnikiem.

= Nie zaleca sig zastosowania mikrowytgcznikéw (MDU), z powodu poziomu uruchomienia magnesu .

UWAGA!

Whytgcznik réznicowo-pradowy (RCD):

Podczas instalacji wytacznika réznicowo-pradowego RCD aby zabezpieczy¢ przed porazeniem
elektrycznym, tylko urzadzenia z pradem wyzwalajacym 300 mA powinny byc¢ stosowane po stronie
zasilajgcej falownika.

Zaleznie od instalacji (dtugos¢ kabla silnika, typ kabla, konfiguracja multisiinika, itd.), wytgcznik
réznicowo-pradowy RCD moze byé aktywowany. Skontaktowaé sig z producentem wytacznika
réznicowo-pradowego RCD w celu wyboru najbardziej odpowiedniego urzadzenia do stosowania
z falownikami.

-

UWAGA!

= Czujniki przewodowe wymienione w tabeli 10 maja wartosci orientacyjne. Warunki instalacyjne i
dozwolony maksymalny spadek napigcia nalezy wzigé pod uwage w celu prawidtowego doboru
okablowania.

= W celu spefnienia wymagari UL nalezy stosowac bardzo szybkie bezpieczniki (dla wielkosci ram A,
Bi O), i stosowaé bezpiecznik typu J lub wytacznik (dla wielkosci ram D i E) na zasilaniu falownika
pradem o wartosci nie wigkszej niz wartosci przedstawione w tabeli 10.

©

9.3 Potgczenia Zasilania

Zasianie [ —PE

Zasllanie —PE
wejsciowe ™

wejsciowe’

I

Te—r -
g ¥ Rozladzanie ot
Rozaczanie *gg;ic niki wylaoznik  Bezpieczniki
(9 Zacisk 2asiiace -Ud, BR i +Ud ie 5a dostgpne w modelach ramy A

(a) Ramy A,BiC (b) Ramy Di E

Rysunek 4: (a) i (b) - Podlaczenia zasilania i uziemienia

9.3.1 Potaczenia wyjsciowe

A
©

OSTRZEZENIE!

Nalezy zapewni¢ urzadzenie odfaczajace zasilanie falownika. Urzadzenie to ma za zadanie odciaé
zrédio pradu w razie koniecznosci (np. podczas prac konserwacyjnych)

UWAGA!

Zrédio pradu falownika musi posiadaé uziemiony punkt zerowy. W przypadku sieci IT nalezy korzystaé ze
wskazowek zamieszczonych w instrukcji uzytkownika dostepnej do Sciggniecia na stronie: www.weg.net.

UWAGA!

= Wejsciowe napigcie zasilajace musi by¢ zgodne ze znamionowym napieciem falownika.

= Kondensatory do poprawy wspdiczynnika mocy nie sa potrzebne na wejsciu falownika (L / L1, N /
L2, L3 Iub R, S, T) i nie musza by¢ zainstalowane na wyjsciu (U, V, W).

Moc Zrédta zasilania
= Nadaje sie do stosowania w obwodach zdolnych do dostarczania nie wigcej niz 30.000 Arms symetryczne (200 V,
480V lub 600 V), jesli jest zabezpieczony bezpiecznikami, jak okreslono w tabeli 10.

9.3.2 Cewka indukcyjna DC / Reaktancja zasilania

= W celu uniknigcia uszkodzenia falownika oraz zapewnienia oczekiwanej zywotnosci, nalezy zapewni¢ minimum
impedanciji, ktéra powoduje spadek napiecia zasilania wejsciowego o 1 %. Jesli impedancja wejsciowego zasilania
(w zwigzku z transformatorami i kablami) jest ponizej wartosci wymienionych w ponizszej tabeli, zaleca sig¢ uzycie
reaktancji w zasilaczu wejscia.

= Do obliczenia reaktancji zasilania wej$ciowego niezbednego do uzyskania pozadanego procentowego spadku
napiecia, nalezy:

L=1592. AV. ve [uH]

Is ot -

Widzac, ze:
AV - pozadany spadek w zasilaniu, w procentach (%).
v, - wejsciowe napiecie pradu w falowniku, w woltach (V).
Iy - wyjsciowy prad znamionowy w falowniku.
- wejsciowa czestotliwosé pradu.

9.3.3 Hamowanie dynamiczne

UWAGA!

Zintegrowane pdtprzewodnikowe state zabezpieczenie przed zwarciem nie zapewnia ochrony obwodu
rozgatezionego. Ochrona rozgatezionego obwodu musi byé zapewniona zgodnie z lokalnymi
przepisami.

= Upewnij sig, ze zasilanie jest odigczone przed rozpoczeciem instalacii.

UWAGA!

Dynamiczne hamowanie jest dostgpne od poziomu B. Wigcej informacji dotyczacych instalacji
zamieszczonych jest w punkcie 3.2.3.4 Dynamiczne Hamowanie w instrukcji uzytkownika dostepnej
do $ciaggniecia na stronie: www.weg.net.

©
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9.3.4 Lacza wyjsciowe

UWAGA!

& = Falownik posiada elektroniczne zabezpieczenie przed przeciazeniem silnika, ktdre nalezy dostosowac
do napedzanego silnikiem. Gdy kilka silnikéw jest podfaczonych do tego samego falownika, nalezy

zainstalowac pojedyncze przekazniki przeciazeniowe dla kazdego silnika.

Zabezpieczenie silnika przed przeciazeniem dostgpne w CFW500 jest zgodne z normg UL508C.

Zapoznaj sie z ponizszymi informacjami:

1. Prad wyzwalajacy jest 1.2 razy wigkszy niz prad znamionowy silnika (P0401)

2. Gdy parametry P0156, P0157 oraz PO158 (Prad przeciazenia przy 100 %, 50 % i 5 % znamionowej

predkosci, odpowiednio) sa ustawione recznie, zeby maksymalna wartos$¢ odpowiadata warunkowi

1 powinna wynosi¢ 1.1 x P0401.

UWAGA!
& Jesli wylgcznik lub stycznik jest zainstalowany na zasilaniu migdzy falownikiem a silnikiem, nigdy nie
uzywac go przy wiaczonym silniku lub napieciu na wyjsciu falownika.
Cechy kabla uzywanego do podtaczenia silnika do falownika, jak réwniez jego potaczer i routingu, majag bardzo istotne
znaczenie, aby uniknac zakidcen elektromagnetycznych innych urzadzen i nie wptynaé na zywotno$é uzwojen i fozysk
kontrolowanych silnikdw.

Kable silnika nalezy trzymac z dala od innych kabli (kable sygnalizacyjne, kable czujnikéw, kable sterujace, itd.), zgodnie
z rozdziatem 9.3.7 Odstepy pomigdzy kablami.
Potaczy¢ czwarty przewdd migdzy uziemieniem silnika a uziemieniem falownika.

Uzywajac kable ekranowe do instalaciji silnika, nalezy:

Stosowac sig do zalecen bezpieczeristwa IEC 60034-25.

Uzywac pofaczenia niskiej impedancii dla wysokich czestotliwosci do podtgczenia ekranu kabla z uziemieniem. Uzywaé
czesci dostarczonych razem z falownikiem.

Osprzet “Zestaw ekranowania kabli zasilajgcych i sterujgcych CFW500-KPCSx " moze by¢ zamontowany w dolnej
czesei szafy. Rysunek 5 przedstawia szczegoétowy przyktad podtaczenia ekranu ochronnego kabla zasilajacego i
kabla silnika do osprzetu CFW500-KPCSA. Poza tym, akcesorium umozliwia podtaczenie ekranu kabla sterowania.

Rysunek 5: Szczegdlowe informacje na temat podiaczenia ekranu kabla zasilajacego i kabla silnika do osprzetu CFW500-KPCSA

9.3.5 Podiaczenia uziemienia

OSTRZEZENIE!
= Falownik musi by¢ podtaczony do uziemienia ochronnego (PE).

= Stosowaé przewdd elektryczny taczacy uziemienie z czujnikiem przynajmniej réwny przewodowi
wskazanemu w Tabeli 10.
Maksymalny moment obrotowy potaczen uziemiajacych wynosi 1,7 Nm (15 Ibf.in).
Pofaczy¢ punkty uziemienia falownika do okreslonego preta uziemiajacego lub konkretnego punktu
uziemienia lub do ogdlnego punktu uziemienia (= 10 Q rezystancji).
Przewdd neutralny napedzajacy falownik musi by¢ solidnie uziemiony; jednakze, niniejszy przewdd
nie moze byc¢ uzyty jako uziemienie falownika.

Falownik CFW500 zostat opracowany wytacznie na uzytek specjalistow. W zwiazku z tym, ze limity emisji pradéw
harmonicznych wg normy EN 61000-3-2 i EN 61000-3-2 / 14 nie maja zastosowania.

10.1 Instalacja konforemna

. Falowniki z opcig filtru wewnetrznego RFI CFWS500 ... C ... (z przetgcznikiem uziemienia kondensatoréw wewnetrznego
filtru RFI w pozyciji @). Nalezy sprawdzi¢ potozenie przewodu uziemiajagcego w Tabeli A.2 instrukcji uzytkownika
dostepnej do Sciagniecia na stronie: www.weg.net.

2. Ekranowe kable wyjscia (przewody silnika) z ostong potgczong na obu koricach, silnikiem i falownikiem, za pomoca
niskiej impedanciji do faczy wysokiej czestotliwosci. Maksymalna diugo$¢ kabla silnika i poziomy emisji pochodzgce
od przewodzenia i promieniowania wedtug Tabeli 7. Aby uzyskac wiecej informacii (handlowe odnosniki dla filtra RFI,
dtugo$¢ kabla silnika i poziomu emisji) nalezy zapozna¢ sig z Tabelg 7.

3. Do sterowania nalezy korzysta¢ z kabli uziemiajacych i przechowywac je oddzielnie od pozostatych kabli, zgodnie
z wytycznymi Tabeli 5.

4. Uziemienie falownika zgodnie z instrukcjg z Rozdziatu 9.3.5 Potaczenia uziemienia.

5. Uziemione Zrédto zasilania.

10.2 Poziomy emisji i odpornosci

Tabela 6: Poziomy emisji i odpornosci
Podstawowe

Poziom

emisji:

Napiecie zakiécajgce zacisku sieci zasilajacej
Zakres czestotliwosci: 150 kHz do 30 MHz)
"Zakidcenia promieniowania elektromagnetycznego”
Zakres czestotliwosci: 30 MHz do 1000 MHz)

Zalezy on od modelu falownika

IEG/EN 61800-3 od dtugosci kabla silnika. Zapoznaé sie z Tabela 7

Odpornosé:

Wytadowanie elektrostatyczne (ESD) IEC 61000-4-2 4KV dia wyﬁadowgn stykowych i 8 kV for
wyladowars w powietrzu 8 kV
2 kV / 5 kHz(kondensator sprzegajacy) kable

. . 4.4 | Wejsciowe

Szybkie wyladowanie elekiryczne IEC 61000-4-4 | 11/ 5 kHz kable sterujace i kable zdanego HMI

2 kV / 5 kHz (kondensator sprzegajacy) kable silnika
. 80 9
Wspdlny tryb przewodzonej czestotliwosci radiowsj |IEC 61000-4-6 0.15 do 80 MHz; 10 V; 80 % AM (1 kiz)

Silnik, kable sterujgce i kable HMI
1.2/50 ps, 8/20 ps

IEC 61000-4-5 | sprzezenie linia-z-linig 1 kV
Sprzezenie linia z uziemieniem 2 kV
80 do 1000 MHz

10 V/m

80 % AM (1 kHz)

Przepigcia

Pole elektromagnetyczne czestotliwosci radiowej |IEC 61000-4-3

Definicja normy IEC/EM 61800-3: "Systemy napedéw elektrycznych z regulowana predkoscia"

= Srodowiska:

Pierwsze srodowisko: srodowiska, ktdre obejmuja instalacje domowe, a takze instytucje podtaczone bezposrednio
bez transformatora posredniego do sieci zasilajacej niskiego napiecia, ktéra zasila budynki uzywane do celdw
domowych.

Drugie srodowisko: obejmuje wszystkie instytucje inne niz te, ktdre sa podtaczone bezposrednio do sieci zasilajacej
niskiego napiecia, ktéra zasila budynki uzywane do celéw domowych.

= Kategorie:

Kategoria C1: falowniki o napieciu ponizej 1000 V i przeznaczone do stosowania w pierwszym srodowisku.
Kategoria C2: falowniki o napigciu ponizej 1000 V przeznaczone do stosowania w pierwszym srodowisku, nie
wyposazone w zlacze wtykowe lub w instalacje ruchome. Urzadzenia te musza byc instalowane i uruchamiane przez
profesjonaliste.

Kategoria C3: falowniki o napieciu ponizej 1000 V i przeznaczone do stosowania tylko w srodowisku drugim (nie jest
przeznaczony do stosowania w pierwszym srodowisku.

= Nie dzieli¢ przewoddw uziemienia z innymi urzadzeniami, napedzanymi wysokim napigciem (np.
silnikéw o duzej mocy, maszyn do lutowania, itp). UWAGA!
Przez profesjonaliste rozumie sig osobe lub organizacje zaznajomiong z instalacja i/lub uruchomieniem
9.3.6 Polaczenia Sterujace falownikéw, wliczajac ich aspekty EMC.
Potaczenia sterujace (wejscie/wyjscie analogowe, wejscie/wyjscie cyfrowe i interfejs RS485) musza byé wykonane Tabela 7: Poziomy emisji przewodzonych i wypromieniowanych i dodatkowe informacje
zgodnie ze specyfikacja ztacza dodatkowego modutu wtykowego podtaczonego do CFW500. Zapoznad sie z instrukcja Model falownika Emisja przewodzona - Maksymalna diugosé kabla silnika Emisja radiowa
dodatkowego modutu wtykowego dotaczona do opakowania produktu. Funkcje i potaczenia typowe dla standardowego (z wbudowanym filtrem RF1) Kategoria C3: KategoralC Kategora)
modutu wtykowego CFW500-10S sg przedstawione na Rysunku 6. 1 CFW500A01P6S2...C2... 30 m (1182 in) 11 m (433 in) 3
2 CFW500A02P6S2...C2... 30m (1182in) 11 m (433 in) C3
3. CFW500A04P382...C2... 30 m (1182 in) 11m (433 in) C3
2 L, ¢ Zigcze _Calbt 4. | CFW500A07P0S2...C3... m (236 in) c3
s o2 oz . 1. DI W?JS_CIe cyfrowe 1 5. CFW500B07P3S2...C2... 30 m (1182in) 11m (433 in) c3
. R S, 3. D2 Wejscie cyfrowe 2 6. CFW500B10P0S2...C2... 30m (1182in) 11 m (433 in) C3
8 8 § 3| 5. DI Wejscie cyfrowe 3 7. CFW500A01P0T4...C2... 20 m (787 in) 11 m (4331n) C3
2 7. Dl4 Wejscie cyfrowe 4 8. CFW500A01P6T4...C2... 20 m (787 in) 11 m (433in) C3
ol o 424V Zasilanie +24 Vdc 9. CFW500A02P6T4...C2... 20 m (787 in) 11 m (433in) C3
§ 11 | DO1-RL-NO | Wyjscie cyfrowe 1 (BEZ kontaktu z przekaznikiem 1) 10. | CFWS00A04P3T4...C2... 20 m (787 in) 11m (433 in) [ef]
£l 138 DO1-RL-C | Wyjscie cyfrowe 1 (potgczone z przekaznikiem 1) 1. CFWS00A06P1T4...C3... m (236 in) - c3
15 | DO1-RL-NG | Wyjscie cyfrowe 1 (kontakt NG z przekaznikiem 1) 1; gmgggggiggﬁ--ggm ggg E) 2 u ggg ::; gg
E f égé A”Z‘Zi;ﬁ:rgﬁcf ! 14. | CFW500B06P5T4...C2... m (236 in) 6m (236 n) c3
° - — 15. CFW500B10P0T4...C3... 20 m (787 in) - C3
g6 All \Wejscie analogowe 1 16. | CFWS500C14PO0T4..C2... 30 m (1182 in) 20 m (787 in) c3
2| 8 +10V Napiecie odniesienia +10 Vdc dla potencjometru 17. CPW500C16P0T4...C2... 30 m (1182 in) 20 m (787 in) 3
§l_10 DO2-TR Wyjgcie cyfrowe 1 (tranzystor) 18. | CFW500D28PO0T2...C3... 5 m (196 in) - C3
& o 12, | RS485-A RS485 (zacisk A) 19. | CFW500D33P0T2...C3... m (196 in) - c3
I £l 14 RS485 - B RS485 (zacisk B) 20. CFW500D47P0T2...C3... 5 m (196 in) - C3
16 GND Odniesienie 0 V' 21. CFW500D24P0T4...C3... 5m (196 in) - C3
& (*) Wejscie cyfrowe 2 (DI2) moze byC stosowane rowniez jako wejécie czestotliwosci (FI). W spra- 22, CFW500D31P0T4...C3... 5m (196 in) - C3
g gmgggych szczegdlowych informacii nalezy zapoznac sie z instrukcja programowania 3. CPW500E56P0T2..03... 10 m (394 in) N 3
e (™) W sprawie dalszych informadji, nalezy zapoznac sie ze szczegolowa specyfikacia w Tabeli 8. 24. | CFWS00E39POT4...C3... 5m (196 in) - e
25. CFW500E49P0T4...C3... 5m (196 in) C3

Rysunek 6: Sygnalizacja zlacza dodatkowego modufu wtykowego CFW500-I0S

Aby prawidtowo podtaczy¢ sterowniki, nalezy uzyé:

1. Miernik kabli: 0.5 mm? (20 AWG) do 1.5 mm2 (14 AWG).

2. Maksymalny moment obrotowy: 0.5 N.m (4.50 Ibf.in).

. Instalacja ztacza modutu wtykowego za pomoca kabla ekranowego i wydzielonego z pozostatych kabli (prad, sterowanie
w 110V /220 Vac itd.), zgodnie z punktem Odstep pomiedzy kablami.

. Przekazniki, styczniki, elektromagnesy lub cewki elektromechanicznego hamulca zainstalowanego w poblizu falownikéw
moga czasami generowac zakidcenia w obwodach sterowania. Aby wyeliminowac ten efekt, tumiki RC (z zasilaniem
AQC) lub diody ruchy swobodnego (z zasilaniem DC) powinny by¢ podtaczone réwnolegle do cewek tych urzadzen.

. W przypadku stosowania zewngtrznego HMI kabel, ktéry taczy z falownikiem musi by¢ oddzielony od innych kabli w
trakcie montazu, zachowujgc minimalny odstep réwny 10 cm.

. Podczas uzywania odniesienia analogowego (Al1) i czestotliwosci oscylacji (problem zakidceri elektromagnetycznych),
potaczy¢ GND zlgcza modutu wtykowego do taczer uziemienia falownika.

[&]

IN

o

o

9.3.7 Odstep pomiedzy kablami

Tabela 5: Odstep pomigdzy kablami

Wyijscie falownika Dlugosé Minimalny odstep

Prad znamiono Kabla/kabli Odstep
Zoun <100 m (330 fi) >10 cm (3.94 in)
= > 100 m (330 ft) > 25 cm (9.84 in)
S08A <30m (100 ft) >10cm (3.94 in)
= > 30 m (100 ft) >25cm (9.84 in)

10 INSTALACJE ZGODNIE Z EUROPEJSKA DYREKTYWA ZGODNOSCI
ELEKTROMAGNETYCZNEJ

Falowniki z opcjg C2 lub C3 (CFW500...C...) posiadajg wewnetrzny filtr RFI do redukowania elektromagnetycznych
zakidcen. Prawidlowo zainstalowane falowniki spetniajg wymogi dyrektywy o kompatybilnosci elektromagnetycznej
(2014/30/UE).

Dla emisji przewodzonej kategorii C2, czestotliwosc¢ taczeniowa wynosi 10 KHz dla modeli 1, 2, 3, 5 6.

Dla emisji przewodzonej kategorii C2, czestotliwosc¢ faczeniowa wynosi 5 KHz dla modeli 7, 8 9,10,12,13, 14,161 17.

Dla emisji przewodzonej C2, w modelach 12, 13 i 14, stosowac ferryt 12480705 na kablach wyjsciowych (1 obrét).

Dla emisji przewodzonej C2, w modelach 16 i 17, stosowaé ferryt 12473659 na kablach wyjéciowych (2 obroty).

Dla emisji przewodzonej kategorii C3, czgstotliwos¢ taczeniowa wynosi 10 KHz dla modeli 1, 2, 3, 5 6.

Do emisji przewodzonej kategorii C3, czestotliwosc faczeniowa wynosi 5 KHz dla modeli 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 16, 17, 18,
19, 20, 21, 22, 23, 241 25.

Dla emisji przewodzonej C3, w modelu 4, stosowac ferryt 12480705 na kablach wyjsciowych (1 obrdt).

Dla emisji przewodzonej kategorii C3, w modelu 11, stosowac ferryt 12480705 na kablach wyjsciowych (2 obroty) i stosowaé ferryt
12480705 na kablach wejsciowych (2 obroty).

Dla emisji przewodzonej C3, w modelu 15, stosowac ferryt 12480705 na kablach wyjsciowych (2 obroty) i stosowac ferryt
12480705 na kablach wejsciowych (2 obroty).

Dla emisji przewodzonej C3, w modelach 16 i 17, stosowac ferryt 12473659 na kablach wyjsciowych (1 obrét).

Dla emisji przewodzonej C3, w modelach 18, 19, 20, 21 i 22, stosowaé ferryt 12983778 na kablach wyjsciowych (1 obrdt) i
stosowac ferryt 12983778 na kablach wejsciowych (2 obroty).

Dla emisji przebodzonej C3, w modelu 23, stosowac ferryt 13673076 na kablach wejsciowych (2 obroty). Do kabla uziemiajacego
réwniez nalezy stosowac ferryt (2 obroty w kierunku od kabla wej$ciowego).

Dla emisji przewodzonej C3, w modelach 24 i 25, stosowaé ferry 13673076 na kablach wejsciowych (2 obroty).

Dla emisji wypromieniowanych, w modelach 1, 2, 3,4, 7, 8,9, 10i 11, stosowaé kabel ekranowany o dlugosci do 6 m (236 in).
Dla emisji wypromieniowanych, w modelach 5, 6, 12, 13, 14, 15, 18, 19, 20, 21 i 22, stosowa¢ kabel ekranowany o dfugosci do
30 m (1182 in).

Dla emisji wypromieniowanej, w modelach 16 i 17, uzy¢ ferrytu 12473659. Stosowac kabel ekranowany o diugosci do 30 m (1182
in).

11 PRZYGOTOWANIE | URUCHAMIANIE

OSTRZEZENIE!
Zawsze odigczac gtéwne Zrédto zasilania przed jakimikolwiek potaczeniami.

1. Sprawdzi¢ czy moc, uziemienie i sterowanie sg wiasciwe i sprawne.

2. Usuna¢ wszelkie materiaty pozostawione w $rodku falownika lub sterownika.

3. Sprawdzi¢ czy tacza silnika i czy prad i napiecie odpowiadajg falownikowi.

4. Mechanicznie odtgczy¢ silnik od obciazenia. Jesli silnik nie moze by¢ odtaczony, nalezy sie upewnic, ze przekrecenie
w jakimkolwiek kierunku (wg wskazéwek zegara lub w przeciwng strone) nie spowoduje uszkodzer urzadzenia lub

nie zagrozi wypadkiem.

5. Zamknaé pokrywy falownika lub sterownika.

6. Zmierzy¢ napiecie pradu wejsciowego i sprawdzi¢, czy jest w dozwolonym zakresie, zgodnie z rozdziatlem 13
SPECYFIKACJA TECHNICZNA.

7. Wiaczy¢ wejscie: zamkna¢ wytacznik.

8. Sprawdzi¢ czy powiodto sie wigczenie.

Wyswietlacz HMI wskazuije:

i 25280848

"“888883

11.1 ROZRUCH
11.1.1 V/f Rodzaj sterowania (P0202 = 0)

nast. Wskazanie na wyswietlaczu/Dziatanie nast. Wskazanie na wyswietlaczu/Dziatal
S 30 e Lo
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1. . - by - 2
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L] an/;lanc przycisk ENTER/MENU do wprowadzenia " ubranalest rupa PARAM,, wcl.f_napc przyciski 4 lub

az do wybrania grupy STARTU

~ g
_Pp2ge

Ustawiony jest wowczas "P0317

1292 poziomu trybu programowania

3

- Ukierunkowany

= Gdy wybrana jéSl rupa STARTUP
- Wchnqc przycisk ENTER/MENU ?zgga%?ow LVJVS?ESVT,%%ENTER/MENU aby przejs¢ do
< ppege ~ 0
5 0 6 Poeae
m Zmieni¢ ustawienia P0317 na ”1 - Tak” za pomoca m W razie potrzeby wcwsnac ENTER/MENU aby zmieni¢
4 przycisku zawartos¢ "P0202 — Typ kontroli* dla PO202 = 0 (V/f)
< Pgege = 100
: 0 ) POUS 1

stanro, 5 stanrun,
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NU aby zapisa¢ zmiany ka"

Znamionowe naﬁlscwe pradu silni

- Wclanc przycisk 4 dla nastepnego parametru = Wocisna¢ przycisk 4 dla nastepnego parametru
T g =

ﬁawaa
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Czestotliwos¢ znamionowa silnika"

3 Po4be. 0
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= 30
nn-
Uy

Aby zakoncz& l&rocedurs rozruchowq, nalezy wcisngé
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Aby powréeié do tr}/( u monnorowama nalezy wcisna¢
jeszcze raz przycisk BACK/ES!

12 OPCJONALNE ZESTAWY | AKCESORIA
12.1 Filtr RFI

Falowniki z kodem CFW500 ... C ... sa stosowane w celu zmniejszenia zakidceri wyprowadzonych z falownika do
gtdwnego zasilania w pasmie wysokich czgstotliwosci (> 150 kHz). Konieczne jest petnienie najwyzszych dopuszczalnych
pozioméw przeprowadzonej emisji norm kompatybilnosci elektromagnetycznej, takich jak EN 61800-3 i EN 55011. Z
dodatkowymi szczegstowymi informacjami nalezy zapoznac sig w Rozdziale 10 INSTALACJE ZGODNE EUROPEJSKA
DYREKTYWA ZGODNOSCI ELEKTROMAGNETYCZNEJ.

T wejécie zolowane. Poziomy (0 do 10) V 1ub (0 do 20) mA 1ub (4 do 20] mA
Biad inlowosci £ 0.25 %

Funkeje programowalne

R-210kQ (0 do 10V) lub R < 500 Q (0 do 20 mA / 4 do 20 mA)

T preskaznik 26 stykiem NAING

Maksymaine napigcie: 240 Vac

Maksymalny pra: 0.5 A

Wjsca ® ‘Andlogowe

Przekaznk

10t s & zasiania 24 Velo)
150 A" dajnos zasilania 24 Velc)

Tranzystor

Funkcje programowalne
Uwaga: Kiedy wejécie oyfrowe jest zasiene z zewnetrznego zrodl, status weiscia nie jest rozpoznawalny az do osiagnigoia
stabine] wartosci 24 V.

24Vdo 420 % zasilanie. Maksymaina 2doinosc: 150 mA

Zasianie 10 V. Maksymaina zdoinosc: 2 mA

zolowany RS485

Protoit Modbus-RTU z maksymalna predkoscia komunikacji rowna 38.4 kbps

Natgzenie nadoradowe/zwarcie faza - faza na wyisoiu

Natgzenie nadpradowe/zwarcie faza - uziemierie na wyciu

Podnapigcie/przepigcie

Nadrmierna temperatura na radiatorze

Przecigzenie sinika

Przeciazenie moduly mocy (IGBTs)

Aarm zewnglrzny/awaria

Biad ustawienia

Zasiane

Komunikacyiny Tnterfejs RS-485

Bezpieczensiwo ‘ochrony.

P Fosuw , Lokalny/Zaainy, BACK/ESC U
Wyswietiacz LCD
Przeglad/edycia wszystiich parametrw
Dokiacnosé wekazart
- napiecie pracu: 5 % pradu znamionowego
rozdzielczose predkosci: 0,1 He

interfes (HM)

Gbudowa, P20 W Wodele ram A, B, G, DIE
Nemal/IP20 W Wodele ram A, B, C, D E z zestawem NEMAT

(4 llos¢ b W zaleinosai 6w) . W powyzszej
na ten temat m sie 2 Instrukok dodatkowym urzadzeniem.

(+*) Maksymaina wydainoss pradu 150 mé musi by traktowana przez dodanie obciazenia zasiania 24 V i wyiscia P . 28 suma

14 BRANE POD UWAGE NORMY

W celu uzyskania

obydwch 150 mA.

Tabela 9: Brane pod uwage normy

Bezpleczeristio B UL 508G - przetwomik mocy.
normy Uwaga: Nadaje sig do i zawierajacym [
LTS odstepy i uplywy prac ekt
EN 61800-5-1 A lektr termicznego i
L =E)
B EN602041 - Czesé 1 0go @
Uwaga: aby tanorma, producent
zasiania weiscionogo.
W EN 60146 (IEC 146) - konwertery polprzewodnikowe.
B EN61800-2 e pr i P
mooy prac prasmionnogo o egulovane cgelothnoso
Elkromagnetyczna M EN618003-- reguiowane] 3: Norma produktu zgodnego 2 EMC obejmuizca okresione metody badania
2g0dnosé [EMC) B CISPR 11 - apar naukowychi - 3
normy e (EMO) - czst &: Metody badr | 2
W EN 61000-4-3 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (EMC) - czes¢ 4: Metody badar i pomiaréw - rozdzial 3:Badanie odpornosci na promieniowane polel
elektromagnetyczne o czestotiwosal radiowe)
M EN 61000-4-4 - Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna [EMC) - czeé¢ 4: Metody badari | pomiarow — rozdzial 4: Badanie odpomosai na serie szybkich elektrycznych
standw przeiéciowych
B EN61000-4-5 czgsc 4 $ci na udary
B EN 61000.4.6 - Kompatybinosé cekiomagnetyosna (BIC) - coais & Melod badr | pomir - roxci 5 Odporost na zaburzeia prswoczons, ndukowanel
przez pola o czestotiwosci radiowej.
Normy konstruke mechaniczne | M EN 6052 - stopnie ochrony zapewnione przez osiony (kod IP)
W UL 50 - oslony do urzadzenia elektrycznego.
B sekojad i
Ph poziom Gmd.
Normy © Uwagi
ULicuL E184430
CE
IRAM
GTick
EAC

() W celu uzyskania aktualnych informaci na temat spefnionych norm nalezy skonaktowac sie z WEG,
16 WYKAZ MODELI SERII CFW500

Tabela 10: Wykaz modeli serii CFW500, gfdwna specyfikacja elektryczna

Wielkosé przewodu z

UWAGA!

Gdy falowniki z wewnetrznym filtrem RFI sg stosowane w sieciach IT (neuter nie jest uziemiony lub jest
uziemiony przez rezystor o duzej wartosci rezystancyjnej), nalezy zawsze ustawi¢ przetacznik
uziemienia kondensatoréw z wewnetrznym filtrem RFI do pozycji NC, poniewaz te rodzaje sieci moga
uszkodzi¢ kondensatory filtra falownika.

A

12.2 Akcesoria

Akcesoria to zasoby sprzetowe, ktére moga byc dodane podczas zastosowania. Dlatego, niektdre modele nie zawieraja
w pakiecie wszystkich prezentowanych opciji.

Akcesoria sg wigczone do falownikdw w fatwy i szybki sposdb przez zastosowanie zasady "Plug and Play". Po
podiaczeniu akcesorium do falownika, uktad sterujacy identyfikuje model i pokazuje kod akcesorium podtaczonego w
parametrze P0027. Nalezy instalowac lub modyfikowac akcesorium, gdy falownik nie jest pod napigciem. Akcesoria
moga by¢ zamawiane oddzielnie, i s3 wysytane w opakowaniu zawierajgcym czesci i instrukcje ze szczegdtowymi
informacjami dotyczacymi ich instalaciji, obstugi i ustawienia.

13 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

13.1 Dane zasilania

Zasilanie:

= Dozwolone napiecie: od -15 % do +10 % napigcia nominalnego.

= Czestotliwos¢: 50/60 Hz (48 Hz d 62 Hz).

= Faza niezréwnowazona: < 3 % znamionowe migdzyfazowe napiecie wejsciowe.

= Nadnapiecie wedtug Kategorii IIl (EN 61010/UL 508C).

= Napiecie przejsciowe wg Kategorii Ill

= Maksymalnie 10 potaczen (cykle uruchamiajgce - Wk / WYk) na godzing (1 co 6 minut).
= Typowa wydajnosc: = 97 %.

13.2 Elektronika/Ogélne dane

Tabela 8: Elektronika/Ogdine dane

= Rodzaj sterowania:
- /A wykres skalarny)
erowanie wektorem napiecia
- Sterowame wektorowe z urzgdzeniem koduja dv
Sterowanie wektorowe bez czujnika (bez urzadzenia kodujgcego)
L PWM SVM (Metoda wektorowa)

® 0 do 500 Hz, rozdzielczos¢ rowna 0.015 Hz

Sterowania Sposodb

Czestotliwosc
wyjsciowa
Storowanie prodkosca

Wydaiose VI (skalarer
W Reguiacia z kompensacia posizgu: 1 % preckosci znamionowel
20.

Zakros zmiany predkosai: 1

B Ragulacia: 1 % predkosal znamionowe),

B Zakres zmiany predkosoi: 01:30

Boz czuinika

B Reguiacia: 0,5 % predkoscl znamionowej.

W Zakres zmiany predkosci: 1:100.

Wektor bez urzadzenia koduacego:

W Regulacja 0.1 % prekosci znamionowej za pomoca techniki cyfrowe] (Kiawiatura, seria, fieldbus, elektroniczny potenciometr,
przektachia wislostopriowa)

Sterowanie momenter obrotowym Zakres: od 10 do 180 %, reguiacia: +5 % Znamionowego momentu obrofowego (7 Urzadzeniem Koduiaoy).

Zakres: od 20 do 180 %, regulacia: +10 % 5 % znamionowego momentu obrotowego (bez czujnika powyze) 3 Ha).

w
]
e Fraiogows W weice Goowans. Pozomy: 000 107V b 0 90 20 mA b 4o 207 A
W Biad liniowosci < 0.25 %
Impedanci: 100 K2 da wefécia napigciowego, 500 G dia weiécia pradoviego
Furkcie programovaine
Makeymaine dopuszczaine napiecie weiéci: 30 Vde
4 wejscia izolowane
Funkcje z mozliwoscig programowania:

2 akiywnos PNP) jnizszy poziom 15 Vo / :
- iska aktywnose (NPN poziom 5 Ve /
Maksymeine rapieci weécion owne 30 Ve
Prad weidol: 4.5 A
Maksymainy prac wesécia: 5.5 mA

Wejscia o Cyfrowe

poziom 20 Ve
poziom 9 Ve
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(1) Pierwsza liczba dotyczy zasilania jednofazowego a druga tréjfazowego.
(2) W celu zapewnienia zgodnosci z norma UL508C, nalezy stosowac ultraszybkie bezpieczniki UL, dla ram A, B, i C.
(3) Aby urzadzenie spefniato wymogi normy UL508C, nalezy uzywac bezpiecznikow UL typ J dia ramy D i E.
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