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Sumario de las Revisiones

La informacion abajo describe las revisiones ocurridas en este manual.

Version Revision Descripcion
V1.07.XX R0OO Primera edicion

V1.08.XX RO1 Revision general y actualizacion de la lista de parametros.
V1.08.XX R02 Revision general.

V1.08.XX R0O3 Revision general.

V1.09.XX R0O4 Revision general y actualizacion de la lista de parametros.
V1.09.XX R05 Revision general.
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A RESPECTO DEL MANUAL

A RESPECTO DEL MANUAL

Este manual provee la descripcion necesaria para la operacion del convertidor de frecuencia CFW900 utilizando
el protocolo EtherNet/IP. Este manual debe ser utilizado en conjunto con el manual del usuario y manual del
programacion del CFW900.

REPRESENTACION NUMERICA

Numeros decimales son representados a través de digitos sin sufijo. NUmeros hexadecimales son representados con
la letra ‘h’ luego del nimero. NUmeros binarios son representados con la letra ‘b’ luego del numero.

DOCUMENTOS

El protocolo EtherNet/IP fue desarrollado con base en las siguientes especificaciones y documentos:

Documento Version Fuente
Volume One - Common Industrial Protocol (CIP) Specification 3.32 ODVA
Volume Two - EtherNet/IP Adaptation of CIP 1.30 ODVA
Media Planning and Installation Manual - EtherNet/IP PUB00148R0 ODVA
Guidelines for Using Device Level Ring with EtherNet/IP PUBO0316R2 ODVA

Para obtener esta documentacion, de debe consultar la ODVA, que actualmente es la organizacion que mantiene,
promociona y actualiza las informaciones relativas a la red EtherNet/IP.

CFW900 | 6
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AVISO IMPORTANTE SOBRE SEGURIDAD CIBERNETICA Y COMUNICACIONES

Este producto/equipo tiene la capacidad de conectarse e intercambiar informaciones por medio de redes y protocolos
de comunicacion. Fue proyectado y sometido a pruebas para garantizar el cor-recto funcionamiento con otros
sistemas de automatizacion, utilizando los protocolos mencionados en este manual. Por esa razdn, es fundamental
que el cliente comprenda las responsabilidades asociadas a la seguridad de la informacion y de la cibernética, al
utilizar este equipo.

De esa forma, es deber uUnico y exclusivo del cliente adoptar estrategias de defensa en profundidad e implementar
politicas y medidas, a fin de garantizar la seguridad del sistema como un todo, inclusive con relacion a las
comunicaciones enviadas y recibidas por el equipo. Entre estas medidas podemos destacar la instalacion de firewalls,
programas de antivirus y proteccion contra malwares, criptografia de datos, control de autenticacion y acceso fisico
de usuarios.

WEG vy sus filiales no se responsabilizan por dafos o pérdidas derivadas de violaciones de seguridad cibernética,
incluyendo, pero no limitandose a, acceso no autorizado, intrusion, pérdida y/o robo de datos o informaciones,
negacion de servicio o cualquier otra forma de violacion de seguridad. La utilizacion de este producto en condiciones
para las cuales no fue especificamente proyectado no es recomendada y puede ocasionar danos al producto, a la
red y al sistema de automatizacion. En ese sentido, es imprescindible que el cliente comprenda que la intervencion
externa de programas de terceros, como por ejemplo los sniffers 0 programas con acciones semejantes, tiene el
potencial de ocasionar interrupciones o restricciones en la funcionalidad del equipo.

TRADEMARKS

EtherNet/IP es una marca de ODVA, Inc.

Todas las demas marcas comerciales son propiedad de sus respectivos propietarios.

CFW900 | 7
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CARACTERISTICAS PRINCIPALES

1 CARACTERISTICAS PRINCIPALES

A seguir, son listadas las principales caracteristicas para comunicacion del convertidor de frecuencia CFW9OQO0.

= Lainterfaz sigue el estandar Fast Ethernet 100BASE-TX.
= Posibilita la comunicacion, utilizando tasas de 10 o 100 Mbps, en modo half o full duplex.
= Posee un switch Ethernet de dos puertas incorporado.

= Las puertas Ethernet funcionan con Auto-MDIX (automatic medium-dependent interface crossover), una tecnologia
que detecta automaticamente el tipo de cable utilizado y configura la conexion de acuerdo, tornando innecesaria
la utilizacion de cables cruzados.

= Posee un servidor WEB incorporado (HTTP), que proporciona acceso a configuraciones y parametrizacion del
equipo.

1.1 CARACTERISTICAS ESPECIFICAS PARA ETHERNET/IP

= Es suministrado con el archivo EDS para configuracion del maestro de la red.

= Permite comunicacion de hasta 50 words de entrada mas 50 words de salida para datos ciclicos.
= Admite perfiles ODVA (AC Drive) y especificos del fabricante.

= Pone a disposicion datos aciclicos para parametrizacion.

= Hasta 4 conexiones CIP Clase 1y Clase 3 disponibles.

= Admite mensajes de tipo Unconnected Explicit.

= Device Level Ring (DLR) Announce-based para redundancia.

CFW900 | 8



&g

DESCRIPCION DE LA INTERFAZ

2 DESCRIPCION DE LA INTERFAZ

2.1 CONECTORES

El periférico de comunicacion EtherNet/IP tiene dos conectores RJ45 para conexidon con la red. La conexion del
terminal sigue el estandar Fast Ethernet 100BASE-TX, utilizando dos pares de cables para transmision y recepcion
de datos.

LEDs LEDs
XC4B XC4A

XC4B —

XC4A \

Figura 2.1: Conectores Ethernet XC4A y XC4B

Las carcasas de los conectores Ethernet, que normalmente se conectan al blindaje del cable, estan unidas entre si
y a tierra de proteccion a través de un circuito RC.

2.2 LEDS DE INDICACION

Cada puerto Ethernet (XC4A y XC4B) tiene un LED para indicacion de velocidad y otro LED para indicacion de
actividad de enlace/red. Estos LED tienen las siguientes funciones e indicaciones.

LED 1 LED 2

Figura 2.2: LEDs para conectores XC4A y XC4B

Tabla 2.1: LED 1 - link/actividad

Estado Descripcion
Apagado Equipo apagado o sin link.
Rojo, sdlido Con link, sin actividad.
Rojo, intermitente Con link y con actividad.

CFW900 | 9
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Tabla 2.2: LED 2 - enlace

Estado

Descricao

Apagado

Equipo apagado o enlace de 10 Mbps.

Verde, sdlido

Enlace de 100 Mbps.

CFW900 | 10
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INSTALACION EN RED ETHERNET/IP

3 INSTALACION EN RED ETHERNET/IP

En este capitulo son presentadas recomendaciones relacionadas a la instalacion del equipo en la red Ethernet.

3.1 DIRECCION IP

Todo equipamiento en una red Ethernet necesita de una direccion IP y de una mascara de subred.

El direccionamiento IP es Unico en la red, y cada equipamiento debe poseer una direccion IP diferente. La mascara
de la subred sirve para definir qué rangos de direccion IP son validos en la red.

El convertidor de frecuencia CFW900 permite la utilizacidon de dos métodos para programacion de estas caracteristicas,
programables a través del menu C9.4.1:

= Parametros: utiliza los ajustes de la direccion IP, mascara y gateway segun lo programado en los parametros del
equipo.

= DHCP: habilita la configuracion del CFW900 via servidor DHCP. El servidor DHCP puede atribuir automaticamente
direcciones IP, mascara de subred, etc. a los equipos en la red. Los configuraciones realizadas en los parametros
son ignoradas.

3.2 TASA DE COMUNICACION

La interfaz Ethernet del convertidor de frecuencia CFW900 puede comunicarse utilizando las tasas de 10 o
100 Mbps, en modo half o full duplex.

iNOTA!

@ Es importante que, para cada conexion Ethernet realizada entre dos puntos, la tasa de comunicacion
y el modo duplex sean definidos con la misma configuracion. Sila opcion utilizada es AUTO, en uno de
los puntos, se debe programar el otro punto también para la opcion AUTO, o para el modo half duplex.

3.3 CABLE
Caracteristicas recomendadas para el cable utilizado en la instalacion:

= Cable estandar Ethernet, 100Base-TX (FastEthernet), CAT 5e o superior.
= Utilizar cable blindado.
= Largo maximo para conexion entre equipos: 100 m.

Para realizar la instalacion, se recomienda la utilizacion de cables Ethernet blindados especificos para utilizacion en
ambiente industrial.

3.4 TOPOLOGIA DE RED

Para la conexidn del convertidor de frecuencia CFW900 en red Ethernet, normalmente es ejecutada la conexion en
estrella, utilizando un switch industrial.

CFW900 | 11
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Figura 3.1: Topologia en estrella

También es posible hacer la conexion en cadena (daisy chain) y la conexion en anillo (ring - (Device Level Ring, DLR)).

Figura 3.3: Topologia en anillo

iNOTA!

i

@ Al apagar el equipo, el switch incorporado también es desactivado, impidiendo la comunicacion con el
equipo subsiguiente.

3.5 RECOMENDACIONES PARA PUESTA A TIERRA Y PASSAJE DE LOS CABLES

LLa conexidn correcta con el tierra disminuye problemas causados por interferencia en un ambiente industrial. A seguir
son presentadas algunas recomendaciones a respecto de la puesta a tierra, asi como del pasaje de cables:

= Siempre utilizar cables Ethernet con blindaje, asi como conectores con envoltorio metalico.

= Realizar la conexion del Tierra al equipo, via borne de puesta a tierra. Evitar la conexion del cable en mdltiples
puntos de puesta a tierra, principalmente donde haya tierras de diferentes potenciales.

CFW900 | 12
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= Pasar los cables de sefial y de comunicacion por vias dedicadas. Evitar el pasaje de estos cables proximo a los
cables de potencia.

CFW900 | 13
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4 S STATUS

En este menu estan presentes las informaciones de status del convertidor, motor, accesorios de control y redes.
También es posible acceder a informaciones relacionadas a la seguridad funcional del convertidor. Permite visualizar
las variables de lectura del CFW900.

iNOTA!

@ Todos los parametros presentes en este menu pueden solamente ser visualizados en el display de la
HMI, y no pueden ser alterados por parte del usuario, a no ser que estén relacionados a parametros
del menu de configuracion.

S5 COMUNICACIONES

Permite visualizar los parametros utilizados para monitoreo y control del convertidor CFW900 utilizando interfaces de
comunicacion.

S$5.1 Estados y Comandos

Permite visualizar el estado Idgico y los comandos del CFW90O0.

S$5.1 Estados y Comandos

.1 Palabra Estado 1 0...15Bit

.2 Velocidad -200,00 ... 200,00 %
.3 Palabra Estado 2 0...15Bit

.4 Palabra Estado 3 0...1Bit

.1 Palabra Estado 1 Indica el estado del funcionamiento del convertidor. Cada bit representa un estado.

CFW900 | 14
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S STATUS
Bit Valor/Descripcion
Bit O 0 = No: funcion STO inactiva (convertidor operacional).
STO 1 = Si: funcion STO activa (convertidor bloqueado).
Bit 1 0 = No: no tiene comando gira activo.
Comando Gira 1 = Si: comando gira esta activo.
Bit 2 0 = No: convertidor en modo de comando Remoto.
Local 1 = Si: convertidor en modo de comando Local (via HMI).
Bit 3 Reservado.
Reservado
Bit 4 0 = No: el comando de parada rapida activo.
Sin Parada Rapida 1 = Si: no tiene comando de parada rapida activo.
Bit 5 0 = No: 12 rampa de aceleracion y desaceleracion por C6.1.1y C6.1.2.
22 Rampa 1 = Si: 22 rampa de aceleracion y desaceleracion por C6.1.4 y C6.1.5.
Bit 6 0 = No: convertidor operando normalmente.
Modo Config. 1 = Si: Convertidor en estado de configuracion. Indica una condicion especial en la cual el convertidor no
puede ser habilitado.
Bit 7 0 = No: sin alarma.
Alarma 1 = Si: con alarma activo.
Bit 8 0 = No: el motor esta parado.
Girando 1 = Si: el motor esta girando conforme la referencia y el comando.
Bit 9 0 = No: convertidor esta deshabilitado general.
Habilitado 1 = Si: el convertidor esta habilitado general.
Bit 10 0 = No: motor girando en sentido directo.
Reverso 1 = Si: motor girando en sentido reverso.
Bit 11 0 = No: no tiene comando JOG activo.
JOG 1 = Si: comando JOG esta activo.
Bit 12 0 = No: convertidor en modo de comando Remoto 1.
Remoto 2 1 = Si: convertidor en modo de comando Remoto 2.
Bit 13 0 = No: sin subtension.
Subtension 1 = Si: con subtension.
Bit 14 Reservado.
Reservado
Bit 15 0 = No: operacion normal.
Proteccion 1 = Si: proteccion actuando.

.2 Velocidad Indica la velocidad actual del motor accionado por el convertidor en porcentaje de la velocidad maxima.
= §55.1.2 =0,00 % = velocidad del motor = 0 rpm
= §5.1.2 =100,00 % = velocidad del motor = C4.3.1.1.2

Utilizando esta escala pueden ser obtenidos valores de velocidad intermediarios o superiores. Por ejemplo, en caso
de que el valor leido sea 25,0 %, considerando C4.3.1.1.2 = 1800 rpm, para obtener el valor en rpm se debe calcular:

100,00 % : 1800 rpm
25,00 % : Velocidad

Velocidad =

Velocidad = 450 rpm

Valores negativos indican motor girando en sentido reverso de rotacion.

25,00 x 1800
100,00

.3 Palabra Estado 2 Indica otros estados de las funciones del convertidor. Cada bit representa un estado.

CFW900 | 15
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Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0 = No: El convertidor no esta ejecutando la rutina de Autoajuste.
Autoajuste 1 = Si: El convertidor esta ejecutando la rutina de Autoajuste de estimativa de parametros del motor.
Bit 1 Reservado.
Reservado
Bit 2 0 = No: precarga de los condensadores del Link DC no se ha completado.
Precarga OK 1 = Si: precarga de los condensadores del Link DC concluida.
Bit 3 Reservado.
Reservado
Bit 4 Reservado.
Reservado
Bit 5 0 = No: sin desaceleracion.
Rampa Desacel. 1 = Si: convertidor desacelerando.
Bit 6 0 = No: sin aceleracion.
Rampa de Acel. 1 = Si: convertidor acelerando.
Bit 7 0 = No: rampa en operacion normal.
Rampa Congelada 1 = Si: la trayectoria de la rampa esta congelada por alguna fuente de comando o funcidn interna.
Bit 8 0 = No: la velocidad del motor aun no alcanzo la referencia.
Setpoint Ok 1 = Si: la velocidad del motor alcanzd la referencia.
Bit 9 0 = No: limitacion del Link DC inactiva.
Limitacion Tension CC 1 = Si: limitacion del Link DC activa.
Bit 10 0 = No: Limitacidn de corriente inactiva.
Limitacion Corriente 1 = Si: limitacion de corriente activa.
Bit 11 0 = No: limitacién de torque inactiva.
Limitacién Torque 1 = Si: limitacion de torgue activa.
Bit 12 0 = No: sin gjecucion Ride-through.
Ride-Through 1 = Si: gjecutando Ride-through.
Bit 13 0 = No: sin ejecucion Flying start.
Flying Start 1 = Si: gjecutando Flying start.
Bit 14 0 = No: frenado CC inactivo.
Frenado CC 1 = Si: frenado CC activo.
Bit 15 0 = No: pulsos de tension PWM en la salida deshabilitados.
Pulsos PWM 1 = Si: pulsos de tensién PWM en la salida habilitados.

.4 Palabra Estado 3 Indica otros estados de las funciones del convertidor. Cada bit representa un estado.

Bit Valor/Descripcion
Bit O La deteccion del de la tarjeta SD es efectuada solamente en la inicializacion del convertidor, por lo tanto, el
Tarjeta SD convertidor no detecta la desconexion del de la tarjeta SD durante la operacion.

0 = No: tarjeta SD no conectada.
1 = Si: tarjeta SD conectada.

Bit 1 Reservado.
Reservado

S5.3 Ethernet

Permite visualizar el estado de la interfaz de red Ethernet y los comandos recibidos por esta interfaz.

.1 Estado Interfaz 0...1Bit

.2 Palabra Control 0...7Bit

.3 Referencia de Velocidad -200,00 ... 200,00 %

.5 Direccion IP Actual 0.0.0.0 ... 255.255.255.255
.6 Estado MQTT 0..2

.7 Ultima Public. MQTT YYYY-MM-DD  HH:MM:SS
.8 SNTP - Estado 0..2

.9 SNTP - Ultima actualizacion YYYY-MM-DD  HH:MM:SS
.10 SymbiNet: Estado de los 0...7 Bit

Grupos

.1 Estado Interfaz Indica el estado de la interfaz de red Ethernet. Cada bit representa un estado.

CFW900 | 16
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Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0 = No: Sin Link en el puerto 1.
Link 1 1 = Si: Link activo en el puerto 1.
Bit 1 0 = No: Sin Link en el puerto 2.
Link 2 1 = Si: Link activo en el puerto 2.

.2 Palabra Control Indica el estado de la palabra de control via interfaz de red Ethernet. Este parametro solamente
puede ser alterado via interfaz de red Ethernet. Para las demas fuentes solamente es permitido el acceso para lectura.

Para que los comandos escritos en este parametro sean ejecutados, es necesario que el convertidor esté programado
para ser comandado via Ethernet. Esta programacion es hecha a través del menu C4.

Cada bit de esta palabra representa un comando que puede ser ejecutado en el convertidor.

Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0 = No: para motor por rampa de desaceleracion.
Habilita Rampa 1 = Si: gira motor de acuerdo con larampa de aceleracion, hasta alcanzar el valor de la referencia de velocidad.
Bit 1 0 = No: Deshabilita general el convertidor, interrumpiendo la alimentacion al motor.
Habilita General 1 = Si: habilita general el convertidor, permitiendo la operacion del motor.
Bit 2 0 = No: girar el motor en el sentido indicado por la sefhal de la referencia (sentido directo).
Girar Reverso 1 = Si: girar motor en el sentido opuesto a la sefial de la referencia (sentido reverso).
Bit 3 0 = No: deshabilita la funcion JOG.
Habilita JOG 1 = Si: habilita la funcion JOG.
Bit 4 0 = R1: selecciona el modo de comando Remoto 1.
Modo R1/R2 1 = R2: selecciona el modo de comando Remoto 2.
Bit 5 0 = No: 12 rampa de aceleracion y desaceleracion, conforme parametros C6.1.1 y C6.1.2.
22 Rampa 1 = Si: 22 rampa de aceleracion y desaceleracion, conforme parametros C6.1.4 y C6.1.5.
Bit 6 0 = No: habilita parada rapida.
Sin Parada Rapida 1 = Si: deshabilita parada rapida.
Bit 7 0 = No: sin funcion.
Reset Falla/Proteccion 1 = Si: en la transicion, si estuviera con una proteccion actuando, ejecutara el reset de la falla/proteccion.

.3 Referencia de Velocidad Indica la referencia de velocidad enviada via interfaz de red Ethernet para el motor
accionado por el convertidor en porcentaje de la velocidad maxima. Este parametro solamente puede ser alterado
via interfaz de red Ethernet. Para las demas fuentes solamente es permitido el acceso para lectura.

Para que la referencia escrita en este parametro sea utilizada, es necesario que el convertidor esté programado para

utilizar la referencia de velocidad via Ethernet. Esta programacion es hecha a través del menu C4.
= $5.8.3=0,00% = referencia de velocidad = 0 rpm
= S$5.3.3 =100,00 % = referencia de velocidad = C4.3.1.1.2

Utilizando esta escala pueden ser obtenidos valores de velocidad intermediarios o superiores. Por ejemplo, en caso
de que el valor deseado para la referencia sea de 900 rpm, considerando C4.3.1.1.2 = 1800 rpm, se debera calcular:

100,00%  : 1800 rpm
Referencia % : 900 rpm

900 x 100,00

Referencia % =
2% 1800

Referencia % = 50 %

Valores negativos pueden ser usados para invertir el sentido de rotacion del motor. El sentido de rotacion del motor,
no obstante, depende también del valor del bit de comando del sentido de giro en S5.3.2:

= Bit Sentido de Giro = 0 y S5.3.3 >0: referencia para el sentido directo
= Bit Sentido de Giro = 0y S5.3.3 <0: referencia para el sentido reverso
= Bit Sentido de Giro = 1 y S5.3.3 >0: referencia para el sentido reverso

CFW900 | 17
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= Bit Sentido de Giro = 1y S5.3.3 <0: referencia para el sentido directo

.5 Direccion IP Actual Permite visualizar la direccion IP en uso por el equipo.

.6 Estado MQTT Indica el estado de la comunicacion MQTT, con relacion a la configuracion y al envio de datos al
servidor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactivo Indica que la funcion Embedded Drive Scan no esté configurada, esta deshabilitada.

1 = Sin Conexion Indica que la funcion Embedded Drive Scan fue configurada y esta habilitada, pero no

tiene conexidn activa con el Broker configurado.

2 = Conectado Indica que la funcion Embedded Drive Scan fue configurada y esta habilitada, y tiene

conexion activa con el Broker configurado.

.7 Ultima Public. MQTT Indica la fecha y la hora del Ultimo envio exitoso de los datos recolectados para la
comunicacion MQTT.

8 S!\éTP - Estado Indica el estado del servidor NTP, con relacion a la configuracion y a la recepcion de los datos del
servidor.

Indicacion Descripcion
0 = Inactivo Indica que el servidor NTP no esta configurado, esta deshabilitado.

1 = Sin Conexién Indica que el servidor NTP fue configurado y esta habilitado, pero de momento no

tiene conexion activa.

2 = Conectado Indica que el servidor NTP fue configurado y esta habilitado, y tiene conexion activa.

.9 SNTP - Ultima actualizacién Indica la fecha y la hora de la Ultima actualizacion del servidor NTP.

.10 SymbiNet: Estado de los Grupos Indica el estado de la comunicacion de los grupos programados para
comunicacion SymbiNet. Cada bit representa el estado de un grupo, donde el bit O indica el estado del grupo
1, y el bit 7 indica el estado del grupo 8.

Bit
Bit O
Estado Grupo 1

Bit 1
Estado Grupo 2

Bit 2
Estado Grupo 3

Bit 3
Estado Grupo 4

Bit 4
Estado Grupo 5

Bit 5
Estado Grupo 6

Bit 6
Estado Grupo 7

Bit 7
Estado Grupo 8

Valor/Descripcion

0 = Inactivo: Indica que el grupo de la comunicacion SymbinNet esta inactivo (ningun dato recibido dentro
del periodo programado), o el grupo no esta programado.

1 = Activo: Indica que el grupo para comunicacion SymbiNet esta activo, significando que los datos del grupo
fueron recibidos y actualizados.

0 = Inactivo: Indica que el grupo de la comunicacién SymbinNet esta inactivo (ningun dato recibido dentro
del periodo programado), o el grupo no esta programado.

1 = Activo: Indica que el grupo para comunicacion SymbiNet esta activo, significando que los datos del grupo
fueron recibidos y actualizados.

0 = Inactivo: Indica que el grupo de la comunicacion SymbinNet esta inactivo (ningun dato recibido dentro
del periodo programado), o el grupo no esta programado.

1 = Activo: Indica que el grupo para comunicacion SymbiNet esté activo, significando que los datos del grupo
fueron recibidos y actualizados.

0 = Inactivo: Indica que el grupo de la comunicacion SymbinNet esta inactivo (ningun dato recibido dentro
del periodo programado), o el grupo no esta programado.

1 = Activo: Indica que el grupo para comunicacion SymbiNet esté activo, significando que los datos del grupo
fueron recibidos y actualizados.

0 = Inactivo: Indica que el grupo de la comunicacion SymbinNet esta inactivo (ningun dato recibido dentro
del periodo programado), o el grupo no esta programado.

1 = Activo: Indica que el grupo para comunicacion SymbiNet esté activo, significando que los datos del grupo
fueron recibidos y actualizados.

0 = Inactivo: Indica que el grupo de la comunicacion SymbinNet esta inactivo (ningun dato recibido dentro
del periodo programado), o el grupo no esta programado.

1 = Activo: Indica que el grupo para comunicacién SymbiNet esta activo, significando que los datos del grupo
fueron recibidos y actualizados.

0 = Inactivo: Indica que el grupo de la comunicacion SymbinNet esta inactivo (ningun dato recibido dentro
del periodo programado), o el grupo no esta programado.

1 = Activo: Indica que el grupo para comunicacién SymbiNet esta activo, significando que los datos del grupo
fueron recibidos y actualizados.

0 = Inactivo: Indica que el grupo de la comunicacion SymbinNet estd inactivo (ningun dato recibido dentro
del periodo programado), o el grupo no esta programado.

1 = Activo: Indica que el grupo para comunicacién SymbiNet esta activo, significando que los datos del grupo
fueron recibidos y actualizados.
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S5.4 EtherNet/IP

Permite visualizar informaciones sobre el protocolo EtherNet/IP.

S5.4 EtherNet/IP

.1 Estado del Maestro EIP 0..1
.2 Estado Comunicacion 0..4
.3 Topologia DLR 0..1
.4 Estado DLR 0..2

.1 Estado del Maestro EIP Indica el estado del maestro de la red EtherNet/IP. Este puede estar en modo de
operacion (Run) o modo de configuracion (Idle).

Indicacién Descripcion
0=Run Telegramas de lectura y escritura son procesados y actualizados normalmente por el
maestro.
1=Idle Solamente telegramas de lectura de los esclavos son actualizados por el maestro. La

escritura, en este caso, queda deshabilitada.

.2 Estado Comunicacion Indica el estado de la interfaz de red Ethernet/IP.

Indicacion Descripcion

0 = Inactivo No utilizado.

1 = Sin Conexién Indica que la interfaz de red Ethernet/IP fue inicializada, pero esta sin comunicacion
con el maestro de la red.

2 = Conectado Indica que la comunicacion con el maestro de la red fue establecida, y que los datos
de I/0 estan siendo comunicados exitosamente.

3 = Timeout Conexion 1/O La conexion del tipo I/0 expird.

4 = |P Duplicado Reservado.

.3 Topologia DLR Indica la topologia de la red.
Indicacion Descripcion

0 = Lineal Indica topologia lineal.
1 =Ring Indica topologia en anillo.

.4 Estado DLR Indica el estado de la red.

Indicacion Descripcion
0 = Idle State Ring Node esta en estado de Idle.
1 = Normal State Ring Node esta en estado de Normal.
2 = Fault State Ring Node esta en estado de Fault.

CFW900 | 19



JmE C CONFIGURACIONES

5 C CONFIGURACIONES

Permite alterar los parametros de configuracion del CFW900. Dependiendo de la propiedad del parametro es posible
ajustar su valor conforme la tabla de abajo.

Propriedad Descripcion

Parado El parametro solamente puede ser alterado cuando el
motor esta parado.

Modelo El valor estandar puede cambiar de acuerdo con el
modelo de convertidor.

iNOTA!
]
@ Las opciones de parametros con la descripcion Reservado-son para uso exclusivo de WEG.

C9 COMUNICACIONES

Configura el CFW900 para el intercambio de informaciones via red de comunicacion.

C9.2 Datos I/0

Configura el area de intercambio de datos ciclicos de las redes de comunicacion.

C9.2.1 Datos Lectura

Configura un conjunto de parametros de 16 bits para ser leidos via red de comunicacion.

C9.2.1 Datos Lectura

C9.2.1.1 Palabra #1

C9.2.1.1aC9.2.1.100

C9.2.1 Datos Lectura

C9.2.1.100 Palabra #100

Rango de valores: 0 ... 9999 Estandar: O
Propiedades: Parado

Descripcion:

Selecciona la direccion (Net Id) del parametro cuyo contenido debe ser puesto a disposicion en el drea de lectura,
para las interfaces fieldbus (entrada: enviada al maestro de la red).

El tamano del parametro referenciado debe ser tomado en consideracion. Si el tamafno del dato fuera mayor a 16 bits,
el paréametro de configuracion de la proxima palabra programable debera ser configurado con la misma direccion.

C9.2.2 Datos Escritura

Configura un conjunto de parametros de 16 bit para ser escritos via red de comunicacion.

C9.2.2 Datos Escritura

C9.2.2.1 Retardo Actualizacion

Rango de valores: 0,0...999,0 s Estandar: 0,0 s
Propiedades:
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Descripcion:

Siempre que haya una transicion de offline (sin datos ciclicos) a online (con datos ciclicos de escritura), los
datos recibidos via red de comunicacion (palabras de escritura) seran ignorados durante el tiempo programado,
permaneciendo en el estado que estaban antes del inicio de la recepcion.

A

Online Offline Online

Atraso

No actualiza palabras de escritura

O |

Actualiza palabras
de escritura

v

=
&

Figura 5.1: Atraso en la actualizacion de las palabras de I/O

C9.2.2 Datos Escritura

C9.2.2.2 Palabra #1

C9.2.2.2aC9.2.2.101

C9.2.2 Datos Escritura
C9.2.2.101 Palabra #100

Rango de valores: 0 ... 9999 Estandar: O
Propiedades: Parado
Descripcion:

Selecciona la direccion (Net Id) del parametro cuyo contenido debe ser puesto a disposicion en el area de escritura
para las interfaces fieldbus (salida: recibido del maestro de la red).

El tamano del parametro referenciado debe ser tomado en consideracion. Si el tamafo del dato fuera mayor a 16 bits,
el parametro de configuracion de la proxima palabra programable debera ser configurado con la misma direccion.

C9.4 Ethernet

Configuracion para el puerto Ethernet built-in del producto.

Para una descripcion detallada, consulte el Manual de Comunicacion Modbus TCP del CFW9Q0, disponible en
formato electronico.

C9.4 Ethernet
C9.4.1 Configuracion Direccion IP

Rango de valores: 0..1 Estandar: 1
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar como debe ser la configuracion de la direccion IP para la interfaz Ethernet built-in.

Indicacion Descripcion

0 = Parametros La programacion de la direccion IP, configuraciones de la mascara de la Subred y
gateway debe ser hecha a través de los parametros del producto.

1 =DHCP Habilita la funcion DHCP. La direccion IP y demas configuraciones de red son
recibidas de un servidor DHCP via red. CFW900 | 21
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C9.4 Ethernet

C9.4.2 Direccion IP

Rango de valores: 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Estandar: 192.168.0.10

Propiedades:

Descripcion:
Permite programar la direccion IP de la interfaz Ethernet. Solamente tiene efecto si la programacion de la direccion
hubiera sido hecha via parametros.

C9.4 Ethernet

C9.4.3 Mascara Red

Rango de valores: 0...31 Estandar: 24
Propiedades:

Descripcion:

Permite programar la mascara de la subred utilizada para la interfaz Ethernet. Solamente tiene efecto si la
programacion de la direccion hubiera sido hecha via parametros.

La tabla a seguir muestra los valores permitidos para el CIDR vy la notacidon con separacion por puntos equivalente
para la mascara de la Subred:

Indicacion Descripcion

0 = Reservado
1=128.0.0.0
2=192.0.0.0
3=224.0.0.0

4 =240.0.0.0
5=248.0.0.0

6 =252.0.0.0

7 =254.0.0.0

8 =255.0.0.0
9=255.128.0.0

10 =255.192.0.0

11 =255.224.0.0

12 = 255.240.0.0

13 =255.248.0.0

14 = 255.252.0.0

156 =255.254.0.0

16 = 255.255.0.0

17 = 255.255.128.0
18 = 255.255.192.0
19 = 255.255.224.0
20 = 255.255.240.0
21 = 255.255.248.0
22 = 255.255.252.0
23 = 255.255.254.0
24 = 255.255.255.0
25 = 255.255.255.128
26 = 255.255.255.192
27 = 255.255.255.224
28 = 255.255.255.240
29 = 255.255.255.248
30 = 255.255.255.252
31 = 255.255.255.254

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Méscara de subred.

Méascara de subred.

Méascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Méascara de subred.

Méascara de subred.

Mascara de subred.

Méascara de subred.

Mascara de subred.

Méscara de subred.

Méascara de subred.

Méascara de subred.

Méascara de subred.

Mascara de subred.

Méscara de subred.

Méascara de subred.

Mascara de subred.

Méascara de subred.

Mascara de subred.

Méscara de subred.

Méascara de subred.

Méascara de subred

. Estandar de fébrica.

Méascara de subred.

Mascara de subred.

Méscara de subred.

Méascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.

Mascara de subred.
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C9.4 Ethernet
C9.4.4 Gateway

Rango de valores: 0.0.0.0 ... 255.255.2565.255 Estandar: 0.0.0.0
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar la direccién IP del gateway estandar utilizado por la interfaz Ethernet. Solamente tiene efecto si
la programacion de la direccion hubiera sido hecha via parametros.

C9.4 Ethernet
C9.4.5 SNTP - Servidor 1

Rango de valores: 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Estandar: 0.0.0.0
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar la direccion IP del servidor primario NTP. Si el valor fuera cero, el cliente NTP estara deshabilitado.

C9.4 Ethernet
C9.4.6 SNTP - Servidor 2

Rango de valores: 0.0.0.0 ... 255.255.255.255 Estandar: 0.0.0.0
Propiedades:

Descripcion:
Permite programar la direccion IP del servidor secundario NTP.

C9.4 Ethernet

C9.4.7 SNTP - Actualizacion

Rango de valores: 0 ... 65535 Estandar: O
Propiedades:

Descripcion:
Indica el intervalo de actualizacion de la fecha y hora del servidor NTP. Si el valor fuera cero, el cliente NTP estara
deshabilitado. El intervalo minimo es de 15 segundos.

C9.4 Ethernet

C9.4.8 Habilita protocolos

Rango de valores: 0...2Bit Estandar: 3
Propiedades:

Descripcion:
Posibilita habilitar/deshabilitar funcionalidades de algunos protocolos, limitando a exposicion del convertidor via red.

Bit Valor/Descripcion
Bit 0 0 = Deshabilitado: Protocolo deshabilitado.
Servidor Web 1 = Habilitado: Protocolo habilitado.
Bit 1 Reservado.
Reservado
Bit 2 Reservado.
Reservado

C9.5 EtherNet/IP

Permite programar cémo debe ser el intercambio de datos de la escritura y lectura del protocolo de red EtherNet/IP,
utilizando el puerto Ethernet built-in del CFW900.
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C9.5 EtherNet/IP
Rango de valores: 0..10 Estandar: O
Propiedades: Parado

Descripcion:
Permite seleccionar la instancia de la clase Assembly utilizada durante el intercambio de datos de I/O con el maestro
de lared.

El convertidor de frecuencia CFW900 tiene once opciones de ajustes. cuatro de ellas siguen el estandar definido en
el perfil AC/DC Drive Profile de la ODVA. Las otras representan palabras especificas del convertidor de frecuencia
CFW900. La tabla a seguir detalla cada una de esas palabras de control y estado.

En la seccidon 6.1 es detallada cada instancia.

Indicacion
0=20/70 CIP

1=21/71CIP
2 ... 3 = Reservado
4 =120/170 CIP + /O data

5=121/171 CIP + I/O data

6 ... 7 = Reservado

8 = 100/150 Manuf. + 1/0
data

9 =101/151 Manuf. + 1/0
data

10 = 102/152 Config I/0O
data

Descripcion

Basic Speed, estas instancias representan la mas simple interfaz de operacién de un
equipo, segun el perfil AC/DC Device Profile.

Extended Speed, estas instancias representan una interfaz un poco mejorada de
operacion del equipo, que sigue el perfil AC/DC Device Profile.

Reservado.

Tienen el mismo formato de los datos de las instancias 20/70 CIP Basic Speed
Control. Ademas de eso, es posible programar hasta 48 parametros del propio equipo
para lectura y/o 48 para escritura via red.

Poseen el mismo formato de los datos de las instancias 21/71 CIP Extended Speed
Control. Ademas de eso, es posible programar hasta 48 parametros del propio equipo
para lectura y/o 48 para escritura via red.

Reservado.

Estas instancias representan la interfaz de operacion del equipo segun el perfil del
convertidor de frecuencia CFW900. Ademas de las palabras de control y estado,
referencia y valor actual de la velocidad, es posible programar hasta 48 parametros del
propio equipo para lectura y/o 48 para escritura via red.

Estas instancias representan una interfaz muy semejante a la 100/150 Manufacturer
Speed Control + configurable I/0 data, teniendo como Unica diferencia la posibilidad
de envio del limite de torque.

En estas instancias es posible programar hasta 50 parametros del propio equipo, para
lectura y/o 50 para escritura via red.

C9.5 EtherNet/IP
C9.5.2 Lectura 12 Palabra

Rango de valores: 1...100 Estandar: 1
Propiedades: Parado
Descripcion:

Configura el indice de la primera palabra de lectura programable para intercambio de datos con la red (entrada para
el maestro de la red), configurada en C9.5.2.

C9.5 EtherNet/IP

C9.5.3 Lectura Cantidad

Rango de valores: 0...50 Estandar: O
Propiedades: Parado

Descripcion:
Ajusta la cantidad de palabras de lectura programables para intercambio de datos con la red (entrada para el maestro
de la red), a partir de la primera palabra configurada en C9.5.3.

C9.5 EtherNet/IP

C9.5.4 Escritura 12 Palabra

Rango de valores: 1...100 Estandar: 1
Propiedades: Parado
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Descripcion:
Configura el indice de la primera palabra de escritura programable para intercambio de datos con la red (salida para
el maestro de la red), configurada en C9.5.4.

C9.5 EtherNet/IP

C9.5.5 Escritura Cantidad

Rango de valores: 0...50 Estandar: