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Manual do Usuario

CANCELA PRO WA-5000 L/R SERIES



1 Visao geral

1.1 Introducao

A série PRO WA-5000 é uma cancela de alto desempenho e alta velocidade. Possui um servomotor
de alto desempenho, estrutura de transmissdao simples e confidvel, painel de controle resistente a
altas temperaturas, design de aparéncia interativa humanizada e design de conector de porta com
protecdo anticolisdo.

1.2 Aparéncia

VA A B B A L LA S A A S
_—_———

Fig. 1.1

2 Instalacao do produto

2.1 Precaucées de instalacao

e Antes de instalar a cancela no solo, verifique a solidez da base.

e Se o solo nao estiver firme e nivelado, é necessario instalar uma base de cimento antes da

instalacao.
e Nao altere a ligacao da cablagem dentro do dispositivo quando a alimentacao estiver ligada.

e O fio GND deve ser ligado ao armario para protecao.



2.2 Instalacao do cabo

e Prepare antecipadamente uma manga protetora com 25 mm de espessura e o cabo.
e Ligue os cabos de rota através das mangas protetoras.

e Use uma ferramenta para abrir caminho para o eletroduto no solo.
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2.3 Procedimento de instalacao

e Marque a posicao de instalacdo do gabinete.
e Insira quatro parafusos de expanséo nos furos dos parafusos, conforme mostrado na Fig. 2.2.

e Instale os suportes do parafuso e use uma chave inglesa para apertar as porcas, conforme

mostrado na Fig. 2.3.
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2.4 Instalacao do Braco

e Coloque o braco no suporte de acordo com a localiza¢do do furo.

e Use a chave inglesa para prender a barra redonda com parafusos, arruelas e porcas.

o

Fig. 2.4

3 Teste e ajuste das molas

e As cancelas sao ajustadas e testadas antes de sair da fabrica.

e A mola utilizada no mecanismo estd num estado tensionado. Todos os ajustes da cancela devem
ser realizados apenas apds a mola estar num estado solto.

e Verifique a rigidez e o posicionamento do braco ap6s a sua instalacdao e operacao pela primeira
vez.

e Quando o peso do braco estiver equilibrado pela tensao aplicada pela mola, a cancela podera ser
operada corretamente. Portanto, se alguma alteracdo for aplicada (por exemplo: apds exercer forca
excessiva) ao braco, ela devera ser reajustada de acordo com as etapas mencionadas abaixo.



3.1 Ajustar a posicao do braco

Para ajustar a posicdo do braco, siga os passos abaixo:
e Remova os parafusos da tampa superior e remova a tampa.

o Desaperte os dois parafusos de fixacdo do DZ-1 no eixo da barra com a chave Allen M12 para que
a barra possa ser reposicionada manualmente.

e Ajuste a posicao da barra (posicdo horizontal, conforme mostrado na Fig. 3.1).

e Use a chave de torque para apertar os dois parafusos de fixacdo (72 Nm).

Ajuste o parafuso
horizontal

Fig. 3.1

Desbloqueio manual do braco quando a alimentacao esta desligada

Quando nao ha energia, o braco da cancela pode estar numa posicao de ponto morto mecanico
vertical ou horizontal. Para desbloquear manualmente o braco nessa posicao, siga os passos abaixo.

1. Levantar o braco: Use a chave de fendas para empurrar a haste conectada a manivela para longe
da posicdo de ponto morto, levante o braco manualmente (empurre para desbloquear).

2. Abaixar o braco: Use a mao para puxar a haste conectada a manivela para baixo para sair da
posicdao de ponto morto, abaixe o braco manualmente (puxe para desbloquear).



Empurrar para desbloquear Puxar para desbloquear
Fig. 3.2 Fig.3.3

3.2 Ajustar a configuracao da mola

De acordo com o tamanho do braco, instale a mola corretamente. Além disso, aperte ou afrouxe a
alavanca ajustada para manter o braco estavel a 45°. Esta é a melhor maneira de testar a forca da
mola.

Excecoes:

Quando ha uma falha de energia, a cancela abre automaticamente e é necesséaria uma forga maior
da mola.

3.3 Testar a configuracao da mola

1. Abra a porta da cancela com uma chave e remova a placa de montagem.
2. Desligue o cabo de alimentacao.
3. Ajuste manualmente o braco para a posicao de cerca de 45° e solte a mao.

4. Se o braco estiver estavel nesta posicao e ndo se mover, isso indica que o ajuste da mola esta
correto.



4 Ligacao da alimentacao

4.1 Ligacao

1. Ligue o L e o N no disjuntor de entrada e o PE aos parafusos de terra (linha amarelo-verde).

0 Apenas os cabos de ligacdo de alimentacdo fornecidos devem ser utilizados para ligar a fonte de
alimentacdo principal (a alimentacdo interna ja estd ligada de fabrica).

A Apo6s desligar a alimentacao, recomenda-se aguardar pelo menos 10 segundos antes de ligar
novamente a alimentacao, caso contrario, podera danificar o equipamento.

2. Para utilizar a alimentacdo CA, alterne o interruptor SW1 para USE AC POWER, conforme
mostrado na Fig. 4.1.

Quando o SW1 é alternado para USE AC POWER, a SAIDA DE 24 V (CON2) pode ser conectada a
um detector infravermelho de 24 V ou a fonte de alimentacao do detector de veiculos.
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3. Esta cancela também pode ser alimentada por uma bateria de 24 V. Verifique a imagem abaixo
para ver a ligacao.

A Coloque o interruptor SW1 na posicao USE BATTERY (USAR BATERIA) para usar uma bateria como
fonte de alimentacao e confirme a polaridade +/ - ao conectar a bateria. Nao inverta a conexao da
bateria.

Quando o interruptor SW1 estd na posicdao USE BATTERY, CON2 pode receber uma bateria de
24V para alimentar a barreira.
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4.2 Parametros técnicos

CANCELA Modelo

CANCELA PRO

WA-5030 L/R
C/LED

CANCELA PRO

WA-5045 L/R
C/LED

CANCELA PRO
WA-5060 L/R
C/LED

CANCELA PRO
WA-5130 L/R
C/LED

Velocidade de operacao 0.9s 2.5s 4.5s 2s
Comprimento do braco 3m 4.5m 6m 3m
Tipo de braco Brago reto Brago reto Brago reto Braco dae”g'gt’ lado
Braco com LED Sim Sim Sim Nao
Braco com borracha de Sim Sim Sim Sim
protecao

Brago com sistema anti-colisao Sim Sim Sim Nao
Consumo de energia Max. 100 W

Fonte de alimentacao 24VCC, 100 a 240 VCA

Frequéncia da alimentacao 50Hza 60 Hz

Material do gabinete Aco com revestimento em po

Peso embalado (sem braco) 60 kg

Tensao da placa de controle 24 VCC/max. 300 mA

Tem!)eratura de 40°C 2 +75°C

funcionamento

Média de ciclos entre falhas 5 milhes de vezes

(MCBF)

Unidade de acionamento Servomotor

Grau de Protecéo IP54




Diagrama dos conexao da placa de controle
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5.1

Configurac¢oes do interruptor DIP
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. Nointerruptor DIP 1, ON é para NC (normalmente fechado) e OFF para NO (normalmente aberto).

(Modo padrao, nao modifique)

. No interruptor DIP 2, ON é para abertura automatica e OFF é para autotravamento quando a

energia esta desligada.

. No interruptor DIP 3, ON significa paragem automatica e OFF significa reversdao automatica

guando o braco encontra um obstéaculo externo.

. Com o interruptor DIP 4, a velocidade de fecho automatico pode ser ajustada. ON é para

velocidade de fecho automatico de 1,3 s, enquanto OFF é para 0,9 s para o braco. (apenas para o
modelo PRO WA-5000)

. Os interruptores DIP 5, 6, 7 e 8 sdo usados para atrasar o fecho automatico do braco. O tempo de

atraso para o fecho automatico da barra pode ser definidoem 15s,25s,35,45,55,85,105, 155,
205s,255,305,355,405,50s, 60 s, conforme mostrado na Fig. 5.2.

. Se o braco nao puder atingir a posicao vertical devido a algum obstaculo, ele pode ser ajustado

em um angulo de 60° 70° 80° e 90°. Um interruptor DIP separado é fornecido na placa para
realizar a operacao (1, 2 interruptores).

. O interruptor do modo de manutencdo é conveniente para possiveis reparos e ajustes. (Modo

padrdo, ndo modifique).



5.2

5.3

Interface de entrada

A interface RS485 pode ser conectada ao computador para verificar o estado da cancela e as
informacgdes de alarme.

e A abertura da cancela tem funcdo de memoéria, lembra-se do nimero de impulsos de abertura e
fecha assim que o nimero contado de carros passar. (deve estar equipado com um detetor de

veiculos)
e As portas de sinal "UP" e "'DOWN" estao disponiveis na placa principal.

e Todas as portas de entrada estdao em isolamento opto-eletronico. A faixa de tensdo de entrada
esta entre 5 e 24 Vcc.

e Aentradado sinal do detetor de veiculos e a entrada do sinal infravermelho utilizam a saida COM,
NC do detetor de loop. (normalmente, os nimeros 4 e 11 estao relacionados com o detetor)

NOTA: A cancela ndo responde ao comando de fechamento quando o laco indutivo ndo estiver
ligado.

Introducao a interface de saida

e Linha 1 Sinal de posicao vertical da cancela, sinal de contato seco do relé (NC, C, NO).
e Linha 1 Sinal de posicao horizontal da cancela, sinal de contato seco do relé (NC, C, NO).

e Linha 1 Sinal de semaforo R&G 10A, sinal de contato seco do relé (NC, C, NO), os contatos podem
passar corrente de 10A.



5.4 Ligacao a outro dispositivo de estacionamento
5.4.1 Camera de reconhecimento de placas (LPR) e painel de controle

A cancela abre automaticamente apés o LPR reconhecer e verificar as placas (a funcao do Painel

de Controle é semelhante a do LPR). O diagrama de liga¢bes é apresentado na Fig. 5.3.
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5.4.2 Ligacao do controlador (sistema UHF)

O leitor UHF é conectado ao controlador, que entdo se conecta a placa de controle da cancela. A
etiqueta UHF autoriza as informagdes do nimero do cartdo do usuario no software para a porta do
controlador e, em seguida, passa o cartdo para abrir a porta automaticamente.
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5.4.3 Detector delaco

Os detectores de laco no sistema de estacionamento consistem no laco, no detector de lago e na
placa de controle. O laco é instalado debaixo do solo. Quando o lago detecta um veiculo, a cancela
para a descida do braco. Apds a passagem do veiculo, o braco desce automaticamente.

O diagrama de fiacdo é mostrado na Fig. 5.5 (Se apenas o detector de laco for usado, a “entrada
de sinal IR” precisa ser conectada diretamente a +24V).
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Circunferéncia da bobina

Numero da bobina

De acordo com a situacdo real, certifique-se

3m de que o valor da indutancia esteja entre
100 uH e 200 uH.
3-6m 5-6 voltas
6-10 m 4-5 voltas
10-25m 3 voltas
25m 2 voltas

5.4.4 Detector de intrusao por infravermelhos

Se um carro ou pessoa estiver entre o transmissor e o receptor do detector de intrusao por
infravermelhos, o braco nao baixara. Depois de o veiculo ou pessoa passar, o braco baixara
automaticamente. O diagrama de ligacbes é apresentado na Fig. 5.7.
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Instalacdo do detector de feixe de fotocélula infravermelha
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5.4.5

Quando o detector de laco e o IR sao usados ao mesmo tempo.

Verifique o diagrama de ligacbes (Fig. 5.9.) para ver as ligacdes quando o detector de loop e 0 IR

sao utilizados ao mesmo tempo.
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5.4.6 Diagrama de ligac6es da estacao de botoes

O diagrama de liga¢des de botoeiras é apresentado na Fig. 5.10.
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6 Apéndice

6.1 Funcao anticolisao

O braco requer a instalacdo de 1 ou 2 parafusos de fixacdo para protecao contra colisdes. Impede
que o braco caia (para bracgo reto/telescépico).

6.2 Parametros de ajustes da WA-500

Nome do parametro

1. dOOSPA - Nome do programa 2. PA__00-Opc¢oes do parametro

3. 1d0000 - Valor do parametro 4, PA__AST - Reinicializar




NOTA: Apds reiniciar o valor do parametro, a placa de controle emitird um som. Nesse momento,

selecione o parametro PA_31 e pressione a tecla Enter para alterar 1d0000 para 1d0001.

*%*_Err - Aviso de erro (Normalmente: 00000)

Descricao do sinal de alarme

e 00_Err- Sobrecarga de corrente
e 11_Erre 22_Err- Falha de hardware

e 33_Err- Falha na autoverificacao

e 44 Err- Falha nafiacdo do motor ou detecao de falha na alimentacdao CA

e 55 _Err- Deteccao de queda do braco

Erros e suas solucdes

Tomde Codigo de <
Problema e solucao
alarme erro
. 00 Err Problema: Sobrecarga de corrente.
- Solucao: Corrija a carga de corrente no dispositivo.
) 11 Err Problema: Problema na placa-mae.
- Solucao: Instale uma nova placa-mae.
3 22 Err Problema: Problema na placa-mae.
- Solucao: Instale uma nova placa-mae.
Problema: Pode ser uma ligacdo defeituosa do motor ou o braco ndo
estd numa posicao equilibrada.
4 33_Err Solugéo: . N
* Verifique se 0 movimento mecanico esta correto.
* Verifique a ligacdo do motor ou troque a placa principal.
* Verifique se o braco estd na posicao equilibrada.
Problema: Ligacdo incorreta do conector do encoder do motor ou
problema na placa principal.
5 44 Err - i L.
Solucao: Verifique a ligacdo do conector do encoder do motor ou
substitua a placa principal.
Problema: O interruptor DIP 1 pode nao estar desligado ou pode
6 55 Err haver um problema com a fiacao do sinal de deteccdo anticolisdo do
- braco.
Solucao:




* Verifique se o interruptor DIP 1 esta desligado.
* Verifique a fiacdo do sinal de deteccao anticolisdo do braco.

Problema: Pode haver uma ligacdo inadequada entre o sinal do
detector do veiculo e o sinal IR.

Solucao: Verifique se o sinal do detector do veiculo e o sinal IR estdo
diretamente ligados a +24 V.

Sempre -

Instrucoes importantes

e MENU: A tecla Menu é utilizada para alternar entre os quatro parametros acima.

e L/R</—:Asteclas esquerda e direita sao utilizadas para selecionar o caractere do parametro

correspondente.
e UP /1 :Esta teclaincrementa o contador em uma unidade. (0 a 9)

e ENTER: A tecla ENTER é utilizada para entrar no item de configuracdo do parametro
especifico.

Interpretacdo dos parametros

1d0000, 2d0000, 3d0000 e 4d0000 indicam que o parametro atual é 0000, correspondendo a
modificacdo do bit 1 mais a direita para o bit 4 mais a direita.

Parametro de tempo de retorno:

e PA_07 (1 a40): NUmero pequeno, aceleracdo pequena
e PA__09 (1500 a 6000): Numero grande, tempo longo
Parametro de tempo de abertura:

e PA_10,PA_11(100a 9999)

e PA_12(01a99)

Parametro de tempo de fechamento:

e PA_13,PA_14(100a 9999)

e PA_15(01a99)



NOTA:

PA_10 e PA_13 representam a velocidade do motor.

PA_11 e PA_14 representam o tempo de funcionamento.

PA_12 e PA_15 representam a relacdo entre aceleracao e desaceleracdo.

Por exemplo: um valor de 30 é 1:1, maior que 30 é aceleracdo e menor que 30 é desaceleracéo.

Parametro de posicao de fechado: PA__20 (01 a 9999)
Parametro de posicao aberto: PA__21 (01 a 9999)
Sensibilidade ao obstaculo: PA__23(10a99)

Sinal de brago: PA__30 (0 a 1, fiacdo curta é 1) (valor padrao - 1d0000).

Detector de veiculos e sinal IR: PA__31 (0 a 1, fiacdo curta é 1) (valor padrdo - 1d0001).

Os parametros especificos sao os seguintes:

NOTA: Estes parametros devem ser ajustados de acordo com o tamanho do braco.

PA_07:05 PA_07:05 PA_07:05
PA_08: 8500 PA_08: 8500 PA_08: 8500
PA__09:1850 PA__09: 6800 PA__09:7850
PA__10: 1850 PA__10:1100 PA__10:550
PA__11:1800 PA__11:4200 PA__11:5350
PA__12:55 PA__12:50 PA__12:20
PA__13:1650 PA__13:750 PA__13:400
PA__14:1900 PA__14:4750 PA__14:6150
PA__15:85 PA__15:55 PA__15:20

Braco: 3 m; Braco: 4 m; Braco articulado: 3 m;
Velocidade: 2 s Velocidade: 3 s Velocidade: 1s
PA_07:05 PA_07:05 PA_07:05
PA__09:2250 PA_08: 8500 PA_08: 8500
PA__10:1350 PA__09:6800 PA__09:1850




PA__11:3350 PA__10:850 PA__10:1650
PA__12:35 PA__11:4700 PA__11:1850
PA__13:900 PA__12:50 PA__12:20

PA__14:3700 PA__13:600 PA__13:1600
PA__15:15 PA__14:5350 PA__14:2050

PA__15:65 PA__15:25

Tabela de selecao da mola de equilibrio

Diametro do fio da

Tamanho do braco

i o
Tipo de braco L (M) mola N.c de molas
D (mm)
25<L<3,5 D=3,5 2
35=sL=40 D=3,5 3
Braco telescépico
reto
40<L<50 D=3,5 4
50=sL=60 D=3,5+4,5 3+2
Braco articulado 90° L=<3 D=3,5 3
L=<3 D=4,5 2
Braco tipo cerca
3<L=4 D=3,5+4,5 2+2

(Apenas para referéncia)

NOTA:

e Defina tamanho do braco antes de ajustar os parametros.

e Asubstituicdo braco longo por um mais curto requer a remocao da mola para manter o equilibrio.

o Depois de redefinir as configuracdes dos parametros, a maquina emitira sempre um alarme. Defina
o parametro PA_31 para 1d0001. (placa principal versao 1.5)

e Os parametros acima sao apenas para referéncia, certifique-se de ajustar os parametros de acordo

com o tamanho do braco.



e Apbds aredefinicao das configuragdes dos parametros, a maquina emitird sempre um alarme. Para
evitar qualquer problema, defina o parametro PA_25 para 1d0001 e o parametro PA_31 para
1d0001 (placa principal versao 2.0).

e Apbds a reinicializacao, as configuracdes da maquina sao restauradas para os parametros do braco

de3m.

6.3 Lista de acessorios da embalagem

Nome da peca ‘ Quantidade
Parafuso de fixacdo do chassis 4
M14*150
Placa de fixacdo do gabinete 2
Chaves do porta do gabinete 2
Parafuso de fixacdo do braco M8*110 2

6.4 Guia de instalacao do braco articulado dobravel do WA-5000

Passo 1: Conecte o braco principal e o braco secundario utilizando um parafuso longo com porca.




Passo 3: Fixe o braco dobravel com dois parafusos.

4.Adjust the parallel angles in the open state



Passo 6: Ajuste o angulo com o brago abaixado.

S taner

ﬁiﬂ

1

| 5.Adjust droop angle |

1) Primeiro, remova os dois parafusos sextavados, o longo e o curto.

Passo 7: Ap6s o ajuste, aperte a porca do suporte.




TERMO DE GARANTIA LIMITADA PARA TOMADAS E INTERRUPTORES, CAMERAS E GRAVADORES
PARA CFTV E PRODUTOS CONECTADOS DA LINHA WEG HOME

A WEG Automacao oferece garantia limitada para defeitos de fabricagao ou de materiais das tomadas e interruptores, cameras e
gravadores para CFTV e produtos conectados da linha WEG Home (“produtos”), conforme a seguir:

1. E condicdo essencial para a validade desta garantia que o comprador examine minuciosamente o produto adquirido
imediatamente apés a sua entrega, observando atentamente todas as suas caracteristicas e as instrucoes de instalacao, ajuste,
operagao e manutencgao, que acompanham o produto.

O produto sera considerado aceito e automaticamente aprovado pelo comprador, quando nao houver manifestacao por escrito do
comprador, sobre problemas técnicos ou arrependimento, neste ultimo caso, observadas as condicées legais e desde que néao
violada/danificada a embalagem do produto, no prazo maximo de 07 (sete) dias lteis apds a data de entrega.

2. O prazo total de garantia do produto é de 12 (doze) meses contados da data de entrega, seja fornecimento da WEG ou de
distribuidor autorizado, comprovada através da nota fiscal de compra do produto, limitado a 24 (vinte e quatro) meses da data de
fabricacdo. Salvo para os mecanismos eletromecanicos de tomadas e interruptores, em que o prazo total é 5 (cinco) anos, também
contados da entrega.

3. 0 prazo da garantia legalmente assegurado esta contido nos prazos de garantia acima referidos, ndo sendo cumulaveis entre si.

4. Caso esteja previsto em proposta técnico-comercial prazo de garantia diverso ao disposto neste Termo, para determinado
produto, o prazo indicado na proposta técnico-comercial prevalecera sobre os prazo indicados neste Termo, sem prejuizo do
disposto no item 3.

5. Em caso de nao funcionamento ou funcionamento inadequado do produto, desde que observadas as condi¢oes de garantia
previstas em manual ou instru¢ées que acompanham o produto, o comprador devera comunicar imediatamente por escrito a WEG,
bem como disponibilizar o produto para a WEG, pelo prazo necessario para identificacdo da causa, verificacao de cobertura de
garantia e eventuais reparos, sendo que os servicos em garantia, se assim identificados, serdo realizados durante o horario
comercial, nas instalacbes da WEG, em uma Assisténcia Técnica Autorizada por esta tltima indicada ou nas instalacées do
comprador, a exclusivo critério da WEG.

6. A WEG, a revenda e/ou Assisténcia Técnica Autorizada, examinara o produto e, caso comprove a existéncia de defeito coberto
pela garantia, reparara, modificara ou substituira o produto defeituoso, a seu exclusivo critério, sem custos para o comprador,
observadas as demais condig¢des previstas neste Termo.

7.Para ter direito a garantia, o comprador deve atender as especificagées dos documentos técnicos da WEG, especialmente aquelas
previstas no manual do produto ou nas instrugdes que acompanham o produto, e as normas e regulamentacdes vigentes em cada
pais.

8. A responsabilidade civil da WEG se limita exclusivamente ao reparo, modificagdao ou substituicao do produto fornecido, nao se
responsabilizando a WEG por danos indiretos ou emergentes, tais como, mas nao limitados a lucros cessantes, perdas de receita e
afins;

9. A garantia nao inclui despesas com fretes, embalagens, remocéo / desinstalagao, recolocacao, reinstalacao do produto, servigos
de ajustes, parametrizacao (quando aplicavel), inclusive todos os honorarios e despesas de locomocao, estadia e alimentacao do
pessoal de assisténcia técnica, quando for necessario e/ou solicitado um atendimento nas instalagées do usuario;

10. A garantia ndo cobre perda de dados, portanto, recomenda-se, se for o caso do produto, que o cliente realize uma cépia de
seguranca regularmente dos dados que constam no produto.

11. A garantia ndo abrange partes e/ou componentes que, por sua natureza, sejam considerados como de desgaste. Nao cobre,
igualmente, defeitos e/ou problemas decorrentes de forca maior ou outras causas ndao imputaveis a WEG, como por exemplo, mas
néo limitado a armazenagem e manuseio inadequados opera¢ao e/ou manutencao em desacordo com as instru¢des fornecidas,
operacao ou instalacdo indevida, negligente ou em desacordo com as especificagdes do produto, ajustes, parametrizacao incorreta
(quando aplicavel), instalagoes de ma qualidade, acidentes ou influéncias de natureza quimica, eletroquimica, elétrica, mecanica
e/ou atmosférica, equipamentos e/ou componentes nao incluidos no escopo de fornecimento WEG;

12. Ficam excluidos da garantia os defeitos de partes ou pecas consideradas de consumo, tais como partes de borracha ou plastico,
fusiveis, protetores contra surtos, entre outros.

13. A garantia extinguir-se-a, independentemente de qualquer aviso, se o comprador fizer ou mandar fazer por terceiros quaisquer
modificagdes ou reparos no produto fornecido, sem a prévia autorizacao por escrito da WEG;

14. O direito a garantia ficara suspenso em caso de mora ou inadimplemento de obrigacdes do comprador para com a WEG, sendo
que o lapso temporal da suspensao sera considerado garantia decorrida, caso o comprador, posteriormente, cumpra suas

obrigagdes para com a WEG.

15. Em nenhuma hipétese quaisquer reparos, modificagdes, substituicoes decorrentes de defeitos de fabricacao, designados como
atendimento em garantia, interrompem ou prorrogam o prazo da garantia.

16. A WEG nao autoriza nenhuma pessoa ou entidade a assumir em seu nome, qualquer outra responsabilidade relativa a garantia
de seus produtos além das aqui explicitadas.

17. A WEG reserva-se o direito de alterar caracteristicas de seus produtos, sem aviso prévio.
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