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Informacoes sobre este manual

o

Warning!

O ADL500 FAST (Guia de inicializagao rapida) € um manual em um tamanho pratico para a instalagdo mecanica,
conexao elétrica e inicializagao rapida.

i
Antes de instalar, conectar e realizar o comissionamento, leia atentamente as Instrugées de Seguranca relevantes no
manual do ADL500 HW + QS.

Os manuais ADL500 SW (descri¢des de fungbes e parametros) e ADL500 HW+QS (guia de Hardware, Especificagéo
e Inicializagao) podem ser encontrados no site da WEG, segao DOWNLOAD CENTER:

https://www.weqg.net/catalog/weg/IT/en/p/MKT_WDC_GLOBAL_PRODUCT_INVERTER_FOR_ELEVATOR_ADL500

Versao de firmware

Este manual esta atualizado de acordo com:
- versao de firmware V 2.x.10
- aplicativo do elevador, EFC V 2.x.0

O numero de identificagdo da versao do firmware pode ser lido na matriz de dados (consulte o capitulo 2 deste
manual) ou no parametro PAR 174 Firmware Version (menu DRIVE INFO).

Informagoes gerais

T T e e e e
Na industria, os termos “Inversor”, “Regulador” e “Drive” as vezes sdo usados com o mesmo significado. Usaremos o termo “Drive” neste documento.
T T e e e e

Antes de usar o produto, leia atentamente a segéo de instrugdes de seguranga. Mantenha o manual em local seguro e
disponivel para o pessoal de engenharia e instalagcdo durante o periodo de operagao do produto.

A WEG Automation Europe S.r.l. reserva-se o direito de modificar produtos, dados e dimensdes sem aviso prévio. Os
dados s6 podem ser usados para a descri¢gdo do produto e ndo podem ser entendidas como propriedades declaradas
legalmente.

Obrigado por escolher este produto WEG.
Noés teremos o maior prazer em receber qualquer informagéo que possa nos ajudar a melhorar este manual.

O endereco de e-mail é: techdoc@weg.net
Todos os direitos reservados.
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1 - Precaucoes de Seguranca

o

Warning!

=

Caution

B>

=

Attention

1.1 Simbolos usados no manual

i
Indica um procedimento, condigado ou declaragao que, se nao for rigorosamente observado, pode resultar em feri-
mentos pessoais ou morte.

Indigue le mode d’utilisation, la procédure et la condition d’exploitation. Si ces consignes ne sont passtrictement
respectées, il y a des risques de blessures corporelles ou de mort.

T e e e e e e e e e e e e v e e e e e e e e e e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e v v e e e e e e e e nenyeynn
Indica um procedimento, condigado ou declaragao que, se nao for rigorosamente observado, pode resultar em danos
ou destruigao do equipamento.

Indique le mode d’utilisation, la procédure et la condition d’exploitation. Si ces consignes ne sont pas strictement
respectées, il y a des risques de détérioration ou de destruction des appareils.

i
Indica que a presenga de descarga eletrostatica pode danificar o aparelho. Ao manusear as placas, use sempre uma
pulseira aterrada.

Indique que la présence de décharges électrostatiques est susceptible d’endommager I’appareil. Toujours porter un
bracelet de mise a la terre lors de la manipulation des cartes.

TR e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e
Indica um procedimento, condigéo ou declaragdo que deve ser seguida rigorosamente para otimizar essas aplicagoes.

Indique le mode d'utilisation, la procédure et la condition d’exploitation. Ces consignes doivent étrerigoureusement respectées
pour optimiser ces applications.

T T e e e e
T T e e e e
Indica um procedimento, condigao ou declaragao essencial ou importante.

Indique un mode d'utilisation, de procédure et de condition d’exploitation essentiels ou importants
T e e e e e e e T e e e e e e AR

Pessoal qualificado

Para os fins deste Manual de Instrucdes, “pessoa Qualificada” é aquela que esta capacitada para executar a

instalagéo, montagem, partida e operagao do equipamento e lidar com os riscos envolvidos. Este operador deve ter as

seguintes qualificagdes:

- ser treinado em prestagao de primeiros socorros.

- ser treinado no cuidado e uso adequado de equipamentos de protecdo de acordo com os procedimentos de
seguranca estabelecidos.

- ser treinado e autorizado a energizar, desenergizar, limpar, aterrar e identificar circuitos e equipamentos de acordo
com as praticas de seguranca estabelecidas.

Personne qualifiée

Aux fins de ce manuel d’instructions, le terme « personne qualifiée » désigne toute personne compétente en matiére

d’installation, de montage, de mise en service et de fonctionnement de I'appareil et au fait des dangers qui s’y

rattachent. L’opérateur en question doit posséder les qualifications suivantes:

- formation lui permettant de dispenser les premiers soins.

- formation liée a I'entretien et a I'utilisation des équipements de protection selon les consigne de sécurité en vigueur.

- formation et habilitation aux manoeuvres suivantes: branchement, débranchement, vérification des isolations, mise a
la terre et étiquetage des circuits et des appareils selon les consignes de sécurité en vigueur.

Use apenas para a finalidade pretendida

O sistema de acionamento de poténcia (drive elétrico + planta de aplicagédo) s6 pode ser utilizado para a aplicagéo

indicada no manual e somente em conjunto com os dispositivos e componentes recomendados e autorizados pela

WEG.

Utiliser uniquement dans les conditions prévues

Le systeme d’actionnement électrique (drive électrique + installation) ne peut étre utilisé que dans les conditions

d’exploitation et les lieux prévus dans le manuel et uniquement avec les dispositifs et les composants recommandés et

autorisés par WEG.

1.2 Precaugdes de seguranga

As instrugdes a seguir sdo fornecidas para sua seguranga e como forma de evitar danos ao produto ou aos
componentes das maquinas conectadas. Esta segdo contém as instrugdes que geralmente se aplicam ao manusear
drives elétricos.

Instrugdes especificas que se aplicam a agdes especificas sao listadas no inicio de cada capitulo.
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Les instructions suivantes sont fournies pour la sécurité de I'utilisateur tout comme pour éviter 'endommagement

du produit ou des composants a l'intérieur des machines raccordées. Ce paragraphe dresse la liste des instructions
généralement applicables lors de la manipulation des drives électriques.

Les instructions spécifiques ayant trait a des actions particulieres sont répertoriées au début de chaque chapitre.

Leia as informagdes com atengéo, pois elas séo fornecidas para sua seguranga pessoal e também ajudaréo a
prolongar a vida util do seu drive elétrico e da instalagao a qual vocé conecta-lo.

Lire attentivement les informations en matiére de sécurité personnelle et visant par ailleurs a prolonger la durée de vie
utile du drive tout comme de l'installation a laquelle il est relié.

1.3 Avisos gerais

T e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e r e e e r e e ey
Este equipamento contém tensdes perigosas e controla pegas mecanicas rotativas potencialmente perigosas. A

nao observacao dos Avisos ou 0 ndo cumprimento das instrugdes contidas neste manual podem resultar em morte,
ferimentos graves ou sérios danos materiais.

Cet appareil utilise des tensions dangereuses et contréle des organes mécaniques en mouvement potentiellement
dangereux. L’absence de mise en pratique des consignes ou le non-respect des instructions contenues dans ce
manuel peuvent provoquer le décés, des Iésions corporelles graves ou de sérieux dégats aux équipements.

Somente pessoal qualificado adequado deve trabalhar neste equipamento e somente apos estar familiarizado com
todos os avisos de seguranga, instalagao, operagao e procedimentos de manutengao contidos neste manual. A
operagao bem-sucedida e segura deste equipamento depende do seu manuseio, instalagdo, operagdao e manutengao
adequados.

Seul un personnel diiment formé peut intervenir sur cet appareil et uniquement aprés avoir assimilé I'ensemble des
informations concernant la sécurité, les procédures d’installation, le fonctionnement et I’entretien contenues dans
ce manuel. La sécurité et I'efficacité du fonctionnement de cet appareil dépendent du bon accomplissement des
opérations de manutention, d’installation, de fonctionnement et d’entretien.

Em caso de falhas, o drive, mesmo desabilitado, pode causar movimentos acidentais se nao tiver sido desconectado
da rede elétrica.

En cas de panne et méme désactivé, le drive peut provoquer des mouvements fortuits s’il n’a pas été débranché de
I'alimentation secteur.

Choque Elétrico
Os capacitores do link DC permanecem carregados com uma tensao perigosa mesmo apos o corte da fonte de
alimentacao.

Nunca abra o dispositivo ou suas tampas enquanto a fonte de alimentagao de entrada CA estiver ligada. O tempo
minimo de espera antes de trabalhar nos terminais ou dentro do dispositivo é listado na seg¢éo "3.7 Nivel de tensao
do inversor para operagdes seguras" on page 11.

Risque de décharge électrique

Les condensateurs de la liaison a courant continu restent chargés a une tension dangereuse méme aprés que la
tension d’alimentation a été coupée.

Ne jamais ouvrir I'appareil lorsqu’il est suns tension. Le temps minimum d’attente avant de pouvoir travailler sur les
bornes ou bien al’intérieur de I’'appareil est indiqué dans Ila section "3.7 Nivel de tensao do inversor para operagées
seguras” on page 11.

Risco de Choque Elétrico e Queimadura:

Ao usar instrumentos como osciloscépios para trabalhar em equipamentos energizados, o chassi do osciloscépio
deve ser aterrado e uma entrada de sonda diferencial deve ser usada. Deve-se ter cuidado ao selecionar pontas
de prova e cabos e ao ajustar o osciloscépio para que leituras precisas possam ser feitas. Consulte o manual

de instrugoes do fabricante do instrumento para obter informagées sobre a operacgao e os ajustes adequados do
instrumento.

Décharge Electrique et Risque de Brilure : Lors de I'utilisation d’instruments (par example oscilloscope) sur des
systémes en marche, le chassis de I'oscilloscope doit étre relié a la terre et une sonde différentiel devrait étre utilisé
en entrée. Les sondes et conducteurs doivent étre choissis avec soin pour effectuer les meilleures mesures a l'aide

d’un oscilloscope. Voir le manuel d’instruction pour une utilisation correcte des instruments.

Perigo de Incéndio e Exploséao:

Incéndios ou explosdes podem resultar da montagem de Drives em areas perigosas, como locais onde vapores
ou poeiras inflamaveis ou combustiveis estejam presentes. Os drives devem ser instalados longe de areas
classificadas, mesmo se usados com motores adequados para uso nesses locais.

Risque d’incendies et d’explosions: L'utilisation des drives dans des z6nes a risques (présence de vapeurs ou de
poussiéres inflammables), peut provoquer des incendies ou des explosions. Les drives doivent étre installés loin des
zénes dangeureuses, et équipés de moteurs appropriés.
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1.4 Instrugdes para conformidade com a Marcagao UL (requisitos UL),
codigos elétricos dos EUA e Canada
Especificagoes de curto-circuito

Os inversores ADL500 devem ser conectados a uma rede elétrica capaz de fornecer uma poténcia de curto-circuito
simétrica menor ou igual a "xxxx A rms".

Os valores da corrente de curto circuito “xxxx” A rms, de acordo com os requisitos UL (ASME17.5/CSA B44.1), para
cada poténcia nominal de motor (Pn mot no manual) sao exibidas na tabela abaixo.

Especificacao de corrente de curto
Pn mot (kW) SCCR(A)
1,1..37,3 5000
39....149 10000

0 drive deve ser protegido por fusivel tipo semicondutor conforme especificado no manual de instrugées.
I e e e e e T

Protecao de circuito ramal
Para proteger o drive contra sobrecorrente, use os fusiveis especificados no item 5.1.

Condigoes ambientais
O drive deve ser considerado “Equipamento de tipo exposto”. Temperatura maxima do ar circundante igual a 40°C.
Grau de poluigédo 2. Detalhes adicionais sobre temperaturas de operagao podem ser encontrados na secéo 4.1.

Instalagao elétrica dos terminais de poténcia de entrada e saida

Use cabos UL especificados para 75 °C e terminais de crimpagem redondos (se necessario). Se vocé optar por
crimpar os terminais, use uma ferramenta recomendada pelo fabricante do terminal.

Os terminais de ligacdo de campo devem ser usados com o torque de aperto especificado em

I'5.1.2 Secées transversais dos cabos" on page 16.

Controle de sobretensao
Somente para instalagdes canadenses (requisitos CSA), recomenda-se o uso de um snubber de trilho DIN COOPER
BUSSMANN modelo SPP40SP3480PNG (ou equivalente) na rede elétrica, antes do drive.

Tempo minimo necessario para tensao segura no link DC
Antes de remover a tampa do drive para acessar as partes internas, apds a desconexao da rede elétrica, aguarde o
seguinte:

Tamanho do drive Tempo seguro (s)

300

tamanho 1

Sobrevelocidade; sobrecargallimite de corrente; sobrecarga do motor
O drive incorpora protecéo contra sobrevelocidade, sobrecorrente/limite de corrente, sobrecarga do motor. O manual
de instrugdes especifica o grau de protegéo e contém instrugdes de instalagao detalhadas.

1.5 Isencgao de responsabilidade

Qualquer funcdo de conexao remota somente deve ser usada sob condigbes adequadas de seguranca, em
conformidade com as normas vigentes e somente por pessoal devidamente treinado. A avaliagédo de tais condigoes é
de responsabilidade do usuario.
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2 - ldentificacao do produto

Os dados técnicos basicos do inversor estao incluidos no cédigo do produto, na placa de dados e no cédigo Data-
Matrix. Além disso, a versao do firmware, a versdo do aplicativo e outras informagdes, como a versdo e o nimero de
série da placa de alimentagéo e o numero de série da placa de controle, podem ser lidas nos parametros dedicados
do menu DRIVE INFO.

O inversor deve ser selecionado de acordo com a corrente nominal do motor.

A corrente nominal de saida do drive deve ser maior ou igual a corrente nominal do motor usado.

A velocidade do motor assincrono depende do nimero de pares de polos e da frequéncia (dados da placa e catalogo).
Se estiver usando um motor em velocidades acima da velocidade nominal, entre em contato com o fabricante do mo-
tor para qualquer problema mecanico relacionado (rolamentos, desbalanceamento etc.). O mesmo se aplica no caso
de operagéao continua em frequéncias inferiores a aproximadamente 20 Hz (resfriamento inadequado, a menos que o
motor tenha ventilagao forgada).

Nome do modelo (c6digo)

ADL550 1040-XB L - F-4-EMS

Moédulo de alimentagdo de emergéncia:
MS = integrado

Tensao nominal:
= 230-400-480Vca, trifasical

Filtro EMI:
= integrado|

S m

!

Aplicativo do elevador:
= inclusol

I

Unidade de frenagem:
= nao inclusa
= inclus

x

X
]
Q)

= sem HMI integrada

Poténcia do inversor em kW:

40 = 4kWi| 220 = 22kW
055 = 5,5kW 300 = 30kW
075 = 7,5kW 370 = 37kW
110 = 11kW 450 = 45kW
150 = 15kW 550 = 55kW
185 = 18,5kW 750 = 75kW

[=]

Dimens6es mecanicas do drive:
= tamanho 1
2 = tamanho 2

3 = tamanho 3
4 = tamanho 4
5 = tamanho 5

I

Série do inversor
DL550!
ADL530
ADL510

>

Placa de dados Posi¢ao no drive

Ii iE ! I WEG AUTOMATION EUROPE S.R.L.

Serial number Via G.Carducci,24 1-21040-Gerenzano (Va) —_—
f

Drive model _—| Type : ADL550-2150-XBL-F-4-EMS N\ SIN: 41GE038956

' Inp: 230VAc-480VAc 50/60Hz 3Ph oEe
Input (mains supply, frequency, AC Input i ¢ © ? wﬂemﬂéﬁﬁmm@
Current at constant torque) 40A@400VAC 37TA@480VAc ses
Output (Output voltage, frequency, power, Out : 0-480VAc 300Hz 3Ph 15KW@400VAc 20Hp@460VAc R
current, overload) 32A@400V 28,8A@460V  Ovld.183%-105/200%-2s BB660aAARAAE

- EEGEEE558555
Made in Italy Factory ID:G f

Approvals L @) IND.CONT.EQ.31KF FAL C€

codigo DataMatrix
Cdédigo de barras de matriz bidimensional, contém as seguintes informacdes:
. codigo
. tipo
. ndmero de série
. versoes do firmware da HMI e do firmware do aplicativo DSP
. aplicativo EFC
. revisdo do hardware

O codigo pode ser lido por smartphones usando aplicativos dedicados ou com lei-
tores industriais especificos.

Ou seja:
S9DL5565. ADL550-2150-XBL-F-4-EMS. 41GE038956 - Fw. 222 210 Appl. EFC 2.2.0 REV. HW A1
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3 - Especificacao

3.1 Condigoes Ambientais

Local de instalagao

Altitude de instalacéao

Condicdes mecanicas para instalacao

Temperatura de operacao

Umidade do ar (de operagao)
Pressao do ar (de operacao)
Armazenamento

Periodo maximo de inatividade

3.2 Normas

Condigdes climaticas

Seguranca elétrica

Compatibilidade EMC

Grau de protegéo

Aprovacgoes
Diretiva CE

Outras normas de elevadores

3.3 Modos de controle

Modos de controle do motor

3.4 Precisao

3.4.1 Controle de velocidade
Precisao do controle de velocidade

Grau de poluigéo 2 ou inferior (livre de luz solar direta, vibragéo, poeira, gases corrosivos
ou inflaméveis, neblina, vapor de dleo e gotejamento de dgua, evite ambiente salino).
Méx 2000m (6562 pés) acima do nivel do mar. Com reducéo de 1,2% na corrente de saida
a cada 100 m a partir de 1000 m.

Fadiga por vibracoes: EN 61800-2 Classe 3M1.

ADL550: -10...+50°C (32°...122°F) sem redugao.

ADL530, ADL510: -10...440°C (432 ... 104°F) sem redugéo.

ADL530, ADL510: +40 ... +-50°C (+104 ... 122°F) com 1% de reducao a cada °C a partir
de 40°C e até 50°C.

de 5% a 85 % e de 1 g/m® a 25 g/m® sem umidade (ou condensagéo).

de 70 a 106 kPa.

CEI EN 61800-2 Classe 1K4, CEI EN 61800-2 Classe 1K3.

12 meses.

EN 60721-3-3.

EN 61800-5-1, ASME17.5/CSA B44.1.

EN 12015* (com filtro integrado), EN 12016, IEC/EN 61800-3.
* Deve ser garantido pelo instalador no equipamento final.
IP20

C € cus LISTED

LVD 2014/35/UE, EMC 2014/30/UE, Elevador 2014/33/UE, RoHS 2011/65/UE,
EN 50581:2012, Reach (1907/2006).
EN 81-20, EN 81-50, ASME 17.1/CSA B44.1.

Controle Vf escalar em malha aberta para motores IM (OL-VF).

Controle orientado por campo em malha fechada para motores IM (FOC-IM).
Controle orientado por campo em malha fechada para motores sincronos de imas
permanentes (FOC-PMSM).

Controle vetorial de fluxo CL com feedback: 0,01% da velocidade nominal do motor.
Controle V-f escalar em malha aberta (OL-VF) : = 60 % do escorregamento nominal do
motor.

3.4.2 Limites de controle de velocidade

Faixa de velocidade (*)

=+ 32000 rpm.

Formato de velocidade (*)
Faixa de frequéncia

32 bits.
+ 2000 Hz.

Frequéncia méxima

Controle vetorial de fluxo CL com feedback e sem escovas: 300Hz, FVOL: 150 Hz, VF: 600

Frequéncia minima 0 Hz

(*) Referente a velocidade de escala total, PAR: 680.

Hz.
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Attention

3.4.3 Controle de torque

Resolugao de torque (*) > 0,1%.

Precisao do controle de torque (*) Controle vetorial de fluxo CL com feedback: = 3%, vetorial de fluxo OL com feedback:
+ 6%.

Controle direto de torque sim.

Limitagao de corrente Limites +, Limites mot/gen, Limites variaveis.

(*) referente ao torque nominal

3.4.4 Especificagao de corrente

Sobrecarga ADL550: 183% *10 s e 200% * 2 s (frequéncia de saida de 0 Hz)
ADL530 e ADL510: 183% *10 s (frequéncia de saida de 0 Hz)

Caracteristicas do Ciclo de Sobrecarga: corrente OHz: 1 p.u. da corrente de saida nominal por 1's, OL max: 2
p.u. de corrente de saida nominal por 2 s, Duragéo total do ciclo: 18 s (correspondente a 200 horas de ciclo),
CDF (Fator de duragéo ciclica - Ciclo S4 IEC 60034-1): 40%.

10 kHz (4-5-8-10 kHz)

A frequéncia de chaveamento é gerenciada pelo algoritmo de controle em relagao a temperatura do drive.

Frequéncia de cheveamento

3.5 Dados elétricos de entrada

ADL550: trifasico 230 - 380 - 400 - 460 - 480 Vca -15%+10%

ADL530: trifasico 230 - 380 - 400 - 460 - 480 Vica -15%+10%

ADL510: trifasico 380 - 400 Vca -15%+10%

Desequilibrio maximo da tensao da entrada__ 3%

Conexao com redes TT e TN sim, versao padrao

Conexao a Redes IT ou Regenerativas somente sob consulta (*), entre em contato com o Atendimento ao Cliente da WEG.
Supressor Tamanhos 1 ... 2: Opcional (CC ou CA)

Tensao de Entrada Uiy

T e e e O T T TR A
Consulte o capitulo "5.2 Supressores de entrada" no manual ADL500 HW+QS para obter os valores de THD de acordo com a norma EN 12015 e para
selecionar as induténcias externas.

T e e e e e T

Frequéncia Limite de Limite de CORRENTE DE ENTRADA EFETIVA IN Capacitancia
TAMANHO de entrada sobretensao sobtensao (@ In out) do Link DC
(H2) (Veo) (Vec) @230vea(A) | @400veaia) | @4s0vea(a) (uF)
ADLS..-...-4 , trifasico

1040 12 1 10 470
@ 480 Vca = 470 Vcc

1055 @ 460 Vica = 450 Ve 17 16 15 680

1075 50/60 Hz, + 2% 820 Vce @ 400 Vca = 391 Vcc 23 22 20 680

2110 @ 380 Vea = 371 Vee 31 29 26 1020
@ 230 Vca = 225 Vce

2150 42 40 37 1500

(*) O ADL500 s6 pode operar em redes IT sem falhas (entre partes ativas e terra de prote¢do) ou na presenga de
falhas temporarias.

Portanto, um monitor de isolamento DEVE ser usado para detectar e permitir a remogao imediata de qualquer con-
dicdo de falha.

Monitor de isolamento

Como o drive ADL500 normalmente & usado em um sistema com isolamento de terra (IT), de acordo com a norma IEC
61557-8, € necessario usar o monitoramento da resisténcia de isolamento.

O sistema de monitoramento deve ser capaz de detectar a perda de isolamento, tanto no lado da fonte de alimentagao
CA e CC quanto no lado do motor.

Uma falha de aterramento deve ser prontamente detectada e removida o mais rapido possivel para evitar danos ao
inversor ou a todo o sistema como uma unidade (no caso de perda de isolamento, o drive deve ser imediatamente
desabilitado e desconectado das fontes de energia).

O monitor de isolamento deve ser selecionado caso a caso, de acordo com a fonte de alimentagéo, o sistema de
conexao e o tipo de drive.

Monitores de isolamento recomendados, por exemplo: consulte a linha ISOMETER® da BENDER®.

T e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e r e e e r e e ey
O monitor de isolamento deve ser conectado a fonte de alimentacao principal (se o ADL500 for alimentado com CA)
ou ao lado CC (se o ADL500 for alimentado com CC).

O limite do alarme do monitor de isolamento deve ser definido para o valor de resisténcia mais alto possivel.
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3.6 Dados elétricos de saida

Tensao méxima de saida U2 0,98 x Uwn (Un = tensao de entrada CA)
Frequéncia maxima de saida f2 300 Hz

Os fatores de redugcao mostrados na tabela abaixo sao aplicados a saida CC nominal pelo usuario. Eles ndo séao
implementados automaticamente pelo drive: Idrive = In x KALT x KT x Kv.

. . Pn mot ~
In Corrente Eomma! de saida (Poténcia do motor recomendada, Fator de reducéao
(fsw = padrao) fow = -
sw = padrao Unidade de
TAMANHO @UN = @Uw = @UIN = @Uw = @UIN = @Uw = Kv Kr Kr Kawr frenagem
230Vca 400Vca 460Vca 230Vca 400Vca 460Vca ADL550 | ADL510 IGBT
ADL530
(A) (A) (A) (kw) (kW) (Hp) M (2) (3) (4)
ADL500-...-4, trifasico
1040 9 9 8,1 2 4 5 0,95 1 0,90 1,2
1055 13,5 13,5 12,2 3 5.5 15 0,95 1 0,90 1,2 Interpa padrao (com
1075 18,5 185 16,7 4 75 10 0,95 1 0980 | 12 | resistorexterno)
torque de frenagem
2110 24,5 24,5 22 5.5 " 15 0,95 1 0,90 1,2 150% MAX
2150 32 32 28,8 15 15 20 0,95 1 0,90 1,2

(1) Kv : Fator de redugéo para tensdo de rede em 460Vca e fonte de alimentagdo do AFE200.
(2) KT (ADL550): sem redug&o.
(3) KT (ADL510/ADL530): Fator de redugéo para temperatura ambiente de 50°C (1% para cada °C acima de 40°C)

(4) KALT : Fator de redugéo para instalagdo em altitudes acima de 1000 metros acima do nivel do mar. Valor a ser aplicado = 1,2% a cada 100 m de aumento acima de
1000 m.

Por exemplo: Altitude 2000 m, Kalt = 1,2% * 10 = 12% de redugéo; In reduzida = (100 - 12) % =88 % IN

3.6.1 Valores de redugao em condigao de sobrecarga

Em condigBes de sobrecarga, a corrente de saida NAO depende da frequéncia de saida, conforme mostrado na figura
abaixo.

Figura 3.6.1: Relac&o entre sobrecarga/frequéncia de saida (ADL500-...-4

OL (% IN) ADLS550, sizes 1...3 OL (% IN) ADL510/ADL530, sizes 1-3
200 200
183 183
F out(Hz) F out(Hz)

3.6.2 Valores de reducgéo para frequéncia de chaveamento
A frequéncia de chaveamento é modificada de acordo com a temperatura interna do drive, conforme a figura abaixo.

Figura 3.6.2: Relacéo entre frequéncia de chaveamento/temperatura do dissipador de calor

Fsw (kHz)

10

T diss th T diss (°C)

10
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3.6.3 KT: Fator de reducdo em temperatura ambiente

Figura 3.6.3: Coeficiente de reducdo Tamb

KT ADL550 KT ADL510/ADL530
1.00 1.00
0.90 1
Funcéo néo permitida
Faixa de temperaturas
ambiente permitidas
T T T T T o T T T T T o
10 0 40 50 Tamb (°C) 10 0 40 50 Tamb (°C)

3.7 Nivel de tensao do inversor para operagoes seguras

O tempo minimo entre 0 momento em que um inversor ADL500 é desconectado da rede elétrica e aquele em que um
operador pode trabalhar nas partes internas do inversor, sem o perigo de choque elétrico, é de 5 minutos.

TR e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e

Este valor leva em consideragdo o tempo para desligar um inversor alimentado em 460 Vca + 10%, sem opcionais (tempo indicado para o
- inversor desabilitado).

Attention T e e e O T T TR A

3.8 Consumo sem carga (Especificagao de energia)

N° de pré-cargas ) '!'e_mqo dg Consumo ocioso:’ "Venti- | Consumo do ventilador C;)nsur_no ociostl)l*
Tamanho o inicializacao lador Off’ 'Ventilador On
permitidas Is] W] W] W]
ADLS......-4, trifasico
1040 lacada20s 5 aprox. 20 8 28
1055 lacada20s 5 aprox. 20 10 30
1075 lacada20s 5 aprox. 20 10 30
2110 lacada20s 5 aprox. 20 10 30
2150 lacada20s 5 aprox. 20 16 36

* Ocioso = drive alimentado por fonte de alimentacéo trifasica e pronto para a partida.

3.9 Resfriamento

Pv . . Abertura minima do gabinete
Tamanho (Dissipacao de calor) Capacidade do ventilador para resfriamento
@Un=230...460Vca (*) Dissipador (m3/h) Interno (méh) (cm?)
ADLS...-...-4, trifasico
1040 150 2x35 - 12
1055 250 2x58 - 144
1075 350 2x58 - 144
2110 400 2x58 - 144
2150 600 2x58 - 328

(*) valores referentes para operagao na frequéncia de chaveamento padrao.
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3.10 Pesos e dimensoes

Figura 3.10.1: Dimensées do tamanho 1
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Dimensaes: Largura x Altura x Profundidade Peso
Tamanhos -
(mm) (polegadas) (kg) (libras)
ADL510-1...
ADL530-1.. 162 x 340 x 151 6,38x13,38x5,9 55 121
ADL550-1...
Figura 3.10.2: Dimensdes do tamanho 2
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Dimensaes: Largura x Altura x Profundidade Peso
Tamanhos -
(mm) (polegadas) (kg) (libras)
ADL510-2...
ADL530-2 162 x 390 x 151 6,38 x 15,35 x 5,94 7.0 15,4
ADL550-2...
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4 - Instalacao mecanica

o

Caution

O Drive deve ser montado em uma parede construida com material resistente ao calor. Enquanto o Drive esta
operando, a temperatura das suas aletas de resfriamento pode chegar a 158° F (70°C).

Le drive doit étre monté sur un mur construit avec des matériaux résistants a la chaleur. Pendant le fonctionnement
du drive, la température des ailettes du dissipateur thermique peut arriver a 70°C (158° F).

Como a temperatura ambiente afeta muito a vida util e a confiabilidade do Drive, ndo o instale em nenhum local que
exceda a temperatura permitida.

Etant donné que la température ambiante influe sur la vie et la fiabilité du drive, on ne devrait pasinstaller le drive
dans des places ou la temperature permise est dépassée.

Certifique-se de remover o(s) pacote(s) de dessecante ao desembalar o Drive. (Se nao forem removidos, esses
pacotes podem ficar presos no ventilador ou nas passagens de ar e causar o superaquecimento do Drive).

Lors du déballage du drive, retirer le sachet déshydraté. (Si celui-ci n’est pas retiré, il empéche la ventilation et
provoque une surchauffe du drive).

Proteja o dispositivo de condigdes ambientais severas (temperatura, umidade, choque etc.).

Protéger I’'appareil contre des effets extérieurs non permis (température, humidité, chocs etc.).
O e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e

4.1 Inclinagdo maxima e afastamentos de montagem

Os inversores devem ser montados de forma que o ar possa fluir livremente em torno deles, consulte o item 4.9
Resfriamento.

Angulo méximo de inclinagéo 30° (em relacdo a posicéo vertical)
Distancia minima superior e inferior 150 mm

Espaco livre minimo na parte frontal 25 mm

Distancia minima entre drives 25 mm

Distancia minima da lateral

com o gabinete 25 mm

> 25 mm (0.98” )
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> 25mm(0.98") | e =150mm(6")

> 25mm (0.98")
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4.2 Posigoes de fixagao

Fissaggio a muro » Wall mounting * Fixation mural - Wandmontagee ¢ Fijacion en pared

115 115
B B
— b
o
Taglia 1 Taglia 2
Size 1 o Size 2
9 Grandeur 1 Grandeur 2
® GroRe 1 GroRe 2
Tamano 1 2 Tamaio 2
™
‘R) o A
| 115
A ® o o s o |® £
A o
115 [~
A ® o o o o ©

Taglie * Sizes * Grandeurs * Groen * Tamafos :

1-2 3

55 55

4-5

Q)\'I.

12.5
85

(A) (B)

Parafusos recomendados para fixagao

Tamanho 1 (ADLS...-1...) 4 x parafusos M5 x 12 mm + Arruela de seguranga (mola trava) + arruela lisa

4 x parafusos M5 x 12 mm + Arruela de seguranca (mola trava) + arruela lisa

Tamanho 2 (ADLS...-2...)
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5 - Localizacao e identificacao de terminais e LEDs

( ADL510/530/550

PR

|
!

15 = B
8 A
NEODOONEB0 OnDEROmN0
DOONBE @ORO00
00380 O 1030
_ DO0 D (W JOM@END |
( @ DOOMRROn0 ONOSEO0S0 |
a OED 4] [P}
KIT-PWR SHIELD ASSY
(Optional) @ ::;"r:ﬁ::lmuu_é_ =» 16
Ref. Descri¢ao Secao do manual ADL510 | ADL530 | ADL550

(01) Terminais de poténcia "5.1 Secao de poténcia" on page 16 Sim Sim Sim
(02) +24V | Entrada + 24 Vcc externa "5.2.4 Conexao de alimentacéo +24V" on page 18 Sim
(03) | SFTY-STO | Terminais de seguranga STO "5.2.5 Conexao de Seguranga STO (SFTY-STO)" on page 19 Sim
(04) | ETH-PC | Terminal RJ45, porta Ethernet (100 Mbit/s) "7.4 Interface Ethernet ETH-PC (conector RJ45)" no manual ADL500 HW+QS Sim Sim Sim
(05) CAN Terminais CANopen 417 do elevador "7.5 Interface CAN" no manual ADL500 HW+QS Sim Sim
(06) | XE/XER | Terminais do encoder "5.2.3 Conexao de Feedback" on page 18 Sim Sim Sim

T Terminal de entrada digital

T2 Terminal de entrada analdgica
(07) "5.2.2 Conexao de I/0 e Relés" on page 17 Sim Sim Sim

T3 Terminal de saida do relé

T4 Terminal de referéncia / habilitagéo de entrada digital e +24V
(08) Terminal RJ45, HMI opcional KB-ADL500 "7.6 Interface da HMI opcional (conector RJ45)" no manual ADL500 HW+QS Sim Sim Sim
(09) Terminais da placa opcional EXP-I01-ADL500 "A.1.2 - Placa opcional EXP-I01-ADL500" no manual ADL500 HW+QS Sim

EXP
(10) Terminais da placa opcional EXP-DCP-ADL500 "A.1.3 - Placa opcional EXP-DCP-ADL500" no manual ADL500 HW+QS Sim
(11) 0-%' Porta USB 2.0 "7.7 Porta USB para armazenamento de dados" no manual ADL500 HW+QS Sim Sim
(12) = Porta Wi-Fi "7.8 Porta do médulo Wi-Fi* no manual ADL500 HW+QS Sim Sim
(13) 4 Terminais de Aterramento do motor "5.1 Secao de poténcia" on page 16 Sim Sim Sim
(14) Conexao f)mega para blindagem do cabo do motor "5.1.3 Conexao da blindagem (recomendado)" on page 16 Sim Sim Sim
(15) Conexao ﬁmega para blindagem do cabo de feedback "5.2.3 Conexao de Feedback" on page 18 Sim Sim Sim
(16) Terminais de aterramento da rede elétrica "5.1 Secao de poténcia" on page 16 Sim Sim Sim
(17) Fixagéo do cabo de poténcia no f]mega Sim Sim Sim
(18) Conexao f]mega para blindagem do terminal T2 "5.2.2 Conexao de I/0 e Relés" on page 17 Sim Sim Sim
Led LEDs de operagéo e diagnéstico "5.2.6 Led" on page 19 Sim Sim Sim
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5.1 Secgao de poténcia

m Para saber a posicédo dos terminais, consulte a secdo "5- Localizagéo e identificagao de terminais e LEDs" on page 15.
T T e e e e

5.1.1 Terminais de poténcia e conexao

Terminal Descrigao IN/OUT | ADL510/530/550 | ADL510/530/550-EMS
L1 Alimentagdo principal trifésica, fase L1 ouT Sim Sim
L2 Alimentagéo principal trifésica, fase L2 ouT Sim Sim
L3 Alimentagéo principal trifésica, fase L3 out Sim Sim
BR1 Resistor do freio IN Sim Sim
BR2 Resistor do freio ouT Sim Sim
C1 Supressor CC (interligue com C se nao for usado) ouT Sim Sim
c Supressor CC IN Sim Sim
D Link DC (-) out Sim Sim
U Conexao do motor, fase U ouT Sim Sim
\ Conexao do motor, fase V out Sim Sim
w Conexao do motor, fase W out Sim Sim
EM Alimentagdo principal da bateria (+) IN -m Sim @
(1) Nao use.

(2) Conecte somente o conjunto de baterias de emergéncia (+).

5.1.2 Se¢bes transversais dos cabos

Terminais: L1-12-13-BR1-BR2-C1-C-D-U-V-W-EM
Secao transversal maxima do cabo Decapagem Terminal Torque de
Tamanhos p .
(condutor flexivel) recomendado recomendado aperto (min)
(mm?) AWG (mm) (mm) (Nm)
1040 4 10 8 Nenhum / pino 05..06
1055 4 10 8 Nenhum / pino 05..06
1075 4 10 8 Nenhum / pino 05..0,6
2110 16 6 10 Nenhum / pino 1,2..15
2150 16 6 10 Nenhum / pino 1,2..15
Terminais: 'é‘ na obra estrutural (Consulte ref. (16) na pagina anterior)
Tamanhos Secao transversal do cabo Diametro do Terminal Torque de
parafuso de seguranga recomendado aperto (min)
(mm?) AWG (mm) (mm) (Nm)
1040 ... 2150 Igual a secéo transver.sal'mammaAusgda para o bloco M5 Olhal - Forguilha 6
de terminais de poténcia
e
m A secdo transversal minima para ambas as conexdes de aterramento deve estar em conformidade com as indicagdes da norma EN61800-5-1. Sempre aterre

ambos os pontos no ago da estrutura.
I T TN

5.1.3 Conexao da blindagem (recomendado)

Optional KIT-PWR SHIELD ASSY:
- Cod. S72684S12 (size 1)
- Cod. S72684S13 (size 2)

Para conformidade com a norma EN 12016: coloque o suporte metalico opcional KIT-PWR SHIELD ASSY (A) nos
parafusos (B) e aperte totalmente as duas porcas (C).
Fixe a blindagem do cabo de poténcia nas segbes 6mega (D).
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5.2 Secao de regulagem

Todos os blocos de terminais sdo extraiveis. Para propriedades elétricas de entradas/saidas analégicas, digitais e a relé, consulte o item A.2 do Anexo.
T e e e O T T TR A

5.2.1 Segoes transversais dos cabos

Secao transversal maxima do cabo Decapagem recomendada Torque de aperto (min)
Terminais
(mm?) (AWG) (mm) (Nm)
0,2...2,5(1 cabo) 26..12
T3, T4, SFTY-STO 0,2...0,75 (2 cabos) 26..19 S 04
0,2...1,5 (1 cabo) 26..16
T1,72, XER, XE 0,2...0,5 (2 cabos) 26..19 5 025
5.2.2 Conexao de /O e Relés
I T AT
Para saber a localizagao dos terminais, consulte o item "5- Localizagéo e identificagdo de terminais e LEDs" on page 15.
I T AT
Terminal T3 - Saida de Relés
Pino Sinal Descrigdo , Gomando ADL510 | ADL530 | ADL550
Parédmetro associado
50 RO_40 Saida de relé 4 (contato N.A., 24Vcc) 1416, Dig output 4 src Sim Sim Sim
51 RO_4C Relé Comum 4 DoopOpen Sim Sim Sim
52 RO_30 Saida de relé 3 (contato N.A., 24Vcc) 1414, Dig output 3 src Sim Sim Sim
53 RO_3C Relé Comum 3 Run Contactor Sim Sim Sim
54 RO_20 Saida de relé 2 (contato N.A., 24Vcc) 1412, Dig output 2 src Sim Sim Sim
55 RO_2C Relé Comum 2 Brake Contactor Sim Sim Sim
56 RO_10 Saida de relé 1 (contato N.A., 24Vcc) 1410, Dig output 1 src Sim Sim Sim
57 RO_1C Relé Comum 1 Drive OK Sim Sim Sim
Terminal T1 - Entradas digitais
Pino Sinal Descrigio , Comando ADL510 | ADL530 | ADL550
Parédmetro associado
1 DI_8 Entrada digital 8 Contactor feedback Sim Sim Sim
2 DI_7 Entrada digital 7 Feedback brake Sim Sim Sim
3 DI_6 Entrada digital 6 Multispeed 2 Sim Sim Sim
4 DI_5 Entrada digital 5 Multispeed 1 Sim Sim Sim
5 DI_4 Entrada digital 4 Multispeed 0 Sim Sim Sim
6 DI_3 Entrada digital 3 Emergency Sim Sim Sim
7 DI_2 Entrada digital 2 Start reverse Sim Sim Sim
8 DI_1 Entrada digital 1 Start forward Sim Sim Sim
Terminal T4 - Habilitacado / referéncia de entradas digitais e +24V
Pino Sinal Descrigio , Comando ADL510 | ADL530 | ADL550
Parédmetro associado
9 EN_HW Habilitar entradas digitais Sim Sim Sim
10 DI_CM Referéncia comum para entradas digitais Sim Sim Sim
1 0V24_OUT | Referéncia de aterramento da tensao de saida Sim Sim Sim
12 +24V_0UT | Fonte de alimentacdo com tenséo de saida +24 Vcc Sim Sim Sim
Terminal T2 - Entradas analégicas
Pino Sinal Descrigdo , Comando ADL510 | ADL530 | ADL550
Parédmetro associado
1 Al_2N Referéncia comum da entrada analdgica 2 - Sim Sim
2 Al_2P Entrada analdgica 2 - Sim Sim
3 AI_1P Entrada analdgica 1 Sim Sim Sim
4 AI_1N Referéncia comum da entrada analdgica 1 Sim Sim Sim
Conex&o da blindagem ao terminal T2
(recomendado)
(1) Prenda o cabo blindado trangcado ao dmega
no terminal T2 (no caso de espaco lateral
reduzido, é possivel usar o GND PLATE KIT (2),
codigo S72684G13).
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Attention

5.2.3 Conexao de Feedback

I T TN
Para saber a localizagao dos terminais, consulte o item "5- Localizagao e identificagéo de terminais e LEDs" on page 15.
I T TN

Terminal XER

Pino Sinal Descricao Sentido | ADL510 | ADL530 | ADL550
20 BR- Channel B (-) repeat outT Sim Sim Sim
21 BR Channel B (+) repeat ouT Sim Sim Sim
22 AR- Canal A (-) repeticao ouT Sim Sim Sim
23 AR+ Canal A (+) repeticdo ouT Sim Sim Sim
Terminal XE
: Sinal . Digital ) Senoidal e Senoidall .

Pino 1 %7 Descrigao incremental | Senoidal e mll\bsoluto + | Sentido | ADL510 | ADL530 | ADL550
1 |FH2 Entrada répida (Congelamento) 2 X X X X IN - - Sim
2 |FH1 Entrada rdpida (Congelamento) 1 X X X X IN - - Sim
3 |COM_FH Entradas rapidas comuns X X X X IN - - Sim
4 |COS- DT- | Canal Cos -/ Dados - X X IN/BID - Sim Sim
5 |COS+ DT+ | Canal Cos + /Dados + X X IN/BID - Sim Sim
6 | SIN- CK- | Canal Sen -/ Clock - X X IN/OUT - Sim Sim
7 |SIN+ CK+ | Canal Sen + / Clock + X X IN/OUT - Sim Sim
8 |Z- Canal Z - X X X X IN Sim Sim Sim
9 |Z+ Canal Z + X X X X IN Sim Sim Sim
10 |B- Canal B — X X X X IN Sim Sim Sim
1 |B+ Canal B + X X X X IN Sim Sim Sim
12 | A- Canal A - X X X X IN Sim Sim Sim
13 |A+ Canal A + X X X X IN Sim Sim Sim
14 | OVE Referéncia do encoder X X X X ouT Sim Sim Sim
15 | +VE Alimentagéo do encoder X X X X ouT Sim Sim Sim

Figura 5.2.1: Conexé&o da blindagem (recomendado)

Conexéo da blindagem ao terminal XE
(recomendado)

(1) Prenda o cabo blindado trangado ao émega
no terminal XE (no caso de espagco lateral
reduzido, é possivel usar o GND PLATE KIT (2),
codigo S72684G13).

Os encoders fornecem feedback de velocidade e posigdo do motor.

Os algoritmos de regulagem no drive ADL500 s&o capazes de controlar motores assincronos e sincronos de imés
permanentes (brushless). Com motores assincronos, o algoritmo de regulagem pode ou ndo usar a medigao de
velocidade obtida pela leitura do encoder. Com motores sem escovas, o algoritmo de regulagem precisa de um
encoder que também permita a verificagdo da posigéo absoluta do motor.

i
O ADL500 suporta diversos tipos de encoders.

O tipo de encoder que esta conectado deve ser selecionado via software: PAR 2132 Encoder mode (menu ENCODER).

5.2.4 Conexdo de alimentagao +24V

I T TN
Para saber a localizagao dos terminais, consulte o item "5- Localizagao e identificagdo de terminais e LEDs" on page 15.
I T TN

Terminal Descrigao IN/OUT
1 Referéncia da fonte de alimentagéo externa 0 Vcc IN
2 Referéncia da fonte de alimentagéo externa +24 Vcc IN
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5.2.5 Conexdo de Seguranca STO (SFTY-STO)
TR e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nenm

m Para saber a localizagdo dos terminais, consulte o item "5 - Localizacéo e identificagdo de terminais e LEDs" on page 15.
T e e e O T T TR A

Terminal Descricao IN/OUT
EN+ Enable Safety (+) IN
EN- Habilitar Seguranca (-) IN
0K1 Seguranca OK, Saida 1 ouT
0K2 Seguranca 0K, Saida 2 ouT

Os terminais EN+ , EN-, OK1 e OK2 devem ser conectados conforme mostrado nos diagramas tipicos de conexao no
capitulo "5.3 Diagrama tipico de conexao" on page 20.

O gerenciamento de seguranga € integrado ao firmware.

A Seguranca deve estar habilitada para habilitar o drive.

O drive é desabilitado se o comando Safety enable for removido enquanto ele estiver habilitado.

Para reativar o drive, reabilite a placa de Seguranca e, em seguida, remova e reenvie os comandos Enable e Start.

5.2.6 Led

I e e e T
m Para saber a localizagdo dos terminais, consulte o item "5- Localizagao e identificagdo de terminais e LEDs" on page 15.
I e e e e e e e e e T e

Led Cor Significado ADL510 | ADL530 | ADL550
BRK Amarelo Frenagem Sim Sim Sim
CNT Amarelo Status do comando de fechamento do contator Sim Sim Sim
EN Verde Habilitar Sim Sim Sim
LIM Vermelho Limitagao de corrente Sim Sim Sim
AL Vermelho Alarme genérico Sim Sim Sim
CAN Verde CAN 1 - Sim Sim
S-BY Amarelo Stand-by - - Sim
(1] Verde Sentido para cima - - Sim
DOWN Verde Sentido para baixo - - Sim
PWR Verde Fonte de Alimentagéo ligada - - Sim
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5.3 Diagrama tipico de conexao

Figura 5.3.1: Diagrama tipico de conex&o (Tamanhos ADL550-1040 ...2150)
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Figura 5.3.3: Diagrama tipico de conex&o (Tamanhos ADL510-1040 ...2150)
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6- Uso da HMI opcional (KB-ADL500)

Esta segéo descreve a HMI opcional de programagdo KB-ADL500 (céd. S5P11T) e como usa-la (visor e parametros
de programagéo).

m Para obter informacdes sobre a conex&o, consulte a secéo "7.6 Interface da HMI opcional (conector RJ45)" no manual ADL500 HW+QS.
T T e e e e

6.1 Descrigao

—

LEDs indicadores de status do drive

<—

Visor gréfico de cristal liquido de 128 x 64 pontos, com luz de
fundo dmbar.

—

Teclado de membrana

6.1.1 Teclado de membrana
Esta segéo descreve as teclas do teclado de membrana da HMI e suas fungdes

Simbolo Referéncia Descrigao

Retorna um nivel acima do menu ou submenu. Sai de um parametro, lista de pardmetros, lista dos Ultimos 10 parametros e
Escape funcao FIND.
Pode ser usada para sair de uma mensagem que requer o uso disso.

Save Salva os parametros diretamente na memodria nao volatil sem ter que usar o PAR 550 Save parameters
Find Habilita a funcéo de acesso a um pardmetro pelo seu niimero. Para sair dessas funcdes, pressione a tecla .
Reset Faz o reset de alarmes (apenas se as causas tiverem sido eliminadas).
Custom Exibe os (ltimos 10 parametros que foram modificados. Para sair dessas fungdes, pressione a tecla .
Display Exibe uma lista de pardmetros de operagéo do drive.

Entra no submenu ou pardmetro selecionado ou seleciona uma operagao. E utilizado ao modificar pardmetros para confirmar o

E Enter P

novo valor que foi definido.
A U Move a selecéo para cima em um menu ou lista de parametros.

P Durante a modificagdo de um paradmetro, aumenta o valor do digito abaixo do cursor.

Move a selegao para baixo em um menu ou lista de parametros.
v Down S a L . .

Durante a modificagéo de um pardmetro, diminui o valor do digito abaixo do cursor.
<4 Left Retorna ao menu de nivel superior. Durante a modificagdo de um pardmetro, move o cursor para a esquerda.
» Right Acessa 0 submenu ou pardmetro selecionado. Durante a modificagdo de um pardmetro, move o cursor para a direita.

6.1.2 Significado dos LEDs

LEDs Significado dos LEDs
BRK 0 LED acende quando o drive ativou o comando de liberagéo do freio
CNT 0 LED acende quando o drive ativou o comando de fechamento dos contatores
EN 0 LED fica aceso durante a modulagéo IGBT (operagéo do drive)
ILIM Quando este LED esta aceso, o drive atingiu uma condi¢ao de limite de corrente. Durante o funcionamento normal, este LED fica desligado.
N=0 0 LED acende quando a velocidade do motor é 0.
AL 0 LED acende quando o drive sinaliza que um alarme disparou
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6.2 Navegagao com a HMI opcional

6.2.1 Leitura dos menus de primeiro e segundo nivel

Primeiro nivel

gooomeO O0oo0dofdmOd

01 STARTUP WIZARD 13 FUNCTIONS

02 OPTIMIZ. WIZARD A o1 STARTUP WIZARD
03 TROUBLESHOOTING 02 OPTIMIZ. WIZARD
04 DRIVE 03 TROUBLESHOOTING

o0l O

@1  STARTUP WIZARD
A o2 opTIMIZ. wIzARD
@3  TROUBLESHOOTING

04  DRIVE
Primeiro nivel Segundo nivel
01  STARTUP WIZARD 04.01 DRIVE MONITOR
02  OPTIMIZ. WIZARD } 04.02 DRIVE INFO
03 TROUBLESHOOTING 04.03 DRIVE CONFIG
04  DRIVE 04.04 ALARM CONFIG

6.2.2 Exibicao de um parametro

Oo0Oof0dmanO Oo0Oo0Oo0manOd

04  DRIVE D |e2/30 PAR: 2000 |@
05 LIFT }@ Rated voltage

07  COMMUNICATION 400 v ®
® |Def: 400

(1) Referéncia ao menu onde se encontra o parametro, neste caso menu MOTOR DATA (02/30)
(2) Descrigao do parametro (Tensao nominal)
(3) Depende do tipo de parametro:

Parametro numérico: exibe o valor numérico do parametro, no formato desejado e unidade de medida.
Selegéo binaria: o parametro pode assumir apenas 2 estados, indicados como On - Off ou 0 - 1.
Parametro tipo LINK: exibe a descri¢do do conjunto de parametros da lista de selegéo.
Parametro do tipo ENUM: exibe a descrigdo da selegédo

. Comando: exibe o método de execugdo do comando

(4) Nimero do parametro

(5) Nesta posigao, o seguinte pode ser exibido:

. Parametro numérico: exibe os valores padrao, minimo e maximo do parametro. Esses valores sao exibidos em
sequéncia pressionando a tecla ».

. Parametro tipo LINK: exibe o numero (PAR) do conjunto de pardmetros.

. Parametro do tipo ENUM: exibe o valor numérico correspondente a selegéo atual.

«  Comando: em caso de erro no comando, indica que ESC deve ser pressionado para encerrar o comando.
. Mensagens e condicdes de erro:

Param read only tentativa de modificar um parametro de somente leitura

Drive enabled tentativa de modificar um parametro ndo modificavel com o drive habilitado
Input value too high o valor inserido é muito alto

Input value too low o valor inserido € muito baixo

Out of range tentativa de inserir um valor fora dos limites minimo e maximo
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6.3 Como salvar parametros
Existem duas formas de salvar os pardmetros na memoria nao volatil do drive:

1) Pressionando a tecla SAVE na HMI.

2) Menu CONFIG DRIVE, parametro Save parameters, PAR : 550. Isso é usado para salvar as alteragdes nas co
figuragdes de parametros para que sejam mantidas mesmo apds o desligamento.

gooomed OoOoodfdmOd

04.01 DRIVE MONITOR 01/18 PAR: 550
04.062 DRIVE INFO P> | save parameters @
04.03 DRIVE CONFIG Press E to execute

04.04 ALARM CONFIG

[ I [ I - o N Iy

01/18 PAR: 550 01/18 PAR: 550
Save parameters Save parameters
In Progress Done

Para sair, pressione a tecla «.

6.4 Alarmes

A pagina de alarmes ¢é exibida automaticamente na ocorréncia de um alarme.

ool .

@ |Alarm 1/1|@
% External fault
® | Time: 3:44

(1) Alarm: identifica a pagina de alarme.
RTN: indica que o alarme foi anulado; se o alarme ainda estiver ativo, nada sera exibido.

(2) x/y: x indica a posigao desse alarme na lista de alarmes e y a quantidade de alarmes (o alarme com o menor x é o
mais recente)

(3) Descrigao do alarme

(4) Subcddigo do alarme, apresenta outras informagdes além da descrigdo
(5) Momento de ocorréncia do alarme na hora da maquina.

Arolagem de lista de alarmes é feita com as teclas A e V.

Para informacdes adicionais, consulte o capitulo "10.1 Alarmes" on page 45.
I e e e e e T

6.4.1 Reset do alarme

e Se a pagina de alarme for exibida:
Pressionando a tecla RST, é feito o reset dos alarmes e todos os alarmes sao eliminados da lista. Se, apds esta
operagao, a lista de alarmes estiver vazia, a pagina de alarmes é fechada. Se a lista ndo estiver vazia, pressione
a tecla ESC para sair da pagina de alarmes.

e Se apagina de alarme nao for exibida:
Pressione a tecla RST, para fazer o reset dos alarmes. Se os alarmes ativos ainda estiverem presentes apés o
reset, a pagina de alarmes é aberta.
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6.5 Salvar e recuperar novas configuragées de parametros

(somente ADL550 e ADL530). Os parametros do drive podem ser salvos em uma memoria USB: essa funcao é util

para obter varios conjuntos de parametros, para backup de seguranga ou transferéncia de pardmetros de um drive
para outro.

6.5.1 Salvar e recuperar novas configuragées de parametros na HMI opcional KB-ADL500

Salvar parametros na HMI

Menu 4.3 DRIVE CONFIG, parametro Save par to keypad, PAR : 590. Isto é usado para transferir os parametros do
drive para a memoria selecionada da HMI.

Carregar parametros da HMI

Menu 4.3 DRIVE CONFIG, parametro Load par from keypad., PAR : 592. Isto é usado para transferir os parametros
da memoria selecionada da HMI para o drive.

Transferéncia de parametros entre drives
Transfira os parametros do drive de origem para a memoria da HMI conforme indicado acima no item "Salvar

parametros na HMI", em seguida, conecte a HMI ao drive onde a nova configuracédo deve ser salva e siga o
procedimento descrito no item "Carregar parametros da HMI".

6.5.2 Salvar e recuperar novas configuragoes de parametros no USB

(somente ADL550 e ADL530). Para salvar os parametros do drive na memoria USB: Menu CONFIG DRIVE,
parametro Save to USB, PAR 596:

N 0 I ooocoOoO®edO DooOoOmEO
04.01 DRIVE MONITOR 16/18 PAR: 596 Save to USB

04.02 DRIVE INFO P A x2|save to USB @ ADL_0000.DAT @
64.03 DRIVE CONFIG Press E to execute

04.04 ALARM CONFIG

ool O

Save to USB OK
ADL_0000.DAT
ADL_0001.DAT

(somente ADL550 e ADL530). Para transferir (recuperar) parametros da memoria USB para o drive: Menu CONFIG
DRIVE, parametro Load from USB, PAR 598:

Oo0Oof0dmanO goooomeEn0 OobOoOoof0dmaOd

04.01 DRIVE MONITOR 17/18 PAR: 598
04.02 DRIVE INFO D A |Load from USB @ ADL_0001.DAT @
04.03 DRIVE CONFIG Press E to execute

04.04 ALARM CONFIG

Oo0Oof0dmanO O oOo0O0mAnOd

ADL_0000 . DAT
ADL_0001.DAT ADL_0000.DAT

ADL_0001.DAT
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7 - Assistente de inicializacao para motor Assincrono

O ASSISTENTE DE INICIALIZAGAO é um procedimento orientado usado para a inicializagéo rapida do drive que

auxilia a definir os pardmetros principais.

Ele consiste em uma série de perguntas relacionadas as varias sequéncias para inserir e calcular os parametros
necessarios para a operagao correta do drive e do aplicativo do elevador. A ordem dessas sequéncias é a seguinte:

Configuragao da comunicagao

Configuragao dos pardmetros do encoder (Tipo de controle = ASY SSC ou ASY FOC)
Configuragao dos parametros do motor

Configuracao dos dados do sistema mecéanico

Configuragao da referéncia de velocidade maxima e da velocidade maxima do sistema
Autoajuste com motor parado

Salvar parametros

O formato da pagina de selegao de fungbes € o seguinte:

gooo®meO OooobobOmd

02 OPTIMIZ. WIZARD @ set comm mode?
03 TROUBLESHOOTING
04 DRIVE E=Yes Down=Next

Pressionando a tecla E, a fungéo a ser programada é acessada.

Pressione a tecla ¥ (para baixo) para mover para a préxima fungao ignorando a fungao atual.
Pressione a tecla A (para cima) para retornar a fungéao anterior.

Para encerrar a sequéncia de funcdes e retornar ao menu, pressione a tecla ESC.

Ver passo 1
Ver passo 2
Ver passo 3
Ver passo 4
Ver passo 5
Ver passo 6
Ver passo 7

No final da sequéncia, depois que os parametros tiverem sido salvos, se o comissionamento for bem-sucedido, volta a

ser exibido o menu principal.
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o

Caution

Passo 1 - Configuragao da comunicagao
Defina o tipo de comunicagao a ser usado.

N [ - -

S -

01/03 PAR: 4000 01/03 PAR: 4000

Set comm mode? @ Communication mode @ Communication mode
Parallel I/0 Parallel I/0

E=Yes Downh=Next Value: (]

Selegdes disponiveis: (0) I/O paralela, (1) CANopen

No final do procedimento, avance para o préximo passo.

Passo 2 - Configuragao dos parametros do encoder

O e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e
A configuragao incorreta da tensdo do encoder pode danificar permanentemente o dispositivo; portanto, é reco-
mendavel verificar os valores na placa de especificagées do encoder.

Defina os seguintes parametros para o encoder instalado no motor:

goooomeo O0O000®@®0O0

STARTUP_WIZARD 01/67 PAR: 2102 .
Faixa: 5.2 ... 20V
Set encoder param? @ Encoder supply aha: 5220
5.2 v
E=Yes Down=Next Def: 5.2

OoooOo0OmOd

Selegdes disponiveis:

i (0) None (padréo), (1) Digital, (2) Senoidal,
v 22/ e7d q PAR: 2132 (3) Senoidal SINCOS, (4) Senoidal ENDAT,
Nona | Mmode (5) Senoidal BiSS, (6) ENDAT,
Vo e (7) BiSS, (8) Senoidal SSI
alue: ()

Passo 3 - Configuragado dos parametros do motor

T e e e e e T
Def: A configuracéo de fabrica (padréo) depende do tamanho do drive conectado. Estes valores referem-se ao ADL5.-1055
T e e e O T T TR A

goooomeo O0O000®@®0O0

Selegdes disponiveis:
STARTUP WIZARD 01/09 PAR: 540 .
Set motor data? (E) | Control type :?; ﬁgﬁgg {Parao)
ASY SSC

E=Yes Down=Next Value: 2]

OoooOo0OmOd

02/09 PAR: 2000 .,
v Rated voltage Faixa: 230 ... 480V

400 v
Def: 400

OoooOo0OmOd

03/09 PAR: 2002 .
Faixa: 1 ... 1500A
v Rated current axa

11.8 4
Def: 11.8

OoooOo0OmOd

04 /09 PAR: 2004 )
Faixa: 10 ... 32000
v Rated speed axa em

1450rpm
Def: 1450
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OoOoo0mnOd

05/09 PAR: 2006 Faixa: 10 ... 1000Hz
VW [Rated frequency
50.00 H:
Def: 50
OO0O0O00m|0Od
06 /09 PAR: 2008 Faixa: 1 ... 60
WV |Pole pairs e
2
Def: 2
OO0O0O00m|0Od
07/09 PAR: 2010 |Fajxa: 0,1 ... 1500kW
v Rated power
5.50 w
Def: 5.5
OO0O0O00m|0Od
08/09 PAR: 2012 Faixa:0,6...0,95
v Rated power factor
0.83
Def: .83

Ajuste os dados da placa do motor conectado, de acordo com os procedimentos descritos nas paginas anteriores.

Rated voltage [V]:
Rated current [A]:

Rated speed [rpm]:

Rated frequency [Hz]:
Pole pairs:

Rated power [kW]:

Rated power factor:

tensao nominal do motor, indicada na placa de dados.

corrente nominal do motor; o valor aproximado n&o deve ser inferior a 0,3 vezes a corrente nominal do drive, corrente de saida classe 1 @
400 V na placa de dados do drive.

velocidade nominal do motor; esse valor deve corresponder a velocidade do motor totalmente carregado na frequéncia nominal. Se for in-
dicado escorregamento na placa de dados do motor, defina o parametro Rated speed (Velocidade nominal) da seguinte forma: Velocidade
nominal = Velocidade sincrona - Escorregamento (por exemplo, para um motor de 4 polos Velocidade nominal = 1500 - 70 = 1430).

frequéncia nominal do motor, conforme mostrado na placa de dados (somente motores assincronos).

Numero de pares de polos do motor. O nimero de pares de polos do motor é calculado usando os dados da placa e a formula a seguir:
P =60 [s] x f [Hz] / nN [rpm]

Onde: P = pares de polos do motor, f = frequéncia nominal do motor (por exemplo, 50); nN = velocidade nominal do motor (por exemplo,
1450)

Poténcia nominal do motor; para uma placa de dados do motor com valor de poténcia em HP, defina a poténcia nominal kW = 0,736 x o
valor da poténcia do motor em HP.

Deixe o fator de poténcia nominal padrao se os dados nédo estiverem disponiveis na placa de dados.

Quando a entrada de dados estiver concluida, o comando Take parameters sera executado automaticamente (menu MOTOR DATA, PAR: 2020). Os dados do
motor inseridos durante o procedimento do ASSISTENTE DE INICIALIZAGAO s&o salvos em uma meméria RAM para permitir que o drive execute os célculos

necessarios.

Esses dados sdo perdidos se o dispositivo for desligado. Para salvar os dados do motor, siga o procedimento descrito no passo 9.
T T e e e e

No final do procedimento, avance para o préximo passo.
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Passo 4 - Configuragao dos dados do sistema mecanico

Oo0Oof0dmanO

OoooOo0OmOd

STARTUP WIZARD

Set mechanical data?

E=Yes Down=Next

®

01/09 PAR: 11002
Travel unit sel
Hz
Value: ()
OO0O00mO3
02/09 PAR: 11006
Cabin speed
1.00 m/s
Def: 1.0
OO0O00mO3
03/09 PAR: 11010
Gearbox ratio
45.000
Def: 45.000
OO0O00mO3
04 /09 PAR: 11164
Rope ratio
Def: 1
OO0O00mO3
05 /09 PAR: 11012
Pulley diameter
0.600 m
Def: 0.600
OO0O00mO3
06 /09 PAR: 11150
Car weight
400 kg
Def: 400
OO0O00mO3
07/09 PAR: 11052
Counter weight
1000 kg
Def: 1000
OO0O00mO3
08/09 PAR: 11154
Load weight
450 kg
Def: 450
OO0O00mO3
09/09 PAR: 11156
Rope weight
20 kg
Def: 20

No final do procedimento, avance para o proximo passo.

Selegdes disponiveis:

0 Hz (frequéncia de saida)

1 m/s (velocidade da cabina, dependente da constante
mecanica)

2 rpm (velocidade do eixo do motor)

3 USCS (unidade de medida dos EUA: fpm, ft/s?, ft/s%)

Faixa: 0... 10

Faixa: 1 ... 200

Faixa: 1 ... 40

Faixa:0...5

Faixa: 0 ... 10000

Faixa: 0 ... 10000

Faixa: 0 ... 100,000

Faixa: 0 ... 10000
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Passo 5 - Configuragao da referéncia de velocidade maxima e da velocidade maxima do sistema

e Selecione a unidade de medida para as referéncias de velocidade

O oOo0O0mAnOd

OoOofdmano

STARTUP WIZARD

Set speeds?

E=Yes Down=Next

®

01/08 PAR: 11020
Multi speed ©

5.00 Hz
Def: 5.00

e Defina os valores de multispeed

Oo0Oo0O0OmE O

02/08 PAR: 11022
Multi speed 1
47.73 Hz

Def: 47.73 Hz

Oo0o0oof0dmEO

03/08 PAR: 11024
Multi speed 2
20.00 Hz

Def: 20.00 Hz

Oo0o0oof0dmEO

04 /08 PAR: 11026
Multi speed 3

0.00 Hz
Def: 0.00 Hz
Oo0O00mAnOd
05/08 PAR: 11028
Multi speed 4

0.00 Hz
Def: 0.00 Hz
Oo0O00mAnOd
06/08 PAR: 11030
Multi speed 5

0.00 Hz
Def: 0.00 Hz
Oo0O00mAnOd
07/08 PAR: 11032
Multi speed 6

0.00 Hz
Def: 0.00 Hz
Oo0O00mAnOd
08/08 PAR: 11034
Multi speed 7

0.00 Hz

Def: 0.00 Hz

Faixa: -10000 ... 10000

Faixa: -10000 ..

Faixa:

Faixa:

Faixa: -10000 ..

Faixa: -10000 ...

Faixa: -

Faixa: -

-10000 ...

-10000 ...

10000 ...

10000 ..

. 10000

10000

10000

. 10000

10000

10000

. 10000
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Tabela de configuragdo de multi speed:
Através da combinagao dos comandos “MtiSpd S0” (Entrada digital 4), “MtISpd S1” (Entrada digital 5) e “MtiSpd S2”

Attention (Entrada digital 6), é possivel selecionar a Multivelocidade desejada, conforme tabela a seguir:
MtiSpd S2 MtiSpd S1 MtiSpd SO VELOCIDADE ATIVA
0 0 0 Multispeed 0, PAR 11020
0 0 1 Multispeed 1, PAR 11022
0 1 0 Multispeed 2, PAR 11024
0 1 1 Multispeed 3, PAR 11026
1 0 0 Multispeed 4, PAR 11028
1 0 1 Multispeed 5, PAR 11030
1 1 0 Multispeed 6, PAR 11032
1 1 1 Multispeed 7, PAR 11034
T e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e r e e e r e e ey
No final do procedimento, avance para o préximo passo.
Passo 6 - Autoajuste com motor parado
O drive realiza o procedimento de autoajuste do motor (medig&o real dos parametros do motor).
O procedimento é rapido e recomendado na maioria dos casos.
T e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e r e e e r e e ey
m Se essa operacao gerar uma mensagem de erro, verifique as conexdes dos circuitos de alimentagao e controle (consulte o passo 1 - Conexdes), verifique as
configuragdes de dados do motor (consulte o passo 3 - Configuracdo dos pardmetros do motor) e, em seguida, repita o procedimento Autoajuste guiado.
TR e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nenm
e1/61 PAR: 2032 Autotune
Run autotune still? @ Autotune @ Progress 0% @
Press E to execute
E=Yes Down=Next Close Enable Input
(M2)(3)
Autotune Autotune Autotune
Progress 10% @ Progress 100% Done
Press ESC to abort Open Enable input
(4)(5)
(1) Pressione a tecla E para avangar com o procedimento de autoajuste.
(2) Pressione a tecla E para iniciar o procedimento de autoajuste.
(3) Habilite o drive conectando o terminal 9 (Enable) ao terminal 12 (+24 V). Para abortar essa operacéo, pressione a
tecla ESC.
(4) Uma vez que o drive estiver habilitado, o procedimento de autoajuste & iniciado. Isso pode levar alguns minutos,
dependendo do tipo de motor utilizado.
(5) Ao final do procedimento a seguinte tela é exibida. Depois de abrir o contato Enable, avance para o préximo passo.
TR e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e nenm
m Ao final do procedimento de autoajuste, hd uma solicitacdo para abrir o contato Enable (terminais 9 - 12); isso resulta na execugéo automatica do comando

Take tune parameters (menu MOTOR DATA, PAR: 2078).

Os parametros calculados séo salvos em uma meméria RAM para permitir que o drive execute os célculos necessarios. Esses dados sao perdidos se o
dispositivo for desligado. Para salvar os dados do motor, siga o procedimento descrito no passo 7.

T e e e O T T TR A
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Passo 7 - Salvar parametros

Para salvar as novas configura¢des de parametros, de modo que elas sejam mantidas mesmo apos o desligamento,
proceda da seguinte forma:

goooOm0b DoooOomed o0oo0ofdfd.E O

STARTUP WIZARD 01/01

PAR: 550 o1/e01 PAR: 550
Save parameters? @ Save parameters @ Save parameters @
Press E to execute In progress
E=Yes Down=Next

(1(2)3)

gooo®me0 O0oofdm.EOd

61/01 PAR: 550
Save parameters 62 OPTIMIZ. WIZARD
Done 63  TROUBLESHOOTING

04  DRIVE

(4)5)

1) Pressione a tecla E para iniciar o procedimento de salvar parametros.
2)Pressione E para confirmar.

(1
2)
(3) Fim do procedimento.
4)

4) Quando os parametros foram salvos corretamente, o drive exibe esta tela para mostrar que o assistente de
inicializagao foi concluido.
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8 - Assistente de inicializacao para motores Sem Escovas

o

Caution

O ASSISTENTE DE INICIALIZACAO é um procedimento orientado usado para a inicializag&o rapida do drive que
auxilia a definir os parametros principais.

Ele consiste em uma série de perguntas relacionadas as varias sequéncias para inserir e calcular os parametros
necessarios para a operagao correta do drive e do aplicativo do elevador. A ordem dessas sequéncias € a seguinte:

Salvar parametros

Configuragdo da comunicacgao
Configuragao dos parametros do encoder (Tipo de controle = SYN FOC)
Configuracio dos parametros do motor

Configuragao dos dados do sistema mecanico
Configuragao da referéncia de velocidade maxima e da velocidade maxima do sistema
Autoajuste com motor parado e faseamento do encoder

O formato da pagina de selegao de fungdes € o seguinte:

om0

Oooon0dmEO

02 OPTIMIZ. WIZARD
83 TROUBLESHOOTING
04 DRIVE

STARTUP WIZARD

@ Set comm mode?

E=Yes Down=Next

Pressionando a tecla E, a fungéo a ser programada é acessada.

Pressione a tecla ¥ (para baixo) para mover para a préxima fungéo ignorando a fungéo atual.
Pressione a tecla A (para cima) para retornar a fungéo anterior.

Para encerrar a sequéncia de fungdes e retornar ao menu, pressione a tecla ESC.
No final da sequéncia, depois que os parametros tiverem sido salvos, se o comissionamento for bem-sucedido, volta a

ser exibido o menu principal.

Defina o tipo de comunicagao a ser usado.

om0

OooodndmE O

Ooooon0omEO

STARTUP WIZARD

Set comm mode?

E=Yes Down=Next

01/03 PAR: 4000
Communication mode
Parallel I/O
Value: 2]

@ Communication mode

01/03 PAR:

4000

Parallel I/0
Value: 0

Selegdes disponiveis: (0) I/0 paralela, (1) CANopen.
No final do procedimento, avance para o proximo passo.

Ver passo 1
Ver passo 2
Ver passo 3
Ver passo 4
Ver passo 5
Ver passo 6
Ver passo 7

A configuragao incorreta da tensido do encoder pode danificar permanentemente o dispositivo; portanto, é reco-
mendavel verificar os valores na placa de especificagées do encoder.

Defina os seguintes parametros para o encoder instalado no motor:

ool O

Oooo0dfOdmEO

STARTUP WIZARD

E=Yes

Down=Next

Set encoder param? @

e1/07 PAR: 2102
Encoder supply

5.2 v
Def: 5.2

O o000l O

02/07 PAR: 2132
Encoder mode

Digital

Value: 1

Faixa: 5,2 ... 20V

Selecdes disponiveis:

(0) None (padrao), (1) Digital, (2) Senoidal,
(3) Senoidal SINCOS, (4) Senoidal ENDAT,
(5) Senoidal BiSS, (6) ENDAT,

(7) BiSS, (8) Senoidal SSI

ADL500 * Guia de instalagéo répida

33



O0O00mnO
e3/e7 PAR: 2100 )
v T pulses Faixa: 4 ... 16384
1024 ppr
Def: 1024
Oo0O00mAnOd
04/07 PAR: 2110 elogoes disponivels:
v 5 q . 1 . heck (1)Ver!f!carA-B
ncoder signal chec (2) Verificar A-B-Z
Check A-B
Value: 1

No final do procedimento, avance para o préximo passo.

m Def: A configuracéo de fabrica (padréo) depende do tamanho do drive conectado. Estes valores referem-se ao tamanho ADL5.-1055
T e e O AN
01/09 PAR: 540 Selegoes disponiveis:
Set motor data? @ Control type (2) SYN FOC
SYN FoOC
E=Yes Down=Next Value: 2
02/09 PAR: 2000 -
v Rated voltage Faixa: 230 ... 480V
340 v
Def: 400
03/09 PAR: 2002 .
v Rated current Faixa: 1 ... 1500A
17.5 4
Def: 11.8
04 /09 PAR: 2004 -
v Rated speed Faixa: 10 ... 32000rpm
144 rpm
Def: 1450
06 /09 PAR: 2008 Faixa: 1 ... 60
v Pole pairs
12
Def: 2
09/09 PAR: 2014 Faixa: -
v Torque constant
50.00 Nm/A
Def: 50.00

Defina os dados da placa do motor conectado, seguindo as instrugdes fornecidas nas paginas anteriores.

Rated voltage [V]: tensdo nominal do motor, indicada na placa de dados.

Rated current [A]: corrente nominal do motor; o valor aproximado n&o deve ser inferior a 0,3 vezes a corrente nominal do drive, corrente de saida
classe 1 @ 400 V na placa de dados do drive.

Rated speed [rpm]: velocidade nominal do motor; consulte a placa de dados.

Pole pairs: Numero de pares de polos do motor, consulte a placa de dados.

Constante de torque [Nm/a]: (KT) Relagéo entre o torque gerado pelo motor e a corrente necessaria para alimenta-lo.
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Quando a entrada de dados estiver concluida, o comando Take parameters sera executado automaticamente (menu MOTOR DATA, PAR: 2020). Os dados do
motor inseridos durante o procedimento do ASSISTENTE DE INICIALIZACAO séo salvos em uma meméria RAM para permitir que o drive execute os célculos
necessarios.

Esses dados séo perdidos se o dispositivo for desligado. Para salvar os dados do motor, siga o procedimento descrito no passo 8.
T e e e O T T TR A

No final do procedimento, avance para o préximo passo.

OO0O00mA3d OO000m O
02/09 PAR: 11006 -
set mechanical data? (E)|cabin speed Faixa: 0. 10
1.00 m/s
E=Yes Down=Next Def: 1.0
OO000 . O
03/09 PAR: 11010 o
v Cearey FErEeE Faixa: 1 ... 200
45 .000
Def: 45.000
OO000 . O
04./09 PAR: 11164 .
v Rope raitie Faixa: 1 ... 40
Def: 1
OO000 . O
05 /09 PAR: 11012 Faixa: 0 ... 5
v Pulley diameter o
0.600 m
Def: 0.600
OO000 . O
06/09 PAR: 11150 Faixa: 0 ... 10000
v Car weight
400 kg
Def: 400
OO000 . O
07/09 PAR: 11052 Faixa: 0 ... 10000
v Counter weight
1000 kg
Def: 1000
OO000 . O
08/09 PAR: 11154 Faixa: 0 ... 100,000
v Load weight
450 kg
Def: 450
OO000 . O
09/09 PAR: 11156 Faixa: 0 ... 10000
v Rope weight
20 kg
Def: 20

No final do procedimento, avance para o préximo passo.
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e Selecione a unidade de medida para as referéncias de velocidade

N I I - W -

01/08 PAR: 11020 -

Set speeds? (E) [Multi speed © Faixa: 10000 ... 10000
0.10 m/s

E=Yes Down=Next Def: 0.10

e Defina os valores de multispeed

o000l O

v l\edzulle'fi speed EAR’ Az Faixa: -10000 ... 10000
1.00 m/s
Def: 1.00
OO0O0O0 8O3
v 1\043ulletsi speed SAR’ e Faixa: -10000 ... 10000
0.40 m/s
Def:  ©.40
OO0O0O0 8O3
v I\eflt/letsi speed ZAR’ L Faixa: -10000 ... 10000
0.00 m/s
Def:  ©.00
OO0O0O0 8O3
v ;i/le,gi speed ZAR: D Faixa: -10000 ... 10000
0.00 Hz

Def: 0.00 Hz

Oo0o0oof0dmEO

06/08 PAR: 11030 .
. Faixa: -10000 ... 10000
V [Multi speed 5 ana
0.00 m/s
Def: ©.00

Oo0o0oof0dmEO

v 1\04714/19'31 speed (';AR’ g2 Faixa: -10000 ... 10000
0.00 m/s
Def: 0.00
O 00080
v 1?48u /10'51 speed ;AR’ e Faixa: -10000 ... 10000
0.00 m/s
Def: 0.00
i
Tabela de configuragio de multi speed:
- Através da combinagao dos comandos “MtISpd S0” (Entrada digital 4), “MtiISpd S1” (Entrada digital 5) e “MtISpd S2”
Attention (Entrada digital 6), é possivel selecionar a Multivelocidade desejada, conforme tabela a seguir:
MtiSpd S$2 MtiSpd S1 MtiSpd S0 VELOCIDADE ATIVA
0 0 0 Multispeed 0, PAR 11020
0 0 1 Multispeed 1, PAR 11022
0 1 0 Multispeed 2, PAR 11024
0 1 1 Multispeed 3, PAR 11026
1 0 0 Multispeed 4, PAR 11028
1 0 1 Multispeed 5, PAR 11030
1 1 0 Multispeed 6, PAR 11032
1 1 1 Multispeed 7, PAR 11034
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No final do procedimento, avance para o préximo passo.

O drive executa o procedimento de autoajuste do motor (medigao real dos parametros do motor) e o faseamento
automatico do encoder absoluto (o freio deve estar bloqueado).

O autoajuste pode levar alguns minutos.

T e e T e T e e e e e e e TN
Se essa operagdo gerar uma mensagem de erro, verifique as conexdes dos circuitos de alimentagéo e controle, verifique as configuragdes de dados do motor
(consulte o passo 3 - Configuragao dos pardmetros do motor) e, em seguida, repita o procedimento de Autoajuste guiado.

T e e T e T e e e e e e e TN

oooo®ed Dooo®ed Doo0Oo0oeEd
01/01 PAR: 2032 Autotune
Run autotune still? (E) |Autotune (E) | Progress 0% E
Press E to execute
E=Yes Down=Next Close Enable Input
(@) 2 3)
N I ooocoeE0O OooOo00m a0
Autotune Autotune Autophase
Progress 10% @ Progress 100% Progress 10%
Press ESC to abort Press ESC to abort Press ESC to abort
4) (5)
[ (I - |y Iy i Iy Iy
Autophase Autophase
Progress 100% Done
Open Enable input

(6)

(1) Pressione a tecla E para avangar com o procedimento de autoajuste.

(2) Pressione a tecla E para iniciar o procedimento de autoajuste.

(3) Habilite o drive conectando o terminal 9 (Enable) ao terminal 12 (+24 V). Para abortar essa operacéo, pressione a
tecla ESC.

(4) Uma vez que o drive estiver habilitado, o procedimento de autoajuste € iniciado.
Isso pode levar alguns minutos, dependendo do tipo de motor utilizado.

(5) O drive agora passa automaticamente para o faseamento do encoder absoluto. Isso pode levar alguns minutos,
dependendo do tipo de motor que esta sendo usado.

(6) Ao final do procedimento a seguinte tela é exibida.
Depois de abrir o contato Enable, avance para o préximo passo.

TR e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e
Ao final do procedimento de autoajuste, hd uma solicitacdo para abrir o contato Enable (terminais 9 - 12); isso resulta na execugéo automética do comando
Take tune parameters (menu MOTOR DATA, PAR: 2078).

Os parametros calculados sédo salvos em uma meméria RAM para permitir que o drive execute os célculos necessarios. Esses dados sao perdidos se o
dispositivo for desligado. Para salvar os dados do motor, siga o procedimento descrito no passo 7.

T e e e O T T TR A

Se, ap6s concluir o procedimento de autoajuste e terminar o modo de assistente de inicializacéo, for detectado um funcionamento incorreto do motor (por
exemplo, o motor vibra ou tende a parar), seré necessario repetir o autoajuste e, se necessério, mudar o modo de faseamento estético de Mode 1 para Mode
2 alterando a configuragéo do pardmetro 2748 Still phasing mode.

T e e e O T T TR A
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Para salvar as novas configura¢des de parametros, de modo que elas sejam mantidas mesmo apds o desligamento,
proceda da seguinte forma:

ool 0d Doooed O0oddEOd

STARTUP WIZARD 01/e1

PAR: 550 o1/01 PAR: 550

Save parameters? @ Save parameters @ Save parameters @
Press E to execute In progress

E=Yes Down=Next

O (2 (©)

gooombo o000 mEO

01/01 PAR: 550
Save parameters 02  OPTIMIZ. WIZARD
Done 03  TROUBLESHOOTING

04  DRIVE

(4) ®)

1) Pressione a tecla E para iniciar o procedimento de salvar parametros.
2) Pressione “E” para confirmar.

(1)
(2)
(3) Fim do procedimento.
4)

4) Quando os parametros foram salvos corretamente, o drive exibe esta tela para mostrar que o assistente de
inicializagao foi concluido.
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9 - Assistente de otimizacao

O assistente de otimizagao (OPTIMIZ. WIZARD) é um procedimento guiado usado para otimizar imediatamente a
resposta do controle a fim de maximizar o conforto da cabina.

Além do procedimento automatico (fungédo Learning Trip), trés ou cinco niveis de otimizagao estao disponiveis para
cada um dos parametros Rollback, Comfort low speed e Comfort high speed.

Para evitar possiveis vibragdes, o nivel de otimizagao nao deve ser aumentado se nao for necessario.

T e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e
Antes de habilitar a fungao:

execute o assistente Startup wizard,
Attention . verifique o movimento da cabina no modo de inspegao para descartar qualquer erro de entrada de dados.

A fungdo pode ser executada através da HMI e do configurador WEG_DriveLabs (menu Wizard / Optimization Wizard).
Para facilitar as operagoes, o configurador/HMI sugere quais agdes devem ser executadas (por exemplo, subir um
andar, descer um andar etc.), interceptando qualquer agéo incorreta e comunicando-a (por exemplo, chamada para
andar curto, chamadas sempre no mesmo sentido etc.) para recomendar a agao corretiva.

Apos a conclusdo das sequéncias previstas pela funcéo, os ganhos basicos do regulador de velocidade séo recal-
culados automaticamente. Portanto, o usuario pode executar um teste de deslocamento para avaliar a melhoria de
desempenho obtida e, se ainda néo estiver satisfeito, o procedimento Learning Trip pode ser repetido ou os aspectos

deficientes podem ser melhorados usando as segbes apropriadas do assistente de otimizagao (Rollback, Comfort
low speed, Comfort high speed).

om0

ooooOmb O0000m a0

01  STARTUP WIZARD 01/04 PAR: 9720

} Learning trip Next action (1)
03  TROUBLESHOOTING Press E to execute Start cabine ride

04 DRIVE

Press ESC to exit

gooomen0 oO0o0oo0do0ma0Od

LEARNING TRIP LEARNING TRIP LEARNING TRIP
Running up (2)|ride 1/8 done (3)| Running down
1/8 > Run a new ride down 2/8

i Press ESC to exit Press ESC to exit

OoOoOo0manOd

(4) (5

Press ESC to exit

Oo0Oof0dmanO

Learning trip OK (6)

Press E to save

(1) Vocé é solicitado a realizar o primeiro movimento (subida ou descida).
(2) Realize o movimento de subida.

(3) Vocé é solicitado a realizar um movimento de descida.

(4) Realize o movimento de descida.

(5) Repita as operagdes (1) (2) (3) (4) varias vezes.

(6) Procedimento concluido com sucesso.

Outras mensagens possiveis:

ool O

EARNING TRIP

Learning trip NOT OK
Error code = 0

Oo0o0oof0dmEO

LEARNING TRIP
Ride too short

o000l O

LEARNING TRIP
wrong direction
> Run a new ride down

‘

Press ESC to exit

> Run a new ride up
Press ESC to exit

Press ESC to exit

0 procedimento foi concluido com sucesso.

Erro de movimento curto.

Erro de sentido errado.
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Menu PAR Descrigao umMm Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

2.1 9720 Learning trip BIT 0 0 1 RWZ INT VSY

Inicie a fungao "Learning Trip", um procedimento automatico para simplificar o comissionamento e otimizar o drive de
acordo com os parametros mecanicos do sistema.

Menu PAR Descrigao umMm Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

2.2 12000  RollBack UINT32 1 1 5 RW INT FvY

Em algumas aplicagbes, pode ocorrer um movimento indesejavel da cabina no sentido oposto ao comandado, por um
breve momento no inicio do deslocamento, quando o freio de travamento € liberado.
Ao selecionar um dos cinco niveis, o disturbio pode ser reduzido ou eliminado.

1 Nivel basico pré-selecionado como nivel padrao
2 Nivel 2 de otimizagao intermediaria

3 Nivel 3 de otimizagédo intermediaria

4 Nivel 4 de otimizacéo intermediaria

5 Alto nivel de otimizagao

Para evitar possiveis vibragdes, o nivel de otimizagdo ndo deve ser aumentado se n&o for necessario.

Menu PAR Descrigao um Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

23 12002  Comfort high spd UINT32 1 1 3 RW INT FVY

Durante a segao de alta velocidade, pode haver oscilagdes na cabina ou movimentos bruscos e repentinos.
Ao selecionar um dos cinco niveis, o disturbio pode ser reduzido ou eliminado.

1 Nivel basico pré-selecionado como nivel padrao
2 Nivel 2 de otimizagao intermediaria
3 Alto nivel de otimizagao

Para evitar possiveis vibragdes, o nivel de otimizagdo nao deve ser aumentado se n&o for necessario.

Menu PAR Descrigao um Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

2.4 12004 Comfort low spd UINT32 1 1 3 RW INT FVY
Durante a segao de baixa velocidade, pode haver oscilagbes na cabina ou movimentos bruscos e repentinos.
Ao selecionar um dos cinco niveis, o disturbio pode ser reduzido ou eliminado.

1 Nivel basico pré-selecionado como nivel padrao
2 Nivel 2 de otimizagao intermediaria
3 Alto nivel de otimizagao

Para evitar possiveis vibragdes, o nivel de otimizagdo nao deve ser aumentado se nao for necessario.
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10 - Solucao de problemas

Para cada problema tipico de um Sistema de Elevador, o parametro do drive no qual se deve atuar para solucionar o
problema € exibido ao selecionar a respectiva agao.
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Ooooon0omEO

o1 STARTUP WIZARD
02 OPTIMIZ. WIZARD
03 TROUBLESHOOTING
04 DRIVE

>

ROUBLESHOOTING
Start

m

=Yes Down=Next

oooo0OmOd

ROUBLESHOOTING

V| Rol1back

v

v

E

Yes Down=Next

Oooo0oomOd

ROUBLESHOOTING
Too fast acc.

m
1l

Yes Down=Next

Oooo0oomOd

ROUBLESHOOTING
Slow speed vibr.

m

=Yes Down=Next

Oooo0oomOd

ROUBLESHOOTING
High speed vibr.

m
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Yes Down=Next

Oooo0oomOd

ROUBLESHOOTING
Too fast dec.

m
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Yes Down=Next

Oooo0oomOd

ROUBLESHOOTING
Floor leveling

p=Back Down=EXxit

=

Oooo0oomOd

ROUBLESHOOTING
Brake closing

Back Down=EXit

=

Oooo0oomOd

ROUBLESHOOTING
vibration analyzer

p=Back Down=EXit

=

Problema: A partida da cabina nao € suave.

Solucéo: Aumente o retardo na abertura do
freio.

Problema: H4 um movimento indesejado da
cabina no sentido oposto ao comandado na
partida.

Solugao: Modifique o ganho de velocidade
proporcional e/ou integral na partida.

Problema: A desaceleracdo com a qual a ca-
bina se aproxima do andar é muito abrupta.

Solugéo: Diminua o valor do Jerk inicial de
desaceleracao e/ou o valor da desaceleracao.

Somente se PAR 540 = ASY FOC ou SYN
Foc.

Problema: H4 vibragdes durante o movimento
da cabina em baixa velocidade.

Solucao: Modifique o ganho de velocidade
proporcional e integral.

Somente se PAR 540 = ASY FOC ou SYN
FoC.

Problema: Ha vibragdes durante o movimento
da cabina em alta velocidade.

Solucao: Modifique o ganho de velocidade
proporcional e integral.

Problema: A desaceleracdo com a qual a ca-
bina se aproxima do andar é muito abrupta.

Solugéo: Diminua o valor do Jerk inicial de
desaceleracao e/ou o valor da desaceleracao.

Problema: Durante a chegada ao andar, ha
uma parada abrupta.

Solugéo: Diminuir o retardo de fechamento
do freio.

Problema: Ha um ruido quando o freio é
fechado apés a chegada ao andar

Solucéo: Aumente o retardo de redugéo de
corrente

Problema: O analisador de vibragdo mede

a vibragéo do sistema expressa nas duas
frequéncias ressonantes mais significativas.
Solugéo: Valores maiores que 0 podem
indicar vibracdes no sistema. As causas
habituais podem ser ressonancias intrinsecas
do préprio sistema, lubrificacao insuficiente
das guias, rodas-guia ovalizadas, etc. Se
precisar de alguma orientacao sobre am-
ortecimento de vibragdes, entre em contato
com o servigo de pds-vendas.
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3.1 Partida
Problema Solucao
A partida da cabina nao é suave. Aumente o retardo na abertura do freio.

311 11064  Brake open delay ms INT 16/32 500 0 10000 RW ESY FVY
Configuragao do tempo de retardo de abertura do freio.

3.2 Rollback

Problema Solucao

Ha um movimento indesejado da cabina no sentido oposto | Modifique o ganho de velocidade proporcional e/ou integral na
ao comandado na partida. partida.

3.21 2200 Boost voltage perc FLOAT 3 0 20.0 RW INT F

Especifica o valor da tensdo adicional aplicada aos terminais do motor em baixas velocidades para aumentar o torque
fornecido. Valores excessivos produzem um aumento do consumo de corrente e aquecimento do motor devido as
perdas resistivas no enrolamento do estator. Faixa possivel de valores: 0...20% da tensdo nominal do motor.

322 2212 V/Hz Boost mode ENUM Fixed RW INT F
Esse parametro pode ser usado para selecionar um dos dois modos de geragéo de tenséo de reforgo a seguir:
0 Fixed
1 Auto

No modo "Fixed", a tensao de reforgo € definida pelo usuario através do parametro PAR 2200 Boost voltage.

Na velocidade zero, o drive aplica uma tensao aos terminais do motor com valor idéntico ao definido no parametro
PAR 2200.

Essa tensao adicional é reduzida gradativamente em velocidades maiores que zero até ser eliminada para frequéncias
de saida acima do limite equivalente a metade da frequéncia nominal definida no parametro PAR 2204 Base
frequency (ver figura).

No modo “Auto” a tenséo de reforgo € ajustada dinamicamente pelo drive.
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foase/2 PAR 2204 f

Figura 10.1: Perfil da curva caracteristica V/f
Menw  PAR  Deserigo UM Tpo  FBBT  Def M  M&  Acc  le. Vs
3.23 2794 SR-P gain at start perc FLOAT 150.0 0.0 4000 RW INT Y
Define o nivel de controle proporcional exercido pelo regulador Pl durante a fase de partida.
Nessa fase inicial, a malha de controle de velocidade do motor deve ter resposta suficiente para compensar qualquer
desequilibrio de carga e, assim, neutralizar o efeito roll-back.

Um aumento excessivo desse parametro pode gerar vibragdes no sistema ou comportamento instavel.
(*) Def: 150 = ASY FOC, 110 = SYN FOC

Menu  PAR  Descriglo UM Tpo  FBBIT  Def M  Mé  Acc L. Vi
3.24 2796 SR-I gain at start perc FLOAT 11007 0.0 4000 RW INT VY

Define o nivel de controle integral exercido pelo regulador Pl durante a fase de partida.

O aumento do valor desse parametro melhora a resposta do controle de velocidade na compensacao de qualquer
desequilibrio de carga quando o freio é aberto.

(*) Def: 110 = ASY FOC, 130 = SYN FOC
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3.3 Aceleragao muito rapida (Too fast accel.)

Diminua o valor de Jerk de aceleragao inicial e/ou o valor da

A aceleragao é muito abrupta. ~
aceleragao.

Menu PAR Descrigao um Tipo FB BIT Def Min Max Acc Lev. Vis.

3.31 11040  Accel initial jerk m/s? FLOAT 0.2 0.001 20 RW ESY FVY
Configuragao do valor de Jerk para a primeira parte da aceleragao.

Menu PAR Descrigao um Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

332 11042  Acceleration m/s? FLOAT 0.600 0.001 10 RW ESY FVY
Configuragéo do valor maximo de aceleragao.

3.4 Vibragoes em baixa velocidade (Slow speed vibr.)

Ha vibragdes durante o movimento da cabina em baixa Modifique o ganho de velocidade proporcional e integral.

velocidade.

Menu PAR Descricao um Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

341 2152 SR-P gain low speed perc FLOAT 100.0 0.0 400.0 RW INT VY
Define o nivel da agéo de controle proporcional exercida pelo regulador Pl em velocidades de operagéo abaixo do
limite minimo definido no parametro PAR 2760 SR-low speed thrsd.
Para velocidades de operagao acima desse limite, o nivel real da agao proporcional se torna uma combinagéo linear
entre o valor definido nesse parametro e o valor definido no parametro PAR 2756 SR-P gain high speed.
Na faixa de velocidade entre os limites definidos nos parametros PAR 2760 SR-low speed thrsd e PAR 2762 SR-high
speed thrsd, o peso da agéo proporcional varia linearmente com a velocidade.

Menu PAR Descrigao um Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

342 27154 SR-I gain low speed perc FLOAT 100.0 0.0 4000 RW INT VY

Define o nivel da agdo de controle integral exercida pelo regulador Pl em velocidades de operagdo abaixo do limite
minimo definido no parametro PAR 2760 SR-low speed thrsd.

Para velocidades de operagéo acima desse limite, o nivel real da acdo integral se torna uma combinacao linear entre
o valor definido nesse parametro e o valor definido no parametro PAR 2758 SR-I gain high speed.

Na faixa de velocidade entre os limites definidos nos parametros PAR 2760 SR-low speed thrsd e PAR 2762 SR-high
speed thrsd, o peso da agéo proporcional varia linearmente com a velocidade.

3.5 Vibragoes de alta velocidade (High speed vibr.)

Ha vibragbes durante o movimento da cabina em alta Modifique o ganho de velocidade proporcional e integral.

velocidade

Menu PAR Descrigao um Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

351 2756 SR-P gain high speed perc FLOAT 80.0 0.0 4000 RW INT VY
Define o nivel da agdo de controle proporcional exercida pelo regulador Pl em velocidades de operagédo acima do
limite maximo definido no parametro PAR 2762 SR-high speed thrsd.
Para velocidades de operagéo inferiores a esse limite, o nivel real da agédo proporcional se torna uma combinagéo
linear entre o valor definido nesse parametro e o valor definido no parametro PAR 2752 SR-P gain low speed.
Na faixa de velocidade entre os limites minimo e maximo definidos nos parametros PAR 2760 SR-low speed thrsd e
PAR 2762 SR-high speed thrsd, o peso da agdo proporcional varia linearmente com a velocidade.

Menu PAR Descricao um Tipo FB BIT Def Min Méx Acc Lev. Vis.

352 2758 SR-I gain high speed perc FLOAT 100.0 0.0 4000 RW INT W

Define o nivel da agdo de controle integral exercida pelo regulador Pl em velocidades de operagdo acima do limite
maximo definido no parametro PAR 2760 SR-low speed thrsd.

Para velocidades de operagéo inferiores a esse limite, o nivel real da ac¢&o integral se torna uma combinagao linear
entre o valor definido nesse parametro e o valor definido no parametro PAR 2754 SR-I gain low speed.

Na faixa de velocidade entre os limites definidos nos parametros PAR 2760 SR-low speed thrsd e PAR 2762 SR-high
speed thrsd, o peso da agéo integral varia linearmente com a velocidade.
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3.6 Desaceleragao muito rapida (Too fast dec.)

Problema Solucao

A desaceleragédo com a qual a cabina se aproxima do Diminua o valor do Jerk inicial de desaceleragéo e/ou o valor da
andar é muito abrupta. desaceleragao.

3.6.1 11046  Decel initial jerk m/s? FLOAT 0.6 0.001 20 RW ESY FVY
Configuragao do valor de Jerk para a primeira parte da desaceleragao.

3.6.1 11048  Deceleration m/s? FLOAT 0.600  0.001 10 RW ESY FVY
Configuragao do valor maximo de desaceleragao.

3.7 Nivelamento com o andar

Problema Solucao

Durante a chegada ao andar, ha uma parada abrupta. Diminuir o retardo de fechamento do freio.

3.71 11068  Brake close delay ms INT16/32 500 0 10000 RW ESY FvY
Configuragao do tempo de retardo apés o fechamento do freio.

3.8 Fechamento do freio

Problema Solucao

Ha um ruido quando o freio é fechado apds a chegada ao | Aumente o retardo de redugéo de corrente.
andar.

3.8.1 11070  Current down delay ms INT16/32 - (800) 0 10000 RW INT Y

O objetivo dessa fungéo é evitar que, apds o fechamento do freio, o torque do motor seja removido instantaneamente,
causando solicitagdes incobmodas dentro da cabina.

Para evitar esse fendmeno, depois de fechar o freio, os limites de corrente séo trazidos do valor ativo durante o
deslocamento para zero no tempo aqui definido.

e e T
Nota! Fungéo néo ativa no modo de controle de motor assincrono.

No modo de controle de motores sincronos, o aplicativo define automaticamente o parametro PAR 2354 Torque curr lim sel para "T limit src" e o PAR 2358
Torque limit src para "Ramp down limit".
T e e O AN

3.9 Analisador de vibragao

Problema Solucao

Valores maiores que 0 podem indicar vibragdes no sistema.

As causas habituais podem ser ressonancias intrinsecas do
proprio sistema, lubrificagéo insuficiente das guias, rodas-

guia ovalizadas, etc. Se precisar de alguma orientagdo sobre
amortecimento de vibragdes, entre em contato com o servigo de
pos-vendas.

Men  PAR  Deserigo UM Tpo  FBBT  Def M  M& Al Vs
3.9.1 9464 Vibration freq. 1 Hz FLOAT - - - R EXP VY

Indica o valor em Hz da primeira frequéncia de ressonancia medida. Se forem detectadas duas frequéncias, Vibration
freq. 1 sera aquela com a maior amplitude.
Um valor "0" indica que nenhuma frequéncia de ressonancia esta presente na banda de medigao.

Men ~ PAR  Deseigio UM Tpo  FBBT  Def M  M& Al Vs
3.9.2 9466 Vibration freq. 2 Hz FLOAT - - - R EXP VY

Indica o valor em Hz da segunda frequéncia de ressonancia medida. Se forem detectadas duas frequéncias, Vibra-
tion freq. 2 sera aquela com a menor amplitude. Um valor "0" indica que nenhuma segunda frequéncia de ressonan-
cia esta presente na banda de medigao.

O analisador de vibragado mede a vibragao do sistema
expressa nas duas frequéncias ressonantes mais
significativas.
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10.1 Alarmes

Quando um alarme é disparado, o LED Alarm se acende e Alarm aparece no visor.

T e e e e e T
m Para fazer o reset de alarmes, consulte o item "6.4.1 Reset do alarme" on page 24.

Na tabela a seguir, o Cédigo é visivel somente no configurador WEG_DriveLabs.
T e e e e e T

Mensagem de erro

Indice exibida no visor Subcadigo Descrigao
0 No alarm Condigao: Nenhum alarme presente
1 Overvoltage Condigao: Alarme de sobretensao no link DC devido a energia recuperada do motor.

A tensdo que chega a secdo de poténcia do drive é muito alta em comparacao com o limite méaximo relacionado a configuragao do parametro PAR 560
Mains voltage.

Solugao:

- Aumente a rampa de desaceleragéo.

- Utilize um resistor de frenagem para dissipar a recuperagéo de energia, que deve ser conectado aos terminais especificos. Consulte o item "5.1.1 Termi-
nais de poténcia e conexao" on page 16.

2 Limite de Condigao: Alarme de subtenséo do link DC.

A tensdo que chega a secéo de poténcia do drive é muito baixa em comparagdo com o limite minimo relacionado a configuragéo do pardmetro 560 Mains
voltage devido a:

- tens@o de rede muito baixa ou queda de tenséo excessiva.

- conexdes de cabos ruins (por exemplo, terminais de contator soltos, indutancia, filtro etc.).

Solugdo: Verifique as conexdes e tenséo da rede

3 Ground fault Condigao: Alarme de falta a terra

Solugao:
- Verifique a fiacao do drive e do motor.
- Verifique se o motor ndo estd aterrado.

4 Overcurrent Condicéo: Alarme de intervencao de protecéo de sobrecorrente instantanea.
Isso pode ser devido a configuracéo incorreta dos parametros do regulador de corrente ou um curto-circuito entre as fases ou falha de aterramento na
saida do drive.

Solugao:
- Verifique os pardmetros atuais do regulador
- Verifique a fiagdo em diregdo ao motor

5 Desaturation Condicao: Alarme de sobrecorrente instantanea na ponte IGBT.

Solugao:

- Desligue o drive e, em seguida, ligue-o novamente.

- Verifique o estado do isolamento do resistor de frenagem. Certifique-se de que néo hé fuga a terra.
- Se o alarme persistir, entre em contato com a assisténcia técnica.

6 MultiUndervolt Condigao: 0 nimero de tentativas de reinicializagdo automéatica ap6s o alarme Undervoltage excedeu o valor de PAR 4650 UVRep attempts no tempo
de PAR 4652 UVRep delay.

Solugao: Muitos alarmes de subtensao (Undervoltage).
Adote as solucdes propostas para o alarme Undervoltage.

7 MultiOvercurr Condigao: 2 tentativas de reinicializacdo automética apds o alarme Overcurrent em 30 segundos. Se passarem mais de 30 segundos apds a geracao do
alarme Overcurrent, o contador de tentativas sera reiniciado.

Solugao: Muitos alarmes de sobrecorrente (Overcurrent). Adote as solugdes propostas para o alarme Overcurrent.

8 MultiDesat Condigao: 2 tentativas de reinicializacdo automética apds o alarme de dessaturagéo (Desaturation) em 30 segundos. Se passarem mais de 30 segundos
apds a geracao do alarme Desaturation, o contador de tentativas sera reiniciado.

Solugao: Muitos alarmes Desaturation.
Adote as solugdes propostas para o alarme Desaturation.

9 Heatsink OT Condigao: Alarme de temperatura do dissipador muito alta

Solugao:

- Verifique o correto funcionamento do ventilador de resfriamento.

- Verifique se os dissipadores de calor ndo estao obstruidos

- Verifique se as aberturas para o ar de resfriamento do armério ndo estao bloqueadas.

10 HeatsinkS OTUT Condigao: Alarme de temperatura muito alta ou muito baixa no médulo IGBT

Solucgao:

- Verifique o correto funcionamento do ventilador de resfriamento.

- Verifique se os dissipadores de calor ndo estao obstruidos

- Verifique se as aberturas para o ar de resfriamento do armario nao estao bloqueadas.

1" PTC failure Condigao: Alarme de ruptura do sensor PTC.
Causas possiveis:
- entrada analdgica lendo uma resisténcia do PTC muito baixa ou um curto-circuito.

Solugao: Verifique a conexao e a integridade do sensor PTC.

12 Motor 0T Condigao: Alarme de sobretemperatura do motor. Causas possiveis:

- Mau funcionamento do circuito PTC, fazendo com que a entrada analdgica apresente um circuito aberto com o motor sem superaquecimento

- Ciclo de carga muito pesado

- 0 motor estd instalado em um local com temperatura ambiente muito alta

- Se 0 motor for fornecido com uma ventoinha: o ventilador ndo esté funcionando

- Se 0 motor nao for fornecido com uma ventoinha: a carga esta muito alta em velocidades baixas. O resfriamento do ventilador no eixo do motor nao é
suficiente para esse ciclo de carga.

- 0 motor é usado em frequéncia menor que a nominal, causando mais perdas magnéticas.

Solugao:
- Altere o ciclo de processamento.
- Use um ventilador de resfriamento para resfriar o motor.
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Mensagem de erro

Indice exibida no visor Subcadigo Descrigao
13 Drive overload Condigao: Alarme de sobrecarga no drive.
- A corrente de saida do inversor excedeu o valor de sobrecarga permitido.
- O ciclo de sobrecarga ultrapassou os valores permitidos.
Solugao:
- Verifique se a carga nao é excessiva.
- Verifique se as aceleraces nao séo excessivas.
- Verifique se o ciclo de sobrecarga esté dentro dos limites permitidos.
14 Motor overload Condigao: Alarme de sobrecarga no motor.
A corrente absorvida durante o funcionamento é maior do que a especificada na placa de dados do motor.
Solucao:
- Reduza a carga do motor.
- Aumente o tamanho do motor.
15 Bres overload Condigao: Alarme de sobrecarga do resistor de frenagem.
A corrente absorvida pelo resistor € maior que a corrente nominal.
Solugéo:
- Verifique o tamanho do resistor de frenagem.
- Verifique o estado do resistor de frenagem.
16 Phase loss Condigao: Alarme de falta de fase da alimentagéo.
Solucao: Verifique a tensao de rede e se alguma protecdo a montante do drive foi acionada.
17 Opt Bus fault Condigao: Erro na etapa de configuragéo ou erro de comunicagao.
XXXOH-X | Se o primeiro digito a esquerda de “H" no subcédigo de alarme for igual a 0, o erro est4 relacionado a um problema de comunicagéo.
XXXXH-X Se o primeiro digito a esquerda de “H" no subcédigo de alarme for diferente de 0, o erro estd relacionado a um problema de configuracao.
Solugao: Para erros de configuragao, verifique a configuragao da comunicagao do barramento, tipo de barramento, taxa de transmissao (baud rate),
endereco, configuracdo de pardmetro
Para erros de comunicagao, verifique a fiacao, a resisténcia das terminagdes, a imunidade a interferéncias e as configuragoes de timeout.
18 Opt 1 10 fault Condicao: Erro na comunicacao entre as placas de Regulagem e de expansao de 1/0.
Solucao: Verifique se foi inserida corretamente, consulte o item "A.1 - Placas opcionais" no manual ADL500 HW+QS.
19 Precharge fault Condigao:Falha no relé de pré-carga: os contatos do relé de pré-carga estao presos e abertos.
Solugao:Faca o reset do alarme e tente recomecar a operagao normal. Se o alarme persistir, entre em contato com o suporte técnico.
20 Opt enc fault Condicao:
Solugéo:
21 External fault Condigao: Alarme externo presente.
Uma entrada digital foi programada como alarme externo, mas a tensao de +24V néo esta disponivel no terminal.
Solugao: Verifique se os parafusos do terminal estdo apertados
22 Speed fhk loss Condicao: Alarme de falta de feedback de velocidade.
0 encoder néo esta conectado, ndo esta conectado corretamente ou ndo esta ligado: verifique a operagdo do encoder selecionando o pardmetro PAR 260
Motor speed no menu MONITOR.
Solugao:
Consulte o pardmetro 2172 SpdFbkLoss code para obter informagdes sobre a causa do alarme e o capitulo 10.2 alarmeSpeed fbk loss [22]
23 Overspeed Condigao: Alarme de sobrevelocidade do motor. A velocidade do motor excede os limites definidos no parametro PAR 4540.
Solugao:
- Limite a referéncia de velocidade.
- Verifique se o motor ndo estd girando com velocidade excessiva.
24 Speed ref loss Condicao: Alarme Speed reference loss; ocorre se a diferenca entre a referéncia do regulador de velocidade e a velocidade real do motor for superior
que
o valor indicado pelo PAR 4550.Essa condigéo ocorre porque o drive esta na condicao de limitago de corrente. Esté disponivel apenas nos modos Flux
Vect OL e Flux Vect CL.
Solucao:
Verifique:
- se nao ha excesso de carga.
- dados do motor
- parametros do encode
- ganhos
- tempo de disparo do erro (PAR 4554)
- limite da diferenca entre referéncia e velocidade (PAR 4550)
25 Emg stop alarm Condigao:
Solucao:
26 Power down Condigao: O drive foi habilitado sem tenséo de alimentacao na segéo de poténcia.
Solugao: Verifique a fonte de alimentagao do drive.
27 Phaseloss out Condigao:Antes de cada partida, ¢ realizado um teste com a injegdo de uma pequena corrente CC nas fases de saida do motor: se uma ou mais fases nao
estiverem conectadas, é disparado um alarme, impedindo qualquer movimento e o freio é aberto.
Solugao:Verifique a conexdo do drive/motor.
28 0V safety Condigao: Alarme de status de seguranca causado por situacdes de sobretensao.
Solucao: o firmware tenta fazer o reset da placa automaticamente.
Se a condicao for removida (a mensagem alarm cleared é exibida), pode-se fazer o reset do alarme e o drive é reiniciado desativando e reativando Enable
e Start.
29 Safety failure Condigao: 0 estado da "funcéo de seguranga" é comunicado a placa de regulagem através de 2 entradas digitais: SAFETY_ON (pino P1.8) e SAFETY_EN
(pino P1.9)
Solugao: Desligue o drive e, em seguida, ligue-o novamente. Se o alarme persistir, entre em contato com a assisténcia técnica.
30 Mot phase loss Condigao:Falta uma ou mais fases de poténcia de saida do motor enquanto o motor esta girando.
Solucao:Verifique a conexdo do drive/motor.

46
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Mensagem de erro
exibida no visor

Subcaédigo Descrigao

31 Ropes change Isso pode ocorrer em duas condicdes:
. o drive continua a funcionar, mas o limite de uso do cabo definido no parametro 3404 Ropes change thr foi atingido;
. o drive termina o deslocamento atual e entdo trava porque o pardmetro 3414 Direction counter atingiu 0 (correspondente ao pardmetro 3412 Ropes
usage = 100%).
Solugao: substitua os cabos.
Ao desligar e ligar novamente o drive, vocé pode executar uma Gnica viagem para colocar o carro em uma posi¢ao melhor para o procedimento.
Apos trocar os cabos, zere o contador de mudanga de sentido para eliminar a condigéo de blogueio.
32 Enable missing Condigao: (somente para o ADL550) ocorre se, apos o sinal Safety Enable, Enable néo for ativado em 4 segundos.
Solugao:
o Verifique o sinal Enable.
. Verifique o conector SAFETY, contatos 1 e 2.
] Verifique o nivel elétrico e a capacidade atual do sinal Safety Enable.
33..48 Plc1 fault Condigao: 0 aplicativo habilitado desenvolvido no ambiente IEC 61131-3 constatou que as condi¢des para a geragédo desse alarme especifico sao verda-
deiras. O significado do alarme depende do tipo de aplicativo. Para obter mais informagées, consulte a documentacéo relativa ao aplicativo especifico.
Plc16 fault XXXXH-X | O cédigo XXXXH-X indica o motivo do erro: anote-o para discuti-lo com o centro de assisténcia técnica.
Solugéao: Consulte a documentagéo referente ao aplicativo ativado.
Em relagdo ao aplicativo EFC padréo, consulte o item 5.10 ALARMES DO ELEVADOR do Manual de Pardmetros Funcionais. Para os aplicativos DCP3/DCP4,
EPC e CiA 417, consulte a secdo ALARMES do manual do aplicativo.
49 Watchdog Condigao: esta condicdo pode ocorrer durante a operacao quando a microprotecao watchdog estiver habilitada; o alarme € incluido na lista de alarmes e
no registro de alarmes. Apds este alarme:
- o drive executa automaticamente um reset
- 0 controle do motor néo esté disponivel.
XXXXH-X 0 codigo XXXXH-X indica o motivo do erro: anote-o para discuti-lo com o centro de assisténcia técnica.
Solugao: Se o alarme for consequéncia de uma alteragao na configuracéo do drive (ajuste de parametros, instalagao de opcionais, download do aplicativo
CLP),
remova.
Desligue o drive e ligue-o novamente.
50 Trap error Condigao: essa condicao pode ocorrer durante a operacao quando a microprotecéo de Trap estiver habilitada; o alarme é incluido na lista e no registro de
alarmes. Apos este alarme:
- o drive executa automaticamente um reset
- 0 controle do motor néo estd disponivel.
XXXXH-X 0 codigo XXXXH-X (SubHandler-Class) indica o motivo do erro: anote-o para discuti-lo com a assisténcia técnica.
Solugao: Se o alarme for consequéncia de uma variacdo na configuragéo do drive (parametrizacao, instalagao de um opcional, download de um aplicativo
CLP), remova.
Desligue o drive e, em seguida, ligue-o novamente.
51 System error Condigao: essa condicao pode ocorrer durante a operagao quando a protegéo do sistema operacional estiver habilitada; o alarme é incluido na lista e no
registro de alarmes. Apds este alarme:
- o drive executa automaticamente um reset
- 0 controle do motor néo estd disponivel.
XXXXH-X 0 codigo XXXXH-X (Error-Pid) indica o motivo do erro: anote-o para discuti-lo com o centro de assisténcia técnica.
Solugao: Se o alarme for consequéncia de uma variagao na configuragao do drive (parametrizagéo, instalagéo de um opcional, download de um aplicativo
CLP), remova.
Desligue o drive e, em seguida, ligue-o novamente.
52 User error Condigao: essa condigéo pode ocorrer durante a operagéo quando a protecao do software estiver habilitada; o alarme é incluido na lista e no registro de
alarmes. Apos este alarme:
- o drive executa automaticamente um reset
- 0 controle do motor néo esté disponivel.
XXXXH-X 0 codigo XXXXH-X (Error-Pid) indica o motivo do erro: anote-o para discuti-lo com o centro de assisténcia técnica.
Solugao: Se o alarme for consequéncia de uma variagdo na configuragao do drive (parametrizacao, instalagao de um opcional, download de um aplicativo
CLP), remova.
Desligue o drive e, em seguida, ligue-o novamente.
53 Param error Condigao: se ocorrer um erro durante a habilitacdo do banco de dados de pardmetros salvo na memdria Flash, o alarme serd incluido na lista e no registro
de alarmes.
XXXH-X 0 codigo XXXXH-X indica o niimero do parametro (Hex-Dec) que causou o erro: anote-o para discuti-lo com a assisténcia técnica.
Solugao: Configure o pardmetro que esté causando o erro com o valor correto e execute Save parameter. Desligue o drive e ligue ele novamente.
54 Load default Condigao: isso pode ocorrer durante o carregamento do banco de dados de pardmetros salvo na memdria Flash
€ normal que aparega nas seguintes condi¢des: na primeira vez que o drive for ligado, quando uma nova versao do firmware for baixada, quando a
regulagem for instalada em um novo tamanho, quando uma nova regiao for inserida. Se esta mensagem aparecer quando o drive ja estiver em uso, isso
significa que houve um problema no banco de dados de pardmetros salvo na meméria Flash.
Se esta mensagem for exibida, o drive restaura o banco de dados padréo, ou seja, aquele baixado durante a produgéo.
0001H-1 0 banco de dados salvo nao é vélido
0002H-2 0 banco de dados salvo ndo é compativel
0003H-3 0 banco de dados salvo refere-se a um tamanho diferente e ndo ao tamanho atual
0004H-4 0 banco de dados salvo refere-se a uma regiao diferente e néo a regiao atual
Solugao: Configure os pardmetros com o valor desejado e execute Save parameters
55 Plc cfg error Condigao: isso pode ocorrer durante o carregamento do aplicativo MDPLC

0 aplicativo Mdplc presente no drive néo é executado.

0004H-4 0 aplicativo que foi baixado possui um Crc diferente na tabela DataBlock e Funcéo.

0065H-101 | O aplicativo que foi baixado tem um cédigo de identificacéo invalido (Info).

0066H-102 | O aplicativo que foi baixado usa um niimero de tarefa incorreto (Info).

0067H-103 | O aplicativo que foi baixado tem uma configuragao de software incorreta.

0068H-104 | O aplicativo que foi baixado possui um Crc diferente na tabela DataBlock e Fungéo.

Ocorreu um erro de Trap ou um erro de Sistema.

0 drive executou automaticamente uma operacéo de Inicializacéo.

Aplicativo ndo executado.

Consulte a Lista de Alarmes para obter mais informagdes sobre um erro ocorrido.

0069H-105
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Mensagem de erro
exibida no visor

Subcaédigo Descricao

006AH-106 | O aplicativo que foi baixado tem um cédigo de identificacéo invalido (Tarefa).

006BH-107 | O aplicativo que foi baixado usa um ndmero de tarefa incorreto (Tarefa).

006CH-108 | O aplicativo que foi baixado tem um Crc incorreto (Tabelas + Cddigo)

Solugao: Remova o aplicativo MDPLC ou baixe um aplicativo MDPLC correto.

56 Load par def plc Condigao: isso pode ocorrer durante o carregamento do banco de dados de parametros salvo na meméria Flash do aplicativo MDPLC
E normal se aparecer na primeira vez em que o drive for ligado, apés o download de um novo aplicativo. Se esta mensagem aparecer quando o drive ja
estiver em uso, isso significa que houve um problema no banco de dados de pardmetros salvo na meméria Flash.
Se essa mensagem for exibida, o drive executara automaticamente o comando Load default.
0001H-1 0 banco de dados salvo néo é vélido
Solugao: Defina os pardmetros com o valor desejado e execute Save parameter
57 Key failed Condigao: isso pode ocorrer na inicializacao do drive se for inserida a chave de habilitagéo errada para uma determinada fungéo de firmware
0001H-1 Chave do CLP incorreta. Aplicativo do CLP nao disponivel.
Solucao: Entre em contato com a WEG para solicitar a chave para habilitar a fungéo de firmware desejada.
58 Encoder error g:frilr:liidgjo: essa condicao pode ocorrer quando o drive é alimentado durante a configuragéo do encoder toda vez que o pardmetro 552 Regulation mode é
100H-256 | Causa: Ocorreu um erro durante a configuragéo; as informacoes recebidas do encoder néo sao confiaveis. Se o encoder for usado para
feedback, o alarme Speed fbk loss também é gerado.
Solugao: Execute a agao recomendada para o alarme Speed fbk loss.
200H-512 Causa: 0 firmware da placa do encoder opcional é incompativel com o da placa de regulagem. As informagées recebidas do encoder
nao sao confidveis
Solugao: Entre em contato com a WEG para atualizar o firmware da placa do encoder opcional.
59 Recovery mode Condicao:
Solugao:
10.1.1 Alarmes do aplicativo EFC
33 Cont feedback Condigao: O sinal de feedback do contator ndo corresponde ao seu comando.
Solucao: Verifique o cabeamento de feedback do contator, verifique o status ldgico da entrada do feedback ao drive, aumente o tempo de espera (PAR
11202).
34 Brake Feedback Condigao: O sinal de feedback do freio ndo corresponde ao seu comando.
Solucgao: Verifique o cabeamento de feedback do freio, verifique o status légico da entrada do feedback ao drive, aumente o tempo de espera (PAR
11206).
35 Door Feedback Condigao: O sinal de feedback da porta néo corresponde ao seu comando.
Solucao: Verifique o cabeamento de feedback da porta, verifique o status ldgico da entrada do feedback ao drive, aumente o tempo de espera (PAR
11212).
36 Brake Failure Condicao: Excedendo o Limite A3 (PAR 11270).
Solugao: Faca o reset do alarme usando o pardmetro reset (PAR 11268), verifique se o freio estd intacto, aumente o limite (PAR 11270).
37 Safe Brake Test Condicao: Falha no teste de forca do freio.
Solugao: Verifique se o freio esta intacto, aumente o limite maximo de desvio (PAR 11840).
38 Speed limit Condigao: Aviso de limitagdo de velocidade para garantir a parada, habilitando a funcao DISTANCE.
Solucao: Verifique a multivelocidade selecionada para a distancia atual.
39 Up/low limit Condigao: Limite de velocidade excedido na zona das chaves de fim-de-curso (sensores instaladas na parte superior e inferior do eixo do elevador).
Solugao: Verifique a velocidade definida na zona das chaves de fim-de-curso, altere o limite de velocidade (PAR 11216).
40 Lift ext fault Condigao: Sinal de alarme externo disparado (PAR 11258).
Solucao: Verifique as causas da habilitagao do sinal de alarme externo, aumente o tempo de espera (PAR 11266).
4 No battery Condigao: Alarme de monitoramento da bateria disparado,

Solucao: Verifique se a bateria esta conectada corretamente ao drive.
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10.2 Alarme de perda de feedback de velocidade de acordo com o tipo de
feedback

[Nota! | Para a correta interpretagéo da causa do disparo do alarme, é necessario transformar o cédigo hexadecimal indicado no pardmetro 15.13 SpdFbkLoss code,
PAR 2172, no bindrio correspondente e verificar na tabela do encoder se sao utilizados os bits ativos e a respectiva descrigéo.

Exemplo com encoder Endat:

PAR 2172 = AOH (valor hex)

Na tabela "Alarme de perda de feedback de velocidade [22] com encoder absoluto EnDat" AO nao € indicado na coluna de valor.

AD deve ser contemplado como uma bitword com significado A0 -> 10100000 -> bit 5 e bit 7. As seguintes causas intervém simultaneamente:
- Bit 5 = 20H Causa: as interferéncias do sinal SSI causam erro no CKS ou na paridade.

-Bit 7 = 80H Causa: 0 encoder detectou uma operagéo incorreta e a comunicou ao conversor através do bit de Erro. Os bits 16..31 apresentam o tipo de
operagdo incorreta do encoder detectada.

0 valor ¢ exibido em formato hexadecimal na HMI opcional e padrao.
T e e e O T T TR A

e Alarme Speed fbk loss [22] com encoder incremental digital

Bit Valor Nome Descricao

0 0x01 CHA Causa: nenhum pulso ou distdrbio no canal incremental A.

Solucao: Verifique a conexao do canal A do encoder-drive, verifique a conexao da blindagem, verifique a tensao de alimentacéo do encoder, verifique o
pardmetro 2102 Encoder supply, verifique o parametro 2104 Encoder input config.

1 0x02 CHB Causa: nenhum pulso ou distdrbio no canal incremental B.

Solucao: Verifique a conexao do canal B do encoder-drive, verifique a conexao da blindagem, verifique a tenséo de alimentagéo do encoder, verifique o
pardmetro 2102 Encoder supply, verifique o pardmetro 2104 Encoder input config.

2 0x04 CHz Causa: nenhum pulso ou distdrbio no canal incremental Z.

Solucao: Verifique a conexao do canal Z do encoder-drive, verifique a conexao da blindagem, verifique a tenséo de alimentagéo do encoder, verifique o
pardmetro 2102 Encoder supply, verifique o parametro 2104 Encoder input config, verifique o pardmetro 2110 Encoder signal check

e Alarme Speed fbk loss [22] com encoder incremental senoidal

Descricao

3 0x08 MOD_INCR | Causa: nivel de tensdo incorreto ou distdrbio nos sinais dos canais incrementais A-B.

Solugao: Verifique a conexao dos canais A-B do encoder-drive, verifique a conexao da blindagem, verifique a tensao de alimentagao do encoder, verifique
o parametro 2102 Encoder supply, verifique o pardmetro 2108 Encoder signal Vpp.

e Alarme Speed fbk loss [22] com encoder SinCos

Bit Valor Nome Descrigao

3 0x08 MOD_INCR | Causa: nivel de tenséo incorreto ou disttrbio nos sinais dos canais incrementais A-B.

Solucao: Verifique a conexao dos canais A-B do encoder-drive, verifique a conexao da malha, verifique a tenséo de alimentagao do encoder, verifique o
parametro 2102 Encoder supply, verifique o parametro 2108 Encoder signal Vpp.

4 0x10 MOD_ABS | Causa: nivel de tensdo incorreto ou distdrbio nos sinais dos canais SinCos absolutos.

Solucao: Verifique a conexao dos canais A-B do encoder-drive, verifique a conexao da malha, verifique a tenséo de alimentagao do encoder, verifique o
parametro 2102 Encoder supply, verifique o parametro 2108 Encoder signal Vpp.

e Alarme Speed fbk loss [22] com encoder SSI absoluto

Bit Valor Nome Descricao

3 0x08 MOD_INCR | Causa: nivel de tenséo incorreto ou disttrbio nos sinais dos canais incrementais A-B.

Solucao: Verifique a conexao dos canais A-B do encoder-drive, verifique a conexao da malha, verifique a tenséo de alimentagao do encoder, verifique o
pardmetro 2102 Encoder supply, verifique o parametro 2108 Encoder signal Vpp.

5 0x20 CRC_CKS_P | Causa: Sinais SSI ndo presentes ou com disttirbio.

Solucao: Verifique a conexao do clock e dos dados do encoder-drive, verifique a conexao da blindagem, verifique a tenséo de alimentagéo do encoder,
verifique o pardmetro 2102 Encoder supply, verifique os pardmetros 7106 BiSS N bit ST e 7108 BiSS N bit MT.

8 0x100 Setup error | Causa: Ocorreu um erro durante a configuragao.

Solugao: Verifique a conexao do clock e dos dados do encoder-drive, verifique a conexao da blindagem, verifique a tensao de alimentacao do encoder,
verifique o pardmetro 2102 Encoder supply, verifique os pardmetros 7106 BiSS N bit ST e 7108 BiSS N bit MT.
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Bit Valor

3

0x08

e Alarme Speed fbk loss [22] com encoder EnDat absoluto

Nome
MOD_INCR

Descrigao

Causa: nivel de tensao incorreto ou distirbio nos sinais dos canais incrementais A-B.

Solugao: Verifique a conexdo dos canais A-B do encoder-drive, verifique a conexao da malha, verifique a tenséo de alimentagéo do encoder, verifique o
parametro 2102 Encoder supply, verifique o parametro 2108 Encoder signal Vpp.

0x20

CRC_CKS_P

Causa: Sinais SSI nao presentes ou com distdrbio causam um erro no CRC

Solugao: Verifique a conexdo do clock e os dados do encoder-drive, verifique a conexao da blindagem, verifique a tenséo de alimentagao do encoder,
verifique o parametro 2102 Encoder supply.

0x100

Setup error

Causa: Ocorreu um erro durante a configuracao.

Solugao: Verifique a conexao do clock e os dados do encoder-drive, verifique a conexao da blindagem, verifique a tenséo de alimentagao do encoder,
verifique o parametro 2102 Encoder supply.

Bit Valor

0x40

As condigdes a seguir ocorrem durante a reinicializagdo do encoder apos a ativagéo de Speed fbk loss [22].

ACK_TMO

Descrigéo

Causa: Sinais SSI ndo presentes ou com distdrbio causam um erro no CRC

Solucao: Verifique a conexao do clock e os dados do encoder-drive, verifique a conexdo da blindagem, verifique a tensao de alimentagéo do encoder,
verifique o parametro 2102 Encoder supply.

0x80

DT1_ERR

Causa: 0 encoder detectou mau funcionamento e sinaliza isso para o drive via bit DT1. Os bits 16..31 contém o tipo de mau funcionamento detectado pelo
encoder.

Solucao: Consulte o guia técnico do fabricante do encoder.

16.31

Bit =0 =1

0 Fonte de luz 0K Falha (1)

1 Amplitude do sinal 0K Errado (1)

Valor da posicao 0K Errado (1)

Sobretensao NA Yes (1)

Subtenséo NA Alimentacdo com subtenséo (1)

alsr|lw]|N

Sobrecorrente NA Yes (1)

6 Bateria 0K Trocar a bateria (2)

7.15

(1) Também pode ser definido depois que a fonte de alimentagao for desligada ou ligada.
(2) Apenas para encoders com bateria

Bit Valor

7

0x80

As condigbes a seguir ocorrem durante a reinicializagdo do encoder apos a ativagdo de Speed fbk loss [22].

DT1_ERR

Descricao

Causa: 0 encoder detectou mau funcionamento e sinaliza isso para o drive via bit de Erro. Os bits 16..31 contém o tipo de mau funcionamento detectado
pelo encoder.

Solugao: Consulte o guia técnico do fabricante do encoder.

16.31

Tipo Cadigo Descri¢ao

Transmissao 09%h 0 bit de paridade transmitido esta incorreto

0AH 0 checksum dos dados transmitidos esta errado

0BH Cddigo de comando incorreto

0CH Namero errado de dados transmitidos

ODH Argumento de comando transmitido ilegalmente

OFH Autorizagao de acesso especificada incorretamente

OEH 0 campo selecionado tem status READ ONLY (somente leitura)

10H A (re) definicao do campo de dados nado pode ser executada devido ao tamanho do campo

11H 0 endereco especificado ndo esta disponivel no campo selecionado

12H 0 campo selecionado ainda ndo existe

00H Nenhum erro de encoder, nenhuma mensagem de erro

03H Operacdes do campo de dados desabilitadas

04H Monitoramento analégico inoperante

08H Overflow do registro de contagem

01H Os sinais analdgicos do encoder nao séo confidveis

02H Sincronizagéo ou offset errado
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Bit Valor

Descricao

05H-07H Falha de hardware interno do encoder, nenhuma operagéo possivel
1CH-1DH Erro na amostragem, nenhuma operagéo possivel
1EH A temperatura permitida de operagao foi excedida

(1) Também pode ser definido depois que a fonte de alimentagéo for desligada ou ligada.
(2) Apenas para encoders com bateria

10.2.1 Reset do alarme Speed fbk loss
Os motivos para ativar o alarme Speed fbk loss e as informagbes adquiridas pelo encoder sdo mostrados no
parametro 2172 SpdFbkLoss code.

Se nenhuma placa tiver sido instalada, o alarme Speed fbk loss [22] sera gerado e nenhuma causa sera exibida no
parametro 2172SpdFbkLoss code. Varias causas podem estar presentes simultaneamente.
Se nenhuma placa for reconhecida, o sistema executa uma rotina que sempre retorna Speed fbk loss [22] ativo sem

especificar uma causa.

10.2.2 Alarme de erro do encoder

A configuragao é realizada toda vez que o drive é ligado, independentemente do modo de regulagem selecionado. Se
for detectado um erro durante a configuragdo, o alarme Encoder error sera gerado com os seguintes cédigos:

Bit Valor Nome Descricao
8 0x100 Setup error | Causa: Ocorreu um erro durante a configuragdo. Quando isso é sinalizado, as informacées obtidas do encoder ndo sao confidveis.
Solugao: Tome as medidas recomendadas para o alarme Speed fbk loss [22] de acordo com o tipo de encoder.
9 0x200 Compatibility | Causa: 0 firn'lnw‘are lda placa ppcional Eé incon'_npativel com o firnjwa[e da pl_a'ca _de regulagem.
error Quando isso € sinalizado, as informagdes obtidas do encoder ndo séo confiaveis.
Solugao: Entre em contato com a WEG para atualizar o firmware da placa opcional.
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10.3 Mensagens

Mensagem de erro exibida

indice 3 Subcodigo Descricao
no visor
1 Load default param Condigao: pode ocorrer durante o carregamento do banco de dados de pardmetros salvo na meméria flash
normalmente aparece nas seguintes condigdes: na primeira inicializagdo, quando uma nova versao do firmware ¢ baixada, quando a regulagem ¢ insta-
lada em um novo tamanho, quando a regido ¢ alterada.
Se essa mensagem for exibida quando o drive ja estiver em operacao, isso significa que ocorreu um problema no banco de dados de pardmetros salvo
na memoéria Flash.
Se essa mensagem for exibida, o drive executara automaticamente o comando Load default.
0001H-1 0 banco de dados salvo néo é vélido
0002H-2 0 banco de dados salvo ndo é compativel
0003H-3 0 banco de dados salvo refere-se a um tamanho diferente e nao ao tamanho atual
0004H-4 0 banco de dados salvo refere-se a uma regiéo diferente e néo a regiao atual
Solugao: Ajuste os parametros para o valor necessério e execute Save parameter
2.4 Not used
5 Autotune (motor) Condigao isso pode acontecer durante o procedimento de autoajuste
0 Sem erro
1 N.A.
2 N.A.
3 Os parametros de dados da placa do motor foram alterados, mas o comando Take parameters , PAR 2020, nao foi executado
Solucéo: Execute o comando Take parameters.
4 0 motor ndo esta conectado
Solugao: Conecte o motor
Durante a execucéo do autoajuste, a tecla ESC foi pressionada, o contato de habilitagao foi aberto ou ocorreu um alarme. 0 comando
5 de autoajuste foi enviado com o drive na condicéo de alarme
Solucao: Elimine o motivo do alarme, remova o motivo da abertura do contato de habilitacao, faca o reset dos alarmes.
Uma medicéo de autoajuste ultrapassa os limites do drive.
6 = — - - -
Solucao: Verifique os dados da placa do motor ou se os tamanhos do drive e do motor foram combinados incorretamente.
7 0 comando de autoajuste foi enviado sem ser habilitado.
Solugao: Feche o contato de habilitacao antes de enviar o comando de autoajuste
Uma medicéo de autoajuste atingiu um limite do drive.
8..21 = — - - -
Solugao: Verifique os dados da placa do motor ou se os tamanhos do drive e do motor foram combinados incorretamente.
2 0 comando Enable néo foi fornecido ou removido a tempo durante o procedimento de faseamento.
Solugao: Repita o procedimento de faseamento e verifique a conexao dos sinais de habilitacao.
29 Contagem incorreta de pulsos do encoder incremental provavelmente causada pelo valor incorreto do parametro de pulsos do encoder.
Solugao: Verifique os sinais elétricos do encoder incremental. Verifique o valor do parametro de pulsos do encoder.
30 Contagem incorreta de pulsos do encoder absoluto
Solugao: Verifique os sinais elétricos do encoder absoluto. Verifique a configuragéo do encoder absoluto.
31 Sinal de contagem de pulsos do encoder incremental invertido em relagao a contagem de pulsos do encoder absoluto.
Solucao: Inverta o sinal A+ e A- do encoder incremental.
2 Sinal de contagem de pulsos do encoder incremental invertido em relagéo a contagem de pulsos do encoder absoluto.
Solugao: Inverta o sinal A+ e A- do encoder absoluto.
33 Sequéncia de faseamento incorreta. (Mensagem nao sinalizada)
Solugao: 0 procedimento automéatico modificou a configuragéo do parametro Encoder direction. Nenhuma outra agéo é necesséria
Durante o faseamento automético, um canal de comunicacéo é ativado entre o drive e o encoder. Ocorreu um erro nesse canal de
34 comunicacao .
Solugao: Repita o procedimento.
Solugéo: Se a mensagem aparecer com um valor diferente de 0, siga as instrucdes fornecidas para cada caso especifico e repita o autoajuste. Isso
deve ser feito usando a fungao do assistente disponivel na HMI (ASSISTENTE DE INICIALIZAGAO) e o software Tool no PC.
Preste atencgao a todos os pardmetros de dados da placa do motor, especialmente:
- Rated speed, Velocidade nominal do motor. em rpm.
. (ADL500 para motor Assincrono) Tome cuidado para nao definir o pardmetro Rated speed como velocidade sincrona. O valor do pardmetro Rated
speed deve ser menor que: [(Frequéncia nominal * 60) / Pares de polos].
. (ADL500 para motor Sincrono) Tome cuidado para definir o parametro Rated speed como velocidade sincrona.
- Rated frequency, Frequéncia nominal do motor em Hz
- Pole pairs, Pares de polos do motor
Se o problema persistir mesmo depois de seguir as instrucdes fornecidas, confirme os valores dos pardmetros dos dados da placa do motor, execute o
comando Take parameters mas nao o autoajuste.
5 Autotune [1} Sem erro
(faseamento) 1 N.A.
(Apenas Sincrono) 2 N.A.
3 Os parametros de dados da placa do motor foram alterados, mas o comando Take parameters , PAR 2020, nao foi executado
Solugéo: Execute o comando Take parameters.
! 0 motor ndo esta conectado
Solugao: Conecte o motor
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Mensagem de erro exibida

Indice .
no visor

Subcadigo Descrigao

Durante a execucao do autoajuste, a tecla ESC foi pressionada, o contato de habilitacéo foi aberto ou ocorreu um alarme. 0 comando
5 de autoajuste foi enviado com o drive na condicéo de alarme

Solucao: Elimine o motivo do alarme, remova o motivo da abertura do contato de habilitagéo, faga o reset dos alarmes.

Uma medicéo de autoajuste ultrapassa os limites do drive.

§ Solugao: Verifique os dados da placa do motor ou se os tamanhos do drive e do motor foram combinados incorretamente.
7 0 comando de autoajuste foi enviado sem ser habilitado.
Solucao: Feche o contato de habilitacdo antes de enviar o comando de autoajuste
8. 21 Uma medicéo de autoajuste atingiu um limite do drive.
Solugao: Verifique os dados da placa do motor ou se os tamanhos do drive e do motor foram combinados incorretamente.
2 0 comando Enable nao foi fornecido ou removido a tempo durante o procedimento de faseamento.
Solucao: Repita o procedimento de faseamento e verifique a conexao dos sinais de habilitacao.
2 Contagem incorreta de pulsos do encoder incremental provavelmente causada pelo valor incorreto do parametro de pulsos do encoder.
Solugao: Verifique os sinais elétricos do encoder incremental. Verifique o valor do parametro de pulsos do encoder.
30 Contagem incorreta de pulsos do encoder absoluto
Solucao: Verifique os sinais elétricos do encoder absoluto. Verifique a configuragdo do encoder absoluto.
3 Sinal de contagem de pulsos do encoder incremental invertido em relagéo a contagem de pulsos do encoder absoluto.
Solugao: Inverta o sinal A+ e A- do encoder incremental.
2 Sinal de contagem de pulsos do encoder incremental invertido em relagéo a contagem de pulsos do encoder absoluto.
Solucao: Inverta o sinal A+ e A- do encoder absoluto.
a3 Sequéncia de faseamento incorreta. (Mensagem nao sinalizada)

Solugao: 0 procedimento automatico modificou a configuragao do pardmetro Encoder direction. Nenhuma outra agéo é necessaria
Durante o faseamento automético, um canal de comunicagéo é ativado entre o drive e o encoder. Ocorreu um erro nesse canal de
34 comunicacao .
Solugao: Repita o procedimento.
Solucao: Se a mensagem tiver um valor diferente de 0, siga as instrucdes fornecidas para cada caso e repita o faseamento automatico.
6 Power config Condigao: pode ocorrer durante o reconhecimento das placas de poténcia. Se essa mensagem for exibida, ndo seré possivel acionar o motor.
0020H-32 | A placa de poténcia esta configurada para um drive que é incompativel com a placa de regulagem
0021H-33 | A configuracao da placa de poténcia ndo é compativel com a placa de regulagem
0017H-23 | A configuracao necessaria néo esta disponivel na placa de poténcia
Solucao: Faca o download da configuracéo correta para a placa de poténcia
7 Save par failed Condigao: durante a transferéncia dos pardmetros do drive para a memaria da HMI
0H-0 Erro de comunicacéo
0023H-35 | Erro de comunicagdo
0023H-36 | Erro de comunicacéo
0025H-37 | Os dados salvos na HMI nao séo vélidos

Solugao:
8 Load par failed Condigao: durante a transferéncia dos parametros da meméria da HMI para o drive
9 Load par incomplete 0H-0 Erro de comunicacéao

0023H-35 | Erro de comunicagéo

0023H-36 | Erro de comunicagéo

0025H-37 Os dados salvos na HMI nao sao validos.

Nenhum pardmetro é transferido da HMI para o drive

0026H-38 | Série do drive incompativel

Nenhum pardmetro é transferido da HMI para o drive

0027H-39 | Versao de software diferente.

Todos os parametros presentes na memaria da HMI foram transferidos para o drive. O conjunto de pardmetros transferidos refere-se a
um drive com versao de firmware diferente; portanto, alguns pardmetros podem nao ser atualizados.

0028H-40 | Tamanho do drive incompativel.

Todos os pardmetros presentes na memodria da HMI (exceto aqueles que dependem do tamanho do drive) foram transferidos para o
drive. Os pardmetros que dependem do tamanho mantém seu valor original.

0029H-41 Erro ao salvar os parametros no drive.

Todos os parametros presentes na memoria da HMI foram transferidos para o drive. A transferéncia de um ou mais pardmetros causou
um erro "fora da faixa" ou um ou mais parametros nao existem. No final da transferéncia, um ou mais parametros podem néo ter sido
atualizados.

002AH-42 | Alicenca e a versao do aplicativo do CLP s&o diferentes.

Todos os pardmetros na meméria da HMI foram transferidos para o drive.

0 conjunto de pardmetros transferido est4 relacionado a um drive com um aplicativo de CLP no qual a verséo e o licenca do aplicativo
sdo diferentes. Como resultado, alguns dos pardmetros do aplicativo do CLP podem néo ser atualizados.

002BH-43 | Aplicativo do CLP ndo compativel.

Todos os pardmetros na meméria da HMI, exceto aqueles relacionados ao aplicativo do CLP, foram transferidos para o drive.

0 conjunto de parametros transferido est4 relacionado a um drive com um aplicativo de CLP diferente. Como resultado, nenhum dos
parametros do aplicativo do CLP ¢ atualizado.

Solugao: Recuperar um conjunto de pardmetros de um drive compativel (modelo e tamanho)

10 Not used
1" Load def plc Condigao: pode ocorrer durante o carregamento do banco de dados de parametros salvo na meméria Flash do aplicativo Mdplc
Normalmente aparece na inicializagdo apds o download de um novo aplicativo.
Se essa mensagem for exibida quando o drive ja estiver em operagao, isso significa que ocorreu um problema no banco de dados de pardmetros salvo
na memoria Flash.
Se essa mensagem for exibida, o drive restaurara o banco de dados padrao, ou seja, aguele que foi baixado.
0001H-1 | 0 banco de dados salvo nao é vélido
Solucdo: Ajuste os pardmetros para o valor necessario e execute Save parameter
12 Plc cfg error Condigao: isso pode ocorrer durante o carregamento do aplicativo Mdplc
0 aplicativo Mdplc presente no drive nao é executado.
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0004H-4 0 aplicativo baixado tem um Crc diferente na tabela DataBlock e Funcdes
0065H-101 0 aplicativo baixado possui um identificador invalido (Info)
0066H-102 | O aplicativo baixado tem um nimero de tarefa incorreto (Info)
0067H-103 | O aplicativo baixado tem uma configuracdo de software incorreta
0068H-104 | O aplicativo baixado tem um Crc diferente na tabela DataBlock e Funcdes
0069H-105 | Ocorreu um erro de Trap ou um erro de Sistema.
0 drive executa automaticamente uma operagéo de Inicializagéo.
0 aplicativo nao é executado.
Consulte a Lista de Alarmes para obter mais informacdes sobre o erro ocorrido
006AH-106 | O aplicativo baixado tem um identificador incorreto (Tarefa)
006BH-107 | O aplicativo baixado tem um niimero de tarefa incorreto (Tarefa)
006CH-108 | O aplicativo baixado possui um Crc incorreto (Tabelas + Cadigo)
Solugao: Remova o aplicativo Mdplc ou baixe um aplicativo Mdplc correto
13 Plc 1
14 Plc 2 . - -
15 Plc 3 Mensagens reservadas e dedicadas ao aplicativo do CLP. Consulte o manual do aplicativo.
16 Plc 4
17 Opt bus fault Condigao: isso pode ocorrer quando o drive é ligado, durante a configuragéo da placa de fieldbus. Erro durante a configuracéo ou erro de comunicacgao.
XXXO0H-X Se o primeiro digito a esquerda de "H" no subcédigo de alarme for 0, o erro se refere a um problema de comunicacao.
XXXOH-X Se o primeiro digito a esquerda de "H" no subcddigo de alarme for diferente de 0, o erro se refere a um problema de configuracao.
Solucao: Para erros de configuragéo, verifique a configuragao da comunicagao do barramento, o tipo de barramento, a taxa de transmisséo, o endereco
e a configuragao de parametros
Para erros de comunicagao, verifique a fiacao, os resistores de terminagao, a imunidade a disttrbios e as configuragdes de timeout.
Para obter mais detalhes, consulte o guia do usuério do barramento especifico.
18 Wrong key Condigao: isso pode ocorrer ao ligar o drive, se a chave de habilitagéo incorreta for inserida para uma determinada funcéo de firmware.
xxxxHx |
Solugao: Solicite 8 WEG para fornecer a chave correta para habilitar a funcéo de firmware desejada.
19 Key expiring Condigao: isso pode ocorrer ao ligar o drive se a chave de habilitagao incorreta tiver sido inserida para uma determinada funcéo de firmware. Nesse
estégio, a funcao de firmware ainda pode ser usada liviemente, mas esse limite de tempo esta prestes a expirar
xxxxH-x | Nimero de horas em que a fungéo ainda pode ser usada liviemente.
Solucao: Solicite a WEG a chave correta para habilitar a funcéo de firmware desejada.
20 Not used
21 Parameter error Condigao: se ocorrer um erro durante a ativacdo do banco de dados de parametros salvo na memoéria flash, o alarme sera inserido na lista de alarmes e
no registro de alarmes.
XXXOH-X | 0 codigo XXXXH-X indica o niimero do pardmetro (Hex-Dec) que causou o erro: anote-o para discuti-lo com a assisténcia técnica.
Solugao: Ajuste o pardmetro que causou o erro para o valor correto e execute Save parameters, desligue e ligue novamente o drive.
22 Encoder error Condigao: essa condicdo pode ocorrer quando o drive é alimentado durante a configuragdo do encoder toda vez que o parametro 552 Regulation mode
é definido.
100H-256 | Causa: Ocorreu um erro durante a configuragéo; as informagdes recebidas do encoder néo séo confidveis. Se o encoder for usado para
feedback, o alarme Speed fbk loss também é gerado.
Solugao: Execute a agéo recomendada para o alarme Speed fbk loss.
200H-512 | Causa: O firmware da placa do encoder opcional é incompativel com o da placa de regulagem. As informagdes recebidas do encoder
nao sao confidveis
Solugao: Entre em contato com a WEG para atualizar o firmware da placa do encoder opcional.
23 Not used
24 Fw update failed Condigao: Ao atualizar o firmware, verifique se o arquivo esté4 com formato incorreto ou corrompido.
Solugéo: tente novamente com um arquivo correto.
25 USB Error Condigao: Um parametro (*) que exige a inser¢ao de um pendrive foi executado, mas o pendrive néo foi inserido.
(*): PAR 392 Select motor, PAR 596 Save to USB, PAR 598 Load from USB, PAR 1560 WebApp Update, PAR 3434 Save rope to USB, PAR 3436
Load rope from USB.
Solugao: Insira um pendrive contendo os arquivos exigidos pelo pardmetro para sua execugéo.
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