Param. D A Range Factory Setting = Propr. Groups Fault/ Alarm D Possible Causes 1.1 INDICACIONES EN EL DISPLAY DE LA HMI
P0012 | DI8 to DI1 Status Bit0=DN Bit 4 = DI5 ro READ, I/0 F0022 Overvoltage fault on the intermediate ®  Wrong voltage supply; check if the data on the inverter label comply Estado del
Bit 1 =DI2 Bit 5 = DI6. Overvoltage on the DC circuit with the power supply and parameter P0296 sta O_ ©
Bit2=DI3 Bit 6 = DI7 Link = Supply voltage is too high, producing voltage on the DC link above convertidor
Bit 3 Bit 7 = DI8 the maximum value (in PO004):
- . Ud > 410 Vidc in 200-240 Vac (P0296 = 0)
. 13518541 P0013 | DO5 to DOT Status Bito Bit3 =004 o |READ, 1O Ud > 810 Vo in 380-480 Vac (P0296 = 1) Mostrador secundario
English uizpoe Bit4 =005 Ud > 1000 Vde in 500-600 Vac (P0296.=2) ) )
Bit2 = DO3 = Load inertia is too high or deceleration ramp is too fast Men (para seleccion
- P0022 | FI Hz Value 0 to 20000 Hz ro READ, I/0 ® PO151, P0153 or PO185 setting is too high de los grupos . .
P0023 | Main SW Version 0.0010 655.35 ro READ F0031 Main control cannot set a = Plug-In module is damaged de pardmetros) - Unidad de medida
u I c a ra m e e r e e re n ce P0030 | Heatsink Temperature -20 to 150 °C o READ Communication Fault communication link with the Plug-In ™ Plug-In module is not properly connected solamente un grupo (se refiere al valor del
P0037 | Motor Overload Ixt 0to 100 % ro READ with Plug-In Module module ™ Probleminthe idemmcation of the Plug-In module; refer to PO027 de parametros es pantalla principal)
P0047 | CONF Status 010999 [ READ for further information . . mostrado cada vez
re u e n C n ve rte r P0048 | Present Alarm 0t0 999 o READ F0051 Overtemperature fault measured on the |® High ambient temperature around the inverter (>50 °C (>122 °F))
P0049 | Present Fault 010999 o READ IGBTs Overtemperature | temperature sensor of the power pack and high output current R Barra para monitoreo
= Blocked or defective fan Mostrador principal de variable
:g?gg :33‘ Ta“" : g to 9%%9 5 = o SEQE ® Heatsink is too dirty, preventing the air flow
cceleration Time .1 to .0s 10.0s i A
1 F0070 Overcurrent or short- circuit on the ®  Short- circuit between two motor phases 1.2 MODOS DE OPERACION DE LA HMI
NOTE! . . . . P0101 | Deceleration Time 0.110999.0s 100s BASIC Overcurrent/Short- output, DC link or braking resistor ®  Short- circuit of the rheostatic braking resistor connecting cables
For further information, please, refer to the programming manual available for download P0120 | Speed Ref. Backup 0 = Inactive 1 Circuit = IGBTs module in short- circuit or damaged -
at www.weg.net. Active = Start with too short acceleration ramp ) . . Modo Monitoreo . .
2 = Backup por P0121 W Start with motor spinning without the flying-start function B Es el estado inicial de la HMI trés la energizacion y del display de inicializacion,
P0121 | Keypad Reference 0.0 to 500.0 Hz 3.0Hz F0072 Motor overload fault (60 s in 1.5xInom) ® P0156, P0157 and PO158 setting is too low in relation to the motor con valores esl‘éndar d? fab_rica oc n
1 USE OF THE HMI TO OPERATE THE INVERTER PO133 | Minimum Speed 0.0 t0 500.0 Hz 3.0Hz BASIC Motor Overload operating current B El campo Ment no esté activo en ese modo - 30 _
P0134 | Maximum Speed 0‘0 o 500‘0 ™ 560 ‘(55 0z BASIC = Overload on the motor shaft B Los campos mostrador principal, mostrador secundario de la HMI y la barra para nn Monitoreo
0 . . - - - isi ic noi: monitora y o indican los valores de tres pardmetros predefinidos por P0205, -
- When in the setting mode, level 1: press - When in the monitoring mode: press this key to P0135 | Max. Output Current 0.0t0 200.0 A 1.5 X lnom V/f, VVW,| BASIC, gg%ag It (Watchdog) F?tup]t relate(d to the %'gﬁms'm algorithm : IE‘EC'(”C ?O'Se fault Pozésr Py020|7 ! valors res par 108 predefinidos por (AN
this key to return to the monitoring mode. enter the setting mode VVW PM| MOTOR ault (Watchdog) _{of the inverter main nverter firmware fau o P ' . D e A
When in th i de. level 2: ) B : ; 5 - F0084 Fault related to the automatic = Poor contact in the connection between the main control and Partiendo del modo de monitoreo, al presionar latecla ENTER/MENU se conmuta Back Enter
- en_ln the setting mode, level 2: - When in the setting mode, level 1: press this key P0136 | Manual Torque Boost 0.01030.0 % Accordingto | V/f, VWW | BASIC, Auto-Diagnosis Fault identification algorithm of the inverter the power pack para el modo parametrizacion ¢ ¥
DV?S this ;ey to return to level 1 of the to select the desired parameter group - it shows o oS T T I0TOR ‘”V?';e’ "”Ode' PM MOTOR hardware and Plug-In module = Hardware not compatible with the firmware version Modo o v e
setting mode. the parameter group selected. verload Current o .0 to . Ax m Defect on the internal circuits of the inverter Nivel 1:
;hWI'Len in the selll\r;g mode, ‘Iev(el 3: Drelss - When in the setting mode, level 2: press this :815; 8ver:oa: gurrem 50/% 0.0 to 200.0: 1.0 x: Eoom ol Ex;eonzvgl )fau\t via DIx ("No External Fault” | B Wiring on DI1 to DI8 inputs are open o have poor contact B Este es el primer nivel del modo parametrizacion. Es posible escoger el grupo de | (e 1o
is key to cancel the new value (new value key to show the parameter — it shows the content 15 verload Current 5 % 0.0 to 200.0 0.8 x xternal Fault in ) parametro utilizando las teclas y - Parametrizacion
is not saved) and return to level 2 of the of the parameter in order to change the content. P0202 | Type of Control 0=V/ 3 = Sensorless 0 cfg  |STARTUP F0700 No communication with remote HMI, but | ® Check if the communication interface with the HMI is properly B Los campos mostrador principal, mostrador secundario, barra para monitoreo de nivel 1
setting mode. - When in the setting mode, level 3: press this 1 = Not Used 4 = Encoder Remote HMI there is speed command or reference for configured in parameter PO312 variable y unidades de medida no son mostrados en ese nivel
- — - key to save the new content of the parameter — it 2 = Not Used 5=Vww Communication Fault this source = _HMIcable disconnected B Presione la tecla ENTER/MENU para ir al nivel 2 del modo parametrizacion - c
- When in the monitoring mode: press this returns to level 2 of the setting mode. P0204 | Load/Save Parameters 0to 4 = Not Used 9 = Save User 1 0 cfg seleccion de pardmetros o - )| Back M’;‘s;
key to increase the speed. - 5 = Load WEG 60 Hz 10 = Save User 2 W Presione la tecla BACK/ESC para retornar al modo monitoreo Esc
- When in the setting mode, level 1: press “When in the monitoring mode: press this key to 6 = Load WEG 50 Hz 11 = Load Default SoftPLC 4 DEFAULT CONFIGURATION FOR SPEED REFERENCE AND COMMAND Nivel 2: A\
this key to go to the previous group. decrease the speed 9 P Y 7 = Load User 1 12 to 15 = Reserved B El ndmero del parametro es exhibido en el display principal y su contenido en el || pawau Loc nn i
- Whenin the setting mode, level 2: press this N . X . Load User 2 f ‘ s " . display secundario ~ oy Parametrizacion
Koy 16 5o {0 the nest parametor - When in the setting mode, level 1: press this 0220 | LOG/REM Selecion 576 0= Aways Local &= SeriallUSE (REM) > o 7o The CFW500 is conﬂgureq at the factory by setting its parameters so as to deflne the Ioglcal_ command B Uso 1ns toolas 0 y ¥ para encontrar el pardmetro deseado P nnn nivel 2
~When in the setting mode, level 3: press key to go to the next group. } _ 1 = Always Remote 7 = Not Used and the speed reference in both LOCAL and REMOTE operating modes. This default setting can be B Presione Ia tecla ENTER/MENU para ir al nivel 3 del modo parametrizacion — U Iuu .
this key to increase the content of the - When in the setting mode, level 2: press this 2 = HMI Key (LOC) 8 = Not Used restored by means of P0204 for both motors 60Hz and 50Hz (P0204 = 5 or 6). alteracion del contenido de los parametros P A Enter
parameter. key to go to the previous parameter. HMI Key (REM) 9 = CO/DN/PB/Eth (LOC) W Presione la tecla BACK/ESC para retornar al nivel 1 del modo parametrizacion Back Menu
= - When in the setting mode, level 3: press this 4 =DIx 10 = CO/DN/PB/Eth (REM) X . Nivel 3: Esc
Press this key 1o define the motor rotation key to decrease the content of the parameter. 5 = Serial/USB (LOC) 11 = SoftPLC In the LOCAL mode, the comman_d anq reference_are directed to the HMI_ c_)f the CFW500, allowing the B El contenido del pardmetro es exhibido en el display principal y el nimero del | [P ¢ T vy
direct 4 5 s K orate Th = P0221 |LOC Reference Sel. 0 = HMI Keys 9 = Serial/USB 0 cfg 110 commands Run/Stop, JOG and Direction of Rotation of the motor. In addition to these commands, the parametro en el display secundario ~ u vy X
recton. ress this key to accelerate the motor within 10 = Not Used HMI keypad can also be used to select the LOCAL or REMOTE mode. The speed reference can be set in B Uselastecls para configurar el nuevo valor para el pardmetro seleccionado mnn Parametrizacion
Active when: the time determined by the acceleration ramp. 11 = CO/DN/PB/Eth PO121 or by means of the 48 and W Keys of the HIMI in the monitoring moda B Presione latecla ENTER/MENU para confirmar la modificacion (guardar el nuevo Iy . niver 3
P0223 = 2 or 3 in LOC and/or P0226 = 2 Active Whe‘”: ‘ 12 = SoftPLC Yy Y 9 . valor) o BACK/ESC para cancelar la modificacion (no guarda el nuevo valor). En . . -
or 3in REM. P0224 = 0in LOC or P0227 = 0 in REM. 18 = Not Used ambos casos la HMI retorna al nivel 2 del modo parametrizacion
Pross this key to commute between LOCAL Bross Ths Koy 1o decoiorate Tho motor withi G Al AR }g = :;ig Inthe REMOTE mode, the speed reference and command are directed to the product terminals; DI1 executes
ress this key to deceleral motor within = = o N ) . o .
and REMOTE mode. the time determined by the deceleration ramp. 7=EP 16=A3>0 Run/Stop and DI2 the Direction of Rotation. The reference is executed by analog input Al1 in this mode. 2 PRINCIPALES PARAMETROS
Active when: Active when: 8 = Multispeed 17=FI>0
P0220 =2 or 3. P0224 = 0in LOG or P0227 = 0 in REM. B0202 | HEM Reforonce Sel SeeoplonsinpoR i ! o9 ve NOTA!
election = Clockwise = Serial cfg .
Press this key to accelerate the motor up to the speed set in P0122 within the time determined by the Counterclockwise 7 and 8 = Not Used @ ro = pardmetro solamente lectura.
acceleration ramp. The motor speed is kept while the key is pressed. When the key is released, the 2 nm: Eey (H/)\H ?O= Cgé?gy{;’sé%héHAH V/f = pardmetro disponible en modo V/f.
i i il i i i = eys = t . X L
motor decelerates wwthln the time determined by the deceleration ramp, until it stops. This function is "Dl ys (AH) 1 - Not Used (AH) cfg = pardmetro de configuracion, solamente puede ser alterado con el motor parado.
?calzfnv/vg‘eonpeallél;gpcondlt\ons below are met: Serial/USB (H) 12 = SoftPLC VVW = pardmetro disponible en modo VVW.
2'. Enable general :.Achve. P0224 | LOC Run/Stop Selection 0 = HMI Keys 3 = Not Used 0 cfg [e] Espafiol VVW PM = pardmetro disponible en modo VVW PM.
3.P0225 = 1 in LOG and/or P0228 = 1 in REM. o uss o orerEn Vectorial = parametro disponible en el modo vectorial.
P0225 | LOC JOG Selection Disable ot Used 1 ofg e} - Vd = Sless = parametro disponible solo en modo sensorless.
1.1 INDICATIONS ON THE HMI DISPLAY 1 = HMI Keys 5 = CO/DN/PB/Eth Enc = parametro disponible solo en modo vectorial con encoder.
Inverter status _ -
-« 2 =DIx 6 = SoftPLC
Secondary indication - 3 = SeriallUSB V — — 5 oy
P0226 | REM Rotation Selection See options in P0223 4 cfg 1/0 Param. Rango de Valores Ajuste de Fabrica Propr. Grupos
P0227 | REM Run/Stop Selection 0 = Tecla HMI 3 = Not Used 1 cfg 170 a ra m e ro S P0000 | Acceso a los Parametros 029999 0
Menu (to select the Dix O/DN/PB/Eth P0001 | Referencia Velocidad 0a 65535 rpm ro READ
parameter groups) — 2 = Serial/USB 5 = SoftPLC = = P0002 | Velocidad de Salida 0a 65535 rpm o READ
only one parameter Measurement unit P0228 | REM JOG Selection See options in P0225 2 cfg 1/0 C FW 500 C o n ve rt I d o r d e F re c u e n C I a P0003 | Corriente del Motor 0,0a200,0 A o READ
group is shown (it refers to the P0263 | DI1 Function 0 = Not Used 23 = Not Used 1 cfg 1/0 P0004 | Tension Link CC (Ud) 022000V o READ
at atime value of the main ; gun/Sklné o gg = BgaLbEvF\{"g S“aﬂ P0005 | Frecuencia del Motor 0,0a500,0 Hz o READ
indication = General Enable = ink Regulator . - .
) 3 = Quick Stop 26 = Lock Prog. iNOTA!' . ‘ - . . P0006 | Estado del Convertidor ? = 23?(:%2:’;53?%) 451 = é‘é‘:f%ﬁ?;zén ro READ
Main display Forward Run 27 =Load User 1 Para mas informaciones, consulte el manual de programacion, disponible para download 2 = Subtensién 6 = Frenado CC
Bar graph Reverse Run 28 = Load User 2 en www.weg.net 3 = Falla 7 = Estado Dormir
1.2 OPERATING MODES OF THE HMI 6= Start 29=PTC I P0007 | Tensién de Salida 0a2000V o READ
B O e Fotmtion g e e . P0010 | Potencia de Salida 0,02 6553,5 KW o READ
Monitoring Mode Di; ¢ 33 - o F!amp E‘;’ AE 1 USO DE LA HMI PARA OPERACION DEL CONVERTIDOR P0011 | Factor de Potencia -1,00a 1,00 ro READ
= Itis the initial status of the HMI after the powering, up and of the initialization - 9 _ LOG/REM 34 ; o Ramg E:P‘ De: _ . P0012 | Estado DI8 a DIt Bit4 =DI5 o READ, /O
screen , with default values 30 Monitorin 10=JOG 35 = 2 Ramp FWD Run - Cuando esté en el modo parametrizacion, - Cuando esté en el modo monitoreo: presione esta 16
= The field Menu is not active in this mode o itoring 112 A ivel 1: ‘ | | tecla para entrar en el modo parametrizacion 17
i = Accelerate E.P. 36 = 2" Ramp Rev Run nivel 1: presione esta tecla para retornar al € lzacion.
= The main display, secondary display and bar graph indicate the values of three g 12 - Docelerate E.P 37 — Turn ON / Ac. E.P. modo de monitoreo. - Cuando esta en el modo parametrizacion, nivel Bit 7 = DI8
parameters predefined by P0205, P0206 and P0207 [WAN] A 13- Ultispeed o 38 = De. E.P. / Turn OFF - Cuando esta en el modo parametrizacion, 1: presione esta tecla para seleccionar el grupo P0013 | Estado DO5 a DO1 Bit3=D04 ro READ, /0
L] tFrC:hm (hetnpomton{;\g mode, when you press the key ENTER/MENU you commute . “ w || Back Enter 14 = 2Ramp 39 = Function 1 Application nivel 2: presione esta tecla para retornar al de parametros d_eseado — exhibe los parametros Bit 4 = DO5
o the setting mode Esc Menu 15 = Not Used 40 = Function 2 Application nivel 1 del modo parametrizacion. del grupo seleccionado. - Cuando esté en el modo
Setting Mode v 16 = JOG + 41 = Function 3 Application - Cuando esté en el modo parametrizacion, parametrizacion, nivel 2: presione esta tecla P0022 Va'offje Flen Hz 0220000 Hz o READ, /0
Level 1: X . . Param LoC 17 =JOG - 42 = Function 4 Application nivel 3: presione esta tecla para para exhibir el pardmetro - exhibe el contenido del P0023 | Version de SW Princ. 0,002655,35 ro READ
= This is the first level of the setting mode. It is possible to choose the parameter -~ Settin 18 = No Ext. Alarm 43 = Function 5 Application cancelar el nuevo valor (no salva el nuevo pardmetro para la modificacién del contenido.- P0030 | Temp. Médulo -20a150°C ro READ
group using the keys and Level ? 44 = Function 6 Application valor) y retornaré al nivel 2 del modo Cuando esta en el modo parametrizacion, nivel 3: P0037 | Sobrecarga Motor Ixt 0a100 % o READ
= Themaindisplay, secondary display, bar graph and measurement units are not shown 45 = Function 7 Application parametrizacion. presione esta tecla para salvar el nuevo contenido P0047 | Estado CONF 02999 ro READ
: Eress t‘l?"e k:,y E:;g?%':g?m gt;olo:e\/‘erlzdthisemng mzde- parameter selection s . - 21 = SoftPLC 46 = Function 8 Application del pardmetro - retorna para el nivel 2 del modo P0048 | Alarma Actual 0a999 ro READ
. rTSZS' e key o refurn to the monftoring mode Back Enter 22 = PID Man./Auto T Cuando oSt en ol modo monitoragion: parametrizacion. P0049 | Falla Actual 02999 ro READ
k e*: : b - ! N " ) ’ N . P Esc Menu P0264 | DI2 Function See Options in P0263 8 cfg 110 resione Ia tecla para aumentar la velocidad - - P0050 | Ultima Falla 02999 o READ
e number of the parameter is shown on the main display and its content on N v P0265 | DI3 Function See Options in P0263 20 cfg /0 p! cla p ¢ Ac. - Cuando esté en el modo monitoreo: presione - -
the secondary display ~ i P0266 | DI4 Function See Options in P0263 21 ofg /o - Cuando esta en el modo parametrizacion, esta tecla para disminuir la velocidad. - Cuando P0100 | Tiempo Aceleracion _ 0.129990s 100s BASIC
® Use the keys and " 1o find the desired parameter 1 ; u nivel 1: presione esta tecla para ir al esta en el modo parametrizacion, nivel 1: P0101 | Tiempo Desaceleracion 01a999,0s 10,0s BASIC
. I Setting P0267 | DI5 Function See Options in P0263 0 cfg 1/0 : i . ) /1O P0120 | Backup de la Ref. Veloo. 0 = Inactivo 1
= Press the key ENTER/MENU to go to level 3 of the setting mode — modification ! f Lovel 2 P0268 | DI6 Function See Options in P0263 0 oig e grupo anterior. - Cuando esta en el modo presione esta tecla para ir al proximo grupo. - P - . P
of the parameter contont R P0269 | DI7 Function See Options in P0263 0 ofg 110 parametrizacion, nivel 2: presione esta tecla Guando estd en el modo parametrizacion, nivel 2 Baokup por PO121
®_Press the key BACK/ESC to return to level 1 of the setting mode . > ara ir al préximo pardmetro. - Cuando esta 2: presione esta tecla para r al parametro anterior. - = Db
P0270 | DI8 Funct See Opii P0263 0 f /0 P P P PO121 | Ref HMI 0 0 H 3,0H
Level 3: A Enter unction ce Options In . 9 enelmodo parametrizacion, nivel 3: presione - Cuando esta en el modo parametrizacion, nivel 121 | Referencia via 0.02500,0 Hz .0 Hz
= The content of the parameter is shown on the main display and the number of the W %‘Scck Menu P0295 | Inverter Rated Current 001020004 :;iz?';%ézl © READ osta tecla para incrementar contenido del 3: presione esta tecla para decrementar contenido P0133 | Velocidad Minima 0,0 a500,0 Hz 3‘(0 Hz BAz'g
parameter is shown on the secondary display ~ U gy . ! ) del pardametro. P0134 | Velocidad Maxima 0,0a500,0 Hz 66,0 (55,0) Hz BASI
® Use the keys M3 and to configure the new value for the selected parameter 1nnN y P0296 | Line Rated Voltage 0=200-240V 4=480V According to ro READ pardmetro. P0135 | Corriente Maxima Salida 0,0a200,0 A 1,5 X lnom V/f, VWW,| BASIC,
® Press the key ENTER/MENU to confirm the modification (save the new value) or 1wy Seti 1=380V 5=500-525V inverter model Presione esta tecla para acelerar el motor VVW PM| MOTOR
BACK/ ESC to cancel the modification (not save the new value). In both cases, Le A etting 2=400-415V 6=550-575V Presione esta tecla para definir la direccion con tiempo determinado por la rampa de P0136 | Boost de Torque Man. 00a300% Conforme modelo| V/f, VWW | BASIC,
the HMI returns to level 2 of the setting mode . ) w Level 3 3=1440-460V 7=600V de rotacion del motor. aceleracion. del convertidor PM MOTOR
P0297 | Switching Frequency 2500 to 15000 Hz 5000 Hz Activa cuando: Activa cuando: P0156 | Corriente Sobrecarga 100 % | 0,0 2 200,0 A 1,1x]
P0401 | Motor Rated Current 0.0t0 200.0 A 1.0 X lnom cfg 'gﬂrg;?fjp P0223 = 2 0 3 en LOC y/o P0226 = 2 o P0224 0 en LOG 0 P0227 = 0 en REM. P0157 | Corr. Sobrecarga 50 % 0,0a200,0 A 10x1
2 MAIN PAREMETER 3.en REM. P0158 | Corr. Sobrecarga 5 % 0,02200,0 A 08x|
S P0402 | Motor Rated Speed 0 to 30000 rpm 1710 (1425) rpm cfg MOTOR, - Prespne esta tecla para desacelerar el motor P0202 | Tipo de Control 0= VI 3= Sensorless ) oig STARTUP
STARTUP Presione esta tecla para alterar entre el con tiempo determinado por la rampa de 1 = Sin Funcién 4 = Encoder
@ NOTE! P0403 | Motor Rated Frequency 010500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR, modo LOOAL y el REMOTO. desaceleracion. 2 = Sin Funcién 5=VVW
STARTUP Activa cuando: Activa cuando: P0204 | Carga/Salva Para 0a4 = Sin Funcié 9 = Guarda Ut 1 0 0
ro = read Onl arameter. ga/Salva Param. a in Funcion uarda SUBYIQ cig
vP f f P0220=203. P0224 = 0 en LOC o P0227 = 0 en REM. 6 = Carga WEG 60 Hz 10 = Guarda Usuario 2
V/f = parameter available in V/f mode. 3 FAULTS AND ALARMS 6 = Carga WEG 50 Hz 11 = Carga Padrén
cfg = configuration parameter, value can only be changed with the motor stopped. Presione esta tecla para acelerar el motor hasta la velocidad ajustada en P0122 por el tiempo determinado por 7 = Carga Usuario 1 SoftPLC
VVW = parameter available in VVW mode la rampa de aceleracion. La velocidad del motor es mantenida mientras la tecla es presionada Cuando la tecla 8 = Carga Usuario 2 12 a 15 = Reservado
=P ) . y Most common faults and alarms es liberada, el motor es desacelerado durante el tiempo determinado por la rampa de desaceleracion, hasta su P0220 | Seleccion Fuente LOC/REM | 0 = Siempre LOCAL 6 = Serial/USB (REM) 2 cfg 170
VVW PM = parameter available in VVW PM mode. parada. Esta funcién esta activa cuando todas las condiciones abajo sean cumplidas: ; = ?\eTp’:iﬂTﬁhég;O é: gm Eunc@n
= i i . D: i 1. Gira/Para = Para. = lecla = Sin Funcion
Vector = parameter avgllable in vgctor mode. Fault / Alarm Possible Causes S e e activo, 3 = Tecla HMI (REM) 9 = CO/DN/PB/Eth (LOC)
Sless = parameter available only in sensorless mode. A0046 Motor overload alarm ® Settings of PO156, P0157, and P0158 are too low for the used motor . = . 4 = Entrada Digital Dix 10 = CO/DN/PB/Eth (REM
= - g (REM)
Enc = parameter available only in vector mode with encoder. Motor Overload = _Overload on the motor shaft 8 P0225 = 1 en LOC y/o P0228 = 1 en REM. 5 = Serial/USB (LOC) 11 = SoftPLC
=P Yy : A0050 Overtemperature alarm from the power |® High a_nmb\em temperature around the inverter (> 50 °C (> 122 °F)) P0221 | Sel. Referencia LOC 0 = Teclas HMI 9 = Serial/USB 0 ofg e)
CP)ower Module module temperature sensor (NTC) gnvd Elg{? ou((jp'ut currefnt 1=Al 10 in Funcion
o vertemperature ® Blocked or defective fan -
Param. Range Factory Setting | Propr. | Groups ® Heatsink is too dirty, preventing the air flow § N ﬁ:g 1; Of(EE‘éPB/Em
P0000 | Access to Parameters 0to 9999 0 n r—T . = of .
A0090 External alarm via DIx (option "No ®  Wiring on DI1 to DI8 inputs are open or have poor contact 4=Fl 13 = Sin Funcién
P0001 | Speed Reference 010 65535 o READ External Alarm External Alarm" in P026x) 5=A1+A250 14=Al1>0
P0002 | Output Speed (Motor) 010 65535 ro READ A0700 No communication with remote HMI, but | B Check if the communication interface with the HMI is properly 6=Al +AI2
P0003 | Motor Current 0.0t0 200.0 A ro READ Communication Fault there is no speed command or reference configured in parameter P0312 7=EP.
P0004 | DC Link Voltage (Ud) 0 to 2000 V. ro READ with Remote HMI for this source ® _HMI cable disconnected 8 = Multispeed 17=F>0
P0005 | Output Frequency (Motor) 0.0 to 500.0 Hz ro READ F0021 Undervoltage fault on the intermediate | ®  Wrong voltage supply; check if the data on the inverter label comply P0222 | Sel. Referencia REM Ver opciones en P0221 1 cfg 1/0
P0006 | Inverter Status 0 = Ready 4 = Self-Tuning o READ Undervoltage on the DC | circuit with the power supply and parameter P0296 X P0223 | Seleccion Giro LOC 0 = Horario 6 = Serial/USB (AH) 2 cfg 110
1=Run Configuration Link = Supply voltage is too high, producing voltage on the DC link above 1 = Antinorario 7y 8 = Sin Funcion
_ —DC- the maximum value (in PO004): 2 =Tecla HMI (H) 9 = CO/DN/PB/Eth (H)
2 = Undervoltage 6 = DC-Braking .
_ _ Ud < 200 Vdc in 200-240 Vac (P0296 = 0) 3 = Teclas HMI (AH) O/DN/PB/Eth (AH)
3 = Fault 7 = Sleep Mode p / C
P0007 | Output Volt 0102000V READ Ud < 360 Vdc in 380-480 Vac (PO296 4-DIx 11 = Sin Funcién
P0010 [ Outpu Povier 0010 655557 o | hEAd B 0 oI 00600 VA (P0296 =2 5 = Serial/USB (H) 12 = SoftPLC
uIpuL Power 0.1 bobY. o = Phase fault in the input _ P0224 | Seleccion Gira/Para LOG | 0 = Tecka HMI 3= Sin Funcion 0 cfg 110
P0011 | Power Factor -1.00 to 1.00 ro READ B Fault in the pre-charge circuit 1-DIx 4 = CO/DN/PB/Eth
2 = Serial/USB 5 = SoftPLC




3 FALHAS E ALARMES

Falhas e alarmes mais comuns

Falha / Alarme

Descricao

Causas Provaveis

Falha na Comunicagao

porém nédo ha comando ou referéncia de

A0046 Alarme de sobrecarga no motor B Ajuste de P0156, PO157 e PO158 com valor baixo para o motor
Carga Alta no Motor utilizado

B Carga no eixo do motor alta
A0050 Alarme de temperatura elevada medida | Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (> 50 °C) e
Temperatura Elevada no | no sensor de temperatura (NTC) do corrente de saida elevada
Médulo de Poténcia maodulo de poténcia B Ventilador bloqueado ou defeituoso

W Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar
A0090 Alarme externo via DIx (opgao "Sem B Fiacdo nas entradas DI1 a DI8 aberta ou com mau contato
Alarme Externo Alarme Externo" em P026x)
A0700 Sem comunicagao com HMI remota, B Verifique se ainterface de comunicagao com HMI esta configurada

corretamente no parametro P0312

com HMI Remota velocidade para esta fonte M Cabo da HMI desconectado
F0021 Falha de subtens&o no circuito W Tensdo de alimentagéo errada, confira os dados na etiqueta
Subtensao no intermedidrio do inversor estao de acordo com a rede de alimentagéo e o
Barramento CC parametro P0296
B Tenséo de alimentagdo muito baixa, ocasionando tenséo no
barramento CC menor que o valor minimo (em PO004):
Ud < 200 Ve em 200-240 Vea (P0296 = 0)
Ud < 360 Vec em 380-480 Vea (PO29¢ )
Ud < 500 Vee em 500-600 Vea (P0296 = 2)
W Falta de fase na entrada
B Falha no circuito de pré-carga
F0022 Falha de sobretens&o no circuito B Tens&o de alimentagéao errada, confira os dados na etiqueta
Sobretensdo no intermedidrio do inversor estdo de acordo com a rede de alimentagdo e o
Barramento CC parametro P0296
W Tens@o de alimentag@o muito alta, resultando em uma tenséo no

barramento CC maior que o valor maximo (em P0004):

Ud > 410 Ve em 200-240 Vea (P0296 = 0)

Ud > 810 Vec em 380-480 Vca (P0296 = 1)

Ud > 1000 Vee em 500-600 Vea (P0296 = 2)

Inércia de carga muito alta ou rampa de desaceleragao muito rapida
Ajuste de PO151, P0153 ou P0185 muito alto

F0031
Falha de Comunicagao
com Mddulo Plug-in

Controle principal ndo consegue
estabelecer o link de comunicagao com
0 mddulo plug-in

Modulo plug-in danificado
Madulo plug-in mal conectado
Problema de identificagdo do médulo plug-in, consulte P0027

F0051
Sobretemperatura nos
IGBTs

Falha de sobretemperatura medida no
sensor de temperatura (NTC) do médulo
de poténcia

Temperatura ambiente ao redor do inversor alta (> 50 °C) e
corrente de saida elevada

Ventilador bloqueado ou defeituoso

Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar

Sobrecarga no Motor

1,5 x Inom)

F0070 Sobrecorrente ou curto-circuito na Curto-circuito entre duas fases do motor
Sobrecorrente/Curto- saida, barramento CC ou resistor de Curto-circuito dos cabos de ligagao do resistor de frenagem
circuito frenagem reostatica
Médulo de IGBTs em curto ou danificado
Partida com rampa de aceleragao muito curta
Partida com motor girando sem a funcao Flying Start
F0072 Falha de sobrecarga no motor (60 s em Ajuste de PO156, P0157 e PO158 muito baixo em relagao a corrente

de operagéo do motor
Carga no eixo do motor muito alta

F0080
Falha na CPU (Watchdog)

Falha relativa ao algoritmo de supervisédo
da CPU principal do inversor

Ruido elétrico
Falha no firmware do inversor

F0084
Falha de Autodiagnose

Falha relativa ao algoritmo de
identificagao automatica do hardware
do inversor e médulo plug-in

Mau contato nas conexdes entre o controle principal e o médulo
de poténcia

Hardware ndo compativel com a versao de firmware

Defeito nos circuitos internos do inversor

F0091 Falha externa via DIx (opgéo "Sem Falha Fiag&o nas entradas DI1 a DI8 aberta ou com mau contato
Falha Externa Externa" em P026x)

F0700 Sem comunicagao com HMI remota, B Verifique se ainterface de comunicagao com HMI esta configurada
Falha na Comunicagao | porém ha comando ou referéncia de corretamente no parametro P0312

com HMI Remota velocidade para esta fonte B Cabo da HMI desconectado

4 CONFIGURAGAO PADRAO DE FABRICA PARA COMANDO E REFERENCIA DE

VELOCIDADE

O CFWS500 é configurado de fabrica através do ajuste dos seus parametros para definir o comando légico e
a referéncia de velocidade em ambos os modos de operagdo LOCAL e REMOTO. Este padréo de fabrica

pode ser restaurado através de P0204 tanto para motores 60Hz quanto 50Hz (P0204 = 5 ou 6).

No modo LOCAL o comando e a referéncia s&o direcionados a HMI do CFW500, permitindo os comandos
de Gira/Para, JOG e Sentido de Giro do motor. Além desses comandos, a HMI também € fonte para selecao
do modo LOCAL ou REMOTO através do seu teclado. A referéncia de velocidade pode ser ajustada no
parémetro PO121 ou através das teclas 43 e & da HMI no modo de monitoragéo.

No modo REMOTO o comando e a referéncia de velocidade s&o direcionados aos bornes do produto; a DI1
executa Gira/Para e a a DI2 o Sentido de Giro. Ja a referéncia fica por conta da entrada analdgica Al1 neste

Param. Descripcion Rango de Valores juste de Fabrica Propr. Grupos Param. D ica Faixa de Valores Ajuste de Fabrica, Propr. Grupos
P0225 | Seleccion JOG LOC 0 = Inactivo 4 = Sin Funcién 1 cfg /0 P0000 | Acesso aos Parametros 0a9999 0
17 Lodlas Ml 5= COIDN/PBIEn P0001 | Referéncia Velocidade 065535 rpm o READ
3 = Serial/USB P0002 | Velocidade de Saida 0a 65535 rpm ro READ
P0226 | Seleccion Giro REM Ver opciones en P0223 4 cfg /0 P0003 | Corrente do Motor 0,0a200,0A ro READ
P0227 | Seleccion Gira/Para REM 0 = Tecla HMI 3 = Sin Funcién 1 cfg /0 Portugués P0004 | Tensao Barram. CC (Ud) 0a 2000V ro READ
1=Di CO/DN/PB/Eth P0005 | Frequéncia de Saida 0,0a500,0 Hz o READ
2 = Serial/USB 5 = SoftPLC A - 5 - (Moton
P0228 | Seleccion JOG REM Ver opciones en P0225 2 cfg S) P0006 | Estado do Inversor 0 = Ready (Pronto) 4 = Autoajuste o READ
P0263 | Funcién de la Entrada DI1 0 = Sin Funcion 24 = Desab. Flying Start 1 cfg [e) 1= Run (Execug@o) 5 = Configuracao
1 = Gira/Para 25 = Regul. Link CC 2~ Subtenso 6 - Frenagem CC
2 = Habilita General 26 = Bloguea Prog. 3 = Falha 7 = Estado Dormir
3 = Parada Répida 27 = Carga Usuario 1 ~ = -
4 = Avance 28 = Carga Usuario 2 P0007 | Tens&o de Saida 0a 2000V ro READ
5 = Retorno 29 =PTC P0010 | Poténcia de Saida 0,0 a 6553,5 kW ro READ
s = g:ar! g? = gin Eunmén P0011 | Fator de Poténcia 1,002 1,00 ro READ
= Stop = Sin Funcion o .
8 = Sentido Giro Horario 32 = Multispeed 2¢ Rampa C FW500 I d F n = P0012 | Estado DIg a DIt oo Bre-pe o |READ. /O
9 = LOC/REM 33 = Ac. E.P. 2* Rampa - -
33= o ER 21hamna nversor ae rrequencia B2 = Do Bite - or
35 = Avance 2* Rampa Bit 3 = DI4 Bit 7 =DI8
36 = Retorno 2° Rampa P0013 | Estado DO5 a DO1 Bit0=DI Bit 3=DI4 ro READ, I/0
37 = Enciende/Ac. E.P. NOTA! Bit 1 =DI2 Bit4 =DI5
38 = De. E.P./Apaga . ~ ~ . . Bit2 =DI3
ig - E“QZJZE ; ﬁp}:ggg:gg @ Para mais informagdes, consulte 0 manual de programacéao disponivel para download em P0022 | Valor de Fi Hz 0320000 Hz o READ, /0
21 = Funcion 3 Aplicacion www.weg.net. P0023 | Versao de SW Princ. 0,00 a 655,35 o READ
42 = Funcién 4 Aplicacién - P0030 | Temp. Médulo -20a150°C ro READ
ﬁ = iunmqng/;p\l\cac!qn 1 USO DA HMI PARA OPERACAO DO INVERSOR P0037 | Sobrecarga do Motor Ixt 0a100 % ro READ
= runcion plicacion
45 = Funcion 7 Aplicacion P0047 | Estado CONF 0a999 ro READ
S5 S Fonaion 46 = Funci6n 8 Aplicacién - Quando no modo parametrizago, nivel 1: - Quando no modo monitoragao: pressione P0048 | Alarme Atual 0999 i READ
- —— pressione esta tecla para retornar ao modo esta tecla para entrar no modo parametrizagao. P0049 | Falha Atual 02999 o READ
P0264 Funcpn de la Entrada DI2 Ver Opc!ones en P0263 8 cfg /0 de monitoragao. - Quando no modo parametrizagéo, nivel 1: P0050 | Ultima Falha 0a999 o READ
P0265 | Funcion de la Entrada DIS | Ver Opciones en P0263 20 ofg 1o - Quando no modo parametrizagao, nivel 2: pressione esta tecla para selecionar o grupo de P0100 | Tempo Aceleracao 0,1a999,0s 100 BASIC
P0266 | Funcion de la Entrada DI4 | Ver Opciones en P0263 21 cfg ] pressione esta tecla para retornar ao nivel parametros desejado - exibe os parametros do P0101 | Tempo Desaceleracao 0,12999,0's 10,0 BASIC
P0267 | Funcion de la Entrada DI5 Ver Opciones en P0263 0 cfg /0 - T selecionado. -
; : 1 do modo parametrizagao. grupo selecionado - P0120 | Backup da Ref. Veloc. 0 = Inativo 1
P0268 | Funcion de la Entrada DI6 Ver Opciones en P0263 0 cfg /0 - Quando no modo parametrizacao, nivel - Quando no modo parametrizacao, nivel 2: 1 = Ativo
P0269 | Funcion de la Entrada DI7 Ver Opciones en P0263 0 cfg /0 N P gao, pressione esta tecla para exibir o parametro -
- - 3: pressione esta tecla para cancelar o novo . N 2 = Backup por P0121
P0270 | Funcién de la Entrada DI___| Ver Opciones en P0263 0 cfg /0 valor (n0 salva 0 novo valor) 6 ird retornar a0 ;ngg‘\fki)cea %Ocsg‘ceolﬁ:ug; parametro para a PO121 | Referéncia via HMI 0,0 2500,0 Hz 3,0 Hz
P0295 | Corr. Nom. Inv. 00220004 Conforme modelo| 1o READ nivel 2 do modo parametrizacao. il parametrizaco, nivel 3: P0133 | Velocidade Minima 0025000 Hz 30Hz BASIC
P0296 | Tension Nominal Red 0=200-240V 4=480V Conforme modelo| o READ pressione esta tecla para saivar o novo conteddo P0134 | Velocidade Méxima 0.025000 Hz 66.0(550)Hz BASIC
1=380V 5=500-525V del convertidor do parémetro_- retorna para o nivel 2 do modo P0135 | Corrente Maxima Saida 0,0a200,0A 1,5 X lnom V/f, VVW,| BASIC,
2=400-415V - Quando no modo monitoragao: pressione parametrizagéo. VVW PM| MOTOR
3 =440-460V 7 =600V a tecla para aumentar a velocidade P0136 | Boost de Torque Man. 0,0a30,0% Conforme modelo VA, BASIC,
P0297 | Frec. de Conmutacion 2500 a 15000 Hz 5000 Hz - Quando no modo parametnzagét; nivel K o . do inversor VVW PM | MOTOR
P0401 | Corriente Nom. Motor 0,0a200,0A 1,0 X lom cfg MOTOR, . ' - Quando ﬂ? rrjodo momtoragao. pressione esta P0156 | Corr. Sobrecarga 100 % 0,0a200,0 A 1,1 %1,
STARTUP 1: pressione esta tecla para ir ao grupo tecla para diminuir a velocidade. P0157 | Corr. Sob 50 % 0.022000A Toxl
P0a02 | Fotacion Nom W 0230000 o g VOTOR anterior. - Quando no modo parametrizacéo, - Quando no modo parametrizagéo, nivel 1: orr. Sobrecarga 50 % :02200, 9 X ooy
otocion Nom. Moter ° i rowzeiem | cf9 STARTUP nivel 2: pressione esta tecla para ir ao pressione esta tecla para ir a0 proximo grupo P0158 | Corr. Sobrecarga % 0.0a200.0A 08 X gy
P0403 | Frecuencia Nom. Motor 0a500 Hz 60 (50) Hz cfg MOTOR, proximo parametro. L - Quando no modo parametrizagéo, nivel 2: P0202 | Tipo de Controle ?;\2//1 Sem Fungao g j\E/r\ﬁv)der ’ i i
STARTUP éQuando no modo pe‘lramemzagao‘ nivel pressione esta tecla parair ao parametro anterior. 3~ Sensorless < -
: pressione esta tecla para incrementar - Quando no modo parametrizagéo, nivel 3: = - - -
contetido do parametro. pressione esta tecla para decrementar contetido P0204 | Carrega/Salva Param. 0a4 =Sem Fungao 9 = Salva Usualjo_ 1 0 cfg
3 FALLAS Y ALARMAS " 5 = Carrega WEG 60 Hz 10 = Salva Usuério 2
do parametro. 6 = Carrega WEG 50 Hz 11 = Carrega Padrdo
, arr. Usudrio 1 SoftPLC
Fallas y alarmas mas comunes Pressione esta tecla para definir a direcao Pressione esta tecla para desacelerar o motor 8 = Carr. Usuério 2 12 a 15 = Reservado
de rotag&o do motor. com tempo determinado pela rampa de P0220 | Selegao Fonte LOC/REM 0 = Sempre LOCAL 6 = Serial/USB (REM) 2 cfg /0
Falla/ Alarma Descripcion Causas Probables Ativa quando: desaceleragao 1= Sempre REMOTO 7 e 8 = Sem Fungéo
A0046 Alarma de sobrecarga en el motor B Ajuste de P0156, PO157 y P0158 con valor bajo para el motor P0223 = 2 ou 3 em LOC e/ou P0226 = 2 Ativa quando: . ecla HMI (LOC) 9 = CO/DN/PB/Eth (LOC)
Carga Alta en el Motor utilizado ou 3 em REM _ . _ 3 = Tecla HMI (REM) 10 = CO/DN/PB/Eth
B Carga alta en el eje del motor - P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. 4 = Entrada Digital DIx)  (REM)
A0050 Alarma de temperatura elevada medida | ™ Temperatura ambiente al rededor del convertidor alta (> 50 °C) y Pressione esta tecla para alterar entre o Pressione esta tecla para acelerar o motor com 5 = Serial/USB (LOC) 11 = SoftPLC
Temperatura Elevada en | en el sensor de temperatura (NTC) del corriente de salida elevada modo LOCAL e o REMOTO. tempo determinado pela rampa de aceleragao. P0221 | Sel. Referéncia LOC 0 = Teclas HMI 9 = Serial/USB 0 cfg 110
el Médulo de Potencia | médulo de potencia B Temperatura ambiente al rededor del convertidor alta (> 50 °C) y Ativa quando: Ativa quando: 1=A1 10 = Sem Funcéo
corriente de salida elevada P0220 = 2 _ . _ 2=A12 11 = CO/DN/PB/Eth
¥ Ventilador blogueado o defectuoso 0220 ou 3. P0224 = 0 em LOC ou P0227 = 0 em REM. 13 12 = SoftPLC
M Disipador muy sucio, impidiendo el flujo de aire Pressione esta tecla para acelerar o motor até a velocidade ajustada em P0122 pelo tempo determinado 4=H 13 = Sem Funcao
A0090 Alarma externa via DIx (opcion “Sin B Cableado en las entradas DI1 a DI8 abierta o con mal contacto pela rampa de aceleragao. A velocidade do motor é mantida enquanto a tecla é pressionada. Quando a 5=Al1 +AI2>0 14=Al1>0
Alarma Externa Alarma Externa” en P026x) tecla é liberada, o motor € desacelerado durante o tempo determinado pela rampa de desaceleracéo, até a 6=All+A2 15=A2>0
A0700 Sin comunicacién con HMI remota, no B Verifique que la interfaz de comunicacion con HMI esté configurada sua parada. Esta funcéo esté ativa quando todas as condigdes abaixo forem satisfeitas: P. 16=AI3>0
Falla en la Comunicacién | obstante, no hay comando o referencia correctamente en el parametro P0312 1. Gira/Para = Para. _ 8 = Multispeed 17=F>0
con HMI Remota de velocidad para esta fuente M Cable de la HMI desconectado 2. Habilita Geral = Ativo. P0222 | Sel. Referéncia REM Ver opgbes em P0221 1 cfg 110
F0021 Falla de subtension en el circuito B Tension de alimentacion incorrecta, verifique que los datos 3.P0225 = 1 em LOC e/ou P0228 = 1 em REM. P0223 | Selecao Giro LOC 0 = Horério 6 = Serial/USB (AH) 2 cfg o
Subtension en el intermediario en la etiqueta del convertidor estén de acuerdo con la red de nti-hordrio 7 e 8 = Sem Funcao
Link CC alimentacion y el pardmetro P0296 ecla HMI (H) 9 = CO/DN/PB/Eth (H)
M Tension de alimentacién muy baja, ocasionando tensién en el Link 1.1 INDICACOES NO DISPLAY DA HMI ‘eclas HMI (AH) 10 = CO/DN/PB/Eth (AH)
CC menor que el valor minimo (en PO004): . Ix 11 = Sem Fungao
Ud < 200 Vee en 200-240 Vica (P0296 = 0) Estado do inversor 5 = Serial/USB (H 12 = SoftPLC
Ud <360 Ve en 380-480 Vea (P0296 = 1) 2\ . P0224 | Selegao Gira/Para LOC 0 = Tecla HMI 3 = Sem Funcao 0 cfg /0
Ud <500 Vo en 500-600 Vea (P0296 = 2) _ }<€&—— Mostrador secundario Ix 4 = CO/DN/PB/Eth
¥ Falta de fase en la entrada Menu (para selecao dos 2 = Serial/USB 5 = SoftPLC
W _Falla en el circuito de precarga grupos de parametros) Unidade de medida P0225 | Selegao JOG LOC 4 = Sem Fungéo 1 cfg 1/0
F0022 Falla de sobretension en el circuito B Tension de alimentacion incorrecta, verifique que los datos - somente um grupo de | €—— (refere-se ao valor do 5 = CO/DN/PB/Eth
Sobretension intermediario en la etiqueta del convertidor estén de acuerdo con la red de parametros & mostrado mostrador principal) Ix 6 = SoftPLC
Link CC alimentacion y el parametro P0296 cada vez p P 3 = Serial/USB
B Tensién de alimentacién muy alta, resultando en una tensién en el B . P0226 | Selecio Giro REM \er opcoes em P0223 4 cf 110
N . «— Barra gréfica & PG 9
Link CC mayor que el valor méximo (em P0004): P0227 | Selecao Gira/Para REM — Tecla HMI - Funca 1 f [
Ud > 410 Vec en 200-240 Vea (P0296 = 0) Mostrador principal o Seleqao GirarPara ? - De& ¢ i = (S%}\th/;@;ﬁah o ©
Ud > 810 Ve en 380-480 Vca (P0296 = 1) 2 = Serial/USB 5 = SoftPLC
Ud > 1000 Vce en 500-600 Vea (P0296 = 2) z = =
B Inercia de carga muy alta o rampa de desaceleracion muy répida 1.2 MODOS DE OPERACAO DA HMI P0228 Seleg?o JOG REM Ver opgoes em~P0225 ] 2 cfg 1/0
W Ajuste de P0151, P0153 0 PO185 muy alto - — P0263 | Funcao da Entrada DI1 0 =Sem Funcao 23 =Sem Funcgo 1 cfg 110
F0031 Control principal no logra establecer el B Médulo plug-in dafiado EE e - Modf’ Momtoraz;ao‘ o - gg i stﬁ?'gl,y,'rngcsm
Falla de Comunicacion Link de comunicacién con el médulo B Médulo plug-in mal conectado E o estado 'f”c'a‘ d,a HMI apds a energizagdo e da tela de inicializagao, com 26 ; B\ogqueia Péog
con Médulo Plug-in plug-in ®_Problema de identificacion del médulo plug-in, consulte PO027 - Voa‘orrens D0 O D nascom ’ oo 1 27  Cartega Ususrio 1
F0051 Falla de sobretemperatura medidaen el | M Temperatura ambiente alrededor del convertidor alta (> 50 °C) y n Ogiarggosem'ésﬁz:;apf:nc?pa‘esrsneos‘?ad%r secundério da HMI e a barra para -~ Monitoragéo 5 = Retorno 28 = Carrega Usudrio 2
Sobretemperatura en sensor de temperatura (NTC) del médulo corriente de salida elevada monitoracao indicam o0s valoreé de trés parametros prédefinidos por PO205, M- 6 = Start 29=PTC
los IGBTs de potencia B Ventilador bloqueado o defectuoso PO206 5,0207 P P P ! ,U top 30 e 31 = Sem Fungao
B Disipador muy sucio, impidiendo el flujo de aire e » - . A 8 = Sentido de Giro 32 = Multispeed 22
- — B Partindo do modo de monitoragao, ao pressionar atecla ENTER/MENU comuta-se : - - Horério Rampa
F0070 Sobrecorriente o cortocircuito en la B Cortocircuito entre dos fases del motor para o modo parametrizacao Back Enter P "
Sobrecorriente/ salida, Link CC o resistor de frenado W Cortocircuito de los cables de conexion del resistor de frenado Modo P Esc Menu ?Oz:L?géREM gi z ?)Z E'; éa ;Zgg:
corteereuto u Egﬁﬁe IGBTS en corto o dafiado Nivel 1: y 11 = Acelera EP. 89 = Avanco 2* flampa
B Arrangue con rampa de aceleracion muy corta B Este é o primeiro nivel do modo garametrlza@éo. E possivel escolher o grupo de [—py N }g - I[\)Aift?s:ézrg " g? z ng;n:f;ﬁ;mpa
B Arrangue con motor girando sin la funcion Flying Start parametro utilizando as teclas B ~ Parametrizagao 14200 Rampa 38 = De. E.P./ Desl.
F0072 Falla de Sobrecarga en el motor (60s | B Ajuste de P0O156, PO157 y PO158 muy bajo en relacién ala corriente ® Os campos mostrador principal, mostrador secundério, barra para monitoragao nivel 1 15 = Sem fungao 39 = Fungo 1 Aplicagao
Sobrecarga en el Motor | en 1,5 x Inom) de operacion del motor de variavel e unidades de medida nao séo mostrados nesse nivel ~ 16 = JOG + 40 = Fungao 2 Aplicacao
M Carga en el eje del motor muy alta ] Presslone a tecla ENTER/MENU para ir ao nivel 2 do modo parametrizagéo - Enter 17 = JOG - 41 = Fungao 3 Aplicagéo
F0080 Falla relativa al algoritmo de supervision | M Ruido eléctrico - selecao de parametros : ~ - = = BEaCK Menu 18 = Sem Alarme Ext. 42 = Fungao 4 Aplicagao
Falla en la CPU de la CPU principal del convertidor M Falla en el firmware del convertidor Ni Prle:suone atecla BACK/ESC para retornar a0 modo monitoragao SC v ;g = E(Zr:efa‘ha Ext. 32 = Eﬂzg:g g ﬁg}:g:ggg
(Watchdog) ivel 2: - - 2 b
" - . . . 21 = SoftPLC 45 = Fi 7 Apl
F0084 Falla relativa al algoritmo de identificacion | M Mal contacto en las conexiones entre el control principal y el = '_Ongs“(rggroo :gcpagig_?m & exibido no mostrador principal e o seu contetido no| | muw 1o "3.8 Parametrizagio 20— M(;n /Auto PID 46— Fﬁzggg 8 Ag\i‘g:ggg
. . " . N rador secundari ~ .
Falla de Autodiagnosis aL:;ZE?I:(\)caISe[i:ardware del convertidor - E:ﬁiﬂiienzoc‘zrxla;tib\e con a version de firmware W Use as teclas o para encontrar o pardmetro desejado P nainn nivel 2 P0264 | Fungao da Entrada DI2 Ver Opgdes em P0263 8 cfg /0
v plug B Defecto en los circpunos internos del convertidor L Pressione a tecla ENTER/MENU para ir ao nivel 3 do modo parametrizagdo — U '80 i P0265 Fungé:ac da Entrada DI3 Ver ODQ?SS em P0263 20 cfg 1/0
F0091 Falla externa via Dix (opcion *Sin Falla | B _Cableado en las entradas DI a DI abierta o con mal contacto - alteragao do contetido dos parametros ) ; © . - Back“ Enter P0266 | Funcao da Entrada DI4 Ver Opgbes em P0263 21 cfg 1/0
Falla Externa Externa” en P026x) . Pressione a tecla BACK/ESC para retornar ao nivel 1 do modo parametrizagao - Menu P0267 | Funcao da Entrada DI5 Ver Opcdes em P0263 0 ofg [1e)
F0700 Sin comunicacién con HMI remota, no W Verifique si lainterfaz de comunicacion con HMI esta configurada :lngel 3: ido di N s exibid d incipal . d A PARAM LOC v P0268 | Funcao da Entrada DI6 Ver Opgoes em P0263 0 cfg 1/0
Falla en la Comunicacion | obstante, hay comando o referencia de correctamente en el pardmetro P0312 contetdo oparamgxroeexl idono mostrador principal € 0 nimero do parametro Pn 100 P0269 | Funcao da Entrada DI7 Ver Opgo P0263 0 f /0
no mostrador secundério - U oy uncao da Entrada ‘'er Opgoes em cfg
con HMI Remota velooidad para esta fuente Cable de la HMI desconectado M Useasteclas e para configurar o novo valor para o parametro selecionado mnn Parametrizagao P0270 | Fungéo da Entrada DI8 Ver Opgoes em P0263 0 cfg 110
M Pressione a tecla ENTER/MENU para confirmar a modificagéo (salvar o novo valor) oy . nivel 3 P0295 | Corr. Nom. Inv. 0,0a200,0 A Conforme modelo ro READ
A A ou BACK/ESC para cancelar a modificag@o (n&o salva o novo valor). Em ambos . N - do inversor
4 CONFIGURACION DE FABRICA PARA COMANDO Y REFERENCIA DE VELOCIDAD 0s casos a HMI retorna para o nivel 2 do modo parametrizagao P0296 | Tensao Nominal Rede 0=200-240V 4 =480V Conforme modelo | ro, cfg READ
1=380V 5=500-525V do inversor
El CFW500 es configurado de fabrica a través del ajuste de sus parametros, para definir el comando A 2=400-415V 6=550-575V
. 19 . ! o P b . 2 PRINCIPAIS PARAMETROS 3-440-460V 7-600v
légico vy la referencia de velocidad en ambos modos de operacion LOCAL y REMOTO. Este ajuste de 70557 | Froq, e Craveamanto 5500 a 15000 H 0001 7
I < req. Ve z iz
fabrica puede ser restaurado a través de P0204 tanto para motores 60Hz como 50Hz (P0204 = 5 o 6). NOTAI 0401 [Gorrents Nom Motor 0,03 2000A Tox e o NMOTOR.
a . STARTUP
En el modo LOCAL, el comando v la referencia son direccionados a la HMI del CFW500, permitiendo los @ ro = parametro somente leitura. ; P0402 | Rotagao Nom. Motor 0230000 rpm 1710 (1425 rpm | cfg | MOTOR,
comandos de Gira/Para, JOG y Sentido de Giro del motor. Ademés de estos comandos, la HMI también es \/:f = parametro dlsponlv_el em [nodo VI 0403 [Freuanoa Nom - 0 sggﬁgtép
fuente para seleccion del modo LOCAL o REMOTO a través de su teclado. La referencia de velocidad puede cfg = parametro de configuracao, somente pode ser alterado com o motor parado. 1403 | Frequéncia Nom. Motor 0as00Hz 60(50) Hz cfg STARTUP

ser ajustada en el parametro P0121, o a través de las teclas M3 y & de la HMI en el modo de monitoreo.

En el modo REMOTO, el comando vy la referencia de velocidad son direccionados a los bornes del
producto; la DI1 Ejecuta Gira/Paray la DI2 el Sentido de Giro. La referencia queda a cargo de la entrada
analdgica Al1 en este modo.

VVW = parametro disponivel em modo VVW.

VVW PM = parametro disponivel em modo VVW PM.

Vetorial = parametro disponivel em modo vetorial.

Sless = parametro disponivel apenas em modo sensorless.
Enc = parametro disponivel apenas em modo vetorial com encoder.

modo.
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