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Manual do usuario Rev.0.6 - 26 de setembro de 2013
Versao do drive/software

WEG_Softscope:
Versao: 2.90
Fabricacdo: 15/12/2022

Este manual se aplica as configuragcbes de hardware e software dos seguintes drives:
ADV200: versao de software V 6.0.0

APC300: versao de software V 1.0.0

TPD32-EV: versao de software V 10.08

Obrigado por escolher este produto WEG.

Noés teremos o maior prazer em receber qualquer informagéo que possa nos ajudar a melhorar este manual.
O enderecgo de e-mail é: technohelp@weg.net.

Antes de usar o produto, leia atentamente a seg¢ao de instrugcées de seguranca.

Mantenha o manual em local seguro e disponivel para o pessoal de engenharia e instalagéo durante o
periodo de operagao do produto.

A WEG Automation Europe S.r.l. reserva-se o direito de modificar produtos, dados e dimensdes sem aviso
prévio.

Os dados s6 podem ser usados para a descri¢gao do produto e nao podem ser entendidas como
propriedades declaradas legalmente.

Todos os direitos reservados
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Introducgao

Este documento é um guia rapido para o uso da fermenta WEG_SoftScope.

O WEG_SoftScope é um software de osciloscopio digital desenvolvido para amostrar e exibir
em tempo real as variaveis de parametros de drives, sendo especialmente util durante a fase
de comissionamento do drive.

Este manual descreve as operacbes com o ADV200, APC300, TPD32-EV e o
WEG_SoftScope, pois esses produtos podem ser utilizados tanto com o software basico
(software de fabrica) como também com aplicagdes MDPLC desenvolvidos para o ADV200,
APC300 e TPD32-EV.

A lista de parametros que podem ser monitorados esta no arquivo de definigao (arquivo .0sc)
referente a versao do Drive/Firmware carregado no Drive.

Principio de operacao do WEG_SoftScope

O WEG_SoftScope tem como objetivo amostrar o valor de uma lista de parametros (sinais)
dentro do alvo e adquirir o valor correspondente por um determinado tempo (tempo de
aquisicao).

Ao selecionar um arquivo de definigao referente a versao do Firmware carregado no Drive, o
usuario fornece ao WEG_SoftScope as informagdes necessarias para detectar os valores dos
sinais de software disponiveis. Posteriormente, sera possivel selecionar os sinais a serem
amostrados durante a fase de aquisicdo e definir um disparo que, juntamente com um
determinado valor de sinal e inclinagao, iniciara a aquisicdo predefinida.

E importante observar que, durante a fase de aquisigéo, todos os sinais a serem amostrados
sdo primeiro adquiridos em uma area de armazenamento especifica dentro do drive
(“Runtime Acquisition System”); ao final da aquisi¢do, todos os valores amostrados sao
enviados ao WEG_SoftScope para serem exibidos. Desta forma, o desempenho e a
consisténcia da aquisicdo sao garantidos, evitando problemas devido a atrasos na
comunicacao serial.

Um diagrama com o principio de operagao é exibido abaixo:

TARGET
Runtime
Acquisition
Systern
WEG_SoftScope
[ oo v
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Instalacao da ferramenta WEG_SoftScope

O WEG_SoftScope pode ser instalado no computador através do arquivo de instalagédo
executavel setup.exe, seguindo o procedimento do assistente:

1% Setup - WEG_SoftScope2

Welcome to the WEG_SoftScope2
Setup Wizard.

This will install PC Tools - WEG_SoftScope2.2.8.9 on your
computer

It is recommended that you close all other applications
before continuing.

Click Mext to continue, or Cancel to exit Setup.

[ Next = l| Cancel |

Nota: é recomendavel néo alterar o diretdrio de destino da configuragao do programa.

i& Setup - WEG_SoftScope2

Select Destination Location
Where should WEG_SoftScope2 be installed

Setup will install WEG_SoftScope2 into the following forder.

To continue, click Next. I you would like to select a different folder, click Browse.

C:\Program Files (x86 \PC Tools\WEG_SoftScope2 Browse...

At least 2,0 MB of free disk space is required.

< Back |[ Next = l| Cancel
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Uso da ferramenta WEG_SoftScope

Uma vez instalado WEG_SoftScope no computador, os Drives ADV200, APC300 e TPD32-
EV podem ser conectados a porta serial do computador com a mesma conexao serial

utilizada pelo WEG-eXpert.

Ao abrir o programa (com o icone ou na pasta do menu iniciar: PC Tools), a tela principal do
WEG_SoftScope ¢é a seguinte:

‘@ - [B]x]]

)
ﬂ:\?'
W
|
EI!
illi

HOEEE & & | Stop |

Bafra.de
farramenta

Area de Exibicdo

Barra Deslizante do
-------------- b Piantay

Track Color | LU | min value | max valueg | widiv | rin displ, | max displ. | note

Lista de Sinais - Medidas
Wy MNEG Scopetd 13 .0sc

Menu: Menu do WEG_SoftScope.
Barra de Ferramentas: barra de ferramentas incluindo os controles usados com mais

frequéncia.
Area do Display: area onde sédo exibidas as formas de onda dos valores dos sinais

amostrados. ]
Barra Deslizante do Display: barra deslizante da “Area de Exibi¢gao”, util quando os sinais

sao ampliados.
Status de Aquisicao: status da aquisigao.
Lista de Sinais - Medidas: lista de sinais amostrados, medi¢des de sinal e valor de sinal

correspondente ao cursor de medigao.
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1.1 Arquivo de Definicao

Como ja mencionado, o WEG_SoftScope requer um arquivo contendo as definigdes de sinal
(parametros de software) que podem ser amostrados no drive. Este arquivo esta estritamente
ligado a versao de firmware carregada no Drive e é entregue diretamente no Catalogo do
WEG_eXpress para o software Basico:

Para o ADV200 versao assincrona V6_0_0, o arquivo é:

Adv200asy 6 0 0 WEG Scope.osc

Pasta: C:\Programmi\WEG\Catalog\Drives\invertetADV200\ADV200 6 0 0\Service\WEG SoftScope
Para o ADV200 versao sincrona V6_0_0, o arquivo é:

Adv200syn 6 0 0 WEG Scope.osc

Pasta: C:\Programmi\WE G\Catalog\Drives\Inverte\ADV200\ADV200 6 0 0\Service\WEG SoftScope

Para o APC300 versdao V1_0_0, o arquivo é: APC300 1 0 0 WEG_Scope.osc

Pasta:
C:\Programmi\WEG\Catalog\Drives\DCConverter\APC300\APC300 1 X 0\Service\WEG SoftScope

Para o TPD32-EV versdo V10_08_0, o arquivo é: TPD32 10.08A.0sc
Pasta: C:\Programmi\WEG\Catalog\Drives\DCConverter\TPD32-
EV/TPD32 EV 10 08\Service\WEG SoftScope

1.2 Configuragao dos sinais a serem amostrados

O exemplo a seguir refere-se ao inversor ADV200, versao de firmware 4.0.0.

O procedimento de configuracao de sinais a serem amostrados é descrito abaixo; no
exemplo a seguir, a referéncia de velocidade e a velocidade do motor serdo definidas como
sinais a serem adquiridos:

1. No menu “File”, selecione “Open definition file”

2. Aparecera uma janela que permite a selecdo do arquivo de definigdo dos sinais a
serem carregados (arquivo .OSC); no exemplo abaixo, “Adv200 4 0 0 _Scope.osc" é

selecionado.
P
Cercain | |) WEG_SoftScope x| @ ck ER-
|i4] advznn eregkmp _
[} Docunnenti
|i4] apwzndg .
|ﬂt _‘5 Rizorge del computer
orgue g Dizoo locale [C)
=) Prograrnmi
J WEG
[5) Catalog
=) Drives
[ Irvverter
_ [ ADW200 - -
Mame file: ) ADV200_4_%_0
o [T Service ——|
Tipo file: Y EG, SoftSeaps - Annulla
ol DD DY e
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Com versao de firmware Adv200 6 0 O:

T T T—_— - . —
@G}" » Computer » OS(C:) » Programmi (x86)» WEG b Drives » Internet » ADV200 » ADV200_6_X_0 » Service MWEG_SoftScoper
Organizza ~ Includi nella raccolta = Condividi con Masterizza Muova cartella
=
WEG i Nome Ultima modifica Tipo Dimensione
svn
.svn 05/04/2013 13:04 Cartella di file
Catalog ) B }
adv200asy_6_0_0_scope 27/02/2013 12:13 File OSC 18 KB
Svn
adv200syn_6_0_0_scope 27/02/2013 12:13 File OSC 18 KB
Custom
Drives =
Instruments
10
IPC-HMI

e

Selecione entre as versdes asy e syn.

3. Apo0s selecionar o arquivo, aparecera a seguinte mensagem:

? All acquisitions data will be lost,
.y

Conkinue anyway ?

Si | Mo

Esta mensagem indica que, apos carregar o arquivo, todas as aquisicées definidas
anteriormente serao substituidas (este aviso € util se as aquisigdes ja tiverem sido
definidas na sesséao de trabalho atual). Selecione “YES” para continuar ou “NO” para
interromper o carregamento.

4. Agora, a comunicagao serial com o Drive deve estar habilitada; abra o menu “Target’ e
selecione “Connect”. O inversor esta conectado e a amostragem de sinais agora pode
ser configurada no inversor; se surgirem problemas de comunicagdo, algumas
mensagens de erro aparecerao.
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File Wiew Target Acquisitions ?

EazlEd 28 &

- B)X]

HEHE® £ X 5l  Stop |

Cannect
|
Track Color | LU | mhir value rna walue | widiv | rin displ.
< *
adv200_4_0_0_WEG_Scope

Em caso de erro, verifique a configuragéo do link serial em “Target/Settings™:

[~ WEG_SoftScope

File Wiew BEGES Acquisitions 7

EE B & & &

Y Stor |

il

Track, | Calor | Um | min value max valug | widiv | min displ.
< >
adv200_4_0_0_WWEG_Scope.0sc

Device Link Manager Config v10.0.1...

Current selected protocol : Modbus

Pratocols | Active -
W Cencal
¥ GDE
U Kfm
U Modbus Active
¥ ModbusTCP v
< >

Froperties Activate

Description

Modbus Protocaol

Ok | Cancel

Atencéo: as configuragdes de fabrica do ADV200/APC300 e do TPD32-EV sao diferentes.

Configuracao de fabrica

WEG,

Muodbus Config ¥10.0.14.0

Communication

Por -
Baudrate 38400 o
Frame settings M2 -
-
Fratacal

* Maodbus Address [q
" Modbus ASCI Timeout (1000

" Jbus

I Enable remate communication
Server name

[ Enable madem communication

Dial number
(] 8 | Cancel |

do ADV200/APC300: ModBus

hcao Rapida Dez-2022
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Configuracio de fabrica do TPD32-EV: Slink3

Slink3 Configuration v8.23

Communication

Port ,m

Baudrate m

Frarme settings E.f1 -
Pratocol

Address 0
Timeout 1000

[ Enable madem connection

Dial number |

[ Enable remote communication

Senrver name

oK ‘ Cancel

5. A definicdo da aquisigao do sinal pode comegar agora: no menu “Acquisitions”,
selecione “Properties”; aparecera uma janela com as propriedades de aquisigao a

serem definidas.

General | Signal | Trigger |

Acquisition name

i cquisitionZ]

Acquisition tepe
i

~

x|

=]

Antulla |

Um nome descritivo da aquisicdo pode ser inserido opcionalmente em “Acquisition
name”; € util se a aquisigdo precisa ser salva em um arquivo (o arquivo tera este

nome).

6. A janela “Signal” lista todos os sinais que podem ser amostrados:

WEG_SoftScope — Guia De Inicializagdo Rapida Dez-2022

Pagina 12 of 32



Acqguisition, properties

General  Signal ]Trigger]

Signalz

Speediz Odelay A
Speed limit state
Spegd ratio out mon

Sinais a serem
amostrados

Speed thr 1_2 mon
Speed thr 3 mon

Motor zpeed
Speed zetpaint

3

Sinais
selecionados

Start cmd mon

Start state mon
Ta=zt nan muit

’\

v | Botdes de
selegao

Duration of acguigition [ mz )

4096 of 4096.00 ms [ 4098 of 4096 zamples |

Sample time [mz)

Effective: 1.00 ms
Min tirne: 1 ms

1.00

k. Annulla

O lado esquerdo da janela acima mostra a lista completa dos sinais a serem
amostrados (para mais detalhes sobre os sinais, consulte o apéndice); o lado direito
lista os sinais selecionados para a aquisi¢ao atual.

O sinal pode ser selecionado clicando em seu nome no lado esquerdo e pressionando
as setas para direita: desta forma, o sinal sera movido para a lista de sinais
selecionados. Para remover um sinal, cliqgue em seu nome no lado direito e pressione
as setas para a esquerda.

Em "Sample time(ms)”, o tempo de amostragem do sinal € definido no drive, ou seja,
o tempo entre duas aquisicbes subsequentes de um valor de sinal. Para uma
aquisicao com alta precisédo de tempo, devem ser definidos valores proximos ao tempo
minimo de amostragem (1 milissegundo para o ADV200, APC300 e TPD32-EV); neste
caso, a aquisigao durara alguns segundos (depende do numero de sinais amostrados
e do tamanho do buffer de armazenamento da unidade). Se os sinais precisarem ser
amostrados por um periodo mais longo, aumente o valor de “Sample time”. O lado
direito de “Sample Time” mostra o valor real usado no inversor e o valor minimo que
pode ser definido.

O tempo de aquisi¢ao geral é definido em “Duration of Acquisition (ms)”; conforme
mencionado acima, o limite de tempo depende do “Sample time”. Se for selecionado
um valor maior que o maximo, sera feito o ajuste automatico para o valor maximo. Ao
lado direito de “Duration of Acquisition ” € mostrado o valor maximo permitido.

WEG_SoftScope — Guia De Inicializagdo Rapida Dez-2022
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7. Na janela “Trigger”, o sinal que gera o disparo de aquisi¢do pode ser configurado
opcionalmente:
Acquisition properties E]
General] Signal  Trigger l

Signalz

Abz position s Drigital input 1 rmon
Abz revolutions

Alm dig out mon 1

Alrn dig out mon 2

Alm dig out mon 3 py
Alrn dig aut man 4

Analog inpl<thr

fimalnn inme thr

S ettingz

Level |1 Slope Pasz -

Drelay time [mas]

100.00 Effective: 100.00 mz

ak, | Annulla |

Como na janela “Signal’, o sinal de disparo pode ser selecionado na caixa da
esquerda e movido para a caixa da direita (neste caso: Speed Setpoint). Apenas um
sinal de disparo pode ser selecionado.

Em "Settings”, podem ser definidos os valores de disparo e inclinagao (direcédo do
valor do sinal, ao passar do nivel de disparo, que inicia a aquisi¢ao).

‘Level’, ou seja, o nivel de disparo, é expresso na unidade de medida do sinal
amostrado (neste exemplo, “Digital Input 1 mon” é um sinal digital
VERDADEIRO/FALSO).

“Slope” pode ser positivo se o disparo ocorrer quando a inclinacéo definira se o
disparo esta ativo na inclinagao positiva ou negativa do sinal digital.

Se um disparo de sinal for selecionado, o nivel de disparo sera definido; por exemplo,
a velocidade do motor é expressa em rpm, portanto, o disparo € definido como 100
para 100 rpom. Neste caso, um disparo positivo deve ocorrer quando o sinal passa de
valores abaixo para valores acima do nivel de disparo; caso contrario, a inclinagao
sera negativa.

Em "Delay time (ms)”, € definido o valor de pré-disparo, ou seja, o tempo durante o
qual os sinais sao registrados antes da intervencao do disparo. O valor maximo de
pré-disparo corresponde ao tempo de aquisicdo predefinido.

A configuracdo do disparo n&o é necessaria se a aquisi¢ao deve ser iniciada
manualmente.
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8. Para concluir a configuracéo de aquisi¢ao, pressione OK. Os dados programados sao
enviados para o “Runtime Acquisition System” do Drive.

9. Até agora, a aquisi¢ao foi definida e baixada par o Drive; se um disparo foi definido,
ele deve ser armado. No menu “Acquisitions”, selecione “Arm trigger”.

Assim que o sinal de disparo corresponder as configuragées necessarias, 0s sinais
configurados para aquisicdo serdo armazenados na memoria do Drive por um
periodo correspondente ao tempo de aquisicdo (a menos que ocorra um pré-
disparo).

Neste exemplo, assim que a Referéncia de Velocidade exceder 100 rpm com uma
inclinacdo positiva, a Referéncia de Velocidade e os Sinais de Velocidade serédo
armazenados com um pré-disparo de 100 milissegundos.

Para revogar o comando “Arm trigger”, selecione-o novamente no menu
“Acquisitions”; o disparo sera desabilitado e a propriedade de aquisicdo podera ser
alterada.

Se a configuragao do disparo nao for necessaria, a aquisicao pode ser iniciada
manualmente: no menu “Acquisitons”, selecione “Start acquisition”; os sinais
configurados serdo amostrados imediatamente e armazenados no drive durante
todo o tempo de aquisicao.

O status da aquisicdo aparece no canto superior direito:

3
I N

Pode ser:
e Stop: a aquisicdo esta desativada.
e Ready: o disparo esta armado.
e Triggered: o sinal de disparo corresponde as configuragdes necessarias ou
a aquisicao foi habilitada manualmente. A aquisi¢cao de sinal do drive esta
em andamento.

10.Uma vez que o armazenamento de sinal do Drive esteja completo, os dados séo

enviados para o WEG_SoftScope no PC; durante a transferéncia, a seguinte janela
de progresso aparece:

Data acquisition in progress

|
| Cancel
[

Para iniciar uma nova aquisig¢ao, pressione “Cancel” para interromper a
transferéncia (se necessario, o disparo deve ser rearmado).
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Posicéo do
disparo

Terra do
sinais

11.Quando a transferéncia estiver concluida, os dados sao exibidos graficamente na

“Area de Exibigdo”.

[

=l S8 & % HpEHEE &L

_ 7
Track, [ color [ um minvalue | maxvalue | vwdiv [ min displ. maxdispl, | bluecursar | red cursor | horz cursor | note /
Speed rpm -679.736 781,774 200 -948.951 1051.019 -667.820 354,400 -262.974 Speed L
Speed Reference rpm -670.338 777340 200 -946.499 1053.501 -670.336 -670.336 -260.492  Speed refe. .. Cursor

horizontal

KWy AWEG_Scopev'd_15.0sc

No lado esquerdo, préximo ao eixo das ordenadas, a posicao zero do sinal é
indicada por meio de uma seta com a mesma cor do sinal correspondente.
A posicao do disparo é destacada na parte superior. A posicao zero do sinal pode

ser movida para cima ou para baixo usando 0 mouse.
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12.Com o mouse € possivel Ampliar uma area de exibigao para melhor destacar
partes da forma de onda; para restaurar a exibigao original, selecione o menu
“View\Zoom\View all”.

Se a funcdo de zoom estiver habilitada, a barra deslizante abaixo da “Area de
Exibicao” permite rolar a forma de onda para observar seu desenvolvimento
durante a fase de aquisigao.

AT EHD & oo |

Sinais
ampliados

Barra
deslizante

AA AianlAvy,

X

min displ. maz displ, blue cursor red cursor horz cursor | note ‘
-G02.223 904,262 527,229 -458.405 262,974  Speed
-799,741 Q06,743 -670,338 -670,338 -260,492  Speedrefe..,

13.0 "Lista de Sinais”, na parte inferior da janela, mostra as informacgdes de
aquisi¢ao (valor min/max da forma de onda, cor e unidade de medida).
14.Uma fungao importante e util para analisar formas de onda é representada por

cursores, que permitem a medi¢cao do valor do sinal em uma posi¢ao especifica da

aquisicao e deteccao de diferencas de tempo. Eles podem ser ativados no menu
“View\Tracks\Measure bars”.

Os cursores azul e vermelho se movem verticalmente, enquanto o cursor cinza se
move horizontalmente. Através do movimento do cursor, os valores do sinal dentro

da janela de medidas podem ser detectados (“cursor azul”, “cursor vermelho”,

“cursor horz”); as diferencas de tempo sdo mostradas na parte superior esquerda

da “Area de Exibigao” (“Time diff’).
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15. A cor da forma de onda, a escala e os valores minimos/maximos exibidos podem
ser alterados usando as configuragdes mostradas no menu “View\Tracks\Track
properties”.

Ozcillozcope

™ Acquisition points 993,200 Time div
v Grid

¥ Measure bars

Tracks

Speed Reference Color gl

Digital view [ Show v
ki |-548.981
Mas |1051.019

widie | 200,000
U {rprm Center Track

Cancel |

Impressao, armazenamento e carregamento do arquivo de aquisicao

As formas de onda amostradas podem ser impressas selecionando “File\Print”.

A aquisicao pode ser salva em arquivo para uso futuro.

No menu “File” menu, selecione “Save acquisition”. Um nome de arquivo com extensao
ACQ ¢ solicitado; ele corresponde ao nhome da aquisicao, se presente.

Essa aquisicao pode ser recuperada posteriormente por meio de “File\Load Acquisition”.

Barra de ferramentas
A barra de ferramentas inclui os comandos usados com mais frequéncia; se o cursor for

deixado por alguns segundos sobre um bot&o, aparecera o nome do comando
correspondente.

‘BEE ®E & B B3 O] [ 6| & & h

Cpen def File

Os botdes sao habilitados ou desabilitados de acordo com o estado de comunicagao do
drive e com o estado de aquisicao.
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WEG_SoftScope com Aplicacoes MdPIc

Quando vocé usa o WEG_SoftScope com um aplicativo MDPLC, é possivel adicionar a lista
também a variavel de destino (parametros e variaveis da aplicagdo) e também a variavel

global do projeto.
Isso € muito util para o uso, teste e depuragao do aplicativo.

Na pasta do aplicativo estao todos os arquivos necessarios para o WEG_Softscope.

Neste caso, o procedimento de configuragdo € o seguinte:

1. No menu “File”, selecione “Open definition file”

2. Aparecera uma janela permitindo a sele¢ao do arquivo de definicdo dos sinais a serem
carregados (arquivo .OSC); no exemplo abaixo, “Adv200_4 0 0 WEG_Scope.osc” é

selecionado na pasta do aplicativo.

-

FeFE HEH & ¥ HEERB& | &8 S EIEH e

10 ris

- « B E-

i Cercain: ‘_} Testruy

l |[7) vy anEG_Scopevd_snosc

i |
ﬂ Annulla : :

MHome file: | Hyy BWEG_Scopevd_40.osc

Tipo file: |Dsci||oscope def. files ["osc)

Track | Color | Um | min walue max value | widiv | min displ. ma displ. | nate

Motor speed rpm 0,000 0,000 0.z -1.000
Speed setpoint rpm 0.000 0.000 0.z -1.000

1,000 Par: 260
1.000 Par: 664

Adv200_4_0_0_MNEG_Scope

3. Apo0s selecionar o arquivo, aparecera a seguinte mensagem:

X |

All acquisitions data will be lost,
Conkinue anyway ¥

S | el

Esta mensagem indica que, apds carregar o arquivo, todas as aquisicées definidas
anteriormente serdo substituidas (este aviso € util se as aquisigdes ja tiverem sido
definidas na sessao de trabalho atual). Selecione “YES” para continuar ou “NO” para

interromper o carregamento.
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4. No menu “File”, selecione “Append target vars”
Uma janela aparecera permitindo a selegéo das variaveis alvo do projeto.

- [B]x]
HORBE& &3

HNome fle: [ Test<uy.ppi Apri |
Tipofile: [IEC Projects [* ppil =] Annula

[ Apriin sola letiura

T

Track | coor [um | minvae| maxvalue | widiv |  mindispl. max displ. | note

iy AWEG_Scopevd_a osc

Verifique se a geracao do arquivo de rastreio foi concluida sem nenhum erro.

- [E]x)

ErsR L5 3 EEEECI [ siop_|

Time/div: 0.0 ms

- LLCompW - C:\Corsi\TestXvy\TestXvy. ppj /GT:C:\SSTMP\~tmptracks.osc /Q

————— Opening @ 'CivCorsitTestiwyhTestivy.ppl' —----

B |Twage target file set to: Test¥wy.img

Parsmeters file set to: C:)Corsi)Testiwy)TestXvy.par

B [enerating parausters source file c:\corsiltestxvy\testxvyPar.plc .. completed.
Open sywbols file cidcorsihtestxvy\testxvy.syw .. completed,

Open target symbols file c:lcorsiltestxvy'testxvy.sym .. completed.

B [Preprocessing file xvywd 40.tar .. completed.

Preprocessing file c:\corsiltestxvytestxvyPar.plc .. completed.

W |Freprocessing file Testkvy.plc .. completed.

|0 warnings, 0 errors.

N Generate track file: 'C:i\3TMP\~twptracks.osc' ——-—--
Generation of track file C:)SSTMPY~tuptracks.osc completed

w

Bbort o |

A

| Calor ‘ Urn ‘ min value ‘ max value ‘ widiv | min displ. | max displ. | nate

Ky AWEC_Scopebd_él.osc

5. ApO0s selecionar o arquivo, aparecera a seguinte mensagem:

2 All acquisitions data will be lost,
Continue anyway ?

Si | Mo |

Esta mensagem indica que, apds carregar o arquivo, todas as aquisicoes definidas
anteriormente serdo substituidas (este aviso € util se as aquisigdes ja tiverem sido
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definidas na sesséao de trabalho atual). Selecione “YES” para continuar ou “NO” para
interromper o carregamento.

Se vocé pressionar YES, todas as variaveis de destino serdo adicionadas a lista de
aquisicao.

6. No menu “File” menu, selecione “Append global vars”
Uma janela aparecera permitindo a selegéo das variaveis globais do projeto.

- D] x]
HEEDE & & [ swe |

AE

HNome file:  [Testuy.ppi Api
Tinafle:  [IEC Projects " ppi) =] A

I Apriin sola lettura

Track | Color | Urn ‘ min value ma valug | widiv | min displ. max displ. | note

Ky AIVEG_Scopetd_40.ose

Verifique se a geracao do arquivo de rastreio foi concluida sem nenhum erro.

- [2]x]
EasH NS B EOe & &

LLCompW - C:\Corsi\TestXvy\TestXvy.ppj /GG:C:\SSTMP\~tmptracks.osc /Q

Opening : 'C:yCorsi\Testdvy\TestXwy.ppi’
Inage target file set to: Testivy.img
Parameters file set ta: C:)Corai\TestXwy'Testivy.par
Generating parameters source file ciycorsi\testxwy)\testxvyPar.plc .. completed.
Open symbols file cihcorsi\testxvy'\Lestxvy.sym .. completed.
Open target symbols file c:hcorsi\testxwy\testxvy.sym .. completed.
Preprocessing file xwyvd 40.tar .. completed.
Preprocessing file ci‘corsittestxvy\testxwyPar.plc .. completed.
Preprocessing file Testikvy.plc .. completed,

0 warnings, 0 errors.

Generate track file: 'CiA\3STHPh~tmptracks.osc'
Generation of track £ile CiWvSSTMP\~tuptracks.osc completed

| Calor ‘ Um ‘ min value ‘ max value ‘ widiv | min displ. | max displ. | note

HMyAWEG_Scopevd_40.0sc

7. ApOs selecionar o arquivo, aparecera a seguinte mensagem:
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e,] All acquisitions data will be losk.

Conkinue anyway ?

Esta mensagem indica que, apds carregar o arquivo, todas as aquisicoes definidas
anteriormente serdo substituidas (este aviso € util se as aquisigdes ja tiverem sido
definidas na sessao de trabalho atual). Selecione “YES” para continuar ou “NO” para

interromper o carregamento.
Se vocé pressionar “YES”, todas as variaveis globais serdo adicionadas a lista de

aquisicao.

8. A janela “Signal’ lista todos os sinais que podem ser amostrados:

® HES

Locsdns s ¢ HoEOE &5 [ stor |

~ Acquisition properties
General  Signal ]Trigger]

Signals

Fad 8

Pad 3

Par set zelect mon
pEnaCant

PFdrv alarm reset
PFdrv enable
PFdr fast stop
PFdrw inn erad

Diuration of acquisition [ ms |

8192.00 of 8192.00 ms [ 8192 of 8192 zamples |

Sample time [ms]

1.00 Effective: 1.00 ms
Min time: 1 mz

oK Annula |

min value | e walie | widw ] T QIEpl- | maz displ. | note

ratmptracks, osc

Agora vocé pode operar com variaveis de sistema, destino de aplicativo e variaveis
globais — tudo na lista.
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Apéndice A - Lista de sinais a serem amostrados no alvo:
ADV200asyn V6_0_0 para motores CA
ADV200syn V6_0_0 para motores BRS

Ipa Nome do Sinal Unidade Descricao
250 | Output current Apico Output current

252 | Output voltage V Output voltage

254 | Output frequency Hz Output frequency
256 | Output power kW Output power

260 | Motor speed rpm Motor speed

262 | Motor speed nofilter rpm Motor speed nofilter
270 | DC link voltage V DC link voltage
272 | Heatsink temperature cnt Heatsink temperature
280 | Torque current ref Apico Torque current ref
282 | Magnet current ref Apico Magnet current ref
284 | Torque current Apico Torque current
286 | Magnet current Apico Magnet current
362 | Drive overload trip cnt Drive overload trip
366 | Drive overload 80 perc Drive overload 80
368 | Drive overload accum perc Drive overload accum
626 | Ramp ref out mon rpm Ramp ref out mon
628 | Ramp setpoint rpm Ramp setpoint

664 | Speed setpoint rpm Speed setpoint
726 | Multi ramp sel mon cnt Multi ramp sel mon
760 | Ramp out mon rpm Ramp out mon
764 | Ramp acc state cnt Ramp acc state
766 | Ramp dec state cnt Ramp dec state
852 | Multi ref out mon rpm Multi ref out mon
894 | Mpot output mon rpm Mpot output mon
920 | Jog output mon rpm Jog output mon
934 | Refis0 cnt Refis 0

936 | Refis 0 delay cnt Ref is 0 delay

944 | Speedis 0 cnt Speed is 0

946 | Speed is 0 delay cnt Speed is 0 delay
956 | Speed thr1 2 mon cnt Speed thr 1 _2 mon
966 | Set speed cnt Set speed

976 | Speed thr 3 mon cnt Speed thr 3 mon
986 | Current thr mon cnt Current thr mon
1024 | Enable cmd mon cnt Enable cmmd mon
1026 | Start cmd mon cnt Start cmd mon
1028 | FastStop cmd mon cnt FastStop cmd mon
1030 | Local/remote mon cnt Local/remote mon
1034 | Drv interlock mon cnt Drv interlock mon
1048 | FR start mon cnt FR start mon

1050 | FR reverse mon cnt FR reverse mon
1060 | Sequencer status cnt Sequencer status
1062 | Drive OK cnt Drive OK

1064 | Drive ready cnt Drive ready

1066 | Enable state mon cnt Enable state mon
1068 | Start state mon cnt Start state mon
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Ipa Nome do Sinal Unidade Descrigao
1070 | FastStop state mon cnt FastStop state mon
1100 | Digital input mon cnt Digital input mon
1110 | Digital input E mon cnt Digital input E mon
1112 | Digital input 1 mon cnt Digital input 1 mon
1114 | Digital input 2 mon cnt Digital input 2 mon
1116 | Digital input 3 mon cnt Digital input 3 mon
1118 | Digital input 4 mon cnt Digital input 4 mon
1120 | Digital input 5 mon cnt Digital input 5 mon
1200 | Digital input X mon cnt Digital input X mon
1210 | Digital input 1X mon cnt Digital input 1X mon
1212 | Digital input 2X mon cnt Digital input 2X mon
1214 | Digital input 3X mon cnt Digital input 3X mon
1216 | Digital input 4X mon cnt Digital input 4X mon
1218 | Digital input 5X mon cnt Digital input 5X mon
1220 | Digital input 6X mon cnt Digital input 6X mon
1222 | Digital input 7X mon cnt Digital input 7X mon
1224 | Digital input 8X mon cnt Digital input 8X mon
1500 | Analog input 1 mon cnt Analog input 1 mon
1530 | Analog inp1<thr cnt Analog inp1<thr
1550 | Analog input 2 mon cnt Analog input 2 mon
1580 | Analog inp2<thr cnt Analog inp2<thr
1600 | Analog input 1X mon cnt Analog input 1X mon
1650 | Analog input 2X mon cnt Analog input 2X mon
2150 | Encoder speed rpm Encoder speed
2154 | Virtual position cnt Virtual position
2156 | Revolutions cnt Revolutions
2162 | Encoder position cnt Encoder position
2164 | Abs position cnt Abs position
2166 | Abs revolutions cnt Abs revolutions
2232 | Spd reg P gain Inuse perc Spd reg P gain Inuse
2234 | Spd reg | gain Inuse perc Spd reg | gain Inuse
2360 | Torque climPos Inuse Apico Torque climPos Inuse
2362 | Torque climNeg Inuse Apico Torque climNeg Inuse
2386 | Torque ref perc Torque ref
2388 | Torque ref nofilter perc Torque ref nofilter
2390 | Torque ref eu cnt Torque ref eu
2392 | Torque ref 1 mon cnt Torque ref 1 mon
3006 | Speed ratio out mon cnt Speed ratio out mon
3070 | Droop out mon rpm Droop out mon
3104 | Inertia comp mon perc Inertia comp mon
3160 | DC brake state cnt DC brake state (*)
3180 | Brake control mon cnt Brake control mon
3192 | Brake open thr mon cnt Brake open thr mon
3212 | Motor overload accum perc Motor overload accum
3214 | Motor overload trip cnt Motor overload trip
3260 | Bres overload accum perc Bres overload accum
3262 | Bres overload trip cnt Bres overload trip
3304 | Par set select mon cnt Par set select mon
3374 | Vf catch out cnt Vf catch out (%)
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Ipa Nome do Sinal Unidade Descrigao
3442 | Powerloss rampdown cnt Powerloss rampdown
3446 | Powerloss nextratio cnt Powerloss nextratio
3448 | Powerloss nextactive cnt Powerloss nextactive
3480 | Vdc ctrl ramp freeze cnt Vdc ctrl ramp freeze
3676 | Compare output cnt Compare output
3700 |Pad 1 cnt Pad 1
3702 | Pad 2 cnt Pad 2
3704 | Pad 3 cnt Pad 3
3706 | Pad4 cnt Pad 4
3708 |Pad5 cnt Pad 5
3710 | Pad6 cnt Pad 6
3712 |Pad7 cnt Pad 7
3714 | Pad 8 cnt Pad 8
3716 | Pad9 cnt Pad 9
3718 | Pad 10 cnt Pad 10
3720 | Pad 11 cnt Pad 11
3722 | Pad 12 cnt Pad 12
3724 | Pad 13 cnt Pad 13
3726 | Pad 14 cnt Pad 14
3728 | Pad 15 cnt Pad 15
3730 |Pad 16 cnt Pad 16
3958 | PIcRegDwCode cnt PlcReqDwCode
4024 | Fieldbus M2S 1 mon cnt Fieldbus M2S 1 mon
4034 | Fieldbus M2S 2 mon cnt Fieldbus M2S 2 mon
4044 | Fieldbus M2S 3 mon cnt Fieldbus M2S 3 mon
4054 | Fieldbus M2S 4 mon cnt Fieldbus M2S 4 mon
4064 | Fieldbus M2S 5 mon cnt Fieldbus M2S 5 mon
4074 | Fieldbus M2S 6 mon cnt Fieldbus M2S 6 mon
4084 | Fieldbus M2S 7 mon cnt Fieldbus M2S 7 mon
4094 | Fieldbus M2S 8 mon cnt Fieldbus M2S 8 mon
4104 | Fieldbus M2S 9 mon cnt Fieldbus M2S 9 mon
4114 | Fieldbus M2S 10 mon cnt Fieldbus M2S 10 mon
4124 | Fieldbus M2S 11 mon cnt Fieldbus M2S 11 mon
4134 | Fieldbus M2S 12 mon cnt Fieldbus M2S 12 mon
4144 | Fieldbus M2S 13 mon cnt Fieldbus M2S 13 mon
4154 | Fieldbus M2S 14 mon cnt Fieldbus M2S 14 mon
4164 | Fieldbus M2S 15 mon cnt Fieldbus M2S 15 mon
4174 | Fieldbus M2S 16 mon cnt Fieldbus M2S 16 mon
4352 | DS402 enable cnt DS402 enable
4354 | DS402 start cnt DS402 start
4356 | DS402 fast stop cnt DS402 fast stop
4358 | DS402 rfg enable cnt DS402 rfg enable
4360 | DS402 rfg unlock cnt DS402 rfg unlock
4362 | DS402 rfg useref cnt DS402 rfg useref
4364 | DS402 halt cnt DS402 halt
4366 | DS402 jog cmd cnt DS402 jog cmd
4368 | DS402 jog invert cnt DS402 jog invert
4370 | DS402 alarm reset cnt DS402 alarm reset
4372 | DS402 status word cnt DS402 status word
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Ipa Nome do Sinal Unidade Descrigao
4376 | PFdrv enable cnt PFdrv enable
4378 | PFdrv start cnt PFdrv start
4380 | PFdrv fast stop cnt PFdrv fast stop
4382 | PFdrv rfg enable cnt PFdrv rfg enable
4384 | PFdrv rfg unlock cnt PFdrv rfg unlock
4386 | PFdrv rfg useref cnt PFdrv rfg useref
4388 | PFdrv jog cmd cnt PFdrv jog cmd
4390 | PFdrv jog invert cnt PFdrv jog invert
4392 | PFdrv alarm reset cnt PFdrv alarm reset
4394 | PFdrv status word 1 cnt PFdrv status word 1
4396 | PFdrv status word 2 cnt PFdrv status word 2
4432 | Word comp mon cnt Word comp mon
4454 | BitO decomp mon cnt Bit0 decomp mon
4456 | Bit1 decomp mon cnt Bit1 decomp mon
4458 | Bit2 decomp mon cnt Bit2 decomp mon
4460 | Bit3 decomp mon cnt Bit3 decomp mon
4462 | Bit4 decomp mon cnt Bit4 decomp mon
4464 | Bit5 decomp mon cnt Bit5 decomp mon
4466 | Bito decomp mon cnt Bit6 decomp mon
4468 | Bit7 decomp mon cnt Bit7 decomp mon
4470 | Bit8 decomp mon cnt Bit8 decomp mon
4472 | Bit9 decomp mon cnt Bit9 decomp mon
4474 | Bit10 decomp mon cnt Bit10 decomp mon
4476 | Bit11 decomp mon cnt Bit11 decomp mon
4478 | Bit12 decomp mon cnt Bit12 decomp mon
4480 | Bit13 decomp mon cnt Bit13 decomp mon
4482 | Bit14 decomp mon cnt Bit14 decomp mon
4484 | Bit15 decomp mon cnt Bit15 decomp mon
4708 | Alm dig out mon 1 cnt Alm dig out mon 1
4710 | Alm dig out mon 2 cnt Alm dig out mon 2
4712 | Alm dig out mon 3 cnt Alm dig out mon 3
4714 | Alim dig out mon 4 cnt Alm dig out mon 4
4770 | First alarm cnt First alarm
5008 | Test gen out perc Test gen out
5150 | Encoder 2 speed cnt Encoder 2 speed
5154 | E2 Virtual position cnt E2 Virtual position
5156 | E2 Revolutions cnt E2 Revolutions
5162 | Encoder 2 position cnt Encoder 2 position
5254 | E3 Virtual position cnt E3 Virtual position
5256 | E3 Revolutions cnt E3 Revolutions
5262 | Encoder 3 position cnt Encoder 3 position
5484 | External IO state cnt External 10 state
5510 | Digital input 9X mon cnt Digital input 9X mon
5512 | Digital input10X mon cnt Digital input10X mon
5514 | Digital input11X mon cnt Digital input11X mon
5516 | Digital input12X mon cnt Digital input12X mon
5518 | Digital input13X mon cnt Digital input13X mon
5520 | Digital input14X mon cnt Digital input14X mon
5522 | Digital input15X mon cnt Digital input15X mon
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Ipa Nome do Sinal Unidade Descrigao
5524 | Digital input16X mon cnt Digital input16X mon
5720 | Sync slave mon cnt Sync slave mon
5750 | FL Fw 1 mon cnt FL Fw 1 mon
5752 | FL Fw 2 mon cnt FL Fw 2 mon
5754 | FL Fw 3 mon cnt FL Fw 3 mon
5756 | FL Fw 4 mon cnt FL Fw 4 mon
5758 | FL Fw 5 mon cnt FL Fw 5 mon
5760 | FL Fw 6 mon cnt FL Fw 6 mon
5762 | FL Fw 7 mon cnt FL Fw 7 mon
5764 | FL Fw 8 mon cnt FL Fw 8 mon
5800 | FL Fw 1 inv mon cnt FL Fw 1 inv mon
5802 | FL Fw 2 inv mon cnt FL Fw 2 inv mon
5804 | FL Fw 3 inv mon cnt FL Fw 3 inv mon
5806 | FL Fw 4 inv mon cnt FL Fw 4 inv mon
5808 | FL Fw 5 inv mon cnt FL Fw 5 inv mon
5810 | FL Fw 6 inv mon cnt FL Fw 6 inv mon
5812 | FL Fw 7 inv mon cnt FL Fw 7 inv mon
5814 | FL Fw 8 inv mon cnt FL Fw 8 inv mon
6004 | Speed limit state cnt Speed limit state
6006 | Current limit state cnt Current limit state

(*) Parameters (3160 e 3374) present only in the asy version non with syn
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Apéndice B - Lista de sinais a serem amostrados no alvo APC300

V1_00:
Ipa Nome do Sinal Unidade Descrigao

1200 Digital input X mon cnt Digital input X mon
1210 Digital input 1X mon cnt Digital input 1X mon
1212 Digital input 2X mon cnt Digital input 2X mon
1214 Digital input 3X mon cnt Digital input 3X mon
1216 Digital input 4X mon cnt Digital input 4X mon
1218 Digital input 5X mon cnt Digital input 5X mon
1220 Digital input 6X mon cnt Digital input 6X mon
1222 Digital input 7X mon cnt Digital input 7X mon
1224 Digital input 8X mon cnt Digital input 8X mon
1600 Analog input 1X mon cnt Analog input 1X mon
1650 Analog input 2X mon cnt Analog input 2X mon
3676 Compare output cnt Compare output
3700 Pad 1 cnt Pad 1
3702 Pad 2 cnt Pad 2
3704 Pad 3 cnt Pad 3
3706 Pad 4 cnt Pad 4
3708 Pad 5 cnt Pad 5
3710 Pad 6 cnt Pad 6
3712 Pad 7 cnt Pad 7
3714 Pad 8 cnt Pad 8
3716 Pad 9 cnt Pad 9
3718 Pad 10 cnt Pad 10
3720 Pad 11 cnt Pad 11
3722 Pad 12 cnt Pad 12
3724 Pad 13 cnt Pad 13
3726 Pad 14 cnt Pad 14
3728 Pad 15 cnt Pad 15
3730 Pad 16 cnt Pad 16
3958 PIcRegDwCode_ cnt PIcReqDwCode_
4432 Word comp mon cnt Word comp mon
4454 Bit0 decomp mon cnt Bit0 decomp mon
4456 Bit1 decomp mon cnt Bitl decomp mon
4458 Bit2 decomp mon cnt Bit2 decomp mon
4460 Bit3 decomp mon cnt Bit3 decomp mon
4462 Bit4 decomp mon cnt Bit4 decomp mon
4464 Bit5 decomp mon cnt Bit5 decomp mon
4466 Bit6 decomp mon cnt Bit6 decomp mon
4468 Bit7 decomp mon cnt Bit7 decomp mon
4470 Bit8 decomp mon cnt Bit8 decomp mon
4472 Bit9 decomp mon cnt Bit9 decomp mon
4474 Bit10 decomp mon cnt Bit10 decomp mon
4476 Bit11 decomp mon cnt Bit11 decomp mon
4478 Bit12 decomp mon cnt Bit12 decomp mon
4480 Bit13 decomp mon cnt Bit13 decomp mon
4482 Bit14 decomp mon cnt Bit14 decomp mon
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Ipa Nome do Sinal Unidade Descrigcao
4484 Bit15 decomp mon cnt Bit15 decomp mon
4708 Alm dig out mon 1 cnt Alm dig out mon 1
4710 Alm dig out mon 2 cnt Alm dig out mon 2
4712 Alm dig out mon 3 cnt Alm dig out mon 3
4714 Alm dig out mon 4 cnt Alm dig out mon 4
4770 First alarm cnt First alarm
5484 External 10 state cnt External 10 state
5510 Digital input 9X mon cnt Digital input 9X mon
5512 Digital input10X mon cnt Digital input10X mon
5514 Digital input11X mon cnt Digital input11X mon
5516 Digital input12X mon cnt Digital input12X mon
5518 Digital input13X mon cnt Digital input13X mon
5520 Digital input14X mon cnt Digital input14X mon
5522 Digital input15X mon cnt Digital input15X mon
5524 Digital input16X mon cnt Digital input16X mon
5720 Sync slave mon cnt Sync slave mon
5750 FL Fw 1 mon cnt FL Fw 1 mon
5752 FL Fw 2 mon cnt FL Fw 2 mon
5754 FL Fw 3 mon cnt FL Fw 3 mon
5756 FL Fw 4 mon cnt FL Fw 4 mon
5758 FL Fw 5 mon cnt FL Fw 5 mon
5760 FL Fw 6 mon cnt FL Fw 6 mon
5762 FL Fw 7 mon cnt FL Fw 7 mon
5764 FL Fw 8 mon cnt FL Fw 8 mon
5800 FLFw 1 inv mon cnt FL Fw 1 inv mon
5802 FL Fw 2 inv mon cnt FL Fw 2 inv mon
5804 FL Fw 3 inv mon cnt FL Fw 3 inv mon
5806 FL Fw 4 inv mon cnt FL Fw 4 inv mon
5808 FL Fw 5 inv mon cnt FLFw 5 inv mon
5810 FL Fw 6 inv mon cnt FL Fw 6 inv mon
5812 FL Fw 7 inv mon cnt FLFw 7 inv mon
5814 FL Fw 8 inv mon cnt FL Fw 8 inv mon
7148 D->A Fast 1 mon cnt D->A Fast 1 mon
7150 D->A Fast 2 mon cnt D->A Fast 2 mon
7152 D->A Fast 3 mon cnt D->A Fast 3 mon
7154 D->A Fast 4 mon cnt D->A Fast 4 mon
7156 D->A Fast 5 mon cnt D->A Fast 5 mon
7158 D->A Fast 6 mon cnt D->A Fast 6 mon
7160 D->A Fast 7 mon cnt D->A Fast 7 mon
7162 D->A Fast 8 mon cnt D->A Fast 8 mon
7164 D->A Fast 9 mon cnt D->A Fast 9 mon
7166 D->A Fast 10 mon cnt D->A Fast 10 mon
7180 A->D Fast 1 dig cnt A->D Fast 1 dig
7182 A->D Fast 2 dig cnt A->D Fast 2 dig
7184 A->D Fast 3 dig cnt A->D Fast 3 dig
7186 A->D Fast 4 dig cnt A->D Fast 4 dig
7188 A->D Fast 5 dig cnt A->D Fast 5 dig
7190 A->D Fast 6 dig cnt A->D Fast 6 dig
7192 A->D Fast 7 dig cnt A->D Fast 7 dig
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Ipa Nome do Sinal Unidade Descrigcao
7196 A->D Fast 8 dig cnt A->D Fast 8 dig
7198 A->D Fast 9 dig cnt A->D Fast 9 dig
7180 A->D Fast 10 dig cnt A->D Fast 10 dig
7212 D->A Slow 1 mon cnt D->A Slow 1 mon
7214 D->A Slow 2 mon cnt D->A Slow 2 mon
7216 D->A Slow 3 mon cnt D->A Slow 3 mon
7218 D->A Slow 4 mon cnt D->A Slow 4 mon
7220 D->A Slow 5 mon cnt D->A Slow 5 mon
7222 D->A Slow 6 mon cnt D->A Slow 6 mon
7224 D->A Slow 7 mon cnt D->A Slow 7 mon
7226 D->A Slow 8 mon cnt D->A Slow 8 mon
7228 D->A Slow 9 mon cnt D->A Slow 9 mon
7230 D->A Slow 10 mon cnt D->A Slow 10 mon
7244 A->D Slow 1 dig cnt A->D Slow 1 dig
7246 A->D Slow 2 dig cnt A->D Slow 2 dig
7248 A->D Slow 3 dig cnt A->D Slow 3 dig
7250 A->D Slow 4 dig cnt A->D Slow 4 dig
7252 A->D Slow 5 dig cnt A->D Slow 5 dig
7254 A->D Slow 6 dig cnt A->D Slow 6 dig
7256 A->D Slow 7 dig cnt A->D Slow 7 dig
7258 A->D Slow 8 dig cnt A->D Slow 8 dig
7260 A->D Slow 9 dig cnt A->D Slow 9 dig
7262 A->D Slow 10 dig cnt A->D Slow 10 dig
7000 DP Sync mon cnt DP Sync mon
7002 DP Exchange mon cnt DP Exchange mon
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Apéndice C - Lista de sinais a serem amostrados no alvo TPD32-EV
v10_08

Par Nome do Sinal Unidade Descrigao
P8314 Act Speed rpm Act Speed (P8314)
P8205 Curr Lim Red % Curr Lim Red (P8205)
P8247 Ctrl Word cnt Ctrl Word (P8247)
P8200 T curr lim + % T curr lim + (P8200)
P8201 T curr lim - % T curr lim - (P8201)
P8202 Act Tcur lim+ % Act Tcur lim+ (P8202)
P8203 Act Tcur lim- % Act Tcur lim- (P8203)
P8302 Ramp Ref rom Ramp Ref (P8302)
P8305 Ramp Out rpm Ramp Out (P8305)
P8310 Spd Ref rpm Spd Ref (P8310)
P8248 Status Word cnt Status Word (P8248)
P8240 Ramp Ref 2 rom Ramp Ref 2 (P8240)
P8236 Ramp Ref 1 rpm Ramp Ref 1 (P8236)
P8234 Spd Ref 1 rpm Spd Ref 1 (P8234)
P8235 Spd Ref 2 rpm Spd Ref 2 (P8235)
P8231 T curr ref 1 % T curr ref 1 (P8231)
P8232 T curr ref 2 % T curr ref 2 (P8232)
P8233 T curr ref % T curr ref (P8233)
P8391 Motor curr % % Motor curr % (P8391)

PADO cnt PADO

PAD1 cnt PAD1

PAD2 cnt PAD2

PAD3 cnt PAD3

PAD4 cnt PAD4

PAD5 cnt PAD5

PAD6 cnt PADG6

PAD7 cnt PAD7

PADS8 cnt PADS8

PAD9 cnt PAD9

PAD10 cnt PAD10

PAD11 cnt PAD11

PAD12 cnt PAD12

PAD13 cnt PAD13

PAD14 cnt PAD14

PAD15 cnt PAD15
P8711 Bitword PAD A cnt Bitword PAD A (P8711)
P8712 Bitword PAD B cnt Bitword PAD B (P8712)
P8756 Diginputs cnt Diginputs (P8756)
P8773 Digoutputs cnt Digoutputs (P8773)
P8619 Spd Enc 1 rpm Spd Enc 1 (P8619)
P8612 Spd Enc 2 rpm Spd Enc 2 (P8612)
P8389 Enc 1 pos cnt Enc 1 pos (P8389)
P8390 Enc 2 pos cnt Enc 2 pos (P8390)
P8396 Enc 1 last sample cnt Enc 1 last sample time (P8396)
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P8397 Enc 1 last sample time cnt Enc 1 last sample time high (P8397)
high

P8398 Er?c 2 last sample cnt Enc 2 last sample time (P8398)

P8399 Enc 2 last sample time cnt Enc 2 last sample time high (P8399)
high

P8890 Lé;ad comp % Load comp (P8890)

P8428 Spd reg out % Spd reg out (P8428)

P8659 Flux curr max % Flux curr max (P8659)

P9113 Out volt Ivl pct % Out volt Ivl pct (P9113)

P8692 Flux ref % Flux ref (P8692)

P9209 Speed ratio cnt Speed ratio (P9209)

P9210 Spd draw out rpm Spd draw out (P9210)

P9346 Roll Diam m Roll Diam (P9346)

P9386 Act tension ref % Act tension ref (P9386)

P9385 Torque current % Torque current (P9385)

P9409 W reference rpm W reference (P9409)

P9405 Actual comp % Actual comp (P9405)

P9372 Tension ref % Tension ref (P9372)

P9371 Tension red % Tension red (P9371)

P9400 Close loop comp cnt Close loop comp (P9400)

P8249 Malfunct code cnt Malfunct code (P8249)

P9486 Torque proving % Torque proving (P9486)

P8425 Tensao de Saida \% Output Voltage (P8425)

P8543 Flux Current A Flux Current (P8543)
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