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Installation, Configuration

and Operation Guide
SRW 01 - UC
Control Unit - UC 10298436 §

1 SAFETY INSTRUCTIONS

All the safety procedures described in the SRW 01 manual must be followed. The procedures recommended have
the purpose of protecting the user against death, serious injuries and considerable material damage.

2 GENERAL INFORMATION

This guide orients the installation, energization and operation of the SRW 01 smart relay.

3 CONTENTS OF THE PACKAGE

= SRW 01 control unit.
= |nstallation, energization and operation guide.

4 INSTALLATION

The orientations and suggestions must be followed aiming to people and equipment safety, and to the correct
operation. The procedures are divided into:

= Mechanical installation.
m Electrical installation.

5 MECHANICAL INSTALLATION
The Control Unit (UC) can be installed in any position:

= Mounted on a 35 mm (1.38 in) DIN rail.
m Fixed by means of M4 screws and screw fixing adapter (PLMP).
Refer to Figure A.4.

6 ELECTRICAL INSTALLATION - COMMAND

The Control Unit (UC) is energized through terminal A1, from terminal block XC1, and A2, from terminal block XC6.
Refer to Figure A.5.

Supply Voltage:

= 110 to 240 Vac/Vdc.
u 24 Vac/Vdc.

Espaiiol

en

Guia de Instalacion,
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1 INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

Todos los procedimientos de seguridad descritos en el manual del SRW 01 deben ser seguidos. Los procedimientos
recomendados tienen como objetivo proteger al usuario contra muerte, heridas graves y dafios materiales considerables.

2 INFORMACIONES GENERALES

Este guia orienta la instalacion, energizacién y puesta en marcha del relé inteligente SRW 01.

3 CONTENIDO DEL EMBALAJE

= Unidad de control del SRW 01.
= Guia de Instalacion, energizacion y puesta en marcha.

4 INSTALACION

Las orientaciones y las sugestiones deben ser seguidas visando la seguridad de las personas, del equipamientos
y el correcto funcionamiento. Los procedimientos estén separados en:

® Instalacion mecanica.
= Instalacion eléctrica.

5 INSTALACION MECANICA
La Unidad de Control (UC) puede ser instalado en cualquier posicion:

= Armado en riel DIN 35 mm.
® Fijado a través de tornillos M4 y adaptador para fijacion por tornillo (PLMP).
Consulte la Figura A.4.

6 INSTALACION ELECTRICA - COMANDO

La Unidad de Control (UC) es alimentada a través de los terminales A1, conector XC1, y A2, conector XC6. Consulte
la Figura A.5.

Tension de alimentacion:

= 110 a 240 Vca/Vee.
u 24 Vca/Vce.

ATTENTION!
= Verify which model is used:
® 24 Vdc or 110 Vac digital inputs.

= Input terminals PTC or ELS S$1/82.
= 110 to 240 Vac/Vdc or 24 Vac/Vdc supply voltage.
Terminal strip XC2 pin PE must obligatorily be connected to a protective earth.

{ATENCION!
u Verifique cual es el modelo obtenido:
® Entradas digitales en 24 Vcc o 110 Vea.
® Terminales de entrada S1/82: PTC o ELS.
m Tension de alimentacion 110 a 240 Vca/Vece o 24 Vea/Vee.
®m El borne PE del conector XC2 debe obligatoriamente ser conectado al tierra de proteccion.
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7 CONNECTION TO THE MEASUREMENT UNIT

The Current Measuring Unit (UMC) or Current/Voltage Measuring Unit (UMCT) are connected to the Control Unit
(UC) by means of a proper ribbon cable, using the connector located in the upper part of the Control Unit (UC). In
order to install the cable, follow the procedures recommended in Figure A.6.

The other end of the cable must be connected to the Current Measuring Unit (UMC) or Current/Voltage Measuring
Unit (UMCT) as described in procedures 1(a) and 1(b) in Figure A.6.

7 CONEXION CON LA UNIDAD DE MEDICION

La Unidad de Medicién de Corriente (UMC) o Unidad de Medicion de Corriente/Tension (UMCT) son conectadas a
la Unidad de Control (UC) a través de un cable cinta apropiado, utilizando el conector localizado en la parte superior
de la Unidad de Control (UC). Para instalacion del cable, siga los procedimientos recomendados en la Figura A.6.

La otra extremidad del cable debera ser conectada a la Unidad de Medicién de Corriente (UMC) o Unidad de Medicion
de Corriente/Tension (UMCT) de la misma forma que es presentado en los procedimientos 1(a) y 1(b) en la Figura A.6.

NOTE!
= Do not remove the connection cable by pulling the cable itself, in order not to damage it.

©

iNOTA!
= No retire el cable de conexion usando el propio cable, bajo riesgo de dafarlo.

©

8 CONNECTION TO AN EXPANSION UNIT/HMI

The Digital Expansion Unit (EDU) or the Remote HMI is connected to the Control Unit (UC) by means of a proper
ribbon cable, using the connector located in the front part of the Control Unit (UC). In order to install the cable, follow
the procedures recommended in Figure A.7.

The other end of the cable must be connected to the Digital Expansion Unit (EDU) as described in procedures 2(a)
and 2(b) in Figure A.7, or connected to the DB9 connector of the remote HMI.

8 CONEXION CON LA UNIDAD DE EXPANSION/HMI

La Unidad de Expansion Digital (EDU) o la HMI Remota son conectadas a la Unidad de Control (UC) a través de
un cable cinta apropiado, utilizando el conector localizado en la parte frontal de la Unidad de Control (UC). Para
instalacion del cable, siga los procedimientos recomendados en la Figura A.7.

La otra extremidad del cable debera ser conectada a la Unidad de Expansion Digital (EDU) de la misma forma que
es presentado en los procedimientos 2(a) y 2(b) en la Figura A.7, o conectada al conector DB9 de la HMI remota.

NOTE!
= Do not remove the connection cable by pulling the cable itself, in order not to damage it.

©

iNOTA!
= No retire el cable de conexién usando el propio cable, bajo riesgo de dafiarlo.

©

9 COMMUNICATION MODULE CONNECTION

In order to allow information exchange via a communication network, the SRW 01 presents several standardized
communication protocols, as Modbus - RTU, DeviceNet and Profibus DP V1. Refer to Figure A.8.

9 CONEXION MODULO DE COMUNICACION

Para cambiar informaciones via red de comunicacion, el SRW 01 dispone de varios protocolos estandarizados de
comunicacion, como ModBus - RTU, DeviceNet y ProfiBus DP V1. Consulte la Figura A.8.

NOTE!

= |n order to obtain more details on the configuration of the relay for operating with those
protocols, refer to the SRW 01 communication manuals.

= The protocol is selected by means of the insertion of the communication module. The
SRW 01 operates only with one protocol at a time.

©

iNOTA!

= Paramayores detalles referentes a la configuracion del relé para operar en eses protocolos,
consulte los Manuales de Comunicacion del SRW 01.

= El protocolo es seleccionado a través de la insercion del médulo de comunicacion. El
SRW 01 opera solamente con un protocolo de cada vez.

©

ATTENTION!
= The communication module that defines the communication protocol must be inserted/
removed without power applied to the SRW 01.

A

{ATENCION!
= El médulo de comunicacion que define el tipo del protocolo de comunicacion debe ser
inserido/ quitado con el SRW 01 desenergizado.

A

10 LOADING OF THE FACTORY SETTINGS
In order to load the factory settings in the SRW 01, one must follow the steps below:

1 - Switch off the SRW 01.
2 - Switch on the SRW 01 with the RESET button pressed, keep it for 10 seconds. This procedure deletes the user
Ladder program.

10 SELECCION DEL ESTANDAR DE FABRICA
Para cargar el estandar de fabrica en el SRW 01, se debe proceder los siguientes pasos:

1 - Apagar el SRW 01.
2 - Encender el SRW 01 con el botén frontal de RESET presionado, manteniéndolo presionado por 10 segundos.
Este procedimiento excluye el programa Ladder del usuario.

NOTE!
= The factory settings can also be loaded by setting parameter P204 = 5 and cycling
the SRW 01 power subsequently. This procedure maintains the user Ladder program.

©

11 DIAGNOSIS

The error, alarm and fault diagnosis can be achieved through the three status LEDs of the SRW 01 or by means of
HMI messages.

iNOTA!

= El estandar de fabrica también puede ser cargado a través del parametro P204 = 5y
luego apagar y encender el SRW 01. Este procedimiento mantiene el programa Ladder
del usuario.

©

11 DIAGNOSTICO

El diagndstico de error, alarma y falla puede ser realizado a través de los tres LEDs de status del SRW 01 o a través
de mensajes en el HMI.
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1 INSTRUCOES DE SEGURANCA

Siga todos os procedimentos de seguranca descritos no manual do usudrio SRW 01. Os procedimentos
recomendados tém como objetivo proteger o usudrio contra morte, ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

2 INFORMAGOES GERAIS

Este guia contém as informagdes necessdrias para a instalagao, energizagao e operagao do relé inteligente SRW 01.

3 CONTEUDO DA EMBALAGEM

= Unidade de controle do SRW 01.
= Guia de instalacéo, energizacao e operagao.

4 INSTALAGAO

As orientagbes e sugestdes devem ser seguidas visando o correto funcionamento e a seguranga de pessoas e
equipamentos. Os procedimentos sao divididos em:

= Instalagdo mecénica.
® Instalagao elétrica.

5 INSTALAGAO MECANICA
A Unidade de Controle (UC) pode ser instalado em qualquer posicéo:

u Montado em trilho DIN 35 mm.
® Fixado através de parafusos M4 e adaptador para fixagcéo (PLMP).
Consulte a Figura A.4.

6 INSTALACAO ELETRICA - COMANDO

A Unidade de Controle (UC) é energizada através dos terminais A1, conector XC1, e A2, conector XC6. Consulte
aFigura A.5.

Tensao de alimentacéo:

= 110 a 240 Vca/Vee.
m 24 Vca/Vcce.
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7 CONEXAO COM A UNIDADE DE MEDIGAO

A Unidade de Medicédo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medigao de Corrente/Tensao (UMCT) sé@o conectadas
a Unidade de Controle (UC) através de um cabo fita apropriado, utilizando o conector localizado na parte superior
da Unidade de Controle (UC). Para instalagdo do cabo, seguir os procedimentos recomendados na Figura A.6.

ATENGAO!
= \Verifique qual o modelo adquirido:
m Entradas digitais em 24 Vcc ou 110 Vea.
® Terminais de entrada S1/S2: PTC ou ELS.
m Tens&o de alimentagéo 110 a 240 Vica/Vcc ou 24 Vica/Vece.
m O pino PE do conector XC2 deve obrigatoriamente ser conectado em um terra de protegéo.

A outra extremidade do cabo devera ser conectada a Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou Unidade de
Medigao de Corrente/Tensao (UMCT) da mesma forma que apresentado nos procedimentos 1(a) e 1(b) na Figura A.6.
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8 CONEXAO COM A UNIDADE DE EXPANSAOQ/HMI

A Unidade de Expanséo Digital (EDU) ou a HMI Remota s&o conectadas a Unidade de Controle (UC) através de um
cabo fita apropriado, utilizando o conector localizado na parte frontal da Unidade de Controle (UC). Para instalagao
do cabo, seguir os procedimentos recomendados na Figura A.7.

NOTA!
= Nao retire o cabo de conexao puxando-o pelo fio, sob risco de danifica-lo.

A outra extremidade do cabo devera ser conectada a Unidade de Expansao Digital (EDU) da mesma forma que
apresentado nos procedimentos 2(a) e 2(b) na Figura A.7, ou conectada ao conector DB9 da HMI remota.
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9 CONEXAO DO MODULO DE COMUNICAGAO

Para a troca de informagdes via rede de comunicagéo, o SRW 01 dispde de varios protocolos padronizados de
comunicagéo, como ModBus - RTU, DeviceNet e ProfiBus DP V1. Consulte a Figura A.8.

©
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10 SELECAO DO PADRAO DE FABRICA
Para carregar o padrdo de fabrica no SRW 01, deve-se seguir a seguinte sequéncia:

1 - Desligar o SRW 01.
2 - Ligar o SRW 01 com o boté&o frontal de RESET pressionado, mantendo-o por 10 segundos. Este procedimento
exclui o programa Ladder do usudrio.

©

11 DIAGNOSTICO

O diagndstico de erro, alarme e falha pode ser realizado através dos trés LEDs de status do SRW 01 ou através
de mensagens na HMI.

NOTA!
= Nao retire o cabo de conexao puxando-o pelo fio, sob risco de danifica-lo.

NOTA!

= Para mais detalhes referentes a configuragéo do relé para operar nesses protocolos,
consulte os Manuais de Comunicagao do SRW 01.

= O protocolo é selecionado através da inser¢géo do médulo de comunicagéo. O SRW 01
trabalha apenas com um protocolo de cada vez.

ATENGAO!
= O mddulo de comunicagao que define o protocolo de comunicagéo deve ser inserido/
retirado com o SRW 01 desenergizado.

NOTA!

= O padrédo de fabrica também pode ser carregado através do parametro P204 = 5 e
apods desenergizar e energizar o SRW 01. Este procedimento mantém o programa
Ladder do usudrio.

APPENDIX A - FIGURES
ANEXO A - FIGURAS

DIMENSIONS / DIMENSIONES / DIMENSOES
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Figure A.1: Product dimensions in mm [in]
Figura A.1: Dimensiones del producto en mm [in]
Figura A.1: Dimensdes do produto em mm [in]
MAXIMUM CROSS-SECTION AND CONNECTION TORQUE / CALIBRE IyIAXIMO Y
PAR (TORQUE) DE CONEXION / SECAO MAXIMA E TORQUE DE CONEXAO

s . Nm 0.5
v Ib.In 4.5
_ Tpmozrp mm?2 1x0.2..25
AWG 1x26...12
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Figure A.2: Connections and torque
Figura A.2: Conexiones y par
Figura A.2: Conexdes e torque

ACCESSORY / ACCESORIO / ACESSORIO

Figure A.3: Screw mounting adapter (PLMP)
Figura A.3: Adaptador para fijacién por tornillo (PLMP)
Figura A.3: Adaptador para fixagao por parafuso (PLMP)

NOTE! / {NOTA! / NOTA!
= In order to obtain more information, refer to the SRW 01 user manual.
= Para mas informaciones, consulte el manual del usuario SRW 01.
m Para mais informagdes, consulte o manual do usuario SRW 01.
Fijacién a través de riel DIN 35 mm
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Figure A.4: Control Unit (UC) installation

Figura A.4: Fijacion de la Unidad de Control (UC)
Figura A.4: Fixagdo da Unidade de Controle (UC)
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Figure A.5: SRW 01 Connections
Figura A.5: Conexiones del SRW 01
Figura A.5: Conexdes do SRW 01

Table A.1: SRW 01 Connections
Tabla A.1: Conexiones del SRW 01
Tabela A.1: Conexdes do SRW 01

Function / Funcién / Funcao

Terminal Strip/ Terminal /
Conector Pino

1 Al - Power Supply / Al - Alimentacion / A1 - Alimentacao

IC - 24 Vdc output for the 24 Vdc digital inputs or the common point for the 110 Vac digital inputs

2 IC - Salida 24 Vce para las entradas digitales 24 Viec o comun para entradas digitales 110 Vea

IC - Saida 24 Ve para entradas digitais 24 Vicc ou comum para entradas digitais 110 Vca

3 14 - Digital input 4 / 14 - Entrada digital 4 / 14 - Entrada digital 4

4 13 - Digital input 3 /13 - Entrada digital 3 / 13 - Entrada digital 3

5 12 - Digital input 2 / 12 - Entrada digital 2 / 12 - Entrada digital 2

6 11 - Digital input 1/ 11 - Entrada digital 1 /11 - Entrada digital 1

S1/82 - PTC input or earth leakage sensor (ELS)

7/8 S1/ 82 - Entrada PTC o sensor de fuga a tierra (ELS)

S1/82 - Entrada PTC ou sensor de fuga a terra (ELS)

A - Profibus DP V1 / Modbus-RTU / A - Profibus DP V1 / Modbus-RTU / A - Profibus DP

V1 /Modbus-RTU

B - Profibus DP V1 / Modbus-RTU / B - Profibus DP V1 / Modbus-RTU / B - Profibus DP

V1 /Modbus-RTU

PE - Protective Earth / PE - Tierra de proteccion / PE - Terra de protegao

BK - Devicenet

BU - Devicenet

SH - Devicenet

WH - Devicenet

RD - Devicenet

A2 - Power Supply / A2 - Alimentacion / A2 - Alimentacao

C1 - Common for the O1 and O2 digital outputs

C1 - Comun para las salidas digitales O1'y 02

C1 - Comum para as saidas digitais O1 e 02

O1 - Digital output 1/ O1 - Salida digital 1/ O1 - Saida digital 1

02 - Digital output 2 / O2 - Salida digital 2 / O2 - Saida digital 2

C3 - Common digital output O3 / C3 - Comun salida digital O3 / C3 - Comum saida digital O3

083 - Digital output 3 / O3 - Salida digital 3 / O3 - Saida Digital 3

C4 - Common digital output 4 / C4 - Comun salida digital 04 / C4 - Comum saida digital O4

04 - Digital output 4 / O4 - Salida digital 4 / O4 - Saida Digital 4

XC2
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Error Type / Tipo |Action / Accién / Acao Description / Descripcién / Descri¢ao
System / Error or fault CAN interface BUS Off error
E0061 Sistema Error o falla Error de BUS off de la interface CAN
p Erro ou falha Erro de BUS off da interface CAN
N Systemn / Error or fault Transceiver without supply error
E0063 Si Error o falla Error de transceiver sin alimentacion
istema E a " =
rro ou falha Erro de transceiver sem alimentagéao
System / Error or fault DeviceNet master in Idle condition
1 (a) - Connection of the cable 1 (b) - Connection of the cable E0064 Sistemna Error o falla Maestro Devicenet en idle
to the UMC or UMCT. to the UMC or UMCT, Erro ou falha Mestre Devicenet em idle
1 (a) - Conexion del cable a la 1 (b) - Conexién del cable a la Protection / |Trip or alarm Undercurrent
UMC o UMCT. UMC o UMCT. E0065 Proteccion / | Trip o alarma Subcorriente
1 (b) - Conex&o do cabo a Protecao Trip ou alarme Subcorrente
UMC ou UMCT. Protection / |Trip or alarm Overcurrent
E0066 Proteccion / |Trip o alarma Sobrecorriente
Protecao Trip ou alarme Sobrecorrente
System / Fault It indicates DeviceNet I/O connection timeout
E0067 Sistema Falla Senaliza timeout en conexiones 1/0 Devicenet
Falha Indica timeout em conexdes /O Devicenet
. . System / Error or fault Profibus communication timeout
Figure A.6: Connection to the measurement unit E0068 S’y Error o falla Timeout en la comunicacion Profibus
Figura A.6: Conexion con la unidad de medicion istema Erro ou falha Timeout na comunicagéo Profibus
Figura A.6: Conexdo com a unidade de medicdo System/ |ErTor or fault Profibus interface initialization error
) E0069 Systema Error o falla Error en la inicializacion de la interface Profibus
2 (2) - Gonnection of the cable to 2 (b) - Connection of the cable ! Erro ou falha Erro na inicializag&o da interface Profibus
the Expansion Unit (EDU) 1o the Expansion Unit Error or fault Error in the parametrization data (Profibus)
5 or Remote HMI. (EDU) or Remote HMI E0070 System / Error o falla Error en los datos de parametrizacion (Profibus)
() - Conexion del cable a la 2 (b) - Conexion del cable a la Sistema Erro ou falha Erro nos dados de parametrizagao (Profibus)
Unidad de Expansion dad de Expansion - p G
(EDU) 0 HMI remota. Uni P Sveeml Error or fault Error in the configuration data (Profibus)
2 (a) - Conexdo do cabo a 5 (EDU) 0 HMI remota. E0071 h Error o falla Error en los datos de configuracion (Profibus)
i . (b) - Conexao do cabo a Sistema E falh E dados d i 5o (Profib
Unidade de Expansao ) Unidade de Expansao rro ou falha ITo nos dados de configuragéo (Profibus)
e e
Sistema Erro ou falha Modo clear (Profibus)
Protection/ |Trip or alarm Earth fault
E0073 Proteccion / | Trip o alarma Falta a tierra
Protegao Trip ou alarme Falta a terra
Protection /| Trip or alarm Current imbalance
E0074 Proteccion / |Trip o alarma Desbalanceamiento de la corriente
. . . - Protecao Trip ou alarme Desbalanceamento da corrente
Figure A.7: Connection to an expansion unit/HMI Protection /| Trip or alarm Frequency out of range
Figura A.7: Conexion con la unidad de expansion/HMI E0075 Proteccion / |Trip o alarma Frecuencia fuera del rango
Figura A.7: Conexao coma unidade de expanséo/HMI Protecao Trip ou alarme Frequéncia fora da faixa
Protection / |Trip or alarm Earth leakage
E0076 ™ Proteccion / | Trip o alarma Fuga a tierra
Protegao Trip ou alarme Fuga a terra
Protection / | Trip or alarm Trip inhibit (short circuit) (earth leakage)
E0077 ) |Proteccion / |Trip o alarma Fuga a tierra: inhibe trip en caso de cortocircuito
Protecao Trip ou alarme Fuga a terra: inibe trip em caso de curto-circuito
Check back error, start command verification
E0078 giyg[eer?a/ E:g Error de check back, verificacion del comando de arranque
Erro de check back, verificagdo comando de partida
System / Error Check back error, stop command verification
E0079 Sistema Erro Error de check back, verificacién del comando de parada
Erro de check back, verificagdo comando de parada
System / Error Check back error, stop v_e_r\ﬁcal/\on
Figure A.8: Communication module connection E0080 Sistema Erro Error de check back, verificacion de parada
Figura A.8: Conexidn de lo médulo de comunicacion Eggcieb‘;r;f;?;cEgi{g;sg?{?c‘;:;’:mda
Figura A,'B' Conexéo d? modulo de comun/cagaal E0081 gﬁteemma/ E::gr Error de check back, verificacion de funcionamiento
DIAGNOSIS VIA LEDS / DIAGNOSTICO ViA LEDS / DIAGNOSTICO VIA LEDS Erto de check back, verficagao de funcionamento
The current programmed in P401 and P402 is out of the UMC/
Table A.2: SRW 01 status via LEDs £0082 System / Error UMCT range
Tabla A.2: Estados del SRW 01 via LEDs Sistema Erro Corriente programada en P401 y P402 fuera del rango del UMC/UMCT
Tabela A.2: Estados do SRW 01 via LEDs Corrente programada em P401 e P402 fora da faixa da UMG/UMCT
LED Signaling / Sefalizacion / Sinalizagao Description / Descripcion / Descricao System / Biar Without communication with the UMC/UMCT
Green / Verde The relay is suitable for use / Relé listo para utilizacion E0085 Sistema Erro Sin comunicacion con la UMC/UMCT
N Fault - does not switch off the motor / Falla - no desconecta el Sem comunicag@o com a UMC/UMCT
STATUS Flashing green / Verde parpadea / Verde pisca motor / Falha - ndo desliga motor Syster / Error or fault Serial commuﬁc}tion timeout (Modbus)
. . . Error - switches off the motor / Error - desconecta el motor / E0086 ! Error o falla Timeout en la comunicacién serie (Modbus)
Flashing red / Rojo parpadea / Vermelho pisca Erro - desligamento do motor Sistema Erro ou falha Timeout na comunicac@o serial (Modbus)
According to each protocol commyn\ca{\on manual Protection / Trip test
NET De acuerdo con manual de comunicacion de cada protocolo E0087 Proteccion / |Trip Teste de trip
Conforme manual de comunicagao de cada protocolo Protego Teste de trip
Green /Verde Elorma\ dmotor/ !;Aotqtr Tmonf?tar‘] tor / Al Protection /| Trip or alarm External Fault
TRIP Flashing green / Verde parpadea / Verde pisca dgg;,;eg:s;?n;g /CA|Zrm;?gooées\isgnr]ﬂaoionro E0088 Ero}eog\én / Pp o alalrma Ea:lha exlterna
Flashi . . Trip - switches off the motor / Trip - desconecta el motor / rotegdo Nlp ou alarme aha externa
lashing red / Rojo parpadea / Vermelho pisca Trip - desligamento do motor Protection / |Trip or alarm Underpower
sligar E0089 Proteccion / | Trip o alarma Subpotencia
DIAGNOSIS VIA HMI/ DIAGNOSTICO ViA HMI/ DIAGNOSTICO VIA HMI Froion 7 o o e oot
Table A.3: SRW 01 status via HMI E0090 Proteccion / | Trip o alarma Sobrepotencia
Tabla A.3: Estados del SRW 01 via HMI Protecéo Trip ou alarme Sobrepoténcia
Tabela A.3: Estados do SRW 07 via HMI Protect\qn / |Trip or alarm Power under factor
Error ' Type / Tipo | Action / Accién / Acao Description / Descripcion / Descricdo | F0091 S:g;gcgf " g:p gua I:I;Tmae gﬂg;:g?:jge gtoétigaa
Protection/ | Trip or alarm Phase loss (voltage) Protegﬁon/ _mp or alarm Power over fgctor
E0003 Proteccién / | Trip o alarma Falta de fase (tension) o P .
Protecdo Trip ou alarme Falta de fase (tensdo) E0092 Proleogon / | Trip o0 alarma Sobrefactor de po}en_ma
EirsicEian Phase sequence Protecao Trip ou alarme Sobrefator de poténcia
£0004 Proteccién / |Tri S a de f E Error or fault WLP user errors
P ecuencia oe lase 0150 to E0199]System / Error o falla Errores de usuario del WLP
Protegao Sequéncia de fase E0150 a E0199 |Sistema s
Protection/ |Trip or alarm Overload = Erro ou falha Erros de usudrio do WLE
E0005 Proteccion / |Trip o alarma Sobrecarga (’! Local HMI errors are not registered in the SRW OW_—UC if P229 or P232 # 1.
Protecio Trip ou alarme Sobrecarga ** Avallgb\e only in the UC version wwth PTC protection. _
Fault Copy function error (***) Available only in the UC version with earth leakage protection.
£0010 System / Falla Error funcion copy Make sure that the acquired control unit model has these functionalities.
Sistema Falha Erro funcao cop (*) Error local del HMI, no es registrado en el SRW 01-UC si P229 0 P232 # 1.
Protection / | Trip or alarm Phase loss (current) (**) Disponible solo en la versio’lj de laUC con protecciép por PTC.
E0015 Proteccion / | Trip o alarma Falta de fase (corriente) (***) Disponible solo en la version de la UC con proteccion por fuga a tierra.
Protecao Trip ou alarme Falta de fase (corrente) Certifiquese que el modelo de la unidad de control adquirida posea estas funcionalidades.
Protection / |Trip or alarm Undervoltage (*) Erro local da HMI, nao é registrado no SRW 01-UC se P229 ou P232 # 1.
E0016 Proteccién / | Trip o alarma Subtension (**) Disponivel apenas na versao da UC com protecao por PTC.
Protecao Trip ou alarme Subtensdo (***) Disponivel apenas na versao da UC com protegao por fuga a terra.
Protection / | Trip or alarm Overvoltage Certifique-se que o modelo da unidade de controle adquirida possui estas funcionalidades.
E0017 Proteccion / | Trip o alarma Sobretensién
Protecao mg ou alarme Sobretensao MONITORING / MONITOREO / MONITORAMENTO
Protec\i_orn 7| @ el ViR Uil ” The SRW 01 monitors the following variables:
=0t E:gizcglon 4 mp o a"“‘rma Besga:anceo eB tf”Z"J? _ EI' SRW 01 realiza el monitoreo de las siguientes variables:
G40 P ouU larme Des_ alanceamento de tensao O SRW 01 realiza 0 monitoramento das seguintes variaveis:
System / Error igital output conﬂgyraﬂon error _ )
E0024 Sistema Erro Error de configuracion de las salidas digitales Table A.4: Monitoring parameters
Erro de configuracao das saidas digitais Tabla A.4: Parémetros de monitoreo
System / Eifar Digital input configuration error - Tabela A.4: Pardmetros de monitoramento
E0025 Sistema Erro Error de configuracion de las entradas digitales Parameter (Address) /
Erro de configuragéo das entradas digitais Parametro (Direccion) / | Description / Descripcién / Descrigao Range / Rango / Faixa
System / Error or fault Control unit without communication with the EDU Parametro (Endereco)
E0030 Sisterna Error o falla Unidad de control sin comunicacién con la EDU %IN current 0-999 %
Erro ou falha Unidade de controle sem comunicacdo com a EDU P002 Corriente %IN
System / Control unit without communication with the HMI Corrente %IN
E0031 © Sistena Error or fault Unidad de control sin comunicacién con la HMI TRUE RMS current 0.0 -9999.9 A
Unidade de controle sem comunicagdo com a HMI P003 Corriente TRUE RMS
Protection / |Trip or alarm PTC protection Corrente TRUE RMS
E0032 Proteccion / | Trip o alarma Proteccion PTC Average voltage TRUE RMS 0to 1000 V
Protegao Trip ou alarme Protegao PTC P004 Tension media TRUE RMS 0a 1000V
Shorted PTC Tensdo média TRUE RMS
E0034 g?;st?r;\na/ g:gr PTC en cortocircuito Line frequency 0.0-99.9 Hz
PTC em curto P005 Frecuencia de la red
Open PTC Frequéncia da rede
Eooss ™ |gystem /- Error PTC abierto Bit0 - Error / Error / Ermo
PTC aberto Relay status (b Bit 1 - Trip / Trip / Trip
System/ |Feult Fault while saving the program P0G e s/ Bit 2 - Alarm - fault / Alarma - falla / Alarme - falha
E0051 Sisterna Falla Falla al guardar el programa E 16 (bina Bit 3 - Running motor / Motor conectado /
Falha Falha ao gravar programa stado do relé (binrio) Motor ligado
System / Fault The program is mco_mpat\ble or out of the memory limits _ Bit 4 - Remote mode / Modo remoto / Modo remoto
E0055 Sistema Falla Programa incompatible o fuera de los limites de la memoria
Falha Programa incompativel ou fora dos limites da memdria
System / Fault CRC error during the user program transfer
E0056 Sistema Falla Error de CRC en la transferencia del programa del usuario
Falha Erro de CRC na transferéncia do programa do usuario

Parameter (Address) /
Parametro (Direccion) /

Parametro (Endereco)

Description / Descripcién / Descricao

Range / Rango / Faixa

Relay status 2 (binary)

Bit O - HMI 0 key / Tecla 0 HMI / Tecla 0 HMI
Bit 1 - HMI | key / Tecla | HMI / Tecla | HMI
Bit 2 - Direction of the rotation - Speed /
Sentido de giro - Velocidad / Sentido giro -

POO7 Estado 2 del réle (binario) Velocidade
Estado 2 do relé (bindrio) Bit 3 - Motor transition time / Transicién del
motor / Tempo transigao do motor
Bit 4 - Cooling time / Cooling time / Cooling time
Power factor 0.00 to 1.00
PO08 Factor de potencia 0,00 21,00
Fator de poténcia
Motor reactive power 0.0 to 6553.5 kVAr
P009 Potencia reactiva del motor 0,0 2 6553,5 kVAr
Poténcia reativa do motor
Motor active power 0.0 to 6553.5 kW
P0O10 Potencia activa del motor 0,0 26553,5 kW
Poténcia ativa do motor
Motor apparent power 0.0 to 6553.5 KVA
PO11 Potencia aparente del motor 0,0 a 6553,5 kVA
Poténcia aparente do motor
Digital inputs 11 to 14 status (binary) Bit0- 11
PO12 Estado de las entradas digitales 11 a 14 Bit1-12
(binario) Bit2-13
Estado das entradas digitais 11 a |4 (bindrio) | Bit 3 - 14
Digital outputs O1 to O4 status (binary) Bit0 - O1
PO13 Estado de las salidas digitales O1 a 04 Bit 1 - 02
(binario) Bit2 - 03
Estado das saidas digitais O1 a O4 (binario) |Bit 3 - 04
Last error 010 200
P014 Ultimo error 0a200
Ultimo erro
Second error 0to 200
P0O15 Segun error 0a200
Segundo erro
Actual error 0to 200
P016 Error actual 0a200
Erro atual
PTC value (ohms) 0to 10000 Q
P020 Valor del PTC (ohms) 0a 10000 Q
Mostra valor do PTC (ohms)
R Phase TRUE RMS current 0.0-9999.9A
PO30 Corriente TRUE RMS de la fase R
Corrente TRUE RMS da fase R
S Phase TRUE RMS current 0.0-9999.9 A
P031 Corriente TRUE RMS de la fase S
Corrente TRUE RMS da fase S
T Phase TRUE RMS current 0.0-9999.9 A
P032 Corriente TRUE RMS de la fase T
Corrente TRUE RMS da fase T
Line voltage L1-L2 0to 1000 V
P033 Tension de linea L1-L.2 0a 1000V
Tenséo de linha L1-L2
Line voltage L2-L3 0to 1000 V
P034 Tension de linea L.2-1.3 0a 1000V
Tenséo de linha L2-1L.3
Line voltage L3-L1 0to 1000 V.
P035 Tensién de linea L3-L1 0a 1000V
Tens&o de linha L3-L1
Earth leakage percentage current 0-3334 %
P036 ) Corriente porcentual de fuga a tierra 0a3334 %
Corrente percentual de fuga a terra
Earth leakage TRUE RMS current 0.000 - 10.000 A
P037 Corriente TRUE RMS fuga a tierra 0,000 a 10,000 A
Corrente TRUE RMS de fuga a terra
Energized relay hours 0-65530h
P042 Horas del relé energizado
Horas do relé energizado
Running motor hours 0-65530 h
P043 Horas motor conectado
Horas motor ligado
Meter kWh 0.0 t0 999.9 kWh
P044 Contador kWh 0,0 2999,9 kWh
Contador kWh
Meter MWh 0 to 65535 MWh
P045 Contador MWh 0a 65535 MWh
Contador MWh
Meter MVArh 0.0 t0 999.9 kVArh
P046 Contador kVArh 0,0 2999,9 kVArh
Contador kVArh
Meter MVArh 0 to 65535 MVArh
P0O47 Contador MVArh 0 a 65535 MVArh
Contador MVArh
Motor thermal protection 0-100 %
PO50 Proteccion térmica del motor
Protegao térmica do motor
Current imbalance level 0-100 %
P051 Nivel de desbalanceamiento de corriente
Nivel de desbalanceamento de corrente
Earth fault level 010200 %
P052 Nivel de falta a tierra 0a200 %
Nivel de falta a terra
Voltage unbalance level 0to 100 %
P053 Nivel de desbalanceo de tensién 0a 100 %
Nivel de desbalanceamento de tensao
Number of starts 0 - 65535
PO60 Numero de arranques
Numero de partidas
Number of overload trips 0 - 65535
PO61 Numero de desarmes por sobrecarga
Numero de desarmes por sobrecarga
Number of current imbalance trips 0 - 65535
Numero de desarmes por
P062 desbalanceamiento de corriente
Numero de desarmes por
desbalanceamento de corrente
Number of earth fault trips 0 - 65535
P063 Numero de desarmes por falta a tierra
Numero de desarmes por falta a terra
Number of phase loss (current) trips 0 - 65535
Numero de desarmes por falta de fase
PO64 (corriente)
Numero de desarmes por falta de fase
(corrente)
Number of overcurrent trips 0 - 65535
P065 Numero de desarmes por sobrecarga
Numero de desarmes por sobrecorrente
Number of undercurrent trips 0 - 65535
PO66 Numero de desarmes por subcorriente
Numero de desarmes por subcorrente
Number of frequency out of range trips 0 - 65535
Numero de desarmes por frecuencia fuera
P067 del rango
Numero de desarmes por frequéncia
Fora da faixa
Number of PTC trips 0 - 65535
POB8 Numero de desarmes por PTC
Numero de desarmes por PTC
Number of earth leakage trips 0 - 65535
P069 ) Numero de desarmes por fuga a tierra
Numero de desarmes por fuga a terra
Number of external fault trips 0 - 65535
PO70 Numero de desarmes por falla externa

Numero de desarmes por falha externa

Parameter (Address) /
Parametro (Direccion) / | Description / Descripcion / Descrigao Range / Rango / Faixa
Parametro (Endereco)
Trip 1 status (binary) B.‘t DePUS/IS/IPUE a
Status de Trip 1 (binario) Bit 1 - Out of Frequency / Fuera de la frecuencia /
PO71 . Lo Fora da frequéncia
SERBERD 1 (e Bit 2 - Undercurrent / Subcorriente / Subcorrente
Bit 3 - Overcurrent / Sobrecorriente / Sobrecorrente
Bit O - Phase loss (current) / Falta de fase
. . (corriente) / Falta de fase (corrente)
po72 'Is'rt\p 2 status ‘b'”afy) . Bit 1 - Current imbalance / Desbalanceo de la
atus de trip 2 (binario) Corriente / Desbal to d t
Status de trip 2 (binério) orriente / Desbalanceamento de corrente
Bit 2 - Earth fault / Falta a tierra / Falta & terra
Bit 3 - Overload / Sobrecarga / Sobrecarga
Bit O - Earth leakage / Fuga a tierra / Fuga a terra
Trip 3 status (binary) Bit 1 - External fault / Falla externa / Falha externa
PO73 Status de trip 3 (binario) Bit 2 - Trip test / Teste de trip / Teste de trip
Status de trip 3 (bindrio) Bit 3 - Phase sequence / Secuencia de fase /
Sequéncia de fase
Bit0-PTC/PTC/PTC
Alarm 1 status (binary) Bit 1 - Out of frequency / Fuera de frecuencia /
P075 Status de alarma 1 (binario) Fora da frequéncia
Status de alarme 1 (bindrio) Bit 2 - Undercurrent / Subcorriente / Subcorrente
Bit 3 - Overcurrent / Sobrecorriente / Sobrecorrente
Bit O - Phase loss (current) / Falta de fase
. (corriente) / Falta de fase (corrente)
PO76 é{i{?ﬁ?:}:%g'gﬁn ario) Bit 1- Current imbalance / Desbalanceo de la
Status de alarme 2 (bindrio) corriente / Desbalanceamento de corrente
Bit 2 - Earth fault / Falta a tierra / Falta a terra
Bit 3 - Overload / Sobrecarga / Sobrecarga
. Bit O - Earth leakage / Fuga a tierra / Fuga a terra
PO77 gg;?s%:t:::rsn*(lglga(glario) Bit 1 - External fault / Ealla externa / Falha externa
Status de alarme 3 (bindrio) Bit 2 - No function / Sin funcion / Sem funcéao
Bit 3 - No function / Sin funcion / Sem funcéo
General trip status 2 0 to 65535
PO78 Status general de trip 2 0a 65535
Status geral de trip 2
General warning status 2 0to 65535
PO79 Status general de alarma 2 0a 65535
Status geral de alarme 2
General trip status 0 to 65535
P080 Status general de trip 0 a 65535
Status geral de trip
General alarm status 0 to 65535
PO81 Status general de alarma 0 a 65535
Status geral de alarme
Number of trips 0 to 65535
P082 Numero de desarmes (TRIPs) 0a 65535
Numero total de desarmes (TRIPs)
Function input terminals $1-S2 0-PTC
P083 Funcién terminales de entrada S1-S2 1-ELS
Funcéo dos terminais de entrada S1-S2
et 0 - None / Ninguno / Nenhum
Communication module type
P084 Tipo de médulo de comunicacion ; B ggﬁ:::jj‘;%é\m%ilk;ﬂs}—g(;%;&ﬂ;dbus—RTU
(D EDEENDEDCNIEEEED 3 - Profibus DP / Profibus DP / Profibus DP
Digital input type 0-Invalid / Inva:hdo / Inva:hdo
PO85 Tipo de entradas digitales 1 - Invalid / Invalido / Invalido
. A 2-24Vdc /24 Vec / 24 Vee
Tipo de entradas digitais 3-110Vac/ 110 Vea/ 110 Voa
Digital inputs 15 to 110 status (decimal) 0to 63
P086 Estado de las entradas 15 a 110 (decimal) |0 a 63
Estado das entradas digitais 15 a 110 (decimal)
Digital outputs O5 to O8 status (binary) g& ? R 82
PO87 Estado de las salidas 05 a O8 (binario) Bit2- 07
Estado das saidas digitais O5 a O8 (binario) Bit3-08
Number of voltage unbalance trips 0 to 65535
Numero de desarmes por desbalanceo 0 a 65535
P100 de tension
Numero de desarmes por
desbalanceamento de tenséo
Number of phase loss (voltage) trips 0 to 65535
Numero de desarmes por falta de fase 0a 65535
P101 (tension)
Numero de desarmes por falta de fase
(tens&o)
Number of overvoltage trips 0 to 65535
P102 Numero de desarmes por sobretension 0a 65535
Numero de desarmes por sobretenséo
Number of undervoltage trips 0to 65535
P103 Numero de desarmes por subtension 0a 65535
Numero de desarmes por subtensao
Number of underpower trips 0 to 65535
P104 Numero de desarmes por subpotencia 0 a 65535
Numero de desarmes por subpoténcia
Number of overpower trips 0 to 65535
P105 Numero de desarmes por sobrepotencia |0 a 65535
Numero de desarmes por sobrepoténcia
Number of power under factor trips 0 to 65535
Numero de desarmes por subfactor de 0 a 65535
P106 potencia
Numero de desarmes por subfator de
poténcia
Number of power over factor trips 0to 65535
Numero de desarmes por sobrefactor de |0 a 65535
P107 potencia
Numero de desarmes por sobrefator de
poténcia
Bit O - Voltage unbalance / Desbalanceo de
Trip 4 status (binary) lgnsién / Desbalanceamento de tensao
P110 Status de TRIP 4 (binario) Bit 1 - Phase loss (voltage) / Ifalta de fase
Status de TRIP 4 (binério) (TRl R EDED (EREE), N
Bit 2 - Overvoltage / Sobretension / Sobretensao
Bit 3 - Underpower / Subtensién / Subtensédo
Bit 0 - Underpower / Subpotencia / Subpoténcia
. . Bit 1 - Overpower / Sobrepotencia / Sobrepoténcia’
P11 'Is'rt\p 5 status (bmam ’ Bit 2 - Power under factor / Subfactor de
atus de TRIP 5 (binario) ; N
Status de TRIP 5 (bindrio) potencia / Subfator de poténcia
Bit 3 - Power over factor / Sobrefactor de
potencia / Sobrefator de poténcia
Bit 0 - Voltage unbalance / Desbalanceo de
a tension / Desbalanceamento de tens@o
P115 é{arm 4SS ‘b'”a’Y’ q Bit 1 - Phase loss (voltage) / Falta de fase
atus de alarma 4 (binario) Py -
Status de alarme 4 (bindrio) (tension) / Falta de fase (tensao)
Bit 2 - Overvoltage / Sobretension / Sobretensao
Bit 3 - Undervoltage / Subtension / Subtensao
Bit O - Underpower / Subpotencia / Subpoténcia
. Bit 1 - Overpower / Sobrepotencia / Sobrepoténcia
P116 QEZTS%?Z};SAZ'E?K)nario) Bit2 - Power under factor / Subfactor de
Status de alarme 5 (bindrio) potencia / Subfator de poténcia
Bit 3 - Power over factor / Sobrefactor de
potencia / Sobrefator de poténcia

(**) Available only in the UC version with PTC protection.

(***) Available only in the UC version with earth fault protection.

Make sure that the acquired control unit model has these functionalities.
(**) Disponible solo en la version de la UC con proteccion por PTC.

(***) Disponible solo en la versién de la UC con proteccion por fuga a tierra.
Certifiquese que el modelo de la unidad de control adquirida posea estas funcionalidades.
(**) Disponivel apenas na versao da UC com protecao por PTC.

(***) Disponivel apenas na versao da UC com protecao por fuga a terra.
Certifique-se que o modelo da unidade de controle adquirida possui estas funcionalidades.




