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INTRODUGAO

1 INTRODUCAO

Neste documento sao abordados os conceitos e configuracdes gerais do Drive Scan e Motion Fleet Management a

para a comunicagao e monitoramento da linha de inversores de média tensao WEG.

Para complementar as informagdes contidas neste documento, consulte também os contelidos relacionados aos
seguintes documentos:

= Manuais dos inversores de frequéncia conectados Drive Scan;
=  Manual do MVW-01;

= Manual do MVW3000;

= Manual da plataforma WEG Motion Fleet Management.

Todos os manuais estao disponiveis para download na central de downloads do site da WEG (www.weg.net).

Alguns procedimentos descritos neste manual poderdo sofrer alteragdes que ndo prejudicardo o entendimento

do usuario.

1.1 ABREVIACOES E DEFINICOES

= MFM

= Drive

= Ativo

= Atributo

= DHCP

= DNS
= Ethernet

= Firmware

= Gateway
= Hardware

= [OT

= |P

» L ogin

= [ ogout

s MQTT

= Pop-up

WEG Motion Fleet Managment. Plataforma de servico de nuvem utilizada nas aplicagoes
de loT da WEG.

Inversor de frequéncia.

Dispositivo que normalmente possui um bom valor agregado (um inversor de frequéncia
CFW11, por exemplo).

Normalmente um atributo consiste em apenas uma variavel monitorada pelo Drive Scan
publicada no MFM, porém ha situacdes que uma variavel é subdividida em mais de um
atributo, como por exemplo: ultimo valor, valor médio, valor minimo e valor maximo.

Dynamic Host Configuration Protocol. Protocolo que permite que dispositivos recente-
mente conectados a uma rede obtenham um endereco IP automaticamente.

Sistema responsavel pela traducédo de enderecos IP para nome de dominios, e vice-versa.
Arquitetura de interconexao para redes locais (IEEE 802.3).

Conjunto de instrugdes operacionais que s&o programadas diretamente no hardware de
equipamentos eletrénicos.

Dispositivo eletronico que permite o fluxo de dados entre diversas redes de comunicagao.
Equipamento ou dispositivo.

Internet of Things (internet das coisas). Tecnologia que permite comunicacao maquina a
maquina utilizando conexao com a internet.

Internet Protocol. Protocolo utilizado na internet para encaminhamento de datagramas
entre dispositivos em rede.

Ac¢ao para o usuério acessar o sistema. Normalmente € necessario inserir um nome de
usuario e senha.

Ac&o que encerra a conexao do usuario com o sistema.

Message Queuing Telemetry Transport. Protocolo de transporte que utiliza a topologia pu-
blicacao/inscricao para transferéncia de mensagens leves entre dispositivos.

Janela de propor¢cao menor que uma tela, que fica acima da janela principal.

Dispositivos de Média Tens&o | 1-1
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= Planta Instalagao fabiril.

= RS-485 Padrao de interface para comunicacéo serial de modo assincrono.

= Site Conjunto de plantas.

= Software Programa ou conjunto de instrugdes executados por um microcontrolador ou por um mi-
croprocessador.

= URL Uniform Resource Locator. Endereco web de um recurso disponivel em uma rede.

= Web World Wide Web. Sistema hipertextual que opera através da internet.

= WLAN Wireless Local Area Network (rede local sem fio).

1.2 VISAO GERAL - DRIVE SCAN E DRIVE SPECIALIST

O Drive Scan consiste em um sistema composto pelo gateway WCD-ED300 € pela plataforma WEG Motion
Fleet Management, tendo como objetivo realizar o0 monitoramento de informagdes de ativos, colaborando com a
manutenc&o dos mesmos.

O Drive Scan possui um firmware dedicado responsavel pela integragdo dos ativos com e a plataforma MFM,
realizando diversas fungdes importantes, como:

= Cadastramento na plataforma MFM;

= |eitura de cada ativo conectado;

= Tratamentos dos dados lidos;

= Armazenamento dos dados por até 30 dias em caso de desconexao com o MFM,;
= Publicagdo dos dados amostrados para a plataforma MFM.

= Possui cédigo inteligente WCD-ED300-DSMV-2P2SE-W-POE, item 15474012.

Dispositivos de Média Tenséo | 1-2
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RECOMENDAGOES DE INSTALAGAO

2 RECOMENDAGCOES DE INSTALACAO

Este manual contém as informacdes necessarias para correta instalacao, configuracdo e uso do Drive Scan.
O documento foi desenvolvido para uso de profissionais com treinamento ou qualificagdo técnica adequados
para operar este tipo de produto. Nao seguir as instru¢des do manual do produto pode ocasionar acidentes
operacionais, danos ao dispositivo, além do cancelamento da garantia. A correta definicao das caracteristicas do
ambiente e da aplicagéo é de responsabilidade do usuario.

2.1 VERIFICAGCAO NO RECEBIMENTO

Ao receber o Drive Scan, verifique se a embalagem contém os itens listados abaixo. A Figura 2.1 ilustra os
acessorios contidos na embalagem.

= 1x WCD Drive Scan,
= 2x antena WiFi,

= 1x Fonte de alimentacdo 12V + 2x plug de tomada.

2x Socket plug

D —

1x Drive Scan 1x 12VDC power supply  2x WiFi antenna

\J

Figura 2.1: Drive Scan e acessorios

2.2 INSTALAGAO FiSICA

Instalar o Drive Scan é uma tarefa simples. Basta seguir os passos listados abaixo.

1. Insira as duas antenas, uma em cada entrada.

2. Insira um dos plugs de tomada (a seu critério) na fonte de alimentacgéo e insira 0 cabo na entrada de alimen-
tacao do Drive Scan.

3. Instalagcdo em painel:

a) Posicione o Drive Scan na base do painel e energize-o em alguma tomada.
b) Ou, caso seja possivel, encaixe o Drive Scan no trilho DIN do painel.

Dispositivos de Média Tenséo | 2-0
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Drive Drive

110-220V % 110-220V
50-60Hz 50-60Hz

(3a) (3b)

Figura 2.2: Instrugées para a instalagéo fisica do Drive Scan

ATENGAO!
Certifique-se alimentar o Drive Scan com tensao na faixa de 110V a 220V (com frequéncia de rede
de 50 a 60Hz).

Ainstalag&o e configuracao da comunicac¢ao do Drive Scan com os dispositivos WEG, bem como as configuragdes
da plataforma sao postas nos capitulos seguintes.
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3 WEG MOTION FLEET MANAGEMENT

3.1 FUNCIONALIDADES E DOCUMENTAGCAO

A plataforma WEG Motion Fleet Management & o sistema loT da WEG responsavel por realizar a interacdo do
usuario em um ambiente seguro. Entre outras coisas, a plataforma tem como principais fungoes:

= Gerenciamento de contas e de usuarios; a

= Edig&o de plantas e sites;

= Solicitagdo de assinaturas;

= Cadastramento de ativos;

= Apresentagdo em dashboard de cada ativo;

= Apresentacao de indicadores de desempenho;

= Gerenciamento de manutencéo;

= Diagndstico de saude completo do ativo (somente com a assinatura do Drive Specialist para o inversor de
frequéncia CFW-11);

= Estimativa e predicéo de varidveis através do Drive Specialist.

Acesse a plataforma WEG Motion Fleet management através do link https://mfm.wnology.io, realize seu cadastro
e baixe 0 manual do MFM. Para isso, basta selecionar a opgéao “Manual” do menu “Usuario”, localizado no canto
superior direito da pagina, conforme a Figura 3.1.

A EM - User~

Edit Profile
Settings

| Guide |
Feedback

Logout

Figura 3.1: Acesso ao manual do MFM

Durante a leitura do manual do MFM, aproveite para organizar o site e as plantas. Apds isso é possivel cadastrar
0s seus ativos na plataforma. Isso facilitara a configuracao inicial do Drive Scan, que sera detalhado no Capitulo 6.

3.2 CADASTRANDO UM ATIVO

Antes de cadastrar um ativo, é necessario cadastrar o Drive Scan na plataforma WEG Motion Fleet Management,
conforme explicado no Capitulo 6.

Dispositivos de Média Tens&o | 3-1
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Passo 1 No web browser, acesse o site https://mfm.wnology.io.
Digite seu e-mail e senha e clique no botao “Entrar”, conforme a Figura 3.2.

Caso n&o possua uma conta, crie uma através do link “Criar conta”.

E-mail

Password

Forgot your password?

SIGH 1IN

Don't have an account yet? Sign up

Figura 3.2: Acessando a plataforma WEG MFM

Dispositivos de Média Tenséo | 3-2
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Passo 2 Clique no menu, selecionando a opgao “CADASTRO E EDICAQ”.

Cligue na opcao “Dispositivo”, conforme a Figura 3.3.

=  [uEQ Motion Fleet Management

& HOME FAGE System
Grouper
b SYSTEMS

= REGISTER AND UPDATE

‘& CUSTOMERS

- SUBSCRIFTION

EXCHANGE

1l

USERS

FOLICIES AND
AGREEMENT

E}

& CONTACT
Figura 3.3: Cadastrando um novo dispositivo

Passo 3 Cligue no botao “ADICIONAR”, conforme a Figura 3.4.

[UBR Motion Fleet Management a

Figura 3.4: Adicionando um dispositivo

Passo 4 Selecione a opcao “Drive” e clique no botao “Cadastro”, conforme a Figura 3.5.

Register Device

- ] I
=.=’- | W | [ |
= GEOED
{ 1o ] ] | I
Motor Others Drive

Register engines with MotorScan Registration of the devices of type Registration of low and medium
other voltage drives

Figura 3.5: Adicionando um drive
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ATENCAO!
O Drive Scan ja deve ter sido previamente cadastrado no MFM, conforme o Capi-
tulo 6.

Passo 5

Selecione o Drive Scan e clique no botado "CONTINUAR”, conforme a Figura 3.6.

Device Registration: Drive © %

Select an Edge Drive Scan to proceed with the creation
of the device on the platform.

EDGE DRIVE SCAN >

| DRIVE-scan-27:F1:7E | -

CONTINUE

Figura 3.6: Adicionando um drive

Passo 6 Cligue no botao "ADICIONAR”, conforme a Figura 3.7.

@ Return

Registered Drives

DRIVE-SCAN-27-F1:TE

Name Connection Model Serial Identification State Actions

Figura 3.7: Adicionando um drive no MFM
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Passo 7 Insira 0 nome do seu dispositivo.
Selecione o modo de conexao do seu dispositivo com o Drive Scan.

Na Figura 3.8 foi escolhida a opgcéo RS-485. As configuragdes seguintes estao relacionadas a
essa escolha.

Drive Registration 'S

“ Edge Drive Scan Status

Name

MyCFW1

Drive connection mode on the Edge @

|0 Ethemet (ETH1) @ RS485 |

Drive Modbus Address (Unit 1D)
[ |

Device Data:

Model

| cRw-11 | -

Serial number

[ 1234567890 |

Figura 3.8: Cadastrando o drive

Configure o endereco modbus do drive.
Selecione o modelo do dispositivo (ativo).
Digite o numero de série do ativo.

Cligue no botao “SALVAR”.

Passo 8 Cligue no nome do seu ativo para visualizar o dashboard, conforme Figura 3.9.

© Return

Registered Drives

DRIVE-SCAN-27-F1:TE

Name Connection Model Serial Identification State Actions
MyCFW11 [ unitio:1 SRW-01 1234567890 - [ Enable ]
Showing 1to 2 of 2 rows 25 « rows per page

Figura 3.9: Lista de drives cadastrados ao Drive Scan no MFM

Dispositivos de Média Tens&o | 3-5
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Passo 9

© Asset  Maintenance - Specialist -

Dash asset CFUMI (en-US)

Assets
Name Enabled Subscription  Tolerances Export Communication
e @D X ® Q
No item
MyCFW11
onor Somes M cume

- Readings

s power

MyCFWA1

A Figura 3.10 apresenta o dashboard do drive recém cadastrado no MFM.

ag
om
OF: NOW - ]
Status
Disabled
78 31 s
Asset Health
A
tatus
v
Ouounvormoe
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4 COMUNICACAO DO DRIVE SCAN

4.1 COMPATIBILIDADES

Para o estabelecimento da comunicacao entre o Drive Scan e o inversor, certifique-se de que cada sistema possua
uma versao adequada. As compatibilidades das versdes dos componentes do sistema do Drive Scan pode ser

vistas conforme a Tabela 4.1.

Tabela 4.1: Compatibilidade de versées para a comunicagdo com o Drive Scan

v0.0.1 v0.0.5 v0.0.8 v0.1.x v0.3.x v0.4.x v0.5.x v1.x.x
Scan Application X X X X X X X
v1.0.0 | v1.1.0 | v1.20 | vi.30 v140 vi50 vi1.6.0 vi1.7.0  vi1.8.x | vi.9.x | v2.x.x
WCD ED300 DSLV X X X X X X X X
v1.00 vi.10 v1.17 v1.18 v1.19 v1.2x v1.6.0 | v1.7.0 | v1.8x @ v1.9.x @ 2.x.x
Wnology/Edge-Agent X X X X X X X X X
v1.00 v1.10 v1.17 v1.18 vi.19 vi.2x v1.6.0 | v1.7.0  v1.8.x & v1.9.x
Wnology/Edge-Agent X X X X X X X X
»»»> eb03e4308bae4806ce3049360b0c44a3df1fb15a
v1.0.xx | vi.1.xx| v1.2.xx| v1.3.xx vi1.4.xx v15.xx v1.6.0x v1.7.0xx v1.8.xx v1.9.xx
Motion Fleet
Management X X X X X X X X X

As compatibilidades de cada produto com o Drive Scan podem ser vistas nas suas respecitva secoes, no Capi-

tulo 5.

4.2 INTERFACES E PROTOCOLOS DE COMUNICAGAO

A conexao do Drive Scan WCD-ED300 com os ativos € feita através de uma das seguintes interfaces de comu-

nicagéo, conforme a Figura 4.1:

= Porta Ethernet GbE1 (1), utilizando o protocolo Modbus-TCP;
= Porta RS-485 (2), utilizando o protocolo Modbus-RTU.

4.3 CONECTOR RS-485

(1)

Ethernet GbE1 port
ModBus TCP protocol

RS-485 port
ModBus RTU protocol

Figura 4.1: Interfaces de comunicacédo do Drive Scan WCD-ED300

Os sinais dos pinos do conector RS-485 s&o descritos conforme a Figura 4.2.

Dispositivos de Média Tenséo | 4-1
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RJ11| |

Pin Signal
1 RS485 -
2 GND
3 RS485 +
4 RS485 +
5 GND
6 RS485 -

/7 \\\

123 456

Figura 4.2: Sinais do Conector RS-485 do Drive Scan WCD-ED300

D 4.4 CONFIGURAGOES DE REDE

Todos 0s equipamentos conectados as redes fisicas, seja por RS-485 ou por Ethernet, precisam estar con-
figurados com o mesmo baudrate, bits de dados, paridade e stop bits, para que a respectiva rede funcione

corretamente.

4.5 NUMERO DE ATIVOS MONITORADOS

O Drive Scan WCD-ED300 permite conectar e monitorar até 5 ativos na rede RS-485 e até 5 ativos na rede
Ethernet, totalizando um maximo de 10 ativos.

4.6 REQUISITOS DE CONEXAO COM A INTERNET

Para o correto funcionamento do Drive Scan e conexao com a nuvem MFM, a rede do cliente deve possuir alguns

requisitos e liberagoes.

Nota: Para liberacdo dos enderecos, portas € acesso a internet, solicitar a equipe de Tl responsavel pela rede.

» A rede do usuario ndo deve possuir VPN ou PROXY;

m As portas da Tabela 4.2 e os enderecos de IP da Tabela 4.3 devem ser acessiveis.

Tabela 4.2: Enderecos necessarios para a comunica¢do do Drive Scan com o MFM

Destino
broker.app.wnology.io
hub.docker.com

nexus3.weg.net

IP

146.0.0.0/8
3.225.66.59
Endereco dindmico

Objetivo
Envio de dados para o MFM
Manutencéo do Edge-Agent
Atualizacdo do firmware

Tabela 4.3: Portas necessarias para a comunicagcéo do Drive Scan com o MFM

Protocolo
TCP
TCP
TCP
TCP

Dispositivos de Média Tenséo | 4-2
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1883
8883

Objetivo

Atualizagao/Suporte do Drive
Scan e envio de dados para o
MFM
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hub.docker.com
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5 CONECTANDO UM EQUIPAMENTO AO DRIVE SCAN

51 RECOMENDAGOES DE CONEXAO VIA RS-485

Ao conectar o Drive Scan em algum equipamento WEG via serial (RS-485), deve-se providenciar terminacdes nos
pontos externos da conexdo. Em casos onde ambos os extremos sejam dispositos das linhas CFW, SSW ou
MVW, as interfaces destes ja possuem chaves para a habilitagao dos resistores de terminacao.

Ao conectar o Drive Scan em algum equipamento WEG via serial (RS-485), deve-se providenciar terminacoes nos
pontos externos da conexao.

No caso do ED300 estar em um extremo, recomenda-se usar um maodulo de terminacao externo, como os listados
abaixo:

s PSB-TERMINATOR-PB-TBUS (da Phoenix Contact);
» 6ES7972-6DA00-0AAO (Siemens);
= AT303 (Smar)

A situacao pode ser ilustrada conforme a Figura 5.1.

Drive Scan

Termination

l ModBus RTU network
A

Termination
module

MVW SSW

Figura 5.1: Exemplo de rede ModBus RTU com o Drive Scan e equipamento nas extremidades

Dispositivos de Média Tenséo | 5-0
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5.2 INVERSOR DE FREQUENCIA MVW-01
5.2.1 RS-485

Para conectar o MVW-01 ao WCD-EDS300 via interface de comunicagao RS-485, utilizando o protocolo Modbus-
RTU, é necessario instalar no MVW-01 um dos seguintes acessorios listados na Tabela 5.1.

Os acessorios podem ser utilizados em qualquer versao de firmware do MVW-01.

Para informacdes adicionais, consulte no manual do MVW-01 os Cartées e Acessorios Opcionais e Redes de
Comunicacao. O manual pode ser obtido na central de downloads do site www.weg.net.

Tabela 5.1: Acessodrios de meio fisico RS-485 do MVW-01 compativeis com protocolo Modbus-RTU

Acessorio Item WEG Parametros Conector Sinal
EBA.0O1-A1 10056494 10 Referéncia RS-485
EBA.02-A2 10203411 11 RS-485 A-LINE (-)
Tabela 6.2 12 RS-485 B-LINE (+)
EBB.O1 B1 10432096
EBB.03 B3 10056495
Csi2 15423438 Borne 1 RS-485 A-LINE (+)
fabela 5.2 Borne 2 RS-485 B-LINE (-
Borne 3 Referéncia RS-485

As conexdes entre MVW-01, EBA, EBB e CSI2 para estabelecer comunicagéo serial com o WCD-ED300 via
RS-485 sao ilustradas conforme a Figura 5.14.

MVW-01
RS-232
RS-485
Modbus RTU )
EBA/EBB/CSI2 Edge device

Figura 5.2: Conexdes entre MVW-01, acessdrios e Drive Scan para uma comunicagdo via RS-485

Tabela 5.2: Parametros relacionados aos acessorios EBA.01, EBA.02, EBB.01, EBB.03 e CSI2

Parametro Descricao Faixa de valores

P0O308 Endereco serial 1a30

Dispositivos de Média Tens&o | 5-1


www.weg.net

CONECTANDO UM EQUIPAMENTO AO DRIVE SCAN

=

Tabela 5.2: Pardmetros relacionados aos acessdrios EBA.01, EBA.02, EBB.01, EBB.03 e CSI2

Parametro

Descricao

Faixa de valores

P0312

Tipo de protocolo serial

0 = protocolo WEG

1 = Modbus-RTU, 9600 bps, sem Paridade

2 = Modbus-RTU, 9600 bps, Paridade Impar

3 = Modbus-RTU, 9600 bps, Paridade Par

4 = Modbus-RTU, 19200 bps, sem Paridade

5 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
6 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
7 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
8 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
9 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
10 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
11 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
12 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
13 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar

P0313

Acao para erro comunicagao

0 = Desativar via Gira/Para

1 = Desativar via Habilita Geral
2 = Inativo

3 = Vai para LOCAL

4 = Sem Fungéo

5 = Falha fatal

P0314

Watchdog serial

0,0a2999,0s

5.2.2 ETHERNET

Para comunicar com o WCD-ED300 via interface de comunicagao Ethernet GbE1, utilizando o protocolo Modbus-
TCP, podem ser utilizados 0s seguintes acessorios:

» Porta Ethernet presente na HMI (somente modelo G3);

» Gateway Ethernet/Serial WEG RS485-ETH-N (Etor 4).

5.2.2.1 HMIG3

Para uma comunicacao entre o drive e o Drive Scan utilizando interface Ehernet da HMI G3, presente no MVW-01,
basta realizar uma conexao direta através de um cabo Ethernet entre os dois dispositivos. A comunicacao pode
ser ilustrada conforme a Figura 5.15.

ATENCAO!

A HMI G3 é compativel com MVW-01 a partir da versao v3.4 do seu firmware.

MVW-01

Ethernet

HMI G3

Modbus .
Edge device

Figura 5.3: Comunicacg&o via Ethernet com a HMI G3
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Para configurar a comunicagao Ethernet na HMI G3 do MVW, basta clicar em “Configuracdes”, acessar a aba
“Configuractes de Comunicagao” e, por fim, acessar a aba “Ethernet”. O endereco IP configurado na HMI deve
estar na mesma faixa do endereco IP configurado para o Drive Scan Modbus. A Figura 5.16 ilustra a configuragao
Ethernet em que os IP’s da HMI e do Gateway (Drive Scan) séo configurados para a faixa 192.168.1.xxx.

. 42 og as: EF] 15:11:321
Iﬁg Settings 12/11/2020

Communication settings

Serial IP Address:

Wi-Fi

Menu

User settings

File backup

Net Mask:
Import ' ateway:
Measurements
i DNS Address:

Screen Settings

Communication “ “ “ “

Settings

A v DHCP (0]

. = :
| 0 “« REFERENCE A
TURN ON TURN OFF FORWARD FAULTS/ALARMS MENU

Figura 5.4: Configuragcdo da Ethernet na the HMI G3

5.2.2.2 Etor4

Para utilizar o conversor WEG RS485-ETH-N e estabelecer uma comuniacagao entre MVW-01 e Drive Scan é
nessario configura-lo através do software GatewayMaster da WEG. O conversor Etor 4 pode ser visto conforme
o ilustrado na Figura 5.17. O Etor pode é compativel com qualquer versao de firmware do MVW-01. Todos os
manuais e softwares estao disponiveis para download na central de downloads do site da WEG (www.weg.net).

3 W\ W

Alimentagdo

N C
i ce
| ¢
¢ = Botdo reset
eC
1 [OEq

@—» LED ligado

! Porta Ethernet

LED RX/TX

@!Y—» Porta USB

Porta RS-485

Aemores jerios/1ouiy3T

&) —
e
Q=

\

\

Figura 5.5: Conversor Ethernet/Serial WEG RS485-ETH-N

Dispositivos de Média Tenséo | 5-3



www.weg.net

D

CONECTANDO UM EQUIPAMENTO AO DRIVE SCAN

ApOds a instalagado do WEG Gateway Master, inicie o aplicativo.

O usudrio deve inserir o USB conectado ao Etor para configurd-lo. E necessario escolher o dispositivo a ser
configurado que, neste caso é o Etor, primeiro dispositivo a esquerda (Figura 5.18).

Select Device: 2

Please select the model of your device from the bottom.

GTOR-4-3G

Figura 5.6: Selecionando dispositivo no Gateway Master

Em seguida é necessario escolher o tipo de conector utilizado para realizar as configuragcées. Neste caso, o USB
(Figura 5.19).

GATEWAY - User Interface Program - X

x e e 0 & e a 9o "wl

Open Connection

Please select the connection type below for communicating with your device,

Change Language Connection

Figura 5.7: Selecionando conector no Gateway Master

O proximo passo é selecionar a porta em que o conector USB esta inserido no computador (Figura 5.20).
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GATEWAY - User Interface Program - x

X a0 A e a o w o

Please select com port below to connect to device,

COM Port

o[

MName
ETH. GATEWAY COM PORT (COM7)
Communications Port (COML)

Intel(R) Active Management Technology - S...

Change language . (onnection

Figura 5.8: Selecionando porta USB no Gateway Master

Em seguida, na pagina “Serial Configuration”, o usuario de configurar os parametros de Baud rate, paridade e
Stop bit de acordo com os parémetros utilizados no MVW-01 (Figura 5.21).

GATEWAY - User Interface Program

Configuration

Serial Configuration

Baud Rate |Baud 9500 The values in this tab must be selected in
accordance with the serial interface devices in the
= - MODBUS protecol. If these values are not set
i properly in the MODBUS network, a healthy serial
Stop Bit communication will not occur.

WARNING: GATEWAY supports only 8 data bits.

Change Language Connection

Figura 5.9: Configurando parametros no Gateway Master

Em seguida, na pagina “Network Settings”, o usuario deve configurar a interface ethernet. O endereco de IP do
gateway deve ser configurado para a mesma faixa de endereco do Drive Scan (Figura 5.22).
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GATEWAY - User Interface Program

Network Settings

MAC Address (C4:29:1D:00:15:B6

Web Server Port
Use DHCP [

i hares

Cotman

Subnet Mask

Ping

Change Language

a

In this tab, settings for the network to which
GATEWAY connects are made.

MAC Address: Represents the physical address of
every device that can be connected to the network.
Web Server Port: It is a number used to access the
Web interface of GATEWAY. Default value is 80.

IP Address: It is the address taken within a network,
by a device connected to the network.

Gateway Address: Gateway is a network hardware
connected to the local area network (LAN] and
wide area network (WAN) at the same time.
Subnet Mask: It is used in determining whether
two IP addresses are in the same network or not.
Ping:Ping command is a general command that
queries the existence of a device in a particular IP
address in a network.

NOTE] "Use DHCP" option is selected, GATEWAY
automatically receives the settings appropriate for
the network to which it connects.

Figura 5.10: Configurando Ethernet no Gateway Master

Por fim, na pagina “Gateway Configuration”, configure o Etor como servidor, clicando no botao “Server”, presente

no lado esquerdo da pagina (Figura 5.23).

GATEWAY - User Interface Program

Gateway Configuration

il
0 H=&
j|

Gateway
Configuration

Operating Mode MODBUS uest Side
Server Physical Port Ethernet

Protocol |ModBus TCP B
o[ |

T co0_[mec 5]

MODBUS Response Side

Physical Port Serial

Protocol |ModBus RTU B

Timeos 00| mec [

Validate MODBUS Data

Change Language

Connection

Figura 5.11: Configurando Etor como servidor no Gateway Master

Apos a realizagdo das configuracdes € possivel realizar as conexdes entre MVW-01, Etor e WCD-ED300. Para
issO, é necessario conectar um dos acessorios (EBA, EBB ou CSI2) de comunicacao RS-485 ao MVW-01.

Em seguida, os sinais de saida RS-485 do acessdrio devem ser conectados aos pinos RS-485 (sinais de referéncia,

+ e -) do Etor.

Assim, pode-se conectar o Etor ao WCD-300 via Ethernet.

Para finalizar, o Etor deve ser alimentado com tensdes de 18 a 50V. A Figura 5.24 ilustra as conexdes entre

MVW-01, Etor e WCD-ED300.
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MVW-01
Power supply (18-50 Vdc)
RS-232
RS-485 Ethernet
Modbus RTU Modbus ;
EBA/EBB/CSI2 Edge device

Etor

Figura 5.12: Conexdes entre MVW-01, Etor e Drive Scan

Os parametros utilizados para a configuracao da comunicagéo através da interface Ethernet sdo analogos aos
listados na Tabela 5.2.

Também é importante observar o(s) seguinte(s) ajuste(s): a

= O ndmero méaximo de clientes conectados simultaneamente ao acessorio.

5.2.3 POSSIVEIS FORMAS DE CONEXOES

As formas possiveis de conectar o MVW-01 ao Drive Scan podem ser ilustradas conforme a Figura 5.13.

PLC
| I
RS-485 network
EBA{ EBB c§|2 Modbus-RTU protocol
Slave 10 Slave 7 Slave 6
' | |
Ethernet network
Modbus-TCP protocol
EBA/EBB/CSI2
| HMI G3 HMI G3
L Ethernet switch
Etor (RS485/Ethernet converter)
Slave 5 Slave 2 Slave 1 Edge device Cloud Motion Fleet Mangement
RS-485 network
Modbus-RTU protocol
[ [ 1
EBA EBB CsI2
Figura 5.13: Conexées possiveis com o MVWO1
ATENCAO!

O Drive Scan somente pode ser conectado com a internet utilizando a porta Ethernet GbEO se a
mesma Nao Possuir proxy.
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5.2.4 MONITORAMENTO

O Drive Scan monitora continuamente os paradmetros do MVW-01 especificados na Secao 5.2.4.1 Atributos Mo-
nitorados Ciclicamente MVW-01 na pagina 5-9.

Findo um ciclo de todas essas leituras, assim como dos demais ativos conectados ao Drive Scan, um novo ciclo
de leituras é iniciado automaticamente.

Os par@metros lidos séo transformados em atributos, que podem ser:

= Somente na inicializacao;
= Ultimo valor lido;

= Valor médio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

A cada 5 minutos, o Drive Scan publica os atributos para a plataforma WEG Fleet Management.
Caso haja alguma falha de conexao com a internet, o Drive Scan armazena os dados por até 30 dias em memaria
interna, fazendo as publica¢des para o MFM quando a conexao € reestabelecida.
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5.2.4.1 Atributos Monitorados Ciclicamente MVW-01

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializacao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagcao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializagcao
P0401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializacao ) I
— identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
P0297 Switching frequency switchingFrequency Inicializagao
PO00O1 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio
P0097 Status word statusWord Ultimo valor status
PO006 VFD Status vfdStatus Ultimo valor
P0043 Enabled hours enabledHours Ultimo valor ) )
- diagnostic
P0042 Energized hours energizedHours Ultimo valor
PO004 DC link voltage dcLinkVoltageAvg Valor médio
dcLinkVoltageMin Valor minimo
dcLinkVoltageMax Valor maximo
P0044 Energy counter energyCounterAvg Valor médio
PO003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
motorCurrentMin Valor minimo
motorCurrentMax Valor maximo
PO005 Motor frequency motorFrequencyAvg Valor médio
motorFrequencyMin Valor minimo
motorFrequencyMax Valor maximo measurement
PO076 Motor overload motorOverloadAvg Valor médio
motorOverloadMin Valor minimo
motorOverloadMax Valor méximo
P0O002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
PO009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
motorTorqueMin Valor minimo
motorTorqueMax Valor maximo
PO007 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
motorVoltageMin Valor minimo
motorVoltageMax Valor maximo
PO010 Output power outputPowerAvg Valor médio
outputPowerMin Valor minimo
outputPowerMax Valor maximo
P0022 Control temperature controlTemperatureAvg Valor médio
P0O030 Motor temperature 1 motorTemperature1Avg Valor médio
PO031 Motor temperature 2 motorTemperature2Avg Valor médio
P0032 Motor temperature 3 motorTemperature3Avg Valor médio
P0O033 Motor temperature 4 motorTemperature4Avg Valor médio
P0O034 Motor temperature 5 motorTemperature5Avg Valor médio
P0035 Motor temperature 6 motorTemperature6Avg Valor médio temperature
PO036 Motor temperature 7 motorTemperature7Avg Valor médio
P0O037 Motor temperature 8 motorTemperature8Avg Valor médio
P0O055 Phase U temperature phaseUTemperatureAvg Valor médio
P0056 Phase V temperature phaseVTemperatureAvg Valor médio
P0O057 Phase W temperature phaseWTemperatureAvg Valor médio
P0O059 Rectifier temperature rectifierTemperatureAvg Valor médio
PO018 Analog input 1 analoginput Ultimo valor
PO019 Analog input 2 analoginput2 Ultimo valor
P0020 Analog input 3 analoginput3 Ultimo valor
PO021 Analog input 4 analoginput4 Ultimo valor io
P0028 Analog input 5 analoginputb Ultimo valor
PO012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor
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5.3 INVERSOR DE FREQUENCIA MVW3000

5.3.1 RS-485

Para conectar o MVW3000 ao WCD-EDS300 via interface de comunicacao RS-485, utilizando o protocolo Modbus-

RTU, é necessario instalar no MVW3000 um dos seguintes acessadrios listados na Tabela 5.3.

Os acessorios podem ser utilizados em qualquer versao de firmware do MVW3000.

Para informagdes adicionais, consulte no manual do MVW3000 os Cartdes e Acessorios Opcionais € Redes de

Comunicacao. O manual pode ser obtido na central de downloads do site www.weg.net.

Tabela 5.3: Acessorios de meio fisico RS-485 do MVW3000 compativeis com protocolo Modbus-RTU

Acessorio
EBA.O1-A1
EBA.02-A2

EBB.O1 B1
EBB.03 B3
CSslI2

As conexdes entre MVW3000, EBA, EBB e CSI2 para estabelecer comunicacdo serial com o WCD-ED300 via

Item WEG
10056494
10203411

10432096
10056495

15423438

RS-485 sao ilustradas conforme a Figura 5.14.

Parametros

Tabela 5.4

Tabela 5.4

Conector
10
11
12

Borne 1
Borne 2

Borne 3

MVW-01
RS-232
RS-485
Modbus RTU
EBA/EBB/CSI2

Sinal
Referéncia RS-485
RS-485 A-LINE (-)
RS-485 B-LINE (+)

RS-485 A-LINE (+)
RS-485 B-LINE (-)

Referéncia RS-485

Edge device

Figura 5.14: Conexdes entre MVW3000, acessorios e Drive Scan para uma comunicacéo via RS-485

Tabela 5.4: Parametros relacionados aos acessorios EBA.01, EBA.02, EBB.01, EBB.03 e CSI2

Parametro

Descricao

Faixa de valores

PO308

Endereco serial

1a30
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Tabela 5.4: Pardmetros relacionados aos acessdrios EBA.01, EBA.02, EBB.01, EBB.03 e CSI2

Parametro Descricao Faixa de valores

P0312 Tipo de protocolo serial 0 = protocolo WEG

1 = Modbus-RTU, 9600 bps, sem Paridade

2 = Modbus-RTU, 9600 bps, Paridade Impar

3 = Modbus-RTU, 9600 bps, Paridade Par

4 = Modbus-RTU, 19200 bps, sem Paridade

5 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
6 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
7 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
8 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
9 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
10 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
11 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
12 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar
138 = Modbus-RTU, 19200 bps, Paridade Impar

P0313 Acao para erro comunicagao 0 = Desativar via Gira/Para

1 = Desativar via Habilita Geral
2 = Inativo

3 = Vai para LOCAL

4 = Sem Fungéo

5 = Falha fatal

P0314 Watchdog serial 0,02999,0s

5.3.2 ETHERNET

Para comunicar com o WCD-ED300 via interface de comunicagao Ethernet GbE1, utilizando o protocolo Modbus-
TCP, podem ser utilizados os seguintes acessorios:

» Gateway Ethernet/Serial WEG RS485-ETH-N (Etor 4);

m Porta Ethernet presente na HMI (somente modelo G3).

5.3.21 HMIG3

Para uma comunicagao entre o drive e o Drive Scan utilizando interface Ehernet da HMI G3, presente no MVW3000,
basta realizar uma conexao direta através de um cabo Ethernet entre os dois dispositivos. A comunicacao pode
ser ilustrada conforme a Figura 5.15.

ATENCAO!
A HMI G3 é compativel com MVW3000 a partir da verséo v1.3 do seu firmware.

MVW-01

Ethernet

Modbus )
HMI G3 Edge device

Figura 5.15: Comunicacéo via Ethernet com a HMI G3
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Para configurar a comunicagao Ethernet na HMI G3 do MVW, basta clicar em “Configuragdes”, acessar a aba
“Configuractes de Comunicagao” e, por fim, acessar a aba “Ethernet”. O endereco IP configurado na HMI deve
estar na mesma faixa do endereco IP configurado para o Drive Scan Modbus. A Figura 5.16 ilustra a configuragéo
Ethernet em que os IP’s da HMI e do Gateway (Drive Scan) séo configurados para a faixa 192.168.1.xxx.

15:11:31

@Settings ‘ . 12/11/2020

Communication settings

Serial IP Address:

Wi-Fi

Menu

User settings

File backup

Net Mask:
Import ' ateway:
Measurements
i DNS Address:

Screen Settings

Communication n “ “ “

Settings

A v DHCP (0]

I 0 ' REFERENCE A AN

TURN ON TURN OFF FORWARD FAULTS/ALARMS MENU

Figura 5.16: Configuracao da Ethernet na HMI G3

5.3.2.2 Etor4

Para utilizar o conversor WEG RS485-ETH-N e estabelecer uma comuniacagao entre MVW3000 e Drive Scan é
nessario configura-lo através do software GatewayMaster da WEG. O conversor Etor 4 pode ser visto conforme
o ilustrado na Figura 5.17. O Etor pode é compativel com qualquer verséo de firmware do MVW3000. Todos os
manuais e softwares estao disponiveis para download na central de downloads do site da WEG (www.weg.net).

W .
o Alimentagao
A4

Bot&o reset
eC
| [UED

[ﬂ—» LED ligado

! Porta Ethernet

LED RX/TX

@4’—» Porta USB

Porta RS-485

Aemores jerios/1ouiayIT

o=
(] EBthernet / Serial
Q oy

\

\

Figura 5.17: Conversor Ethernet/Serial WEG RS485-ETH-N
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Apds a instalagéo do WEG Gateway Master, inicie o aplicativo.

O usudrio deve inserir o USB conectado ao Etor para configurd-lo. E necessario escolher o dispositivo a ser
configurado que, neste caso € o Etor, primeiro dispositivo a esquerda (Figura 5.18).

Select Device 2

Please select the model of your device from the bottom.

GTOR-4-3G

Figura 5.18: Selecionando dispositivo no Gateway Master

Em seguida é necessario escolher o tipo de conector utilizado para realizar as configuragcées. Neste caso, o USB
(Figura 5.19).

GATEWAY -User Interface Program - X

x e e 0 & & a 9o 'wl

Open Connection

Please select the connection type below for communicating with your device,

Change Language Connection

Figura 5.19: Selecionando conector no Gateway Master

O proximo passo é selecionar a porta em gue o conector USB esta inserido no computador (Figura 5.20).
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GATEWAY -User Interface Program

Open Connection

Please select com port below to connect to device,

COM Port

o [

MName
ETH. GATEWAY COM PORT (COMT)
Communications Port (COML)

Intel(R) Active Management Technology - S...

xae o 4 e A e W

Change Language

Figura 5.20: Selecionando porta USB no Gateway Master

Connectien

Em seguida, na pagina “Serial Configuration”, o usuario de configurar os parametros de Baud rate, paridade e

Stop bit de acordo com os parédmetros utilizados no MVW3000 (Figura 5.21).

GATEWAY - User Interface Program

Configuration

Serial Configuration

Baud Rate |Baud 9500 The values in this tab must be selected in
accordance with the serial interface devices in the
- - MODBUS protecol. If these values are not set
DLy properly in the MODBUS network, a healthy serial
Stop Bit communication will not occur.

WARNING: GATEWAY supports only 8 data bits.

Connection

Change Language

Figura 5.21: Configurando paré@metros no Gateway Master

Em seguida, na pagina “Network Settings”, o usuario deve configurar a interface ethernet. O endereco de IP do

gateway deve ser configurado para a mesma faixa de endereco do Drive Scan (Figura 5.22).
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GATEWAY - User Interf:

Network Settings

MAC Address (4:29:1D:00:15:B6

Web Server Port
Use DHCP [

i g

Cotman i

Subnet Mask

Ping

In this tab, settings for the network to which
GATEWAY connects are made.

MAC Address: Represents the physical address of
every device that can be connected to the network.
Web Server Port: It is a number used to access the
Web interface of GATEWAY. Default value is 80.

IP Address: It is the address taken within a network,
by a device connected to the network.

Gateway Address: Gateway is a network hardware
connected to the local area network (LAN] and
wide area network (WAN) at the same time.
Subnet Mask: It is used in determining whether
two IP addresses are in the same network or not.
Ping:Ping command is a general command that
queries the existence of a device in a particular IP
address in a network.

NOTEIf "Use DHCP" option is selected, GATEWAY
automatically receives the settings appropriate for
the network to which it connects.

Connection

Change Language

Figura 5.22: Configurando Ethernet no Gateway Master

Por fim, na pagina “Gateway Configuration”, configure o Etor como servidor, clicando no botao “Server”, presente
no lado esquerdo da pagina (Figura 5.23).

GATEWAY - User Interface Program

Gateway Configuration

Operating Mode MODBUS Regquest Side MODBUS Response Side
Server Physical Port Ethernet Physical Port Serial

Protocol | ModBus TCP [~
e |

Timen

Protocol |ModBus RTU [-]

Timeowt 0[]

Validate MODBUS Data

Change Language Connection

Figura 5.23: Configurando Etor como servidor no Gateway Master

Apos a realizacdo das configuragdes € possivel realizar as conexdes entre MVW3000, Etor e WCD-ED300. Para
iSSO, é necessario conectar um dos acessorios (EBA, EBB ou CSI2) de comunicagéo RS-485 ao MVW3000.

Em seguida, os sinais de saida RS-485 do acessorio devem ser conectados aos pinos RS-485 (sinais de referéncia,
+ e -) do Etor.

Assim, pode-se conectar o Etor ao WCD-300 via Ethernet.

Para finalizar, o Etor deve ser alimentado com tensdes de 18 a 50V. A Figura 5.24 ilustra as conexdes entre
MVW3000, Etor e WCD-ED300.
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MVW-01
Power supply (18-50 Vdc)
RS-232
RS-485 Ethernet
Modbus RTU Modbus ;
EBA/EBB/CSI2 Edge device

Etor

Figura 5.24: Conexdes entre MVW3000, Etor e Drive Scan

Os parametros utilizados para a configuracdo da comunicagao através da interface Ethernet sdo analogos aos
listados na Tabela 5.4.

B Também é importante observar o(s) seguinte(s) ajuste(s):

= O ndmero méximo de clientes conectados simultaneamente ao acessorio.

5.3.3 POSSIVEIS FORMAS DE CONEXOES

As formas possiveis de conectar o MVW3000 ao Drive Scan podem ser ilustradas conforme a Figura 5.25.

PLC
| I
RS-485 network
EBA{ EBB C$l2 Modbus-RTU protocol
Slave 10 Slave 7 Slave 6
' | |
Ethernet network
Modbus-TCP protocol
EBA/EBB/CSI2
| HMI G3 HMI G3

L Ethernet switch

Etor (RS485/Ethernet converter)

Slave 5 Slave 2 Slave 1 Edge device Cloud Motion Fleet Mangement
RS-485 network
Modbus-RTU protocol
| | I
EBA EBB CSI2

Figura 5.25: Conexdes possiveis com o MVW3000

ATENGCAO!
O Drive Scan somente pode ser conectado com a internet utilizando a porta Ethernet GbEO se a
mesma nao possuir proxy.
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5.3.4 MONITORAMENTO

O Drive Scan monitora continuamente os parametros do MVW3000 especificados na Secao 5.3.4.1 Atributos
Monitorados Ciclicamente MVW3000 na pagina 5-18.

Findo um ciclo de todas essas leituras, assim como dos demais ativos conectados ao Drive Scan, um novo ciclo
de leituras é iniciado automaticamente.

Os parémetros lidos séo transformados em atributos, que podem ser:

= Somente na inicializagao;
= Ultimo valor lido;

= Valor médio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

A cada 5 minutos, o Drive Scan publica os atributos para a plataforma WEG Fleet Management. a
Caso haja alguma falha de conexao com a internet, o Drive Scan armazena os dados por até 30 dias em memaria
interna, fazendo as publica¢des para o MFM quando a conexao € reestabelecida.
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5.3.4.1 Atributos Monitorados Ciclicamente MVW3000

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializagcao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagcao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializagao
P0401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializacao ) S
— identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
P0297 Switching frequency switchingFrequency Inicializagcao
P0O001 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio
P0097 Status word statusWord Ultimo valor status
PO006 VFD Status vfdStatus Ultimo valor
P0043 Enabled hours enabledHours Ultimo valor . .
- diagnostic
P0042 Energized hours energizedHours Ultimo valor
P0004 DC link voltage dcLinkVoltageAvg Valor médio
dcLinkVoltageMin Valor minimo
dcLinkVoltageMax Valor méaximo
P0O044 Energy counter energyCounterAvg Valor médio
PO003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
motorCurrentMin Valor minimo
motorCurrentMax Valor maximo
P0O005 Motor frequency motorFrequencyAvg Valor médio
motorFrequencyMin Valor minimo
motorFrequencyMax Valor maximo measurement
P0O076 Motor overload motorOverloadAvg Valor médio
motorOverloadMin Valor minimo
motorOverloadMax Valor méaximo
P0002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
P0O009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
motorTorqueMin Valor minimo
motorTorqueMax Valor maximo
PO007 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
motorVoltageMin Valor minimo
motorVoltageMax Valor maximo
P0O010 Output power outputPowerAvg Valor médio
outputPowerMin Valor minimo
outputPowerMax Valor maximo
P0022 Control temperature controlTemperatureAvg Valor médio
P0O030 Motor temperature 1 motorTemperature1Avg Valor médio
P0O031 Motor temperature 2 motorTemperature2Avg Valor médio
P0032 Motor temperature 3 motorTemperature3Avg Valor médio
P0O033 Motor temperature 4 motorTemperature4Avg Valor médio
P0034 Motor temperature 5 motorTemperature5Avg Valor médio
P0035 Motor temperature 6 motorTemperature6Avg Valor médio temperature
P0O036 Motor temperature 7 motorTemperature7Avg Valor médio
P0037 Motor temperature 8 motorTemperature8Avg Valor médio
P0055 Phase U temperature phaseUTemperatureAvg Valor médio
P0056 Phase V temperature phaseVTemperatureAvg Valor médio
P0O057 Phase W temperature phaseWTemperatureAvg Valor médio
P0O059 Rectifier temperature rectifierTemperatureAvg Valor médio
P0O018 Analog input 1 analoginput Ultimo valor
PO019 Analog input 2 analoginput2 Ultimo valor
P0O020 Analog input 3 analoginput3 Ultimo valor
P0021 Analog input 4 analoginput4 Ultimo valor io
P0028 Analog input 5 analoginputb Ultimo valor
PO012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor
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5.4 SOFT-STARTER SSW7000

5.4.1 RS-485

Para conectar o SSW7000 ao WCD-ED300 via interface de comunicagcéo RS-485, utilizando o protocolo Modbus-
RTU, é necessario instalar no SSW7000 um dos seguintes acessorios listados na Tabela 5.5.

Os acessorios podem ser utilizados em qualquer verséo de firmware do SSW7000.

Para informages adicionais, consulte no manual do SSW7000 os Cartdes e Acessorios Opcionais e Redes de
Comunicacao. O manual pode ser obtido na central de downloads do site www.weg.net.

Tabela 5.5: Acessdrios de meio fisico RS-485 do SSW7000 compativeis com protocolo Modbus-RTU

Acessorio Item WEG Parametros Pino Sinal

1 RxD/TxD negativo

*
s

RS485-01 ﬁ' o 11008102

%

RxD/TxD positivo

Tabela 5.6 GND (isolado)

GND (isolado)

RS485-05 ’ 11008161

RxD/TxD positivo

© 0 O |w N

RxD/TxD negativo

Tabela 5.6: Parametros relacionados aos acessorios RS485-01 e RS485-05

Parametro Descricao Faixa de valores
P0O308 Endereco serial 1a247
P0310 Taxa comunicagao serial 0 =9600 bps
1 =19200 bps
2 = 38400 bps
3 = 57600 bps
P0O311 Configuragao dos bytes da interface serial | O = 8 bits, sem paridade, 1 stop bit

1 = 8 bits, paridade par, 1 stop bit

2 = 8 bits, paridade impar, 1 stop bit
3 = 8 bits, sem paridade, 2 stop bits
4 = 8 bits, paridade par, 2 stop bits

5 = 8 bits, paridade impar, 2 stop bits

P0313 Acao para erro comunicagao 0 = Inativo

1 = Para por rampa
2 = Desabilita geral

3 = Vai para LOCAL
4 = Inativo

5 = Causa falha

P0314 Watchdog serial 0,02999,0s
P0O316 Estado da interface serial 0 = Inativo
1 = Ativo

2 = Erro de Watchdog

5.4.2 POSSIVEIS FORMAS DE CONEXOES

As formas possiveis de conectar a SSW7000 ao Drive Scan podem ser ilustradas conforme a Figura 5.26.
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Slave 5 Slave 2 Slave 1

I

RS-485 Network Drive Scan Cloud Motion Fleet Mangement
Modbus-RTU Protocol

Figura 5.26: Conexées possiveis com a SSW7000

*r—

ATENGCAO!
B A SSW7000 nao é compativel com o protocolo Modbus TCP via interface Ethernet.

5.4.3 MONITORAMENTO

O Drive Scan monitora continuamente os parametros do SSW7000 especificados na Secao 5.4.3.1 Atributos
Monitorados Ciclicamente SSW7000 na pagina 5-21.

Findo um ciclo de todas essas leituras, assim como dos demais ativos conectados ao Drive Scan, um novo ciclo
de leituras é iniciado automaticamente.

Os par@metros lidos séo transformados em atributos, que podem ser:

= Somente na inicializacao;
= Ultimo valor lido;

= Valor médio;

= Valor minimo;

= Valor maximo.

A cada 5 minutos, o Drive Scan publica os atributos para a plataforma WEG Fleet Management.
Caso haja alguma falha de conexao com a internet, o Drive Scan armazena os dados por até 30 dias em memaria
interna, fazendo as publica¢des para o MFM quando a conexao é reestabelecida.
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5.4.3.1 Atributos Monitorados Ciclicamente SSW7000

Parametro | Descricao Atributo Tipo de aquisicao Classe
P0202 Control type controlType Inicializacao
P0295 Inverter rated current inverterRatedCurrent Inicializagcao
P0296 Inverter rated voltage inverterRatedVoltage Inicializagcao
P0401 Motor rated current motorRatedCurrent Inicializagcao identification
P0402 Motor rated speed motorRatedSpeed Inicializacao
P0400 Motor rated voltage motorRatedVoltage Inicializacao
P0023 Software version softwareVersion Inicializacao
PO001 Motor speed reference | motorSpeedReferenceAvg Valor médio
P0006 Status status Ultimo valor

- status
P0680 Status word statusWord Ultimo valor
P0042 Enabled hours enabledHours Ultimo valor
P0048 Present alarm presentAlarm Ultimo valor diagnostic
P0049 Present fault presentFault Ultimo valor
PO003 Motor current motorCurrentAvg Valor médio
PO037 Motor overload motorOverloadAvg Valor médio
P0O002 Motor speed motorSpeedAvg Valor médio
P0O009 Motor torque motorTorqueAvg Valor médio
PO007 Motor voltage motorVoltageAvg Valor médio
PO073 Control voltage controlVoltage Valor médio
PO074 Control voltage 2 controlVoltage2 Valor médio
PO059 Starts Number startsNumber Ultimo valor

measurement

PO030 Current Phase R currentPhaseR Valor médio
PO031 Current Phase S currentPhaseS Valor médio
P0032 Current Phase T currentPhaseT Valor médio
PO034 Line Voltage RS lineVoltageRS Valor médio
PO035 Line Voltage ST lineVoltageST Valor médio
PO036 Line Voltage TR lineVoltageTR Valor médio
PO010 Output power outputPowerAvg Valor médio
PO061 SCR SV temperature scrfemperatureSV Valor médio
P0062 SCR TW temperature scrfemperatureTW Valor médio temperature
PO060 SCR RU temperature scrfemperatureRU Valor médio
PO018 Analog input 1 analoginputi Ultimo valor
PO019 Analog input 2 analoglnput2 Ultimo valor
PO014 Analog output 1 analogOutput1 Ultimo valor o
PO015 Analog output 2 analogOutput2 Ultimo valor
P0O012 Digital inputs digitalinputs Ultimo valor
P0O013 Digital outputs digitalOutputs Ultimo valor
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6 CONFIGURANDO O DRIVE SCAN NO MFM

Antes de iniciar a configuragéo do Drive Scan é necessario cadastrar na plataforma WEG Motion Fleet Management
(Capitulo 3) todos os ativos que serao monitorados atavés do Drive Scan.

A conexao do Drive Scan com a internet e plataforma MFM pode ser feita configurando e utilizando a antena Wi-Fi
do Drive Scan ou conectando um cabo de rede na porta ethernet GbEQ.

Para a configurag@o do Drive Scan siga as instru¢des abaixo:

Passo 1 Conecte um cabo Ethernet entre o computador e a porta GbEO do Drive Scan (localizada
(via Ethernet) ao lado do conector da fonte de alimentagao), conforme a Figura 6.1.

Figura 6.1: Preparacédo para a configuragdo do Drive Scan
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Passo 1 Com o Drive Scan ligado e por perto, acesse a lista de dispositivos Wireless disponiveis
(via Wi-Fi AP) (Windows), conforme a Figura 6.2. No caso ilustrado como exemplo, o ponto de acesso
do Drive Scan tem a rede nomeada por “DRIVE SCAN - 28:0F:76".

Clique em “Conectar”.

8 _29.0F-
77 DRIVE SCAN - 28:0F:76

Airplane mode

Figura 6.2: Conectando ao Drive Scan via Wi-Fi AP

A senha do Wi-Fi é baseada no endereco MAC presente na etiqueta localizada baixo do
Drive Scan. Digite o MAC com as letras minusculas e tirando os dois pontos.

Por exemplo, se o endereco MAC presente na etiqueta € 00:01:C0:28:0F:76, a Senha Wi-Fi
deve ser 001c0280f76.
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Passo 2 Abra no computador um navegador web.
(via Ethernet)
Digite o IP Ethernet padrao, 192.168.0.10, na barra de enderecos, conforme a Figura 6.3.

Pressione a tecla <Enter>.

-

> Nova guia x ==

Xty @ 192168.0.10 @ V= g

el Pesquisar na Web

Conectando...

Figura 6.3: Conectando ao Drive Scan via Ethernet
Passo 2 Abra no computador um navegador web.
(via Wi-Fi AP)
Digite o IP padrao do Wi-Fi AP, 10.10.10.1, na barra de enderecos, conforme a Figura 6.4.

Pressione a tecla <Enter>.

% Nova gui x |+ - = *

X @ © 10.10.101 W @ = &

SN Pesquisar na Web

Figura 6.4: Conectando ao Drive Scan via Wi-Fi AP

Passo 3 Caso vocé esteja configurando o Drive Scan via cabo Ethernet e a pagina de login,
conforme a Figura 6.5, ndo apareca, reconfigure o endereco IP do seu computador para
a mesma faixa de IP do Drive Scan. Neste manual ha um apéndice (Capitulo A) com
instrucoes de como fazer este procedimento para o Windows 10.

Caso contrario, faca a autenticagdo do WCD-ED300, que por padréo é:

= Usuario: weg
= Senha: weg

Cligue no botao “Login”.
Login Page
Username
weg

Password

e

Figura 6.5: Autenticando no Drive Scan
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Passo 4

Passo 5

Cligue na aba “Configuration”, conforme a Figura 6.6.

OB WEG Drive Scan x |+

& O o A Nao seguro | kps://192.168.0.10/status % % @ = 2

£t CONFIGURATION

5 weson
m WEG Drive Scan %" STATUS

scan

C'RestartApp  MaFactory Reset  #Change Login @ Logout

Status Panel

SYSTEM INFORMATION WEG MOTOR FLEET MANAGEMENT CONNECTION

Figura 6.6: Status do Drive Scan
Verifique o campo “Internet Status”. Caso o status lido seja:
“Connected”: avance para o Passo 8; ou
“Disconnected”: avance para o Passo 6, conforme a Figura 6.7.

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

H
=.=. WEG MFM Info
Eg I Internet Status I
fleet MQTT Status:
Selected Plant:

Internet not available!

Figura 6.7: \erificando a configuragdo do Drive Scan
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Passo 6

Faca os ajustes para a conexao com a rede Wi-Fi da internet, conforme a Figura 6.8:

= SSID (Service Set Identifier): nome da rede Wi-Fi;

= Default Route: habilita/desabilita 0 uso da rota padréo de rede para o endereco de
destino dos pacotes IP;

= Security: define o padrao de protecéo de acesso a rede Wi-Fi a ser utilizada:
— Rede aberta
- WPA2-PSK
- WPA2-Enterprise
- WEP

= EAP Type: define o framework de autenticagéo de rede a ser utilizado:
- Nenhum
-  PEAP-MSCHAPV2
- PSK
- PEAP
- TTLS-MSCHAPV2

= |dentity: nome do usuario para autenticar na rede Wi-Fi
= Password: senha ou chave de acesso para autenticar na rede Wi-Fi

NETWORK INTERFACES

Interface Wi-Fi [ o

581D Default Route: Scan SSID
Security EAP Type

Identity: Password

Figura 6.8: Configuracdo com a rede Wi-Fi da internet

V4 para o final da pégina e clique no botéo “Save Configuration” (Figura 6.9).
Avance para o Passo 7.

Caso a conexao seja via porta ethernet GbEOQ (Figura 6.1) e avance ao Passo 17.

Save Configuration @

Figura 6.9: Botéo “Save Configuration”
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Passo 7 Uma janela pop-up informara que a configuragao foi salva, conforme a Figura 6.10.
A seguir, aguarde o Drive Scan ser reinicializado, conforme a Figura 6.11.

Retorne ao Passo 3.

@ Success!

Figura 6.10: Informacéo sobre o salvamento

Please Wait...

Restarting application

Figura 6.11: Reinicializagdo do Drive Scan
B Passo 8 O campo “Internet Status” deve ser verificado como “Connected”.

Verifique se os campos (Figura 6.12): “MQTT Status” estiver verificado como “Disconnec-
ted” ou “Selected Plant” estiver em branco ou com a planta incorreta:

= clique no botéo “Configure WEG MFM”
= avance para o Passo 9

Caso contrario (se os campos acima estiverem corretos):

= avance para o Passo 15

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

!i!. WEG MFM Info
—<¢

[[ToT ¢ Internet Status:
fleet [marT staws: |

Configure WEG MFM I Selected Plant: I

Figura 6.12: Vinculagéo do Drive Scan ao MFM
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Passo 9

Passo 10

Digite o seu login e senha previamente cadastrados no MFM (Capitulo 3) e clique em “Next”,
conforme a Figura 6.13.

Login

Email address

Enter emal

Password

=
Figura 6.13: Entrada de e-mail e de senha do MFM

Em caso de sucesso, avance ao Passo 11.

Em caso de falha (Figura 6.14) (login ou senha incorretos), clique no botao “Back” e retorne
ao Passo 9.

Login Panel

message: User invalid@email com not found type: Validation

(oo [

Figura 6.14: E-mail ou senha invélidos no MFM
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Passo 11 Assistente de configuracao do Drive Scan ao MFM.

Selecione a tarefa:

= “Manage Plants”: vincula o Drive Scan a uma planta; ou
= “Delete Device”: deleta o Drive Scan da planta.

Cligue no botao:

= “Next™

— avance para o Passo 12 (se op¢ao “Manage Plants” - Figura 6.15);
— avance para o Passo 14 (se opcao “Delete Device”).

=  “Back”: retorne ao Passo 9.

Login Panel Flants

Select a Task

Manage Plants

Delete Device

Figura 6.15: Selecao de tarefa ao MFM do Drive Scan
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Passo 12 As plantas cadastradas previamente no MFM, conforme o Capitulo 2, séo apresentadas.

Selecione a planta em que este Drive Scan deve ser vinculado. Se nenhuma planta for
selecionada, o sistema nao avancara.

Posteriormente, selecione uma das ac¢des para a planta:

“Create Device”: vincula o Drive Scan como novo gateway no MFM;
“Replace Device”: substitui o Drive Scan por outro gateway existente no MFM.

Cligue no botéo:

= “Next™

— avance para o Passo 13 (se opcao “Create Device” - Figura 6.16);
— avance para o Passo 14 (se opc¢ao “Replace Device”);

=  “Back”: retorne ao Passo 11.

Login Panel Plants

Select a Plant

MyPlant1
MyPlant2

Action on Plant:

Create Device

Replace Device

o

Figura 6.16: Acéo na planta do MFM do Drive Scan

Passo 13 E informado que Drive Scan seré criado no MFM apds a configuracao ser salva, conforme
Figura 6.17.

Cligue no botao:

=  “Back”: retorne ao Passo 12;
= “Finish”; finaliza o assistente e avanca para o Passo 16.

Login Panel Plants Create

Device will be created after the configuration is saved.

Figura 6.17: Informacéo sobre a criagdo ao MFM do Drive Scan
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Passo 14 E solicitado a confirmagao para desvincular o Drive Scan ao MFM, conforme a Figura 6.18.

Cligue no botao:

=  “Delete”: avance ao Passo 15;
=  “Back”: retorne ao Passo 11.

Login Panel Delete

You are about to delete the device. Click Delete to confirm.

Figura 6.18: Tela de informag&o sobre a desvinculagdo ao MFM do Drive Scan
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Passo 15

Em caso de sucesso, avance para o Passo 16. Caso ocorra alguma mensagem de erro
(Figura 6.19), avalie o seu conteudo e clique no botao:

=  “Back”: retorne ao Passo 11.
Se o erro persistir:

= retorne a aba de configuracao;
= utilize a opgéo de resetar para o padréo (Figura 6.20);
= retorne ao Passo 1, sendo necessario refazer todas as configuragdes.

Login Panel Delete

Nat authorized

Figura 6.19: Falha ao desvincular do MFM o Drive Scan

OB WEG Drive Scan x EE - =l 23 I

&« O @ A Nioseguro | hips;//192.168.0.10/configuration#step-1 @ ¥=

BuFactory Reset

D) .
WEG Drive Scan %" STATUS £ CONFIGURATION C*Restart App
n

#=Change Login G Logout

& I

S

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

=..=.' WEG MFM Info
E-—, Internet Status:
fl eet MQTT Status: Disconnected

Configure WEG MFM Selected Plant

Figura 6.20: Comando de reset padrdo de fabrica do Drive Scan
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Passo 16 A nova planta deve ter sido configurada (Figura 6.21).
Cligue no botao “Save Configuration” (Figura 6.9).
Aguarde a reinicializacéo do Drive Scan (Figura 6.11).

Avance para o passo Passo 17.

W WEG Drive Scan x F

< O @ A Nzo seguro | https;//192.168.0.10/configuration#step-1 ¥ @ 3=

2
g.ﬂ“ .
m WEG Drive Scan " STATUS

£t CONFIGURATION C'Restart App  lsFactory Reset
scan

+Change Login G Logout

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

B !i' WEG MFM Info
—F

a1 Internet Status:
fl eet MQTT Status: Disconnected

Sel d Pl
Configure WEG MFM elected Plant

Figura 6.21: Planta vinculada ao Drive Scan no MFM
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Passo 17

O Drive Scan ja esta devidamente configurado no MFM (Figura 6.22).

Configure a interface de rede Ethernet Eth1 (Figura 6.23).

Use DHCP: habilita/desabilita a utilizagédo de DHCP;

Default Route: habilita/desabilita o uso de rota padrdo de rede para o endereco de
destino dos pacotes IP;

IP Address: endereco IP da interface Ethernet;

Network Mask: mascara de rede referente ao endereco IP da interface Ethernet;
Gateway: endereco IP do gateway da rede;

DNS 1: endereco IP do primeiro servidor DNS;

DNS 2: endereco IP do segundo servidor DNS.

Configure a interface de rede serial RS-485 (Figura 6.24).

Speed: taxa da comunicagéo (baudrate);

Bits: numero de bits da comunicagéo;
Parity: paridade da comunicagao:

—  nenhum,

- par,

- impar

Stop bits: numero de stop bits da comunicacao.

Cligue no botéo “Save Configuration” (Figura 6.24).

Aguarde a reinicializacao do Drive Scan, que estara pronto para ser operado (Figura 6.22).

Configuration Panel

WEG MOTION FLEET MANAGEMENT INTEGRATION

[ — | WEG MFM Info
=
1—F¢

1T Internet Status:

ﬂ eet MQTT Status:

Selected Plant:
Configure WEG MFM Flected ian Pinz

Figura 6.22: Drive Scan vinculado ao MFM
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Interface Eth1 m

Use DHCP: Default Route

No v No v

IP Address: Network Mask: Gateway

192.168.1.20 255.255.255.0 Gateway

Additional DNS “]

DNS 1: DNS 2

DNS DNS

Figura 6.23: Configuragdo do rede Ethernet

SERIAL INTERFACES

Interface RS485 “]

Speed: Bits: Parity Stop bits:

19200 v 8 v Even ~ 1 ~

Save Configuration

Figura 6.24: Configuragéo da rede RS-485
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7 DASHBOARD DE MONITORAMENTO

7.1 ACESSO

1. Acesse 0 site da plataforma WEG Motion Fleet Management através do link http://mfm.wnology.io,
2. Digite seu e-mail e seu login, seguido da tecla <Enter>,
3. Clique na aba lateral “Sistemas”, e continue clicando a cada subnivel até encontrar o seu ativo,

4. Na planta, selecione o ativo a ser monitorado.

7.2 FUNCIONALIDADES

O monitoramento de ativos a distancia permite ao cliente enormes potenciais de reducdes de seus custos, prin-
cipalmente quando s&o avaliados aspectos relacionados a manutenabilidade e a produtividade.

Os dashboards dos ativos monitorados pela plataforma WEG Motion Fleet Management evoluem de forma cons-
tante, elevando a experiéncia do usuario na recepcao dos dados recebidos.

Em todos os dashboards, traremos as informacdes diretas sobre:

= |dentificacdo de cada ativo;

= Status do ativo;

= Saude do ativo;

= Graficos dos diversos atributos monitorados;

= Histérico de paradmetros (disponivel apenas para o CFW11).

O usuério também pode criar limites minimos e maximos para diversas variaveis monitoradas de cada ativo,
permitindo que se tomem agdes quando os valores forem ultrapassados. Além disso, alertas sao gerados auto-
maticamente quando houverem falhas nos ativos.

A ferramenta também possibilita cadastrar e agendar eventos de manutencao para cada um de seus ativos que
estdo sendo monitorados.

7.3 PARAMETROS

Atualmente disponivel para o inversor de frequéncia CFW11, o dashboard de “Pardmetros”, acessivel via a aba
de “Manutengao”, permite ao usuario a visualizacao dos valores dos parametros de configuragdo do drive. Os
dados dos parédmetros sdo mostrados em uma tabela com as seguintes informagoes:

Parametro;

Descrigéo;

Referéncia;

Atual;

Status.

A funcionalidade ¢ ilustrada conforme a Figura 7.1.
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Filter

Parameter Description Reference : 30/06/2021 14:48:46 Current: 30/06/2021 18:18:12 Status: 5/426
Access to —

P0000 parameters > 5 o change
Software

P0023 Vemlon 6 6 No change
Accessories

ey config. 1 0 0 No change
Accessories

P0028 config. 2 208 208 No change
Power HW

P0029 config. 50176 50176 No change
Acceleration

P0100 time 386s 355 Changed

Figura 7.1: Tabela de parémetros

Na tabela é possivel verificar os parametros, suas descricoes, valores respectivos a uma data de referéncia e a
data atual (ou data da dltima leitura realizada). No painel, 0 usuario ainda é capaz de atribuir, através do botao
“Atribuir referéncia”, uma data de referéncia para comparar os valores dos pardmetros da data escolhida com os
valores atuais. Através do botao “Solicitar leitura da parametrizagdo” é possivel solicitar a leitura dos parametros,
inserindo os como valores atuais na tabela. Tal evento pode ser repetido uma vez a cada 10 minutos.

A comparacéao do valores dos parametros entre a data de referéncia e atual tem seu resultado listado na coluna

“Status”. O “Status™ pode ser “Sem Alteracao”, quando nao ha divergéncia entre os valores lidos nas duas datas,
ou poder ser “Alterado”, quando ha divergéncia nos valores lidos.
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n A CONFIGURANDO O IP NO WINDOWS 10

Passo 1 Cligue com o botéo direito do mouse no botdo Windows (antigamente “Iniciar”). Clique no botao
“Configuragéo” (Figura A.1).

Figura A.1: Start do windows

Passo 2 Clique na opcao “Rede e Internet” (Figura A.2).
‘B Network and Internet - m] >
« v A 5 » Control Panel » MNetwork and Internet v O Search Control Panel 2
Centrol Panel Home AL |Network and Sharing Center

LY . .
5 J' ViEw NEtwork status and tasks Connect to a network View network computers and devices
ystem and Security

* Network and Internet .‘ HomeGroup

Hardwsare and Sound Choose homegroup and sharing options

Programs Internet Options

4= . .
User Accounts ¥—| Change your homepage Manage browser add-ons Delete browsing history and cookies
Appearance and =% Infrared
Personalization =~ Send or receive a file

Clock, Language, and Region

Ease of Access

Figura A.2: Pagina de rede e internet

Passo 3 Cligue na opcao “Alterar opgdes de adaptador” (Figura A.3).

%+ Metwork and Sharing Center - m] *
« v 4 ¥ » Control Panel > Network and Internet > Network and Sharing Center w| Q| | Search Control Panel @

View your basic network information and set up connections
Control Panel Home

View your active networks
Change adapter settings

Change advanced sharing ad.mathworks.com Access type: Internet
settings Demain network Connections: [ Ethernet
Access type: Mo network access

Unidentified network

3
Private network Ethernet 2

vEthernet (Default Switch)

Connections:

=]

Change your networking settings

i- Set up a new connection or network

Set up a broadband, dial-up, or VPN connection; or set up a router or access point.

@ Troubleshoot problems

See also Diagnese and repair network problems, or get troubleshooting information.

Figura A.3: Selecionando opg¢des de adapatador
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Passo 4 Dé um duplo clique na placa “Ethernet” (Figura A.4).

5 Ethemet Unident

¥ vEtheret (Default Switch)  Unicent

Reatek P Cle GBE Family Contraller
yper-V Virtual Ethermet Adapter

3items 1 item selected

Figura A.4: Selecionando adaptador

Passo 5 Clique no botao “Propriedades” (Figura A.5).

J Ethernet Status >
General
Connection
IPv4 Connectivity: Internet
IPvE Connectivity: Mo network access
Media State: Enabled
Duration: 01:09:34
Speed: 100.0 Mbps
Details...
Activity
Sent L__k L Received
==
Bytes: 60,802,336 358,793,791

$ Disahle Diagnosze

Close

Figura A.5: Acessando as propriedades de rede
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n Passo 6 Seleciona a opcao “Protocolo IP Versao 4 (TCP/IPv4). Clique no botao “Propriedades” (Fi-
gura A.6).

4 Ethernet Properties W
Metworking  Sharing

Connect using:

[ Realtek PCle GBE Famiy Controller

Configure...

This connection uses the following tems:

&3 Client for Microsoft Networks M
’:E_i File and Printer Sharing for Microsoft Networks

T8 q0S Packet Scheduler

Y Intemet Protocol Version 4 (TCP/IPv4)
O & Microsoft Network Adapter Multiplexor Protocol
& Microsoft LLOP Protocol Driver

4 Intemet Protocol Version & (TCP/IPvE) W
L 4 >

Install... LIninstall Properties
Description

Transmission Contral Protocol/Intemet Protocol. The default
wide area netwaork protocol that provides communication
across diverse interconnected netwarks.

] Cancel

Figura A.6: Selecionando a opcéo IPv4

Passo 7 Escreva em algum local as configuracdes atuais de sua placa da rede, pois posteriormente sera
necessario restaurar estas configuragoes.
Selecione a opgao “Usar o seguinte endereco IP”.
Configure 0 endereco IP na mesma faixa do IP do Drive Scan, alterando por exemplo o Ultimo
digito para 20 (ou outro nimero nao utilizado), resultando em 192.168.0.20.
Altere a sub-rede para 255.255.255.0.
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Cligue no botao “OK” (Figura A.7).
Internet Protocel Version 4 (TCP/IPvd) Properties >

General  Alternate Configuration

You can get IP settings assigned automatically if your network supports
this capability. Otherwise, you need to ask your network administrator
for the appropriate IF settings.

() Obtain an IF address automatically
(@) Use the following IP address:

|192.1aa. 0 .20 |

[

295,255 255 . 0

() Obtain DMS server address automatically
(®) Use the following DNS server addresses:

Preferred DMS server: | . . . |

Alternate DMS server: | . . . |

[ validate settings upon exit Advanced...

Cancel

Figura A.7: Configurando o IP
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