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IOA und 10B Eingangs- und
Ausgangserweiterungsmodul

I. SICHERHEITSINFORMATIONEN

Samtliche in der Betriebsanweisung beschriebenen Sicherheitsvorgdnge missen
befolgt werden.

Il. ALLGEMEINE INFORMATIONEN

Diese Anweisung leitet die Installation, Konfiguration und Inbetriebnahme der
optionalen Module IOA-01 und IOB-01 an.

Diese Module dienen zur Erweiterung der digitalen und analogischen Ein- und
Ausgdnge.

I1l. VERPACKUNGSINHALT

- Zubehdrmodul in antistatischer Verpackung.
- Installations-, Konfigurations- und Betriebsanweisung.
- Erdungsschraube.

1. MODULINSTALLATION

Die Module der optionalen Karten werden direkt in Slots Gber dem
Uberwachungsmodul des CFW-11 installiert.

—— - Slot 1: weif

— - Slot 2: gelb

- Slot 3: grin

Bild 1: Identifizierung der Slots der optionalen Module 1
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Zur korrekten Installation der Module IOA-01 und IOB-01 sind folgende Schritte
zu beachten:

Schritt 1: mit stromlosen Wechselrichter, Vorderabdeckung des CFW-11 abnehmen
(Bild 2);

Schritt 2: vorsichtig das Modul in Slot 1 einfigen (Bild 3 (a));

Schritt 3: Erdungsschraube des Moduls einfigen und anziehen (Bild 3 (b));

Schritt 4: Modulschalter laut Tabelle 1 konfigurieren;

Schritt 5: Signalkabel an Steckverbinder XC2 (IOA-01) oder XC3 (IOB-01)
anschlieflen.

Bild 2: Abnehmen der Vorderabdeckung
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Bild 3: Installation des optionalen Moduls in den Slot



2. KONFIGURATION

Tabelle 1: Konfiguration der Schalter des IOA-01

Schalter Funktion Position Einstellung Anmerkung

ON® | bipolar: -10V +10V auch P0259=6 programmieren

Skala des analogen
Ausgangs AO3

S2:1 auch P0259=4 oder 5

programmieren

OFF unipolar: OV +10V

ON® | bipolar: -10V +10V auch P0262=6 programmieren
Skala des analogen

$2:2

Ausgangs AO4 OFF snipolar: OV +10 V auch P02§2=4 oder 5
programmieren
ON strom auch P0248=0, 1, 2 oder 3
(O bis 20 mA / 4 bis 20 mA) | programmieren
Signalart beim

531 analogen Eingang auch P0248=0 oder 2 fur
Al4 OFF® | spannung unipolares Signal unter Spannung
(Obis 10V /-10bis +10V) | und 4 fir bipolares Signal (-10 V
bis +10 V) programmieren

S3:2 nicht intern
angeschlossen

(*) Werkseinstellung.

Tabelle 2: Konfiguration der IOB-01 Schalter

Schalter Funktion Position Einstellung Anmerkung
Strom (0 bis 20 mA / 4 bis | auch P0243 = 0, 1, 2 oder 3
ON :
Signalart beim 20 mA) programmieren
53:1 | analogen Eingang auch P0243 = 0 oder 2 fur
Al3 OFF® | Spannung (0 bis 10 V) unipolares Signal unter Spannung

programmieren

Strom (0 bis 20 mA / 4 bis

s Signlolorf bEgim ON 20 mA) -
: :Tj ogen Eingang OFF® Spannung (0 bis 10V /
10 bis +10V) _

(*) Werkseinstellung.

Deutsch
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Bild 4: Position der Konfigurationsschalter
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Mittels der Dip-Schalter kann die Skala der analogen Ausgénge geregelt und/oder
das Eingangssignal der analogen Eingdnge fir den Spannungs- oder Strommodus
konfiguriert werden.
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3. TECHNISCHE SPEZIFIKATION

- XC2 Funktion Spezifikation
Ny -"- : DI7 digitaler Eingang 7: 2 isolierte digitale Eingéinge
R funktionslos Min.Einspannung > 18 V
digitaler Eingang 8: Max. Ausspannug < 3V
s —— 2 DI8 | { nkfionslos Strom: 11 mA @ 24 Vdc
Spannungsquelle 24 Vdc =8 %
nd 3 | 24VDC | Quelle 24 Vdc Strom: 500 mA
Gemeinsamer Punkt der
4 COM digitalen Eingénge
mittels Impedanz an Erdung (Gehduse)
5 DGND* gif?/rjnz OV der Quelle angeschlossen: Widerstand von 940 Q
¢ parallel zum Kondensator von 22 nF
0,
4 24 VDC | Quelle 24 Vdc Spannungsquelle 24 Vdc =8 %
R =500 O Strom: 500 mA
I:I - DO4 Ausgang Transistor 1: 2 isolierte digitale Ausgénge, offener -
funktionslos Kollektor mit Freilaufdiode
® 3 DO5 Ausgang Transistor 2: Hochstspannung 24 V
funkﬂonslos Héchs’fs’rrom: 50 mA
R =500 Q
L Referenz 0 V der Quelle mittels Impedanz an Erdung (Gehduse)
9 | DGND* 24 Vdc angeschlossen: Widerstand von 940 Q
parallel zum Kondensator von 22 nF
Signal: O bis 10V /0 bis =10V (RI>10 k€);
analoger Ausgang 3 gn .
e 10 | AOB (V]| ginal: Drehaahl g k;].s 122oKmA /hzlt t%.s 20 mA (RI < 500 Q)
— chutz: Kurzschlu
[ Auflésung: 14bits+Vorzeichen
1 AO3 (1) | analoger Ausgang 3 Prdzisip?: i0,0% %
L (Strom): Drehzahl Linearitat: 0,05 %
-
= 12 AGND Referenz O V fur direkt intern an die Erdung
13 analoge Ausgdnge angeschlossen
L O oo A , | Sional: Obis 10V/0bis 10V (RI210 k)
(A) ——— 14 | AO4 (V)| Gnaloger Ausgang 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (Rl < 500 Q)
:. :I (Spcnnung): MO1orSfrom SChUTZ: KUFZSCh|UB
'," Auflésung: 14bits+ Vorzeichen
-4 analoger Ausgang 4 Prazision: 0,05 %
L T 0
15 | AO4 (1) (Strom): Motorstrom Linearitat: 0,05 %
s Isolierung: Differenzverstérker
———1 16| A4+ |analogerEingang 4: Signal: 0 bis 10V / 0 bis =10V (RI=400 kC);
oo Drehzahlreferenz (muss | 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA (RI=500 Q)
an P0221 (lokal) oder Hachstspannung in Bezug auf AGND: =40V
P0222 (fernbedient) Auflésung: 14bits+ Vorzeichen
Lo aktiviert werden) Préizision: =0,05 %
L 17 Al4- Linearitat: 0,05 %
=
18 | AGND Referenz OV ﬁ.J,r direkt intern an die Erdung angeschlossen
analoge Ausgénge
Bild 5: Verbindungsstecker XC2 - IOA




R XC3 Funktion Spezifikation
/—._-_ 1 DI7 digi’rgler Eingang 7: 2 isolierte digitale Eingénge
‘;U”kT'TnS:EOS 5 Min.Einspannung > 18 V
oo igitaler Eingang 8: Max. Ausspannung < 3 V
Loy 2 Dig funktionslos Strom: 11 mA @ 24 Vdc
1 | 3 24VDC | Quelle 24 Vdc gﬁgrr:‘,”gggqﬁ'e 24 Vdc =8 %
Gemeinsamer Punkt der
4 COM digitalen Eingénge i
mittels Impedanz an Erdung
5 DGND* Referenz O V der Quelle (Gehéuse) angeschlossen:
24 Vdc Widerstand von 940 Q parallel
zum Kondensator von 22 nF
| 24 VDC Quelle 24 Vdc 2fonn'ugg(s)qu;||e 24 Vdc =8 %
R =500 Q : rom: oX- m
5 DO4: Ausgang Transistor 1: 2 isolierte digitale Ausgdnge,
¢ funktionslos | funktfionslos offener Kollektor mit
. Freilautdiode
._|:|_‘ 8 DQ5: Ausggng Transistor 2: Héchstspannung 24 V
funktionslos | funkfionslos Hochststrom: 50 mA
R 2500 Q :
L mittels Impedanz an Erdung
9 DGND* Referenz O V der Quelle (Gehduse) angeschlossen:
24 Vdc Widerstand von 940 Q parallel
zum Kondensator von 22 nF
' galvanische Isolierung
- Isolierter analoger Ausgang | Signal: 0 bis 10 V (RI > 10 k<);
o 10 | AOT-B (V) | AOT-B (Spannung): 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA
. Drehzahl (RI <500 Q)
b Schutz: Kurzschluf
I' - Isolierter analoger Ausgang | AVflésung: 11bits
P I ACT-B (1) | a01-8 (S‘rrom)?Drehzghl ’ Prézision: 0,1 %
Linearitat: T %
12 | AGND (isol.) Referenz O V f(.J.r isolierte goll\'/onisch von der Erdung
analoge Ausgéinge isoliert
L lsoiort | A galvanische Isolierung
solierter analoger Ausgang ;g 1. 0 bis 10V (RI > 10 kQ);
® 13| AOZ-B (V)| AO2-8 (Spannung): 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA
. Motorstrom (RI < 500 Q)
Y Schutz: Kurzschluf3
soliort | A Auflésung: 11bits
solierter analoger Ausgang|p ... o
AO2-B (| Prazision: £0,1 %
14 (1) AO2-B (Strom): Motorstrom Linearitat: 1 %
TR - . .|Isolierung: galvanisch
——— 15 Al3+ Isolierter analoger Eingang 3: | ° S
b Drehzahlreferenz (muss an Signal: 0 bis 10V (AI3),
P0221 (lokal) oder P0222 |10+ 10V (Al4)
16 AlI3- (fernbedient) aktiviert werden) (RI=400 kQ); O bis 20 mA /
4 bis 20 mA (RI=500 Q)
17 Al4+ Héchstspannung in Bezug auf
AGND (isol.): =40V
Isolierter analoger Eingang 4 Auflésung: 12bits
18 Al4-

Prazision: 0,1 %
Linearitat: 1 %

Bild 6: Verbindungsstecker XC3 — IOB
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4. INBETRIEBNAHME

Schritt 1: nach Installation des Moduls und angeschlossenen Kabeln, Wechselrichter
unter Strom setzen;

Schritt 2: prifen, ob das Modul korrekt von der Steuerung identifiziert wird: FDxx
(IOA-01) oder FAxx (IOB-01);

Schritt 3: analoge und digitale Ein- und Ausgénge entsprechend der Anwendung
programmieren. Siehe Programmierungsanweisung des CFW-11.



Modules d’expansion d’entrées et sorties I10A et IOB

. CONSIGNES DE SECURITE

Toutes les consignes de sécurité présentées dans le manuel doivent étre
rigoureusement respectées.

I1. INFORMATION GENERALE

Ce guide fourni les informations nécessaires a l'installation, configuration et
utilisation des modules accessoires IOA-01 et IOB-01.

Ses modules sont dédiés a I'expansion des entrées et sorties numériques et
analogiques du CFW-11.

I1l. CONTENU DE L'EMBALLAGE

- Module accessoire dans un emballage antistatique.
- Guide d’Installation, Configuration et Utilisation.
- Vis de mise ¢ la terre.

1. INSTALLATION DES MODULES

Les modules accessoires sont installés directement sur les slots du module de
contréle du CFW-11.

— - Slot 1: blanc

— - Slot 2: jaune

— - Slot 3: vert

Figure 1: Identification des slots du module de contréle
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Pour installer correctement les modules IOA-O1 et IOB-01, suivez les pas listés

ci-dessous :

1¢r pas: Avec le variateur & |'arrét, démontez le couvercle frontal du CFW-11 (figure 2);
2°¢me pas: Connecter soigneusement le module dans le slot 1 (figure 3 (a));
3¢me pas: Fixer et serrer le vis de mise a la terre du module (figure 3 (b));

4°me pas: Placer les Mini-interrupteurs DIP dans les positions montrés dans le tableau 1;
5¢me pas: Raccorder les cables de signal au connecteur XC2 (IOA-01) et XC3 (IOB-01).
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Figure 2: Démontage du couvercle frontal
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Figure 3: Installation du module sur le slot
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2. CONFIGURATIONS

Tableau 1: Configuration des Mini-interrupteurs DIP du module IOA-01

M|n|-|nItDeIr;up1eur Fonction Position Type de signal Observation
Echelle de la sorfie ON® | Bipolaire: -10 & +10V | Programmez aussi P0259=6
S2:1 .
analogique AO3 OFF  |Unipolaire: 0 & +10V  |Programmez aussi P0259=4 ou 5
. .| ON® |Bipolaire: -10 d +10V |Programmez aussi P0262=6
522 Echlelle.de |<?A\s(,)ozr"r|e
analogique OFF  |Unipolaire: 0 a +10V  |Programmez aussi P0262=4 ou 5
ON Courant Programmez aussi P0248=0, 1,
Toe de sianal (Oa20mA /43420 mA)|[2 ou 3
$3:] (‘jyr’(szézg . Tension Programmez aussi P0248=0, 2
: analogiaue Al OFF" |04 +10V/ (pour signal unipolaire de tension)
919 104 +10V) ou 4 (pour signal bipolaire de
Y tension: de -10 a6 10 V)
S3:2 Non connecté - -

(*) Standard d’usine.

Tableau 2: Configuration des Mini-interrupteurs DIP du module IOB-01

Mlnl-lngalll;rupfeur Fonction Position Type de signal Observation
. . Programmez aussi
ON Courant (0020 mA /4 a 20 mA) PO243=0, 1,2 ou 3
Type de signal & :
53:1 'entrée - Egozgigmrgez GQU?S'
logi Al3 (¢ | 'ension =0 or 2 (pour
analogiane OFF Oa+10V) signal unipolaire de
tension)
Type de signal & ON Courant (0a20mA /4 a 20 mA) -
S3:2 |’en‘rrég N Tension
analogique Al4 (0&+10V/-10a +10V) '

(*) Standard d’usine.
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Figure 4: Position des Mini-interrupteurs DIP de configuration

Il est possible d’ajuster, au travers des Mini-interrupteurs DIP les échelles des
sorties analogiques et/ou configurer le signal de lecture des entrées analogiques en

mode tension ou mode courant.




10

3. SPECIFICATION TECHNIQUE

R XC2 Fonction Spécification
_ .." h : DI7 Entrée numérique 7: 2 entrées numériques isolés
pas de fonction Niveau supérieur 218 V
PR Entrée numérique 8: Niveau inférieur < 3 V
l'.‘ v ‘ Di8 pas de fonction Courant: 11 mA a 24 Vdc
“ .’ . . 0
-1 3 24 VDC | Alimentation 24 Vdc ﬁlrlnr?feer.ﬁgggan: Vde =8 %
4 COM Point commun des )
entrées numériques
. Mise & la terre (carcasse) par
5 DGND* :?er.erence .O VQdAfVol impédance: Resistance de 940 Q en
alimentation < paralléle avec condensateur de 22 nF
: ; o
¢ ———— 6 24 VDC | Alimentation 24 Vdc ﬁlm.wenfohon 24 Ve =8 %
R, =500 Q imite: 500 mA
® 7 DOA4 Sortie a transistor 1: 2 sorties numériques isolés, collecteur -
pas de fonction ouvert avec diode roue libre
I:I 3 DOS5 Sortie & transistor 2: Tension maximale: 24 V
R 500 O pas de foncﬁon Courant moximo|e: 50 mA
>
L Référence OV de Mise & la terre par impédance:
9 | DGND* l'alimentation 24 Vdc Resistance de 940 Q en paralléle avec
condensateur de 22 nF
Signal: 0a10V/0a =10V
10 | AO3 (V) Sor’ri.e Anqlogique 3en | (RI>10kQ);
T fension: Vitesse 0a20mA/4a20mA (RI<500 Q)
P Protection: court-circuit
A ) ) Résolution: 14 bits + signal
11 | AO3 (1) Sortie éns/l}ogque 3en Précision: =0,05 %
Lo courant: Vitesse S
L Linéarité: 0,05 %
)
- 12 AGND Référence O V pour les | Directement mis & la ferre en inferne
13 sorties analogiques
Signal: 04 10V/0& 10V
L P Sortie Analogique 4 en é?;]o]o kcé , /0a
— 14 | AO4 (V)| tension: Courant du (Rl 2 )
@ v mofeur. 0a20mA /4 a20 mA (RI<500 Q)
L Protection: court-circuit
_T_ S o . Résolution: 14 bits + signal
1 ortie Analogique 4 en Aricion: 0
i 15 | AO4 (1) | courant: Cogrgm du Pre,C|5|9[1. i0,0o5 g
moteur Linéarité: 0,05 %
— 16 Al4+ . ; ) Isolation: amplificateur différentiel
S E,T,ree "”‘;'09'.?”‘3 # | Signal: 04 10V/0a +10V Rl = 400 k)
Do reference de viiesse 0820 mA/ 4 a20mA Rl = 500 Q);
(il faut activer en PO221 | Torion maxi par rapport & AGND: =40V
v (local) ou PO222 Résolution: 14 bits + signal
Lo 17 Al4- (& distance)) Précision: = 0,05 %
' Linéarité: 0,05 %
1
18 | AGND Retérence O V pour les Directement mis & la terre en interne

sorties analogiques

Figure 5: XC2 — Connecteur |IOA




R XC3 Fonction Spécification
/_._-_ 1 DI7 Entrée numé.rique /: 2 entrées numériques isolés
ool pas de fonction Niveau supérieur > 18 V
P Entrée numérique 8: Niveau inférieur < 3V
o 2 bi8 pas de fonction Courant: 11 mA & 24 Vdc
. -I- 3 24 VDC | Alimentation 24 Vdc Alimentation 24 Vdc +8 %
” Limite: 500 mA
Point commun des entrées
4 COM numériques i
Mise & la terre (carcasse) par
5 DGND* Référence O V de impédance: Resistance de
l'alimentation 24 Vdc 940 Q en paralléle avec
condensateur de 22 nF
° 6 04 VDC | Alimentation 24 Vdc Alimentation 24 Vdc +8 %
5 DOA4: Sortie & transistor 1: 2 sorties numériques isolés,
¢ pas de fonction | pas de fonction collecteur ouvert avec diode
roue libre
.—|:|— 8 DOS5: _ | Sortied fransistor 2: Tension maximale: 24 V
R > 500 O pas de fonction | pas de fonction Courant maximale: 50 mA
L= . Mise & la terre par impédance:
9 DGND* IIQef.erence .O Vde Resistance de 940 Q en paralléle
lalimentation 24 Vdc avec condensateur de 22 nF
Isolation galvanique
‘ ) Sortie Analogique isolé Signol: 0410 V (Rl > 10 ke);
- 10 AOC1-B (V) AO1-B en tension: Vitesse 0620mA /4420 mA
Do (RI <500 Q)
Lo Protection: court-circuit
— Sortie Analogique isolé Ré{sglgﬂon: 11 bits
Sy 1 AOT-B (1) | AO1-B en courant: Vitesse | Précision: =0,1 %
Linéarité: 1 %
12 | AGND (iso) Référence O V pour les Isolé galvaniquement de la
sorties analogiques isolés | ferre
L Sortie Analogique AO2-B |s.o|o’r|on g\o|v0n|que
@ 13 AO2-B (V) | en tension: Courant du Signal: 0.6 TOV (Rl > 10 ke2);
moteur ' 0a20mA /4 a20mA
L (RI <500 Q)
) Protection: court-circuit
Sortie Analogique AO2-B Réf?"fﬁoni 11 bits
14 AO2-B (1) | en courant: Courant du Précision: +0,1 %
moteur Linéarité: 1 %
2 . ~ ) Isolation galvanique
R 15 Al3+ Entrée analogique 3: ! o .
référence de vitesse (il faut Signal: 0.4 10V (AI3), -10 V
Co activer en P0221 (local) ou "H\O vV (Al4) (RI\: 400 kQ);
—a'—-‘—'.'— 16 Al3- PO222 (d dismnce)) 0a20mA /4420 mA
EEEN (RI = 500 Q)
17 Al4+ Tension maximale par rapport
) _ . |a AGND(iso): £40V
Entrée analogique 4 isolée  |pscqiution: 12 bits
18 Al4-

Précision: =0,1 %
Linéarité: 1 %

Figure 6: XC3 — Connecteur IOB
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4. MISE EN SERVICE

1¢r pas: Aprés l'installation du module et connexion des cables, alimentez le
variateur de vitesse;

2°me pas: Vérifiez si le module a été correctement identifié par le contréle: FDxx
(IOA-01) ou FAxx (IOB-01);

3¢me pas: Programmez les entrées et sortie analogiques et numériques conformé-

ment aux besoins de |"application, utilisant le Manuel de programmation
du CFW-11 comme référence.
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